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Einleitung 1

1.1 Ubersicht

Der FB 55 ist ein STEP 7-Funktionsbaustein fir die RFID-Identtechnik. Er kann sowohl in
SIMATIC S7-300 als auch in S7-400 fir diverse RFID-Kommunikationsmodule eingesetzt

werden.
. & :".
Qe &
*ﬁj;/,w
ASM 456 ASM 475 RF170C RF180C
Bild 1-1 Kommunikationsmodule fir FB 55

Im Anhang Kurzbeschreibung der Kommunikationsmodule (Seite 85) sind die
Konfigurationen mit den unterschiedlichen Anschaltmodulen aufgezeigt. Der FB 55 kann
gleichermalien in unterschiedlichen Konfigurationen betrieben werden:

® Das Kommunikationsmodul wird direkt in einer SIMATIC S7-300 betrieben.

e Das Kommunikationsmodul befindet sich im Rack einer ET 200M oder ET 200pro. Das
ET 200M/ET 200pro wird an einer S7 300 oder S7 400 betrieben.

® Das Kommunikationsmodul ist ein eigenstéandiger PROFIBUS / PROFINET Teilnehmer
und wird so mit einer SIMATIC S7-300 oder S7-400 verbunden.

e Das ASM kann sowohl tiber PROFIBUS als auch iber PROFINET betrieben werden.

Das Mischen dieser Konfigurationen und das AnschlieRen unterschiedlicher Anschaltmodule
ist dabei ebenso maglich.

Kompatibilitatshinweis

Der FB 55 ist der Nachfolgebaustein der FC 55. Der FB 55 ist nahezu vollstandig kompatibel
zu FC 55. Anwender kénnen FC 55-Applikationsprogramme ohne Anderungen mit dem

FB 55 betreiben. Gegentiber der FC 55 muss bei jedem FB 55-Aufruf ein eigener Instanz DB
parametriert werden. Hingegen wurde der UDT 10 von 300 Byte auf 50 Byte verkurzt. Die
applikationsrelevanten Variablen des UDT 10 sind unverandert geblieben.

FB 55
Funktionshandbuch, 01/2010, J31069-D0215-U001-A1-0018 5



Einleitung
1.1 Ubersicht

Die Leistungsmerkmale der Kommunikationsmodule

Die Leistungsmerkmale der einzelnen Kommunikationsmodule sind im Anhang
Kurzbeschreibung der Kommunikationsmodule (Seite 85) beschrieben. Da der
Leistungsumfang einzelner Kommunikationsmodule sténdig erweitert wird, sollten Sie stets
mit der neuesten Ausgabe dieser Beschreibung arbeiten.

Die Leistungsmerkmale des FB 55
® Alle RFID-Systeme (Reader und Tags) kénnen mit dem FB 55 betrieben werden.

® Der Anwender kann mit einem Befehl einen kompletten Tag bearbeiten (bis 64 kByte).

o Der Anwender kann mehrere Befehle aneinanderketten. Dadurch kénnen viele kleine
Datenbereiche eines Tags mit einem Befehlsstart bearbeitet werden.

e Der Aufbau der Datenstrukturen erfolgt bequem Uber "User-Defined Data Types" (UDTs).
Die UDTs stehen mit englischen (UDT 10, 30) und mit deutschen Kommentaren
(UDT 11, 31) zur Verfugung. In dieser Beschreibung werden die UDTs immer nur mit der
englischen Version bezeichnet (UDT 10, 30).

¢ Die Ubertragung der Daten vom und zum Kommunikationsmodul und die Abarbeitung der
Befehle im Kommunikationsmodul geschieht parallel. Dadurch wird ein optimaler
Datendurchsatz erreicht.

e Die Verwendung symbolischer Namen ergibt auch bei komplexen Konfigurationen eine
sehr gute Ubersicht im Anwenderprogramm.

Einordnung in die Informationslandschaft

Dieses Funktionshandbuch beschreibt die Benutzung des FB 55 fiir die RFID Systeme
MOBY D/U und RF300. Ebenso kénnen MVV400 Codelesegerate mit dem FB 55 betrieben
werden.

Beachten Sie, dass flir die Parametrierung der RF600 Reader mit dem Funktionsbaustein
FB 55 ein eigenes Handbuch zur Verfiigung steht. In diesem Handbuch,
"Parametrierhandbuch RF620R/RF630R" finden Sie alle wichtigen Informationen zur
Inbetriebnahme, Parametrierung, Fehlermeldungen und Fehlerbehebungen sowie viele
Beispiele und Applikationen fiir RF600-Anwendungen.

PROFIBUS-Konfigurierung

Fir die Anschaltmodule, die direkt am PROFIBUS angeschlossen werden kdnnen, wird eine
entsprechende GSD-Datei auf der CD RF/D Systems Software & Documentation
(6GT2080-2AA10) ausgeliefert.

PROFINET-Konfigurierung

Fir die Kommunikationsmodule, die direkt am PROFINET angeschlossen werden kénnen,
wird eine entsprechende GSDML-Datei auf der CD RF/D Systemns Software &
Documentation (6GT2080-2AA10) ausgeliefert.

FB 55
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Einleitung

1.1 Ubersicht

Nicht-SIMATIC-Anwendungen

Anwendungen, die in Fremdsteuerungen programmiert werden, kénnen nicht den FB 55
verwenden. Diese Anwendungen sind im Anhang Programmierung der
Kommunikationsmodule am PROFIBUS/PROFINET (Seite 99) beschrieben. Als
Programmierer einer Fremdsteuerung kdnnen Sie damit |hre eigene RFID-Funktion
entwickeln. Zusammen mit der FB 55-Beschreibung und den UDTs kdnnen in einer

Fremdsteuerung gleiche oder dhnliche Datenstrukturen wie bei dem FB 55 nachgebildet
werden.

Voraussetzung zum Betrieb des FB 55

FB 55

Der FB 55 kann das Kommunikationsmodul Gber jeden PROFIBUS/PROFINET-Master
ansprechen, der Uiber die System-Funktionsbausteine SFB 52/53 verfiigt. Dabei ist es ohne
Belang, ob der PROFIBUS/PROFINET-Master in der S7-CPU integriert ist oder als
Zusatzmodul in das Rack gesteckt wird (z. B. IM 467).

Bitte beachten Sie, dass der FB 55 mit azyklischen Telegrammen arbeitet (SFB 52/53).
Altere CPUs der SIMATIC, kleine Modellreihen bzw. manche Kommunikationsprozessoren
(CP) besitzen moglicherweise diese Dienste nicht. Bitte Gberpriifen Sie das bei der
Projektierung.

Bitte beachten Sie die Installationshinweise auf der CD RF/D Systems Software &
Documentation (6GT2080-2AA10).

Funktionshandbuch, 01/2010, J31069-D0215-U001-A1-0018 7



Einleitung

1.2 Vorinformation

1.2 Vorinformation

Zweck dieser Dokumentation

Dieses Funktionshandbuch enthalt alle Informationen, die fir das Parametrieren und
Inbetriebnehmen des Systems notwendig sind.

Es richtet sich sowohl an Programmierer und Tester, die das System selbst in Betrieb
nehmen und mit anderen Einheiten (Automatisierungssysteme, Programmiergerate)
verbinden, als auch an Service- und Wartungstechniker, die Erweiterungen einbauen oder
Fehleranalysen durchfihren.

Konventionen

Innerhalb dieser Dokumentation werden folgende Begriffe/Abkirzungen synonym
verwendet:

® Reader, Schreib-/Lesegerat, SLG
® Transponder, Tag, Mobiler Datenspeicher, MDS

e Kommunikationsmodul, Anschaltmodul, ASM

Giiltigkeitsbereich dieser Dokumentation

Diese Dokumentation ist gultig fir FB 55. Die Dokumentation beschreibt den Lieferzustand
ab Januar 2010.

Historie
Folgende Ausgabe(n) der Betriebsanleitung wurden bisher veroffentlicht:

Ausgabe Bemerkung
01/2010 Erstausgabe

FB 55
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Einleitung

1.3 Wegweiser durch das Funktionshandbuch

1.3 Wegweiser durch das Funktionshandbuch

Inhaltsstruktur

Inhalt

Inhaltsverzeichnis

Detaillierte Gliederung der Dokumentation mit zugehdrigen Seiten-/Kapitel-
angaben.

Einleitung Zweck, Aufbau und Beschreibung der inhaltlichen Schwerpunkte.
Parametrieren Beschreibung der Parametrierung
Inbetriebnehmen Beschreibung der Inbetriebnahme

Fehlermeldungen und Fehlersuche

Ubersicht iber Fehlermeldungen und Hilfestellung zur Fehlersuche

Beispiele/Applikationen

Beschreibt die Anwendung von FB 55 anhand von Beispielapplikationen.

Anhang: Kurzbeschreibung der
Kommunikationsmodule

Beschreibung der fiir FB 55 verwendbaren Anschaltmodule

Anhang: Programmierung der
Kommunikationsmodule am
PROFIBUS/PROFINET

Hinweise flr die Ansteuerung mit PC oder Fremdsteuerung

Anhang: Service & Support

Service und Support, Ansprechpartner, Trainingscenter

FB 55
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1.3 Wegweiser durch das Funktionshandbuch
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Beschreibung

2.1

Bausteinspezifikation

Bausteinnummer:
Bausteinname:
Symbolischer Name:
Familie:
Arbeitsspeicherbedart:
Lokaldaten:

Version:

Aufgerufene Bausteine:

Belegung Datenbausteine:

FB 55

FB 55

"MOBY FB-MT"
8352 Byte

118 Byte

1.0

SFB 52 (RDREC), SFC 53 (WRREC),
SFC 1 (READ_CLK), SFC 20 (BLKMOV),
SFC 21 (FILL), SFC 24 (TEST_DB)

MOBY 55 Param = 50 Byte pro Kanal
(Uber UDT 10 definiert)

Benutzte Merker: keine
Benutzte Zahler: keine
Benutzte Register: AR1, AR2
Aufruf; zyklisch
Tabelle 2- 1 Typische Laufzeiten des FB 55 (Zyklusbelastung des AS in ms)
S7-CPU Leerdurch- Kommunikationsmodul Kommunikationsmodul
lauf zentral in S7-300 dezentral am PROFIBUS
Tag lesen Tag schreiben Tag lesen Tag schreiben
315-2 DP 1,9 3,7 +n*0,023 3,6 +n* 0,022 34 3,6
318-2 DP 0,13 1+n*0,01 1,3+ n*0,007 0,4 0,45
416-2 DP 0,1 - - 0,35 0,38

n = Anzahl der zu verarbeitenden Nutzdaten pro Schreib- oder Lesebefehl in Byte.

Werden mit einem Befehl mehr als 233 Byte Tag-Daten bearbeitet, so ist in der Tabelle
generell fir n = 233 einzusetzen.

Anmerkung:

Die Zeiten des Kommunikationsmoduls fiir den Datenaustausch mit den Datenspeichern
sind im MOBY-Handbuch fiir Projektierung, Montage und Service beschrieben.

Funktionshandbuch, 01/2010, J31069-D0215-U001-A1-0018
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Beschreibung

2. 1 Bausteinspezifikation

RFID-Datendurchsatzberechnung

Der Datendurchsatz mit dem FB 55 kann nach den Formeln im MOBY-Handbuch flr
Projektierung, Montage und Service berechnet werden.

Allgemein gilt:
fk Kommunikationszeit zwischen
Kommunikationsmodul, Reader und Tag
t=k+t.-n n Anzahl der Nutzdaten

Konstante (siehe Tabelle im
Projektierungshandbuch)

I Byte Ubertragungszeit fiir 1 Byte (siehe Tabelle im
Projektierungshandbuch)

Die Ubertragung der Daten zum Tag und die Ubertragung der Daten zwischen
Kommunikationsmodul und FB 55 geschieht parallel. Dadurch ist in der Regel keine weitere
Zeit fur die Datenubertragung zwischen Kommunikationsmodul und FB 55 zu
bertcksichtigen, so dass die oben berechnete Zeit £k der gesamten Befehlsdauer entspricht.

Zu verlangerten Befehlsdauern kann es dennoch kommen, wenn
e sehr viele RFID-Kanale parallel bearbeitet werden

® nur wenige (oder nur eine) Systemressourcen fiir azyklische Telegramme zur Verfiigung
stehen

e am PROFIBUS mit langsamen Ubertragungsraten gearbeitet wird

e weitere Applikationen in der S7 ablaufen, die intensiv die azyklischen Telegrammdienste
(SFB 52/53) in der SIMATIC verwenden

® schnelle Identifikationssysteme (z. B. RF300) in Kombination mit einer langsamen
Buskommunikation (z. B. RF170C) projektiert werden.

FB 55
12 Funktionshandbuch, 01/2010, J31069-D0215-U001-A1-0018



Beschreibung

2.2 Projektierungsschema

2.2 Projektierungsschema

Tabelle 2- 2 Projektierungsschema FB 55

KOP-Box Parameter Datentyp Zulassige Weite Beschreibung
Params_DB INT 2 bis 32767 Parameter-Datenbausteinnummer fir
MOBY FB-MT einen RFID-Kanal (Reader)
| Params_ADDR INT 0, 300, 600, ..." Adresszeiger im Parameter-
Params_DB Datenbaustein auf den Anfang eines
~| Params_ADDR uDT 10

1) Diese Werte sind beispielhaft, wenn nur Datenstrukturen vom Typ UDT 10 aneinandergereiht werden.
Folgt dem UDT 10 der RFID-Befehl (UDT 30), dann verandern sich diese Werte.

Params_DB und Params_ADDR bilden einen Zeiger auf eine Datenstruktur. Diese
Datenstruktur wird durch Aufruf von UDT 10 (englisch) oder UDT 11 (deutsch) definiert. Fir
jeden RFID-Kanal (Kommunikationsmodul bzw. Reader) muss eine eigene Datenstruktur
definiert werden (siehe Kapitel Die Datenstrukturen des FB 55 (Seite 14)).

FB 55
Funktionshandbuch, 01/2010, J31069-D0215-U001-A1-0018 13



Beschreibung
2.3 Die Dafenstrukturen des FB 55

2.3 Die Datenstrukturen des FB 55

Das folgende Bild zeigt beispielhaft eine Definition mehrerer RFID-Kanéale mit den
dazugehoérenden Tag-Befehlen und den Anwenderdaten.

Aufruf 1. Reader:

Aufruf 2. Reader:

Aufruf 3. Reader:

Aufruf 4. Reader:

Call FB55 Call FB55 Call FB55 Call FB55
—| Params_DB —]Params_DB —|Params_DB Params_DB
I Params_ADDR E Params_ADDR]| . Params_ADDR| . Params_ADDR
\ N A
N T~ ;
—— S i
MOBY_DB: = —._ . !
N \ .\ ,/
7 ’/ \\ ’/
e / \ /
Kanal 1 3 Ra | v
Kanal 2 - / P
UDT1(D Kanal 3 . Pte
Kanal 4 - -
command_
DB_number
1= —p» Anwender_Daten:
L command_ N
DB_address J '\ |
;o
L .
I Der
a Anwender
'MOBY_Befehle: 4 - - Lo definiert die
! ! E Gréfte und
DAT DB number | | 7 ‘[’)'et t
DAT_DB_address -atentypen
in seinen
Daten selbst
Einzelbefehl (bis 32 KB
bearbeitbar) oder
geketteter Befehl

Bild 2-1 Projektierungsschema des FB 55

Jeder Aufruf des FB 55 zeigt auf einen eigenen Parameterdatenblock (Params_DB,
Params_ADDR), welcher durch einen UDT 10 definiert wird. Innerhalb des UDT 10 gibt es
die Variablen "command_DB_number" und "command_DB_address". Diese Variablen
zeigen auf den RFID-Befehl, der mit dem Tag durchgefiihrt werden soll.

Die Definition des RFID-Befehls geschieht mit dem UDT 30 (englisch) oder UDT 31
(deutsch). Durch mehrmaligen Aufruf des UDT 30 kénnen verschiedene Befehle oder
Befehlsketten (siehe Kapitel Befehlskettung (Seite 38)) definiert werden. Innerhalb des
UDT 30 sind die Variablen "DAT_DB_number" und "DAT_DB_address" definiert. Diese
Variablendefinition bildet den Zeiger zu den Anwenderdaten, der im diesem
Funktionshandbuch oft nur als DAT_DB bezeichnet wird. Dort werden die gelesenen Tag-
Daten hinterlegt. Bei einem Schreibbefehl muss hier der Anwender seine Daten vor der

Ausfiihrung des Befehls hinterlegen.

FB 55
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Beschreibung

24

Tabelle 2- 3 Anzahl der RFID-Kanale

2.4 Anzahl der anschlieBbaren RFID-Kandéle

Anzahl der anschlieRbaren RFID-Kanéle

Jeder RFID-Kanal belegt 1 Wort im Ein- und Ausgangsbereich einer SIMATIC S7. Es kann
immer die maximal von SIMATIC zugelassene Anzahl von RFID-Baugruppen betrieben
werden. Die folgende Tabelle gibt einen Uberblick.

S7 CPU-Typ® 315-2 DP 316-2 DP; 318-2 DP 416; 417; CP 443-5 Ext
max. Anzahl der max. max. Anzahl der max. max. Anzahl der max.

Kommunika- Reader Kommunika- Reader Kommunika- Reader
tionsmodule (Kanéle) tionsmodule (Kanale) tionsmodule (Kanale)

ASM 475 (zentral)" 32 64 32 64 - -

ASM 475 (dezentral 64 x8 1024 123 x 8 1968 123 x 8 1968

Uber ET 200M)2

RF170C (dezentral 64 x9 1152 123 x9 2214 123 x9 2214

Uber ET 200pro)4

RF180C

ASM 456 64 128 123 246 123 246

1) Der zentrale Aufbau kann bis zu 3 Erweiterungsracks beinhalten. Ein DP-Anschluss ist in dieser Aufbauvariante nicht

notwendig.

2 Im dezentralen Aufbau kdnnen in jedem ET 200M bis zu 12 RFID-Baugruppen (ASM 475) stecken.

3) Die hier angegebenen CPU-Typen sind moglicherweise nicht vollstéandig, da das CPU-Spektrum und die damit
verbundenen Funktionen sténdig erweitert werden.

4 In eine dezentrale Peripherie ET 200pro kénnen bis zu 9 RF170C gesteckt werden.

FB 55
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2.5 Die Adressierung der RFID-Kanale

Der zentrale Aufbau mit ASM 475

Im zentralen Aufbau werden von HW Konfig feste steckplatzabhangige Adressen fiir das
ASM 475 vergeben. Das ASM 475 liegt im Analogbereich einer SIMATIC S7-300 und

beginnt ab Adresse 256.

o (@)
Bau-

o gruppen-
trager 3

() ()

] ] 0 O (] ]
Steckplatznummer M 3 4 5 6 7 8 9 10 11

 — opp
Analogadresse 640 656 672 688 704 720 736 752

Verbindungsleitung 368

o ©| Bau-
gruppen-

e trager 2
(@) (@)
— ] 0 ] ] 0 ] ] ]

Steckplatznummer IM 3 4 5 6 7 8 9 10 11

% %

]

— s}
Analogadresse 512 528 544 560 576 592 608 624

Verbindungsleitung 368
() (@)
Bau-
o gruppen-
trager 1
() ()
— ] ] ] ] ]

| — a ]
Steckplatznummer M 3 4 5 6 7 8 9 10 M1

Analogadresse 384 400 416 432 448 464 480 496
Verbindungsleitung 368

[ H (]
o |8 H H ©| Bau-
‘ 2 gruppen-
e tréager 0
() o
4 5 6 7 8 9 10 M1

1 | m] m}

Steckplatznummer 1 2 3
Analogadresse 256 272 288 304 320 336 352 368

Bild 2-2 Steckplatze bei S7-300 und Analogadressen fir ASM 475
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2.5 Die Adressierung der RFID-Kanéle

Adressierung iiber PROFIBUS/PROFINET

Bei der Adressierung Gber PROFIBUS/PROFINET kdénnen in HW Konfig beliebige Adressen
fur die Kommunikationsmodule gewahlt werden. DefaultmaRig gibt HW Konfig eine freie
Adresse vor.

PROFIBUS[T]: DP-Mastersystem (1]

Profil: IStandard j
EI-Ja.’gl PROFIBUS-DF -
[+-{_] bersits projektierte Stationen
a CiR-Objekt

-] DPY0-Slaves
-0 DPAAS

-0 DPPA-Link
-] ENCODER
-3 ET 2008

B ET 200C

-2 ET 200eco
@ ET 20015

-3 ET 200i5P
B3 ET 200U

B ET 200M

-2 ET 200pm

-3 ET 200R

B3 ET 2005

B ET 2000

M- ET 200

#-[C3 Funklionshaugnppen
- IDENT

-3 IPC =
M- NC

#-[C3 Netzkomponenten
-1 Regler

-] Schalkgerste
= Sensorik

-0 SIMADYN

B0 SIMATIC

-3 SIMODRIVE
-1 SIMOREG

=1 SIMOVERT
B0 SINAMICS

B

1-3 5IPO3 B Automatische Generierung der nachsten
=0 Weitere FELDGERATE freien Adresse. E-Adresse und A-Adresse

7)-(Z Schaltgerat . ) ) .
g UCD e mussen identisch sein.

{:| Gateway
E|{:| |dentzpsteme
C B3 Moey | 7 astase
% ASMA52 Steckplatz | DP-Kenrung... | Besle\lnummer/Bezelchnung| E-Adiesse | Addresse | Kammentar
: E A5 AR — 1 | EE [Wword: 2 IN/OUT DPAT [1536...1539 [1536..1533
-3 Kompatible PROFIBUS-DP-Slaves |
X2 PROFIBUS-PA
=52 PROFINET IO
{:l Gateway

&3 140
E|{:| Ident Systems
. B0 SIMATIC RFID =l
Bild 2-3 Beispiel: Automatische Adressgenerierung eines PROFIBUS/PROFINET-Slaves

FB 55
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2.5 Die Adressierung der RFID-Kanéle

PROFIBUSITE (1]
b

M 153

] I Automatische Generierung der nachsten
— freien Adresse. E-Adresse und A-Adresse
mussen identisch sein.

Profil: ISlandard j
= B PROFIBUS-DP -
i -] bereits projektierts Stationen
; ET 200M
EE M 1531 4| 7 M5
E: Al-300 Steckplatz Baugruppe... Bestellnummer ... | E-Adresse | Addiesse
: ; 4 ASMATS -PARAM _|BRTZ002-0GAI0 |256.271  |256.271
= Spezial-300 5 ASM475-PARAM |DGTZ0020GAI0 |272.207  |272.287
~[@ DM 370 DUMNMY 3 ASM47E-PARAM |6GT2002-0GA10  [288..303  [268..303
[ MOBY ASM475-PARAM :
3
Bild 2-4 Beispiel: Automatische Adressgenerierung eines Kommunikationsmoduls in ET 200-

Umgebung

Die Zuordnung der Adressen im FB 55

Die eindeutigen E-/A-Adressen des Kommunikationsmoduls von HW Konfig missen in den
Parameter-Datenbaustein (UDT 10) Glbernommen werden.

DB45 — "MOBY DB -- MOBY FB45\FB45)..\DB45 [ N [ 3 Physikalische Adresszuordnung
/ 150.0[6L61[4]. ASH_address T |z56 /[ [256 \—_|Topur: address of ASM (cycle ward) 2 wie im HW-Konfig vorgegeben
\ 152.0[5L61[4]. A5 channel T |1 N Tnput: number of charmel (L..4}
“T54.0(3L61[4]. command_DE_nuuber Input: mumber of comusnd DE
1 |_DE_:
156.0|5LG. _loi x|
. —
1op- Blght / 100.0)5L61[3] . ASH_address T 256 (256 Input: address of ASH (cycle wordl =]
e \ 102.0[5L61[3].ASH_channel T |1 \: / Input: number of chamnel (37.4)
15 ks JI04.0[SL61[3] . comuand_DE_nunber
it /105.0 LG ol - ol x|
161.0[5L6 e
Tek.0|505 / igz'gzii /[ 50.0[5L61[2].ASH address T 26 [ [zs6 Input: address of Al (cycle word) 2
Tes.0|506 c \ 52.0[#L61[2]. ASM channel T |1 \z: / Input: mumber of Ghannel (1..4)
: 100 Vil “5470[3161(2] . command_DB_number
[ | 110.0[316 -
Pon LR EE] = DB45 — "MOBY DB" - MOBY FB451FB:
2N 58.0[310 -
112. 031G Hame Typ Kt ua
59.0[5L6
14,0516 = [ uv.0|sBe1[1]. 450 address T |ess [ |es6 Input: address of A3H [cyele word)
4 A ED'D . 2.0[5U5101]. A5H_channel T |1 N Tnput: number of chennel (1..4)
/5/. T.0[A161[1]. command DB sumker [TNT |47 7 Taput: mumber of comuand DR
1.0zt
= :LG 6.0[41L6111]. command_DB_sddresdTNT |0 i Toput: first address of commands in the conmand DB
— — &.0[3161[1]. 108 _comtrol EYTE [BAL6#L Beledl Tnput: setup the MD3 contralling (0,1,2)
: 9.0[3L61[1].ECC_mode EOOL |FALSE FALSE Input: working with ECC check
Anfangsadressen A‘J—I 9.1|5LG1[1].RESET long E00L |FALSE FALSE Input: true: long RESET-telegramm, only used for MOBY mode S,
des UDT 10 in der 10.0[SLE1[1]. MOBY_nnde BYTE [B#l6#L Belcsl Toput: MOBT working mods
11.0[SL61[1]. scanning_tine BYTE [B#L6ED Bgl6gn Taput: scan time for long-rangs MORY T,/0
. 1 ot
Datenansicht des 12.0[8L61[1].0ption_1 EYTE |B#16#0 B#l540 Input: reset-command option 1 -
MOBY-DB 1 iy
Bild 2-5 Physikalische Adresszuordnung im UDT 10 parametrieren

Neben der Adresse (ASM_address) muss auch noch der RFID-Kanal (ASM_channel)
eindeutig zugeordnet werden. Wird ein Kommunikationsmodul mit mehreren Kanélen
betrieben (ASM 475), so muss fur jeden Kanal ein eigener UDT 10 definiert werden. Der
Eintrag "ASM_address" bleibt dabei gleich. Es wird der "ASM_channel" von 1 bis 2
verandert.
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3.1 Der Parameter-Datenbaustein
3.1.1 Der Parameter-Datenbaustein
Jeder RFID-Kanal (Reader) bendtigt seine eigenen Parameter. Diese sind in einer
Datenstruktur als UDT 10 (mit englischen Kommentaren) bzw. UDT 11 (mit deutschen
Kommentaren) vordefiniert. Sie missen fir jeden RFID-Kanal diesen UDT in einem
Datenbaustein aufrufen. Im UDT 10 sind unterschiedliche Variablen definiert:
o |NPUT-Parameter: Diese Variablen missen vom Anwender einmalig bei der
Projektierung eingegeben werden. Wahrend der gesamten Laufzeit ist es nicht
notwendig, diese Parameter zu verandern oder abzufragen.
Bitte beachten Sie, dass nach Anderung eines INPUT-Parameters ein init_run
durchzufiihren ist, bevor die neue Einstellung wirksam wird (siehe Kapitel
Programmierung von Neustart und Wiederanlauf (Seite 71)).
e Steuerbits: Mit diesen Boolschen Variablen startet der Anwender seine Befehle.
® Anzeigen: Die Anzeigen zeigen dem Anwender den Fortgang eines Befehls an.
Fehleranalysen kénnen einfach durchgefihrt werden.
® FB-interne Variablen: Diese Variablen sind fir den Anwender nicht von Bedeutung. Sie
dirfen nicht durch die Anwendung verandert werden. Fehlfunktionen und
Datenverfalschungen waren sonst die Folge.
Die folgende Tabelle zeigt den kompletten UDT 10/UDT 11. Fir Programmierer, die die
Adressierung mit absoluten Werten bevorzugen, sind in der ersten Spalte die relativen
Adressen angegeben.
Spezielle Informationen zum UDT 10 bei den Readern RF620R/RF630R finden Sie im
"Parametrierhandbuch RF620R/RF630R".
Tabelle 3-1 UDT 11 "MOBY 55 Param"
Adresse Name Typ Anfangswert Kommentar
0.0 STRUCT
+0.0 ASM address INT 256 Input: Basisadresse des
- Kommunikationsmoduls (zyklisches
Wort)
+2.0 ASM channel INT Input: Nummer des Kanals (1 . 4)
+4.0 command DB number INT 58 Input: Befehlsdatenbaustein-Nummer
+6.0 command DB address INT 0 %Eggt: Anfangsadresse der Daten im
+8.0 MDS control BYTE B#lo#1 Input: Anwesenheitskontrolle und
- Tag-Steuerung (0, 1)
+9.0 reservedl BOOL FALSE
+9.1 RESET long BOOL TRUE Input: true: langes RESET-
- Telegramm, nur fur MOBY-Mode 5
+10.0 MOBY mode BYTE B#lo#7 Input: MOBY-Betriebsart
- (nur 6,
+11.0 scanning time BYTE B#16#0 Input: Abtastzeit flir MOBY D/U
+12.0 option 1 BYTE B#16#0 Input: RESET-Befehl Option 1
FB 55
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3.1 Der Parameter-Datenbaustein

Adresse Name Typ Anfangswert Kommentar
+13.0 distance limiting BYTE B#16#F Input: Reichweitenbegrenzung
+14.0 mnultitag BYTE B#lo#l Input: max. Anzahl Tags im Feld
+15.0 field ON control BYTE B#16#0 Input: BERO-Betriebsart
+16.0 field ON time BYTE B#16#0 Input: BERO-Zeit
+17.0 reservedl BYTE B#16#0
+18.0 ANZ MDS present BOOL FALSE Anwesenheit eines Tags
+18.1 reserved?2 BOOL FALSE
+18.2 reserved3 BOOL FALSE
+18.3 reserved4 BOOL FALSE
+18.4 reservedb BOOL FALSE
+18.5 reservedo6 BOOL FALSE
+18.6 error BOOL FALSE Fehler wa&hrend der
Befehlsbearbeitung
+18.7 ready BOOL FALSE Der Befehl bzw. Befehlskette ist
ausgefihrt
+19.0 reserved’ BOOL FALSE
+19.1 command start BOOL FALSE Set: Startsignal fir Befehl bzw.
- Befehlskette
+19.2 repeat command BOOL FALSE Set: letzten Befehl wiederholen
+19.3 init run BOOL TRUE Set: Kommunikationsmodul
B riicksetzen und neu parametrieren
+19.4 ASM failure BOOL FALSE OB122 Set: Kommunikationsmodul
B ausgefallen
+19.5 FC55 active BOOL FALSE FC-aktiv
+19.6 reserved8 BOOL FALSE
+19.7 ANZ reset BOOL FALSE RESET war letzter Befehl
+20.0 ASM busy BOOL FALSE Kommunikationsmodul bearbeitet
- einen Befehl
+20.1 command rep active BOOL FALSE Kommunikationsmodul fihrt
- - Befehlswiederholung durch
+21.0 number MDS BYTE B#16#0 %nzahl der im Feld befindlichen
ags
+22.0 error MOBY BYTE B#16#0 Fehleranzeige vom Anschaltmodul
+23.0 error FC BYTE B#16#0 Fehleranzeige von FC
+24.0 error BUS WORD W#16#0 Fehleranzeige von PROFIBUS
+26.0 version MOBY WORD W#16#0 Firmwareversion MOBY
+28.0 counter customer BYTE B#l6#2 Interner Schleifenzahler
+29.0 counter actual BYTE B#16#0 FC-interne Variablen. Diese dirfen
- vom Anwender nicht verandert
werden.
+30.0 reserved? BYTE B#16#0 FC intern
+31.0 reservedl0 BYTE B#16#0 FC intern
+32.0 reservedll BYTE B#16#0 FC intern
+33.0 reservedl?2 BOOL FALSE FC intern
+33.1 reservedl3 BOOL FALSE FC intern
+33.2 FM ASM lost old BOOL FALSE FC intern
+33.3 FM cmd repeat BOOL FALSE FC intern
+33.4 FM ASM lost o0ld2 BOOL FALSE FC intern
+33.5 FM ASM first run BOOL FALSE FC intern
+33.6 FM reset running BOOL FALSE FC intern
+33.7 FM edge restart BOOL FALSE FC intern
+34.0 FM reset BOOL FALSE FC intern
+34.1 FM MOBY U BOOL FALSE FC intern
+34.2 FM receipt BOOL FALSE FC intern
+34.3 EMflastipartialirece BOOL FALSE FC intern
ip
+34.4 FM last receipt BOOL FALSE FC intern
+34.5 FM chain command BOOL FALSE FC intern
+34.6 FM command start BOOL FALSE FC intern

20
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Adresse Name Typ Anfangswert Kommentar
+34.7 FM data end BOOL FALSE FC intern
+35.0 FM init run BOOL FALSE FC intern
+35.1 FM SFC bus BOOL FALSE FC intern
+35.2 FM init run ASM BOOL FALSE FC intern
+35.3 FM cancel BOOL FALSE FC intern
+35.4 FM no data BOOL FALSE FC intern
+35.5 FM command begin BOOL FALSE FC intern
+35.6 FM get result BOOL FALSE FC intern
+35.7 FM out of resources BOOL FALSE FC intern
+36.0 pointer command INT 0 FC intern
+38.0 length of data INT 0 FC intern
+40.0 pointer receipt INT 0 FC intern
+42.0 length of receipt INT 0 FC intern
+44.0 counter comand BYTE B#16#0 FC intern
+45.0 counter receipt BYTE B#16#0 FC intern
+46.0 reservedld BYTE B#16#0 FC intern
+47.0 reservedlb BYTE B#l6#0 FC intern
+48.0 reservedl6 BYTE B#16#0 FC intern
+49.0 Testbyte BYTE B#16#0 FC intern
=50.0 END_STRUCT

FB 55
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3.1.2 Die INPUT-Parameter

Bitte beachten Sie bei den zuldssigen Werten der INPUT-Parameter die Angaben zur
Hardware (siehe Anhang Kurzbeschreibung der Kommunikationsmodule (Seite 85)).

Spezielle Informationen zu den INPUT-Parametern bei den Readern RF620R/RF630R
finden Sie im "Parametrierhandbuch RF620R/RF630R".

Tabelle 3- 2 INPUT-Parameter

Variable

Beschreibung

ASM_address

Logische Basisadresse des Kommunikationsmoduls; diese Adresse muss mit der "Anfangsadresse”
des Kommunikationsmoduls in HW Konfig des SIMATIC-Managers bereinstimmen. Bitte beachten
Sie, dass diese Adresse nichts mit der PROFIBUS-Adresse zu tun hat, welche am
Kommunikationsmodul bzw. ET 200X/M eingestellt wird.

ASM_channel

Nummer des RFID-Kanals, mit dem gearbeitet werden soll:

Kommunikationsmodul-Typ Wertebereich
ASM 475, ASM 456; RF170C, RF180C 1,2

number

command_DB_

Nummer des Datenbausteins, in dem der Tag-Befehl festgelegt ist | Die Input-Parameter
command_DB_number und

command_DB_

command_DB_address dirfen

Adresse innerhalb des "command_DB". Auf dieser Adresse N
nur verandert werden, wenn

address beginnt der nachste Tag-Befehl. "command_DB_number" und o .
"command_DB_address" bilden einen Datenzeiger auf den ready =1 ist. Nach einer
nachsten Befehl (siehe Kapitel Projektierungsschema (Seite 13)). | Anderung dieser Parameter

braucht kein init_run
durchgeflhrt werden.

MDS_control MDS_control schaltet die Anwesenheitskontrolle bzw. die Tag-Steuerung am Kommunikationsmodul
ein oder aus (siehe Kapitel Anwesenheitskontrolle und Tag-Steuerung (Seite 43)).

Wert Tag-Steuerung Kommunikations
modul-Typ
0 Anwesenheitskontrolle ist ausgeschaltet. Die Variable alle
ANZ_MSD_present zeigt keinen giiltigen Wert an.
1 Anwesenheitskontrolle ist eingeschaltet. Die Tag-Steuerung ist alle
qbgeschaltet. Die Variable ANZ_MDS_present zeigt einen Tag im
Ubertragungsfenster eines Readers an.
reservedO reserviert
RESET _long Langes RESET-Telegramm.

MOBY U/D und RF300/RF600 = True

22
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Variable Beschreibung
MOBY_mode Einstellung der RFID-Betriebsart
Wert Betriebsart Kommunikationsmodul-Typ
6 MOBY U - mit Multitaghandling ASM 475, ASM 456, RF170C,

Der Parameter UID im Befehl darf mit Null oder muss | RF180C
mit der richtigen Tag-Nummer versorgt werden
(siehe Kapitel RFID-Befehle (Seite 31)).

e Parametrierung mit multitag > 1 und mehr als ein
Tag im Feld: Der Parameter UID muss mit der
Tag-Nummer versorgt werden.

e Parametrierung mit multitag = 1 und nur ein Tag
im Feld: Der Parameter UID kann mit der
richtigen Nummer oder Null versorgt werden.

7 MOBY D bzw. RF300/RF600 - mit Multitaghandling In Vorbereitung mit:
ASM 475, ASM 456, RF170C,
RF180C

Zu beachten:
Eine Anderung von MOBY_mode darf nur nach dem Einschalten eines Kommunikationsmoduls
erfolgen.

scanning_time

MOBY U:

Scanning_time beschreibt die Standby-Zeit fiir den Tag. Erhalt der Tag vor Ablauf der scanning_time
einen weiteren Befehl, so kann dieser sofort bearbeitet werden. Erhalt der Tag einen Befehl nach
Ablauf der scanning_time, so wird die Befehlsbearbeitung um die sleep_time des Tags verzégert.

Eine scanning_time sollte nur eingestellt werden, wenn
e der Tag mit mehreren Befehlen bearbeitet wird und
e der Bearbeitungsvorgang in einer minimalen Zeit abgeschlossen sein muss.

00 hex = keine Standby-Zeit (Default)
01 hex = 7 ms Standby-Zeit

02 hex = 14 ms Standby-Zeit

C8 hex = 1400 ms Standby-Zeit
Beachte:

Die scanning_time beeinflusst die Batterielebensdauer. Je groRRer die eingestellte scanning_time,
desto kirzer die Batterielebensdauer. Genauere Berechnungen finden Sie im MOBY U-Handbuch
fur Projektierung, Montage und Service.

MOBY D/RF300: 00 hex (reserviert)

option_1 Dieses Byte ist bitweise kodiert. Es hat standardmaRig den Wert B#16#0. Es kdnnen damit
besondere Steuerungen im Kommunikationsmodul/Reader vorgenommen werden.
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
Lolofofolofo] [o]
1 = Das Blinken der ERR-LED wird durch einen
init_run zuriickgesetzt
FB 55
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Variable Beschreibung
distance_limiting MOBY U: Reichweitenbegrenzung
normale Sendeleistung? reduzierte Sendeleistung
05hex=0,5m 85 hex Die reduzierte Sendeleistung ist einzustellen, wenn
OAhex=10m 8A hex mehrere Reader nahe beieinander positioniert sind oder
OF hex=1,5m 8F hex wenn Datenspeicher, die sich in der Nahe eines Readers
14 hex =2,0m 91 hex aufhalten, spater oder nicht mehr erkannt werden sollen.
19 hex=2,5m 99 hex Nachteil: Die Feldkeule wird kleiner und damit steht fiir
TEhex=3,0m 9E hex die Kommunikation weniger Zeit zur Verfligung bzw. es
23 hex=3,5m A3 hex muss genauer positioniert werden.

1) Zwischenwerte in Abstufungen von 0,1 m sind mdoglich (02, 03, ..., 23 hex)

MOBY D: HF-Leistung von 0,5 W bis 10 W in 0,25 W-Schritten

nur wirksam bei SLG D10S; bei SLG D11S / D12S ist eine Leistung von 1 W (04 hex) eingestellt und
kann nicht geandert werden.

02 hex=0,5W
10 hex = 4 W (default)

28 hex = 10 W

RF300

Mit diesem Parameter kann nur beim RF380R (MLFB 6GT2801-3AB10) eine Anderung der
Ausgangsleistung bewirkt werden. Dabei ist zu beriicksichtigen, dass die Anderung der
Ausgangsleistung sowohl Auswirkungen auf die obere als auch auf die untere Grenzreichweite,
sowie auf den einzuhaltenden Mindestabstand zwischen benachbarten RF380R hat. Siehe hierzu
Systemhandbuch RF300, Felddaten, Kap. 4.2

Folgende Einstellungen sind mdglich :

Wert

02 hex 05W

03 hex 0,75W

04 hex 1,0W

05 hex 1,25 W

06 hex 1,5W

07 hex 1,75 W

08 hex 20W

Einstellungen aufRerhalb der angegebenen Werte bedeuten, dass der Defaultwert = 1,25 W
eingestellt wird und es erfolgt aus Kompatibilitadtsgriinden keine Fehlermeldung!

multitag MOBY U: zugelassene Werte: 1 ... 12
MOBY D: zugelassene Werte: 1 (... 28, in Vorbereitung)
RF300: zugelassene Werte: 1 (... 5, in Vorbereitung)
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Variable

Beschreibung

field_ON_control

MOBY U: BERO-Betriebsart; automatisches Ein-/Ausschalten des Antennenfeldes. Der Befehl
"Antenne EIN/AUS" wird von der BERO-Betriebsart uberlagert.

00 hex = | ohne BEROs; keine Reader-Synchronisation

01 hex = | ein oder zwei BEROs
Die BEROs sind logisch ODER verkniipft. Wahrend der Zeit der Betatigung
eines BEROs ist das Feld eingeschaltet.

02 hex = | ein oder zwei BEROs.

Der 1. BERO schaltet das Feld ein und der 2. BERO schaltet das Feld aus.
Wenn zwei BEROs vorhanden sind und eine field_ON_time parametriert ist,
wird das Feld automatisch ausgeschaltet, wenn der 2. BERO nicht
innerhalb dieser BERO-Zeit schaltet.

Ist keine field_ON_time parametriert, so bleibt das Feld bis zur Betatigung
des 2. BERO eingeschaltet.

03 hex = | Reader-Synchronisation iber Kabelverbindung aktivieren (siehe Handbuch
fur Projektierung, Montage und Service fir MOBY U)

MOBY D bzw. RF300: 00 hex (reserviert)

field_ON_time

MOBY U: Zeit fir BERO-Betriebsart (field_ON_control = 02)

00 hex = | Die Zeitiberwachung ist abgeschaltet. Fir die Feldabschaltung wird der
2. BERO bendtigt.

01 hex ... FF hex | = |1 ... 255 s Einschaltzeit fiir das Reader-Feld

MOBY D: Tag-Typ

Binarer Wert: = | Tag-Typ
0..255

00 hex = | |-Code 1 (z. B. MDS D139)

01 hex = | ISO-Transponder

02 hex = | |-Code 1 und ISO-Transponder

03 hex = | 1ISO-my-D (nur bei SLG D10S; bei SLG D11S / D12S wird fiir den 1ISO-my-D
der Wert 01 hex parametriert)

04 hex = | ISO-FRAM (nur bei SLG D11S/D12S; bei SLG D10S wird fir den ISO-
FRAM der Wert 01 hex parametriert)

RF300:

Mit Hilfe des Parameters "field_ON_time" erfolgt grundsétzlich die Unterscheidung, ob der Reader
im RF300-Mode oder im 1ISO15693-Mode betrieben wird (ein Mischbetrieb ist nicht vorgesehen).
Durch die Angabe des Wertes 00 wird der Reader mit dem Befehl "init_run"(RESET) in den RF300-
Mode geschaltet. Werte im Bereich 01 - 07 aktivieren den 1ISO15693-Mode.

Der Wert 01 aktiviert dabei den sogenannten allgemeinen ISO-Mode mit rudimentéaren ISO-Befehlen
(siehe Hinweis Nr. 4). Mit dieser Einstellung ist in der Regel die Performance eingeschrankt, der
Betrieb aber mit jedem ISO-kompatiblen Tag grundsétzlich gewahrleistet.

Die im Systemhandbuch SIMATIC RF300 Kap. 7.1 angegebenen Transponderchip-Typen der Tags
unterstiitzen diese Befehle. Durch Auswahl der Werte 03 ... 07 werden, soweit vorhanden,
chipspezifische Befehle verwendet, die einen schnelleren Datentransfer zulassen.

Folgende Werte kénnen eingestellt werden:

Wert ISO" RF300

01 Beliebiger ISO-Tag Mit Wert 0 zu belegen

03 ISO my-d ((Infineon SRF 55V10P)

04 ISO (Fujitsu MB89R118)

05 ISO I-Code SLI (NXP SL2 ICS20)

06 ISO Tag-it HFI (Texas Instruments)

07 ISO (ST LRI2K)

FB 55
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3.1 Der Parameter-Datenbaustein

Variable Beschreibung

Hinweise
1. Folgende Spezialfunktionen werden grundséatzlich nicht unterstutzt:
— AFI (Application Family Identifier)
— DSFID (Data Storage Format Identifier)
— Chip-spezifische Zusatzfunktionen wie EAS, Kill-Kommandos, etc.

2. Kann ein bisher unbekannter Tag aufgrund der obigen Parameter nicht identifiziert werden, so
erfolgt eine Fehlermeldung(error_MOBY "0D"[hex]).

3. Unzulassige Parameter werden mit Fehlermeldung (error_MOBY "15"[hex]).) abgewiesen.
RF300 bei "field_ON_time" = 01: mdglicherweise eingeschrankte Performance.

reserved1 reserviert

1) die genaue Tag-Bezeichnung siehe Systemhandbuch RF300

Bitte beachten Sie bei den zulassigen Werten der INPUT-Parameter die Angaben zur
Hardware.

FB 55
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3.1.3

FB 55

3.1 Der Parameter-Datenbaustein

Befehls- und Statuswort "BEST"

Im Befehls- und Statuswort sind die Steuerbits des FB 55 definiert.

Das Befehls- und Statuswort mit den Variablen wird mit dem UDT 10 generiert. Die
Variablen und die dazugehdrigen relativen Adressen im UDT 10 sind im folgenden Bild

wiedergegeben.

DBW 18
|
DBB 18 DBB 19 « relative Adresse im UDT 10
"5 14 13 12 11 10 9 8'!7 6 5 4 3 2 1 0
reserved
command_start
repeat_command
init_run
ASM _failure
FB55_active
reserved
ANZ_reset
ANZ_MDS_present
reserved
reserved [ ] vom Anwender zu setzen.
reserved Das Riicksetzen geschieht automatisch
durch den FB 55 (aul3er repeat_command).
reserved
reserved . muss vom Anwender unbedingt
abgefragt werden
error
ready [ ] optionale Abfragebits
Bild 3-1 Belegung des Befehls- und Statuswortes BEST (DBW 18) mit Variablennamen

Spezielle Informationen zum Befehls- und Statuswort "BEST" bei den Readern
RF620R/RF630R finden Sie im "Parametrierhandbuch RF620R/RF630R".
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3.1 Der Parameter-Datenbaustein

Tabelle 3- 3 Variable in BEST

Variable

Beschreibung

command_start

True = Start eines Befehls bzw. einer Befehlskette.
False = Rucksetzen erfolgt automatisch durch den FB 55.

repeat_command

True = Befehlswiederholung: Der zuletzt im Kommunikationsmodul gespeicherte Befehl bzw.
die Befehlskette wird erneut mit dem nachsten Tag abgearbeitet. Dabei wird die
Befehlsbearbeitung zum Tag erst gestartet, nachdem der bereits bearbeitete Tag das
Ubertragungsfenster verlassen hat (ANZ_MDS_present = 0) und ein neuer Tag in das
Ubertragungsfenster des Readers eingetreten ist (ANZ_MDS_present: 0 - 1).

Bei RFID-Systemen mit eindeutigen Tag-IDs (UID) (z. B. RF300, MOBY U) muss der nachste
ins Feld kommende Tag eine andere UID als der Vorganger besitzen damit der Befehl
wiederholt wird.

False = Keine Befehlswiederholung bzw. die Befehlswiederholung wird angehalten, nachdem
der mit dem Repeat-Befehl gestartete Befehl abgearbeitet ist.

Bitte beachten Sie, dass dieses Bit vom Anwender riickgesetzt werden muss, um die
Befehlswiederholung anzuhalten. Das Ergebnis der Befehlswiederholung wird durch Setzen
von command_start durch den Anwender abgeholt.

repeat_command wird nicht automatisch von dem FB 55 nach der Befehlsbearbeitung
rickgesetzt.

Der Befehl init_run setzt die Variable repeat_command zurlick. Damit ist auch eine
Befehlswiederholung im Kommunikationsmodul unterbrochen. repeat_command kann mit
dem nachsten command_start durch die Anwendung erneut gesetzt werden.

Die Handhabung der Befehlswiederholung ist im Kapitel Befehlswiederholung (Seite 40)
beschrieben.

init_run

True = Neustart des Anschaltmoduls. Dabei wird auch der FB 55 riickgesetzt sowie das
Kommunikationsmodul neu parametriert. Alle Daten und Befehle im Kommunikationsmodul
gehen verloren. Dieses Bit muss im Neustart-OB (OB 100) fiir jeden RFID-Kanal bzw.
Kommunikationsmodul gesetzt werden.

Nach einem Ausfall des Kommunikationsmoduls wird dem Anwender der Fehler
error_MOBY=0F gemeldet. Der Anwender muss anschlieBend einen init_run ausfiihren.

False = Rucksetzen erfolgt automatisch durch den FB 55.
Beachte:

e Beim Einspielen eines Parameter-Datenbausteins vom Programmiergerat zur SIMATIC ist
das Bit init_run mit TRUE vorbelegt. Das hat eine automatische Durchfiihrung eines
Neustarts des Kommunikationsmoduls zur Folge.

e Die Zeit fur die Ausflihrung von init_run liegt normalerweise im Millisekundenbereich. Im
Fehlerfall kann sich diese Zeit bis auf 15 s verlangern. Wahrend dieser Zeit darf kein
weiterer init_run gestartet werden.

ASM_failure

True = Das Kommunikationsmodul ist ausgefallen. Dieses Bit wird vom Anwender im OB 122
gesetzt (siehe Kapitel Baugruppenausfall programmieren (Seite 72)). Der FB 55 meldet
daraufhin dem Anwender einen Fehler (error_FB = 09) und unterbricht einen laufenden
Befehl. Wird der OB 122 vom Anwender nicht programmiert, so geht das AG bei einem
Kommunikationsmodul-Ausfall in den STOP-Zustand.

False = Rucksetzen erfolgt automatisch durch den FB 55.

FB55_active

Der FB 55 bearbeitet gerade einen Befehl. Diese Variable wird beim Start des Befehls
(command_start=True) gesetzt und bleibt solange aktiv, bis

e der FB 55 die letzte Quittung vom Kommunikationsmodul erhalten hat
e das init_run-Bit gesetzt wurde
¢ eine Fehlermeldung vom Kommunikationsmodul gemeldet wurde

ANZ_reset

Dieses Bit zeigt an, dass der zuletzt ausgefiihrte Befehl ein RESET war. Der RESET-Befehl
wurde vom Anwender mit "init_run" gestartet.

28
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3.1 Der Parameter-Datenbaustein

Variable Beschreibung

ANZ_MDS_present Zeigt die Anwesenheit eines Tags im Ubertragungsfenster des Readers an.
ANZ_MDS_present wird nur angezeigt, wenn der INPUT-Parameter MDS_control (siehe
Kapitel "Die INPUT-Parameter") vom Anwender gesetzt wurde.

Beachten Sie, dass bei der Durchfiihrung eines init_run die ANZ_MDS_present-Anzeige
kurzzeitig verschwindet, auch wenn sich permanent ein Tag im Ubertragungsfenster aufhélt.

error Dieses Bit wird von dem FB 55 bei fehlerhaftem Abschluss eines Befehls gesetzt. Das error-
Bit ist das Summenfehlerbit fir alle auftretenden Fehler. Die genaue Fehlerursache steht
dabei in den Variablen error_ MOBY, error_FB oder error_BUS (siehe Kapitel Weitere
Anzeigen (Seite 30) bzw. Kapitel Fehlermeldungen und Fehlersuche (Seite 53)). Der erneute
Start eines Befehls setzt das error-Bit wieder zuriick.

ready Fertigmeldung: Nachdem ready = TRUE gemeldet wurde, muss noch das error-Bit = FALSE
abgefragt werden. Damit ist sichergestellt, dass der Befehl fehlerfrei bearbeitet wurde.
Beachte:

Fir den Start von init_run braucht das ready-Bit nicht gesetzt zu sein.

FB 55
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3.1 Der Parameter-Datenbaustein

3.1.4 Weitere Anzeigen

Spezielle Informationen zu den weiteren Anzeigen bei den Readern RF620R/RF630R finden
Sie im "Parametrierhandbuch RF620R/RF630R".

Tabelle 3-4 Anzeigen

Variable

Beschreibung

ASM_busy

Dieses Bit ist gesetzt, wenn das Kommunikationsmodul einen Befehl bearbeitet.
Normalerweise ist "ASM_busy" invertiert zu "ready". ASM_busy wird vom
Kommunikationsmodul tiber das zyklische Wort gemeldet (siehe im Kapitel Zyklisches
Steuerwort zwischen Master und Kommunikationsmodul (Seite 102)). Wird mit dem
automatischen Befehlsstart repeat_command gearbeitet, so zeigt dieses Bit die Bearbeitung
eines neuen Tags mit dem auszufiihrenden Befehl an.

MOBY U/D bzw. RF300/RF600: Keine Bedeutung; diese Variable ist immer false.

command_rep_active

Das Kommunikationsmodul fuhrt gerade eine Befehlswiederholung aus. Das Bit wird als
Antwort auf die Steuervariable repeat_command gesetzt. Nach einem init_run wird
command_rep_active von dem FB 55 zunéachst zurlickgesetzt und erst verzdogert wieder
gesetzt, da hier der FB 55 zuerst die RFID-Befehle zum Kommunikationsmodul tbertragt.

number_MDS

Es wird die Anzahl der Tags angezeigt, die sich gegenwartig im Ubertragungsfenster
befinden.

Befinden sich mehr als 15 Tags im Feld, so bleibt die Anzeige number_MDS bei OF hex
stehen.

error_MOBY

Dieser Fehler wurde vom Kommunikationsmodul gemeldet. Die Anzeige dieses Fehlers
erfolgt in der Regel auch auf der ERR-Leuchtdiode auf der Kommunikationsmodul-
Kanalanzeige (siehe Kapitel "Fehlermeldungen und Fehlersuche").

error_FB

Fehlermeldung von dem FB 55 (siehe Kapitel "Fehlermeldungen und Fehlersuche")

error_BUS

Die Ubertragungsstrecke zwischen FB 55 und Kommunikationsmodul meldet einen Fehler. In
der Regel ist das ein PROFIBUS/PROFINET-Fehler. (siehe Kapitel "Fehlermeldungen und
Fehlersuche"). Dieser Fehler wird von den System-Funktionsbausteinen SFB 52/53
gemeldet.

version_MOBY

Anzeige der Firmware-Version des Kommunikationsmoduls. Der hier eingetragene Hex-Wert
wird nach jeder Initialisierung des Kommunikationsmoduls aktualisiert. Er ist ASCII-kodiert.

Beispiel: DBB 26 DBB 27
| 3thex | | 30hex | - Version1.0
P o

Alle weiteren Variablen des UDT 10 sind nur fur den FB-internen Gebrauch. Sie dirfen in
keinem Fall vom Anwender verandert werden.

30
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3.2

3.2.1

3.2 RFID-Befehle

RFID-Befehle

RFID-Befehle

Hinweis

In diesem Kapitel sind alle Befehle beschreiben, die der FB 55 bearbeiten kann. Beachten
Sie besonders den Anhang Kurzbeschreibung der Kommunikationsmodule (Seite 85). Dort
sind die Befehle beschrieben, die das von lhnen verwendete Anschaltmodul tatsachlich
bearbeiten kann.

Bevor Sie einen RFID-Befehl mit command_start starten kdnnen, missen Sie diesen
definieren. Fir die einfache Definition eines Befehls steht Innen der UDT 30 (englische
Kommentare) oder der UDT 31 (deutsche Kommentare) zur Verfligung:

Tabelle 3-5 UDT 31 "MOBY 55 CMD"

Adresse |Name Typ Anfangswert Kommentar
0.0 STRUCT
+0.0 command BYTE B#16#2 Tag-Befehl: l=schreiben, 2=lesen,
3=INIT, 4=SLG-Status, 8=END,
A=SET-ANT, B=MDS-Status
+1.0 sub command BYTE B#16#0 Bitmuster fiir INIT-Befehl; Modus fir
- Eg%, SET-ANT, MDS-Status, SLG-Status,
+2.0 length INT 1 Anzahl der zu schreibenden/lesenden
Daten in Byte
+4.0 address MDS WORD W#16#0 Anfangsadresse auf Tag; Endadresse
- bei INIT; KW/Jahr fir MDS-Status
+6.0 DAT DB number INT 59 Nummer des Datenbausteins; Daten DB
- fiir Tag-Daten
+8.0 DAT DB address INT 0 Zeiger auf das Anfangswort im DAT DB
+10.0 UID 1 4 DWORD DW#16#0 UID; Lange MOBY U: 4 B%te;
- Lange MOBY D: 8 Byte (1. bis 4. Byte)
+14.0 UID 5 8 DWORD DW#16#0 UID; MOBY D: 5. bis 8. Byte
+18.0 Copy address MDS | WORD W#16#0 Anfangsadresse auf Ziel-Tag
+20.0 Copy UID 1 4 DWORD DW#16#0 UID des Ziel-Tags;
- - - Lange MOBY U: 4 Byte;
Ladnge MOBY D: 8 Byte (1. bis 4. Byte)
+24.0 Copy UID 5 8 DWORD DW#16#0 UID des Ziel—Tags;
- - MOBY D: 5. bis 8. Byte
+28.0 reserved WORD WH#164#0
=30.0 END_STRUCT
Der "Aktualwert" der Variablen kann Uber den Editor in der Datenansicht im DB oder im
STEP 7-Applikationsprogramm angepasst werden.
Bitte beachten Sie, dass die Aktualwerte nur verandert werden diirfen, wenn kein Befehl
aktiv ist (ready = 1).
FB 55
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3.2 RFID-Befehle

UID (unique identifier)

Der Parameter UID (unique identifier) dient fiir die eindeutige Zuordnung des
auszufihrenden Tag-Befehls zu einem Tag, wenn:

1. sich mehr als ein Tag im Feld befindet (Parameter multitag > 1; Multitag-Betrieb),

2. im Singletag-Betrieb (Parameter multitag = 1) sichergestellt werden soll, dass mehrere
Befehle immer mit dem gleichen Tag ausgefiihrt werden,

3. Daten von einem Tag auf einen anderen Tag kopiert werden sollen (Parameter

multitag > 1; Multitag-Betrieb).

Die richtige Tag-Nummer muss vorher mit dem Befehl GET abgefragt werden (siehe Kapitel

Parametrierung der Befehle (Seite 32)).

Wenn sich nur ein Tag im Feld befindet, so muss die UID nicht mit einer Tag-Nummer
versorgt werden, sondern kann mit Null belegt werden. Der Tag-Befehl wird dann auf den
Tag ausgefiihrt, der sich gerade im Feld befindet.

Tabelle 3- 6 Wertebereich von UID

Wert

Bedeutung

00000000

Beliebiger Tag

Wenn sich mehr als ein Tag im Feld befindet, so
erfolgt eine Fehlermeldung.

00000001 bis FFFFFFFF

UID eines Tags.

3.2.2 Parametrierung der Befehle

Spezielle Informationen zur Parametrierung der Befehle bei den Readern RF620R/RF630R
finden Sie im "Parametrierhandbuch RF620R/RF630R".

Befehlsiibersicht

Tabelle 3- 7 Befehlstbersicht

32

Command [hex] Befehl verfiigbar in
normal gekettet RFID-System

01 41 Daten auf Tag schreiben alle

02 42 Daten vom Tag lesen alle

03 43 Tag initialisieren alle

04 44 Reader-Status alle

07 47 COPY - Daten kopieren von Tag1 nach Tag2 MOBY U

08 48 END; Kommunikation mit dem Tag beenden MOBY U

0A 4A Antenne Ein/Aus alle

0B 4B Tag-Status alle

0oC - GET - Anwesende Tags erfassen (UID mit/ohne alle

Daten)
FB 55
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3.2 RFID-Befehle
Schreiben
Tabelle 3-8 Tag beschreiben
Command sub_command length address_MDS DAT_DB uiD
[hex] [hex] [dez] [hex] [dez] [hex]
01 1 bis 32767 0000 bis FFFF Zeiger auf die 0 = beliebiger
Lange der zu Ab dieser Nutzdaten, die Tag, jedoch nicht
schreibenden Anfangsadresse auf den Tag mehr als einer im
Tag-Daten werden die Daten auf geschrieben Feld
den Tag geschrieben. | werden sollen UID eines Tags:
MOBY U
4 Byte
MOBY D/RF300
8 Byte
Lesen
Tabelle 3-9 Tag lesen
Command sub_command length address_MDS DAT_DB uID
[hex] [hex] [dez] [hex] [dez] [hex]
02 1 bis 32767 0000 bis FFFF Zeiger auf die 0 = beliebiger
Lange der zu Ab dieser Anfangs- Nutzdaten. Der Tag, jedoch nicht
lesenden Tag- adresse werden die FB 55 hinterlegt | mehr als einer im
Daten Daten vom Tag gelesen. | hier die Feld
gelesenen Tag- | y|D eines Tags:
Daten MOBY U
4 Byte
MOBY D/RF300
8 Byte
FB 55
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3.2 RFID-Befehle
Initialisieren
Tabelle 3- 10 Tag initialisieren
Command | sub_command length address_MDS DAT_DB uiD
[hex] [hex] [dez] [hex] [dez] [hex]

03 00 bis FF Hexwert, | - SpeichergroRe des |- 0 = beliebiger Tag,
mit dem der Tag zu initialisierenden jedoch nicht mehr
beschrieben wird Tag als einer im Feld

UID eines Tags:
MOBY U
4 Byte
MOBY D/RF300
8 Byte
Tag-Typ Speichergréfle Init-Dauer
normal
2 KByte MOBY U: RAM" 08 00 ca.1s
32 KByte MOBY U: RAM"Y 80 00 ca.1,5s
44 Byte MOBY D: I-Code 1 00 2C ca.04s
112 Byte MOBY D: ISO I-Code SLI 0070 ca.05s
256 Byte MOBY D: ISO Tag-it HF-I 0100 ca.1s
992 Byte MOBY D: 1ISO my-d 03 EO ca.3s
2000 Byte MOBY D FRAM 07 0D ca.3s
20 Byte RF300: EEPROM 00 14 ca.02s
8 KByte RF300: FRAM" 2000 03s
32 KByte RF300: FRAM" 80 00 12s
64 KByte RF300: FRAM" FF 00 24s

1) Der OTP-Speicher wird nicht mit diesem Befehl initialisiert.
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3.2 RFID-Befehle
Reader-Status
Tabelle 3- 11 Reader-Status
Command sub_command length | address_MDS DAT_DB uiD Bemerkung
[hex] [hex] [dez] [hex] [dez] [hex]
04 01 = Status nach UDT 110" - Zeiger auf 0 = beliebiger | MOBY U/D
Ergebnis. Tag, jedoch bzw. RF300
02 = Status nach UDT 120" Das Ergebnis nicht mehr als | MOBY U
(letzte Befehle) wird mit dem einer im Feld
03 = Status nach UDT 130" entsprechenden | y|D eines MOBY U
(Fehlermeldungen) UDT dargestellt Tags:
04 = Status nach UDT 140" (siehe MOBY U MOBY U
(Tag im Feld) sub_command) | 4 Byte
05 = Status nach UDT 150 MOBY D/ MOBY U
(Kommunikationsgite) RF300
06 = Status nach UDT 280 8 Byte RF300
(Diagnosedaten)
1) Die UDT-Beschreibung finden Sie in Kapitel "Die UDTs des FB 55".
COPY
Tabelle 3- 12 Daten von Tag1 nach Tag2 kopieren
Command | sub_command length address_MDS | DAT_DB uiD Copy_address_ | Copy_UID
[hex] [hex] [dez] [hex] [dez] [hex] MDS [hex]
[hex]

07 - 1 bis 32767 0000 bis FFFF |- UID des | 0000 bis FFFF UID des
Léange derzu | Ab dieser Quell- Ab dieser Ziel-Tag
kopierenden Anfangsadresse Tags Anfangsadresse
Tag-Daten werden die werden die Daten

Daten vom Tag auf den Ziel-Tag
gelesen geschrieben
Beachte: Zur fehlerfreien Ausfiihrung des Befehls missen Quell-Tag und Ziel-Tag
gleichzeitig im Feld sein.
FB 55
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3.2 RFID-Befehle

END

Tabelle 3- 13 Kommunikation mit dem Tag beenden

Command sub_command length address_MDS DAT_DB uiD Bemerkung
[hex] [hex] [dez] [hex] [dez] [hex]

08 00 = Die Bearbeitung | - - - 0 = beliebiger Tag, | ANZ_MDS_present
mit dem Tag ist jedoch nicht mehr | wird zurlickgesetzt
beendet als einer im Feld

UID eines Tags: ANZ_MDS_present
01= MOBY U bleibt gesetzt
Bearbeitungspause 4 Byte
mit dem Tag" MOBY D/ RF300

8 Byte

) MOBY U:

Der Befehl ist sinnvoll, wenn eine scanning_time > 0 (Standby-Zeit) parametriert ist. Durch die Ausflihrung dieses
Befehls wird die Lebensdauer der Tag-Batterie optimiert. Zur Ausfiihrung eines weiteren Tag-Befehls muss jetzt wieder
die sleep_time des Tags abgewartet werden.

Antenne Ein/Aus

Tabelle 3- 14 Antenne des Readers ein- und ausschalten

Command sub_command length address_MDS DAT_DB Bemerkung
[hex] [hex] [deZ] [hex] [deZ]
0A 01 = Antenne einschalten |- Der Befehl Antenne Ein/Aus
02 = Stand-by; Antenne kann nicht mit _
ausschalten Befehlswiederholung (siehe
Kapitel Befehlswiederholung
(Seite 40)) gestartet werden.
Im Normalbetrieb wird dieser Befehl nicht bendtigt, da nach dem Einschalten eines Readers
die Antenne immer eingeschaltet ist.
Das Abschalten der Antennen ist notwendig, wenn zwei empfindliche Reader sehr nahe
nebeneinander angebracht werden sollen. Dabei muss die Applikationssoftware
gewahrleisten, dass immer nur eine Antenne eingeschaltet ist.
FB 55
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Tag-Status
Tabelle 3- 15 Tag-Status und Diagnose
Command sub_command length address_MDS DAT_DB uiD Bemerkung
[hex] [hex] [dez] [hex] [dez] [hex]
0B 00 = Status und - heutiges Datum Zeiger auf 0 = beliebiger | Nur MOBY U
Diagnose (Woche/Jahr) zur | Ergebnis. Tag, jedoch (siehe Kapitel Die
Berechnung der | Das nicht mehr als | ypTs des FB 55/FC
Batterie- Ergebnis einerim Feld | 55 (Seite 78))
lebensdauer (z. B. | wird mit UID eines
1401 hex = UDT 100 Tags:
20. Woche im Jahr | (MOBY U) | MoBY U
2001) und 4 Byte
UDT 230 | MOBY D/
(MOBY D) | RF300
dargestellt. | g Byte
01=Typ und - - Zeiger auf |- RF300
Schreibschutzstatus Ergebnis. (siehe Kapitel Die
RF300-Tags Das UDTSs des FB 55/FC
Ergebnis 55 (Seite 78))
wird mit
UDT 260
dargestellt.
02 = Diagnosedaten |- - Zeiger auf |- RF300
Ergebnis. (siehe Kapitel Die
Das UDTSs des FB 55/FC
Ergebnis 55 (Seite 78))
wird mit
UDT 270
dargestellt.
03 = Typ- und - - UDT 230 - RF300"
Schreibschutz MOBY D
ISO-Tags bei RF300
im ISO-Mode nur Reader 6GT2801-1AB10 bzw. 6GT2801-3AB10
GET
Tabelle 3- 16 Anwesende Tag erfassen (UID mit/ohne Daten)
Command sub_command length address_MDS DAT_DB uiD Bemerkung
[hex] [hex] [dez] [hex] [dez] [hex]
0C 00 = ohne Daten |- - Zeiger auf | 0 = beliebiger | ANZ_MDS_present
01 = mit Daten Ergebnis. Tag, jedoch wird zurlickgesetzt
Das nicht mehr als
Ergebnis einer im Feld
wird mit UID eines ANZ_MDS_present
Ul\/llj(-)rBz\S?J Tags: bleibt gesetzt
Emd ) |moBY U UDT-Beschreibung
UDT 210 4 Byte siehe Kapitel Die
MOBY D/ UDTs des FB 55/FC
(MOBY D) | RF300 55 (Seite 78)
dargestellt. | g Byte
FB 55
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3.2 RFID-Befehle
3.23 Befehiskettung
Mit Hilfe der Befehlskettung kdnnen verschiedene Adressbereiche auf dem Tag mit dem
Start eines einzigen Befehls bearbeitet werden. Der Vorteil der Befehlskettung ist die
optimale Geschwindigkeit bei der Befehlsabarbeitung im Kommunikationsmodul.
Der Aufbau einer Befehlskette erfolgt durch den Anwender, indem entsprechend viele
UDT 30 hintereinander in einem DB abgelegt werden. Dabei mussen aneinander gekettete
Befehle alle vom "Command"-Typ "4x" sein (siehe Kapitel Parametrierung der Befehle
(Seite 32)). Der letzte Befehl in einer Kette muss vom Typ Ox sein.
Daran erkennt der FB 55 das Ende einer Befehlskette.
Beispiel:
Von einem Tag sollen 4 Datensatze bearbeitet werden. Die Befehlsstruktur sei im DB 58
hinterlegt. Die Tag-Daten seien im DB 59 fortlaufend hinterlegt:
Lese Tag-Adresse 0000 hex Lange 600
Lese Tag-Adresse 1000 hex Lange 100
Lese Tag-Adresse 1200 hex Lénge 1
Schreibe Tag-Adresse 1200 hex Lange 1
Ausflihrungsschritte:
1. Struktur definieren
Tabelle 3- 17 DB 58 - Deklarationsansicht
Teilbefehl STRUCT
Teilbefehl ARRAY [1 ... 4] Bemerkung:
1 ... 4 = Anzahl der Teilbefehle
Teilbefehl UDT 31
Teilbefehl END_STRUCT

38

2. In der Datenansicht die "Anfangswerte" festlegen

FB 55
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3.2 RFID-Befehle
Tabelle 3- 18 DB 58 - Datenansicht
Name Anfangswert Kommentar
Teilbefehl [1].command 42 Lesebefehl; es folgt ein weiterer Befehl
Teilbefehl [1].pattern 00
Teilbefehl [1].length 600
Teilbefehl [1].adress_MDS 0000
Teilbefehl [1].DAT_DB_number 59
Teilbefehl [1].DAT_DB_address 0
Teilbefehl [1]. UID_1_4 0000
Teilbefehl [1]. UID_5_8 0000
Teilbefehl [2].command 42 Lesebefehl; es folgt ein weiterer Befehl
Teilbefehl [2].pattern 00
Teilbefehl [2].length 100
Teilbefehl [2].adress_MDS 1000
Teilbefehl [2].DAT_DB_number 59
Teilbefehl [2].DAT_DB_address 600
Teilbefehl [2]. UID_1_4 0000
Teilbefehl [2]. UID_5_8 0000
Teilbefehl [3].command 42 Lesebefehl; es folgt ein weiterer Befehl
Teilbefehl [3].pattern 00
Teilbefehl [3].length 1
Teilbefehl [3].adress_MDS 1200
Teilbefehl [3].DAT_DB_number 59
Teilbefehl [3].DAT_DB_address 700
Teilbefehl [3]. UID_1_4 0000
Teilbefehl [3]. UID_5_8 0000
Teilbefehl [4].command 01 Schreibbefehl; letzter Befehl in der Kettung
Teilbefehl [4].pattern 00
Teilbefehl [4].length 1
Teilbefehl [4].adress_MDS 1200
Teilbefehl [4].DAT_DB_number 59
Teilbefehl [4].DAT_DB_address 701
Teilbefehl [4]. UID_1_4 0000
Teilbefehl [4]. UID_5_8 0000

FB 55
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3.2 RFID-Befehle

3.24

Befehlswiederholung

Arbeitsweise

Vorziige der Befehlswiederholung

Nach Neustart (bzw. init_run) des Kommunikationsmoduls Ubertrégt der FB 55 einmalig den
Befehl (bzw. die Befehlskette) zum Kommunikationsmodul. Die Befehlsuibertragung
geschieht automatisch mit dem ersten command_start. Dieser Befehl (bzw. der letzte Befehl
oder die Befehlskette) bleibt immer im Kommunikationsmodul zwischengespeichert. Wird
jetzt die Befehlswiederholung gestartet, so wird der zwischengespeicherte Befehl im
Kommunikationsmodul erneut ausgefiihrt und das (die) Ergebnis(se) zum FB 55 Uibertragen.

¢ Der Datentransfer auf dem (PROFI-) BUS wird minimiert. Das wirkt sich besonders bei
grofRen Buskonfigurationen und langsamen (Bus-) Ubertragungsraten aus.

® Das Kommunikationsmodul bearbeitet unabhangig von dem FB 55 jeden Tag. Konkret
heifdt das, dass in Applikationen mit sehr schneller Tag-Folge jeder Tag bearbeitet wird.
Das geschieht unabhéngig von der (PROFI-) BUS-Geschwindigkeit

® Bei Steuerungen mit nur wenigen Systemressourcen fir azyklische Telegramme wird der
Gesamtdatendurchsatz erheblich erhoht.

e Vorteilhaft kann die Befehlswiederholung beim Lesen von Festcode-Tags eingesetzt
werden (siehe Kapitel Die Verwendung des GET-Befehls (Seite 82)).

Befehlsiibersicht fur die Verwendung mit Befehlswiederholung

Command [hex] Befehl Erlaubt mit Befehlswiederholung
normal gekettet V)
01 41 Daten auf Tag schreiben ja; allerdings nur bei identischen
Schreibdaten
02 42 Daten vom Tag lesen ja
03 43 Tag initialisieren ja
04 44 Reader-Status nein
06 - NEXT nein
08 48 END; Kommunikation mit dem Tag ja
beenden

0A 4A Antenne Ein/Aus nein
0B 4B Tag-Status ja

1) Gekettete Befehle werden nicht von allen Readern bzw. Kommunikationsmodulen unterstltzt. Beachten Sie hierzu die

Angaben in den MOBY-Handbiichern fiir Projektierung, Montage und Service.

40
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Programmierung
Bei der Programmierung gibt es zwei Arbeitsweisen:
® Permanentes Lesen (Bearbeiten) jedes vorbeikommenden Tags. Nach der

Programmierung des Kommunikationsmoduls mit einem Befehl wird "repeat_command"
gesetzt und bleibt gesetzt. Das folgende Diagramm zeigt die wesentlichen Zusténde.

ready B | [
command_start LI L
repeat_command S

ASM_busy
I
ANZ_MDS_present l L U U U
B e EEEE— -
Der Anwender startet seinen Befehl Die Transponder kommen schneller Ergebnisse
schneller als Transponder am am Reader vorbei als der Anwender werden am
Reader vorbeikommen. die Ergebnisse abholt. Hier werden Kommunika-
Unmittelbar nach Bearbeitung des die Ergebnisse im Kommunikations- tionsmodul
Befehls (ASM_busy = 0) steht dem modul zwischengespeichert. Das abgeholt.
Anwender das Ergebnis zur Auslesen der Ergebnisse erfolgt zu
Verfligung (ready = 1). einem spateren Zeitpunkt.

Bild 3-2 Permanentes Lesen jedes vorbeikommenden Tags. repeat_command bleibt gesetzt

Bei permanenter Befehlswiederholung kann es vorkommen, dass die Daten langsamer zum
FB 55 Ubertragen werden, als neue Tags bearbeitet werden (schnelle Tag-Folge, langsame
Datenubertragung). In diesem Fall speichert das Kommunikationsmodul die Ergebnisse
zwischen. Fur diese Zwischenspeicherung stehen im Kommunikationsmodul eine Anzahl
von Puffern zur Verfligung. Sind die Puffer voll und keine Daten werden von dem FB 55
abgeholt und es kommen weitere Tags zur Bearbeitung, dann werden diese Tags nicht mehr
bearbeitet.

Tabelle 3- 19 Pufferanzahl im Kommunikationsmodul/Reader

Kommunikationsmodul-Typ Pufferanzahl pro Kanal Max. bearbeitbare Nutzdaten
mit Befehlswiederholung

RF170C 150 34950 Byte
RF180C 150 34950 Byte
ASM 475 70 16310 Byte
ASM 456 150 34950 Byte
SLG U921 150 34950 Byte
SLG D10S 100 23300 Byte
SLG D11S/D12S 1 233 Byte

RF300 246 57318 Byte

1 Die hier beschriebene Pufferanzahl kann bei MOBY U, unabhangig vom Kommunikationsmodul-
Typ, immer verwendet werden.

Ein Puffer kann maximal 225 Byte an Nutzdaten beinhalten.

FB 55
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e (Gezieltes Lesen (Bearbeiten) eines Tags. Der Anwender startet jede Bearbeitung eines
neuen Tags in seiner Applikation. Das zeigt das folgende Zeitdiagramm.

ready [ | I r
command_start [ 1

repeat_command — r——r—
ASM_busy — l ! L
ANZ_MDS_present [ 1 [ L

Vom Anwender ist folgender Ablauf zu programmieren:
e Zum Befehlsstart setzt der Anwender gleichzeitig ,command_start“ und ,repeat_command®.
e Anschliefend wartet der Anwender auf ASM_busy = 1 und setzt daraufhin ,repeat_command* zuriick.
e Nachdem ready = 1 von der FC gemeldet wird, ist der Befehl abgearbeitet.
Das communication module bearbeitet keinen weiteren Transponder automatisch.

Bild 3-3 Gezieltes Lesen mit repeat_command durch den Anwender

Hinweis

Bei RFID-Systemen mit eindeutigen Tag-IDs (UID) (z. B. RF300, MOBY U) wird der
gespeicherte Befehl nur dann wiederholt, wenn unterschiedliche Tags in das Lesefeld
gebracht werden. Wenn hingegen immer wieder der gleiche Tag (gleiche UID) ins Feld
gebracht wird, so erfolgt keine weitere Bearbeitung des Tags.

FB 55
42 Funktionshandbuch, 01/2010, J31069-D0215-U001-A1-0018



Parametrieren

3.3 Anwesenheitskontrolle und Tag-Steuerung

3.3 Anwesenheitskontrolle und Tag-Steuerung

3.3.1 Anwesenheitskontrolle und Tag-Steuerung

Bei der Parametrierung lassen sich (Uber den Parameter MDS_control) verschiedene
Betriebsmodi der Tag-Steuerung einstellen.
Das genaue Zusammenspiel dieser Modi der Komponenten

® Anwesenheitskontrolle
® Tag-Steuerung (wird von FB 55 nicht unterstitzt)

wird in diesem Kapitel dargestellt. Defaultmafig arbeitet das Kommunikationsmodul/der
Reader mit Anwesenheitskontrolle und ohne Tag-Steuerung.

Anwesenheitskontrolle

Anwesenheit

Die Anwesenheitskontrolle ist eine Erkennungslogik in der Firmware des
Kommunikationsmoduls, welche erkennt, ob sich ein mobiler Datenspeicher gerade im
Umgebungsbereich des Readers befindet. Sie kann Uber unterschiedliche Mechanismen
gesteuert werden. Die Selektion erfolgt Giber den Parameter MDS_control.

iiber Feldabtastung (MDS_control = 1):

Die Firmware des Readers tastet das Umfeld Uber das magnetische Feld standig auf das
Vorhandensein eines mobilen Datenspeichers ab. Eine Hysterese bei der Feldabtastung
unterbindet weitgehend das Hin- und Herkippen von ANZ_MDS_present, wenn ein mobiler
Datenspeicher an der Feldgrenze stehen bleibt.

Ein mobiler Datenspeicher befindet sich gerade im Einflussbereich des Readers. Das
Anwesenheitsbit (ANZ_MDS_present im BEST) ist gesetzt (siehe Kapitel Befehls- und
Statuswort "BEST"| (Seite 27)). Des weiteren erfolgt die Anzeige der Anwesenheit Uber die
PRE-Leuchtdiode auf der Frontseite des Kommunikationsmoduls (siehe Anhang
Kurzbeschreibung der Kommunikationsmodule (Seite 85)).

3.3.2 Keine Anwesenheitskontrolle: MDS_control = 0

FB 55

In dieser Betriebsart ist das Feld des selektierten Readers immer eingeschaltet. Wenn sich
ein Tag in das Feld bewegt, so wird das dem Anwender nicht gemeldet. Wenn sich der Tag
in das Feld bewegt und zu diesem Zeitpunkt ein gultiger Tag-Befehl (z. B. Schreiben, Lesen,
Initialisieren) im Reader ansteht, so wird der Befehl nach der Erkennung des Datenspeichers
abgearbeitet. Solange sich der Tag im Feld befindet, kénnen weitere Tag-Befehle ausgefiihrt
werden.

Es erfolgt eine Fehlermeldung, wenn der Tag wahrend der Bearbeitung das Feld verlasst.
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3.3.3 Anwesenheitskontrolle Gber Feldabtastung: MDS_control = 1

In dieser Betriebsart ist das Feld des selektierten Readers immer eingeschaltet. Sobald sich
ein Tag in das Feld des Readers beweat, wird das dem Anwender Uber das Bit
ANZ_MDS_present (siehe Kapitel Befehls- und Statuswort "BEST"| (Seite 27)) angezeigt.
Der Anwender kann zu jeder Zeit einen Befehl starten. Es erfolgt eine Fehlermeldung, wenn
der Tag wéhrend der Bearbeitung das Feld verlasst.

FB 55
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Inbetriebnehmen 4

4.1 Inbetriebnahmeanleitung

Spezielle Informationen zur hardwareseitigen und softwareseitigen Inbetriebnahme bei den
Readern RF620R/RF630R finden Sie im "Parametrierhandbuch RF620R/RF630R", im
Kapitel "Inbetriebnehmen".

1. Schritt: Kommunikationsmodul in STEP 7 installieren

e RF170C, ASM 475

Das Installationsprogramm fiir RF170C, RF180C, ASM 475 muss einmalig auf dem
STEP 7-PC ausgeflhrt werden.

¢ PROFIBUS Kommunikationsmodul
Die Gerate-Stammdaten-Datei muss Gber HW-Konfig in den Geratekatalog eingebunden
werden (Extras > Neue GSD installieren...):

— Siem8114.GSD fur RF170C, ASM 456

o PROFINET Kommunikationsmodul RF180C
Die Gerate-Stammdaten-Datei (GSDML) muss Uber HW-Konfig in den Geratekatalog
eingebunden werden (Extras > Neue GSD installieren...):

— GSDML-V1.0-SIEMENS-RF180C-20070122.xml

ACHTUNG

Die Einstellung "S7-kompatibel” flihrt zur Fehladressierung!

Bei Betrieb des ASM 456 (ber die zugehoérige GSD-Datei muss die DP-Schnittstelle
des DP-Masters auf "DPV1" eingestellt werden.

2. Schritt: Hardware in STEP 7 konfigurieren

Je nach verwendetem Kommunikationsmodul kann die Konfigurierung unterschiedlich
aussehen:

ASM 475: zentraler Aufbau in S7-300

ASM 475: dezentraler Aufbau tiber PROFIBUS und ET 200M

RF170C: dezentraler Aufbau iber PROFIBUS oder PROFINET und ET 200pro
RF180C: dezentraler Aufbau Uber PROFINET

ASM 456: dezentraler Aufbau tUber PROFIBUS

FB 55
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Das folgende Bild zeigt die Lokalisierung der Kommunikationsmodule im Hardwarekatalog.

Profil |Standard

Z
22 PROFIBUS P

ac?

(1 CP-300

(1 CPU-300

(1 SM-300

+-_1 Al-300
+-_1 Al/AD-300
=1 Spezial-300

T[] [ [

SM 338 POSINPUT

ASM 475 im
zentralen Aufbau

Bild 4-1

-

Frofil | Standard =

+1-_] bereitz projektierte Stationen
+-_] DFWO-Slaves
] DP#SH
=1 ET 200M
=g M 153

+-] 41-300

+-_] Al2a0-300

=1 Spezial-300

@ oM 370 DUMMY

i Db 370 DUMMY
] MOBY ASM47D
d MOBY ASMATS
1 MOBY ASM4TE - PARSM
§ S5M338POSINPUT

z.B.: ASM 475 im
dezentralen Aufbau
Uber ET 200M

=] “‘ PROFIBUS-DP -~

Profil [Standard = |

G- bereits projektierte Stationen
3 CiR-Objekt
7] DPW0-Elaves
7 DP/ASH
£ DP/Pa-Link
¢ ENCODER
€1 ET 2008
£ ET 2000
£ ET 200eco
£ ET 20035
«-{] ET 200i5P
¢ ET 2000
#-(C ET 200M
£-C ET 200pra
£-C ET 2008
71 ET 2009
51 ET 200U
£ ET 200
71 Funktiorsbaugrippen
-] IDENT
£ IFC
£ NC
-] Metzkomponenten
¢ Regler
7] Schaltgerdte
i1 Sensorik
£-C0 SIMADYM
70 SIMaTIC
51 SIMODRIVE
7] SIMOREG
+-0 SIMOYERT
£ SINAMICS
£ SIPOS
‘Weitere FELDGERATE
2] Schaltgerite
{110
] Gateway
£ Identsysteme
-0 MOBY
@ Ash4s2
B ASM4SE
o [] Universalmadul
[ Word: 2IN/OUT DRV
-] Kompatible PROFIBUS-DP-Slaves

1

-2 PROFIBUSPA

B8 PROFINET IO

ASM 456 im
dezentralen Aufbau
Uiber PROFIBUS

Lokalisierung der Kommunikationsmodule im Hardwarekatalog

FB 55

Funktionshandbuch, 01/2010, J31069-D0215-U001-A1-0018



Inbetriebnehmen
4.1 Inbetriebnahmeanleitung

Bei der Konfigurierung ist darauf zu achten, dass die E-Adresse und die A-Adresse gleiche
Werte beinhalten. Der Wert im Feld E-Adresse muss spater im STEP 7-Projekt in die
Variable ASM_address Gbernommen werden. Besitzt ein Kommunikationsmodul mehr als
einen Kanal (z. B. ASM 475 = 2 Kanale), so ist fiir jeden Kanal die gleiche E-Adresse zu
Ubernehmen. Das folgende Bild zeigt ein Beispiel einer Hardware-Konfigurierung:

PROFIEUS[1): DP Mastersystern [1]
1 =
2 [[F CPU 3193 PN/DP
X MEVDP
g P —
X3 D —
X3Pt [[f Por?
3
4 WOEY ASMATS - PARAM
5
g
7
8
; =

L1l
-] e

- Akt

Sechsinr | [ DPEerurs Eettelrumne /Babrorg Eddwive | Addwise | Homen
‘I | ] evd 2L DEWT I 7

| 5 154 0P

wackpisz | [ Bovmaee | | Etdene | andene | Disgnose

7 | e [ [ l I
RAD RF170C GG T 2002 0HC00 260263 260 52

| RAC RETTOC S5 2002 CHL) EIRE T T |

2z
El
[
3
]
]

Bild 4-2 Beispiel einer Hardware—-Konfigurierung

Wird das Projekt in diesem Zustand (ohne Anwenderprogramm) in die Hardware geladen, so
missen die SIMATIC-CPU und der PROFIBUS in den RUN-Zustand Ubergehen. Ist das
nicht der Fall, so muss mit der PROFIBUS-Fehlersuche weitergearbeitet werden
(Uberpriifung der PROFIBUS-Adresseinstellungen am Kommunikationsmodul mit der
Projektierung im HW Konfig).

FB 55
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3. Schritt: Eigenschaften des Kommunikationsmoduls einstellen

Bei verschiedenen Anschaltungen (z. B. ASM 475) kénnen Sie nun tber die
Objekteigenschaften der Baugruppe die Grundfunktion des Kommunikationsmoduls
einstellen (z. B. MOBY U, Filehandler etc.).. In den drop-down Menis werden die méglichen

48

Optionen angezeigt.

Eigenschaften - MOBY ASM475 - PARAM - (R-/54) s X

Algemein | Adressen Parameter |

Grundparametrienng: MOBY U/D-Noimaladiessierung

Baudrate zum SLG 115.2 kBaud A
Datensatzinhalt (hex: 05 04

Abbrechen Hife

Bild 4-3 ASM 475 Objekteigenschaften

FB 55
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4. Schritt: STEP 7-Projekt bearbeiten
Dieser Schritt ist basierend auf dem mitgelieferten Beispielprogramm beschrieben.
® Das Beispielprogramm fir den FB 55 in das neu angelegte STEP 7-Projekt kopieren
e Entsprechend der Anzahl der RFID-Kanéle (Reader-Anzahl):

— Im DB 55 den UDT 10 und im DB 58 den (die) zugehdérigen RFID-Befehl(e) (UDT 30)
deklarieren

— Anschlielend den DB 55 in der "Datenansicht" im Editor darstellen und in der Spalte
"Aktualwert" die "Input-Parameter" anpassen. Fr eine einfache Inbetriebnahme von
RFID genugt es, die Parameter ASM_address und ASM_channel entsprechend den
HW Konfig-Adressen anzupassen. (Randbedingung: Jeder RFID-Kanal (Reader)
arbeitet mit dem gleichen Befehl (DB 58) und den gleichen Daten (DB 59).)

HEKOP/AWL/FUP - [DB45 -- MOBY FC454FC45] [ =l
{3 Datei Bearbeiten Einfilgen Zielsystem Test Ansicht Exbras Fenster  Hife =18l
D|(-la| S| &[B|e] o] [« s D= w2
Rdresse |Hame Typ [(Anfangswert|iktualwert Kommentar i‘
0.0(SLG[1].45H address INT (256 zsh input: address of A3M (cycle word)
2.0(SLG[1].4A5H chammel INT (1 1 j input: mamber of chamnel (1..4)
4, 0(SLG[1]. conmand DE number (INT (47 m input: mumber of command DE
6.0[3LG[1]. conmand DE_address |INT |0 o ) input: first address of commands in the command DB
8.0|5LG[1].MD%_control BYTE E#lsyi / E#lo#l input: setup the MDE controlling (0,1,2)
9.0|5LG[1].ECC_mode BOOL FM){E / FALSE input: working with ECC check
9.1|5LG[1].FESET long BOOL F}‘(f‘SE / FALSE input: true: long RESET-telegramm, only used for MOBY mode 5, &
10.0|5LG[1].MOBY_mode BYTE )4#16#1/ B#lsm\ input: MOEY working mode
11.0[SLG[1].scanning_ time B E#16#¢ E#16#0 poput: scan time for long-range MOBY I/0
12.0[5LG[1].option_1 BY?‘E E#lﬁ{z E#lag§z inp%: reset-command option 1
13.0

SLG[l].diStanCE_limiting/‘l’rL E#1G#F E#16#F input,:}hlgE\limit
Bei Inbetriebnahme von MOBY I/E

Diese beiden Variablen
mussen fiir jeden ist hier der Wert "1" richtig.
Kanal angepasst Ansonsten muss dieser Wert

werden angepasst werden.

Der Zeiger auf den command_DB kann bei
der ersten Inbetriebnahme den Defaultwert
behalten.

Bild 4-4 DB 55 bearbeiten

® Den OB 1 editieren, fiir jeden Kanal einen zyklischen FB 55-Aufruf programmieren; fir
jeden RFID-Kanal einen Merker fir den Befehlsstart deklarieren.

e |Im OB 100 fir jeden RFID-Kanal in Parameter-DB die Variable "init_run" setzen.

FB 55
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5. Schritt: Programm laden und testen

50

® Das Projekt in die SIMATIC-CPU laden
® An jeden RFID-Kanal einen Reader des parametrierten RFID-Typs anschliel3en
® Nach dem Neustart der SIMATIC-CPU (STOP - RUN) darf die CPU nicht in den STOP-

Zustand Ubergehen. Sollte die CPU trotzdem STOP anzeigen, so ist mit der
Ursachenanalyse fortzufahren. Das geschieht durch Auswertung der
Diagnosemeldungen der CPU (Funktion: Zielsystem - Baugruppenzustand).

Hauptfehlerursachen sind:

— Peripherieadresse der Baugruppen in HW Konfig und die parametrierte ASM_address
im MOBY-DB (UDT 10) stimmen nicht Gberein bzw. die ASM_address ist nicht in der
Peripherie vorhanden.

— Ein Slave ist ausgefallen und OB 122 ist nicht programmiert.

Da die Default-Parametrierung des FB 55 mit MDS_control = B#16#1 eingestellt ist, muss
jetzt bereits die Anwesenheitskontrolle am Reader aktiv sein. Das kénnen Sie am
Kommunikationsmodul an der flackernden Leuchtdiode RxD erkennen. Bringen Sie jetzt
einen Tag in das Ubertragungsfenster eines Readers, so muss die entsprechende
Leuchtdiode PRE oder ANW aufleuchten.

Sollte die RxD-Leuchtdiode nicht aufleuchten, so fahren Sie mit der Fehlersuche fort, wie
sie im nachsten Punkt beschrieben ist.

FB 55
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4.1 Inbetriebnahmeanleitung

Funktionskontrolle Uber das Programmiergeréat

Uber die Funktion "Variablen Steuern" kénnen Sie den Zustand in der Kommunikation
zwischen FB 55 und Kommunikationsmodul anzeigen, Fehler verfolgen und Befehle
starten. Das folgende Bild zeigt Ihnen die hierzu notwendigen Variablen. Es ist im
Beispielprojekt unter dem Namen "Status Channel 1" zu finden:

1o/

;" Operand Symbol Statuswert Steuerwert
m 10 "Strt_cmd_chn1”
Moo12 St _init_run_chnd "

i Command Start

DB55 DAY 191 E”MOBY DB-FRIFC" SLG[1] command_start

M System Start Up

DBE55.08K 19.3 "MOBY DB-FEFC".SLG[1]init_run

I Ready

DBSs.0BX 187 "MOBY DB-FBUFC" SLG[1] ready

10 M Presence of a MDS

11 CBS5.08X 180 :"MOBY DB-FEFC".SLG[1].ANZ_MDS_present

wmﬂmmbum‘a

13 HiErrar

14 DBS5.0BX 18.5;”MOEIY DB-FRIFC".SLG1].error

15 JiErtors

18 DB55DBE 22 "MOBY DB-FRFC' SLG[1]error_MOBY
17 DB55.0BB 23 [ "MOBY DE-FBFC.SLG[1]error_FC

18 DBS5.DEvY 24 "MOBY DE-FBFC".SLG[1]error_BUS

20 HiMOBY Command
21 DBSEDBE 0 :"MOBY CMD-FRWFC! Kanal_1 _Befehi[1].commanc

22 DBss.0EE 1 "MOBY CMD-FBJFC Hanal_1_Befehl[1].sub_command
23 DBSE.DEvY 2 "MOBY CMD-FEFC" Kanal_1 _Befehi[1]length

24 DESE.0E 4 "MOBY CMD-FBEFC" Kanal_1_Befehl[1].address_MDS
25 DBSE.0EW & "MOBY CMD-FBWFC"Kanal_1_Befehi[1].DAT_DB_numb
26 DBSE DAY & "MOBY CMD-FRWFC" Kanal_1 _Befehi[1] DAT_DB_addre
27 DBS80BD 10 "MOBY CMD-FEWFC" Kanal_1 _Befehi[1]UID_1_4

28 DBSE.DED 14 "MOBY CMD-FBEFC' Kanal_1_Befehi[1]UI0_5_5

23| DBSEDEW 18 "MOBY CMD-FEWFC"Kanal_1_Befehll]Copy_saddress
30| DBSEDED 20 "MOBY CMD-FEWFC'Kanal_1_Befehl1]Copy_UID_1_4
51 DBSEDBD 24 "MOBY CMD-FEWFC" Kanal_1_Befehl[1] Copy_UID_5_&

Bild 4-5 Variablen fir Funktionskontrolle - VAT1

Es missen jetzt fir jeden Kanal die Variablen ready = TRUE und error = FALSE
anzeigen.

Falls ready = FALSE:

— Dieser Kanal wird nicht im OB 100 aufgerufen.

— Dieser Kanal wird nicht zyklisch durch einen FB 55-Aufruf im OB 1 bearbeitet.
Falls error = TRUE:

— Die genaue Fehlerursache steht in den Variablen error_MOBY, error FB oder
error BUS. Fehlerursachen und deren Behebung sind im Kapitel Fehlermeldungen
und Fehlersuche (Seite 53) beschrieben.

Die Variable ANZ_MDS_present zeigt jetzt die Anwesenheit eines Tags an, sobald Sie
einen Tag in das Ubertragungsfenster des Readers bringen. Es ist die gleiche Anzeige
wie die PRE-Leuchtdiode am Kommunikationsmodul.

Uber die Hilfsvariable "Strt_cmd_chn1" (M 1.0) = TRUE konnen Sie nun den
parametrierten RFID-Befehl starten. Befindet sich kein Tag im Ubertragungsfenster des
Readers, so bleibt der Befehl beliebig lange am Kommunikationsmodul in Bearbeitung.

Im Fenster "Steuern variabel" wird dieser Zustand mit "ready" = FALSE angezeigt.
Bringen Sie nun einen MDS in das Ubertragungsfenster. Sobald der MDS bearbeitet ist,
wird das Ergebnis zum FB 55 ubertragen und "ready" = TRUE angezeigt.

Damit ist die Inbetriebnahme der RFID-Komponenten abgeschlossen. Sie kdnnen nun
auf Basis des Beispielprogramms lhre eigene RFID-Applikation programmieren.
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Inbetriebnehmen

4.1 Inbetriebnahmeanleitung

FB 55
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Fehlermeldungen und Fehlersuche

5.1 Allgemeine Fehler

Automatisierungssystem geht in STOP
® OB 86 nicht programmiert und ein Slave ist ausgefallen.

® OB 122 nicht programmiert und ein Slave ist ausgefallen.

Der Fehler tritt erst auf, wenn der FB 55 aufgerufen wird.

® Die Zeiger Params_DB, command_DB oder DAT_DB sind nicht vorhanden oder zeigen
auf einen nicht vorhandenen Adressbereich.

5.2 Fehlermeldungen

Ein Fehlerzustand ist in dem FB 55 immer dann gegeben, wenn die Variable "error" bei
einem Kanal gesetzt ist. Ist das der Fall, so kann die genaue Fehlerursache in den Variablen
"error_MOBY", "error_FB" oder "error_BUS" ermittelt werden.

Tabelle 5- 1 Klassifizierung der Fehlermeldungen

Fehler-Variable

Klassifizierung

error_MOBY

Dieser Fehler wird vom Kommunikationsmodul/Reader gemeldet.
Hierflr gibt es zwei Hauptursachen:

¢ Die Kommunikation zwischen Kommunikationsmodul und Reader oder
zwischen Reader und Tag ist fehlerhaft.

e Das Kommunikationsmodul kann den Befehl nicht bearbeiten.

Der Fehler error_MOBY wird beim Kommunikationsmodul an der ERR-
Leuchtdiode mit einem entsprechenden Blinkmuster angezeigt.

error_FB

Diesen Fehler meldet der FB 55.
Hauptursache

e Die Parametrierung von "Params_DB" oder "command_DB" ist fehlerhaft.

error_BUS

Die Transportschicht vom PROFIBUS meldet einen Fehler. Zur genauen
Fehlersuche und -analyse ist ein PROFIBUS-Tracer und ein PROFIBUS-Tester
(BT 200; MLFB-Nr. 6ES7 181-0AA00-0AAO0) eine wertvolle Hilfe. Die
Systemdiagnose des PROFIBUS kann weiteren Aufschluss Uber die
Fehlerursache liefern. Der hier angezeigte Fehler wird von den
Systemfunktionsbausteinen SFB 52/53 im Parameter RET_VAL gemeldet. Eine
ausfuhrliche Beschreibung des Parameters RET_VAL kann den
Systemhandbiichern von SIMATIC S7 entnommen werden (siehe
Systemsoftware fir S7-300/400).

FB 55
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Fehlermeldungen und Fehlersuche
5.2 Fehlermeldungen

ACHTUNG

Treten bei geketteten Befehlen mehrere Fehler hintereinander auf, so zeigt die "Fehler-
Variable" immer den ersten erkannten Fehler an.

error_MOBY
Bei Fehlermeldungen des Kommunikationsmoduls blinkt die ERR-LED.

Spezielle Informationen zu den Fehler- und Blinkcodes bei den Readern RF620R/RF630R
finden Sie im "Parametrierhandbuch RF620R/RF630R", im Kapitel "Fehlermeldungen und
Fehlersuche".

Tabelle 5- 2 Fehlermeldungen des Kommunikationsmoduls tber die Variable "error_MOBY"

Fehlercode | Blinken der Beschreibung
(B#16#..) | ERR-LED
00 - kein Fehler

Standardwert, wenn alles o.k. ist

1x kein Fehler

Das Kommunikationsmodul hat einen Hochlauf ausgefiihrt und wartet
auf einen init_run.

01 2x Anwesenheitsfehler: Der Tag ist aus dem Ubertragungsfenster des
Readers gefahren. Der RFID-Befehl wurde nur teilweise abgearbeitet.

Lesebefehl: Es werden keine Daten an den FB 55 geliefert.

Schreibbefehl: Der Tag, der gerade das Feld verlassen hat, beinhaltet
einen unvollstdndigen Datensatz.
e Arbeitsabstand von Reader zu Tag wird nicht eingehalten

e Projektierungsfehler: Zu bearbeitender Datensatz ist zu grof3 (im
dynamischen Betrieb)

Der folgende Befehl wird automatisch auf dem nachsten Tag
ausgefiihrt. Es ist ein Lese-, Schreib- oder NEXT-Befehl moglich.

e mit Timeout: kein Tag im Feld
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Fehlermeldungen und Fehlersuche

5.2 Fehlermeldungen
Fehlercode | Blinken der Beschreibung
(B#16#.) | ERR-LED
02 2x Anwesenheitsfehler: Ein Tag ist an einem Reader vorbeigefahren und

wurde mit keinem RFID-Befehl bearbeitet (nicht MOBY U).

Bearbeitungsfehler: Die Befehlsbearbeitung eines MDS (Lesen
und/oder Schreiben) ist nicht mit NEXT abgeschlossen worden.

Diese Fehlermeldung wird nicht sofort gemeldet. Vielmehr wartet das
Kommunikationsmodul auf den nachsten Befehl (Lesen, Schreiben,
NEXT). Dieser Befehl wird sofort mit diesem Fehler beantwortet. Dies
bedeutet, dass ein Lese- oder Schreibbefehl nicht bearbeitet wird. Erst
der nachste Befehl wird wieder normal vom Kommunikationsmodul
ausgefiihrt.

Ein init_run vom FB 55 setzt diesen Fehlerzustand ebenfalls zurtick.

Im Parameter option_1 ist das Bit 2 gesetzt und es befindet sich kein
Tag im Ubertragungsfenster.

Anmerkung:

Die Fehlerausgabe Uber die rote Fehler-LED unterscheidet nicht
zwischen Fehler 01 und Fehler 02 (siehe Fehlercode 01).

03 3x Fehler in der Verbindung zum Reader; der Reader antwortet nicht.

e Kabel zwischen Kommunikationsmodul und Reader ist falsch
verdrahtet oder Kabelbruch

e 24 V-Versorgungsspannung ist nicht angeschlossen oder
abgeschaltet bzw. kurzzeitig ausgefallen

e automatische Sicherung auf dem Kommunikationsmodul hat
angesprochen

e Hardware defekt

e Anderer Reader ist in der Nahe und ist aktiv geschaltet

e Stéreinkopplung auf DE/DA-, Reader- oder PROFIBUS-Leitung
e nach der Fehlerbehebung init_run durchfiihren

04 4x Fehler im Speicher des Tags

Der Tag wurde noch nie beschrieben oder hat durch einen Ausfall der
Batterie seinen Speicherinhalt verloren.

e Tag wechseln (wenn das Batterie-Bit gesetzt ist)

e Tag mit dem STG initialisieren

e Tag neu initialisieren (siehe Kapitel Parametrierung der Befehle
(Seite 32)).

05 5x unbekannter Befehl

Der FB 55 gibt einen nicht interpretierbaren Befehl an das
Kommunikationsmodul.

¢ Im command_DB stehen ungiiltige Befehlsparameter

e Der command_DB wurde vom Anwender Uberschrieben

e Der Tag hat Adressfehler gemeldet

Bei multitag:

o mit UID: ein Tag mit der angegebenen UID ist nicht anwesend
e UID = 0: mehr als 1 Tag anwesend

FB 55
Funktionshandbuch, 01/2010, J31069-D0215-U001-A1-0018 55



Fehlermeldungen und Fehlersuche

5.2 Fehlermeldungen

Fehlercode | Blinken der Beschreibung
(B#164.) | ERR-LED

06 6x Feldstérung am Reader
Der Reader empfangt Stérimpulse aus der Umgebung.

e Externes Storfeld; das Storfeld kann mit dem "induktiven
Feldindikator" des STG nachgewiesen werden

o Der Abstand zwischen zwei Readern ist zu klein und entspricht
nicht den Projektierungsrichtlinien

e Das Verbindungskabel zum Reader wird gestort, ist zu lang oder
entspricht nicht der Spezifikation

¢ MOBY U/D: Tag hat wahrend der Kommunikation das Feld
verlassen.

e MOBY U: Die Kommunikation zwischen Reader und Tag wurde

durch Stéreinflisse abgebrochen (z. B. Person/Fremdkorper
bewegt sich zwischen Reader und Tag).

0B 11x MOBY U: Speicher des Tags ist nicht korrekt lesbar
0oC 12x Speicher des Tags kann nicht beschrieben werden
e Speicher des Tags ist defekt

o EEPROM-Tag wurde zu oft beschrieben und hat sein Lebensende
erreicht

e MOBY U: Das erneute Schreiben in den OTP-Speicher ist nicht
zulassig

0D 13x Adressfehler

Der Adressbereich des Tags wird Uberschritten.

o Die Anfangsadresse im command DB beim Befehlsstart ist falsch
aufgesetzt (siehe Kapitel Die Verwendung des GET-Befehls
(Seite 82))

e Der Tag ist nicht vom richtigen Typ

e RF300: Versuch des schreibenden Zugriffs auf schreibgeschiitzte
Bereiche (OTP-Bereich)

OF 1x Hochlaufmeldung vom Kommunikationsmodul. Das
Kommunikationsmodul war abgeschaltet und hat noch keinen RESET-
Befehl erhalten

e init_run durchflihren

¢ Der gleiche physikalische Kommunikationsmodul-Kanal wird in
zwei (oder mehr) UDT 10-Strukturen verwendet. Uberpriifen Sie
ASM_address und ASM_channel in allen UDT 10-Strukturen.

11 - Kurzschluss oder Uberlastung der 24 V-Ausgange (DA, Fehlercode,
Anwesenheit)

o Der betroffene Ausgang wird abgeschaltet
e Bei Gesamtuberlastung werden alle Ausgénge abgeschaltet

e Ein Ricksetzen ist nur durch das Aus- und Wiedereinschalten der
24 V-Versorgungsspannung moglich

e Anschlieend init_run starten

12 18x Interner ASM-Kommunikationsfehler.

o Stecker-Kontaktproblem auf dem Kommunikationsmodul
e Hardware des Kommunikationsmoduls hat einen Defekt
— Kommunikationsmodul zur Reparatur einschicken

e Nach Fehlerbehebung init_run starten

FB 55
56 Funktionshandbuch, 01/2010, J31069-D0215-U001-A1-0018



Fehlermeldungen und Fehlersuche

5.2 Fehlermeldungen
Fehlercode | Blinken der Beschreibung
(B#16#.) | ERR-LED
13 19x Es sind nicht gentigend Puffer im Kommunikationsmodul/SLG U fir die

Zwischenspeicherung des Befehls vorhanden.

14 20x Kommunikationsmodul/Reader-interner Fehler.
e Programmablauffehler auf dem Kommunikationsmodul

e Versorgungsspannung des Kommunikationsmoduls aus- und
wiedereinschalten

e Nach Fehlerbehebung init_run starten
¢ MOBY U: Watchdog-Fehler auf Reader

15 21x Fehlerhafte Parametrierung des Kommunikationsmodul/Reader
o INPUT-Parameter im UDT 10 Uberpriifen

e Parametrierung in HW Konfig Uberpriifen (siehe Kapitel
Inbetriebnehmen (Seite 45))

e RESET-Befehl ist falsch parametriert

e Nach einem Hochlauf hat das Kommunikationsmodul noch keinen
init_run erhalten

16 22x Mit der Kommunikationsmodul-Parametrierung am PROFIBUS kann

der FB-Befehl nicht abgearbeitet werden.

e Lange der Ein-/Ausgangsbereiche zu klein fir das zyklische Wort
E/A. Richtige GSD-Datei verwendet?

o FB-Befehl (z. B. Lesen) mit zu groRer Lange der Nutzdaten
aufgesetzt (Datenldnge > 233 Byte)

17 23x Kommunikationsfehler zwischen FB 55 und Kommunikationsmodul.
Handshake-Fehler.

e Params_DB (UDT 10) dieser Kommunikationsmodul-Station wird
durch andere Programmteile Uberschrieben

o Parametrierung des Kommunikationsmoduls im UDT 10 Uberpriifen
e FB 55-Befehl, der zu diesem Fehler fiihrt, Gberpriifen
e Nach Fehlerbehebung init_run starten

18 - Es ist ein Fehler aufgetreten, der mit einem init_run quittiert werden
muss.

o Am PROFIBUS ist voriibergehend ein Kurzschluss aufgetreten
o Der RESET-Befehl ist fehlerhaft
o Nach Fehlerbehebung init_run starten

o Uberpriifen Sie die Parameter ASM_address, ASM_channel und
MOBY_mode.
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Fehlermeldungen und Fehlersuche

5.2 Fehlermeldungen
Fehlercode | Blinken der Beschreibung
(B#164.) | ERR-LED
19 25x vorheriger Befehl ist aktiv bzw. Pufferiiberlauf
Der Anwender hat an das Kommunikationsmodul einen neuen Befehl
geschickt, obwohl der letzte Befehl noch aktiv war.
e aktiver Befehl kann nur durch init_run abgebrochen werden
e vor dem Start eines neuen Befehls muss das READY-Bit = 1 sein;
Ausnahme init_run
e zwei FB 55-Aufrufe wurden mit den gleichen Parametern
"ASM_address" und "ASM_channel" parametriert
o zwei FB 55-Aufrufe arbeiten mit dem gleichen Params_DB-Zeiger
e Nach Fehlerbehebung init_run starten
o Beim Arbeiten mit Befehlswiederholung (z. B. Festcode-Tag)
werden keine Daten vom Tag abgeholt. Der Datenpuffer im
Kommunikationsmodul ist Ubergelaufen. Es sind Tag-Daten
verloren gegangen.
1A - PROFIBUS DP-Fehler aufgetreten.
e PROFIBUS DP-Busverbindung war unterbrochen
— Drahtbruch am Bus
— Busstecker am Kommunikationsmodul war kurzzeitig gezogen
e PROFIBUS DP-Master spricht Kommunikationsmodul nicht mehr
an
e init_run durchfiihren
o Das Kommunikationsmodul hat am Bus eine
Telegrammunterbrechung festgestellt. Eventuell wurde der
PROFIBUS neu konfiguriert (z. B. mit HW Konfig).
Dieser Fehler wird nur angezeigt, wenn die "Ansprechiberwachung"
bei der PROFIBUS-Konfigurierung eingeschaltet wurde.
1C 28x Die Antenne am Reader ist abgeschaltet. In diesem Zustand wurde ein
Tag-Befehl zum Kommunikationsmodul gestartet.
¢ mit dem Befehl "Antenne Ein/Aus" die Antenne einschalten
o die Antenne ist eingeschaltet (ausgeschaltet) und hat einen
weiteren Einschaltbefehl (Ausschaltbefehl) erhalten
1D - Es sind mehr Tags im Ubertragungsfenster, als der Reader gleichzeitig
bearbeiten kann. Der Wert in multitag ist zu niedrig.
e den Wert in multitag erhdhen oder die Anzahl der Tags im Feld
reduzieren
1E 30x Fehler beim Bearbeiten der Funktion
e Die Daten im UDT 31 sind fehlerhaft (z. B. Schreibbefehl mit
Lange = 0); UDT 31 Uberprifen und init_run durchfiihren
¢ Kommunikationsmodul Hardware defekt: Bei init_run erhalt das
Kommunikationsmodul falsche Daten
e AB-Byte stimmt nicht mit der Nutzdatenlange Uberein (vgl. Anhang
Programmierung der Kommunikationsmodule am
PROFIBUS/PROFINET| (Seite 99)).
1F - Laufender Befehl durch RESET (init_run) abgebrochen bzw. der
Busstecker wurde abgezogen
e Die Kommunikation mit dem Tag wurde mit init_run abgebrochen
o Dieser Fehler kann nur bei einem init_run zuriickgemeldet werden
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Fehlermeldungen und Fehlersuche

5.2 Fehlermeldungen
error_FB
Tabelle 5- 3 Fehlervariable "error_FB"
Fehlercode Beschreibung
(B#16#..)
00 kein Fehler; Standardwert, wenn alles o.k. ist
01 Params_DB ist nicht in der SIMATIC vorhanden
02 Params_DB ist zu klein
e UDT 10 wurde bei der Definition nicht verwendet
e Params_DB muss 300 Byte lang sein (fur jeden Kanal)
e Params_DB, Params_ADDR auf Richtigkeit Gberprifen
03 Der DB nach dem Zeiger "command_DB_number" ist nicht in der SIMATIC
vorhanden.
04 Der "command_DB" in der SIMATIC ist zu klein
o Der UDT 30 wurde nicht bei der Befehlsdefinition verwendet
o Der letzte Befehl im "command_DB" ist ein geketteter Befehl; das Kettungsbit
rucksetzen
e Den Befehlszeiger command_DB_number/command_DB_address Uberpriifen
05 Ungultiger Befehlstyp. Die gultigen Befehle sind in Kapitel RFID-Befehle (Seite 31)
beschrieben.
e Den Befehlszeiger command_DB_number/command_DB_address uberpriifen
o Die Aktualwerte im command_DB Uberprifen
— init_run durchflihren
06 Die empfangene Quittung entspricht nicht der erwarteten Quittung. Die Parameter
von Befehls- und Quittungstelegramm stimmen nicht Gberein (command, length,
address_MDS).
o Wahrend der Befehlsbearbeitung hat der Anwender den Zeiger
command_DB_number/-_address verandert.
e Wahrend der Befehlsbearbeitung hat der Anwender die Befehlsparameter im
Datenbaustein MOBY CMD-FC (UDT 30) verandert.
e Parametrierung von ASM_address und ASM_channel tberprifen. ASM_address
und ASM_channel haben fiir unterschiedliche Kanale die gleiche
Parametrierung.
o Quittungs- und Befehlszéhler (sieche Anhang Zyklisches Steuerwort zwischen
Master und Kommunikationsmodul (Seite 102)) zwischen Kommunikationsmodul
und FB sind nicht mehr synchron
— init_run durchflihren
07 Der Parameter MOBY_mode oder MDS_control (definiert im UDT 10) hat einen
unzulassigen Wert (siehe Kapitel Der Parameter-Datenbaustein (Seite 19))
08 Es ist ein Busfehler aufgetreten, der von den Systemfunktionsbausteinen SFB 52/53
gemeldet wird. Eine weitere Fehlerinformation steht in der Variablen error_BUS.
e ASM_address oder ASM_channel nicht vorhanden
e init_run durchfiihren
FB 55
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Fehlermeldungen und Fehlersuche

5.2 Fehlermeldungen

Fehlercode
(B#16#..)

Beschreibung

09

Das Kommunikationsmodul ist ausgefallen.

e Spannungsausfall am Kommunikationsmodul

o PROFIBUS-Stecker abgezogen oder PROFIBUS-Kabel unterbrochen
o ASM_address oder ASM_channel nicht vorhanden

Der Fehler wird angezeigt, wenn das Bit ASM_failure (siehe Kapitel Befehls- und
Statuswort "BEST'"| (Seite 27)) im OB 122 gesetzt wurde. Der OB 122 wird
aufgerufen, wenn der FB 55 nicht mehr auf das zyklische Wort zum
Kommunikationsmodul zugreifen kann.

0A

Wahrend der Befehlsausfiihrung von init_run wurde vom Anwender ein erneuter
init_run gestartet, ohne ready abzuwarten
e init_run nichtzyklisch setzen

¢ Der gleiche physikalische Kommunikationsmodul-Kanal wird in zwei (oder mehr)
UDT 10-Strukturen verwendet. Uberpriifen Sie ASM_address und ASM_channel
in allen UDT 10-Strukturen.

0B

init_run ist nicht durchfiihrbar; zykl. Prozessabbild zum Kommunikationsmodul ist

gestort; FB 55 meldet Timeout des Prozessabbildes zum Kommunikationsmodul

Die Timeout-Zeit kann bei Bedarf im DBB 58 des UDT 10 angepasst werden. Der

Defaultwert ist 50 (dez) = 2 Sekunden. GréRere Werte (max. 255) verldngern die

Timeout-Zeit.

o ASM_address im UDT 10 ist falsch parametriert. Eventuell liegt ASM_address
auf einer falschen Baugruppe.

e ASM_channel ist 216 oder <0 parametriert
e Kommunikationsmodul Hardware/Firmware ist fehlerhaft.

¢ Der gleiche physikalische Kommunikationsmodul-Kanal wird in zwei (oder mehr)
UDT 10-Strukturen verwendet. Uberpriifen Sie ASM_address und ASM_channel
in allen UDT 10-Strukturen.

0C

Bereichslangenfehler beim Block-Move dem FB 55.

o DAT_DB nicht vorhanden oder zu klein parametriert. DAT_DB_number und
DAT_DB_address im UDT 30 Uberpriifen

e Schreibbefehl wurde mit Lange = 0 aufgesetzt
e init_run durchfiihren

0D

Ein init_run wurde nicht korrekt abgeschlossen. Das Prozessabbild ist nicht
konsistent.

Diese Meldung entspricht einem Timeout. Timeout wird 15 s nach dem Start von
init_run gemeldet. Diese Zeit kann bei Bedarf im DBW 52 angepasst werden.

e Nochmals init_run durchfiihren
¢ Kommunikationsmodul aus- und wieder einschalten

e Auf der CPU wurde mehrmals schnell der RUN-STOP-Schalter betatigt
(besonders bei langsamen PROFIBUS-Baudraten)

¢ Der gleiche physikalische Kommunikationsmodul-Kanal wird in zwei (oder mehr)
UDT 10-Strukturen verwendet. Uberpriifen Sie ASM_address und ASM_channel
in allen UDT 10-Strukturen.

60
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Fehlermeldungen und Fehlersuche

5.2 Fehlermeldungen
error_BUS
Hinweis
Die folgende Tabelle der Busfehler erhebt keinen Anspruch auf Vollstandigkeit. Fall Sie
Meldungen erhalten, die an dieser Stelle nicht dokumentiert sind, folgen Sie der Hilfedatei
des SFB 52/53im SIMATIC Manager.
Tabelle 5- 4 Fehlervariable "error_BUS"
Fehlercode Beschreibung
(W#16#...)
800A Kommunikationsmodul ist nicht bereit (temporare Meldung)
o diese Meldung erhalt ein Anwender, der nicht mit der FB 55 arbeitet und sehr
schnell nacheinander das Kommunikationsmodul azyklisch abfragt.
8x7F Interner Fehler am Parameter x. Kann vom Anwender nicht behoben werden.
8x22 Bereichslangenfehler beim Lesen eines Parameters.
8x23 Bereichslangenfehler beim Schreiben eines Parameters.
Dieser Fehlercode zeigt an, dass sich der Parameter x vollstdndig oder teilweise
aulierhalb des Operandenbereichs befindet oder die Lénge eines Bitfeldes bei
einem ANY-Parameter nicht durch 8 teilbar ist.
8x24 Bereichsfehler beim Lesen eines Parameters.
8x25 Bereichsfehler beim Schreiben eines Parameters.
Dieser Fehlercode zeigt an, dass sich der Parameter x in einem Bereich befindet,
der fiir die Systemfunktion unzulassig ist.
8x26 Der Parameter enthalt eine zu groRe Nummer einer Zeitzelle.
8x27 Der Parameter enthalt eine zu groBe Nummer einer Zahlerzelle.
8x28 Ausrichtungsfehler beim Lesen eines Parameters.
8x29 Ausrichtungsfehler beim Schreiben eines Parameters.
Der Verweis auf den Parameter x ist ein Operand, dessen Bitadresse ungleich 0 ist.
8x30 Der Parameter befindet sich in dem schreibgeschiitzten Global-DB.
8x31 Der Parameter befindet sich in dem schreibgeschitzten Instanz-DB.
8x32 Der Parameter enthalt eine zu groRe DB-Nummer.
8x34 Der Parameter enthalt eine zu groRe FC-Nummer.
8x35 Der Parameter enthélt eine zu grofe FB-Nummer.
8x3A Der Parameter enthalt die Nummer eines DB, der nicht geladen ist.
8x3C Der Parameter enthalt die Nummer einer FC, die nicht geladen ist.
8x3E Der Parameter enthalt die Nummer eines FB, der nicht geladen ist.
8x42 Es ist ein Zugriffsfehler aufgetreten, wéhrend das System einen Parameter aus dem
Peripheriebereich der Eingange auslesen wollte.
8x43 Es ist ein Zugriffsfehler aufgetreten, wéhrend das System einen Parameter in den
Peripheriebereich der Ausgange schreiben wollte.
8x44 Fehler beim n-ten (n > 1) Lesezugriff nach Auftreten eines Fehlers.
8x45 Fehler beim n-ten (n > 1) Schreibzugriff nach Auftreten eines Fehlers.
8090 Angegebene logische Basisadresse unglltig: Es ist keine Zuordnung im
SDB1/SDB2x vorhanden, oder es ist keine Basisadresse.
8092 In ANY-Referenz ist eine Typangabe ungleich BYTE angegeben.
FB 55
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5.2 Fehlermeldungen

Fehlercode
(W#16#...)

Beschreibung

8093

Die bei der Projektierung (SDB1, SDB2x) der logischen Adresse enthaltene
Bereichskennung ist fiir diese SFCs nicht zuldssig. Zuléssig sind:

e 0=S87-400
e 1=87-300
e 2,7 =DP-Baugruppen

80A0

Negative Quittung beim Lesen von Baugruppe; FB holt Quittung, obwohl keine zum

Abholen bereit ist

Ein Anwender, der nicht mit dem FB 55 arbeitet, méchte den DS 101 (oder DS 102

bis DS 104) abholen, es steht aber noch keine Quittung zur Verfiigung.

e zur Neusynchronisation zwischen Kommunikationsmodul und Anwendung einen
init_run durchfiihren

80A1

Negative Quittung beim Schreiben zur Baugruppe; FB schickt Befehl, obwohl ein
Kommunikationsmodul keinen Befehl entgegen nehmen kann

80A2

DP-Protokollfehler bei Layer 2

¢ In der Kopfbaugruppe einer dezentralen Peripherie muss der DP-V1 Mode
eingeteilt sein.

e evtl. Hardware defekt

80A3

DP-Protokollfehler bei Direct-Data-Link-Mapper oder User-Interface/User, evitl.
Hardware defekt

80B0O

e SFC fur Baugruppentyp nicht méglich.

e Baugruppe kennt den Datensatz nicht.

o Datensatznummer = 241 ist unzulassig.

e Bei SFB 52/53 "WR_REC" sind die Datenséatze 0 und 1 nicht erlaubt.

80B1

Die Langenangabe in Parameter RECORD ist falsch.

80B2

Der projektierte Steckplatz ist nicht belegt.

80B3

Ist-Baugruppentyp ungleich Soll-Baugruppentyp im SDB1

80C0

e RDREC:
Die Baugruppe filhrt den Datensatz, aber es sind noch keine Lesedaten da.
e WRREC:

Kommunikationsmodul ist nicht bereit, neue Daten entgegen zunehmen
— auf das Hochzahlen des zyklischen Zahlers warten

80C1

Die Daten des auf der Baugruppe vorangegangenen Schreibauftrags fiir denselben
Datensatz sind von der Baugruppe noch nicht verarbeitet.

80C2

Die Baugruppe bearbeitet momentan das mdgliche Maximum an Auftrégen fir eine
CPU.

80C3

Bendtigte Betriebsmittel (Speicher etc.) sind momentan belegt.

Dieser Fehler wird vom FB 55 nicht gemeldet. Im Falle dieses Fehlers wartet der
FB 55, bis wieder Betriebsmittel vom System zur Verfligung gestellt werden.

80C4

Kommunikationsfehler

o Parityfehler

e SW-Ready nicht gesetzt

e Fehler in der Blocklangenmitflihrung

e Prufsummenfehler auf CPU-Seite

e Prifsummenfehler auf Baugruppenseite

80C5

Dezentrale Peripherie nicht verfligbar.
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6.1 FB 55-Abfrage durch den Anwender
Die FB 55-Abfrage erfolgt nach dem Struktogramm im nachfolgenden Bild.

Neustart: Setzen von "init_run"
- OB 100

Zyklische Abfrage: Setzen von "command_start"
— Starte Befehl (nur wenn ready = 1)

ready = 1
?
J N
error = 1
2
’ Eventuell
J N Timeoutiiberwachung
durch den Anwender
ANZ_reset
? - "init_run" bzw.
"cancel" bei Timeout
N J
Fehler- Befehl O.K. Befehl O.K.
behandlung
- Auswertung - Daten - Hier erfolgte
von verarbeiten keine Kommuni-
error_MOBY, kation mit dem
error_FB Tag
und
error_BUS
Setze "command_start"
— Starte nachsten Befehl, wenn gewlinscht

Bild 6-1 Struktogramm der FB 55-Abfrage

FB 55
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6.2 Bearbeifen von Datenspeichern

6.2 Bearbeiten von Datenspeichern

Datenspeichertypen

Adressierung

64

Dem Anwender stehen mobile Datenspeicher mit unterschiedlichen Speichern zur
Verfuigung. In der nachstehenden Tabelle sind die zurzeit vorhandenen Speicherkapazitaten
angegeben.

Tabelle 6- 1 Verfiigbare Speicherkapazitaten
Speicherkapazitat Speicher-Typ MOBY-Familie Tag-Typ
2 KByte RAM, 16 Byte OTP MOBY U z. B. MDS U313
32 KByte RAM, 16 Byte OTP MOBY U z. B. MDS U524
44 Byte EEPROM MOBY D z. B. MDS D139/
I-Code 1
112 Byte EEPROM MOBY D" I-Code SLI
256 Byte EEPROM MOBY D" Tag-it HF--I/MDS D2xx
992 Byte EEPROM MOBY D" MDS D3xx
2000 Byte FRAM MOBY D" MDS D4xx (in
Vorbereitung)
20 Byte EEPROM RF300 RF320T
8 KByte FRAM RF300 z. B. RF340T
32 KByte FRAM RF300 z. B. RF350T
64 KByte FRAM RF300 z. B. RF350T (64K)

1) auch betreibbar mit RF300-Readern, welche den ISO-Mode unterstlitzen.

Spezielle Informationen zu den Datenspeichertypen des RF600-Systems und zur
Adressierung finden Sie im "Parametrierhandbuch RF620R/RF630R", im Kapitel
"Beispiele/Applikationen".

Die Adressierung der Datenspeicher erfolgt linear von Adresse 0000 (oder der angegebenen
Anfangsadresse) bis zur Endadresse. Das Kommunikationsmodul erkennt automatisch die
Grole des Speichers auf dem Tag. Wird die Endadresse auf dem Tag Uberschritten, so
erhalt der Anwender eine Fehlermeldung in error_MOBY.

Die nachste Tabelle zeigt den Adressraum der einzelnen Tag-Varianten. Die Variablen
address_MDS und length (siehe Tabelle im Kapitel RFID-Befehle (Seite 31)) missen gemaf
diesem Adressraum parametriert werden.

FB 55
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6.2 Bearbeifen von Datenspeichern

Adressraum der Tag-Varianten fir MOBY U und D

System Adressierung Hexadezimalzahl 16 Bit Integer-Zahl
normal normal
MOBY U 2 KByte Datenspeicher
Anfangsadresse 0000 +0
Endadresse O07FF +2047
OTP-Speicher lesen
(Schreiben ist nur einmalig moéglich. Der OTP-Speicher von MOBY U kann nur komplett
bearbeitet werden. D. h. die Anfangsadresse muss immer mit dem Wert FFFO hex und die
Lange mit dem Wert 10 hex angegeben werden.)
Anfangsadresse FFFO -16
Lange 10 +16
ID-Nr.: (festcodiert 4 Byte; das Auslesen ist nur mit dem Befehl Tag-Status mdglich)
32 KByte Datenspeicher
Anfangsadresse 0000 +0
Endadresse 7FFF +32767
OTP-Speicher lesen (Schreiben ist nur einmalig)”
Anfangsadresse FFFO -16
Lange 10 +16
ID-Nr.: (festcodiert 4 Byte; das Auslesen ist nur mit dem Befehl Tag-Status mdglich)
MOBY D MDS D139 (I-Code 1; 44 Byte)
Anfangsadresse 0000 +0
Endadresse 002B +43
ID-Nr.: (festcodiert; kann nur komplett ausgelesen werden)
Anfangsadresse FFFO -16
Lange 0008 +8
ISO-Tag (I-Code SLI; 112 Byte) "
Anfangsadresse 0000 +0
Endadresse 006F +111
ID-Nr.: (festcodiert; kann nur komplett ausgelesen werden)
Anfangsadresse FFFO -16
Lange 0008 +8
ISO-Tag (Tag-it HF-I; 256 Byte)
Anfangsadresse 0000 +0
Endadresse OOFF +255
ID-Nr.: (festcodiert; kann nur komplett ausgelesen werden)
Anfangsadresse FFFO -16
Lange 0008 +8
ISO-Tag (my-d SRF55V10P; 992 Byte)")
Anfangsadresse 0000 +0
Endadresse 03DF +991
ID-Nr.: (festcodiert; kann nur komplett ausgelesen werden)
Anfangsadresse FFFO -16
Lange 0008 +8

FB 55
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System Adressierung Hexadezimalzahl 16 Bit Integer-Zahl
normal normal
ISO-Tag (MB 89R118B, 2000 Byte)
Anfangsadresse 0000 +0
Endadresse 07CF +1999
ID-Nr.: (festcodiert; kann nur komplett ausgelesen werden)
Anfangsadresse FFFO -16
Lange 0008 +8
1) auch betreibbar mit RF300-Readern, welche den ISO-Mode unterstiitzen.
Adressraum der Transponder-Varianten fir RF300
System Adressierung | Hexadezimalzahl 16 Bit | Integer-Zahl
RF300 20 Byte Datenspeicher (EEPROM)

R/W- bzw. OTP-Speicher (EEPROM)
(Der EEPROM-Anwenderspeicher bei RF300 kann sowohl als R/W-Speicher, als auch als

OTP-Speicher genutzt werden (siehe Systemhandbuch RF300))

Anfangsadresse FFOO0 -256
Endadresse FF13 -237
ID-Nr.: (festcodiert, kann nur komplett ausgegeben werden)

Anfangsadresse FFFO -16
Lange 0008 +8

8 KByte Datenspeicher (FRAM/EEPROM)

R/W- bzw. OTP-Speicher (EEPROM)
(Der EEPROM-Anwenderspeicher bei RF300 kann sowohl als R/W-Speicher, als auch als

OTP-Speicher genutzt werden (siehe Systemhandbuch RF300))

Anfangsadresse FFOO0 -256
Endadresse FF13 -237
R/W-Speicher (FRAM)

Anfangsadresse 0000 +0
Endadresse 1FFC +8188
Id-Nr.: (festcodiert, kann nur komplett ausgelesen werden)

Anfangsadresse FFFO -16
Lange 0008 +8

32 KByte Datenspeicher (FRAM/EEPROM)

R/W- bzw. OTP-Speicher (EEPROM)
(Der EEPROM-Anwenderspeicher bei RF300 kann sowohl als R/W-Speicher, als auch als

OTP-Speicher genutzt werden (siehe Systemhandbuch RF300))

Anfangsadresse FFO0O0 -256
Endadresse FF13 -237
R/W-Speicher (FRAM)

Anfangsadresse 0000 +0
Endadresse 7FEC +32764

ID-Nr.: (festcodiert, kann nur komplett ausgegeben werden)
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System Adressierung Hexadezimalzahl 16 Bit Integer-Zahl
Anfangsadresse FFFO -16
Lange 0008 +8

64 KByte Datenspeicher (FRAM/EEPROM)
R/W- bzw. OTP-Speicher (EEPROM)

(Der EEPROM-Anwenderspeicher bei RF300 kann sowohl als R/W-Speicher, als auch als
OTP-Speicher genutzt werden (siehe Systemhandbuch RF300))

Anfangsadresse FFQO0 -256
Endadresse FF13 -237
R/W-Speicher (FRAM)

Anfangsadresse 0000 +0
Endadresse FEFC _
ID-Nr.: (festcodiert, kann nur komplett ausgegeben werden)

Anfangsadresse FFFO -16
Lange 0008 +8

RF300: Aligemeine Hinweise zur Bedeutung des OTP-Speichers

RF300-Tags und ISO-Tags besitzen einen Speicherbereich, der gegen erneutes
Uberschreiben geschiitzt werden kann. Dieser Speicherbereich heit OTP. Fir die
Aktivierung der OTP-Funktion sind 5 Blockadressen vorgesehen:

e FF80, FF84, FF88, FF8C und FF90

Ein Schreibbefehl an diese Blockadresse mit zulassiger Lange (4, 8, 12, 16, 20 je nach
Blockadresse) schiitzt die geschriebenen Daten vor einem anschlielRenden Uberschreiben.

ACHTUNG

Die Nutzung des OTP Schreiben/Sperren sollte nur im statischen Betrieb erfolgen.

ACHTUNG

Nutzung des OTP-Bereichs ist nicht reversibel

Wenn Sie den OTP-Bereich nutzen, so kénnen Sie diese Belegung nicht mehr riickgéngig
machen, da der OTP-Bereich nur einmalig beschrieben werden kann.

FB 55
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6.2 Bearbeifen von Datenspeichern

RF300: Adressmapping des OTP-Speichers auf dem RF300-Transponder
R/W EEPROM-Speicher und OTP-Speicher ist im Transponder nur einmal vorhanden.
Die folgende Tabelle zeigt das Mapping der Adressen auf dem Transponder.

Das Lesen der Daten kann sowohl tiber die R/W-Adresse als auch Uber die OTP-Adresse

erfolgen.
R/W EEPROM RF300 OTP einmalig beschreiben
Adresse Lénge Adresse Lénge
FFOO0 1..20 FF80 4,8,12,16,20
FFO1 1..19
FFO02 1..18
FFO3 1..17
FF04 1..16 FF84 4,8,12,16
FF05 1..15
FF06 1..14
FFO7 1..13
FFO8 1..12 FF88 4,8,12
FF09 1.1
FFOA 1..10
FFOB 1.9
FFOC 1.8 FF8C 4.8
FFOD 1.7
FFOE 1..6
FFOF 1.5
FF10 1.4 FF90 4
FF11 1.3
FF12 1.2
FF13 1
ACHTUNG
Ein Schreiben ab der Adresse FF80 bis FF93 setzt den EEPROM-Anwenderspeicher auf
Schreibschutz (OTP-Funktion). Der Vorgang ist nicht reversibel. Die Einschaltung des
Schreibschutzes muss immer in llickenlos aufsteigender Reihenfolge erfolgen, beginnend
mit Adresse FF80.
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6.3 Zyklischer Aufruf des FB 55 (z. B. im OB 1)

6.3 Zyklischer Aufruf des FB 55 (z. B. im OB 1)
Das folgende Programm ist ein Beispiel fur den Aufruf und die Abfrage des FB 55 in einer
Applikation. Die Definition der Datenstruktur ist im Kapitel Datenstruktur festlegen (Seite 74)
beschrieben. Die Parametrierung des RFID-Befehls wurde bereits bei der Definition des
"MOBY DB-FB" erledigt.
|Baustein OBl: cycle execution
Netzwerk 1: call FB55
memory bit 1.0 is set: Start MOBY command for 1lst SLG
memory bit 1.1 is set: Start MOBY command for 2nd SLG
memory bit 1.2 is set: Start init run for 1lst SLG
memory bit 1.3 is set: Start init run for 2nd SLG
memory byte 2: OBl used as edge triggered memory
CALL "MOBY FB-MT", FB55/ // Steuerungs-FB fir
"MOBY DB-FB-MT1" DB51 MOBY UID4, UID8 mit
Params DB :=55 Multitag
Params_ADDR :=0
CALL "MOBY FB-MT", FB55/ // Steuerungs-FB fir
"MOBY DB-FB- MT2" DB52 MOBY UID4, UID8 mit
Params DB :=55 Multitag
Params” ADDR :=50
U "Strt init run chnl" M1.2 // Start init run for
FP M 2.27 - - l1st SLG
S "MOBY DB-FB/FC". DB55. // Set: Reset ASM and
SLG[1].init run DBX19. parameterize again
SPB x01 -
UN "MOBY DB-FB/FC". DB55. // Command chain has
SLG[1] .ready DBX18. been finished
SPB x01
U "MOBY DB-FB/FC". DB55. // Error during command
SLG[1l] .error DBX18. processing has appeared
SPB x01
U "Strt cmd chnl" M1.0 // Start MOBY command
FP M 2.0 - for 1st SLG
S "MOBY DB-FB/FC". DB55. // Set: startup signal
SLG[1].command start DBX19. for command or command
chain
FB 55

Funktionshandbuch, 01/2010, J31069-D0215-U001-A1-0018

69



Beispiele/Applikationen

6.3 Zyklischer Aufruf des FB 55 (z. B. im OB 1)

x01: ¢y "Strt init run chn2" M1.3 // Start init run for

FP M 2.3 - - 2nd SLG -

S "MOBY DB-FB/FC". DB55. // Set: Reset ASM and
SLG[2] .1init run DBX69.3 parameterize again

SPB x02 -

UN "MOBY DB-FB/FC". DB55. // Command chain has
SLG[2] .ready DBX68.7 Dbeen finished

SPB x02

U "MOBY DB-FB/FC". DB55. // Error during command
SLG[2] .error DBX68.6 processing has appeared

SPB x02

U "Strt cmd chn2" M1.1 // Start MOBY command

FP M 2.1 - for 2nd SLG

S "MOBY DB-FB/FC". DB55. // Set: startup signal
SLG[2] .command start DBX69.1 fgr'command or command

chain

x02: NOP 0

FB 55
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6.4

FB 55

6.4 Programmierung von Neustart und Wiederan/auf

Programmierung von Neustart und Wiederanlauf

Ein Neustart des Kommunikationsmoduls erfolgt durch das Setzen der Variablen "init_run".
Mit init_run werden das Kommunikationsmodul und der FB 55 neu parametriert und
synchronisiert.

Ein init_run ist notwendig nach

® dem Einschalten der SIMATIC (OB 100)

® dem Einschalten der Versorgungsspannung am Kommunikationsmodul
e der Unterbrechung der PROFIBUS/PROFINET-Kommunikation

® ciner Fehlermeldung durch die Variable "error_BUS"

|Baustein: OB100 complete restart

|Netzwerk: 1 set init run bit for all channels which are projected in DB45 |

SET
S "MOBY DB-FB".SLG[1].init run
S "MOBY DB-FB".SLG[2].init run

Bei dezentralem Aufbau eines Kommunikationsmoduls (z. B. iber PROFIBUS) kann es
anlagenbedingt vorkommen, dass das Kommunikationsmodul aus- und wiedereingeschaltet
wird (siehe Kapitel Baugruppenausfall programmieren (Seite 72)). In diesem Fall meldet das
Kommunikationsmodul dem FB 55 (und damit dem Anwender) den Spannungsausfall.
Danach muss der Anwender flir dieses Kommunikationsmodul einen "init_run" durchfiihren,
bevor erneut ein RFID-Befehl gestartet werden kann.

Beachte:

Die Variable "init_run" ist im mitgelieferten Projekt auf TRUE gesetzt. Das hat automatisch
einen "init_run" zur Folge, wenn der Parameter-Datenbaustein in die Steuerung geladen wird
(siehe Tabelle "INPUT-Parameter" in Kapitel Die INPUT-Parameter (Seite 22)).
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6.5 Baugruppenausfall programmieren

6.5

72

Baugruppenausfall programmieren

Der Ausfall einer PROFIBUS-Baugruppe kann in erster Linie Uber die PROFIBUS-
Systemdiagnose abgefragt werden.

Wird jedoch Uber die FB 55 ein ausgefallener Slave adressiert, so wird in der SIMATIC ein
Peripheriezugriffsfehler erzeugt.

Daraufhin
e wird der OB 122 aufgerufen
® geht das AG in STOP-Zustand, wenn kein OB 122 programmiert ist.

In dem FB 55 ist ein Mechanismus implementiert, der es ermoglicht, dem Anwender einen
ordentlichen Fehler zu melden (error_FB=09), wenn ein RFID-PROFIBUS-Slave ausgefallen
ist. Hierzu setzt der Anwender im OB 122 fiir den ausgefallenen RFID-Kanal das Bit
"ASM_failure = 1". Das folgende Beispiel zeigt eine Mdglichkeit fir die Implementierung des
OB 122.

|Baustein: 0B122 |

|Netzwerk: 1 Kanal 1 bei Fehler ricksetzen |

L #0B122 MEM ADDR // tempordre OBl22-Variable
L "MOBY DB- —

FB".SLG[1] .ASM address

_D -

SRW 1 // Berechnungsformel:

L1 // (#0B122 MEM ADDR -

+D 1 SLG[x].ASM address) / 2 +
L "MOBY DB- // mit proj. Kanal
FB".SLG[1].ASM channel vergleichen

==T -

SPBN x1

SET // Spannungsausfall am

S "MOBY DB- Kommunikationsmodul

FB".SLG[1] .ASM failure

x1: NOP O

FB 55
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6.5 Baugruppenausfall programmieren

Netzwerk:

2 Kanal 2 bei Fehler riicksetzen

x2:

L #0B122 MEM ADDR

L. "MOBY DB".SLG[2].ASM address
_D -

SRW 1

L1

+D

L "MOBY DB".SLG[2].ASM channel

SPBN x2

SET
S "MOBY DB".SLG[2].ASM failure

NOP 0

// Berechnungsformel:
// (#0B122 MEM ADDR -
. SLG[x] .ASM address) / 2 +

// mit proj. Kanal
vergleichen

// Spannungsausfall am
Kommunikationsmodul

Neben dem OB 122 muss auch der OB 86 im Automatisierungssystem vorhanden sein,
damit das System bei einem Ausfall eines PROFIBUS-Slaves nicht in STOP geht. Fir das
korrekte Arbeiten des FB 55 muss im OB 86 kein Code programmiert werden.

Ist der Fehlerzustand am Kommunikationsmodul behoben und das Kommunikationsmodul
wieder betriebsbereit, so ist vom Anwender ein init_run an den FB 55 zu starten. Danach ist
das Kommunikationsmodul wieder betriebsbereit.
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6.6

Datenstruktur festlegen

Je nach Struktur der Applikation kann der Entwickler auch die RFID-Datenstruktur
unterschiedlich definieren. Im Folgenden sind einige Strukturbeispiele wiedergegeben.

1. Beispiel

Es werden 4 Reader parametriert. Jedem Reader ist ein Befehl zugeordnet. RFID-Parameter

(DB 55), Tag-Befehle (DB 58) und Daten (DB 59) werden unterschiedlichen
Datenbausteinen zugeordnet. Es wird die Deklarationsansicht gezeigt.

|Baustein: DB55; RFID-Parameter

Adresse Name Typ Anfangswert Kommentar
0.0 STRUCT
+0.0 SLG | ARRAY [1..4]
*50.0 UDT10
=200.0 END_STRUCT
| Baustein: DB58; 4 Tag-Befehle
Adresse Name Typ Anfangswert Kommentar
0.0 STRUCT
+0.0 Kanal 1 Befehl |ARRAY [1..4]
*30.0 UDT30
=120.0 END STRUCT
| Baustein: DB59; RFID-Daten
Adresse Name Typ Anfangswert Kommentar
0.0 STRUCT
+0.0 Daten | ARRAY [1..1024]
*1.0 BYTE
=1024.0 END_ STRUCT

Nach der Definition dieser Datenbausteine muss der "Aktualwert" der Daten mit dem Men(
"Ansicht - Datensicht" entsprechend bearbeitet werden.
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2. Beispiel
Jedem RFID-Kanal werden direkt 2 Befehle zugeordnet. Die RFID-Parameter und die RFID-
Befehle aller Reader werden in einem "MOBY DB" hinterlegt. Bei der Deklaration wird eine
geschachtelte Struktur verwendet.
Deklarationsansicht Datensicht (schematisch)
DB 55: MOBY_DB:
STRUCT Kanal[1]
Kanal: ARRAY [1...3]
uDT 10 Kanal[2]
STRUCT
Befehl: ARRAY [1...2]
uDT 30 Kanal[3]
END_STRUCT
END_STRUCT
.. command_start
. init_run
.. command_DB_number | Fur alle MOBY-Kanale
. command_DB_address | Stehen die MOBY-
Steuerparameter sowie die
.- ready zu jedem Kanal gehdrigen
.. error Befehle alle in einem
Datenbaustein.
Kanal[3] Befehl [1]
Kanal[3] Befehl[2]
...command
...address_MDS
L ... length
--- DAT_DB_number
|- DAT_DB_address
Bild 6-2 Beispiel, wenn mehrere RFID-Befehle einem Kanal zugeordnet sind
FB 55
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Im Folgenden finden Sie einen Auszug aus einem STEP 7-Anwenderprogramm. Es wird
gezeigt, wie Sie mit symbolischen Namen sehr einfach viele RFID-Kanéle handhaben
kénnen. Uber die Eingange 0.0, 0.1 und 0.3 wird jeweils ein Befehl gestartet. Damit der
Befehl nicht mehrmals startet, wird jeweils noch ein Flankenmerker verwendet:

Call

Call

Call

76

MOBY DB-FB.Kanal[l]
MOBY DB-FB.Kanal[l]
E 0.0
Flankenmerker 1
MOBY DB-FB.Kamal[1l]
Flankenmerker 1

E 0.0 -
Flankenmerker 1

MOBY DB-FB.Kanal[2]
MOBY DB-FB.Kanal[2]
E 0.1
Flankenmerker 2
MOBY DB-FB.Kanal[2]
Flankenmerker 2

E 0.1 -
Flankenmerker 2

MOBY DB-FB.Kanal[3]
MOBY DB-FB.Kanal[3]
E 0.3
Flankenmerker 3
MOBY DB-FB.Kanal[3]
Flankenmerker 3

E 0.3 -
Flankenmerker 3

"RFID FB-MT"
Params DB: = 55
Params_ ADDR: = 0
"RFID FB-MT"
Params DB: = 5

5
Params”ADDR: = 360

"RFID FB-MT"
Params DB: = 55

Params”ADDR: = 720

.ready
.error

.ready
.error

.ready
.error

// 1.MOBY-Kanal

.command_start

// 2.MOBY-Kanal

.command_start

// 3.MOBY-Kanal

.command_ start

FB 55
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6.6 Dafenstruktur festlegen

3. Beispiel
Jedem RFID-Kanal wird ein eigener Datenbaustein zugeordnet. Darin enthalten sind
Parameter, Befehle und Daten fiir einen Kanal. Bei jedem Kanal soll Platz fir 10 RFID-
Befehle reserviert werden.
Deklarationsansicht Datensicht (schematisch)
DB 55: "SLG 1"
uDT 10
STRUCT
Befehl:  ARRAY [1...10] SLG 2 (DB56)
UDT 30
END_STRUCT Adr.
Daten:  ARRAY [1...1024] 0 SLG 1 (DB55)
BYTE :
END-STRUCT Adr.] Name
0 | ASM_address
= . | ASM_channel
299
DB 56: "SLG 2"
UDT 10 299
STRUCT
Befehl:  ARRAY [1...10]
UDT 30
END_STRUCT é
Daten:  ARRAY [1...1024]
BYTE 300 —
END-STRUCT : —T
[ I
[ [
300 |Befehl1.command
. . |Befehl1.sub_command
DB 57: "SLG 3" 529 : |Befehl1.length
UDT 10 :
STRUCT 529 H
Befehl:  ARRAY [1...10] iz
UDT 30 Ny
END_STRUCT 600
Daten: ~ ARRAY [1...1024] 601
BYTE 602
END-STRUCT : | [600 [ Daten[1]
: 601 | Daten [2
S 602 | Daten [3]
1623 :
1623| Daten [1024]
Bild 6-3 Beispiel, wenn jedem RFID-Kanal ein eigener Datenbaustein zugeordnet ist
FB 55
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6.7 Die UDTs des FB 55/FC 55

6.7

Die UDTs des FB 55/FC 55

Die Befehle MDS- und SLG-Status liefern eine Reihe von Daten. Zur tbersichtlichen
Darstellung und zur einfachen Definition der Datenbausteine fir das Ergebnis kénnen die im
Folgenden beschriebenen UDTs verwendet werden.

Spezielle Informationen zu den UDTs bei den Readern RF620R/RF630R finden Sie im
"Parametrierhandbuch RF620R/RF630R".

Tabelle 6- 2 Ubersichtstabelle UDT

ubDT Beschreibung beschrieben
englisch | deutsch | spanisch in
10 11 14 Parameter-Datenbaustein Kapitel Der Parameter-
Datenbaustein
(Seite 19)
30 31 34 RFID-Befehle Kapitel RFID-Befehle
(Seite 31)
100 101 104 Ergebnis von MDS-Status (UID4) Kapitel Die UDTs des
FB 55
110 111 114 Ergebnis von SLG-Status Kapitel Die UDTs des
(sub_command = 01) FB 55
120 121 124 Ergebnis von SLG-Diagnose | Kapitel Die UDTs des
(sub_command = 02) FB 55
130 131 134 Ergebnis von SLG-Diagnose I Kapitel Die UDTs des
(sub_command = 03) FB 55
140 141 144 Ergebnis von SLG-Diagnose Il Kapitel Die UDTs des
(sub_command = 04) FB 55
200 201 204 Ergebnis des GET-Befehls (MOBY U, Kapitel Die UDTs des
UiD4) FB 55
210 211 214 Ergebnis des GET-Befehls (MOBY D, Kapitel Die UDTs des
uiD8) FB 55
290 291 294
300 301 304
310 311 314
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6.7 Die UDTs des FB 55/FC 55

UDT 100: Ergebnis von MDS-Status

Tabelle 6-3 UDT 100 "MOBY MDS-Status"

Adresse Name Typ Kommentar

0.0 STRUCT

+0.0 UID DWORD MDS (unigque identifier)

+4.0 MDS type BYTE MDS

+6.0 sum subframe access DINT Summe der Teilrahmenzugriffe

+10.0 sum searchmode access INT Summe der searchmode

+12.0 ST date Week BYTE Datum der letzten Anderung der Sleep time
- - (Kalenderwoche) B

+13.0 ST date Year BYTE Datum der letzten Anderung der Sleep time
- - (Kalenderjahr) B

+14.0 battery left INT Restliche Batterielebensdauer in Prozent

+16.0 ST BYTE Eingestellter Sleep time Wert im MDS

=18.0 END_STRUCT

UDT 110: Ergebnis von SLG-Status (Mode 1)

Tabelle 6-4 UDT 110 "MOBY SLG-Status"

Adresse |Name Typ Kommentar
0.0 STRUCT
+0.0 status info BYTE Modus SLG
+1.0 hardware CHAR HW-Variante
+2.0 hardware version WORD HW-Version
+4.0 loader version WORD Urlader-Version
+6.0 firmware CHAR FW
+8.0 firmware version WORD FW-Version
+10.0 driver CHAR Treiber-Variante
+12.0 driver version WORD Treiber-Version
+14.0 interface BYTE Schnittstelle (RS 232/RS 422)
+15.0 baud BYTE Baudrate
+16.0 reservedl BYTE Reserviert
+17.0 reserved?2 BYTE Reserviert
+18.0 reserved3 BYTE Reserviert
+19.0 distance limiting SLG |BYTE Reichweiten-/Leistungseinstellung
- - (RF300: res.)
+20.0 multitag SLG BYTE Multitag SLG
+21.0 field ON control SLG BYTE BERO-Betriebsart
- = - (RE300: res.)
+22.0 field ON time SLG BYTE MOBY U: BERO-Zeit
- - - MOBY D: MDS-Typ
(RF300: res., RF300-ISO
+23.0 sync_SLG BYTE gfgaphorensteuerung (Synchronisation mit
(RF%OO: res.)
+24.0 status ant BYTE Status Antenne
+25.0 stand by BYTE Stagdby—Zeit, nachdem ein Befehl ausgefiihrt
YE%B%O: res.)
+26.0 MDS control BYTE Anwesenheit
=28.0 END_STRUCT
FB 55
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6.7 Die UDTs des FB 55/FC 55

UDT 120: Ergebnis von SLG-Diagnose |

Tabelle 6-5 UDT 120 "MOBY SLG-Stat Diag 1"

Adresse |Name Typ Kommentar

0.0 STRUCT

+0.0 status info BYTE Modus SLG-Status
+1.0 number functions BYTE Wertebereich: 1...33
+2.0 function 01 01 BYTE 1)

+3.0 function 01 02 BYTE 1)

+4.0 function 01 03 BYTE 1)

=234.0 END_ STRUCT

1 Es wird fiir 33 Befehle ein Bereich von jeweils 7 Byte reserviert.

UDT 130: Ergebnis von SLG-Diagnose II

Tabelle 6- 6 UDT 130 "MOBY SLG-Stat Diag 2"

Adresse |Name Typ Kommentar

0.0 STRUCT

+0.0 status info BYTE Modus SLG-Status

+1.0 number errors BYTE Wertebereich: 1...235

+2.0 error number ARRAY [1...235] im SLG aufgetretener Fehler
*1.0 BYTE

=238.0 END_ STRUCT

UDT 140: Ergebnis von SLG-Diagnose Il

Tabelle 6-7 UDT 140 "MOBY SLG-Stat Diag 3"

Adresse |Name Typ Kommentar
0.0 STRUCT
+0.0 status info BYTE Modus SLG-Status
+1.0 number MDS BYTE Wertebereich: 1...24
+2.0 UID ARRAY [1...24] identifizierte UID (MDS-Nummer)
*4.0 DWORD
=98.0 END_STRUCT
FB 55
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UDT 200: Ergebnis des GET-Befehls (MOBY U)

Tabelle 6-8 UDT 200 "MOBY UID4"

6.7 Die UDTs des FB 55/FC 55

Adresse |Name Typ Kommentar

0.0 STRUCT

+0.0 reserved0 BYTE

+1.0 number MDS BYTE Number of MDS
+2.0 UID ARRAY [1...12] MDS-Nummer (unique identifier)
*4.0 DWORD

+50.0 reservedl ARRAY [1...180]

*1.0 BYTE

+230.0 Data ARRAY [1...230]

*1.0 BYTE

=460.0 END_ STRUCT

UDT 210: Ergebnis des GET-Befehls (MOBY D)

Tabelle 6-9 UDT 210 "MOBY UID8"

Adresse |Name Typ Kommentar
+0.0 STRUCT

+0.0 reserved0 BYTE

+1.0 number MDS BYTE Number of MDS
+2.0 UIlD ARRAY [1...28]

*0.0 STRUCT

+0.0 Byte 1 4 DWORD MDS-Nummer (unique identifier)
+4.0 Byte 5 8 DWORD

=8.0 END_STRUCT

+226.0 reservedl DWORD

+230.0 Data ARRAY [1...230]

*1.0 BYTE

=460.0 END_STRUCT

FB 55
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6.8 Die Verwendung des GET-Befehls

6.8 Die Verwendung des GET-Befehls

GET-Befehl
Die Verwendung des GET-Befehls héngt von der Multitag-Applikation ab. Grundsatzlich
werden 2 Arbeitsweisen unterschieden:
statischer Betrieb +—> dynamischer Betrieb
Wird in der Applikation nur mit einem Tag gearbeitet (Multitag = 1), so wird der GET-Befehl
nicht benétigt. Im Parameter UID muss dann der Wert null hinterlegt sein.
Statischer Betrieb
In diesem Betrieb werden alle Tags im Feld des Readers positioniert. Erst dann beginnt die
Bearbeitung der Tags. Es ergibt sich folgender Ablauf fiir die Programmierung:
Warten auf den Einlauf der zu
bearbeitenden Tags.
) nein Der Trigger hierfiir erfolgt tiber
Trigger angesprochen ein externes Signal (z. B.
Lichtschranke) und stoppt die
Bewegung der Tags.
GET Alle UID der im Feld befindli-
chen Tags werden gelesen.
dl
l
- N
Ersten bzw. nachsten Tag
im UDT 200 bzw. UDT 210
bearbeiten
> Alle Tags im Feld werden
bearbeitet.
alle Tags bearbeitet?
J
ja
Tag aus Feld bewegen
.
o
@
Anmerkung:

Das Bit ANZ_presence_change braucht bei dieser Arbeitsweise nicht abgefragt werden.

FB 55
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6.8 Die Verwendung des GET-Befehls

Dynamischer Betrieb

In diesem Betrieb kénnen zu jeder Zeit Tags in das Ubertragungsfeld eintreten oder es
verlassen. Es ergibt sich folgender Ablauf fir die Programmierung:

Abfrage, ob sich die Anzahl der
Tags im Feld verandert hat.

nein
ANZ_presence_change
=1
UID abfragen; dabei wird automa-
GET tisch das Bit ANZ_presence_change
zurlickgesetzt
nein Verlasst der letzte Tag das Feld, so
” )
MDS_Present? wird hier die Bearbeitung beendet.
ja . . .
Es wird nur ein Tag bearbeitet (wenn
Ersten Tag im UDT 200 mehrere Tags im Feld sind, erfolgt
bzw. UDT 210 bearbeiten die Bearbeitung in der nachsten
Programmschleife).
d
o
BE

Anmerkung:

Diese Arbeitsweise ist auch im statischen Betrieb mdglich. Die Bearbeitung der Tags
bendtigt aber mehr Zeit, da der GET-Befehl fiir jeden Tag ausgefihrt werden muss.

FB 55
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6.9 Ermittlung des Speicherbedarfs in der SIMATIC

Der Speicherbedarf einer RFID-Applikation in SIMATIC S7 sollte normalerweise keine
Systemgrenze in der Steuerung erreichen. Treffen jedoch die folgenden Randbedingungen
zusammen, so muss der Speicherbedarf betrachtet werden:

e SIMATIC S7 mit kleinem Speicherausbau
® Bearbeitung vieler RFID-Kanale (Reader) in einer S7
e Bearbeitung von groRen Datenmengen an jedem RFID-Kanal

Das folgende Beispiel zeigt eine Projektierung fir den vom FB 55 bendtigten Speicher in
einer S7. Es sollen 20 Reader mit jeweils 1 KB Tag-Daten bearbeitet werden:

Speicherbedarf [KB]
pro Kanal gesamt
FB 55 (wird einmalig bendtigt) - ~8
Instanz-DB 0,14 2,8
Parameterdatenbaustein (UDT 10) 0,3 6
Befehlsdatenbaustein (UDT 30) 0,03 0,6
DB fiir Tag-Daten 1 20
Summe 1,47 37,4

In dieser Konfiguration kann eine SIMATIC-CPU mit nur 48 KB Speicherausbau schnell an
die Speichergrenze gelangen, wenn noch weitere Programme bearbeitet werden.

FB 55
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A1 Kurzbeschreibung der ASM-Hardware

In diesem Anhang wird auf die Besonderheiten der einzelnen Anschaltmodule eingegangen,
die mit dem FB 55 angesteuert werden kénnen.

Eine detaillierte Hardwarebeschreibung der Anschaltmodule mit den entsprechenden

Installationshinweisen finden Sie im jeweiligen MOBY-Handbuch fir "Projektierung, Montage
und Service".

A.2 RF170C

Konfiguration mit RF170C

PROFIBUS oder
PROFINET/Industrial Ethernet

Masterbaugruppe
SIMATIC S7
o
o () [e]
L ::’F;OFINFE/h Interfacemodul
0ndeL:.stna thernet gt 200pro SIMATIC
RF170C
B PROFIBUS JO_‘ -
B | e
BiC0| || .
@©>
/ [TT [T
24 Volt fiir . z. B.
ET 200pro, RF170C RF310R R
und Reader 6 3
Ol D 0)
(- —
Tags/MDS
Bild A-1 Konfiguration RF170C

FB 55
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A2 RF170C

Nahere Informationen siehe Betriebsanleitung SIMATIC RF170C
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/32622825).

Input-Parameter fiir RF170C mit FB 55
Die Zuweisung erfolgt im UDT 10.

Spezielle Informationen zu den Input-Parametern bei den Readern RF620R/RF630R finden
Sie im "Parametrierhandbuch RF620R/RF630R".

Tabelle A- 1 Input-Parameter fiir RF170C

Adresse Name Zuldssige Werte Kommentar
+0.0 ASM address 256, 260, 264, 268, Jedes RF170C belegt 4 Byte E / A im
- C. Peripheriebereich der Steuerung
+2.0 ASM channel 1, 2
+8.0 MDS control B#le#0, 1 0 = keine ANW-Kontrolle
- 1 = Anwesenheitskontrolle
+9.1 RESET long TRUE, FALSE TRUE,
- wenn MOBY mode = 5 (MOBY U/D, RF300)
+10.0 MOBY mode B#lo#1, 4, 5, 6, 7,
- 8, 9, A, B
+11.0 scanning time MOBY U: Ein Wert ungleich 00 ist nur
- B#16#00 ... C8 sinnvoll, wenn MOBY mode entsprechend
parametriert wurde.™
MOBY D, RF300 reserviert (00).
+12.0 option 1 B#16#00, 02, 04
+13.0 distance limiting MOBY U (normale MOBY U / D
- Sendeleistung) : RF300 reserviert (00).
B#1le6#05, 0A, OF, 14,
19, 1E, 23
MOBY U (reduzierte
Sendeleistung) :
B#lo#85, 8A, 8F, 94,
99, 9E, A3
MOBY D:
B#lo#02 ... 28
RF380R:
B#lo#00, 02 ... 08
+14.0 multitag B#lo#l MOBY U / D, RF300
+15.0 field ON control MOBY U: MOBY U/D, RF300
- = B#l6#0, 1, 2, 3
MOBY D:
B#16#0
+16.0 field ON time MOBY U: MOBY U / D
- - B#16#00 ... FF RF300 reserviert (00).
MOBY D:
B#164#00, 01
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Kurzbeschreibung der Kommunikationsmodule

A.2 RF170C
Befehistabelle des RF170C bei Normaladressierung (FB 55)
Die Zuweisung erfolgt im UDT 30 durch die Variable "command".
Tabelle A- 2 Befehlsibersicht
Command [hex] Befehl verfiigbar in
normal gekettet RFID-System
01 41 Daten auf Tag schreiben alle
02 42 Daten vom Tag lesen alle
03 43 Tag initialisieren alle
04 44 Reader-Status alle
07 47 COPY - Daten kopieren von Tag1 nach Tag2 MOBY U
08 48 END; Kommunikation mit dem Tag beenden MOBY U
0A 4A Antenne Ein/Aus alle
0B 4B Tag-Status alle
0oC - GET - Anwesende Tags erfassen (UID mit/ohne alle
Daten)

FB 55
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A3 RF180C

A3 RF180C

Konfiguration mit RF180C

PROFINET IO
Masterbaugruppe
SIMATIC S7

SIMATIC
RF180C

[ PROFINET

I Industrial Ethernet
24 Volt flr /
RF180C und Reader

24 \olt zu weiteren
PROFINET Busteilnehmern

zu weiteren PROFINET
Busteilnehmern

Bild A-2 Konfiguration RF180C

z.B.
RF310R

2

Tags/MDS

Nahere Informationen siehe Betriebsanleitung SIMATIC RF180C
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/30012157).
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Kurzbeschreibung der Kommunikationsmodule

A3 RF180C

Input-Parameter fir RF180C mit FB 55
Die Zuweisung erfolgt im UDT 10.
Spezielle Informationen zu den Input-Parametern bei den Readern RF620R/RF630R finden

Sie im "Parametrierhandbuch RF620R/RF630R".

Tabelle A- 3 Input-Parameter fiir RF180C mit FB 55
Adresse Name Zuldssige Werte Kommentar
+0.0 ASM address 256, 260, 264, 268, Jedes RF180C belegt 4 Byte E/A im
- C Peripheriebereich der Steuerung
+2.0 ASM channel 1, 2
+8.0 MDS control B#l1l6#0, 1 0 = keine ANW-Kontrolle
- 1 = Anwesenheitskontrolle
+9.1 RESET long TRUE, FALSE TRUE,
- wenn MOBY mode = 5 (MOBY U/D; RF300)
+10.0 MOBY mode B#lo#1, 4, 5, 6, 7,
— 8, 9, A, B
+11.0 scanning time MOBY U: Ein Wert ungleich 00 ist nur
- B#16#00 ... C8 sinnvoll, wenn MOBY mode entsprechend
parametriert wurde.™
MOBY D, RF300 reserviert (00)
+12.0 option 1 B#16#00, 02, 04
+13.0 distance limiting MOBY U (normale MOBY U/D
- Sendeleistung) : RF300 reserviert (00)
B#16#05, 0A, OF, 14,
19, 1E,
MOBY U (reduzierte
Sendeleistung) :
B#16#85, 8A, 8F, 94,
99, 9E, A3
MOBY D:
B#16#02 ... 28
RF380R:
B#16#00, 02 ... 08
+14.0 multitag B#lo#l MOBY U/D, RF300
+15.0 field ON control MOBY U: MOBY U/D, RF300
- B#16#0, 1, 2, 3
MOBY D, RF300:
B#16#0
+16.0 field ON time MOBY U: MOBY U/D
- - B#16#00 ... FF RF300 reserviert (00)
MOBY D:
B#16#00, 01
MOBY D:
B#16#00, 01
FB 55
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A3 RF180C

Befehlstabelle des RF180C bei Normaladressierung (FB 55)

Die Zuweisung erfolgt im UDT 30 durch die Variable "command".

Tabelle A- 4 Befehlslibersicht

90

Command [hex] Befehl verfiigbar in
normal gekettet RFID-System

01 41 Daten auf Tag schreiben alle

02 42 Daten vom Tag lesen alle

03 43 Tag initialisieren alle

04 44 Reader-Status alle

07 47 COPY - Daten kopieren von Tag1 nach Tag2 MOBY U

08 48 END; Kommunikation mit dem Tag beenden MOBY U

0A 4A Antenne Ein/Aus alle

0B 4B Tag-Status alle

oC - GET - Anwesende Tags erfassen (UID mit/ohne alle

Daten)
FB 55
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A4 ASM 456

A4 ASM 456

Konfiguration mit ASM 456

PROFIBUS DP
Masterbaugruppe
SIMATIC S7

ASM 456

[ PROFIBUS

24 Volt fur -
ASM 456 und Reader z.B. z. B.
RF310R RF310R

24 Volt zu anderen
PROFIBUS
Busteilnehmern

zu weiteren PROFIBUS
Busteilnehmern

Tags/MDS Tags/MDS

Bild A-3 Konfiguration ASM 456

Nahere Informationen siehe Betriebsanleitung ASM 456
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/32629442).
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Kurzbeschreibung der Kommunikationsmodule

A4 ASM 456

Input_Parameter fiir ASM 456

Die Zuweisung erfolgt im UDT 10.

Spezielle Informationen zu den Input-Parametern bei den Readern RF620R/RF630R finden
Sie im "Parametrierhandbuch RF620R/RF630R".

Tabelle A- 5 Input-Parameter fiir ASM 456
Adresse Name Zuldssige Werte Kommentar
+0.0 ASM address 256, 260, 264, 268, Jedes ASM 456 belegt 4 Byte E/A im
- C. Peripheriebereich der Steuerung
+2.0 ASM channel 1, 2
+8.0 MDS control B#lo#0, 1 0 = keine ANW-Kontrolle
- 1 = Anwesenheitskontrolle
+9.1 RESET long TRUE, FALSE TRUE,
- wenn MOBY mode = 5 (MOBY U/D, RF300)
+10.0 MOBY mode B#lo#1, 4, 5, 6, 7,
- 8, 9, A, B
+11.0 scanning time MOBY U: Ein Wert ungleich 00 ist nur
- B#16#00 ... C8 sinnvoll, wenn MOBY mode entsprechend
parametriert wurde.™
MOBY D, RF300 reserviert (00).
+12.0 option 1 B#16#00, 02, 04
+13.0 distance limiting MOBY U (normale MOBY U/D
- Sendeleistung) : RF300 reserviert (00).
B#le#05, OA, OF, 14,
19, 1E,
MOBY U (reduzierte
Sendeleistung) :
B#le6#85, 8A, 8F, 94,
99, 9E, A3
MOBY D:
B#l6#02 ... 28
RF380R:
B#lo#00, 02 ... 08
+14.0 multitag B#lo#l MOBY U/D, RF300
+15.0 field ON control MOBY U: MOBY U/D, RF300
- = B#l6#0, 1, 2, 3
MOBY D:
B#16#0
+16.0 field ON time MOBY U: MOBY U/D
- - B#16#00 ... FF RF300 reserviert (00).
MOBY D:
B#16#00, 01
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A.4 ASM 456
Befehistabelle des ASM 456
Die Zuweisung erfolgt im UDT 30 durch die Variable "command".
Tabelle A- 6 Befehlsibersicht
Command [hex] Befehl verfiigbar in
normal gekettet RFID-System
01 41 Daten auf Tag schreiben alle
02 42 Daten vom Tag lesen alle
03 43 Tag initialisieren alle
04 44 Reader-Status alle
07 47 COPY - Daten kopieren von Tag1 nach Tag2 MOBY U
08 48 END; Kommunikation mit dem Tag beenden MOBY U
0A 4A Antenne Ein/Aus alle
0B 4B Tag-Status alle
0oC - GET - Anwesende Tags erfassen (UID mit/ohne alle
Daten)

FB 55
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AS5ASM 475

A5 ASM 475

Das ASM 475 ist eine S7-300-Baugruppe. Sie kann zentral in einer S7-300 oder dezentral in
einer ET 200M betrieben werden.

ASM 475

weitere Baugruppen
aus dem S7-Spektrum
(auch ASM 475)

M) « ‘ Sl
P SLG und MDS
SLG SLG aus dem Spektrum
MOBY U/D

Bild A-4 Konfigurator fiir ASM 475 (zentraler Aufbau)

Hardware-Konfigurierung

Die Einbindung des ASM 475 in die Hardwarekonfiguration des SIMATIC-Managers erfolgt
Uber den Aufruf von Setup.exe im Verzeichnis daten\S7_OM auf der CD RF/D Systems
Software & Documentation. Eine Einbindung des ASM 475 im Fremdmaster ist derzeit nicht
moglich.

SLG-Anschlusstechnik

Fir das ASM 475 sind vorgefertigte SLG-Anschlusskabel in unterschiedlichen Langen
lieferbar. Am offenen Ende zum ASM/Kommunikationsmodul sind die Adern mit den
Anschlussnummern gekennzeichnet. Bitte beachten Sie beim Anklemmen, dass der
Kabelschirm Gber ein Schirmauflageelement gefiihrt wird (siehe hierzu MOBY-Handbuch fiir
Projektierung, Montage und Service).

FB 55
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Input-Parameter fiir ASM 475
Die Zuweisung erfolgt im UDT 10 (siehe Kapitel Der Parameter-Datenbaustein (Seite 19)).

Spezielle Informationen zu den Input-Parametern bei den Readern RF620R/RF630R finden
Sie im "Parametrierhandbuch RF620R/RF630R".

Tabelle A- 7 Input-Parameter fir ASM 475

Adresse Name Zuldssige Werte Kommentar

+0.0 ASM address 256, 272, 288 ... 752 zentraler Aufbau:

- Adressen werden von HW Konfig
vorgegeben (siehe Kapitel "Die
Adressierung der MOBY-Kanale")

0, 4, 8, ... dezentraler Aufbau:
automatische oder manuelle Adress-
vergabe
+2.0 ASM channel 1, 2 2 parallele Kandle
+8.0 MDS control B#l6#0, 1 Ein-/Ausschalten der
- Anwesenheitskontrolle
+9.1 RESET long TRUE TRUE,
- wenn MOBY mode = 6, 7 (MOBY D/U)
+10.0 MOBY mode B#lo#6, 7 MOBY D/U
+11.0 scanning time B#16#00 ... FF Ein Wert ungleich 00 ist nur

sinnvoll, wenn MOBY mode
entsErechend arameTriert wurde

(siehe Kapite "Die INPUT-

Parameter")

+12.0 option 1 B#16#00, 02, 04, ... siehe Kapitel "Die INPUT-Parameter"

+13.0 distance limiting B#l1lo6#05, 0A, OF, 14, MOBY D/U (siehe Kapitel "Die INPUT-
B 19, 1E, 23 Parameter")

+14.0 multitag B#l6#1 ... MOBY D/U (siehe Kapitel "Die INPUT-
Parameter")

+15.0 field ON control B#lo#0, 1, 2 MOBY D/U (siehe Kapitel "Die INPUT-
- Parameter")

+16.0 field ON time B#16#00 ... FF MOBY D/U (siehe Kapitel "Die INPUT-
- Parameter")

Befehlstabelle des ASM 475

Das ASM 475 bearbeitet alle im Kapitel Die Adressierung der RFID-Kanale (Seite 16)
beschriebenen Befehle.
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Funktionshandbuch, 01/2010, J31069-D0215-U001-A1-0018 95



Kurzbeschreibung der Kommunikationsmodule

AS5ASM 475

Schnittstellen und Anzeigen des ASM 475

Status- und Fehleranzeigen

MOBY ¢ ]
AS£75 o SF
— o| DC5 V
o
o ACT_1
ol ERR_1 L>T+
o| PRE_1 s
o RxD_1 6
<R+~
o 31 9
3} <—R- (7]
8
lo) —L+
Y
o
o £>T+
o ACT_2 Bt
o ERR_2 C W IN
of PRE_2 R 19
o| RXD_2 I 1
17
o —M
o
A 19 :
/. x4 20 t*
L] $6 | M
6GT2 002-0GA10 — i

Reader-Anschlussbild
Die Nummern fiir den
Anschluss beziehen sich
auf den Stecker X1 des

Gehauseoberteils

SF: System Fault (Hardwarefehler im ASM)

DC5V: 24 V sind am ASM angeschlossen und die 5 V-
Spannung im ASM ist in Ordnung

ACT_1, ACT_2: Das entsprechende SLG ist mit der Bearbeitung
eines Anwendungsbefehls aktiv

ERR_1, ERR_2: Ein Blinkmuster zeigt den zuletzt aufgetretenen
Fehler an.

PRE_1, PRE_2: zeigt die Anwesenheit eines MDS an

RxD_1, RxD_2: zeigt eine laufende Kommunikation zum SLG an.

Stdérungen am SLG kdnnen diese Anzeige
ebenfalls leuchten lassen.

An den Leuchtdioden PRE, ERR und SF werden weitere Betriebszustande des ASM

angezeigt:

96
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AS5ASM 475

SF PRE_1 ERR_1 PRE_2 ERR_2 Beschreibung, Ursachen, Behebung
ON OFF/ON | ON (perm.) | OFF/ON | ON (perm.) |Hardware ist defekt (RAM, Flash, ...)
ON OFF ON OFF OFF Lader ist defekt (kann nur im Werk
instand gesetzt werden).
OFF 2Hz OFF 2Hz OFF Firmware-Ladevorgang ist aktiv bzw.
keine Firmware detektiert
e Firmware laden
e ASM dabei nicht abschalten
OFF 2Hz 2Hz 2Hz 2Hz Firmware-Laden mit Fehler
abgebrochen
¢ Neustart erforderlich
e Firmware erneut laden
e Update-Dateien tberprifen
beliebig |5Hz 5Hz 5Hz 5Hz Betriebssystemfehler
e ASM aus-/einschalten
OFF OFF 1x Blinken | OFF 1x Blinken | ASM ist hochgelaufen und wartet auf
pro2s pro2s einen RESET (init_run) vom Anwender

Siehe auch

RFID-Befehle (Seite 31)
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Programmierung der Kommunikationsmodule am

PROFIBUS/PROFINET

B

B.1 Programmierung der Kommunikationsmodule am PROFIBUS DPV1

Fir wen ist dieser Anhang gedacht?

Dieses Kapitel braucht von SIMATIC-Anwendern nicht bericksichtigt werden. Es richtet sich
insbesondere an Programmierer von PC und Fremdsteuerungen. Der Programmierer kann
damit einen eigenen Funktionsbaustein bzw. Treiber fur das Kommunikationsmodul

erstellen.

Hinweis

Einige Signale in diesem Anhang haben die gleiche Bedeutung wie die Variablen in Kapitel
Der Parameter-Datenbaustein (Seite 19). Um sie dennoch zu unterscheiden, sind hier die
betreffenden Signale am Ende mit einem "_" gekennzeichnet (z. B. ANZ_MDS_present_).

Kommunikation zwischen Kommunikationsmodul und PROFIBUS-Master

Uber den PROFIBUS DP miissen sowohl die zyklischen (DP) als auch die azyklischen
Daten DPV1 Ubertragen werden kénnen.

PROFIBUS DP-
Master mit

PROFIBUS DPV1

DPV1-Funktion

O

Kommunikations-
modul

O

Kommunikations-
modul

>

oooo
DD]
L]

weitere
Feldgerate

Zyklische Kommunikation tber
PROFIBUS DP. Es werden Zustandsinfor-
mationen ausgetauscht (vgl. Anhang
"Zyklisches Steuerwort zwischen Master
und Kommunikationsmodul").

Azyklische Kommunikation tber
PROFIBUS DPV1. Es werden Befehle und
Quittungen ausgetauscht (vgl. Anhang
"Befehls- und Quittungstelegramme").

FB 55
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B. 1 Programmierung der Kommunikationsmodule am PROFIBUS DPV'1

Das Senden von neuen Befehlen vom Master an den Slave (Kommunikationsmodul) darf nur
stattfinden, wenn das Kommunikationsmodul dazu bereit ist. Die Bereitschaft des
Kommunikationsmoduls wird durch zyklische Zustandsinfos dargestellt. Ebenso ist das
Abholen von neuen Quittungen vom Kommunikationsmodul nur zulassig, wenn wirklich eine
neue Quittung, d. h. eine noch nicht eingelesene, vorliegt. Auch diese Information wird durch
entsprechende Zustandsinfos dargestellt.

In den Zustandsinfos sind zwei Anzeigen definiert. Der PROFIBUS DP-Master kann daran
erkennen, ob ein DPV1-Telegramm vom oder zum Kommunikationsmodul ausgefuhrt
werden kann.

Prinzipdarstellung der Steuerung einer azyklischen Kommunikation iber Befehls- und
Quittungszahler

Befehlszahler Quittungsszahler

Kommunika-
DPV1-Telegramm tionsmodul

aktiv

* Zustand der Zahler nach einem Hochlauf des Kommunikationsmoduls oder nach einem init_run_

Bild B-1 Zustande von Befehls- und Quittungszahler
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FB 55

B. 1 Programmierung der Kommunikationsmodule am PROFIBUS DPV'1

Anhand dieser Prinzipdarstellung ist erkennbar, dass der Wechsel von einem sfabilen
Zustand in den nachsten durch ein DPV1-Telegramm veranlasst wird. Erst nach dem
Erreichen des ndchsten Zustandes ist ein neues DPV1-Telegramm zulassig. Ein DPV1-
Telegramm ist entweder ein Befehl zum Kommunikationsmodul oder eine Quittung vom
Kommunikationsmodul.

Es ist daher wichtig, den Master dartiber zu informieren, ob ein neues DPV1-Telegramm
ausgefuhrt werden darf. Die Zustdnde werden in je 2 Bit codiert und (wie in der
Prinzipdarstellung aufgezeigt) hochgezéhlt. Wir sprechen auch von Zustandsbits bzw.
Zustandszéhlern.

Die Zustandsbits werden zyklisch Giber den PROFIBUS DP an den Master iibertragen. Der
Anwender muss sie in seinem Programm auswerten. Beim Zustandsbit-Wechsel ist ein
neuer Zustand (neuer Zustand = alter Zustand + 1) erreicht. Erst dann ist das nachste
DPV1-Telegramm zul&ssig.

Es sind zwei Zustande zu kodieren:

1. Befehlszustand (Befehlszéahler), um dem Anwender anzuzeigen, ob ein neuer/nachster
Befehl an das Kommunikationsmodul tibertragen werden darf.

2. Quittungszustand (Quittungszéhler), um dem Anwender anzuzeigen, ob eine neue
Quittung vom Kommunikationsmodul vorliegt.

Die Auswertung des Quittungszustandes ist vom Anwender mit héherer Prioritét
durchzufiihren. D. h., will der Anwender ein Telegramm zum Kommunikationsmodul
schicken und gleichzeitig steht vom Kommunikationsmodul ein Telegramm zum Abholen
bereit, so ist vorrangig das Telegramm vom Kommunikationsmodul abzuholen.

Sowohl der Befehls- als auch der Quittungszustand wird jeweils in 2 Bit kodiert. Beide
Zustande sind in einem Byte hinterlegt (siehe Kapitel Zyklisches Steuerwort zwischen
Master und Kommunikationsmodul (Seite 102)).
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B.2 Zyklisches Steuerwort zwischen Master und Kommunikationsmodu/

B.2 Zyklisches Steuerwort zwischen Master und Kommunikationsmodul

Mit Hilfe des zyklischen Steuerwortes wird der Telegrammverkehr zwischen Master (FB) und
Slave (Kommunikationsmodul) synchronisiert. Die eigentlichen azyklischen Befehls- und
Quittungstelegramme Gber DPV1 dirfen erst gestartet werden, wenn das im zyklischen Byte
vom Kommunikationsmodul in dem Befehls- bzw. Quittungszahler angezeigt wird.

zyklisches Wort zum Kommunikationsmodul

Peripherieausgang

Y Y
Reserve Reserve

init_run_

Hochlauf des PROFIBUS DP-Masters.

Dieses Bit erzwingt einen Hochlauf des

Kommunikationsmoduls. reserviert fir DA
Danach ist im Peripherieeingang das

Bit 15 gesetzt.

zyklisches Wort vom Kommunikationsmodul
Peripherieeingang

bt —— T

Reserve number_MDS_
ANZ_MDS_ (nur MOBY U/D)
present_
Anwesenheit SLG_error (nur MOBY U/D)

ASM_busy_

Bit steht an, sobald das Kommunika-
tionsmodul einen Befehl in Bearbei-
tung hat.

Reserve
e

I | Befehlszahler lower Bit (BL) :

:_Befehlszéhler higher Bit (BH)

i | Quittungszahler lower Bit (QL) !
Quittungszahler higher Bit (QH)

Hochlaufmeldung

Dieses Bit zeigt an, dass das Kommunikationsmodul einen
Hochlauf durchgefiihrt hat (ANZ_reset_).

Nach dem Riicksetzen von init_run_ nimmt das Kommunika-
tionsmodul dieses Bit wieder zuriick. Andere Befehle aufder
RESET bzw. ein fehlerhafter RESET-Befehl werden dann
mit Fehlermeldung abgewiesen.

Bild B-2 Aufbau des zyklischen Steuerworts
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B.2 Zyklisches Steuerwort zwischen Master und Kommunikationsmodul

Nach dem Hochlauf hat das "zyklische Wort vom Kommunikationsmodul" nacheinander
folgendes Aussehen (dargestellt ist Bit 8 bis 15):

lolo|-—>|8|[8|—»[o]|8]|—»[1]o]>3][o]|>[3]s|>[5]8]>|4]0]....
vor Befehl nach Befehl vor Quittung vor Befehl vor Quittung
LIA LIA

1. Befehl o 2. Befehl i
(RESET)

le
= Hochlauf

e e e
"l 3. Befehl

Synchronisation von Befehls- und Quittungszahler

Befehls-(BZ) und Quittungszahler (QZ) werden bei einem Hochlauf synchronisiert. Dabei
setzt das ASM QZ=0 und BZ=1. Der Hochlauf kann sowohl durch das ASM
(Spannungswiederkehr) als auch durch den Anwender (init_run_) erfolgen.

init_run_ _]
i ; \

ANZ_reset_ __\"I"/ \|\

azyklisches \,/RESET-BefehI RESET-Quittung
zum Kommuni- vom Kommuni-
Telegramm kationsmodul kationsmodul

ready ,—

Bz, Qz BZ=1, QZ=0 -BZ=2 -QZ:1 Wenn mit RESET (bzw.
beliebig definiert riickgesetzt init_run_) ein Befehl unterbro-

chen wurde, so erfolgt hier die

. . Fehlermeldung 1F
ready = Fertigmeldung im Anwenderprogramm

Bild B-3 Hochlauf-Timing vom Anwender initiiert

init_run_ 2 -~ : ;; \\

ANZ_reset_ jﬁ'_( : \ / \‘|\

azyklisches g/ RESET-Befehl RESET-Quittun
1t zum Kommuni- vom Kommuni-
Telegramm kationsmodul kationsmodul
ready
BZ=0 BZ=1 BZ=2 QzZ=1

ready = Fertigmeldung im Anwenderprogramm

Bild B-4 Hochlauf-Timing vom Kommunikationsmodul durch Spannungsausfall initiiert
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B.3 Die Arbeitsweisen mit dem Kommunikationsmodul

Die Befehlsbearbeitung erfolgt Befehl fiir Befehl

Diese Bearbeitung ist dadurch gekennzeichnet, dass der Anwender nach jedem Befehl auf
die Quittung (Ergebnis) wartet, bevor der nachste Befehl zum Kommunikationsmodul
Ubertragen wird. Diese Programmierung hat folgende Eigenschaften:

® Einfache Programmierung eines Funktionsbausteins
e Keine optimal schnelle Datentbertragung bei mehreren aufeinander folgenden Befehlen.

Das nachfolgende Diagramm zeigt den Ablauf des Befehls- und Quittungsaustausches
zwischen Anwender (DP-Master) und Kommunikationsmodul.

Bearbeitung eines RFID-Befehls

Zeitachse
Befehl Befehl
—D{ —D{

DP-Master

Quittung 1 Kommuni-
kations-

richtung

Bearbeitung des
1. Befehls

|
|
l
1
: Bearbeitung des
) 2. Befehls

Befehls- und Quittungstelegramm ist ein azyklisches DPV1-Telegramm mit DPV1-Response.
Start ist nur zuldssig nach Wechsel des Befehls- und/oder Quittungszahlers

(.
Wechsel des Befehlszahlers. Neuer Stand = Alter Stand + 1 (zyklisches Wort)
Wechsel des Quittungszahlers. Neuer Stand = Alter Stand + 1 (zyklisches Wort)

|:| keine Anderung der zyklischen Daten
Bild B-5 Befehlsbearbeitung: Befehl fiir Befehl

Befehiskettung und Befehlspufferung im Kommunikationsmodul

Eine Befehlskettung ist angezeigt, wenn das Kettungs-Bit (Bit 6 im Befehl) gesetzt ist (siehe
auch Kapitel RFID-Befehle (Seite 31)).

Befehlspufferung ist eine Eigenschaft des Kommunikationsmoduls. Fir die
Zwischenspeicherung von Befehlen und Ergebnissen stehen im Kommunikationsmodul eine
Reihe von Puffern zur Verfugung.

Unter Ausnutzung von Befehlskettung und Befehlspufferung erfahrt der Anwender folgende
Eigenschaften:

® Die Programmierung eines Funktionsbausteins ist komplexer

e Optimaler Datendurchsatz zum und vom Tag.
Das macht sich besonders bei groRen Datenlangen (> 1 KByte) und langsamer
PROFIBUS-Ubertragungsrate bemerkbar.
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B.3 Die Arbeitsweisen mit dem Kommunikationsmoadul

Das nachfolgende Diagramm zeigt den Ablauf des Befehls- und Quittungsaustausches
zwischen Anwender (DP-Master) und Kommunikationsmodul bei einem geketteten Befehl:

Zeitachse

—_—
1. Befehl 2. Befehl 3. Befehl

I I I I
‘ : | | Kommunikationsmodul
l<—>‘ [ —»
: Ubertragung des : Ubertragung des : Ubertragdng des

| 1 1. Ergebnisses | 2. Ergebnisses | 3. Ergebnisses

Abarbeitung des 1. Befehls im Kommunikationsmodul ! ! !

Kommuni- '

kationsrich-

| - Abarbeitung Abarbeitung

tung N ) ! des 2. Befehls des 3. Befehls
'« Ubertragung von 3 Befehlen im =: im Kommunika-  im Kommunika-
Kommunikationsmodul tionsmodul tionsmodul

Befehls- und Quittungstelegramm ist ein azyklisches DPV1-Telegramm mit DPV1-Response.
e Start ist nur zuldssig nach Wechsel des Befehls- und/oder Quittungszahlers

z Wechsel des Befehlszahlers. Neuer Stand = Alter Stand + 1 (zyklisches Wort)
s Wechsel des Quittungszahlers. Neuer Stand = Alter Stand + 1 (zyklisches Wort)
|:| keine Anderung der zyklischen Daten

Bild B-6 Befehlsbearbeitung: Befehlskettung und -pufferung

Zum obigen Bild und der dargestellten Arbeitsweise sind folgende Randbedingungen zu
beachten:

® Esist ersichtlich, dass Dateniibertragung und Abarbeitung der Befehle hochst parallel
geschieht.

® Abhéangig von der PROFIBUS-Ubertragungsrate und der MOBY-Tag-Ubertragungsrate
kann das gezeigte Diagramm variieren.

e Stellt die PROFIBUS-Implementierung des DP-Masters nur wenige Ressourcen (Puffer)
fur die azyklische Datentbertragung zur Verfligung, so kann die PROFIBUS-
Datenubertragung erhebliche Zeit in Anspruch nehmen. Das wirkt sich besonders in
groflRen Buskonfigurationen mit Kommunikationsmodulen aus.

® Gibt es im PROFIBUS-Master eine Einstellmdglichkeit, welche mehrere azyklische
Telegramme zwischen dem zyklischen Datenaustausch erlaubt, so kann die PROFIBUS-
Datenlibertragung in einer Buskonfiguration mit vielen Kommunikationsmodulen
beschleunigt werden. Dabei wird jedoch der zyklische Datenaustausch von E/A-
Baugruppen, die ebenfalls am gleichen PROFIBUS-Strang hangen, negativ beeinflusst.
Die Zykluszeit des PROFIBUS wird unregelmafig und kann sporadisch hohe Werte
erreichen.

® Sollen mehr Befehle vom Kommunikationsmodul bearbeitet werden als Puffer im
Kommunikationsmodul zur Verfiigung stehen, so muss der Anwender zuerst Ergebnisse
vom Kommunikationsmodul abholen, bevor er neue Befehle zum Kommunikationsmodul
schicken kann.

® Das Kettungsbit im Befehl ist flr die Arbeitsweise des Kommunikationsmoduls nicht
zwingend. Es ist jedoch aus Anwendersicht eine elegante Methode, um
zusammengehdrende Teilbefehle zu kennzeichnen. Ein gesetztes Kettungsbit im Befehl
wird vom Kommunikationsmodul in der Quittung wieder zuriickgegeben.

® Die Pufferanzahl im Kommunikationsmodul ist abh&ngig vom Kommunikationsmodul-Typ.
Siehe hierzu Tabelle im Kapitel Befehlswiederholung (Seite 40).
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Befehlswiederholung

Die Arbeitsweise und die Vorziige der Befehlswiederholung wurden bereits im Kapitel
Befehlswiederholung (Seite 40) aufgezeigt.

Im Folgenden wird auf die Programmierung der Befehlswiederholung auf PROFIBUS-Ebene
eingegangen. Die Steuerung der Befehlswiederholung geschieht Giber das Peripherieein-
bzw. Peripherieausgangswort (siehe Kapitel Zyklisches Steuerwort zwischen Master und
Kommunikationsmodul (Seite 102)).

Das folgende Diagramm zeigt den Telegrammaustausch zwischen Anwender (DP-Master)
und Kommunikationsmodul:

Zeitachse
Einmalige
Programmierung

- des Kommunikati- -D—D—D»----D—D» --------- D—D—D—D—»

DP-Master|onsmoduls Kommunikationsmodul

A wie bereits in D E O | I R | I | I _________
hn diesem Kapitel
weiter vorne
beschrieben 7 7
Kommunikationsrichtung : I
repeat_command_ |
. I
ASM_busy_ . | I—|
1 1
ANZ_MDS_present_/ [ [/ /] i . i|_|
1 1
1

T ! langsame Tag-Folge
Sobald ein

1 1
1 1
Befehl programmiert ist, ! ! schnelle Tag-Folge: die
wird das an ASM_busy_ \ ,  Daten werden langsamer

\ nach \

1 1

1 1

1 1

angezeigt _ Gbertragen als neue
ANZ?MDS?presenL— 0 Tags bearbeitet
wird sofort der

1 Befehl neu gestartet 1

Befehl ist fertig Befehl ist fertig
bearbeitet; bearbeitet;
Quittungszahler wird Quittungszahler wird
inkrementiert und das inkrementiert und das
Ergebnis wird Ergebnis wird
Ubertragen Ubertragen

Befehls- und Quittungstelegramm ist ein azyklisches DPV1-Telegramm mit DPV1-Response.
Start ist nur zuldssig nach Wechsel des Befehls- und/oder Quittungszahlers

Wechsel des Befehlszahlers. Bei Befehlswiederholung behalt der Befehlszahler immer den
gleichen Zahlerstand

Wechsel des Quittungszahlers. Neuer Stand = Alter Stand + 1 (zyklisches Wort)

O

keine Anderung der zyklischen Daten

Bild B-7 Befehlsbearbeitung: Befehlswiederholung iber Peripherieworte
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Die Befehlswiederholung kann auch gezielt gesteuert werden:

® Uber einen externen BERO wird getriggert, dass ein neuer Tag in das
Ubertragungsfenster eintritt (siehe nachstehendes Bild: ®).

® (ber das Bit ANZ_MDS_present_ wird ein neuer Tag erkannt und daraufhin die
Befehlswiederholung gestartet (sieche nachstehendes Bild: ®).

In diesen Fallen muss das Bit command_repeat_active_ abgefragt werden, um sicher zu
gehen, dass die Befehlswiederholung akzeptiert wurde.

Zeitachse

Einmalige

Programmierung ﬂ ,,,,,,,,,,,, D_D_D, ,,,,,,,,,,,

des K ikations- -
-Master meosdugcvr?;umalons Kommunikationsmodul

bereits in diesem ﬂ ”””””” D’ - a—D—D‘ ””””””

Kapitel weiter
vorne beschrieben // /4/4
Kommunikationsrichtung

repeat_command_

i3

command_repeat_active_ (

ASM_busy_
ANZ_MDS _present_ [TTT]]] b N

Handshake- hier wartet die 4 Bearbeitungssequenz
Sequenz; damit Anwendung auf | fiir einen weiteren
der Befehl den néchsten | Tag
garantiert Tag
bearbeitet wird
Anwender startet mit Befehl ist fertig bearbeitet; Befehl ist fertig bearbeitet;
repeat_command_ =1 Quittungszahler wird Quittungszahler wird
inkrementiert und das inkrementiert und das
Ergebnis Ubertragen Ergebnis libertragen

Triggersignal fir
einen Befehlsstart
ANZ_MDS_present_0-1

Befehls- und Quittungstelegramm ist ein azyklisches DPV1-Telegramm mit DPV1-Response.
Start ist nur zulassig nach Wechsel des Befehls- und/oder Quittungszéhlers

Wechsel des Befehlszahlers. Bei Befehlswiederholung behalt der Befehlszahler immer den
gleichen Zahlerstand.

Wechsel des Quittungszahlers. Neuer Stand = Alter Stand + 1 (zyklisches Wort)

COEAE ]

keine Anderung der zyklischen Daten

Bild B-8 Befehlsbearbeitung: gezielte Befehlswiederholung
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B.4 Befehls- und Quittungstelegramme

Das Senden und Empfangen von Befehlen und Ergebnissen erfolgt Gber den azyklischen
Telegrammdienst von PROFIBUS DPV1. In diesem Kapitel sind die Telegramme
beschrieben.

Aligemeiner Telegrammaufbau

Der Telegrammaufbau gilt sowohl fiir Befehlstelegramme zum Kommunikationsmodul wie flr
Ergebnistelegramme vom Kommunikationsmodul. Das folgende Schema zeigt den
allgemeinen Telegrammaufbau.

Byte:

AB Befehl Status Befehlsspezifische Daten

| T
Die befehlsspezifischen Daten sind auf den folgenden Seiten
genauer erlautert. Die min. Lange ist 00, die max. Datenlange
betragt 240 - 3 = 237 Byte*

Das Statusbyte hat bei Befehlsausgabe immer den Wert 00.

Beim Ergebnis- oder Fehlertelegramm hat das Byte folgende Bedeutung:

Bit:
| res. | res. | res. | Fehlercode (00...1F) |

T

genaue Fehlerbeschreibung: siehe Kap.
"Fehlermeldungen und Fehlersuche"

Die implementierten Befehle sind auf den folgenden Seiten dargestellt.
Allgemeiner Befehlsaufbau:

Befehlscode O ... F (gemaR folgender Tabelle)

1 = geketteter Befehl
1 = reserviert fir Systemfunktionen (z. B. Firmware-Update)

Anzahl Bytes

n = "Anzahl der gesamten Byte im Telegramm" -1; (AB-Byte wird nicht mitgezahlt)
minimal: AB =2
maximal: AB = Maximallange bei PROFIBUS DPV1 ist 240 Byte

* Die hier angegebene Lange ist die Maximallange bei PROFIBUS. Davon abweichend gilt fur das ASM 475
eine max. Lange, welche um 1 Byte kirzer ist (max. Datenlange = 239; befehlsspezifische Daten = 236).

Bild B-9 Allgemeiner Telegrammaufbau

Spezielle Informationen zu Telegrammerganzungen bei den Readern RF620R/RF630R
finden Sie im Anhang des "Parametrierhandbuchs RF620R/RF630R".
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Befehistabelle

B.4 Befehls- und Quitfungstelegramme

Befehls- | Befehls- Befehl Beschreibung
code code
gekettet
[hex] [hex]
0 - RESET Kommunikationsmodul wird riickgesetzt. Der aktive Befehl wird abgebrochen.
(Wurde ein MDS-Befehl mit RESET unterbrochen, so wird in der Resetquittung der
Fehler 1F gemeldet).
Mit dem RESET-Befehl kann das Kommunikationsmodul in verschiedene
Betriebsmodi geschaltet werden.
1 41 Schreiben Schreibe Datenblock auf Tag
2 42 Lesen Lese Datenblock vom Tag
3 43 Initialisieren Dieser Befehl wird benétigt, wenn ein neuer, noch nicht beschriebener Tag
eingesetzt wird, oder nach Ausfall/Tausch der Batterie. Fir den Normalbetrieb ist
der Tag bereits initialisiert.
Tag-Typ INIT-Dauer | INIT-Dauer Endadr. +1
(normal) (mit ECC)
2 KByte | RAM (MOBY U) ca.1s - 00 08 00
32 KByte | RAM (MOBY U) ca.15s - 00 80 00
44 Byte |I-Code 1 (MOBY D) 0000 2C
112 Byte |I-Code SLI | (MOBY D) 000070
256 Byte | Tag-it HF-I | (MOBY D) 00 01 00
1000 Byte | my-d (MOBY D) 00 04 00
4 44 SLG-Status | Sendet als Ergebnis das Statusbyte, der selektierte Reader und das Bit
ANZ_MDS_present_ zuriick. Dieser Befehl testet, ob ein Reader am
Kommunikationsmodul angeschlossen, funktionsfahig und betriebsbereit ist. Ein
entsprechender Fehler wird gemeldet. Bei MOBY U kénnen verschiedene
Diagnosedaten vom Reader abgeholt werden.
7 47 COPY Daten kopieren von einem Quell-Tag zu einem anderen Ziel-Tag
8 48 END Kommunikation mit dem Tag beenden
A 4A Antenne Mit diesem Befehl kann das Antennenfeld am Reader aus- und wieder
Ein/Aus eingeschaltet werden.
B 4B MDS-Status | Sendet im Ergebnis die Eigenschaften des Tags zuriick
C 4C GET Tag erfassen (UID mit/ohne Daten)
FB 55
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Genauer Telegrammaufbau

Befehls- Befehlstelegramm Ergebnistelegramm
code an das Kommunikationsmodul vom Kommunikationsmodul
RESET
(nur 0A | 00 | 00 | standby|Param| 00 | dili [ 00 [ 01 [ fcon ftim 05 | 00 | Stat | VersH| VersL| Res1
MOBY U/D
bzw. RF300) ) %"_/ i
Firmware-Version im Kommunikations-
modul (version_MOBY_)
MOBY U: _ MOBY U:
field_ON_control (siehe Input-Parameter) field_ON_time_ (siehe Input-Parameter)
BERO-Betriebsart 00 hex = ohne BEROs
00 hex = ohne BEROs; 01 hex ... FF hex = 1 ... 255 s Einschaltzeit
keine Reader-Synchronisation ) fir das Reader-Feld
01hex = field_ON_time schaltetdas ~ MOBYD:
Feld aus Tag-Typ (siehe Input-Parameter)
02 hex = 1. BERO schaltet das Feld ein; 00 hex = I-Code 1 (z. B. MDS D139)
2. BERO schaltet das Feld aus 91 hex = 1SO-Tag
03 hex = Reader-Synchronisation iber 02 hex = (Dual-Treiber, I-Code1 und ISO-Tag)
Kabelverbindung aktiviert 03 hexi (MDS D324-Optl|m‘|erung, nur bei SLG D10S
(siehe Handbuch fiir 04 hex = (MDS D4xx-0pt|mlerung,
Projektierung, Montage und nur bei SLG D118/128
Service fir MOBY U) RF300:
field_ON_time (siehe Input-Parameter)
MOBY D, RF300 nicht verwendet 00 hex = RF300 Mode (kein 1SO)
(00 hex) 01 hex = herstellerunabhéngiger ISO-Tag
03 hex = 1SO my-d (Infineon SRF 55V10P)
04 hex = I1SO (Fujitsu MB89R118)
05 hex = 1SO I-Code SLI (NXP SL2 ICS20)
06 hex = ISO Tag-it HFI (Texas Instruments)
MOBY U: 07 hex = 1SO (ST LRI2K)
distance_limiting_ Reichweitenbegrenzung (siehe Input-Parameter)
05; 0A; OF; 14; 19; 1E; 23 hex = 0,5;1,0; 1,5; 2,0; 2,5; 3,0; 3,5 m
85; 8A; 8F; 94; 99; 9E; A3 hex = dito mit reduzierter Sendeleistung
MOBY D: HF-Leistung (siehe Input-Parameter)
RF300: .
distance_limiting nur bei RF380R Anderung der Ausgangsleistung
02 hex =0,5W 06 hex =1,5W
03 hex = 0,75 W 07 hex = 1,75 W
04 hex =1,0 W 08 hex =2,0 W
05 hex=125W
Option 1: nur RF300
Bitt 7 6 54 3 210
%/_) |
0 = unbelegt 0 = unbelegt
1 = ERR-LED am Reader riicksetzen
0 = ERR-LED am Reader nicht riicksetzen
Bitt 7 6 543 2 10
~— | —rv—~
6 = MOBY U - mit Multitag (UID = 4 Byte lang)
res. 7 = MOBY D bzw. RF300/RF600 - mit Multitag (UID = 8 Byte lang)
Anwesenheitskontrolle und Tag-Steuerung (MDS_control_)
000 = keine ANW-Kontrolle
001 = keine Tag-Steuerung; ANW-Kontrolle tiber Firmware (Default)
MOBY U:
scanning_time_; Standby-Zeit fir den Tag (siehe Input-Parameter)
00 hex = kein Standby-Betrieb
01 hex...C8 hex = 7 ms ... 1400 ms Standby-Zeit
MOBY D, RF300: nicht verwendet (00 hex)
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Befehls- Befehlstelegramm Ergebnistelegramm
code an das Kommunikationsmodul vom Kommunikationsmodul*
01, 41 o
(Schrei- | |AB*| G |stat*|uiD**] l\'/;“gerTLSSeB tNG|D1..on| | {957 9% | 00 uiD*
ben)
02, 42 09, 02, " . Adresse 0A,***| 02, - ] Adresse
(Lesen) oD | 42 |07 [UP MSB|LSB LNG OE | 42 | 007 |UID MSB|LSB LNG|D1.... Dn
0|3Zt'4:|)“ 0A*1 03, | 1oex [uip==| INIT- Endadr. + 1 06, 03, | 5o« |yiD=*
(Initiali- oE | 43 Muster | 00 |MSB|LSB 0A | 43
sieren)
Es bedeutet: D1...Dn Nutzdaten des Anwenders (1 bis 234; bei ASM 475: 1 bis 233)
LNG Lange des Datenblocks (D1 .... Dn)

Anmerkung: Adresse + LNG muss kleiner sein als die Endadresse des Tags

Adresse Anfangsadresse der zu bearbeitenden Daten auf dem Tag:
MSB = héherwertiger Adressteil
LSB = niederwertiger Adressteil

AB Anzahl der folgenden Zeichen im Telegramm
AB =LNG + 5 + UID***
Anmerkung: AB +1 darf nicht groRer sein als die Buskonfiguration

INIT-Muster Beim Initialisieren wird der Tag mit dem Wert “Init-Muster” beschrieben

Endadr. + 1 SpeichergroRRe des Tags

Im Fehlerfalle hat das Ergebnistelegramm folgenden Aufbau:
Das AB-Byte (02) kann beim Lesebefehl auch einen Wert > 2 annehmen. 02 | Befehl | Fehler
In diesem Fall sind die Daten nur teilweise richtig und miissen verworfen
werden.

*k

Das Statusbyte hat bei Befehlsausgabe immer den Wert 00. Beim Ergebnistelegramm hangt es
davon ab, ob ein Fehler aufgetreten ist.

*** Abhangig von Param ist die Lange der UID 4 Byte oder 8 Byte.

FB 55
Funktionshandbuch, 01/2010, J31069-D0215-U001-A1-0018 111



Programmierung der Kommunikationsmodule am PROFIBUS/PROFINET

B.4 Befehls- und Quittungstelegramme

112

Befehls- Befehlstelegramm Ergebnistelegramm
code an das Kommunikationsmodul vom Kommunikationsmodul
?ngf 06 Zj 00 [mode| res| res| res

Status)

mode = 01 (SLG-Status)

mode = 02 (SLG-Diagnose I;
Funktionsaufrufe)

mode = 03 (SLG-Diagnose ll;
Fehlermeldungen)

mode = 04 (SLG-Diagnose lll;
identifizierte Tags)

mode = 05 (SLG-Diagnose IV;
Kommunikationsglite)

0 1 2 3 4..27

B | 04 | Stat | 01 [ SLG-Status

die Bedeutung des SLG-Status
istim UDT 111 beschrieben

0 1 2 3 4 5.1 (max. 235)
|AB | 04 | Stat| 02| n 1. Befehl n. Befehl |
AN ~ J
Telegrammkdpfe der
zuletzt ausgefiihrten
Befehle
00 hex ... 21 hex = max. 33 Telegramme
werden Ubertragen
0o 1 2 3 4 5 (max. 239)
| AB| 04 | Stat| 03| n |1. Fehler n. Fehler
AN —

0

Anzeige der zuletzt
aufgetretenen Fehler

00 hex ... EB hex = max. 235 Fehler-
meldungen

1 2 3 4 5.8 (max. 100
|AB|O4|Stat|O4|n |1.MDS| |n.MDS
- ~ J
ID's der Ta__gs, die
zuletzt im Ubertragungs-
fenster erkannt wurden.
00 hex ... 18 hex = max. 24 Tag ID's
AB

04 | Stat| 05 | n | (to be defined)
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Befehls- Befehlstelegramm Ergebnistelegramm
code an das Kommunikationsmodul vom Kommunikationsmodul*
07, 47 10, | 07 UID*| Adresse UID*+| Adresse 0A, | 07 UID**HUID**
(CoPY) || 18 | 47| % |auete| yapiias |"N®| Ze [msaliss| || 12 | 47 | % |uete| Ze
08, 48
) 07, | 08, o] 06, | 08, o]
(END) oB | 48 00 [UID*** mode oA | 48 Stat |UID
00 = Die Bearbeitung mit diesem Tag ist
beendet.
01 = Bearbeitungspause mit dem Tag.
Scanning_time fir den MOBY U-
Tag sofort beenden.
0A, 4A
) 0A, 0A,
(Antenne 03 4A 00 |mode 02 aA Stat
Ein/Aus)
01 = Antenne einschalten
02 = Stand-by; Antenne ausschalten
08,48 09, | 0B 12,|0B MDS
MDS- ) , ek , ) *kk f
(Status) oD 4B 00 (UID 00 | week | year 16 |48 Stat|UID Typ Diagnose| battery | ST
|
aktuelles Datum
week = Kalenderwoche sleep_time
(01 hex ... 34 hex = des Tags
1. bis 52. Woche) 04 =
year = Jahr; 01 = 2001 Default =
320 ms
Restliche
Batterielebens-
dauer in Prozent
Tag-Diagnose fir Service
(siehe UDT 101; Kap.
“Die UDTs des FB 55”
84 hex = 2 KByte Tag mit ECC
86 hex = 32 KByte Tag mit ECC
4 Byte Tag-ID-Nummer
0C, 4C
’ 0C, Adresse
(GET) AB 4C 00 |mode MSB|LSB LNG
mode = 00 ohne Tag-Daten AB 91% Status{ Anz. MDS |1. UID n. UID
mode = 01 mit Tag-Daten AB a% Status| Anz. MDS | GET-Daten
GET-Daten:
1.UID n. UID Afr' LNG|D1.
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B.5 PROFIBUS-Implementierung

Die PROFIBUS-Implementierung der Kommunikationsmodule ist streng nach der Norm
IEC 61784-1:2002 Ed1 CP 3/1. Verwendet werden der zyklische Datenverkehr (Standard
nach EN 50170) sowie der optionale azyklische Datenverkehr.

Das folgende Bild zeigt das Kommunikations-Interface zu einem Kommunikationsmodul.
PAW und PEW werden zyklisch zwischen Kommunikationsmodul und Funktionsbaustein
ausgetauscht. Aus dem PEW erhalt der Funktionsbaustein Informationen, wann Befehle und
Daten zum Kommunikationsmodul tbertragen werden dirfen. Befehle und Daten wiederum
werden in Datensatze verpackt.

Kommunikationsmodul

Interface zum Anwender ! Bus | ASM 475
—={ ASM_address
—={ ASM_channel
— MDS_control
— MOBY_mode Ablauf-
— scanning_time steuerung
DS10x SAP51*
Funktions- Parameter DS10x(0)
Befehle baustein
| B
RFID-
DS11x SAP51* ) Tag-
Daten DS11x(n)| Treiber BEiEn
Daten- l
Quit- | DS11x(1) f+—=1
tungen !
|
|
| DS11x(0)
|
o o
Kanal

S X
nou

Nr. des Befehls im Kommunikationsmodul (n__, = Pufferanzahl im Kommunikationsmodul;

siehe Kap. "Befehlswiederholung".)

* SIMATIC S7 verwendet fir die azyklische Kommunikation SAP 51 und SAP 54.

** = Die Ubertragung des Steuerwortes (PAW/PEW) erfolgt (iber den zyklischen Data_exchange-Dienst
von PROFIBUS (SAP = 255 = NIL).

Das folgende Schema zeigt den Aufbau eines azyklischen Datensatzes. Zum Ubertragen
der Daten wird der SAP 51 verwendet. Aus der "Data Unit" (DU) geht die Adressierung des
Kommunikationsmoduls hervor:
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SD LE LEr SD DA SA FC DSAP | SSAP DU FCS ED
68H X X 68H 8x 8x X 51/33H| 51/33H| x... X 16H
Byte 1 0
0 1 0 1 1 1 0
| | | | Function code (z. B. DS_Read.req)
0= Request/Response okay
1= Response Error Frame
Byte 2 0
| | | | | | | Slot_Number: ASM 475 = 0 bis 7, 1 bis 7 (entspricht dem
Steckplatz innerhalb eines ET 200M)
Byte 3 0
| | | | | | | Index 2 Datensatznummer fir die Kanale 1
bis 4 (siehe nachfolgende Tabelle)
Byte 4 0
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Im Kommunikationsmodul sind fiir die Kommunikation die folgenden Datensatze

implementiert.

Tabelle B-1 Datensatznummern
Datensatz- | Vorhanden in Kommunikationsmodul Beschreibung
nummer
0 alle reserviert
1 alle reserviert
101 alle Parametrierung Kanal 1
102 alle Parametrierung Kanal 2
111 alle Datenubertragung Kanal 1
112 alle Dateniibertragung Kanal 2
150 alle reserviert (Diagnose Leistungsparameter)
151 alle reserviert (Diagnosepuffer)
239 alle FW-Update (optional)
246 alle reserviert (FW-Version auslesen)
248 alle reserviert (SZL-Liste)
255 alle reserviert

Der Datensatz 10x

Uber den Datensatz (DS) 101 bis 102 wird jeweils ein RFID-Kanal parametriert. Der DS 10x
muss einen RESET-Befehl beinhalten. Der DS 10x muss nach dem Hochlauf der Baugruppe
an jeden RFID-Kanal tUbertragen werden. Erst danach ist der Kanal betriebsbereit.

Waéhrend des normalen Betriebes wird ein DS 10x ebenfalls akzeptiert. Der DS 10x
unterbricht einen laufenden Befehl. Auf den unterbrochenen Befehl erhalt der Anwender
keine weitere Quittung.

Der Datensatz 11x

Uber den DS 111 bis 112 werden die eigentlichen Befehle und die dazugehdrenden
Quittungen Ubertragen (alle Befehle aufer RESET).
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B.6 Beispiel einer PROFIBUS-Aufzeichnung

Der folgende Trace zeigt alle Telegramme, die bei einem Kommunikationsmodul-Hochlauf
bzw. einem MOBY-Lesebefehl auf der PROFIBUS-Schnittstelle Gbertragen werden. Die
Aufzeichnung dient zum Verstandnis der Anhange Zyklisches Steuerwort zwischen Master
und Kommunikationsmodul (Seite 102) bis PROFIBUS-Implementierung (Seite 114) sowie
zur Orientierung bzw. Fehlersuche bei kundenspezifischen Implementierungen der
Kommunikationsmodule.

Hinweis
Verwendung FB 55 (iber PROFINET
Wird der FB 55 tiber PROFINET verwendet, so sieht die PROFINET-Aufzeichnung ahnlich

aus wie die PROFIBUS-Aufzeichnung. Identisch sind die Dateninhalte. Unterschiedlich sind
die Header-Daten der Telegramme.

Hochlauf eines ASM 754 und RESET-Ablauf am 4. Kanal

68 Ob Ob 68 03 02 5d 00 00 00 00 00 00 00 00 00 16
68 Ob Ob 68 02 03 08 80 00 80 00 80 00 80 00 00 16

Hochlauf des Kommunikationsmoduls

68 Ob Ob 68 03 02 7d 80 00 80 00 80 00 80 00 00 16
68 Ob Ob 68 02 03 08 80 00 80 00 80 00 80 00 00 16

FB setzt das Hochlauf-Bit

68 Ob Ob 68 03 02 5d 80 00 80 00 80 00 80 00 00 16
68 Ob Ob 68 02 03 08 88 00 88 00 88 00 88 00 00 16

Kommunikationsmodul setzt den Befehlszahler auf
Eins

68 Ob Ob 68 03 02 7d 00 00 00 00 00 00 00 00 00 16
68 Ob Ob 68 02 03 08 88 00 88 00 88 00 88 00 00 16

FB setzt das Hochlauf-Bit zurlick

68 Ob Ob 68 03 02 5d 00 00 00 00 00 00 00 00 00 16
68 Ob Ob 68 02 03 08 08 00 08 00 08 00 08 00 00 16

Kommunikationsmodul setzt ebenfalls das
Hochlauf-Bit zurlick

68 Of Of 68 83 82 5¢ 33 36 5f 01 68 06 05 00 00 00 2b 02 00 16

E5

RESET-Telegramm an den 4. Kanal

68 05 05 68 83 82 5¢ 33 36 00 16
68 09 09 68 82 83 08 36 33 5f 01 68 06 00 16

PROFIBUS Confirmation des RESET

68 Ob Ob 68 03 02 7d 00 00 00 00 00 00 00 00 00 16
68 Ob Ob 68 02 03 08 08 00 08 00 08 00 10 00 00 16

Befehlszahler flr 4. Kanal ist inkrementiert auf Zwei

68 Ob Ob 68 03 02 7d 00 00 00 00 00 00 00 00 00 16
68 Ob Ob 68 02 03 08 08 00 08 00 08 00 30 00 00 16

Quittungszahler fiir 4. Kanal ist inkrementiert auf
Eins

68 Ob Ob 68 03 02 7d 00 00 00 00 00 00 00 00 00 16
68 Ob Ob 68 02 03 08 08 00 08 00 08 00 31 00 00 16

Optional: die Anwesenheit ist gesetzt

68 09 09 68 83 82 5¢ 33 36 5e 01 68 06 00 16
ES5

Anforderung des FB fiir ein azyklisches Telegramm

68 05 05 68 83 82 5¢ 33 36 00 16

68 Of Of 68 82 83 08 36 33 5e 01 68 06 05 00 00 00 00 00 00 16

Quittungstelegramm des RESET an den FB
zuriicksenden
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RESET und Lesebefehl an den Kanal 1 eines Kommunikationsmoduls

(es sind nur die azyklischen Telegramme aufgezeichnet)

68 Of 0f 68 83 82 7c 33 36 5f 01 65 06 05 00 00 00 2b 02 00 16

RESET-Befehl

68 05 05 68 83 82 7¢ 33 36 00 16
68 09 09 68 82 83 08 36 33 5f 01 65 06 00 16

Quittung, dass RESET in Bearbeitung ist

68 09 09 68 83 82 5¢ 33 36 5e 01 65 06 00 16

Anforderung einer Quittung vom
Kommunikationsmodul

68 05 05 68 83 82 5¢ 33 36 00 16
68 Of 0Of 68 82 83 08 36 33 5e 01 65 06 05 00 00 00 00 00 00 16

RESET-Quittung

68 Of 0f 68 83 82 7¢ 33 36 5f 01 6f 06 05 02 00 00 40 Oc 00 16

Lesebefehl: Tag Adr. = 0; Lange = Oc

68 05 05 68 83 82 7¢ 33 36 00 16
68 09 09 68 82 83 08 36 33 5f 01 6f 06 00 16

Quittung, das Lesen in Bearbeitung ist

68 09 09 68 83 82 7c 33 36 5e 01 6f 12 00 16
68 05 05 68 83 82 7c 33 36 00 16

Anforderung einer Quittung vom
Kommunikationsmodul

68 1b 1b 68 82 83 08 36 33 5e 01 6f 12 11 02 00 00 40 Oc aa aa
bb bb cc cc dd dd ee ee ff ff 00 16

Quittung auf Lesen mit den Tag-Daten
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Service & Support

Ansprechpartner

Falls Sie noch Fragen zur Nutzung unserer Produkte haben, wenden Sie sich bitte an lhren
Siemens-Ansprechpartner in den fir Sie zustandigen Vertretungen und Geschéftsstellen.

Die Adressen finden Sie an folgenden Stellen:
® |m Internet (www.siemens.de/automation/partner)
® |m Katalog CA 01

e |m Katalog FS 10 speziell flr Factory Automation Sensors

Technische Unterstiitzung

Sie erreichen den Technical Support fir alle IA-/DT-Produkte Gber folgende
Kommunikationswege:

e Telefon: + 49 (0) 180 5050 222
(0,14 €/Min. aus dem deutschen Festnetz, abweichende Mobilfunkpreise méglich)

e E-Mail (mailto:support.automation@siemens.com)

® |nternet: Web-Formular fir Support Request
(www.siemens.de/automation/support-request)

Service & Support bei Industry Automation and Drive Technologies

Im Internet finden Sie auf der Support-Homepage
(www.siemens.com/automation/service&support) von IA/DT verschiedene Service-
Leistungen.

Dort finden Sie z. B. folgende Informationen:

® Den Newsletter, der Sie stédndig mit den aktuellsten Informationen zu lhren Produkten
versorgt.

® Die fur Sie richtigen Dokumente Uber unsere Suche in "Produkt Support".
® Ein Forum, in welchem Anwender und Spezialisten weltweit Erfahrungen austauschen.
® |hren Ansprechpartner fir IA/DT vor Ort.

e |nformationen Uber Vor-Ort-Service, Reparaturen, Ersatzteile. Vieles mehr steht fiir Sie
unter "Unser Service-Angebot " bereit.

RFID-Homepage

Allgemeine Neuigkeiten zu unseren Identifikationssystemen finden Sie im Internet auf
unserer RFID-Homepage (www.siemens.de/simatic-sensors/rf).
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Service & Support

Technische Dokumentationen im Internet

Einen Wegweiser zum Angebot an technischen Dokumentationen fiir die einzelnen Produkte
und Systeme finden Sie im Internet:

SIMATIC Guide Handbicher (www.siemens.de/simatic-tech-doku-portal)

Online-Katalog und -Bestellsystem

Den Online-Katalog und das Online-Bestellsystem finden Sie ebenfalls auf der Industry Mall-
Homepage (http://www.siemens.com/industrymall/de).

Trainingscenter

Um lhnen den Einstieg zu erleichtern, bieten wir Ihnen entsprechende Kurse an. Wenden
Sie sich bitte an |hr regionales Trainingscenter oder an das zentrale Trainingscenter in

D-90327 Nirnberg.

Telefon: +49 (0) 180 523 56 11
(0,14 €/Min. aus dem deutschen Festnetz, abweichende Mobilfunkpreise mdglich)

Informationen zum Kursangebot finden Sie auch auf der SITRAIN-Homepage
(www.sitrain.com).
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