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Vorwort

Anwenderdokumentation

A WARNUNG

Bitte lesen Sie vor der Installation und Inbetriebnahme des Umrichters alle
Sicherheits- und Warnhinweise sorgfaltig durch, ebenso alle am Gerat
angebrachten Warnschilder. Bitte achten Sie darauf, dass die Warnschilder in
einem leserlichen Zustand gehalten und fehlende oder beschadigte Hinweise
ersetzt werden.

Weitere Informationen sind erhaltlich unter:

Technical Support

Tel: +49 (0) 180 50 50 222
Fax: +49 (0) 180 50 50 223
Email: adsupport@siemens.com

Internet-Adresse

Kunden kénnen unter der folgenden Adresse auf technische und allgemeine
Informationen zugreifen:
http://www.siemens.com/sinamics
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Sicherheitshinweise 1

1.1 Definitionen, Warnhinweise

Qualifiziertes Personal

im Sinne der Betriebsanleitung bzw. der Warnhinweise auf dem Produkt selbst
sind Personen, die mit Aufstellung, Montage, Inbetriebsetzung und Betrieb des
Produktes vertraut sind und Uber die ihrer Tatigkeit entsprechenden Qualifikationen
verfigen wie z. B.:

e Ausbildung oder Unterweisung bzw. Berechtigung Stromkreise und Geréte
gemal} den Standards der Sicherheitstechnik ein- und auszuschalten, zu erden
und zu kennzeichnen.

e Ausbildung oder Unterweisung gemalf} den Standards der Sicherheitstechnik in
Pflege und Gebrauch angemessener Sicherheitsausristung.

e Schulung in Erster Hilfe.

GEFAHR

A bedeutet, dass Tod, schwere Korperverletzung oder erheblicher Sachschaden
eintreten werden, wenn die entsprechenden VorsichtsmalRnahmen nicht getroffen
werden.

WARNUNG

A bedeutet, dass Tod, schwere Kérperverletzung oder erheblicher Sachschaden
eintreten kdnnen, wenn die entsprechenden Vorsichtsmalinahmen nicht getroffen
werden.

VORSICHT
A mit Warndreieck bedeutet, dass eine leichte Korperverletzung eintreten kann,
wenn die entsprechenden Vorsichtsmalinahmen nicht getroffen werden.

SINAMICS G150
Betriebsanleitung 1-1
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VORSICHT

ohne Warndreieck bedeutet, dass ein Sachschaden eintreten kann, wenn die
entsprechenden Vorsichtsmafinahmen nicht getroffen werden.

ACHTUNG

bedeutet, dass ein unerwinschtes Ergebnis oder Zustand eintreten kann, wenn
der entsprechende Hinweis nicht beachtet wird.

HINWEIS

ist eine wichtige Information Uber das Produkt oder den jeweiligen Teil der
Betriebsanleitung, auf die besonders aufmerksam gemacht werden soll.

WARNUNG

A Beim Betrieb elektrischer Gerate stehen zwangslaufig bestimmte Teile dieser
Gerate unter gefahrlicher Spannung.
Bei Nichtbeachtung der Warnhinweise kénnen deshalb schwere
Korperverletzungen oder Sachschaden auftreten.
Nur entsprechend qualifiziertes Personal darf an diesem Geréat arbeiten.
Dieses Personal muss grindlich mit allen Warnungen und
InstandhaltungsmafRnahmen gemaf dieser Betriebsanleitung vertraut sein.
Der einwandfreie und sichere Betrieb dieses Gerates setzt sachgemalien
Transport, fachgerechte Lagerung, Aufstellung und Montage sowie sorgfaltige
Bedienung und Instandhaltung voraus.
Nationale Sicherheitsrichtlinien sind zu beachten.

Bescheinigungen
Die Bescheinigungen
o EG-Konformitatserklarung
o Werksbescheinigung
o EG-Herstellererklarung

sind im Dokumentations-Ordner in der Lasche "Sicherheits- und
Anwendungshinweise" enthalten.

SINAMICS G150
1-2 Betriebsanleitung
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1.2 Sicherheits- und Anwendungshinweise

GEFAHR

A Diese elektrischen Maschinen sind Betriebsmittel zum Einsatz in industriellen
Starkstromanlagen. Wahrend des Betriebes haben diese Betriebsmittel
spannungsfihrende blanke Teile und zusatzlich rotierende Teile. Sie kdnnten
deshalb, z. B. bei unzuldssigem Entfernen der erforderlichen Abdeckungen, bei
unsachgemaRem Einsatz, falscher Bedienung oder unzureichender Wartung,
schwerste gesundheitliche oder materielle Schaden verursachen.
Bei Einsatz der Maschinen aufRerhalb industrieller Bereiche ist der Aufstellungsort
durch geeignete Einrichtungen (z. B. Schutzzaune) und entsprechende
Beschilderung gegen unbefugtes Betreten zu sichern.

Voraussetzungen

Es wird vorausgesetzt, dass die fur die Sicherheit der Anlage Verantwortlichen
gewabhrleisten, dass

e die grundsatzlichen Planungsarbeiten fir die Anlage sowie alle fir die Arbeiten
zu Transport, Montage, Installation, Inbetriebsetzung, Wartung und
Reparaturen von qualifiziertem Personal ausgefihrt bzw. durch verantwortliche
Fachkrafte kontrolliert werden.

o die Betriebsanleitung und die Maschinendokumentation bei allen Arbeiten stets
verflgbar sind.

o die technischen Daten und Angaben Uber die zuldssigen Montage-, Anschluss-
Umgebungs- und Betriebsbedingungen konsequent beachtet werden.

e die anlagespezifischen Errichtungs- und Sicherheitsvorschriften eingehalten
werden sowie die Benutzung persdnlicher Schutzausstattungen beachtet wird.

e Arbeiten an diesen Maschinen oder in deren Nahe flr nichtqualifizierte
Personen untersagt werden.

Dementsprechend sind in dieser Betriebsanleitung nur solche Hinweise enthalten,
die bei bestimmungsgemaler Verwendung der Maschinen fur qualifiziertes
Personal erforderlich sind.

Die Betriebsanleitung und Maschinendokumentationen sind in Sprachen
entsprechend den Festlegungen in den Liefervertragen abgefasst.

HINWEIS

Es wird empfohlen, fir Planungs-, Montage-, Inbetriebsetzungs- und Service-
Aufgaben die Unterstlitzung und Dienstleistungen der zustandigen SIEMENS-
Servicezentren in Anspruch zu nehmen.

SINAMICS G150
Betriebsanleitung 1-3
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Elektrostatisch gefidhrdete Bauelemente (EGB)

VORSICHT

A Die Baugruppe enthalt elektrostatisch gefahrdete Bauteile. Diese Bauelemente
kénnen durch unsachgemalle Behandlung sehr leicht zerstért werden. Wenn Sie
dennoch mit elektronischen Baugruppen arbeiten missen, beachten Sie bitte
folgende Hinweise:

e Elektronische Baugruppen sollten nur bertihrt werden, wenn es wegen daran
vorzunehmender Arbeiten unvermeidbar ist.

e Wenn Baugruppen dennoch berihrt werden miissen, muss der eigene Korper
unmittelbar vorher entladen werden.

e Baugruppen dirfen nicht mit hochisolierenden Stoffen — z. B. Kunststoffteilen,
isolierenden Tischplatten, Bekleidungsteilen aus Kunstfaser — in Bertihrung
gebracht werden.

e Baugruppen dirfen nur auf leitfahigen Unterlagen abgelegt werden.

e Baugruppen und Bauelemente diirfen nur in leitfahiger Verpackung (z. B.
metallisierten Kunststoff- oder Metallbehaltern) aufbewahrt oder versandt
werden.

e Soweit Verpackungen nicht leitend sind, miissen Baugruppen vor dem
Verpacken leitend verhillt werden. Hier kann z. B. leitender Schaumstoff oder
Haushalts-Alufolie verwendet werden.

Die notwendigen EGB-Schutzmafinahmen sind im folgenden Bild noch einmal
verdeutlicht:

e a = leitfahiger FulRboden
e b =EGB-Tisch

e c=EGB-Schuhe

e d=EGB-Mantel

e e =EGB-Armband

e f=Erdungsanschluss der Schranke

|”——h
||}——..

C a

Sitzplatz Stehplatz Steh- / Sitzplatz
Bild 1-1 EGB-Schutzmafnahmen

SINAMICS G150
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2.2

2.21

2.2.2

Qualitat

2-2

Anwendungsbereich, Merkmale, Aufbau

Anwendungsbereich

Umrichter-Schrankgerate SINAMICS G150 sind besonders geeignet fur
drehzahlveranderbare Antriebe mit quadratischem Lastmoment M~n? wie

e Pumpen,
o Lufter,

e Turbokompressoren.

Merkmale

Antriebe mit quadratischem Lastmoment erfordern im Normalfall keine hohen
Uberlastreserven, keine Regelung mit hoher Performance und Dynamik und keine
Drehzahlistwertgeber.

SINAMICS G150 berucksichtigt genau diese Aspekte und bietet damit eine
kostenguinstige, auf den tatsdchlichen Bedarf zugeschnittene Antriebsldsung.

Daruber hinaus sind selbstverstandlich auch Faktoren bertcksichtigt, die die
einfache Handhabung des Antriebes von der Projektierung bis zum Betrieb
gewabhrleisten, namlich:

e kompakter, modularer Aufbau mit optimaler Servicefreundlichkeit

e problemlose Projektierung

e anschlussfertig, deshalb einfache Montage

e schnelle, menugefihrte Inbetriebnahme ohne aufwéandige Parametrierung

e (Ubersichtliche und bequeme Bedienung Uber ein komfortables graphikfahiges
Bedienfeld mit der Klartextanzeige von Messwerten und Meldungen, sowie der
quasianalogen Darstellung von Messwerten in Balkendarstellung.

o SINAMICS ist ein fester Bestandteil von Totally Integrated Automation (TIA).
TIA ist das Konzept fur ein optimal abgestimmtes Produktspektrum der
Automatisierungs- und Antriebstechnik. Kern dieses Konzepts ist die
durchgangige Projektierung, Kommunikation und Datenhaltung fur alle
Produkte. SINAMICS gliedert sich vollstandig in das TIA-Konzept ein.

Die Schrankgerate SINAMICS G150 werden nach hohen Qualitatsmallstaben und
Ansprichen gefertigt.

Daraus resultiert ein Héchstmal an Zuverlassigkeit, Verfligbarkeit und
Funktionalitat unserer Produkte.

Entwicklung, Konstruktion, Fertigung, Auftragsabwicklung und Logistik-
Lieferzentrum wurden von einer unabhangigen Stelle nach DIN ISO 9001
zertifiziert.

SINAMICS G150
Betriebsanleitung
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Service

2.3

Unser weltweites Service- und Vertriebsnetz bietet unseren Kunden die Moglichkeit
zu individueller Beratung, Projektierungsunterstiitzung, Schulung und Training.

Auf unseren Internetseiten bieten wir einen umfangreichen Online Support mit
Produktinformationen, Downloads, Betriebsanleitungen, FAQs (Frequently Asked
Questions), usw.

Helplines und Fieldservices stehen rund um die Uhr bereit fir Unterstiitzung und
Beratung zu Serviceeinsatzen und Ersatzteilbeschaffung.

Aufbau

Die Schrankgerate SINAMICS G150 zeichnen sich durch ihren kompakten,
modularen und servicefreundlichen Aufbau aus.

Durch eine Vielzahl von elektrischen und mechanischen Optionen lasst sich das
Antriebssystem optimal an die jeweiligen Anforderungen anpassen.

Abhéangig von der Auswahl gewtinschter Optionen stehen die Schrankgerate in
zwei Ausfihrungen zur Verfugung.

SINAMICS G150
Betriebsanleitung 2-3
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2.31 Ausfuhrung A

bietet die Moglichkeit zum Einbau aller verfligbaren Netzanschlusskomponenten
wie z. B. Hauptschalter, Leistungsschalter, Hauptschiitz, Netzsicherungen, Funk-
Entstorfilter oder motorseitige Komponenten sowie zusatzlicher Schutz- und
Uberwachungsgeréte.

Das Schrankgerat besteht je nach Leistung aus bis zu zwei Schrankfeldern mit
einer Gesamtbreite von 800 mm bis 1600 mm.

Netzdrossel (-L1)

- - Bedienfeld e
e, -

Umrichter (-U1)

Not-Aus (Option) |

‘o
Control Unit CU320 | . = ] .
(-A10) : ==

Haupschalter (-Q1)

.
B‘-

Turverriegelung y o

Kundenklemmleiste
(-A60)

—
Luftungsgitter je nach =
Schutzart

Netzanschluss (-X1)

Motoranschluss (-X2)

e

Bild 2-1 Beispiel fur Schrankgerat Ausfiihrung A (z. B. 132 kW, 400 V)

SINAMICS G150
2-4 Betriebsanleitung
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23.2 Ausfuhrung C

mit besonders platzoptimiertem Aufbau mit eingebauter Netzdrossel.

Diese Ausfiihrung kann z. B. eingesetzt werden, wenn die Netzanschluss-
komponenten, wie Hauptschiitz und Hauptschalter mit Sicherungen fiir den
Leitungsschutz und Halbleiterschutz in einer anlagenseitig vorhandenen, zentralen
Niederspannungsverteilung (MCC) eingesetzt sind.

Der Vorteil liegt hier in der Méglichkeit, das Schrankgerat dezentral, in
unmittelbarer Nahe des Motors aufzustellen und damit lange Motorkabel und
eventuell erforderliche zusatzliche Ausgangsfilter zu vermeiden.

Netzsicherungen sind im Hinblick auf den Leitungsschutz (VDE 636, Teil 10)
erforderlich. Netzsicherungen kénnen auch fiir den Schutz der Halbleiter des
netzgefiihrten Stromrichters (VDE 636, Teil 40/ EN 60 269-4) herangezogen
werden.

Das Schrankgerat besteht ausschlieRlich aus einem einzelnen Schrank mit einer
Breite von 400 mm, 600 mm oder 1000 mm.

Bedienfeld =

N Umrichter (-U1) o h |
O ! "oy
= Control Unit CU320 Eigd
- (-A10) et
z '. - '_--
w roT

Turverriegelung il =]

Kundenklemmleiste
(-A60)

Luftungsgitter je nach
Schutzart

i Motoranschluss (-X2)
TR EORRIRIARNE
MR ERARIARATEE
SRR Attt N
i etzanschluss (-X1)
TR TSGR
TTITRININ DRI
MR AT

HHITRIIIENN) DORRARE OO Netzdrossel (-L1) |
DT N | =1 (= )
—— - Y %

=

Bild 2-2 Beispiel fur Schrankgeréat Ausfiihrung C (z. B. 315 kW, 690 V)

SINAMICS G150
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24 Schaltungsprinzip

Schaltungsprinzip Ausfiihrung A und C

Netzanschluss
Hauptschalter "

Sicherungen "

Hauptschutz

r——_—_,—,,—,,—,e——_—_—_——_— el — —

Netzdrossel Uk = 2 %
<500 kW Standard
> 500 kW nur als Option

| | |
| | |
| | |
| | |
| | |
| | |
| | |
| | |
| | |
| | |
| | |
| | |
| | |
| | |
I I I Il
I I I I
I I I I
:I I :I I
I I L23)! I I
I Il ( ) I Il
I ~ I I ~ I
H _ :: Gleichrichter :: _ ::
I - Il I - I
I Il I I
I Il I Il
I Il I Il
L " I Spannungs- L H
I 1! I i . I I
[ - zwischenkreis I I
X FR2 | ¥ ! X
| [ o | | |
I ¢ R1 I| Brems-Chopper I I
I | I Il
[ ——1 I [
I I I Il
I —_ I I —_ I
I — Il I — Il
I ~ Il Wechselrichter I ~ Il
1 ~ I I ~ I
I Il I Il
I Il I Il
||_ _____ —_—— ___ll ||_ _____ —_—— ___ll
T - T -
:| PE :: Motoranschluss :| PE ::
II_ ____________ o II_ ____________ a
Ausfuhrung A Ausfuhrung C

) Die Funktionen Hauptschalter, Sicherungen und Hauptschiitz (optional)
werden ab einem Ausgangsstrom von > 800 A durch Leistungsschalter realisiert

Bild 2-3 Schaltungsprinzip Ausfihrung A und C

ACHTUNG

Es ist notwendig, die Motor-Erde direkt zum Schrankgerat zurtickzufiihren.

SINAMICS G150
2-6 Betriebsanleitung
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2.5 Typenschild

SIEMENS

SINAMICS G150 AC DRIVE / FREQUENZUMRICHTER «+——— Geratebezeichnung

input: 3AC 380 - 80V 2308

Eingang:

Dutput: 3AC 0-480V 2107 Duty Class: |
Ausganyg: Bel. —Klasse:

Temperature Range: g-40¢ Cooling method: AF
Temparaturbareich: Kiihlart:

Degree of pratection: P20 Weight: 225 kg
Schutzart: Gewicht:

Order number: 1P 68L3710-1GE32-1AAD-Z AUﬂiStUng der

Bestallnummar: L00+L13+ 1264145+ 150+ 150+ LB3+L84+ 186 g B .
c E Gerateoptionen

Serial Number G RO YOO O A

Fabrik—Nummar: s N -R52249230014345

Varsion: A IIIIIM Fertigungsmonat

Varsion: = Al Fertigungsjahr

Mads in EU (Germany}

Bild 2-4 Typenschild des Schrankgerates

Fertigungsdatum

Das Fertigungsdatum lasst sich aus der folgenden Zuordnung ableiten:

Tabelle 2-1  Fertigungsjahr und -monat

Zeichen Fertigungsjahr Zeichen Fertigungsmonat
R 2003 1 bis 9 Januar bis September
S 2004 O Oktober
T 2005 N November
U 2006 D Dezember

SINAMICS G150
Betriebsanleitung 2-7



Gerételibersicht 11/03

Daten des Typenschildes (am Beispiel des aufgefiihrten Typenschildes)

Tabelle 2-2 Daten des Typenschildes

Angabe Wert Erklarung
Input 3AC Drehstrom-Anschluss
Eingang 380 -480V | Nenn-Eingangsspannung
239 A Nenn-Eingangsstrom
Output 3AC Drehstrom-Anschluss
Ausgang 0-480V Nenn-Ausgangsspannung
210 A Nenn-Ausgangsstrom
Temperature Range 0-40°C Umgebungstemperaturbereich, in dem das Schrankgerat zu
Temperaturbereich 100 % belastet werden kann
Degree of protection 1P20 Schutzart
Schutzart
Duty Class I: Belastungsklasse | nach EN 60146-1-1 = 100 % dauernd
Bel.—Klasse (mit den angegebenen Stromwerten kann das Schrankgerat zu
100 % im Dauerbetrieb belastet werden)
Cooling method AF A: KihImittel: Luft
Kahlart F: Art der Zirkulation: Verstarkte Kiihlung, Antriebsaggregat
(LUfter) im Gerat
Weight Gewicht des Schrankgerates
Gewicht

Erklarung der Optionskurzzeichen

Tabelle 2-3  Erklarung der Optionskurzzeichen

Ausfiihrung
A | ¢
Eingangsseitige Optionen
LOO Funk-Entstorfilter Grenzwertklasse A1 (TN-, TT-Netze) L4 —
L13 Hauptschitz (fir Stréme < 800 A) L4 -
L22 ohne Netzdrossel im Leistungsbereich P < 500 kW (in Vorbereitung) L4
L23 Netzdrossel uk = 2 % fur P > 500 kW ot
L26 Hauptschalter inkl. Sicherungen bzw. Leistungsschalter L4 —
Ausgangsseitige Optionen
L08 Ausgangsfilter o -
Ein- und Ausgangsseitige Optionen
M70 EMV-Schirmschiene
M75 PE-Schiene

SINAMICS G150
2-8 Betriebsanleitung
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Ausfiihrung
A Cc

Motorschutz und Sicherheitsfunktionen
L45 NOT-AUS-Taster in der Schranktur L4 -
L57 NOT-AUS Kategorie 0, AC 230 V bzw. DC 24 V, ungesteuertes L] -

Stillsetzen
L59 NOT-AUS Kategorie 1, AC 230 V, gesteuertes Stillsetzen L4 -
L60 NOT-AUS Kategorie 1, DC 24 V, gesteuertes Stillsetzen L4 -
L83 Thermistor-Motorschutzgerat mit PTB-Zulassung (Warnung) L4 -
L84 Thermistor-Motorschutzgerat mit PTB-Zulassung (Abschaltung) L4 -
L86 PT100-Auswertegerat (fir 6 PT100) L4 -
L87 Isolationsiiberwachung L4 -
M60 zusatzlicher Beriihrungsschutz ° °
Schutzarterh6hung
M21 Schutzart IP21
M23 Schutzart IP23
M54 Schutzart IP54
mechanische Optionen
MO06 Sockel 100 mm hoch, RAL 7022 L4
MO7 Kabelrangierraum 200 mm hoch, RAL 7035 L]
M13 Netzanschluss von oben L4 —
M78 Motoranschluss von oben e —
M90 Krantransporthilfe fiir Schranke, oben montiert L]
Y09 Sonderlackierung des Schrankes L
Sonstige Optionen
L19 Anschluss flr externe Hilfsbetriebe (gesteuert max. 10 A) o —
L50 Schrankbeleuchtung mit Service-Steckdose o —
L55 Stillstandsheizung fiir Standardschrank o —
L61 Bremseinheit 100 kW L —
L62 Bremseinheit 200 kW o -
D58 Dokumentation in Englisch / Franzdsisch o o
D60 Dokumentation in Englisch / Spanisch o o
D80 Dokumentation in Englisch / Italienisch o o
T58 Typenschild und Bedienfeldsprache in Englisch / Franzésisch d o
T60 Typenschild und Bedienfeldsprache in Englisch / Spanisch L L
T80 Typenschild und Bedienfeldsprache in Englisch / Italienisch d o

® bedeutet, dass diese Option in der jeweiligen Ausfiihrung enthalten sein kann.

— bedeutet, dass diese Option in der jeweiligen Ausfiihrung nicht enthalten sein
kann.

SINAMICS G150
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3.1 Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel behandelt:

e Die Bedingungen flr den Transport, die Lagerung und Aufstellung des
Schrankgerates

e Die Vorbereitung und das Aufstellen des Schrankgerates

SINAMICS G150
Betriebsanleitung
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3.2

Transport

VAN

3-2

Transport, Lagerung

WARNUNG

Beim Transportieren der Gerate ist zu beachten:

Die Gerate sind schwer. Ihr Schwerpunkt ist verlagert, und sie sind teilweise
kopflastig

Das hohe Gewicht der Gerate erfordert in jedem Fall entsprechende
Hebezeuge und geschultes Personal.

Die Gerate durfen nur in der markierten aufrechten Lage transportiert werden.
Die Gerate durfen nicht umgestiirzt und in liegender Lage transportiert werden.

Unsachgemafies Heben und Transportieren der Gerate kann schwere oder
sogar todliche Korperverletzungen und betrachtlichen Sachschaden zur Folge
haben.

HINWEISE zum Transport

Die Gerate werden im Herstellerwerk entsprechend den Beanspruchungen und
klimatischen Verhaltnissen auf dem Transportweg und im Empfangsland
verpackt.

Die Hinweise auf der Verpackung fur Transport, Lagerung und sachgemale
Handhabung sind zu beachten.

Zum Transport mit Gabelstaplern sind die Gerate auf einem Holzboden
(Palette) montiert.

Im ausgepackten Zustand ist ein Transport auch mit Hilfe der am Schrankgerat
optional (Option M90) angebrachten Transportdsen bzw.- schienen mdglich.
Hierbei muss auf gleichmaBige Lastverteilung geachtet werden. Starke
Transporterschitterungen und harte Stél3e, z. B. beim Absetzen, sind zu
vermeiden.

Zulassige Umgebungstemperaturen:
Luftkiihlung: -25 °C bis +70 °C, Klasse 2K3 nach IEC 60 721-3-2
Kurzzeitig bis -40°C fir max. 24 Stunden

HINWEISE zu anlagenseitigen Einbauten

Wenn anlagenseitig Einbauten an Turen bzw. Seitenwanden vorgenommen
werden sollen, so missen folgende Punkte beachtet werden:

Die jeweilige Schutzart (IP20, IP21, IP23, IP54) darf dadurch nicht verringert
werden.

Die elektromagnetische Vertraglichkeit des Schrankgerates darf nicht negativ
beeinflusst werden.

Beim Einbau von Bedienelementen an Seiten- bzw. Riickwande miissen diese
Wande separat geerdet werden.

SINAMICS G150
Betriebsanleitung
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HINWEISE zu Transportschidden

e Sehen Sie sich das Gerat grundlich an, bevor Sie die Lieferung von der
Transportfirma annehmen.

e Vergleichen Sie jeden erhaltenen Artikel mit dem Lieferschein.
o Teilen Sie jeden Mangel oder Schaden sofort dem Transportunternehmer mit.

* Wenn Sie irgendwelche versteckten Mangel oder Schaden entdecken,
benachrichtigen Sie bitte unverztglich den Transportunternehmer und fordern
ihn auf, das Gerat zu begutachten.

* Wenn Sie die unverzlgliche Benachrichtigung unterlassen, verlieren Sie unter
Umstanden die Anspriche auf Schadenersatz fiur die Mangel und Schaden.

e Wenn erforderlich, kdnnen Sie Unterstitzung von der rtlichen Siemens-
Niederlassung anfordern.

WARNUNG

A Bei einem Transportschaden wurde das Gerat unzuldssig beansprucht. Die
elektrische Sicherheit des Gerats ist eventuell nicht mehr gewahrleistet. Es darf
ohne sachgerechte Hochspannungsprifung nicht angeschlossen werden.

Bei Nichtbeachtung kénnen Tod, schwere Korperverletzung oder erheblicher
Sachschaden die Folge sein.

Lagerung

Die Gerate mussen in sauberen trockenen Radumen gelagert werden.
Temperaturen zwischen —25 °C und +70 °C sind zulassig.
Temperaturschwankungen von mehr als 20 K pro Stunde sind nicht zulassig.

Bei langerer Lagerung nach dem Auspacken vor Verschmutzung und
Umwelteinflissen durch Abdecken oder entsprechende MalRnahmen schitzen,
ansonsten erlischt die Gewahrleistung im Anspruchsfall.

WARNUNG

A Die Lagerungszeit sollte zwei Jahre nicht Gberschreiten. Bei langeren
Lagerungszeiten mussen die Zwischenkreiskondensatoren der Gerate bei der
Inbetriebnahme formiert werden.

Das Formieren ist im Kapitel "Wartung und Instandhaltung" beschrieben.

SINAMICS G150
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3.3

VAN

Montage

WARNUNG

Sicherer Betrieb der Gerate setzt voraus, dass sie von qualifiziertem Personal
sachgemal unter Beachtung der Warnhinweise in dieser Betriebsanleitung
montiert und in Betrieb gesetzt werden.

Insbesondere sind sowohl die allgemeinen und nationalen Errichtungs- und
Sicherheitsvorschriften fir Arbeiten an Starkstromanlagen (z. B. VDE) als auch die
den fachgerechten Einsatz von Werkzeugen und die Benutzung persoénlicher
Schutzeinrichtungen betreffenden Vorschriften zu beachten.

Bei Nichtbeachtung kénnen Tod, schwere Kdrperverletzung oder erheblicher
Sachschaden die Folge sein.

3.31 Checkliste fur die Mechanische Installation
Gehen Sie bei der mechanischen Installation des Schrankgerates anhand der
folgenden Checkliste vor. Lesen Sie den Abschnitt "Sicherheitshinweise" am
Anfang dieser Betriebsanleitung, bevor Sie mit der Arbeit an dem Gerat beginnen.
HINWEIS
Bitte kreuzen Sie in der rechten Spalte entsprechend an, wenn die betreffende
Option Bestandteil der Lieferung ist. Ebenso kreuzen Sie nach Beendigung der
Installationsarbeiten die einzelnen Arbeitsschritte als erledigt ab.
Pos. Téatigkeit vorhanden/erledigt
1 Die Umgebungsbedingungen miissen zuldssig sein. Siehe Kapitel ] ]
"Technische Daten, Allgemeine Technische Daten".
Das Schrankgerat muss ordnungsgemaf an den dafiir vorgesehenen
Befestigungspunkten montiert werden. Bei der Ausfiihrung C mit einer
Breite von 400 mm kann optional das Schrankgerat mittels mitgelieferter
Wandhalter an einer senkrechten nicht brennbaren Wand befestigt werden
(siehe Kapitel 3.3.2).
Die Kuhlluft kann ungehindert strémen.
2 | Die in der Betriebsanleitung angefihrte minimale Deckenhéhe (zum ] ]
ungehinderten Luftaustritt) muss eingehalten werden. Die Kihlluftzufuhr
muss ungehindert erfolgen (siehe Kapitel 3.3.2).
3 | Aus Transportgriinden getrennt gelieferte Komponenten wie z. B. ] ]

Tropfblech oder Dachhaube missen montiert werden (siehe Kapitel 3.3.4).

4 | Der in den giltigen Unfallschutzrichtlinien angefiihrte Abstand (Fluchtweg)
bei gedffneter Tlr muss eingehalten werden.

[
[

5 | Bei Option M13/M78: ] ]
Wahlen Sie anhand des Kabelquerschnittes die erforderliche metrische
Verschraubungen bzw. PG-Verschraubungen aus und sehen Sie in den
Blindplatten die entsprechenden erforderlichen Bohrungen vor. Beachten
Sie, dass bei der Kabeleinfiihrung von oben in Abhangigkeit der
Kabelzufiihrung entsprechend Raum flr eventuell erforderliche
Kabelbiegeradien vorhanden ist. Die Kabeleinflihrung sollte senkrecht
erfolgen, um Querkréafte auf die Einfihrungen zu vermeiden.

3-4

SINAMICS G150
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3.3.2 Vorbereitung

Anforderungen an den Aufstellort
Die Schrankgerate sind zur Aufstellung in allgemeinen Betriebsstatten (DIN VDE
0558 /Ausgabe 7.87, Teil 1 / Abschnitt 5.4.3.2.4) geeignet
Die Norm besagt:
Bei Stromrichtergeraten fir Aufstellung in allgemeinen Betriebsstatten, missen die
Anforderungen fir den Schutz gegen direktes Beriihren derart erflllt sein, dass
berthrungsgefahrliche Teile weder unmittelbar noch bedingt berthrbar sind.
Die Betriebsstatten mussen trocken und staubfrei sein. Die zugefiihrte Luft darf
keine funktionsgefahrdenden, elektrisch leitfahigen Gase, Dampfe und Staube
enthalten. Gegebenenfalls ist die Zuluft zum Aufstellungsraum durch Filter zu
reinigen. Bei staubhaltiger Luft konnen Filtermatten (Option M54) vor den
Liftungsgittern der Schranktiiren und den Dachhauben (IP54) eingebaut werden.
Das Umgebungsklima der Gerate in den Betriebsraumen darf die Werte des
Kennbuchstabens F nach EN 60146 nicht iberschreiten. Bei Temperaturen
> 40 °C (104 °F) und Aufstellungshéhen > 2000 m ist eine Leistungsreduzierung
erforderlich.
Die Schrankgerate entsprechen in der Grundausflihrung der Schutzart IP20 nach
EN 60529.
Die Montage erfolgt entsprechend der mitgelieferten MaRblatter. Der einzuhaltende
Abstand zwischen Schrankoberkante und Raumdecke ist ebenfalls aus den
MaRblattern ersichtlich.
Die Kuhlluft fir das Leistungsteil wird durch die Luftungsgitter im unteren Teil der
Schranktliren von vorn angesaugt. Die erwarmte Luft wird durch das perforierte
Dachblech oder die Liftungsgitter im Dachaufsatz (bei Option M23/M54)
abgeleitet. Die Kuhlluftzufuhr ist auch von unten Gber Zwischenbdden, Luftkanale
u.8. méglich. Dafiir sind Offnungen am 3 geteilten Bodenblech herzustellen.
Nach EN 61800-3 ist das Schrankgerat fir den Einsatz in 6ffentlichen
Niederspannungsnetzen, die Wohngebaude versorgen, nicht vorgesehen. Es sind
Hochfrequenzstérungen zu erwarten, wenn sie in solch einem Netz eingesetzt
werden.

Auspacken
Kontrollieren Sie die Lieferung anhand des Lieferscheins auf Vollstandigkeit.
Uberpriifen Sie den Schrank auf Unversehrtheit.
Die Entsorgung des Verpackungsmaterials muss nach den landestblichen
Vorschriften und Regeln erfolgen.

Benotigtes Werkzeug

Fir die Montage der Anschlisse bendétigen Sie:
Schraubenschlissel oder Steckschliissel Schllisselweite 10
Schraubenschlissel oder Steckschliissel Schllisselweite 13
Schraubenschlissel oder Steckschliissel Schlisselweite 18/19
Innensechskantschliissel Gr. 8

Drehmomentschliissel bis 50 Nm

Schraubendreher Gr. 2

Schraubendreher Torx T20

Schraubendreher Torx T30

SINAMICS G150
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3.3.3

Aufstellung

Abheben von der Transportpalette

Beachten Sie flr das richtige Transportieren des Schrankes von der
Transportpalette zum Standort die Ortlich geltenden Vorschriften.

Optional sind auf der Schrankoberseite Krantransporthilfen (Option M90)
angebracht.

Montage am Standort

3.3.4

Zur Verbindung mit dem Fundament sind je Schrankfeld vier Bohrungen fur
Schrauben M12 vorgesehen. Die Befestigungsmalfie entnehmen Sie den
beiliegenden MaRbildern.

Zusatzlich sind bei einem 400 mm breiten Schrank zwei Wandhalter beigelegt, die
zur Befestigung der Schrankoberseite an der Wand vorgesehen sind. Dadurch wird
eine besonders sichere Aufstellung der Schranke erreicht.

Montage zusatzlicher Tropfbleche (Option M21) oder
Dachhauben (Option M23, M54)

Fir die Erhéhung der Schutzart der Schranke von IP20 (Standard) auf IP21, IP23
oder IP54 werden zusatzliche Tropfbleche oder Dachhauben geliefert, die nach
dem Aufstellen der Schranke montiert werden mussen.

Beschreibung

3-6

Die Schutzarterhéhung auf IP21 wird mit einem zusatzlich aufgesetztem
Tropfblech erreicht. Das Tropfblech ist bliindig mit dem Schrankgerat und wird tber
Abstandshalter mit einem Abstand von 250 mm Uber dem Schrankdachblech
montiert. Alle Schranke mit Tropfblech werden damit um 250 mm hdher.

Schrankgerate in Schutzart IP23 werden mit zusatzlichen Dachhauben sowie
Liftungsgittern aus Kunststoff und einem Kunststoffgeflecht im Lufteintritt (Ttren)
und Luftaustritt (Dachhauben) ausgeliefert. Die Dachhauben sind seitlich und
vorne blndig zu den Schranken und auf der Riickseite soweit eingeriickt, dass der
Luftaustritt auch bei Wandaufstellung méglich ist. Der Luftaustritt erfolgt zur
Vorder- und Riickseite. Befestigt wird die Dachhaube durch Verschraubung mit
den vier Kranhakenl6chern im Schrank. Durch das Aufsetzen von Dachhauben
werden die Schranke um 400 mm héher.

Schrankgerate in Schutzart IP54 werden mit zusatzlichen Dachhauben sowie
Luftungsgittern aus Kunststoff und einem Filtermedium im Lufteintritt (Ttren) und
im Luftaustritt (Dachhauben) ausgeliefert. Das Anbringen und der
Filtermediumwechsel erfolgen von aul3en und ist einfach durchzufihren. Der
Luftaustritt erfolgt zur Vorder- und Rickseite. Die Einhaltung der Schutzart IP54
erfordert ein intaktes Filtermedium, das deshalb den vorherrschenden
Umgebungsbedingungen entsprechend regelmaflig gewechselt werden muss.

SINAMICS G150
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Montage eines Tropfblechs fiir Schutzarterhohung auf IP21 (Option M21)
1. Entfernen Sie ggf. die vorhandenen Krantransporthilfen.

2. Montieren Sie die Abstandhalter auf die vorgesehenen Montagepunkte auf dem
Dach des Schrankes. Unter Umstanden ist es noétig, das Schutzgitter zur
Montage zu entfernen.

3. Montieren Sie das Tropfblech auf die Abstandhalter.

Schrauben aus dem Beipack von
oben montieren

Schrauben aus dem
Beipack von unten
montieren

Bild 3-1 montiertes Tropfblech

SINAMICS G150
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Montage einer Dachhaube fiir Schutzarterh6hung auf IP23 / IP54 (Option M23 /
M54)

e Entfernen Sie ggf. die vorhandenen Krantransporthilfen.

e Vergewissern Sie sich, dass an der Oberseite des Schrankes kein perforiertes
Dachblech vorhanden ist (dies konnte produktionsbedingt evitl. noch montiert
sein).

e Nur bei Option M54:
Bekleben Sie die Auflageflachen der Dachhaube auf der Oberseite des
Schrankes mit dem im Beipack mitgelieferten Dichtungsband.

e Montieren Sie die Dachhaube auf die vorgesehenen Montagepunkte
(Befestigungspunkte der Krantransporthilfe) auf dem Dach des Schrankes.

originale Dachschrauben
M14 von oben montieren

Schrauben und
Beilagscheiben M8 aus dem
Beipack von unten montieren * bei breiten Dachhauben sind hier

zusatzliche Verschraubungen
vorgesehen

Bild 3-2 Montage einer Dachhaube

SINAMICS G150
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3.3.5 Einspeisung von oben (Option M13), Motoranschluss von oben
(Option M78)

Einspeisung von oben

Zur den Optionen M13 bzw. M78 wird das Schrankgerat mit einer zusatzlichen
Dachhaube versehen. Innerhalb dieser Dachhaube befinden sich die
Anschlusslaschen fiir die Leistungskabel sowie die Kabelabfangschiene zur
mechanischen Befestigung der Kabel, eine EMV-Schirmschiene und eine PE-
Schiene.

Die Schrankhohe vergroert sich dadurch um 405 mm. Die Verschienung flir den
Anschluss von oben wird komplett montiert geliefert. Aus Transportgriinden
werden die Dachhauben getrennt mitgeliefert und missen anlagenseitig montiert
werden. In Verbindung mit den Optionen M23 und M54 werden zusatzlich
Liftungsgitter aus Kunststoff und Filtermatten mitgeliefert.

Fir die Einfihrung der Kabel ist eine ungebohrte Montageplatte aus 5 mm
Aluminium im Dach der Haube vorgesehen. Je nach Anzahl der Kabel und der
eingesetzten Kabelquerschnitte sind in dieser Montageplatte anlagenseitig
Bohrungen fiir die Anbringung von Kabelverschraubungen zur Einflihrung der
Kabel vorzusehen.

HINWEIS

Der Anschluss der Steuerleitung bzw. der Anschluss von optionalen
Bremswiderstanden erfolgt weiterhin von unten.

Montage der Dachhaube
e Entfernen Sie ggf. die vorhandenen Krantransporthilfen.

e Nur bei Option M54:
Bekleben Sie die Auflageflachen der Dachhaube auf der Oberseite des
Schrankes mit dem im Beipack mitgelieferten Dichtungsband.

e Montieren Sie die Dachhaube auf die vorgesehenen Montagepunkte
(Befestigungspunkte der Krantransporthilfe) auf dem Dach des Schrankes.

o Fur die Befestigung der Leistungskabel muss die Vorderseite der Dachhaube
demontiert werden.

SINAMICS G150
Betriebsanleitung 3-9
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vorges
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zusatzliche Verschraubungen

: bei breiten Dachhauben

Montageplatte fir
Kabeleinfiihrung

Mechanische Installation
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Bild 3-3 Montage der Dachhaube bei M13 / M78
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4.1 Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel behandelt:

SINAMICS G150
Betriebsanleitung

Das Herstellen der elektrischen Verbindungen des Schrankgerates

Das Anpassen der Lifterspannung und der internen Versorgungsspannung an
die drtlichen Gegebenheiten (Netzspannung)

Die Kundenklemmleiste und deren Schnittstellen
Die Schnittstellen der Zusatzoptionen

4-1
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4.2

Checkliste fur die Elektrische Installation

Gehen Sie bei der elektrischen Installation des Schrankgerates anhand der
folgenden Checkliste vor. Lesen Sie den Abschnitt "Sicherheitshinweise" am
Anfang dieser Betriebsanleitung, bevor Sie mit der Arbeit an dem Gerat beginnen.

HINWEIS

Bitte kreuzen Sie in der rechten Spalte entsprechend an, wenn die betreffende
Option Bestandteil der Lieferung ist. Ebenso kreuzen Sie nach Beendigung der
Installationsarbeiten die einzelnen Arbeitsschritte als erledigt ab.

Pos.

Tatigkeit vorhanden/ erledigt

Leistungsanschliisse

Die netz- und motorseitigen Leistungskabel miissen entsprechend den ] ]
Umgebungs- und Verlegungsbedingungen dimensioniert und verlegt
werden. Die maximal zuldssigen Kabellangen zwischen Umrichter und
Motor missen in Abhangigkeit der verwendeten Kabel (siehe Kapitel
4.6.1) eingehalten werden.

Die Motor-Erde muss direkt zum Schrankgerat zurlickgefiihrt werden.

Die Kabel mussen ordnungsgemafl mit einen Drehmoment von 50 Nm an
den Klemmen des Schrankgerates angeschlossen werden. Beim Motor
und bei der Niederspannungsschaltanlage missen die Kabel ebenfalls mit
den erforderlichen Drehmomenten angeschlossen werden.

Die Kabel zwischen der Niederspannungsschaltanlage und dem ] ]
Schrankgerat mussen in Hinblick auf den Leitungsschutz (VDE 636, Teil
10) mit Netzsicherungen abgesichert werden. Bei der Ausfiihrung C
sollten kombinierte Sicherungen fir den Leitungsschutz und flr den
Halbleiterschutz (VDE 636, Teil 40 / EN 60269-4) eingesetzt werden. Die
entsprechenden Sicherungen sind dem Kapitel "Technische Daten" zu
entnehmen.

Zur Zugentlastung missen die Kabel an der Kabelabfangschiene (C- ] ]
Schiene) abgefangen werden.

Bei Verwendung der EMV-geschirmten Kabel missen am ] ]
Motorklemmenkasten Verschraubungen eingesetzt werden, welche den
Schirm groRflachig kontaktieren und auf Masse legen. Am Schrank
mussen die Kabel mit den bei der EMV-Schirmschiene mitgelieferten
Befestigungsschellen grof¥flachig geerdet werden. (Schirmschiene bei
Option LOO enthalten bzw. gesondert mit der Option M70 bestellt) (siehe
Kapitel 4.5)

Die Kabelschirme missen ordnungsgemal aufgelegt und der Schrank an ] ]
den dafiir vorgesehenen Stellen ordnungsgeman geerdet werden (siehe
Kapitel 4.5).

Die Spannung des Liiftertrafos (-U1-T10) bei Ausfiihrung A und C und der ] ]
internen Spannungsversorgung (-A1-T10) bei Ausflhrung A (nur bei
Option L13, L26, L83, L84, L86, L87) muss auf die Anschlussspannung
des Schrankgerates angepasst werden (siehe Kapitel 4.6.3).

Bei Betrieb am ungeerdeten Netz / IT-Netz muss der Verbindungsbuigel O O
zur Grundentstdérung entfernt werden (siehe Kapitel 4.6.5).

4-2
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Pos. Tatigkeit vorhanden/ erledigt
8 | Anhand des Typenschildes kann das Herstelldatum ermittelt werden. ] ]
Wenn der Zeitraum bis zur Erstinbetriebnahme bzw. die Stillstandszeit des
Schrankgerates kleiner als 2 Jahre ist, dann ist keine Formierung der
Zwischenkreiskondensatoren erforderlich. Liegt der Zeitraum des
Stillstandes Uber 2 Jahre, so muss gemaf der Beschreibung im Abschnitt
"Wartung und Instandhaltung" eine Formierung durchgefiihrt werden.
9 | Bei externer Hilfseinspeisung missen die Kabel fir AC 230 V an Klemme ] ]
-X40 bzw. DC 24 V an —X9 angeschlossen werden (siehe Kapitel 4.7).
10 | Option L50 Die 230 V Hilfseinspeisung fiir die Schrankbeleuchtung ] ]
Schrank- mit integrierter Servicesteckdose muss an der Klemme
beleuchtung mit -X390 angeschlossen und anlagenseitig mit max. 10 A
Steckdose abgesichert werden (siehe Kapitel 4.9.5).
11 | Option L19 Fur die Versorgung von Hilfsbetrieben (z. B. Motor- ] ]
Anschluss fiir FremdlUfter) muss der Antrieb ordnungsgemaR an den
externe Hilfs- Klemmen -X155:1 (L1) bis -X155:3 (L3) angeschlossen
betriebe werden. Die Anschlussspannung des Hilfsantriebes
muss der Eingangsspannung des Schrankgerates
entsprechen und der Laststrom darf max. 10 A betragen
(siehe Kapitel 4.9.2).
12 | Option L55 Die 230 V-Hilfseinspeisung fur die Schrank-Stillstands- ] ]
Schrankstill- heizung (230 V / 50 Hz, 100 W / bzw. bei Schrankbreiten
standsheizung von 800 bis 1200 mm 230 V /50 Hz 2 x 100 W) muss an
den Klemmen -X240: 1 bis 3 angeschlossen und mit
max. 16 A abgesichert werden (siehe Kapitel 4.9.6).
Signalanschliisse
13 | Betrieb des Schrankgerates von einer liberlagerten Steuerung / Warte. Die ] ]
Steuerleitungen miissen entsprechend der Schnittstellenbelegung
angeschlossen und der Schirm aufgelegt werden. Mit Rucksicht auf
Storeinfliisse missen die Digital- und Analogsignale mit getrennten
Kabeln verlegt und der Abstand zu Leistungskabeln beachtet werden.
Anschluss von Schutz- und Uberwachungsgeriten
14 | Option L45 Die Kontakte des NOT-AUS-Taster sind auf der Klemme ] ]
NOT-AUS- -X120 aufgelegt und kdnnen hier zur Einbindung in ein
Taster Uberlagertes anlagenseitiges Schutzkonzept abgegriffen
werden (siehe Kapitel 4.9.4).
15 | Option L57 Das NOT-AUS der Kategorie 0 bewirkt das ungesteuerte ] ]
NOT-AUS- Stillsetzen des Antriebes. In Verbindung mit der Option
Katergorie 0 L45 ist keine zusatzliche Verdrahtung erforderlich.
(AC 230V / Wird jedoch das Schrankgerat in eine externe
DC 24 V) Sicherheitskette eingebunden, so muss der Kontakt tiber
die Klemmleiste -X120 eingeschleift werden (siehe
Kapitel 4.9.7).
SINAMICS G150
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Pos. Tatigkeit vorhanden/ erledigt
16 | Option L59 Das NOT-AUS der Kategorie 1 bewirkt das gesteuerte ] ]
NOT-AUS- Stillsetzen des Antriebes. Hierbei kann aufgrund der
Katergorie 1 Lastkennlinie und der geforderten Stillsetzzeiten der
(AC 230 V) Einsatz von Bremseinheiten (Brems-Chopper und
externen Bremswiderstanden) erforderlich sein. In
Verbindung mit der Option L45 ist keine zusatzliche
Verdrahtung erforderlich. Wird jedoch das Schrankgerat
in eine externe Sicherheitskette eingebunden, so muss
der Kontakt Uber die Klemmleiste —X120 eingeschleift
werden (siehe Kapitel 4.9.8).
17 | Option L60 Das NOT-AUS der Kategorie 1 bewirkt das gesteuerte ] ]
NOT-AUS- Stillsetzen des Antriebes. Hierbei kann aufgrund der
Katergorie 1 Lastkennlinie und der geforderten Stillsetzzeiten der
(DC 24 V) Einsatz von Bremseinheiten (Brems-Chopper und
externen Bremswiderstanden) erforderlich sein. In
Verbindung mit der Option L45 ist keine zusatzliche
Verdrahtung erforderlich. Wird jedoch das Schrankgerat
in eine externe Sicherheitskette eingebunden, so muss
der Kontakt tber die Klemmleiste -X120 eingeschleift
werden (siehe Kapitel 4.9.9).
18 | Option L61/L62 | Die Verbindungsleitungen und Erdung zum ] ]
Bremseinheit Bremswiderstand missen an Klemmblock —X5: R1/R2
100 / 200 kKW angeschlossen werden. Die Verbindung zwischen dem
Thermoschalter am Bremswiderstand und der
Kundenklemmleiste —A60 muss hergestellt werden. Die
Einstellungen fiir die Auswertung des Thermoschalters
als "externe Stoérung 3" missen vorgenommen werden
(siehe Kapitel 4.9.10).
19 | Option L83 An das Thermistor-Motorschutzgerat -F127 missen an ] ]
Thermistor- den Klemmen T1 und T2 die Kaltleiter-Temperaturfihler
Motorschutz- (PTC-Widerstande Typ A) flir Warnung angeschlossen
gerat werden (siehe Kapitel 4.9.11).
(Warnung)
20 | Option L84 An das Thermistor-Motorschutzgerat -F125 missen an ] ]
Thermistor- den Klemmen T1 und T2 die Kaltleiter-Temperaturfihler
Motorschutz- (PTC-Widerstande Typ A) fir Abschaltung
gerat angeschlossen werden (siehe Kapitel 4.9.11).
(Abschaltung)
21 | Option L86 Fir die PT100 Auswertung missen die ] O
PT100- Widerstandsthermometer an das Auswertegerat -A140
Auswertegerat angeschlossen werden. Hierbei ist der Anschluss der
PT100 Fuhler in Zwei- bzw. Dreileitertechnik mdglich.
Hinsichtlich der Auswertung (Berticksichtigung der
Werkseinstellung) muss die Aufteilung der Fihler in zwei
Gruppen berucksichtigt werden (siehe Kapitel 4.9.12).
SINAMICS G150
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Pos. Tatigkeit vorhanden/ erledigt

22 | Option L87 Der Isolationswachter kann nur am isolierten Netz ] ]
betrieben werden. Es muss beachtet werden, dass nur
ein Isolationswéachter in einen galvanisch miteinander
verbundenen Netz betrieben werden darf. Die
Melderelais missen fir die anlagenseitige Steuerung
entsprechend angeschlossen, bzw. bei Einzelantrieben
(Speisung des Schrankgerates iber einen dem
Schrankgerat zugeordneten Stromrichtertrafo) in die
Warnkette des Schrankgerates eingebunden werden
(siehe Kapitel 4.9.13).

Hierbei muss auch der Punkt 7 beachtet werden:

"Bei Betrieb am ungeerdeten Netz / IT-Netz muss der
Verbindungsbuiigel zur Grundentstérung entfernt werden
(siehe Kapitel 4.6.5)."

Isolations-
Uberwachung

Benotigtes Werkzeug

Fir die Montage der Anschlisse benétigen Sie:

e Schraubenschlissel oder Steckschlissel Schlisselweite 10

e Schraubenschlissel oder Steckschliissel Schlisselweite 13

e Schraubenschlissel oder Steckschlissel Schlisselweite 18/19
e Innensechskantschlissel Gr. 8

e Drehmomentschlissel bis 50 Nm

e Schraubendreher Gr. 2

e Schraubendreher Torx T20

e Schraubendreher Torx T30

SINAMICS G150
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4.3

VAN

4-6

Wichtige VorsichtsmaBnahmen

WARNUNG

Die Schrankgerate werden mit hohen Spannungen betrieben.

Alle Anschlussarbeiten im spannungslosen Zustand durchfiihren!

Alle Arbeiten am Gerat dirfen nur von qualifizierten Personen durchgefiihrt
werden.

Bei Nichtbeachtung dieser Warnhinweise kdnnen Tod, schwere Korperverletzung
oder erheblicher Sachschaden die Folge sein.

Arbeiten am gedffneten Gerat sind mit Vorsicht auszufiihren, da externe
Versorgungsspannungen anliegen kdnnen. Auch bei Motorstillstand kénnen die
Leistungsklemmen und Steuerklemmen Spannung fuhren.

Durch die Zwischenkreiskondensatoren ist bis zu 5 min nach dem Freischalten
noch gefahrliche Spannung im Gerat vorhanden. Deshalb ist das Offnen des
Geréates erst nach einer entsprechenden Wartezeit zulassig.

Formieren der Zwischenkreiskondensatoren:

Die Lagerungszeit sollte zwei Jahre nicht Uberschreiten. Bei langeren
Lagerungszeiten mussen die Zwischenkreiskondensatoren der Gerate bei der
Inbetriebnahme formiert werden.

Das Formieren ist (im Kapitel "Wartung und Instandhaltung") beschrieben.

Der Benutzer ist daflr verantwortlich, dass der Motor, der Umrichter und andere
Gerate nach den anerkannten technischen Regeln im Aufstellungsland sowie
anderen regional gultigen Vorschriften aufgestellt und angeschlossen werden.
Dabei sind die Kabeldimensionierung, Absicherung, Erdung, Abschaltung,
Trennung und der Uberstromschutz besonders zu berlcksichtigen.

Lost in einem Stromzweig eine Schutzeinrichtung aus, ist moglicherweise ein
Fehlerstrom abgeschaltet worden. Um die Gefahr eines Brandes oder eines
elektrischen Schlags zu reduzieren, sollen die stromflihrenden Teile und andere
Komponenten des Schrankgerates untersucht und beschadigte Teile ausgetauscht
werden. Nach Auslésen einer Schutzeinrichtung ist die "Abschaltursache" zu
finden und zu beheben.

HINWEIS

In der Standardausfuhrung sind die Schrankgerate mit einem Beruhrschutz nach
BGV A 2 (friher: VBG 4) gemal DIN 57 106 Teil 100 / VDE 0106 Teil 100
versehen.

In der Ausfiihrung mit Option M60 sind zusatzliche Schutzabdeckungen montiert,
die bei gedffneter Schranktiire einen erhdhten Berlihrschutz spannungsflihrender
Teile bieten.

Diese Schutzabdeckungen mussen bei Montage- und Anschlussarbeiten
gegebenenfalls entfernt werden. Nach Abschluss der Arbeiten miissen diese
Schutzabdeckungen wieder ordnungsgemaf montiert werden.

SINAMICS G150
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4.4

Einfuhrung in die EMV

Unter der elektromagnetischen Vertraglichkeit (EMV) versteht man die Fahigkeit
eines elektrischen Gerates, in einer vorgegebenen elektromagnetischen
Umgebung fehlerfrei zu funktionieren, ohne dabei die Umgebung in unzulassiger
Weise zu beeinflussen.

Die EMV stellt somit ein Qualitatsmerkmal dar fir die

o FEigenstorfestigkeit: Bestandigkeit gegen interne elektrische Stérgréfien

o Fremdstorfestigkeit: Bestandigkeit gegen systemfremde elektromagnetische
Storgrofien

o Stéremissionsgrad: Beeinflussung des Umfeldes durch elektromagnetische
Abstrahlung

Fur einen stérungsfreien Betrieb des Schrankgerates in der Anlage darf das
stérungsbehaftete Umfeld nicht vernachlassigt werden. Daher werden an den
Aufbau der Anlage hinsichtlich der EMV besondere Anforderungen gestellt.

Betriebssicherheit und Storfestigkeit

Um die grolitmaogliche Betriebssicherheit und Storfestigkeit einer Gesamtanlage
(Umrichter, Automatisierung, Antriebsmaschine usw.) zu erreichen, sind
MaRnahmen seitens Umrichterherhersteller und Anwender notwendig. Nur wenn
alle diese Malinahmen eingehalten werden, kann die einwandfreie Funktion des
Umrichters garantiert, sowie die vom Gesetzgeber vorgeschriebene Anforderungen
(89/336/EWG) eingehalten werden.

Storemissionen

Die Produktnorm EN 61800 - 3 stellt Anforderungen an Umrichter mit
Betriebsspannungen unter 1000 V. Die Umrichter entsprechen bei Beachtung der
nachfolgenden Hinweise den Anforderungen fuir den Einsatz im Industriebereich.

4.5 EMV — gerechter Aufbau
Im folgenden sind einige grundlegende Informationen und Richtlinien
zusammengefasst, die Ihnen die Einhaltung der EMV- und CE-Richtlinien
erleichtern.

Schrankmontage

e Verbinden Sie lackierte oder eloxierte Metallteile mit Sperrzahnscheiben oder
entfernen Sie die isolierende Schicht.

e Verwenden Sie unlackierte entdlte Montagebleche

e Stellen Sie eine zentrale Verbindung zwischen der Masse und dem
Schutzleitersystem (Erde) her.

SINAMICS G150
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Schirmunterbrechungen

e Uberbriicken Sie Schirmunterbrechungen z. B. bei Klemmen, Schaltern,
Schitzen usw. moglichst niederimpedant und grofflachig.

GroRe Querschnitte verwenden

e Stellen Sie Erd- und Massekabel mit grofen Querschnitten, besser noch mit
Masselitzen oder feindrahtigem Kabel her.

Motorzuleitung getrennt verlegen

e Der Abstand Motorleitung zu Signalleitung sollte > 20 cm sein. Verlegen Sie
Netz- und Motorleitung nicht parallel.

Sicherung des Erdpotentials zwischen Baugruppen mit stark unterschiedlichem
Storpotential

e Bringen Sie ein Ausgleichskabel parallel zum Steuerkabel an, der
Kabelquerschnitt muss mindestens 16 mm? betragen.

o Werden Relais, Schitze und induktive oder kapazitive Lasten geschaltet, so
sind die schaltenden Relais oder Schiitze mit Entstorgliedern zu versehen.

Leitungsverlegung

e Verlegen Sie storbehaftete bzw. stérempfindliche Leitungen mit moglichst
groltem raumlichen Abstand voneinander.

o Storfestigkeit erhdht sich, wenn die Leitungen dicht an Massepotential verlegt
werden. Es empfiehlt sich eine Verlegung daher in Ecken und auf dem
Massepotential.

e Erden Sie Reservekabel auf mindestens einer Seite.

e Kirzen Sie lange Leitungen oder verlegen sie an stérunempfindlichen Stellen.
Es kdnnen sonst zusatzliche Koppelstellen entstehen.

o |eiter oder Kabel, die Signale verschiedener Klassen fliihren, missen sich im
rechten Winkel kreuzen, insbesondere, wenn es sich um empfindliche und
stérbehaftete Signale handelt.

- Klasse 1:
ungeschirmte Leitungen fiir DC <60 V
ungeschirmte Leitungen fir AC <25V
geschirmte Analogsignalleitungen
geschirmte Bus- und Datenleitungen
Bediengerateanschaltungen, Inkremental-/Absolutwertgeberleitungen

- Klasse 2:
ungeschirmte Leitungen fir DC > 60 V und <230 V
ungeschirmte Leitungen fir AC > 25 V und <230 V

- Klasse 3:
ungeschirmte Leitungen fir AC/DC > 230 V und < 1000 V

SINAMICS G150
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Schirmanbindung

e Schirme durfen nicht zur Stromfuihrung verwendet werden. Damit darf ein
Schirm nicht gleichzeitig die Funktion eines N- oder PE-Leiters libernehmen.

e |Legen Sie Schirme grofRflachig auf. Dies kann mittels Erdungsschellen, -
klemmen oder —verschraubungen geschehen.

e Vermeiden Sie eine Verlangerung des Schirmes zum Erdungspunkt hin durch
einen Draht (Pigtail), die Schirmwirkung wird dadurch um bis zu 90 %
verringert.

e Legen Sie den Schirm direkt nach Eintritt der Leitung in den Schaltschrank auf
eine Schirmschiene auf. Isolieren Sie das geschirmte Kabel unterbrechungsfrei
ab, und fiihren Sie den Schirm bis zum Gerateanschluss weiter, legen ihn dort
aber nicht nochmals auf.

Peripherieanbindung
o Stellen Sie die Masseverbindung zu weiteren Schaltschranken, Anlagenteilen
und dezentralen Geraten mit moglichst grolem Querschnitt niederimpedant
her, mindestens mit 16 mm>.

e Erden sie unbenutzte Leitungen einseitig im Schaltschrank.

e Wahlen die den Abstand zwischen Energie- und Signalleitungen so grol} wie
mdglich, mindestens jedoch 20 cm. Dabei gilt, je langer die parallele Verlegung,
umso gréRer der Abstand. Wenn der Abstand nicht einzuhalten ist, missen Sie
zuséatzlich Schirmungsmafnahmen vorsehen.

e Vermeiden Sie gréRRere Leiterschleifen.

Filterung von Leitungen

e Netzzuleitungen und Stromversorgungsleitungen fiir Gerate und Module
missen im Schaltschrank unter Umstanden gefiltert werden, um Gber die
Leitung eintretende oder austretende StérgréRen zu reduzieren.

e Zur Verbesserung der EMV Eigenschaften empfiehlt sich je nach
Aufstellungsort der Einsatz eines Funk-Entstorfilters, z. B. Option LOO (Funk-
Entstorfilter nach EN55011, Grenzwertklasse A1)

SINAMICS G150
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4.6 Leistungsanschliisse

WARNUNG
A e Durch Vertauschen der Ein- und Ausgangsklemmen wird das Schrankgerat
zerstort!

e Durch Vertauschen oder Kurzschlie3en der Zwischenkreisklemmen wird das
Schrankgerat zerstort!

o Die Erregerspulen von Schutzen und Relais, die am selben Netz wie das
Schrankgerat angeschlossen sind oder sich in der Nahe des Schrankgerates
befinden, sind mit Uberspannungsbegrenzern z. B. RC-Gliedern zu beschalten.

e Das Schrankgerat darf nicht Uber einen FI-Schutzschalter betrieben werden
(DIN VDE 0160).

4.6.1 Anschlussquerschnitte, Leitungslangen

Anschlussquerschnitte

Fur Ihr konkretes Schrankgerat entnehmen Sie aus den Tabellen im Abschnitt
"Technische Daten" die Anschlussquerschnitte fir Netzanschluss, Motoranschluss
und Schrankerdung.

Leitungslangen

Die maximal anschlieBbaren Leitungslangen ohne Ausgangsfilter und mit
Ausgangsfilter (Option L08) sind in der folgenden Tabelle flir gangige bzw. von
SIEMENS empfohlene Kabeltypen angegeben. GréRere Kabellangen dirfen nur
nach Rucksprache vorgesehen werden.

Die angeflihrte Kabellange stellt die tatsachliche Entfernung Schrankgerat - Motor
unter Bericksichtigung von Faktoren wie Parallelverlegung, Stromtragfahigkeit und
Verlegefaktor dar.

Tabelle 4-1  Zulassige max. Leitungslangen

Schrankgerit ohne Ausgangsfilter
Spannung Leistung Protoflex Kabel geschirmt, Kabel ungeschirmt,
EMV 3 Plus  |z.B. Protodur NYCWY |z.B. Protodur NYY
380 -480V |110 kW 300 m 200 m 300 m
380 -480V |132 - 560 kW|300 m 300 m 450 m
660 -690V |75 -800 kW |300 m 100 m 150 m
mit Ausgangsfilter
380-480V |110 kW 300 m 300 m 450 m
380- 480V |132 - 560 kW/300 m Dis 990 ™ nient OIS 450 ™ nient
660-690V |75-800 kW |300 m 200 m 300 m

SINAMICS G150
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4.6.2

HINWEIS

Bei den von Siemens empfohlenen geschirmten Kabel vom Typ PROTOFLEX-
EMV-3 PLUS ist der Schutzleiter aus drei symmetrisch angeordneten Schutzleitern
aufgebaut. Die Schutzleiter missen hier einzeln mit Kabelschuhen versehen und
auf Erde aufgelegt werden. Zusatzlich besitzt das Kabel ein konzentrisches
feindrahtiges Kupferschirmgeflecht. Um Funkentstérungen nach EN55011
einzuhalten, muss der Schirm beidseitig und groR3flachig kontaktiert sein.

Auf der Motorseite empfiehlt sich hier bei den Klemmenkasten der Einsatz von
Kabelverschraubungen, die den Schirm entsprechend grof¥flachig kontaktieren.

Anschluss der Motor- und Netzleitungen

Anschluss der Motor- und Netzleitungen am Schrankgerat

HINWEIS

Die Lage der Anschlisse ist den Anordnungsplénen in der Lasche 3 zu
entnehmen.

1. Offnen Sie den Schrank, entfernen Sie ggf. die Abdeckungen vor dem
Anschlussfeld fiir Motorleitungen (Anschlisse U2/T1, V2/T2, W2/T3; X2) und
Netzleitungen (Anschlisse U1/L1, V1/L2, W1/L3; X1)

2. Entfernen oder verschieben Sie das Bodenblech unterhalb des Anschlussfeldes
fur die Durchfihrung der Motorleitungen

3. Verschrauben Sie die Schutzerde (PE) an den vorgesehenen Punkten im
Schrank mit dem entsprechenden Anschluss mit Erdsymbol (50 Nm bei M12).

HINWEIS

SchlieRen Sie bei Ausflihrung C zuerst die Netzleitungen und anschlief3end die
Motorleitungen an.

4. Verschrauben Sie die Motorleitungen mit den Anschlissen.
Achten Sie auf richtige Anschlussreihenfolge der Leiter U2/T1, V2/T2, W2/T3
und U1/L1, V1/L2, W1/L3!

VORSICHT

Ziehen Sie die Schrauben mit dem vorgesehenen Drehmoment (50 Nm bei M12)
an. Andernfalls konnen die Anschlusskontakte im Betrieb abbrennen.

HINWEIS

Die Motor-Erde muss direkt zum Schrankgerat zurtickgefiihrt und muss dort
angeschlossen werden.

SINAMICS G150
Betriebsanleitung 4-11
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Drehrichtung des Motors

4.6.3

4-12

Bei Asynchronmaschinen mit Rechtsdrehfeld (Blick auf die Antriebswelle) muss der
Motor wie folgt an das Schrankgerat angeschlossen werden.

Tabelle 4-2  Anschlussklemmen des Schrankgerates und Motors

Schrankgerit (Anschlussklemmen) Motor (Anschlussklemmen)
U2/T1 U
V2/T2 V
W2/T3 W

Bei Linksdrehfeld (Blick auf die Antriebswelle) sind gegenliber dem Anschluss des
Rechtsdrehfeldes zwei Phasen zu vertauschen.

HINWEIS

Sollte sich herausgestellt haben, dass bei der Kabelmontage ein falsches Drehfeld
angeschlossen wurde, und Iasst sich das Drehfeld durch nachtréagliches Tauschen
der Motorkabel nicht mehr korrigieren, so kann durch negative Sollwertvorgabe

oder Uber die Parametrierung des Schrankgerates das Drehfeld gedndert werden.

Bei Motoren, die in Stern-/ Dreieck betrieben werden kénnen, ist auf die
entsprechende Verschaltung der Wicklungen zu achten. Bitte sehen Sie in der
entsprechenden Dokumentation zum Motor nach und beachten die erforderliche
Isolationsspannung fur den Betrieb des Schrankgerates.

Anpassen der Lufterspannung (-U1 -T10)

Fir die richtige Betriebsspannung des 230 V-Lifters ist ein Transformator
eingebaut. Die Position des Liiftertransformators ist in den mitgelieferten
Anordnungsplanen zu finden.

Die primarseitigen Klemmen des Transformators missen ggf. auf die vorhandene
Netzspannung umgeklemmt werden. Die Anschlisse missen auf "0" und die
Netzspannung geklemmt werden.

380V 400V [ 440V 480V 600V CON | 660V 690V

L s s

Bild 4-1 Einstellklemmen fiir den Liftertransformator (380 V — 480 V / 660 V — 690 V)

SINAMICS G150
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Die Zuordnung der vorhandenen Netzspannung zur Einstellung am
Liftertransformator geht aus nachfolgender Tabelle hervor.

HINWEIS

Beim Liftertransformator 660 V — 690 V ist eine Briicke von der Klemme "600 V"
zur Klemme "CON" gelegt. Die Klemme "CON" ist fur interne Verwendung.

ACHTUNG

Werden die Klemmen nicht auf die tatsdchliche Netzspannung umgeklemmt, dann:

¢ kann die bendtigte Kuhlleistung nicht erbracht werden, da sich der Lifter zu
langsam dreht.

e kann es zu einem Ausfall der Liftersicherungen wegen Uberstrom kommen.

HINWEIS

Bestellnummern fir ausgefallene Luftersicherungen finden Sie in der
Ersatzteilliste.

Tabelle 4-3  Zuordnung der vorhandenen Netzspannung zur Einstellung am
Luftertransformator (380 V — 480 V)

Netzspannung Liftertrafoanzapfung (-U1 -T10)
342V -390V 380V
391V —-430V 400 V
431V -460V 440V
461V -528V 480V

Tabelle 4-4  Zuordnung der vorhandenen Netzspannung zur Einstellung am
Luftertransformator (660 V — 690 V)

Netzspannung Liftertrafoanzapfung (-U1 -T10)
600 V-630V 600 V
631V -680V 660 V
681V -759V 690 V

SINAMICS G150
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46.4

Tabelle 4-5

Anpassen der internen Spannungsversorgung (-A1 -T10, nur bei
Ausfilihrung A)

Fur die interne Spannungsversorgung des Schrankes ist ein Transformator
eingebaut. Die Position des Transformators ist in den mitgelieferten
Anordnungsplanen zu finden.

Die primarseitigen Klemmen des Transformators mussen ggf. auf die vorhandene
Netzspannung umgeklemmt werden.

Die Zuordnung der vorhandenen Netzspannung zur Einstellung am Transformator
fur die interne Spannungsversorgung geht aus nachfolgender Tabelle hervor.

ACHTUNG

Werden die Klemmen nicht auf die tatsachliche Netzspannung umgeklemmt, dann
ist die interne Spannungsversorgung nicht korrekt

Zuordnung der vorhandenen Netzspannung fur die interne Spannungsversorgung,
(380 V—-480V)

Netzspannungsbereich Anzapfung Anzapfungen des Anpasstrafos (A1 -T10) LH1 — LH2
342V -390V 380V 1-2
391V-410V 400V 1-3
411V —-430V 415V 1-4
431V —-450V 440V 1-5
451V -470V 460 V 1-6
471V -528V 480V 1-7
Tabelle 4-6  Zuordnung der vorhandenen Netzspannung fiir die interne Spannungsversorgung,

(660 V — 690 V)

Netzspannungsbereich Anzapfung Anzapfungen des Anpasstrafos (A1 -T10) LH1 — LH2
591V -630V 600 V 1-12
631V-680V 660 V 1 — 14, Klemme 12 und 13 sind gebriickt
681V -759V 690 V 1—15, Klemme 12 und 13 sind gebrickt

4-14
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4.6.5 Entfernen des Verbindungsbiigels zum Entstorkondensator bei
Betrieb an ungeerdeten Netzen

Wenn das Schrankgerét an einem ungeerdeten Netz/ IT — Netz betrieben wird, so
muss der Verbindungsbiigel zum Entstérkondensator des Umrichters (-U1) entfernt

werden.

Schrauben M4 (Torx T20) I6sen und Verbindungsbiigel entfernen

Bild 4-2 Entfernen des Verbindungsbtigels zum Entstérkondensator

SINAMICS G150
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4.7 Externe Versorgung der Hilfseinspeisung aus einem
gesicherten Netz

Beschreibung

Eine externe Hilfseinspeisung wird immer dann empfohlen, wenn die
Kommunikation und die Regelung unabhangig vom speisenden Hauptnetz sein
soll, oder Funktionen wie die Wiedereinschaltautomatik aktiviert wird. Insbesondere
bei schwachen Netzen, wo es 6fters zu kurzfristigen Netzeinbriichen oder
Netzausfallen kommen kann.

Hierbei ist auf die optionale Ausflihrung des Schrankgerates zu achten. In
Abhangigkeit der gewahlten Optionen ergeben sich hier unterschiedliche
Anschlussmaglichkeiten.

Tabelle 4-7  Anschlussmdglichkeiten der externen Hilfsspannung in Abhangigkeit der gewahlten

Optionen
Optionen des Externe Einspeisung einer von der Haupteinspeisung unabhéngigen
Schrankgerites Hilfsspannung
DC 24V AC 230V DC 24V AC 230 V (Klemme —X40)
Klemme —X9 | Klemme —X40 | (Klemme —X9) in Verbindung mit den
AC 230V . Optionen L13 bzw. L26
(Klemme —X40) " | (bei | > 800 A)
-Ohne nachfolgende X
Optionen
-Ausfiihrung C
L13 X
L26 (bei | > 800 A) X
L83 X X
L84 X X
L86 X X
L87 X X

" Erforderlich, wenn beim Ausfall der Haupteinspeisung neben der Steuerung und
Regelung auch die AC 230 V-Verbraucher (Thermistormotorschutz, PT100-
Auswertung oder Isolationsiiberwachung) in Betrieb bleiben soll.

Zuséatzlich besteht bei einer externen, von der Haupteinspeisung unabhangigen
Einspeisung die Mdglichkeit, dass beim Ausfall der Haupteinspeisung Warn- und
Stérmeldungen am Bedienfeld und den geréateinternen Schutz- und
Uberwachungsgeraten weiterhin angezeigt werden.

SINAMICS G150
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4.71 Hilfseinspeisung AC 230 V

Die Absicherung darf max. 16 A betragen. Es muss ein Leistungsbedarf von
630 VA fir den Transformator abgedeckt werden.

AnschlieBen

e Entfernen Sie an der Klemmleiste -X40 die Briicken zwischen den Klemmen 1
und 2 sowie 5 und 6.

e SchlieBen Sie die externe AC 230 V-Versorgung an den Klemmen 2 (L1) und 6
(N) an.
4.7.2 Hilfseinspeisung DC 24 V

Der Strombedarf betragt 4 A.

AnschlieRen

SchlieRen Sie die externe DC 24 V-Versorgung an der Klemmleiste —X9 an den
Klemmen 1 (P 24 V) und 2 (Mgy4) an.

SINAMICS G150
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4.8

4.8.1

Signalanschlusse

Kundenklemmleiste (-A60)

HINWEIS

Die werksseitige Vorbelegung und Beschreibung der Kundenklemmleiste ist in den
Stromlaufplanen dokumentiert.

Die Position der Kundenklemmleiste innerhalb des Schrankgerates ist im
Anordnungsplan dokumentiert.

Schirmauflage

Die Schirmauflage von geschirmten Steuerleitungen an der Kundenklemmleiste
-A60 erfolgt direkt in unmittelbarer Nahe der Kundenklemmleiste. Dazu befinden
sich auf der Kundenklemmleiste —A60 bzw. an den Montageblechen
Aussparungen, in welche die im Beipack mitgelieferten Schirmfedern
eingeschnappt werden kénnen. Die Schirme ankommender und abgehender
Leitungen sind direkt auf diese Schirmauflagen zu legen. Dabei ist auf eine
grofR¥flachige und gut leitende Verbindung zu achten.

HINWEIS

Diese Schirmfedern kénnen fir alle Steuerleitungen im Schrankgerat verwendet
werden, da alle Schirmauflagen in gleicher Art und Weise ausgefihrt sind.

Bild 4-3

4-18

Schirmauflage
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Bild 4-4 Kundenklemmleiste TM31
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Anschlussubersicht Kundenklemmleiste TM31

SINAMICS G150
Betriebsanleitung




11/03 Elektrische Installation

HINWEIS

Im Schaltungsbeispiel ist die Werkseinstellung der Kundenklemmleiste dargestellt.
Bei den Digitaleingangen (Klemme -X520 und -X530) erfolgt im Schaltungsbeispiel
die Spannungsversorgung aus der internen 24 V Spannung der
Kundenklemmleiste (Klemme —X540) heraus.

Die in zwei Gruppen zusammengefassten Digitaleingange (Optokoppler-Eingange)
haben ein gemeinsames Bezugspotential (Bezugsmasse M1 bzw. M2). Um bei
Benutzung der internen 24 V Versorgung den Stromkreis zu schlieRen, sind die
Bezugsmassen M1 / M2 mit der internen Masse M verbunden.

Erfolgt die Spannungsversorgung nicht aus der internen 24 V Versorgung
(Klemme —X540), so ist, um eine Potentialverschleifung zu vermeiden, die Briicke
zwischen den Massen M1 und M bzw. M2 und M zu entfernen.

X520: 4 Digitaleingédnge

Tabelle 4-8 Klemmleiste X520

Klemme | Bezeichnung " Technische Angaben Werkseinstellung
1 DI O Spannung: -3 V bis 30 V EIN / AUS1
IR 2 DI 1 Stromaufnahme typisch: Motorpotentiometer héher
N 3 DI 2 10 mA bei 24 V Motorpotentiometer tiefer
z 4 DI 3 giizzgtsepnoztsr:tzrg;?:tn}gl:emme M1 Fehler quittieren
o 5 M1 Pegel:
® 6 M High-Pegel: 15 V bis 30 V
Low-Pegel: -3V bis 5V

DI Digitaleingang; M1: Bezugsmasse; M: Elektronikmasse
max. anschlieRbarer Querschnitt: 1,5 mm? (AWG 14)

HINWEIS
Ein offener Eingang wird als "Low" interpretiert.

Damit die Digitaleingéange funktionieren kdnnen, muss die Klemme M1
angeschlossen werden. Es gibt folgende Mdglichkeiten:

1) Die mitgefiihrte Bezugsmasse der Digitalgange, oder

2) eine Brlcke zur Klemme M (Achtung! Die Potenzialtrennung fur die
Digitaleingange wird dadurch aufgehoben).

SINAMICS G150
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X530: 4 Digitaleingédnge

Tabelle 4-9  Klemmleiste X530

Klemme | Bezeichnung " Technische Angaben Werkseinstellung
1 Dl 4 Spannung: -3 V bis 30 V Befehlsdatensatz-Auswahl
Stromaufnahme typisch: CDS Bit 0

N DI 5 10 mA bei 24 V Sperre LOCAL-Mode
N DI 6 bei Potenzialtrennung: Drehzanhlfestsollwert-
w Bezugspotenzial ist Klemme M2 Anwahl Bit 0
ol a4 DI 7 High-Pegel: 15 V/ bis 30 V Drehzahlfestsollwert-
o Low-Pegel: -3 V bis 5V Anwahl Bit 1

5 M2

6 M

"' DI: Digitaleingang; M2: Bezugsmasse; M: Elektronikmasse
max. anschlieRbarer Querschnitt: 1,5 mm? (AWG 14)

HINWEIS
Ein offener Eingang wird als "Low" interpretiert.

Damit die Digitaleingange funktionieren kdnnen, muss die Klemme M1

angeschlossen werden. Es gibt folgende Mdoglichkeiten:

1) Die mitgefiihrte Bezugsmasse der Digitalgange, oder

2) eine Bricke zur Klemme M (Achtung! Die Potenzialtrennung fiir die
Digitaleingange wird dadurch aufgehoben).

X521: 2 Analogeingange (Differenzeingdnge)

Tabelle 4-10 Klemmleiste X521

Klemme | Bezeichnung " Technische Angaben Werkseinstellung
1 Al 0+ 40V -+10V, R =70 kQ Drehzahlsollwert:
- 2 Al 0- +4 mA - +20 mA 0-20mA
™ 3 Al 1+ 20 mA - +20 mA, Ri =250 Q
® 0 MA - +20 mA
> 4 Al 1-
i 5 P10 10V 1 %, Inax 5 MA
~ 6 M Bezugspotenzial fur Al 0
© 7 N10 -10V+£1 %, Inmax 5 mA
8 M Bezugspotenzial fur Al 1
" Al: Analogeingang; P10/N10: Hilfsspannung, M: Bezugsmasse
max. anschlieRbarer Querschnitt: 1,5 mm? (AWG 14)
VORSICHT
Der Eingangsstrom der Analogeingange bei Strommessung darf 35 mA nicht
Uberschreiten.
SINAMICS G150
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S$5: Umschalter Spannung/Strom Al0, Al1

Tabelle 4-11 Umschalter Spannung/Strom S5

Schalter Funktion Technische Angaben
S5.0 Umschaltung Spannung/Strom AIO
V | S5.0
S5.1 Umschaltung Spannung/Strom Al1 Spannung VH 1'S51  Strom

X522: 2 Analogausgange, Temperatursensoranschluss

Tabelle 4-12 Klemmleiste X522

Klemme Bezeichnung " Technische Angaben Werkseinstellung
1 AO 0 V+
; 2 AO 0 Bez 10V -+10V Drehzahlistwert:
w 3 AO 0 A+ +4 MA - +20 mA 0-20mA
IN 4 AO 1 V+ -20 mA - +20 mA
o 0 mA - +20 mA
o 5 AO 1Bez Motorstromistwert:
~ 6 AO 1 A+ 0-20mA
o 7 KTY+ KTY84:0...200 °C
8 KTY- PTC: Rkat < 1.5 kQ

" AO: Analogausgang; KTY: Temperatursensoranschluss

max. anschlieRbarer Querschnitt: 1,5 mm? (AWG 14)

X540: Gemeinsame Hilfsspannung fur die Digitaleingange

Tabelle 4-13 Klemmleiste X540

Klemme | Bezeichnung Technische Angaben Werkseinstellung

1 P24
P24
P24
P24
P24
P24
P24
8 P24

max. anschlieRbarer Querschnitt: 1,5 mm? (AWG 14)

DC 24V

Imax = 150 mA (Summe aller
P24 Klemmen)

8.9G6GvE€cCl
~N o o~ |w N

SINAMICS G150
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X541: 4 potenzialgebundene Digitalein-/ausgange

Tabelle 4-14 Klemmleiste X541

Klemme | Bezeichnung " Technische Angaben Werkseinstellung
1 P24 als Eingang:
N 2 DI/DO 8 Spannung: -3 V bis 30 V DO8: Einschaltbereit
N 3 DI/DO 9 Stromaufnahme typisch: DO9: LOCAL-Mode aktiv
@ 4 pypo 1o | 10MAbeiDC24V DO10: Impulse
> als Ausgang: freigegeben
g 5 DI/DO 11 max. Laststrom pro Ausgang:
M 20 mA
dauerkurzschlussfest

DI/DO: Digitalein-/ausgang; M: Elektronikmasse
max. anschlieRbarer Querschnitt: 1,5 mm? (AWG 14)

HINWEIS

Ein offener Eingang wird als "Low" interpretiert.

X542: 2 Relais Ausgange (Wechsler)

Tabelle 4-15 Klemmleiste X542

Klemme Bezeichnung " Technische Angaben Werkseinstellung
1 DO 0.NC max. Laststrom: 8 A )

- 2 DO 0.COM max. Schaltspannung: Ruckmgldung
AC 250 V. DC 30 V/ Impulse freigegeben

N 3 DO 0.NO ’

w max. Schaltleistung:

IN 4 DOTNC _ pei AC 250 V: 2000 VA

o 5 DO 1.COM bei DC 30 V: 240 W (ohmsche Rickmeldung

o2 6 DO 1.NO Last) keine Stérung wirksam
erforderliche Mindestlast: 20 mA

YNO: SchlieRer, NC: Offner, COM: Mittelkontakt
max. anschlieBbarer Querschnitt: 2,5 mm? (AWG 12)

HINWEIS

Werden an die Relaisausgange AC 230 V angelegt, so muss die
Kundenklemmleiste zusatzlich tiber einen Schutzleiter mit 6 mm? geerdet werden.

4-24
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4.9

491

Weitere Anschliisse

Je nach Umfang der eingebauten Optionen missen noch weitere Anschlisse
verschaltet werden, wie z. B. Hauptschiitz, Anschluss fiir externe Hilfsbetriebe,
Hauptschalter inkl. Sicherungen bzw. Leistungsschalter, NOT-AUS-Taster,
Schrankbeleuchtung mit Service-Steckdose, Schrankstillstandsheizung, Schiitz-
Sicherheitskombinationen (NOT-AUS), Thermistor-Motorschutzgerat, PT100-
Auswertegerat und Isolationswachter.

Detaillierte Informationen uiber die Verschaltung dieser Optionen mit Schnittstellen
sind in der Lasche "Zusatz-Betriebsanleitungen" des Dokumentationsordners zu
entnehmen.

Hauptschutz (Option L13)

Beschreibung

Das Schrankgerat SINAMICS G150 ist standardmallig ohne Netzschitz
ausgefuhrt. Ist zur Trennung von der Einspeisung ein Schaltorgan gewinscht (bei
NOT-AUS notwendig), so ist die Option L13 (Hauptschitz) erforderlich. Die
Ansteuerung und Spannungsversorgung des Schutzes erfolgt schrankintern.

AnschlieBen

Tabelle 4-16 Klemmblock X50 — Riickmeldekontakt ,Hauptschiitz geschlossen®

Klemme Bezeichnung K Technische Angaben
4 NO max. Laststrom: 10 A
5 NC max. Schaltspannung: AC 250 V
6 COM max. Schaltleistung: 250 VA
erforderliche Mindestlast: 21 mA

YNO: SchlieRer, NC: Offner, COM: Mittelkontakt

max. anschlielBbarer Querschnitt: 4 mm?2 (AWG 10)

SINAMICS G150
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4.9.2 Anschluss fur externe Hilfsbetriebe (Option L19)

Beschreibung

Diese Option beinhaltet einen mit max. 10 A abgesicherten geschalteten Anschluss
fur externe Hilfsbetriebe (z. B. Motor-Fremdlifter). Die Spannung wird am

Umrichtereingang abgegriffen und entspricht deshalb der Anschlussspannung. Die
Ansteuerung des Anschlusses kann intern oder von extern erfolgen.

AnschlieRen

Tabelle 4-17 Klemmblock X155 — Anschluss flir externe Hilfsbetriebe

Klemme Bezeichnung Technische Angaben
1 L1
3 AC380-480V
2 L2
3 AC 660 -690 V
L3
11 .
12 Ansteuerung Schiitz AC 230V
13 Ruickmeldung AC230V/05A
14 Leistungsschalter DC24V/2A
Ruckmeldung AC 240V /6 A
16 Schitz
PE PE PE

max. anschlielBbarer Querschnitt: 4 mm?2 (AWG 10)

Schaltungsvorschlag fiir die umrichterinterne Ansteuerung des Hilfsschiitzes

Wenn die Ansteuerung des Hilfsschiitzes umrichterintern erfolgen soll, dann kann
dies z. B. durch folgenden Schaltungsvorschlag realisiert werden. Die Meldung
"Betrieb" steht dann fiir andere Verwendung nicht mehr zur Verfiigung.

4-26
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2

TM31 -K155

-A1-AB0 "Betrieb"
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Bild 4-6 Schaltungsvorschlag fir die umrichterinterne Ansteuerung des Hilfsschiitzes

HINWEIS

Werden an die Relaisausgange AC 230 V angelegt, so muss die
Kundenklemmleiste zusatzlich tiber einen Schutzleiter mit 6 mm? geerdet werden.

4.9.3 Hauptschalter inkl. Sicherungen bzw. Leistungsschalter (Option
L26)

Beschreibung

Bei Schrankgeraten bis zu einem Ausgangsstrom von 800 A wird als Hauptschalter
ein Lasttrennschalter mit aufgebauten Sicherungen eingesetzt. Bei Strémen tber
800 A kommt anstelle des Lasttrennschalters ein Leistungsschalter zum Einsatz.

AnschlieBen

Tabelle 4-18 Klemmblock X50 — Riickmeldekontakt "Haupt-/Leistungsschalter
geschlossen”

Klemme Bezeichnung K Technische Angaben
1 NO max. Laststrom: 10 A
2 NC max. Schaltspannung: AC 250 V
3 COM max. Schaltleistung: 250 VA
erforderliche Mindestlast: 21 mA

YNO: SchlieRer, NC: Offner, COM: Mittelkontakt

max. anschlielBbarer Querschnitt: 4 mm?2 (AWG 10)

SINAMICS G150
Betriebsanleitung 4-27



Elektrische Installation 11/03

4.9.4 NOT-AUS Taster (Option L45)

Beschreibung

Der NOT-AUS Taster mit Schutzkragen ist in die Tur des Schrankgerates
eingebaut und seine Kontakte auf die Klemmleiste —X120 gefuhrt. In Verbindung
mit den Optionen L57, L59, L60 kénnen die NOT-AUS-Funktionen der Kategorie 0
bzw. 1 aktiviert werden.

Um geforderte Stillsetzzeiten einhalten zu kdnnen ist gegebenenfalls der Einsatz
einer Bremseinheit erforderlich.

AnschlieRen

Tabelle 4-19 Klemmblock X120 —Rlckmeldekontakt ,NOT-AUS-Taster in Schrankttr”

Klemme Bezeichnung " Technische Angaben
1 NC Rickmeldekontakte von NOT-AUS-Taster in
2 NC Schranktir
3 NC 2 max. Laststrom: 10 A
4 NG 2 max. Schaltspannung: AC 250 V
max. Schaltleistung: 250 VA
erforderliche Mindestlast: 21 mA

YNC: Offner
% Bei Option L57, L59, L60 umrichterintern vorbelegt

max. anschlielbarer Querschnitt: 4 mm? (AWG 10)
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4.9.5 Schrankbeleuchtung mit Service-Steckdose (Option L50)

Beschreibung

Je Schrankfeld ist eine Universalleuchte mit integrierter Service-Steckdose
eingebaut. Die Spannungsversorgung der Schrankbeleuchtung inkl. Steckdose
erfolgt von extern und ist mit max. 10 A abzusichern. Das Einschalten der
Schrankbeleuchtung erfolgt manuell Gber einen Schiebeschalter oder automatisch
mittels eines integrierten Bewegungsmelder. Die Betriebsart wird Gber den Schalter
festgelegt.

AnschlieRen

Tabelle 4-20 Klemmblock X390 — Anschluss fiir Schrankbeleuchtung mit Service-

Steckdose
Klemme Bezeichnung Technische Angaben
1 L1
2 N AC 230V
3 PE

max. anschlielbarer Querschnitt: 4 mm? (AWG 10)

4.9.6 Schrank-Stillstandsheizung (Option L55)

Beschreibung

Die Stillstandsheizung wird bei niedrigen Umgebungstemperaturen und hoher
Luftfeuchtigkeit zur Vermeidung von Kondenswasserbildung eingesetzt.

Es wird bei einem 400 mm und 600 mm Schrankfeld eine Heizung mit 100 W, bei
einem 800/1000 und 1200 mm-Schrankfeld zwei Heizungen mit je 100 W
eingebaut. Die Versorgungsspannung (AC 110 V — 230 V) ist von extern
bereitzustellen und mit max. 16 A abzusichern.

AnschlieRen

Tabelle 4-21 Klemmblock X240 — Anschluss flr Schrank-Stillstandsheizung

Klemme Bezeichnung Technische Angaben
1 L1 AC 110V -230V
2 N Spannungsversorgung
3 PE Schutzleiter

max. anschlielBbarer Querschnitt: 4 mm?2 (AWG 10)
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49.7 NOT-AUS Kategorie 0; AC 230 V bzw. DC 24 V (Option L57)

Beschreibung

NOT-AUS Kategorie 0 zum ungesteuerten Stillsetzen nach EN 60 204. Die
Funktion beinhaltet das Spannungsfreischalten des Schrankgerates Uber das
Netzschitz unter Umgehung der Elektronik tiber eine Sicherheitskombination nach
EN 60 204-1. Der Motor trudelt hierbei aus. Damit das Hauptschutz nicht unter Last
schaltet, wird gleichzeitig Uber externe Stérung eine Impulssperre ausgelost. Ein
Wiederanlauf ist erst nach Quittieren der Stérung méglich. Drei LEDs zeigen den
Betriebszustand und die Funktion an.

In der Werkseinstellung ist die Ausfiihrung mit Tasterkreis AC 230 V eingestellt.

AnschlieRen

Tabelle 4-22 Klemme X120 — Anschluss fiir Not-Aus-Kategorie 0, AC 230 V und DC 24 V

Klemme Tasterkreis AC 230 V und DC 24 V
7 Einschleifen der NOT-AUS-Taster von der Anlagenseite,
8 Briicke 7-8 entfernen!
15 "Ein" fiir iberwachten Start:
16 Briicke 15-16 entfernen und Taster anschlief’en
17
18 Riickmeldung "Auslésung der Sicherheitskombination”

max. anschlieBbarer Querschnitt: 4 mm? (AWG 10)

Umklemmen auf Tasterkreis DC 24 V

Bei Verwendung des Tasterkreis DC 24 V sind folgende Briicken an Klemme X120
zu entfernen:

Bricke 4-5, Brucke 9-10, Bricke 11-14
Zusatzlich sind folgende Brucken an Klemme X120 einzulegen:
Bricke 4-11, Bricke 5-10, Bricke 9-14

Diagnose

Auftretende Meldungen im Betrieb und bei Stérungen (Bedeutung der LEDs)
kénnen der Betriebsanleitung in der Lasche "Zusatz-Betriebsanleitungen”
entnommen werden.
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49.8

NOT-AUS Kategorie 1; AC 230 V (Option L59)

Beschreibung

NOT-AUS Kategorie 1 zum gesteuerten Stillsetzen nach EN 60 204. Die Funktion
beinhaltet das Stillsetzen des Antriebes tber Schnellhalt an einer zu
parametrierenden Ricklauf-Rampe. AnschlieRend erfolgt das
Spannungsfreischalten des Schrankgerates Uber das Netzschiitz unter Umgehung
der Elektronik Uber eine Sicherheitskombination nach EN 60 204-1. Um geforderte
Stillsetzzeiten einhalten zu kdnnen ist gegebenenfalls der Einsatz einer
Bremseinheit erforderlich.

Insgesamt acht LEDs zeigen den Betriebszustand und die Funktion an.

AnschlieRen

Tabelle 4-23 Klemmblock X120 — Anschluss fiir Not-Aus-Kategorie 1 (AC 230 V)

Klemme Technische Angaben
7 Einschleifen der NOT-AUS-Taster von der Anlagenseite,
8 Briicke 7-8 entfernen!
15 "Ein" fiir iberwachten Start:
16 Bruicke 15-16 entfernen und Taster anschliefien
17
18 Riickmeldung "Auslésung der Sicherheitskombination”

max. anschlieBbarer Querschnitt: 4 mm? (AWG 10)

Einstellung

Diagnose

Die Rucklaufzeit des Antriebes zum Stillsetzen iber Schnellhalt (AUS3-
Rucklaufzeit, p1135) sollte kleiner (oder max. gleich) der an der
Schutzsicherheitskombination eingestellten Zeit sein, nach der der Umrichter
spannungsfrei geschaltet wird.

Auftretende Meldungen im Betrieb und bei Stérungen (Bedeutung der LEDs)
kénnen der Betriebsanleitung in der Lasche "Zusatz-Betriebsanleitungen”
entnommen werden.
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49.9

NOT-AUS Kategorie 1; DC 24 V (Option L60)

Beschreibung

NOT-AUS Kategorie 1 zum gesteuerten Stillsetzen nach EN 60 204. Die Funktion
beinhaltet das Stillsetzen des Antriebes tber Schnellhalt an einer zu
parametrierenden Ricklauf-Rampe. AnschlieRend erfolgt das
Spannungsfreischalten des Schrankgerates Uber das Netzschiitz unter Umgehung
der Elektronik Uber eine Sicherheitskombination nach EN 60 204-1. Um geforderte
Stillsetzzeiten einhalten zu kdnnen ist gegebenenfalls der Einsatz einer
Bremseinheit erforderlich.

Funf LEDs zeigen den Betriebszustand und die Funktion an.

AnschlieRen

Tabelle 4-24 Klemmblock X120 — Anschluss fiir Not-Aus-Kategorie 1 (DC 24 V)

Klemme Tasterkreis DC 24 V
7 Einschleifen der NOT-AUS-Taster von der Anlagenseite,
8 Briicke 7-8 entfernen!
15 "Ein" fiir iberwachten Start:
16 Bruicke 15-16 entfernen und Taster anschliefien
17
18 Riickmeldung "Auslésung der Sicherheitskombination”

max. anschlieBbarer Querschnitt: 4 mm? (AWG 10)

Einstellung

Diagnose

4-32

Die Rucklaufzeit des Antriebes zum Stillsetzen iber Schnellhalt (AUS3-
Rucklaufzeit, p1135) sollte kleiner (oder max. gleich) der an der
Schutzsicherheitskombination eingestellten Zeit sein, nach der der Umrichter
spannungsfrei geschaltet wird.

Auftretende Meldungen im Betrieb und bei Stérungen (Bedeutung der LEDs)
kénnen der Betriebsanleitung in der Lasche "Zusatz-Betriebsanleitungen”
entnommen werden.
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49.10

Bremseinheit 100 kW (Option L61); Bremseinheit 200 kW
(Option L62)

Beschreibung

Bremseinheiten kommen zum Einsatz, wenn gelegentlich und flr kurze Zeit
generatorische Energie anfallt, z. B. beim Abbremsen des Antriebes (Not-Halt). Die
Bremseinheiten bestehen aus einem Chopper-Leistungsteil und einem extern
aufzustellenden Belastungswiderstand. Zur Uberwachung des Bremswiderstandes
ist im Bremswiderstand ein Thermoschalter eingebaut, derer in die Abschaltkette
des Schrankgerates eingebunden wird.

Tabelle 4-25 Belastungsdaten der Bremseinheiten
Netz- Chopper- | Chopper- Chopper Chopper Brems- Max. Strom
spannung Dauer- leistung | Bemessungs- | Spitzen- widerstand
leistung leistung leistung
Pps P4o P2 P1s Rs
380V -480V 25 kW 50 kW 100 kW 125 kW 44Q+75% 189 A
380V -480V 50 kW 100 kW 200 kW 250 kW 22Q+75% 378 A
660V -690V 25 kW 50 kW 100 kW 125 kW 98Q+75% 127 A
660V —-690V 50 kW 100 kW 200 kW 250 kW 49Q+75% 255 A

Montage des Bremswiderstandes

Die Aufstellung des Bremswiderstandes sollte aulRerhalb des Umrichterraumes
erfolgen. Die maximale Kabelldnge zwischen Schrankgerat und Bremswiderstand
betragt 50 m. Der Raum muss in der Lage sein, die vom Bremswiderstand
umgesetzte Energie abflihren zu kdnnen. Es muss ein ausreichender Abstand zu
brennbaren Gegensténden eingehalten werden. Der Bremswiderstand muss
freistehend aufgestellt werden. Auf und oberhalb des Bremswiderstandes durfen
keine Gegenstande abgestellt werden.

VORSICHT

Die Luftungsfreirdume von 200 mm an allen Seiten des Bremswiderstandes mit
Laftungsgittern mussen eingehalten werden.

Tabelle 4-26 Male der Bremswiderstiande
Einheit | Widerstand 100 kW (Option L61) | Widerstand 200 kW (Option L62)
Lange mm 740 810
Breite mm 485 485
Hohe mm 605 1325

SINAMICS G150
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AnschlieBen des Bremswiderstandes

VAN

WARNUNG

Das Anschlief3en der Anschlisse an Klemmblock -X5 ist nur bei ausgeschaltetem
Schrankgerat und bei entladenen Zwischenkreiskondensatoren zuldssig.

VORSICHT

Die Leitungen zum Bremswiderstand mussen kurzschluss- und erdschlusssicher
verlegt werden!

Die Lange der Verbindungsleitungen zwischen Schrankgerat und externem
Bremswiderstand darf hdchstens 50 m betragen.

Tabelle 4-27 Klemmblock -X5 — Anschluss fiir externen Bremswiderstand

Klemme Funktionsbeschreibung
R1 Anschluss Bremswiderstand
R2 Anschluss Bremswiderstand

max. anschlieBbarer Querschnitt: 70 mm? (AWG 000)

Die empfohlenen Anschlussquerschnitte betragen:
e beiL61 (100 kW): 35 mm? (AWG 0)
e beiL62 (200 kW): 50 mm? (AWG 00)

Tabelle 4-28 Einbindung des Thermoschalters des externen Bremswiderstandes in die
Uberwachungskette des Schrankgerates

Klemme Funktionsbeschreibung
T1 Anschluss Thermoschalter: Verbinden mit Klemme X541:1 (P24 V)
T2 Anschluss Thermoschalter: Verbinden mit Klemme X541:5 (DI11)

max. anschlieRbarer Querschnitt: 2,5 mm? (AWG 12)

SINAMICS G150
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Einstellungen am Schrankgerat

Wenn der Thermoschalter des Bremswiderstandes am Digitaleingang 11
angeschlossen ist, missen noch Einstellungen vorgenommen werden, damit im
Fehlerfall der Antrieb zum Stillstand gebracht wird.

Nach erfolgter Inbetriebnahme missen folgende Anderungen vorgenommen

werden:

Zugriffstufe "Experte"

v

CDS 0 aktivieren

|

p2108[0] = (03) 4022.11

v

CDS 1 aktivieren

!

p2108[1] = (03) 4022.11

v

p1240 =0

Bild 4-9

Diagnose

Zugriffstufe "Experte™” am Bedienfeld einstellen
<Schliusseltaste> - <Zugriffstufe> - "Experte" einstellen und
Ubernehmen - Freischaltcode "47" eingeben

MENU - Einstellungen - Datensatzauswahl - Befehlsdatensatz
(CDS) auf "0" stellen.

Die beim nachsten Tastendruck folgende Abfrage

"Daten auch im Antrieb speichern?" mit "Nein" quittieren.

Fir PROFIBUS-Betrieb:

Externe Stérung 3 auf DI 11 verschalten

MENU - Einstellungen - Datensatzauswahl - Befehlsdatensatz
(CDS) auf "1" stellen.

Die beim nachsten Tastendruck folgende Abfrage

"Daten auch im Antrieb speichern?" mit "Nein" quittieren.

Fir Betrieb Uber Klemmleiste:

Externe Stérung 3 auf DI 11 verschalten

Vdc-max-Regler sperren
Beim Betrieb mit Bremschopper muss der Vdc-max-Regler
abgeschaltet werden.

Aktivieren der Verschaltung Externe Stérung 3

Falls am Bremswiderstand wegen thermischer Uberlastung der Thermoschalter
geoffnet wird, wird die Stérung F7862 "Externe Stérung 3" ausgelost und der
Antrieb mit AUS2 abgeschaltet.

Der Bremschopper wird softwareseitig nicht Gberwacht, da er sich selbst schitzt.
Eine Uberwachung ist tiber das Zustandsbit des Digitaleingangs 4 (Parameter
r0721.4) moglich:

e r0721.4 = 1: Chopper ist in Ordnung
e 10721.4 = 0: Chopper ist in Stérung

Ein vorhandene Stérung kann durch Driicken der Taste fiir "Quittieren" Gber das
Bedienfeld (bei vorhandener Zwischenkreisspannung) quittiert werden.

4-36
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Lastspiele
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Bild 4-10 Lastspiele fur die Bremswiderstande

Schwellwertschalter

Die Ansprechschwelle fir das Aktivwerden der Bremseinheit und damit die
auftretende Zwischenkreisspannung bei Bremsbetrieb ist in der nachfolgenden
Tabelle angegeben.

WARNUNG
A Der Schwellwertschalter darf nur bei ausgeschaltetem Schrankgerat und bei
entladenen Zwischenkreiskondensatoren umgeschaltet werden.

Tabelle 4-29 Ansprechschwellen der Bremseinheiten

Nenn-
spannung

Ansprech-
schwelle

Schalter-
position

Bemerkung

380V -480V

774V

673V

774V ist in der Werkseinstellung voreingestellt. Bei
Netzspannungen von 380 V bis 400 V kann — zur Reduzierung
der Spannungsbeanspruchung von Motor und Umrichter — die
Ansprechschwelle auf 673 V eingestellt werden. Damit geht
allerdings auch die erzielbare Spitzenleistung P15 mit dem
Quadrat der Spannung zurtick (677/774)%> = 0,75.

Die verfugbare Spitzenleistung betrégt somit max. 75 % von P1s.

660 V —690 V

1168 V

1070 V

1158 V ist in der Werkseinstellung voreingestellt. Bei einer
Netzspannung von 660 V kann — zur Reduzierung der
Spannungsbeanspruchung von Motor und Umrichter — die
Ansprechschwelle auf 1070 V eingestellt werden. Damit geht
allerdings auch die erzielbare Spitzenleistung P15 mit dem
Quadrat der Spannung zurtick (1070/1158)? = 0,85.

Die verfligbare Spitzenleistung betragt somit max. 85 % von Pss.

SINAMICS G150
Betriebsanleitung

4-37




Elektrische Installation 11/03

4.9.11 Thermistor-Motorschutzgerat (Option L83/L84)

Beschreibung

Die Option beinhaltet ein Thermistor-Motorschutzgerat (mit PTB-Zulassung) fur
Kaltleiter-Temperaturfihler (PTC-Widerstande Typ A) fir Warnung bzw.
Abschaltung. Die Spannungsversorgung des Thermistor-Motorschutzgerates und
die Auswertung erfolgen umrichterintern.

AnschlieBen

Tabelle 4-30 F127/F125 — Anschluss fir Thermistor-Motorschutzgerat

Betriebsmittelkennzeichen Funktionsbeschreibung
-F127:T1, T2 Thermistor-Motorschutz (Warnung)
-F125: T1, T2 Thermistor-Motorschutz (Abschaltung)

Der Anschluss der Kaltleiter-Temperaturfiihler erfolgt direkt am Auswertegerat an
den Klemmen T1 und T2.

Tabelle 4-31 Maximale Leitungslange fiir den Fuhlerkreis

Querschnitt der Leitung in mm? Leitungslénge in m
25 2 x 2800
1,5 2 x 1500
0,5 2 x 500

Diagnose

Auftretende Meldungen im Betrieb und bei Stérungen (Bedeutung der LEDs)
kénnen der Betriebsanleitung in der Lasche "Zusatz-Betriebsanleitungen”
entnommen werden.

4.9.12 PT100-Auswertegerat (Option L86)

Beschreibung

HINWEIS

Die Beschreibung des PT100-Auswertegerates sowie der Parametrierung der
Messkanale befindet sich in der Lasche "Zusatz-Betriebsanleitungen".

Das PT100-Auswertegerat kann bis zu 6 Fuhler iberwachen. Die Fihler kdnnen in
Zwei- oder Dreileitertechnik angeschlossen werden. In Zweileitertechnik sind die
Eingange Tx1 und Tx3 zu belegen. In Dreileitertechnik ist zusatzlich der Eingang

SINAMICS G150
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Tx2 anzuschlielBen (x = 1, 2, ...6). Die Grenzwerte sind fir jeden Kanal frei
programmierbar.

In der Werkseinstellung sind die Messkanale in zwei Gruppen zu je 3 Kanalen
eingeteilt. So kdnnen z. B. bei Motoren drei PT100 in den Standerwicklungen und
zwei PT100 in den Motorlagern tUberwacht werden. Nicht benutzte Kanale kdnnen
Uber Parameter ausgeblendet werden.

Die Ausgangsrelais sind in die interne Stér- und Warnkette des Schrankgerates
integriert. Uber zwei freie Melderelais kdnnen die Meldungen auch kundenseitig
abgegriffen werden. Zusatzlich stehen zwei frei programmierbare analoge
Ausgange (0/4 bis 20 mA bzw. 0/2 bis 10 V) zur Einbindung in eine tberlagerte
Steuerung zur Verfligung.

AnschlieRen

Tabelle 4-32 Klemmblock -A1-A140 — Anschluss fir Auswertegerat PT100-Widerstande

Klemme Bezeichnung Technische Angaben
T11-T13 AC/DC 90 — 240 V; PT100; Fihler 1; Gruppe 1
T21-T23 AC/DC 90 — 240 V; PT100; Fuhler 2; Gruppe 1
T31-T33 AC/DC 90 — 240 V; PT100; Fuhler 3; Gruppe 1
T41-T43 AC/DC 90 — 240 V; PT100; Fihler 1; Gruppe 2
T51-T53 AC/DC 90 — 240 V; PT100; Fuhler 2; Gruppe 2
T61-T63 AC/DC 90 — 240 V; PT100; Fihler 3; Gruppe 2
51/52/54 AC/DC 90— 240V
Relaisausgang Grenzwert Gruppe 1 erreicht; (Wechsler)
61/62/64 AC/DC 90 - 240V
Relaisausgang Grenzwert Gruppe 2 erreicht; (Wechsler)
Masse OUT 1 0/4 — 20 mA
U1 OUT 1 02-10V
" OUT 1 Analogausgang Out 1; Fihler Gruppe 1
Masse OuUT 2 0/4 — 20 mA
u2 OUT 2 02-10V
12 OUT 2 Analogausgang Out 2; Fuhler Gruppe 2

max. anschlieRbarer Querschnitt: 2,5 mm? (AWG 12)

Diagnose
Auftretende Meldungen im Betrieb und bei Stérungen (Bedeutung der LEDSs)
kénnen der Betriebsanleitung in der Lasche "Zusatz-Betriebsanleitungen”
entnommen werden.
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4913

Isolationsiiberwachung (Option L87)

Beschreibung

Das Gerat iiberwacht den kompletten galvanisch miteinander verbundenen Kreis
auf Isolationsfehler. Es wird der Isolationswiderstand sowie alle Isolationsfehler im
Gleichspannungszwischenkreis und auf der Motorseite des Schrankgerates
erfasst. Es sind zwei Ansprechwerte (zwischen 1 kQ ...10 MQ) einstellbar. Bei
Unterschreitung eines Ansprechwertes wird eine Warnmeldung auf Klemme
ausgegeben. Uber das Melderelais System wird ein Systemfehler ausgegeben.

Da im Auslieferzustand des Schrankgerates die Anlagenkonstellation (ein oder
mehrere Verbraucher an einem galvanisch miteinander verbundenen Netz) und
auch die Schutzphilosophie (sofortiges Abschalten bei Isolationsfehler oder
begrenztes Weiterfahren) nicht bekannt sind, sind die Melderelais des
Isolationswachters nicht mit in die Stér- bzw. Warnkette eingebunden. Diese
Relaisausgange mussten, wenn es die Anlagenkonstellation und
Schutzphilosophie zulassen, anlagenseitig mit in die Stér-/ Warnkette des
Schrankgerates eingebunden werden.

ACHTUNG

Innerhalb eines galvanisch miteinander verbundenen Netzes darf nur ein 1ISO-
Wéchter eingesetzt werden!

AnschlieRen

Tabelle 4-33 Klemmblock A1-A101 — Anschluss fiir einen Isolationswéchter

Klemme Technische Angaben
11 Melderelais ALARM 1 (Mittelkontakt)
12 Melderelais ALARM 1 (Offner)
14 Melderelais ALARM 1 (Schlief3er)
21 Melderelais ALARM 2 (Mittelkontakt)
22 Melderelais ALARM 2 (Offner)
24 Melderelais ALARM 2 (SchlieRer)
M+ Externe kQ-Anzeige, Analogausgang (0 pA ... 400 pA)
M- Externe kQ-Anzeige, Analogausgang (0 yA ... 400 uA)
R1 Externe Léschtaste (Offner oder Drahtbriicke, sonst wird Fehlermeldung nicht gespeichert)
R2 Externe Léschtaste (Offner oder Drahtbriicke)
T Externe Priftaste
T2 Externe Priftaste
max. anschlieRbarer Querschnitt: max. 2,5 mm? (AWG 12)
Diagnose
Auftretende Meldungen im Betrieb und bei Stérungen (Bedeutung der LEDs)
kdnnen der Betriebsanleitung in der Lasche "Zusatz-Betriebsanleitungen"
entnommen werden.
||
SINAMICS G150
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5.1 Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel behandelt:

¢ Eine Ubersicht Gber die Funktionen des Bedienfeldes

e Die Erstinbetriebnahme des Schrankgerates (Initialisierung)
- Die Eingabe der Motordaten (Antriebsinbetriebnahme)

- Die Eingabe der wichtigsten Parameter (Grundinbetriebnahme) mit
Abschluss durch die Motoridentifizierung

e Datensicherung

e Parameter-Reset auf Werkseinstellung

[ 6|

Sollwertkanal Regelung

A ®

Schrankbedienfeld
PROFIBUS L—O g

EJ :

Eingangsklemmen Ausgangsklemmen
-A60 -A60
Diagnose Stérungen/Warnungen Uberwachungen Funktionen Schutzfunktionen

ooe| |/ V4
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5.2

Das Bedienfeld

Beschreibung

Zum Bedienen und Beobachten sowie zur Inbetriebnahme enthalt der Umrichter in
der Schranktire ein Bedienfeld mit folgenden Merkmalen:

Grafikfahiges LCD-Display mit Hintergrundbeleuchtung fur Klartextanzeige und
"Balkenanzeige" von Prozessgrofien

LEDs zur Anzeige der Betriebszustande

Hilfefunktion mit Beschreibung von Ursachen und Abhilfen zu Stérungen und
Warnungen

Tastenblock zur betriebsmafRigen Steuerung eines Antriebes

LOCAL/REMOTE Umschaltung zur Anwahl der Bedienstelle (Bedienhoheit vom
Bedienfeld oder der Kundenklemmleiste/PROFIBUS)

Zehnertastatur zur numerischen Eingabe von Soll- oder Parameterwerten
Funktionstasten zur gefiihrten Navigation im Menusystem

Zweistufiges Sicherheitskonzept gegen unbeabsichtigte und unbefugte
Einstellungsanderungen

Schutzart IP 54 (in eingebautem Zustand)

Betriebszustands- | Display |
LEDs:

EIN (griin)

| Warnung (gelb)

| Stérung (rot)

5 Funktionstasten |

N Steuerungshoheit
| Menlitaste (Anwahl)
Drehrichtungsumkehr |
| Tastatursperre
Hoher / Tiefer |

|Zehnertastatur| | EIN / AUS | | Tippen

Bild 5-1

5-2

Bestandteile des Schrankgeratebedienfeldes

SINAMICS G150
Betriebsanleitung
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5.3 Erstinbetriebnahme
5.3.1 Ersthochlauf

Startmaske

Nach dem ersten Einschalten beginnt automatisch die Initialisierung der
Regelungsbaugruppe (CPU). Dabei wird folgender Bildschirm angezeigt:

SIEMENS

SINAMICS

Initialisierung: CPU-Start ....

[F1] [F2]| [F3]| [F4] [F5]
Bild 5-2 BegriRungsbildschirm

Wahrend des Systemhochlaufs werden in der unteren Zeile des Bedienfeldes
interne Zustande angezeigt.

Nach erfolgtem Hochlauf muss beim ersten Einschalten nach der Auslieferung die
Antriebsinbetriebnahme durchlaufen werden. Danach kann der Umrichter
eingeschaltet werden.

Beim spateren Hochlaufen kann der Betrieb direkt aufgenommen werden.

SINAMICS G150
Betriebsanleitung 5-3
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5.3.2

Erfassung der Motordaten

Grundinbetriebnahme

Bei der Grundinbetriebnahme miissen Motordaten Uiber das Bedienfeld
eingegeben werden. Diese kdnnen dem Typenschild des Motors entnommen

werden.

p0304 p0305 +
A A
SN - I
3 ~MOT. 1LA8 315-4PM80 315 No N-1107840010001/2002 IMB3
v| | Hz A |kW| cos@ [1/min|la/INn|TE s| Certif. IP
400 A| 50 405 |235| 0,87 |1485 No 55
690 v 235
Rotor [SQU.CAGE KL 13 EN/IEC 60034-1 Gew/Wt 1,3t
NMAX53000 1/MIN
o [ MADE [N GERMANY | {€ ©O|¢
a
\ \ \ \/
p0310 p0307 p0308 p0311
Bild 5-3 Beispiel eines Motor-Typenschildes
Tabelle 5-4 Motordaten
Parameter-Nr. Werte Einheit
Einheitensystem fiir Netzfrequenz und p0100 0 IEC [50 Hz / kW]
Motordateneingabe 1 NEMA [60 Hz / hp]
Motor:
Nennspannung p0304 [V]
Nennstrom p0305 [A]
Nennleistung p0307 [kW]/ [hp]
Nennleistungsfaktor cos ¢ (nur bei p0100 = 0) p0308
Nennwirkungsgrad n (nur bei p0100 = 1) p0309 [%]
Nennfrequenz p0310 [Hz]
Nenndrehzahl p0311 [min-1] / [rpm]
SINAMICS G150
5-4 Betriebsanleitung
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Grundinbetriebnahme: Auswahl des Motortyps

p0o100 =  0:

Auswah1l Motortyp (IEC/NEMA)

IEC [50 Hz / kW]

In der ersten Dialogmaske ist die Auswahl der
Netzfrequenz und der Motordaten in kW oder hp zu
treffen.

Andern der Werte mit <F4>
Bestatigung der Werte mit <F5>

Hierbei wird folgendes festgelegt:
0: Netzfrequenz 50 Hz, Motordaten in kW
1: Netzfrequenz 60 Hz, Motordaten in hp

Mit <F2> und <F3> koénnen die Einstellmoglichkeiten
angewahlt werden.

Mit <F4> wird die Motorauswahl abgebrochen.
Mit <F5> wird die Einstellung tibernommen.

Eingabe der Motordaten, die vom Typenschild

Andern der Werte mit <F4>:
Es erscheint eine Maske, in der die jeweiligen Werte
eingegeben werden kdnnen.

Mit der Auswahl <zuriick> springt man in die
vorherige Dialogmaske.

Nach Einstellen der Werte miissen diese jeweils mit
<F5> bestatigt werden. Die bestatigten Werte
werden durch ein Hakchen v hinter der
Parameternummer angezeigt.

Wenn alle Werte eingestellt und bestatigt sind geht
es mit <F5> weiter mit der Grundinbetriebnahme.

Hilfe andern 0K
[F1| [F2] [F3| [F4] [F5]
Vo

p0100 Wahl Mot. IEC/NEMA
p0100 0: IEC [50 Hz / kW]

1: NEMA [60 Hz / hp]
Hilfe v Abbruch 0K
[F1| [F2] [F3| [F4] [F5]
Motordaten
Zzuriick stammen
p0304 MOT.V_nenn 400.0 V
p0305 MOT.I_nenn 405.0 A
p0307 MOT.P_nenn 235.0 kW
p0308 MOT.CosPhi_nenn 0.870
Hilfe A v andern 0K
[F1| [F2] [F3| [F4] [F5]
Motordaten
zurick
p0307v'MOT.P_nenn 235.0 kW
p0308v'MOT.CosPhi_nenn 0.870
p0310v'"MOT. f_nenn 50.0 Hz
p0311v'"MOT.n_nenn 1485.0 min-’
Hilfe A andern weiter
[F1| [F2] [F3| [F4] [F5]
Bild 5-5 Auswahl des Motortyps und Eingabe der Motordaten

SINAMICS G150
Betriebsanleitung
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Grundinbetriebnahme: Eingabe der Grundparameter

Grundinbetriebnahme

zurick

p1070 Hauptsollwert (03)r4055[00]
p1075 Zusatzsollwert 0%

p1080 Minimaldrehzahl 0.000 min-!

p1082 Maximaldrehzahl 1500.000 min-"

Hilfe A v andern weiter

[F1] [F2| [F3

o

|[Fa] |[F5

Grundinbetriebnahme
zurick

p1082 Maximaldrehzahl 1500.000 min-1

p1120 HLG.t_Hochlauf 20.00 s

p1121 HLG.t_Ricklauf 30.00 s
p1135 HLG.t_AUS3 30.00 s
Hilfe A v andern weiter
[F1] [F2| |[F3]| |F4| |[F5
Endbestatigung

Permanente Parameteribernahme mit OK

Hilfe zurilick 0K

[F1] [F2| [F3]| |F4| [F5

!

Motoridentifizierung

Bitte schalten Sie den Antrieb zum Start
der Motoridentifizierung ein.

Warnung: Der Motor fihrt Strom, es kann
zu einer Drehbewegung der Welle kommen.

Hilfe Warn Abbruch

[F1| [F2]| [F3] |[F4] |F5
Bild 5-6

5-6

Eingabe der Parameter der Grundinbetriebnahme
p1070 Hauptsollwert (03)r4055[00] bedeutet:

Der Hauptsollwert p1070 wird in der
Werkseinstellung von Analogeingang 0
(Parameter r4055[00]) der Kundenklemmleiste
(Teilnehmeradresse 03) vorgegeben.

Mit <F3> und <F2> werden die Grundparameter
angewahilt.

Andern der Werte mit <F4>:
Es erscheint eine Maske, in der die jeweilgen Werte
eingegeben werden kénnen

Weiter mit <F5>

Endbestitigung

Es folgt eine Endbestétigung zur Ubernahme der
eingegebenen Grundparameter.

mit <zurtick> springt man in die vorherige
Dialogmaske
Weiter mit <F5>

Es werden die eingegebenen Grundparameter
permanent gespeichert und erforderliche
Berechnungen fiir die Regelung vorgenommen.

Motoridentifizierung

Das Einschalten erfolgt durch Driicken der LOCAL-
Taste (Warten, bis die LED in der LOCAL-Taste
leuchtet) und Driicken der EIN-Taste.

Wird die Motoridentifizierung durch <F4>
abgebrochen, so arbeitet die Motorregelung nicht mit
den gemessenen Werten sondern mit den aus den
Typenschilddaten errechneten Motorkennwerten.
Die Messung erhoht die Regelglte, da
Abweichungen der elektrischen Kennwerte aufgrund
von Streuungen der Materialeigenschaften und
Fertigungstoleranzen minimiert werden.

Grundinbetriebnahme — weitere Dialogmasken bis zum Abschluss durch Motoridentifizierung

SINAMICS G150
Betriebsanleitung
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HINWEIS zur Verbesserung der Regelung

Die Regelung wird entscheidend verbessert, wenn der Nennmagnetisierungsstrom
des Motors bekannt und nach der Inbetriebnahme eingegeben ist.

Zugriffstufe "Experte"

v

Antrieb einschalten

r0027 =

v

Motor ausschalten

v

p0320 =

v

p0977 = 1

Zugriffstufe "Experte" am Bedienfeld einstellen
<Schllisseltaste> - <Zugriffstufe> - "Experte" einstellen und
Ubernehmen - Freischaltcode "47" eingeben

Im Leerlauf und bei nicht gekuppelter Last auf 80 % der

Motornenndrehzahl fahren:

- LOCAL-Mode aktivieren

- Einschalten

- Mit der Hoher-Taste auf 80 % der Nenndrehzahl des Motors
fahren (Aus der Betriebsmaske mit <F2> in den direkten
Eingabemodus fir die Drehzahl wechseln und die gewlinschte
Drehzahl eingeben).

Strombetrag in Parameter r0027 auslesen
Wird im Bedienfeld in der unteren Balkenanzeige angezeigt.

Ausschalten und bis zum Motorstillstand warten, bis im
Bedienfeld links oben der Zustand "Betriebsbereit" angezeigt
wird.

Eintragen des Nennmagnetisierungsstromes
Eintragen des in r0027 abgelesenen Wertes in p0320

Abspeichern der Parameter
Es werden alle Parametereinstellungen auf die CompactFlash
Card gespeichert.

Bild 5-7 Ablauf zur Verbesserung der Regelung

SINAMICS G150
Betriebsanleitung
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5.4 Zustand nach der Inbetriebnahme

Nach abgeschlossener Antriebs- und Grundinbetriebnahme mit den in Kapitel 5.3.2
eingestellten Parametern ist das Schrankgerat folgendermafen zu bedienen:

REMOTE-Mode 1 (Steuerung iiber Klemmleiste)
e Die Steuerung (EIN/AUS) erfolgt Gber die Klemme X520:1

e Der Drehzahlsollwert wird Gber den Analogeingang 0 auf Klemme X521:1,2 als
Strom im Bereich von 0 ... 20 mA vorgegeben.
Ein Eingangsstrom von 20 mA entspricht der Maximaldrehzahl in p1082, die bei
der Grundinbetriebnahme eingegeben wurde.

REMOTE-Mode 0 (Steuerung Giber PROFIBUS)
e Die Steuerung (EIN/AUS) erfolgt tber die Steuerwort 1, Bit 0

e Der Drehzahlsollwert wird tber den PROFIBUS-Sollwert (sichtbar in r2050[01])
vorgegeben.
Ein Sollwert von 100 % entspricht der Maximaldrehzahl in p1082, die bei der
Grundinbetriebnahme eingegeben wurde.

Umschaltung Remote-Mode 0 und 1

e Die Umschaltung zwischen REMOTE-Mode 0 und REMOTE-Mode 1 erfolgt
Uber die Klemme X530:1.
In der Werkseinstellung ist der REMOTE-Mode 1 (Steuerung tber Klemmleiste)
aktiv.

LOCAL-Mode (Steuerung liber Bedienfeld)

e Die Umschaltung auf den LOCAL-Mode erfolgt durch Driicken der Taste
"LOCAL/REMOTE".
Die Umschaltung kann durch Anlegen eines HIGH-Signales an Klemme X530:2
gesperrt werden.

e Die Steuerung (EIN/AUS) erfolgt tiber die Tasten "EIN" und "AUS".

e Die Sollwertvorgabe erfolgt Gber die Tasten "Hoher" und "Tiefer" oder als
numerische Eingabe Uber die Zifferntastatur.

Analogausginge

e Am Analogausgang 0 (X522:2,3) wird die Istdrehzahl (r0063) als Stromausgang
im Bereich von 0 ... 20 mA ausgegeben.
Ein Strom von 20 mA entspricht der Maximaldrehzahl in p1082.

e Am Analogausgang 1 (X522:5,6) wird der Stromistwert (r0068) als
Stromausgang im Bereich von 0 ... 20 mA ausgegeben.
Ein Strom von 20 mA entspricht der Stromgrenze (p0640), die auf den
1,5fachen Motornennstrom (p0305) vorbelegt wird.

SINAMICS G150
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Digitalausgange
e Am Digitalausgang 0 (X542:2,3) wird das Signal fir "Impulse freigegeben"
ausgegeben.
e Am Digitalausgang 1 (X542:5,6) wird das Signal fir "keine Stérung wirksam"
ausgegeben (Hintergrund: Drahtbruchsicherheit).
o Am Digitalausgang 8 (X541:2) wird das Signal fiir "Einschaltbereit"

ausgegeben.

e Am Digitalausgang 9 (X541:3) wird das Signal fiir "LOCAL-Mode aktiv"
ausgegeben.

e Am Digitalausgang 10 (X541:4) wird das Signal fir "Impulse freigegeben"
ausgegeben.

Vdc-max-Regelung ist aktiv (p1240 = 1)
Bei zu kurz eingestellter Riicklaufzeit und Uberschreiten der erlaubten
Zwischenkreisspannung beim Abbremsen des Antriebes wird automatisch die
Riicklaufzeit verlangert, damit das Schrankgerat nicht mit Fehler "Uberspannung
im Zwischenkreis" abschalten muss.

Funktion Fangen ist aktiv (p1200 = 1)

Beim Einschalten des Antriebes kann es sein, dass der Motor sich dreht:

o aufgrund externer Einflisse (Wasserstrdmung bei Pumpen, Luftzug bei
Lifterantrieben)

e aufgrund einer zuvor erfolgten Abschaltung oder Netzausfall, wodurch durch die
gespeicherte kinetische Energie der Antrieb langsam auslauft.

Durch die Aktivierung der Funktion Fangen wird die Ausgangsfrequenz des

Umrichters solange verandert, bis die aktuelle Motordrehzahl gefunden ist.

Anschliel3end lauft der Motor mit den Einstellungen des Hochlaufgebers bis zum

eingestellten Sollwert hoch.

5.5 Datensicherung
5.5.1 Sicherung der Parametereinstellungen von der CompactFlash
Card

Nach erfolgter Inbetriebnahme wird empfohlen, die Daten der CompactFlash Card
auf einem externen Speichermedium (Festplatte, Datentrager) zu sichern.

Dazu wird die CompactFlash Card Uber ein an einem PC angeschlossenen
Kartenlesegerat ausgelesen. Es ist wichtig, dass alle enthaltenen Dateien und
Verzeichnisse genau so abgelegt werden, wie sie auf der CompactFlash Card
enthalten sind.

Im Bedarfsfall kann durch Aufspielen der gesicherten Daten auf die CompactFlash
Card der Geratezustand nach der Antriebsinbetriebnahme wiederhergestellt
werden.

HINWEIS

Die CompactFlash Card darf nur im ausgeschalteten Zustand gezogen werden.
Wenn die CompactFlash Card im Betrieb gezogen wird, wird die Warnung A1100
"CompactFlash Card gezogen" ausgegeben.

SINAMICS G150
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5.5.2 Wiederherstellen der gespeicherten Konfiguration

Zum Wiederherstellen missen alle Dateien auf der CompactFlash Card geloscht
und die gesicherte Kopie auf die CompactFlash Card ibertragen werden.

ACHTUNG

Mit dem Léschen der Dateien auf der CompactFlash Card geht die gespeicherte
Parametrierung des Antriebes unwiederbringlich verloren!

Beim Wiedereinspielen der gesicherten Dateien ist es wichtig, dass keine der
Dateien im Unterverzeichnis "User" auf der CompactFlash Card ein Schreibschutz-
Attribut tragen. Dies kann z. B. dann vorkommen, wenn die Kopie der
CompactFlash Card auf einer CD zwischengespeichert wurde.

Die CompactFlash Card muss die gleiche Verzeichnisstruktur aufweisen, die sie
vorher hatte. Ein Verschieben einzelner Dateien in Unterverzeichnisse kann dazu
fihren, dass die CompactFlash Card so nicht verwendet werden kann.

5.6 Parameter-Reset auf Werkseinstellung

Die Werkseinstellung ist der definierte Ausgangszustand des Schrankgeréates, in
dem es sich im Auslieferungszustand befindet.

Durch Parameter-Reset auf Werkseinstellung kénnen alle seit dem
Auslieferungszustand vorgenommenen Parametereinstellungen riickgéngig

gemacht werden.

Zugriffstufe "Erweitert"

v

p0009 = 30

v

p0976 =

OK driicken

POWER ON

Zugriffstufe "Erweitert” am Bedienfeld einstellen
<Schlisseltaste> <Zugriffstufe> "Erweitert" einstellen

Parameterfilter auf "Parameter-Reset" einstellen
<MENU> <Gerateinbetriebnahme> <Anwahl|>
In der folgenden Dialogmaske p0009 = 30 einstellen

Riicksetzen aller Parameter auf Werkseinstellung

Es werden alle Parameter des Schrankgerates auf die
Werkseinstellung SINAMICS G150 zurlickgesetzt.

- 380V -480V, 110 kW - 250 kW: p0976 = 20

- 380V -480V, 315 kW - 560 kW: p0976 = 21
-660V-690V, 75KkW -800 kW: p0976 = 22
Abspeichern der Parameter

Durch Dricken der Taste F5 "OK" werden alle
Parametereinstellungen auf Werkseinstellung gesetzt und auf
die CompactFlash Card gespeichert.

Das Speichern ist beendet, wenn der Text in der Statuszeile
"Auftrag ist in Arbeit..." wieder verlischt.

POWER ON durchfiihren
Durch Aus- und Wiedereinschalten wird der Parameter-Reset
auf Werkseinstellung wirksam.

Bild 5-8 Ablauf bei Parameter-Reset auf Werkseinstellung

5-10
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6.1 Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel behandelt:

e Steuerung Uber Bedienfeld
e Steuerung Uber Klemmleiste
e Steuerung Uber PROFIBUS

Sollwertkanal Regelung

A ®

Schrankbedienfeld

Bgeen
PROFIBUS —|*—°
|

EJ :

Eingangsklemmen Ausgangsklemmen
-A60 -A60
El
Diagnose Stérungen/Warnungen Uberwachungen Funktionen Schutzfunktionen

ooe| |/ V4
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Steuerquellen
Die Steuerung kann erfolgen iber Bedienfeld, Klemmleiste oder PROFIBUS

Taste "LOCAL/REMOTE"
r0807 - Steuerungshoheit aktiv
0: REMOTE -
PROFIBUS / Klemmleiste
. 1: LOCAL - Bedienfeld
Schrankbedienfeld Py o N
p — interne Steuerun
— 0
Releo oy
°
A
PROFIBUS r0050 - Aktiver CDS
0: PROFIBUS - REMOTE 0
— 1: Klemmleiste - REMOTE 1

__®

__®

—Q
PROFIBUS / o X530.1
Klemmleiste

X530.2
Sperre LOCAL Q {(Sperre LOCAL)
Klemmleiste

Bild 6-1 Steuerquellen

Prioritat

Die Prioritat der Steuerquellen geht aus Bild 6-1 hervor.

HINWEIS

Not-Aus-Signale (L57, L59, L60) sowie Motorschutz-Signale (L83, L84) sind immer
aktiv (unabhangig von der Steuerquelle).

SINAMICS G150
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6.2 Steuerung uber das Bedienfeld

6.2.1 Bedienfeld (AOP30) Ubersicht

Beschreibung
Das Bedienfeld dient zum
e Parametrieren (Inbetriebnahme)
e Beobachten von ZustandsgréfRen
e Steuerung des Antriebs
e Diagnose von Stérungen und Warnungen
Alle Funktionen sind Uber ein Menu erreichbar.

Ausgangspunkt ist das Hauptmenu, das immer mit der gelben MENU Taste
aufgerufen werden kann:

Hauptmen i Dialogmaske fiir das Hauptmend:

Betriebsmaske
Stérspeicher/Warnungsspeicher
Einstellungen

AOP30 - Diagnose

Hilfe A v Auswah1

[F1| [F2] [F3| [F4] [F5]

(I

Hauptmeni Durch Driicken der Tasten "F2" und "F3" kann
Stérspeicher/Warnungsspeicher innerhalb der Mentpunkte des Hauptmenls
Einstellungen navigiert werden.

Antriebsinbetriebnahme

Gerateinbetriebnahme

Hilfe A v Auswahl

[F1| [F2] [F3| [F4] [F5]

Bild 6-2 Hauptmenu

SINAMICS G150
Betriebsanleitung

Es ist mit der Taste "MENU" immer erreichbar.
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6.2.2 Meniuistruktur des Bedienfeldes

*) Zu allen Warnungen
und Stérungen sind
Hilfetexte aufrufbar

MENU Hauptmen( Betriebsmaske Aktuelle Stérung *)

Aktuelle Warnung *)

Parametergruppen...

| | Storspeicher *) P
Warnspeicher *) | Storspeicher ansehen

— Parametrierung Alle Parameter |

Warnungsspeicher
ansehen

—— Einstellungen I Datensatzauswahl |

Steuerungs-
einstellungen

—| Displayeinstellungen |

Betriebsmaske
definieren
Datum/Uhrzeit
einstellen

—| Sprachumschaltung

Systemeinstellungen

ricksetzen
. Software /
| AOP30-Diagnose Datenbankversion
Batteriezustand |
| Antriebs- —
inbetriebnahme Kommunikation |
Tastatur |
L Geréte-
inbetriebnahme

O Sicherheits-

Bediensperre
sperren

Parametriersperre

Zugriffstufe

Bild 6-3 Mendistruktur des Bedienfeldes

SINAMICS G150
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6.2.2.1

Meni Betriebsmaske

Beschreibung

Die Betriebsmaske stellt die wichtigsten ZustandsgréRen der Schrankgerate
zusammen:

Es wird der Betriebszustand des Antriebs, die Drehrichtung, die Uhrzeit, sowie
standardmaRig vier AntriebsgroRen (Parameter) numerisch und zwei in
Balkendarstellung zum dauernden Beobachten angezeigt.

Es gibt drei Mdglichkeiten in die Betriebsmaske zu gelangen:
1. Am Ende des Hochlaufes nach Versorgungsspannung einschalten

2. Nach zwei Minuten ohne einer Tasteneingabe wird automatisch in die
Betriebsmaske gesprungen.

3. Durch zweimaliges Driicken der MENU - Taste und F5 OK

BETRIEB » 12:25:30 S
NSOLL= 1450.000min" F_AUS= 50.0Hz
P_IST= 235.0kW Udc = 620.0V
N_IST[min']

1450.0 0% 50% 100%
I_IST[A ]

450.0 0% 50% 100%
[F1] [F2]| [F3| [F4] |[F5]

Beim Auftreten einer Stérung wird automatisch in die Stormaske (siehe Kapitel
6.2.4) verzweigt.

Im LOCAL Steuerungsmodus kann die numerische Eingabe des Sollwertes
angewahlt werden (F2: Sollwert)

Einstelimdglichkeiten

Im MenU Einstellungen — Betriebsmaske definieren kann die Form der Darstellung
und die angezeigten Werte bei Bedarf angepasst werden.

Siehe Kapitel 6.2.2.3

SINAMICS G150
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6.2.2.2

6.2.2.3

Menu Parametrierung

Im Menl Parametrierung kénnen Einstellungen des Schrankgerates angepasst
werden.

Zum einfacheren Auffinden sind Parameter auch in Funktionsgruppen eingeteilt. Es
kann aber auch eine Gesamtliste gedffnet werden.

In beiden Fallen richtet sich der Umfang der angezeigten Parameter nach der
eingestellten Zugriffstufe .Die Zugriffstufe kann im Menu Sicherheitssperren, das
durch Dricken der Schllisseltaste gedffnet wird, eingestellt werden.

Meniu Einstellungen

Datensatzauswahl

In diesem Menii wird der aktive Datensatz firr die Anzeige und Bearbeitung von
Parametern gewahlt, die gleichzeitig fir den REMOTE-Mode 0 und 1 von
Bedeutung sind, jedoch getrennte Einstellmdglichkeiten bieten.

Beispielsweise sind der Hauptsollwert im Klemmenbetrieb (p1070[1], REMOTE-
Mode 1) und der Hauptsollwert im PROFIBUS-Betrieb (p1070[0], REMOTE-
Mode 0) Gber zwei Befehlsdatensatze getrennt einstellbar.

In eckigen Klammern [] steht derjenige Befehlsdatensatz, der fiir die Einstellung
des jeweiligen Hauptsollwertes aktiviert sein muss.

In der Werkseinstellung ist der Befehlsdatensatz 1 aktiv.

Steuerungseinstellungen

Legt die Einstellungen flr die Steuertasten im LOCAL Mode fest.
siehe Kapitel 6.2.3

Displayeinstellungen

In diesem Menii wird die Beleuchtung, die Beleuchtungsstarke und der Kontrast fir
das Display eingestellt.

Betriebsmaske definieren

6-6

In diesem Menl kann zwischen den vier moglichen Betriebsmasken umgeschaltet
werden. Mit F3 — "Werte" kdnnen die Parameter eingestellt werden, die im Display
angezeigt werden sollen.

SINAMICS G150
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Betriebsmaske definieren

10 Werte digital

8 Werte digital und 1 Balken

Betriebsmaske definieren

Eintrag 01 (02)r1114

Eintrag 02 : (02)ro024

4 Werte digital und 2 Balken Eintrag 03 : (02)r0032

3 Balken Eintrag 04 : (02)ro0026
Hilfe v Werte Abbruch OK Hilfe A v zurlck andern
[F1] [F2] [F3| [F4| [F5] [F1| [F2| [F3| [F4] |[F5]
Bild 6-4 Betriebsmaske definieren

Die Zuordnung der Eintrage zu den Maskenpositionen ist in der folgenden

Abbildung dargestellt:

BETRIEB b 12:25:30 S BETRIEB » 12:25:30 S
Eintrag 01 Eintrag 02
Eintrag 01 Eintrag 02 Eintrag 03 Eintrag 04
Eintrag 03 Eintrag 04 Eintrag 05 Eintrag 06
Eintrag 05 Eintrag 06 Eintrag 07 Eintrag 08
Eintrag 07 Eintrag 08 Eintrag 09
Eintrag 09 Eintrag 10 0% 50% 100%
BETRIEB b 12:25:30 S BETRIEB » 12:25:30 S
Eintrag 01 Eintrag 02 Eintrag 01
Eintrag 03 Eintrag 04 0% 50% 100%
Eintrag 05 NG Eintrag 02 NN
0% 50% 100% 0% 50% 100%
Eintrag 06 Eintrag 03
0% 50% 100% 0% 50% 100%
Bild 6-5 Positionen der Eintrdge der Betriebsmaske
SINAMICS G150
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Liste der Signale fiir die Betriebsmaske

Tabelle 6-1 Liste der Signale fiir die Betriebsmaske
Signal Parameter | Kurzname | Einheit Normierung
(100 % = ...), siehe
Tabelle 6-2
Werkseinstellung (Eintrag-Nr.)
Drehzahlsollwert vor HLG (1) r1114 NSOLL 1/min p2000
Ausgangsfrequenz (2) r0024 F_AUS Hz Bezugsfrequenz
Leistung gegléattet 3) r0032 P_IST kW r2004
Zwischenkreisspannung geglattet (4) r0026 ubC Vv p2001
Drehzahlistwert geglattet (5) r0021 N_IST 1/min p2000
Stromistwert Betrag geglattet (6) r0027 I_IST A p2002
Temperatur Motor (7) r0035 T_MOT °C Bezugstemperatur
Umrichtertemperatur (8) r0037 TLT °C Bezugstemperatur
Drehmomentistwert geglattet (9) r0031 M_IST Nm p2003
Umrichterausgangsspannung geglattet (10) r0025 U_AUS Vv p2001
fiir Diagnosezwecke
Drehzahlsollwert geglattet r0020 NSOLL 1/min p2000
Aussteuergrad, geglattet r0028 % Bezugsaussteuergrad
feldbildende Stromkomponente r0029 A p2002
momentenbildende Stromkomponente r0030 A p2002
Umrichter Uberlast ) r0036 % 100 % = Abschaltung
Grad der thermischen Uberlast
Drehzahlsollwert nach Filter r0062 N_IST 1/min p2000
Drehzahlistwert nach Glattung r0063 N_IST 1/min p2000
Regelabweichung r0064 1/min p2000
Schlupffrequenz r0065 Hz Bezugsfrequenz
Ausgangsfrequenz r0066 Hz Bezugsfrequenz
Ausgangsspannung r0072 UIST V p2001
Aussteuergrad r0074 % Bezugsaussteuergrad
momentenbildender Stromistwert r0078 A p2002
Momentenistwert r0080 Nm p2003
fiir erweiterte Diagnosezwecke
Drehzahlfestsollwert wirksam r1024 1/min p2000
wirksamer Motorpotentiometersollwert r1050 1/min p2000
resultierender Drehzahlsollwert r1119 1/min p2000
n-Regler-Ausgang r1508 Nm p2003
n-Regler I-Anteil r1482 Nm p2003
Sollwert vom PROFIBUS r2050 1/min p2000
Analogeingang 0 [V, mA] r4052[0] V, mA V:100 V
mA: 100 mA
Analogeingang 1 [V, mA] r4052[1] V, mA V:100V
mA: 100 mA
Analogeingang 0, skaliert r4055[0] % V:10V
mA: 20 mA
Analogeingang 1, skaliert r4055[1] % V:10V
mA: 20 mA

6-8
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Normierungen

Tabelle 6-2 Normierungen

GroRe Normierungs- Parameter Vorbelegung bei der
Schnellinbetriebnahme
Bezugsdrehzahl 100 % = p2000 p2000 = Maximaldrehzahl (p1082)
Bezugsspannung 100 % = p2001 p2001 = 1000 V
Bezugsstrom 100 % = p2002 p2002 = Stromgrenze (p0640)
Bezugsdrehmoment 100 % = p2003 p2003 = 2 x Motornennmoment
B leist 100 % = r2004
ezugsleistung o =T 12004 = p2003 xp2000 x 1T
30
B i
ezugsfrequenz 100 % = p2000
0
Bezugsaussteuergrad | 100 % = maximale Ausgangsspannung
ohne Ubersteuerung
Bezugsfluss 100 % = Motorbemessungsfluss
Bezugstemperatur 100 % =100 °C

Datum/Uhrzeit einstellen

In diesem Meni wird das Datum und die Uhrzeit eingestellt.

Sprachumschaltung
In diesem Menii wird die aktuell aktive Sprache ausgewahilt.
Angeboten werden die beiden aktuell ins Bedienfeld geladenen Sprachen.

Steht die gewunschte Sprache nicht zur Auswahl, kann sie nachtraglich geladen
werden, siehe Kapitel 11.

Menii Systemeinstellungen riicksetzen
Durch die Anwahl dieses Mentipunktes werden die Einstellungen fir
e Sprache
e Displayeinstellungen (Helligkeit, Kontrast)
e Betriebsmaske
e Steuerungseinstellungen
auf die Werkseinstellung zurlickgesetzt.
Die Einstellungen werden erst nach dem nachsten POWER ON wirksam.

ACHTUNG

Durch das Ricksetzen werden alle von der Werkseinstellung abweichenden
Anpassungen im Bedienfeld sofort gedndert. Dies kann unter Umstanden zu einem
ungewollten Betriebszustand des Schrankgerates flhren.

Daher sollte das Rucksetzen nur mit gro3er Sorgfalt durchgeflhrt werden!

SINAMICS G150
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6.2.24 Menu AOP30 - Diagnose

Software / Datenbankversion
In diesem Menu werden die Versionen der Firmware und Datenbank angezeigt.

Die Version der Datenbank muss zum Softwarestand der Antriebssoftware
(nachzusehen im Parameter r0018) passen.

Batteriezustand

In diesem Menl werden die Batteriespannung in Volt und als Balkenanzeige
angezeigt. Durch die Batterie werden die Daten in der Datenbank und die aktuelle
Uhrzeit erhalten.

Eine Batteriespannung von < 2 V entspricht dem Wert 0 %, eine Spannung >3 V
entspricht 100 % in der Abbildung der Batteriespannung als Prozentanzeige.

Bis zu einer Batteriespannung von 2 V ist die Datensicherheit gewahrleistet.

e Bei einer Batteriespannung von < 2,45 V wird in der Statuszeile die Meldung
"Batterie tauschen" eingeblendet.

o Bei einer Batteriespannung < 2,30V erscheint das Popupfenster: "Warnung
Schwache Batterie".

e Bei einer Batteriespannung von < 2 V erscheint das Popupfenster: "Achtung:
Die Batterie ist leer".

e Falls nach langerem abgeschalteten Zustand durch Spannungsunterschreitung
die Uhrzeit und/oder die Datenbank fehlt, wird der Verlust beim Einschalten
durch CRC-Check festgestellt. Dadurch wird eine Meldung zum Batteriewechsel
und anschlieBendem Datenbank-Laden bzw. Uhrzeit setzen ausgeldst.

Hinweise zum Tausch der Batterie finden Sie in Kap. 11 "Wartung und
Instandhaltung"

Kommunikation

In diesem Meni werden eine Reihe von Angaben zum Status der Kommunikation
zwischen AOP und Antrieb angezeigt.

Tastatur

In der Maske wird die Funktionsfahigkeit der Tasten Uberprift. Gedriickte Tasten
werden auf dem Display in Form einer symbolischen Tastatur dargestellt. Tasten
kdnnen in beliebiger Reihenfolge gedruckt werden. Die Maske kann erst dann
verlassen werden (F5-"zuriick"), wenn jede Taste mindestens einmal gedruickt
wurde.

SINAMICS G150
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6.2.2.5

6.2.2.6

6.2.3

6.2.3.1

Meni Antriebsinbetriebnahme

Durch diese Anwahl kann aus dem Hauptmen heraus eine neue Inbetriebnahme
des Antriebes gestartet werden.

Menii Gerateinbetriebnahme

In diesem MenU kann der Gerateinbetriebnahmezustand direkt eingegeben
werden. Nur dadurch ist es moglich, z. B. einen Parameter-Reset auf
Werkseinstellung durchzufihren.

Dieses Mendu dient in spatern Versionen der Antriebssoftware fiir das Anlegen von
Motordatensatzen.

Bedienung uber Bedienfeld (LOCAL-Mode)

Die Steuertasten werden durch Umschaltung in den LOCAL Betrieb aktiviert.
Leuchtet die griine LED in der Taste LOCAL-REMITE nicht, sind sie ohne
Funktion.

Timeout-Uberwachung

Einstellungen: MENU - Einstellungen — Steuerungseinstellungen

6.2.3.2

REMOTE
! i

Timeout-Uberwachung (Werkseinstellung: 3000 ms)

Die Uberwachungszeit dient zur kontinuierlichen Uberwachung der Kommunikation
zwischen Bedienfeld und Antrieb.

Wenn im LOCAL-Mode am Antrieb nach Ablauf der Uberwachungszeit kein
Kommunikationssignal angekommen ist, dann wird der Antrieb mit AUS1
angehalten und es erscheint die Stérung F1030 "Uberwachung Steuerungshoheit:
Lebenszeichenausfall".

LOCAL/REMOTE-Taste

Aktivierung LOCAL-Mode: Taste LOCAL drlcken
LOCAL-Mode: LED leuchtet

REMOTE-Mode: LED leuchtet nicht, Tasten EIN, AUS, JOG,
Drehrichtungsumkehr, schneller, langsamer sind nicht wirksam.

SINAMICS G150
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Einstellungen: MENU - Einstellungen — Steuerungseinstellungen
LOCAL Mode speichern (Werkseinstellung: Ja)

e Ja: Der Betriebszustand "LOCAL" bzw. "REMOTE" wird beim Ausschalten der
Spannungsversorgung gespeichert und nach dem Wiedereinschalten wieder
hergestellt

e Nein: Der Betriebszustand "LOCAL" bzw. "REMOTE" wird nicht gespeichert.
Beim Einschalten der Spannungsversorgung wird auf "REMOTE" geschaltet.

LOCAL/REMOTE auch im Betrieb (Werkseinstellung: Nein)

o Ja: LOCAL/REMOTE-Umschaltung ist bei eingeschaltetem Antrieb (laufender
Motor) moglich

e Nein: Vor dem Umschalten nach LOCAL wird Gberprift, ob der Antrieb im
Zustand Betrieb ist. Wenn Ja wird die Umschaltung mit der Fehlermeldung
"Local nicht moglich" verweigert. Vor der Umschaltung nach REMOTE wird der
Antrieb ausgeschaltet und der Sollwert auf 0 gesetzt.

EIN-Taste / AUS-Taste

EIN-Taste: in LOCAL immer aktiv, wenn die Bediensperre deaktiviert ist.

AUS-Taste: wirkt in der Werkseinstellung als AUS1 = Ricklauf an der
Rucklauframpe (p1121), bei n = 0: Spannungsfreischaltung (nur falls Hauptschuitz
vorhanden)

Einstellungen: MENU - Einstellungen — Steuerungseinstellungen
Rote AUS-Taste wirkt als: (Werkseinstellung: AUS1)
e AUS1: Rucklauf an der Ricklauframpe (p1121)
e AUS2: sofort Impulssperre, Motor trudelt aus
o AUS3: Rucklauf an der Schnellhaltrampe (p1135)

SINAMICS G150
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6.2.3.4 Links/Rechts Umschaltung

Einstellungen: MENU - Einstellungen — Steuerungseinstellungen
Links/Rechts Umschaltung (Werkseinstellung: Nein)

e Ja: Im LOCAL-Mode ist Links/Rechts-Umschaltung Uber die Links/Rechts-Taste
maoglich

e Nein: Die Links/Rechts-Taste ist im LOCAL-Mode unwirksam
Aus Sicherheitsgriinden ist die Links/Rechts Taste in der Werkseinstellung

gesperrt (Pumpen und Lifter diirfen normalerweise nur in einer Drehrichtung
betrieben werden).

Die aktuell angewahlte Drehrichtung wird im Zustand "Betrieb" im LOCAL Mode
durch einen Pfeil neben dem Betriebszustand angezeigt.

6.2.3.5 Tippen (reserviert fiir zukiinftige Verwendung)

JOG

6.2.3.6 Sollwert hoher / Sollwert tiefer

Mit den Tasten hoher und tiefer kann der Sollwert mit einer Auflésung von 1 % der
Maximaldrehzahl vorgegeben werden.
(z. B. entspricht die Aufldsung 15 min™ bei p1082 = 1500 min™")

Alternativ kann der Sollwert auch numerisch eingeben werden. Dazu in der
Betriebsmaske F2 drlicken. Es erscheint ein invertiert dargestelltes Editierfeld zur
Eingabe der gewtinschten Drehzahl. Der gewiinschte Wert wird mit der
Zehnertastatur eingegeben. Mit F5 OK wird der Sollwert lbernommen.

Mit der numerischen Eingabe kann jede Drehzahl im Bereich zwischen
Minimaldrehzahl (p1080) und Maximaldrehzahl (p1082) eingegeben werden.

Die Vorgabe des Sollwertes im LOCAL Mode erfolgt unipolar. Eine
Drehrichtungsumkehr kann durch die Taste +/- (siehe Kapitel 6.2.3.4)
vorgenommen werden.

SINAMICS G150
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6.2.3.7 Motorpotentiometer

Einstellungen: MENU - Einstellungen — Steuerungseinstellungen
Motorpoti Sollwert speichern (Werkseinstellung: Nein)

e Ja: Im LOCAL-Mode wird der zuletzt gefahrene Sollwert (nach Loslassen der
HOHER oder Tiefer-Taste oder nach Bestéatigung einer numerischen Eingabe)
gespeichert.

Beim nachsten EIN Schalten im LOCAL-Mode wird wieder der gespeicherte
Sollwert angefahren. Das geschieht auch, wenn zwischendurch nach REMOTE
geschaltet oder die Versorgungsspannung ausgeschaltet wurde.

Beim Umschalten vom REMOTE- auf den LOCAL-Mode bei eingeschaltetem
Antrieb (laufender Motor) wird der zuletzt anliegende Istwert als Ausgangswert
fir den Motorpoti-Sollwert ibernommen und gespeichert.

Erfolgt die Umschaltung vom REMOTE- auf den LOCAL-Mode bei
ausgeschaltetem Antrieb, wird der zuletzt gespeicherte Motorpoti-Sollwert
verwendet.

e Nein: Beim EIN-Schalten im LOCAL-Mode wird immer mit Sollwert 0 begonnen.
Beim Umschalten vom REMOTE- auf den LOCAL-Mode bei eingeschaltetem
Antrieb (laufender Motor) wird der zuletzt anliegende Istwert als Ausgangswert
fir den Motorpoti-Sollwert eingestellt.

Motorpoti Hochlaufzeit (Werkseinstellung: 20 s)
Motorpoti Riicklaufzeit (Werkseinstellung: 30 s)
o Empfehlung: wie Hoch-/Riicklaufzeit (p1120 / p1121) einstellen

6.2.3.8 Bediensperre / Parametriersperre

Zum Schutz gegen versehentliches Bedienen der Steuertasten und gegen
unbeabsichtigtes Andern von Parametern kann durch eine Schllisseltaste eine
Bedien- bzw. Parametriersperre eingeschaltet werden. Diese eingeschalteten
Sicherheitssperren werden auf dem Display rechts oben durch zwei Schlissel-
Symbole angezeigt.

Tabelle 6-3 Anzeige von Bedien-/ Parametriersperre

Art der Sperre Online-Betrieb Offline-Betrieb
keine Sicherheitssperre

Bediensperre

Parametriersperre

Bediensperre + Parametriersperre

A
=1 M

SINAMICS G150
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Einstellungen
Bediensperre (Werkseinstellung: Nein)

e Ja: Die Inhalte von Parametern kdnnen weiterhin angesehen werden, das
Abspeichern eines Parameterwertes ist aber in jedem Fall verhindert (Meldung
in der Statuszeile: "Bediensperre — Parametrierung gesperrt"). Die AUS-Taste
(rot) ist wirksam. Die Tasten LOCAL/REMOTE, EIN (griin), JOG,
LINKS/RECHTS, HOHER und TIEFER sind unwirksam.

Parametriersperre (Werkseinstellung: Nein)

e Ja: Es wird eine Sperre des Anderns von Parametern mit Kennwortschutz
ausgeldst. Die Parametrierung verhalt sich wie im Zustand Bediensperre. Beim
Versuch, Parameterwerte zu verandern kommt hier in der Statuszeile die
Meldung: "Parametriersperre — keine Bedienhoheit". Es sind aber alle
Steuertasten weiterhin wirksam.

HINWEIS

Wurde das Passwort vergessen, kann mit folgendem Ablauf die Parametriersperre
wieder ausgeschaltet werden:

1. Versorgungsspannung ausschalten
2. RS232 Datenleitung abstecken

3. Beim Einschalten der Versorgungsspannung die Schllsseltaste driicken und fur
20 s gedrickt halten.

4. Das Riicksetzen des Zugriffschutzes wird durch Weggehen des
Schlisselsymbols im Display rechts oben gekennzeichnet.

Zugriffstufe (Werkseinstellung Standard):

Zur kompakten Darstellung der fur die erforderliche Komplexitat der Anwendung
gehodrenden Parametriermdglichkeiten werden die Parameter gefiltert angezeigt,
die Wahl erfolgt unter Zugriffstufe.

Fur besondere Aktionen ist ein Expertenlevel erforderlich, der nur von
fachkundigem Bedienpersonal verwendet werden darf. Deshalb ist zum Aktivieren
ein Kennwort erforderlich. Durch Eingabe der Kennzahl "47" wird der
Expertenmodus aktiviert.

Die Zugriffstufe "Experte" wird nicht permanent gespeichert, sondern muss nach
jedem POWER ON bei Bedarf wieder neu eingegeben werden.

SINAMICS G150
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6.2.4 Stérungen und Warnungen

Anzeige von Storungen/Warnungen

Der Antrieb zeigt einen Fehlerfall durch Melden der entsprechenden Stérung(en)
und/oder Warnung(en) am Bedienfeld an. Dabei werden Stérungen durch ein
Aufleuchten der roten "FAULT"-LED und eine fest angesprungene Stérmaske am
Display dargestellt. Mit F1-Hilfe wird Information Gber Ursache und
Abhilfemaflinahmen angeboten. Mit F5-Quitt. kann eine gespeicherte Stérung
quittiert werden.

Anstehende Warnungen werden durch Aufleuchten der gelben "ALARM"-LED
angezeigt, zusatzlich wird ein entsprechender Hinweis auf die Ursache in der
Statuszeile des Bedienfeldes angezeigt.

Was ist eine Storung?

Eine Storung ist eine Meldung des Antriebs Uber einen Fehler oder einen
besonderen (nicht gewollten) Zustand. Ursache hierzu kann eine umrichterinterne
Stérung aber auch eine externe Stérung ausgel6st z. B. von der
Wicklungstemperaturiiberwachung des Asynchronmotors sein. Die Stérungen
werden am Display angezeigt und kdnnen tGber PROFIBUS an ein Uberlagertes
Leitsystem gemeldet werden. Zusatzlich ist in der Werkseinstellung ein
Relaisausgang mit der Meldung "Umrichter Stérung" belegt. Nach Beseitigung der
Ursache der Storung muss die Stormeldung quittiert werden.

In der Liste der Stérungen und Warnungen in Kapitel 10 ist zu jeder Stérmeldung
die Art der Reaktion (AUS1, AUS?2, ...) angegeben.

Was ist eine Warnung?

Eine Warnung ist die Reaktion auf einen vom Antrieb erkannten Fehlerzustand, der
nicht zum Abschalten des Antriebs flhrt und nicht quittiert werden muss. Demnach
sind Warnungen selbstquittierend, d. h. wenn die Ursache nicht mehr vorhanden ist
setzen sie sich eigenstandig zurlck.

Anzeige von Storungen und Warnungen

Jede Stérung und Warnung wird im Storpuffer/ Warnpuffer mit dem Zeitpunkt fiir
"gekommen" eingetragen. Der Zeitstempel bezieht sich auf die relative Systemzeit
in Millisekunden (r0969).

SINAMICS G150
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akt. Storung von: 33463512 Antr: Motor Ubertemp.
F7011 Antr: Motor Ubertemp. Stoérwert: 00000000 00000000 (hex)
Ursache:

F1 |Motortemperatur hat die in (p0605)
—> . .
parametrierte Storschwelle
Uberschritten.

Abhilfe:
Hilfe ATtA zuruck Quitt Zurick A v
[F1| [F2| [F3| [F4] |[F5] [F1] [F2| [F3| [F4] |[F5
Bild 6-6 Stérungsmaske
Warnmeldungsspeicher Status Antr: Motor Ubertemp.
A7850 Externe Warnung 1 _EL Warnwert: 00000000 00000000 (hex)
A7910 Antr: Motor Ubertemp. aktiv Ursache:
A7852 Externe Warnung 3 Motortemperatur hat die in (p0604)

parametrierte Warnschwelle
F5 |Uberschritten.

“« Es erfolgt die in p0610 parametrierte
Hilfe v Lésch. zurick Zurick A v
[F1| [F2| [F3| [F4] |[F5] [F1] [F2]| [F3| [F4] [F5]

Bild 6-7 Warnungsmaske

6.2.5 Permanentes Speichern der Parameter

Beschreibung

Wenn mit dem Bedienfeld Parameter gedndert werden (im Parameter-Editor
Bestatigung mit OK), werden die neuen Werte zunachst in einem flichtigen
Speicher (RAM) gespeichert. Bis zum permanenten Abspeichern blinkt rechts oben
in der Anzeige ein "S". Damit wird signalisiert, dass mindestens 1 Parameter
geandert und noch nicht permanent abgespeichert wurde.

Es gibt 2 Mdglichkeiten das permanente Abspeichern der gednderten Parameter
auszulésen:

¢ In einer beliebigen Maske die Hilfe-Funktion aufrufen und F4-EEPROM driicken

e Beim Bestatigen einer Parametereinstellung mit OK die OK-Taste langer
driicken (>1s). Es erscheint die Abrage, ob im EEPROM gespeichert werden
soll.

Bei "Ja" wird das Abspeichern durchgefihrt. Bei "Nein" wird nichts permanent
gespeichert und dies durch das blinkende "S" signalisiert.

Bei beiden Moglichkeiten der permanenten Speicherung werden alle noch nicht
permanent gespeicherten Anderungen im EEPROM abgespeichert.

SINAMICS G150
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6.2.6 Parametrierstorungen

Tritt beim Lesen oder Schreiben von Parametern ein Fehler auf, wird das in der
Statuszeile des Bedienfeldes, das ist die achte oder unterste Zeile in der
Betriebsmaske oder die siebente Zeile in allen anderen Masken angezeigt.

Es erscheint
Parameterschreibfehler (d)pxxxx.yy:0xnn

und eine Erklarung in Klartext Uber die Art des Parametrierfehlers.

SINAMICS G150
6-18 Betriebsanleitung



11/03 Bedienung

6.3 Steuerung uber Klemmleiste

6.3.1 Allgemeines

Als Schnittstelle zur Steuerung auf der Kundenseite steht die Kundenklemmleiste
(-A60) zur Verfugung. Uber diese Schnittstelle ist die Anbindung an die tiberlagerte
Steuerung mittels analoger und digitaler Signale sowie der Anschluss zusatzlicher
Gerate moglich.

Die Kundenklemmleiste ist eine Baugruppe vom Typ TM31.

SINAMICS G150
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6.3.2 Analogeingange

Beschreibung

Es stehen zwei Analogeingange auf der Kundenklemmleiste fur die Vorgabe von

Sollwerten Uber Strom- oder Spannungssignale zur Verfigung. In der

Werkseinstellung wird der Analogeingang 0 (Klemme X521:1/2) als Stromeingang

verwendet.

Voraussetzung

p1070 = r4055[00]

Hauptsollwert wird von Analogeingang 0 vorgegeben
<MENU> - <Parametrierung> - <Alle Parameter> - p1070

anwahlen und auf r4055 einstellen - Index [00] anwahlen

Anschlussvorschlag

6-20

-A10 (CU 320)

-A60 (TM31)

——
PROFIBUS/
Klemmleist:

Anwender-
verdrahtung

r@

20 mA = n max
(p2000)

0 N O OGRS WN (=

EIN/AUS1 —;;
3

Stérung 4
quittieren

(22K

Bild 6-8 Anschlussvorschlag
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Signalflussplan

Glattung
Offset p4053
akt U/l p4063 akt. Wert
r4052 g Skalierung I r4055

F3505

Drahtbruch Analogeingang (nur bei p4056 = 3)

Bild 6-9 Signalflussplan: Analogeingang 0

Einstellparameter

Einstellbereich: 0/2/3/4/5
Werkseinstellung: 2:0...20 mA

p4056 | Typ der Analogeinginge

Einstellparameter fir den Typ der Analogeingénge der Kundenklemmleiste.

Werte: 0:0...10V
2:0...20mA
3: 4 ... 20 mA mit Drahtbruchiiberwachung
4:-10...+10V
5:-20 ... +20 mA

Bei den Einstellungen 0 und 4 muss der Schalter S5.0 auf der Kundenklemmleiste (-A60) auf "V" stehen.

Bei den Einstellungen 2, 3 und 5 muss der Schalter S5.0 auf der Kundenklemmleiste (-A60) auf "I"
stehen.

Bei Einstellung 3 mit Drahtbruchiberwachung wird bei Unterschreitung des Eingangsstromes von 2 mA
die Stérung F3505 ausgeldst.

r4052 Aktuelle Eingangsspannung/-strom | Einheit: V bzw. mA

Anzeige der aktuellen Eingangsspannung in V, wenn der Analogeingang als Spannungseingang
eingestellt ist (p4056 = 0/ 4) und der Schalter S5.0 auf "V" steht

Anzeige des aktuellen Eingangsstromes in mA, wenn der Analogeingang als Stromeingang eingestellt ist
(p4056 = 2 / 3/ 5) und der Schalter S5.0 auf "|" steht

Einstellbereich: -20.000 ... 20.000 V bzw. mA
Werkseinstellung_j: 0.000 V bzw. mA

p4063 | Offset Analogeingdnge

Einstellparameter fir den Offset, der zu dem Eingangssignal vor der Skalierungskennlinie addiert wird.

Die Einheit ist in V, wenn der Analogeingang als Spannungseingang eingestellt ist (04056 = 0 / 4) und
der Schalter S5.0 auf "V" steht

Die Einheit ist in mA, wenn der Analogeingang als Stromeingang eingestellt ist (p4056 =2 /3 /5) und
der Schalter S5.0 auf "I" steht

SINAMICS G150
Betriebsanleitung 6-21



Bedienung 11/03

Gléttungszeitkonstante Einstellbereich: 0.0 ... 1000.0 ms

Analogeingénge Werkseinstellung: 0.0 ms

p4053

Einstellparameter fir die Zeitkonstante des Tiefpassfilters 1. Ordnung fir die Analogeingange.

r4055 Bezogener aktueller Eingangswert | Einheit: %

Anzeige des aktuellen Eingangswertes des Analogeinganges in %.

HINWEIS

In der Werkseinstellung und nach der Grundinbetriebnahme entspricht ein
Eingangsstrom von 20 mA dem Hauptsollwert 100 % Bezugsdrehzahl (p2000),
welche auf die Maximaldrehzahl (p1082) gesetzt wurde.

Beispiel fiir das Andern des Analogeingangs 0 von Strom- auf
Spannungseingang —10 - +10 V

S5.0 = "V Strom-/ Spannungsumschaltung
] Umschalter fur Strom - Spannung auf "Spannung" ("V")
¢ einstellen
p4056 = 4 Typ Analogeingang 0 auf -10 ... +10 V einstellen

Bild 6-10  Beispiel einer Einstellung des Analogeingangs 0

F3505 — Storung "Drahtbruch Analogeingang™

Die Stérung wird ausgeldst, wenn der Typ Analogeingang (p4056) auf 3 eingestellt
ist (4 ... 20 mA mit Drahtbruchiberwachung) und der Eingangsstrom von 2 mA
unterschritten wurde.

Uber den Stérwert kann der betroffene Analogeingang ermittelt werden.

Beispiel

TM: Analog-E. Drahtbruch
Storwert: 0000000003 00000003H
i

Ursache: — K_omponentennummer
TM31.Drahtbruch Analogeingang 3: Modul -A60
Abhilfe: 4: Modul -A61 (Option)

TM31.Leitungen Apalogeingang prifen

— 0: Analogeingang 0: -X521:1/2

1: Analogeingang 1: -X521:3/4
Zurick A v

[F1] [F2| [F3| [F4| |[F5

Bild 6-11  Stérungsmaske

SINAMICS G150
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6.3.3 Motorpotentiometer

Beschreibung

Das digitale Motorpotentiometer ermdglicht eine ferngesteuerte Einstellung von
Drehzahlen Uber Schaltsignale (+/- Taster). Die Ansteuerung erfolgt tber die
Klemmen X520:2 und X520:3. Solange an der Klemme -X520:2 (Sollwert hdher)
eine logische 1 ansteht, integriert der interne Zahler den Sollwert auf. Die
Integrationszeit (Anstiegsgeschwindigkeit der Sollwertanderung) kann dber den
Parameter p1047 (iber das Bedienfeld eingestellt werden. Uber die Klemme -
X520:3 (Sollwert tiefer) kann in gleicher Weise der Sollwert heruntergefahren
werden. Die Ricklauframpe kann tber den Parameter p1048 tGber das Bedienfeld
eingestellt werden.

Voraussetzung

Hauptsollwert wird vom Motorpotentiometer vorgegeben
<MENU> - <Parametrierung> - <Alle Parameter> - p1070
anwahlen und auf r1050 einstellen

p1070 =r1050

Anschlussvorschlag

([ _T/ |
-A10 (CU 320)

-A60 (TM31)

—\

PROFIBUS/
Klemmleiste

EINAUST —>— o _jé L
Motorpotentiometer hoher 2 r |
Motorpotentiometer tiefer 3 | @ |

Fehler quittieren —;‘; |_ ______ ]

1

Bild 6-12  Schaltungsvorschlag

SINAMICS G150
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Signalflussplan

. Hoher
X520:2 . Hochlaufzeit Ricklaufzeit
X520:3 —1efer_ p1047 p1048
—_ —_
vy v v
ya Lo
e 00 p1082-|- -1 - -

MOP.nSollnHLG
r1050

i R

Motorpoti max
p1037

A 4

Motorpoti
(Realisierung tber
internen Hochlaufgeber)
= 4 11 —p1082' .................

Motorpoti min
p1038 |"’*’ 10

Bild 6-13  Signalflussplan: Motorpotentiometer

Einstellparameter

Motorpotentiometer Einstellbereich: -210000.000 ... +210000.000 1/min
Maximaldrehzahl Werkseinstellung: p1082 (Maximaldrehzahl)

p1037

Eingabe der maximalen Drehzahl fiir das Motorpotentiometer

Motorpotentiometer Einstellbereich: -210000.000 ... +210000.000 1/min
Minimaldrehzahl Werkseinstellung: -p1082 (Maximaldrehzahl)

p1038

Eingabe der minimalen Drehzahl fiir das Motorpotentiometer

Motorpotentiometer Einstellbereich: 0.000 ... 1000.000 s
Hochlaufzeit Werkseinstellung: 10.000 s

p1047

Eingabe der Hochlaufzeit fiir das Motorpotentiometer

Motorpotentiometer Einstellbereich: 0.000 ... 1000.000 s
Riicklaufzeit Werkseinstellung: 10.000 s

p1048

Eingabe der Riicklaufzeit fir das Motorpotentiometer

Motorpotentiometer
r1050 Drehzahlsollwert nach Einheit: 1/min
Hochlaufg_]eber

Anzeige des Sollwertes hinter dem Motorpotentiometer

SINAMICS G150
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6.3.4 Drehzahlfestsollwerte

Beschreibung

Es stehen 3 einstellbare Drehzahlfestsollwerte zur Verfliigung. Die Auswahl dieser

Drehzahlfestsollwerte erfolgt Gber die Klemmen X530:3 und X530:4.

Voraussetzung

p1070 =r1024

anwahlen und auf r1024 einstellen

Anschlussvorschlag

-A10 (CU 320)
-A60 (TM31)

—— X530

PROFIBUS/
Klemmleiste

Rrehz:rgis;sollwen-_ ~ 3
nwabhl Bi
Drehzahlfestsollwert-— ;‘;

Anwahl Bit 1 ,—
6

EvAust —~—

3]

Fehler quittieren — ;‘5‘

[

Bild 6-14  Anschlussvorschlag

SINAMICS G150
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Signalflussplan

-X530:3

-X530:4

0.000 ——— b

Drehzahlfestsollwert 02
p1002

Drehzahlfestsollwert 01 o
p1001

Drehzahlfestsollwert 03
p1003

o 1

01

Drehzahlfestsollw.
wirksam
r1024

I S

Bild 6-15  Signalflussplan: Drehzahlfestsollwerte

Einstellparameter

p1001 Drehzahlfestsollwert 01

Einstellbereich: -210000.000 ... +210000.000 1/min

Werkseinstellung: 300.000 1/min

Eingabe des 1. Drehzahlfestsollwertes

p1002 | Drehzahlfestsollwert 03

Einstellbereich: -210000.000 ... +210000.000 1/min

Werkseinstellung_;: 600.000 1/min

Eingabe des 2. Drehzahlfestsollwertes

p1003 | Drehzahlfestsollwert 03

Einstellbereich: -210000.000 ... +210000.000 1/min

Werkseinstellung: 1500.000 1/min

Eingabe des 3. Drehzahlfestsollwertes

r1024 Drehzahlfestsollwert wirksam

Einheit: 1/min

Anzeige des wirksamen Drehzahlfestsollwertes

6-26
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6.3.5 Erweiterte Einstellmoéglichkeiten Analogeingange

Beschreibung

Zusétzlich zu den in Kapitel 6.3.2 beschriebenen Einstellmdglichkeiten steht eine
Skalierung des Eingangssignals zur Verfigung.

Signalflussplan

Typ
p4056

akt U/l

r4052

(nur bei p4056 = 3)

Glattung
p4053

akt. Wert
r4055

e

Kennl. x1 Kennl. x2
p4057 p4059
Offset
4063
P Kennl. y2 | Y [%]
p4060 | Y,
3 %
> % 5 B
Kennl. y1 |
p4058 | | Y

F3505

Drahtbruch Analogeingang

Skalierung

Bild 6-16  Signalflussplan: Analogeingang 0

Einstellparameter der Skalierung

4057[0] Wert x1 der Kennlinie der
P Analogeingédnge

Einstellbereich: -20.000 ... +20.000 V bzw. mA

Werkseinstellung: 0.000 mA

und der Schalter S5.0 auf "V" steht.

und der Schalter S5.0 auf "I" steht.

Einstellung der x-Koordinate in V oder mA des ersten Punktes der Normierungskennlinie.

Die Einheit betragt V, wenn der Analogeingang 0 als Spannungseingang eingestellt ist (p4056 = 0/ 4)

Die Einheit betragt mA, wenn der Analogeingang 0 als Stromeingang eingestellt ist (p4056 =2/ 3/ 5)

Wert y1 der Kennlinie der
p4058[0] Analogeingédnge

Einstellbereich: -1000.00 ... +1000.00 %

Werkseinstellung: 0.00 %

Einstellung der y-Koordinate in % des ersten Punktes der Normierungskennlinie.

SINAMICS G150
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Wert x2 der Kennlinie der Einstellbereich: -20.000 ... +20.000 V bzw. mA
Analogeingédnge Werkseinstellung: 20.000 mA

p4059[0]

Einstellung der x-Koordinate in V oder mA des zweiten Punktes der Normierungskennlinie.

Die Einheit betragt V, wenn der Analogeingang 0 als Spannungseingang eingestellt ist (p4056 = 0/ 4)
und der Schalter S5.0 auf "V" steht.

Die Einheit betragt mA, wenn der Analogeingang 0 als Stromeingang eingestellt ist (p4056 =2/ 3/ 5)
und der Schalter S5.0 auf "I" steht.

Wert y2 der Kennlinie der Einstellbereich: -1000.00 ... +1000.00 %

4060[0 L
P [l Analogeingdnge Werkseinstellung: 100.00 %

Einstellung der y-Koordinate in % des zweiten Punktes der Normierungskennlinie.

SINAMICS G150
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6.4 Steuerung uber PROFIBUS
6.4.1 PROFIBUS — Anschluss

Position von PROFIBUS-Anschluss, Adressschalter und Diagnose-LED
Der PROFIBUS-Anschluss, der Adressschalter und die Diagnose-LED befinden

sich auf der Regelungsbaugruppe.

X126
PROFIBUS- | PROFIBUS
Anschluss Diagnose-LED
Ty Fy
PROFIBUS

Adressschalter

Bild 6-17  Ansicht der Regelungsbaugruppe mit Schnittstelle fir PROFIBUS

SINAMICS G150
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PROFIBUS-Anschluss

Der PROFIBUS-Anschluss erfolgt Giber eine 9-polige Sub-D Buchse (X126), die
Anschlisse sind potentialgetrennt.

Tabelle 6-4 X126 - PROFIBUS-Anschluss

Pin Signalname Bedeutung Bereich
1 SHIELD Erdanschluss
/6\ 2 M24 SERV Versorgung Teleservice, Masse oV
1o 3 RxD/TxD-P Empfang- /Sende- Daten - P (B/B’) RS485
o 8 4 CNTR-P Steuersignal TTL
@) o) 5 DGND PROFIBUS Datenbezugspotential (C/C’)
8 Cg) 6 VP Versorgungsspannung Plus 5V+10 %
7 P24_SERV Versorgung Teleservice P, +(24 V) 24V (20.4V -28.8V)
L @ ) 8 RxD/TxD-N Empfang- /Sende- Daten - N (A/A’) RS485
9 - nicht belegt

Verwendbare Anschlussstecker

Der Anschluss der Leitungen muss Uber den PROFIBUS-Stecker erfolgen, da sich
in diesem Stecker auch die Busabschlusswiderstande befinden.

(|
4 &
PROFIBUS-Stecker PROFIBUS-Stecker
ohne PG/PC-Anschluss mit PG/PC-Anschluss
B6ES7972-0BA41-0XA0 6ES7972-0BB41-0XA0

Bild 6-18 PROFIBUS-Stecker

Busabschlusswiderstand

Je nach Position im Bus muss der Busabschlusswiderstand ein- oder
ausgeschaltet werden, da sonst die Datenlibertragung nicht ordnungsgemafn
funktioniert.

Regel: nur an den beiden Enden des Busstranges missen die
Abschlusswiderstande eingeschaltet werden, an allen tbrigen Steckern miissen
die Widerstande abschaltet werden.

Der Leitungsschirm muss groR3flachig und beidseitig aufgelegt werden.

SINAMICS G150
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erster Busteilnehmer letzter Busteilnehmer
—1
on
off
Busabschluss / Busabschluss
S
vom vorhergehenden zum néchsten
Busteilnehmer Busteilnehmer
Bild 6-19 Lage der Busabschlusswiderstande
Kabelfiihrung

Einfihrung des PROFIBUS-
Kabels von oben in die
Elektronik-Baugruppe

Busleitung am vorhandenen

Kabelstrang fihrenundan |

diesen mit Kabelbindern
befestigen

Zum Durchfiihren der Leitung
muss der Busstecker
demontiert werden.

Schirmauflage

Bild 6-20  Kabelfiihrung

SINAMICS G150
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6.4.2 Steuerung uber PROFIBUS

6.4.21 Allgemeines

Diagnose-LED "DP1 (PROFIBUS)"

Die Diagnose-LED fir den PROFIBUS befindet sich auf der Frontseite der
Regelungsbaugruppe, siehe Kapitel 6.4.1, die Bedeutung geht aus folgender
Tabelle hervor.

Tabelle 6-5 Beschreibung der LEDs

Farbe Zustand Beschreibung
------ Aus Regelungsbaugruppe hat keine Spannung
Grin Dauerlicht PROFIBUS ist kommunikationsbereit und zyklische Kommunikation

findet statt

Grin Blinklicht 0,5 Hz | PROFIBUS ist kommunikationsbereit und es findet keine zyklische
Kommunikation statt

Rot Dauerlicht Es liegt mindestens eine PROFIBUS-Stérung an. PROFIBUS ist nicht
bereit (z.B. nach dem Einschalten).

6.4.2.2 Einstellen der PROFIBUS-Adresse

Es gibt zwei Méglichkeiten um die PROFIBUS-Adresse einzustellen:

e Uber Adressschalter (DIP-Schalter) an der Vorderseite der
Regelungsbaugruppe hinter der Blindabdeckung, siehe Kapitel 6.4.1.
Der Parameter p0918 ist dann nur lesbar und zeigt die eingestellte Adresse an.
Eine Anderung des Schalters wird erst nach einem POWER ON der
Regelungsbaugruppe wirksam.

e Uber Eingabe des Parameters p0918 am Bedienfeld.
Dies geht nur wenn die Adresse Uber Adressschalter auf 0 oder 127 eingestellt
ist, d.h. alle Schalter von S1 bis S7 sind dann auf ON oder OFF gestellt.
Hierbei wird eine Anderung des Parameters sofort wirksam.

Tabelle 6-6 PROFIBUS-Adressschalter

Schalter Wertigkeit Technische Angaben
S i wewe F5722Z
S3 =4
S4 2°=8
S5 2'=16
S6 25 =732 Beispiel
S7 2°=64

SINAMICS G150
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6.4.3 Prozessdaten
6.4.3.1  Steuerwort 1
Tabelle 6-7 Beschreibung des Steuerwortes 1
Bit Bedeutung Erklarung Betriebs-
bedingung
0 : Abbremsen an der Riicklauframpe
0 = AUS1 (AUS1) (p1121), danach Impulssperre, Hauptschiitz
0 (falls vorhanden) wird gedffnet 1
1=EIN
0 = Austrudeln (AUS2) 0: Impulssperre, Hg_uptschutz (falls
1 vorhanden) wird gedffnet 1
1 = kein Austrudeln
0: Abbremsen an der Schnellhalt-Rampe
0 = Schnellhalt (AUS3) (p1115), danach Impulssperre, Hauptschiitz
2 (falls vorhanden) wird gedffnet 1
1 = kein Schnellhalt
3 0 = Betrieb sperren ;
1 = Betrieb freigeben
0 = Hochlaufgeber Null setzen 0: Der Alis?ang des HLG wird auf den
4 Sollwert "0" gesetzt 1
1 = Hochlaufgeber freigeben
0 = Hochlaufgeber einfrieren 0: der aktuelle So[lwert wird am Ausgang des
5 Hochlaufgebers eingefroren 1
1 = Hochlaufgeber wiederaufsetzen
6 | 1=Freigabe Drehzahlsollwert Der Sollwert wird am Eingang des 1
Hochlaufgebers freigegeben
7 | 0-> 1= Fehler quittieren ein p05|t|vernFIankenwechsel quittiert alle B
aktuellen Stérungen
reserviert -
reserviert -
1: Steuerworte und Sollwerte werden
. ausgewertet
10 |1 =Fiihrung durch PLC 1
0: Steuerworte und Sollwerte werden nicht
ausgewertet
11 |1 = Drehrichtungsumkehr -
12 | reserviert -
13 |1 = Motorpotentiometer hoher -
14 |1 = Motorpotentiometer tiefer -
15 |reserviert -
SINAMICS G150
Betriebsanleitung 6-33



Bedienung 11/03
6.4.3.2 Zustandswort 1
Tabelle 6-8 Beschreibung des Zustandswortes 1
Bit Bedeutung
0 1 = Einschaltbereit
1 1 = Betriebsbereit
2 1 = Betrieb freigegeben
3 1 = Stérung wirksam
4 0 = Austrudeln aktiv (AUS2)
5 0 = Schnellhalt aktiv (AUS3)
6 1 = Einschaltsperre
7 1 = Warnung wirksam
8 1 = Drehzahl-Soll-Ist-Abweichung im Toleranzband
9 es steht immer eine 1 an
10 1 = f- oder n-Vergleichswert erreicht oder liberschritten
11 1 = |-, M- oder P-Grenze erreicht
12 reserviert
13 0 = Warnung Ubertemperatur Motor
14 1 = Motor dreht vorwirts (nist >= 0)
0 = Motor dreht riickwarts (nist < 0)
15 |1 =Warnung thermische Uberlast Leistungsteil

6.4.3.3 Auswahl Telegrammtyp

Beschreibung

Durch die Auswahl fest vorgegebener Telegrammtypen wird der Umfang der

Ubertragenen Sende- und Empfangsdaten festgelegt.

Tabelle 6-9 Beschreibung Auswahl Telegrammtyp

Typ PZD 1 PZD 2 PZD 3 PZD 4 PZD 5 PZD 6
1 STW 1 N_SOLL
ZSW 1 N_IST
STW 1 N_SOLL
20 — | ST M_IST P IST FAULT
ZSW 1 N_IST - - -
||

6-34
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71 Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel behandelt die Funktionen Sollwertkanal und die Regelung
e Sollwertkanal

- Drehrichtungsumkehr

— Ausblenddrehzahl

— Minimaldrehzahl

- Drehzahlbegrenzung

- Hochlaufgeber

e Regelung (in Vorbereitung)

Sollwertkanal Regelung

A ®

Schrankbedienfeld
PROFIBUS L—O g

EJ :

Eingangsklemmen Ausgangsklemmen
-A60 -A60
El
Diagnose Stérungen/Warnungen Uberwachungen Funktionen Schutzfunktionen

oog | /N V4
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7.2 Sollwertkanal

7.21 Drehrichtungsumkehr

Beschreibung

Sollte sich herausgestellt haben, dass bei der Kabelmontage ein falsches Drehfeld
angeschlossen wurde, und Iasst sich das Drehfeld durch nachtragliches Tauschen
der Motorkabel nicht mehr korrigieren, so kann durch negative Sollwertvorgabe
oder Uber die Parametrierung des Schrankgerates das Drehfeld geandert und
damit eine Drehrichtungsumkehr ermdglicht werden. Hauptanwendung ist die
Anforderung, den Antrieb in beiden Drehrichtungen betreiben zu kénnen.

Voraussetzungen
Die Drehrichtungsumkehr wird ausgeldst:
e bei Steuerung tiber PROFIBUS von Steuerwort 1, Bit 11

e bei Steuerung Uber das Schrankgeratebedienfeld (LOCAL-Mode) von der Taste
"Drehrichtungsumkehr”.

SINAMICS G150
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Sollwertkanal und Regelung

7.2.2

Beschreibung

Mit der Vorgabe einer Minimaldrehzahl wird die Méglichkeit gegeben, einen

Minimaldrehzahl

bestimmten Bereich um die Drehzahl 0 1/min herum flr den stationédren Betrieb zu
sperren.

Signalflussplan

Soll_nach_Begr
114

e

Fa—r
fZF

Minimald

rehzahl

p1080

Ya /

nSoll_nachMinBegr
112

e

»
!

»
!

N

fZF

Ausblenddrehzahl

H
i
i
i
i
3
!
i
i
i
1
i
i
i

>

X y
»
»

X

Minimalbegrenzung

Bild 7-1

Einstellparameter

Signalflussplan: Minimaldrehzahl

p1080

Minimaldrehzahl

Einstellbereich: 0.000 ... 19500.000 1/min

Werkseinstellung: 0.000 1/min

Einstellparameter fir die kleinste mdgliche Drehzahl. Diese Drehzahl wird im Betrieb nicht unterschritten.

r1112

Drehzahlsollwert nach
Minimalbegrenzung

Einheit: 1/min

Anzeige des Drehzahlsollwertes nach der Minimalbegrenzung.

SINAMICS G150
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7.2.3 Drehzahlbegrenzung

Beschreibung

Mit der Drehzahlbegrenzung soll die maximal zuldssige Drehzahl fir den gesamten
Antriebsstrang begrenzt werden, um den Antrieb und die Lastmaschine/ den
Prozess vor Schaden durch Uberdrehzahlen zu schiitzen.

Signalflussplan

Drehzahlgrenze positiv

nSoll_nachMinBegr p1083

1112 T r1119
Kl ~v - B
4

Drehzahlgrenze negativ
p1086

Soll_vor_HLG

»
L

Bild 7-2 Signalflussplan: Drehzahlbegrenzung

Einstellparameter

Einstellbereich: 0.000 ... 210000.000 1/min
Werkseinstellung_]: 1500.000 1/min

p1082 | Drehzahigrenze

Einstellparameter fir die gréRte mogliche Drehzahl. Dieser Parameter stellt die Bezugsdrehzahl fiir alle
Hoch- und Riicklaufzeiten (Motorpotentiometer, Hochlaufgeber) dar.

Einstellbereich: 0.000 ... 210000.000 1/min
Werkseinstellung: 210000.000 1/min

p1083 Drehzahlgrenze positive Drehrichtung

Einstellparameter der Drehzahlgrenze fiir die positive Drehrichtung.

Einstellbereich: -210000.000 ... 0.000 1/min
Werkseinstellung_;: -210000.000 1/min

p1086 Drehzahlgrenze negative Drehrichtung

Einstellparameter der Drehzahlgrenze fiir die negative Drehrichtung. Mit diesem Parameter kann
gegebenenfalls die negative Drehrichtung gesperrt werden.

SINAMICS G150
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Sollwertkanal und Regelung

7.2.4

Hochlaufgeber

Beschreibung

Durch den Hochlaufgeber wird die Anderungsgeschwindigkeit des Sollwertes beim
Hoch und Herunterfahren des Antriebes begrenzt. Dieses verhindert dass
ungewollte Sollwertspriinge den Antriebsstrang belasten. Zusatzlich einzustellende
Verrundungszeiten im unteren und oberen Drehzahlbereich verbessern die
Regelungseigenschaften in Bezug auf LaststoRe. Hierdurch werden mechanische
Komponenten wie Wellen und Kupplungen geschont.

Die Hochlauf- und Riicklaufzeit bezieht sich jeweils auf die Maximaldrehzahl
(p1082). Die zusatzlich einstellbaren Verrundungszeiten kénnen das
Uberschwingen des Drehzahlistwertes beim Anfahren des Sollwertes vermeiden.
Dadurch verbessert sich die Regelgute.

Achtung: zu grof3 eingestellte Verrundungszeiten fiihren bei schlagartiger
Reduzierung des Sollwertes wahrend des Hochlaufvorganges zum Uberschwingen
des Sollwertes. Die Verrundung wirkt auch im Nulldurchgang, d.h. bei
Drehrichtungsumkehr wird tGber Anfangsverrundung, Ricklaufzeit und
Endverrundung der Hochlaufgeberausgang bis Null reduziert und anschlief3end
Uber Anfangsverrundung, Hochlaufzeit und Endverrundung der neue invertierte
Sollwert angefahren. Die Verrundungen wirken nicht bei Schnellhalt (AUS3). Die
tatsachlichen Hoch-/ Rucklaufzeiten verlangern sich mit aktiver Verrundung.

Signalflussplan

HLG.t_Hochlauf HLG.T_AnfVer HLG.T_EndVer HLG.t_Rucklauf
0.00...999999.00 s 0.00...30.00 s 0.00...30.00 s 0.00...999999.00 s
p1120 (10.00) p1130 (0.00) p1131 (0.00) p1121 (10.00)

I S B

)
Soll_vor_HLG / \ nSoll_nach_HLG

r1119

_tr 1,

r1150

\

p1130 p1131 p1130 p1131 t

Bild 7-3

Signalflussplan: Hochlaufgeber
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Einstellparameter

Einstellbereich: 0.00 ... 999999.00 s
Werkseinstellung: 10.00 s

p1120 Hochlaufgeber Hochlaufzeit

In dieser Zeit wird der Sollwert von Null bis zur Drehzahlgrenze (p1082) verstellt.

Einstellbereich: 0.00 ... 999999.00 s
Werkseinstellung: 10.00 s

p1121 Hochlaufgeber Riicklaufzeit

In dieser Zeit wird der Sollwert von der Drehzahlgrenze (p1082) bis Null verstellt.

Einstellbereich: 0.00 ... 30.00 s
Werkseinstellung: 0.00 s

p1130 Hochlaufgeber Anfangsverrundung Zeit

Einstellung der Zeit fir die Anfangsverrundung. Der Wert gilt flir Hochlauf und Ricklauf.

Einstellbereich: 0.00 ... 30.00 s
Werkseinstellung: 0.00 s

p1131 Hochlaufgeber Endverrundung Zeit

Einstellung der Zeit fir die Endverrundung. Der Wert gilt fiir Hochlauf und Ricklauf.

HINWEIS

Die effektive Hochlaufzeit verlangert sich durch die Eingabe von Anfangs- und
Endverrundungszeiten.

effektive Hochlaufzeit = p1120 + (0,5 x p1130) + (0,5 x p1131)

SINAMICS G150
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7.2.5 Erweiterte Einstellmoglichkeiten
7.2.5.1 Ausblenddrehzahlen, Minimaldrehzahl

Beschreibung

Bei drehzahlgeregelten Antrieben kann es vorkommen, dass sich im Regelbereich
des gesamten Antriebsstranges biegekritische Drehzahlen befinden, in deren
Umgebung nicht stationar gefahren werden kann. D.h. dieser Bereich kann
durchfahren werden, der Antrieb darf aber hier nicht verharren, da es zur Anregung
von Resonanzschwingungen kommen kann. Mit den Ausblendbandern wird die
Moglichkeit gegeben, diese Bereiche fiir den stationaren Betrieb zu sperren. Da
sich die Punkte der biegekritischen Drehzahlen eines Antriebsstranges
alterungsbedingt oder aus thermischen Griinden verschieben kdnnen, ist hier ein
groRerer Regelbereich zu sperren. Damit es im Bereich dieser Ausblendbander
(Drehzahlen) nicht zu standigen Drehzahlspriingen kommen kann, sind diese
Ausblendbander mit einer Hysterese versehen.

Signalflussplan

Soll_nach_Begr
r1114

Ausblenddrehzahl 1 Ausblenddrehzahl 4
p1091

X y

Ausblenddrehzahl 2 Ausblenddrehzahi 3 21994
p1092 p1093

R

A A A A

Iyl
y

Minimaldrehzahl
p1080

w Y YA nSoll_nachMinBegr
v A r1112

LA SN

x

YVvYy

a
<
.
L
3
B
-

w Minimalbegrenzung

Bandbreite
p1101

Bild 7-4 Signalflussplan: Ausblenddrehzahlen, Minimaldrehzahl
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Einstellparameter fiir Ausblenddrehzahlen

Einstellbereich: 0.000 ... 210000.000 1/min
Werkseinstellung: 0.000 1/min

p1091 Ausblenddrehzahl 1

Einstellparameter fir die Ausblenddrehzahl 1.

Einstellbereich: 0.000 ... 210000.000 1/min
Werkseinstellung: 0.000 1/min

p1092 | Ausblenddrehzahl 2

Einstellparameter fir die Ausblenddrehzahl 2.

Einstellbereich: 0.000 ... 210000.000 1/min
Werkseinstellung: 0.000 1/min

p1093 | Ausblenddrehzahl 3

Einstellparameter fir die Ausblenddrehzahl 3.

Einstellbereich: 0.000 ... 210000.000 1/min
Werkseinstellung: 0.000 1/min

p1094 | Ausblenddrehzahl 4

Einstellparameter fir die Ausblenddrehzahl 4.

Einstellbereich: 0.000 ... +210000.000 1/min
Werkseinstellung: 0.000 1/min

p1101 Ausblenddrehzahl Bandbreite

Einstellung der Bandbreite fur die Ausblenddrehzahlen 1 bis 4.

7.3 Regelung

(in Vorbereitung)

SINAMICS G150
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8.2 Analogausgange

Beschreibung

Es gibt zwei Analogausgange auf der Kundenklemmleiste, die zur Ausgabe von
Sollwerten Uber Strom- oder Spannungssignale dienen.

Signalflussplan

AO_Signal
p4071
I " AOT
Drehzahlistwert _J G;jg;’gg p4o7¥5p S
70063 pannungs-
Ausgangsstrom i akt. U/l I ausgan
usgang N Skalierung 14074 AO OV+ X522.1 gang
r0068 o D ————0——
Zwischenkreisspannung —» o L L q
r0070 i 7 " A | Ao OA+ X522.3 10V
N __ @
Glattung +-20mA
Ausgangsleistung
r0082 —> Stromausgang

AO 0 Bez

Bild 8-1 Signalflussplan: Analogausgang 0

Einstellparameter Analogausgang 0 (AOO)

Einstellbereich: siehe Liste
Werkseinstellung: r1445 (N_IST)

Einstellparameter flr das auszugebende Signal fiir den Analogausgang 0 der Kundenklemmleiste.

p4071[0] | Signalquelle fiir den Analogausgang

Einstellbereich: 0 ... 1000 ms

Werkseinstellung: 0ms

p4073[0] | Glattungszeit Analogausgang

Einstellparameter fir die Zeitkonstante des Tiefpassfilters 1. Ordnung fiir den Analogausgang 0

r4074[0] ‘ Aktuelle Ausgangsspannung/-strom Einheit: V bzw. mA

Anzeige der aktuellen Ausgangsspannung in V, wenn der Analogausgang 0 als Spannungsausgang
eingestellt ist (p4076 = 1/ 4) und die Klemmen X522: 1,2 verwendet werden.

Anzeige des aktuellen Ausgangsstromes in mA, wenn der Analogausgang 0 als Stromausgang
eingestellt ist (p4076 = 0/ 2 /3) und die Klemmen X522: 3,2 verwendet werden.

SINAMICS G150
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Einstellbereich: 0/1/2/3/4
Werkseinstellung_]: 0:0...20 mA

p4076[0] | Typ Analogausgang

Einstellparameter fir den Typ des Analogausgangs 0 der Kundenklemmleiste.

Werte: 0:0...20mA
1:0..10V
2:4 .20 mA
3:-20... +20 mA
4:-10..+10V

Bei den Einstellungen 0, 2 und 3 miissen die Klemmen X522: 3,2 verwendet werden.

Bei den Einstellungen 1 und 4 miissen die Klemmen X522: 1,2 verwendet werden.

Einstellparameter Analogausgang 1 (AO1)

Einstellbereich: siehe Liste
Werkseinstellung: r0068 (I_IST)

p4071[1] | Signalquelle fiir den Analogausgang

Einstellparameter flr das auszugebende Signal fir den Analogausgang 1 der Kundenklemmleiste.

Einstellbereich: 0 ... 1000 ms

Werkseinstellung: 0 ms

p4073[1] | Glattungszeit Analogausgang

Einstellparameter fir die Zeitkonstante des Tiefpassfilters 1. Ordnung fiir den Analogausgang 1

r4074[1] ‘ Aktuelle Ausgangsspannung/-strom Einheit: V bzw. mA

Anzeige der aktuellen Ausgangsspannung in V, wenn der Analogausgang 1 als Spannungsausgang
eingestellt ist (p4076 = 1/ 4) und die Klemmen X522: 4,5 verwendet werden.

Anzeige des aktuellen Ausgangsstroms in mA, wenn der Analogausgang 1 als Stromausgang eingestellt
ist (p4076 = 0/ 2 /3) und die Klemmen X522: 6,5 verwendet werden.

Einstellbereich: 0/1/2/3/4
Werkseinstellung: 0:0..20 mA

p4076[1] | Typ Analogausgang

Einstellparameter fir den Typ des Analogausgangs 1 der Kundenklemmleiste.

Werte: 0:0...20 mA
1:0..10V
2:4..20mA
3:-20... +20 mA
4:-10 ... +10 V

Bei den Einstellungen 0, 2 und 3 mussen die Klemmen X522: 6,5 verwendet werden.

Bei den Einstellungen 1 und 4 missen die Klemmen X522: 4,5 verwendet werden.

SINAMICS G150
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Liste der Signale fiir die Analogausgange

Signal Parameter Einheit Normierung
(100 % = ...), siehe
Tabelle 8-1

Drehzahlsollwert vor Sollwertfilter r0060 1/min p2000
Motordrehzahl ungegléattet r0061 1/min p2000
Drehzahlistwert nach Glattung r0063 1/min p2000
Ausgangsfrequenz r0066 Hz Bezugsfrequenz
Ausgangsstrom r0068 Aeff p2002
Zwischenkreisspannung r0070 ) p2001
Momentensollwert r0079 Nm p2003
Ausgangsleistung r0082 kW r2004
fiir Diagnosezwecke
Regelabweichung r0064 1/min p2000
Schlupffrequenz r0065 Hz Bezugsfrequenz
Phasenstromistwert r0069 A p2002
Aussteuergrad r0074 % Bezugsaussteuergrad
feldbildender Stromsollwert r0075 A p2002
feldbildender Stromistwert r0076 A p2002
momentenbildender Stromsollwert r0077 A p2002
momentenbildender Stromistwert r0078 A p2002
Flusssollwert ro083 % Bezugsfluss
Flussistwert r0084 % Bezugsfluss
Zwischenkreisspannung Sollwert r0088 V p2001
Phasenspannung r0089 Vv p2001
fiir erweiterte Diagnosezwecke
n-Regler-Ausgang r1480 Nm p2003
n-Regler I-Anteil r1482 Nm p2003

SINAMICS G150
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Normierungen
Tabelle 8-1  Normierungen
GroRe Normierungs- Parameter Vorbelegung bei
Schnellinbetriebnahme
Bezugsdrehzahl 100 % = p2000 p2000 = Maximaldrehzahl (p1082)
Bezugsspannung 100 % = p2001 p2001 = 1000 V
Bezugsstrom 100 % = p2002 p2002 = Stromgrenze (p0640)
Bezugsdrehmoment 100 % = p2003 p2003 = 2 x Motornennmoment
. o =
Bezugsleistung 100 % = r2004 12004 = p2003 xp2000 x 17
30
Bezugsfrequenz 100 % = p2000
Bezugsaussteuergrad | 100 % = maximale Ausgangsspannung
ohne Ubersteuerung
Bezugsfluss 100 % = Motorbemessungsfluss
Bezugstemperatur 100 % =100 °C

Andern des Analogausgangs 0 von Strom- auf Spannungsausgang —-10 - +10 V

(Beispiel)

X522:1,2

Spannungsausgang liegt an Klemme 1 an, Masse ist an
Klemme 2

v

p4076 = 4

Typ Analogausgang 0 auf-10 V ... +10 V einstellen

Bild 8-2

SINAMICS G150
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8.3 Digitalausgange

Beschreibung

Es existieren 4 bidirektionale Digitalausgange (Klemme X541) und 2
Relaisausgange (Klemme X542). Diese Ausgange sind weitgehend frei

parametrierbar.

Signalflussplan

r2199.5

Invertierung

1 = Einschaltbereit —» p4030
r0899.0 p4031
1 = Betriebsbereit

—>

r0899.1 p4038
1 = Betrieb freigegeben E

10899.2 —> p4039
—> p4040
1 = Hoch-/Rucklauf beendet — p4041

4048.0 X542
@.
]
poo &_ g:
p4048.1 30
-g. 4
o ®_
i o1 N_ 5

YYVYY

P 11 1 oo -J o—
6 o—
X541
1
—_— @—
p4048.8..11 DID08 —Le—
i DID0 9 —Ho—
= i~ DIDO 10 -HHe—

DIDO 11 —2)o—

J:M_GQ_

Bild 8-3 Signalflussplan: Digitalausgange

Werkseinstellung
Digitalausgang Klemme Werkseinstellung

DOO0 X542:2,3 "Impulse freigegeben"
DO1 X542: 5,6 "keine Stérung"

DI/DO8 X541: 2 "Einschaltbereit"

DI/DO9 X541:3 "LOCAL-Mode aktiv"

DI/DO10 X541: 4 "Impulse freigegeben"

DI/DO11 X541:5

8-6
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Auswahl moglicher Verschaltungen fiir die Digitalausgdnge

Signal Bit im Parameter
Zustandswort 1
1 = Einschaltbereit 0 r0889.0
1 = Betriebsbereit (Zwischenkreis geladen, Impulse gesperrt) 1 r0889.1
1 = Betrieb freigegeben (Antrieb folgt n_soll) 2 r0889.2
1 = Stérung wirksam 3 r2139.3
0 = Austrudeln aktiv (AUS2) 4 r0889.4
0 = Schnellhalt aktiv (AUS3) 5 r0889.5
1 = Einschaltsperre 6 r0889.6
1 = Warnung wirksam 7 r2139.7
1 = Drehzahl-Soll-Ist-Abweichung im Toleranzband (p2163, p2166) 8 r2197.7
1 = Fiihrung gefordert zu PLC 9 r0899.9
1 = f- oder n-Vergleichswert erreicht oder Gberschritten (p2141, p2142) 10 r2199.1
1 = |-, M- oder P-Grenze erreicht (p0640, p1520, p1521) 11 r1407.7
reserviert 12
0 = Warnung Ubertemperatur Motor (A7910) 13 r2129.14
reserviert 14
0 = Warnung thermische Uberlast Leistungsteil (A5000) 15 r2129.15
1 = Impulse Freigegeben (Wechselrichter taktet, Antrieb fihrt Strom) r0899.11
1=n_ist <p2155 r2197.1
1=n_ist > p2155 r2197.2
1 = Hoch-/Riicklauf beendet r2199.5
1 =n_ist < p2161 (bevorzugt als n_min- bzw n=0-Meldung) r2199.0
1 = Momentensollwert < p2174 r2198.10
1 = LOCAL-Mode aktiv (Steuerung liber Bedienfeld) r0807.0
0 = Motor blockiert r2198.6
aktiver Befehlsdatensatz (CDS): r0836.0
0 = CDS 0 (PROFIBUS), 1 = CDS 1 (Klemmleiste)
SINAMICS G150
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8.4 Erweiterte Einstellmdglichkeiten Analogausgange

Beschreibung

Es gibt zwei Analogausgange auf der Kundenklemmleiste (-A60), die zur Ausgabe
von Sollwerten Uber Strom- oder Spannungssignale dienen.

Zusatzlich zu den in Kapitel 8.2 beschriebenen Einstellmdglichkeiten steht eine
Skalierung des Ausgangssignals zur Verfligung.

Signalflussplan

AO Signal
% Kennl. x1 Kennl. x2
p4077 p4079 AO T
: Glattung  akt. U/l 1 - _Typ
Drehf(z)agg;twert ) 04073 14074 p4076 Spannungs-
Yo AO 0V+  ausgang
Ausgangsstrom ) Kennl. y2 | [%] X522 1
r0068 p4080 | A | %5221
Zwischenkreis- X y D
spannun: ¢ » —p]
e G X, ; X A X522.3 10V
—» Kennl. y1 | Cﬁ)
Glattung pao78 [ Vi
Ausgangsleistung -
10082 Skalierung
Stromausgang
AO 0 Bez

Bild 8-4 Signalflussplan: Analogausgang 0

Zusatzliche Einstellparameter Analogausgang 0 (AO0)

Einstellbereich: -1000.00 ... +1000.00 %
Werkseinstellung_]: 0.00 %

p4077[0] | Wert x1 der Kennlinie der Analogausgéange

Einstellung der x-Koordinate in % des ersten Punktes der Normierungskennlinie.

Einstellbereich: -20.000 ... +20.000 V
p4078[0] | Wert y1 der Kennlinie der Analogausginge | bzZw. mA
Werkseinstellung: 0.000 mA

Einstellung der y-Koordinate in V oder mA des ersten Punktes der Normierungskennlinie.

Die Einheit betragt V, wenn der Analogausgang 0 als Spannungsausgang eingestellt ist (p4076[0] = 1/
4) und die Klemmen X522: 1,2 verwendet werden.

Die Einheit betragt mA, wenn der Analogausgang 0 als Stromausgang eingestellt ist (p4076[0] =0/2/ 3)
und die Klemmen X522: 3,2 verwendet werden.

SINAMICS G150
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Einstellbereich: -1000.00 ... +1000.00 %
Werkseinstellung: 100.00 %

p4079[0] | Wert x2 der Kennlinie der Analogausgéange

Einstellung der x-Koordinate in % des zweiten Punktes der Normierungskennlinie.

Einstellbereich: -20.000 ... +20.000 V
p4080[0] | Wert y2 der Kennlinie der Analogausginge | bzw. mA
Werkseinstellung: 20.000 mA

Einstellung der y-Koordinate in V oder mA des zweiten Punktes der Normierungskennlinie.

Die Einheit betragt V, wenn der Analogausgang 0 als Spannungsausgang eingestellt ist (p4076[0] = 1/
4) und die Klemmen X522: 1,2 verwendet werden.

Die Einheit betragt mA, wenn der Analogausgang 0 als Stromausgang eingestellt ist (p4076[0] = 0/2/ 3)
und die Klemmen X522: 3,2 verwendet werden.

Zusatzliche Einstellparameter Analogausgang 1 (AO1)

Einstellbereich: -1000.00 ... +1000.00 %
Werkseinstellung: 0.00 %

p4077[1] | Wert x1 der Kennlinie der Analogausgéange

Einstellung der x-Koordinate in % des ersten Punktes der Normierungskennlinie.

Einstellbereich: -20.000 ... +20.000 V
p4078[1] | Wert y1 der Kennlinie der Analogausginge | bzZw. mA
Werkseinstellung: 0.000 mA

Einstellung der y-Koordinate in VV oder mA des ersten Punktes der Normierungskennlinie.

Die Einheit betragt V, wenn der Analogausgang 1 als Spannungsausgang eingestellt ist (p4076[1] =1/
4) und die Klemmen X522: 4,5 verwendet werden.

Die Einheit betragt mA, wenn der Analogausgang 1 als Stromausgang eingestellt ist (p4076[1]=0/2/3)
und die Klemmen X522: 6,5 verwendet werden.

Einstellbereich: -1000.00 ... +1000.00 %
Werkseinstellung: 100.00 %

p4079[1] | Wert x2 der Kennlinie der Analogausgénge

Einstellung der x-Koordinate in % des zweiten Punktes der Normierungskennlinie.

Einstellbereich: -20.000 ... +20.000 V
p4080[1] | Wert y2 der Kennlinie der Analogausginge | bzZw. mA
Werkseinstellung: 20.000 mA

Einstellung der y-Koordinate in V oder mA des zweiten Punktes der Normierungskennlinie.

Die Einheit betragt V, wenn der Analogausgang 1 als Spannungsausgang eingestellt ist (p4076[1] =1/
4) und die Klemmen X522: 4,5 verwendet werden.

Die Einheit betragt mA, wenn der Analogausgang 1 als Stromausgang eingestellt ist (p4076[1]1=0/2/ 3)
und die Klemmen X522: 6,5 verwendet werden.

SINAMICS G150
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Andern des Analogausgangs 0 von Strom- auf Spannungsausgang —-10 - +10 V
(Beispiel) mit Einstellen der Kennlinie

8-10

X522:1,2

v

p4076[0] = 4

v

p4077[0] = 0.00

v

p4078[0] = 0.000

v

p4079[0] = 100.00

v

p4080[0] = 10.000

Spannungsausgang liegt an Klemme 1 an, Masse ist an
Klemme 2

TM31.AO_Typ [Analogausgang 0] auf -10 ... +10 V einstellen

TM31.AO_Kennl. x1 auf 0.00 % einstellen

TM31.AO_Kennl. y1 auf 0.000 V einstellen

TM31.AO_Kennl. x2 auf 100.00 % einstellen

TM31.AO_Kennl. y2 auf 10.000 V einstellen

Bild 8-5 Beispiel der Einstellung des Analogausgangs 0 mit Einstellen der Kennlinie
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9.2 Uberwachungen

(in Vorbereitung)
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9.3 Funktionen

9.3.1 Vdc-max- Regelung

Beschreibung

Die Vdmax-Regelung erlaubt den (eingeschrankten) Bremsbetrieb eines Antriebes
mit Diodeneinspeisung auf den Zwischenkreis. Beim Bremsbetrieb liefert die
Maschine Energie zuriick in den Zwischenkreis. Eine Diodeneinspeisung ist jedoch
prinzipbedingt nicht in der Lage diese Energie in das Netz zuriickzuspeisen. Der
Vdc-Regler steuert die Energierucklieferung aus der Maschine, so dass gerade die
Verluste des Antriebsystems gedeckt werden und die Zwischenkreisspannung
einen Hochstwert nicht Gbersteigt. Eine eventuelle Stérabschaltung wegen zu kurz
eingestellter Bremsrampen wird vermieden, der Antrieb wird gefiihrt stillgesetzt.
Dadurch verlangern sich gegebenenfalls die Ricklaufzeiten.

Einstellparameter

Einstellbereich: 0 ... 3

Werkseinstellung: 1

p1240 | Vdc-Regler Konfiguration

Einstellung der Konfiguration des Reglers fiir den Spannungszwischenkreis (Vdc-Regler)
Werte: 0: Vdc-Regler sperren
1: Vdc-max-Regler freigeben

Der Vdc-max-Regler erhdht die Ricklaufzeiten automatisch, um die Zwischenkreisspannung unterhalb
der maximalen Grenze zu halten.

r1242 Vdc-max-Regler Einschaltpegel Einheit: V

Anzeige des Einschaltpegels fir den Vdc-max-Regler

Einstellbereich: 10 ... 200 %
Werkseinstellung: 100 %

p1243 | Vdc-max-Regler Dynamikfaktor

Einstellung des Dynamikfaktors fiir den Vdc-max-Regler

100 % bedeutet, dass p1250, p1251 und p1252 (Verstarkung, Nachstellzeit und Vorhaltezeit)
entsprechend ihrer Grundeinstellungen verwendet werden, basierend auf einer theoretischen
Regleroptimierung.

Ist eine nachtragliche Optimierung notwendig, so kann dies tUiber den Dynamikfaktor erfolgen. Dabei
werden p1250, p1251, p1252 mit dem Dynamikfaktor p1243 bewertet.

SINAMICS G150
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Einstellbereich: 0.00 ... 10.00
Werkseinstellung: 1.00

p1250 | Vdc-Regler Proportionalverstiarkung

Einstellung der Proportionalverstarkung fiir den Vdc-Regler
Die wirksame Proportionalverstarkung ergibt sich unter Berlcksichtigung von p1243.

Einstellbereich: 1 ... 1000 ms

Werkseinstellung_j: 40 ms

p1251 Vdc-Regler Nachstellzeit

Einstellung der Nachstellzeit fiir den Vdc-Regler
Die wirksame Nachstellzeit ergibt sich unter Beriicksichtigung von p1243.

Einstellbereich: 0 ... 1000 ms
Werkseinstellung: 1 ms

p1252 | Vdc-Regler Vorhaltezeit

Einstellung der Vorhaltezeit fir den Vdc-Regler

Die wirksame Vorhaltezeit ergibt sich unter Berlicksichtigung von p1243

Vdc-max-Regler Automatische Erfassung EIN- Einstellbereich: 0 /1
Pegel Werkseinstellung: 0

p1254

Aktiviert / deaktiviert die automatische Erfassung des Einschaltpegels fiir den Vdc-max-Regler

Werte: 0: Automatische Erfassung gesperrt

1: Automatische Erfassung freigegeben

Einstellungen

Der Parameter p1240 fungiert als Freigabe: 0: Regler gesperrt, 1: Regler
freigegeben. Mit p1242 wird der Einsatzpunkt des Vdmax-Reglers festgelegt. Dies
ist der Maximalwert der Zwischenkreisspannung, der nicht Gberschritten wird. Liegt
die Zwischenkreisspannung unterhalb des Einsatzpunktes, bleibt der Regler
inaktiv. Die Reglerverstarkung kann mit p1250 verandert werden. Solange der
Vdc-max-Regler eingreift ist die eingestellte Ricklauframpe nicht aktiv. Die
Rucklaufzeit erhdht sich hierbei mit der Uberschissigen kinetischen Energie des
Antriebsstranges.

SINAMICS G150
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9.3.2 Wiedereinschaltautomatik (WEA)

Beschreibung

Die Wiedereinschaltautomatik dient zum automatischen Wiedereinschalten des
durch Netzunterspannung bzw. Netzausfall ausgefallenen Schrankgerates. Hierbei
werden die anstehenden Warnungen automatisch quittiert und der Antrieb wird
automatisch wieder angefahren. Beim Wiederanfahren des Antriebes muss
zwischen zwei Fallen unterschieden werden. Dem normalen Anfahren des
Antriebes beginnend aus dem Stillstand heraus und dem Anfahren des Antriebes
mit der Funktion Fangen. Bei Antrieben mit kleinen Tragheitsmomenten und
Lastmomenten, die den Antrieb innerhalb von Sekunden zum Stillstand kommen
lassen, wie z. B. Pumpenantriebe mit anstehenden Wassersaulen, empfiehlt sich
der Start aus dem Stillstand heraus. Bei Antrieben mit grof3en Tragheitsmomenten
(z. B. Lufterantrieben) kann zuséatzlich die Funktion Fangen aktiviert werden,
welche es ermdglicht, auf den noch drehenden Motor zuschalten.

WARNUNG
A Wenn p1210 auf den Wert 2 oder grofl3er eingestellt ist, kann ein Wiederanlaufen
des Motors automatisch erfolgen, ohne dass der EIN-Befehl gegeben wird.

Bei langeren Netzausfallen und aktivierter Wiedereinschaltautomatik (p1210 > 1)
kann der Antrieb flr langere Zeit zum Stillstand gekommen sein und irrtimlich fr
ausgeschaltet gehalten werden.

Beim Betreten des Antriebsbereiches in diesem Zustand kénnen deshalb Tod oder
schwere Koérperverletzung oder Sachschaden auftreten.

Einstellparameter

Einstellbereich: 0 ... 6

Werkseinstellung: 0

p1210 | Wiedereinschaltautomatik Modus

Einstellung des Modus der Wiedereinschaltautomatik.
Werte: 0: Wiedereinschaltautomatik sperren
1: Stérung quittieren nach einem Blackout, kein Wiedereinschalten
: Wiedereinschalten nach einem Blackout
: Wiedereinschalten nach einem Brownout mit beliebigen Stérungen
: Wiedereinschalten nach einem Brownout

a b WON

: Wiedereinschalten nach einem Blackout mit beliebigen Stérungen
6: Wiedereinschalten nach einem Blackout oder Brownout mit beliebigen Stérungen
Blackout ist eine Einspeisenetzstérung, von der auch die Stromversorgung der Elektronik betroffen ist.

Brownout ist eine Einspeisenetzstérung, ohne dass die Stromversorgung der Elektronik davon betroffen
ist.

SINAMICS G150
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Einstellbereich: 1... 10

Werkseinstellung: 3

p1211 Wiedereinschaltautomatik Anlaufversuche

Einstellung der automatischen Anlaufversuche der Wiedereinschaltautomatik.

Konnte innerhalb der aktuellen Wartezeit (gebildet aus p1212 und p1213) die aktiven Stérungen nicht
quittiert werden oder wurden neue Stérungen aktiv, so wird diese Anzahl intern dekrementiert.

Das automatische Wiedereinschalten wird abgebrochen, sobald alle Anlaufversuche aufgebraucht sind.

Der interne Zahler wird auf p1211 gesetzt, sobald die Wartezeit aber mindestens 4 Sekunden nach dem
letzten erfolgreichen Anlaufversuch vergangen sind.

Die Einstellung dieses Parameters ist wirksam bei p1210 =2 ... 6.

Wiedereinschaltautomatik Wartezeit erster Einstellbereich: 0.5 ... 10.0 s
Anlaufversuch Werkseinstellung: 1.0 s

p1212

Einstellung der Wartezeit nach dem ersten Anlaufversuch.
Erst nach Ablauf dieser Wartezeit kann ein weiterer Anlauf gestartet werden.
Die Einstellung dieses Parameters ist wirksam bei p1210 =2 ... 6.

Einstellbereich: 0.0 ... 10.0 s

Werkseinstellung: 00s

p1213 | Wiedereinschaltautomatik Wartezeit Inkrement

Einstellung des Wartezeitinkrementes der Wiedereinschaltautomatik.

Die wirksame Wartezeit wird mit p1212 und p1213 gebildet. Die Zeit wird mit jedem erfolglosen
Anlaufversuch um p1213 erhéht (Ausnahme: Beim ersten Anlaufversuch wird p1213 nicht
beriicksichtigt).

Die Einstellung dieses Parameters ist wirksam bei p1210 =2 ... 6.

Einstellungen

Um beim Wiederzuschalten des Antriebes den Motor nicht in Phasenopposition
zuzuschalten, wird zunachst die Entmagnetisierungszeit des Motors abgewartet
(t = 2,3 x Magnetisierungszeitkonstante des Motors). Diese Zeit wird abgewartet,
bevor Wechselrichterfreigabe erteilt und der Motor mit Spannung beaufschlagt
wird.

SINAMICS G150
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9.3.3 Fangen

Beschreibung

Diese Funktion bietet die Mdglichkeit, das Schrankgerat auf einen noch drehenden
Motor zu schalten. Beim Einschalten des Schrankgerates ohne Fangen wiirde es
zu einem Uberstrom kommen, da der Fluss in dem Motor erst aufgebaut werden
und die Steuerung/Regelung entsprechend der Drehzahl des Motors gesetzt
werden muss. Hier ist zwischen zwei Fallen zu unterschieden:

a.) Der Antrieb dreht aufgrund von externen Einflissen wie z. B Wasserstromung
bei Pumpenantrieben oder Luftzug bei Lufterantrieben. Hierbei kann der
Antrieb auch entgegen der Drehrichtung drehen.

b.) Der Antrieb dreht aufgrund einer zuvor erfolgten Abschaltung wie z. B. AUS 2
oder Netzausfall. Aufgrund der im Antriebsstrang gespeicherten kinetischen
Energie l1auft der Antrieb langsam aus. (Beispiel: Saugzuggeblase mit hohen
Tragheitsmoment und stark abfallender Lastkennlinie im unteren
Drehzahlbereich)

HINWEIS

A Die Funktion Fangen muss in Féllen angewendet werden, in denen der Motor
moglicherweise noch lauft oder durch die Last angetrieben wird. Andernfalls
kommt es zu Abschaltungen wegen Uberstrom.

SINAMICS G150
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Einstellparameter

p1200

Fangen Betriebsart

Einstellbereich: 0 ... 6

Werkseinstellung: 1

Einstellung de
Werte: 0: Fa

a B WN

s Modus der Funktion Fangen.
ngen ist gesperrt

1: Fangen ist immer aktiv, Start in Richtung des Sollwerts

: Fangen ist aktiv, bei Netz-Ein, Fehler, AUS2, Start in Richtung des Sollwerts
: Fangen ist aktiv, bei Fehler, AUS2, Start in Richtung des Sollwerts

: Fangen ist immer aktiv, nur in Richtung des Sollwerts

: Fangen ist aktiv, bei Netz-Ein, Fehler, AUS2, nur in Richtung des Sollwerts
6: Fangen ist aktiv, bei Fehler, AUS2, nur in Richtung des Sollwerts

Bei den Betriebsarten 1 bis 3 erfolgt die Suche in beiden Richtungen und bei 4 bis 6 nurin
Sollwertrichtung.

p1202

Fangen Suchstrom

Einstellbereich: 10 ... 400 %

Werkseinstellung: 100 %

Definiert den Suchstrom bei der Funktion Fangen. Der Wert ist bezogen auf den Motornennstrom.

p1203

Fangen Suchgeschwindigkeit

Einstellbereich: 10 ... 400 %

Werkseinstellung_;: 100 %

geandert wird.

Ein héherer Wert flhrt zu einer langeren Suchzeit.

Der Faktor beeinflusst die Geschwindigkeit, mit der die Ausgangsfrequenz wahrend dem Fangen

9.4 Schutzfunktionen

(

9-8

in Vorbereitung)
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10.1 Inhalt dieses Kapitels
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10.2

10.2.1

Diagnose

Dieser Abschnitt beschreibt Vorgehensweisen zur Eingrenzung von
Fehlerursachen und die zur Beseitigung notwendigen Mal3nahmen.

HINWEIS

Sollten Fehler oder Fehlfunktionen am Schrankgerat auftreten, so sind die mdglichen
Ursachen sorgfaltig zu Uberprifen und geeignete Gegenmallinahmen zu treffen. Kénnen die
Ursachen der Fehler nicht gefunden werden oder werden defekte Teile entdeckt, sollte der
Siemens Service von lhrer Zweigniederlassung oder von Ihrem Vertriebsstiitzpunkt unter
genauer Beschreibung der Fehlerumstande kontaktiert werden.

Diagnose liber LEDs

Regelungsbaugruppe CU 320 (-A10)

Tabelle 10-1 Beschreibung der LEDs der CU320

LED Farbe Zustand Beschreibung
- AUS Elektronikstromversorgung auRerhalb des zulédssigen
Toleranzbereiches
Grin Dauerlicht Control Unit 320 ist betriebsbereit
RDY Blinklicht 2 Hz Schreiben auf CompactFlash Card
(Ready) Rot Dauerlicht Es liegt mindestens eine Stérung an
Blinklicht 0,5 Hz Bootfehler (z.B. Firmware kann nicht in das RAM
geladen werden).
Griin Blinklicht 0,5 Hz Control Unit 320 ist betriebsbereit.
Rot Beim Gerat fehlen aber Software-Lizenzen
Orange Dauerlicht Firmware wird in das RAM geladen.
Blinklicht 0,5 Hz Firmware kann nicht in das RAM geladen werden.
Blinklicht 2 Hz Firmware CRC-Fehler
- AUS Elektronikstromversorgung auf3erhalb des zuladssigen
Toleranzbereiches
Control Unit 320 ist nicht betriebsbereit
Option Board nicht vorhanden
DP1 Griin Dauerlicht PROFIBUS ist kommunikationsbereit und zyklische
(PROFIBUS Kommunikation findet statt.
zyklischer Blinklicht 0,5 Hz | PROFIBUS ist kommunikationsbereit und keine
Betrieb) zyklische Kommunikation findet statt.
Rot Dauerlicht Zyklische Kommunikation wurde unterbrochen
SINAMICS G150
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LED Farbe Zustand Beschreibung
- AUS Elektronikstromversorgung aufterhalb des zulassigen
Toleranzbereiches
Control Unit 320 ist nicht betriebsbereit.
Option Board nicht vorhanden.
OPT Grin Dauerlicht Option ist betriebsbereit
(Option) Blinklicht 0,5 Hz | Abhangig vom eingesetzten Option Board.
Rot Dauerlicht Es liegt mindestens eine Stérung des Option Boards
an.
Option Board nicht bereit (z.B. nach dem Einschalten).
MOD - AUS Reserviert
(SIMOTION) | Grin Dauerlicht Reserviert

Kundenklemmleiste TM 31 (-A60)

Tabelle 10-2 Beschreibung der LEDs

LED Farbe Zustand Beschreibung
READY AUS Elektronikstromversorgung auf3erhalb des zulassigen

Toleranzbereiches

Griin Dauerlicht Kundenklemmleiste betriebsbereit

Orange Dauerlicht Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation wird aufgebaut

Rot Dauerlicht Stdérung vorhanden

Rot Blinklicht 2 Hz Firmware-Download wird durchgefiihrt.

Grin

Erkennung der Komponente tber LED ist aktiviert
(p0154)

CIB - Schnittstellenbaugruppe zum Umrichter (-U1)

Tabelle 10-3 Beschreibung der LEDs

LED Farbe Zustand Beschreibung
READY - Aus Elektronikstromversorgung aufderhalb des zulassigen
Toleranzbereiches
Grin Dauerlicht Motor Module betriebsbereit
Orange Dauerlicht Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation wird aufgebaut
Rot Dauerlicht Es liegt mindestens eine Stoérung vor
DC LINK - Aus Elektronikstromversorgung auf3erhalb des zulassigen
Toleranzbereiches
Gelb Dauerlicht Zwischenkreisspannung im zulassigen
Toleranzbereich (nur bei Motor Module betriebsbereit).
Rot Dauerlicht Zwischenkreisspannung auflerhalb des zulassigen

Toleranzbereiches (nur bei Motor Module
betriebsbereit).

SINAMICS G150
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10.2.2

Diagnose uber Parameter

Diagnoseparameter fiir den Geratezustand

r0002 ‘ Antriebszustand

Anzeige des Antriebszustandes.

r0046 ‘ Fehlende Freigaben

Anzeige der fehlenden Freigaben.

Bit 00:
Bit 01:
Bit 02:
Bit 03:
Bit 08:
Bit 09:

Freigabe AUS1
Freigabe AUS2
Freigabe AUS3
Betrieb freigeg.
Freigabe SH
Freig. Einspeisung
Bit 10: Freigabe HLG

Bit 11: HLG Start

Bit 12:
Bit 17:
Bit 18:
Bit 21:
Bit 27:

Freigabe Sollwert
Int. Freigabe AUS2
Int. Freigabe AUS3
Int. Freig. HALT2

Entmagnetisierung

Der Wert 0 zeigt an, dass alle Freigaben flr diesen Antrieb vorhanden sind.

Bit 00 = 1 (Freigabe fehlt), wenn:

Bit 01 = 1 (Freigabe fehlt), wenn:
Bit 02 = 1 (Freigabe fehlt), wenn:
Bit 03 = 1 (Freigabe fehlt), wenn:
Bit 08 = 1 (Freigabe fehlt), wenn:
Bit 09 = 1 (Freigabe fehlt), wenn:
Bit 10 = 1 (Freigabe fehlt), wenn:
Bit 11 = 1 (Freigabe fehlt), wenn:
Bit 12 = 1 (Freigabe fehlt), wenn:
Bit 17 = 1 (Freigabe fehlt), wenn:
Bit 18 = 1 (Freigabe fehlt), wenn:

Bit 21 = 1 (Freigabe fehlt), wenn:

Bit 27 = 1 (Freigabe fehlt), wenn:

0: vorhanden 1: fehlt
0: vorhanden 1: fehlt
0: vorhanden 1: fehlt
0: vorhanden 1: fehlt
0: vorhanden 1: fehlt
0: vorhanden 1: fehlt
0: vorhanden 1: fehlt
0: vorhanden 1: fehlt
0: vorhanden 1: fehlt
0: vorhanden 1: fehlt
0: vorhanden 1: fehlt
0: vorhanden 1: fehlt
0: fertig 1: nicht fertig

Die Signalquelle in p0840 auf 0-Signal steht.
Die Einschaltsperre liegt vor.

Die Signalquelle in p0844 oder p0845 auf 0-Signal steht.

Die Signalquelle in p0848 oder p0849 auf 0-Signal steht.

Die Signalquelle in p0852 auf 0-Signal steht.

Die Impulsfreigabe am Motor Module fehlt (X21.3, X21.4)

Die Signalquelle in p0864 auf 0-Signal steht.

Die Signalquelle in p1140 auf 0-Signal steht.

Die Signalquelle in p1141 auf 0-Signal steht.

Die Signalquelle in p1142 auf 0-Signal steht.

Der Inbetriebnahmemodus angewahlt (p0009 > 0 oder p0010 > 0) ist.

AUS3 oder Storreaktion AUS3 noch nicht abgeschlossen ist.
Mit Einschaltsperre wird das Bit zurlickgesetzt.

Die Haltebremse geschlossen ist oder noch nicht gedffnet hat.
Der Motor noch nicht aufmagnetisiert ist.

Die Entmagnetisierung nicht abgeschlossen ist.

10-4
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r0050

Aktiver Befehlsdatensatz (CDS)

Anzeige des aktiven Befehlsdatensatzes (Command Data Set, CDS)

Diagnoseparameter fiir Digitale Ein-/Ausgédnge

r0721 ‘ Klemmenistwert Digitaleingénge der CU320

Anzeige des Status der Digitaleingange.

Bit 00: DI 0 (X122.1) 0: OFF 1: ON
Bit 01: DI 1 (X122.2) 0: OFF 1: ON
Bit 02: DI 2 (X122.3) 0: OFF 1: ON
Bit 03: DI 3 (X122.4) 0: OFF 1: ON
Bit 04: DI 4 (X132.1) 0: OFF 1: ON
Bit 05: DI 5 (X132.2) 0: OFF 1: ON
Bit 06: DI 6 (X132.3) 0: OFF 1: ON
Bit 07: DI 7 (X132.4) 0: OFF 1: ON
Bit 08: DI/DO 8 (X122.7) 0: OFF 1: ON
Bit 09: DI/DO 9 (X122.8) 0: OFF 1: ON
Bit 10: DI/DO 10 (X122.10) 0: OFF 1: ON
Bit 11: DI/DO 11 (X122.11) 0: OFF 1: ON
Bit 12: DI/DO 12 (X132.7) 0: OFF 1: ON
Bit 13: DI/DO 13 (X132.8) 0: OFF 1: ON
Bit 14: DI/DO 14 (X132.10) 0: OFF 1: ON
Bit 15: DI/DO 15 (X132.11) 0: OFF 1: ON

r0747 ‘ Status Digitalausgénge (CU320)

Anzeige des Status der Digitalausgange.

Bit 08: DI/DO 8 (X122.7) 0: OFF 1: ON
Bit 09: DI/DO 9 (X122.8) 0: OFF 1: ON
Bit 10: DI/DO 10 (X122.10) 0: OFF 1: ON
Bit 11: DI/DO 11 (X122.11) 0: OFF 1: ON
Bit 12: DI/DO 12 (X132.7) 0: OFF 1: ON
Bit 13: DI/DO 13 (X132.8) 0: OFF 1: ON
Bit 14: DI/DO 14 (X132.10) 0: OFF 1: ON
Bit 15: DI/DO 15 (X132.11) 0: OFF 1: ON

SINAMICS G150
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r4022 ‘ Status Digitaleingdnge der TM31

Anzeige des Status der Digitaleingange.

Bit 00: DI 0 (X520.1) 0: OFF 1: ON
Bit 01: DI 1 (X520.2) 0: OFF 1: ON
Bit 02: DI 2 (X520.3) 0: OFF 1: ON
Bit 03: DI 3 (X520.4) 0: OFF 1: ON
Bit 04: DI 4 (X530.1) 0: OFF 1: ON
Bit 05: DI 5 (X530.2) 0: OFF 1: ON
Bit 06: DI 6 (X530.3) 0: OFF 1: ON
Bit 07: DI 7 (X530.4) 0: OFF 1: ON
Bit 08: DI/DO 8 (X541.2) 0: OFF 1: ON
Bit 09: DI/DO 9 (X541.3) 0: OFF 1: ON
Bit 10: DI/DO 10 (X541.4) 0: OFF 1: ON
Bit 11: DI/DO 11 (X541.5) 0: OFF 1: ON
r4047 ‘ Status Digitalausgénge der TM31

Anzeige des Status der Digitalausgéange der TM31.

Bit 00: DO 0 (X542.1-3) 0: OFF 1: ON
Bit 01: DO 1 (X542.4-6) 0: OFF 1: ON
Bit 08: DO 8 (X541.2) 0: OFF 1: ON
Bit 09: DO 9 (X541.3) 0: OFF 1: ON
Bit 10: DO 10 (X541.4) 0: OFF 1: ON
Bit 11: DO 11 (X541.5) 0: OFF 1: ON

10-6

SINAMICS G150
Betriebsanleitung



11/03 Diagnose / Stérungen und Warnungen

10.2.3 Fehleranzeige und Behebung

Das Schrankgerat verfligt Gber eine Vielzahl von Schutzfunktionen, die den Antrieb
im Fehlerfall vor Beschadigung schiitzen (Stérungen und Warnungen).

Anzeige von Storungen/Warnungen

Der Antrieb zeigt einen Fehlerfall durch Melden der entsprechenden Stérung(en)
und/oder Warnung(en) am Schrankgeratebedienfeld an. Dabei werden Stérungen
durch ein Aufleuchten der roten "FAULT"-LED und eine fest angesprungene
Stormaske am Display dargestellt. Mit F1-Hilfe wird Information tber Ursache und
Abhilfemaflinahmen angeboten. Mit F5-Quitt. kann eine gespeicherte Stérung
quittiert werden.

Anstehende Warnungen werden durch Blinken der gelben "ALARM"-LED
angezeigt, zusatzlich wird ein entsprechender Hinweis auf die Ursache in der
Statuszeile des Bedienfeldes angezeigt.

Jede Stérung und Warnung wird im Stoérpuffer/ Warnpuffer mit dem Zeitpunkt fur
"gekommen" eingetragen. Der Zeitstempel bezieht sich auf die relative Systemzeit
in Millisekunden (r0969).

Was ist eine Storung?

Eine Storung ist eine Meldung des Antriebs Uber einen Fehler oder einen
besonderen (nicht gewollten) Zustand. Ursache hierzu kann eine umrichterinterne
Stérung aber auch eine externe Stérung ausgel6st z. B. von der
Wicklungstemperaturiiberwachung des Asynchronmotors sein. Die Stérungen
werden am Display angezeigt und kdnnen tGber PROFIBUS an ein tberlagertes
Leitsystem gemeldet werden. Zusatzlich ist in der Werkseinstellung ein
Relaisausgang mit der Meldung "Umrichter Stérung" belegt. Nach Beseitigung der
Ursache der Storung muss die Stormeldung quittiert werden.

Was ist eine Warnung?

Eine Warnung ist die Reaktion auf einen vom Antrieb erkannten Fehlerzustand, der
nicht zum Abschalten des Antriebs flhrt und nicht quittiert werden muss. Demnach
sind Warnungen selbstquittierend, d.h. wenn die Ursache nicht mehr vorhanden ist
setzen sie sich eigenstandig zurlck.

SINAMICS G150
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10.3

Service und Support

Helpline fiir Service und Support

Sie brauchen Hilfe und sind sich nicht sicher, wen Sie ansprechen muissen. Wir
sorgen dafir, dass Ihnen schnell geholfen wird.

Die Helpline stellt sicher, dass der richtige Spezialist in Ihrer Nahe Sie
fachmannisch unterstitzt. Die Helpline, z. B. fiir Deutschland, hilft an 365 Tagen
rund um die Uhr in deutscher und englischer Sprache.

Tel.: 0180 50 50 111

Online Support

Unser Online Support unterstiitzt Sie schnell und effektiv — und das rund um die
Uhr, weltweit in finf Sprachen. Das umfassende, jeder Zeit erreichbare
Informationssystem via Internet, vom Produkt-Support tiber Service & Support-
Leistungen bis zu den Support-Tools im Shop.

Der Online Support bietet eine Vielzahl an technischen Informationen:
e FAQs, Tipps und Tricks, Downloads, Aktuelles

e Handbucher

e Hilfreiche Programme und Softwareprodukte

http://www.siemens.de/automation/service&support

Field Service

Ihre Anlage steht und Sie brauchen schnelle Hilfe vor Ort. Wir haben die
Spezialisten, die Gber das notwendige Knowhow verfligen, weltweit in Ihrer Nahe.

Aufgrund des dichten Service-Netzwerkes realisieren wir fir Sie kurze
Antrittszeiten — kompetent, schnell, zuverlassig.

Sie kdnnen einen Experten in Deutschland an 365 Tagen rund um die Uhr
anfordern.

Tel.: 0180 50 50 444

Naturlich bieten wir Ihnen auch speziell auf Sie abgestimmte Servicevertrage. Bitte
wenden Sie sich dazu an lhre Siemens Geschéftsstelle.

Ersatzteile und Reparaturen

10-8

Unser weltweites Netz an regionalen Ersatzteillagern und Reparaturstellen reagiert
schnell und zuverlassig mit moderner Logistik.

In der Betriebsphase einer Maschine leisten wir umfassenden Reparatur- und
Ersatzteil-Service, der Ihnen ein Hochstmass an Betriebssicherheit bietet, die
kompetente Beratung bei technischen Fragen mit einem breiten Spektrum an
bedarfsgerechten Leistungen rund um unsere Produkte und Systeme.

Bei Anfragen zu Reparaturen oder Ersatzteilen wenden Sie sich an folgende
Telefonnummer (in Deutschland)

Tel.: 0180 50 50 446

AuRerhalb der Biirozeiten und an Wochenenden erreichen Sie unter dieser
Telefonnummer unseren Ersatzteilnotdienst.

SINAMICS G150
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Technical Support

Technische Beratung beim Einsatz der Produkte, Systeme und Lésungen in der
Antriebs- und Automatisierungstechnik erhalten Sie in deutscher und englischer
Sprache.

Kompetente, geschulte und erfahrene Spezialisten bieten lhnen fiir spezielle
Probleme auch Teleservice und Video Conferencing.

Free Contact — der Weg zum kostenlosen Technical Support

e in Europa/ Afrika
Tel.: +49 (0)180 50 50 222
Fax: +49 (0)180 50 50 223
Email: adsupport@siemens.com

e in Amerika
Tel.: +14232622522
Fax: +14232622289
Email: simatic.hotline@sea.siemens.com

e in Asien/ Pazifik
Tel.: +86 1064 757575
Fax: +86 1064 747474
Email: adsupport.asia@siemens.com

SINAMICS G150
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10.4

10.4.1

Ursachen

Abhilfe

10.4.2

Ursachen

Abhilfe

10-10

Ubersicht der Warnungen und Stérungen

Der Antrieb zeigt einen Fehlerfall durch Melden der entsprechenden Stérung(en)
und/oder Warnung(en) an. Mégliche Stérungen bzw. Warnungen sind in einer
Stor-/Warnliste zusammengefasst. In dieser Liste sind folgende Kriterien
dargestellt:

e Stér-/Warnnummer des Fehlers

e Standardmafige Reaktion des Antriebs

e Beschreibung der méglichen Ursache fir die Storung/Warnung

e Beschreibung der mdglichen Vorgehensweise zur Behebung des Fehlers

e StandardmaRige Quittierung der Stérung nach Beseitigung der Ursache

"Externe Warnung 1"

Eine Warnmeldung A7850 "Externe Warnung 1" wird durch folgende im
Schrankgerat befindlichen optionalen Schutzgerate ausgeldst:

e Thermistor-Motorschutzgerat Warnung (Option L83)
e PT100-Auswertegerat (Option L86)

Bei Meldung eines Fehlers wird folgendes Vorgehen empfohlen:
1. Lokalisierung der jeweiligen Ursache durch Sichtung der genannten Gerate
(Display-Anzeige bzw. LEDs)

2. Prifung der Fehleranzeige des entsprechenden Schutzgerates und
Feststellung des aufgetretenen Fehlers

3. Behebung des angezeigten Fehlers unter Zuhilfenahme der jeweiligen
Betriebsanleitung in der Lasche "Zusatz-Betriebsanleitungen".

"Externe Stéorung 1"

Eine Fehlermeldung F7860 "Externe Stérung 1" wird durch folgende im
Schrankgerat befindlichen optionalen Schutzgerate ausgeldst:

e Thermistor-Motorschutzgerat Abschaltung (Option L84)
e PT100-Auswertegerat (Option L86)

Bei Meldung eines Fehlers wird folgendes Vorgehen empfohlen:

1. Lokalisierung der jeweiligen Ursache durch Sichtung der genannten Gerate
(Display-Anzeige bzw. LEDs)

SINAMICS G150
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2. Prifung der Fehleranzeige des entsprechenden Schutzgerates und
Feststellung des aufgetretenen Fehlers

3. Behebung des angezeigten Fehlers unter Zuhilfenahme der jeweiligen
Betriebsanleitung in der Lasche "Zusatz-Betriebsanleitungen".

10.4.3 "Externe Stéorung 3"

Ursachen
Eine Fehlermeldung F7862 "Externe Stérung 3" wird ausgeldst, wenn der bei
Option L61 oder L62 angeschlossene Bremswiderstand thermisch Uberlastet ist
und dadurch der Thermoschalter ausgel6st wird. Der Antrieb wird mit AUS2
abgeschaltet.

Abhilfen

Die Ursache fiir die Uberlastung des Bremswiderstandes muss beseitigt und die
Fehlermeldung quittiert werden.

SINAMICS G150
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10.5

10.5.1

Stérung

Liste der Storungen und Warnungen

Erklarungen zur Liste der Storungen und Warnungen

Die Daten im folgenden Beispiel sind frei ausgewahlt. Eine Beschreibung besteht
maximal aus den unten aufgelisteten Informationen. Einige Informationen werden

optional dargestellt.

Die Liste der Stérungen und Warnungen hat folgendes Layout:

Fxxxx

Reaktion:
Ursache:
Storwert
(r0949):
Abhilfe:
Quittierung:

Name der Stérung

Angabe der Reaktion im Fehlerfall (AUS1, AUS2, KEINE, ...)
Beschreibung der méglichen Ursachen fir das Auftreten der Stoérung.
Angabe detaillierter Informationen zur Fehlerbehebung

Beschreibung moglicher Vorgehensweisen zur Behebung der Stérung
Beschreibung der Quittierung der Stérung nach Beseitigung der Ursache

Warnung

AXXXX

Ursache:
Warnwert
(r2124):
Abhilfe:

Name der Warnung

Beschreibung der méglichen Ursachen flir das Auftreten der Warnung.
Angabe detaillierter Informationen zur Fehlerbehebung

Beschreibung méglicher Vorgehensweisen zur Behebung der Warnung

10-12
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10.5.2

Liste der Storungen und Warnungen

Tabelle 10-4 Liste der Stérungen und Warnungen

F1000 Softwarefehler intern

Reaktion: AUS2

Ursache: Ein interner Softwarefehler ist aufgetreten.

Stoérwert Nur fur siemensinterne Fehlerdiagnose.

(r0949):

Abhilfe: - POWER ON bei allen Komponenten durchfiihren (Aus-/Einschalten).
- Firmwarestand hochristen.
- Hotline kontaktieren.
- Control Unit austauschen.

Quittierung:  POWER ON

F1005 Firmwaredownload DRIVE-CLiQ-Komponente fehlgeschlagen

Reaktion: KEINE

Ursache: Der Firmwaredownload zu einer DRIVE-CLiQ-Komponente ist fehlgeschlagen.

Storwert 011: DRIVE-CLiQ-Komponente hat Checksummenfehler erkannt.

(r0949): 015: Der Inhalt der Firmwaredatei wird von der angewahlten DRIVE-CLiQ-Komponente nicht
akzeptiert.
140: Firmwaredatei fir DRIVE-CLiQ-Komponente ist auf der CompactFlash Card nicht
vorhanden.
156: Komponente mit der angegebenen Komponentennummer ist nicht vorhanden.
Weitere Werte:
Nur fiir siemensinterne Fehlerdiagnose.

Abhilfe: - Angewahlte Komponentennummer Uberprufen (p7828).
- Geeignete Firmwaredatei fur den Download in das Verzeichnis
/siemens/sinamics/code/sac/ ablegen.

Quittierung:  Sofort

F1010 Unbekannter Antriebstyp

Reaktion: KEINE

Ursache: Es wurde ein unbekannter Antriebstyp gefunden.

Storwert Antriebsobjektnummer

(r0949):

Abhilfe: EEPROM-Daten der Antriebsobjekte priifen.

Quittierung:  Sofort

F1030 Uberwachung Steuerungshoheit: Lebenszeichenausfall PC

Reaktion: AUS1

Ursache: Bei aktiver Steuerungshoheit beim PC wurde innerhalb der Uberwachungszeit kein
Lebenszeichen empfangen.
Die Steuerungshoheit wurde wieder der aktiven BICO-Verschaltung zuriickgegeben.

Abhilfe: Uberwachungszeit am PC/AOP héher einstellen oder eventuell ganz ausschalten.
WARNUNG:
Die Uberwachungszeit ist so klein wie méglich einzustellen. Eine hohe Uberwachungszeit
bedeutet eine spate Reaktion bei Ausfall der Kommunikation!

Quittierung:  Sofort

F1040 Parameter sichern und POWER ON erforderlich

Reaktion: AUS2

Ursache: Im Antriebssystem wurde ein Parameter geandert, der einen erneuten Hochlauf erforderlich
macht, z. B. p0110.

Abhilfe: - Parameter sichern (p0971/p0977)
- POWER ON bei allen Komponenten durchfiihren (Aus-/Einschalten)

Quittierung: POWER ON

F1041 Parameter sichern erforderlich

SINAMICS G150
Betriebsanleitung 10-13



Diagnose / Stérungen und Warnungen 11/03

Reaktion: KEINE
Ursache: Im Hochlauf wurden defekte Dateien auf der CompactFlash Card erkannt. Nach dem
Reparieren der Dateien ist ein erneutes Sichern der Parameter erforderlich.
Abhilfe: - Parameter sichern (p0977).
- Nach dem Sichern lasst sich die Stérung quittieren.
Quittierung:  SOFORT
A1100 CU: CompactFlash-Karte gezogen
Ursache: Die CompactFlash Card (nichtfllichtiger Speicher) wurde wahrend des Betriebs gezogen.
Achtung:
Die CompactFlash Card darf nicht unter Spannung gezogen oder gesteckt werden.
Abhilfe: - Antriebssystem ausschalten.
- Die gezogene und zur Anlage passende CompactFlash Card wieder stecken.
- Antriebssystem wieder einschalten.
F1105 CU: Speicher nicht ausreichend
Reaktion: AUS1
Ursache: Auf dieser Control Unit sind zu viele Funktionen, Datensatze oder Antriebe konfiguriert.
Abhilfe: - Konfiguration auf dieser Control Unit &ndern.
- Weitere Control Unit einsetzen.
Quittierung:  Sofort
F1107 CU: Speichern auf CompactFlash Card fehlerhaft
Reaktion: KEINE
Ursache: Ein Speichervorgang auf die CompactFlash Card konnte nicht erfolgreich durchgefiihrt
werden.
- CompactFlash Card ist defekt.
- CompactFlash Card hat keinen ausreichenden Speicher.
Abhilfe: - Speichern erneut versuchen.
- Andere CompactFlash Card verwenden.
Quittierung:  SOFORT
F1110 CU: Es darf maximal ein SINAMICS G an einer Control Unit betrieben werden
Reaktion: KEINE
Ursache: Es werden mehr als ein Antrieb vom Typ SINAMICS G mit der Control Unit betrieben.
Abhilfe: Es ist nur der Betrieb von einem Antrieb des Typs SINAMICS G erlaubt.
Quittierung:  Sofort
F1111 CU: Antriebstypen SINAMICS S/G nicht zusammen an einer CU erlaubt
Reaktion: KEINE
Ursache: Die Antriebsgerate SINAMICS S und G werden zusammen an einer Control Unit betrieben.
Abhilfe: Nur Leistungsgerate eines Antriebstyps an einer CU betreiben.
Quittierung:  Sofort
F1205 CU: Zeitscheibeniiberlauf
Reaktion: AUS2
Ursache: Die Rechenzeit fiir die bestehende Topologie reicht nicht aus.
Abhilfe: Achsanzahl vermindern oder Abtastzeiten vergroRern.
Quittierung:  POWER ON
F1210 CU: Basistaktauswahl passt nicht zu DRIVE-CLiQ-Takt
Reaktion: KEINE
Ursache: Der Parameter fiir die Auswahl des Basistaktes passt nicht zur Topologie der Antriebe. Fir
Antriebe die an demselben DRIVE-CLiQ-Anschluss der Control Unit liegen, wurde ein
unterschiedlicher Basistakt zugeordnet.
Siehe auch: p0111
Abhilfe: Fir Antriebe, die an ein und demselben DRIVE-CLiQ-Anschluss der CU angeschlossen sind
(z. B. in Reihe), ist derselbe Basistakt zu wahlen.
Siehe auch: p0111
Quittierung:  Sofort
SINAMICS G150
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F1220 CU: Basistakt zu klein

Reaktion: KEINE

Ursache: Der Parameter fur den Basistakt ist zu klein fur die Zahl der angeschlossenen Antriebe.
Siehe auch: p0110

Abhilfe: - Basistakt erhdhen.
- Anzahl der angeschlossenen Antriebe reduzieren und Gerate-Inbetriebnahme erneut
starten.
Siehe auch: p0110

Quittierung:  Sofort

F1221 CU: Basistakt zu klein (Applikationstakt kann nicht eingehalten werden)

Reaktion: KEINE

Ursache: Die Regelung/Uberwachung kann ihren vorgesehenen Takt nicht einhalten.
Die Laufzeit der Regelung/Uberwachung ist fiir den vorgesehenen Takt zu lang, oder die im
System verbleibende Rechenzeit reicht fiir die Regelung/Uberwachung nicht aus.

Abhilfe: Basistakt der DRIVE-CLiQ-Kommunikation erhdhen.

Quittierung:  Sofort

F1250 CU: CU-EEPROM Initialisierung

Reaktion: KEINE

Ursache: Fehler bei Initialisierung des EEPROM auf der Control Unit.

Storwert 1: Lesefehler RO-Struktur

(r0949): 2: Priifsummenfehler RO-Struktur
3: Blockaufbaufehler RO-Daten

Abhilfe: POWER ON durchfiihren

Quittierung:  POWER ON

F1255 CU: Option-Slot-EEPROM Initialisierung

Reaktion: KEINE

Ursache: Fehler bei Initialisierung des Option-Slot-EEProm.

Storwert 1: Lesefehler RO-Struktur

(r0949): 2: Priifsummenfehler RO-Struktur
3: Blockaufbaufehler RO-Daten

Abhilfe: POWER ON durchfiihren

Quittierung:  POWER ON

F1300 Topologie: keine Topologie erkannt oder vorgegeben

Reaktion: KEINE

Ursache: Die Zahl der Giber DRIVE-CLiQ angeschlossenen Komponenten (incl. der TBxx) oder der
Sollwert Gerate-Topologietyp ist null.
Siehe auch: r0098, p0099

Abhilfe: Topologiekomponenten iber DRIVE-CLiQ verdrahten und CU erneut einschalten.
r0098 in p0099 Gibernehmen.
Siehe auch: p0099

Quittierung:  Sofort

F1305 Topologie: Komponentennummer fehlt

Reaktion: KEINE

Ursache: Die Komponentennummer aus der Topologie wurde nicht parametriert (p0121(nur fir AFE,
s.p0107), p0131(nur fur Servo-/Vektorantriebe, s. p0107), p0141, p0151, p0161).
Siehe auch: p0121, p0131, p0141, p0142, p0151, p0161, p0185, p0186, p0187, p0188,
p0189

Storwert Der Storwert beinhaltet die jeweilige Datensatznummer.

(r0949): Die Storung tritt ebenfalls auf, wenn Drehzahlgeber projektiert wurden (p0187 ... p0189),

jedoch keine Komponentennummer dafir existieren.

Der Stoérwert beinhaltet in diesem Fall die Antriebsdatensatznummer zzgl.
100*Gebernummer (z. B. 3xx, wenn fiir den dritten Geber (p0189) keine
Komponentennummer in p0141 eingetragen ist).

SINAMICS G150
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Abhilfe:

Quittierung:

Fehlende Komponentennummer eintragen oder Komponente entfernen und Inbetriebnahme
erneut starten.

Siehe auch: p0121, p0131, p0141, p0142, p0151, p0161, p0185, p0186, p0187, p0188,
p0189

Sofort

A1320

Ursache:
Warnwert
(r2124):
Abhilfe:

Topologie: Antriebsobjektnummer fehlt in der Konfiguration

In p0978 fehlt eine Antriebsobjektnummer.
Index von p0101, unter dem die fehlende Antriebsobjektnummer ermittelt werden kann.

Setzen Sie p0009 = 1 und verandern Sie p0978:

Regeln:

- p0978 muss alle Antriebsobjektnummern beinhalten (siehe p0101).

- Es darf sich keine Antriebsobjektnummer wiederholen.

- Man darf durch Eingabe einer 0 die Antriebsobjekte mit PZD von denen ohne trennen.

A1321

Ursache:
Warnwert
(r2124):
Abhilfe:

Topologie: Antriebsobjektnummer existiert nicht in der Konfiguration

Der p0978 beinhaltet eine nicht existierende Antriebsobjektnummer.
Index von p0978, unter dem die Antriebsobjektnummer ermittelt werden kann.

Setzen Sie p0009 = 1 und veréndern Sie p0978:

Regeln:

- p0978 muss alle Antriebsobjektnummern beinhalten (siehe p0101).

- Es darf sich keine Antriebsobjektnummer wiederholen.

- Man darf durch Eingabe einer 0 die Antriebsobjekte mit PZD von denen ohne trennen.

A1322

Ursache:
Warnwert
(r2124):
Abhilfe:

Topologie: Antriebsobjektnummer zweimal in der Konfiguration vorhanden

In p0978 ist eine Antriebsobjektnummer mehr als ein Mal vorhanden.
Index von p0978, unter dem sich die betroffene Antriebsobjektnummer befindet.

Setzen Sie p0009 = 1 und verandern Sie p0978:

Regeln:

- p0978 muss alle Antriebsobjektnummern beinhalten (siehe p0101).

- Es darf sich keine Antriebsobjektnummer wiederholen.

- Man darf durch Eingabe einer 0 die Antriebsobjekte mit PZD von denen ohne trennen .

A1330
Ursache:

Warnwert
(r2124):

10-16

Topologie: Schnellinbetriebnahme nicht méglich

Eine Schnellinbetriebnahme kann nicht durchfliihrt werden. Die vorhandene Isttopologie
erfillt nicht die notwendigen Anforderungen.

Byte 1

1: Bei einer Komponente wurden nicht zuldssige Verbindungen erkannt.

Byte 2: Komponentennummer

Byte 3: Porttyp

Byte 4: Anschlussnummer

2: Die Topologie enthalt zu viele Komponenten eines Typs. In Byte 2 steht die Nummer der
nicht erfullten Anforderung.

Byte 2 = 1 bedeutet: Mehr als eine Master Control Unit vorhanden

Byte 2 = 2 bedeutet: Mehr als ein Active Line Module vorhanden

Byte 2 = 3 bedeutet: Mehr als 6 Motor Modules vorhanden

Byte 2 = 4 bedeutet: Mehr als 6 Geber vorhanden

Byte 2 = 5 bedeutet: Mehr als 2 Terminal Modules vorhanden

Byte 2 = 6 bedeutet: Mehr als eine Option Slot Komponente vorhanden

3: An einer DRIVE-CLIQ Buchse der Control Unit sind mehr als 16 Komponenten
angeschlossen.

Byte 2 =1, 2, 3, 4 bedeutet z. B. DRIVE-CLiIQ Buchse X101, X102, X103, X104
4: Die Anzahl der hintereinander geschalteten Komponenten ist gréRer als 7.
Byte 2 = Komponentennummer der achten Komponente

Hinweis:

Anschlusstyp und Anschlussnummer sind in F1375 beschrieben.

SINAMICS G150
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Abhilfe: - Anpassen der Isttopologie an die zulassigen Anforderungen.
- Inbetriebnahme tber STARTER durchfiihren.

A1331 Topologie: Schnellinbetriebnahme Geber nicht zugeordnet

Ursache: Bei der Schnellinbetriebnahme konnte ein Drehzahlgeber und seine Auswertung nicht
automatisch einem Antrieb zugewiesen werden.

Warnwert Komponentennummer der nicht zugeordneten Komponente

(r2124):

Abhilfe: Drehzahlgeber und Auswertung einem Antrieb zuordnen.
- Anzahl der Geberdatensatze erhéhen (p0140)
- Auswertung zuordnen (p0141)
- Drehzahlgeber zuordnen (p0142)

F1340 - Topologie: zuviele Komponenten an einem Strang

F1343

Reaktion: KEINE

Ursache: Der Kommunikationstakt des DRIVE-CLiQ-Anschlusses auf der CU reicht nicht fir alle
Lesetransfers.
Fir den eingestellten Kommunikationstakt sind zu viele DRIVE-CLiQ-Komponenten an
einem Strang der CU angeschlossen.

Abhilfe: - Basistakt erhéhen
- DRIVE-CLIiQ Verdrahtung tberprifen: die DRIVE-CLiQ-Anschliisse der CU sollten mit
einer gleich gro3en Anzahl Komponenten beschaltet werden.

Quittierung:  Sofort

F1344 — Topologie: zuviele Komponenten angeschlossen

F1346

Reaktion: KEINE

Ursache: Interner Pufferiiberlauf bei Nutzdaten einer DRIVE-CLiQ-Verbindung.

Abhilfe: DRIVE-CLIQ Verdrahtung uberprifen: die DRIVE-CLiQ-Anschlisse der CU sollten mit einer
gleich groRen Anzahl Komponenten beschaltet werden.

Quittierung:  Sofort

F1350 Topologie: Isttopologie Lesen nicht méglich

Reaktion: KEINE

Ursache: Beim Lesen der Isttopologie aus r9900 und r9901 ist ein Fehler aufgetreten.

Abhilfe: POWER ON durchfiihren.

Quittierung: ~ POWER ON

F1351 Topologie: Isttopologie Schreiben nicht méglich

Reaktion: KEINE

Ursache: Die Isttopologie kann nicht intern in r9900 und r9901 geschrieben werden. Die Isttopolgie
kann daher nicht korrekt ausgelesen werden.

Abhilfe: POWER ON durchfiihren.

Quittierung:  POWER ON

F1352 Topologie: Isttopologie Ermittlung nicht méglich

Reaktion: KEINE

Ursache: Die Isttopologie kann nicht ermittelt werden.
- Speicher nicht ausreichend.
- Interner Zugriff auf Parameter fehlgeschlagen.
- Node Identifier einer Komponente nicht bekannt.

Abhilfe: - Verringern der Anzahl der Datenséatze oder Antriebe.
- POWER ON durchfiihren.

Quittierung:  POWER ON

F1355 Topologie: Isttopologie gedndert

Reaktion: KEINE
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Ursache: Die Zahl der tiber DRIVE-CLiIQ angeschlossenen Komponenten (incl. der TBxx) ist Null,
oder sie hat sich gegentber der Parametrierung der Erstinbetriebnahme geandert.
Der Fehler tritt nur auf, wenn die Inbetriebnahme der Topologie Uber den gerateinternen
Automatismus und nicht mit Hilfe des PC-Tools durchgefihrt wurde.
Siehe auch: r0098, p0099
Abhilfe: Es stehen folgende AbhilfemaRnahmen zur Auswahl, wenn keine Fehler in der
Topologieerkennung selbst aufgetreten sind:
- Ursprungliche Verdrahtung wieder herstellen und CU erneut an Spannung legen.
- Gerateparametrierung passend zur Verdrahtung dndern (nur Gber ES-Tool mdglich).
- Werkseinstellung fir das gesamte Gerat (alle Antriebe) durchfiihren und automatische
Selbstinbetriebnahme ermdglichen.
Siehe auch: r0098
Quittierung:  Sofort
F1360 Topologie: Isttopologie Komponentenanzahl iiberschritten
Reaktion: KEINE
Ursache: Bei der Erkennung der Isttopologie wurden zu viele Komponenten an der Control Unit
festgestellt. Die maximal zuldssige Anzahl der Komponenten ist 199.
Abhilfe: Konfiguration andern. Weniger als 199 Komponenten mit der Control Unit verbinden.
Quittierung:  Sofort
F1370 Topologie: Isttopologie Ringverbindung
Reaktion: KEINE
Ursache: Bei der Erkennung der Isttopologie wurde eine ringférmige Verbindung erkannt.
Stoérwert Byte 1: Komponentennummer einer im Ring enthaltenen Komponente
(r0949): Byte 2: Anschlusstyp
Byte 3: Anschlussnummer
Hinweis:
Anschlusstyp und Anschlussnummer sind in F1375 beschrieben.
Abhilfe: Den Stérwert auslesen und die angegebene Verbindung entfernen.
Quittierung:  Sofort
F1371 Topologie: Isttopologie Ringverbindung mit Control Unit
Reaktion: KEINE
Ursache: Bei der Erkennung der Isttopologie wurde eine die Control Unit einschlieende ringférmige
Verbindung erkannt.
Storwert Byte 1: Komponentennummer der mit der Control Unit verbundenen Komponente
(r0949): Byte 2: Anschlusstyp
Byte 3: Anschlussnummer
Hinweis:
Anschlusstyp und Anschlussnummer sind in F1375 beschrieben.
Abhilfe: Den Stérwert auslesen und die angegebene Verbindung entfernen.
Quittierung: ~ Sofort
F1375 Topologie: Isttopologie Verbindung doppelt zwischen zwei Komponenten
Reaktion: KEINE
Ursache: Bei der Erkennung der Isttopologie wurde eine doppelte Verbindung zwischen 2
Komponenten erkannt.
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Storwert Byte 1: Komponentennummer einer der doppelt verbundenen Komponenten
(r0949): Byte 2: Anschlusstyp
Byte 3: Anschlussnummer 1 der doppelten Verbindung
Byte 4: Anschlussnummer 2 der doppelten Verbindung
Beispiel:
Storwert = 33751316 dez = 2030114 hex
Byte 4 = 02 hex = 2 dez, Byte 3 = 03 hex = 3 dez, Byte 2 = 01 hex = 1 dez, Byte 1 = 14 hex
=20dez
Anschlusstyp:
1: DRIVE-CLIQ
2: Option Slot
3: sonstige Verbindungen (z. B. EnDat, SSI)
4: Leistungsanschluss
5: Inkrementalgeber-Anschluss
6: Resolveranschluss
7: Inkrementalgeber-Anschluss
Anschlussnummer:
Von eins an durchnummerierte Nummer des entsprechenden Anschlusses oder
Steckbuchse (z.B. DRIVE-CLiQ Anschluss X100 auf der CU hat Anschlussnummer 1)
Abhilfe: Den Storwerte auslesen und eine der beiden angegebenen Verbindungen entfernen.
Quittierung:  Sofort
F1380 Topologie: Isttopologie defektes EEprom erkannt
Reaktion: KEINE
Ursache: Bei der Erkennung der Isttopologie wurde eine Komponente mit einem defekten EEprom
erkannt.
Storwert Byte 1: Komponentennummer der defekten Komponente
(r0949):
Abhilfe: Den Stoérwert auslesen und die angegebene Verbindung entfernen.
Quittierung:  POWER ON
F1400 Topologie: Vergleich nicht méglich
Reaktion: KEINE
Ursache: Ein Topologievergleich zwischen Ist- und Solltopologie kann nicht durchgefiihrt werden.
Storwert 1: Wegen fehlendem dynamischen Speicher
(r0949): 2: Keine Solltopologie vorhanden
3: Keine Isttopologie vorhanden
Abhilfe: POWER ON durchfihren.
Quittierung:  Sofort
F1405 Topologie: Vergleich Fehler automatisch beheben nicht méglich
Reaktion: KEINE
Ursache: Die beim Vergleich von Ist- und Solltopologie erkannten Unterschiede kénnen nicht
automatisch behoben werden.
Storwert Byte 1: Anzahl der nicht automatisch behebbaren Unterschiede
(r0949): Byte 2: Anzahl der automatisch behebbaren (p9904) Unterschiede
Byte 3: Anzahl der durch Geratespezialisierung (p9905) behebbaren Unterschiede
Automatisch behebbare Unterschiede:
- Topologie: Vergleich Seriennummern unterschiedlich (korrigierbar)
- Topologie: Vergleich Komponente verschoben
- Topologie: Vergleich Anschlussnummer unterschiedlich (korrigierbar)
Abhilfe: Andern nur eines behebbaren Unterschiedes in der Isttopologie. Topologiefehler
automatisch beheben durchfiihren (p9905).
Quittierung:  Sofort
F1410 Topologie: Vergleich Komponente verschoben
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Reaktion: KEINE
Ursache: Beim Topologievergleich wurde in der Isttopologie eine zur Solltopologie verschobene
Komponente festgestellt.
Im Byte 1 des Stérwertes wird die Komponentennummer der verschobenen Komponente
angegeben. Im Byte 2, 3 und 4 wird der Anschluss in der Isttopologie beschrieben, an dem
die verschobene Komponente erkannt wurde.
Storwert Byte 1: Komponentennummer der verschobenen Komponente
(r0949): Byte 2: Komponentennummer
Byte 3: Anschlusstyp
Byte 4: Anschlussnummer
Hinweis:
Anschlusstyp und Anschlussnummer sind in F1375 beschrieben.
Abhilfe: Anpassen der Topologien:
- Verschieben der Komponente in Isttopologie riickgangig machen
- Laden der mit der Isttopologie libereinstimmenden Solltopologie (Inbetriebnahmesoftware).
- Topologiefehler automatisch beheben (p9904)
Quittierung:  Sofort
F1415 Topologie: Vergleich Komponente zusitzlich in Solltopologie
Reaktion: KEINE
Ursache: Beim Topologievergleich wurde in der Solltopologie eine in der Isttopologie nicht verwendete
Komponente festgestellt.
Stoérwert Komponentennummer der zusatzlichen Sollkomponente
(r0949):
Abhilfe: - Entfernen der zusatzlichen Komponente in der Solltopologie und erneutes Laden der
Solltopologie durchfiihren.
- Isttopologie passend zur Solltopologie Gberpriifen und eventuell umstecken.
Quittierung:  Sofort
A1416 Topologievergleich: Komponente zusitzlich in Isttopologie
Ursache: Beim Topologievergleich wurde in der Isttopologie eine in der Solltopologie nicht
angegebene Komponente festgestellt. Die Zusatzinformation beschreibt den Anschluss an
dem die zusatzliche Komponente erkannt wurde.
Warnwert Byte 1: Komponentennummer
(r2124): Byte 2: Anschlusstyp
Byte 3: Anschlussnummer
Hinweis:
Anschlusstyp und Anschlussnummer sind in F1375 beschrieben.
Abhilfe: Anpassen der Topologien:
- Entfernen der zusatzlichen Komponente in der Isttopologie
- Laden der mit der Isttopologie ibereinstimmenden Solltopologie (Inbetriebnahmesoftware).
F1420 Topologie: Vergleich Komponenten unterschiedlich (F1420: korrigierbar)
F1421
Reaktion: KEINE
Ursache: Beim Topologievergleich wurden Unterschiede in einer Komponente zwischen Ist- und
Solltopologie festgestellt. Es sind der Typ der Komponente oder der Typ in dem Node
Identifier unterschiedlich.
Storwert Byte 1: Komponentennummer der Komponente
(r0949): Byte 2:
1: Unterschiedlicher Typ der Komponente
2: Unterschiedlicher Typ in dem Node Identifier
3: Unterschiedliche Bestellnummer
Abhilfe: Anpassen der Topologien:
- Komponentenverdrahtung im ES-Tool mit dem Hardwareaufbau des Antriebsgerates
kontrollieren und Unterschiede anpassen.
- Topologievergleich aller Komponenten parametrieren (p9906)
- Topologievergleich einer Komponente parametrieren (p9907, p9908)
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Quittierung:  Sofort
F1424 Topologie: Vergleich Seriennummern unterschiedlich (F1424: korrigierbar)
F1425
Reaktion: KEINE
Ursache: Beim Topologievergleich wurden Unterschiede in einer Komponente zwischen Ist- und
Solltopologie festgestellt. Die Seriennummer ist unterschiedlich.
Storwert Komponentennummer der Komponente
(r0949):
Abhilfe: Anpassen der Topologien:
- Anderung in der Isttopologie riickgangig machen
- Laden der mit der Isttopologie tbereinstimmenden Solltopologie mit dem ES-Tool
- Topologiefehler automatisch beheben (p9904)
- Topologievergleich aller Komponenten parametrieren (p9906)
- Topologievergleich einer Komponente parametrieren (p9907, p9908)
Quittierung:  Sofort
F1428 Topologie: Vergleich Anschlussnummer unterschiedlich (F1428: korrigierbar)
F1429
Reaktion: KEINE
Ursache: Beim Topologievergleich wurden Unterschiede in einer Komponente zwischen Ist- und
Solltopologie festgestellt. Eine Komponente wurde mit einem anderen Anschluss
verbunden.
Im Storwert werden die unterschiedlichen Anschliisse der Komponente beschrieben.
Stoérwert Byte 1: Komponentennummer
(r0949): Byte 2: Anschlusstyp
Byte 3: Anschlussnummer in der Isttopologie
Byte 4: Anschlussnummer in der Solltopologie
Hinweis:
Anschlusstyp und Anschlussnummer sind in F1375 beschrieben.
Abhilfe: Anpassen der Topologien:
- Isttopologie passend zur Solltopologie umstecken.
- Laden der mit der Isttopologie libereinstimmenden Solltopologie (Inbetriebnahmesoftware).
- Topologiefehler automatisch beheben (p9904)
Quittierung:  Sofort
F1431 Topologie: Vergleich Komponente Anschlusstypen unterschiedlich
Reaktion: KEINE
Ursache: Beim Topologievergleich wurden Unterschiede in einer Komponente zwischen Ist- und
Solltopologie festgestellt. Es sind Anschlusstyp oder die Anzahl an Anschliissen
unterschiedlich.
Storwert Byte 1: Komponentennummer der Komponente
(r0949): Byte 2: Anschlusstyp
Hinweis:
Anschlusstyp und Anschlussnummer sind in F1375 beschrieben.
Abhilfe: Komponentenverdrahtung in der Inbetriebnahmesoftware mit dem Hardwareaufbau des
Antriebsgerates kontrollieren und Unterschiede anpassen.
Quittierung: ~ Sofort
F1450 Topologie: Solltopologie Lesen nicht méglich
Reaktion: KEINE
Ursache: Beim Lesen der Solltopologie aus p9902 und p9903 ist ein Fehler aufgetreten.
Abhilfe: Erneutes Laden der Solltopologie mit der Inbetriebnahmesoftware durchfiihren.
Quittierung:  Sofort
F1451 Topologie: Solltopologie Schreiben nicht moglich
Reaktion: KEINE
Ursache: Beim Schreiben der Solltopologie in p9902 und p9903 ist ein Fehler aufgetreten.
Abhilfe: Erneutes Laden der Solltopologie mit der Inbetriebnahmesoftware durchfiihren.
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Quittierung:  Sofort
F1470 Topologie: Solltopologie Ringverbindung
Reaktion: KEINE
Ursache: Beim Eintragen der Solltopologie in p9902 und p9903 wurde eine ringférmige Verbindung
erkannt.
Storwert Byte 1: Komponentennummer einer im Ring enthaltenen Komponente
(r0949): Byte 2: Anschlusstyp
Byte 3: Anschlussnummer
Hinweis:
Anschlusstyp und Anschlussnummer sind in F1375 beschrieben.
Abhilfe: Den Storwert auslesen und eine der angegebenen Verbindungen entfernen. Danach ein
erneutes Laden der Solltopologie mit der Inbetriebnahmesoftware durchfihren.
Quittierung:  Sofort
F1471 Topologie: Solltopologie Ringverbindung mit Control Unit
Reaktion: KEINE
Ursache: Beim Eintragen der Solltopologie in p9902 und p9903 wurde eine ringférmige Verbindung
ausgehend von der Contol Unit erkannt.
Storwert Byte 1: Komponentennummer der mit der Control Unit verbundenen Komponente
(r0949): Byte 2: Anschlusstyp
Byte 3: Anschlussnummer
Hinweis:
Anschlusstyp und Anschlussnummer sind in F1375 beschrieben.
Abhilfe: Den Stérwert auslesen und eine der angegebenen Verbindungen entfernen. Danach ein
erneutes Laden der Solltopologie mit der Inbetriebnahmesoftware durchfiihren.
Quittierung:  Sofort
F1475 Topologie: Solltopologie Verbindung doppelt zwischen zwei Komponenten
Reaktion: KEINE
Ursache: Beim Eintragen der Solltopologie in p9902 und p9903 wurde eine doppelte Verbindung
zwischen 2 Komponenten erkannt.
Stoérwert Byte 1: Komponentennummer einer der doppelt verbundenen Komponenten
(r0949): Byte 2: Anschlusstyp
Byte 3: Anschlussnummer 1 der doppelten Verbindung
Byte 4: Anschlussnummer 2 der doppelten Verbindung
Hinweis:
Anschlusstyp und Anschlussnummer sind in F1375 beschrieben.
Abhilfe: Den Stérwert auslesen und eine der beiden angegebenen Verbindungen entfernen. Danach
ein erneutes Laden der Solltopologie mit der Inbetriebnahmesoftware durchfihren.
Quittierung:  Sofort
F1505 BICO: Verschaltung kann nicht hergestellt werden
Reaktion: KEINE
Ursache: Die gewiinschte Verschaltung kann nicht hergestellt werden.
Storwert Parameter der gedndert werden sollte.
(r0949): Ausnahmefalle:
922: Verschaltung darf nicht verandert werden, weil die aktuelle Auswahl des Profibus-
Telegramms in P0922 die bestehende Verschaltung verlangt.
Abhilfe: Andere Verschaltung herstellen.
Quittierung:  Sofort
F1511 BICO: Meldung: BICO-Verschaltung zwischen unterschiedlichen Normierungen
Reaktion: KEINE
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Ursache: Meldung: Die gewiinschte Verschaltung wurde hergestellt, aber es erfolgt eine Umrechnung
zwischen BICO-Ausgang und BICO-Eingang.
Dies ist z. B. dann der Fall, wenn der BICO-Ausgang eine andere Normierung als der BICO-
Eingang hat, oder wenn zwischen Antrieben verschalten wird, deren Bezugswerte p2000 ff
unterschiedlich sind.
Die Umrechnung erfolgt anhand der Bezugswerte von p2000 ff.
Beispiel:
Der BICO-Ausgang ist eine Spannung und der BICO-Eingang ist ein Strom. Zwischen
BICO-Ausgang und BICO-Eingang wird also der Faktor p2002/p2001 gerechnet.
Storwert Parameternummer der Signalsenke.
(r0949):
Abhilfe: Keine Behebung notwendig.
Quittierung:  Sofort
F1800 DRIVE-CLiQ: Hardware/Konfiguration fehlerhaft
Reaktion: AUS2
Ursache: Es ist ein Fehler auf der DRIVE-CLiQ-Anschaltung aufgetreten.
Storwert 0..3: Der Port 0..3 ist nicht in den zyklischen Betrieb gewechselt.
(r0949): Ursache kann ein fehlerhafter Aufbau oder eine Konfiguration sein,
die zu unmoglichen Bus-Timings fiihrt.
10 : Verlust der Drive-CLiQ Verbindung
Ursache z. B. Abziehen des Drive-CLiQ Kabels von der CU.
Dieser Fehler ist erst quittierbar, wenn die Kommunikation wieder zyklisch ist.
11 : Wiederholte Fehler bei der Verbindungserkennung.
Dieser Fehler ist erst quittierbar, wenn die Kommunikation wieder zyklisch ist.
12 : Eine Verbindung wurde erkannt, aber der Austausch der Teilnehmerkennung
funktioniert nicht.
Ursache wahrscheinlich defekte Komponente.
Dieser Fehler ist erst quittierbar, wenn die Kommunikation wieder zyklisch ist.
Abhilfe: Zu Storwert 0 ... 3:
- Einheitliche Softwarestande in den DRIVE-CLiQ-Komponenten sicherstellen.
- Vermeidung langer Topologien bei kurzen Stromreglertakten.
Zu Storwert 10:
- DRIVE-CLIiQ-Leitungen an der Control Unit prufen.
- POWER ON durchflihren.
Zu Storwert 11:
- EMV-gerechten Schaltschrankaufbau und Leitungsverlegung priifen.
Zu Storwert 12:
- Betreffende Komponente austauschen.
Quittierung:  Sofort
F1801 DRIVE-CLiQ: keine Kommunikation zu Komponente
Reaktion: AUS2
Ursache: Eine Kommunikation mit der durch den Stérwert angegebenen DRIVE-CLiIQ Komponente ist
nicht mdéglich.
Ursache kann z. B. das Abziehen eines DRIVE-CLIiQ Kabels sein.
Abhilfe: - DRIVE-CLIiQ-Leitungen priifen.
- POWER ON durchfiihren.
Quittierung:  Sofort
F1802 CU DRIVE-CLiQ: Anderung der DRIVE-CLiQ Basisabtastzeiten erfordert POWER ON
Reaktion: AUS2
Ursache: Eine Anderung der DRIVE-CLIQ Basisabtastzeiten p0110 ist im Betrieb nicht méglich.
Storwert Index von p0110.
(r0949):
Abhilfe: Abspeichern (p0971 = 1), Aus- und Wiedereinschalten.
Quittierung:  POWER ON
A1900 PROFIBUS: Konfigurationstelegramm fehlerhaft
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Ursache: Ein PROFIBUS-Master versucht mit einem fehlerhaften Konfiguriertelegramm eine
Verbindung aufzubauen.
Warnwert 50: Syntaxfehler
(r2124): 51: Verbindungsaufbau zu mehr Antrieben als im Gerat projektiert
52: Mehr als 16 Datenworte Input oder Output zu einem Antrieb
53: Ungerade Byteanzahl Input oder Output
Abhilfe: Uberpriifung der Busprojektierung:
- Slavekonfiguration
A1901 PROFIBUS: Parametriertelegramm fehlerhaft
Ursache: Ein PROFIBUS-Master versucht mit einem fehlerhaften Parametriertelegramm eine
Verbindung aufzubauen.
Warnwert 10: Unzulassige Lange eines optionalen Parametrierblocks
(r2124): 11: Unzulassige Kennung eines optionalen Parametrierblocks
20: Doppelter Parametrierblock flir Taktsynchronisation
21: Fehlerhafter Parametrierblock fir Taktsynchronisation
22: Fehlerhafte Parametrierbits fuir Taktsynchronisation
Abhilfe: Uberpriifung der Busprojektierung:
- Busadressen
- Slaveprojektierung
A1902 PROFIBUS: Parametriertelegramm unzulissig
Ursache: -
Warnwert 0: Buszykluszeit Tdp < 1 ms
(r2124): 1: Buszykluszeit Tdp > 32 ms
2: Buszykluszeit Tdp ist kein ganzzahliges Vielfaches des Stromreglertaktes.
3: Zeitpunkt der Istwerterfassung Ti > Buszykluszeit Tdp
4: Zeitpunkt der Istwerterfassung Ti ist kein ganzzahliges Vielfaches des Stromreglertaktes.
5: Zeitpunkt der Sollwertiibernahme To > Buszykluszeit Tdp
6: Zeitpunkt der Sollwertiibernahme To ist kein ganzzahliges Vielfaches des
Stromreglertaktes.
7: Master Applikationszykluszeit Tmapc ist kein ganzzahliges Vielfaches des
Drehzahlreglertaktes.
8: Busreserve Buszykluszeit Tdp - Data Exchange Zeit Tdx kleiner zwei Stromreglertakte.
9: Buszykluszeit Tdp gegeniber erstem Verbindungsaufbau verandert.
Abhilfe: - Parametriertelegramm anpassen.
- Strom- bzw. Drehzahlreglertakt anpassen.
F1910 PROFIBUS: Sollwert Timeout
Reaktion: AUS1
Ursache: Der Empfang der Sollwerte von der PROFIBUS-Schnittstelle ist unterbrochen, weil die
Busverbindung unterbrochen oder der PROFIBUS-Master abgeschaltet oder in den Zustand
STOP gesetzt wurde.
Abhilfe: Busverbindung sicherstellen und PROFIBUS-Master in Zustand RUN setzen.
Quittierung:  Sofort
F1911 PROFIBUS: taktsynchron Taktausfall
Reaktion: AUS1
Ursache: Das Global-Control-Telegramm zur Synchronisierung der Takte ist im zyklischen Betrieb
mehrere DP-Takte aufeinander ausgefallen oder hat in mehreren DP-Takten aufeinander
das Uber das Parametriertelegramm vorgegebene Zeitraster (siehe Busszkluszeit Tdp und
Tpllw) verletzt.
Abhilfe: - PROFIBUS Kabel- und Steckverbindungen uberprifen.
- Uberpriifen, ob die Kommunikation kurzzeitig oder dauerhaft unterbrochen wurde.
- Bus- bzw. Master auf Auslastung priifen (z. B. Buszykluszeit Tdp zu kurz eingestellt).
Quittierung:  Sofort
F1912 PROFIBUS: taktsynchron Lebenszeichenausfall
Reaktion: AUS1
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Ursache: Die maximal zulassige Anzahl von Lebenszeichenfehlern des Masters (PROFIBUS
taktsynchron) wurde im zyklischen Betrieb tberschritten.

Abhilfe: - Die Verschaltung des Masterlebenszeichens richtigstellen (p2045).
- Priifen, ob das Lebenszeichen vom Master richtig gesendet wird.
- Priifen der zulassigen Ausfallrate der Telegramme (p0925).
- Bus- bzw. Master auf Auslastung priifen (z. B. Buszykluszeit Tdp zu kurz eingestellt).

Quittierung:  Sofort

F1920 PROFIBUS: Unterbrechung der zyklischen Verbindung

Reaktion: AUS1

Ursache: Die zyklische Verbindung zum PROFIBUS-Master ist unterbrochen.

Abhilfe: PROFIBUS-Verbindung herstellen und PROFIBUS-Master mit zyklischem Betrieb aktivieren.

Quittierung: ~ Sofort

A1921 PROFIBUS: Taktsynchronisation

Ursache: Die Ausgangsdaten des PROFIBUS-Masters (Sollwerte) werden zum falschen Zeitpunkt
innerhalb des PROFIBUS-Taktes empfangen.

Abhilfe: Uberpriifung der Busprojektierung:
- Parameter fur Taktsynchronisation: Zeitpunkt der Sollwertiibernahme To > Data Exchange
Zeit Tdx sicherstellen

A1930 PROFIBUS: Stromreglertakt taktsynchron ungleich

Ursache: Der Stromreglertakt aller Antriebe beim taktsynchronen PROFIBUS muss gleich eingestellt
sein.

Warnwert Nummer des Antriebsobjektes mit abweichendem Stromreglertakt.

(r2124):

Abhilfe: - Stromreglertakte gleich einstellen (p0115[0]).
Siehe auch: p0115

A1931 PROFIBUS: Drehzahlreglertakt taktsynchron ungleich

Ursache: Der Drehzahlreglertakt aller Antriebe beim taktsynchronen PROFIBUS muss gleich
eingestellt sein.

Warnwert Nummer des Antriebsobjektes mit abweichendem Drehzahlreglertakt.

(r2124):

Abhilfe: - Drehzahlreglertakte gleich einstellen (p0115[1]).
Siehe auch: p0115

A1940 PROFIBUS: Taktsynchronitit noch nicht erreicht

Ursache: Der PROFIBUS befindet sich im Zustand Datenaustausch (Data Exchange) und Uber das
Parametriertelegramm wurde der taktsynchrone Betrieb angewahit. Die Synchronisierung
auf den vom Master vorgegebenen Takt und auf das Masterlebenszeichen konnte noch
nicht durchgefihrt werden.
- Der Master sendet kein aquidistantes Global-Control-Telegramm aus, obwohl der
taktsynchrone Betrieb Uber die Busprojektierung angewahlt wurde.
- Der Master verwendet einen anderen aquidistanten DP-Takt als im Parametriertelegramm
zum Slave Ubermittelt wurde.
- Der Master inkrementiert sein Lebenszeichen (STW2 Bit 12-15) nicht in dem projektierten
Zeitraster Tmapc.

Abhilfe: - Masterapplikation und Busprojektierung tberpriifen.
- Konsistenz zwischen Takteingabe bei der Slaveprojektierung und Takteinstellung am
Master tberprifen.
Falls die Buszykluszeit Tdp ungleich Master Applikationszykluszeit Tmapc:
- Die Verschaltung des Masterlebenszeichens richtigstellen (p2045).
- Priifen, ob das Lebenszeichen vom Master richtig gesendet wird.

A1941 PROFIBUS: Taktsignal fehlt beim Busaufbau

Ursache: Der PROFIBUS befindet sich im Zustand Datenaustausch (Data Exchange) und (ber das

Parametriertelegramm wurde der taktsynchrone Betrieb angewahlit. Das Global-Control-
Telegramm fiir die Synchronitét wird nicht empfangen.
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Abhilfe: Masterapplikation und Busprojektierung iberpriifen.

A1943 PROFIBUS: Taktsignal beim Busaufbau gestort

Ursache: Der PROFIBUS befindet sich im Zustand Datenaustausch (Data Exchange) und Uber das
Parametriertelegramm wurde der taktsynchrone Betrieb angewahlit. Das Global-Control-
Telegramm fiir die Synchronitat wird unregelmafig empfangen.
- Der Master sendet ein unregelmaRiges Global-Control-Telegramm aus.
- Der Master verwendet einen anderen aquidistanten DP-Takt als im Parametriertelegramm
zum Slave Ubermittelt wurde.

Abhilfe: - Masterapplikation und Busprojektierung tberprtifen.
- Konsistenz zwischen Takteingabe bei der Slaveprojektierung und Takteinstellung am
Master Uberprifen.

F1950 PROFIBUS: Synchronisation taktsynchroner Betrieb fehlgeschlagen

Reaktion: AUS1

Ursache: Die Synchronisation des internen Taktes auf das Global-Control-Telegramm ist
fehlgeschlagen. Der interne Takt weist eine unerwartete Verschiebung auf.

Abhilfe: Siemens intern

Quittierung:  Sofort

A2000 Funktionsgenerator: Start nicht moéglich

Ursache: Der Funktionsgenerator ist bereits gestartet.

Abhilfe: Den Funktionsgenerator stoppen und dann eventuell erneut starten.
Siehe auch: p4800

A2005 Funktionsgenerator: Angegebener Antrieb existiert nicht

Ursache: Das zur Aufschaltung angegebene DriveObject existiert nicht.
Siehe auch: p4815

Abhilfe: Vorhandenes Antriebsobjekt mit der entsprechenden Nummer verwenden.
Siehe auch: p4815

A2006 Funktionsgenerator: Kein Antrieb zur Aufschaltung angegeben

Ursache: Es wurde kein Antrieb zur Aufschaltung in p4815 angegeben.
Siehe auch: p4815

Abhilfe: Es muss mindestens ein Antrieb zur Aufschaltung in p4815 angegeben werden.
Siehe auch: p4815

A2007 Funktionsgenerator: Antrieb zur Aufschaltung ist kein Servo

Ursache: Das zur Aufschaltung angegebene Antriebsobjekt ist kein SERVO.
Siehe auch: p4815

Abhilfe: Ein Antriebsobjekt SERVO mit der entsprechenden Nummer verwenden.

A2010 Funktionsgenerator: Drehzahlsollwert eines Antriebs ungleich Null

Ursache: Der Drehzahlsollwert eines zur Aufschaltung angegebenen Antriebs ist gréRer als der tber
p1226 eingestellte Wert fir die Stillstandserkennung.

Warnwert Nummer des betreffenden Antriebsobjektes.

(r2124):

Abhilfe: Die Drehzahlsollwerte aller zur Aufschaltung angegebenen Antriebe auf den Wert Null
setzen.

A2011 Funktionsgenerator: Drehzahlistwert eines Antriebs ungleich Null

Ursache: Der Drehzahlistwert eines zur Aufschaltung angegebenen Antriebs ist gréRer als der Uiber
p1226 eingestellte Wert fir die Stillstandserkennung.

Warnwert Nummer des betreffenden Antriebsobjektes.

(r2124):

Abhilfe: Vor dem Starten des Funktionsgenerators die jeweiligen Antriebe auf Drehzahl Null setzen.

A2020 Funktionsgenerator: Parameter nicht dnderbar
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Ursache: Bei aktivem Funktionsgenerator (p4800=1) darf ein Konfigurationsparameter nicht geandert
werden.
Siehe auch: p4810, p4812, p4813, p4815, p4820, p4821, p4822, p4823, p4824, p4825,
p4826, p4827, p4828, p4829
Abhilfe: - Vor dem Parametrieren den Funktionsgenerator stoppen (p4800 = 0).
- Eventuell Funktionsgenerator starten (p4800 = 1).
Siehe auch: p4800
A2025 Funktionsgenerator: Periodendauer zu klein
Ursache: Der Wert fir die Periodendauer ist zu klein.
Siehe auch: p4821
Abhilfe: Uberpriifen und Anpassen des Wertes fiir die Periodendauer.
Siehe auch: p4821
A2026 Funktionsgenerator: Pulsbreite zu gro
Ursache: Die eingestellte Pulsbreite ist zu gro3.
Siehe auch: p4821, p4822
Abhilfe: Die Pulsbreite muss kleiner als die Periodendauer sein. Pulsbreite verringern.
Siehe auch: p4822
A2030 Funktionsgenerator: Physikalische Adresse gleich Null
Ursache: Die angegebene physikalische Adresse hat den Wert Null.
Siehe auch: p4812
Abhilfe: Die physikalische Adresse auf einen Wert ungleich Null setzten.
Siehe auch: p4812
A2040 Funktionsgenerator: Wert fiir Offset unzulassig
Ursache: Der Wert fiir den Offset ist groRer als der Wert fiir die obere Begrenzung, oder kleiner als
der Wert fUr die untere Begrenzung.
Siehe auch: p4826
Abhilfe: Wert fur Offset entsprechend anpassen.
Siehe auch: p4826, p4828, p4829
A2041 Funktionsgenerator: Wert fiir Bandbreite unzulédssig
Ursache: Die eingestellte Bandbreite ist entweder zu klein oder zu grof3.
Siehe auch: p4823
Abhilfe: Wert fir die Bandbreite Gberpriifen und entsprechend anpassen.
Siehe auch: p4823
A2045 Funktionsgenerator: Werte fiir Begrenzung widersprechen sich
Ursache: Die Werte flr obere und untere Begrenzung widersprechen sich.
Der Wert fir die untere Begrenzung muss stets kleiner sein als der Wert fiir die obere
Begrenzung.
Siehe auch: p4828, p4829
Abhilfe: Wert fir die Begrenzungen Uberpriifen und entsprechend anpassen.
Siehe auch: p4828, p4829
A2050 Trace: Start nicht méglich
Ursache: Der Trace ist bereits gestartet.
Siehe auch: p4700
Abhilfe: Den Trace stoppen und dann eventuell erneut starten.
A2055 Trace: Aufzeichnungsdauer zu klein
Ursache: Der Wert fir die Aufzeichnungsdauer ist zu klein. Minimum ist der doppelte Wert des
Aufzeichnungstakts.
Siehe auch: p4720, p4721
Abhilfe: Wert fUr die Aufzeichnungsdauer Uberpriifen und entsprechend anpassen.
A2056 Trace: Aufzeichnungstakt zu klein
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Ursache: Der gewahlte Aufzeichnungstakt ist kleiner als der eingestellte Basistakt 0 (p0110[0]).
Siehe auch: p0110, p4720
Abhilfe: Wert fiir den Aufzeichnungstakt erhéhen.
A2060 Trace: Aufzuzeichnendes Signal fehit
Ursache: - Es wurde kein aufzuzeichnendes Signal angegeben.
- Die angegebenen Signale sind nicht glltig.
Siehe auch: p4730, p4731, p4732, p4733
Abhilfe: - Aufzuzeichnendes Signal angeben (p4730 ... p4733).
- Prifen, ob das jeweilige Signal vom Trace aufgezeichnet werden kann.
A2061 Trace: Signal ungiltig
Ursache: - Das angegebene Signal existiert nicht
- Das angegebene Signal kann nicht mit dem Trace aufgezeichnet werden.
Siehe auch: p4730, p4731, p4732, p4733
Abhilfe: - Aufzuzeichnendes Signal angeben (p4730 ... p4733).
- Priifen, ob das jeweilige Signal vom Trace aufgezeichnet werden kann.
A2062 Trace: Triggersignal ungiiltig
Ursache: - Es wurde kein Triggersignal angegeben (nur notwendig, wenn p4710 ungleich 1)
- Das angegebene Signal existiert nicht
- Das angegebene Signal kann nicht als Triggersignal fur den Trace verwendet werden.
Siehe auch: p4711
Abhilfe: Gliltiges Triggersignal angeben (p4711).
Siehe auch: p4711
A2063 Trace: Datentyp ungiiltig
Ursache: Der angegebene Datentyp fiir die Signalauswahl Giber physikalische Adresse ist ungliltig.
Siehe auch: p4711, p4730, p4731, p4732, p4733
Abhilfe: Gultigen Datentyp verwenden.
A2070 Trace: Parameter nicht dnderbar
Ursache: Bei aktiviertem Trace (p4700 = 1) kann dessen Parametrierung nicht gedndert werden.
Siehe auch: p4700, p4710, p4711, p4712, p4713, p4714, p4715, p4716, p4720, p4721,
p4722, p4730, p4731, p4732, p4733, p4755, p4780, p4781, p4782, p4783, p4789
Abhilfe: - Vor dem Parametrieren den Trace stoppen (p4700 = 0).
- Eventuell Trace starten (p4700 = 1).
A2075 Trace: Pretriggerzeit zu gro
Ursache: Die eingestellte Pretriggerzeit muss kleiner sein als der Wert fir die Aufzeichnungsdauer.
Siehe auch: p4721, p4722
Abhilfe: Wert fir die Pretriggerzeit Gberpriifen und entsprechend anpassen.
A2099 Trace: Speicherplatzmangel
Ursache: Der noch verfligbare Speicherplatz auf der Control Unit ist fir die Funktion Trace nicht mehr
ausreichend.
Hinweis:
Der noch verfiigbare Speicherplatz auf der Control Unit kann tber r4795 gelesen werden.
In r4708 wird der jeweilige Speicherplatzbedarf des Trace angezeigt.
Abhilfe: Speicherbedarf reduzieren, z. B. wie folgt:
- Aufzeichnungsdauer verkirzen
- Aufzeichnungstakt erhdhen
- Anzahl der aufzuzeichnenden Signale verringern
Siehe auch: r4708, r4799
F3500 TM: Initialisierung
Reaktion: AUS2
Ursache: Bei der Initialisierung der TM-Baugruppe, der Klemmen der CU oder der TB30 ist ein
interner Softwarefehler aufgetreten.
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Storwert Die Tausenderstelle = 1... 3:

(r0949): Einer-,Zehner- und Hunderterstelle geben die KomponentenID der betroffenen TM an.

Abhilfe: Spannungsversorgung CU aus- und wiedereinschalten. DriveCLiQ-Verbindung Uberpriifen.
Die TM sollte direkt an einen DriveCLiQ-Port an der CU angeschlossen sein. Tritt der Fehler
erneut auf, TM-Baugruppe tauschen.

Quittierung:  Sofort

F3505 TM: Analogeingang Drahtbruch

Reaktion: AUS2

Ursache: Der Eingangsstrom des Analogeingangs der TM hat den in p4061[x] parametrierten
Schwellwert unterschritten. Diese Stérung kann nur auftreten, wenn p4056[x] = 3 (== 4...
20mA mit Uberwachung) gesetzt ist.

Index x = 0: Analogeingang 0 (X522.1 bis .3)
Index x = 1: Analogeingang 1 (X522.4 bis .5)

Storwert Die Einer-, Zehner- und Hunderterstelle geben die KomponenetenID (r0151) der betroffenen

(r0949): TM an.

Die Tausenderstelle gibt den betroffenen Analogeingang an : 0: Analogeingang 0 (Al 0), 1:
Analogeingang 1 (Al 1)

Abhilfe: Verbindung zur Signalquelle auf Unterbrechungen prifen. Héhe des eingepragten Stroms
Uberprifen, eventuell ist das eingespeiste Signal zu klein. Beachten Sie, dass der Eingang
einen Birdenwiderstand von 250 Ohm hat. Der von der TM gemessene Eingangsstrom
kann in r4052[x] ausgelesen werden.

Quittierung: ~ Sofort

F3590 TM: Modul nicht bereit

Reaktion: AUS2

Ursache: Das betroffene Terminal Module sendet kein Bereitschaftssignal und keine guiltigen
zyklischen Daten

Storwert Antriebsobjektnummer

(r0949):

Abhilfe: - 24-V-Spannungsversorgung Uberprifen
- DRIVE CLiQ-Verbindung uberprifen.

Quittierung:  Sofort

A5000 Leistungsteil: Ubertemperatur Kiihlkérper

Ursache: Warnschwelle fiir Ubertemperatur am Kiihlkérper des Wechselrichters wurde erreicht. Die
Reaktion wird Giber p0290 eingestellt.

Abhilfe: Folgendes uberpriifen:

- Liegt die Umgebungstemperatur innerhalb der definierten Grenzwerte?
- Sind die Lastbedingungen und das Lastspiel entsprechend ausgelegt?
- Ist die Kiihlung ausgefallen?

A5001 Leistungsteil: Ubertemperatur Chip

Ursache: Warnschwelle fiir Ubertemperatur der Leistungshalbleiter des Wechselrichters wurde
erreicht. Die Reaktion wird Gber p0290 eingestellt.

Abhilfe: Folgendes uberpriifen:

- Liegt die Umgebungstemperatur innerhalb der definierten Grenzwerte?
- Sind die Lastbedingungen und das Lastspiel entsprechend ausgelegt?
- Ist die Kuihlung ausgefallen?

- Pulsfrequenz zu hoch?

A5002 Leistungsteil: Ubertemperatur Zuluft

Ursache: Warnschwelle fiir Ubertemperatur Zuluft wurde erreicht. Die Reaktion wird (iber p0290
eingestellt.

Abhilfe: Folgendes uberpriifen:

- Liegt die Umgebungstemperatur innerhalb der definierten Grenzwerte?
- Ist die Luftung ausgefallen?
A5003 Leistungsteil: Ubertemperatur Elektronikeinschub
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Ursache: Warnschwelle fiir Ubertemperatur des Elektronikeinschubs wurde erreicht. Die Reaktion
wird dber p0290 eingestellt.

Abhilfe: Folgendes Uberprifen:

- Liegt die Umgebungstemperatur innerhalb der definierten Grenzwerte?
- Ist die Kiihlung ausgefallen?

A5004 Leistungsteil: Ubertemperatur Gleichrichter

Ursache: Warnschwelle fiir Ubertemperatur des Gleichrichters wurde erreicht. Die Reaktion wird (iber
p0290 eingestellt.

Abhilfe: Folgendes uberpriifen:

- Liegt die Umgebungstemperatur innerhalb der definierten Grenzwerte?
- Sind die Lastbedingungen und das Lastspiel entsprechend ausgelegt?
- Ist die Kiihlung ausgefallen?

- Netz-Phasenausfall?

- Ein Zweig des Eingangsgleichrichter defekt?

F7011 Antrieb: Motor Ubertemperatur

Reaktion: AUS2

Ursache: Motortemperatur hat die in (p0605) parametrierte Stérschwelle tberschritten.

- Motor ist Uberlastet.
- Motor Umgebungstemperatur zu hoch.

Abhilfe: - Motorlast verringern.

- Umgebungstemperatur prifen.

Quittierung:  Sofort

A7015 Antrieb: Motortemperatursensor

Ursache: Temperatursensor-Fehler auf Grund von Drahtbruch, Kurzschluss oder nicht
angeschlossenem Sensor. Bei Asynchronmaschinen wird fiir die Temperaturiiberwachung
auf den Modellwert umgeschaltet. Bei Synchronmaschinen wird die
Temperaturiberwachung ausgeschaltet.

Abhilfe: - Sensor auf korrekten Anschluss Uberpriifen.

- Parametrierung (p0600) tberprifen.

F7016 Antrieb: Motortemperatursensorfehler

Reaktion: AUS2

Ursache: Bei der Auswertung des in p0600 angegebenen Temperatursensors ist ein Fehler
aufgetreten.

Maogliche Ursachen: Drahtbruch, Kurzschluss, fehlerhafter Anschluss des Sensors.

Abhilfe: - Sensor auf korrekten Anschluss Uberpriifen.

- Parametrierung tberprifen (p0600).

Quittierung: SOFORT

F7080 Antrieb: Parameter der Steuerung-/Regelung fehlerhaft

Reaktion: KEINE

Ursache: Parameter der Regelung sind fehlerhaft parametriert (z. B. p0350 = Rstander = 0).
Siehe auch: p0300, p0311, p0341, p0344, p0350, p0354, p0356, p0358, p0360, p0400,
p0640, p1082, p1300

Storwert Der Storwert enthalt die betroffene Parameternummer.

(r0949):

Abhilfe: Parameter &ndern, der im Stdrwert (r0949) angezeigt wird (z. B. p0640 = Stromgrenze > 0).
Siehe auch: p0311, p0341, p0344, p0350, p0354, p0356, p0358, p0360, p0400, p0640,
p1082

Quittierung: ~ Sofort

F7085 Antrieb: Parameter der Steuerung-/Regelung geédndert

Reaktion: KEINE

Ursache: Zwangsweise wurden Parameter der Steuerung-/Regelung geandert, da sie aufgrund
anderer Parameter dynamische Grenzen Uberschritten haben.

Siehe auch: p0640, p1082, p1300, p1800
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Storwert Der Stoérwert enthalt die gednderte Parameternummer.

(r0949):

Abhilfe: Es ist keine Parameteranderung notwendig, da die Parameter bereits sinnvoll begrenzt
wurden.

Quittierung:  Sofort

F7090 Antrieb: Obere Drehmomentgrenze kleiner untere Drehmomentgrenze

Reaktion: AUS2

Ursache: Die obere Drehmomentgrenze ist kleiner als die untere Drehmomentgrenze.

Abhilfe: Wird der Parameter P1 mit p1522 und der Parameter P2 mit p1523 verbunden, muss
sichergestellt werden, dass P1 >= P2 gilt.

Quittierung:  Sofort

F7100 Antrieb: Abtastzeiten nicht riicksetzbar

Reaktion: KEINE

Ursache: Beim Ricksetzen der Antriebsparameter (p0971) sind die Abtastzeiten tGber p0111, p0112,
p0115 nicht riicksetzbar.
Siehe auch: p0110

Abhilfe: Mit den eingestellten Abtastzeiten weiterarbeiten oder Basistakt p0110.0 vor dem
Riicksetzen der Antriebsparameter auf urspriinglichen Wert setzen.
Siehe auch: p0110

Quittierung:  Sofort

F7110 Antrieb: Abtastzeiten passen nicht zum Basistakt

Reaktion: KEINE

Ursache: Die parametrierten Abtastzeiten passen nicht zum Basistakt.
Siehe auch: p0110, p0111, p0115

Abhilfe: Abtastzeiten ganzzahlig zum Basistakt eingeben. Dabei ist die Basistaktauswahl in p0111
zu beachten. Auflerdem kdénnen die Abtastzeiten in p0115 nur in der Abtastzeiten-
Voreinstellung 'Experte’ (p0112) manuell verandert werden.
Siehe auch: p0110, p0111, p0112, p0115

Quittierung:  Sofort

A7200 Antrieb: Steuerungshoheit ON/OFF1 Befehl steht an

Ursache: Der ON/OFF1 Befehl ist nicht 0, entweder Uiber Binektoreingang p0840 (aktueller CDS) oder
auf dem Steuerwort p3982 Bit 0.

Abhilfe: Sowohl das Signal auf Binektoreingang p0840 (aktueller CDS) wie auch p3982 Bit 0 muss 0
sein.

F7220 Antrieb: Fiihrung durch Steuerung (PLC) im Betrieb zuriickgenommen

Reaktion: AUS1

Ursache: Das Signal Fihrung durch PLC wurde wahrend des Betriebs zuriickgenommen.
- Verschaltung des Binektoreingangs fiir Fihrung durch PLC falsch (p0854).
- Die Uberlagerte Steuerung hat das Signal Fuhrung durch PLC im Betrieb weggenommen.
- Der Feldbusstecker (Master - Antrieb) wurde im Betrieb gezogen.
- Falls dieser Antrieb nach Wegnehmen von Fiihrung durch PLC weiterfahren soll, sollte die
Fehlerreaktion auf keine Reaktion parametriert werden.

Abhilfe: - Verschaltung des Binektoreingangs fiir Fiihrung durch PLC Uberprifen (p0854).
- Das Signal Fiihrung durch PLC lberpriifen und eventuell einschalten.
- Der Feldbusstecker (Master - Antrieb) Gberprifen.
- Falls dieser Antrieb nach Wegnehmen von Fuhrung durch PLC weiterfahren soll, sollte die
Fehlerreaktion auf keine Reaktion parametriert werden.

Quittierung:  Sofort

F7300 Antrieb: Hauptschiitz Riickmeldung fehit

Reaktion: AUS2
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Ursache: - Das Hauptschiitz konnte nicht innerhalb der Zeit in p0861 eingeschaltet werden.
- Das Hauptschiitz konnte nicht innerhalb der Zeit in p0861 ausgeschaltet werden.
- Im Betrieb ist das Hauptschiitz abgefallen.
- Das Hauptschutz ist eingeschaltet obwohl der Umrichter ausgeschaltet ist.
Abhilfe: - Einstellung von p0860 Uberprifen.
- Riickmeldeschleife vom Hauptschiitz tberprifen.
- Uberwachungszeit in p0861 erhéhen.
Quittierung:  Sofort
F7320 Antrieb: Automatischer Wiederanlauf abgebrochen
Reaktion: AUS2
Ursache: - Die vorgegebene Anzahl der Wiederanlaufversuche (p1211) wurde aufgebraucht, da
innerhalb der Wartezeit, gebildet aus p1212 und p1213, die Alarme nicht quittiert werden
konnten. Bei jedem neuen Anlaufversuch wird die Anzahl der Wiederanlaufversuche
(p1211) dekrementiert.
- Es steht kein aktiver EIN-Befehl an.
- Bei p1210 = 2 wird der Anlaufversuch abgebrochen, weil mindestens ein Alarm ansteht.
- Bei p1210 = 3 oder 4 wird der Anlaufversuch abgebrochen, weil nach dem Einschalten der
Elektronik mindestens ein Alarm ansteht.
- Die Uberwachungszeit des Leistungsteil (p0857) ist abgelaufen.
- Es ist kein Wiederanlauf nach fehlerhafter Motoridentifikation mdglich.
Abhilfe: - Anzahl der Wiederanlaufversuche erhéhen (p1211). Die aktuelle Anzahl der
Anlaufversuche wird in r1214 angezeigt.
- Die Wartezeit in p1212 und/oder in p1213 erhéhen.
- EIN-Befehl anlegen (p0840).
- Die Uberwachungszeit des Leistungsteil in p0857 erhéhen oder abschalten.
Quittierung:  Sofort
A7350 Antrieb: Messtaster Klemme als Digitalausgang parametriert
Ursache: Der Messtaster ist an einen bidirektionalen Digitaleingang/-ausgang angeschlossen und die
Klemme ist als Ausgang eingestellt.
Warnwert 9: DI/DO 9 (X122.8)
(r2124): 10: DI/DO 10 (X122.10)
11: DI/DO 11 (X122.11)
13: DI/DO 13 (X132.8)
14: DI/DO 14 (X132.10)
15: DI/DO 15 (X132.11)
Abhilfe: - Klemme als Eingang einstellen (p0728).
- Messtaster abwahlen (p0488, p0489).
A7400 Antrieb: Zwischenkreisspannungs-Maximum-Regler aktiv
Ursache: Zwischenkreisspannungsregler ist durch Uberschreiten der oberen Einschaltschwelle
(r1242) aktiviert worden.
Rucklaufzeiten werden automatisch erhoht, um die Zwischenkreisspannung (r0026)
innerhalb der zuldssigen Grenzen zu halten. Es entsteht eine Regelabweichung zwischen
Soll- und Istdrehzahl. Beim Abschalten des Zwischenkreisspannungsreglers wird deshalb
der Ausgang des Hochlaufgebers auf den Drehzahlistwert gesetzt.
Siehe auch: p1240
Abhilfe: keine
A7401 Antrieb: Zwischenkreisspannungs-Maximum-Regler deaktiviert
Ursache: Der Vdc-max-Regler kann die Zwischenkreisspannung (r0026) nicht unterhalb des
Grenzwertes (r1242) halten und wurde deshalb abgeschaltet.
- Netzspannung ist permanent hoher als fiir das Leistungsteil spezifiziert.
- Motor ist permanent im generatorischen Betrieb bedingt durch eine antreibende Last.
Abhilfe: - Uberpriifen, ob die Eingangsspannung innerhalb des zuléssigen Bereiches liegt.
- Uberpriifen, ob Lastspiel und Lastgrenzen innerhalb der zulassigen Grenzen liegen.
A7402 Antrieb: Zwischenkreisspannungs-Minimum-Regler aktiv
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Ursache: Zwischenkreisspannungsregler ist durch Unterschreiten der unteren Einschaltschwelle
(r1246) aktiviert worden.
Kinetische Energie des Motors wird verwendet, um Zwischenkreis zu puffern. Antrieb wird
dadurch abgebremst.
Siehe auch: p1240

Abhilfe: Warnung geht mit Wiederkehr des speisenden Netzes.
F7410 Antrieb: Stromreglerausgang begrenzt
Reaktion: AUS2
Ursache: - Motor nicht angeschlossen oder Motorschiitz gedffnet.
- Keine Zwischenkreisspannung vorhanden.
- Motor Module defekt.
Abhilfe: - Motor anschlief3en oder Motorschiitz Gberprifen.

- Zwischenkreisspannung Uberpriifen (r0070).
- Motor Module Uberprifen.
Quittierung:  Sofort

F7411 Antrieb: Flussreglerausgang begrenzt
Reaktion: AUS2
Ursache: Der vorgegebene Flusssollwert kann nicht erreicht werden, obwohl 90 % des

Maximalstromes vorgegeben wird.
- Motordaten sind falsch.
- Motordaten und Schaltungsart des Motors (Stern/Dreieck) passen nicht zusammen.
- Stromgrenze ist zu niedrig flir den Motor eingestellt.
- Motor Module ist zu klein.
Abhilfe: - Motordaten richtigstellen.
- Schaltungsart des Motors Uberprifen.
- Stromgrenzen richtigstellen (p0640, p0323).
- Eventuell gréReres Motor Module einsetzen.
Quittierung:  Sofort

F7420 Antrieb: Stromsollwertfilter Eigenfrequenz > Shannon-Frequenz

Reaktion: KEINE

Ursache: Eine der Filtereigenfrequenzen ist groRer als die Shannon-Frequenz. Die Shannon-
Frequenz berechnet sich nach folgender Formel: 0.5 / p0115[0].

Storwert Bit O: Filter 1 (p1658, p1660)

(r0949): Bit 1: Filter 2 (p1663, p1665)

Bit 2: Filter 3 (p1668, p1670)
Bit 3: Filter 4 (p1673, p1675)
Abhilfe: - Zahler- oder Nenner-Eigenfrequenz des betroffenen Stromsollwertfilters verkleinern.
- Stromreglerabtastzeit verkleinern (p0115[0]).
- Betroffenes Filter abschalten (p1656).
Quittierung:  Sofort

F7421 Antrieb: Drehzahlsollwertfilter Eigenfrequenz > Shannon-Frequenz

Reaktion: KEINE

Ursache: Eine der Filtereigenfrequenzen ist gréRer als die Shannon-Frequenz. Die Shannon-
Frequenz berechnet sich nach folgender Formel: 0.5 / p0115[1].

Storwert Bit O: Filter 1 (p1417, p1419)

(r0949): Bit 1: Filter 2 (p1423, p1425)

Abhilfe: - Zahler- oder Nenner-Eigenfrequenz des betroffenen Drehzahlsollwertfilters verkleinern.

- Drehzahlreglerabtastzeit verkleinern (p0115[1]).
- Betroffenes Filter abschalten (p1414).
Quittierung:  Sofort

F7422 Antrieb: Drehzahlregler Referenzmodell Eigenfrequenz > Shannon-Frequenz
Reaktion: KEINE
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Ursache: Die Filtereigenfrequenz des PT2-Gliedes fiir das Referenzmodell (p1433) ist gréRer als die
Shannon-Frequenz. Die Shannon-Frequenz berechnet sich nach folgender Formel: 0.5 /
p0115[0].

Abhilfe: - Eigenfrequenz des PT2-Gliedes fir das Referenzmodell (p1433) verkleinern.

- Drehzahlreglerabtastzeit verkleinern (p0115[1]).

Quittierung:  Sofort

F7430 Antrieb: Umschaltung in drehmomentgesteuerten Betrieb nicht moglich

Reaktion: KEINE

Ursache: Bei geberlosem Betrieb ist eine Umschaltung in den drehmomentgesteuerten Betrieb (BlI:
p1501) nicht moéglich.

Abhilfe: Nicht in den drehmomentgesteuerten Betrieb umschalten.

Quittierung:  Sofort

F7500 Antrieb: Leistungsteil-Datensatz PDS nicht projektiert

Reaktion: KEINE

Ursache: Nur fur geregelte Netzein-/riickspeisungen:

Der Leistungsteildatensatz wurde nicht projektiert, d.h. es wurde keine Datensatznummer in
den Antriebsdatensatz eingetragen.
Siehe auch: p0185

Storwert Antriebsdatensatznummer von p0185

(r0949):

Abhilfe: In p0185 ist der Index des zum Antriebsdatensatz zugehdrigen Leistungsteildatensatzes
einzutragen.

Siehe auch: p0185

Quittierung:  Sofort

F7501 Antrieb: Motordatensatz MDS nicht projektiert

Reaktion: KEINE

Ursache: Nur fir Leistungsteile:

Der Motordatensatz wurde nicht projektiert, d. h. es wurde keine Datensatznummer in den
zugehdrigen Antriebsdatensatz eingetragen.

Stoérwert Der Stérwert enthalt die Antriebsdatensatznummer von p0186.

(r0949):

Abhilfe: In p0186 ist der Index des zum Antriebsdatensatz zugehdérigen Motordatensatzes
einzutragen.

Quittierung: ~ Sofort

F7800 Antrieb: Kein Leistungsteil vorhanden

Reaktion: KEINE

Ursache: Das Lesen von Leistungsteilparametern ist nicht moglich oder es sind keine Parameter im
Leistungsteil gespeichert.

Siehe auch: r0200

Abhilfe: Datenleitung zum Leistungsteil anschlieRen und Control Unit erneut einschalten (POWER
ON).

Quittierung:  Sofort

F7801 Antrieb: Leistungsteil Uberstrom

Reaktion: AUS2

Ursache: Zulassiger Grenzstrom des Motors wurde Uberschritten.

- Wirksame Stromgrenze zu klein eingestellt.
- Stromregler nicht korrekt eingestellt.
- Motor wurde gebremst bei zu groRen Kippmomentkorrekturfaktor.
- U/f-Betrieb: Hochlauframpe zu klein eingestellt oder Last zu groR3.
- U/f-Betrieb: Kurzschluss in Motorleitung oder Erdschluss.
- U/f-Betrieb: Motorstrom passt nicht zum Strom des Motor Modules.
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Abhilfe: - Stromgrenzen Uberpriifen (p0323, p0640).
- Stromregler Uberpriifen (p1715, p1717).
- Kippmomentkorrekturfaktor verkleinern (p0326).
- Hochlauframpe vergrofRern (p1318) oder Last verringern.
- Motor und Motorleitungen auf Kurz- und Erdschluss Uberprifen.
- Kombination Motor Module und Motor tberprufen.
Quittierung:  Sofort
F7802 Antrieb: Einspeisung oder Leistungsteil nicht bereit
Reaktion: AUS2
Ursache: Einspeisung oder Antrieb meldet kein Bereit nach einem internen Einschaltbefehl.
- Uberwachungszeit zu kurz.
- Zwischenkreisspannung nicht vorhanden.
- zugehorige Einspeisung oder Antrieb der meldenden Komponente defekt.
Abhilfe: - Uberwachungszeit vergroRern (p0857).
- Fir die Zwischenkreisspannung sorgen. Die Zwischenkreisverschienung Uberpriifen. Das
Einspeisemodul freigeben.
- zugehdrige Einspeisung oder Antrieb der meldenden Komponente tauschen.
Quittierung:  Sofort
A7805 Antrieb: Leistungsteil Uberlastung 12T
Ursache: Warnschwelle fiir 12t-Uberlast (p0294) des Leistungsteils tiberschritten.
Es erfolgt die in p0290 parametrierte Reaktion.
Siehe auch: p0290
Abhilfe: - Dauerlast verringern.
- Lastspiel anpassen.
- Zuordnung der Nennstrome von Motor und Motor Module tberprifen.
F7810 Antrieb: Leistungsteil-EEPROM ohne Nenndaten
Reaktion: KEINE
Ursache: Im Leistungsteil-EEPROM sind keine Nenndaten abgelegt.
Siehe auch: p0205, r0206, r0207, r0208, r0209
Abhilfe: Leistungsteil tauschen oder Siemens Kundendienst informieren.
Quittierung:  Sofort
F7815 Antrieb: Leistungsteil wurde geandert
Reaktion: KEINE
Ursache: Die Codenummer des aktuellen Leistungsteils stimmt nicht mit der gespeicherten Nummer
Uberein.
Siehe auch: r0200, p0201
Storwert Nummer des fehlerhaften Parameters.
(r0949):
Abhilfe: Urspriingliches Leistungsteil anschliefen und Control Unit erneut einschalten (POWER ON)
oder p0201 = r0200 setzen und Inbetriebnahme mit p0010 = 0 verlassen.
Wird das neue Leistungsteil akzeptiert, so kann ggf. die Stromgrenze p0640 durch einen
geringeren Maximalstrom des Leistungsteils (r0209) reduziert werden (Drehmomentgrenzen
bleiben erhalten).
Wird nicht nur das Leistungsteil, sondern auch der Motor gewechselt, ist eine erneute
Motorinbetriebnahme erforderlich (z.B. Giber p0010=1).
Siehe auch: r0200
Quittierung:  Sofort
F7820 Antrieb: Temperatursensor nicht angeschlossen
Reaktion: AUS2
Ursache: Der in p600 angegebene Temperatursensor zur Motortemperaturiiberwachung ist nicht
verfligbar.
Abhilfe: Temperatursensor anschlielen bzw. einen anderen Temperatursensor gemaf p600 aktiv
schalten.
Quittierung:  Sofort
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F7840 Antrieb: Einspeisung nicht bereit
Reaktion: AUS2
Ursache: Das Bereitsignal der Einspeisung ist nicht vorhanden, nachdem die Freigaben des Antriebs
bereits langer anstehen.
- Einspeisung nicht bereit oder nicht freigegeben.
- Verschaltung des Binektoreingangs flir das Bereitsignal falsch (p0864).
Abhilfe: - Einspeisung freigeben.
- Die Verschaltung des Binektoreingangs fiir das Bereitsignal Uberpriifen (p0864).
- Uberwachungszeit vergroRern (p0857).
Siehe auch: p0857
Quittierung:  Sofort
F7841 Antrieb: Einspeisung Signal Bereit im Betrieb zuriickgenommen
Reaktion: AUS2
Ursache: Die Einspeisung hat wahrend des Betriebs das Bereitsignal zurickgenommen.
- Verschaltung des Binektoreingangs fir das Bereitsignal der Einspeisung falsch (p0864).
- Die Freigaben der Einspeisung wurden ausgeschaltet.
- Das Einspeisung nimmt aufgrund eines Fehlers das Bereitsignal weg.
- Falls dieser Antrieb zum generatorischen Stltzen des Zwischenkreises dienen soll, sollte
die Fehlerreaktion auf keine Reaktion parametriert werden, damit das Motor Module
weiterbetrieben werden kann.
Abhilfe: - Verschaltung des Binektoreingangs fiir das Bereitsignal der Einspeisung tberprifen
(p0864).
- Die Freigaben der Einspeisung Uberprufen und eventuell einschalten.
- Eine Stérmeldung der Einspeisung beheben und quittieren.
- Falls dieser Antrieb zum generatorischen Stltzen des Zwischenkreises dienen soll, sollte
die Fehlerreaktion auf keine Reaktion parametriert werden, damit der Antrieb
weiterbetrieben werden kann, wenn die Zwischenkreisspannung zusammenbricht.
Quittierung:  Sofort
A7850 Externe Warnung 1
Ursache: BICO-Signal externe Warnung wurde ausgel6st. Die Bedingung fiir diese externe Warnung
steht an.
Siehe auch: p2112
Abhilfe: Die Ursachen flir diese Warnung beseitigen.
A7851 Externe Warnung 2
Ursache: BICO-Signal externe Warnung wurde ausgel0st. Die Bedingung fiir diese externe Warnung
steht an.
Siehe auch: p2116
Abhilfe: Die Ursachen flr diese Warnung beseitigen.
A7852 Externe Warnung 3
Ursache: BICO-Signal externe Warnung wurde ausgel6st. Die Bedingung fiir diese externe Warnung
steht an.
Siehe auch: p2117
Abhilfe: Die Ursachen flir diese Warnung beseitigen.
F7860 Externe Stérung 1
Reaktion: AUS2
Ursache: BICO-Signal externe Stérung wurde ausgeldst.
Siehe auch: p2106
Abhilfe: Die Ursachen fiir diese Stérung beseitigen.
Quittierung:  Sofort
F7861 Externe Stérung 2
Reaktion: AUS2
Ursache: BICO-Signal externe Stérung wurde ausgeldst.
Siehe auch: p2107
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Abhilfe: Die Ursachen fir diese Stoérung beseitigen.

Quittierung:  Sofort

F7862 Externe Stérung 3

Reaktion: AUS2

Ursache: BICO-Signal externe Stérung wurde ausgelost.

Siehe auch: p2108

Abhilfe: Die Ursachen fir diese Stoérung beseitigen.

Quittierung:  Sofort

F7900 Antrieb: Motor blockiert

Reaktion: AUS2

Ursache: Der Motor arbeitet langer als die Zeit in p2177 an der Drehmomentgrenze und unterhalb der
eingestellten Drehzahlschwelle in p2175.

Abhilfe: - Freies Drehen des Motors Uberprifen.

- Drehmomentgrenze Uberpriifen: Bei positiver Drehrichtung r1538, bei negativer
Drehrichtung r1539.
- Einstellparameter p2175 und p2177 Uberprifen und eventuell richtigstellen.

Quittierung:  Sofort

F7901 Antrieb: Motor Uberdrehzahl

Reaktion: AUS2

Ursache: Die maximal zuldssige Drehzahl wurde positiv oder negativ Uberschritten.

Die maximal zulassige positive Drehzahl wird wie folgt gebildet:
Minimum(p1082, Cl:p1085) + p2162.

Die maximal zulassige negative Drehzahl wird wie folgt gebildet:
Maximum(-p1082, CI:1088) - p2162.

Abhilfe: Bei positiver Drehrichtung:

-r1084 Uberprifen und eventuell p1082, Cl: p1085 und p2162 richtigstellen.
Bei negativer Drehrichtung:
-r1087 Uberpriifen und eventuell p1082, Cl: p1088 und p2162 richtigstellen.

Quittierung:  Sofort

A7910 Antrieb: Motor Ubertemperatur

Ursache: Motortemperatur hat die in (p0604) parametrierte Warnschwelle tberschritten.
Es erfolgt die in p0610 parametrierte Reaktion.

Siehe auch: p0610

Warnwert 1: keine Ausgangsstromreduktion.

(r2124): 2: Ausgangsstromreduktion aktiv.

Abhilfe: - Motorlast Uberprufen.

- Motor Umgebungstemperatur Uberpriifen.

F7950 Antrieb: Motorparameter fehlerhaft

Reaktion: KEINE

Ursache: Die Motorparameter wurden innerhalb der Inbetriebnahme falsch eingegeben, z. B. p0300 =
Motortyp = 0 = Kein Motor.

Siehe auch: p0300, p0301, p0304, p0305, p0307, p0310, p0311, p0314, p0316, p0320,
p0322, p0323

Storwert Der Stoérwert enthalt die betroffene Parameternummer.

(r0949):

Abhilfe: Motordaten mit Typenschild-Angaben vergleichen und gegebenenfalls korrigieren.
Siehe auch: p0300, p0301, p0304, p0305, p0307, p0310, p0311, p0314, p0316, p0320,
p0322, p0323, p0323

Quittierung:  Sofort

F7990 Antrieb: Motordatenidentifikation

Reaktion: AUS2

Ursache: Wahrend der Identifikation ist eine Stdrung aufgetreten.
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Storwert
(r0949):

Abhilfe:

Quittierung:

: Strombegrenzungswert erreicht.

: Identifizierter Statorwiderstand auRerhalb des erwarteten Bereichs 0.1...100% von Zn.

: Identifizierter Rotorwiderstand auflerhalb des erwarteten Bereichs 0.1...100% von Zn.

: Identifizierte Statorreaktanz auRerhalb des erwarteten Bereichs 50...500% von Zn.

: Identifizierte Hauptreaktanz aufRerhalb des erwarteten Bereichs 50...500% von Zn.

: Identifizierte Rotorzeitkonstante aulRerhalb des erwarteten Bereichs 10ms...5s.

: Identifizierte Gesamtstreureaktanz auRerhalb des erwarteten Bereichs 5...50% von Zn.
: Identifizierte Statorstreureaktanz aufderhalb des erwarteten Bereichs 25...250% von Zn.
: Identifizierte Rotorstreureaktanz auRerhalb des erwarteten Bereichs 25...250% von Zn.
10: Motor ist fehlerhaft angeschlossen.

20: Identifizierte Schwellspannung der Halbleiterventile auRerhalb des erwarteten Bereichs
0...10V.

30: Stromregler in der Spannungsbegrenzung.

40: Mindestens eine Identifikation ist fehlerhaft. Identifizierte Parameter werden aus
Konsistenzgriinden nicht tbernommen.

50: Pulsfrequenz ist mit eingestellter Stromreglerabtatsrate nicht realisierbar.
Prozentwerte sind bezogen auf die Nennimpedanz des Motors:

Zn = Vmot.nom / sqrt(3) / Imot,nom

Stoérwert 0: Kontrollieren, ob Motor richtig angeschlossen ist. Schaltungsart (Stern-Dreieck)
beachten.

Storwert 1-40: Kontrollieren, ob Motordaten in P0300, P0304 - P0311 richtig eingegeben
sind. Stehen die Leistung des Motors und die des Motor Modules in einem angemessenen
Verhaltnis zueinander? Das Verhaltnis von Motor Module- zu Motornennstrom sollte nicht
kleiner als 0.5 und nicht gré3er als 4 sein. Schaltungsart (Stern-Dreieck) kontrollieren.
Stoérwert 50: Stromreglerabtastrate verringern.

Sofort

O oO~NOOOTHA WN =

A7991
Ursache:

Abhilfe:

Antrieb: Motordatenidentifikation aktiviert

Motordatenidentifikation ist aktiviert. Mit dem nachsten Einschaltkommando wird die
Motoridentifikation durchgefiihrt.

Siehe auch: p1910

Warnung geht nach erfolgreicher Beendigung der Motordatenidentifikation.

Siehe auch: p1910

F30001

Reaktion:
Ursache:

Storwert
(r0949):

Abhilfe:

Quittierung:

Leistungsteil: Uberstrom

AUS2

Leistungsteil hat einen Uberstrom detektiert.

- Regelung ist fehlerhaft parametriert.

- Motor hat einen Kurzschluss oder Erdschluss.

- U/f-Betrieb: Hochlauframpe zu klein eingestellt.

- U/f-Betrieb: Nennstrom des Motors wesentlich gréer als vom Motor Modul
- Leistungsleitungen sind nicht korrekt angeschlossen.

- Leistungsleitungen Uberschreiten maximal zuldssige Lange.

- Leistungsteil defekt.

Bit 0: Phase R

Bit 1: Phase S

Bit 2: Phase T

- Motordaten Uberpriifen, gegebenenfalls Inbetriebnahme durchfiihren.
- Schaltungsart des Motors (Stern-Dreieck) Gberprufen.

- U/f-Betrieb: Hochlauframpe vergréf3ern.

- U/f-Betrieb: Zuordnung der Nennstréme von Motor und Motor Module iberpriifen.
- Anschliisse der Leistungsleitungen berpriifen.

- Leistungsleitungen auf Kurzschluss oder Erdfehler priifen.

- Lange der Leistungsleitungen Gberprifen.

- Leistungsteil tauschen.

Sofort

F30002
Reaktion:

10-38

Leistungsteil: Zwischenkreis Uberspannung
AUS2
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Ursache: Leistungsteil hat Uberspannung im Zwischenkreis erkannt.
- Motor speist zu viel Energie zurtick.
- Netzanschlussspannung zu hoch.
Abhilfe: - Rucklaufzeit erhdhen.
- Zwischenkreisspannungsregler aktivieren.
- Bremswiderstand oder Active Line Module einsetzen.
- Zwischenkreisspannungsregler aktivieren.
- Stromgrenze der Einspeisung erhéhen bzw. gréReres Modul einsetzen (bei Active Line
Module).
- Netzanschlussspannung tberprifen.
Siehe auch: p0210, p1240
Quittierung:  Sofort

F30003 Leistungsteil: Zwischenkreis Unterspannung

Reaktion: AUS2

Ursache: Leistungsteil hat Unterspannung im Zwischenkreis erkannt.
- Netzausfall.
- Netzspannung unterhalb des zulassigen Wertes.

Abhilfe: Netzspannung priifen

Siehe auch: p0210
Quittierung:  Sofort

F30004 Leistungsteil: Ubertemperatur Kiihlkérper Wechselrichter

Reaktion: AUS2

Ursache: Leistungsteil Temperatur am Kihlkérper des Wechselrichters hat den zuldssigen Grenzwert
Uberschritten.
- Unzureichende Liftung, Lifter-Ausfall.
- Uberlast.

- Umgebungstemperatur zu hoch.
- Pulsfrequenz zu hoch
Abhilfe: - Uberpriifen ob Lifter lauft.
- Liftermatten priifen.
- Priifen ob Umgebungstemperatur im zulassigen Bereich.
- Motorlast prifen.
- Pulsfrequenz reduzieren, wenn héher als Nennpulsfrequenz.
Achtung:
Diese Storung ist erst nach Unterschreiten der Warnschwelle fur die Warnung A5000
quittierbar.
Siehe auch: p1800
Quittierung:  Sofort

F30005 Leistungsteil: Uberlastung 12T
Reaktion: AUS2
Ursache: Das Leistungsteil wurde Uberlastet.

- Der zulassige Nennstrom des Leistungsteils wurde dauerhaft tberschritten.
- Das zulassige Lastspiel wurde nicht eingehalten.
Abhilfe: - Dauerlast verringern.
- Lastspiel anpassen.
- Nennstréme von Motor und Leistungsteil Uberprifen.
Siehe auch: r0036, r0206, p0307
Quittierung:  Sofort

F30011 Leistungsteil: Netzphasenausfall erkannt
Reaktion: AUS1
Ursache: Vom Leistungsteil wurde ein Netzphasenausfall erkannt.
- Sicherung einer Phase des Hauptstromkreises ausgefallen.
Abhilfe: Sicherungen des Hauptstrompfades lberprifen.

Quittierung: SOFORT
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F30012

Reaktion:
Ursache:

Storwert
(r0949):

Abhilfe:

Quittierung:

Leistungsteil: Temperaturfiihler Kiihlkorper Drahtbruch

AUS2

Die Verbindung zu einem der Temperaturfihler der Kiihlkérper im Leistungsteil ist
unterbrochen.

Siehe auch: r0949

Bit0: Baugruppenschacht (Elektronik-Einschub)
Bit1: Zuluft

Bit2: Wechselrichter 1

Bit3: Wechselrichter 2

Bit4: Wechselrichter 3

Bit5: Wechselrichter 4

Bit6: Wechselrichter 5

Bit7: Wechselrichter 6

Bit8: Gleichrichter 1

Bit9: Gleichrichter 2

Setzen Sie sich mit dem Hersteller in Verbindung.
Sofort

F30013

Reaktion:
Ursache:
Storwert
(r0949):

Abhilfe:

Quittierung:

Leistungsteil: Temperaturfiihler Kiihlkérper Kurzschluss

AUS2

Der Temperaturfiihler des Kiihlkérpers im Motor Module ist kurzgeschlossen.
Bit0: Baugruppenschacht (Elektronik-Einschub)
Bit1: Zuluft

Bit2: Wechselrichter 1

Bit3: Wechselrichter 2

Bit4: Wechselrichter 3

Bit5: Wechselrichter 4

Bit6: Wechselrichter 5

Bit7: Wechselrichter 6

Bit8: Gleichrichter 1

Bit9: Gleichrichter 2

Setzen Sie sich mit dem Hersteller in Verbindung.
Sofort

F30017

Reaktion:
Ursache:

Abhilfe:

Quittierung:

Leistungsteil: Hardware Strombegrenzung zu oft angesprochen

AUS2

Die Hardware Strombegrenzung in der jeweiligen Phase (siehe A30031, A30032, A30033)
hat zu oft angesprochen. Die Anzahl der zulassigen Uberschreitungen ist abhangig von Art
und Typ des Leistungsteils.

- Regelung ist fehlerhaft parametriert.

- Fehler im Motor oder in den Leistungsleitungen.

- Leistungsleitungen Uberschreiten maximal zulassige Lange.

- Motorlast zu groR.

- Leistungsteil defekt.

- Motordaten uberprifen.

- Schaltungsart des Motors (Stern-Dreieck) Uberprifen.

- Motorlast Gberprifen.

- Anschliisse der Leistungsleitungen berpriifen.

- Leistungsleitungen auf Kurzschluss oder Erdfehler priifen.

- Lange der Leistungsleitungen Gberprifen.

- Leistungsteil tauschen

Sofort

F30021
Reaktion:

10-40

Leistungsteil: Erdschluss
AUS2
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Ursache: Leistungsteil hat einen Erdschluss erkannt.
- Erdschluss in den Leistungsleitungen.
- Windungsschluss bzw. Erdschluss am Motor
- Stromwandler defekt.
Abhilfe: - Anschluss der Leistungsleitungen tberprifen.
- Motor uberprifen.
- Stromwandler tberprufen.
Quittierung:  Sofort
F30022 Leistungsteil: Uberwachung U_ce
Reaktion: AUS2
Ursache: Im Leistungsteil hat die Uberwachung der Kollektor-Emitter-Spannung (Uce) der Halbleiter
angesprochen.
- Kurzschluss am Ausgang des Motor Modules.
- Defekter Halbleiter im Leistungsteil
Siehe auch: r0949
Storwert Bit0: Phase R
(r0949): Bit1: Phase S
Bit2: Phase T
Bit3: Lichtsender Freigabe defekt
Bit4: Unterbrechung des Uce Summenfehlersignals
Abhilfe: - Anschlisse der Leistungsleitungen Uberpriifen.
- Defekten Halbleiter selektieren und auswechseln.
Quittierung:  POWER ON
F30025 Leistungsteil: Ubertemperatur Chip
Reaktion: AUS2
Ursache: Chip Temperatur der Halbleiter hat den zulassigen Grenzwert iberschritten.
- Das zulassige Lastspiel wurde nicht eingehalten.
- Unzureichende Luftung, Lufter-Ausfall.
- Uberlast.
- Umgebungstemperatur zu hoch.
- Pulsfrequenz zu hoch
Abhilfe: - Lastspiel anpassen.
- Uberpriifen ob Lifter |4uft.
- Luftermatten prifen
- Priifen ob Umgebungstemperatur im zuldssigen Bereich
- Motorlast priifen
- Pulsfrequenz reduzieren, wenn hoéher als Nennpulsfrequenz
Quittierung:  Sofort
F30027 Leistungsteil: Vorladung Zwischenkreis Zeitiiberwachung
Reaktion: AUS2
Ursache: Der Zwischenkreis des Leistungsteils konnte nicht innerhalb der erwarteten Zeit vorgeladen
werden.
- Netzspannung zu niedrig.
- Fehlerhafte Netz-Phase.
- Kurzschluss bzw. Erdschluss im Zwischenkreis.
- Vorladeschaltung defekt.
Siehe auch: p0210
Abhilfe: - Netzspannung prifen.
- Netz-Anschluss priifen.
Siehe auch: p0210
Quittierung:  Sofort
F30029 Leistungsteil: Motor/Netzfilter Temperaturfiihler Drahtbruch
Reaktion: KEINE
Ursache: Verbindung zwischen Leistungsteil und Motor-/Netzfilter-Temperaturfiihler ist unterbrochen.
Abhilfe: Temperaturfihler auf korrekten Anschluss tberprifen.
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Quittierung:

Sofort

F30030

Reaktion:
Ursache:
Abhilfe:
Quittierung:

Leistungsteil: Motor/Netzfilter Temperaturfiihler Kurzschluss

KEINE

Leistungsteil Motor-/NetZzfilter-Temperaturfuhler ist kurzgeschlossen.
Temperaturfihler auf korrekten Anschluss Uberprifen.

Sofort

A30031
Ursache:

Abhilfe:

Leistungsteil: Hardware Strombegrenzung in Phase R hat angesprochen

Strom in Phase R hat zulassiges Stromlimit des Leistungsteils erreicht. Die Pulsung wird fir
eine Pulsperiode gesperrt.

- Regelung ist fehlerhaft parametriert.

- Fehler im Motor oder in den Leistungsleitungen.

- Leistungsleitungen Uberschreiten maximal zuldssige Lange.
- Motorlast zu groR.

- Leistungsteil defekt.

- Motordaten Uberprifen.

- Schaltungsart des Motors (Stern-Dreieck) Gberprifen.

- Motorlast tberprifen.

- Anschliisse der Leistungsleitungen tberprifen.

- Leistungsleitungen auf Kurzschluss oder Erdfehler priifen.

- Lange der Leistungsleitungen berpriifen.

A30032
Ursache:

Abhilfe:

Leistungsteil: Hardware Strombegrenzung in Phase S hat angesprochen

Strom in Phase S hat zulassiges Stromlimit des Leistungsteils erreicht. Die Pulsung wird fir
eine Pulsperiode gesperrt.

- Regelung ist fehlerhaft parametriert.

- Fehler im Motor oder in den Leistungsleitungen.

- Leistungsleitungen Uberschreiten maximal zuldssige Lange.
- Motorlast zu groR.

- Leistungsteil defekt.

- Motordaten Uberprifen.

- Schaltungsart des Motors (Stern-Dreieck) Gberprufen.

- Motorlast tberprifen.

- Anschliisse der Leistungsleitungen tberprifen.

- Leistungsleitungen auf Kurzschluss oder Erdfehler priifen.

- Lange der Leistungsleitungen berprifen.

A30033
Ursache:

Abhilfe:

Leistungsteil: Hardware Strombegrenzung in Phase T hat angesprochen

Strom in Phase T hat zulassiges Stromlimit des Leistungsteils erreicht. Die Pulsung wird fiir
eine Pulsperiode gesperrt.

- Regelung ist fehlerhaft parametriert.

- Fehler im Motor oder in den Leistungsleitungen.

- Leistungsleitungen Uberschreiten maximal zuldssige Lange.
- Motorlast zu groR.

- Leistungsteil defekt.

- Motordaten Uberprifen.

- Schaltungsart des Motors (Stern-Dreieck) Gberprufen.

- Motorlast Gberprifen.

- Anschliisse der Leistungsleitungen tberprifen.

- Leistungsleitungen auf Kurzschluss oder Erdfehler priifen.

- Lange der Leistungsleitungen berprifen.

F30035

Reaktion:
Ursache:

10-42

Leistungsteil: Ubertemperatur Zuluft

AUS2

Leistungsteil Zuluft Temperatur hat den zuldssigen Grenzwert Uberschritten.
- Umgebungstemperatur zu hoch.

- Unzureichende Liftung, Lifterausfall
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Abhilfe: - Uberpriifen ob Liifter |4uft.
- Luftermatten prifen.
- Priifen ob Umgebungstemperatur im zulassigen Bereich.

Achtung:
Diese Storung ist erst nach Unterschreiten der Warnschwelle fiir die Warnung A5002
quittierbar.
Quittierung:  Sofort
F30036 Leistungsteil: Ubertemperatur Elektronik-Einschub
Reaktion: AUS2
Ursache: Leistungsteil Temperatur im Baugruppenschacht des Umrichters hat zuldssigen Grenzwert
Uberschritten.
- Unzureichende Luftung, Lifter-Ausfall.
- Uberlast.
- Umgebungstemperatur zu hoch.
Abhilfe: - Uberpriifen ob Lifter l4uft.

- Luftermatten priifen.
- Priifen ob Umgebungstemperatur im zulassigen Bereich.
Achtung:
Diese Storung ist erst nach Unterschreiten der Warnschwelle fiir die Warnung A5003
quittierbar.
Quittierung:  Sofort

F30037 Leistungsteil: Ubertemperatur Gleichrichter

Reaktion: AUS2
Ursache: Leistungsteil Gleichrichtertemperatur hat zulassigen Grenzwert Uberschritten.
- Unzureichende Liftung, Lifter-Ausfall.
- Uberlast.
- Umgebungstemperatur zu hoch.
- Netz-Phasenausfall
Abhilfe: - Uberpriifen ob Lufter l4uft.
- Liftermatten priifen.
- Priifen ob Umgebungstemperatur im zulassigen Bereich.
- Motorlast prifen.
- Netzphasen prifen.

Achtung:
Diese Storung ist erst nach Unterschreiten der Warnschwelle fur die Warnung A5004
quittierbar.

Quittierung:  Sofort

F30040 Leistungsteil Unterspannung 24V

Reaktion: AUS2

Ursache: Ausfall der 24V Spannungsversorgung fiir das Leistungsteil.
- Die Schwelle 16 V wurde langer als 3 ms unterschritten.

Abhilfe: 24V Gleichspannungsversorgung des Leistungsteils prifen.

Quittierung:  POWER ON

F30801 Leistungsteil DRIVE-CLiQ: Lebenszeichen fehit

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und dem betroffenen
Leistungsteil ist fehlerhaft.

Abhilfe: - EMV-gerechten Schaltschrankaufbau und Leitungsverlegung prifen.

- Betroffene Komponente austauschen.
Siehe auch: p9916
Quittierung:  Sofort

F30805 Leistungsteil: Priifsumme EPROM nicht korrekt
Reaktion: AUS2
Ursache: Interne Parameterdaten sind beschadigt
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Abhilfe: Baugruppe austauschen

Quittierung:  Sofort

F30808 Leistungsteil: POWER ON erforderlich

Reaktion: AUS2

Ursache: Bei einem Projekt-Download auf einen in Betrieb genommenen Antrieb ist ein POWER ON
erforderlich.

Abhilfe: POWER ON bei allen Komponenten durchfiihren (Aus-/Einschalten).

Quittierung:  POWER ON

F30820 - Leistungsteil DRIVE-CLiQ: Telegramm fehlerhaft

F30825

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und dem betroffenen
Leistungsteil ist fehlerhaft.

Abhilfe: - EMV-gerechten Schaltschrankaufbau und Leitungsverlegung priifen.
- Betroffene Komponente austauschen.
Siehe auch: p9916

Quittierung:  Sofort

F30826 Leistungsteil DRIVE-CLiQ: zyklische Dateniibertragung gestort

F30827

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und dem betroffenen
Leistungsteil ist fehlerhaft.

Abhilfe: - Firmware-Stande der betroffenen Komponenten tberprifen.
- Control Unit austauschen.

Quittierung:  Sofort

F30828 Leistungsteil DRIVE-CLiQ: ALARM-Bit empfangen

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und dem betroffenen
Leistungsteil ist fehlerhaft.

Abhilfe: Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

F30829 Leistungsteil DRIVE-CLiQ: zyklische Dateniibertragung gestort

F30830

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und dem betroffenen
Leistungsteil ist fehlerhaft.

Abhilfe: - Firmware-Stande der betroffenen Komponenten tGberpriifen.
- Betroffene Komponente austauschen.
Siehe auch: p9916

Quittierung:  Sofort

F30831 Leistungsteil DRIVE-CLiQ: Telegramm fehlerhaft

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und dem betroffenen
Leistungsteil ist fehlerhaft.

Abhilfe: Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

F30832 Leistungsteil DRIVE-CLiQ: Telegrammausfall

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und dem betroffenen
Leistungsteil ist fehlerhaft.
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Abhilfe: - DRIVE-CLIQ Leitung uberprufen, ob unterbrochen oder Kontaktfehler in der
Steckverbindung.
- 24-V-Versorgung der betroffenen Komponente tberprifen.
- Betroffene Komponente austauschen.
Siehe auch: p9916

Quittierung:  Sofort

F30833 Leistungsteil DRIVE-CLiQ: zyklische Dateniibertragung gestort

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und dem betroffenen
Leistungsteil ist fehlerhaft.

Abhilfe: - Firmware-Stande der betroffenen Komponenten Gberpriifen.
- Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

F30834 Leistungsteil DRIVE-CLiQ: Hardware-Defekt

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und dem betroffenen
Leistungsteil ist fehlerhaft.

Abhilfe: Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

F30835 Leistungsteil DRIVE-CLiQ: zyklische Dateniibertragung gestért

F30836

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und dem betroffenen
Leistungsteil ist fehlerhaft.

Abhilfe: - Firmware-Stande der betroffenen Komponenten tberprifen.
- Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

F30837 Leistungsteil DRIVE-CLiQ: Hardware-Defekt

F30838

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und dem betroffenen
Leistungsteil ist fehlerhaft.

Abhilfe: Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

F30860 - CU DRIVE-CLiQ: Dateniibertragung gestért / Telegramm fehlerhaft

F30871

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und mindestens einer weiteren
Komponente ist fehlerhaft.

Stoérwert Bit 0 - 7: Komponentennummer der betroffenen Komponente

(r0949): Bit 8 - 31: Reserviert

Abhilfe: - EMV-gerechten Schaltschrankaufbau und Leitungsverlegung priifen.
- Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

F30872 CU DRIVE-CLIiQ: zyklische Dateniibertragung gestort

F30873

Reaktion: AUS2

Ursache: Reserviert fir spatere Verwendung.

Abhilfe: Reserviert fir spatere Verwendung.

Quittierung: ~ Sofort

F30874 CU DRIVE-CLiQ: Dateniibertragung gestort

Reaktion: AUS2
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Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und mindestens einer weiteren
Komponente ist fehlerhaft.

Storwert Bit 0 - 7: Komponentennummer der betroffenen Komponente

(r0949): Bit 8 - 31: Reserviert

Abhilfe: Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

F30875 CU DRIVE-CLiQ: ALARM-Bit empfangen

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und mindestens einer weiteren
Komponente ist fehlerhaft.

Storwert Bit 0 - 7: Komponentennummer der betroffenen Komponente

(r0949): Bit 8 - 31: Reserviert

Abhilfe: Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

F30876 - CU DRIVE-CLIiQ: zyklische Dateniibertragung gestort

F30879

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und mindestens einer weiteren
Komponente ist fehlerhaft.

Storwert Bit 0 - 7: Komponentennummer der betroffenen Komponente

(r0949): Bit 8 - 31: Reserviert

Abhilfe: - EMV-gerechten Schaltschrankaufbau und Leitungsverlegung prifen.
- Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

F30880 CU DRIVE-CLiQ: Telegramm fehlerhaft

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und mindestens einer weiteren
Komponente ist fehlerhaft.

Storwert Bit 0 - 7: Komponentennummer der betroffenen Komponente

(r0949): Bit 8 - 31: Reserviert

Abhilfe: Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

F30881 CU DRIVE-CLiQ: Telegrammausfall

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und mindestens einer weiteren
Komponente ist fehlerhaft.

Storwert Bit 0 - 7: Komponentennummer der betroffenen Komponente

(r0949): Bit 8 - 31: Reserviert

Abhilfe: - DRIVE-CLIQ Leitung tberprifen, ob unterbrochen oder Kontaktfehler in der
Steckverbindung.
- 24-V-Versorgung der betroffenen Komponente Uberpriifen.
- Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

F30882 CU DRIVE-CLIiQ: zyklische Dateniibertragung gestort

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und mindestens einer weiteren
Komponente ist fehlerhaft.

Storwert Bit 0 - 7: Komponentennummer der betroffenen Komponente

(r0949): Bit 8 - 31: Reserviert

Abhilfe: - Firmware-Stande der betroffenen Komponenten tberprifen.
- Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

F30883 CU DRIVE-CLiQ: Hardware-Defekt
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Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und mindestens einer weiteren
Komponente ist fehlerhaft.

Storwert Bit 0 - 7: Komponentennummer der betroffenen Komponente

(r0949): Bit 8 - 31: Reserviert

Abhilfe: - Control Unit tauschen.

Quittierung:  Sofort

F30884 CU DRIVE-CLiQ: Redundanz-Link-Fehler

Reaktion: AUS2

Ursache: Reserviert fur spatere Verwendung.

Abhilfe: Reserviert fir spatere Verwendung.

Quittierung: ~ Sofort

F30885 CU DRIVE-CLIiQ: zyklische Dateniibertragung gestort

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und mindestens einer weiteren
Komponente ist fehlerhaft.

Stoérwert Bit 0 - 7: Komponentennummer der betroffenen Komponente

(r0949): Bit 8 - 31: Reserviert

Abhilfe: - Firmware-Stande der betroffenen Komponenten lberpriifen.
- Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

F30886 CU DRIVE-CLIiQ: Dateniibertragung gestort

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und mindestens einer weiteren
Komponente ist fehlerhaft.

Storwert Bit 0 - 7: Komponentennummer der betroffenen Komponente

(r0949): Bit 8 - 31: Reserviert

Abhilfe: - Firmware-Stande der betroffenen Komponenten tGberpriifen.
- Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung: ~ Sofort

F30887 CU DRIVE-CLiQ: Hardware-Defekt

F30888

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und mindestens einer weiteren
Komponente ist fehlerhaft.

Storwert Bit 0 - 7: Komponentennummer der betroffenen Komponente

(r0949): Bit 8 - 31: Reserviert

Abhilfe: Control Unit tauschen.

Quittierung:  Sofort

F30889 CU DRIVE-CLIiQ: Dateniibertragung gestort

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und mindestens einer weiteren
Komponente ist fehlerhaft.

Storwert Bit 0 - 7: Komponentennummer der betroffenen Komponente

(r0949): Bit 8 - 31: Reserviert

Abhilfe: - DRIVE-CLIQ Leitung Uberprufen, ob unterbrochen oder Kontaktfehler in der
Steckverbindung.
- 24-V-Versorgung der betroffenen Komponente Uberpriifen.
- Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

F30890 CU DRIVE-CLiQ: Verbindungsaufbau

Reaktion: AUS2
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Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und mindestens einer weiteren
Komponente ist fehlerhaft.
Storwert Bit 0 - 7: Komponentennummer der betroffenen Komponente
(r0949): Bit 8 - 31: Reserviert
Abhilfe: - DRIVE-CLIQ Leitung tberprifen, ob unterbrochen oder Kontaktfehler in der
Steckverbindung.
- 24-V-Versorgung der betroffenen Komponente Uberpriifen.
- Betroffene Komponente austauschen.
Quittierung:  Sofort
F30891 CU DRIVE-CLiQ: Ubergang in den zyklischen Betrieb
Reaktion: AUS2
Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und mindestens einer weiteren
Komponente ist fehlerhaft.
Storwert Bit 0 - 7: Komponentennummer der betroffenen Komponente
(r0949): Bit 8 - 31: Reserviert
Abhilfe: - Firmware-Stande der betroffenen Komponenten tberprifen.
- Betroffene Komponente austauschen.
Quittierung:  Sofort
F30899 Leistungsteil: unbekannte Stérung
Reaktion: KEINE
Ursache: Version Sensormodul stimmt nicht Gberein
Abhilfe: Antrieb hochrusten
Quittierung:  Sofort
A30920 Leistungsteil: Fehler Temperatursensor
Ursache: Bei der Auswertung des Temperatursensors ist ein Fehler aufgetreten.
Warnwert 1: Drahtbruch oder Sensor nicht angeschlossen.
(r2124) 2: Kurzschluss aufgetreten.
3: Gemessener Widerstand unterhalb des zulassigen Auswertebereiches.
4: Kein Sensor ausgewahlt.
5: Interner Puffer enthalt nicht die bendtigte Anzahl gespeicherter Werte.
6: Negative Differenzspannung gemessen.
Abhilfe: - Sensor auf korrekten Anschluss Uberpriifen.
- Sensor austauschen.
A35200 TM: Kalibrierdaten
Ursache: In den Kalibrierdaten der TM wurde ein Fehler erkannt.
Warnwert Die Hunderttausender und Zehntausender-Stelle gibt die Komponenten ID der TMxx an, bei
(r2124): der der Fehler aufgetreten ist.
Die tausender Stelle gibt an ob ein Analogeingang (==0) oder Analogausgang (==1)
betroffen ist.
Die hunderter Stelle gibt den Fehlertyp an:
0 == keine Kalibrierdaten vorhanden
== Offset zu grof3 (> 100mV)
Die Zehner- und Einer Stelle geben die Nummer des betroffenen Eingangs an.
Abhilfe: Gerat ausschalten und wieder einschalten. Liegt der Fehler immer noch vor, Baugruppe
tauschen.
F35207 TM: Temperatur Schwellwert tiberschritten
Reaktion: AUS2
Ursache: Die mit der Temperaturerfassung der TM gemessene Temperatur (r4105) hat den
Schwellwert zum Auslésen dieser Stérung (p4402[1]) Gberschritten. Beachten Sie, das diese
Stérung nur dann ausgeldst werden kann, wenn die Temperaturauswertung aktiviert wurde
(p4100 = 2 fur KTY-Sensor oder p4100 = 1 fir PTC-Sensor)
Warnung:
Bitte beachten Sie, dass die Stérung F35207 nur dann zur Abschaltung des Antriebs fiihrt,
wenn wenigstens eine BICO-Verschaltung zwischen Antrieb und TM31 besteht.
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Storwert Die Hunderttausender und Zehntausender-Stelle gibt die Komponenten ID der TMxx an, bei

(r0949): der der Fehler aufgetreten ist.

Abhilfe: Temperatursensor abkiihlen.

Quittierung:  Sofort

A35208 TM: Temperatureingang Kurzschluss

Ursache: Der gemessene Widerstand fiir den Temperatursensor ist zu klein (R_Sensor <= 30 Ohm).
Die Eingange fiir den Temperatursensor auf der TM31 (X522.7, X522.8) sind
moglicherweise kurzgeschlossen.

Warnwert Die Hunderttausender und Zehntausender-Stelle gibt die Komponenten ID der TMxx an, bei

(r2124): der der Fehler aufgetreten ist.

Abhilfe: Uberpriifen Sie die Leitungsverbindung zwischen dem Temperatursensor und den Klemmen
der TM auf einen Kurzschluss oder Isolationsfehler. Uberpriifen Sie den Temperatorsensor.
Den Wert des gemessenen Sensorwiderstands kénnen Sie in r4101 auslesen.

A35209 TM: KTY Widerstandswert unterhalb des zuldssigen Bereichs

Ursache: Der gemessene Widerstand fiir den Temperatursensor ist auBerhalb des zulassigen
Bereichs. Dieser Fehler wird ausgelost, wenn der Sensorwiderstand den Wert vom 340
Ohm (entsprechend -40 Grad C beim KTY84-130) unterschreitet.

Warnwert Die Hunderttausender und Zehntausender-Stelle gibt die Komponenten ID der TMxx an, bei

(r2124): der der Fehler aufgetreten ist.

Abhilfe: Uberpriifen Sie, ob eine Unterbrechung die Zuleitungen von den Klemmen X522.7 und
X522.8 zum Temperatursensor. Uberpriifen Sie, ob die Sensortemperatur méglicherweise -
40 Grad C unterschritten hat. Uberpriifen Sie den Temperatursensor auf korrekte Funktion.

A35210 TM: KTY Widerstandswert oberhalb des zuldssigen Bereichs

Ursache: Der gemessene Sensorwiderstand ist oberhalb des zulassigen Bereichs. Dieser Fehler wird
ausgeldst, wenn der gemessene Sensorwiderstand den Wert von 1630 Ohm (entspricht
einer Temperatur von 180 Grad C beim KTY84-130) Uberschreitet.

Warnwert Die Hunderttausender und Zehntausender-Stelle gibt die Komponenten ID der TMxx an, bei

(r2124): der der Fehler aufgetreten ist.

Abhilfe: Uberpriifen Sie, ob eine Unterbrechung der Zuleitungen von den Klemmen X522.7 und
X522.8 zum Temperatursensor vorliegt. Uberpriifen Sie, ob die Sensortemperatur 180 Grad
C Uberschritten hat. Uberpriffen Sie den Temperatursensor auf korrekte Funktion.

A35211 TM: Temperatur Schwellwert tiberschritten

Ursache: Die mit der Temperaturerfassung der TM gemessene Temperatur (r4105) hat den
Schwellwert r4102[0] fur das Ausldsen dieser Warnung tberschritten.

Warnwert Die Hunderttausender und Zehntausender-Stelle gibt die Komponenten ID der TMxx an, bei

(r2124): der der Fehler aufgetreten ist.

Abhilfe: Temperatursensor abkiihlen.

F35800 TM: Sammelmeldung

Reaktion: AUS2

Ursache: Das Terminal Module hat mindestens einen Fehler erkannt.

Abhilfe: Auswertung der weiteren aktuellen Meldungen.

Quittierung:  Sofort

A35801 TM DRIVE-CLiQ: Lebenszeichen fehlt

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und dem betroffenen Terminal
Modul ist fehlerhaft.

Abhilfe: - DriveCLiQ-Verbindung tberprifen.
- TM tauschen.

A35802 TM: Zeitscheibeniiberlauf

Ursache: Zeitscheibenuberlauf auf der TM

Abhilfe: TM tauschen.

A35803 TM: Speichertest

Ursache: Beim RAM-Test auf der TM ist ein Fehler aufgetreten.
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Abhilfe: Uberpriifen Sie, ob die zuldssige Umgebungstemperatur fiir die TM eingehalten wird. TM
tauschen.

A35804 TM: CRC

Ursache: Beim Auslesen des Programmspeichers auf der TM ist ein Checksummenfehler aufgetreten.

Abhilfe: - Uberpriifen Sie, ob die zuléssige Umgebungstemperatur fiir die TM eingehalten wird.
- TM tauschen.

A35805 TM: Priifsumme EPROM nicht korrekt

Ursache: Interne Parameterdaten sind beschadigt.

Abhilfe: - Uberpriifen Sie, ob die zulassige Umgebungstemperatur fiir die Baugruppe eingehalten
wird.
- Baugruppe tauschen.

A35806 TM: Initialisierung

Ursache: Auf der TM ist bei der Initialisierung ein Fehler aufgetreten.

Abhilfe: keine

A35807 TM: Ablaufsteuerung Zeitiiberwachung

Ursache: Fehler Zeitliberlauf Ablaufsteuerung auf der TM

Abhilfe: TM tauschen.

F35820 - TM DRIVE-CLiQ: Telegramm fehlerhaft

F35825

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und dem betroffenen Terminal
Modul ist fehlerhaft.

Abhilfe: - EMV-gerechten Schaltschrankaufbau und Leitungsverlegung prifen.
- Betroffene Komponente austauschen.
Siehe auch: p9916

Quittierung:  Sofort

F35826 TM DRIVE-CLIiQ: zyklische Dateniibertragung gestort

F35827

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und dem betroffenen Terminal
Modul ist fehlerhaft.

Abhilfe: - Firmware-Stande der betroffenen Komponenten Gberpriifen.
- Control Unit austauschen.

Quittierung:  Sofort

F35828 TM DRIVE-CLiQ: ALARM-Bit empfangen

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiIQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und dem betroffenen Terminal
Modul ist fehlerhaft.

Abhilfe: Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

F35829 TM DRIVE-CLIiQ: zyklische Dateniibertragung gestort

F35830

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiIQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und dem betroffenen Terminal
Modul ist fehlerhaft.

Abhilfe: - Firmware-Stande der betroffenen Komponenten lberpriifen.
- Betroffene Komponente austauschen.
Siehe auch: p9916

Quittierung:  Sofort

F35831 TM DRIVE-CLiQ: Telegramm fehlerhaft

Reaktion: AUS2

SINAMICS G150
10-50 Betriebsanleitung



11/03 Diagnose / Stérungen und Warnungen

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und dem betroffenen Terminal
Modul ist fehlerhaft.

Abhilfe: Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

F35832 TM DRIVE-CLiQ: Telegrammausfall

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und dem betroffenen Terminal
Modul ist fehlerhaft.

Abhilfe: - DRIVE-CLIQ Leitung tberprufen, ob unterbrochen oder Kontaktfehler in der
Steckverbindung.
- 24-V-Versorgung der betroffenen Komponente tberprifen.
- Betroffene Komponente austauschen.
Siehe auch: p9916

Quittierung:  Sofort

F35833 TM DRIVE-CLiQ: zyklische Dateniibertragung gestort

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und dem betroffenen Terminal
Modul ist fehlerhaft.

Abhilfe: - Firmware-Stande der betroffenen Komponenten lberpriifen.
- Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

F35834 TM DRIVE-CLiQ: Hardware-Defekt

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und dem betroffenen Terminal
Modul ist fehlerhaft.

Abhilfe: Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

F35835 TM DRIVE-CLiQ: zyklische Dateniibertragung gestort

F35836

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und dem betroffenen Terminal
Modul ist fehlerhaft.

Abhilfe: - Firmware-Stande der betroffenen Komponenten Gberpriifen.
- Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung: ~ Sofort

F35837 TM DRIVE-CLiQ: Hardware-Defekt

F35838

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und dem betroffenen Terminal
Modul ist fehlerhaft.

Abhilfe: Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

F35860 - CU DRIVE-CLiQ: Dateniibertragung gestért / Telegramm fehlerhaft

F35871

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und mindestens einer weiteren
Komponente ist fehlerhaft.

Storwert Bit 0 - 7: Komponentennummer der betroffenen Komponente

(r0949): Bit 8 - 31: Reserviert

Abhilfe: - EMV-gerechten Schaltschrankaufbau und Leitungsverlegung prifen.
- Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort
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F35872 CU DRIVE-CLiQ: zyklische Dateniibertragung gestort

F35873

Reaktion: AUS2

Ursache: Reserviert fur spatere Verwendung.

Abhilfe: Reserviert fir spatere Verwendung.

Quittierung: ~ Sofort

F35874 CU DRIVE-CLiQ: Dateniibertragung gestort

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und mindestens einer weiteren
Komponente ist fehlerhaft.

Stoérwert Bit 0 - 7: Komponentennummer der betroffenen Komponente

(r0949): Bit 8 - 31: Reserviert

Abhilfe: Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

F35875 CU DRIVE-CLiQ: ALARM-Bit empfangen

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und mindestens einer weiteren
Komponente ist fehlerhaft.

Stoérwert Bit 0 - 7: Komponentennummer der betroffenen Komponente

(r0949): Bit 8 - 31: Reserviert

Abhilfe: Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

F35876 - CU DRIVE-CLiQ: zyklische Dateniibertragung gestort

F35879

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und mindestens einer weiteren
Komponente ist fehlerhaft.

Storwert Bit 0 - 7: Komponentennummer der betroffenen Komponente

(r0949): Bit 8 - 31: Reserviert

Abhilfe: - EMV-gerechten Schaltschrankaufbau und Leitungsverlegung prifen.
- Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

F35880 CU DRIVE-CLiQ: Telegramm fehlerhaft

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und mindestens einer weiteren
Komponente ist fehlerhaft.

Storwert Bit 0 - 7: Komponentennummer der betroffenen Komponente

(r0949): Bit 8 - 31: Reserviert

Abhilfe: Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

F35881 CU DRIVE-CLiQ: Telegrammausfall

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und mindestens einer weiteren
Komponente ist fehlerhaft.

Storwert Bit 0 - 7: Komponentennummer der betroffenen Komponente

(r0949): Bit 8 - 31: Reserviert

Abhilfe: - DRIVE-CLIQ Leitung Uberprufen, ob unterbrochen oder Kontaktfehler in der
Steckverbindung.
- 24-V-Versorgung der betroffenen Komponente tberprifen.
- Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

F35882 CU DRIVE-CLiQ: zyklische Dateniibertragung gestort

Reaktion: AUS2
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Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und mindestens einer weiteren
Komponente ist fehlerhaft.

Storwert Bit 0 - 7: Komponentennummer der betroffenen Komponente

(r0949): Bit 8 - 31: Reserviert

Abhilfe: - Firmware-Stande der betroffenen Komponenten tGberpriifen.
- Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

F35883 CU DRIVE-CLiQ: Hardware-Defekt

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und mindestens einer weiteren
Komponente ist fehlerhaft.

Storwert Bit 0 - 7: Komponentennummer der betroffenen Komponente

(r0949): Bit 8 - 31: Reserviert

Abhilfe: - Control Unit tauschen.

Quittierung:  Sofort

F35884 CU DRIVE-CLiQ: Redundanz-Link-Fehler

Reaktion: AUS2

Ursache: Reserviert fir spatere Verwendung.

Abhilfe: Reserviert fir spatere Verwendung.

Quittierung:  Sofort

F35885 CU DRIVE-CLiQ: zyklische Dateniibertragung gestort

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und mindestens einer weiteren
Komponente ist fehlerhaft.

Stoérwert Bit 0 - 7: Komponentennummer der betroffenen Komponente

(r0949): Bit 8 - 31: Reserviert

Abhilfe: - Firmware-Stande der betroffenen Komponenten tGberpriifen.
- Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

F35886 CU DRIVE-CLiQ: Dateniibertragung gestort

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und mindestens einer weiteren
Komponente ist fehlerhaft.

Storwert Bit 0 - 7: Komponentennummer der betroffenen Komponente

(r0949): Bit 8 - 31: Reserviert

Abhilfe: - Firmware-Stande der betroffenen Komponenten tberprifen.
- Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung: ~ Sofort

F35887 CU DRIVE-CLiQ: Hardware-Defekt

F35888

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und mindestens einer weiteren
Komponente ist fehlerhaft.

Storwert Bit 0 - 7: Komponentennummer der betroffenen Komponente

(r0949): Bit 8 - 31: Reserviert

Abhilfe: Control Unit tauschen.

Quittierung:  Sofort

F35889 CU DRIVE-CLiQ: Dateniibertragung gestort

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und mindestens einer weiteren
Komponente ist fehlerhaft.

Storwert Bit 0 - 7: Komponentennummer der betroffenen Komponente

(r0949): Bit 8 - 31: Reserviert
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Abhilfe: - DRIVE-CLIQ Leitung uberprufen, ob unterbrochen oder Kontaktfehler in der
Steckverbindung.

- 24-V-Versorgung der betroffenen Komponente tberprifen.
- Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

A35890 CU DRIVE-CLiQ: Verbindungsaufbau

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und mindestens einer weiteren
Komponente ist fehlerhaft.

Warnwert Bit 0 - 7: Komponentennummer der betroffenen Komponente

(r2124): Bit 8 - 31: Reserviert

Abhilfe: - DRIVE-CLIQ Leitung tberprifen, ob unterbrochen oder Kontaktfehler in der
Steckverbindung.

- 24-V-Versorgung der betroffenen Komponente Uberpriifen.
- Betroffene Komponente austauschen.

F35891 CU DRIVE-CLiQ: Ubergang in den zyklischen Betrieb

Reaktion: AUS2

Ursache: Die DRIVE-CLiQ-Kommunikation zwischen der Control Unit und mindestens einer weiteren
Komponente ist fehlerhaft.

Storwert Bit 0 - 7: Komponentennummer der betroffenen Komponente

(r0949): Bit 8 - 31: Reserviert

Abhilfe: - Firmware-Stande der betroffenen Komponenten tberprifen.

- Betroffene Komponente austauschen.

Quittierung:  Sofort

F35899 TM: unbekannte Stérung

Reaktion: KEINE

Ursache: Es ist auf der TM eine Stdrung aufgetreten, zu der keine Bezeichnung in der Firmware
hinterlegt ist. Diese Stérung kann z.B. dann auftreten, wenn die TM-Firmware neuer ist als
die Firmware der CU.

Abhilfe: TM tauschen. Evtl. TM-Firmwareversion (r0158) an die verwendete Firmwareversion der CU
anpassen.

Quittierung:  Sofort

A35900 TM DRIVE-CLiQ: Synchronisation

Ursache: Die TM kann sich nicht auf den DriveCLiQ synchronisieren.

Abhilfe: DriveCLiQ-Verbindungen zwischen CU und TM Uberprifen.

A35901 TM DRIVE-CLiQ: Kommunikation gestort

Ursache: Das von der TM empfangene Signal tiber den DriveCLiQ hat eine schlechte Qualitat

Abhilfe: DriveCLiQ-Verbindungen zwischen CU und TM Uberprufen.

A35903 TM: Fehler 12C-Bus

Ursache: Es ist ein Fehler beim Zugriff Gber den TM-internen 12C-Bus aufgetreten.

Abhilfe: TM tauschen.

A35904 TM: EEPROM

Ursache: Es ist ein Fehler beim Zugriff auf den Flash-Speicher der TM aufgetreten.

Abhilfe: TM tauschen.

A35905 TM: Parameterzugriff

Ursache: Es wurde von der CU versucht auf der TM einen nicht zulassigen Parameterwert zu
schreiben.

Abhilfe: Uberpriifen Sie, ob die Firmwareversion der TM (r0158) zur Firmwareversion der CU (r0018)
passt. Evtl. TM tauschen. In der Datei readme.txt auf der Flash-Card steht die zu einer CU-
Firmwareversion passende aktuellste TM-Firmwareversion.

A35920 TM: Fehler Temperatursensor

Ursache: Bei der Auswertung des Temperatursensors ist ein Fehler aufgetreten.

SINAMICS G150

10-54 Betriebsanleitung



11/03 Diagnose / Stérungen und Warnungen

: Drahtbruch oder Sensor nicht angeschlossen.
: Kurzschluss aufgetreten.
: Gemessener Widerstand unterhalb des zulassigen Auswertebereiches.

Warnwert 1
2
3
4: Kein Sensor ausgewahlt.
5
6

(r2124)

: Interner Puffer enthalt nicht die bendtigte Anzahl gespeicherter Werte.
: Negative Differenzspannung gemessen.
Abhilfe: - Sensor auf korrekten Anschluss Uberpriifen.
- Sensor austauschen.
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Wartung und Instandhaltung 1 1

1.1 Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel behandelt:

e Wartungs- und Instandhaltungsarbeiten, die regelmaflig durchgefiihrt werden
mussen, um die Verflgbarkeit des Schrankes zu gewahrleisten

e Den Austausch von Geratekomponenten im Servicefall
e Formieren der Zwischenkreiskondensatoren
e Hochristen der Schrankgerate-Firmware

¢ Neue Bedienfeld-Firmware und -Datenbank vom PC laden

GEFAHR

A Vor der Durchfiihrung von Wartungs- oder Reparaturarbeiten am spannungslosen
Schrankgerat muss nach dem Abschalten der Versorgungsspannung eine
Zeitspanne von 5 Minuten verstreichen. Diese Zeit wird bendtigt, damit sich die
Kondensatoren nach dem Abschalten der Netzspannung auf einen ungefahrlichen
Wert (< 25 V) entladen kénnen.

Messen Sie zusatzlich auch nach Ablauf der 5 Minuten die Spannung vor Beginn
der Arbeiten!
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11.2

11.21

Wartung

Da das Schrankgerat zum gréf3ten Teil aus elektronischen Komponenten besteht
gibt es bis auf den Lufter / die Lufter kaum Komponenten, die einem Verschleif}
unterliegen und der Wartung oder Instandhaltung bediirfen. Die Wartung dient zur
Bewahrung des Sollzustands des Schrankgerates. Es sind regelmafig
Verschmutzungen zu beseitigen bzw. Verschleilteile auszuwechseln.

Generell sind die nachfolgenden Punkte zu beachten.

Reinigung

Staubablagerungen

Beliiftung

Staubablagerungen im Innern des Schrankgeréates sind von qualifiziertem Personal
unter Beachtung der erforderlichen Sicherheitsbestimmungen in regelmailigen
Absténden, mindestens jedoch einmal im Jahr, grundlich zu entfernen. Die
Reinigung muss mit Pinsel und Staubsauger, an nicht zugénglichen Stellen mit
trockener Pressluft (max. 1 bar) erfolgen.

Die Beliiftungsschlitze des Schrankes mussen stets freigehalten werden. Die
einwandfreie Funktion des Lifters muss gewarleistet sein.

Kabel- und Schraubklemmen

Die Kabel- und Schraubklemmen sind regelmafig auf ihren festen Sitz zu
Uberprifen und eventuell nachzuziehen. Die Verkabelung ist auf Defekte zu
untersuchen. Defekte Teile sind unverziglich auszutauschen.

HINWEIS

Die tatsachlichen Zeitrdume, in denen die Wartungen zu wiederholen sind, hangen
von der Einbaubedingung (Schrankumgebung) und den Betriebsbedingungen ab.

Siemens bietet die Moglichkeit, einen Wartungsvertrag abzuschlief3en.
Informationen erhalten Sie von Ihrer Zweigniederlassung oder von lhrem
Vertriebsstutzpunkt.
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11.2.2

11.3

11.3.1

Ausbau

Einbau

Austausch der Filtermatten

Die Filtermatten mussen in regelmaBigen Abstanden tberprift werden. Ist die
Verschmutzung so stark, dass eine ausreichende Luftzufuhr nicht mehr
gewabhrleistet ist, sind die Filtermatten zu erneuern.

HINWEIS

Bei Nichtbeachtung des Austausches von verschmutzten Filtermatten kann es zu
einer vorzeitigen thermischen Abschaltung des Antriebes kommen.

Instandhaltung

Zur Instandhaltung werden MaRnahmen gezahlt, die zur Bewahrung und
Wiederherstellung des Betriebszustandes des Schrankgerates dienen.

Austausch des Liifters

Die Lebensdauer der Geratellfter liegt bei typisch 50.000 Stunden. Die
tatsachliche Lebensdauer hangt jedoch von weiteren EinflussgréRen wie
beispielsweise Umgebungstemperatur und Schrank-Schutzart ab und kann daher
im Einzelfall von diesem Wert abweichen.

Die Lifter mussen rechtzeitig ausgewechselt werden, um die Verfugbarkeit des
Schrankgerates zu erhalten.

Befestigungsschrauben des Lifters (3x / Torx M6) aufschrauben
Lifterkabel von Klemme 16sen und abziehen (2x)

Lifter herausziehen

Lafter von Haltewinkel durch Schrauben M6 (2x) abmontieren

ok wbd =

Haltewinkel abnehmen

1. Haltewinkel aufsetzen

2. Lufter auf Haltewinkel durch Schrauben M6 (2x) mit Drehmoment von 10 Nm
festschrauben

3. Lufter hineinschieben
4. Lifterkabel anschliefen (2x/ 1,2 Nm)

5. Befestigungsschrauben des Lifters (3x / Torx M6) mit Drehmoment von 10 Nm
anschrauben
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11.3.2

11.3.3

11.3.4

VAN

11-4

Ersatz der Luftersicherungen

Bestellnummern fiir den Ersatz von ausgefallenen Liftersicherungen finden Sie in
der Ersatzteilliste.

WARNUNG

Stellen Sie sicher, dass erst die Fehlerquelle beseitigt wird, bevor Sie die
Sicherung ersetzen.

Ersatz der Sicherungen fur die Hilfsstromversorgung (-F11/-F12)

Bestellnummern fiir den Ersatz von ausgefallenen Sicherungen fiir die
Hilfsstromversorgung finden Sie in der Ersatzteilliste in Lasche 8 des
Dokumentationsordners.

WARNUNG

Stellen Sie folgendes sicher:

e schalten Sie zuerst die Spannung der Hilfsstromversorgung ab
e beseitigen Sie danach die Fehlerquelle

e ersetzen Sie danach die Sicherung.

Ersatz der Sicherung -F21

1. Schrank 6ffnen

2. defekte Sicherung ausbauen

3. Ersatzsicherung einsetzen und Sicherungshalter schliel3en.
4. Schrank schlief3en

Bestellnummern fir den Ersatz von ausgefallenen Sicherungen finden Sie in der
Ersatzteilliste.

WARNUNG

Stellen Sie folgendes sicher:

e schalten Sie zuerst die Spannung der Hilfsstromversorgung ab
e Dbeseitigen Sie danach die Fehlerquelle

o ersetzen Sie danach die Sicherung
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11.3.5 Austausch des Schrankgeratebedienfeldes

Hauptschalter abschalten

Schrank 6ffnen

Spannungsversorgung und Kommunikationsleitung am Bedienfeld I16sen
Befestigungen des Bedienfeldes I6sen

Bedienfeld ausbauen

neues Bedienfeld einbauen

N o gk~ DN =

weitere Arbeiten in umgekehrter Reihenfolge durchfiihren

11.3.6 Austausch der Pufferbatterie des Schrankgeratebedienfeldes

Tabelle 11-1 Technische Daten der Pufferbatterie

Typ CR2032 3V Lithiumbatterie

Hersteller Maxell, Sony, Panasonic

Nennkapazitat 220 mAh

Maximal zuldssiger Ladestrom 10 mA (im Bedienfeld auf <2 mA begrenzt)
Selbstentladung bei 20°C 1 %/Jahr

Lebensdauer (in Backupmode) > 1 Jahr bei 70°C; >1,5 Jahre bei 20 °C
Lebensdauer ( in Betrieb) > 2 Jahre

Austausch
1. Hauptschalter abschalten

2. Schrank 6ffnen

e

Spannungsversorgung DC 24 V und Kommunikationsleitung am Bedienfeld
I6sen

Deckel des Batteriefachs offnen
alte Batterie entfernen
neue Batterie einsetzen

Deckel des Batteriefachs schliel3en

© N o 0 &

Spannungsversorgung DC 24 V und Kommunikationsleitung wieder
anschlieRen

9. Schrank schlief3en

WARNUNG
A Damit beim Batterietausch keine Daten verlorengehen muss die Batterie innerhalb
von einer Minute ausgetauscht werden.
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Bild 11-1  Austausch der Pufferbatterie im Schrankgeratebedienfeld
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1.4 Formieren der Zwischenkreiskondensatoren

Beschreibung

Nach einer Standzeit des Schrankgerates von mehr als zwei Jahren missen die
Zwischenkreiskondensatoren neu formiert werden. Wird dies unterlassen, so kann
das Gerat beim Einschalten der Netzspannung Schaden nehmen.

Wenn die Inbetriebnahme innerhalb von zwei Jahren nach der Herstellung erfolgt,
ist kein erneutes Formieren der Zwischenkreiskondensatoren erforderlich. Den
Zeitpunkt der Herstellung kdnnen Sie der Fabriknummer auf dem Typenschild
entnehmen, siehe Abschnitt "Gerateubersicht".

HINWEIS

Es ist wichtig, dass die Lagerungszeit ab dem Zeitpunkt der Herstellung und nicht
ab dem Lieferzeitpunkt berechnet wird.

Vorgehensweise

Das Formieren der Zwischenkreiskondensatoren geschieht durch Anlegen der
Nennspannung ohne Lastbetrieb flir mindestens 30 Minuten bei Raumtemperatur.

e Bei Betrieb tiber PROFIBUS (CDS 0):
- Bit 3 des Steuerwortes 1 (Betriebsfreigabe) fest auf "0" setzen.

- Umirichter Uber Ein-Signal einschalten (Bit 0 des Steuerwortes), alle anderen
Bits missen so eingestellt sein, dass ein Betrieb des Umrichters méglich ist.

- Nach Ablauf der Wartezeit den Umrichter ausschalten und die urspriingliche
Einstellung des PROFIBUS wiederherstellen.

o Bei Betrieb tiber Klemmleiste (CDS 1):
- p0852[1] auf "0" setzen (Werkseinstellung ist "1").
- Umirichter einschalten (liber Digitaleingang 0 der Kundenklemmleiste).

- Nach Ablauf der Wartezeit den Umrichter ausschalten und p0852[1] wieder
auf die urspriingliche Einstellung setzen.

HINWEIS
Im LOCAL-Mode Uiber das AOP30 kann das Formieren nicht durchgefihrt werden.

SINAMICS G150
Betriebsanleitung 11-7
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11.5

Hochrusten der Schrankgerate-Firmware

Durch das Hochristen der Schrankgerate-Firmware z. B. durch Einsatz einer
neuen CompactFlash Card mit einer neuen Firmware-Version wird es unter
Umstanden nétig, die Firmware der im Schrankgerat befindlichen Komponenten
ebenfalls hochzuriisten.

Die Firmware der Regelungsbaugruppe (CU320) wird durch die neue Firmware auf
der CompactFlash Card nach dem Einsetzen und Einschalten automatisch
hochgerustet.

Die Komponenten des Schrankgerates (Leistungsteil und Kundenklemmleiste
erhalten die Firmware Uber den im Anschluss beschriebenen Vorgang.

Die Firmware-Versionen der einzelnen Komponenten kénnen in den folgenden
Parametern ausgelesen werden:

o 10128 — Firmwareversion des Leistungsteils

e 10158 — Firmwareversion der Kundenklemmleiste

HINWEIS

Wahrend der Hochriistung darf die Stromversorgung der Komponenten nicht
unterbrochen werden.

VORSICHT

Das Installieren einer neuen Firmware sollte nur durchgefiihrt werden, wenn es
Probleme mit dem Schrankgerat gibt.

Es ist nicht auszuschlieRen, dass es nach der Hochrlstung zu Problemen kommen
kann.

SINAMICS G150
Betriebsanleitung
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Hochriisten der Firmware der Komponenten des Schrankgerates

Zugriffstufe "Experte" am Bedienfeld einstellen

Zugriffstufe "Experte <Schlisseltaste> - <Zugriffstufe> - "Experte" einstellen und

¢ Ubernehmen - Freischaltcode "47" eingeben
p7828 = 2 Anwahlen der Teilnehmernummer des Leistungsteils
¢ Das Leistungsteil hat die Teilnehmernummer "2"
07829 = 1 Starten der Firmware-Hochriistung
Der Vorgang dauert wenige Minuten und ist erfolgreich beendet,
¢ wenn p7829 selbstandig auf "0" gewechselt ist.
07828 = 3 Anwihlen der Teilnehmernummer der Kundenklemmleiste

Die Kundenklemmleiste (-A60) hat die Teilnehmernummer "3"

v

p7829 = 1 Starten der Firmware-Hochriistung
Der Vorgang dauert wenige Minuten und ist erfolgreich beendet,
v wenn p7829 selbstandig auf "0" gewechselt ist.
POWER ON POWER ON durchfiihren

Durch Aus- und Wiedereinschalten wird die Hochriistung der
Firmware wirksam.

Storung wahrend der Hochriistung
Ein Fehlschlagen der Hochriistung der Firmware wird durch die Stérung F1005 mit der
Angabe eines Storwertes angegeben.

Bild 11-2  Hochristen der Firmware der Komponenten des Schrankgerates

HINWEIS

Nach der Hochriistung muss die Firmware des Bedienfeldes ebenfalls
hochgerustet werden.

SINAMICS G150
Betriebsanleitung 11-9
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11.6 Neue Bedienfeld-Firmware und -Datenbank vom PC
laden

Beschreibung

Das Laden einer Datenbank fiir das Bedienfeld ist immer dann notwendig, wenn
eine andere als die im Bedienfeld abgespeicherte Bedienfeldsprache gewiinscht
ist, oder wenn die Firmware des Schrankgerates zur Verbesserung bzw.
Fehlerbehebung auf eine neuere Version hochgeristet wurde.

Das Laden einer Firmware ins AOP kann dann notwendig sein, wenn eine
Verbesserung oder Fehlerbehebung der AOP Funktionalitat notwendig ist.

Das Ladeprogramm LOAD_AOP30 sowie die Datenbankdateien sind auf der CD
zu finden

Ablauf beim Datenbank laden

1. RS232-Verbindung vom PC zum AOP30 herstellen
Spannungsversorgung 24V herstellen
auf dem PC das Programm LOAD_AOP30 starten
verwendete Schnittstelle des PC auswahlen (COM1, COM2)

Je nach gewilinschter Sprache eine Datei z. B. AOP30_DB.V01.03.02.E.D.BIN
anwahlen und mit 6ffnen das Laden starten

ok~ w0

6. nach Beendigung erscheint auf dem Display des AOP30 die Maske "Database
loaded"

7. POWER ON durchfiihren (Spannungsversorgung aus- und wieder einschalten)

Ablauf beim Firmware- und Datenbank laden

1. RS232-Verbindung vom PC zum AOP30 herstellen
Spannungsversorgung 24V bereitstellen
auf dem PC das Programm LOAD_AOP30 starten
verwendete Schnittstelle des PC auswahlen (COM1, COM2)
Firmware (AOP30.H86) auswahlen und 6ffnen anklicken

o0k~ 0D

Den Anweisungen im Statusfenster des Programms folgend die
Stromversorgung des AOP30 bei gedrtickter roter Taste (O) einschalten.

7. Ladevorgang wird automatisch gestartet

8. Wenn keine aktuelle Datenbasis geladen ist, wird nach Beendigung des
Ladevorgangs in die Maske "loading database" verzweigt

9. Je nach gewlnschter Sprache eine Datei AOP30_DB.V01.03.02.E.D.BIN
anwahlen und mit 6ffnen das Laden starten

10.nach Beendigung erscheint auf dem Display des AOP30 die Maske "Database
loaded"

11.POWER ON durchfiihren (Spannungsversorgung aus- und wieder einschalten)

SINAMICS G150
11-10 Betriebsanleitung
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11.7 Einsatz einer Ersatz-CompactFlash Card

Beschreibung

Nach dem Ersatz einer Flashkarte durch eine neue, von Siemens gelieferte,
mussen vor der eigentlichen Inbetriebnahme die Schrank-Voreinstellungen aktiviert
werden.

Vorgehen

SINAMICS G150
Betriebsanleitung

Nach dem Ersten Einschalten erscheint auf dem Bedienfeld die Meldung
Konfiguration?
Diese wird mit ,JA" bestatigt (Softkey)

Anschlief3end erscheint nach der Initialisierung die erste Maske der
Motorinbetriebnahme. Vor der Inbetriebnahme muss jedoch die Schrank-
Werkseinstellung geladen werden!

Statt Motorinbetriebnahme Wechsel ins Hauptmeni
Zugriffstufe "Experte" einstellen

MENU — Parametrierung — Alle Parameter

p0009 = 30

p0976 = 20, 21, oder 22

- 380V -480V, 110 kW - 250 kW: p0976 = 20

- 380V -480V, 315 kW - 560 kW: p0976 = 21

- 660V -690V, 75KkW -800kW: p0976 =22

Abwarten, bis wieder die Liste der Parameter erscheint, dann sind die
Grundeinstellungen geladen (auftretende Stérung ignorieren)

POWER ON durchfiihren und mit der normalen Inbetriebnahme beginnen

11-11
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12.1 Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel behandelt:

e Allgemeine und spezielle Technische Daten der Schrankgerate
SINAMICS G150

e Angaben zu Einschrankungen bei der Verwendung des Schrankes in klimatisch
unginstigen Umgebungsbedingungen (Leistungsreduzierungen)

SINAMICS G150
Betriebsanleitung 12-1
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12.2 Allgemeine Daten

Tabelle 12-1 Allgemeine Technische Daten

Elektrische Daten

Netzfrequenz 47 Hz bis 63 Hz
Ausgangsfrequenz 0 Hz bis 83 Hz
Netzleistungsfaktor

Grundschwingung | > 0,98

Gesamt 0,93 bis 0,96
Umrichter-Wirkungsgrad > 98 %

Schalten am Eingang

1 mal alle 3 Minuten

Mechanische Daten

Schutzart

IP 20 (héhere Schutzarten bis IP 54 optional)

Kihlart

forcierte Luftkiihlung

Schalldruckpegel

<72 dB(A) bei 50 Hz Netzfrequenz
<75 dB(A) bei 60 Hz Netzfrequenz

Berlihrungsschutz BGV A2
Schranksystem Rittal TS 8, Tiren mit Doppelbart-Verschluss
Anstrich RAL 7035 (Innenraumbeanspruchung)

Normen-Konformitat

Normen

EN 60 146-1, EN 61 800-2, EN 61 800-3, EN 50 178, EN 60 204-1, EN 60 529

CE-Kennzeichnung

nach EMV-Richtlinie Nr. 89/336/EWG und Niederspannungsrichtlinie Nr.

73/23/EWG

Elektromagnetische
Vertraglichkeit

als Option Funk-Entstorfilter nach EN 55 011, Klasse A1 erhaltlich

(fir TN-/TT-Netze)

Funkentstérung

nach EMV-Produktnorm flr drehzahlveranderliche Antriebe EN 61 800-3

(restricted distribution)

Umgebungsbedingungen

im Betrieb

bei Lagerung

beim Transport

Umgebungstemperatur

0 °C bis +40 °C
bis + 50 °C mit Derating

-25 °C bis +55 °C

-25 °C bis +70 °C
ab —40 °C flr 24 Stunden

Relative Luftfeuchtigkeit
(Betauung nicht zulassig)
entspricht Klasse

5 % bis 95 %

3K3 nach IEC 60 721-3-3

5 % bis 95 %

1K4 nach IEC 60 721-3-1

5 % bis 95 % bei 40 °C

2K3 nach |IEC 60 721-3-2

Aufstellungshéhe

bis 2000 m tber NN ohne Leistungsreduzierung,
> 2000 m Uber NN mit Leistungsreduzierung, siche Kapitel 12.2.1

Mechanische Festigkeit

Schwingbeanspruchung:
Auslenkung

Beschleunigung

entspricht Klasse

0,075 mm bei 10 Hz bis
58 Hz

10 m/s? bei > 58 Hz bis
200 Hz

1,5 mm bei 5 Hz bis 9 Hz
5 m/s? bei > 9 Hz bis 200
Hz

1M2 nach IEC 60 721-3-1

3,5 mm bei 5 Hz bis 9 Hz
10 m/s2 bei > 9 Hz bis 200
Hz

2M2 nach IEC 60 721-3-2

Schockbeanspruchung:
Beschleunigung
entspricht Klasse

100 m/s2 bei 11 ms
3M4 nach IEC 60 721-3-3

40 m/s? bei 22 ms
1M2 nach IEC 60 721-3-1

100 m/s2 bei 11 ms
2M2 nach IEC 60 721-3-2

12-2
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12.2.1 Derating-Daten

Stromderating in Abhangigkeit von Aufstellungshéhe und
Umgebungstemperatur

Werden die Schrankgerate in einer Aufstellungshéhe >2000 m Giber NN betrieben,
kann hinsichtlich des maximal zulassigen Ausgangsstromes mit der nachfolgenden
Tabelle gerechnet werden. Hierbei findet zwischen Aufstellungshéhe und
Umgebungstemperatur eine Kompensation statt. Dabei ist auch die gewahlte
Schutzart der Schrankgerate zu bericksichtigen.

Tabelle 12-2 Stromderating in Abhangigkeit von Umgebungstemperatur und Aufstellungshéhe bei
Schrankgeraten in Schutzart IP20 / IP21und IP23

Aufstellungshéhe Umgebungstemperatur in °C
iiber NN inm 20 25 30 35 | 40 45 50
0 bis 2000 95,0% 90,0%
bis 2500 100% 96,3% 91,4% 86,6%
bis 3000 96,2% 92,5% 87,9% 83,3%
bis 3500 96,7% 92,3% 88,8% 84,3% 79,9%
bis 4000 97,8% 92,7% 88,4% 85,0% 80,8% 76,5%

Tabelle 12-3 Stromderating in Abhangigkeit von Umgebungstemperatur und Aufstellungshéhe bei
Schrankgeraten in Schutzart IP54

Aufstellungshéhe Umgebungstemperatur in °C
e L e 20 25 30 35 40 45 50
0 bis 2000 98,0% 93,0% 90,0% 85,0% 81,0%
bis 2500 100% 99,0% 94,0% 90,0% 86,0% 82,0% 77,0%
bis 3000 95,0% 90,0% 86,0% 83,0% 79,0% 74,0%
bis 3500 96,0% 91,0% 87,0% 83,0% 80,0% 75,0% 71,0%
bis 4000 92,0% 87,0% 83,0% 79,0% 76,0% 72,0% 68,0%

SINAMICS G150
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Spannungsderating in Abhangigkeit der Aufstellungshohe

Zusatzlich zum Stromderating ist das Spannungsderating bei Aufstellungshéhen
>2000 m tber NN zu bericksichtigen.

Tabelle 12-4 Spannungsderating in Abhangigkeit von der Aufstellhdhe, 380 V — 480 V

Aufstellungshéhe | max. Eingangs- Umrichter-Bemessungseingangsspannung
Gber NN in m spannunginV | a0y | 400v | 420v | 4s0v | 4eov | 4sov
0 bis 2000 480
bis 2250 461 96%
bis 2500 451 98% 94%
bis 2750 432 100% 98% 94% 90%
bis 3000 422 95% 91% 88%
bis 3250 408 97% 93% 89% 85%
bis 3500 394 98% 93% 89% 85% 82%
bis 3750 380 95% 91% 87% 83% 79%
bis 4000 365 96% 92% 87% 83% 80% 76%

Tabelle 12-5 Spannungsderating in Abhangigkeit von der Aufstellhdhe, 660 V — 690 V

Aufstellungshohe | max. Eingangs- Umrichter-Bemessungseingangsspannung
tiber NN in m spannung in V 660 V | 690 V
0 bis 2000 690 100%

bis 2250 660 96%
bis 2500 648 98% 94%
bis 2750 621 95% 90%
bis 3000 607 92% 88%
bis 3250 586 89% 85%
bis 3500 565 85% 82%
bis 3750 545 83% 79%
bis 4000 524 80% 76%

12.3 Technische Daten

12-4

HINWEIS

Strom-, Spannungs,- und Leistungsangaben in diesen Tabellen sind
Bemessungswerte.

Durch Sicherungen mit gL-Charakteristik werden die Leitungen zum Gerat
geschuitzt.

Die Anschlussquerschnitte sind ermittelt fur waagrecht in Luft verlegte dreiadrige
Kupferkabel bei 30 °C (86 °F) Umgebungstemperatur (gemaf DIN VDE 0298 Teil
2 / Gruppe 5) und dem empfohlenen Leitungsschutz nach DIN VDE 0100 Teil 430.
AWG (American Wire Gauge): Amerikanisches Drahtmal} fir Querschnitte bis 120
mm?2;

MCM (Mille Circular Mil): Amerikanisches Drahtmalf flir Querschnitte ab 120 mm?>.

SINAMICS G150
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12.3.1

Tabelle 12-6 Ausflihrung A, 380 V —480V, Teil 1

Schrankgerate Ausfuhrung A, 380 V — 480 V

Kategorie Einheit

Bestellnummer 6SL3710- 1GE32-1AA0 1GE32-6AA0 1GE33-1AA0
Motorbemessungsleistung kW 110 132 160
Nennanschlussspannung V 3 AC 380 V bis 480 V +10 % (-15 % < 1 min)
Bemessungs-Eingangsstrom A 239 294 348
Bemessungs-Ausgangsstrom A 210 260 310
Grundlaststrom A 205 250 302
Verlustleistung kW 29 3,8 4,4

Kuhlluftbedarf m?/s 0,17 0,23 0,36
Schalldruckpegel bei 50/60 Hz | dB(A) 67/68 69/73 69/73
Netzanschluss

empfohlen: DIN VDE mm? 2x70 2x95 2x120

AWG / MCM 2 x (000) 2 x (4/0) 2 x (300)

maximal: DIN VDE mm? 4 x 240 4 x 240 4 x 240

AWG / MCM 4 x (600) 4 x (600) 4 x (600)
Befestigungsschraube M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen)
Motoranschluss

empfohlen: DIN VDE mm? 2x70 2x95 2x120

AWG / MCM 2 x (000) 2 x (4/0) 2 x (300)

maximal: DIN VDE mm? 2x150 2x150 2 x150

AWG / MCM 2 x (400) 2 x (400) 2 x (400)
Befestigungsschraube M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen)
Schutzleiteranschluss

Befestigungsschraube M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen)
Gewicht (Standardausf.) etwa kg 320 320 390
Abmessungen BxHx T mm 800 x 2000 x 600 | 800 x 2000 x 600 | 800 x 2000 x 600
empfohlene Sicherung

Leitungsschutz

(bei vorhandener Option L26) 3NA3 252 3NA3 254 3NA3 365
Bemessungsstrom A 315 355 500

BaugroRe nach DIN 43 620-1 2 2 3

Leitungs- und Halbleiterschutz

(ohne Option L26) 3NE1 230-2 3NE1 231-2 3NE1 334-2
Bemessungsstrom A 315 350 500

BaugréRRe nach DIN 43 620-1 1 2 2
SINAMICS G150
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Tabelle 12-7 Ausfiihrung A, 380V — 480 V, Teil 2

Kategorie Einheit
Bestellnummer 6SL3710- 1GE33-8AA0 1GE35-0AA0 1GE36-1AA0
Motorbemessungsleistung kW 200 250 315
Nennanschlussspannung V 3 AC 380 V bis 480 V +10 % (-15 % < 1 min)
Bemessungs-Eingangsstrom A 405 519 639
Bemessungs-Ausgangsstrom A 380 490 605
Grundlaststrom A 370 477 590
Verlustleistung kW 53 6,4 8,2
Kuhlluftbedarf m3/s 0,36 0,36 0,78
Schalldruckpegel bei 50/60 Hz | dB(A) 69/73 69/73 70/73
Netzanschluss
empfohlen: DIN VDE mm? 2x120 2x185 2 x240
AWG / MCM 2 x (300) 2 x (500) 2 x (600)
maximal: DIN VDE mm? 4 x 240 4 x 240 4 x 240
AWG / MCM 4 x (600) 4 x (600) 4 x (600)
Befestigungsschraube M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen)
Motoranschluss
empfohlen: DIN VDE mm? 2x120 2x185 2x240
AWG / MCM 2 x (300) 2 x (500) 2 x (600)
maximal: DIN VDE mm? 2x150 2 x 240 4 x 240
AWG / MCM 2 x (400) 2 x (600) 4 x (600)
Befestigungsschraube M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen)
Schutzleiteranschluss
Befestigungsschraube M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen)
Gewicht (Standardausf.) etwa kg 480 480 860
Abmessungen BxHx T mm 1000 x 2000 x 600 | 1000 x 2000 x 600 | 1200 x 2000 x 600
empfohlene Sicherung
Leitungsschutz
(bei vorhandener Option L26) 3NA3 365 3NA3 372 3NA3 475
Bemessungsstrom A 500 630 800
BaugroRe nach DIN 43 620-1 3 3 4
Leitungs- und Halbleiterschutz
(ohne Option L26) 3NE1 334-2 3NE1 436-2 3NE1 438-2
Bemessungsstrom A 500 630 800
BaugroRe nach DIN 43 620-1 2 3 3

12-6
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Tabelle 12-8 Ausfiihrung A, 380V - 480V, Teil 3

Kategorie Einheit
Bestellnummer 6SL3710- 1GE37-5AA0 1GE38-4AA0 1GE41-0AA0
Motorbemessungsleistung kW 400 450 560
Nennanschlussspannung V 3 AC 380 V bis 480 V +10 % (-15 % < 1 min)
Bemessungs-Eingangsstrom A 785 883 1034
Bemessungs-Ausgangsstrom A 745 840 985
Grundlaststrom A 725 820 960
Verlustleistung kW 9,6 10,1 14,4
Kuhlluftbedarf m3/s 0,78 0,78 1,48
Schalldruckpegel bei 50/60 Hz | dB(A) 70/73 70/73 72/75
Netzanschluss
empfohlen: DIN VDE mm? 2x 300 4 x 150 4 x185
AWG / MCM 2 x (800) 4 x (400) 4 x (500)
maximal: DIN VDE mm? 4 x 240 8x240 8 x 240
AWG / MCM 4 x (600) 8 x (600) 8 x (600)
Befestigungsschraube M12 (2 Bohrungen) | M12 (4 Bohrungen) | M12 (4 Bohrungen)
Motoranschluss
empfohlen: DIN VDE mm? 2x 300 4 x 150 4 x 185
AWG / MCM 2 x (800) 4 x (400) 4 x (500)
maximal: DIN VDE mm? 4 x 240 4 x 240 6 x 240
AWG / MCM 4 x (600) 4 x (600) 6 x (600)
Befestigungsschraube M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen) | M12 (3 Bohrungen)
Schutzleiteranschluss
Befestigungsschraube M12 M12 M12

(10 Bohrungen) (16 Bohrungen) (18 Bohrungen)

Gewicht (Standardausf.) etwa kg 865 1075 1360
Abmessungen BxH x T mm 1200 x 2000 x 600 | 1200 x 2000 x 600 | 1600 x 2000 x 600
empfohlene Sicherung
Leitungsschutz
(bei vorhandener Option L26) 3NA3 475 Schutzschalter Schutzschalter
Bemessungsstrom A 800
BaugroRe nach DIN 43 620-1 4
Leitungs- und Halbleiterschutz
(ohne Option L26) 3NE1 448-2 Leistungsschalter | Leistungsschalter
Bemessungsstrom A 850
BaugréRe nach DIN 43 620-1 3

SINAMICS G150
Betriebsanleitung
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12.3.2

Tabelle 12-9 Ausflihrung C, 380 V — 480 V, Teil 1

Schrankgerate Ausfiihrung C, 380 V — 480 V

Kategorie Einheit
Bestellnummer 6SL3710- 1GE32-1CA0 1GE32-6CA0 1GE33-1CA0
Motorbemessungsleistung kW 110 132 160
Nennanschlussspannung V 3 AC 380 V bis 480 V +10 % (-15 % < 1 min)
Bemessungs-Eingangsstrom A 239 294 348
Bemessungs-Ausgangsstrom A 210 260 310
Grundlaststrom A 205 250 302
Verlustleistung kW 29 3,8 4,4
Kuhlluftbedarf m?/s 0,17 0,23 0,36
Schalldruckpegel bei 50/60 Hz | dB(A) 67/68 69/73 69/73
Netzanschluss
empfohlen: DIN VDE mm? 2x70 2x95 2x120
AWG / MCM 2 x (000) 2 x (4/0) 2 x (300)
maximal: DIN VDE mm? 2x240 2x240 2x240
AWG / MCM 2 x (600) 2 x (600) 2 x (600)
Befestigungsschraube M12 (1 Bohrung) M12 (1 Bohrung) M12 (1 Bohrung)
Motoranschluss
empfohlen: DIN VDE mm? 2x70 2x95 2x120
AWG / MCM 2 x (000) 2 x (4/0) 2 x (300)
maximal: DIN VDE mm? 2x150 2x150 2 x150
AWG / MCM 2 x (400) 2 x (400) 2 x (400)
Befestigungsschraube M12 (1 Bohrung) M12 (1 Bohrung) M12 (1 Bohrung)
Schutzleiteranschluss
Befestigungsschraube M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen)
Gewicht (Standardausf.) etwa kg 225 225 300
Abmessungen BxHx T mm 400 x 2000 x 600 | 400 x 2000 x 600 | 400 x 2000 x 600
empfohlene Sicherung
Leitungs- und Halbleiterschutz 3NE1 230-2 3NE1 231-2 3NE1 334-2
Bemessungsstrom A 315 350 500
BaugroRRe nach DIN 43 620-1 1 2 2

12-8
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Tabelle 12-10 Ausfiihrung C, 380 V — 480V, Teil 2

Kategorie Einheit

Bestellnummer 6SL3710- 1GE33-8CA0 1GE35-0CA0 1GE36-1CA0
Motorbemessungsleistung kW 200 250 315
Nennanschlussspannung V 3 AC 380 V bis 480 V +10 % (-15 % < 1 min)
Bemessungs-Eingangsstrom A 405 519 639
Bemessungs-Ausgangsstrom A 380 490 605
Grundlaststrom A 370 477 590
Verlustleistung kW 53 6,4 8,2

Kuhlluftbedarf m?/s 0,36 0,36 0,78
Schalldruckpegel bei 50/60 Hz | dB(A) 69/73 69/73 70/73
Netzanschluss

empfohlen: DIN VDE mm? 2x120 2x185 2 x240

AWG/ MCM 2 x (300) 2 x (500) 2 x (600)

maximal: DIN VDE mm? 2x240 2x240 8 x 240

AWG/ MCM 2 x (600) 2 x (600) 8 x (600)
Befestigungsschraube M12 (1 Bohrung) M12 (1 Bohrung) M12 (4 Bohrungen)
Motoranschluss

empfohlen: DIN VDE mm? 2x120 2x185 2 x 240

AWG/ MCM 2 x (300) 2 x (500) 2 x (600)

maximal: DIN VDE mm? 2x150 2x240 8 x 240

AWG/ MCM 2 x (400) 2 x (600) 8 x (600)
Befestigungsschraube M12 (1 Bohrung) M12 (1 Bohrung) M12 (4 Bohrungen)
Schutzleiteranschluss

Befestigungsschraube M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen)
Gewicht (Standardausf.) etwa kg 300 300 670
Abmessungen BxHx T mm 400 x 2000 x 600 | 400 x 2000 x 600 | 600 x 2000 x 600
empfohlene Sicherung

Leitungs- und Halbleiterschutz 3NE1 334-2 3NE1 436-2 3NE1 438-2
Bemessungsstrom A 500 630 800

BaugroRe nach DIN 43 620-1 2 3 3
SINAMICS G150

Betriebsanleitung 12-9
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Tabelle 12-11 Ausfihrung C, 380 V - 480V, Teil 3
Kategorie Einheit
Bestellnummer 6SL3710- 1GE37-5CA0 1GE38-4CA0 1GE41-0CA0
Motorbemessungsleistung kW 400 450 560
Nennanschlussspannung V 3 AC 380 V bis 480 V +10 % (-15 % < 1 min)
Bemessungs-Eingangsstrom A 785 883 1034
Bemessungs-Ausgangsstrom A 745 840 985
Grundlaststrom A 725 820 960
Verlustleistung kW 9,6 10,1 14,4
Kuhlluftbedarf m?/s 0,78 0,78 1,48
Schalldruckpegel bei 50/60 Hz | dB(A) 70/73 70/73 72/75
Netzanschluss
empfohlen: DIN VDE mm? 2x 300 4 x 150 4 x185
AWG/ MCM 2 x (800) 4 x (400) 4 x (500)
maximal: DIN VDE mm? 8 x240 8x240 8 x 240
AWG/ MCM 8 x (600) 8 x (600) 8 x (600)
Befestigungsschraube M12 (4 Bohrungen) | M12 (4 Bohrungen) | M12 (4 Bohrungen)
Motoranschluss
empfohlen: DIN VDE mm? 2x 300 4 x 150 4 x 185
AWG/ MCM 2 x (800) 4 x (400) 4 x (500)
maximal: DIN VDE mm? 8x240 8x240 8 x 240
AWG/ MCM 8 x (600) 8 x (600) 8 x (600)
Befestigungsschraube M12 (4 Bohrungen) | M12 (4 Bohrungen) | M12 (4 Bohrungen)
Schutzleiteranschluss
Befestigungsschraube M12 (8 Bohrungen) | M12 (8 Bohrungen) | M12
(10 Bohrungen)
Gewicht (Standardausf.) etwa kg 670 670 980
Abmessungen BxH x T mm 600 x 2000 x 600 | 600 x 2000 x 600 1000 x 2000 x 600
empfohlene Sicherung
Leitungs- und Halbleiterschutz 3NE1 448-2 Leistungsschalter | Leistungsschalter
Bemessungsstrom A 850
BaugroRe nach DIN 43 620-1 3

12-10
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12.3.3

Tabelle 12-12 Ausflihrung A, 660 V — 690 V, Teil 1

Schrankgerate Ausfiihrung A, 660 V — 690 V

Kategorie Einheit

Bestellnummer 6SL3710- 1GH28-5AA0 1GH31-0AA0 1GH31-2AA0
Motorbemessungsleistung kW 75 90 110
Nennanschlussspannung V 3 AC 660 V bis 690 V +10 % (-15 % < 1 min)
Bemessungs-Eingangsstrom A 103 119 141
Bemessungs-Ausgangsstrom A 85 100 120
Grundlaststrom A 80 95 115
Verlustleistung kW 1,7 2,1 2,7

Kuhlluftbedarf m?/s 0,17 0,17 0,17
Schalldruckpegel bei 50/60 Hz | dB(A) 67/68 67/68 67/68
Netzanschluss

empfohlen: DIN VDE mm? 50 50 70

AWG/ MCM (00) (00) (000)

maximal: DIN VDE mm? 4 x 240 4 x 240 4 x 240

AWG/ MCM 4 x (600) 4 x (600) 4 x (600)
Befestigungsschraube M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen)
Motoranschluss

empfohlen: DIN VDE mm? 50 50 70

AWG/ MCM (00) (00) (000)

maximal: DIN VDE mm? 2x70 2x150 2 x150

AWG/ MCM 2 x (000) 2 x (400) 2 x (400)
Befestigungsschraube M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen)
Schutzleiteranschluss

Befestigungsschraube M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen)
Gewicht (Standardausf.) etwa kg 320 320 320
Abmessungen BxHx T mm 800 x 2000 x 600 | 800 x 2000 x 600 | 800 x 2000 x 600
empfohlene Sicherung

Leitungsschutz

(bei vorhandener Option L26) 3NA3 132-6 3NA3 132-6 3NA3 136-6
Bemessungsstrom A 125 125 160

BaugréRRe nach DIN 43 620-1 1 1 1

Leitungs- und Halbleiterschutz

(ohne Option L26) 3NE1 022-2 3NE1 022-2 3NE1 224-2
Bemessungsstrom A 125 125 160

BaugrofRe nach DIN 43 620-1 00 00 1
SINAMICS G150

Betriebsanleitung 12-11
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Tabelle 12-13 Ausfiihrung A, 660 V — 690 V, Teil 2

BaugréRRe nach DIN 43 620-1

1

1

Kategorie Einheit
Bestellnummer 6SL3710- 1GH31-5AA0 1GH31-8AA0 1GH32-2AA0
Motorbemessungsleistung kW 132 160 200
Nennanschlussspannung V 3 AC 660 V bis 690 V +10 % (-15 % < 1 min)
Bemessungs-Eingangsstrom A 174 201 234
Bemessungs-Ausgangsstrom A 150 175 215
Grundlaststrom A 140 171 208
Verlustleistung kW 2,8 3,8 4,2
Kuhlluftbedarf m?/s 0,17 0,36 0,36
Schalldruckpegel bei 50/60 Hz | dB(A) 67/68 69/73 69/73
Netzanschluss
empfohlen: DIN VDE mm? 95 120 2x70
AWG/ MCM (4/0) (300) 2 x (000)
maximal: DIN VDE mm? 4 x 240 4 x 240 4 x 240
AWG/ MCM 4 x (600) 4 x (600) 4 x (600)
Befestigungsschraube M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen)
Motoranschluss
empfohlen: DIN VDE mm? 95 120 2x70
AWG/ MCM (4/0) (300) 2 x (000)
maximal: DIN VDE mm? 2x150 2x150 2 x150
AWG/ MCM 2 x (400) 2 x (400) 2 x (400)
Befestigungsschraube M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen)
Schutzleiteranschluss
Befestigungsschraube M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen)
Gewicht (Standardausf.) etwa kg 320 390 390
Abmessungen BxHx T mm 800 x 2000 x 600 | 800 x 2000 x 600 | 800 x 2000 x 600
empfohlene Sicherung
Leitungsschutz
(bei vorhandener Option L26) 3NA3 240-6 3NA3 244-6 3NA3 252-6
Bemessungsstrom A 200 250 315
BaugréRRe nach DIN 43 620-1 2 2 2
Leitungs- und Halbleiterschutz
(ohne Option L26) 3NE1 225-2 3NE1 227-2 3NE1 230-2
Bemessungsstrom A 200 250 315

1
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Tabelle 12-14 Ausflihrung A, 660 V — 690 V, Teil 3

Kategorie Einheit

Bestellnummer 6SL3710- 1GH32-6AA0 1GH33-3AA0 1GH34-1AA0
Motorbemessungsleistung kW 250 315 400
Nennanschlussspannung V 3 AC 660 V bis 690 V +10 % (-15 % < 1 min)
Bemessungs-Eingangsstrom A 280 353 436
Bemessungs-Ausgangsstrom A 260 330 410
Grundlaststrom A 250 320 400
Verlustleistung kW 5,0 6,1 8,1

Kuhlluftbedarf m3/s 0,36 0,36 0,78
Schalldruckpegel bei 50/60 Hz | dB(A) 69/73 69/73 72/75
Netzanschluss

empfohlen: DIN VDE mm? 2x95 2x120 2x185

AWG/ MCM 2 x (4/0) 2 x (300) 2 x (500)

maximal: DIN VDE mm? 4 x 240 4 x 240 4 x 240

AWG/ MCM 4 x (600) 4 x (600) 4 x (600)
Befestigungsschraube M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen)
Motoranschluss

empfohlen: DIN VDE mm? 2x95 2x120 2x185

AWG/ MCM 2 x (4/0) 2 x (300) 2 x (500)

maximal: DIN VDE mm? 2x185 2 x 240 4 x 240

AWG/ MCM 2 x (500) 2 x (600) 4 x (600)
Befestigungsschraube M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen)
Schutzleiteranschluss

Befestigungsschraube M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen)
Gewicht (Standardausf.) etwa kg 390 390 860
Abmessungen BxHx T mm 800 x 2000 x 600 | 800 x 2000 x 600 1200 x 2000 x 600
empfohlene Sicherung

Leitungsschutz

(bei vorhandener Option L26) 3NA3 354-6 3NA3 365-6 3NA3 365-6
Bemessungsstrom A 355 500 500

BaugroRe nach DIN 43 620-1 3 3 3

Leitungs- und Halbleiterschutz

(ohne Option L26) 3NE1 331-2 3NE1 334-2 3NE1 334-2
Bemessungsstrom A 350 500 500

BaugréRRe nach DIN 43 620-1 2 2 2
SINAMICS G150

Betriebsanleitung 12-13




Technische Daten

11/03

Tabelle 12-15 Ausfiihrung A, 660 V — 690 V, Teil 4

Kategorie Einheit
Bestellnummer 6SL3710- 1GH34-7AA0 1GH35-8AA0 1GH37-4AA0
Motorbemessungsleistung kW 450 560 710
Nennanschlussspannung V 3 AC 660 V bis 690 V +10 % (-15 % < 1 min)
Bemessungs-Eingangsstrom A 493 608 774
Bemessungs-Ausgangsstrom A 465 575 735
Grundlaststrom A 452 560 710
Verlustleistung kW 9.1 10,8 13,5
Kuhlluftbedarf m?/s 0,78 0,78 1,48
Schalldruckpegel bei 50/60 Hz | dB(A) 72175 72175 72175
Netzanschluss
empfohlen: DIN VDE mm? 2x185 2 x 240 3x185
AWG/ MCM 2 x (500) 2 x (600) 3 x (500)
maximal: DIN VDE mm? 4 x 240 4 x 240 8 x 240
AWG/ MCM 4 x (600) 4 x (600) 8 x (600)
Befestigungsschraube M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen) | M12 (4 Bohrungen)
Motoranschluss
empfohlen: DIN VDE mm? 2x185 2 x240 3x185
AWG/ MCM 2 x (500) 2 x (600) 3 x (500)
maximal: DIN VDE mm? 4 x 240 4 x 240 6 x 240
AWG/ MCM 4 x (600) 4 x (600) 6 x (600)
Befestigungsschraube M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen) | M12 (3 Bohrungen)
Schutzleiteranschluss
Befestigungsschraube M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen) | M12 (18 Bohrungen)
Gewicht (Standardausf.) etwa kg 860 860 1320
Abmessungen BxHx T mm 1200 x 2000 x 600 | 1200 x 2000 x 600 | 1600 x 2000 x 600
empfohlene Sicherung
Leitungsschutz
(bei vorhandener Option L26) 3NA3 252-6 3NA3 354-6 3NA3 365-6
Bemessungsstrom A 2x315 2 x 355 2 x 500
BaugroRe nach DIN 43 620-1 2 3 3
Leitungs- und Halbleiterschutz
(ohne Option L26) 3NE1 435-2 3NE1 447-2 3NE1 448-2
Bemessungsstrom A 560 670 850
BaugroRe nach DIN 43 620-1 3 3 3
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Tabelle 12-16 Ausfiihrung A, 660 V — 690 V, Teil 5

BaugréRRe nach DIN 43 620-1

Kategorie Einheit
Bestellnummer 6SL3710- 1GH38-1AA0
Motorbemessungsleistung kW 800
Nennanschlussspannung V 3 AC 660 V bis 690 V +10 % (-15 % < 1 min)
Bemessungs-Eingangsstrom A 852
Bemessungs-Ausgangsstrom A 810
Grundlaststrom A 790
Verlustleistung kW 14,7
Kuhlluftbedarf m3/s 1,48
Schalldruckpegel bei 50/60 Hz | dB(A) 72/75
Netzanschluss
empfohlen: DIN VDE mm? 4 x 150
AWG/ MCM 4 x (400)
maximal: DIN VDE mm® 8 x 240
AWG/ MCM 8 x (600)
Befestigungsschraube M12 (4 Bohrungen)
Motoranschluss
empfohlen: DIN VDE mm? 4 x 150
AWG/ MCM 4 x (400)
maximal: DIN VDE mm® 6 x 240
AWG/ MCM 6 x (600)
Befestigungsschraube M12 (3 Bohrungen)
Schutzleiteranschluss
Befestigungsschraube M12 (18 Bohrungen)
Gewicht (Standardausf.) etwa kg 1360
Abmessungen BxH x T mm 1600 x 2000 x 600
empfohlene Sicherung
Leitungsschutz
(bei vorhandener Option L26) Leistungsschalter
Bemessungsstrom A
BaugréRRe nach DIN 43 620-1
Leitungs- und Halbleiterschutz Leistungsschalter
(ohne Option L26)
Bemessungsstrom A

SINAMICS G150
Betriebsanleitung
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12.3.4

Tabelle 12-17 Ausfiihrung C, 660 V — 690 V, Teil 1

Schrankgerate Ausfiihrung C, 660 V — 690 V

Kategorie Einheit
Bestellnummer 6SL3710- 1GH28-5CA0 1GH31-0CA0 1GH31-2CA0
Motorbemessungsleistung kW 75 90 110
Nennanschlussspannung V 3 AC 660 V bis 690 V +10 % (-15 % < 1 min)
Bemessungs-Eingangsstrom A 103 119 141
Bemessungs-Ausgangsstrom A 85 100 120
Grundlaststrom A 80 95 115
Verlustleistung kW 1,7 2.1 2,7
Kuhlluftbedarf m?/s 0,17 0,17 0,17
Schalldruckpegel bei 50/60 Hz | dB(A) 67/68 67/68 67/68
Netzanschluss
empfohlen: DIN VDE mm? 50 50 70
AWG/ MCM (00) (00) (000)
maximal: DIN VDE mm? 2x240 2x240 2x240
AWG/ MCM 2 x (600) 2 x (600) 2 x (600)
Befestigungsschraube M12 (1 Bohrung) M12 (1 Bohrung) M12 (1 Bohrung)
Motoranschluss
empfohlen: DIN VDE mm? 50 50 70
AWG/ MCM (00) (00) (000)
maximal: DIN VDE mm? 2x70 2x150 2 x150
AWG/ MCM 2 x (000) 2 x (400) 2 x (400)
Befestigungsschraube M12 (1 Bohrung) M12 (1 Bohrung) M12 (1 Bohrung)
Schutzleiteranschluss
Befestigungsschraube M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen)
Gewicht (Standardausf.) etwa kg 225 225 225
Abmessungen BxHx T mm 400 x 2000 x 600 | 400 x 2000 x 600 | 400 x 2000 x 600
empfohlene Sicherung
Leitungs- und Halbleiterschutz 3NE1 022-2 3NE1 022-2 3NE1 224-2
Bemessungsstrom A 125 125 160
BaugroRRe nach DIN 43 620-1 00 00 1

12-16
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Tabelle 12-18 Ausfiihrung C, 660 V — 690 V, Teil 2

Kategorie Einheit

Bestellnummer 6SL3710- 1GH31-5CA0 1GH31-8CA0 1GH32-2CA0
Motorbemessungsleistung kW 132 160 200
Nennanschlussspannung V 3 AC 660 V bis 690 V +10 % (-15 % < 1 min)
Bemessungs-Eingangsstrom A 174 201 234
Bemessungs-Ausgangsstrom A 150 175 215
Grundlaststrom A 140 171 208
Verlustleistung kW 2,8 3,8 4,2
Kuhlluftbedarf m?/s 0,17 0,36 0,36
Schalldruckpegel bei 50/60 Hz | dB(A) 67/68 69/73 69/73
Netzanschluss

empfohlen: DIN VDE mm? 95 120 2x70

AWG/ MCM (4/0) (300) 2 x (000)
maximal: DIN VDE mm? 2x240 2x240 2x240

AWG/ MCM 2 x (600) 2 x (600) 2 x (600)
Befestigungsschraube M12 (1 Bohrung) M12 (1 Bohrung) M12 (1 Bohrung)
Motoranschluss

empfohlen: DIN VDE mm? 95 120 2x70

AWG/ MCM (4/0) (300) 2 x (000)
maximal: DIN VDE mm? 2x150 2x150 2 x150

AWG/ MCM 2 x (400) 2 x (400) 2 x (400)
Befestigungsschraube M12 (1 Bohrung) M12 (1 Bohrung) M12 (1 Bohrung)
Schutzleiteranschluss

Befestigungsschraube M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen)
Gewicht (Standardausf.) etwa kg 225 300 300
Abmessungen BxHx T mm 400 x 2000 x 600 | 400 x 2000 x 600 | 400 x 2000 x 600
empfohlene Sicherung

Leitungs- und Halbleiterschutz 3NE1 225-2 3NE1 227-2 3NE1 230-2
Bemessungsstrom A 200 250 315

BaugroRe nach DIN 43 620-1 1 1 1
SINAMICS G150

Betriebsanleitung 12-17
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Tabelle 12-19 Ausfiihrung C, 660 V — 690 V, Teil 3

Kategorie Einheit
Bestellnummer 6SL3710- 1GH32-6CA0 1GH33-3CA0 1GH34-1CA0
Motorbemessungsleistung kW 250 315 400
Nennanschlussspannung V 3 AC 660 V bis 690 V +10 % (-15 % < 1 min)
Bemessungs-Eingangsstrom A 280 353 436
Bemessungs-Ausgangsstrom A 260 330 410
Grundlaststrom A 250 320 400
Verlustleistung kW 5,0 6,1 8,1
Kuhlluftbedarf m?/s 0,36 0,36 0,78
Schalldruckpegel bei 50/60 Hz | dB(A) 69/73 69/73 72/75
Netzanschluss
empfohlen: DIN VDE mm? 2x95 2x120 2x185
AWG/ MCM 2 x (4/0) 2 x (300) 2 x (500)
maximal: DIN VDE mm? 2x240 4 x 240 4 x 240
AWG/ MCM 2 x (600) 4 x (600) 4 x (600)
Befestigungsschraube M12 (1 Bohrung) M12 (1 Bohrung) M12 (2 Bohrungen)
Motoranschluss
empfohlen: DIN VDE mm? 2x95 2x120 2x185
AWG/ MCM 2 x (4/0) 2 x (300) 2 x (500)
maximal: DIN VDE mm? 2x185 2x240 4 x 240
AWG/ MCM 2 x (500) 2 x (600) 4 x (600)
Befestigungsschraube M12 (1 Bohrung) M12 (1 Bohrung) M12 (2 Bohrungen)
Schutzleiteranschluss
Befestigungsschraube M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen)
Gewicht (Standardausf.) etwa kg 300 300 670
Abmessungen BxHx T mm 400 x 2000 x 600 | 400 x 2000 x 600 | 600 x 2000 x 600
empfohlene Sicherung
Leitungs- und Halbleiterschutz 3NE1 331-2 3NE1 334-2 3NE1 334-2
Bemessungsstrom A 350 500 500
BaugroRe nach DIN 43 620-1 2 2 2
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Tabelle 12-20 Ausfiihrung C, 660 V — 690 V, Teil 4

Kategorie Einheit

Bestellnummer 6SL3710- 1GH34-7CA0 1GH35-8CA0 1GH37-4CA0
Motorbemessungsleistung kW 450 560 710
Nennanschlussspannung V 3 AC 660 V bis 690 V +10 % (-15 % < 1 min)
Bemessungs-Eingangsstrom A 493 608 774
Bemessungs-Ausgangsstrom A 465 575 735
Grundlaststrom A 452 560 710
Verlustleistung kW 9.1 10,8 13,5
Kuhlluftbedarf m?/s 0,78 0,78 1,48
Schalldruckpegel bei 50/60 Hz | dB(A) 72175 72175 72175
Netzanschluss

empfohlen: DIN VDE mm? 2x185 2 x 240 3x185

AWG/ MCM 2 x (500) 2 x (600) 3 x (500)

maximal: DIN VDE mm? 4 x 240 4 x 240 8 x 240

AWG/ MCM 4 x (600) 4 x (600) 8 x (600)
Befestigungsschraube M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen) | M12 (4 Bohrungen)
Motoranschluss

empfohlen: DIN VDE mm? 2x185 2 x240 3x185

AWG/ MCM 2 x (500) 2 x (600) 3 x (500)

maximal: DIN VDE mm? 4 x 240 4 x 240 6 x 240

AWG/ MCM 4 x (600) 4 x (600) 6 x (600)
Befestigungsschraube M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen) | M12 (3 Bohrungen)
Schutzleiteranschluss

Befestigungsschraube M12 (2 Bohrungen) | M12 (2 Bohrungen) | M12 (18 Bohrungen)
Gewicht (Standardausf.) etwa kg 670 670 940
Abmessungen BxHx T mm 600 x 2000 x 600 | 600 x 2000 x 600 1000 x 2000 x 600
empfohlene Sicherung

Leitungs- und Halbleiterschutz 3NE1 435-2 3NE1 447-2 3NE1 448-2
Bemessungsstrom A 560 670 850

BaugroRe nach DIN 43 620-1 3 3 3
SINAMICS G150
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Tabelle 12-21 Ausfiihrung C, 660 V — 690 V, Teil 5

Kategorie Einheit
Bestellnummer 6SL3710- 1GH38-1CA0
Motorbemessungsleistung kW 800
Nennanschlussspannung V 3 AC 660 V bis 690 V +10 % (-15 % < 1 min)
Bemessungs-Eingangsstrom A 852
Bemessungs-Ausgangsstrom A 810
Grundlaststrom A 790
Verlustleistung kW 14,7
Kuhlluftbedarf m3/s 1,48
Schalldruckpegel bei 50/60 Hz | dB(A) 72/75
Netzanschluss
empfohlen: DIN VDE mm? 4 x 150
AWG/ MCM 4 x (400)
maximal: DIN VDE mm® 8 x 240
AWG/ MCM 8 x (600)
Befestigungsschraube M12 (4 Bohrungen)
Motoranschluss
empfohlen: DIN VDE mm? 4 x 150
AWG/ MCM 4 x (400)
maximal: DIN VDE mm® 6 x 240
AWG/ MCM 6 x (600)
Befestigungsschraube M12 (3 Bohrungen)
Schutzleiteranschluss
Befestigungsschraube M12 (18 Bohrungen)
Gewicht (Standardausf.) etwa kg 980
Abmessungen BxH x T mm 1000 x 2000 x 600
empfohlene Sicherung
Leitungs- und Halbleiterschutz Leistungsschalter
Bemessungsstrom A

BaugroRe nach DIN 43 620-1
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Abklrzungsverzeichnis

A..

AC

AD, ADC
ADR

Al

AO

AOP

BERO
Bl
BICO
BO

CAN
CB
CD
CDS
Cl
CMD
COM
CPU
CT
Cu

DA, DAC
DC

DDS

DI

DI/DO
DO

EGB
EMV
EN

FAQ
FI
Float
FW
HLG
HW

I/0
IEC

SINAMICS G150
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Warnung

Wechselstrom
Analog-digital Umsetzer
Adresse

Analogeingang
Analogausgang

Advanced Operator Panel — Bedieneinheit mit Klartextanzeige

Firmenname flir einen Naherungsschalter

Binektoreingang
Binektor / Konnektor
Binektorausgang

Kapazitat

Serielles Bussystem
Kommunikationsbaugruppe
Compact Disc
Befehlsdatensatz
Konnektoreingang
Kommando

Mittelkontakt eines Wechselkontaktes
Zentralbaugruppe
Konstantes Drehmoment
Control Unit

Digital-analog Umsetzer
Gleichstrom

Antriebsdatensatz

Digitaleingang
Digitaleingang/-ausgang bidirektional
Digitalausgang

Elektrostatisch gefahrdete Baugruppen
Elektromagnetische Vertraglichkeit
Européische Norm

Stérung

Haufig gestellte Fragen
Fehlerstrom-Schutzschalter
Gleitkommazahl

Firmware

Hochlaufgeber

Hardware

Eingang/Ausgang
Internationale Norm in der Elektrotechnik
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IGBT Bipolartransistor mit isolierter Steuerelektrode
JOG Tippen
L Induktivitat
LED Leuchtdiode
M Masse
MB Megabyte
MDS Motordatensatz
MLFB Maschinenlesbare Fabrikatebezeichnung
NC Offner
NEMA Normengremium in USA (United States of America)
NO Schlieler
OEM Original Equipment Manufacturer
p.. Einstellparameter
PD Leistungsteildatensatz
PE Schutzerde
PROFIBUS Serieller Datenbus
PTC Positiver Temperaturkoeffizient
PzD PROFIBUS Prozessdaten
r.. Beobachtungsparameter (nur lesbar)

RAM Speicher zum lesen und schreiben
RS232 Serielle Schnittstelle

RS485 Norm. Beschreibt die Physik einer digitalen seriellen Schnittstelle.
S1 Dauerbetrieb

S3 Aussetzbetrieb

SH Sicherer Halt

Sl Safety Integrated

SPS Speicherprogrammierbare Steuerung
STW PROFIBUS Steuerwort

SW Software

TIA Totally Integrated Automation

™ Terminal Module

UL Underwriters Laboratories Inc.

Vdc Zwischenkreisspannung

VDE Verband Deutscher Elektrotechniker
VDI Verein Deutscher Ingenieure

VT Variables Drehmoment

ZK Zwischenkreis

ZSW PROFIBUS Zustandswort
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Index
A Drehrichtungsumkehr ...........cccccooveiinine. 7-2
A7850 — Externe Warnung 1................... 10-10 Drehzahlbegrenzung .........cccccoceeiiiiiereennnne 7-4
A7860 — Externe Storung 1.........ccccene 10-10 Drehzahlfestsollwerte ..........ccccceiviiieeenns 6-25
A7862 — Externe Storung 3.................... 10-11  E
Analogausgange ..........ccccceeeeeeeeennnne 4-23,8-2 EG-Herstellererklarung.........cccccceecveveennnnen. 1-2
Analogeingange.........ccccceevecveeeeennee 4-22,6-20 EG-Konformitatserklarung...........cccceveenneen. 1-2
Analogeingange, Erweiterte Einstellungen6-27  Einstellen der PROFIBUS-Adresse........... 6-32
Anschluss fur externe Hilfsbetriebe (Option Einstellungen, Menl ...........cccocvvveeveeeeiiinns 6-6
LT19) i 4-26  EIN-Taste.....ccooviiiiiiieiee e 6-12
Anschlussquerschnitte .............cccccceeeeeen. 4-10 Elektromagnetische Vertraglichkeit
Antriebsinbetriebnahme, Mend ................. 6-11 Betriebssicherheit und Storfestigkeit....... 4-7
Anwendungsbereich............ccccoiieiiiinnne 2-2 Einflhrung ..., 4-7
AOP30 — Diagnose.........coccvveeerniieeeeiinnenn 6-10 EMV-gerechter Aufbau...........cccccoeiieee. 4-7
AUTDAU ... 2-3 StOremissionen........occvvveevriieeeiniiee e, 4-7
Ausblenddrehzahlen.............ccccoiiiinns 7-7  Entstérkondensator abklemmen............... 4-15
Ausfiihrung A, Aufbau ............ccoeeiiie 2-4  Ersatz-CompactFlash Card einsetzen.... 11-11
Ausfiihrung C, Aufbau ........ccccocceeeeiiiienee 2-5 Erstinbetriebnahme............cccoceveiinennnen. 5-3
Ausgangsklemmen...........cccccccii. 8-1 Externe Storung 1.....cccocovvveviiiieeiiiee, 10-10
AUS-Taste .....veeeeeeeiiiieeeeee e, 6-12 Externe Storung 3......ccccovvveveeeiiiciiiee. 10-11
B Externe Versorgung.........cccevvveveeeeeceeenns 4-16
Batterieaustausch Bedienfeld.................... 11-5 Externe Warnung 1.......cccooeveiiiieneinnnn. 10-10
Batteriezustand............ccccciiiiiiiii 6-10 F
Bedienfeld..........ocooeiiiiiiii 5-2  Fangen......cccciiiiiii e 9-7
Bedienfeld Diagnose ...........cccccovvieeeennen. 6-10 Fertigungsdatum...........cccceveiiiiiiiiineee 2-7
Bedienfeld Ubersicht ..............cccceveveuernenese. 6-3 Festsollwerte........cocceiiiiiiiiiee 6-25
Bedienfeldaustausch...........ccccccceeeeeeennnee. 11-5 Filtermatten, Austausch............................ 11-3
Bediensperre ......cccccevvceve e 6-14 Firmware laden (Bedienfeld.................... 11-10
Bedienung .........ccccoeeiiinii e 6-1 Firmware, Hochrlsten .............ccooiieeeeen. 11-8
Bescheinigungen...........ccccccoiiiiiinneenn, 1-2  Formieren der Zwischenkreiskondensatoren11-7
Betriebsmaske........cccoeeviiiiiiiii, 6-5 G
Betriebsmaske definieren............c.ccocoeeee. 6-6 Gerateinbetriebnahme, Mend................... 6-11
Bremseinheit 100 kW (Option L61)............ 4-33  Geratelibersicht ........cceeeiiiiiiiiiiiieee e, 2-1
Bremseinheit 200 kW (Option L62)........... 4-33  Grundinbetriebnahme.................c......... 5-4, 5-6
C H
Checkliste Hauptschalter inkl. Sicherungen (Option L26)4-27
Elektrische Installation................ccccoe 4-2  Hauptschitz (Option L13).....ccccvveveiiinneeen. 4-25
Mechanische Installation ........................ 3-4  Hilfseinspeisung.........cccooeeiiiiieeiiniieenenns 4-16
D AC 230 Ve 4-17
Datenbank laden (Bedienfeld)................. 11-10 DC 24 V..o 4-17
Datenbankversion ............cccccceiiiiniiiinee. 6-10  Hilfsspannung .......ccccccovviiiiiiiiine i 4-23
Datensatzauswahl..........ccccccceeevviiiiinnnenenn. 6-6 Hochlaufgeber..........ccccccooiiiiiiiies 7-5
Datensicherung ........ccccccvvveveeeiiiicciiieeeee, 5-9  Hoher-Taste.....occccceeiviiiciiiieee e, 6-13
Datum ..o 6-9 |
Derating-Daten ..., 12-3  Instandhaltung ..........cccccoviiiiinieniniienn. 11-3
Diagnose .......coveiiiiiiiiiiee e 10-2 Isolationsuberwachung (Option L87)........ 4-40
LEDS oo 10-2 K
Parameter ..o, 10-4 Kommunikationstest ...........ccccceiiiniiennnns 6-10
Digitalausgange..........cccccevviiieiiniienciieen, 8-6 Kundenklemmleiste ..........cccocoeeviiiieeennne 4-18
Digitalein-/ausgange............ccccccevvieneennnne 4-24 L
Digitaleingange......cccccccoeviiiriieennn.n. 4-21,4-22  LA3 e 4-25
Displayeinstellungen ..........ccccccoiiiiiennnnnnn. 6-6 L1 . 4-26
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L26. i 4-27 Q
LA5 s 4-28 Qualifiziertes Personal...........ccccceevviveeeens 1-1
L50. it 4-29  Qualit8t.....cccoeiiiiiiee e 2-2
LD e 4-29 R
LS e 4-30 Regelung.....cccoviiciiiiiiieee e 7-8
L5 i 4-31  ReiNIQUNG......ccoiiiiiiiiiiee e 11-2
LBO.c. e 4-32 Relais AUSQANGEe........ccoevvvieeieiiieee i, 4-24
LB e 4-33 S
LB2... e 4-33 S5 - Umschalter Spannung/Strom AIO, Al14-23
3G T 4-38  Schaltungsprinzip ......ccccccoeiiiiiiieeneeeeeis 2-6
L84 .. 4-38  Schrankbeleuchtung mit Service-Steckdose
L86.. e 4-38 (Option L50) ....cvveeeeeiieeeeiee e 4-29
LB e 4-40  Schrank-Stillstandsheizung (Option L55) . 4-29
Lagerung .......cooveeeeeeiiiiieeeeieee e e 3-3  SEerIVICE ..cviiiiiiiie e 2-3
Leistungsanschlisse ..........cccccvevvivieeeennee. 4-10  Service und Support .........ccccvveeeeeeeeeieenns 10-8

Anschluss der Motor- und Netzleitungen4-11  Sicherung -F11/-F12.......ccccccooeiiiinnnnnnn. 11-4
Leistungsreduzierung.........cccccceeeeeevnnnnnenn. 12-3  Sicherung -F21 .....cccccoeiiiiieeee e 11-4
Leistungsschalter (Option L26) ................. 4-27  Signalanschllsse.......ccccccccoevciiiiieeeeeeeenn, 4-18
Leitungslangen .......ccccocoveiiiiiii i 4-10  Softwareversion ..........cccccceviiieeeiiiieenens 6-10
Links/Rechts Umschaltung....................... 6-13  Sollwertkanal...........cccooveiiiiiieiee e, 7-2
LOCAL/REMOTE-Taste......ccccceevuvveeeennne. 6-11  Sollwertkanal, erweiterte Einstellméglichkeiten7-7
Lufter, Austausch ...........cccoeiiiiincnne 11-3  Spannungsversorgung intern.................... 4-14
Luftersicherung.......ccccoooiiiiii 11-4  Speichern der Parameter, permanent ...... 6-17
Lufterspannung, Anpassung ..........cc......... 4-12  Sprache einstellen ............cccccveeeeiiiiiiinn, 6-9
M Sprachumschaltung ..........ccccoecveiiiiineenee. 6-9
MG e 3-9  Steuerung uber Klemmleiste .................... 6-19
M2 e 3-7 Steuerung tuber PROFIBUS............. 6-29, 6-32
M23..eeeee e 3-8 Steuerungseinstellungen .............ccccvvveeee.. 6-6
MB4 ... 3-8 Steuerwort 1.......oocoeiiiiiiie e 6-33
MT78. . 3-9  Stérungen und Warnungen............ccccee...e. 6-16
MenUStruktur........c..coeiiiiiiii e, 6-4 Systemeinstellungen ricksetzen ................ 6-9
Merkmale........ccevveeiei e 22 T
Minimaldrehzahl ...l 7-3,7-7 Tastaturtest.......cccooooeiiiiieeieee 6-10
Montage.........ooooiiiiiii 3-4 Technische Daten..........cccccovvieeiiiiieennnns 12-4
Motordaten, Eingabe .............cccoooiin. 5-5 Ausfihrung A, 380V —480V................ 12-5
Motordaten, Erfassung........ccccccovcveveeninnenn. 5-4 Ausflihrung A, 660 V - 690 V.............. 12-11
Motorpotentiometer ............ccc......... 6-14, 6-23 Ausfiihrung C, 380V —480V ............... 12-8
Motortyp, Auswahl.........ccccoocvieiiiiiiineiinen. 5-5 Ausflihrung C, 660V —-690 V ............. 12-16
N Telegrammtyp, Auswahl .............cccvvveeee. 6-34
NOT-AUS Kategorie 0 (Option L57).......... 4-30 TemperaturSENSOr ......ccceeeveeiceviveeeeeeeeeeeans 4-23
NOT-AUS Kategorie 1 (Option L59).......... 4-31  Thermistor-Motorschutzgerat (Option
NOT-AUS Kategorie 1 (Option L60).......... 4-32 L83/L84) uveeiiiieeeeeeeee e 4-38
NOT-AUS Taster (Option L45).................. 4-28 Tiefer-Taste.....cccccoviiieiiiniii e 6-13
o Timeout-Uberwachung ..............ccccccu...... 6-11
Optionskurzzeichen............coccccviini, 2-8  TM3 e 4-18
P TM31, Anschlussibersicht....................... 4-20
Parameter-Reset..........cccciiiiinne, 5-10 TM31, Frontansicht...........cccccceiiiiiiinnnen. 4-19
Parametriersperre .......ccccccvvvvvevvvvivievennnnnns 6-14  Transport.......cccccvveviiiiiieieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeees 3-2
Parametrierstorungen............ccccccovnnnnnee. 6-18 Typenschild........ccccoooiiiiiiiiie, 2-7
Parametrierung, MenU..............cooeccvvvvvenennnn. 6-6 Daten....cccveeeiee e 2-8
PROFIBUS-ANSChIUSS ........ccovevevereerennnen. 6-29 U
PROFIBUS-Anschlussstecker................... 6-30 Uberwachungen..........c..ccocovvevveereeeennnnne. 9-2
PROFIBUS-Busabschlusswiderstand ....... 6-30 U
Prozessdaten........cccccoovviiiiieiie e, 6-33  Uhrzeit........ccciiiii e 6-9
PT100-Auswertegerat (Option L86).......... 4-38
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Vv X

Vdc-max-Regelung.........cccceeeiiiiiiiiiineenennn. 9-3 X520 4-21
w B2 e 4-22
Warnungen und Stérungen ..................... T10-10 X822, 4-23
Wartung ......cccvveeeeeeeeeccieeee e T1-2 X530t 4-22
Wartung und Instandhaltung ..................... T1-1 X540 4-23
Werksbescheinigung.........cccccooiiiiiiie 1-2 0 X541 e 4-24
Werkseinstellung ..o, 5-10 X542, 4-24
Werkzeug ......oceeveveeiiiiiiieieeeee e 35,45 Z

Wiedereinschaltautomatik ........................... 9-5 Zustandswort 1 ... 6-34
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0002 - ANtriebSZUSTANG ...t e e e e e e e e e 10-4
0020 - Drehzahlsollwert geglattet............oo i 6-8
0021 - Drehzahlistwert geglattet...........c.ooo i 6-8
0024 - AUSGANGSTTEAUENZ .......eeiiiiiiiie ettt e s e e e st e e e e et te e e e ebte e e e e naeeeeenreeeeennes 6-8
0025 - Umrichterausgangsspannung geglattet ......... oo 6-8
0026 - Zwischenkreisspannung geglattet..........ooo i 6-8
0027 - Stromistwert Betrag geglattet...........coooiiiiiiiie e 6-8
0028 - Aussteuergrad gegIattet.........cccuuviiiiii i 6-8
0029 - feldbildende StromKOMPONENTE .........ccoiiiiiiiiiiee e e e e 6-8
0030 - momentenbildende Stromkomponente............cooiiiiiiiiii i 6-8
0031 - Drehmomentistwert geglattet ... 6-8
0032 - Leistung GegItet....... .o 6-8
0035 - TeMPEratur MOLOT ... ..o it e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e nnees 6-8
0036 - UMFChtEr UDEIIASE .........c.ooveeeeeeeeee e an e 6-8
0037 - Umrichtertemperatur ...... ... e e e e e e e e e e e e e e enneeas 6-8
0046 - Fehlende Freigaben ........ .o 10-4
0050 - Aktiver Befehlsdatensatz (CDS) .......ccuueiiiiiiiiie et nneeee e 10-5
0060 - Drehzahlsollwert vor SOIWEfIItET ...........cooiiiii e 8-4
0061 - Motordrehzahl Ungeglattet ............oooiiiiiiiieee e 8-4
0062 - Drehzahlsollwert Nach FIET..........cooiiiiiii e 6-8
0063 - Drehzahlistwert nach GIAtHUNG ..........cooiiiiiiiiiee e 6-8, 8-4
0064 - RegelabWeIChUNG..........eiiiiiiiie ettt e e e ee e 6-8, 8-4
0065 - SChIUPTITEQUENZ ...t e e 6-8, 8-4
0066 - AUSGANGSTTEAUENZ .......eeii it 6-8, 8-4
0068 - AUSGANGSSIIOIM ....ceiiiiiiiee ittt e e e st e e e e ab e e e e ebb e e e e e bre e e e anreeeeeneee 8-4
0069 - PhasenstrOmMISIWETT. ... .oooii et e e e e e e e e e e e e e 8-4
0070 - ZWiSCheNKIreISSPANNUNG.......cciueeieieieee ettt e e e e e ettt e e e e e e e st e e e e e e e e e s nnbreeeeeaeeeaaannnes 8-4
0072 - AUSGANGSSPANNUNG -...tetteetaeaeaaaiuteeeeeaaaaaaaasteeeeeaaaaaaaanreeeeeaaaeaaaaansseseeeaessaaaannseseeeaeessaannnes 6-8
L0 U [ =T U 1Y o = To PSR 6-8
0074 - Drehzahlsollwert vor SOIWErfilter............ooiiiiii e 8-4
0075 - feldbildender StromMSOIWE............cooiiiiiiiie e e e 8-4
0076 - feldbildender StroMUSTWETT............ooii e e 8-4
0077 - momentenbildender StromSOIWETT .............eviiiiiiie e 8-4
0078 - momentenbildender StromiIStWErt ............cooiiiieiiii e 6-8, 8-4
0079 - MOMENTENSOIWETT ...t e e e e e e e e e s e s ee e e e e e e e e ennneees 8-4
0080 - MOMENTENISIWENT ...t e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e ees 6-8
0082 - AUSGANGSIEISTUNG ...t 8-4
0083 - FIUSSSOIWETT ...ttt e ettt e e e e e e e e e e e e e e e e s nenneeeeaeeeennnneees 8-4
0084 - FIUSSISIWEIT ...ttt e ettt e e e e e e et e e e e e e e e e e nnbeeeeeeeeeennnneees 8-4
0088 - ZwischenkreisspannuNg SOIWETT...........ooiiiiiiii e e e sreee e eaes 8-4
0089 - PRaSENSPANNUING ......uutiiiieieeeieeittee e e e e e e e ettt beeeeeaeeeaaabaaeeeeaaesssanssaaeeeaeeseaansraaeeeaeeeseannnrees 8-4
0721 - Klemmenistwert Digitaleingange der CU320 ............ccccviiieiiie i 10-5
0747 - Status Digitalausgange CU320.........cooiiiiiiiiiiiiieieee e 10-5
1001 - DrehzahlfestSOlWErt 01 ........cooo e e e e e e e e e e e e an 6-26
1002 - DrehzahlfestSolWert 02...........ooo e e e e e e s e e e e e e e an 6-26
1003 - Drehzahlfestsollwert 03.........cooo i e e e e e eeee e an 6-26
1024 - Drehzahlfestsollwert WirkSam .............coiiiiiiiiiiice e e 6-8, 6-26
1037 - Motorpotentiometer Maximaldrehzahl................cccooii e 6-24
1038 - Motorpotentiometer Minimaldrehzahl................ccooo e 6-24
1047 — Motorpotentiometer HoChlaufZeit ...............occcuiiiiiiiii i, 6-24
1048 — Motorpotentiometer RUCKIQUFZEIL .............ccoccimiiiiiiiiie e, 6-24
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1050 - Motorpotentiometer Drehzahlsollwert nach Hochlaufgeber..............ccccoiiiinnnen. 6-24
1050 - wirksamer Motorpotentiometersollwert ... 6-8
1080 - MiNIMaldrenZahl ... e e e e e e e e e 7-3
1082 - MaximaldrenzZahl .............oooiii et 7-4
1083 - Drehzahlgrenze positive Drehrichtung............c..ooeiiiiiiiiici e 7-4
1086 - Drehzahlgrenze negative Drehrichtung ............c.ooeoviiiii i, 7-4
1091 - AuSDIENddrenzZahl 1 ... ..o e e e e e e e s e e e e e e e e e 7-8
1092 - AUSDIENAArEnZaN] 2 ......... e e e e e e ee e e e e e ane 7-8
1093 - AuSDIENddrehzahl 3 ... e e e e e e ee e e e e e ane 7-8
1094 - AusbIenddrehzahl 4 ...t e e e e e e e e 7-8
1101 - Ausblenddrehzahl Bandbreite......... ... 7-8
1112 - Drehzahlsollwert nach MinimalbegrenzZung .............ccoo i 7-3
1114 - Drehzahlsollwert VOr HLG ........cooooiiiii ettt e e enaee e s 6-8
1119 - resultierender DrehzahlSOIWeTrt ..............oo e 6-8
1120 - Hochlaufgeber HOChIQUFZEIL.............cooiiiiiiiie e 7-6
1121 - Hochlaufgeber RUCKIQUIZEIL .............ovueiiiiiiiie e 7-6
1130 - Hochlaufgeber Anfangsverrundung Zeit .............ooeeeiiiiiiiiiiiee e 7-6
1131 - Hochlaufgeber Endverrundung Zeit.............occuuiiiiiii i 7-6
1200 - Fangen BetriehSart. . ... ..o 9-8
1202 - FANGEN SUCNSIIOM ...ttt et e e et e e e sbeeeeens 9-8
1203 - Fangen SuchgeschwindigKeit ...........cooiiiiiiii e 9-8
1210 - Wiedereinschaltautomatik MOAUS ...........oooiiiiii e 9-5
1211 - Wiedereinschaltautomatik Anlaufversuche..............ccoooii e, 9-6
1212 - Wiedereinschaltautomatik Wartezeit erster Anlaufversuch ...........cccccooviiiiiiiieinenn. 9-6
1213 - Wiedereinschaltautomatik Wartezeit Inkrement............cccoeiiiiiiiiiiii e 9-6
1240 - Vdc-Regler KonfiQuration ...........oocueiiiiiiiiie ettt st e e e enaeea e 9-3
1242 - Vdc-max-Regler EiNSChaltpegel..........oooiiiiiiiiiee et 9-3
1243 - Vdc-max-Regler DynamiKfaktor .............ooioiiiiiiiiiiiie e 9-3
1250 - Vdc-Regler Proportionalverstarkung............occviiiiiiie e 9-4
1251 - Vdc-Regler NachstellZeit..........oooueiiiiiie e 9-4
1252 - Vdc-Regler VOrhaltezeit ...........oooeiiiiiiiiie e 9-4
1254 - Vdc-max-Regler Automatische Erfassung EIN-Pegel ..., 9-4
1480 - N-REGIEI-AUSTANG -...eo ittt b bt e e e st e e e e st e e e e e abeeeeesbeeeea 8-4
1482 - n-Regler [FANTEIl ... e 6-8, 8-4
1508 - N-REGIEI-AUSTANG ...cee ittt ettt b bt e e aab e e e e st e e e e e abeeeeesbeeeeas 6-8
2000 - BezUGSArENZah! ...........eiiiiiieeie ettt e e e e e e e 6-9
2001 - BEZUGSSPANNUING -....eeiteiiieeaeeaaaaitieteeeaeeeaaaasteeeeeaeeeaaaaneeeeeaeaeeaaanssseeeaaeeseaanseseeeeaeeseaannnees 6-9
2002 - BEZUGSSIIOM ...ceiiieiiiiititieeie ettt e ettt e e e e e e s ettt e e e e e e e s abeeeeeeeeeeeaannbnseeeaaeeeeaneeees 6-9
2003 - BEZUGSArENMOMENT ......ceiiiie ittt e e e e e e e e e e r e e e e e s s e sanbeaeeeaaeeeeannes 6-9
2004 - BEZUGSIEISTUNG ...ttt e e e e e e e e e e e e e e e e e e e nnraees 6-9
2050 - Sollwert vom PROFIBUS .......cooo ettt e e st e e e s saeeee e s snneeeeeans 6-8
4022 - Status Digitaleinga@nge TIM3 1 ... e 10-6
4047 - Status Digitalausgange TIM3 1 ... i 10-6
4052 - Aktuelle EingangsspannuNG/-StrOm ..........cooiiiiiiiiiiei e 6-21
4052[0] - Analogeingang 0 [V, MA] .ot e e e e e e e e e e e e e e s 6-8
4052[1] - Analogeingang 1 [V, MA] e e e e e e e eaa e 6-8
4053 - Glattungszeitkonstante ANAlOgEINGANGE ........eeviiiiiiiiiiiiie et 6-22
4055 - Bezogener aktueller EINGangSWEIT ........oooi i 6-22
4055[0] - Analogeingang 0, SKalIert..............ueiiiiiiiii e 6-8
4055[1] - Analogeingang 1, SKali€It.............uuiiiiiii i 6-8
4056 - Typ der ANAlOGEINGANGE .....cceeeeieeiiiiiiiee e e e s et e e e e e e s e st e e e e e e e sasanbaaeeaaaeesaannrraeraaaees 6-21
4057[0] - Wert x1 der Kennlinie der AnalogeiNngange ..........ccoccuviiiiieee e i e e seeiareeee e 6-27
4058[0] - Wert y1 der Kennlinie der Analogeingange ..........ccooiieieiiiiiieiiniiiee e 6-27
4059[0] - Wert y1 der Kennlinie der Analogeingange ..........ccooiueieiiiieiee e 6-28
4060[0] - Wert y2 der Kennlinie der Analogeingange ..........ccoooieieiiiiieeiniieee e 6-28
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4063 - Offset ANAIOGEINGEANGE......couuiiieieii e 6-21
4071 - Signalquelle flir den ANalogauSganG ..........cocueeieiririreriiieeeeineieeeseeeeeessereeessnneeeeeas 8-2, 8-3
4073 - Glattungszeit ANalOgaUSGANG .......vviiii e iciiie e eeieee e et e e steee e e st e e e seree e e e enneeeaeaans 8-2, 8-3
4074 - Aktuelle AusgangsspanNUNQG/-StrOM ...........ccccuiiiiiiee e 8-2, 8-3
4076 - TYP ANGIOGAUSGANG ... .uuuiiiiiiiee e ittt e e e e e e et e e e e e e e s e saab e eeeeaeessaasssaereeeaeesaaasnraneeaaaeeaans 8-3
4077 - Wert x1 der Kennlinie der ANalogauSgange ...........ccceeieeciuiiiieeeeeeeeesciieneeeeeeeeeeeenenns 8-8, 8-9
4078 - Wert y1 der Kennlinie der AnalogauSgange ........c..eeieiiiiieiiiiieeeiiieee e 8-8, 8-9
4079 - Wert x2 der Kennlinie der AnalogauSgange .........c.uueieiieiieiiiiiiee e 8-9
4080 - Wert y2 der Kennlinie der AnalogauSgange .........c.ueeveiieiieiiiiiee e 8-9
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