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Rechtliche Hinweise

Nutzung der Anwendungsbeispiele
In den Anwendungsbeispielen wird die Losung von Automatisierungsaufgaben im Zusammen-
spiel mehrerer Komponenten in Form von Text, Grafiken und/oder Software-Bausteinen
beispielhaft dargestellt. Die Anwendungsbeispiele sind ein kostenloser Service der Siemens AG
und/oder einer Tochtergesellschaft der Siemens AG (,Siemens*). Sie sind unverbindlich und
erheben keinen Anspruch auf Vollstandigkeit und Funktionsfahigkeit hinsichtlich Konfiguration
und Ausstattung. Die Anwendungsbeispiele stellen keine kundenspezifischen Lésungen dar,
sondern bieten lediglich Hilfestellung bei typischen Aufgabenstellungen. Sie sind selbst fiir den
sachgemallen und sicheren Betrieb der Produkte innerhalb der geltenden Vorschriften
verantwortlich und miissen dazu die Funktion des jeweiligen Anwendungsbeispiels Uberprifen
und auf Ihre Anlage individuell anpassen.
Sie erhalten von Siemens das nicht ausschlieRRliche, nicht unterlizenzierbare und nicht
Ubertragbare Recht, die Anwendungsbeispiele durch fachlich geschultes Personal zu nutzen.
Jede Anderung an den Anwendungsbeispielen erfolgt auf Ihre Verantwortung. Die Weitergabe an
Dritte oder Vervielféltigung der Anwendungsbeispiele oder von Ausziigen daraus ist nur in
Kombination mit lhren eigenen Produkten gestattet. Die Anwendungsbeispiele unterliegen nicht
zwingend den Ublichen Tests und Qualitatsprifungen eines kostenpflichtigen Produkts, kénnen
Funktions- und Leistungsmangel enthalten und mit Fehlern behaftet sein. Sie sind verpflichtet, die
Nutzung so zu gestalten, dass eventuelle Fehlfunktionen nicht zu Sachschéden oder der
Verletzung von Personen fuhren.

Haftungsausschluss
Siemens schlief3t seine Haftung, gleich aus welchem Rechtsgrund, insbesondere fur die
Verwendbarkeit, Verfugbarkeit, Vollstandigkeit und Mangelfreiheit der Anwendungsbeispiele,
sowie dazugehdoriger Hinweise, Projektierungs- und Leistungsdaten und dadurch verursachte
Schéden aus. Dies gilt nicht, soweit Siemens zwingend haftet, z.B. nach dem Produkthaftungs-
gesetz, in Fallen des Vorsatzes, der groben Fahrlassigkeit, wegen der schuldhaften Verletzung
des Lebens, des Korpers oder der Gesundheit, bei Nichteinhaltung einer ilbernommenen
Garantie, wegen des arglistigen Verschweigens eines Mangels oder wegen der schuldhaften
Verletzung wesentlicher Vertragspflichten. Der Schadensersatzanspruch fiir die Verletzung
wesentlicher Vertragspflichten ist jedoch auf den vertragstypischen, vorhersehbaren Schaden
begrenzt, soweit nicht Vorsatz oder grobe Fahrlassigkeit vorliegen oder wegen der Verletzung
des Lebens, des Korpers oder der Gesundheit gehaftet wird. Eine Anderung der Beweislast zu
Ihrem Nachteil ist mit den vorstehenden Regelungen nicht verbunden. Von in diesem Zusammen-
hang bestehenden oder entstehenden Anspriichen Dritter stellen Sie Siemens frei, soweit
Siemens nicht gesetzlich zwingend haftet.
Durch Nutzung der Anwendungsbeispiele erkennen Sie an, dass Siemens Uber die beschriebene
Haftungsregelung hinaus nicht fur etwaige Schaden haftbar gemacht werden kann.

Weitere Hinweise
Siemens behalt sich das Recht vor, Anderungen an den Anwendungsbeispielen jederzeit ohne
Ankiindigung durchzufiihren. Bei Abweichungen zwischen den Vorschlagen in den Anwendungs-
beispielen und anderen Siemens Publikationen, wie z. B. Katalogen, hat der Inhalt der anderen
Dokumentation Vorrang.
Erganzend gelten die Siemens Nutzungsbedingungen (https://support.industry.siemens.com).

Securityhinweise
Siemens bietet Produkte und Lésungen mit Industrial Security-Funktionen an, die den sicheren
Betrieb von Anlagen, Systemen, Maschinen und Netzwerken unterstutzen.
Um Anlagen, Systeme, Maschinen und Netzwerke gegen Cyber-Bedrohungen zu sichern, ist es
erforderlich, ein ganzheitliches Industrial Security-Konzept zu implementieren (und kontinuierlich
aufrechtzuerhalten), das dem aktuellen Stand der Technik entspricht. Die Produkte und Lésungen
von Siemens formen nur einen Bestandteil eines solchen Konzepts.
Der Kunde ist dafiir verantwortlich, unbefugten Zugriff auf seine Anlagen, Systeme, Maschinen
und Netzwerke zu verhindern. Systeme, Maschinen und Komponenten sollten nur mit dem
Unternehmensnetzwerk oder dem Internet verbunden werden, wenn und soweit dies notwendig
ist und entsprechende Schutzmaf3nahmen (z.B. Nutzung von Firewalls und Netzwerk-
segmentierung) ergriffen wurden.
Zusétzlich sollten die Empfehlungen von Siemens zu entsprechenden Schutzmaf3nahmen
beachtet werden. Weiterfihrende Informationen uber Industrial Security finden Sie unter:
https://www.siemens.com/industrialsecurity.

Die Produkte und Lésungen von Siemens werden standig weiterentwickelt, um sie noch sicherer
zu machen. Siemens empfiehlt ausdrucklich, Aktualisierungen durchzufiihren, sobald die
entsprechenden Updates zur Verfligung stehen und immer nur die aktuellen Produktversionen zu
verwenden. Die Verwendung veralteter oder nicht mehr unterstiitzter Versionen kann das Risiko
von Cyber-Bedrohungen erhdhen.

Um stets Uber Produkt-Updates informiert zu sein, abonnieren Sie den Siemens Industrial
Security RSS Feed unter: https://www.siemens.com/industrialsecurity.
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1 Aufgabenbeschreibung und Lésung

1
1.1

1.2

Aufgabenbeschreibung und Losung

Aufgabe

Das Leistungsspektrum moderner Antriebe bietet viel mehr als das reine Ein- und
Ausschalten. Fir die Prozessautomation ist es besonders wichtig, diese
zusatzlichen Funktionen wie Diagnose und Fehlermeldungen vollstandig in das
Prozessleitsystem zu integrieren.

Fir das nahtlose Einbinden der Antriebe der SINAMICS Familie in das
Prozessleitsystem SIMATIC PCS 7 bietet Siemens eine moderne
Motorbausteinbibliothek, mit der die volle Funktionsbandbreite der Antriebe zur
Verfligung steht. Die Projektierung und Inbetriebnahme der Antriebe wie auch das
Bedienen und Beobachten findet in der gewohnten PCS 7-Umgebung statt.

Losung

Das vorliegende Anwendungsbeispiel beschreibt das Vorgehen zur Projektierung
und Parametrierung von SINAMICS Frequenzumrichtern. Wir stellen lhnen die mit
der Drive ES Bibliothek mitgelieferten Solution Templates vor, die auf den
Standardfunktionen der Advanced Process Library (APL) und der neuen

Drive ES PCS 7 APL basieren und mit denen Sie lhren Engineering-Aufwand
besonders bei einer Erstintegration maf3geblich reduzieren.

Die aufgezeigten Lésungswege sind sowohl bei Neuprojektierungen als auch zur
Integration in bestehenden Projekten einsetzbar.

Die Anbindung der frequenzgerichteten Motoren erfolgt mit den Drive ES
Bausteinen Uiber das genormte Telegramm 352. Dieses kann bei Bedarf erweitert
und geédndert werden.

Durch die Moglichkeit der Telegrammanpassung werden in den vorliegenden
Templates die Warnungs- und Stérungsnummern der Frequenzumrichter
ausgelesen und direkt im Faceplate dargestellt. Diese Nummern sind in der
mitgelieferten Dokumentation hinterlegt und beschreiben detailliert die
aufgetretenen Stérungen und Warnungen inklusive der méglichen Ursachen und
deren Behebung. Dariiber hinaus, verkiirzen sie die Reaktionszeiten, wenn
dennoch der Technische Support hinzugezogen werden muss. Dieser kann
anhand der Warnungs- und Stérungsnummer schneller und gezielter bei der
Beseitigung einer Stérung unterstitzen.
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1 Aufgabenbeschreibung und Lésung

Abbildung 1-1
PCS 7 APL Faceplate

Drive ES
Motor Block

-
it [ areen]

SINAMICS

Solution Templates

Die Solution Templates beinhalten vollstandig projektierte CFC-Plane, in denen die
Treiber- und die Funktionsbausteine der Drive ES mit den
APL-Funktionsbausteinen logisch verschaltet sind und die somit eine fertige
Automatisierungslésung mit folgenden Funktionen bieten:

e APL-Faceplates
e Integrierte, zusétzliche Anzeigen in den Faceplates

e 0OS-Meldungen enthalten spezifische Warnungs- und Stérungsnummern des
Frequenzumrichters

e Integrierter Betriebsstundenz&hler

e Umschaltung zwischen Vor-Ort- und Leitstandbetrieb
e Reset-Button

e Simulationsbetrieb

Projektierung von SINAMICS Antrieben
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1 Aufgabenbeschreibung und Lésung

Drive ES PCS 7 APL Engineering Paket

Durch den Einsatz des Drive ES PCS 7 APL Engineering Paketes und den
mitgelieferten Meldetexten haben Sie folgende Vorteile:

Engineering und Inbetriebnahme der Antriebe erfolgen in der vertrauten
Umgebung des Automatisierungssystems PCS 7

Gemeinsame Datenhaltung

Standardbausteine zur Einbindung der Antriebsfunktionalitat in das
Prozessleitsystem PCS 7

Erweiterung der OS-Meldungen durch mitgelieferte Meldelisten

Parametrierung mit STARTER

Fur die Parametrierung der Frequenzumrichter wird die in PCS 7 integrierbare
Anwendung STARTER verwendet, fur die vollstindige Parameterlisten
bereitgestellt werden.

lhre Vorteile durch den Einsatz des STARTER:

- Aufruf aus PCS 7 heraus

- Direktes Parametrieren des Frequenzumrichters Uber die zentrale
Engineering Station

- Konsistente Datenhaltung

1.2.1 Kerninhalte

Die zwei Gruppen der Frequenzumrichter SINAMICS G120 und SINAMICS G/S,
werden jeweils beispielhaft mit Hilfe von vorgefertigten Solution Templates der
Drive ES Bibliothek und dem STARTER vollstandig projektiert.

Schwerpunkte hierbei sind:

Integration der Solution Templates
Hardware-Konfiguration

CFC-Engineering

Parametrierung der Frequenzumrichter mit STARTER

Projektierung von SINAMICS Antrieben
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1 Aufgabenbeschreibung und Lésung

1.2.2 Abgrenzung

Dieses Anwendungsbeispiel geht nicht auf die APL-Standardlésung ein, mit der
Motoren, die das Telegramm 20 unterstiitzen, in PCS 7 eingebunden werden
kénnen.

Mit der APL-Standardlésung kdnnen die Warnungs- und Stérungshummern nicht
direkt in der Alarmzeile und im Faceplate dargestellt werden. Diese miissen der
Operator oder Servicetechniker direkt vor Ort am Frequenzumrichter ablesen.
Dariiber hinaus kann das Telegramm 20 nicht gedndert und erweitert werden.

Entnehmen Sie der nachfolgenden Tabelle die wichtigsten Unterschiede zwischen
den beiden Mdglichkeiten der Motoranbindung.

Tabelle 1-1
Drive ES Lésung APL-Standardlésung
Telegramm-Typ 352 20
Telegramm anderbar ja nein
Telegramm erweiterbar ja nein
Warnungsnummer
e inder Alarmzeile ja nein
e im Faceplate ja nein
e im Display vor Ort ja ja
Stérungsnummer
e inder Alarmzeile ja nein
e im Faceplate ja nein
e im Display vor Ort ja ja
Ausschdpfung der vollen ja nein, nur Basisfunktionen
Funktionsbandbreite
Anbindung von Normantrieben nein ja
Bendotigte Software Drive ES PCS 7 APL APL-Standardbausteine
Zusatzlich bendtigtes nein nein
Prozessobjekt (PO) pro Antrieb
Kosten kostenpflichtig kostenlos

Projektierung von SINAMICS Antrieben
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1 Aufgabenbeschreibung und Lésung

Meldesystem

Ein grof3er Vorteil von Drive ES ist die durchgangige Verwendung von einheitlichen
Alarm- und Fehlermeldungen. Dies ermdglicht es, Warnungs- oder
Stérungsnummern direkt in der Alarmzeile oder im Bildbaustein darzustellen und

fuhrt zu einer komfortablen und vor allem schnellen Reaktion auf eine Stérung.

Kommt es zu einer Stdrung, so kann tber die folgenden Méglichkeiten der

Operator bzw. Servicetechniker die Meldungen erfassen. Mit der APL-

Standardlésung ist man auf die Option 1 beschrankt:

1. Ablesen der Meldung am Display des Umrichters.

Fur die APL-Standardldsung muss die Stérungsnummer vor Ort am Display

des Umrichters abgelesen werden.

SIEMENS

S-ACTIVE FAULTS/f %

s External fault 1

2. Ablesen in der Alarmliste von WinCC

3806 /c3883 924

Date v2 Time v3|Priv1 Source Event
(27.04.18/13:36:16433 |0 APL_GS/MotSpdCL Fault Readback Motor
P 27.04.18/13:36:13,534 |0 APL_GS/MotSpdCL

£l 27.04.18/13:36:16433 |0 |S7-Programm(1)i@(8)/G120_CU240E Device 1/8:Maintenance alarm

Drive error {no.: 7860; External fault 1)

Motar speed contral - large

-Io/x]

BRERFRT NN
al el R E
Date  Time

W

4. In den Meldungen von STARTER

Level | Time [dd rm.yy bomsong) | Source | Comporent

‘Errﬂr 27,0478 n:2013000 120_CUZ40E_2 OP
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1 Aufgabenbeschreibung und Lésung

5. Im Addon-Bildbaustein von Drive ES PCS 7 APL

* APL_GS/APL_GS X

Contro!blockforlinkingSINAMICStoAFLb[ock ﬁ L]
[[]] , )

Maintenance
Days 0d
o
‘WH Fault ‘{Fiultbescliptian HF:ul!VaI[
[11[ 7860 | xtemel faut o]

Der Operator oder Servicetechniker erhalt somit auf einfache Weise die Warnungs- und
Fehlernummer. Uber diese Nummer kann im Handbuch die Informationen zur méglichen

Ursache ermittelt werden.

Abbildung 1-2
g & = & B B
Hide Back Fonward Refrash Print Options PDF documents  Using Online Help
Contents | |ndex | Search d
: e | Soech| TYZT (A) External fault 1 V04.70
B

@ STARTER Getting Started

@ Operating STARTER Drive object:

@ Using Online Help and Function Diagrar All objects

@ Configure Drives

@ Connectwith target device (go online) . I

@ \working with drive units and drives Valid as of version:

@ Alarms, parameters and function diagra 4.4

@ Diagnostic functions -

@ Compare projects

@ Scripts for Automated Execution Message class:

@ Ficference information External measured value / signal state outside the permissible range (16)
Comp None Propagation: GLOBAL
Reaction:
OFF2 (IASC/DCBRK, NONE, OFF1, OFF3, STOP2)
Acknowledge:
IMMEDIATELY (POWER ON)
Cause:
The condition for "External fault 1" is satisfied.
Note:
The "External fault 1" is initiated by a 1/0 edge via binector input p2106.
See also: p2106 (External fault 1)
Remedy:
- eliminate the causes of this fault.
- acknowledge fault.
Reaction upon A:
NONE
Acknow!. upon A:
NONE

4 | B =
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1 Aufgabenbeschreibung und Lésung

1.2.3

Anmerkung

Gultigkeit

Dieses Anwendungsbeispiel ist gultig fur PCS 7 V9.0 SP1 und die Drive ES PCS 7
APL V9.0 SP1 Bibliothek.

Bei der Drive ES PCS 7 APL V9.0 SP1 handelt es sich um eine neue Version, die
auf PCS 7 V9.0 SP1 und der Anwendung der APL-Funktionen abgestimmt ist. Die
Drive ES PCS 7 APL Bausteine arbeiten als reine Kanaltreiber-Bausteine. Die
Ansteuerung aus dem PCS 7 Programm heraus sowie die Bedienung Uber das
Faceplate erfolgen tiber den APL-Motorbaustein "MotSpdCL".

Die zwei zur Verfliigung stehenden Solution Templates sind fiir alle Antriebe der
SINAMICS Familie vorgesehen, die von der Drive ES PCS 7 APL V9.0 SP1
unterstitzt werden. Sie finden eine Auflistung der unterstiitzten Antriebe in der
Lieferfreigabe fur Drive ES PCS 7 APL V9.0 SP1 unter folgendem Link:
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109758265.

In der oben verlinkten Auflistung, der unterstitzten Antriebe, sind ebenfalls die
MICROMASTER 4 Antriebe aufgefihrt. Seit dem 01.10.2017 werden die
Standardumrichter der MICROMASTER 4 Umrichterreihe jedoch als
Auslauferzeugnis gelistet. Alternativ stehen lhnen Frequenzumrichter der
SINAMICS Familie zur Verfigung. Die Projektierung der MICROMASTER 4
Umrichter entfallt somit fir dieses Anwendungsbeispiel, da eine Verwendung
dieser Frequenzumrichter nicht mehr empfohlen wird.

Néahere Details enthnehmen Sie bitte der Produktauslaufankiindigung der
MICROMASTER 4 Umrichterreihe:

https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109744726

Projektierung von SINAMICS Antrieben
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2 Hardware- und Software-Voraussetzung

Software

Hardware

2.2

Hardware- und Software-Voraussetzung

Testumgebung

Dieses Anwendungsbeispiel wurde mit den nachfolgenden Komponenten erstellt
und getestet:

Software Paket Version
SIMATIC PCS 7 V9.0 SP1
Advanced Process Library (APL) V9.0 SP1
Drive ES PCS 7 APL V9.0 SP1
STARTER V5.1 SP1
Hardware
CPU 410-5H

SINAMICS G120 CU240E-2 DP

STARTER Software

Mit Hilfe des STARTER, der direkt (iber den in PCS 7 eingebundenen
Frequenzumrichter gestartet werden kann, wird die Parametrierung des
Frequenzumrichters vorgenommen.

Das vorliegende Anwendungsbeispiel beinhaltet eine Parameterliste, mit der der
groRte Teil des Einsatzgebietes eines Frequenzumrichters abgedeckt ist.

Fur projektspezifische Anpassungen kénnen Sie die Parametrierung &ndern oder
erganzen. Hierbei unterstitzt Sie die Online-Hilfe und das Produkthandbuch.

Ihr Nutzen durch den Einsatz des STARTER:

e Aufruf aus PCS 7 heraus

e Direktes Parametrieren des Frequenzumrichters aus der Engineering Station
e Konsistente Datenhaltung

Bezug der STARTER Software

2.3

Die aktuelle STARTER Version kann unter der Bestellnummer (MLFB)
6SL3072-0AA00-0AGO als DVD inkl. Lizenzzertifikat bestellt werden. Fur die
Bestellabwicklung wird lediglich eine Schutzgebihr erhoben.

Die aktuelle STARTER Version (V5.1 SP1) bzw. zukinftige Versionen stehen
zusatzlich unter folgendem Link zum Download bereit:
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/26233208

Der Download kann von jedem benutzt werden, der bereits im Besitz eines
STARTER Lizenzzertifikats beliebiger Version ist.

Drive ES PCS 7 APL Software und Lizenzierung

Die Siemens Frequenzumrichter der SINAMICS Familie beinhalten einen grof3en
Funktionsumfang.

Projektierung von SINAMICS Antrieben
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2 Hardware- und Software-Voraussetzung

Bei der Implementierung der Frequenzumrichter unterstitzt Sie das Drive ES
PCS 7 APL Engineering Paket, mit dem Sie Siemens Antriebe projektieren,

parametrieren,

diagnostizieren und in Betrieb nehmen kdnnen.

Die Drive ES Bibliothek steht in mehreren Produktauspragungen zur Verfligung.

In diesem Anwendungsbeispiel wird die Drive ES PCS 7 APL verwendet, welche
Bild- und Kanaltreiberbausteine zur Einbindung in das Prozessleitsystem

SIMATIC PCS

7 beinhaltet.

lhr Nutzen beim Einsatz von Drive ES PCS 7 APL:

e Engineering und Inbetriebnahme der Antriebe erfolgen in der vertrauten
Umgebung des Automatisierungssystems PCS 7

e Gemeinsame Datenhaltung

e Standardbausteine zur Einbindung der Antriebsfunktionalitét in das
Prozessleitsystem SIMATIC PCS 7

Bezug der Drive ES Software

Die Drive ES PCS 7 APL ist ein PCS 7 Add-on, welches Uber folgende
Bestellnummern bestellt werden kann:

Tabelle 2-1

Bestellnummer

Produkt

6SW1700-1JD01-0AA0

Drive ES PCS 7 APL V9.0 SP1, Einzellizenz

6SW1700-1JD01-0AA4

Upgrade Drive ES PCS 7 APL V8.x, V9.x nach V9.0 SP1 fur
Einzellizenz

6SW1700-0JD01-0AB2

Software-Pflegeservice fiir die Drive ES PCS 7-Einzellizenz

6SW1700-5JD00-1ACO

Runtime-Lizenz zu Drive ES PCS 7 (versionsunabhangig)

Hinweis  Mit Einfihrung von Drive ES PCS 7 APL V9.0 SP1 wird flr Tests eine Trial-
Version angeboten. Fir den Produktivbetrieb der SIMATIC PCS 7 Projekte muss
die regulare Produktversion bezogen und eingesetzt werden.

Die Trial-Version finden Sie im folgenden Beitrag:
Trial-Version fir die Bibliothek Drive ES PCS 7 APL V9.0 SP1

Einzellizenz

Die Einzellizenz ist eine Engineering-Lizenz, die fir jede Engineering-Station
erworben werden muss. Sie beinhaltet eine Runtime-Lizenz, die zum Laden der
Software auf eine CPU berechtigt.

Fiir weitere CPUs mussen zuséatzliche Runtime-Lizenzen erworben werden.

Upgrade-Version

Die Upgrade-Version ist fir diejenigen Kunden, die bereits eine oder mehrere
(Einzel-)Lizenzen besitzen.

Pflegeservice

Ein Pflegeservice gewahrleistet eine einjahrige automatische Lieferung aller

Servicepacks
gewabhrleistet.

und Vollversionen. Damit wird ein aktueller Software-Stand

Dieser Service ist kostenpflichtig.
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2 Hardware- und Software-Voraussetzung

Hinweis

Anwender, die den Pflegeservice erworben haben, bekommen ein Jahr lang
automatisch die neuen Updates/Upgrades zugesandt.

Runtime-Lizenz

Der Erwerb der Runtime-Lizenz fiur die Drive ES PCS 7 APL V9.0 SP1
lizenziert den Download und den Betrieb der Drive ES Bausteine flr
1 Automatisierungssystem (AS).

Fur den Nachweis der Runtime-Lizenz kann das mitgelieferte Lizenz-Etikett auf
die CPU geklebt oder in den entsprechenden Dokumentationen
(z. B. Maschinenlogbuch) hinterlegt werden.

Weiterfihrende Informationen

2.4

Drive ES PCS 7 APL V9.0 SP1 (APL-Style)

Lieferfreigabe und weiterfiihrende Informationen:
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109758265

Drive ES PCS 7 V9.0 (Classic Style)

Lieferfreigabe und weiterfiihrende Informationen:
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109758668

Installation der Drive ES PCS 7 APL

1. Legen Sie die CD "Drive ES PCS7 APL" in das CD-Laufwerk Ihres PG/PC.

Offnen Sie das Inhaltsverzeichnis der CD und fiihren Sie "Setup.exe" durch
Doppel-Klick aus.

3. Wabhlen Sie folgende Komponenten aus:
Fur ein Engineering System (ES):

e "Drive ES PCS 7 APL-Lib AS (Step7)”

e '"Drive ES PCS 7 APL-Lib OS (WinCC)"
Fir eine Operator Station (OS):

e "Drive ES PCS 7 APL-Lib OS (WinCC)"

Projektierung von SINAMICS Antrieben
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2 Hardware- und Software-Voraussetzung

Hinweis

2.5

Setup - Drive ES PCS7 APL-Lib
Programs
Programs to be installed 1

Drive ES PCS7 APL-Lib ;
Drive ES PCS7 APL-Lib OS [wi

Control blocks for integrating

g | MASTERDRIVES,
MICROMASTER, DC-MASTER,
SINAMICS and drives according
to VIKNamur specification inta
the PCS7 process control

< Back I Next > l Cancel

4. Folgen Sie den weiteren Installationsschritten.

Beachten Sie, dass Sie die Drive ES PCS 7 APL-Lib OS (WinCC) auf jedem
OS-Server und jeder Single Station installieren missen.

Die ES PCS 7 APL-Lib OS (WinCC)-Installation muss auf jedem Engineering
System, jedem OS-Server und jeder Single Station ausgefiihrt werden.

Solution Templates

Die Solution Templates beinhalten vollstandig projektierte CFC-Templates, in
denen die Kanaltreiberbausteine der Drive ES PCS 7 APL mit den
Funktionsbausteinen der PCS 7 APL logisch verschaltet sind und somit eine fertige
Automatisierungslosung mit folgenden Funktionen bieten:

e APL-Standard-Faceplates

e Add-on-Bildbaustein, der iber den Baustein "MotSpdCL" aufrufbar ist und
folgende Funktionen besitzt:

- Anzeige der detaillierten Stérinformation bei Antriebsstérung

- Quittieren der Antriebsstérung

- Betriebsstundenzahler und davon abgeleitete Instandhaltungsmeldungen
e Umschaltung zwischen Vor-Ort- und Leitstandbetrieb
e Simulationsbetrieb

Es stehen zurzeit zwei Solution Templates zur Verfiigung, die das Engineering
eines Siemens Frequenzumrichters aus den Gruppen SINAMICS S und
SINAMICS G erleichtern.

Die Solution Templates basieren auf den PCS 7 APL- und den Drive ES PCS 7
APL-Bausteinen.

Projektierung von SINAMICS Antrieben
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2 Hardware- und Software-Voraussetzung

Bezug der Solution Templates

Die Solution Templates sind Bestandteil der Drive ES PCS 7 APL und bedirfen
keiner zuséatzlichen Installation.

Auswahl der Templates

Entnehmen Sie aus folgender Tabelle das zu lhrem Frequenzumrichter passende
Template.

Template | Unterstitzte Geratetypen Beschreibung

Template 1 | SINAMICS G120 bis V3.x Das Template 1 dient zur Einbindung des SINAMICS G120
in das Prozessleitsystem PCS 7.

Hinweis Zusétzliche Ein- und Ausgange am "APL_G120" stellen
Bei dem Einsatz eines den erweiterten Simulationsbetrieb mit dem Antriebs-
SINAMICS G120 Simulationsbaustein zur Verfigung.

ab V4.x oder eines Add-on-Bildbaustein, der iber den Baustein "MotSpdCL"
SINAMICS G120-Antriebs aufrufbar ist und folgende Funktionen besitzt:

mit einer CU2xx-2, e Anzeigen der detaillierten Warnungs- und
verwen_de"n Sie den” Storungsnummern inklusive der detaillierten
Baustein "APL_GS Informationen bei Antriebsstérungen.

(Template 2). e Quittieren der Antriebsstérungen.

e Betriebsstundenzahler und davon abgeleitete
Instandhaltungsmeldungen.

Die Kommunikation zwischen dem Umrichter und dem
Automatisierungssystem erfolgt tiber PROFIBUS DP.

Template 2 | SINAMICS G120 ab V4.x Das Template 2 dient zur Einbindung von Geraten der
SINAMICS G130 SINAMICS G/S Familie (SINAMICS S110/S120/150 und
SINAMICS G150 C"5120/Gl30/150) in das Prozessleitsystem PCS 7.
SINAMICS S110 Uber den Drive_ ES Kanaltreiberbaustein "APL_GS" u_nd
SINAMICS S120 den APL-Funktionsbaustein "MotSpdCL", der auch die
Steuerung durch ein Automatisierungssystemund das

SINAMICS S150 Bedienen und Beobachten von einer Operator Station
SINAMICS GM150 gewahrleistet, wird ein MICROMASTER Antrieb
SINAMICS GL150 eingebunden.

SINAMICS DCM Zusatzliche Ein- und Ausgénge am "APL_GS" stellen den

erweiterten Simulationsbetrieb mit dem Antriebs-

Simulationsbaustein zur Verfigung.

Add-on-Bildbaustein, der Gber den Baustein "MotSpdCL"

aufrufbar ist und folgende Funktionen besitzt:

¢ Anzeigen der detaillierten Warnungs- und
Stérungsnummern inklusive der detaillierten
Informationen bei Antriebsstérungen.

e  Quittieren der Antriebsstorungen.

e Betriebsstundenzahler und davon abgeleitete
Instandhaltungsmeldungen.

Die Kommunikation zwischen dem Umrichter und der

SIMATIC erfolgt iber PROFIBUS DP.

ACHTUNG  Fir SINAMICS G120 Antriebe mit einer CU2xx-2 muss der Baustein "APL_GS"
verwendet werden, nicht der "APL_G120".

Fir SINAMICS G120 Antriebe ab V4.x muss der Baustein "APL_GS" verwendet
werden, nicht der "APL_G120".

Projektierung von SINAMICS Antrieben
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2 Hardware- und Software-Voraussetzung

Einbinden der Solution Templates

1. Kopieren Sie die entsprechenden Messstellen in das Anwenderprojekt bzw. in
Ihre Stammdatenbibliothek.

2. Aktualisieren Sie die Messstellen indem Sie die kopierten Messstellen
markieren und wahlen Sie im Meni "Extras > Plane > Bausteintypen
aktualisieren" aus.

3. Folgen Sie dem Dialog zur Bausteintypen Aktualisierung

2.6 Kompatibilitat

Mit dem Kompatibilitats-Tool kdnnen Sie eine Auswahl von kompatiblen Software-
Produkten zusammenstellen oder bestehende Konfigurationen auf Kompatibilitéat
Uberprifen:

https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/64847781

Projektierung von SINAMICS Antrieben
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3 Struktur und Funktionsweise der Solution Templates

3 Struktur und Funktionsweise der
Solution Templates

Alle in diesem Anwendungsbeispiel beschriebenen Solution Templates beinhalten
folgende gemeinsame Funktionen:

APL-Bildbaustein (Faceplate)

Zusétzlich integrierte Werte-Anzeigen im APL-Bildbaustein (Faceplate)
- Strom Istwert [A]

- Leistung Istwert [KW] bzw. Drehmoment Istwert [Nm]

Add-on-Bildbaustein, der tiber den Baustein "MotSpdCL" aufrufbar ist und
folgende Funktionen besitzt:

- Anzeige der detaillierten Stoérinformationen bei Antriebsstorung
- Quittieren der Antriebsstorung

- Betriebsstundenzahler und davon abgeleitete Instandhaltungsmeldung
Simulationsbetrieb

Start / Stopp / Drehrichtung

Frequenz Sollwert [Hz]

Frequenz Istwert [Hz]

Strom Istwert [A] mit Grenzwertliberwachung

Leistung Istwert [kW] bzw. Drehmoment Istwert [Nm]
Betriebsstundenzahler

Bus-Uberwachung

Projektierung von SINAMICS Antrieben
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3 Struktur und Funktionsweise der Solution Templates

3.1

Abbildung 3-1

SINAMICS G120

In dem Solution Template "APL_G120" wird tber den Kanaltreiberbaustein
"APL_G120" des SINAMICS G120 der APL-Motorfunktionsbaustein "MotSpdCL"
mit dem Prozessabbild verbunden.

Der technologische APL-Baustein "MotSpCL" ist mit dem Drive ES
Kanaltreiberbaustein "APL_G120" des SINAMICS G120 so verschaltet, dass der
SINAMICS G120 tiber den APL-Bildbaustein (Faceplate) bedien- und beobachtbar
ist.

Mit den "Oder"-Bausteinen wird eine Logik aufgebaut, die den Status des
SINAMICS G120 ermittelt.

Alle notwendigen Rickmeldungen sind vorprojektiert.

Dartiber hinaus kann der SINAMICS G120 mit dem Drive ES Simulationsbaustein
"SIM_SINA" simuliert werden.

MotSpdrL AFL_G120 5 IMUL &T T0N
MotSpdrL APL_lzo SIM_5INA
Motor =p aon R Comtzol o Bimal ari s e
0—| Pt M2 Relea 1— AcBtart Gezher|—a | 2 IMSTH 2 MZET
01— Ftopdut — YALUE 5 imlT 3 IMEP 3 IMPY
g—|Ravrbu MonZeaEz(— LEf1— 2ei=1d S imSF ﬂ 2IMCPY 2 IMCPY_0
1—|MadL idp E_Stpdct— 16352 DADDE Sindct 15 0— 5 INTFY SIMFCD 4
LI S [PE Lockacs |— s1z—|LaDDR ParErz|— 16§0—{SIMPCDS 5IMPCD_S
3—{LocalSer GrpErz(— 16§0—{MODE RackErci|— 1ef0—{SIMPCDE SIMFCD &
x Tl Fwd BdyTodval— o—|RacKE GxBrz[— | o—| FavLT
ThkRew BdyToRes | — 1—|FERAF DatErz|— —|HARNING
55.0—{5F_ Tt Warncs [— o—MonE SndBrz|— 0—|FAULT_H0
100. 0—{3F_HiL im Fund o—{R=tMBL i SndBrror|— 0—{WARN WO
1.0—{FactGR E. 1—|Tzip EovBrz|—
-5z 0—{5F_LoLim P_Fud— 1—{Protect RewError|—
a.0—{5F_nes F_Stap|— 1~ InvEn ZcBuzy[— Readyon
1—{3P_Liop F_Rev|— o—|E=tLi FeqErz|— R |
1—|5F_Extli Local dct(— Fuwd WdogBrz|— 109
0—|5F_IntLi At dot [— Fev SFEErz|—
loo.0—{3F_0pSca Manacs |— 1—{FaulzEn AcErzorH[—
01— _Unit Oazdet [— 1—|WarnEn Err FEkFond
Ebk ThkTwdon|— 5P GrEccfum(—s | andod =
1085—|BbkUnit FhkRewin|— 16§0—|PrD Alarnfunf—3 ] Legical g
50.0—|BEKWH Li EF_Dut 1s§0—|PCDa Erzozium Inl out
£0.0—|BRkOpSca SE_ue[— 1Ef0—|PCDE Fhl0££0n[— Inz
1—Menitor SF_Extdc— 16§0—|FCIE ThkStopd [—
2. 0—{MonT ifea PRkt |— 100 . 0— FactocER Beadyin
2. 0—{MonT illyn ER[— 1.0—Factorl opf—
3. 0—|MonT iDy3 ATt [— 1.0—|FactorlP FERE: FEkRew
t—|Rap idStp B Tnit[— 1.0—FactarTF Farcedcs|— andod 0335
0—{Rsvli 27 _OpBcal— ¥ 2 imIW Tziphat[— Logical i
1—Trip 5T _Tlorst[— : 3 BimFy Lochiut [— Inl Dut
L 1 {pemmic Statusli— ¥ BimCPY Alacm Inz
1—{ Intlock Ezzoch ¥ SimPCD 2 5P Dew[—
1—|Protect 3 SimFCD_5 FCD[—
o—|TwdForce ¥ SimPCD_& Camp |—
1—|FtopFozc lo0 |11 ME Da WolurLim|—
—{RewForce zoo |3 _ME_Da Eraje[—
Tserinal 3 B —
1209—|Talunit ] Selfpl Fuwd_Rev
Tserinag * _Felea Wo Inwitve [—
11z6—{Tazunis 16§0—{us Mo deus |—
01— FwdChnET 1—05_Farm FU_oun
0—|RewChn3T 16§0—|Dasaichy (i1
0.0—5F_ousth TEY CPY
0—|T imeFact POD S0t |— Mo s
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3 Struktur und Funktionsweise der Solution Templates

3.2

Plan 1

SINAMIGS G/S

In dem Solution Template "APL_GS" wird Uber den Kanaltreiberbaustein
"APL_GS" des SINAMICS G/S der APL-Motorfunktionsbaustein "MotSpdCL" mit
dem Prozessabbild verbunden.

Der technologische APL-Baustein "MotSpCL" ist mit dem Drive ES
Kanaltreiberbaustein "APL_GS" des SINAMICS G/S so verschaltet, dass der
SINAMICS G/S uber den APL-Bildbaustein (Faceplate) bedien- und beobachtbar
ist.

Mit den "Oder"-Bausteinen wird eine Logik aufgebaut, die den Status des
SINAMICS G/S ermittelt.

Alle notwendigen Rickmeldungen sind vorprojektiert.

Dariber hinaus kann der SINAMICS G/S mit dem Drive ES Simulationsbaustein
"SIM_SINA" simuliert werden.

Abbildung 3-2

MotSpdCL
Mot 5pacL = APL_GE 3 IMVUL AT T0N
Motor =p . APL_G3 BIM_3INZ
1| Pzt MS Relea Contzel N Bimmlati E
o—{Fropaut MonDiynEx[— 1—ER oshee<3 | 3 IMETT 3 1MZ5T]
01— Reviut MonStaEz— 1—{&cStaze B inl! 3IM3P 5 IMPY]
o—{MedLilp B_Btphct— WALUE 8im3P | 16§0— 3 IMCEY SIMCEY_0
01— utHodL i Lockact— 161 iz 1d Bimbct 164 0—{ 8 INTPY SIMPOD_4
—{MarMadL i GrpErzi— 1535z —|DAIDE PazEzz|— 16§0— 3 IMECDS SIMPCD_S
g—{Lecalli RdyTodtal— 51z— LAIDE RackEzzo[— 16§0— 3 IMECDE SIMPCD_E
L e {nesii RdyToRes— 1680 —|MODE GrEzz o—{FarLT
—| FwdLocal Waznact — 1—{RACKE DatEzz |— 0—{ WARNING
0—8teplaoca Fud 0—{PERAF SndExz|— o—{FAULT_No
g—{RevLocal Rev o—{tonE BndErzoz|— o—{VEEN_H0
3—{LocalZes P_Fuwd{— 0—{B=tMEL i RevErz|—
¥ Fbk Frod P_Stop|— 1—Tzip RevErzor|—
ThkERew P_Rev|— 1—{Frotect AcBusy— ReadyoH
55.0— 5F_Ext Local dct|— 1—{ InvEn ReqErz|— OR: ol
100.0—] 5F_HilLim dat Aot — o—{B=tLi TdegErz (—
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3 Struktur und Funktionsweise der Solution Templates

Plan 2
Abbildung 3-3

Mot 3pdCL
Mot SpdCL
Motor =p

0E2 5|

—— Extifalils
——— Extlialils
—]S=1Fpl
A

1—|Endcquic
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4 Konfiguration und Projektierung eines SINAMICS G120 (V2.x / V3.x)

4

4.1

Konfiguration und Projektierung eines
SINAMICS G120 (V2.x / V3.x)

Nachfolgende Losung kénnen Sie direkt verwenden oder Ihren Bedurfnissen

anpassen.

Fur die Projektierung eines SINAMICS G120 (V2.x / V3.x) fuihren Sie folgende

Schritte aus:

Hardware-Konfiguration

Profilauswahl
1. Offnen Sie die Hardware-Konfiguration und wahlen Sie unter Profile das

"DriveES" Profil aus.

Gerateauswahl

2. Offnen Sie den Produktbaum:

"PROFIBUS DP > SINAMICS > SINAMICS G120"

3. Wahlen Sie aus diesem Ordner Ihren SINAMICS Typ aus und ziehen Sie
diesen per Drag&Drop an den entsprechenden PROFIBUS DP Strang.

Abbildung 4-1

E[;"HW Config - [AS (Configuration) -- 58008228_LV_Converte_Prj]
m] Station Edt Insert PLC Wiew Options Window Help

=10l x]

_|=(x|

DEEF &S| e @98 e
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_——8lx
Find! ot sl
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-3 SIMOVERT
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-3 SINAMICS DCP

(3 SINAMICS G110M
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L@ G120 CUZI0P-2 DP

. -@ G120 CUZ40B-2 DP

@ G120 CUZ40E-2DP

:E G120 CUZ40S DF I
‘@ G120 CUZ505-2 DP Vekior
. (3 SINAMICS G120C
_'l_l 3 SINAMICS G120D
{1 SINAMICS G130 —

:I :I (1) Gl20_cuz40s

-3 SINAMICS G150
(3 SINAMICS GL150
{0 SINAMICS GM150

Sl... Module Telegram selection / default laddrese | O address | Comment | 123 SINAMICS MY

4 Lrive Data | SIEMENS telegram J68 FEEHEE 578,553 :I (;l SINAMICE 5110 ﬂ
& |0 Do Dats | SIMENS telegram 62 FIE-64 672 623 — | paeacomrenEa G120 %
3 SINAMICS G120 CU2403 DF DP Slave Drive ES/ =
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Press F1 to get Help. [ | Y
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4 Konfiguration und Projektierung eines SINAMICS G120 (V2.x / V3.x)

DP-Adresse einstellen
4. Vergeben Sie die DP-Adresse und bestatigen Sie diese mit OK.
Abbildung 4-2

Properties - PROFIBUS interface SINAMICS

General Parameters |

Address: 10 -

Transmission rate: 1.5 Mbps

Subnet:

— not networked — [N ...

Froperies...
Delete

PROFIBUS(1) 1.5 Mbps

Firmware-Version auswéahlen

5. Vergeben Sie die entsprechende Firmware und bestatigen Sie diese mit OK.

Abbildung 4-3
x
Drive Unit/ Bus Address |
Device family: SINAMICS
Dewvice: SINAMICS G120
Device characteristic: Cuz4n
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Telegrammauswabhl

6. Wahlen Sie danach unter "Vorbelegung:" das fur den PCS 7-Baustein
bendtigte Telegramm "SIEMENS Telegramm 352, PZD-6/6" aus.

Abbildung 4-4

DP slave properties x|

" General Canfiguration

Diefault Standard telegram 1. PZD-2/2

Mone -®
Slot Dr|Standard telegram 1, PZ0-242 ﬁ_/

Type |Standard telegram 20, PZD-2/8

4 Actv D_IEI\-'IEI\ID 122 grarm 20U, FL =4y
IEM telegram ]
5 |Setpuint =y
B |SIEMENS telegram 354, PIv+PZD-5/6 |

[hisErt &lmt [Delete slot |

Masterslave configuration 1

Master: 21 0P
Statian: AS

Carmment: | il
concel ||

E/A-Adresse einstellen

7. Achten Sie darauf, dass sowohl die Eingangs- als auch Ausgangsadresse den
gleichen Wert besitzen.

Abbildung 4-5

DP slave properties LI

General Configuration |

Detalt | SIEMENS telegram 352, PZD-6/6 =l
Slot Drive PROFIBUS navtror
Type Add... Type PO fPr.. |L| Unit | Consist.. | Comim..
4 JActual value |PZD 1| Input 2 512 o |6 |WWord Total le..
5  |Setpoint FZ0 1| Output 2 512 o |6 |Word Total le..
& .
Insert slot Delete slot |

—Master-slave configuration 1

Master: 21 0F
Station: AS

Comment: ’ ﬂ
cweet ||
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4.2

Template

A wDdh P

Hinweis

CFC-Konfiguration

Legen Sie einen CFC-Plan an.
Offnen Sie die Bibliothek "DRVPCS7_APL".

Kopieren Sie das Template "APL_G120".

Fugen Sie das Template "APL_G120" in den CFC-Plan ein.

Weitere Information wie Sie Messstellen generieren, finden Sie in der PCS 7-

Dokumentation "Messstelle zuordnen/erstellen".

5. Markieren Sie den Eingang "VALUE" des Bausteins "APL_GS" und fuihren Sie
Uber rechte Maustaste "Verschaltung zu Operand..." aus.

Abbildung 4-6

Control

APL G120
APL G120

nterconnection to Address...

B

Textual Interconnection...

Object Properties...

Alt+Return

6. Wabhlen Sie die Eingangsadresse aus, die Sie in der HW-Konfig vergeben
haben.
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7. Bei dem Baustein "MotSpdCL" andern Sie nun den Wert des
Eingangsparameters "SP_LiOp" von 1 auf 0 (1). Durch diese Anderung wird
die Sollwertquelle (intern/extern) auf "liber Bediener" umgeschaltet.

Abbildung 4-7
Mot SpdCL
MaotSpdCL
Motar =p e
1l
1—| Pred dats M3 Beleaf—
01— St op dut MonlymEx [—
I— Rewiut Mon3taEr[—
—MeadLilp B_Btplct[—
0— AucModl i Lockact[—
O—ManMeodl i FrpErc|—
0—Lecalli RdyToltal—
I a0esLi BdyToRes|—
00— FPmdLacal Tarndect |—
I—|8tepLoca Fod—
n—RewvLocal Bewvi—
3—|Lacaldex F_Fwd—
¥ Fbk Frwd F_Stop—
FhbkEewv P Ravl—
55 _Q— 5F_Ext Local dct|—
100 0—5F_HiLim Aut Aot [ —
1.0—|Fact=R Manact [—
-5 _0—3F_LaLim Oosdct|—
———-r 0== FhlkFodlu—
oI 1— SP_L idp I FhhP el |—
(e _Latui SF_Out[—
01— 5F_IntLi SF_Outi—
100 0—3F_Opdca SF_Extac—
01— 8F_Tnie EbdOut [—
— ER—
e 108 5—|Ebklnit I A O [—
Y e v e A7 Unit|—
E60.0—Ebhkilpdca AF_Op3caf—
1—Monitor 3T_Tlorst|—
20— MenTidta Statusll—
20— MonT ilsm ErrorMum|—
2. 0—MenT iDyrd

8. Andern Sie den Wert am Eingangsparameter "RbkUnit" von 1085
(Umdrehungen pro Minute) auf 1342 (Prozent).
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9. Wechseln Sie von Plan 1 zu Plan 2 und 6ffnen Sie mit einem Doppelklick (1)
auf den Eingangsparameter "SelFp1" die Anschlusseigenschaften ("Properties
— Input/Output”).

10. Fugen Sie das Wort "Reset" in dem Textfeld neben "OS-Zusatztext" ("OS
additional text:") hinzu (2). Hierdurch wird im MotSpdCL Faceplate der
Beschriftungstext fir den Button, der den Addon-Bildbaustein aufruft,
angepasst.

Abbildung 4-8

Properties - Input /Cutput il
Block: totSpd CLMotSpdCL
o SelFpl - INGANY) ez
[ Invisible
Walue: I
[v ‘“Watched
Comment: Select Faceplate 1
Archive: I LI
Operatar authorization level:  |J 0% additional text: e IReset
Farce Frocess object view
[ Addfarcing [~ Parameter
[~ Farcing active [~ Signal
Farce walue:
[~ WES-relevant
0K Cancel | Helg

11. Bestitigen Sie die Anderung mit einem Klick auf "OK" (3).

Simulation

Die Simulation wird durch das Setzen des Eingangs "SimOn" des Baustein
MotSpdCL auf "1" aktiviert.
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Meldeverhalten

Fir die Meldegenerierung werden in dem Template die folgenden
Bausteinparameter des "APL_G120" Bausteins dem Baustein "MotSpdCL" als
Begleitwert zur Verfugung gestellt.

Tabelle 4-1
Bausteinparameter Eingang Verwendung in Meldeklasse
APL_G120 Begleitwert Meldung
MotSpdCL
ErrNum ExtVall06 Ext Msg3 S*
AlarmNum ExtVall05 Ext Msg2 F**
GrErrNum ExtVall104 Ext Msgl S

* Meldeklasse S: AS-Leittechnikmeldung-Stoérung

** Meldeklasse F: AS-Leittechnikmeldung-Fehler

Mit Hilfe der Anwender-Textbibliotheken werden die Fehlertexte der Antriebe
dynamisch in die Meldung eingebaut. Der Begleitwert liefert dazu den Index in der
Textbibliothek auf den aktuellen Text.

Abbildung 4-9
158008228_LV_Corwverte_Prj'ASYCPU 410-5| — | O |1|
Index English (United States) -
1 |1 Cvercurrent
2 2 Crwvervoltage
3 3 Undervoltage
4 4 Inverter Ower Temperature
bl il Inverter 12T
3] 3] Chip temperature rise exceeds critical levels
7 |8 Caontral hoard temperature reached the trip level
a8 11 Matar Over Temperature
2 |12 Inverter termp. signal lost
10 |15 Matar temperature signal lost
11 |20 Mains Phase Missing T
1z (21 Earth fault
13 |22 Fower stack HW fault
14 |23 Cutput phase fault
15 |25 F3E DC-link Ripple
16 |26 Supply to Gate Driver Not Enabled
17 |27 Cwercurrent on W phase
18 |28 Fower limit exceeded during regeneration
19 |29 Enl brake overcurrent
20 |30 Fan failure
21 |35 Auto restart aftern
22 |41 Motor Data Identification Failure
23 |42 Speed Contral Optimisation Failure
24 |51 FParameter EEPROM Fault
25 |52 Fower stack SW fault
26 |55 BOP-EEFROM Fault
27 |56 BOP notfitted
28 |&7 BOP fault
29 |58 BOP contents incampatible
30 |60 Asic Timeout
31 |61 Far Cl. MMC-PS notfitted Fault
32 |62 Far Cl. MMC-PS contents invalid
33 |63 Par Cl. MMC-PS contents incompatible
34 |64 Drive atternpted to do an automatic clone during startup
35 |70 FLC setpoint fault
36 |71 U35 setpaint fault i
< | v 4

An der Stelle, an der der dynamische Text eingeblendet wird, ist ein Platzhalter

eingetragen.
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Die Textbibliotheken sind Bestandteil der Drive ES APL Bibliothek. Die folgenden
Textbibliotheken werden fiir die Verwendung des Templates ben6tigt:

Tabelle 4-2
Textbibliothek Beschreibung
TextbibG120 Fehlertexte SINAMICS G120
TextbibGen Allgemeine Fehlertexte fir alle Varianten

Kopieren Sie nun die beiden Texthibliotheken aus der Drive ES PCS 7 APL
Bibliothek in Ihr Projekt.

Abbildung 4-10

SIMATIC Manager - DRVPCS7_APL
Fle Edit Insert PLC Yiew OCptions Window Help

=10l

R

| & [ <HoFiter>

BRI

£ 58008228_LV.

=10l

2178 58008228_LY_Converte_MP

=8 58008228_LV_Converte_Ptj

E
=@ cru 41054

7@ Snu;ces
- Blocks
g2l Charts

(& TextLibraries

4.3 Parametr

Objectname Symhbo
(5 Sources -
(& Blocks —

STertlbraies  —

‘@Symbus -

ierung

%2 DRVYPCST_APL (Component View) - C:\Program Files (xB6)1SIEMENS\STEPT S7libs\DRVPCSY_

2@ DRVPCET_APL
=+ 57 Program
OTREES
~{Z8 Blocks

@ Charts
@

Parametrierung des Frequenzumrichters
Es gibt mehrere Mdéglichkeiten den Frequenzumrichter zu parametrieren.

Wir empfehlen die Nutzung der Software STARTER, da diese den grofiten
Funktionsumfang bietet. Deshalb wird nachfolgend die Parametrierung
ausschlie3lich mit dem STARTER durchgefihrt.

Sollten Sie eine andere Méglichkeit der Parametrierung nutzen, so kann es zu
Abweichungen kommen.

Offnen des STARTERS

Symbolic name

VB Tembcian | —
B TexthinGen

Type

User Text-Library
User TextLibrary

Texthib3G

1. Offnen Sie die Hardware-Konfiguration.
2. Markieren Sie den SINAMICS G120 und 6ffnen Sie dessen Kontextmend.
3. Wahlen Sie "Objekt 6ffnen mit STARTER" aus.

Der STARTER steht nun zur Verfliigung.

Parametrierung des Antriebs

Der Leitstand und der Vor-Ort Betrieb werden jeweils Uber einen eigenen
Datensatz parametriert.

Leitstand-Betrieb (Datensatz 0)

Der technologische Baustein Uibertragt zyklisch 6 Prozessdatenworte (Steuerwort,
Sollwerte) zum SINAMICS G120 und empfangt zyklisch 6 Prozessdatenworte
(Zustandswort, Istwerte) von diesem.
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Nachfolgend parametrieren Sie die Prozessdatenworte, die im Leitstandbetrieb
vom technologischen Baustein zum SINAMICS G120 dbertragen werden:

Tabelle 4-3
Beschreibung Parameter Datentyp Telegrammplatz
Steuerwort * WORD 1. Wort
Haupt-Sollwert SP_EXT/SP_INT | REAL** 2. Wort
Frei wahlbarer Sollwert PCD 3 IN WORD 3. Wort
Frei wahlbarer Sollwert PCD 4 IN WORD 4. Wort
Frei wahlbarer Sollwert PCD 5 IN WORD 5. Wort
Frei wahlbarer Sollwert PCD 6 IN WORD 6. Wort

Parametrieren Sie nun die Prozessdatenworte, die im Leitstandbetrieb vom
SINAMICS G120 zum technologischen Baustein Ubertragen werden:

Tabelle 4-4
Beschreibung Parameter Datentyp Telegrammplatz

Zustandswort * WORD 1. Wort
Haupt-Istwert PV REAL** 2. Wort
Strom-Istwert CPV REAL** 3. Wort
Momenten-Istwert TPV REAL** 4. Wort

Frei wahlbarer Istwert PCD_5 WORD 5. Wort

bzw. Warnungsnummer

Frei wahlbarer Istwert PCD_6 WORD 6. Wort

bzw. Stérungsnummer

*  Steuerwort und Zustandswort werden vom Baustein gebildet. Die
notwendigen Bits werden einzeln an die E/A-Leiste gefiihrt.

**  wird als WORD gesendet / empfangen

Die Inbetriebnahme des Antriebs erfolgt ber STARTER oder BOP.

Fur den PROFIBUS Betrieb ist folgende STARTER Parametrierung notwendig:

Tabelle 4-5

Parameter

Beschreibung

p010 (CU240) = 30
(Werkseinstellung)

P970 (CU240) = 1

Ist nur erforderlich, um die richtige
Vorbelegung fiir CDS1 (Vor-Ort-Betrieb)
sicherzustellen

p0918 = PROFIBUS Adresse

Es wird empfohlen, die Adresse Uber die
Dip-Schalter an der CU einzustellen

Die Einstellungen der erforderlichen
Verschaltungen sollen bevorzugt tber die
Anwahl des Telegramms p352
vorgenommen werden

Hierzu den Parameter p922 = 352 setzen.

Parameter sichern p0971 (CU240) = 1

Ausfallsichere Parametersicherung

Aktivierung der Steuerung tiber PROFIBUS gemaf Betriebsanleitung

Elektronikspannung aus- und wieder einschalten
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Alternative Parametrierung Giber BICO-Verschaltung:

Tabelle 4-6
Parameter Beschreibung

p0922 =1 Standardtelegramm 1
p0922 = 999 freie Parametrierung des SINAMICS G120
p2051.2 (Antrieb/Achse) = 27 Strom-Istwert in Wort 3 an das AS
p2051.3 (Antrieb/Achse) = 31 Momenten-Istwert in Wort 4 an das AS
p2051.4 (Antrieb/Achse) = 2132 Warnungsnummer in Wort 5 an das AS
p2051.5 (Antrieb/Achse) = 2131 Stérungsnummer in Wort 6 an das AS
Parameter sichern p0971 (CU240) =1 Ausfallsichere Parametersicherung
Aktivierung der Steuerung tiber PROFIBUS gemaf Betriebsanleitung
Elektronikspannung aus- und wieder einschalten

Vor-Ort-Betrieb

Hinweis

Soll am Antrieb die Umschaltung auf "Vor-Ort-Betrieb" ausfiihrbar sein, so ist daftr
der CDS1 im Antrieb zu verwenden. Auf diesen wird mit einem externen Signal (z.
B. vom Schlisselschalter im Umrichterschrank) umgeschaltet.

Die folgenden Parametrierungen stellen ein Beispiel fur die Realisierung der
Vor-Ort-Umschaltung dar. Der Sollwert und zum Teil die Steuersignale werden
dabei auf die CU-Klemmenleiste "verdrahtet". Das externe Umschaltsignal wird auf
den Digitaleingang 4 und das EIN/AUS1-Kommando auf den Digitaleingang O
gelegt.

Die Umschaltung von Leitstand- auf Vor-Ort-Betrieb erfolgt nicht sto3frei und sollte
nur bei stillstehendem Antrieb erfolgen.

Hierzu sind zusatzlich folgende Parametrierungen notwendig:
Es wird empfohlen eine stolR3freie Umschaltung zu parametrieren
Tabelle 4-7

Parameter Beschreibung
p1070.1 = 1050 Drehzahlsollwert Uber Motorpoti
p0700.1 = 2 und p0701.1 = 99 EIN/AUS-Kommando vom DI 1
p0705.1 = 99 und p0810 = 722.4 Umschaltung des CDS uber DI 4

Die Verschaltung der Istwerte bleibt wie beim Leitstandbetrieb erhalten.

Damit die Umschaltung in den Vor-Ort-Betrieb nicht nur im Umrichter, sondern
auch im AS-Baustein erkannt wird, muss das Umschalten-Signal (z. B. vom
Schlisselschalter im Umrichterschrank) zusatzlich auf einen digitalen Eingang
der AS verdrahtet werden. Auf diesen digitalen Eingang muss dann der Eingang
"LocalLi" des AS-Bausteins verschaltet werden.

Weiterfihrende Informationen erhalten Sie in der Betriebsanleitung des
SINAMICS G120.

Projektierung von SINAMICS Antrieben
Beitrags-ID: 58007228, V4.0, 09/2018 30




© Siemens AG 2018 All rights reserved

4 Konfiguration und Projektierung eines SINAMICS G120 (V2.x / V3.x)

Automatischer Wiederanlauf

Hinweis

Mit dem Parameter P1210 wird die Wiedereinschaltautomatik konfiguriert;
Tabelle 4-8

Parameter P1210 = ... Wiederanlauf-Verhalten
0 Gesperrt
1 Trip Reset nach "Power On”, P1211 gesperrt
2 Neustart nach Spannungsausfall, P1211 gesperrt
3 Neustart nach Netzunterspannung oder Stérung, P1211

freigegeben

Neustart nach Unterspannung, P1211 gesperrt

o b

Neustart nach Netzausfall oder Stérung, P1211 gesperrt

Neustart nach Netzunterspannung, Netzausfall oder Stérung,
P1211 freigegeben

Die Wiedereinschaltautomatik erfordert einen standigen EIN-Befehl Uber einen
verdrahteten Digitaleingang.

Wenn P1210 > 2 gesetzt ist, kann ein Wiederanlauf des Motors automatisch
durchgefuhrt werden, ohne dass der Ein-Befehl umgeschaltet wird!

Weiterfiihrende Informationen finden Sie in der Parameterliste der

SINAMICS G120 Anwenderdokumentation.

Die Parameterlisten sind zusatzlich im Internet auf der Service und Support Seite
hinterlegt:

Parameterliste fir SINAMICS G120
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/ps/13213

(Suchbegriff: Listenhandbuch)

Wahlen Sie das Dokument fir das verwendete Gerat (Typ, Firmware) aus.
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4.4 Normierung des Frequenzumrichters

Der eingesetzte Funktionsbaustein muss entsprechend des eingesetzten Motors
und der Ansteuerungsart normiert werden.

Ubersetzung

1. Tragen Sie an dem Eingang "FactorGU" des Bausteins "APL_G120" die
Ubersetzung Motor-Maschine ein

Bezugsstrom

2. Offnen Sie den STARTER

3. Lesen Sie den Wert des Bezugsstroms aus, der im Parameter P2002 des
SINAMICS hinterlegt ist.

4. Offnen Sie den CFC-Plan, indem sich der SINAMICS Baustein "APL_G120"
befindet

5. Tragen Sie an dem Eingang "FactorCPV" des Bausteins "APL_G120" den
ausgelesenen Wert des Parameters P2002 ein.

Normierung auf Frequenz, Drehzahl oder Prozent

Die Frequenzumrichter kdnnen Uber Frequenz, Drehzahl oder Prozent angesteuert
werden.

Je nach gewlinschter Ansteuerung missen Sie folgende Normierung am
CFC-Baustein "APL_G120" vornehmen.

a.) Frequenz

Die Solution Templates sind fir das Ansteuern der Frequenzumrichter Uber die
Soll-Frequenz vorparametriert, dennoch sollten diese Einstellungen Gberprift
werden.

1. Offnen Sie den STARTER.

2. Lesen Sie den Wert der Motornennfrequenz aus, der im Parameter P310 des
SINAMICS hinterlegt ist.

3. Offnen Sie den CFC-Plan, indem sich der SINAMICS Baustein "APL_G120"
befindet.

4. Tragen Sie an dem Eingang "FactorRPM" des Bausteins "APL_G120" den
ausgelesenen Wert des Parameters P310 ein.

b.) Drehzahl

1. Offnen Sie den STARTER.

2. Lesen Sie den Wert der Motornenndrehzahl aus, der im Parameter P311 des
SINAMICS hinterlegt ist.

3. Offnen Sie den CFC-Plan, indem sich der SINAMICS Baustein "APL_G120"
befindet.

4. Tragen Sie an dem Eingang "FactorRPM" des Bausteins "APL_G120" den
ausgelesenen Wert des Parameters P311 ein.
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4.5

4.6

c.) Prozent

1. Offnen Sie den CFC-Plan, indem sich der SINAMICS Baustein "APL_G120"
befindet.

2. Tragen Sie an dem Eingang "FactorRPM" des Bausteins "APL_G120" den
Wert 100 ein.

Externe Spannungsversorgung (24V)

Die SINAMICS Geréte bieten die Moglichkeit bei Netzausfall iber externe 24 Volt
die Spannungsversorgung der Regelungsbaugruppe (Control Unit) sicherzustellen.
Die Kommunikation zum Frequenzumrichter bleibt damit bei Netzausfall erhalten.

Die externe 24 Volt Spannungsversorgung erfolgt bei einem SINAMICS G120 uber
die Klemme 31 (24 V) und 32 (0 V)

Bei dem SINAMICS G120C ist keine externe 24 Volt Spannungsversorgung
maoglich.

Ergebnis in der PCS 7 OS Runtime

In der PCS 7 OS Runtime werden nach dem OS-Ubersetzen automatisch die
dazugehdrigen Bausteinsymbole und Bildbausteine erzeugt. Bei Position 1 kdnnen
Sie die Schaltflache erkennen, bei der der Beschriftungstext in "Reset" geandert
wurde.

Abbildung 4-11

APL_G120 \1.,r-:p<|((

-l Ill“"-l?’ IIIII_“—

Start e IE'
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Betatigen Sie nun diese Schaltflache, so 6ffnet sich der Addon-Bildbaustein. In
diesem Faceplate werden Informationen zu Stérungen des Antriebs aufgelistet und
koénnen quittiert werden. Zusétzlich werden die aktuellen Betriebsstunden
angezeigt und die daraus resultierenden Instandhaltungsmeldungen.

Abbildung 4-12

S R
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5

5.1

Konfiguration und Projektierung eines
SINAMICS G/S

Gltig fur SINAMICS S120/S150, G130/G150, GM150, GL150, DCM, G120 ab
V4.2

Nachfolgende Losung kénnen Sie direkt verwenden oder Ihren Bedurfnissen
anpassen. Fir die Projektierung eines SINAMICS G/S fiihren Sie folgende Schritte
aus:

Hardware-Konfiguration

Profilauswahl

1. Offnen Sie die Hardware Konfiguration und wéhlen Sie unter Profile das
"DriveES" Profil aus.

Gerateauswahl

2. Offnen Sie den Produktbaum:
"PROFIBUS DP > SINAMICS".

3. Wahlen Sie aus diesem Ordner Ihren SINAMICS Typ aus und ziehen Sie
diesen per Drag&Drop an den entsprechenden PROFIBUS DP-Strang.

Abbildung 5-1

E[;"HW Config - [AS (Configuration) - 58008228_LV_Converte_Prj] i m jl
Bl) staton Edt Insert PLC Wiew Options Window Help _ =] x|

DEEE G S| e b8 e

o t  —m———————————————ad
1 P5 407104 B e il
Profile DriveES -
3 CPU 410-5H B I El
=48 PROFIBUS-DP =
7 Mo Fieldbus: DP-Mastersystem (1 21 SIMADYN
IF1 2 SIMODRIVE
IF2 1) G120 * 2 G120 (1 SIMOREG
5 PHOE @l = b T B[ SIMOVERT
HEFIR Fort ] é\’ 2103 SINAMICS
£ (20 SINAMICS DCM
s L ek =3 SINAMICS DEP
< PRHCHE - SINAMICS GT10M
A8PIR o] =0 SINAMICS G120
XBPZR PortZ
5
3
i & G120 CU2405 DP
5 -
= & G120 CU240S DPF
B G120 CU2505-2 DP Veekior
= (0 SINAMICS G120C
< | _’l_l {1 SINAMICS G120D0
(3 SINAMICS G130 L
1 SINAMICS G150
| = () G20 CU40E_2_DP [ £ SINAMICS GLISD
(3 SINAMICS GM150
sl Module | Telegram selection / default |oddress | O address | Comment | 23 SINAMICS MY
¢ A OpiwDarn | SIEMENS tefogram 358 FEDET 524,535 4 Q1 SINAMICS 5110 =l
& [ e Dars | SIEMENS refegrarm 67 FEC-E 524 575 — | [F513 2aomo P (CURA0E-20F, G120) %,
5 SINAMICS G120 CU240E-2 DP DP slave with J‘
7 DriveES/SIMOTION intedace (oyclic acyclic, slave-
A LI to-slawe communication, PROFsafs)
Press F1 to get Help. [ [ | A

DP-Adresse einstellen

4. Vergeben Sie die DP-Adresse und bestatigen Sie diese mit OK.
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Abbildung 5-2
Properties - PROFIBUS interface SINAMICS il
" General Parameters |
Address: " -
Transmission rate: 1.5 Mbps
Subnet:
— nat netwaorked — [Ew...
PROFIBUS(1) 1.5 Mhbps
Froperties... |
Delete |
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Firmware-Version auswéhlen
5. Vergeben Sie die entsprechende Firmware und bestatigen Sie diese mit OK.
Abbildung 5-3

Properties - G120_CU240E_2_DP x|

Dirive Unit/ Bus Address |

Device farnily: SINAMICS

Device: SINAMICS G120

Device characteristic: CUZ40E-2 DP

Version | e—— | |

Telegrammauswabhl

6. Wahlen Sie danach unter "Vorbelegung:" das fir den PCS 7-Baustein
bendtigte Telegramm SINAMICS "SIEMENS Telegramm 352, PZD-6/6" aus.

Abbildung 5-4

DP slave properties x|

General Configuration |Parameter\zation|

Default Standard telegram 1, FZ0-2/2 _'l
MNaone ;A
Option Standard telegram 1. PZD-2/2 \ @

Standard telegram 20, PZD-2/6

Slot e I

L e
4 [Actualv.. |SIEMENStE\egram 354, PIV+PZD-6/6 i
5 [Setpoint PZ0 1| Output 2 (524 |0, |2 |WWaord |Total le..
53

PEOFsafe ... | Insert slat Delete slot

Master-slawe configuration 1

haster: 210P
Station: AS

Comment: I il
Ok ) Cancel Help
ey | |

Projektierung von SINAMICS Antrieben
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E/A Adresse einstellen

7. Achten Sie darauf, dass sowohl die Eingangs- als auch Ausgangsadresse den

gleichen Wert besitzen.

Abbildung 5-5
DP slave properties
"General Configuration | Farameterization |
Default |SIEMENS telegram 352 PZD-6/6 =]
Option: [Mo PROFIsate =l
Slat Drive PROFIBUS nartner
Type Add.. Type P[0 L fPr. L) Unit | Consist... Comr...

[4 JActual value |PZD 1| Input 2 524 )0 |6 [Word |Total le..
5 |Setpoint PZD 1| Output 2 |[524 )0 |6 [WMord |Total le..

PROFsate .. | Inser slat Belete slat

baster-slave configuration 1

Master: (2) DF
Station: AS
Comment: I ﬂ

5.2 CFC-Konfiguration

Template

Legen Sie einen CFC-Plan an.

Offnen Sie die Bibliothek "'DRVPCS7_APL".
Kopieren Sie das Template "APL_GS".

A wDN PR

Hinweis  Weitere Information wie Sie Messstellen generieren, finden Sie in der PCS 7-

Dokumentation "Messstelle zuordnen/erstellen”.
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5. Markieren Sie den Eingang "VALUE" des Bausteins "APL_GS" und fiihren Sie
Uber rechte Maustaste "Verschaltung zu Operand..." ("Interconnection to
Address...") aus.

Abbildung 5-6
APL_G3
BPL_GE
Control e
1—{EW Dosdct —{Zl ’7
1—| AcStarct SimCT] |
B AL IP——— =
el axi=|  Interconnecton o Address... F3 -
16274 DN T Al INtercornecton. .
szg—LADTC
—|MODE . .
racx  Object Properties... Alt+Return
FERAT ZndEcz|—
MODF SndErzec|—
O0—R=tM3L i FeowErc|—

6. Wahlen Sie die Eingangsadresse aus, die Sie in der HW-Konfig vergeben
haben.

7. Bei dem Baustein MotSpdCL andern Sie nun den Wert des
Eingangsparameters "SP_LiOp" von 1 auf 0 (1). Durch diese Anderung wird
die Sollwertquelle (intern/extern) auf "ber den Bediener" umgeschaltet.

© Siemens AG 2018 All rights reserved

Abbildung 5-7
Mot 3pdCL
Mot SpdCL
Motor =p i
1
1— Fod &ut ME Belea—
00— St op &ut MonlsmET —
O—{Rewdut MonStaEz —
o—MedLilp E_Ftphct —
O0— dutsMadL i Lockdct —
o—ManMadLli GrpErr—
op—Laocalli RdyTaltal—
I as{nesLi BdyToRes |—
0— FwdLacal Warnict —
0— Stoploca Fod—
o—RevLocal o
3—Local Bex P_Fud—
= 3 Fhk Frod P_Btapf—
FhkRew P_Rev|—
55 _0— 5F_Ext Local Act [—
100 0— FF_Hilim Aut Aot —
1.0— FactGR Manbdce —
-5g_.0—{5F_LoLim Oo=mdes—
— o nof Fhlk FPoedOu—
ol 1—5F_Lilp FbkPewlul—
P Ty BF_us —
0— 5F_IntLi BF_Ouci|—
100 0—5F_0Op3ca BP_Entdc—
0— 3F_Unit EbkOut —
—e ER—
e 10&5— Ehl1ln itI A Oue —
EI e ey A7 Unic|—
G0.0—(Bkk0pSca AF_OpSca—
1—{Moniter 3T_Thorst —
20— MoenTifza Statusli—

8. Andern Sie den Wert am Eingangsparameter "RbkUnit" von 1085
(Umdrehungen pro Minute) auf 1342 (Prozent).
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9. Wechseln Sie von Plan 1 zu Plan 2 und 6ffnen Sie mit einem Doppelklick (1)
auf den Eingangsparameter "SelFp1" die Anschlusseigenschaften ("Properties
— Input/Output”).

Abbildung 5-8

Properties - Input /Output il
Block: hMotSpdCL MotSpd CL
o SelFpl - INANY) iz
[ Invisible
Yalue: I
[v Watched
Comment: Select Faceplate 1
Archive: I LI
Dperator authorization level: a 05 additional text: e IReset
Farce Process objectwview
[~ Add forcing [~ Parameter
[ Forcing active [~ Signal
Force value:
[~ WES-relevant

0K Cancel Help

10. Fugen Sie das Wort "Reset" in dem Textfeld neben dem "OS-Zusatztext"
("OS additional text:") hinzu (2). Hierdurch wird im Faceplate der
Beschriftungstext fur die Schaltflache, der den Addon-Bildbaustein aufruft,
angepasst.

11. Bestétigen Sie die Anderung mit einem Klick auf "OK" (3).

Freischaltung / Sperrung der Drehrichtung

Die Freischaltung / Sperrung der Drehrichtung am APL-Baustein ("MotSpCL")
erfolgt Gber den Eingang "OS_Perm" (Bit 5 und Bit 6).

Projektierung von SINAMICS Antrieben
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Simulation

Die Simulation wird durch das Setzen des Eingangs "SimOn" am APL-Baustein
"MotSpCL" auf "1" aktiviert.

Meldeverhalten

Fur die Meldegenerierung werden in dem Template die folgenden
Bausteinparameter des "APL_GS" Bausteins dem Baustein "MotSpdCL" als
Begleitwert zur Verfliigung gestellt.

Tabelle 5-1
Bausteinparameter Eingang Verwendung in Meldeklasse
APL_GS Begleitwert Meldung
MotSpdCL
ErrNum ExtVal106 Ext Msg3 S
AlarmNum ExtVall05 Ext Msg2 F
GrErrNum ExtVall04 Ext Msgl

© Siemens AG 2018 All rights reserved

* Meldeklasse S: AS-Leittechnikmeldung-Stérung
** Meldeklasse F: AS-Leittechnikmeldung-Fehler

Mit Hilfe der Anwender-Textbibliotheken werden die Fehlertexte der Antriebe
dynamisch in die Meldung eingebaut. Der Begleitwert liefert dazu den Index in der
Textbibliothek auf den aktuellen Text.

Abbildung 5-9

# \58008228_LV_Converte_Pri\AS\CPU 410-5H4S7-Program’, o =]
Index English (United States) .|

1 f1ooo Internal software errar 1

2 1001 Internal software errar

) 1002 Internal software errar

4 1003 Acknowledgement delay when accessing the memory

i 1004 Internal software errar

3 1005 Firmware download for DRIVE-CLIG component unsuccessiul

7 1006 Firmware update for DRIVE-CLIG component reguired

=] 1007 FOWER OM for DRIVE-CLIG component required

=l 1002 Upload not poss.

10 (1009 CLU: Control module overtemperature

11 (1010 Crrive type unknown

1z (1011 Download interrupted

13 (1012 Froject conversion error

14 |[1015 Internal software error

15 |[1016 Firmware changed

16 [1017 Compaonent lists changed

17 [1018 Booting has been interrupted several fimes

18 [1019 'Wiiriting to the remaovable data medium unsuccessul

19 [1028 Conifiguration errar

20 [1030 Sign-otlife failure for master control

21 (1031 Sign-of-life faillure for OFF in REMOTE

22 [1033 Units changeover. Reference parameter value invalid

23 [1034 Units changeaover. Calculation parameter values afler reference value change unsuccessmul

24 [1035 ACH: Bootfrom the hack-up parameter back-up files

25 [1036 ACH: Parameter back-up file missing

26 |1037 ACH: Re-naming the parameter back-up file unsuccessiul

27 |1038 ACH: Loading the parameter hack-up file unsuccessful

28 |1029 ACH: Writing 1o the parameter back-up file was unsuccessiul

29 |1040 Save parameter settings and carry out a POWER ON

30 |1041 Parameter save necessary

31 |1042 Parameter errar during project download

32 |1043 Fatal error at project download

33 |1044 CU: Descriptive data errar

34 |1045 CU: Configuring data invalid

35 |1043 CU: Itis not possible to write to file

36 110450 Wermory card and device incompatible il

KT bl 4

An der Stelle, an der der dynamische Text eingeblendet wird, ist ein Platzhalter
eingetragen.
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Die Textbibliotheken sind Bestandteil der Drive ES PCS 7 APL Bibliothek. Die
folgenden Textbibliotheken werden fur die Verwendung des Templates bendtigt:

Tabelle 5-2
Textbibliothek Beschreibung
TextbibSG Fehlertexte SINAMICS S/G
TextbibGen Allgemeine Fehlertexte fur alle Varianten

Kopieren Sie nun die beiden Texthibliotheken aus der Drive ES PCS 7 APL
Bibliothek in Ihr Projekt.

Abbildung 5-10

SIMATIC Manager - DRVPCS7_APL
Fle Edit Insert PLC View Cptons Window

=10l

R

& |[<NoFiter> BRI

£ 58008228_LV_Cor

=10l

2178 58008228_LY_Converte_MP

Objectname Symhbo

=8 58008228 LV_Converte_Prj | @ Sources —

@Blocks -

E
|5| CPU4IIEH ::

S STertlbraies  —
H {0 Sources @Symbu\s -
gl Blocks
{8l Charts
(& TextLibraries

%2 DRVYPCST_APL (Component View) - C:\Program Files (xB6)1SIEMENS\STEPT S7libs\DRVPCSY_

2@ DRVPCE7_APL Ohjectname Symholic name: Type
=+ 57 Program e - User TextLibrary 1060 — 07/03¢
== 8 TextbibGen - User Text-Library b346 1213

/
N - UserTextlibrary 32367 — o731
{8l Charts :F%Texlb\h‘SG I - User Textlibrary 1561, — 0703
B T Libraies!

Hinweis  Weitere Informationen zu Anwender-Textbibliotheken finden Sie in der
Online-Hilfe zu SIMATIC PCS 7 unter dem Stichwort "Anwender-
Textbibliotheken"
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5.3 Parametrierung

Parametrierung des Frequenzumrichters mit STARTER
Es gibt mehrere Mdéglichkeiten den Frequenzumrichter zu parametrieren.

Wir empfehlen die Nutzung der Software STARTER, da diese den grofiten
Funktionsumfang bietet. Deshalb wird nachfolgend die Parametrierung
ausschlie3lich mit dem STARTER durchgefuhrt.

Sollten Sie eine andere Moglichkeit der Parametrierung nutzen, so kann es zu
Abweichungen kommen.

Offnen des STARTERS
1. Offnen Sie die Hardware Konfiguration.
2. Markieren Sie den SINAMICS G/S und 6ffnen Sie dessen Kontextmen.
3. Wahlen Sie "Objekt 6ffnen mit STARTER" aus.
Der STARTER steht nun zur Verfligung.

Parametrierung des Antriebs

Der Leitstand und der Vor-Ort Betrieb werden jeweils tGiben einen eigenen
Datensatz parametriert.

Leitstandbetrieb (Datensatz 0)

Der Baustein ubertragt zyklisch 6 Prozessdatenworte (Steuerwort, Sollwerte) zum

SINAMICS und empféngt zyklisch 6 Prozessdatenworte (Zustandswort, Istwerte)

von diesem.

Nachfolgend parametrieren Sie die Prozessdatenworte, die im Leitstandbetrieb
vom technologischen Baustein zum SINAMICS G/S Ubertragen werden:

Tabelle 5-3
Beschreibung Parameter Datentyp Telegrammplatz
Steuerwort * WORD 1. Wort
Haupt-Sollwert SP_EXT/SP_INT REAL” 2. Wort
Frei wahlbarer Sollwert | PCD_3_IN WORD 3. Wort
Frei wahlbarer Sollwert | PCD_4_IN WORD 4. Wort
Frei wahlbarer Sollwert | PCD_5 IN WORD 5. Wort
Frei wahlbarer Sollwert | PCD_6_IN WORD 6. Wort
Parametrieren Sie nun die Prozessdatenworte, die im Leitstandbetrieb vom
SINMICS G/S zum technologischen Baustein tbertragen werden:
Tabelle 5-4
Beschreibung Parameter Datentyp Telegrammplatz
Zustandswort * WORD 1. Wort
Haupt-Istwert PV REAL” 2. Wort
Strom-Istwert CcPV REAL”™ 3. Wort
Momenten-Istwert TPV REAL” 4. Wort

Projektierung von SINAMICS Antrieben
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Beschreibung Parameter Datentyp Telegrammplatz
Frei wahlbarer Istwert PCD_5 WORD 5. Wort
bzw. Warnungsnummer
Frei wahlbarer Istwert PCD_6 WORD 6. Wort
bzw. Stérungsnummer

*  Steuerwort und Zustandswort werden vom Baustein gebildet. Die notwendigen
Bits werden einzeln an die E/A-Leiste gefiihrt.

Die Inbetriebnahme des Antriebs fiihren Sie tiber STARTER oder das AOP durch.

Fir den PROFIBUS-Betrieb ist folgende STARTER Parametrierung notwendig:
Tabelle 5-5

Parameter Beschreibung
p009 (CU3x0) = 30 Ist nur erforderlich, um die richtige
(Werkseinstellung) Vorbelegung fiir CDS1 (Vor-Ort-Betrieb)
sicherzustellen.
p918 = PROFIBUS Adresse Es wird empfohlen die Adresse uber die
Dip-Schalter an der CU einzustellen
Parameter sichern p0977 (CU3x0) = 1 Ausfallsichere Parametersicherung

Die Verschaltung kann ab der FW V2.4 bei S-Geraten vom Typ "Vektor" und G-Geréaten
direkt durch die Vorgabe des Telegramms 352 im Parameter 922 eingestellt werden.

Aktivierung der Steuerung tiber PROFIBUS gemaf Betriebsanleitung

Elektronikspannung aus- und wieder einschalten

Alternative Parametrierung tiber BICO-Verschaltung:

Tabelle 5-6
Parameter Beschreibung

p0922 =1 Standardtelegramm 1
p0922 = 999 freie Parametrierung des SINAMICS
p2051.2 (Antrieb/Achse) = 68 Stromistwert in Wort 3 an das AS
p2051.3 (Antrieb/Achse) = 80 Momenten-Istwert in Wort 4 an das AS
p2051.4 (Antrieb/Achse) = 2132 Warnungsnummer in Wort 5 an das AS
p2051.5 (Antrieb/Achse) = 2131 Stérungsnummer in Wort 6 an das AS
Parameter sichern p0977 (CU3x0) = 1 Ausfallsichere Parametersicherung
Aktivierung der Steuerung tber PROFIBUS gemaf Betriebsanleitung
Elektronikspannung aus- und wieder einschalten

Vor-Ort Betrieb

Soll am Antrieb die Umschaltung auf "Vor-Ort-Betrieb" ausfiihrbar sein, ist dafur
der CDS1 im Antrieb zu verwenden. Auf diesen wird mit einem externen Signal (z.
B. vom Schlusselschalter im Umrichterschrank) umgeschaltet.

Die folgenden Parametrierungen stellen ein Beispiel fir die Realisierung der
Vor-Ort-Umschaltung dar. Der Sollwert und zum Teil die Steuersignale werden
dabei beim G150/S150 auf das Klemmleistenmodul (TM31) und beim G130/S120
entweder auf die CU-Klemmenleiste oder auf die TM31-Klemmenleiste verdrahtet.
Das externe Umschaltsignal wird auf den Digitaleingang 4 und das EIN/AUS1-
Kommando auf den Digitaleingang 0 gelegt. Die Umschaltung von Leitstand auf
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Vor-Ort-Betrieb erfolgt stof3frei, indem der aktuelle Istwert auf den Sollwertkanal
des Motorpotis Gbertragen wird. Hierzu ist folgende Parametrierung notwendig:

Tabelle 5-7

Parameter

Beschreibung

p1070.1 = 1050

Drehzahlsollwert ber Motorpoti

pl1043.1 = 4022.4

Signal fur Motorpoti setzen uber TM31, hier D14

pl043.1=722.4

Signal fur Motorpoti setzen uber CU, hier DI4

p1044.1 = 63

Setzwert fur Motorpoti Sollwert, hier Drehzahl-Istwert

Die Verschaltung der Istwerte bleibt wie beim Leitstandbetrieb erhalten.
Weiterfihrende Informationen erhalten Sie in der Betriebsanleitung des

SINAMICS.

Hinweis  Damit die Umschaltung in den Vor-Ort-Betrieb nicht nur im Umrichter, sondern
auch im AS-Baustein erkannt wird, muss das Umschalten-Signal (z. B. vom
Schlisselschalter im Umrichterschrank) zusatzlich auf einen digitalen Eingang
der AS verdrahtet werden. Auf diesen digitalen Eingang muss dann der Eingang
“LocalLi* des AS-Bausteins verschaltet werden.

Automatischer Wiederanlauf fiir SINAMICS G120 ab Firmeware V4.x

Mit dem Parameter P1210 wird die Wiedereinschaltautomatik konfiguriert:

Tabelle 5-8
P1210 =... Anlaufverhalten

Wiedereinschaltautomatik sperren.
Quittieren aller Stérungen ohne Wiedereinschalten.
Wiedereinschalten nach Netzausfall ohne weitere
Wiedereinschaltversuche.

6 Wiedereinschalten nach Stérung mit weiteren
Wiedereinschaltversuchen

14 Wiedereinschalten nach Netzausfall nach manueller
Fehlerquittierung.

16 Wiedereinschalten nach Stérung nach manueller
Fehlerquittierung.

26 Quittieren aller Stérungen und Wiedereinschalten bei EIN-Befehl.
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Wiedereinschaltautomatik
Abbildung 5-11

Modus Wiedereinschaltatomatik (WEA)

Keine WEA Stérungen automatisch Stdrungen automatisch Stérungen nicht automa- Stérungen automatisch
quittieren. quittieren, wenn tisch quittieren. quittieren.
ON/OFF1-Befehl = 1
I | | |
Motor nicht automatisch Motor automatisch Motor automatisch Motor automatisch
einschalten. einschalten einschalten. einschalten
Nach Nach Nach Nach
Netzausfall || Netzausfall Netzausfall || Netzausfall
und und
Stérungen Stérungen
I I I |
[pr210=0] | p1210= 1 | [p1210=4|[pt210=6 | [p1210=14][pt210=16 ] | p1210 = 26

Weiterfihrende Informationen

Weiterfiihrende Informationen finden Sie in der Parameterliste der
SINAMIGS G120 Anwender-Dokumentation.

Die Parameterlisten sind zusatzlich im Internet auf der Service und Support Seite
hinterlegt:

Parameterliste fir SINAMICS G120
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/ps/13213

(Suchbegriff: Parameterliste)
Wahlen Sie das Dokument flr das verwendete Gerét (Typ, Firmware) aus.

Automatischer Wiederanlauf fir SINAMICS S110, S120, SM120, S150, SL150, G130, G150,
GL150, GM150

Die Wiedereinschaltautomatik dient dem automatischen Wiederanlauf des

Antriebs / Antriebsverbandes bei Netzwiederkehr nach einem Netzausfall. Alle
anstehenden Stérungen werden dabei automatisch quittiert und der Antrieb wieder
eingeschaltet. Da die Funktion nicht nur auf Netzstérungen beschrankt ist, kann sie
auch zur automatischen Storquittierung und Neustart des Motors nach beliebigen
Storabschaltungen eingesetzt werden. Um ein Zuschalten des Antriebs auf eine
noch drehende Motorwelle zu erméglichen, ist die Funktion "Fangen" Gber p1200
zu aktivieren.

Modus bei Wiedereinschaltautomatik:

Tabelle 5-9
P1210=... Modus Anlaufverhalten
0 Wiedereinschalt- Wiedereinschaltautomatik inaktiv
automatik sperren
1 Quittieren aller Bei p1210 = 1 werden anstehende Stérungen automatisch

Stoérungen ohne
Wiedereinschalten

quittiert, wenn deren Ursache beseitigt ist. Treten nach der
erfolgreichen Stdrquittierung erneut Stérungen auf, dann
werden auch diese wieder automatisch quittiert. Zwischen
erfolgreicher Storquittierung und erneutem Auftreten einer
Stérung muss mindestens eine Zeit von p1212 + 1s
vergehen, wenn das Signal EIN/AUS1 (Steuerwort 1, Bit 0)
auf HIGH-Pegel steht. Steht das Signal EIN/AUS1 auf
LOW-Pegel, muss die Zeit zwischen erfolgreicher
Storquittierung und erneuter Stérung mindestens 1 s
betragen. Bei p1210 = 1 wird keine Stérung FO07320
erzeugt, wenn der Quittierversuch fehlschlagt,
beispielsweise wegen zu haufig auftretender Stérungen.
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P1210=... Modus

Anlaufverhalten

4 Wiedereinschalten nach
Netzausfall, keine
weiteren Anlaufversuche

Bei p1210 = 4 wird ein automatischer Wiederanlauf nur
dann durchgefiihrt, wenn zuséatzlich die Stérung F30003 am
Motor Module aufgetreten ist oder ein HIGH-Signal am
Binektoreingang p1208[1] ansteht oder wenn im Falle eines
Antriebsobjektes Einspeisung (x_Infeed) die Stérung
F06200 aufgetreten ist. Stehen noch weitere Stérungen an,
so werden diese Stérungen ebenfalls mit quittiert und bei
Erfolg der Anlaufversuch fortgesetzt. Ein Ausfall der

24 V Stromversorgung der CU wird als Netzausfall
interpretiert.

6 Wiedereinschalten nach
beliebiger Stérung mit
weiteren
Anlaufversuchen

Bei p1210 = 6 wird ein automatischer Wiederanlauf nach
beliebiger Stérung oder bei p1208[0] = 1 durchgefiihrt.
Treten die Stérungen zeitlich nacheinander auf, so wird die
Anzahl der Anlaufversuche mittels p1211 festgelegt. Eine
zeitliche Uberwachung ist mit p1213 einstellbar.

Weiterfihrende Informationen

Weiterfiihrende Informationen finden Sie in den Parameterlisten der SINAMICS
S110, S120, G130, G150 Anwender-Dokumentationen.

Die Parameterlisten sind zusatzlich im Internet auf der Service und Support Seite

hinterlegt:

Parameterliste flir SINAMICS G1x0
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/ps/13213

(Suchbegriff: Listenhandbuch)

Parameterliste fir S1x0

https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/ps/13229

(Suchbegriff: Listenhandbuch)
Wabhlen Sie das Dokument fur das verwendete Geréat (Typ, Firmware) aus.
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54 Normierung des Frequenzumrichters

Der eingesetzte Funktionsbaustein muss entsprechend des eingesetzten Motors
und der Ansteuerungsart normiert werden.

Ubersetzung

1. Tragen Sie an dem Eingang "FactorGU" des Bausteins "APL_GS" die
Ubersetzung Motor-Maschine ein.

Bezugsstrom

2. Offnen Sie den STARTER.

3. Lesen Sie den Wert des Bezugsstroms aus, der im Parameter P2002 des
SINAMICS hinterlegt ist.

4. Offnen Sie den CFC-Plan, indem sich der SINAMICS Baustein "APL_GS"
befindet.

5. Tragen Sie an dem Eingang "FactorCPV" des Bausteins "APL_GS" den
ausgelesenen Wert des Parameters P2002 ein.

Normierung auf Frequenz, Drehzahl oder Prozent

Die Frequenzumrichter kdnnen Uber Frequenz, Drehzahl oder Prozent angesteuert

werden.

Je nach gewtlinschter Ansteuerung muissen Sie folgende Normierung am
CFC-Baustein "APL_GS" vornehmen.

a.) Frequenz

Die Solution Templates sind fir das Ansteuern der Frequenzumrichter Uber die
Soll-Frequenz vorparametriert, dennoch sollten diese Einstellungen Gberprift
werden.

1. Offnen Sie den STARTER.

2. Lesen Sie den Wert der Motornennfrequenz aus, der im Parameter P310 des
SINAMICS hinterlegt ist.

3. Offnen Sie den CFC-Plan, indem sich der SINAMICS Baustein "APL_GS"
befindet.

4. Tragen Sie an dem Eingang "FactorRPM" des Bausteins "APL_GS" den
ausgelesenen Wert des Parameters P310 ein.
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b.) Drehzahl
1. Offnen Sie den STARTER.

2. Lesen Sie den Wert der Motornenndrehzahl aus, der im Parameter P311 des
SINAMICS hinterlegt ist.

3. Offnen Sie den CFC-Plan, indem sich der SINAMICS Baustein "APL_GS"
befindet.

4. Tragen Sie an dem Eingang "FactorRPM" des Bausteins "APL_GS" den
ausgelesenen Wert des Parameters P311 ein.

c.) Prozent
1. Offnen Sie den CFC-Plan, indem sich der SINAMICS Baustein "APL_GS"
befindet.
2. Tragen Sie an dem Eingang "FactorRPM" des Bausteins "APL_GS" den Wert
100 ein.
55 Externe Spannungsversorgung (24 V)

Die SINAMICS Geréte bieten die Moglichkeit bei Netzausfall iiber externe 24 Volt
die Spannungsversorgung der Regelungsbaugruppe (Control Unit) sicherzustellen.
Die Kommunikation zum Frequenzumrichter bleibt damit bei Netzausfall erhalten.

Die externe 24 Volt Spannungsversorgung erfolgt tber folgende Klemmen:

SINAMICS G120: Klemme 31 (24 V) und 32 (0 V)
SINAMICS S120: Klemme X124

Bei den Geraten SINAMICS G120C ist keine externe 24 Volt
Spannungsversorgung maglich
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5.6 Ergebnis in der PCS 7 OS Runtime

In der PCS 7 OS Runtime werden nach dem OS-Ubersetzen automatisch die
dazugehdorigen Bausteinsymbole und Bildbausteine erzeugt. Bei Position 1 kénnen
Sie die Schaltflache erkennen, bei der der Beschriftungstext in "Reset" geédndert
wurde Abbildung 5-12

APL_GS/MotSpdClL

Betatigen Sie nun diese Schalflache, so 6ffnet sich der Addon-Bildbaustein. In
diesem Faceplate werden detaillierte Informationen zu Stérungen des Antriebs
aufgelistet und kdnnen quittiert werden. Zusatzlich werden die aktuellen
Betriebsstunden angezeigt und die daraus resultierenden
Instandhaltungsmeldungen.
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Abbildung 5-13
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6 Drive ES PCS 7 Produktvarianten

Die Drive ES PCS 7 Bibliothek ist in mehreren Produktvarianten verfiigbar. Zum
einen, um den unterschiedlichen PCS 7 Version gerecht zu werden und zum
anderen, um die neuen Anforderungen des APL-Styleguide zu entsprechen.

Daruber hinaus wird ab PCS 7 V8.0 ein universeller Motor-Treiberbaustein
angeboten, mit dem frequenzgerichtete Motoren angebunden werden kénnen und
der Basisfunktionalitaten zur Verfiigung stellt.

In der nachfolgenden Tabelle sind alle Produktvarianten aufgefiihrt und kurz
beschrieben. Zusétzliche Informationen sollen Ihnen helfen, die fiir Sie richtige
Produktvariante zu finden.

Tabelle 6-1
PCS 7 Version Bendtigte Beschreibung Vor- und Nachteile
Drive ES
Bibliothek
V7.1 Drive ES Die Drive ES Add-on Bibliothek ist Engineering und
Neuprojektierung PCS7V7.1 die einzige Siemens Lésung flr Inbetriebnahme der
das Einbinden von SINAMICS und Antriebe in vertrauter
MICROMASTER Antrieben in PCS 7 Umgebung
PCS7V7.1. Erweiterung der PCS 7
Das Anwendungsbeispiel OS Runtime
"Projektierung von SINAMICS und Meldungen durch
MICROMASTER Antrieben mit mitgelieferte Textlisten
Drive ES in PCS 7 V7.1" Siemens Add-on
(ID: 58007228) beschreibt das Produkt
Engineering in PCS 7 V7.1 und .
stellt vollstandig konfigurierte und Bedienen und
getestete Templates zur Beobachten tber APL-
Verfiigung. Faceplates
Zusétzlich bendétigtes
Prozessobjekt (PO)
pro Antrieb
Kostenpflichtig
V7.1 » V8.0 Drive ES Diese Drive ES Bibliothek dient Engineering und
ohne neue PCS 7 V8 ausschlieB3lich dazu, die Inbetriebnahme der
Funktionen Hochriistung von PCS 7 V7.1 auf Antriebe in vertrauter
V8.0 ohne zusétzliches PCS 7 Umgebung
Engineering zu gewahrleisten. Erweiterung der PCS 7
Es werden im Gegensatz zu der OS Runtime
Drive ES PCS 7 APL V8 keine Meldungen durch
neuen Funktionen angeboten. mitgelieferte Textlisten
Engineering und Inbetriebnahme Siemens Add-on
sind in dem Anwendungsbeispiel Produkt
"Projektierung von SINAMICS und :
MICROMASTER Antrieben mit ggg:f;the”nngber APL.
Drive ES in PCS 7 V7.1" Faceplates
(ID: 58007228)" beschrieben. o L
Zusatzlich bendtigtes
Prozessobjekt (PO)
pro Antrieb
Kostenpflichtig
Mitgelieferte
Faceplates miissen
deaktiviert werden
V7.1 » V8.0 Drive ES Diese Drive ES Bibliothek ist das Engineering und
mit neue PCS 7 APL V8 | Ergebnis einer vollstandigen Inbetriebnahme der
Funktionen Uberarbeitung und Antriebe in vertrauter
Weiterentwicklung, bei der der PCS 7 Umgebung
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PCS 7 Version Bendtigte Beschreibung Vor- und Nachteile
Drive ES
Bibliothek
APL-Styleguide konsequent Erweiterung der PCS 7
berticksichtigt wurde. Die Drive OS Runtime
ES Bausteine arbeiten nun als Meldungen durch
reine Kanalbausteine und bilden mitgelieferte Textlisten
mit dem APL-Motorbaustein Kein zusatzliches
"MotSpdCL" eine Einheit. Process Object (PO),
Zusatzlich werden die neuen da reiner Kanaltreiber
SINAMICS Antriebe unterstutzt. .
Siemens Add-on
Burch die U i p Produkt
urch die Umstellung muss die :
Anbindung der Antriebe in jedem ggg:f;cehrleunngber APL-
Fall neu erstellt werden. Faceplates
) i Reine Kanalbausteine
Vorliegende Dokumentation Kostenbflichti
beschreibt das Engineering und P 9
Inbetriebnahme der Antriebe.
V8.0 Drive ES Diese Drive ES Bibliothek ist das Engineering und
Neuprojektierung PCS 7 APL V8 | Ergebnis einer vollstandigen Inbetriebnahme der
mit Drive ES Uberarbeitung und Antriebe in vertrauter
Weiterentwicklung, bei der der PCS 7 Umgebung
APL-Styleguide konsequent Erweiterung der PCS 7
beriicksichtigt wurde. Die Drive 0OS Runtime
ES Bausteine arbeiten nun als Meldungen durch
reine Kanalbausteine und bilden mitgelieferte Textlisten
mit dem APL-Motorbaustein Kei stzlich
"MotSpdCL" eine Einheit. ein zusab_z IIS es d
Zusatzlich werden die neuen Pr_ozesso 1 t.(PO)’ a
SINAMICS Antriebe untersttzt. reiner Kanaltreiber
Siemens Add-on
Vorliegende Dokumentation ProQukt
beschreibt das Engineering und Bedienen und
Inbetriebnahme der Antriebe und Beobachten tber APL-
stellt vollstandig konfigurierte und Faceplates
getestete Templates zur Reine Kanalbausteine
Verfugung. Kostenpflichtig
V8.0 APL-Standard- | Zusatzlich zu den oben erwahnten PCS 7 Standard-
Neuprojektierung Motorbaustein | Drive ES Produktvarianten liefert Motorbaustein
ohne Drive ES "FbDrive" die APL Bibliothek den universell Steht bei neuen PCS 7
einsetzbaren Funktionsbaustein Version sofort zur
"FbDrive" fur frequenzgerichtete Verfigung
Motoren. Mit diesem kdnnen alle Nicht fsi
frequenzgerichtete Motoren, die Mlc():torgzrbaeljschlr:e‘irlzns
das genormte Telegramm 20
verwenden, angebunden werden. Keine zusatzliche
Installation oder
Lizenzierung nétig
Kein zusétzliches PO
Kostenfrei
V8.1 Drive ES Vorliegende Dokumentation Engineering und
PCS 7 APL beschreibt das Engineering und Inbetriebnahme der
V8.1 Inbetriebnahme der Antriebe und Antriebe in vertrauter
stellt vollsténdig konfigurierte und PCS 7 Umgebung
getestete Templates zur Siemens Add-on
Verfugung. Produkt
Bedienen und
Beobachten tber APL-

Projektierung von SINAMICS Antrieben
Beitrags-ID: 58007228, V4.0, 09/2018

53




6 Drive ES PCS 7 Produktvarianten

© Siemens AG 2018 All rights reserved

PCS 7 Version Bendtigte Beschreibung Vor- und Nachteile
Drive ES
Bibliothek
Faceplates

e  Unterstitzung von
SINAMICS-Antrieben,
die Uber PROFINET
eingebunden werden

V8.2 (SP1) Drive ES Vorliegende Dokumentation e Engineering und
PCS 7 APL beschreibt das Engineering und Inbetriebnahme der
V8.2 Inbetriebnahme der Antriebe und Antriebe in vertrauter
stellt vollstéandig konfigurierte und PCS 7 Umgebung
getestete Templates zZur . SINAMICS-Antriebe
Verfugung. mit FW-Version V4.8

und V4.7 SP6 werden
nun unterstitzt

V9.0 (SP1) Drive ES Vorliegende Dokumentation e Engineering und
PCS 7 APL beschreibt das Engineering und Inbetriebnahme der
V9.0 SP1 Inbetriebnahme der Antriebe und Antriebe in vertrauter
stellt vollsténdig konfigurierte und PCS 7 Umgebung
getestete Templates zur ° SINAMICS-Antriebe
Verfiigung. mit FW-Version V5.1

und V4.7 SP9 werden
nun unterstutzt

e Mit dem Einsatz der
CFC-Version
ab v9.0.1.2 ist
eine parallele
Anwendung vom
FbDrive aus der PCS 7
Standardbibliothek und
den Bausteinen aus
der Drive ES PCS7
Bibliothek in PCS 7
Projekten mdglich.

Hinweis Weitere Informationen zu den Vor- und Nachteilen der Versionen finden Sie in
den Produktmitteilungen zu den jeweiligen Versionen.
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7
7.1

Anhang

Service und Support

Industry Online Support

Sie haben Fragen oder brauchen Unterstiitzung?

Uber den Industry Online Support greifen Sie rund um die Uhr auf das gesamte
Service und Support Know-how sowie auf unsere Dienstleistungen zu.

Der Industry Online Support ist die zentrale Adresse fiir Informationen zu unseren

Produkten, Lésungen und Services.

Produktinformationen, Handbiicher, Downloads, FAQs und Anwendungsbeispiele
— alle Informationen sind mit wenigen Mausklicks erreichbar:
https://support.industry.siemens.com/

Technical Support

Der Technical Support von Siemens Industry unterstitzt Sie schnell und kompete
bei allen technischen Anfragen mit einer Vielzahl maRRgeschneiderter Angebote
—von der Basisunterstiitzung bis hin zu individuellen Supportvertragen.

Anfragen an den Technical Support stellen Sie per Web-Formular:
https://www.siemens.de/industry/supportrequest

SITRAIN = Training for Industry

Mit unseren weltweit verfligbaren Trainings flr unsere Produkte und Losungen
unterstiitzen wir Sie praxisnah, mit innovativen Lernmethoden und mit einem
kundenspezifisch abgestimmten Konzept.

Mehr zu den angebotenen Trainings und Kursen sowie deren Standorte und
Termine erfahren Sie unter:
https://www.siemens.de/sitrain

Serviceangebot

Unser Serviceangebot umfasst folgendes:
e Plant Data Services

e Ersatzteilservices

e Reparaturservices

e Vor-Ort und Instandhaltungsservices
e Retrofit- und Modernisierungsservices
e Serviceprogramme und Vertrage

Ausfihrliche Informationen zu unserem Serviceangebot finden Sie im
Servicekatalog:
https://support.industry.siemens.com/cs/sc

Industry Online Support App

Mit der App "Siemens Industry Online Support" erhalten Sie auch unterwegs die
optimale Unterstiitzung. Die App ist fir Apple iOS, Android und Windows Phone
verfligbar:

https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/sc/2067
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7.2 Links und Literatur

Tabelle 7-1

Nr.

Thema

\1\

Siemens Industry Online Support
https://support.industry.siemens.com

\2\ Link auf die Beitragsseite des Anwendungsbeispiels
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/58007228
\3\ Informationen zu Drive ES
http://w3.siemens.com/mcms/mc-solutions/de/software/drive-es/Seiten/drive-
es.aspx
7.3 Anderungsdokumentation
Tabelle 7-2
Version Datum Anderung
V1.0 01/2012 Erste Ausgabe
V1.1 02/2012 Korrigierte Parameter in folgenden Kapiteln:
e Kapitel 4.4 "Normierung des Frequenzumrichters"
e Kapitel 5.4 "Normierung des Frequenzumrichters"
e Kapitel 6.4 "Normierung des Frequenzumrichters"
V2.0 08/2012 Update auf PCS 7 V8.0 Update 1
Ergénzung folgender Kapitel:
e Kapitel 1.2.2 "Abgrenzung"
e Kapitel 8 "Hochriistung von Drive ES V7.1 auf V8.0
e Kapitel 8.1 "Hochriistung mit neuen Funktionen"
e Kapitel 8.1 "Hochriistung ohne neuen Funktionen"
V3.0 04/2017 Update auf PCS 7 V8.2
V4.0 09/2018 Update auf PCS 7 V9.0 SP1

Entfernung folgender Kapitel, wegen Ablésung von
MICROMASTER- durch SINAMICS-Umrichter:

e Kapitel 3.1 MICROMASTER 4

e Kapitel 4 Konfiguration und Projektierung eines
MICROMASTER 4

Ergénzung folgender Kapitel:

e 1.2.2 Abgrenzung

o 1.2.3 Gultigkeit

e 2.3 Drive ES PCS 7 APL Software und Lizenzierung

e 4 Konfiguration und Projektierung eines SINAMICS
G120 (V2.x/ V3.x)

e 5 Konfiguration und Projektierung eines SINAMICS
G/S

e 6 Drive ES PCS 7 Produktvarianten
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