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Rechtliche Hinweise

Warnhinweiskonzept

Dieses Handbuch enthalt Hinweise, die Sie zu lhrer personlichen Sicherheit sowie zur Vermeidung von
Sachschaden beachten miissen. Die Hinweise zu lhrer personlichen Sicherheit sind durch ein Warndreieck
hervorgehoben, Hinweise zu alleinigen Sachschaden stehen ohne Warndreieck. Je nach Gefédhrdungsstufe
werden die Warnhinweise in abnehmender Reihenfolge wie folgt dargestellit.

/\GEFAHR

bedeutet, dass Tod oder schwere Kérperverletzung eintreten wird, wenn die entsprechenden
VorsichtsmaRnahmen nicht getroffen werden.

/\WARNUNG

bedeutet, dass Tod oder schwere Kdrperverletzung eintreten kann, wenn die entsprechenden
Vorsichtsmaflinahmen nicht getroffen werden.

/\\VORSICHT

mit Warndreieck bedeutet, dass eine leichte Kérperverletzung eintreten kann, wenn die entsprechenden
VorsichtsmaRnahmen nicht getroffen werden.

VORSICHT

ohne Warndreieck bedeutet, dass Sachschaden eintreten kann, wenn die entsprechenden
VorsichtsmaRnahmen nicht getroffen werden.

ACHTUNG

bedeutet, dass ein unerwiinschtes Ergebnis oder Zustand eintreten kann, wenn der entsprechende Hinweis
nicht beachtet wird.

Beim Auftreten mehrerer Gefahrdungsstufen wird immer der Warnhinweis zur jeweils héchsten Stufe verwendet.
Wenn in einem Warnhinweis mit dem Warndreieck vor Personenschaden gewarnt wird, dann kann im selben
Warnhinweis zusétzlich eine Warnung vor Sachschaden angefiigt sein.

Qualifiziertes Personal

Das zu dieser Dokumentation zugehdérige Produkt/System darf nur von fiir die jeweilige Aufgabenstellung
qualifiziertem Personal gehandhabt werden unter Beachtung der fiir die jeweilige Aufgabenstellung zugehdrigen
Dokumentation, insbesondere der darin enthaltenen Sicherheits- und Warnhinweise. Qualifiziertes Personal ist
auf Grund seiner Ausbildung und Erfahrung beféhigt, im Umgang mit diesen Produkten/Systemen Risiken zu
erkennen und mdgliche Gefahrdungen zu vermeiden.

BestimmungsgemaRer Gebrauch von Siemens-Produkten

Marken

Beachten Sie Folgendes:

/\WARNUNG

Siemens-Produkte dirfen nur fiir die im Katalog und in der zugehérigen technischen Dokumentation
vorgesehenen Einsatzfalle verwendet werden. Falls Fremdprodukte und -komponenten zum Einsatz kommen,
mussen diese von Siemens empfohlen bzw. zugelassen sein. Der einwandfreie und sichere Betrieb der
Produkte setzt sachgemafien Transport, sachgeméle Lagerung, Aufstellung, Montage, Installation,
Inbetriebnahme, Bedienung und Instandhaltung voraus. Die zuldssigen Umgebungsbedingungen miissen
eingehalten werden. Hinweise in den zugehoérigen Dokumentationen missen beachtet werden.

Alle mit dem Schutzrechtsvermerk ® gekennzeichneten Bezeichnungen sind eingetragene Marken der
Siemens AG. Die Ubrigen Bezeichnungen in dieser Schrift kbnnen Marken sein, deren Benutzung durch Dritte flr
deren Zwecke die Rechte der Inhaber verletzen kann.

Haftungsausschluss

Wir haben den Inhalt der Druckschrift auf Ubereinstimmung mit der beschriebenen Hard- und Software gepriift.
Dennoch kdnnen Abweichungen nicht ausgeschlossen werden, so dass wir fiir die vollstandige Ubereinstimmung
keine Gewahr ibernehmen. Die Angaben in dieser Druckschrift werden regelmaRig tberprift, notwendige
Korrekturen sind in den nachfolgenden Auflagen enthalten.
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Sicherheitshinweise 1

1.1 Warn- und Sicherheitshinweise

Warn- und Sicherheitshinweise

/N WARNUNG

e Wahrend der Inbetriebnahme des Umrichters ist unbedingt sicher zu stellen, dass sich
das System in einem sicheren und stabilen Zustand befindet, da einige der
Inbetriebnahmeprozesse zum Start des Motors fiihren kénnen. Es ist daher wichtig,
dass alle Lasten gesichert sind und dass bei einem eventuellen Start des Motors kein
Gefahrenpotenzial gegeben ist.

e Das IOP kann im spannungsfiihrenden Zustand an den Umrichter angebaut bzw.
entfernt werden.

e Beim Anschluss an den Umrichter setzt das IOP die USS PZD-Lange (P2012) auf 4.

Intelligent Operator Panel (IOP)
Betriebsanleitung, FW V1.2, ASE00110011A2 AA



Sicherheitshinweise

1.1 Warn- und Sicherheitshinweise

Intelligent Operator Panel (IOP)
6 Betriebsanleitung, FW V1.2, ASE00110011A2 AA



Ubersicht

2.1 Einfihrung

Einflihrung

Mit dem Intelligent Operator Panel (IOP) werden die Schnittstellen- und
Kommunikationsmoglichkeiten der SINAMICS-Umrichter optimiert.

Das IOP wird Uber eine RS-232-Schnittstelle an den Umrichter angeschlossen. Folgende
Gerate der SINAMICS-Reihe werden automatisch erkannt:

e SINAMICS ET200 PRO*

e SINAMICS ET200S*

e SINAMICS G110D*

e SINAMICS G120 CU230P-2
e SINAMICS G120 CU240B-2
e SINAMICS G120 CU240E

e SINAMICS G120 CU240E-2
e SINAMICS G120 CU240S

e SINAMICS G120C

e SINAMICS G120D*

e SINAMICS S110*

*Bezeichnet Control Units, die das IOP-Handbediengerat erfordern, um das IOP mit der
Control Unit zu verbinden.

Das IOP unterstutzt (in Verbindung mit einem PC mit USB-Anschluss) folgende Funktionen:
® Herunterladen von Assistenten

® Herunterladen zusatzlicher Sprachen

® |OP-Firmware-Updates herunterladen

Die Downloads kénnen auf der Siemens Service und Support-Website gesucht werden:

Service & Support-Website (http://support.automation.siemens.com)

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Ubersicht
2.2 Layout und Funktionen

Hinweis

IOP-Funktionsunterstiitzung

e Umrichter mit einer SINAMICS Firmware vor Version 4.2 werden vom IOP nicht
vollstéandig unterstitzt.

¢ Die tatsachliche Menustruktur sowie der Funktionsumfang des IOP sind abhangig von
folgenden Faktoren:
— Softwareversion und Typ der Control Unit, an die das IOP angeschlossen wird
— Firmware- und Softwareversion des IOP
— Ausgewahlte Funktionsgruppenfilterung der Parameter

2.2 Layout und Funktionen
Nachstehend ist das Layout des IOP dargestellt:

Vorderansicht Rickansicht

SIEMIENS

USB-Stecker

3088 n-act smooth 3000
1 1 1 1 1 Il 1 1 1

N

[ [arpm |
8 U_outp smooth 1888
i B Ul 1 1 1 1 1 1 1 1 ]

RS-232-Steckverbindung
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H

[VLType 12 Enclosure]

SERIAL NO; #w=sss
PROTECTION: IP**

Schraubvertiefung fir
Tlrmontage

Esc/Exit Off  Hand On Help
Auto Run
OK
wheel
Bild 2-1 Layout des IOP

Das IOP verflgt Uiber ein Navigationsrad und fiinf weitere Tasten. Die jeweiligen Funktionen
sind in nachstehender Tabelle dargestellit.

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Ubersicht

2.2 Lgyout und Funktionen

Tabelle 2- 1  Funktionen der IOP-Tasten

Taste Funktion

Das Navigationsrad hat folgende Funktionen:
¢ In einem Menu kann durch Drehen der Taste die Auswahl geadndert werden.
e Ist eine Auswahl markiert, so wird durch Driicken der Taste die Auswahl bestatigt.

e Bei Anderung eines Parameters wird durch Drehen der Taste der angezeigte Wert gedndert. Durch
Drehen im Uhrzeigersinn wird der Wert erhéht, durch Drehen gegen den Uhrzeigersinn reduziert.

e Beim Andern von Parametern oder Suchwerten besteht die Méglichkeit, die einzelnen Ziffern oder den
gesamten Wert zu andern. Durch langes Driicken des Navigationsrads (> 3 Sek.) wird zwischen den
beiden unterschiedlichen Anderungsmodi hin- und hergeschaltet.

Die EIN-Taste hat folgende Funktionen:

. e In der Betriebsart AUTO zeigt das Display einen Informationsbildschirm, aus dem ersichtlich ist, dass die
Befehlsquelle AUTO ist und dass diese durch Driicken der Taste HAND/AUTO geéndert werden kann.

e In der Betriebsart HAND wird der Umrichter gestartet. Das Symbol fir den Umrichterzustand beginnt sich
zu drehen.

Hinweise:

Bei Control Units mit einer dlteren Firmware-Version als 4.0 gilt:

Bei aktiver Betriebsart AUTO kann die Betriebart HAND erst dann ausgewahit werden, wenn der Umrichter

angehalten wurde.

Bei Control Units mit einer neueren Firmware-Version als 4.0 gilt:

Bei aktiver Betriebart AUTO kann die Betriebart HAND ausgewahlt werden. Der Motor 1&uft dabei mit der

zuletzt ausgewahlten Sollwert-Drehzahl weiter.

Lauft der Umrichter in der Betriebsart HAND, dann stoppt der Motor wenn auf die Betriebsart AUTO
umgeschaltet wird.

Die AUS-Taste hat folgende Funktionen:

. ¢ Wird die Taste langer als 3 Sekunden gedriickt, fihrt der Umrichter den Befehl AUS2 aus; der Motor
trudelt dann bis zum Stillstand aus. Anmerkung: Bei 2-maligem Driicken der AUS-Taste innerhalb von 3
Sekunden flihrt der Umrichter ebenfalls den Befehl AUS2 aus.

e Wird die Taste kiirzer als 3 Sekunden gedriickt, werden folgende Aktionen ausgefihrt:

— In der Betriebsart AUTO zeigt das Display einen Informationsbildschirm, aus dem ersichtlich ist, dass
die Befehlsquelle AUTO ist und dass diese durch Driicken der Taste HAND/AUTO geandert werden
kann. Der Umrichter wird nicht angehalten.

— In der Betriebsart HAND fiihrt der Umrichter einen AUS1-Befehl aus; der Motor kommt in der in
Parameter P1121 eingestellten Ricklaufzeit zum Stillstand.

Die ESC-Taste hat folgende Funktionen:

ESC ¢ Wird die Taste kirzer als 3 Sekunden gedrickt, kehrt das IOP in den vorherigen Bildschirm zuriick oder,
falls ein Wert geandert wurde, wird der neue Wert nicht gespeichert.

e Wird die Taste langer als 3 Sekunden gedriickt, kehrt das IOP in den Bildschirm Status zurtick.

Wird die ESC-Taste im Modus Parameteréanderung gedriickt, so werden die Daten erst dann gespeichert,
wenn die OK-Taste gedrickt wird.

Intelligent Operator Panel (IOP)
Betriebsanleitung, FW V1.2, ASE00110011A2 AA 9



Ubersicht

2.3 Bildschirmsymbole

Taste Funktion
Die INFO-Taste hat folgende Funktionen:

INFO o Anzeige zusatzlicher Informationen zur aktuell gewéahlten Position.

Die Taste HAND/AUTO dient zum Umschalten der Befehlsquelle zwischen HAND und AUTO.

HAND o HAND legt das IOP als Befehlsquelle fest.

. o Durch erneutes Driicken der INFO-Taste gelangt man zuriick in den vorherigen Bildschirm.

e AUTO legt eine externe Quelle (z. B. Feldbus) als Befehlsquelle fest.

Verriegeln und Entriegeln des Tastenfelds

Halten Sie die Tasten ESC und INFO gleichzeitig mindestens 3 Sekunden lang gedriickt, um
das IOP-Tastenfeld zu verriegeln. Halten Sie die Tasten ESC und INFO gleichzeitig
mindestens 3 Sekunden lang gedrickt, um das Tastenfeld zu entriegeln.

2.3 Bildschirmsymbole

Im oberen rechten Bereich der IOP-Anzeige erscheint eine Reihe von Symbolen, die
verschiedene Zustéande anzeigen. Diese Symbole sind in nachstehender Tabelle erlautert.

Tabelle 2- 2 Bildschirmsymbole

Funktion Zustand Symbol | Anmerkung
Befehlsquelle Auto ﬁ
JOG JOG | Wird bei aktiver JOG-Funktion angezeigt.
Hand &
Umrichterzustand Bereit ﬁ
In Betrieb @ Symbol dreht sich, wenn der Motor |&uft.
Storung steht an Stdrung Q
Alarm steht an Alarm A
Im RAM speichern Aktiv E Gibt an, dass alle Daten zurzeit im RAM
gespeichert werden. Wird die Stromversorgung
unterbrochen, gehen alle Daten verloren.
PID-Autotunin Aktiv —
9 et
Hibernationsmodus Aktiv (!)
ESM Aktiv ﬁ‘ﬁ Essential Services Mode (Brandfallsteuerung)
Batteriezustand Vollstandig i | Der Batteriezustand wird nur angezeigt, wenn
geladen das IOP-Handgerat verwendet wird.
% geladen N |
Y2 geladen (|
Y4 geladen _m
Nicht geladen |
Wird = |
aufgeladen

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Ubersicht

24

Menustruktur

2.4 Mentdistruktur

Bei dem IOP handelt es sich um ein menugesteuertes Gerat mit folgender Menustruktur:

ASSISTENTEN |——]

GRUNDINBETRIEBNAHME |

GESTEUERTER KOMPRESSOR

GEREGELTER KOMPRESSOR

ROLLENFORDERER

GESTEUERTER LUFTER

GEREGELTER LUFTER

GESTEUERTE PUMPE

GEREGELTE PUMPE

INBETRIEBNAHME SAFETY

STEUERUNG SOLLWERT
RUCKWARTS
TIPPEN
MENU —— DIAGNOSE } AKTIVE FEHLER/ALARME
| VERLAUF
- IDENTIFICATION/MAINTENANCE
- E/A-STATUS
- STATUS KOMMUNIKATION
- E/A-SIMULATION
L ANTRIEBSFREIGABEN
—{ PARAMETER [ PARAMETERGRUPPEN

SUCHE NACH NUMMER

MEINE PARAMETER

GEANDERTE PARAMETER

—| ASSISTENTEN (TASTENKOMBINATION) |

_|

UP-/DOWNLOAD

—

DOWNLOAD: PANEL AUF ANTRIEB

UPLOAD: ANTRIEB AUF PANEL

PANEL-PARAMETERSATZ LOSCHEN

VOM ANTRIEB AUF SPEICHERKARTE

VON SPEICHERKARTE AUF ANTRIEB

EXTRAS

STATUSBILD-ASSISTENT

|_

BALKENDIAGRAMM

ANTRIEBSIDENTITAT

SKALARWERT

KURVENANZEIGE

PARAMETEREINSTELLUNGEN

|_

ANTRIEB RUCKSETZEN AUF WERKSEINSTELLUNG

SAFETY RUCKSETZUNG AUF WERKSEINSTELLUNG

PARAMETERFILTER

STANDARD-DATENSATZ

BETRIEBSART PARAMETER SPEICHERN

SPEICHERN RAM TO ROM

_|

EINSTELLUNGEN PANEL

SPRACHE

5 Gibt an, dass weitere Mentioptionen verfiigbar sind

Bild 2-2

Mendustruktur des IOP

Intelligent Operator Panel (IOP)
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OPERATOR PANEL NEUSTART

OPERATOR PANEL RUCKSETZEN AUF WERKSEINSTELLUNG

ANZEIGEHINTERGRUNDBELEUCHTUNG

ANZEIGEKONTRAST

BELEUCHTUNGSDAUER

PANEL-IDENTITAT
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Ubersicht

2.4 Mendistruktur

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Einbau 3

3.1 Anbringen des |IOP

Anbringen des IOP an der Control Unit

/IN\VORSICHT

Netzteil des IOP

Das IOP hat kein eingebautes Netzteil. Es wird Uber die RS-232-Schnittstelle direkt von der
Control Unit des Umrichters gespeist. Das IOP kann auch an einen PC angeschlossen
werden und wird in diesem Fall Gber den USB-Anschluss gespeist.

Das IOP wird folgendermafen an die Control Unit des Umrichters angebracht:
1. Setzen Sie die Unterkante des IOP-Gehauses in die untere Vertiefung des Control Unit-
Gehauses.

2. Dricken Sie das IOP dann hinein, bis die obere Befestigung im Control Unit-Gehause
einrastet.

Bild 3-1 Anbringen des |IOP an der Control Unit

Intelligent Operator Panel (IOP)
Betriebsanleitung, FW V1.2, ASE00110011A2 AA
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Einbau

3.2 Ersteinstellung

3.2 Ersteinstellung

Ersteinstellung

Nachdem das IOP eingebaut und eingeschaltet wurde, erkennt es automatisch, an welchem
Control Unit- und Power Module-Typ es angebracht wurde. Bei der erstmaligen Nutzung
zeigt das IOP automatisch die Auswahl der Standardsprache sowie die Datums- und
Uhrzeiteinstellung an (wenn die Control Unit, an die das IOP angeschlossen ist, Uber eine

Echtzeituhr verfugt).

Nach der Anzeige des Erstinbetriebnahmebildschirms
zeigt das IOP Angaben zum Control Unit- und
Power Module-Typ, einschlie3lich der Bestellnummern.

Nach Anzeige des Bildschirms Identifikation wird der
Bildschirm Sprachauswahl angezeigt.

Nachdem die Sprache ausgewahlt wurde, wird das Menl
Assistent angezeigt.

WILLKOMMEN

Intelligent
Operator
Panel

Sinamics G120

CU240B-2

MLFB: 6SL3244-0BB00-1BAO
PM240

MLFB: 6SL3224-0BE21-1UAQ

3 SPRACHE - x

English
Deutsch
Francgais
Italiano
Espafiol

O00O0

* ASSISTENTEN or

Grundinbetriebnahme...
Gesteuerter Kompressor...
Geregelter Kompressor...
Rollenforderer...
Gesteuerter Lufter...
Geregelter Lifter...

Gesteuerte Pumpe...

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Einbau

3.2 Ersteinstellung
Wenn das Menii Assistent nicht benétigt wird, dricken Sie | S &
die Esc-Taste, um zum Standard-Statusbildschirm -3000 In_alt:tsl‘»mguﬂ'lI | -3000
zurtickzukehren. | Jo rpm |
|0 L l-|L0|u‘lpls L 1|000|
| |
Assistenten Em Menii
Sprachauswahl
Gehen Sie wie folgt vor, um die Sprache des IOP einzustellen:
1. Drehen Sie das Navigationsrad und wahlen Sie "Mend". | . S5
2. Bestétigen Sie die Auswahl durch Driicken des ;o000 n_actsmooth  -s000
Navigationsrads. | [o rpm |
3. Der Bildschirm "Menii" wird angezeigt. o, Youpsmooth = 1000

4. Drehen Sie das Navigationsradund wahlen Sie "Extras". | |

5. Bestatigen Sie die Auswahl durch Driicken des
Navigationsrads.

6. Der Bildschirm "Extras" wird angezeigt.
7. Drehen Sie das Navigationsrad und wahlen Sie

ne: " ® Eng“Sh
Einstellungen Panel". O Deutsch

8. Bestatigen Sie die Auswahl durch Driicken des O Frangais
Navigationsrads. O ltaliano

O Espafol

9. Drehen Sie das Navigationsrad und wahlen Sie die
gewinschte Sprache aus.

10.Bestatigen Sie die Auswahl durch Driicken des
Navigationsrads.

11.Der Bildschirm "Sprache" wird angezeigt.

12.Drehen Sie das Navigationsrad und wahlen Sie die
gewlinschte Sprache aus.

13.Bestatigen Sie die Auswahl durch Driicken des
Navigationsrads.

14.Die I0P-Inhalte werden nun in der ausgewahlten
Sprache angezeigt.

15.Das I0OP wechselt zurlick in das Men( "Extras".

16.Halten Sie die Taste "Esc" langer als 3 Sekunden
gedrickt, um in den Bildschirm "Status" zurlickzukehren.

Die Anzahl der verfligbaren Sprachen ist abhangig von den benutzerseitig hinzugefligten
oder geléschten Sprachen sowie der Softwareversion des |OP.

Intelligent Operator Panel (IOP)
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3.2 Ersteinstellung

Einstellen von Uhrzeit und Datum

16

Beim ersten Anbauen des IOP an eine Control Unit, die tber eine Echtzeituhr verfiigt, wird
automatisch der Bildschirm fir die Uhrzeit und das Datum angezeigt. Gehen Sie zur
Einstellung der Uhrzeit und des Datums wie folgt vor:

1. Der Bildschirm "Uhrzeit und Datum" wird angezeigt. HEUHRZEIT UNDDATUM @y 3%

2. Drehen Sie das Navigationsrad, um den Wert zu andern. |, o 63 :

3. Drucken Sie das Navigationsrad, um den Wert zu
bestatigen und zum nachsten Feld zu wechseln. Datum: / /

4. Drehen Sie das Navigationsrad, um den Wert zu andern.

5. Dricken Sie das Navigationsrad, um den Wert zu
bestatigen und zum nachsten Feld zu wechseln.

6. Wiederholen Sie dieses Verfahren fiir die Datumsfelder.

7. Wenn das letzte Datumsfeld eingestellt wurde, wechselt
das IOP wieder in das Meni "Extras”.

8. Halten Sie die Taste "Esc" langer als 3 Sekunden
gedriickt, um in den Bildschirm "Status" zurlickzukehren.

Die Zeiteinstellungen werden in der Regel in der Control Unit vorgenommen, sofern diese
Uber eine Echtzeituhr verfiigt. Wenn der Umrichter Uber eine Echtzeituhr verfiigt, ibernimmt
das IOP die Einstellungen aus der Control Unit.

Intelligent Operator Panel (IOP)
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3.2 Ersteinstellung

Beleuchtungsdauer

Gehen Sie wie folgt vor, um die Beleuchtungsdauer der Anzeige einzustellen:

1. Drehen Sie das Navigationsrad und wahlen Sie "Meni". % BELEUCHTUNGSDAUER @y 3%
2. ﬁestétig.en Sie die Auswahl durch Driicken des

avigationsrads. _o 300 s
3. Der Bildschirm "Menii" wird angezeigt. O Immer eingeschaltet
4. Drehen Sie das Navigationsradund wahlen Sie "Extras".
5. Bestatigen Sie die Auswahl durch Driicken des

Navigationsrads.
6. Der Bildschirm "Extras" wird angezeigt.

7. Drehen Sie das Navigationsrad und wahlen Sie
"Einstellungen Panel".

8. Bestatigen Sie die Auswahl durch Driicken des
Navigationsrads.

9. Drehen Sie das Navigationsrad und wahlen Sie
"Beleuchtungsdauer”.

10.Bestatigen Sie die Auswahl durch Driicken des
Navigationsrads.

11.Der Bildschirm "Beleuchtungsdauer” wird angezeigt.

12.Drehen Sie das Navigationsrad und wahlen Sie die
gewlnschte Beleuchtungsdauer.

13.Bestatigen Sie die Auswahl durch Driicken des
Navigationsrads.

14.Das |IOP wechselt zurlick in das Men( "Extras".

15.Halten Sie die Taste "Esc" langer als 3 Sekunden
gedrickt, um in den Bildschirm "Status" zurlickzukehren.

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Einbau

3.2 Ersteinstellung

Anzeigekontrast

Gehen Sie wie folgt vor, um den Anzeigekontrast des IOP auszuwahlen:

1. Drehen Sie das Navigationsrad und wahlen Sie "Meni". % ANZEIGEKONTRAST <
2. Bestatigen Sie die Auswahl durch Driicken des O Sehr hoch (Very high)
Navigationsrads. O Hoch

@ Mittel

3. Der Bildschirm "Menii" wird angezeigt. O Niedrig
4. Drehen Sie das Navigationsradund wahlen Sie "Extras". O Sehr niedrig (Very Low)

5. Bestatigen Sie die Auswahl durch Driicken des
Navigationsrads.

6. Der Bildschirm "Extras" wird angezeigt.

7. Drehen Sie das Navigationsrad und wahlen Sie
"Einstellungen Panel".

8. Bestatigen Sie die Auswahl durch Driicken des
Navigationsrads.

9. Drehen Sie das Navigationsrad und wahlen Sie
"Anzeigekontrast".

10.Bestéatigen Sie die Auswahl durch Driicken des
Navigationsrads.

11.Der Bildschirm "Anzeigekontrast" wird angezeigt.

12.Drehen Sie das Navigationsrad und wahlen Sie den
gewunschten Anzeigekontrast aus.

13.Bestatigen Sie die Auswahl durch Driicken des
Navigationsrads.

14.Das |IOP wechselt zurlick in das Men( "Extras".

15.Halten Sie die Taste "Esc" langer als 3 Sekunden
gedriickt, um in den Bildschirm "Status" zuriickzukehren.

Intelligent Operator Panel (IOP)
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3.2 Ersteinstellung

Anzeigehintergrundbeleuchtung

Gehen Sie wie folgt vor, um die Helligkeit der Hintergrundbeleuchtung auszuwahlen:

1. Drehen Sie das Navigationsrad und wahlen Sie "Meni".  ANZEIGEHINTERGRUNDBE-  fy 3%
2. Bestatigen Sie die Auswahl durch Driicken des O_Sehr hoch (Very high)
Navigationsrads_
O Mittel
3. Der Bildschirm "Menii" wird angezeigt. O Niedrig
4. Drehen Sie das Navigationsradund wahlen Sie "Extras". O Sehr niedrig (Very Low)
5. Bestatigen Sie die Auswahl durch Driicken des
Navigationsrads.

6. Der Bildschirm "Extras" wird angezeigt.

7. Drehen Sie das Navigationsrad und wahlen Sie
"Einstellungen Panel".

8. Bestatigen Sie die Auswahl durch Driicken des
Navigationsrads.

9. Drehen Sie das Navigationsrad und wahlen Sie
"Anzeigehintergrundbeleuchtung".

10.Bestatigen Sie die Auswahl durch Driicken des
Navigationsrads.

11.Der Bildschirm "Anzeigehintergrundbeleuchtung” wird
angezeigt.

12.Drehen Sie das Navigationsrad und wahlen Sie die
gewinschte Anzeigehintergrundbeleuchtung aus.

13.Bestatigen Sie die Auswahl durch Driicken des
Navigationsrads.

14.Das IOP wechselt zurlick in das Meni "Extras".

15.Halten Sie die Taste "Esc" langer als 3 Sekunden
gedrickt, um in den Bildschirm "Status" zurlickzukehren.

Intelligent Operator Panel (IOP)
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3.2 Ersteinstellung
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Assistenten 4

Ubersicht
Bei den IOP-Assistenten handelt es sich um fragebasierte Makros, die den Benutzer bei der
Einrichtung verschiedener Funktionen und Anwendungen des Umrichters unterstitzen.
/N\WARNUNG
Inbetriebnahme des Umrichters
Wahrend der Inbetriebnahme des Umrichters ist unbedingt sicher zu stellen, dass sich das
System in einem sicheren und stabilen Zustand befindet, da einige der
Inbetriebnahmeprozesse zum Start des Motors fihren kénnen. Es ist daher wichtig, dass
alle Lasten gesichert sind und dass bei einem eventuellen Start des Motors kein
Gefahrenpotenzial gegeben ist.
Datensétze
Die Assistenten verwenden die Standarddatensatze (DDS0 und CDSO0). Wenn anstelle
dieser Standarddatensatze andere verfligbare Datensatze verwendet werden, funktionieren
die Assistenten moglicherweise nicht ordnungsgemal.

Assistenten

Fur die Funktionseinrichtung und die Inbetriebnahme des Umrichters stehen verschiedene
Assistenten zur Verfiigung. Nachstehend sind verschiedene Assistententypen aufgefihrt:

® Grundinbetriebnahme
® gesteuerter Kompressor
® geregelter Kompressor
® Rollenférderer

® gesteuerter Lifter

® geregelter Lifter

e gesteuerte Pumpe

® geregelte Pumpe

® Inbetriebnahme Safety
e PID

® Anhebung

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Assistenten

Die verschiedenen Assistenten werden nachstehend kurz dargestellt; die relevanten
Schaltpléne finden Sie bei Bedarf im Abschnitt "Schaltpléane” in diesem Kapitel.

Hinweis

Assistenten

Die tatsachliche Menustruktur sowie der Funktionsumfang des IOP sind abhangig von
folgenden Faktoren:

o Softwareversion und Typ der Control Unit, an die das IOP angeschlossen ist

e Firmware- und Softwareversion des IOP

e Fir den Rollenférderer-Assistenten ist eine Feldbus-kompatible Control Unit
(PROFIBUS/PROFINET) erforderlich.

Umrichter SINAMICS ET200S (Pro) und SINAMICS G120D

Fir die Umrichter SINAMICS ET200S (Pro) und SINAMICS G120D ist lediglich der
Rollenforderer-Assistent verfiigbar.

Aufrufen der |IOP-Assistenten

Die Assistenten werden im Menu "Assistenten" im unteren linken Bereich des Bildschirms
"Status" aufgerufen (siehe nachstehende Abbildung).

.................................................... %
3000 M alctSlﬂwloml | -3000
| [o rpm |
io ., {-otesmooth 1.0°°i

Steuerung[ Meni

Bild 4-1 Statusbildschirm — Men( "Assistent" markiert

Voraussetzungen
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Hinweis
Riicksetzen auf Werkseinstellung

Jeder Assistent verfugt Uber eine Option zum Ricksetzen auf Werkseinstellungen. Es wird
dringend empfohlen, diese Option zu Ubernehmen.

Vor der Verwendung der IOP-Anwendungsassistenten muss Folgendes gegeben sein:

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Assistenten

o Samtliche erforderlichen Geréate sind verfigbar und gemafl dem relevanten Schaltplan

des jeweiligen Anwendungsassistenten ordnungsgeman installiert.

® Die Verkabelung von Umrichter, Motor und den weiteren Geraten der Anwendung wurde
gemal den Schaltplanen (siehe entsprechender Abschnitt dieses Handbuchs)

ausgefihrt.

o Samtliche Komponenten des Systems wurden auf ihre ordnungsgemalfe und sichere

Installation hin Uberprift.

Erforderliche Informationen fiir die Assiste

Die IOP-Assistenten benétigen wahrend des Einstellungsvorgangs detaillierte technische

nten

Informationen, die in jedem Fall verfligbar sein missen. Diese Informationen stehen wie folgt

zur Verfligung:

® Motordaten — diese Daten finden Sie auf dem Motortypenschild. Siehe nachstehende

Abbildung.

e Sensordaten — Angaben zu den Arten von Sensoren, die beim Umrichter verwendet
werden kdnnen, z. B. Temperatur- und Drucksensoren. Die erforderlichen Informationen
finden Sie in der Regel auf dem Typenschild des Sensors.

19.7-20.6/11.4-11.9 A

-’hfltfé*ﬁT
3~Mot EN 60034
1LA7130-4AA10
No UD 0013509-0090-0031  TICIF 1325 IP 55 IMB3
| 50 Hz | | 230/400 V A/Y | | 60 Hz | | 460 V |
® | 5.5kw| [19.7111.A | 6.5kW | | 109A |®
Cos ¢0.81 [ 1455/min | | [ Cos g0.82 | | 1755/min |

|11.1-11.3A|

| askg |

Bild 4-2

Anhebung

Beispiel eines Motortypenschilds

Bei niedrigen Ausgangsfrequenzen wird mit U/f-Kennliniensteuerung nur eine niedrige
Ausgangsspannung erzielt. Das bedeutet, dass die Ausgangsspannung zu niedrig sein

kann, um:

® die Magnetisierung eines Asynchronmotors herzustellen,

® die Last zu halten,

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Assistenten

® Verluste im System auszugleichen,
® ein Anzugs-, Beschleunigungs- oder Bremsmoment aufzubringen.

Mithilfe der Anhebungsfunktion kann die Ausgangsspannung des Umrichters erhéht
(angehoben) werden.

Der Assistent "Anhebung" flihrt den Benutzer durch die ordnungsgemafie Einstellung der
Anhebungsfunktion.

Gesteuerter Lifter

Hierbei handelt es sich um eine grundlegende Lifteranwendung, in der der Lifter durch den
Umrichter gesteuert wird.

Das System besteht aus folgenden Komponenten:
e Control Module

e Power Module

e Motor

o | Ufter

e Riemenuberwachungssensor (optional)

® Motortemperatursensor (optional)

Grundinbetriebnahme

PID-Regler

24

Die Basisinbetriebnahme von Umrichter und Motor beinhaltet folgende Prozesse:
e Schnellinbetriebnahme

e Betriebsart Vektorregelung

® Berechnung der Motor- und Reglerdaten

Der Assistent fihrt den Benutzer durch den Basisinbetriebnahmeprozess und blendet dazu
verschiedene Masken ein, in denen die fir die Inbetriebnahme von Umrichter und Motor
erforderlichen Optionen und Werte eingestellt werden kénnen. Nach Abschluss der
Basisinbetriebnahme kénnen die Daten im Umrichterspeicher gespeichert werden.

In Industrieanwendungen kommt die Regelung in einer Vielzahl von Prozessen zum Einsatz.
Eine einfache Regelung basiert auf einem Istwertsignal des Prozesses (z. B. Temperatur,
Druck oder Drehzahl) und einem vorgegebenen Wert oder Sollwert. Das Regelungssystem
vergleicht diese beiden Werte und leitet daraus eine Soll-Ist-Differenz ab. Diese Soll-Ist-
Differenz wird verwendet, um den Umrichter und Motor so zu regeln, dass die Differenz
reduziert wird.

Aufgrund von Systemverzdgerungen kann sich die Verarbeitung der Soll-Ist-Differenz sehr
komplex gestalten. Die Soll-Ist-Differenz wird mit einem PID-Regler (Proportional, Integral,
Differential) verarbeitet, dessen Parameter im Sinne einer optimalen Systemleistung und -
stabilitat angepasst werden kénnen.

Der Assistent "PID-Regler" fihrt den Benutzer durch den PID-Einstellprozess.

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Assistenten

Gesteuerte Pumpe

Bei dieser Anwendung soll ein konstanter Flissigkeitsstand in einem Pumpensystem
aufrechterhalten werden. Wenn Flussigkeit aus dem System enthommen wird, erfolgt eine
Auffillung auf den festgelegten Stand.

Der Frequenzsollwert wird iber den Analogeingang festgelegt.
Das System besteht aus folgenden Komponenten:

e Control Module

® Power Module

e Motor

® Pumpe

® Motortemperatursensor (optional)

e Flllstandssensor (Trockenlaufschutz — optional).

Geregelter Kompressor

In einem System mit minimalem Energieverbrauch muss ein konstanter Druck
aufrechterhalten werden.

Der Systemdruck wird uber den PID-Regler Gberwacht. Bleibt der Druck konstant, betreibt
der Umrichter das System mit minimaler Frequenz.

Die Sollwerte werden Uber Analogeingang 0 festgelegt.

Der Istwert des Systems wird uber Analogeingang 1 vom Drucksensor empfangen. Der
Umrichter verwendet diesen Istwert dann, um auf Anderungen des Systemdrucks zu
reagieren.

Die Ein-/Aus- und Ricksetzbefehle werden ber Digitaleingang 0 bzw. 1 gesteuert.

Die allgemeine Uberwachung des Umrichterzustands erfolgt tiber Digitalausgang 0
(Umrichterfehler), 1 (Umrichter betriebsbereit) und 2 (Umrichter 1auft).

Das System besteht aus folgenden Komponenten:
e Control Module

® Power Module

e Motor

e Kompressor

® Drucksensor

® Motortemperatursensor (optional).

Geregelte Pumpe

Mithilfe der Regelung kann der Fliissigkeitsstand in einem Tank direkt anhand der PID-
Regelungsfunktion Gberwacht werden.

Das System besteht aus folgenden Komponenten:

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Assistenten

Geregelter Liifter

Rollenforderer
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e Control Unit

e Power Module

e Motor

® Pumpe

e |stwertgeber

e Fllstandssensor (Trockenlaufschutz — optional)

e Motortemperatursensor (optional).

Bei dieser Anwendung soll ein konstanter Luftstrom innerhalb eines Liftungssystems
aufrechterhalten und dabei méglichst wenig Energie verbraucht werden.

Im Umrichter sind ein fester Luftstrom und -druck fiir das Liftersystem festgelegt. Diese
Werte werden direkt Uber den PID-Regler Uberwacht. Bei einer Druckerh6hung oder einem
Druckabfall passt der Umrichter die Lifterdrehzahl entsprechend an.

Das System besteht aus folgenden Komponenten:
e Control Module

e Power Module

e Motor

o | fter

e |stwertgeber

e Motortemperatursensor (optional).

Dieser Assistent kann fir typische Transportanwendungen wie Bandférderer, Rollenférderer
oder Drehteller eingesetzt werden.

Die Sensoren sind direkt an den Umrichter angeschlossen, damit ihr jeweiliger Status an die
steuernde SPS gesendet werden kann.

Das System besteht aus folgenden Komponenten:
e Control Module (mit Feldbus-Schnittstelle)

e Power Module

® Getriebemotor

® |[nitiatoren (digital)

® Mechanische Bremse

e Motortemperatursensor (optional).

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Gesteuerter Kompressor

Der Umrichter regelt den Ausgangsdruck eines Kompressors entsprechend dem
variierenden zu verdichtenden Gasvolumen.

Zum Verdichten des Gases werden das Volumen reduziert sowie der Druck im Behalter
erhoht.

Der Sollwert wird Uiber die Analogeingange festgelegt.
Das System besteht aus folgenden Komponenten:

e Control Module

® Power Module

e Motor

e Kompressor

e Motortemperatursensor (optional).

Lifter-Staging mit PID

Diese Anwendung dient zum Betrieb mehrerer parallel geschalteter Lifter in Abhangigkeit
von den tatsachlichen Liftstromungsanforderungen.

Ein Lifter wird direkt vom Umrichter gesteuert und Gberwacht, die anderen Lifter werden je
nach Bedarf ein- oder ausgeschaltet. Eine Rickmeldung der anderen Lifter ist nicht
erforderlich. Die Uberwachung erfolgt durch den Einsatz von Drucksensoren unter Nutzung
des PID-Reglers.

Die Analogeingange dienen zum Einstellen des Sollwerts und Empfangen der
Rickmeldungen der verschiedenen Sensoren, auf die der PID-Regler dann reagiert. Die
Digitalausgange dienen zur Steuerung der Lifter.

Beim Einschalten wird jeder Lifter mit Minimalfrequenz betrieben. Damit erreicht man einen
einheitlichen Anstieg des Drucks bzw. der Luftstrdmung, ohne dabei einen Uberdruck im
System zu erzeugen.

Da alle Lufter durch den Umrichter ein- und ausgeschaltet werden kdnnen, ist es moglich,
die Lufter unterschiedlich oft einzusetzen. Damit ist sichergestellt, dass kein Lifter dauerhaft
l&uft und dass die Arbeitslast gleichmaRig verteilt wird.

Das System besteht aus folgenden Komponenten:
e Control Module

® Power Module

e Motor

® Mehreren Liftern

® Drucksensoren

® Temperatursensor (optional)

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Pumpen-Staging mit PID

Diese Anwendung dient zum Betreiben mehrerer parallel geschalteter Pumpen in
Abhangigkeit des erforderlichen Wasserbedurfnisses. Damit kann das System mit einem
Minimalaufwand an Hardware in Echtzeit auf die erforderlichen Bedlrfnisse reagieren.

Mehrere Pumpen werden parallel mit einem Wasserversorgungssystem betrieben. Eine der
Pumpen wird direkt vom Umrichter gesteuert. Die Gbrigen Pumpen werden nach Bedarf mit
einer festen Drehzahl betrieben.

Das System besteht aus folgenden Komponenten:
e Control Unit

e Power Module

e Motor

® Getriebemotor

® Pumpen

® Drucksensor

® Durchflusssensor

e Fillstandssensor

® Temperatursensor (optional)

Inbetriebnahme Safety

28

Dieser Assistent ist dazu vorgesehen, dem Benutzer zu ermoglichen, die Umrichter mit
sicherheitsintegrierten Funktionen in Betrieb zu nehmen. Der Benutzer wird durch die
erforderlichen Schritte zur Inbetriebnahme der verschiedenen verfiigbaren
sicherheitsintegrierten Funktionen geflhrt, die vom Typ der fir die Benutzeranwendung zu
verwendenden Control Unit abhangen. Der Assistent zeigt nur die Funktionen an, die fir die
jeweilige Control Unit verfiigbar sind; wenn keine Sicherheitsfunktionen verfiigbar sind, wird
der Assistent in der Struktur des Menis Assistent nicht angezeigt.

Es gibt die folgenden zwei Ebenen fir die Inbetriebnahme Safety-Assistenten:

® Inbetriebnahme Basic Safety — ermdglicht die Konfiguration der Sicherheits-
Digitaleingénge und -Signale fiir die folgenden Sicherheitsfunktionen:

— Sicher abgeschaltetes Moment (STO)
— ProfiSafe

® Inbetriebnahme Extended Safety — erméglicht die Konfiguration der Sicherheits-
Digitaleingénge und -Signale fiir die folgenden Sicherheitsfunktionen:

— Sicherer Stopp 1 (SS1)

— Sicherer Stopp 2 (SS2)

— Sicherer Betriebshalt (SOS)

— Sicher begrenzte Drehzahl (SLS)

— Sicher abgeschaltetes Moment (STO)
— ProfiSafe

Intelligent Operator Panel (IOP)
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4.1 Beispielassistent

Jeder dieser Assistenten kann verwendet werden, um Eingadnge und Signale fir den
spezifischen Anwendungsbedarf des Benutzers zu konfigurieren.

4.1 Beispielassistent

Ubersicht {iber Assistenten

Die folgenden Beispiele fir die Funktionsweise von Assistenten auf dem IOP dienen
ausschlieRlich Demonstrationszwecken. Es ist zu beachten, dass die Bildschirme, Fragen
und Schritte fiir jeden Assistenten von folgenden Faktoren abhéngen:

® Firmwareversion des verwendeten IOP.
® Firmwareversion der Control Unit, an die das IOP angeschlossen wird.

e Typ der Control Unit, an die das IOP angeschlossen wird — nicht alle Control Units haben
dieselbe Funktion und dies andert die Struktur der IOP-Menis einschlieRlich des Typs
und der Anzahl von Assistenten, die dem Benutzer angeboten werden.

/\\VORSICHT

Vor Inbetriebnahme einer Anwendung

Vor Verwendung eines Assistenten ist es wichtig, dass die Control Unit und das Power
Module des Benutzers gemal den Anforderungen der Anwendung des Benutzers
ordnungsgemal installiert und verdrahtet wurden. Dies ist bei der Inbetriebnahme von
sicherheitsintegrierten Anwendungen extrem wichtig. Bevor die Inbetriebnahme
stattfinden kann, miissen alle Ein- und Ausgénge definiert und konfiguriert werden,
wobei alle geltenden Sicherheitsvorschriften fiir die Anwendung des Benutzers sowie fiir
alle von der Anwendung verwendeten Gerate zu beachten und einzuhalten sind.

411 Grundinbetriebnahme mit IOP

Assistent "Basisinbetriebnahme"

Hinweis
Software-Beschrankungen

Der nachstehend beschriebene Assistent "Grundinbetriebnahme" ist flir Control Units mit
Software-Version 4.3 oder friiher bestimmt.

Intelligent Operator Panel (IOP)
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4.1 Beispielassistent

1. Wahlen Sie im "Grundinbetriebnahme..." im Menl
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"Assistenten".

Wahlen Sie "Ja" oder "Nein" zum Zurlicksetzen auf die
Werkseinstellungen.

Das Zuriicksetzen auf die Werkseinstellungen erfolgt,

. . O Nein
bevor alle Parameteranderungen gespeichert werden,
die wahrend des Grundinbetriebnahmeprozesses
vorgenommen wurden.
Wahlen Sie die Regelungsart fir den angeschlossenen  [x Grundinbstrisbnahme 2123

Motor.

Wahlen Sie die richtigen Motordaten fur Ihren Umrichter
und den angeschlossenen Motor.

Diese Daten werden berechnet, um die richtige
Drehzahl und die angezeigten Werte fiir die Anwendung
zu berechnen.

Wahlen Sie die richtige Frequenz fiir lnren Umrichter
und den angeschlossenen Motor.

Die Verwendung der 87-Hz-Kennlinie ermdglicht den
Betrieb des Motors mit dem 1,73-fachen der normalen
Drehzahl.

% ASSISTENTEN -<x

Grundinbetriebnahme...
Gesteuerter Kompressor...
Geregelter Kompressor...
Rollenforderer...
Gesteuerter Lifter...
Geregelter Lufter...

Gesteuerte Pumpe...

* Grundinbetriebnahme 1/23

Ricksetzen auf Werkseinstellung

Reglungsart

®© U/f mit inearer Kennlinie

OUffmit FCC
O Uff mit quadratischer Kennlinie
O U#f mit programmierbarer Kennlinie

O U#-Steuerung mit linearer Kennlinie
(@]

* Grundinbetriebnahme 3/23

Motordaten

@® Europa 50 Hz, kW
O Nordamerika 60 Hz, HP
O Nordamerika 60 Hz, kW

* Grundinbetriebnahme 4/23

Kennlinie

@® 50Hz

O 87Hz

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Assistenten
4.1 Beispielassistent

6. Zudiesem Zeitpunkt beginnt der Assistent nach den
Daten zu fragen, die sich speziell auf den
angeschlossenen Motor beziehen. Die Daten finden Sie Motordaten gemaf verwende-

auf dem Motortypenschild. tem Motoranschluss eingeben
(Please input motor data
according to used motor

* Grundinbetriebnahme 5/23

Motorverbindungen

connection)
7. Der Bildschirm "Motordaten" gibt die Frequenzkennlinie  [x Grundinbetriebnahme 6/23
des angeschlossenen Motors an. Motordaten
Motordaten fir 50 Hz
eingeben.

Fortsetzen |

8. Geben Sie die richtige Motorspannung vom
Motortypenschild ein.

* Grundinbetriebnahme 7/23

Motorspannung

T20000

. [o400] v

0

9. Geben Sie den richtigen Motorstrom vom
Motortypenschild ein.

* Grundinbetriebnahme 8/23

Motorstrom

76.20

— -]

$0.00

10. Geben Sie die richtige Bemessungsleistung vom
Motortypenschild ein.

* Grundinbetriebnahme 9/23

Bemessungsleistung

7100000.00
| Mo00000.12| kw

$0.00

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Assistenten

4.1 Beispielassistent

11.

12.

13.

14.

15.

32

Geben Sie die richtige Motordrehzahl vom
Motortypenschild ein.

Dieser Wert wird in U/min angegeben.

Wahlen Sie, ob Sie die Funktion "Motordatenerfassung"
aktivieren oder deaktivieren mochten.

Wenn diese Funktion aktiv ist, wird sie nicht gestartet,
bevor der erste Laufbefehl an den Umrichter gegeben
wird.

Wahlen Sie fiir den angeschlossenen Geber
"Nullimpuls" oder "Ohne Nullimpuls".

Wenn kein Geber am Motor angeschlossen ist, wird die
Option nicht angezeigt.

Geben Sie die richtigen Impulse pro Umdrehung fiir den
Geber ein.

Diese Informationen sind in der Regel auf das Gehause
des Gebers aufgedruckt.

Wahlen Sie die Befehlsquelle fiir die Steuerbefehle des
Umrichter-/Motorsystems.

* Grundinbetriebnahme 10/23

Motordrehzahl

210000

0

* Grundinbetriebnahme 11/23

Motordaten-1D

@ Nicht aktiviert

O lIdentifizierung aller
Parameter im Stillstand

* Grundinbetriebnahme 12/23

Gebertyp

® Ohne Nullimpuls

O Mit Nullimpuls

* Grundinbetriebnahme 13/23

Geberimpulse pro Umdrehung

20000

-O Pulses

2

* Grundinbetriebnahme 14/23

Befehlsquelle

® Werksvoreinstellung

O BOP (Tastenfeld)
O Anschlussklemme
O USS an RS232
O Feldbus

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Assistenten
4.1 Beispielassistent

16. Wahlen Sie die Hauptsollwertquelle fir die

* Grundinbetriebnahme 15/23
Drehzahlregelung des Umrichter-/Motorsystems.

Hauptsollwertquelle

@® Kein Hauptsollwert

O MOP-Sollwert
O Analogsollwert
O Festfrequenz
O Feldbus

17. Wahlen Sie die zusatzliche Sollwertquelle fir die

* Grundinbetriebnahme 16 /23
Drehzahlregelung des Umrichter-/Motorsystems.

Zusatzliche Sollwertquelle

® Kein zusatzlicher Sollwert
O MOP-Sollwert

O Analogsollwert
O Festfrequenz
O Feldbus

18. Legen Sie die minimale Drehzahl fest, mit der der
verbundene Motor laufen soll.

X Grundinbetriebnahme 17/23
Mindestdrehzahl

719500.00
[ 0000.00] rom
40.00
19. Legen Sie die Hochlaufzeit in Sekunden fest. X Grundinbetriebnahme 8123
Dies ist die Zeit, die das Umrichter-/Motorsystem Rampenhochlauf
bendtigt, um vom Zeitpunkt der Erteilung des £ 999999.00
Laufbefehls die gewahlte Motordrehzahl zu erreichen. Roooi00d s
40.00
20. Legen Sie die Ruicklaufzeit in Sekunden fest. X Grundinbetriebnahme 9723

Dies ist die Zeit, die das Umrichter-/Motorsystem Rampenriicklauf
bendtigt, bis der Motor vom Zeitpunkt der Erteilung des
AUS1-Befehls zum Stillstand kommt.

1999999.00

oooto0d s

$0.00

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Assistenten

4.1 Beispielassistent

21.

22.

Siehe auch

Eine Zusammenfassung aller Einstellungen wird
angezeigt.

Wenn die Einstellungen korrekt sind, wahlen Sie
"Fortsetzen".

Der Abschlussbildschirm bietet zwei Optionen:
o Einstellungen speichern
e Assistent abbrechen

Wird "Einstellungen speichern" gewabhlt, wird das
System auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt und
die Einstellungen werden im Speicher des Umrichters
gespeichert. Der Speicherort der Daten wird mit der
Funktion "Betriebsart Parameter speichern" unter
"Parametereinstellungen" in "Meni" zugewiesen.

Extras (Seite 71)

41.2

Grundinbetriebnahme mit IOP- und P0015-Makros

Assistent "Grundinbetriebnahme" (mit P0015)

* Grundinbetriebnahme 20/23

Ubersicht der Einstellungen

ortsetzen

Ricksetzen auf Werkseinstellung:
Nein

Reglungsart: U/f mit linearer
Kennlinie

Motordaten: Europa 50 Hz, kW
Kennlinie: 50 Hz

Motorspannung: 400 V

* Grundinbetriebnahme 22/23

Einstellungen erfolgreich
gespeichert!

OK driicken um fortzufahren

Hinweis
Software-Beschrankungen

Der nachstehend beschriebene Assistent "Grundinbetriebnahme" ist flir Control Units mit
Software-Version 4.4 oder hdher bestimmt.

1.

34

Wahlen Sie im "Grundinbetriebnahme..." im Meni
"Assistenten".

* ASSISTENTEN

Grundinbetriebnahme...
Gesteuerter Kompressor...
Geregelter Kompressor...
Rollenforderer...
Gesteuerter Lifter...
Geregelter Lufter...
Gesteuerte Pumpe...

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Assistenten
4.1 Beispielassistent

2. Wahlen Sie "Ja" oder "Nein" zum Zuriicksetzen auf die
Werkseinstellungen.

* Grundinbetriebnahme 1/23

Ricksetzen auf Werkseinstellung

Das Zuricksetzen auf die Werkseinstellungen erfolgt,
bevor alle Parameteranderungen gespeichert werden,

die wahrend des Grundinbetriebnahmeprozesses
vorgenommen wurden.

3. Wabhlen Sie die Regelungsart fiir den angeschlossenen  [x Grundinbetriebnahme
Motor.

2/23

Reglungsart

®© U/f mit inearer Kennlinie

O UfmitFCC

O Uff mit quadratischer Kennlinie

O Uff mit programmierbarer Kennlinie
8 U/f-Steuerung mit linearer Kennlinie

4. Wahlen Sie die richtigen Motordaten fir Ihren Umrichter
und den angeschlossenen Motor.

* Grundinbetriebnahme 3/23

Motordaten

Diese Daten werden berechnet, um die richtige
Drehzahl und die angezeigten Werte fiir die Anwendung L [melpe) S 15, LS

O Nordamerika 60 Hz, HP
zu berechnen. O Nordamerika 60 Hz, kW

5. Wabhlen Sie die richtige Frequenz fir Ihren Umrichter
und den angeschlossenen Motor.

Die Verwendung der 87-Hz-Kennlinie ermdéglicht den

Betrieb des Motors mit dem 1,73-fachen der normalen

87 Hz
Drehzahl. ©

* Grundinbetriebnahme 4/23

Kennlinie

6. Zu diesem Zeitpunkt beginnt der Assistent nach den
Daten zu fragen, die sich speziell auf den Motorverbindungen
angeschlossenen Motor beziehen. Die Daten finden Sie Motordaten gemaf verwende-

auf dem Motortypenschild. tem Motoranschluss eingeben
(Please input motor data
according to used motor
connection)

[Fortsetzen |

* Grundinbetriebnahme 5/23

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Assistenten

4.1 Beispielassistent

7.

8.

9.

Der Bildschirm "Motordaten" gibt die Frequenzkennlinie
des angeschlossenen Motors an.

Geben Sie die richtige Motorspannung vom
Motortypenschild ein.

Geben Sie den richtigen Motorstrom vom
Motortypenschild ein.

10. Geben Sie die richtige Bemessungsleistung vom

11.

36

Motortypenschild ein.

Geben Sie die richtige Motordrehzahl vom
Motortypenschild ein.

Dieser Wert wird in U/min angegeben.

* Grundinbetriebnahme

6/23

Motordaten

Motordaten fiir 50 Hz
eingeben.

[Forisetzen |

* Grundinbetriebnahme

7123

Motorspannung

20000

- [o400] v

10

* Grundinbetriebnahme

8/23

Motorstrom

¥6.20

@

£0.00

* Grundinbetriebnahme

9/23

Bemessungsleistung

¥100000.00

o00000.12 kW

$0.00

* Grundinbetriebnahme

10 /23

Motordrehzahl

210000

10

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Assistenten

12.

13.

14.

15.

16.

Wahlen Sie, ob Sie die Funktion "Motordatenerfassung”
aktivieren oder deaktivieren mochten.

Wenn diese Funktion aktiv ist, wird sie nicht gestartet,
bevor der erste Laufbefehl an den Umrichter gegeben
wird.

Wahlen Sie fiir den angeschlossenen Geber
"Nullimpuls" oder "Ohne Nullimpuls".

Wenn kein Geber am Motor angeschlossen ist, wird die
Option nicht angezeigt.

Geben Sie die richtigen Impulse pro Umdrehung fiir den
Geber ein.

Diese Informationen sind in der Regel auf das Gehause
des Gebers aufgedruckt.

Wahlen Sie das geeignete Makro fir lhre Anwendung
aus. Wenn Sie das Makro ausgewahlt haben, werden
alle Eingédnge, Ausgange, Befehlsquellen und Sollwerte
von der Software automatisch konfiguriert.

Weitere Informationen finden Sie in dem Abschnitt, der

die detaillierten Einstellungen fiir jedes Makro erlautert.
Siehe Abschnitt zum Einbau in dieser Anleitung

Legen Sie die minimale Drehzahl fest, mit der der
verbundene Motor laufen soll.

Intelligent Operator Panel (IOP)
Betriebsanleitung, FW V1.2, ASE00110011A2 AA

4.1 Beispielassistent

* Grundinbetriebnahme 11/23

Motordaten-1D

@ Nicht aktiviert
O ldentifizierung aller
Parameter im Stillstand

* Grundinbetriebnahme 12/23

Gebertyp

@ Ohne Nullimpuls

O Mit Nullimpuls

X Grundinbetriebnahme 13/23

Geberimpulse pro Umdrehung

120000

-O Pulses

12

X Grundinbetriebnahme 14/23

Makroquelle

@ Standardperipherie mit A...

Standardperipherie mit An...
Prozessperipherie

2-Draht (vorw/riickw1)
2-Draht (vorw/riickw?2)
3-Draht (freig/vorw/riickw)

00000

K Grundinbetriebnahme 15/23

Mindestdrehzahl

119500.00

[ oou0.0d rom

+0.00

37



Assistenten

4.1 Beispielassistent

Siehe auch

38

17.

18.

19.

20.

Legen Sie die Hochlaufzeit in Sekunden fest.

Dies ist die Zeit, die das Umrichter-/Motorsystem
bendtigt, um vom Zeitpunkt der Erteilung des
Laufbefehls die gewahlte Motordrehzahl zu erreichen.

Legen Sie die Ricklaufzeit in Sekunden fest.

Dies ist die Zeit, die das Umrichter-/Motorsystem
bendtigt, bis der Motor vom Zeitpunkt der Erteilung des
AUS1-Befehls zum Stillstand kommt.

Eine Zusammenfassung aller Einstellungen wird
angezeigt.

Wenn die Einstellungen korrekt sind, wahlen Sie
"Fortsetzen".

Der Abschlussbildschirm bietet zwei Optionen:
e Einstellungen speichern
e Assistent abbrechen

Wird "Einstellungen speichern" gewahlt, wird das
System auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt und
die Einstellungen werden im Speicher des Umrichters
gespeichert. Der Speicherort der Daten wird mit der
Funktion "Betriebsart Parameter speichern" unter
"Parametereinstellungen” in "Menu" zugewiesen.

Extras (Seite 71)

* Grundinbetriebnahme 16/23

Rampenhochlauf

t999999.00

" oootooq s

$0.00

* Grundinbetriebnahme 17/23

Rampenricklauf

t999999.00

" oootooq s

$0.00

X Grundinbetriebnahme 18/23

Ubersicht der Einstellungen

Fortsetzen

Ricksetzen auf
Werkseinstellung: Nein
Reglungsart: U/f mit linearer
Kennlinie

Motordaten: Europa 50 Hz, kW
Kennlinie: 50 Hz

Motorspannung: 400 V

* Grundinbetriebnahme 20/23

Einstellungen erfolgreich
gespeichert!

OK drticken um fortzufahren

Vorbelegung von Ein-/Ausgéngen und Verdrahtung fiir P0015-Makros (Seite 39)

Intelligent Operator Panel (IOP)

Betriebsanleitung, FW V1.2, ASE00110011A2 AA



Assistenten
4.1 Beispielassistent

41.3 Vorbelegung von Ein-/Ausgangen und Verdrahtung fiir P0015-Makros

Beispiel fur Makro (P0015)-E/A-Vorbelegungen

Die folgenden Beispiele zeigen vorbelegte Ein- und Ausgange, die automatisch in
Abhangigkeit von dem Makro eingerichtet werden, das wahrend der Grundinbetriebnahme
ausgewahlt wird. Die Ein- und Ausgangszuweisungen sind spezifisch fir jeden Control Unit-
Typ, sodass die folgenden Informationen nur als Beispiel dienen. Es ist wichtig, dass der
Benutzer die Betriebsanleitung fiir seine spezifische Control Unit beachtet, die ausfihrliche
Informationen zur Vorbelegung von Ein- und Ausgéngen enthalt. Die Ein- und Ausgénge
kénnen manuell konfiguriert werden, wenn kein geeignetes Makro fiir die Anwendung des
Benutzers gefunden werden kann; ausfihrliche Informationen zur manuellen Konfiguration
der Eingange und Ausgange finden Sie in der Betriebsanleitung der jeweiligen Control Unit.

Festdrehzahlen

Makro 1 Zweidraht-Steuerung mit zwei g g: (1> 8“;8';1 Ir.eihts Stdrung % DO 0
INKS
Festdrehzahlen 7[DI2 | Quittieren 20]
p1003 = Festdrehzahl 3 8|{DI 3 |--- Warnung |21|DO 1
p1004 = Festdrehzahl 4 16|Dl 4 | Festdrehzahl 3 22
17|DI 5 | Festdrehzahl 4

DI 4 und DI 5 = HIGH:

Umrichter addiert | 3|AIO0 |--- Drehzahl | 12|AO 0
Festdrehzahl 3 + Festdrehzahl 4 4 OV..10V |13
| 10]AI 1 | --- Strom | 26|A0 1
11 oVv..10V|27
Makro 2 Zwei Festdrehzahlen mit Sicher- 5|DI 0 | ON/OFF1 + Festrehzahl 1 Storung [18/DO 0
. . 6|DI 1 [ Festdrehzahl 2 1
heitsfunktion 7{DI 2 | Quittieren 120]
p1001 = Festdrehzahl 1 8[DI 3 |--- Warnung | 21|DO 1
p1002 = Festdrehzahl 2 16|Dl 4 :| Reserviert fr 22
DI 0 und DI 1 = HIGH: 17|DI 5 Sicherheitsfunktion

Motor dreht mit

3|AIO0 |--- Drehzahl [12|AO 0

Festdrehzahl 1 + Festdrehzahl 2 =l oV .. 10V [13]
| 10]{AI'T | --- Strom | 26]|AO 1

11 oV..10V |27

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Assistenten
4.1 Beispielassistent

Makro 3 Vier Festdrehzahlen 5|DI 0 | ON/OFF1 + Festdrehzahl 1 Stérung [18(DO 0
6|DI 1 | Festdrehzahl 2 119
p1001 = Festdrehzahl 1 7|DI 2 | Quittieren 20
p1002 = Festdrehzahl 2 8|DI 3 |--- Warnung |21|DO 1
p1003 = Festdrehzahl 3 16|Dl 4 | Festdrehzahl 3 22
p1004 = Festdrehzahl 4 17[DI 5 | Festdrehzahl 4
Mehrere DI = HIGH: 3[AIO |--- Drehzahl [12JAO 0
Umrichter addiert entsprechende Festdreh- A oVv..10V[13]
zahlen [10]AIT | --- Strom |26]|AO 1
11 ov..10V|27
Makro 4 Feldbus PROFIBUS DP oder SDI0 J--- Stérung [18[DO 0
PROFINET 7|DI 2 | Quittieren 20]
8|DI3 |--- Warnung |21|DO 1
16|DI 4 |--- 22
17|DI 5 |---
| 3|AIO0 |--- Drehzahl | 12|AO 0
4 ov..10V([13
[ 10]AI1 | --- Strom | 26|A0 1
11 ov..10Vv (27
PROFIBUS DP
PROFINET
Telegramm 352
Makro 5 Feldbus mit Sicherheitsfunktion 5|DIO |- Stérung | 18/DO 0
6|DI 1 |--- 19
oder PROFINET 7[DI 2 | Quittieren 20
8|DI3 |--- Warnung |21|DO 1
16[DI 4 Reserviert fir 22
17|DI 5 Sicherheitsfunktion
| 3|AIO |--- Drehzahl | 12|AO 0
4 oVv..10V([13
[10]ATT | --- Strom [26]A0 1
11 ov..10Vv (27
PROFIBUS DP
PROFINET

Telegramm 352

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Assistenten
4.1 Beispielassistent

Zwei Sicherheitsfunktionen

Diese Voreinstellung ist nur mdglich bei den Control Units CU240E-2 F, CU240E-2 DP-F
und CU240E-2 PN-F.

Makro 6  Feldbus PROFIBUS DP oder PROFINET 5|DI0 J Reserviert fir Stérung [18|DO 0
mit zwei Sicherheitsfunktionen S g: ; J Sicherheitsfunktion 1 %
8[DI 3 [ Quittieren Warnung |21|DO 1
16|DI1 4 | | Reserviert fur 22
17|DI 5 | | Sicherheitsfunktion 2
[ 3[ATO |--- Drehzahl [12]AO 0
4 oOVv..10V([13
| 10]AI1 | --- Strom | 26]|AO 1
11 ov..10V|27
PROFIBUS DP
PROFINET
Telegramm 1
Automatik / Vor Ort - Umschalten zwischen Feldbus und Tippen
Werkseinstellung fiir Umrichter mit PROFIBUS- oder PROFINET-Schnittstelle:
Makro 7 DI 3=LOW Feldbus PROFIBUS DP DI 3 =HIGH Tippen lber DI 0 und DI 1
oder PROFINET
5|DI0 |--- Stérung | 18{DO 0 5|DI 0 | Tippen 1 Stérung | 18|DO 0
6[DI1 |--- | 19] 6/DI 1 [Tippen 2 119]
7|DI 2 | Quittieren 20 7|DI 2 | Quittieren 20
8|DI3 |LOW Warnung |21|DO 1 8|DI 3 |HIGH Warnung |21|DO 1
16|DI 4 |--- 22 16|DI 4 |--- 22
17|DI 5 |--- 17{DI 5 |---
[ 3[AIO |- Drehzahl [12]JAO0 | [3[AIO |--- Drehzahl [12JAO 0
4 OV..10V]|13 4 OV..10V]|13
[T0[AT T |--- Strom [26][AO 1 | [10[ATT |--- Strom [26[AO 1
11 ov..10Vv]|27 11 ov..10Vv]|27
Pl;gglFBIHE_PP p1058 = Tippen 1
Telegramm 1 p1059 = Tippen 2
Motorpotenziometer
Makro 8 Motorpotenziometer (MOP) 5[DI 0 | ON/OFF1 Stérung | 18/DO 0
Qi ; ; 6[DI 1 [ MOP héher 19
mit Sicherheitsfunktion 15121 MOP tiefer 20
8|DI 3 [ Quittieren Warnung |21|DO 1
16|DI 4 Reserviert fur 22
17|DI 5 Sicherheitsfunktion
[ 3]ATO |--- Drehzahl [12]AO 0
4 OV..10V |13
[T0[AT T |--- Strom [26[AO 1
11 ov..10Vv]|27

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Assistenten

4.1 Beispielassistent

Makro 9 Motorpotenziometer (MOP) 5|DI 0 [ ON/OFF1 Stérung | 18/DO 0
6|DI 1 | MOP hoher [19]
7|DI 2 | MOP tiefer 20
8|DI 3 | Quittieren Warnung [21|DO 1
16|DI 4 | --- 22
17|DI 5 | ---
[ 3]AIO |--- Drehzahl [12]AO 0
4 ov..10V[13
[10]AI'T | --- Strom [26]AO 1
11 ov..10v][27
Anwendungen mit Analogsoliwert
Makro 13 Sollwert liber Analogeingang und g g: (1) gN/OFH Storung 1_2 DO O
A A A eversieren
Sicherheitsfunktion =1or2] Quittieren 0
8|DI3 |--- Warnung |21|DO 1
16|Dl 4 Reserviert fur 22
17|DI 5 Sicherheitsfunktion
[ 3[AI'0 | Sollwert Drehzahl [12]AO 0
4 ICmWU -10V..10V ov..10V[13
[10]AI1 ] --- Strom [26[A0 1
11 ov..10v][27
Prozessindustrie
Makro 14 DI 3=LOW Feldbus PROFIBUS DP DI 3 =HIGH Motorpotenziometer
oder PROFINET (MOP)
5[DI0 [--- Stérung [18]DO 0 5[DI 0 _[ON/OFF1 Stérung [18]DO 0
6|DI 1 |Externe Stérung 119] 6|DI 1 |Externe Stérung 119]
7|DI 2 [Quittieren 20 7|DI 2 [Quittieren 20
8|DI3 [Low Warnung [21]DO 1 8|DI 3 |HIGH Warnung [21[DO 1
16|DI 4 |--- 22 16[DI 4 |MOP héher 22
17|DI'5 |--- 17|DI'5 | MOP tiefer
[ 3]AI0 |- Drehzahl [12]AO 0 [ 3]AI0 |- Drehzahl [12]AO 0
4 oV..10V[13 4 oV..10V[13
[10]AIT ] --- Strom [26[AO 1 [10]AI1 ] --- Strom [26[AO 1
11 ov..10Vv][27 11 ov..10Vv][27
PROFIBUS DP
PROFINET
Telegramm 20

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Assistenten

4.1 Beispielassistent

Makro 15 DI 3=LOW Analogsollwert DI 3=HIGH Motoripotenziometer
(MOP)
5|DI 0 | ON/OFF1 Stérung | 18/DO 0 5|DI 0 | ON/OFF1 Storung [ 18[DO 0
6|DI 1 |Externe Stérung 119] 6|DI 1 |Externe Stérung 119]
7|DI 2 |Quittieren 20 7|DI 2 | Quittieren 20
8|DI 3 |LOW Warnung | 21|DO 1 8|DI 3 |HIGH Warnung |21|DO 1
16(DI 4 |--- 22 16|DI 4 |MOP héher 22
17[DI 5 |--- 17|DI 5 |MOP tiefer
| 3|Al 0 | Sollwert Drehzahl | 12|AO 0 | 3|AIO |--- Drehzahl | 12|AO 0
4 ICmU -10V...10V OV..10V |13 4 OV..10V |13
[10]AI 1 | --- Strom | 26|A0 1 [10]AI'1 | --- Strom | 26|/A0 1
11 ov..10Vv]|27 11 ov..10Vv]|27

Zwei- oder Dreidraht-Steuerung
Das Makro 12 ist Werkseinstellung fiir den Umrichter mit den Control Units CU240E-2 und

CU240E-2 F.
Makro 12 Makro 17 Makro 18 5|DI 0 [ Steuerbefehl 1 Stérung | 18| DO 0
n 6|DI 1 | Steuerbefehl 2 19
Zweidraht- Methode 1 [Methode 2 Methode 3 71012 | Quittieren 0|
steuerung 8|DI3 |--- Warnung [21[DO 1
Steuerbefehl 1 [ON/OFF1  |ON/OFF1 rechts | ON/OFF1 rechts [1otD12 ™ 22
Steuerbefehl 2 Reversieren ON/OFF1 links | ON/OFF1 links
[ 3]AIO | Sollwert Drehzahl [12]AO 0
4 ICmWU -10V...10V oV..10V[13
[10]ATT ] - Strom [26]A0 1
11 ov..10Vv/[27
Makro 19 Makro 20 5|DI 0 | Steuerbefehl 1 Stérung [ 18|DO 0
. 6|Dl 1 | Steuerbefehl 2 19
Dreidrahtsteue Methode 1 Methode 2 71512 | Steuerbefehl 3 50
rung 8|DI 3 | Quittieren Warnung [21[DO 1
Steuerbefehl 1 Freigabe/OFF1 Freigabe/OFF1 16 B: 41 22
Steuerbefehl 2 ON rechts ON 7]DIS |-
Steuerbefehl 3 ON links Reversieren 3TAT0 | Sollwert Drehzah! [12TA0 0
[ 4] ICmWU 10V ... 10V 0V..10V[13]
| 10]AI1 | --- Strom [26]|AO 1
11 oVv..10V[27
Kommunikation mit Gibergeordneter Steuerung Gber USS
Makro 21 Feldbus USS 5|DI 0 |-- Stérung | 18/DO 0
6[DI1 |--- 19
p2020 = Baudrate 7|DI 2 | Quittieren 20
p2022 = PZD Anzahl 8|DI 3 |--- Warnung [21|{DO 1
p2023 = PKW Anzahl 16D 4 | --- 7]
17|DI5 | ---
[ 3[AIO |--- Drehzahl [12]AQ 0
4 oV..10V[13
[10]AIT ] - Strom [26]AO 1
11 0V..10V |27
USS
38400 Baud

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Assistenten

4.1 Beispielassistent

41.4

Ubersicht

Schaltpléne

Da die IOP-Assistenten den Benutzer durch die Einstellung und Inbetriebnahme von
Anwendungen fluhren sollen, wird von einer bestimmten technischen Kompetenz,
Qualifikation und Praxiserfahrung des Benutzers ausgegangen.

Der Benutzer muss ein qualifizierter und erfahrener Antriebstechniker sein, da fir die
Inbetriebnahme einer Anwendung ein umfassendes Verstandnis dieser erforderlich ist.

Er muss zudem mit samtlichen Technologien und Protokollen folgender
Komponenten/Elemente vertraut sein:

® SPS - Einstellung, Programmierung und Kommunikation
e Umrichter - Einrichtung, Verdrahtung und Inbetriebnahme
e Samtliche relevanten internationalen und lokalen Sicherheitsbestimmungen

Die bereitgestellten Informationen beziehen sich auf die Verdrahtung der Anwendung
(Umrichterein- und -ausgénge und Kommunikationsanschliisse).

Voraussetzungen

Vor der Verwendung der IOP-Assistenten missen folgende Voraussetzungen erfillt sein:

e Samtliche erforderlichen Gerate sind verfiigbar und gemafl dem relevanten Schaltplan
des jeweiligen Anwendungsassistenten ordnungsgemaf installiert.

® Die Verkabelung von Umrichter, Motor und den weiteren Geraten der Anwendung wurde
gemal den beigefiigten Schaltplanen ausgefihrt.

® Alle erforderlichen Informationen (z. B. Motortypenschilddaten) stehen zur Verfligung.

e Samtliche Komponenten des Systems wurden auf ihre ordnungsgemafe und sichere
Installation hin Gberpruft.

Informationen zu den IOP-Assistenten

44

Das IOP zeigt dem Benutzer ein Menisystem an, in dem dieser den passenden Assistenten
fur die jeweilige Anwendung auswahlen kann. Im Anschluss wird eine Liste mit
anwendungsspezifischen Fragen angezeigt. Die Fragen zu Anschlissen, Ein- und
Ausgangen und deren Funktionen kdnnen anhand der Schaltplane beantwortet werden.

In diesem Abschnitt ist fir jede Anwendung ein entsprechender Schaltplan abgebildet.

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Assistenten
4.1 Beispielassistent

L1
L2
L3
PE
|:i| |:i| |:i| Sicherungen
CU230P
Analoge
DIP-Schalter
9 n L1 L2 L3
U24V'Z
AlO
Al ) 5 | bio AOO+ |12 lIst-
Ein/Aus —_—
F
Strom Spannung 6 | bn AQo- |13 "reauenz
Reset 7 02 @
8 | b1 AO1+]26  Motor-
16| DI4 A01- o7 strom
17] DI5 @
CU240E
3 20
Analoge ~ AlO+ 120
DIP-Sehalter Sollwert  0-10 V/0-20 mA / 4-20 mA U 4| po. Antriebsausfall 19 > DOO
____________ .L___@ 18
A2 i ) - E—ﬁ
AlO 0-10V/0-20mA /420 mAT T Antrieb bereit DO1
L)1 A 121
Al1 4
R il s
Strom Spannung
: A—H prc+ Antrieb lauft{ /— 124 % po2
i . -
: | @ v v w
] : | _‘4—----‘“,
CU240S : | iy S -
Analog | | |
DIP-switches | : :
Current : | |
ON :--).' | |
o= CT ! |
o << - | | b—d__1
| Feedback : L-« )
OFF | e
o Spannun
| pannung Nur :
geregelte | M
Anwendungen | 3~
|
e 1
A
[ Optional
U
Bild 4-3 Schaltplan "Kompressor" CU240S CU230P-2 CU240E-2
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Assistenten

4.1 Beispielassistent

L1
L2
L3
PE
|:i| |:i| |:i| Sicherungen
CU230P
Analoge
DIP-Schalter
L1 L2 L3
i U24V@
AlO
A1 . Ein/Aus 5 | DIO AOO+ |12 Ist-
; Fi
Strom  Spannung *Externer Schutz - optional 6 | pi1 AOO- |13 Frequenz
Reset I @
8 | DI AO1+ |26 Motor-
16| DI4 A01- |27 strom
17| DI5 @
CU240E
3 20
Analoge -} AlO+ 20
Dot aiter Sollwert 0-10V/0-20 mA / 4-20 mA :v: M Antriebsausfall J_ 19 } DOO
____________ i p—— @ 18
ey 104, - 122
AlO 0-10 VV / 0-20 mA / 4-20 mA: : 11 Antrieb bereit 21 DO1
Al1 . = Al1- ;
Strom Spannung [======= "_-'@ [~
: 4 pre+ Antrieb lauft{ —/— 124 % DO2
: |\:| 15 él'c- 23
! ! @ v v w
' : :— -1‘— N “.)
CU240s | | | ———-—-1
Analog | | |
DIP-switches ] : :
— Current : | |
ON T ! !
oll= CT | |
B i [ <_( <_( + - | | e
Bt Feedback : L-< )
o s et (O] ) [~ 1~ ~"1
i Spannun
P 9 Nur :
geregelte 1 M
Anwendungen | 3~
|
e L 1
*Der externe Schutzeingang erméglicht: A
= Erkennung von Stérungen am Antriebsriemen von Lifteranwendungen. : : h_l Optional
= Trockenlaufschutz fiir Pumpenanwendungen. 7
Bild 4-4 Schaltplan "Pumpe und Lifter" CU240S CU230P-2 CU240E-2

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Assistenten

4.1 Beispielassistent

L1
L2
L3
PE
[ N [0 R N N [0 S N
L1 'L (W]
J [} Sicherungen : ﬁ ﬁ ﬁ : ﬁ ﬁ 4\ : ﬁ ﬁ 4\
S i b0 g O
[ S [ I S P S [ I S S S
9 L3
Ein/Aus S AOO+ [121st-
*Externer optional 6 AOO- |13 Frequenz
Schutz -
Reset ’ @
AO1+ |26 _Motor-
AO1- |27 strom
&
ey 3 |20
Sollwert  0-10 V1020 mA/ 4-204A 4 | AC* Motor n{[ 19 } DOO
____________ \f__-@ |18
1 Al Mot 2{ *2} DO1
0-10V/0-20 mA / 4-20 otor
KT o 21
j=-mm- - -1 -
| A4 prc+ Motor1{al’4} DO2
1 8 prc. =
! f--10
! |
J |
] |
! |
J |
] |
i I
T ]
= | N == S S N = R
Feedback :
|
Nur !
|
geregelte ) M M M
Anwendungen : 3~ 3~ 3~
| P,
4’5'—@—‘ Optional Pumpe/Lifter +1 Pumpe/Lifter +2 Pumpe/Lifter +n
7
*Der externe Schutzeingang erméglicht:
= Erkennung von Stérungen am Antriebsriemen von Lifteranwendungen. CU230P-2
= Trockenlaufschutz fiir Pumpenanwendungen. Analoge
DIP-Schalter
AlO
Al1 .
Strom Spannung

Bild 4-5 Schaltplan "Pumpen- und Lifter-Staging" CU230P-2

Intelligent Operator Panel (IOP)
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4.1 Beispielassistent

n
U24V'E
Ein/Aus s | Do
FF1 6 | D11
Reset 7 |bi2
FF2 8 | DI3
CU240B-2
Analoge 0-10 V/0-20 mA / 4-20 mA AlOY
. 20 mA / 4-
DIP-Schalter AlO-
jm——————
AID |
Al1 |
Strom Spannung : £} PTC+
| L)
| L4 PTC-
| *_ @ u
| | @
| | \
| ] ,-
| | 1
Lambm ! | |
TD~ | |
| | |
+ - | |
Feedback | |
: |
|
Nur | L
geregelte |
Anwendungen :
|
|
|
|
e
Bild 4-6 Schaltplan "Kompressor, Pumpe und Lifter" CU240B-2 und G120C

48

L1

L2

L3

PE

i| Sicherungen

12 lst-
Drehzahl

- 113

N
o

DO0

©

o

=, Optional

Intelligent Operator Panel (IOP)

Betriebsanleitung, FW V1.2, ASE00110011A2 AA



Assistenten
4.1 Beispielassistent

Schaltplane fiir Férderanlagenanwendungen
3AC 380V -480V

L2 L 4
L3 ©

" I

Control Unit < PM-Schnittstelle >

CPU

—

58|4|6|2PE173|
I o N

-§ -8+ PER UN VEW

HAN @8 |*
M
3~
Bremse
(optional)

Temperaturfihler
(optional)

Anschlisse der Control Unit

‘\"%71\;1’1;\1’1’1"1’ Al ’l’l’l’l’ Y ] €
= W I I |
@ Netzversorgung
@ Motor, Bremse und Temperaturfiihler

@ Digitaleingange*

*Die exakten Positionen der Digitaleingénge
variiert je nach dem CU-Typ, der an das PM

1Y
W= = om= e .‘\ I e ' angeschlossen wurde.

Bild 4-7 Schaltplan "Férderanwendung
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Assistenten

4.1 Beispielassistent

Konfigurationsinformationen fiir Assistent "Rollenférderer”

Mit diesen Informationen kann der der Benutzer den Umrichter fir folgende Anwendungen

konfigurieren:

® Rollenférderer mit 2 Geschwindigkeiten und 2 Richtungen

® Rollenférderer mit 2 Geschwindigkeiten und 1 Richtung

® FEine Drehscheibe

Digitale Anschliisse

Die Digitaleingange sind fur jede Anwendung wie folgt zugewiesen:

Tabelle 4- 1 Eingénge fir Rollenforderer (2 Geschwindigkeiten/2 Richtungen) und Drehscheibenférderer

Digitaleingang | Funktion Gerat Abkiirzung

DIO Rollenforderer Position F Sensor -F

DiI2 Rollenforderer Position B Sensor -B

Dl4 Umschalten, schnell/langsam nach F Sensor -F/S-F

DI5 Umschalten, schnell/langsam nach B Sensor -F/S-B
Tabelle 4- 2 Eingange fir Rollenférderer (1 Richtung, 2 Geschwindigkeiten)
| Digitaleingang | Funktion Gerat Abkiirzung

DIO Rollenforderer Position F Sensor -F

DiI2 Rollenforderer Position B Sensor -B

Di4 Umschalten, schnell/langsam nach F Sensor -FIS-F

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Assistenten

4.1 Beispielassistent

Schwenktisch Drehteller

g ' Energieversorgungskette

-B-

-F/Is-B B

B-links

F-rechts E
B B
-FIS-F -F
Bild 4-8 Schematische Darstellung "Férderkarussell”

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Assistenten

4.1 Beispielassistent

Lichtschranke/Liickeniib h
E-LS-B ichtschranke/Luckenlberwachung -LS-FE
[
|
I
|
I
|
I
|
I
I
I

Forderer 1

Forderer 4

Rollenbahn 6

Rollenbahn

i egungsriCh

Forderer 2

F/vorn

[
]
[ |
]
[
]
[ |
]
[
]
[
]
[
Forderer 3 Pn
@
Position n
Max. 4
Kraftibertragungskette

Bild 4-9 Schematische Darstellung "Rollenférderer”

Forderer 5

Intelligent Operator Panel (IOP)
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4.1 Beispielassistent

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Regelung

Ubersicht
Im Men( "Regelung" kénnen folgende Einstellungen in Echtzeit geandert werden:

e Sollwert
® Rickwarts

® Tippen
Der Zugriff auf das Meni "Regelung" erfolgt Giber die mittlere Schaltflache im unteren
Bereich des Bildschirms "Status" (siehe nachstehende Abbildung).

.................................................... %
3000 n_act smooth 3000

T T Y Y Y N MM
| |O rpm |
0 U_oulp SmOOt!'I 1|000|

Assistenten Em Menii

Bild 5-1 Statusbildschirm — Menl "Steuerung" markiert

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Regelung

Sollwert
Mit dem Sollwert wird die Motordrehzahl in % des gesamten Drehzahlbereichs festgelegt.

Gehen Sie wie folgt vor, um den Sollwert zu &ndern:

1. Drehen Sie das Navigationsrad und wahlen Sie STEUERUNG o
"Steuerung”. [
2. Bestatigen Sie die Auswahl durch Driicken des Sollwert 1 0%
Navigationsrads. Riickwarts : Aus
Tippen 1 Aus

3. Der Bildschirm "Steuerung" wird angezeigt.
4. "Der Eintrag "Sollwert" ist bereits markiert.

5. Drucken Sie das Navigationsrad, um den Eintrag
"Sollwert" auszuwahlen.

6. Der Bildschirm "Sollwert" wird angezeigt. [ < x
7. Drehen Sie das Navigationsrad, um den Sollwert zu -3000 In_alctslmolcrtl1I | -3000
erhéhen oder zu reduzieren. | Jo rpm |
8. Bestatigen Sie den neuen Sollwert durch Driicken des o l;'—°|‘@|5mf’°tf‘ , 1000
Navigationsrads. Wenn Sie "Esc" kurz oder lang |
driicken, wird der Sollwert ebenfalls gespeichert. 0 Sollwert [%] 199

9. Der Bildschirm "Steuerung" wird angezeigt.

10.Dricken Sie die Taste "Esc", um in den Bildschirm
"Status" zurlickzukehren.

Der Sollwert kann nur Gber das IOP geandert werden, wenn

der Umrichter im HAND-Betrieb auft. Wird vom HAND-

Betrieb wieder auf die Betriebsart AUTO umgeschaltet, wird

der Sollwert zurickgesetzt.

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Regelung

Rickwarts

Mit dem Rickwarts-Befehl wird die Drehrichtung des Motors von Vorwartslauf zu
Ruckwartslauf geéndert.

Gehen Sie wie folgt vor, um die Motordrehrichtung umzukehren:

1.

9.

Drehen Sie das Navigationsrad und wahlen Sie
"Steuerung".

Bestétigen Sie die Auswahl durch Driicken des
Navigationsrads.

Der Bildschirm "Steuerung" wird angezeigt.

Drehen Sie das Navigationsrad und wahlen Sie
"Rickwarts".

Bestatigen Sie die Auswahl durch Driicken des
Navigationsrads.

Der Bildschirm "Riickwarts" wird angezeigt.

Drehen Sie das Navigationsrad und wahlen Sie "Ein"
oder "Aus".

Bestétigen Sie die Auswahl durch Driicken des
Navigationsrads.

Das IOP kehrt in den Bildschirm "Steuerung" zurtick.

10.Driicken Sie die Taste "Esc", um in den Bildschirm

"Status" zurtickzukehren.

Intelligent Operator Panel (IOP)
Betriebsanleitung, FW V1.2, ASE00110011A2 AA

.................................................... %
000 M GICtSImOIOﬂ'lI | -3000
| E——
0 U_outp smooth 1000

Assistenten Em Menii

LSIEUERUNG %
Sollwert 1 0%
Ruckwarts - Aus
Tippen : Aus
RUCKWARTS 5 X

O Ein
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Regelung

Tippen

58

Bei Aktivierung der JOG-Funktion wird der Motor durch Driicken der Taste . manuell um
einen festgelegten Wert gedreht. Wenn die Taste . gedrickt gehalten wird, dreht der
Motor, bis die Taste . wieder losgelassen wird.

Gehen Sie wie folgt vor, um die JOG-Funktion zu aktivieren bzw. zu deaktivieren:

1.

10.Drilicken Sie die Taste "Esc", um in den Bildschirm

Drehen Sie das Navigationsrad und wahlen Sie
"Steuerung".

. Bestétigen Sie die Auswahl durch Dricken des

Navigationsrads.
Der Bildschirm "Steuerung" wird angezeigt.

Drehen Sie das Navigationsrad und wahlen Sie
"JOG-Betrieb".

Bestatigen Sie die Auswahl durch Driicken des
Navigationsrads.

Der Bildschirm "JOG-Betrieb" wird angezeigt.

Drehen Sie das Navigationsrad und wahlen Sie
"Ein" oder "Aus".

. Bestétigen Sie die Auswahl durch Dricken des

Navigationsrads.

Das IOP kehrt in den Bildschirm "Steuerung”
zurick.

"Status" zurtickzukehren.

.................................................... S
00 M GICt ?mOIOﬂ'lI | -3000

| |0 rpm |

0 U outp SmOGt!'l 1|OOO|

Assistenten Em Menii

LSTEUERUNG %5
Sollwert 1 0%
Ruckwarts : Aus

Tippen . Aus

TIPPEN <X

O Ein

Hinweis
Auswahl der Jog-Frequenzen

Die Jog-Parameter P1058 (Jog rechts) und P1059 (Jog links) missen auf die
entsprechenden Frequenzen der Benutzeranwendung eingestellt werden. Der
voreingestellte Jog-Sollwert fir beide Parameter ist 5 Hz (150 U/min).

Nachdem Jog links und Jog rechts (Jog 1 und Jog 2) eingestellt wurden, kann zwischen den
unterschiedlichen Jog-Modi durch langes Driicken der "INFO"-Taste gewechselt werden.

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Menu

6.1 Ubersicht

Ubersicht

Der Bildschirm "Menu" wird aus den drei Mentoptionen im unteren Bereich des I0OP-
Bildschirms ausgewahlt. Wenn die Menuoptionen nicht angezeigt werden, driicken Sie
einmal auf das Navigationsrad, um diese einzublenden.

.................................................... % LMENG B

-3000 Il‘l_althmffOﬂll | -3000 - Diagnose >

| [orpm | Parameter »
K Assistenten | 2

U_outp smooth

|O [ lﬂpl [ 1|000| 4 Up-/Download | 2

| | % Extras >

Assistenten] Steuerung

MenUauswahl Bildschirm MenU

Wenn die Option "MenU" ausgewahlt wird, werden folgende Funktionen angezeigt:
® Diagnose

® Parameter

® Assistenten (Shortcut zum Hauptmen( "Assistenten™)

e Up-/Download

® Extras

Markieren Sie die gewiinschte Funktion durch Drehen des Navigationsrads. Driicken Sie das
Navigationsrad, um die Auswahl zu bestatigen. Es werden weitere Untermenis angezeigt.
Driicken Sie kurz die Taste "Esc" um in den vorherigen Bildschirm zurlickzukehren. Wenn
Sie die Taste langer gedriickt halten, wird der Bildschirm "Status" angezeigt.

Hinweis

IOP-Funktionsunterstiitzung

e Umrichter mit einer SINAMICS Firmware vor Version 4.2 werden vom IOP nicht
vollstédndig unterstitzt.

¢ Die tatsachliche Menustruktur sowie der Funktionsumfang des IOP sind abhangig von
folgenden Faktoren:
— Softwareversion und Typ der Control Unit, an die das IOP angeschlossen wird
— Firmware- und Softwareversion des IOP
— Ausgewahlte Funktionsgruppenfilterung der Parameter

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Mendi
6.2 Diagnose

6.2 Diagnose

Menii "Diagnose"

Wenn die Funktion "Diagnose" ausgewahlt wird, werden folgende Optionen angezeigt:

e Aktive Fehler/Alarme . DIAGNOSE 55
e Verlauf Aktive Fehler/Alarme
e . . Verlauf

¢ |dentification/Maintenance L .
Identification/Maintenance

o E/A-Status E/A-Status >

o Status Kommunikation Status Kommunikation >
E/A-Simulation

e E/A-Simulation Antriebsfreigaben

¢ Antriebsfreigaben

Aktive Fehler/Alarme

Wenn diese Option ausgewahlt wird, werden samtliche noch
nicht quittierten aktiven Fehler und Alarme angezeigt.

€3 1601 Systemanlauffehler...
€3 1611 Fehler bei Kreuzko...
€3 1600 Passiviertes STO ...
€352 Power Stack-SW-F...
€360 Asic Timeout

A.503 Unterspannungsgre...

Die einzelnen Fehler und Alarme kdnnen ausgewahlt werden.
Durch Driicken der Taste INFO oder OK wird eine Erlauterung
zu dem jeweiligen Fehler oder Alarm angezeigt.

Durch erneutes Driicken der Taste INFO, OK oder Esc wird
wieder die Auflistung der Fehler und Alarme angezeigt.

Verlauf

Bei Auswahl dieser Option wird eine Liste samtlicher U. VERLAUF AL
vorheriger Fehler und Alarme sowie der jeweilige Zeitpunkt
des Auftretens angezeigt.

€373 Sollwert Schalttafel ...
€31601 Systemanlauffehler ...
€31611  Fehler bei Kreuzko...
€31600 Passiviertes STO w...
€352 Power Stack-SW-F...
€360 Asic Timeout

A503 Unterspannungsgre...

Die einzelnen Fehler und Alarme kénnen ausgewahlt werden.
Durch Driicken der Taste INFO oder OK wird eine Erlauterung
zu dem jeweiligen Fehler oder Alarm angezeigt.

Durch erneutes Driicken der Taste INFO, OK oder Esc wird
wieder die Auflistung der Fehler und Alarme angezeigt.

Intelligent Operator Panel (IOP)
60 Betriebsanleitung, FW V1.2, ASE00110011A2 AA



Mendi

6.2 Diagnose

Identification/Maintenance

Bei Auswahl dieser Option werden technische Informationen
zu Control Unit und Power Module, an die das IOP
angeschlossen ist, angezeigt. Die tatsachlich angezeigten

Informationen sind abhéngig von dem jeweiligen CU- und PM- | HARDWARE-REV: 00102
SOFTWARE-REV: V043021

Typ. ANZAHL REVISIONEN: 0000
PROFIL-ID: 3A00
PROFIL-SPEZIFISCHER TYP: 0000
IM-Version: 0101

E/A-Status
Bei Auswahl dieser Option wird eine Liste der Digital- und U-E/A-STATUS [N 8
Analogein- und -ausgange des Umrichters sowie deren igi
aktueller Status angezeigt. Status Digitalausgange
) . . o . Status Analogeingange
Hierbei handelt es sich lediglich um einen Status Analogausgange

Informationsbildschirm, in dem keine Anderungen
vorgenommen werden kénnen.

Durch Driicken der Taste Esc wird das vorherige Menu wieder
angezeigt.

Im rechlts a__bgebildeten Beispiel wird der Status der 3 STATUS DIGTALEINGANGE 5 &
Digitaleingénge angezeigt. e o AR

DI0O [0 1:EIN/AUS1

DM [ 12:Richtungsumkehr ...
DI2 [ 9:2.Fehler quittieren ...
DI3 [0 15:n_fixed_setp Bi..
DIM11 [ 0: Keine Vorbelegung

Intelligent Operator Panel (IOP)
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6.2 Diagnose

Status Kommunikation

Bei Auswahl dieser Option werden der Status der Feldbus- Q. STATUS KOMMUNIKATION My &
Schnittstelle sowie Details zu den Feldbus-Schnittstelle
Datenlibertragungseinstellungen (z. B. Ladnge von Zustands-
und Steuerwortern) angezeigt.

Im rechts abgebildeten Beispiel wird der Status der Feldbus-
Schnittstelle angezeigt.

Y- FELDBUS-SCHNITTSTELLE M &

Feldbus-Adresse 1
Feldbus-Baudrate 19200 baud
Fieldbus t_monit 100

Intelligent Operator Panel (IOP)
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E/A-Simulation

6.2 Diagnose

/N WARNUNG

Verlust der Umrichtersteuerung

Wenn der Umrichter tUber die E/A-Simulation gestartet und das IOP vom Umrichter
abgenommen wird, kann der Umrichter und damit der Motor nicht angehalten werden.
Wenn die E/A-Simulation aktiviert ist, kann der Umrichter nur Gber diese angehalten

werden.

Im Bildschirm "E/A-Simulation" kénnen Digital- und Analogein- [o. E/A-SIMULATION ox
und -ausgange ohne externe Signale simuliert werden. Diese | 'EA  zustand  Simulation
Funktion ist insbesondere wahrend der Inbetriebnahme und B O

bei der Fehlersuche sehr nitzlich, da beliebige Situationen 0O

ohne Verdrahtung, Werkzeuge und externe Gerate simuliert
werden kdnnen.

0.01Vv  [+0000.00] Vv

Simulation aktivieren

Beispiel:

Ein Digitaleingang kann ohne Klemmenverdrahtung auf "High" gesetzt werden.

Ein Analogeingang oder -ausgang kann ohne Klemmenverdrahtung auf einen beliebigen
Wert gesetzt werden.

Es kann ein Override eines Digitalausgangs durchgefiihrt und dieser auf "High" gesetzt
werden.

Dieser Bildschirm bietet folgende Optionen:

E/A — Es kdnnen drei E/A simuliert werden (zwei Digital-/E/A und ein Analog-E/A).

Zustand — Hier wird der Zustand des Ein- oder Ausgangs in Echtzeit angezeigt. Wenn
das Quadrat dunkel angezeigt wird, ist das Eingangs- oder Ausgangssignal vorhanden.
In diesem Bildschirmbereich kdnnen keine Anderungen vorgenommen werden.

Simulation — In diesem Bildschirmbereich wird der aktuelle Zustand des Ein- oder
Ausgangs angezeigt. Diese Zustande kdnnen geandert werden.

Gehen Sie wie folgt vor, um eine E/A-Simulation durchzufihren:

1.

I S

® N

Drehen Sie das Navigationsrad, bis im ersten Feld der gewtlinschte Digitaleingang oder -
ausgang angezeigt wird.

Driicken Sie OK.

Das entsprechende Steuerfeld wird markiert.

Drehen Sie das Navigationsrad, bis das gewulinschte Steuersignal angezeigt wird.
Dricken Sie OK.

Wiederholen Sie diesen Vorgang, bis alle Felder die gewlinschten Einstellungen
enthalten.

Im Anschluss daran wird der Eintrag "Simulation aktivieren" markiert.
Driicken Sie OK. Die Simulation beginnt.

Wahrend die Simulation lauft, ist "Simulation deaktivieren" markiert — driicken Sie OK, um
die Simulation zu stoppen.

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Antriebsfreigaben

Der Bildschirm "Antriebsfreigaben” zeigt eine Liste aller
aktuellen Freigabesignale des Umrichters. Wenn das
Freigabesignal vorhanden und aktiv ist, wird es ausgewahit [m).
Wenn das Freigabesignal nicht vorhanden und nicht aktiv ist,
wird die Auswahl aufgehoben .

Hierbei handelt es sich lediglich um einen
Informationsbildschirm in dem keine Anderungen
vorgenommen werden kénnen.

6.3 Parameter

Meni Parameter

64

. ANTRIEBSFREIGABEN <X

0: EINJAUS1

1: OC / OFF2

2: 0OC/OFF3

3: Betrieb aktivieren
4

5

6

: RFG aktivieren
: RFG fortsetzen
. n_set enable

L]
m
L]
m
L]

Hinweis
IOP-Funktionsunterstiitzung

e Gerate mit einer alteren Firmware-Version als 4.2 werden vom IOP nicht vollstandig

unterstitzt.

¢ Die tatsachliche Menustruktur sowie der Funktionsumfang des IOP sind abhangig von

folgenden Faktoren:

— Softwareversion und Typ der Control Unit, an die das IOP angeschlossen wird

— Firmware- und Softwareversion des IOP
— Ausgewabhlte Funktionsgruppenfilterung der Parameter

e Beim Andern von Parametern oder Suchwerten besteht die Mdglichkeit, die einzelnen
Ziffern oder den gesamten Wert zu &ndern. Durch langes Dricken des Navigationsrads
(> 3 Sek.) wird zwischen den beiden unterschiedlichen Anderungsmodi hin- und

hergeschaltet.

Im MenU "Parameter" hat der Benutzer Zugriff auf sdmtliche
Umrichterparameter und die damit verbundenen
umfangreichen Funktionen. Bei Auswahl dieser Option kénnen
parameterbasierte Funktionen ausgefiihrt werden. Diese sind
wie folgt gruppiert:

Parametergruppen

e Suche nach Nummer
Meine Parameter
Geanderte Parameter

MY ] %
W~ Diagnose »
Parameter [

K Assistenten
4 Up-/Download
% Extras

\ A A4

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Hinweis
SINAMICS S Antriebsobjekte

Die Umrichter der Baureihe SINAMICS S behandeln jede Komponente des
Umrichtersystems als eindeutige und separate Einheiten. Diese Einheiten werden als
"Antriebsobjekte" (DO) bezeichnet. Wenn im Men( "Parameter" ausgewahlt wird, gibt es
einen zusatzlichen Bildschirm, auf dem das betroffene DO ausgewahlt werden muss, bevor
auf jegliche Parameter zugegriffen werden kann. Das Standard-Antriebsobjekt ist immer
Servo (DO2). Wenn Sie auf den Parameter zugreifen mochten, der sich auf die Control Unit
bezieht, wahlen Sie "Control Unit (DO1)". Siehe nachstehenden Screenshot.

[t PARAMETER

Auswahl| Antriebsobjekt

O Control Unit (DO 1
® Servo (DO 2)

Bild 6-1 Parameter — Auswahl Antriebsobjekt

Parametergruppen

Alle Parameter

Mit dieser Option hat der Benutzer Zugriff auf die einzelnen

Umrichterparameter. Die Filtervoreinstellung lautet "Standard".

Damit hat der Benutzer Zugriff auf die am haufigsten
verwendeten Parameter. Die Standardfiltereinstellungen
kénnen im Parametermeni mit "Parameterfilter" unter der
Option "Parametereinstellungen" im Menl "Extras" gedndert
werden.

Schnellinbetriebnahme

Dieser Bildschirm zeigt eine vollstandige Liste aller fur die
Schnellinbetriebnahme erforderlichen Parameter. Die
Parameter sind in numerischer Reihenfolge aufgefihrt.
Eingestellte Werte kbnnen entweder bestatigt oder geadndert
werden (z. B. fir eine Feinabstimmung der Anwendung oder
zur Korrektur falscher Parameterwerte).

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Ew CU-Betriebsanzeige

p10  Drv comm. par_filt
p14 Pufferspeichermodus
r18 CU-FW-Version

r20 n_set smth

= 31 comm SW downl act
|p3 BOP Zugriffsebene

Drv comm. par_filt
0 Bereit (0 Ready)

Status_ident
PU-Anwendung
Drv filt type mot
Motorbemessungssp...
Motorbemessungsstr...
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Sichern & Rlicksetzen

Mit dieser Option hat der Benutzer Zugriff auf sdmtliche

Parameter in Zusammenhang mit den Sicherungs- und peichermodus

u
0 In nichtfliichtigem Spe...

Rucksetzfunktionen des Umrichters. Es wird jeweils der B 805 :
aktuelle Parameterwert angezeigt. Dieser kann geéndert P Spe.'.Cherk?rtenque”e/""
p803  Geratespeicherquelle/-...
werden. p804 Datenibertragung star...
p809 CDS kopieren
P819  DDS kopieren
Systeminformation

Dieser Bildschirm zeigt alle Parameter, die
Systeminformationen des Umrichters enthalten. Der Grofteil
dieser Parameter wird lediglich zu Informationszwecken
angezeigt und kann nicht gedndert werden.

fil

1 Systeminformation < r
CU-Betriebsanzeige

0 comm SW downl act
BOP Zugriffsebene

r18 CU-FW-Version

r2s Spannungsausgang g...
r26  Vdc geglattet (Vdc...
r27 |_act abs val smth

R 1
©
w

Ein-/Ausgénge
Mit dieser Option hat der Benutzer Zugriff auf samtliche fur die [gEn-Ausgange ox
Konfiguration der folgenden Signale erforderlichen Parameter: | ey ahrErE
.. . Digitale Ausgange
¢ Digitale Eingénge Analoge Eingéinge
e Digitale Ausgange Analoge Ausgénge

¢ Analoge Eingénge

e Analoge Ausgénge

Der Benutzer kann durch die verschiedenen Ein- und
Ausgange navigieren und deren aktuelle Konfiguration
anzeigen. Gegebenenfalls kénnen die Parameterwerte auch
direkt geandert werden. Im rechts abgebildeten Beispiel

E Funktion von DIO
. .. L .. . — CDS[0]: 0 DI deaktiviert
werden die Parameter der digitalen Eingange angezeigt. \I - o

p702  Funktion von DI1
p703  Funktion von DI2
p704  Funktion von DI3
p705  Funktion von D14
p706  Funktion von DI5

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Sollwertkanal

Mit dieser Option kann der Benutzer folgende @ Sollwertkanal <r
Sollwertparameter anzeigen und andern:

Festsollwerte
Motorpotenziometer

e Frequenzsollwert

e Festsollwerte Momentensollwert

e Motorpotenziometer Tippen
Frequenz-/Drehzahlbegrenzung

¢ Momentensollwert Hochlaufgeber

o Tippen
e Frequenzbegrenzung
e Hochlaufgeber

Betriebsart

Mit dieser Option kann der Benutzer die Umrichterregelung [ Betriebsart o
des angeschlossenen Motors anzeigen und gegebenenfalls

andern. Folgende Regelungs-/Steuerungsfunktionen werden Geberlose Vektorregelung
angezeigt:

e U/f-Steuerung
e Geberlose Vektorregelung

Eine Anderung der Umrichterbetriebsart bei laufendem Motor
ist nicht mdglich. Um die Betriebsart &ndern zu kénnen muss
der Motor und damit das System angehalten werden.

Motor & Peripherie
Mit dieser Option kdnnen folgende Motorfunktionen und - @ Betriebsart - L
optionen angezeigt, konfiguriert und geandert werden:
Motortemperatur
e Motordaten Gober
e Motortemperatur Motorhaltebremse
o Geber

Motorhaltebremse

Bevor Parameter mit Bezug zu den oben aufgefiihrten
Funktionen geandert werden kdnnen, muss sich das
Umrichter-/Motor-System in einem sicheren Zustand befinden.
Dies gilt insbesondere, wenn Anderungen an der
Motorhaltebremse vorgenommen werden. Alle von der
Anderung méglicherweise betroffenen Lasten miissen so
gesichert werden, dass kein Gefahrenpotenzial gegeben ist.

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Antriebsfunktionen

Mit dieser Option hat der Benutzer direkten Zugriff auf die
Parameter fir folgende Antriebsfunktionen:

e Abschaltfunktionen

e Bremssteuerung

e Vdc-Regler

¢ Wiedereinschaltautomatik
e Fangen

o Safety Integrated

Bevor Parameter mit Bezug zu den oben aufgefihrten
Funktionen geandert werden kdnnen, muss sich das

Umrichter-/Motor-System in einem sicheren Zustand befinden.

Applikationsfunktionen

Mit dieser Option hat der Benutzer Zugriff auf nachstehend
aufgefiihrte spezielle Anwendungsfunktionen:

e Technologieregler

e Hibernation

e Lastmomentiiberwachung

¢ Digitale Zeitschaltuhr

e Positionierende Riicklauframpe
¢ Wobbelgenerator

e Freie Bausteine

Feldbus

Mit dieser Option hat der Benutzer direkten Zugriff auf die
Steuerungs- und Konfigurationsparameter fir die Feldbus-
Kommunikation des Umrichters. Die Parameter kdnnen zur
Bestatigung ihrer Einstellungen und Werte angezeigt und in
bestimmten Fallen auch geandert werden.

[d) Antriebsfunktionen “

IAbschaltfunktionen
Bremssteuerung
Vdc-Regler
Wiedereinschaltautomatik
Fangen

Safety Integrated

Technologieregler
Hibernation
Wobbelgenerator

[d) Feldbus “

o700 Befehisquellenauswahl
CDS[0]: 6 Feldbus

p918 PROFIBUS-Adresse
p1000 Freq.-Sollwert-Ausw.
r2030 USS BCC-Fehler
p9810 F Zieladresse

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Diagnose
Mit dieser Option hat der Benutzer direkten Zugriff auf die [ Diagnose or
Parameter fir die Systemstatusiiberwachung. Die Parameter Steuer-/Zustandsworte
sind in folgende Funktionsgruppen unterteilt: Verschaltungen

Fehler/Warnungen

e Steuer-/Zustandsworte
e Verschaltungen
e Fehler/Warnungen

Samtliche Parameter in diesen Gruppen kénnen lediglich
angezeigt und nicht gedndert werden.

Suche nach Nummer

Mit dieser Option kann der Benutzer nach einer bestimmten B SUCHE NACHNUMMER __ #p &
Parameternummer suchen. Ist die eingegebene C

. 8 Um eine Parameternummer einzugeben
Parameternummer nicht vorhanden, wird der Parameter drehen Sie das Rad und driicken OK
angezeigt, dessen Nummer der eingegebenen Nummer am
nachsten kommt.

Drehen Sie das Navigationsrad, um die einzelnen Ziffernwerte ‘ : '] [l '] ['
zu andern, und bestatigen Sie die Auswahl durch Driicken des

Navigationsrads. Die nachste Ziffer wird automatisch markiert.

Wiederholen Sie den Vorgang wie oben beschrieben. Wenn

alle Felder ausgeflllt wurden, zeigt das IOP den Parameter

an. Wenn Sie eine falsche Zahl ausgewahlt haben, driicken

Sie Esc, um eine Stelle zuriickzugehen.

Wenn die Parameternummer nicht existiert, zeigt der
Bildschirm eine Auswahl zwischen "Neue Nummer
auswahlen" (Select a new number) und "Zur nachsten
Parameternummer gehen" (Go to the nearest parameter
number) an.

Meine Parameter

Mit dieser Option kann der Benutzer aufzulistende Parameter [@ENTRAGE VERWALTEN 45 &
auswahlen. Es wird eine Liste mit auswéahlbaren Parametern

angezeigt, in der festgelegt wird, welche Parameter bei Alle I6schen
Auswahl der Option "Meine Parameter" angezeigt werden. Es O r2: CU-Betriebsanzeige
gibt noch weitere Optionen zur Verwaltung dieser O p3: BOP Zugriffsebene

[ P10: Drv comm. par_filt
[0 p14: Pufferspeichermodus
O r18: CU-FW-Version

Parameterliste.

Intelligent Operator Panel (IOP)
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6.4 Up-/Download

Geénderte Parameter

6.4

Ubersicht

70

Bei Auswahl der Option "Geanderte Parameter" durchsucht
das IOP die Liste der Umrichterparameter nach den
Parametern, deren Einstellungen von den Werkseinstellungen
abweichen.

Nachdem die Suche abgeschlossen ist, wird auf dem
Bildschirm eine Liste der Parameter mit gednderten Werten
angezeigt.

Die einzelnen Parameter kdnnen aufgerufen werden, um ihre
Werte anzuzeigen und gegebenenfalls zu andern.

Up-/Download

Mit den Upload- und Download-Optionen kann der Benutzer
Parameterséatze in den verschiedenen verfiigbaren
Systemspeichern ablegen.

Folgende Optionen stehen zur Verfligung:
e Panel auf Antrieb

e Antrieb auf Panel

e Panel-Parametersatz I6schen

e Antrieb auf Speicherarte

e Speicherkarte auf Antrieb

[f) GEANDERTE PARAMETER &5 X

10 Drvcomm. par filt
0 bereit (0 ready)

p201  PU-Code-Nr.

p300 Motortypausw.

p304  Motorbemessungsspa...
p305 Motorbemessungsstro...
p307  Motorbemessungsleist...

4, UP-/DOWNLOAD - X

Panel auf Antrieb

Antrieb auf Panel
Panel-Parametersatz I6schen p
Vom Antrieb auf Speicherkarte
Von Speicherkarte auf Antrieb

Intelligent Operator Panel (IOP)
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/N WARNUNG
Unerwartetes Verhalten des Umrichters

Wahrend der Datentibertragung auf den Umrichter und vom Umrichter darf der Prozess
nicht unterbrochen werden und die Ubertragung muss vollsténdig abgeschlossen sein.
Andernfalls werden die Daten mdéglicherweise beschadigt, und es kann zu einem
unerwarteten Systemverhalten kommen. Bei einer Unterbrechung des
Ubertragungsprozesses wird dringend empfohlen, den Umrichter auf die
Werkseinstellungen zuriickzusetzen, bevor er weiter parametriert wird oder das Steuern
der Anwendung Ubernimmt.

Fehleranzeige wéhrend des Upload/Download
Sollte wahrend des Upload/Download-Vorgangs ein Fehler auftreten und die Fehleranzeige

erscheinen, driicken Sie Esc, um den Upload-/Download-Vorgang fortzusetzen. Durch
Driicken von OK wird der Upload-/Download-Vorgang abgebrochen.

Sicherheitsparameter
Wenn Sicherheitsparameter heruntergeladen werden sollen, muss eine Funktionspriifung

der Sicherheitsfunktionen durchgefiihrt werden. Nahere Informationen finden Sie im
"Funktionshandbuch Safety Integrated" unter dem folgenden Link.

Siehe auch
Funktionshandbuch Safety Integrated
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/50736819/0/de)

6.5 Extras

Ubersicht
Im Men( "Extras" stehen folgende Optionen zur MENO - x
Konfiguration des IOP zur Verfiigung: %Dlagnose """"""""""""""""""""" >
e Assistent Statusanzeige Parameter >

. . i X Assistenten »

¢ Antriebsidentitat 4 Up-/Download >
e Parametereinstellungen
e Einstellungen Panel

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Assistent Statusanzeige

72

Dieser Assistent unterstitzt den Benutzer bei der
Konfiguration der im Bildschirm Status angezeigten
Informationen. Standardmafig werden Ausgangsspannung
und -frequenz des Umrichters angezeigt. Mithilfe des
Assistenten kénnen andere physikalische Werte des
Umrichters angezeigt werden. Anhand bekannter
Umrechnungsfaktoren und Offset-Werte kdnnen die
angezeigten MaReinheiten auf die jeweiligen
Benutzeranforderungen abgestimmt werden.

Skalarwert

Antriebsidentitat
Parametereinstellungen | 2
Einstellungen Panel | 2

Das Balkendiagramm (Standardstatusbildschirm) und der Skalarwert werden mit einem
ahnlichen Verfahren eingerichtet. Das folgende Beispiel zeigt, wie der Statusbildschirm fur

den Skalarwert eingerichtet wird.

1. Wabhlen Sie im Men( "Statusbild einstellen" die Option
"Skalarwert".

2. Wahlen Sie die Bildschirmposition der angezeigten
Werte aus.

3.  Wahlen Sie die Parameterwerte aus, die auf dem
Statusbildschirm angezeigt werden sollen.

#¥ STATUSBILD EINSTELLEN  1/8

Datenprasentation

O Balkendiagramm

@® Skalarwert

O Kurvenanzeige

FSTATUSBILD EINSTELLEN 28

Bild-Position

Oben :r0021: n_act s..

Unten :10025: U_outp ..

# STATUSBILD EINSTELLEN ~ 3/8

= Parameter

r0021: n_act smooth

r0022: n_act rpm smooth
r0024: f_outp smooth
r0025: U_outp smooth
r0026: Vdc smooth

O O OO0

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Wabhlen Sie die erforderlichen Maleinheiten aus, die
auf dem Statusbildschirm angezeigt werden sollen.

Wahlen Sie die erforderliche Anzahl von
Dezimalstellen aus, die auf dem Statusbildschirm
angezeigt werden sollen.

Wenn die Benutzerauswahl abgeschlossen ist, wird
eine Zusammenfassung der Einstellungen angezeigt.

Wenn die Einstellungen richtig sind, wahlen Sie
"Fortsetzen", um mit dem nachsten Schritt
fortzufahren.

Die Option zum Speichern der Einstellungen wird
angezeigt.

Wahlen Sie "Speichern", um die Einstellungen zu
speichern, oder wahlen Sie "Assistent abbrechen",
um den Assistenten zu beenden.

Wenn "Assistent abbrechen” ausgewahlt wird, werden
keine Anderungen gespeichert und der
Statusbildschirm bleibt wie zuvor konfiguriert.

\_/_Venn "Speichern" ausgewahlt wird, werden alle
Anderungen gespeichert.

Wenn der Speichervorgang erfolgreich
abgeschlossen wurde, wechselt der Bildschirm
automatisch zum Statusbildschirm zuriick und zeigt
den neuen Statusbildschirm wie im Assistenten
konfiguriert an.

Intelligent Operator Panel (IOP)
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% STATUSBILD EINSTELLEN 4/8

U/min (Umdrehungen pro ...

ppm (Teile pro Million)
I/s (Liter pro Sekunde)
I/min (Liter pro Minute)
I/h (Liter pro Stunde)

¥ STATUSBILD EINSTELLEN  5/8
= Anzahl angezeigter Dezimalstellen

O oK
N = S

Sk STATUSBILD EINSTELLEN 6/8

Ubersicht der Einstellungen

Fortsetzen

B Datenprasentation: Skalarwert
Bild-Position: Oben
Parameter: Act. filt freq.

Unit: Hz

¥ STATUSBILD EINSTELLEN  7/8
Speichern der Einstellungen

Assistent abbrechen

.................................................... LR
Act. filt. freq.
6.00 Hz
Act. outp. volt
62v
o Soliwert [%] 199
| |
73
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Kurvenanzeige

In der Kurvenanzeige kann der Benutzer die Echtzeitiberwachung des Umrichters
konfigurieren und die gewiinschten Werte in Diagrammform anzeigen. Um die
Kurvenanzeige einzurichten, flihren Sie die folgenden Schritte aus.

1. Wabhlen Sie im Men( "Statusbild einstellen" die Option

"Kurvenanzeige".

2. Wabhlen Sie die Bildschirmposition der angezeigten
Werte aus.

3.  Wahlen Sie die Parameterwerte aus, die auf dem
Statusbildschirm angezeigt werden sollen.

4. Wahlen Sie die erforderlichen MaReinheiten aus, die
auf dem Statusbildschirm angezeigt werden sollen.

5.  Wahlen Sie die erforderliche Anzahl von
Dezimalstellen aus, die auf dem Statusbildschirm
angezeigt werden sollen.

3 STATUSBILD EINSTELLEN  1/10
Datenprasentation

O Balkendiagramm
O Skalarwert

@ Kurvenanzeige

H STATUSBILD EINSTELLEN ~ 2/10
Bild-Position

Y-Achse links :r0021: n_act s..

Y-Achse rechts : r0025: U_outp ..

¥ STATUSBILD EINSTELLEN 3/10
= Y1: Parameter

r0021: n_act smooth

O r0022: n_act rpm smooth
O r0024: f_outp smooth

O r0025: U_outp smooth

O r0026: Vdc smooth

3 STATUSBILD EINSTELLEN ~ 4/10
= Y1: Unit

O ppm (Teile pro Million)
O /s (Liter pro Sekunde)
O I/min (Liter pro Minute)
O I/h (Liter pro Stunde)

¥ STATUSBILD EINSTELLEN 5/10

Y1: Anzahl angezeigter Dezimalstellen

O oK
N — Ne)

Intelligent Operator Panel (IOP)
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6. Legen Sie den Bereichwert der Y1-Achse fest.

7. Bei Bedarf kann die andere Achse (Y-Achse rechts)
konfiguriert werden.

8. Legen Sie den gewlnschten Zeitraum fur die
angezeigte Kurvenanzeige fest.

9. Eine Zusammenfassung von Einstellungen wird
angezeigt. Wenn diese korrekt sind, wahlen Sie
"Fortsetzen".

10. Wabhlen Sie "Speichern", um die Einstellungen zu
speichern, oder wahlen Sie "Assistent abbrechen",
um den Assistenten zu beenden.

Wenn "Assistent abbrechen" ausgewahlt wird, werden
alle Anderungen verworfen und der Statusbildschirm
wird auf die zuletzt konfigurierten Einstellungen
zurickgesetzt.

Intelligent Operator Panel (IOP)
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K STATUSBILD EINSTELLEN  6/10
Y1: Wertebereich

3000

Max-Wert [ 30001
Min-Wert: +0000

-3000

#¥ STATUSBILD EINSTELLEN ~ 7/10

Méchten Sie Y-Achse
rechts konfigurieren?

Nein

#¥ STATUSBILD EINSTELLEN  8/10

Angezeigte Zeitdauer
Stunden Minuten Sekunden

Lo [ 2 [5

Abtastfrequenzist 1,7 s
OK driicken um fortzufahren

#¥ STATUSBILD EINSTELLEN ~ 9/10

Ubersicht der Einstellungen

Fortsetzen

Datenprasentation: Kurvenan...
Bild-Position: Y-Achse links
Parameter: n_act smooth

Unit: U/min

# STATUSBILD EINSTELLEN 10/10

Speichern der Einstellungen

Assistent abbrechen
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Wenn der Speichervorgang erfolgreich [N
abgeschlossen wurde, wechselt der Bildschirm L I |
automatisch zum Statusbildschirm zurtick und zeigt 1 i i |
den neuen Statusbildschirm wie im Assistenten 1
konfiguriert an. ]
0 — L 0
Assistentenﬁm Menii
Durch langes Druicken der Taste INFO werden die Diagrammdaten in eine
Kurveninformationsdatei auf dem IOP geschrieben. Das nachstehende Bild zeigt ein Beispiel
der Kurveninformationsdatei und ihres Speicherorts.
Trend Information
Template:
Axis:Param Number<index>:<bit>:Param Name
Left axis (Y1): r0021 : - : Act. filt. freq.
Right axis(¥2): r0025 : - : Act.outp. volt
Time period: 150 Secs.
Sample rate: 1.5 Secs.
Sample Y1(Hz) Y2(V)
1 0.000 17.920
2 0.000 20.233
3 0.000 20.234
4 0.954 27.541
5 3.240 43.577
6 3.497 44.495
7 5.325 58.811
8 6.497 65.728
9 4.832 50.322
10 0.000 20.143
11 0.000 20.240
12 0.000 20.240
13 3.046 42.973
14 6.772 70.384
15 10.342 94.288
16 13.492 116.783
17 13.998 120.530
18 13.998 120.532
19 13.998 120.533
20 13.998 120.535
21 9.169 82.063
22 0.000 0.000
23 0.000
24 0.000
Um auf die Trend Information Datei zugreifen zu kénnen, steuern Sie das folgende Verzeichnis
auf dem IOP an:
/efs/health/TrendSample.txt
Bild 6-2 Kurveninformationsdatei
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Parametereinstellungen

Antrieb riicksetzen auf Werkseinstellung

Mit dieser Option kann der Benutzer den Umrichter auf die
Werkseinstellungen zuriicksetzen.

Parameterfilter

Mit dieser Option kann der Benutzer die
Parameterzugriffsebene einstellen. Die Voreinstellung lautet
"Standard". Damit hat der Benutzer Zugriff auf die am
haufigsten verwendeten Parameter. Bei Auswahl der
Zugriffsebene "Experte" ist der Zugriff auf alle verfligbaren
Parameter moglich.

Standard-Datensatz

Mit dieser Option kann der Benutzer den Standard-
Befehlsdatensatz fiir die Anzeige oder Auswahl eines neuen
Standard-Datensatzes aus den verfigbaren Optionen
festlegen.

Intelligent Operator Panel (IOP)
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6.5 Extras

¥ ANTRIEB RUCKSETZEW... M5 &

Jetzt auf Antriebswerksein-
stellungen zurticksetzen?

Nein

% PARAMETERFILTER

@ Standard
O Experte

Befehlsdatensatz

@ Befehlsdatensatz 0 akt. ...
O Befehlsdatensatz 1
O Kein Standard-Befehlsdate...
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6.5 Extras

Antriebsidentitat

Betriebsart Parameter speichern

Mit dieser Option kann der Benutzer den
Standardspeicherort flr beliebige Speicherfunktionen
festlegen, die auf dem Umrichter ausgefuhrt werden.

Speichern RAM to ROM

Mit dieser Option kann der Benutzer manuell alle
Antriebsdaten aus dem internen Speicher des Umrichters in
den internen nichtfliichtigen Speicher Ubertragen, sodass
die Daten auf dem Umrichter gespeichert bleiben, bis sie
Uberschrieben werden.

Uber diese Option lassen sich die technischen Daten der
zum Umrichtersystem gehdrenden Komponenten anzeigen.
Dazu zahlen auch die Daten der Control Unit und des
Power Module. Hierbei handelt es sich lediglich um einen
Informationsbildschirm auf dem keine Anderungen
vorgenommen werden kénnen.

Einstellungen Panel
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Sprache

Mit dieser Option kann der Benutzer die Sprache
auswabhlen, in der die Informationen und Texte des IOP
angezeigt werden. Diese Option wurde bereits im Abschnitt
"Ersteinstellung" genauer erldutert. Uber einen PC mit USB-
Anschluss kénnen dem IOP weitere Sprachen hinzugefigt
oder Sprachen geldscht werden.

 BETRIEBSART PARAMETER... fy 2

@ Speichern auf ROM
O Speichern auf RAM

% SPEICHERN RAM TO ROM My &

Antrieb speichern RAM to
ROM?

Nein

3 ANTRIEBSIDENTITAT <x

Sinamics G120

CU240B-2

MLFB: 6SL3244-0BB00-1BAO
PM240

MLFB: 6SL3224-0BE13-7UA0Q
SP. DB. Version: 04.40.23.00
CU-FW-Version: 04.30.21

 SPRACHE <X

English
Deutsch
Frangais
Italiano
Espafol

®
O
O
O
O

Intelligent Operator Panel (IOP)
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Operator Panel Neustart

Mit dieser Option ist ein Neustart des Bediengerats (IOP)
ohne Verlust der Einstellungen maglich.

Operator Panel Riicksetzen auf Werkseinstellung

Mit dieser Option wird das IOP auf die Werkseinstellungen
zurlickgesetzt. Alle zuvor auf dem IOP gespeicherten
Einstellungen gehen verloren. Die auf dem IOP
gespeicherten Parametersatze werden nicht geléscht.

Anzeigehintergrundbeleuchtung

Mit dieser Option kann der Benutzer die Helligkeit der
Anzeigenhintergrundbeleuchtung einstellen.

Anzeigekontrast

Mit dieser Option kann der Benutzer den Schwarz-WeiR3-
Kontrast der Anzeige einstellen.

Intelligent Operator Panel (IOP)
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6.5 Extras

3k OPERATOR PANEL NEUSTART @5 &

Operator Panel jetzt neu
starten?

Nein

5k OPERATOR PANEL RUCKS.. 45 &

Operator Panel jetzt auf
Werkseinstellungen
zurlicksetzen?

Nein

¥ ANZEIGEHINTERGRUNDBE- 45 &

O Sehr hoch (Very high)
O Mittel

O Niedrig

O Sehr niedrig (Very Low)

X ANZEIGEKONTRAST

O Sehr hoch (Very high)
O Hoch

O Niedrig

O Sehr niedrig (Very Low)
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6.5 Extras

Beleuchtungsdauer

StandardmaRig wird die Anzeigenhintergrundbeleuchtung ¥ BELEUCHTUNGSDAUER _ #y &
automatisch 60 Sekunden nach dem letzen Tastendruck | o 303 """"""""""""""""""""""""""""
abgeschaltet. Diese Einstellung kann auf 30 Sekunden, 60
Sekunden, 300 Sekunden oder Dauerbeleuchtung geéndert O 300s

werden. O Immer eingeschaltet

Panel-ldentitat

In diesem Bildschirm werden folgende technische
Informationen zum IOP angezeigt:

|OP-Firmware: 01.02.06.00
Bootloader: 01.00.36.00
MenUbeschreibung: 01.00.00.10
Parameterbeschreibung:
04.40.23.00

e Version der IOP-Firmware

e Version der Menlbeschreibung

e Version der Parameterbeschreibung
e Textversion der Meniinamen

¢ Indexversion der Parameternamen

e Version der Assistentenbeschreibung

Englisch
Menliname Texte: 01.00.00.10
Parametername Index: 04.40.23.00

Intelligent Operator Panel (IOP)
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7.1 Tldrmontagesatz

Tirmontagesatz

Fir den Einbau des IOP in die Tur eines Schaltschranks wurde der Tirmontagesatz (DMK -
Door Mounting Kit) entwickelt. Damit kann das IOP an der Vorderseite einer Schalttafel bzw.
Schaltschranktlr angebracht werden und entspricht damit Schutzart IP54.

Das folgende Bild zeigt den Einbau des DMK.

Turverkleidung Dichtung

/

Schrauben
(Max. Drehmoment 2 Nm)

Turmontagescharniere
Halteschrauben vom Typ D

Seitenansicht

Bild 7-1 Einbau des IOP mittels Tirmontagesatz

Rickansicht

Vor dem Einbau des DMK muss eine Offnung mit folgenden MaRen in die Schaltschranktiir

bzw. Schalttafel gebohrt werden:

Intelligent Operator Panel (IOP)
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7.1 Tdrmontagesatz

| 58 £ 1 mm o
©
3
Fa
[ ~ D
IS
1S
H
[(e}
[ee]
| \ J
Bild 7-2 Turmontagesatz — Bohrmuster

Die Tiefe der Schalttafel bzw. Schaltschranktir sollte 1 bis 3 mm betragen.

Der Turmontagesatz fir das IOP kann unter folgender Bestellnummer bezogen werden:

6SL3256-0AP00-0JA0

Intelligent Operator Panel (IOP)
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7.2 Handbedjengeréat
7.2 Handbediengerat
Handbediengerat
/N WARNUNG
Ladegeréat

Das im Handbediengerat enthaltene Ladegerat fur die wiederaufladbaren Batterien dient
ausschlieRlich zum Aufladen von Akkumulatoren.

Das im Handbediengerat enthaltene Ladegerat darf nicht fir Standard-AA-Batterien
verwendet werden, da dies zu Schaden an den Batterien und am Handbediengerat
fihren kann.

Fir das IOP ist ausschlieRlich das mitgelieferte Netzteil zu verwenden. Die Verwendung
anderer Netzteile kann zu schwerwiegenden Schdden am Handbediengerat fihren.

/\VORSICHT

Allgemeine VorsichtsmafRnahmen

Beim Ersetzen der Batterie durch einen unzuldssigen Batterietyp besteht
Explosionsgefahr.

Ein Uberladen, KurschlieBen, Verpolen, Beschadigen und Verbrennen der Zellen und
Batterien ist zu vermeiden. Andernfalls kann es zu folgenden Auswirkungen kommen:
Freisetzen von giftigen Materialien, Freisetzen von Wasserstoff und/oder Sauerstoff,
Ansteigen der Oberflachentemperatur.

Wenn eine Zelle oder Batterie ausgelaufen ist oder Luft eingedrungen ist, muss sie
umgehend mit entsprechenden Schutzhandschuhen ersetzt werden.

Diese Zellen oder Batterien missen durch identische Zellen oder Batterien des gleichen
Herstellers ersetzt werden. Bei einer auszutauschenden Zelle oder Batterie in einer
Reihenschaltung wird empfohlen, die anderen Zellen oder Batterien ebenfalls durch
neue zu ersetzen.

Batterieeinschube, in die solche Zellen oder Batterien eingebaut sind, missen mit
Bellftungseinrichtungen ausgestattet sein, um Gasansammlungen, die durch
ausgetretenes Gas unter abnormalen Umstanden auftreten, zu vermeiden.

Intelligent Operator Panel (IOP)
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7.2 Handbediengerat

Hinweis

Batterielebensdauer

Im voll aufgeladenen Zustand haben die mitgelieferten Akkus eine Betriebsdauer von ca. 10
Stunden. Normale AA-Batterien besitzen eine deutlich kirzere Betriebsdauer.
Industrieumgebung

Das IOP ist ausschlieBlich fiir den Einsatz in Industrieumgebung der Klasse A ausgelegt.
Batterieentsorgung

Die im Lieferumfang des IOP enthaltenen Batterien sind entsprechend den 6rtlichen und
nationalen Umweltbestimmungen zu entsorgen.

Batteriezustand

Der Batteriezustand wird in der oberen rechten Ecke des IOP-Displays angezeigt.
Batterieaufladung
Wenn die Batterien vollstandig entladen sind, geht das Ladegeréat beim Aufladevorgang

zuerst in einen 'Vorladezustand'. Wahrend dieses Vorladezustands leuchtet die LED nicht.
Es kann daher eine Weile dauern, bis die Lade-LED aufleuchtet.

Das IOP hat keine interne Stromversorgung. Um die Einsatzflexibilitdt des IOP zu erhéhen
wurde deshalb das Handbediengerat entwickelt.

Tabelle 7- 1 Bestellinformationen zum Handbediengerat

Bestellnummer Menge Artikel Anmerkung
6SL3255-0AA00-4HAO 1 IOP
1 Handbediengerat
1 Netzteil
4 Wiederaufladbare Batterien | 1,2 V NiMH (siehe Hinweis unten)
1 RS-232-Kabel
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Hinweis
Bestellhinweise fiir die Batterie

Die im Lieferumfang des IOP-Handbediengerats enthaltenen Batterien missen durch
denselben Batterietyp ersetzt werden. Bestell- und Herstellerinformation wie folgt:

Hersteller: GP Batteries

Bestellnummer: GP210AAH-C4

Webseite: http://www.gpbatteries.com/html/products/rechargeable_hydride.html
Datenblatt: http://www.gpbatteries.com/pic/210aah.PDF

Das nachfolgende Bild zeigt das Layout des IOP-Handbediengeréats.

Intelligent Operator Panel (IOP)
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7.2 Handbedjengeréat

Bild 7-3 IOP-Handbediengerat — Layout

1.
2.
3.
4.
5.
6.
7.
8.

Intelligent Operator Panel (IOP)
IOP-Ausrickvorrichtung

EIN-/AUS-Schalter

Lade-LED - EIN beim Laden, AUS wenn geladen
9-poliger Sub-D-Stecker (RS232)
Ladegerateingang

Batteriefachabdeckung

IOP-Befestigungsschraube

Intelligent Operator Panel (IOP)
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7.2 Handbediengerat

Einlegen der Batterien

Das Handbediengerat wird von vier Akkumulatoren Typ 'AA' gespeist. Diese Batterien sind
im Lieferumfang des Handbediengerates enthalten. Die Batterien werden wie folgt eingelegt.

Batterieabdeckung entfernen Batterien einlegen Batterieabdeckung aufsetzen

Bild 7-4 Einlegen von Batterien in das Handbediengerat

Intelligent Operator Panel (IOP)
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8.1 Technische Daten

Technische Daten des IOP

Tabelle 8- 1 Technische Daten zu IOP und Tirmontagesatz

Merkmal

Nur IOP Ti]rmontag_;esatz

Schutz

Je nach Schutzart der Control Unit, max. IP54

Abmessungen (HxBxT)

106,86 mm x 70 mm x 30,06 mm
(Tiefe einschlieRlich Radbreite)

Nettogewicht 0,134 kg (0,295 Ibs)

Bruttogewicht 0,206 kg (0,454 Ibs)

Anzugsmoment - Max. 2 Nm

Umgebungstemperatur 0 - 50 °C (32 - 122 °F) bei Bemessungsbedingungen des angeschlossenen
bei Betrieb Umrichters

Umgebungstemperatur -40 - +70 °C (-40 - 158 °F)

fur Transport und

Lagerung

Luftfeuchtigkeit Max. absolute Luftfeuchtigkeit 25 g/m3

Tabelle 8- 2 Technische Daten des Handbediengerats

Merkmal

IOP—Handbediengerét

Schutz

IP20

Abmessungen (HxBxT)

195,04 mm x 70 mm x 47,99 mm

Nettogewicht 0,724 kg (1,59 Ibs)

Bruttogewicht 0,970 kg (2,14 Ibs)

Umgebungstemperatur 0 - 40 °C (32 - 104 °F) [Aufladung 10 - 40 °C]
bei Betrieb

Umgebungstemperatur -20 - +55 °C (-4 - 131 °F)

fur Transport und

Lagerung

Luftfeuchtigkeit Relative Luftfeuchtigkeit 90%

Intelligent Operator Panel (IOP)
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8.1 Technische Daten
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