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Informagoes juridicas

Conceito de aviso

Este manual contém instru¢cdes que devem ser observadas para sua prépria seguranca e também para evitar
danos materiais. As instrugées que servem para sua prépria seguranga sao sinalizadas por um simbolo de alerta,
as instrugdes que se referem apenas a danos materiais ndo sdo acompanhadas deste simbolo de alerta.
Dependendo do nivel de perigo, as adverténcias sdo apresentadas como segue, em ordem decrescente de
gravidade.

/\PERIGO

significa que havera caso de morte ou lesdes graves, caso as medidas de seguranga correspondentes ndo
forem tomadas.

/N\AVISO

significa que podera haver caso de morte ou lesbes graves, caso as medidas de seguranga correspondentes
nao forem tomadas.

/\ CUIDADO

indica um perigo iminente que pode resultar em lesdes leves, caso as medidas de seguranga correspondentes
nao forem tomadas.

ATENCAO

significa que podem ocorrer danos materiais, caso as medidas de seguranca correspondentes nao forem
tomadas.

Ao aparecerem vérios niveis de perigo, sempre serd utilizada a adverténcia de nivel mais alto de gravidade.
Quando ¢ apresentada uma adverténcia acompanhada de um simbolo de alerta relativamente a danos pessoais,
esta mesma também pode vir adicionada de uma adverténcia relativa a danos materiais.

Pessoal qualificado

O produto/sistema, ao qual esta documentagao se refere, s6 pode ser manuseado por pessoal qualificado para a
respectiva definicao de tarefas e respeitando a documentagao correspondente a esta definicao de tarefas, em
especial as indicagbes de segurancga e avisos apresentados. Gragas a sua formagao e experiéncia, o pessoal
qualificado é capaz de reconhecer os riscos do manuseamento destes produtos/sistemas e de evitar possiveis
perigos.

Utilizagao dos produtos Siemens em conformidade com as especificagbes

Marcas

Tenha atengéo ao seguinte:

/N\AVISO

Os produtos da Siemens s6 podem ser utilizados para as aplicagdes especificadas no catélogo e na respetiva
documentagéo técnica. Se forem utilizados produtos e componentes de outros fornecedores, estes tém de ser
recomendados ou autorizados pela Siemens. Para garantir um funcionamento em seguranga e correto dos
produtos é essencial proceder corretamente ao transporte, armazenamento, posicionamento, instalagéao,
montagem, colocagao em funcionamento, operacdo e manutencdo. Devem-se respeitar as condi¢gdes ambiente
autorizadas e observar as indicagbes nas respetivas documentagdes.

Todas denominagdes marcadas pelo simbolo de propriedade autoral ® sdo marcas registradas da Siemens AG.
As demais denominagdes nesta publicagdo podem ser marcas em que os direitos de proprietario podem ser
violados, quando usadas em préprio beneficio, por terceiros.

Exclusdo de responsabilidade

Nés revisamos o conteudo desta documentagao quanto a sua coeréncia com o hardware e o software descritos.
Mesmo assim ainda podem existir diferengas e ndés ndo podemos garantir a total conformidade. As informagdes
contidas neste documento sdo revisadas regularmente e as corre¢des necessarias estardo presentes na proxima
edicao.

Siemens AG A5E34560092-002 Copyright © Siemens AG 2014 - 2015.
Division Digital Factory ® 04/2015 Sujeito a alteragdes Todos os direitos reservados
Postfach 48 48
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Prefacio

Objetivo deste manual

Esse manual fornece informacdes sobre a correta instalagao, comissionamento, operagao e
manutengao dos inversores SINAMICS V20.

Componentes da documentag¢ao do usuario do SINAMICS V20

Documento Conteldo Idiomas disponiveis
Instrugbes de operagao (este manual) Inglés
Chinés
Francés
Aleméo
Italiano
Coreano
Portugués
Espanhol
Inicio Descreve como instalar, operar e executar o | Inglés
comissionamento basico do inversor Chinés
SINAMICS V20 N
Francés
Aleméo
Italiano
Coreano
Portugués
Espanhol
Informagdes do produto Descreve como instalar e operar as seguintes | Inglés
opcdes ou pegas sobressalentes: Chinés
e Carregadores de parametros
e Moddulo de frenagem dindmica
e Painéis externos basicos do operador
(BOPs)
e Modulos de interface do BOP
e Cabo de conexao do BOP
o Kits de conexao blindados
o Ventiladores de reposigcéo

Inversor SINAMICS V20
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Suporte técnico

Pais Hotline

China +86 400 810 4288
Franca +33 0821 801 122
Alemanha +49 (0) 911 895 7222
Italia +39 (02) 24362000
Brasil +55 11 3833 4040
india +91 22 2760 0150
Coreia +82 2 3450 7114
Turquia +90 (216) 4440747

Estados Unidos da América

+1 423 262 5710

Mais informagdes de contato para servigo: Contatos para suporte
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/16604999)

Inversor SINAMICS V20
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Instru¢des de seguranga

1.1 Indicagbes basicas de seguranca

1.1.1 IndicagOes gerais de seguranga

/\PERIGO

5.
6.

Risco de vida devido as pegas sob tensédo e outras fontes de energia

Tocar em pegas que estejam sob tensao pode levar a graves lesdes ou a morte.

Somente trabalhe nos aparelhos elétricos quando estiver qualificado para tal.
Respeite as regras de seguranca especificas do pais em todos os trabalhos.

No geral sao validas seis etapas para estabelecer a seguranca:
1.

Prepare o desligamento antes e informe a todos os envolvidos que sejam afetados pelo
processo.

Comute a maquina para isengao de tensao.
— Desligue a maquina.
— Espere pelo tempo de descarga, mencionado nas placas de aviso.

— Verifique a isen¢éo de tensdo de condutor contra condutor e de condutor contra o
condutor de protegao.

— Verifique se os circuitos de alimentacao auxiliares existentes estao sem tensao.
— Assegure-se de que 0s motores ndo possam se movimentar.

Identifique todas as outras fontes de energia perigosas, tais como ar comprimido,
sistema hidraulico ou agua.

Isole ou neutralize todas as fontes de energia perigosas, por ex., fechando os
interruptores, aterrando ou cruto-circuitando ou fechando as valvulas.

Proteja as fontes de energia contra uma religacao.
Certifique-se de que a maquina correta esteja totalmente travada.

Apds a conclusao dos trabalhos, restaure a prontidao operacional novamente na
sequéncia inversa.

Inversor SINAMICS V20
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Instrugées de seguranca

1.1 Indicacbes bdsicas de seguranga

/N\AVIso

Risco de vida devido a tensdo perigosa ao conectar uma fonte de alimentagao
inapropriada

Tocar em pegas que estejam sob tensdo pode levar a graves lesdes ou a morte.

e Ultilize, para todas as conexdes e terminais dos médulos eletrénicos, apenas as fontes
de alimentagéo que disponibilizarem as tensdes de saida SELV- (Safety Extra Low
Voltage) ou PELV- (Protective Extra Low Voltage).

/N\Aviso

Risco de vida devido ao contato com as pecas sob tens@o nos aparelhos danificados

O manuseio incorreto dos aparelhos pode provocar danos a eles.

No caso de aparelhos danificados, pode haver tensdes perigosas na carcaga ou nos
componentes descobertos que, se forem tocados, podem provocar graves lesées ou
morte.

e Respeite os valores limite indicados nos dados técnicos durante o transporte, o
armazenamento e a operagao.

e Nao utilize quaisquer aparelhos danificados.

/N\AvIso

Risco de vida devido a choque elétrico no caso de blindagens n&o colocadas sobre os
condutores

Devido ao acoplamento capacitivo podem se originar choques letais no caso de blindagens
nao colocadas sobre os condutores.

e Coloque as blindagens dos condutores e os fios ndo utilizados dos cabos de energia
(por ex., fios de freio) em pelo menos um lado, sobre o potencial da caixa aterrado.

/N\Aviso

Risco de vida devido a choque elétrico no caso de falta de aterramento

No caso de falta ou de ligagao do condutor de protecédo dos aparelhos com a classe de
protecao | executada de modo deficiente, podem existir altas tensdes nas pegas
descobertas que, ao serem tocadas, podem provocar graves lesées ou morte.

e Aterre o aparelho de acordo com os regulamentos.

Inversor SINAMICS V20
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Instrugées de seguranca

1.1 Indicacbes bdsicas de seguranga

/N\AVIsO

Risco de vida devido a choque elétrico ao separar os conectores em operagéo

Ao separar os conectores em operagao, 0os arcos voltaicos podem provocar graves lesdes
ou morte.

e Abra os conectores apenas em estado isento de tenséo, desde que estes ndo sejam
expressamente autorizados para a separagao em operacgao.

/N\Aviso

Risco de vida devido a propagacéo de incéndio no caso de carcacas deficientes

Devido ao fogo e a formagéo de fumacga, podem ser causados graves danos as pessoas
ou materiais.

e Monte os aparelhos sem carcaga de protecdo de tal modo em um armario de metal (ou
proteja o aparelho através de uma outra medida equivalente), que o contato com o fogo
seja impedido.

o Certifiqgue-se de que a fumaca possa escapar pelas vias sob controle.

/N\AVIsO

Risco de vida devido ao movimento inesperado das maquinas quando se utilizar
radiocomunicadores méveis ou telefones celulares

Ao utilizar os radiocomunicadores moveis ou os telefones celulares com uma poténcia de
transmissao > 1 W a uma distancia inferior a aprox. 2 m dos componentes, podem surgir
falhas de funcionamento nos aparelhos, que tém impacto sobre a seguranga funcional das
maquinas e assim, colocam em risco as pessoas ou podem provocar danos materiais.

¢ Desligue os radiocomunicadores moveis ou os telefones celulares nas proximidades
imediatas dos componente.

/N\Aviso

Risco de vida devido ao incéndio do motor no caso de sobrecarga do isolamento

No caso de uma ligacao a terra em uma rede Tl, ha uma carga maior sobre o isolamento
do motor. A possivel consequéncia é a quebra do isolamento com graves lesbes corporais
ou morte devido a formagao de fumaca e incéndio.

e Utilize um dispositivo de monitoramento que informa sobre uma falha de isolamento.

¢ Elimine a falha tdo rapido quanto possivel para ndo sobrecarregar o isolamento do
motor.

Inversor SINAMICS V20
Instrugdes de funcionamento, 03/2015, ASE34560092-002 11



Instrugées de seguranca

1.1 Indicacbes bdsicas de seguranga

12

/N\Aviso

Risco de vida devido a incéndio em caso de sobreaquecimento devido a espagos para
ventilagao insuficientes

Os espacos para ventilagao insuficientes podem provocar o sobreaquecimento de
componentes e posterior incéndio com formacao de fumaga. Isto podera ser a causa para
lesbes corporais graves ou morte. Além disto, pode ocorrer um aumento das falhas e a
reducao da vida util dos aparelhos / sistemas.

e Mantenha sempre as distadncias minimas em relagao aos respectivos componentes
como espagos para ventilagao.

/N\Aviso

Risco de acidentes devido a falta de placas ou placas de aviso ilegiveis

As placas de aviso em falta ou ilegiveis podem provocar acidentes que resultam em graves
lesdes corporais ou morte.

o Verifique a integridade das placas de aviso com base na documentacéo.

e Coloque as placas de aviso que faltam sobre os componentes, eventualmente no
respectivo idioma local.

e Substitua as placas de aviso ilegiveis.

ATENGAO

Danos em aparelhos devido a verificagdes inadequadas de tensao/isolamento

As verificagdes inadequadas de tensao/isolamento podem provocar danos no aparelho.

e Desconecte os aparelhos antes de uma verificagédo de tensao/isolamento da
magquina/instalagao, uma vez que todos os conversores e motores sao testados pelo
fabricante com relagao a alta tensao, uma outra verificagéo no interior da
magquina/instalagao n&o é necessaria.

/N\AVIsO

Risco de vida devido as fungbes de seguranga inativas

As fungdes de segurancga inativas ou ndo adaptadas podem originar falhas de

funcionamento nas maquinas, as quais podem provocar graves lesdes ou morte.

e Antes da colocagao em funcionamento, observe as informag¢des na documentagao
pertinente do produto.

e Para as fungdes relevantes a segurancga, efetue uma avaliagdo de seguranga no
sistema completo, incluindo todos os componentes relacionados a seguranca.

e Assegure-se, através de uma respectiva parametrizacao, de que as funcdes de
seguranca empregadas sejam adaptadas a tarefa de acionamento e de automacao e
que sejam ativadas.

e Execute um teste de funcionamento.

e Somente Coloque sua instalagdo em operacdo produtiva depois que tiver assegurado o
processo correto das fungdes relevantes a seguranca.

Inversor SINAMICS V20
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Instrugées de seguranca
1.1 Indicacbes bdsicas de seguranga

Indicagéo
Indicagdes importantes de seguranga sobre as fungdes Safety Integrated

Desde que pretenda utilizar as fungdes Safety Integrated, observe as indicagoes de
seguranga nos manuais Safety Integrated.

/N\Aviso

Risco de vida devido a fungdes com falha da maquina em consequéncia da
parametrizagéo incorreta ou alterada

Através da parametrizagdo incorreta ou alterada podem se originar fun¢gdées com falhas nas
maquinas, as quais podem provocar graves lesdes ou morte.

e Proteja os pardmetros contra um acesso nao autorizado.

e Domine as possiveis fungdes com falhas através de medidas apropriadas (por ex.,
PARADA DE EMERGENCIA ou DESLIGAMENTO DE EMERGENCIA).

1.1.2 Indicagbes de segurancga sobre os campos electromagnéticos (CEM)

/N\AVIsO

Risco de vida devido a campos eletromagnéticos

Os sistemas de energia elétrica, por ex., os transformadores, os conversores, 0os motores
geram campos eletromagnéticos (CEM) em operacgéo.

Com isso, sao expostas ao risco principalmente as pessoas portadoras de marca-passos
ou de implantes que permanecerem na proximidade imediata dos aparelhos/sistemas.

e Certifique-se de que as pessoas em questao mantenham a distancia necessaria (pelo
menos de 2 m).

Inversor SINAMICS V20
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1.1.3

1.1.4

14

Manuseio de componentes sensiveis a eletrostatica (ESD)

Os componentes sob risco eletrostatico (ESD) sdo componentes individuais, comutagoes
integradas, médulos ou aparelhos, que podem ser danificados por campos eletrostaticos ou
descargas eletrostaticas.

ATENGAO

Danos decorrentes dos campos elétricos ou descargas eletrostaticas

Os campos elétricos ou a descarga eletrostatica podem provocar falhas de funcionamento
devido aos componentes individuais, as comutagodes integradas, aos modulos ou aos
aparelhos danificados.

¢ Embale, armazene, transporte e envie os componentes, os modulos ou aparelhos
eletrbnicos somente na embalagem original do produto ou em outros materiais
adequados, por ex., espuma de borracha condutora ou pelicula de aluminio.

e Somente toque nos componentes, médulos e aparelhos, quando eles tiverem sido
aterrados através de uma das seguintes medidas:
— Usar uma pulseira ESD
— Usar sapatos ESD ou tiras de aterramento ESD em areas ESD com piso condutor

e Deposite os componentes, os modulos ou os aparelhos eletrénicos somente sobre as
bases condutoras (mesa com revestimento ESD, espuma ESD condutora, saco para

embalagem ESD, recipiente para transporte ESD).

Industrial Security

Indicagéo
Industrial Security

A Siemens oferece produtos e solugdes com fungdes de Seguranga Industrial, que auxiliam
na operacgao segura de instalagdes, solugdes, maquinas, dispositivos e/ou redes. Eles sao
elementos importantes para um amplo conceito de segurancga industrial. Os produtos e
solugdes da Siemens sao continuamente aperfeicoados, sob este ponto de vista. A Siemens
recomenda, informar-se impreterivelmente com regularidade sobre as atualizagbes de
produto.

Para garantir a operagao segura dos produtos e solugdes da Siemens € necessario adotar
medidas de protecdo adequadas (por ex., conceito de protegdo de células) e integrar cada
componente a um amplo conceito de seguranca industrial, que corresponda ao atual nivel
tecnoldgico. Ao fazer isso, também é importante considerar produtos de outros fabricantes
utilizados no conjunto. As informacgdes mais detalhadas sobre o Industrial Security poderao
ser encontradas em Endereco (http://www.siemens.com/industrialsecurity).

Para estar sempre informado a respeito das atualizagbes de produtos, registre-se para
receber nosso boletim informativo especifico do produto. Mais informacdes a respeito
podem ser encontradas em Endereco (http://support.automation.siemens.com).

Inversor SINAMICS V20
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/N\Aviso

Perigo devido aos estados operacionais inseguros devido a manipulagdo do software

As manipulagdes do software (por ex., virus, cavalos de troia, software malicioso, vermes)
podem provocar estados operacionais inseguros em sua instalagao, o que pode provocar
morte, graves lesdes corporais e danos materiais.

e Mantenha o software atualizado.

As informagdes e a Newsletter a respeito podem ser encontradas em Endereco
(http://support.automation.siemens.com).

¢ Integre os componentes de automacgéao e de propulsdo em um conceito de seguranca
industrial global ou na maquina de acordo com o nivel atual da técnica.

As informagdes mais detalhadas podem ser encontradas em Endereco
(http://www.siemens.com/industrialsecurity).

e Considere em seu conceito de seguranca industrial global todos os produtos utilizados.

1.1.5 Riscos residuais dos sistemas de acionamento (Power Drive Systems)

Os componentes para o controle e acionamento de um sistema de acionamento sao
permitidos para a aplicagao industrial e comercial em redes industriais. A aplicacdo em
redes publicas exige outra projecao e/ ou medidas adicionais.

Apenas é permitido o funcionamento destes componentes em caixas fechadas ou em
quadros de distribuicdo superiores com coberturas de protecao fechadas e a aplicagao de
todos os dispositivos de protegao.

O manuseio destes componentes apenas é permitido por pessoal técnico qualificado e
instruido que conhece e cumpre todas as indicagdes de segurancga referentes aos
componentes e presentes na documentacao técnica do usuario.

O fabricante da maquina deve considerar, de acordo com os respectivos regulamentos
locais (por ex., diretriz de maquinas CE), para a avaliagéo a ser executada, os seguintes
riscos residuais de sua maquina provenientes dos componentes para o sistema de comando
e o0 acionamento de um sistema de acionamento:

1. Movimentos inadvertidos de pegas da maquina acionadas no momento da colocagdo em
funcionamento, do funcionamento, da conservacao e do reparo, por ex. devido a

— Erros de HW e / ou SW em sensores, controles, atuadores e técnica de conexao
— Tempos de reacao do controle e acionamento

— Condigdes de funcionamento e / ou ambientais fora da especificagao

— Condensagao / poluicdo condutora

— Erro durante a parametrizagao, programacéo, fiagdo e montagem

— Utilizagéo de dispositivos de radio / celulares imediatamente na proximidade do
controle

— Efeitos externos / danos

Inversor SINAMICS V20
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1.1 Indicacbes bdsicas de seguranga

2. No caso de falha podem surgir no interior e no exterior do conversor temperaturas
excepcionalmente altas, inclusive chama aberta, assim como, as emissdes de luz, ruidos,
particulas, gases, etc., por ex.:

— Defeito dos componentes

— Erro de software

— Condigdes de funcionamento e / ou ambientais fora da especificagao
— Efeitos externos / danos

Os conversores da classe de prote¢cdo Open Type / IP20 devem ser instalados de tal
modo em um armario de metal (ou serem protegidos através de uma outra medida
equivalente), que o contato com o fogo seja impedido no interior e no exterior do
conversor.

3. Tensoes efetivas de contato perigosas, por ex. devido a

Defeito dos componentes

— Influéncia no caso de cargas eletrostaticas

— Inducédo de tensdes em motores moveis

— Condigdes de funcionamento e / ou ambientais fora da especificagao
— Condensacéo / polui¢gdo condutora

— Efeitos externos / danos

4. Campos elétricos, magnéticos e eletromagnéticos operacionais que, por ex., podem ser
perigosos para pessoas com marca-passo, implantes ou objetos metélicos que se
encontrem a uma distancia insuficiente

5. Liberacao de substancias e emissdes poluentes no caso de funcionamento incorreto e /
ou de eliminagcdo de componentes incorreta

Indicagéo

Os componentes devem ser protegidos contra poluicdo condutora, por ex., através de
instalagao em um armario de distribuicdo com a classe de protecao IP54 de acordo com
IEC 60529 ou NEMA 12.

Sob o pressuposto de que no local de instalagdo possa ser descartada a ocorréncia de
poluicdo condutora, também sera admissivel uma classe de protegao correspondente mais
reduzida do quadro de distribuigao.

Informagdes mais detalhadas respeito dos riscos residuais que provém dos componentes de
um sistema de acionamento podem ser encontrados nos respectivos capitulos da
documentacao técnica do usuario.

Inversor SINAMICS V20
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1.2 Instrugbes adicionais de seguranga

Geral

/\PERIGO

Corrente do condutor a terra de protegao

A corrente de fuga a terra do inversor SINAMICS V20 pode exceder 3,5 mA ca. Por este
motivo, € necessaria uma conexao de terra e o tamanho minimo do condutor de terra de
protegcdo deve cumprir com os regulamentos locais de seguranga para equipamentos com
corrente de alta fuga.

O inversor SINAMICS V20 foi projetado para ser protegido por fusiveis, entretanto, como o
inversor pode causar uma corrente CC no condutor de terra de protegcao, se um dispositivo
de corrente residual (RCD) tiver que ser utilizado ascendente em relagao a alimentagao,
observe o seguinte:

e Todos os inversores SINAMICS V20 CA 230 V monofasicos (filtrados ou néo filtrados)
podem ser operados em um RCD tipo A" 30, tipo A(k) 30 mA, tipo B(k) 30 mA ou tipo
B(k) 300 mA.

e Todos os inversores SINAMICS V20 CA 400 V trifasicos (nao filtrados) podem ser
operados em um RCD tipo B(k) 300 mA.

e Os inversores SINAMICS V20 CA 400 V trifdsicos FSA (n&o filtrados) até FSD e FSA
(filtrados) podem ser operados em um RCD tipo B(k) 30 mA.

1) Para utilizar um RCD tipo A, deve-se observar os regulamentos nesse FAQ: Website
Siemens (http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/49232264)

/N\Aviso

Uso seguro dos inversores
Nao sao permitidas quaisquer modificagdes nao autorizadas no equipamento.

A protegdo em caso de contato direto por meio de tensdes < 60 V (PELV = tensdo extra
baixa de prote¢do de acordo com EN 61800-5-1) é permitida apenas em areas com ligagao
equipotencial e em ambientes internos secos. Se estas condicdes nao forem satisfeitas,
outras medidas de protecao contra choque elétrico devem ser aplicadas, por exemplo,
isolamento de protegao.

Instale o inversor em uma placa de montagem de metal em um painel de controle. A placa
de montagem nao deve ser pintada e deve ter uma boa condutividade elétrica.

E estritamente proibido realizar a desconex&o, por qualquer meio, do lado do motor do
sistema se o inversor estiver em operagao e a corrente de saida nao for zero.

Inversor SINAMICS V20
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Instalagdo

18

/N\AvIso

Exigéncias para instalagbes nos Estados Unidos/Canada (UL/cUL)

Adequado para uso em um circuito capaz de fornecer, no maximo, 40.000 rms amperes
simétricos, 480 Vca no maximo para variantes de inversores de 400 V ou 240 Vca no
maximo para variantes de inversores de 230 V, quando protegidos por fusiveis Classe J
certificados UL/cUL ou pela combinagao de controladores de motor do tipo E ou
disjuntores. Para cada tamanho de carcaga A a E, use somente o fio de cobre de 75 °C.

Este equipamento é capaz de fornecer protecao contra sobrecarga do motor interno de
acordo com UL508C. Para estar em conformidade com a UL508C, o parametro P0610 nao
deve ter seu padrao de fabrica 6 alterado.

Para instalagoes canadenses (cUL), a rede de alimentagao principal do inversor deve ser
equipada com qualquer supressor externo recomendado com as seguintes caracteristicas:

e Dispositivos de protegao contra sobretensao; o dispositivo deve ser um dispositivo de
protecdo contra sobretensao relacionado (codigo de categoria VZCA e VZCA7Y)

e Tensao nominal classificada 480/277 Vca (para variantes de 400 V) ou 240 Vca (para
variantes de 230 V), 50/60 Hz, trifasico (para variantes de 400 V) ou monofasico (para
variantes de 230 V)

e Tensao de fixagdo VPR = 2000 V (para variantes de 400 V) / 1000 V (para variantes de
230 V), IN = 3 kA min, MCOV = 508 Vca (para variantes de 400 V) / 264 Vca (para
variantes de 230 V), SCCR =40 kA

e Adequado para aplicagao SPD tipo 1 ou tipo 2
¢ O aperto deve ser estabelecido entre as fases e também entre a fase e o terra

/N\Aviso

Dispositivo de protegao do circuito de ramificagédo

A abertura do dispositivo de protegéo do circuito de ramificagdo pode ser uma indicagao de
que uma falha atual foi interrompida. Para reduzir o risco de incéndio ou choque elétrico,
as pecas transportadoras de corrente e outros componentes do controlador devem ser
examinados e o controlador deve ser substituido se danificado. Se o elemento de corrente
de um relé de sobrecarga queimar, o relé de sobrecarga completo deve ser substituido.

A protegao de curto circuito integral em estado sélido ndo oferece protegéo ao circuito de
derivagao. A protegao ao circuito de derivagao deve ser fornecida em conformidade com o
Cadigo Elétrico Nacional e quaisquer outros codigos locais.

/\cuIDADO

Conexao dos cabos

Separe os cabos de controle dos cabos de alimentagdo o maximo possivel.

Mantenha os cabos de conexao longe das pegas mecanicas rotativas.

Inversor SINAMICS V20
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ATENGAO

Tenséo de alimentagdo do motor

Certifique-se de que o motor seja configurado para a tensao de alimentagao correta.
Montagem do inversor

Monte o inversor verticalmente em uma superficie plana nado combustivel.

Operagao

/N\AVIsO

Uso de resistores de frenagem

O uso de um resistor de frenagem incorreto pode resultar em incéndio ou graves lesbes
pessoais, a propriedade ou equipamento. Use um resistor de frenagem adequado e
instale-o corretamente.

A temperatura de um resistor de frenagem aumenta significativamente durante a operagao.
Evite entrar em contato direto com os resistores de frenagem.

/N\AVIsO

Superficie quente

Durante a operagao e por um curto periodo apos desligar o inversor, as superficies
identificadas do inversor podem alcancar alta temperatura. Evite entrar em contato direto
com estas superficies.

/\CuIDADO

Uso de fusiveis

Este equipamento é adequado para utilizagao em um sistema de poténcia de até 40000
amperes simétricos (rms) para uma tensao nominal maxima + 10 % quando protegido por
um fusivel padrao apropriado.

Inversor SINAMICS V20
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Reparo

/N\AvIso

Reparo e substituicdo do equipamento

Reparos no equipamento sé podem ser realizados pelo Servigo da Siemens por centros de
assisténcia técnica autorizados pela Siemens ou por pessoas autorizadas que estejam
totalmente familiarizadas com todas as adverténcias e procedimentos operacionais
contidos neste manual.

Quaisquer pegas ou componentes defeituosos devem ser substituidos por pecas
sobressalentes contidas nas listas de pegas de reposicao adequadas.

Desconecte a fonte de alimentagao antes de abrir 0 equipamento para acesso.

Desmontagem e descarte

20

ATENGAO

Descarte do inversor
A embalagem do inversor é reutilizavel. Guarde-a para uso futuro.

O parafuso facil de soltar e os conectores de encaixe permitem que vocé divida a unidade
em pecas individuais.. Vocé pode reciclar estas partes dos componentes e descarta-las de
acordo com as especificagdes locais ou devolvé-las ao fabricante.

Inversor SINAMICS V20
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Introdugao

2.1

Componentes do sistema de inversor

Os inversores SINAMICS V20 sao uma faixa de inversores projetados para controlar a

velocidade de motores assincronos trifasicos.

Variantes de 400 Vca trifasicas

Os inversores trifasicos 400 Vca estao disponiveis em cinco tamanhos de carcaga.

sem

ventilador

Tamanho da carcaga A (FSA)

Com ventilador

1 Tamanho da carcaga
B (FSB)

Tamanho da carcaga C
(FSC)

Componente Poténcia Corrente | Corrente | Corrente de | Nimero para pedido
nominal de | de entra- | nominal saida a 480 sem filtro de linha com filtro de linha
saida danomi- |desaida |V a4kHz/
nal 40°C
Tamanho da 0,37 kW 1,7A 1,3A 1,3A 6SL3210-5BE13-7UV0 | 6SL3210-5BE13-7CV0
carcaca A 0,55kW |2,1A 1,7A 1,6 A 6SL3210-5BE15-5UV0 | 6SL3210-5BE15-5CV0
(sem ventilador) o 75k | 2,6 A 22A 22A 6SL3210-5BE17-5UV0 | 6SL3210-5BE17-5CV0
0,75kW " [2,6 A 22A 22A - 6SL3216-5BE17-5CV0

Inversor SINAMICS V20
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Introdugédo

2.1 Componentes do sistema de inversor

Componente Poténcia Corrente | Corrente | Corrente de | Nimero para pedido

nominal de | de entra- | nominal saida a 480 sem filtro de linha com filtro de linha

saida da nomi- |desaida |V adkHz/

nal 40°C

Tamanho da 1,1 kW 4,0 A 31A 3,1A 6SL3210-5BE21-1UV0 | 6SL3210-5BE21-1CV0
carcaga A 1,5 kKW 50A 4.1A 41A 6SL3210-5BE21-5UV0 | 6SL3210-5BE21-5CV0
(‘?O”‘I Ve)”t"ador 2,2 kW 6,4 A 56 A 4,8 A 6SL3210-5BE22-2UV0 | 6SL3210-5BE22-2CV0
simples
Tamanho da 3,0 kW 8,6 A 7,3A 7,3A 6SL3210-5BE23-0UV0 | 6SL3210-5BE23-0CV0
carcaca B 4,0 kW 11,3 A 8,8A 8,24 A 6SL3210-5BE24-0UV0 | 6SL3210-5BE24-0CV0
(com ventilador
simples)
Tamanho da 5,5 kW 15,2 A 12,5A 1A 6SL3210-5BE25-5UV0 | 6SL3210-5BE25-5CV0
carcaga C
(com ventilador
simples)
Tamanho da 7,5 kW 20,7 A 16,5 A 16,5 A 6SL3210-5BE27-5UV0 | 6SL3210-5BE27-5CV0
carcaca D 11 kW 30,4 A 25 A 21 A 6SL3210-5BE31-1UV0 | 6SL3210-5BE31-1CV0
(com dois 15 kW 38,1 A 31A 31A 6SL3210-5BE31-5UV0 | 6SL3210-5BE31-5CV0
ventiladores)
Tamanho da 18,5kW [45A 38A 34 A 6SL3210-5BE31-8UV0 | 6SL3210-5BE31-8CV0
carcaga E (HO) 2
(com dois 22 kW 54 A 45 A 40 A
ventiladores) (LO)

22 kW 54 A 45 A 40 A 6SL3210-5BE32-2UV0 | 6SL3210-5BE32-2CV0

(HO)

30 kW 72A 60 A 52 A

(LO)

1) Esta variante refere-se ao inversor de placa plana com um dissipador de calor de placa plana.

2) "HO" e "LO" indica respectivamente uma sobrecarga elevada e baixa sobrecarga. Vocé pode ajustar o modo HO/LO
através de ajustes relevantes de parametros.

22

Inversor SINAMICS V20
Instrugdes de funcionamento, 03/2015, ASE34560092-002




Introdugéo

Variantes de 230 Vca monofasicas

2.1 Componentes do sistema de inversor

Os inversores monofasicos 230 Vca estao disponiveis em trés tamanhos de carcaca.

Tamanho da carcaga A

sem
ventilador

Com
ventilador

Tamanho da carcaga

Tamanho da carcaga C

Componente Poténcia Corrente de | Corrente Numero para pedido
nominal de | entrada nominal de | sem filtro de linha com filtro de linha
saida nominal saida
Tamanho da carcaga A 0,12 kW 2,3A 09A 6SL3210-5BB11-2UV0 6SL3210-5BB11-2AV0
(sem ventilador) 0,25 kW 45A 1,7A 6SL3210-5BB12-5UV0 | 6SL3210-5BB12-5AV0
0,37 kW 6,2 A 23A 6SL3210-5BB13-7UV0 | 6SL3210-5BB13-7AV0
0,55 kW 7,7A 32A 6SL3210-5BB15-5UV0 | 6SL3210-5BB15-5AV0
0,75 kW 10 A 39A 6SL3210-5BB17-5UV0 | 6SL3210-5BB17-5AV0
Tamanho da carcaga A 0,75 kW 10A 42 A 6SL3210-5BB18-0UV0 6SL3210-5BB18-0AV0
(com ventilador simples)
Tamanho da carcaga B 1,1 kW 14,7 A 6,0 A 6SL3210-5BB21-1UV0 6SL3210-5BB21-1AV0
(com ventilador simples) | 1,5 kW 19,7 A 7,8 A 6SL3210-5BB21-5UV0 | 6SL3210-5BB21-5AV0
Tamanho da carcaga C 2,2 kW 27,2 A 11A 6SL3210-5BB22-2UV0 6SL3210-5BB22-2AV0
(com ventilador simples) 3,0 kW 32A 13,6 A 6SL3210-5BB23-0UV0 6SL3210-5BB23-0AV0

Opcodes e pecas sobressalentes

Para informacgdes detalhadas das opg¢oes e pegas sobressalentes, consulte os Anexos

"Opcoes (Pagina 323)" e 'Pecas sobressalentes - substituicdo de ventoinhas (Pagina 362)".

Inversor SINAMICS V20

Instrugdes de funcionamento, 03/2015, ASE34560092-002

\n

23



Introdugédo

2.2 Placa de dados nominais do Inversor

2.2 Placa de dados nominais do Inversor

Placa de dados nominais do Inversor

(exemplo)

SIEMENS

SINAMICS V20
INPUT:3@ AC400-480V +/-10% 10.6A 50/60Hz
®-
IND.CONT.EQ.

OUTPUT:3@ 0-INPUTV 12.5A 0-550Hz

MOTOR:7.5HP 5833 LISTED
INPUT:3@ AC 380-480V -15%+10% 15.2A 50/60Hz FS: XX
. MOQOTOR:0.37KW IP20 Filtered Class C3
Ntmero para pedido 1P 6SL3210-5BE31-5UV0
Numero de série do produto S ZVXOOOOXXXXXX
Numero de peca SNC-A5E03265837
; | KCC-REM-S49-
QR code ! : SINAMICS
I 1
l !
i__________1 Referto user manual Made in China

Siemens Numerical Control Ltd.
| No. 18 Siemens Rd, Jiangning Dev. Zone, Nanjing, 211100, PR.C

J
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Instalagdo do sistema mecénico

3.1 Direcdo de montagem e folgas

O inversor devera ser montado em uma area operacional elétrica fechada ou em um painel

de controle.

Diregcdo da montagem

Monte o inversor sempre na diregéo vertical.

[ ]

nversor

Folga na montagem

nversor

Parte superior

2100 mm

Base

2100 mm (para tamanhos de carcaca B a D, e para tamanho de carcaga A sem
ventilador)

> 85 mm (para tamanho da carcaga A, arrefecidas por ventilador)

Lateral

=20 mm

Inversor SINAMICS V20
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Instalagcdo do sistema mecéanico

3.2 Montagem do painel da cabine (tamanho da carcaga A até E)

3.2 Montagem do painel da cabine (tamanho da carcaga A até E)

Pode-se montar o inversor diretamente na superficie do painel da cabine.

Um método adicional de montagem também esta disponivel para tamanhos diferentes de
carcacas. Para mais detalhes consulte a secdo seguinte:

® Montagem embutida (tamanho da carcaga B até E) (Pagina 29)

Dimensdes externas e padrées de perfuragao

Dimensdes (mm)

Padrao de perfuragdo (mm)

Tamanho da carcaca A

| 145.5 |

166 "

) Altura dos tamanho da carcaga A com ventilador

2) Profundidade do inversor de placa plana (para 400 V, variante de 0,75
kW somente)

140

Fixagoes: Parafusos 4 x M4, porcas, arruelas
Torque de aperto: 1,8 Nm + 10%

Tamanho da carcaca B

| 164.5 |

127

\e%@

135

Fixagbes: Parafusos 4 x M4, porcas, arruelas
Torque de aperto: 1,8 Nm + 10%

Inversor SINAMICS V20
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Instalagdo do sistema mecénico

3.2 Montagem do painel da cabine (tamanho da carcaga A até E)

Dimensdes (mm)

Padrao de perfuragdo (mm)

Tamanho da carcaga C

| 169

170

140

Fixagbes: Parafusos 4 x M5, porcas, arruelas
Torque de aperto: 2,5 Nm + 10%

Tamanho da carcaga D

172.5 |

223

166

Fixagbes: Parafusos 4 x M5, porcas, arruelas
Torque de aperto: 2,5 Nm + 10%

Tamanho da carcaga E

245 [

228

209 | I

\@@

206

o G

Fixagbes: Parafusos 4 x M5, porcas, arruelas
Torque de aperto: 2,5 Nm + 10%

Inversor SINAMICS V20
Instrugdes de funcionamento, 03/2015, ASE34560092-002
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Instalagcdo do sistema mecéanico

3.3 Variante da Placa Plana SINAMICS V20

3.3 Variante da Placa Plana SINAMICS V20

A variante da Placa Plana SINAMICS V20 é projetada para permitir maior flexibilidade na
instalagdo do inversor. Medidas adequadas devem ser tomadas com o intuito de garantir a
dissipagéo de calor correta, o que pode exigir um dissipador de calor externo extra fora do

involucro elétrico.

/N\AvIso

Carga de calor adicional

A operagao com uma tensao de entrada maior que 400 V e 50 Hz, ou com uma frequéncia
de pulso maior que 4 kHz podera causar uma carga de calor adicional no inversor. Esses
fatores devem ser levados em conta quando estiver projetando as condigdes de instalagao
e devem ser verificados por meio de um teste pratico de carga.

/\cuIDADO

Consideragdes de resfriamento

Observe a distancia vertical minima de 100 mm acima e abaixo do inversor. A montagem
em empilhamentos nao é permitida para inversores SINAMICS V20.

Dados técnicos

Variante placa plana

Poténcia média

6SL3216-5BE17-5CV0 370 W 550 W 750 W
Faixa de temperatura de operagao -10 °C até 40 °C

Perda max. do dissipador de calor 24 W 27T W 31W
Perda max. de controle * 9,25 W 9,25 W 9,25 W
Resisténcia térmica recomendada para | 1,8 KIW 1,5 KIW 1,2 KIW
um dissipador de calor

Corrente de saida recomendada 1,3A 1,7A 22A

* Com E/S totalmente carregada

28
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Instalacdo do sistema mecénico

3.4 Montagem embutida (famanho da carcaca B afé E)

Instalagdo

1. Prepare a superficie de montagem para o inversor usando as dimensdes fornecidas na
Secao "Montagem do painel da cabine (tamanho da carcacga A até E) (Pagina 26)".

2. Certifique-se de que os furos nao possuam arestas, o dissipador de calor da placa plana
esteja limpo e isento de poeira e graxa, e que a superficie de montagem, bem como o
dissipador de calor, se aplicavel, sejam lisos e feitos de metal (ago ou aluminio).

3. Aplique uniformemente um componente de transferéncia de calor que ndo seja de
silicone com um coeficiente de transferéncia térmica minimo de 0,9 W/m.K por toda a
superficie traseira do dissipador de calor da placa plana e na superficie da placa traseira.

4. Instale o inversor de modo seguro usando quatro parafusos M4, aplicando um torque de
aperto de 1,8 Nm (tolerancia: £ 10%).

5. Caso seja necessario utilizar um dissipador de calor externo, primeiramente aplique de
modo uniforme a pasta especificada no Passo 3 na superficie do dissipador de calor
externo e na superficie da placa traseira, em seguida conectando o dissipador de calor
externo a outra lateral da placa traseira.

6. Quando a instalagao for concluida, opere o inversor na aplicagao pretendida enquanto
monitora a r0037[0] (temperatura medida do dissipador de calor) para verificar a eficacia
do resfriamento.

A temperatura do dissipador de calor ndo deve exceder 90°C durante a operagao normal,
apos a determinacao da tolerancia para a faixa maxima de temperatura ambiente dentro
da aplicagao.

Exemplo:

Se as medigdes forem feitas em 20°C ambiente, e a maquina estiver especificada até
40°C, entao a leitura da temperatura do dissipador de calor deve ser aumentada em [40-
20] = 20 °C, e o resultado deve permanecer abaixo de 90 °C.

Se a temperatura do dissipador de calor exceder o referido limite, sera necessario
fornecer resfriamento adicional (por exemplo, com um dissipador de calor extra) até que
as condi¢oes tenham sido satisfeitas.

Indicagéo

O inversor vai desarmar com a condi¢ao de falha F4 se a temperatura do dissipador de
calor passar de 100° C. Isso protege o inversor contra potenciais danos decorrentes das
altas temperaturas.

3.4 Montagem embutida (tamanho da carcaca B até E)

Os tamanhos de carcaga B até E sao projetados para serem compativeis com aplicagdes
"embutidas”, permitindo montar o dissipador de calor do inversor através da parte traseira
do painel da cabine. Quando o inversor estiver montado como a variante embutida, nao é
atingida uma classificagao IP mais elevada. Assegure que a classificagao IP requerida para
a carcaga seja mantida.

Um método adicional de montagem também esta disponivel para tamanhos diferentes de
carcagas. Para mais detalhes consulte a segéo seguinte:

® Montagem do painel da cabine (tamanho da carcacga A até E)|(Pagina|26)

Inversor SINAMICS V20
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Instalagcdo do sistema mecéanico
3.4 Montagem embutida (famanho da carcaca B afé E)

Dimensdes externas, padrées de perfuracdo e recortes

Dimensdes (mm) Padrao de perfuragio e recorte (mm)
Tamanho da carcaca B

164.5 125
1069 140 118
N\ N
s
. 10
Area de corte SIN
o N~
8 =
o G
0
1o
<
Fixagoes: Parafusos 4 x M4
Torque de aperto: 1,8 Nm + 10%
Tamanho da carcaga C
169 170

108 1) | 184 . 161

116

197

Area de corte

m

61

Fixagoes: Parafusos 4 x M5
Torque de aperto: 2,5 Nm + 10%

Inversor SINAMICS V20
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Instalagdo do sistema mecénico

3.4 Montagem embutida (famanho da carcaca B afé E)

Dimensdes (mm) Padrao de perfuragao e recorte (mm)

Tamanho da carcaga D

172.5 223
98" ' | 214

142
222

Area de corte

59

Fixagoes: Parafusos 4 x M5
Torque de aperto: 2,5 Nm + 10%

Tamanho da carcaca E

209 |
118.5 1) A |

245 | 228
219

182

Area de corte

282

83

Fixa¢oes: Parafusos 4 x M5
Torque de aperto: 2,5 Nm + 10%

1 Profundidade dentro da cabine

Inversor SINAMICS V20
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3.4 Montagem embutida (famanho da carcaca B afé E)

Montagem

32

g

> ST
o]

-

n Para FSB a FSD: Empurre um lado do dissipador de calor através da parte traseira
do painel da cabine.
Para FSE: Empurre o lado direito do dissipador de calor através da parte traseira do
painel da cabine.

g Movimente o dissipador de calor em diregéo a extremidade da area de
corte até que a ranhura concava do dissipador de calor engrene com a
extremidade da area de corte.

B Empurre o outro lado do dissipador de calor através da parte traseira do painel da
cabine.

o Movimente o dissipador de calor em diregédo a extremidade da area de corte até

que haja espagco suficiente para empurrar o dissipador de calor inteiro através da
parte traseira do painel da cabine.

B Empurre todo o dissipador de calor através da parte traseira do painel da cabine.

a Alinhe os quatro furos de montagem no inversor com os correspondentes furos
no painel da cabine. Fixe os furos alinhados com quatro parafusos.

Indicagéo

Uma folga é deixada na base da area recortada para permitir a remogao do ventilador pela
parte externa da cabine, sem que seja necessario remover o inversor.

Espaco reservado
para remogao da
ventoinha

Inversor SINAMICS V20
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3.5 Montagem em tritho DIN (tamanhos de carcaga A até B)

3.5 Montagem em trilho DIN (tamanhos de carcaca A até B)

Por intermédio do kit opcional de montagem em trilho DIN, vocé pode montar o tamanho da
carcaca A ou B no trilho DIN.

Dois métodos adicionais de montagem também est&o disponiveis para tamanhos diferentes
de carcagas. Para mais detalhes consulte as se¢des seguintes:

e Montagem do painel da cabine (tamanho da carcaga A até E)|(Pagina|26)

® Montagem embutida (tamanho da carcaga B até E) (Pagina 29)

Indicagéo

Para instalar ou remover FSA/FSB, vocé podera utilizar uma chave de fenda ou uma chave
Philips.

Instalando a carcaga tamanho A no trilho DIN

R re==1O)

il l — I

‘v
@IMS)E© El@

Max. torque 2.0 Nm

Inversor SINAMICS V20
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3.5 Montagem em trilho DIN (tamanhos de carcagca A até B)

Removendo a carcaga tamanho A do trilho DIN

34
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Instalacdo do sistema mecénico

3.5 Montagem em tritho DIN (tamanhos de carcaga A afé B)

Instalando a carcaga tamanho B no trilho DIN

Max. torque 2.0 Nm

Max. torque 2.0 Nm

Inversor SINAMICS V20
Instrugdes de funcionamento, 03/2015, ASE34560092-002 35



Instalagcdo do sistema mecéanico

3.5 Montagem em trilho DIN (tamanhos de carcaca A até B)

Removendo a carcaga tamanho B do trilho DIN

Inversor SINAMICS V20
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Instalagcio do sistema elétrico

4.1

Conexodes normais do sistema

Conexdes normais do sistema

Inversor SINAMICS V20

1AC 200V a240V
3AC380Va480V

Moédulo de Interface do BOP

|

Fusivel, disjuntor ou combinagéo de
controlador de motor tipo E

Contator

Reator de linha
(opgéao)

Filtro (opgao)

PE
(Terra de
protecao)

V20

L1, L2/N (230 V)
u

O
L1, L2/N, L3 (400 V)
®

E B

Porta de expansao

R2/ R1/
DC- DC+

(opgéo)

BOP Externo
(opgéo)

Carregador de Parametros

(opgao)
Resistor de frenagem
(opgéo)

Essa opgao é somente para
tamanho de carcaga A/B/C.

Médulo de freio
dindmico (opgao)

R,

(0pga0) ...,

Motor

Instrugdes de funcionamento, 03/2015, ASE34560092-002
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Instalacdo do sistema elétrico

4.1 Conexées normais do sistema

Capacidade recomendada dos fusiveis

Taman- | Avaliagdo da | Tipo recomendado de fusiveis Taman- | Avaliagdo da | Tipo recomendado de fusiveis
ho da energiado | De acordocom | De acordo com |hoda | energia do De acordo com | De acordo
carcaga | inversor as normas CE UL/cUL carcaca | inversor (kW) |as normas CE com UL/cUL
(kW) (Siemens) (Siemens)
400 |A [0,37a1/1 3NA3801 (6 A) 15 A600 Vca, |230 |A |0,12a0,55 3NA3803 (10 A) |15 A 600
\ 15 3NA3803 (10 A) |classe J \ Vca, classe J
2.2 3NA3805 (16 A) 0.75 3NA3805 (16 A)
B [3.0 3NA3805 (16 A) |20 A 600 Vca, B [1.1 3NA3807 (20 A) |30 A 600
4.0 3NA3807 (20 A) |classe J 1.5 3NA3812 (32 A) | Vca, classe J
C |55 3NA3812 (32 A) |30 A 600 Vca, C |22 3NA3814 (35A) |50 A 600
classe J Vca, classe J
D |75a15 3NA3822 (63 A) |60 A 600 Vca,
classe J
E 185 3NA3022 (63 A) |70 A 600 Vca,
classe J
22 3NA3024 (80 A) |80 A 600 Vca, 3.0 3NA3820 (50 A)
classe J

Tipos recomendados de controladores de motor e disjuntores

Tamanho | Avaliagdo da Combinagédo de controladores de motor do tipo E (para FSA a FSC de 400 V a variantes
da carcaga | energia do FSD e todas as variantes de 230 V)
inversor (kW) Disjuntores (para 400 V FSD e FSE somente) "
Numero para pedido (Siemens) | Tenséo (V) Corrente (A) Poténcia (hp)
400V |A |0.37 3RV20 11-1CA10 480 1,8a2,5 1.0
0.55 3RV20 11-1DA10 480 22a3.2 1.5
0.75 3RV20 11-1EA10 480 2,8a4,0 2.0
1.1 3RV20 11-1FA10 480 3,5a5,0 3.0
1.5 3RV20 11-1HA10 480 55a8,0 5.0
2.2 3RV20 11-1JA10 480 7,0a10,0 5.0
B |3.0 3RV20 11-1KA10 480 9,0a12,5 7.5
4.0 3RV20 21-4AA10 480 11,0a 16,0 10.0
C |55 3RV20 21-4BA10 480 14,0 a 20,0 10.0
D |75 3VL11 03-1KM30-0AA0 600 30 -
11 3VL11 04-1KM30-0AA0 600 40 -
15 3VL11 05-1KM30-0AA0 600 50 -
E |185 3VL11 08-1KM30-0AA0 600 80 -
22 3VL11 08-1KM30-0AA0 600 80 -
230V |[A |0.12 3RV20 11-1DA10 230/240 22a3.2 0.75
0.25 3RV20 11-1FA10 230/240 3,5a5,0 1.0
0.37 3RV20 11-1HA10 230/240 55a8,0 2.0
0.55 3RV20 11-1JA10 230/240 7,0a10,0 3.0
0.75 3RV20 11-1KA10 230/240 9,0a12,5 3.0
B |11 3RV20 21-4BA10 230/240 14,0 a 20,0 5.0
1.5 3RV20 21-4CA10 230/240 17,0a22,0 7.5
C |22 3RV20 21-4EA10 230/240 27,0a32,0 10.0
3.0 3RV10 31-4FA10 230/240 28,0 a40,0 20.0

1) Os tipos de controladores de motores e disjuntores sdo listados de acordo com as normas CE e UL/cUL.

Inversor SINAMICS V20
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4.1 Conexées normais do sistema

Diagrama Elétrico

1
| FSAaFSC | \FSD/FSE!
1
] ]
=TI
! : _____ : l:||:|| !
L L | :
D S ::5 &
PELDC+_DC- ! R1__R2}]
e =——— L
400 V = L21 A .
L — = L3, Circuito principal
"""" — T ,_'1'|
230V — |
1230 — L21

Entradas Digitais

] 1 1
1 1
1 Alimentagéo externa 24V Alimentagéao interna 24V 1 :
1 [ . 1
| opI1 ! Saida do ,
! —o DI 1 —oDI1 : transistor !
: —DI2 —oDI2 Di2 | !
[} | [}
1 1
-0 DI 3 |
| = —oDI3 g DI3 Z i Saida do relé |
o z 1
\ Z —oplg4 & —ODI4 DI4 | :
] | [}
} L R R 1
" |—°DIC +|—°DIC DIC !
1 -+ - 1
| 24V 24V |
| 24V
1 1
oy A AV POV
e L L e _——
1 Entradas analégicas
H —
1 10V
1
i O Al
1
1 -
H oV
J;
1
1
! 1
= AI2 (0N a 10 V)
L e | ___J
== mmmmmmm e oo
L}
| L Portadecxansio ]
Indicagéo

A resisténcia do potencidmetro para cada entrada analdgica deve ser = 4,7 kQ.

Consulte também "Configuracdo de macro de conexdes|(Pagina 62)"

Inversor SINAMICS V20
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4.2 Descrigcdo do terminal

4.2 Descricao do terminal

Layout dos terminais

Terminais de energia elétrica :Tipos de cabos compativeis:
3 AC 400 V L1 L2/N L3 1AC 230V L1 L2/N  jEsa/ Fsc/ FSE

FSA a FSD 88 @ & 1FSB FsD Cab
I / / x bi?ur?::((i);n Cl;::igézf;: (:)ela
®

UL/cUL
3AC400V EMC L1L2/N L3 I ]

I
I / / x %Cabo trangado
PE
|
FSE @ @@ @ | |x / x D:] Cabo com grampo com pino
I

Tampa superior

(FSE somente) 1 v X ) [T1caboselido
I
I Cabo com um grampo circular
: X X \/ :@ certificado pela UL/cUL
I

4@
b

-Qu
®
00 |®

Para abrir a tampa superior, empurre a trava da tampa para
baixo com uma chave de fenda.

Terminal PE —— Terminais do motor
N o~ o~ =~ Terminais CC
A (B @ O |
''U V W i DC- DC+!
Tamanho da carcaga A [ , eeoee Q b
Y D0 O 06 O
P @1 U VWi DC DC+;
0 (B0 0 06 e
F@: U v w:!R2;DC D&
Porta de expansao T-e;r_r;_a __________ Terminais do resistor de }r-e:r;agem
(R1, R2)

= i Tampa inferior
=eSszizs=z=8s (FSE somente)

7S il

U V W DC- DC+ i olulv W@l . Dc'“",f;‘

Terminal terra de saida ==n =0 -= )

Alinhe uma chave de fenda (tamanho da ponta: 0,4 x 2,5 mm)
com o terminal. Empurre a alavanca de liberagdo com uma

forca maxima de 12 N e insira o fio de controle pela parte
inferior.

Terminais do usuario

Para abrir a tampa inferior, puxe a trava da tampa para cima
com uma chave de fenda.

Inversor SINAMICS V20
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Terminais do usuario:

4.2 Descrigcdo do terminal

Saida do transistor Saida do relé

10V | Al1 |AI2 JAO1]| OV | P+ | N- |DI1|DI2 |DI3|DI4|DIC |24V |0V |DO1+|DO1-|DO2 |DO2|DO2
NC | NO C
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 M 12 13 14 15 16 17 18 19
— ) \ ~ J N v J
RS485 Entradas Digitais Saidas digitais

Entradas analogi-

cas

Potencial de referéncia
para E/S analdgica e

RS485
Saida analdgica

Potencial de referéncia
para entradas digitais

Indicagéo

Para desconectar o filtro EMC embutido em FSE, pode-se usar uma chave de fenda
Pozidriv ou uma chave Philips para remover o parafuso EMC.

Secéao transversal recomendada para cabos e torque de aperto dos parafusos

Tamanho | Poténcia nominal de | Rede elétrica e terminais PE Motor elétrico / CC / resistor de frenagem /
dacar- |saida terminais de saida do terra
caca Secao trans- Momento de aperto do | Segao transver- | Momento de aperto do
versal do cabo* | parafuso sal do cabo* parafuso
(tolerancia: £ 10%) (tolerancia: + 10%)
400V
A 0,37 kW a 0,75 kW | 1,0 mmz2(12) 1,0 Nm 1,0 mm2 (12) 1,0 Nm
1,1 kW a 2,2 kW 1,5 mm2 (12) 1,5 mm2 (12)
B 3,0 kW a 4,0 kW 6 mm2 (10) 6 mm2 (10) 1,5 Nm
C 5,5 kW 13,5 mmz2 (6) 2,4 Nm 8,5 mm2 (8) 2,4 Nm
D 7,5 kW 6,0 mm2 (10) 6,0 mm2 (10)
11 kW a 15 kW 10 mmz2 (6) 10 mmz2 (6)
E 18,5 kW (HO) 10 mm2 (6) 6 mm?2 (8)
22 kW (LO) 16 mm? (4) 10 mm? (6)
22 kW (HO) 16 mmz2 (4) 10 mmz2 (6)
30 kW (LO) 25 mm2 (3) 16 mm? (4)
230V
A 0,12kW a 0,25 kW | 1,5 mm?2 (12) 1,0 Nm 1,0 mmz2 (12) 1,0 Nm
0,37 kW a 0,55 kW | 2,5 mm?2 (12)
0,75 kW 4,0 mm2 (12)
B 1,1 kW a 1,5 kW 6,0 mm2** (10) 2,5 mm?2 (10) 1,5 Nm
C 2,2 kW a 3,0 kW 10 mm2 (6) 2,4 Nm 4,0 mm2 (8) 2,4 Nm

* Os dados entre parénteses indicam os valores correspondentes da AWG.

** Com um grampo bifurcado adequado certificado UL/cUL

Inversor SINAMICS V20
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Instalacdo do sistema elétrico

4.2 Descrigcdo do terminal

ATENGAO

Danos aos terminais de rede elétrica

Durante a instalagao elétrica do inversor tamanhos da carcaga A e B, somente podem ser
utilizados para as conexdes da rede principal, cabos trangados ou cabos com grampos
bifurcados certificados UL/cUL; para a carcaga tamanho E somente podem ser utilizados
para as conexdes da rede principal, cabos com grampos anelares certificados UL/cUL.

Comprimento maximo para os cabos do motor

Variante do Comprimento maximo dos cabos
inversor Sem reator de saida ou filtro EMC externo Com reator de saida | Com filtro EMC externo
1)

400V Nao- Blindado | Em conformidade com | N&o- Blindado Em conformidade com
blindado EMC (RE/CE C3) 2 blindado EMC (RE/CE C2) ¥

FSA 50 m 25m 10m 150 m 150 m 25m

FSB paraFSD |50 m 25m 25m 150 m 150 m 25m

FSE 100 m 50 m 50 m 300 m 200 m 25m

230V Nao- Blindado | Em conformidade com | N&o- Blindado Em conformidade com
blindado EMC (RE/CE C2) 2 blindado EMC (RE/CE C2) ¥

FSA 50 m 25m 10m 200 m 200 m 5m

FSB paraFSC |50 m 25m 25m 200 m 200 m 5m

1) Conforme especificado na Segao B.1.8.

2)  Apenas para variantes filtradas. RE/CE C3 refere-se ao cumprimento do EMC com a EN61800-3 Categoria C3 para
Emissdes Radiadas e Conduzidas; RE/CE C2 refere-se ao cumprimento do EMC com a EN61800-3 Categoria C2 para
Emissdes Radiadas e Conduzidas.

3) Apenas para variantes nao-filtradas.

Conexao estrela-triangulo do motor

42

Selecione conexéo triangulo se um motor 230 / 400 V em um inversor de 400 V ou um
motor 120 / 230 V em um inversor de 230 V deve operar a 87 Hz em vez de 50 Hz.

( 3~Mot. EN 60034
1LA7130-4AA10
No UD 0013509-0090-0031 TICIF 1325 IP55 IM B3
[50Hz | |230/400VAY|][60HZ | | 460V]
[5.5kw | [ 19.711. A [[6:5 kW ] [ 109A]
[Cosp 0.81| [ 1455 /min||[Cosp 0.82| | 1755 /min|
| | A7Y 220-240/380-420 V | | [Y 440480V | | 95.75%|

[197-206/11.4-11.9A | |[110-113A | [ 45kd]

(S J

placa de ajuste com dados do motor

Conexdo em delta Conexao em
estrela
'''''''''''' I w2 _u2  v2 |
w2QuzQv2| | QOO |
Poluoviowr
u1 V1 w1,
_J_J_ LY ¥ X
U1
U1
V1 V1
W1 W1
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Instalacdo do sistema elétrico

Terminais do usuario

4.2 Descrigcdo do terminal

10V | Al1 | AI2 |JAO1| OV | P+ | N- [DI1|DI2 |DI3 |DI4|DIC

24V )0V

DO 1+|DO 1-|DO 2 | DO 2 |DO2
NC | NO C

13 14 15 16 17 18 19

N° Marcagéao dos | Descrigéo
terminais
1 10V Saida de 10 V (tolerancia de + 1% para faixa de temperatura de 20 °C a 30 °C)
mencionada a 0 V, maximo de 11 mA, protegido contra curto-circuito
Entradas 2 Al1 Modo: Al1Modo de corrente e tenséo bipolar,
analdgicas | 3 Al2 terminacéo Unica
Al2Modo de corrente e tensao unipolar,
terminacgao Unica
Isolamento do circuito de controle: | Nenhum
Faixa de tensao: Al1:-10V até 10 V; Al2: 0V até 10 V
Faixa de corrente: 0 mA até 20 mA (4 mA até 20 mA -
selecionavel por software)
Precisdo do modo de tensdo: *+ 1% da escala completa para a faixa de
temperatura de 20 °C a 30 °C
Precisdo do modo de corrente: *+ 1% da escala completa para a faixa de
temperatura de 20 °C a 30 °C
Impedéancia de entrada: Modo de tensdo: > 30 K
Modo de corrente: 235 R
Resolugao: 12-bit
Detecgéo de ruptura de fio: Sim
Limite 0 > 1 (usado como DIN): 4,0V
Limite 1 = 0 (usado como DIN): 1,6V
Tempo de resposta (modo de 4mst4ms
entrada digital):
Saida 4 AO1 Modo: Modo de corrente unipolar, terminagéo Unica
analdgica Isolamento do circuito de controle: | Nenhum
Faixa de corrente: 0 mA até 20 mA (4 mA até 20 mA -
selecionavel por software)
Preciséo (0 mA até 20 mA): + 0,5% da escala completa para a faixa de
temperatura de -10 °C a 60 °C
Capacidade de saida: 20 mAem 500 R
5 ov Potencial de referéncia geral para comunicacdo RS485 e entradas/saida analdgicas
6 P+ RS485 P +
7 N- RS485 N -
Entradas 8 DI1 Modo: PNP (terminal de referéncia baixo)
Digitais 9 DI2 NPN (terminal de referéncia alto)
10 DI3 Os valores caracteristicos sao invertidos para o
11 DI4 modo NPN.
12 DI C Isolamento do circuito de controle: | 500 Vce (baixa tens&o funcional)
Tensao maxima absoluta: + 35 V para 500 ms a cada 50 segundos

Inversor SINAMICS V20
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4.2 Descrigcdo do terminal

Ne Marcagéao dos | Descrigdo
terminais
Tens&o operacional: -3Vatée30Vv
Limite 0 = 1 (maximo): 11V
Limite 1 = 0 (minimo): 5V
Corrente de entrada (garantida 0,6 mA até 2 mA
desligado):
Corrente de entrada (maxima 15 mA
ligado):
Compatibilidade Bero 2 fios: Nao
Tempo de resposta: 4mst4ms
Entrada de trem de pulsos: Nao
13 24V 24 V saida (tolerancia: - 15 % até + 20 %) em relagéo a 0 V, maximo 50 mA, nao
isolado
14 ov Potencial de referéncia geral para entradas digitais
Saida 15 DO1 + Modo: Terminais sem tensdo normalmente abertos,
digital 16 DO1 - polarizados
(transistor) Isolamento do circuito de controle: | 500 Vce (baixa tensdo funcional)
Tensao maxima através dos +35V
terminais:
Corrente de carga maxima: 100 mA
Tempo de resposta: 4mst4ms
Saida 17 DO2 NC Modo: Mudanga terminais sem tensao, nao polarizados
digital (relé) | 1g DO2 NO Isolamento do circuito de controle: | 4 kV (230 V rede)
19 DO2C Tensdo méaxima através dos 240 Vca/30 Vce + 10 %
terminais:
Corrente de carga maxima: 0,5 A @ 250 Vca, resistiva
0,5 A @ 30 Vcec, resistiva
Tempo de resposta: Aberto: 7 ms £ 7 ms
Fechado: 10 ms + 9 ms

/N\AVIsO

Risco de choque elétrico

Os terminais de entrada e saida, numerados de 1 até 16 sdo de tensao extra baixa de
seguranca (SELV) e s6 devem ser conectados a alimentag&o de baixa tenséo.

Secdes transversais permissiveis para terminal 1/0

44

Tipo de cabo

Segdes transversais permissiveis para cabo

Cabo sodlido ou de fios trangados

0,5 mm2a 1,5 mm?2

Grampo de fixagdo com luva isolante

0,25 mm?2

Inversor SINAMICS V20
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4.3 Instalacdo em conformidade com a EMC

Porta de expansao

A porta de expanséo foi projetada para conexdo do inversor ao médulo opcional externo -
BOP, Mddulo de Interface ou Carregador de Parametro, para realizar as seguintes fungdes:

® Operando o inversor do BOP externo que esta conectado ao médulo da interface BOP

e Paradmetros de clonagem entre o inversor e um cartdo MMC / SD padrao através do
carregador de parametros

® Alimentando o inversor a partir do Carregador de Parametros quando a alimentacao
principal nao estiver disponivel

Para mais informagdes sobre esses dois médulos opcionais, consulte os tépicos
"Carregador de Parametros (Pagina/323)" e "BOP externo e Médulo de Interface BOP
(Pagina|328)".

4.3 Instalagcdo em conformidade com a EMC

Instalagdo do inversor em conformidade com a EMC

O kit de conexao blindada é suprido como uma opg¢ao para cada tamanho de carcaga (Para
demais informacgdes a respeito dessa opc¢ao veja apéndice 'Kits de conexdo blindada
(Pagina|356)".). Ele permite uma conexao facil e eficiente da necessaria blindagem para
atingir a instalagéo do inversor em conformidade com a EMC. Se n&o for utilizado kit de
conexao blindada, vocé podera alternativamente montar o dispositivo e componentes
adicionais em uma placa de montagem de metal com excelente condutividade elétrica e
uma grande area de contato. Esta placa de montagem devera ser conectada ao painel da
cabine e o PE ou barra do barramento EMC.

O seguinte diagrama mostra um exemplo de instalagdo do inversor tamanho B/C em
conformidade com a EMC.

Placa de

blindagem
EMC grampos
Motor da blindagem do
cabo

i
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4.3 Instalacdo em conformidade com a EMC

Instalagdo em conformidade com a EMC das opg¢des de filtro EMC externo

Todos os inversores de 400 V devem ser instalados em um painel com uma junta especial
EMC em volta da porta.

Para inversores de 400V sem filtro carcaga tamanho C com os filtros especificados na
secdo B1.8:

Para atender as emissdes radiadas Classe A, anexe 1 x ferrite do tipo "Wurth 742-715-4" ou
equivalente proximo aos terminais de energia do inversor.

Para inversores de 400 V sem filtro carcaga tamanho D equipados com os filtros
especificados na segéo B1.8:

Para atender as emissodes radiadas Classe A, anexe 2 x ferrites do tipo "Wurth 742-715-5",
ou equivalente, préximo aos terminais de energia do inversor; anexe 1 x ferrite do tipo
"Wurth 742-712-21", ou equivalente, proximo aos terminais de energia do filtro EMC externo.

Para inversores de 400 V sem filtro carcaga tamanho E equipados com os filtros
especificados na segao B1.8:

Para atender as emissdes radiadas Classe A, anexe 1 x ferrites do tipo "Seiwa
E04SRM563218", ou equivalente, proximo aos terminais de energia do inversor; anexe 2 x
ferrites do tipo "Seiwa E04SRM563218", ou equivalente, proximo aos terminais de do motor
do inversor.

Para os inversores com carcaga tamanho C com filtro para 230 V:

Para atender as emissdes radiadas Classe A, anexe 1 x ferrite do tipo "TDG TPW33" ou
equivalente proximo aos terminais de energia do inversor.

Método de blindagem

A seguinte ilustragdo mostra um exemplo com e sem placa de blindagem.

Pressionar a

blindagem do cabo na
placa de blindagem ou | Placa de
€ 'solamento a placa de montagem blindagem
do lago do - de metal
cabo ® —
rA Placa de
= montagem

Inversor SINAMICS V20
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4.4

Projeto em conformidade com

4.4 Projeto em conformidade com

O método de melhor custo/beneficio para implementagao de medidas de supressao de
interferéncia dentro da painel de controle é garantir que as fontes de interferéncia e
equipamentos potencialmente suscetiveis sejam instalados separadamente.

O painel de controle tem que ser dividido em zonas EMC e os dispositivos dentro dela
devem ser atribuidos a essas zonas conforme as regras abaixo.

Inversor SINAMICS V20

As diferentes zonas devem ser eletromagneticamente desacopladas com a utilizagdo de
alojamentos metalicos separados ou placas de separacgao ligadas a terra.

Se necessario, filtros e/ou médulos de acoplamento devem ser utilizados nas interfaces

das zonas.

Cabos conectando diferentes zonas devem ser separados e ndo devem ser
encaminhados dentro do mesmo chicote ou canaleta.

Todos os cabos de comunicagao (por exemplo, RS485) e cabos de sinal que saem da

cabine devem

ser blindados.

Rede
Gabinete
|
Fusivel I
— — — — — — | Zona A | i
Contator |
1
|
____________ —
Reator de linha !
- - — — — = | | Controle
FI|:I'O | | por exemplo, SIMATIC
|
Zona B V. T T T T T T
— Inversor | Sensores
| (por exemplo,
posigéo, temperatura,
! pressao)
|
| Reator de saida | |
]

—

Placa de separacao aterrada
o o0

Maquina de
acionamento

H

Modulo de Freio
Dinémico
T — Motor -
Resistor de
frenagem —
d— b
Zona D
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4.4 Projeto em conformidade com
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Comissionamento

5.1

5.1.1

Indicagéo

Para uma descrigao detalhada dos valores de pardmetro para o comissionamento rapido,
consulte o tépico "Comissionamento rapido|(Pagina 59)".

Painel do Operador Basico embutido (BOP)

Introdugéo ao BOP embutido

Falha

LCD

Alarme Reverso

Execugdo | 4o AUTO / HAND / JOG

EEEN
Q A N
visor -1 |1~ B, 8’.,

Q ’ =) —— LED de Status
f.;B’ 8 PARA CIMA
V. A Hz 1Umi kW %
Para baixo

PARE

Funcéo dos botdes

EXECUCAO

FUNCTION

Para o inversor

Pressionamento simples

Reacao de parada OFF1: o inversor deixa o motor em modo de espera
no tempo de parada de rampa, ajustado no parametro P1121.

Observagéo:

Se estiver configurado para uma parada OFF1, este botao fica
inoperante no modo AUTO.

Pressionamento duplo (< 2 s)
ou pressionamento longo ( >
3s)

Reacao de parada OFF2: o inversor deixa o motor livre até a parada,
sem usar os tempos de rampa.

Inversor SINAMICS V20
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5.1 Painel do Operador Basico embutido (BOP)

Liga o inversor
Se o inversor for iniciado nos modos HAND / JOG, sera exibido o icone do inversor em operagao( @ ).
Observagéo:

Este bot&o fica inativo se o inversor for configurado para controle através do terminais (P0700 = 2,
P1000 = 2) e estiver no modo AUTO.

Botdo multifungéao

M Pressionamento curto (<2s) |e Entra no menu configuragdo dos parametros ou segue para o
préximo menu
e Reinicia o digito através da edicao de digitos do item selecionado
e Retorna a tela de codigo de falha
e Se for pressionado duas vezes no digito, através da edi¢ao de
digitos, retorna a tela anterior sem alterar o item que esta sendo
editado
Pressionamento longo (> 2s) |« Retorna ao menu configuragéo
e Entra no menu configuracéao
Pressionamento curto (<2s) | e Alterna os valores de status
oK e Entra no modo de edicao de valores ou altera o digito seguinte
e Apaga as falhas
e Retorna a tela de cddigo de falha
Pressionamento longo (> 2s) [« NUmero de parametro rapido ou edigéo do valor
e Acessa os dados com as informagdes da falha
M oK Hand / Jog / Auto
+ - ;
Pressione para acessar os diferentes modos:
[ ][]
y
: (][]
Modo Auto Modo "Hand" Modo Jog
(sem icone) (com icone de mao ) (com icone flashing de méao )
= N
Observagao:
O modo Jog somente estara disponivel com o motor parado.
e Ao navegar por um menu, este move a selegdo para cima através da telas disponiveis.
A , .
e Ao editar um valor de parametro aumenta o valor mostrado.

e Quando o inversor estda no modo RUN, este aumenta sua velocidade.

e O pressionamento longo (> 2 s) da chave, movimenta rapidamente os nimeros, indices ou valores
do parametro para cima.

50
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5.1 Painel do Operador Basico embutido (BOP)

e Ao navegar por um menu, este move a selegao para baixo através da telas disponiveis.

v e Ao editar um valor de parametro diminui o valor mostrado.
e Quando o inversor estda no modo RUN, este diminui sua velocidade.
e O pressionamento longo (> 2 s) da chave, movimenta rapidamente os numeros, indices ou valores

do parametro para baixo.
A v Inverte o sentido de rotagdo do motor. Ao pressionar uma vez as duas teclas, a rotagéo reversa do
+ motor é ativada. Ao pressionar novamente as duas teclas, a rotagao reversa do motor é desativada. O

icone reserva ( ¥~ ) no display indica que a velocidade da saida esta contraria ao setpoint.

Indicagéo

Especificadas de outra maneira, operagdes das chaves acima sempre indicam pressionar
rapidamente (< 2 s).

fcones de status do inversor

[X] O inversor tem, no minimo, uma falha pendente.
O inversor tem, no minimo, um alarme pendente.
A p
@ S O inversor esta em operagéo (a velocidade do motor pode ser 0 rpm).
& (piscando): O inversor pode ser energizado inesperadamente (por exemplo, no modo de

protegéo contra congelamento).

O motor gira na posigao reversa.

)
= A O inversor esta no modo HAND.
2\ (piscando): O inversor esta no modo JOG.
5.1.2 Estrutura de menu no inversor
Menu Descrigao
Menu de selegéo 50/ 60 Hz Este menu é visivel apenas no primeiro acionamento ou

depois de ser reiniciado em fabrica.

Menu principal

Menu exibi¢ao (exibigdo-padrao) Visao basica do monitoramento de parametros essenciais
como frequéncia, tensdo, corrente tensao do circuito CC e
assim por diante.

Menu configuragéo Acesso a parametros para comissionamento rapido do
sistema de inversor.

Menu de parametros Acesso a todos os parametros disponiveis do inversor.

Inversor SINAMICS V20
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5.1 Painel do Operador Basico embutido (BOP)

( Primeira energizag&o/configuragao da fabrica )

Selecgao de 50/60 Hz: P0100

587

Menu exibicao

Frequéncia de saida (Hz)
(r0024)

Setpoint de frequéncia (Hz) LED) varek séics

(r1078)

ensao de saida (
(r0025)

Vee (V)
(r0026)

Corrente de saida (A)
(r0027)

(>29)

d

y

\Y

A
607
v
OK
Menu configuragao
Dados do motor
LED intermitente
verde
Parametros Macros de
comuns conexao
Macro de aplicagao

B

Menu de parametros

Display de corrente

(]

Falha ativa

[oc] 29

Display do codigo de falha

»
o

52

“IoR

Tenséao de saida (V)

Corrente de saida (A)

Menu de registro de falhas

Setpoint de frequéncia (Hz) apés RFG
(r0954)

Status de inversor
(r0955)

(r0957)

(r0956)
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5.1 Painel do Operador Basico embutido (BOP)

5.1.3 Visualizagcao do status do inversor

O menu exibigao fornece uma visao basica do monitoramento de alguns parametros
essenciais, tais como frequéncia, tensao, corrente, etc.

Parametro
Menu
A

= || Eees

'

Exibicdao requéncia de Tenséo de
Mer?u E>( saida saida

[v]e29)

Configuragao
Menu

Valor de
referéncia

Hz
(Valor pisca)

Indicagéo

Para informacao detalhada a respeito da estrutura do menu do display com falhas ativas,
consulte secdo "Falhas|(Pagina 301)".

5.1.4 Edicao de parametros

Esta segcéo descreve como editar os pardmetros.

Tipos de parametros

Tipo de parametro Descrigao

Parametros dependentes do CDS e Dependente do Conjunto de Dados de Comando (CDS)
e Sempre indexado com [0...2] *

o Disponivel para mudanga CDS via P0810 e P0811

Parametros dependentes do DDS o Dependente do Conjunto de Dados do Inversor (DDS)
e Sempre indexado com [0...2]
e Disponivel para mudanga DDS via P0820 e P0821

Outros Parametros multi- Esses parédmetros s&o indexados com uma gama de
parametros | indexados indices dependentes do parametro individual.

Parametros sem indice | Esses pardmetros ndo sao indexados.

* Cada parametro dependente de CDS tem apenas um valor padrao, apesar de deus trés indices.
Excegéao: Por padrao, P1076[0] e P1076[2] sao configurados em 1 enquanto P1076[1] esta
ajustado em 0.
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5.1 Painel do Operador Basico embutido (BOP)

Edicdo normal de parametros

Indicagéo

Pressionar [4] ou [¥] por um periodo de tempo maior do que dois segundos para aumentar
ou diminui rapidamente os niumeros ou indices do parametro somente € possivel no menu
de parametros.

Este método de edigao é mais adequado quando sao necessarias pequenas mudangas nos
numeros, indices ou valores do parametro.

® Para aumentar ou diminuir os niumeros, indices ou valores do paradmetro, pressione (4]
ou [v] por um periodo de tempo menor do que dois segundos.

® Para aumentar ou diminuir rapidamente os numeros, indices ou valores do parametro,
pressione (4] ou [¥] por um periodo de tempo maior do que dois segundos.

e Para confirmar os ajustes, pressione [oc]

® Para cancelar os ajustes, pressione [w].
Exemplo:

Edigado dos valores do parametro

4
(>25s) E 1. Entre na lista de parametros a partir da visualizagao do
A status

| Pono3|

A

|Z| |Z| 2. Selecione o parametro
[%] EE

(>2s) x

.E digéo d a
E ' 3. Entre na edigéo do parametro

|Z| |Z| 4. Altere o valor

A

[ 30 ]

5. Confirme a configuragao
v

PooIo

=}

c

Edicao digito a digito

Indicagéo

A edicao digito a digito dos numeros ou indices do parametro, somente é possivel no menu
de parametro.

Inversor SINAMICS V20
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5.1 Painel do Operador Basico embutido (BOP)

A edicédo digito a digito pode ser feita nos numeros, indices ou ainda os valores dos
parametros. Este método de edi¢do é mais adequado quando sdo necessarias grandes
alteragdes nos numeros, indices ou valores do parametro. Para informagdes sobre a
estrutura do menu do inversor, consulte a Secao "Estrutura de menu no inversor
(Pagina|51)".

Em qualquer modo de edigao ou rolagem, a edi¢ao digito a digito é inserida com um
pressionamento longo (> 2 s) em [%].

A edigao digito a digito sempre comega com o digito mais a direita.
Cada digito é selecionado de cada vez pressionando-se [oc].
Pressionar [*] uma vez move o cursor para o digito mais a direita do item atual.

Pressionar [*] duas vezes em sucessao sai do modo digito sem alterar o item que esta
sendo editado.

Pressionar em um digito quando ndo ha mais digitos a esquerda salva o valor.

Se forem necessarios mais digitos a esquerda, entédo eles devem ser adicionados
rolando o digito mais a esquerda existente acima de 9 para adicionar mais digitos a
esquerda.

Ao pressionar [4] ou [¥] por mais de dois segundos, comecga a rolagem rapida de digitos.

Exempilo 1:

Edi¢do dos nimeros do parametro

Exemplo 2:
Edi¢ao dos indices do parametro

Se o parametro for uma matriz, edite os indices
conforme mostrado na ilustragéo abaixo:

Exempilo 3:
Edi¢ao dos valores do parametro

[-0941] PO30S
[} [=] ,
—{ n000]| — n000]
g E y E (> 2 S) E v
3 | nooo] =EX
® —
E 'é o E| “v El é— (> 2s)
0 Q
: o 53 U
'§ E | y E % |Z| y |Z|
g | nop2| %4|43~E’§
(] [] [
I
EE’ 41 n05613
L
alor d(? p?rametro
indice ! IEI !
Edicao d lord
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5.1 Painel do Operador Basico embutido (BOP)

5.1.5 Exibicbes de tela

As duas tabelas a seguir mostram exibicoes de tela basicas:

Informagdes de | Exibigdo Significado
tela
"88888" O inversor esta ocupado com processamento de dados internos.
88888
feeen - " Acao ndo completada ou impossivel
"Pxxxx" Parametro gravavel
PC30H
"rxXxxx" Parametro apenas de leitura
r0026
"inxxx" Parametro indexado
n00 |
Numero hexa- Valor de parametro em formato hexadecimal
decimal Eb3 !
"bxx x" Valor de pardmetro em formato de bit
b6 O
=== =L
Bit nimero I—estado do sinal:
0:Baixo
1:Alto
"Fxxx" Cédigo de falha
F385
"Axxx" Cédigo de alarme
R93C0
"Cnxxx" Macro de conexao ajustavel
Cn00
"-Cnxxx" Macro de conexao selecionada corrente
-Lnl 11
"APxxx" Macro de aplicagao ajustavel
ARPO30
"-APxxx" Macro de aplicagao selecionada corrente
-APO 1D
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5.1 Painel do Operador Basico embutido (BOP)

"A" H "G" 9 "N" '-' " “:
"B" b "H" h "o" D "u" U
"Cc" [ " ( "p" P "W U
d u q H
"E" E "L L "R" ,- "y '-_’
"E" F "M" n "s" S "Z" E
¢ g 123456789 " P
516 Estados LED

O SINAMICS V20 possui apenas um LED para indicagoes de status. O LED pode ser

laranja, verde ou vermelho.

Se houver mais de um estado do inversor, o LED acende na seguinte ordem de prioridade:

® Clonagem de parametro
® Modo de comissionamento
® Todas as falhas

® Pronto (nenhuma falha)

Por exemplo, se houver uma falha ativa quando o inversor estiver no modo de
comissionamento, o LED pisca na cor verde a 0,5 Hz.

Estado do inversor Cor do LED
Em Operacao Laranja
Pronto (nenhuma falha) Verde

Modo de comissionamento

Verde piscando lentamente 0,5 Hz

Todas as falhas

Vermelho piscando rapido a 2 Hz

Clonagem de parédmetro

Laranja piscando a 1 Hz

O & B B =
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5.2 Verificacdo antes de ligar

5.2 Verificagdo antes de ligar

Realize as seguintes verificagdes antes de ligar o sistema de inversor:

® Verifique se todos os cabos foram conectados corretamente e se todos os produtos
relevantes e as precaucdes de seguranca da fabrica/local foram tomadas.

e Certifique-se de que o motor e o inversor sejam configurados para a tensdo de
alimentacao correta.

® Aperte todos os parafusos com o torque especificado.

5.3 Configurando o menu de seleg¢do de 50 / 60 Hz

Indicagéo

O menu de selecao 50 / 60 Hz é visivel apenas no primeiro acionamento ou depois de ser
reiniciado na fabrica (P0970). Vocé podera fazer a selegao utilizando o BOP ou sair do
menu sem efetuar a sele¢cao, e 0 menu nao sera exibido a menos que seja executada uma
reinicializagao de fabrica.

A frequéncia basica do motor também pode ser selecionada através da alteragao do
parédmetro P0100 para obter o valor desejado.

Funcionalidade

Este menu é usado para configurar a frequéncia basica do motor, de acordo com a regido
do mundo onde o motor sera usado. O menu determina se as configura¢des de poténcia
(por exemplo, poténcia nominal do motor p0307) sdo expressas em [kW] ou [hp].

Parametro Valor Descrigao

P0100 0 A Frequéncia basica do motor é de 50 Hz (padrdo) -~ Europa [kW]
1 A Frequéncia basica do motor é de 60 Hz — Estados Unidos / Brasil [hp]
2 A Frequéncia basica do motor é de 60 Hz — Estados Unidos / Brasil [kW]

Primeira
energizagao/restauracao dos
ajustes de fabrica

v
@ v A A
Menu de selegao —> n
50/ 60 Hz |:> 507 [« 6BO0RPP 47' EU.F"_
(507?) v (60hp?) |y (607?)
Confirmar a selegéao Sair sem selecionar
Oog B
A 4 A
Configuragao Exibicao
Menu Menu
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5.4 Partida do motor para funcionamento de teste

5.4 Partida do motor para funcionamento de teste

Esta secdo descreve como dar partida no motor para execucgao de teste a fim de verificar se
a velocidade e a diregao de rotagao do motor estao corretas.

Indicagéo

Para operar o motor, o inversor deve estar no menu exibigdo (exibicdo-padrado) e no estado-
padrao energizado com P0700 (selegao de fonte de comando) = 1.

Se agora estiver no menu configuragao (o inversor exibe "P0304"), pressione (] por mais
de dois segundos para sair do menu configuragao e entrar no menu exibi¢ao.

Pode-se dar partida no motor no modo HAND ou JOG.

Partida do motor no modo HAND
1. Pressione [l para dar partida no motor.

2. Pressione @ para parar o motor.

Partida do motor no modo JOG
1. Pressione [*] + para alternar do modo HAND para JOG (o icone =\ pisca).

2. Pressione [l para dar partida no motor. Solte ] para parar o motor.

5.5 Comissionamento rapido
5.5.1 Comissionamento rapido através do menu configuragao
5.5.1.1 Estrutura do menu configuragéo

Funcionalidade do menu configuragéo

O menu configuracao oferece guia através das etapas necessarias para o rapido
comissionamento do sistema do inversor. Consiste dos quatro submenus a seguir:

Submenu Funcionalidade

1 Dados do motor Define os parametros nominais do motor para
comissionamento rapido

2 | Selegéo de macro de conexdo | Define macros necessarios para configuragdes-padrao do
cabeamento

3 Selegao de macro de aplicagdo | Seleciona macros necessarias para certas aplicagbes
comuns

4 | Selegao de parametros comuns | Define os pardmetros necessarios para otimizacao do
desempenho do inversor

Inversor SINAMICS V20
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5.5 Comissionamento rapido

Estrutura de menu

Parametro
Menu
23] [
Exilgigéo
Menu
[ Be
Configuracao I:> IZI
Menu _’CDadosdomotor )I:> PO30Y :Izl | PD 305 PD 10D
v
I III |z| Valor editado
@acrodeconexéo )Q'Enﬂﬂﬂg Mraooil.. | LA
o =
Gplicativomacro )Q-HPUUU: > ARPO I0|...|ARPO3D
A 4 E |Z|
‘ Parametros comuns )I:> P I0RBD < ;P,BBE PEEUJ
III v
Valor editado
5.56.1.2 Configuragéao dos dados do motor

Funcionalidade

Menu de texto

60

Este menu foi projetado para facilitar a configuragdo dos dados nominais da placa de

identificagdo do motor.

Se o parédmetro P8553 for configurado para 1, os numeros dos pardmetros neste menu
serao substituidos por textos curtos.

Inversor SINAMICS V20
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Configuracéo de Parametros

5.5 Comissionamento rapido

Indicagéo

Na tabela abaixo, o simbolo "®" indica que o valor deste parametro deve ser inserido de
acordo com as especificagdes da placa de identificagao do motor.

Parametro Nivel de Funcéo Menu de texto
acesso (se P8553 = 1)
P0100 1 selecéo de 50 / 60 Hz
=0: =0: Europa [kW], 50 Hz (padrao de fabrica) EU-US
=1: =1: Brasil [hp], 60 Hz (EU - US)
=2: América do Norte [kW], 60 Hz
P0304[0] ® 1 Tensdo nominal do motor [V] n
Observe que a entrada dos dados da placa de identificacdo devem Mok u
corresponder com a configuragéo da bobina do motor (em estrela /
triangulo). (MOT V)
P0305[0] ® 1 Corrente nominal do motor [A]
Observe que a entrada dos dados da placa de identificagao devem Mot R
corresponder com a configuragéo da bobina do motor (em estrela /
triangulo). (MOT A)
P0307[0] ® 1 Poténcia nominal do motor [kW / hp] P0100 =0 ou 2:
Se P0100 = 0 ou 2, unidade de poténcia do motor = [kW]
Se P0100 = 1, unidade de poténcia do motor = [hp] flokt P
(MOT P)
P0100 =1:
Mot hP
(MOT HP)
P0O308[0] ® |1 Fator de poténcia nominal do motor (cos) 0o
Visivel somente quando P0100 =0 ou 2 i Lab
(M COS)
P0309[0] ® 1 Eficiéncia nominal do motor [%]
Visivel somente quando P0100 = 1 n EFF
Se for configurado para 0 faz com que o valor seja calculado
internamente. (M EFF)
P0310[0] ® 1 Frequéncia nominal do motor [Hz]
nFrES]
(M FREQ)
P0311[0] ® 1 Velocidade nominal do motor [RPM]
n rPN
(M RPM)
P1900 2 Seleciona a Identificagdo dos dados do motor
= 0: Desabilitado Mot «d
= 2: Identificagdo de todos os parametros em repouso
(MOT ID)

Inversor SINAMICS V20
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5.5 Comissionamento rapido

5.5.1.3 Configuragéo de macro de conexdes

Funcionalidade

ATENGAO

Configuragédo das conexdes de macro

Quando comissionar o inversor, a configuragdo das conexdes de macro é configurada
desligada. Certifique-se de que vocé continua conforme segue antes de alterar a
configuracao da conexao de macro para um valor diferente de sua ultima configuragao:

1. Faca uma reinicializagao de fabrica (P0010 = 30, P0970 = 1)
2. Repita o comissionamento rapido e altere a macro conexao

A ndo observancia destas instru¢cdes pode fazer com o inversor aceite configuragdes de
parédmetros tanto dos macro atuais como dos previamente selecionados, o que pode levar
a uma operacgao nao definida e inexplicavel do inversor.

Porém, os parametros de comunicagado P2010, P2011, P2021 e P2023 para as macros de
conexao Cn010 e Cn011 nao sao reinicializadas automaticamente apoés a reinicializagao
de fabrica. Se necessario, reinicie-os manualmente.

Apoés alterar a configuragdo de P2023 para Cn010 ou Cn011, desligue e ligue o inversor.
Enquanto desliga e liga a alimentacgao, espere até que o LED apague ou a tela fique em
branco (pode levar alguns segundos) antes de reaplicar a alimentacao.

Este menu seleciona qual macro € necessario para organizar a fiagdo padrao. O padréo é
"Cn000" para macro de conexao 0.

Todas as macros de conexdes mudam apenas os paradmetros CDSO0 (conjunto de dados de
comando 0). Os pardmetro CDS1 sdo usados para o controle BOP.

Macro de con-
exao

Descrigcao Exemplo de tela

Cn000 Configuracéo padréo de fabrica. N&o altere o
parémetro. -fTA000
Cn001 BOP como a unica fonte de controle
Cn002 Controle a partir dos terminais (PNP / NPN) raoo!
Cn003 Velocidades fixas
Cn004 Modo binario de velocidades fixas O sinal de menos indica que este é o macro que esta
Cn005 Entrada analdgica e frequéncia fixa atuaimente selecionado.
Cn006 Controle externo por botéo de pressao
Cn007 Bot&o de pressao externo com ponto de ajuste
analdgico
Cn008 Controle PID com referéncia de entrada
analdgica
Cn009 Controle PID com referéncias de valores fixos
Cn010 Controle USS
Cn011 Controle MODBUS RTU
Inversor SINAMICS V20
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Configuracédo de macro de conexdes

O sinal menos significa o
macro de corrente seleciona-

da
Dados do motor

[»]

y

5.5 Comissionamento rapido

Macro de conexao
C Pter

n
u

&,

]

A

[v]

L]

A 4

[+]

(Aplicativo macro )4 (-Cnxxx) | Macro de corrente
selecionada
Macro de conexdo Cn001 - BOP como unica fonte de controle
1 2 3 5 8 9 10 11 12 13 14
10V A1 Al2 OIV DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V oV -LADD!
OrV_ B oV poz .
AO+ AO- DO1+ DO1- P+ N- om ELQIJE
lo! o lof 0—o0
4 5 415 16 171 1 19
_J— 220V & &
Velocidade Executando Falha
0~20 mA=0~50/60 Hz
Configuragcédo das macros de conex&o:
Parametro | Descri¢gdo Padroes de Fabrica | Padrdo para Cn001 | Observagoes:
P0700[0] | Selecao da fonte de comando |1 1 BOP
P1000[0] | Selegao da frequéncia 1 1 BOP MOP
P0731[0] | BI: Fungao de saida digital 1 52.3 52.2 Inversor operando
P0732[0] | BI: Fungdo da saida digital 2 | 52.7 52.3 Falha do inversor ativa
P0O771[0] | Cl: Saida analdgica 21 21 Frequéncia real
P0810[0] | BI: CDS bit 0 (Manual/Auto) 0 0 Modo "Hand"
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5.5 Comissionamento rapido

Macro de conexdo Cn002 - Controle a partir dos terminais (PNP / NPN)

Controle externo - Potencidmetro com ponto de ajuste

® Comutador manual / auto entre o BOP e os terminais, ao pressionar E + E

e Tanto NPN e PNP podem ser executados com os mesmos parametros. Vocé pode
alterar a conexao do terminal comum de entrada digital para 24 V ou 0 V para decidir o

modo.

0~10 V=0~50/60 Hz ON/OFF1

Reverso

Confirmagéo de falha

JOG para frente

10V Al1 AlI2 OV DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V oV

-Lnl02
éV_ B oV bo2 .
AO+ AO- DO1+ DO1- P+ N- om EL-;LEI
o o o 0—0O
4 5 15 16 17] 1 19
fj— 220V 67
Velocidade Executando Falha
0~20 mA=0~50/60 Hz PNP
0~10 V=0~50/60 Hz ON/OFF1
Reverso

Confirmacéo de falha

JOG para frente

[ ] |14

10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 D4 DIC 24V 0V
I

OrV_ . oV =) '
AO+ AO- DO1+ DO1- P+ N- BIm =
O O O O . o—0—1
5 +]15 16 17 19 6 7
@ 220V
Velocidade Executando Falha
0~20 mA=0~50/60 Hz NPN
Configuracao das macros de conexao:
Parametro | Descrigdo Padrbes de Fabrica | Padrao para Cn002 | Observagées:
P0700[0] | Selegao da fonte de comando |1 2 Terminal como fonte de
comando
P1000[0] | Selegao da frequéncia 1 2 Analdgico como ponto de
ajuste da velocidade
P0701[0] | Fungao da entrada digital 1 0 1 ON / OFF
P0702[0] |Funcao da entrada digital 2 0 12 Reverso
P0703[0] |Funcao da entrada digital 3 9 9 Confirmacao de falha
Inversor SINAMICS V20
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5.5 Comissionamento rapido

Parametro | Descri¢gdo Padroes de Fabrica | Padrdo para Cn002 | Observagoes:
P0704[0] | Fungao da entrada digital 4 15 10 JOG para frente
P0O771[0] | Cl: Saida analdgica 21 21 Frequéncia real
P0731[0] | BI: Fungao da saida digital 1 52.3 52.2 Inversor operando
P0732[0] | BI: Fungdo da saida digital 2 | 52.7 52.3 Falha do inversor ativa

Macro de conexdao Cn003 - Velocidades fixas

Trés velocidades fixas com ON / OFF1

® Conector manual / auto entre o BOP e os terminais, ao pressionar [w] + o]

® Se mais de uma frequéncia fixa for selecionada ao mesmo tempo, as frequéncias

selecionadas sao somadas, a saber, FF1 + FF2 + FF3

1 2 3

5 |8 ]9

ov

[——

AO+ AO- DO1+ DO1-

14

10V Al1 Al2 0}/ DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V oV

ov

220V

4 5 ﬂ_15 16 17

Velocidade Executando

0~20 mA=0~50/60 Hz

DO2

ON/OFF1
Baixa velocidade

Velocidade intermediaria

Velocidade alta

1 19 6 7

Falha

Configuracédo das macros de conex&o:

Parametro | Descri¢gdo Padrées de Padrao para Cn003 | Observagoes:
Fabrica

P0700[0] | Selecao da fonte de comando |1 2 Terminal como fonte de comando
P1000[0] | Selegao da frequéncia 1 3 Frequéncia fixa
P0701[0] | Fungao da entrada digital 1 0 1 ON / OFF
P0702[0] | Fungao da entrada digital 2 0 15 Bit de velocidade fixa 0
P0703[0] | Fungao da entrada digital 3 9 16 Bit de velocidade fixa 1
P0704[0] | Fungao da entrada digital 4 15 17 Bit de velocidade fixa 2
P1016[0] | Modo de frequéncia fixa 1 1 Modo de selecéo direta
P1020[0] | BI: Bit O de selegao de 722.3 7221 DI2

frequéncia fixa
P1021[0] | BI: Bit 1 de selegao de 722.4 722.2 DI3

frequéncia fixa
P1022[0] | BI: Bit 2 de selegao de 722.5 722.3 Di4

frequéncia fixa

Inversor SINAMICS V20
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5.5 Comissionamento rapido

Parametro | Descri¢cdo Padrées de Padrdo para Cn003 | Observagoes:

Fabrica
P1001[0] | Frequéncia fixa 1 10 10 Baixa velocidade
P1002[0] | Frequéncia fixa 2 15 15 Velocidade intermediaria
P1003[0] | Frequéncia fixa 3 25 25 Velocidade alta
P0771[0] |CI: Saida analdgica 21 21 Frequéncia real
P0731[0] | Bl: Fungéo da saida digital 1 52.3 52.2 Inversor operando
P0732[0] |BI: Fungao da saida digital 2 |52.7 52.3 Falha do inversor ativa

Macro conexao Cn004 - Velocidades fixas no modo binario

Velocidades fixas com comando ligado (ON) no modo binario

® Até 16 valores diferentes de frequéncias fixas (0 Hz, P1001 até P1015) podem ser

selecionadas através dos seletores de frequéncias fixas (P1020 até P1023)

1 2

3 5 8 |9

oV

o

Velocidade

[——

AO+ AO- DO1+ DO1-

10V Al1 Al2 0?/ DI1 DI2 DI3 D4 DIC 24V 0V

Bit de velocidade fixa 0 (ON)

Bit de velocidade fixa 2 (ON)

(
Bit de velocidade fixa 1 (ON)
(
Bit de velocidade fixa 3 (ON)

oV

Executando

0~20 mA=0~50/60 Hz

-Ln00Y
DO2 :
oy | EEEECE
L o o — |
19 6 7
Falha

Configuracao das macros de conexao:

Parametro | Descrigédo Padrdes de Padrdo para Observagées:
Fabrica Cn004
P0700[0] | Selegao da fonte de comando |1 2 Terminais como fonte de comando
P1000[0] | Selegao da frequéncia 1 3 Frequéncia fixa
P0701[0] | Fungao da entrada digital 1 0 15 Bit de velocidade fixa 0
P0702[0] |Funcao da entrada digital 2 0 16 Bit de velocidade fixa 1
P0703[0] |Funcao da entrada digital 3 9 17 Bit de velocidade fixa 2
P0704[0] |Funcao da entrada digital 4 15 18 Bit de velocidade fixa 3
P1016[0] | Modo de frequéncia fixa 1 2 Modo binario
P0840[0] |BI: ON/OFF1 19.0 1025.0 O inversor ¢ iniciado na velocidade
fixa selecionada
P1020[0] | BI: Bit 0 de selegdo de 722.3 722.0 DI1
frequéncia fixa
Inversor SINAMICS V20
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5.5 Comissionamento rapido

Parametro | Descri¢gdo Padroes de Padrao para Observagoes:
Fabrica Cn004
P1021[0] |BI: Bit 1 de selegdo de 722.4 7221 DI2
frequéncia fixa
P1022[0] |BI: Bit 2 de selegao de 722.5 722.2 DI3
frequéncia fixa
P1023[0] |BI: Bit 3 de selegdo de 722.6 722.3 Dl4
frequéncia fixa
P0O771[0] | Cl: Saida analdgica 21 21 Frequéncia real
P0731[0] | BI: Fungéo da saida digital 1 52.3 52.2 Inversor operando
P0732[0] | BI: Fungao da saida digital 2 | 52.7 52.3 Falha do inversor ativa

Macro conexao Cn005 - Entrada analégica e frequéncia fixa

A entrada analégica funciona como um ponto de ajuste adicional.

® Se entrada digital 2 e entrada digital 3 sao ativadas em conjunto, as frequéncias
selecionadas sdo somadas, a saber, FF1 + FF2

0~10 V=0~50/60 Hz

ov

[——

AO+ AO- DO1+ DO1-

10V A1 Al2 O\I/ DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V oV

5 J_—[: 220V

Velocidade Executando

0~20 mA=0~50/60 Hz

DO2

Falha

P+ N-

ON/OFF1
Bit de velocidade fixa 0
—1 Bit de velocidade fixa 1

Confirmagéo de falha

19 6 7

Diagrama de fungéo

Quando a velocidade fixa for selecionada, o canal do ponto de ajuste adicional a partir de
analdgico é desabilitado. Se ndo houver ponto de ajuste de velocidade fixa, o canal do

ponto de ajuste se conecta a entrada analdgica.

Desabilita o
setpoint adicional

Entrada
Analdqgica
FF 01

FF 02

Velocidades

Inversor SINAMICS V20
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Configuracédo das macros de conex&o:

Parametro | Descrigdo Padroes de Padrdo para Cn005 | Observacgoes:
Fabrica
P0700[0] | Selegao da fonte de 1 2 Terminais como fonte de comando
comando
P1000[0] | Selecao da frequéncia 1 23 Frequéncia fixa + ponto de ajuste
analdgico
P0701[0] | Funcao da entrada digital 1 0 1 ON/ OFF
P0702[0] |Funcao da entrada digital2 |0 15 Bit de velocidade fixa 0
P0703[0] |Funcao da entrada digital 3 |9 16 Bit de velocidade fixa 1
P0704[0] |Funcao da entrada digital 4 15 9 Confirmacao de falha
P1016[0] | Modo de frequéncia fixa 1 1 Modo de selegao direta
P1020[0] | BI: Bit O de selegao de 722.3 7221 DI2
frequéncia fixa
P1021[0] | BI: Bit 1 de selegao de 722.4 722.2 DI3
frequéncia fixa
P1001[0] |Frequéncia fixa 1 10 10 Velocidade fixa 1
P1002[0] |Frequéncia fixa 2 15 15 Velocidade fixa 2
P1074[0] | BI: Desabilita o ponto de 0 1025.0 FF desabilita o ponto de ajuste
ajuste adicional adicional
P0771[0] |Cl: Saida analdgica 21 21 Frequéncia real
P0731[0] |BI: Fungao da saida digital 1 |52.3 52.2 Inversor operando
P0732[0] |BI: Fungao da saida digital 2 | 52.7 52.3 Falha do inversor ativa
Inversor SINAMICS V20
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Macro conex&o Cn006 - Controle por botdo de pressdo externo

5.5 Comissionamento rapido

Observe que as fontes de comando séo sinais de pulso.

1 2 3 5

[——

oV ov
AO+ AO- DO1+ DO1-

10V Al1 AI2 0}/ DI1 DI2 DI3 D4 DIC 24V OV

0~20 mA=0~50/60 Hz

4[5 .15 |16

Velocidade Executando

17
220V

DO2

OFF1 / espera
Pulso ON

MOP para cima
MOP para baixo

1 19 6 7

Falha

Configuracao das macros de conexao:

Parametro | Descrigdo Padrdes de Padrdo para Observagées:
Fabrica Cn006

P0700[0] | Selecao da fonte de 1 2 Terminais como fonte de comando
comando

P1000[0] | Selegao da frequéncia 1 1 MOP como ponto de ajuste

P0701[0] | Fungao da entrada digital 1 0 2 OFF1 / espera

P0702[0] | Fungao da entrada digital2 |0 1 Pulso ON

P0703[0] | Fungado da entrada digital 3 |9 13 Pulso MOP acima

P0704[0] | Funcao da entrada digital4 |15 14 Pulso MOP abaixo

P0727[0] | Sele¢do do modode 2/3 0 3 3 fios
fios Pulso ON + OFF1 / hold + reverso

P0O771[0] | Cl: Saida analdgica 21 21 Frequéncia real

P0731[0] |BI: Fungéo da saida digital 1 | 52.3 52.2 Inversor operando

P0732[0] | BI: Fungao da saida digital 2 | 52.7 52.3 Falha do inversor ativa

P1040[0] | Ponto de ajuste do MOP 5 0 Frequéncia inicial

P1047[0] | Tempo de aceleragéo do 10 10 Tempo de aceleragao a partir do zero
MOP do RFG até a frequéncia maxima

P1048[0] | Tempo de desaceleragéo do | 10 10 Tempo de rampa abaixo a partir da
MOP do RFG frequéncia maxima até zero

Inversor SINAMICS V20
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5.5 Comissionamento rapido

Macro conex&do Cn007 - Controle analégico por botdo de presséo externo

Observe que as fontes de comando séo sinais de pulso.

0~10 V=0~50/60 Hz

o'z

10V A1 Al2 0}/ DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V 0V

OFF espera
Pulso para frente + ON

—— Pulso reverso + ON

—— Confirmagéao de falha do pulso
9 [10 11 112 13 [14

-Lna007

Ol;/_ B ov = .

AO+ AO- DO1+ DO1- P+ N- ol EL—;\UE'

O O O O L o—o0——

5 +|15 16 17 19 6 7

@ = 220V
Velocidade Executando Falha
0~20 mA=0~50/60 Hz
Comando ignorado
Para frente A—I [l k_l q
Reverso ﬂ L
Configuracao das macros de conexao:
Parametro | Descrigdo Padrdes de Padrdo para Observagoes:
Fabrica Cn007
P0700[0] | Selegao da fonte de 1 2 Terminais como fonte de comando
comando
P1000[0] | Selegao da frequéncia 1 2 Analégico
P0701[0] | Funcao da entrada digital 1 0 1 OFF espera
P0702[0] | Funcao da entrada digital2 |0 2 Pulso para frente + ON
P0703[0] |Funcao da entrada digital 3 |9 12 Pulso reverso + ON
P0704[0] | Funcao da entrada digital 4 |15 9 Confirmacao de falha
P0727[0] | Selecdo do modode2/3 0 2 3 fios
fios STOP + Pulso para frente + Pulso
reverso
P0771[0] |Cl: Saida analdgica 21 21 Frequéncia real
P0731[0] |BI: Fungao da saida digital 1 |52.3 52.2 Inversor operando
P0732[0] |BI: Fungéo da saida digital 2 | 52.7 52.3 Falha do inversor ativa
Inversor SINAMICS V20
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Macro conex&o Cn008 - controle PID com referéncia analdgica

5.5 Comissionamento rapido

0~20mA

Valor atual
PID
Valor de

[——

oV
AO+ AO- DO1+ DO1-

ON/OFF1

10V Al1 Al2 0?/ DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V OV

Velocidade Executando

0~20 mA=0~50/60 Hz

5 'J"'—[ 220V

Confirmagéo de falha do pulso

DO2
P+ N-
19 6 7
Falha

Controlador PID

Indicagéo

Se for desejado um ponto de ajuste negativo para o controle PID, altere o ponto de ajuste e
a fiagao de feedback, conforme necessario.

Quando vocé mudar para o modo manual do modo de controle PID, P2200 torna-se 0 para
desabilitar o controle PID. Quando voltar para o modo auto, P2200 torna-se 1 para habilitar

o controle PID novamente.

Configuragcédo das macros de conex&o:

Parametro | Descri¢cdo Padroes de Padrao para Observagoes:
Fabrica Cn008

P0700[0] | Selecao da fonte de 1 2 Terminais como fonte de comando

comando
P0701[0] | Fungao da entrada digital 1 0 1 ON / OFF
P0703[0] | Fungado da entrada digital 3 |9 9 Confirmagao de falha
P2200[0] | BI: Habilita o controlador PID | 0 1 Habilita o PID
P2253[0] | Cl: Ponto de ajuste do PID 0 755.0 Ponto de ajuste PID = Al1
P2264[0] | Cl: Feedback do PID 755.0 755.1 Realimentagéo de PID = Al2
P0756[1] | Tipo de entrada analdgica 0 2 Al2, 0 mA a 20 mA
P0O771[0] | Cl: Saida analdgica 21 21 Frequéncia real
P0731[0] | Bl: Fungéo da saida digital 1 | 52.3 52.2 Inversor operando
P0732[0] | BI: Fungao da saida digital 2 | 52.7 52.3 Falha do inversor ativa
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Macro conexao Cn009 - controle PID com valor de referéncia fixo

0~20mA
Valor atual

1 2 3 5

[——

10V A1 AI2 O}/ DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V 0V

[12_[3 14

4[5 415

0~20 mA=0~50/60 Hz

Velocidade Executando

oV ov
AO+ AO- DO1+ DO1-
16 17 1

220V

DO2

ON/OFF1
Valor de referéncia 1 do PID fixo [%)]

Valor de referéncia 2 do PID fixo [%)]

Valor de referéncia 3 do PID fixo [%]

Falha

Controlador PID

Configuracao das macros de conexao:

Parametro | Descrigdo Padrdes de Padrdo para Observagoes:
Fabrica Cn009
P0700[0] | Selegao da fonte de 1 2 Terminais como fonte de comando
comando
P0701[0] | Funcao da entrada digital 1 0 1 ON / OFF
P0702[0] | Funcao da entrada digital2 |0 15 DI2 = PID valor fixo 1
P0703[0] |Funcao da entrada digital 3 |9 16 DI3 = PID valor fixo 2
P0704[0] | Fungao da entrada digital 4 |15 17 DI4 = PID valor fixo 3
P2200[0] | BI: Habilita o controlador PID |0 1 Habilita o PID
P2216[0] | Modo do ponto de ajuste do |1 1 Selegéo direta
PID fixo
P2220[0] | BI: Bit O de selegéo do ponto | 722.3 7221 Conexao BICO DI2
de ajuste do PID fixo
P2221[0] | BI: Bit 1 de selegéo do ponto | 722.4 722.2 Conexao BICO DI3
de ajuste do PID fixo
P2222[0] | BI: Bit 2 de selegéo do ponto | 722.5 722.3 Conexao BICO DI4
de ajuste do PID fixo
P2253[0] | Cl: Ponto de ajuste do PID 0 2224 Ponto de ajuste do PID = valor fixo
P2264[0] | Cl: Realimentagéo de PID 755.0 755.1 Realimentacao de PID = Al2
Inversor SINAMICS V20
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Macro conexao Cn010 - controle USS

5.5 Comissionamento rapido

1 2 3 5 8 10 11

10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V oV

0~20 mA=0~50/60 Hz

r—— DO2
oV oV
AO+ AO- DO1+ DO1-
“ 5 |16 17 19
@ 220V
Velocidade Executan- Falha
do

12 13 14
-Ln0 10
|
6 |7
RS-485 USS

ON / OFF1, velocidade

Configuragcédo das macros de conex&o:

Parametro | Descrigdo PadrGes de Padrdo para Observagoes:
Fabrica Cn010

P0700[0] | Selegao da fonte de 1 5 RS485 como fonte de comando
comando

P1000[0] | Selegao da frequéncia 1 5 RS485 como ponto de ajuste da

velocidade

P2023[0] | Selegao do protocolo RS485 | 1 1 Protocolo USS

P2010[0] | Taxa de transmissdo USS/ |6 8 Taxa de transmissao de 38400 bps
MODBUS

P2011[0] | Enderegcamento USS 0 1 Enderegamento USS para o inversor

P2012[0] | Comprimento PZD do USS 2 2 Numero de palavras do PZD

P2013[0] | Comprimento PKW do USS | 127 127 Palavras variaveis do PKW

P2014[0] | USS /telegrama fora de 2000 500 Tempo para o recebimento de dados
tempo MODBUS

Inversor SINAMICS V20
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5.5 Comissionamento rapido

Macro conexao Cn011 - controle MODBUS RTU

1 2 3 5 8 9 10 11 12 13 14
10V Al1 AI2 0}/ DI1 DI2 DI3 DIl4 DIC 24V oV -Lald !
f S D02 -
AO+ AO— DO1+ DO1 - P+ N- [ ELQE
4 5 19
_j— 220v 617
Velocidade Executan— Falha
RS-485 MODBUS RTU
0~20 mA=0~50/60 Hz ON / OFF1, velocidade
Configuragcédo das macros de conex&o:
Parametro | Descrigdo Padroes de Padrao para Observagoes:
Fabrica Cn011
P0700[0] | Selecao da fonte de comando | 1 5 RS485 como fonte de comando
P1000[0] | Selegao da frequéncia 1 5 RS485 como ponto de ajuste da
velocidade
P2023[0] | Selegao do protocolo RS485 |1 2 Protocolo RTU MODBUS
P2010[0] | Taxa de transmissdo USS / 6 6 Taxa de transmissao de 9600 bps
MODBUS
P2021[0] | Enderecamento MODBUS 1 1 Enderegcamento MODBUS para o
inversor
P2022[0] | Tempo de resposta do 1000 1000 Tempo maximo para enviar resposta
MODBUS para o equipamento mestre
P2014[0] |USS/telegrama fora de 2000 100 Tempo para o recebimento de dados
tempo MODBUS
P2034 MODBUS paridade em RS485 | 2 2 Paridade de telegramas MODBUS
em RS485
P2035 MODBUS para os bits em 1 1 Numero de bits de parada em
RS485 telegramas MODBUS em RS485
Inversor SINAMICS V20
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55.14 Configuragao do aplicativo macro

Funcionalidade

5.5 Comissionamento rapido

ATENGAO

Configuragdes da macro da aplicagéao

Quando comissionar o inversor, a configuracdo da macro de aplicacéo é desligada.
Certifique-se de que vocé procede conforme segue, antes de alterar a configuragéo da
macro da aplicagao para um valor diferente de sua ultima configuragao:

1. Faca uma reinicializagao de fabrica (P0010 = 30, P0970 = 1)

2. Repita o comissionamento rapido e altere o aplicativo macro
A ndo observancia destas instru¢cdes pode fazer com o inversor aceite configuragdes de

parédmetros tanto dos macro atuais como dos previamente selecionados, o que pode levar
a uma operacgao nao definida e inexplicavel do inversor.

Este menu define determinadas aplicagdes comuns. Cada macro de aplicagao fornece um
conjunto de configuragdes de pardmetros para uma aplicagdo especifica. Depois que vocé

selecionar um macro de aplicagédo, as configuragdes correspondentes sdo aplicadas ao
inversor para simplificar o processo de comissionamento.

O aplicativo macro padrao € "AP00Q" para aplicativos macro 0. Se nenhum aplicativo macro
se adequar a seu aplicativo, selecione aquele que seja mais préximo de seu aplicativo e
faca alteragbes posteriores no pardmetro, conforme o desejado.

Aplicativo macro

Descri¢cao

Exemplo de tela

APQ00

Configuracéo padréo de fabrica. N&o altere o
parametro.

AP010 Aplicagdes de bomba simples
AP020 Aplicagbes de ventilador simples
AP021 Aplicagdes do compressor
AP030 Aplicagdes do transportador

-RPCOED

RPO 1D

O sinal de menos indica que este € o macro que esta
atualmente selecionado.

Inversor SINAMICS V20
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5.5 Comissionamento rapido

Configuracéo do aplicativo macro

CMacro de conexao )

[+]

\ 4

CApIicativo macro ):>

O sinal menos significa o

macro de corrente selecionada

[a]e29

[4]

ARPO30

2

[1]

A4

[+]

Parametros comuns | Macro de corrente
J‘ (APXXX) | selecionada
Aplicativo macro AP010 - Aplicagdes de bomba simples
Parametro | Descrigdo Padrées de Padrao para Observagoes:
Fabrica AP010
P1080[0] | Frequéncia minima 0 15 Inversor operando a velocidade mais baixa
desabilitado
P1300[0] | Modo de controle 0 7 V/f quadratico
P1110[0] | BI: Impede o ponto de 0 1 Impede a rotacao invertida da bomba
ajuste de frequéncia
negativo
P1210[0] | Reinicio automatico 1 2 Reinicio ap6s um blackout de energia
elétrica
P1120[0] | Tempo de aceleragao 10 10 Tempo de aceleracao a partir do zero até a
frequéncia maxima
P1121[0] | Tempo de desaceleragédo 10 10 Tempo de desaceleragéo a partir da
frequéncia maxima até zero

Aplicativo macro AP020 - Aplicagdes de ventilador simples

Parametro | Descrigdo Padrdes de Padréo para Observagoes:
Fabrica AP020
P1110[0] | BI: Impede o ponto de ajuste |0 1 Impede a rotacao invertida do ventilador
de frequéncia negativo
P1300[0] | Modo de controle 0 7 V/f quadratico
P1200[0] | Partida oscilante 0 2 Pesquise a velocidade do motor em
operacédo com uma alta carga de inércia, de
modo que o motor opere até o ponto de
ajuste
Inversor SINAMICS V20
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5.5 Comissionamento rapido

Parametro | Descri¢gdo Padroes de Padrao para Observagoes:
Fabrica AP020

P1210[0] | Reinicio automéatico 1 2 Reinicio ap6s um blackout de energia
elétrica

P1080[0] | Frequéncia minima 0 20 Inversor operando a velocidade mais baixa
desabilitado

P1120[0] | Tempo de aceleracao 10 10 Tempo de aceleracao a partir do zero até a
frequéncia maxima

P1121[0] | Tempo de desaceleragéo 10 20 Tempo de desaceleragéo a partir da

frequéncia maxima até zero

Aplicativo macro AP021 - Aplicagdes do compressor

Parametro | Descrigdo PadrGes de Padrdo para Observagées:
Fabrica AP021

P1300[0] | Mododecon- |0 0 VI/f Linear
trole

P1080[0] | Frequéncia 0 10 Inversor operando a velocidade mais baixa desabilitado
minima

P1312[0] |Boostde par- |0 30 O boost somente sera efetivo quando acelerar pela
tida primeira vez (inércia)

P1311[0] | Boost de 0 0 O boost somente estara efetivo ao acelerar ou frear;
aceleragao

P1310[0] | Boost continuo |50 50 Boost adicional sobre a escala completa de frequéncia

P1120[0] | Tempo de 10 10 Tempo de aceleragao a partir do zero até a frequéncia
aceleragao maxima

P1121[0] | Tempo de 10 10 Tempo de desaceleragao a partir da frequéncia maxima
desaceleragao até zero

Aplicativo macro AP030 - Aplicagdes do transportador

Parametro | Descri¢cdo Padrées de Padrao para Observagoes:
Fabrica AP030

P1300[0] | Modo de 0 1 V/fcom FCC
controle

P1312[0] | Boost de 0 30 O boost somente sera efetivo quando acelerar pela primeira
partida vez (inércia)

P1120[0] | Tempo de 10 5 Tempo de aceleracao a partir do zero até a frequéncia
aceleracao maxima

P1121[0] | Tempo de 10 5 Tempo de desaceleragéo a partir da frequéncia maxima até
desaceler- zero
acao
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5.5 Comissionamento rapido

5.5.1.5 Configuragao de parametros comuns

Funcionalidade

Este menu fornece parametros comuns para otimizagao do desempenho do inversor.

Menu de texto

Se o parédmetro P8553 for configurado para 1, os numeros dos pardmetros neste menu
serao substituidos por textos curtos.

Configuragéo de Parametros

Parametro | Nivel de Funcéo Menu de texto | Parametro | Nivel de Funcéo Menu de texto
acesso (se P8553 = acesso (se P8553 =
1) 1)
P1080[0] |1 Frequéncia P1001[0] |2 Ponto de ajuste 1
minima do motor T .n F da frequéncia fixa F . HF!
(MIN F) (FIXF1)
P1082[0] |1 Frequéncia P1002[0] |2 Ponto de ajuste 2
maxima do motor NAH F da frequéncia fixa FIHF?
(MAX F) (FIXF2)
P1120[0] |1 Tempo de aceler- P1003[0] |2 Ponto de ajuste 3
agéo FrhoPYUP da frequéncia fixa FIHF3
(RMP UP) (FIXF3)
P1121[0] |1 Tempo de P2201[0] |2 Ponto de ajuste 1
desaceleragao rMPdn da frequéncia do P.dF !
PID
(RMP DN) (PID F1)
P1058[0] |2 Frequéncia de P2202[0] |2 Ponto de ajuste 2
JOG Ja89P da frequéncia do P.dF Z
PID
(JOG P) (PID F2)
P1060[0] |2 Tempo de P2203[0] |2 Ponto de ajuste 3
aceleragao do Jo9Uup~r da frequéncia do P/.dF3
JOG PID
(JOG UP) (PID F3)
P1061[0] |2 tempo de descida
da rampa de JOG Jo89dn
(JOG DN)
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5.5 Comissionamento rapido

5.5.2 Comissionamento rapido através do menu de parametro

Como uma alternativa para o comissionamento rapido através do menu de configuragao,
comissionamento utilizando o menu de paradmetros fornece a outra solugao para
comissionamento rapido. Isto pode ser Util para aqueles que sao usados para comissionar o
inversor desta maneira.

Configuragao de Parametros

Indicagéo

Na tabela abaixo, o simbolo "®" indica que o valor deste pardmetro deve ser inserido de
acordo com as especificagdes da placa de identificacido do motor.

Parametro Funcéo Configuragédo

P0003 Nivel de acesso do usuario = = 3 (nivel de acesso do especialista)
P0010 Parametros de comissionamento = =1 (comissionamento rapido)
P0100 selegédo de 50 /60 Hz Configure um valor, se necessario:

=0: Europa [kW], 50 Hz (padrao de fabrica)
=1: América do Norte [hp], 60 Hz

=2: América do Norte [kW], 60 Hz
P0304[0] ® Tensao nominal do motor [V] Faixa: 10 a 2000

Observagao:

A entrada dos dados da placa de identificacdo deve
corresponder com a configuragéo da bobina do motor (em
estrela / triangulo)

P0305[0] ® Corrente nominal do motor [A] Faixa: 0,01 a 10000
Observagéo:

A entrada dos dados da placa de identificacdo deve
corresponder com a configuragéo da bobina do motor (em
estrela / tridangulo)

P0307[0] ® Poténcia nominal do motor [kW / hp] | Faixa: 0,01 a 2000,0

Observagao:

Se P0100 = 0 ou 2, unidade de poténcia do motor = [kW]
Se P0100 = 1, unidade de poténcia do motor = [hp]

P0308[0] ® Fator de poténcia nominal do motor | Faixa: 0,000 a 1,000
(cose) Observagao:
Este parametro é visivel somente quando P0100 =0 ou 2
P0309[0] Eficiéncia nominal do motor [%] Faixa: 0,0 a 99,9
Observagéo:

Visivel somente quando P0100 = 1
Se for configurado para 0 faz com que o valor seja calculado

internamente.
P0310[0] ® Frequéncia nominal do motor [Hz] Faixa: 12,00 a 550,00
P0311[0] ® Velocidade nominal do motor [RPM] | Faixa: 0 a 40000
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Parametro

Funcédo

Configuragao

P0335[0]

Arrefecimento do motor

Configure de acordo com o método de arrefecimento do motor
= 0: Arrefecimento automatico (padréo de fabrica)

= 1: Arrefecimento forgado

= 2: Arrefecimento automatico e ventilador interno

= 3: Arrefecimento forgado e ventilador interno

P0640[0]

Fator de sobrecarga do motor [%]

Faixa: 10.0 a 400.0 (padréao de fabrica: 150.0)
Observacéo:

O parametro define o limite de sobrecarga do motor relativo a
P0305 (corrente nominal do motor).

P0700[0]

Selegéo da fonte de comando

= 0: Configuragao padrao de fabrica

= 1: Painel de operacao (padrao de fabrica)
= 2: Terminal

=5: USS / MODBUS em RS485

P1000[0]

Selegdo do ponto de ajuste da
frequéncia

Faixa: 0 a 77 (padrao de fabrica: 1)
= 0: Sem ponto de ajuste principal
= 1: ponto de ajuste do MOP

= 2: ponto de ajuste analégico

= 3: Frequéncia fixa

=5: USS / MODBUS em RS485

= 7: Ponto de ajuste analégico 2

Para configuragdes adicionais, consulte o Capitulo 'Lista de
parametros |(Pagina 151)".

P1080[0]

Frequéncia minima [Hz]

Faixa: 0.00 a 550.00 (padrao de fabrica: 0.00)
Observacéo:

O valor configurado € valido para as rotagdes no sentido
horério e anti-horario.

P1082[0]

Frequéncia maxima [Hz]

Faixa: 0.00 a 550.00 (padrao de fabrica: 50.00)
Observagao:

O valor configurado é valido para as rotagdes no sentido
horario e anti-horario

P1120[0]

Tempo de aceleragéo [s]

Faixa: 0.00 a 650.00 (padrao de fabrica: 10.00)
Observacéo:

O valor ajustado aqui significa o tempo decorrido para o motor
acelerar a partir do repouso até a frequéncia maxima do motor
(P1082) quando nenhum arredondamento é utilizado.

P1121[0]

Tempo de desaceleragao [s]

Faixa: 0.00 a 650.00 (padrao de fabrica: 10.00)
Observagao:

O valor ajustado aqui significa o tempo decorrido para o motor
desacelerar a partir do repouso até a frequéncia minima do
motor (P1082) quando nenhum arredondamento € utilizado.
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Parametro

Funcéo

Configuragio

P1300[0]

Modo de controle

= 0: V/f com caracteristica linear (padrao de fabrica)
=1:V/fcom FCC

= 2: V/f com caracteristica quadratica

= 3: V/f com caracteristicas programaveis

= 4: V/f com eco linear

= 5: V/f para aplicagdes téxteis

= 6: V/f com FCC para aplicagdes téxteis

= 7: V/f com eco quadratico

= 19: Controle V/f com ponto de ajuste de tensao independente

P3900

Fim do Comissionamento rapido

= 0: Sem comissionamento rapido (padrédo de fabrica)

= 1: Fim do Comissionamento rapido com reinicializagao de
fabrica

= 2: Fim do Comissionamento rapido

= 3: Fim do Comissionamento rapido apenas para os dados do
motor

Observagéo:

Apos concluir o calculo, P3900 e o P0010 sdo automaticamente
reiniciados para seus valores originais, ou seja, 0.

O inversor mostra "8.8.8.8.8" indicando que esta ocupado com
o processamento de dados internos.

P1900

Seleciona a Identificagao dos dados
do motor

= 0: Desabilitado
= 2: Identificacdo de todos os parametros em repouso

5.6

5.6.1

Fungdo Comissionamento

Visado geral das fungdes do inversor

A lista abaixo fornece uma visao geral das fungdes principais que o SINAMICS V20 é
compativel. Para a descricdo detalhada de parametros individuais consulte capitulo 'Lista

de parametros (Pagina 151)".
® controle do fio 2/ 3 (P0727)

® customizacgao 50 / 60 Hz|(Pagina 58) (P0100)
® Modulagdo PWM ajustavel (P1800 a P1803)
® Controle da fungao do terminal de entrada analédgico (P0712, P0713, r0750 a P0762)

® Controle da fungao do terminal de saida analdgico (P0773 a r0785)
® Reinicio automatico|(Pagina/120) (P1210, P1211)

® Funcgao BICO (r3978)

® Modo de liberagao de bloqueio|(Pagina|113) (P3350 a P3353, P3361 a P3364)
® Protecgao contra cavitagdo (Pagina 128) (P2360 a P2362)
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e Selecado da fonte de comando e ponto de ajuste (P0700, P0719, P1000 a r1025, P1070 a
r1084)

e Configuracdo dos dados de comando (CDS) e configuragdo dos dados do inversor (DDS)
(r0050, r0051, P0809 a P0821)

® Protecao contra condensacgao (Pagina 122) (P3854)

® Boost continuo, boost de aceleracéo e controle de nivel de boost de partida|(Pagina 88)
(P1310 a P1316)

® Funcao de acoplamento de CC (Pagina 132)

® Controle da tenséo do link CC|(Pagina|107) (P0210, P1240 a P1257)

e Controle da fung&o do terminal de entrada digital (P0701 a P0713, r0722, r0724)
e Controle da fung&o do terminal de saida digital (P0731, P0732, P0747, P0748)

® Operacéo de rampa dupla|(Pagina 130) (r1119 a r1199, P2150 a P2166)

® Modo de economia (Pagina 116) (P1300, r1348)

® Monitoramento do consumo de energia (r0039, P0040, P0042, P0043)

e Configuragdo de reagao de falha e aviso (r0944 a P0952, P2100 a P2120, r3113, P3981)
e Partida oscilante|(Pagina|119) (P1200 a r1204)

® Blocos de fungao livre (FFBs) (Pagina 117) (P2800 a P2890)

® Protecao contra congelamento (Pagina|121) (P3852, P3853)

® Modo de partida de golpe|(Pagina|111) (P3350 a P3354, P3357 a P3360)

® Modos de sobrecarga elevada/baixa (HO/LO) (Pagina 135) (P0205)

Um novo pardmetro P0205 é adicionado para possibilitar a selecdo HO/LO para
aplicacOes de carga pesada/baixa.

® Controle de Imax (Pagina 105) (P1340 a P1346)
e O inversor continua executando a operacao (P0503)
e |Status do inversor com falha (Pagina 301) (r0954, r0955, r0956, r0957 e r0958)

Essa funcao possibilita a leitura das informacgdes relevantes de falhas através de
parametros referidos.

® |Operacédo do modo JOG (Pagina 86) (P1055 a P1061)
e |ista de pardmetros modificados (P0004)

Um novo valor é adicionado ao parametro PO004 para possibilitar que o filtro do
parametro permita visualizar os parametros modificados.

o MODBUS paridade/parada do bit de selegao (P2034, P2035)

Novos parametros P2034 e P2035 sao adicionados para possibilitar MODBUS
paridade/parada do bit de selecéo.

e |Travamento do motor, carga faltando, deteccédo de falha da correia (Pagina 108) (P2177
ar2198)

e |Controles dos freios do motor|(Pagina|93) (freio de retencéo, freio CC, freio composto e
freio dindmico) (P1212 a P1237)
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Escala de exibi¢cao da frequéncia do motor (P0511, r0512)
Acionamento em cascata do motor (Pagina 125) (P2370 a P2380)
Sele¢do do modo de potencidmetro motorizado (MOP) (P1031 a r1050)
ON/OFF2 fungéo para entradas digitais (P0701)

Um novo valor é adicionado ao pardmetro P0701 para fazer funcionar o motor com oON
comando ou cancelar os pulsos do inversor com oOFF2 comando.

Clonagem de parémetro (Pagina 323) (P0802 a P0804, P8458)
Controlador do PID (Pagina 91) (P2200 a P2355)

Macros de conexao e macros de aplicacéo pré-configuradas (P0507, P0717) (consulte
também ""Configuracdo de macro de conexdes (Pagina 62)" e Configuracao do aplicativo
macro (Pagina|75)".)

Coordenadas programaveis V/f (P1320 a P1333)

Protecéo dos parametros definidos pelo usuario (P0011, P0012, P0O013)
Pule a frequéncia e amortecimento de ressonéncia (P1091 a P1101, P1338)
Modo hibernagéo (hibernar)|(Pagina|123) (P2365 a P2367)

Compensacao de escorregamento (P1334 a P1338)

Modo de supertorque |(Pagina|109) (P3350 a P3356)

Exibicdo do menu de texto (P8553) (consulte também "Configuracdo dos dados do motor
(Pagina 60)" e "Configuragédo de parametros comuns|(Pagina|78)".)

Controle do nivel de acesso do usuario (P0003)

comunicag¢do USS / MODBUS em RS485 (P2010 a P2037) (Pagina|137)
Vaérias selecbes do modo de parada|(Pagina 83) (P0840 a P0O886)
Funcéo oscilagdo (Pagina 124) (P2940 a r2955)

5.6.2 Funcgdes basica de comissionamento

5.6.2.1 Selecionando o modo de parada

Funcionalidade

Inversor SINAMICS V20

O inversor e seu usuario precisam responder a uma ampla variedade de situagdes e parar o
inversor se necessario. Desta forma, os requisitos de operagao, bem como as fungdes de
protecao do inversor (por exemplo, sobrecarga térmica ou elétrica), ou ainda fungdes de
protegcdo homem-maquina, devem ser levadas em consideragao. Devido as diferentes
fungdes OFF (OFF1, OFF2, OFF3), o inversor pode responder com flexibilidade as
especificagdes mencionadas. Observe que ap6s um comando OFF2 / OFF3, o inversor esta
no estado "inibir ON". Para ligar o motor novamente, é necessario um sinal baixo — alto do
comando ON.
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OFF1

O comando OFF1 esta estreitamente acoplado ao comando ON. Quando o comando ON é
removido, o OFF1 ¢é ativado diretamente. O inversor é travado pelo OFF1 com o tempo de
rampa P1121. Se a frequéncia de saida cair abaixo do valor do pardmetro P2167 e se o
tempo em P2168 tiver expirado, entdo os pulsos do inversor serdo cancelados.

fact

P1082 A
fmax \\ Q
f2 =\ OFF1

P2167

P2168

g— t
r0052 Bit 02 down, OFF1
A —— P1121

Operagao |f2]

tgown, oFFt = P1121 -

Cancelamento . P1082

do pulso

Indicagéo

OFF1 pode ser inserido utilizando uma ampla gama de fontes de comando através do
parédmetro BICO P0840 (Bl: ON / OFF1) e P0842 (Bl: ON / OFF1 com inverséo).

O parametro P0840 do BICO é pré-atribuido, definindo a fonte de comando usando
P0700.

O ON e o comando OFF1 seguinte deve ter a mesma fonte.

Se o comando ON / OFF1 esta definido para mais de uma entrada digital, entdo, apenas
a entrada digital, que foi a ultima configuragao, é valido.

OFF1 é ativo baixo.

Quando varios comandos OFF forem selecionados simultaneamente, a seguinte
prioridade aplica-se: OFF2 (prioridade mais alta) - OFF3 — OFF1.

OFF1 pode ser combinada com a corrente CC de travagem ou composto de travagem.

Quando o motor do freio de retengao MHB (P1215) é ativado, para um OFF1, P2167 e
P2168 nao sao levados em consideracgao.

84
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OFF2

Os pulsos do inversor sao cancelados imediatamente pelo comando OFF2. Desta forma, o
motor diminui € n&o sera possivel parar de modo controlado.

fact

pros2 d oo //l
fmax Y OFF2

r0052 Bit 02

Operagao

Cancelamento -
do pulso

Indicagéo

e O comando OFF2 pode ter uma ou varias fontes. As fontes do comando sao definidas
utilizando-se parametros P0844 (BI: 1. OFF2) e P0845 (BI: 2. OFF2).

e Como resultado da pré-atribui¢cao (configuragdo padrao), o comando OFF2 é definido
para o BOP. Esta fonte ainda esta disponivel mesmo se outra fonte de comando for
definida (por exemplo, terminal como fonte de comando -~ P0700 =2 e OFF2 é
selecionado utilizando entrada digital 2 -~ P0702 = 3).

e OFF2 é ativo baixo.

¢ Quando varios comandos OFF forem selecionados simultaneamente, a seguinte
prioridade aplica-se: OFF2 (prioridade mais alta) - OFF3 — OFF1.
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OFF3
As caracteristicas de travamento do OFF3 sao idénticas aquelas do OFF1, com excegao do
tempo de rampa P1135 do OFF3. Se a frequéncia de saida cair abaixo do valor do
parametro P2167 e se o tempo em P2168 tiver expirado, entdao os pulsos do inversor serao
cancelados, assim como para o comando OFF1.
fact
P1082 A
fmax ‘\ &
fo ~x. OFF3
P2167
\ g
P2i68 |+
r0052 Bit 02 <+ {goun, oFFs T
A <—— P1135 >
Operagéo [ 2]
Cancelamento > t tdown, oFF3 = P1135 - P1082
do pulso o
Indicagéo
e O OFF3 pode ser inserido utilizando uma ampla gama de fontes de comando através
dos parametros BICO P0848 (BI: 1. OFF3) e P0849 (BI: 2. OFF3).
e OFF3 é ativo baixo.
¢ Quando varios comandos OFF forem selecionados simultaneamente, a seguinte
prioridade aplica-se: OFF2 (prioridade mais alta) - OFF3 — OFF1
5.6.2.2 Operagao do inversor no modo JOG

Funcionalidade

A fungao JOG pode ser controlada ou pelo BOP (embutido) ou as entradas digitais. Quando
controlado pelo BOP, pressionar o botdo RUN fara com que o motor parta e gire na
frequéncia JOG pré-ajustada (P1058). O motor para quando o botdo RUN é liberado.

Ao usar as entradas digitais como a fonte de comando JOG, a frequéncia JOG é definida
pelo P1058 JOG para a direita e P1059 JOG para a esquerda.

Inversor SINAMICS V20
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A funcdo JOG permite:

5.6 Fungdao Comissionamento

® para verificar se a funcionalidade do motor e do inversor depois da colocagao foi
concluida (movimento de deslocamento primeiro, verificando o sentido de rotagéo, etc.)

® para trazer um motor ou uma carga do motor para uma posigao especifica

® para atravessar um motor, por exemplo, apés um programa ser interrompido

v

f A
P1060, | | |

P1058 |----- : : :
I I |P1061
LN | —
—| | i t
|P1061° |

P1058 i L ....... J .....
| f—— |
i iP106O |
. i !

ﬂ

[4]]v]

Configuragao de Parametros

v

Operagao JOG utilizando BOP

Parametro

Fungédo

Configuragao

P1055[0...2]

BIl: Habilita JOG direito

Este parametro define a fonte de JOG direito quando P0719 =
0 (selegao automatica de comando / fonte de configuragao).

Padrao de fabrica: 19.8

P1056[0...2]

Bl: Habilita JOG esquerdo

Este parametro define fonte de JOG esquerdo quando P0719
= 0 (selegao automatica de comando / fonte de configuragao).

Padrao de fabrica: 0

P1057

JOG habilitado

= 1: Jogging é habilitado (padrao)

P1058[0...2]

Frequéncia de JOG [Hz]

Este parametro determina a frequéncia na qual o inversor
sera executado enquanto o jogging estéa ativo.

Faixa: 0.00 a 550.00 (padrao de fabrica: 5.00)

P1059[0...2]

Frequéncia de JOG esquerdo [Hz]

Este parametro determina a frequéncia na qual o inversor
sera executado enquanto o jogging for selecionado.

Faixa: 0.00 a 550.00 (padrao de fabrica: 5.00)

P1060[0...2]

Tempo de aceleragéo do JOG [s]

Este pardmetro configura o tempo de aceleragéo que é usado
enquanto o jogging esta ativo.

Faixa: 0.00 a 650.00 (padrao de fabrica: 10.00)

P1061[0...2]

Tempo de desaceleragao do JOG [s]

Este parametro configura o tempo de desaceleragao que é
usado enquanto o jogging esta ativo.

Faixa: 0.00 a 650.00 (padrao de fabrica: 10.00)

Inversor SINAMICS V20
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5.6.2.3 Configurando a tenséo de boost

Funcionalidade

Para baixas frequéncias de saida, as caracteristicas V/f dao somente uma baixa tensao de
saida. As resisténcias 6hmicas do enrolamento do estator t€m um papel a baixas
frequéncias, que s&o negligenciadas quando é determinado o fluxo do motor no controle V/f.
Isto significa que a tensédo de saida pode ser muito baixa, a fim de:

® implementar a magnetizagdo do motor assincrono
® segurar a carga
® superar perdas no sistema.

A tensdo de saida pode ser aumentada (boosted/reforgada) no inversor usando os
parametros como mostrado na tabela abaixo.

Parametro Tipo de boost Descrigao
P1310 Boost continuo [%] Este parametro define o nivel de boost relativo a P0305 (corrente nominal do
motor) aplicavel tanto a curvas V/f lineares quanto quadraticas.
Faixa: 0,0 a 250,0 (padrao de fabrica: 50.0)
O boost de tensao é eficaz ao longo da gama de todas as frequéncias através
do qual o valor continuamente diminui a altas frequéncias.
VA
Vmax -1 - —-—- — — —_— —_— —_— —_— —_— —_— —_— —_ —_ — = = —_
|
v, |
(PO304) [ — — — — — = — T T T T,
fa'»\&) | '
)
® [ '
A 20 |
&° [
\@Q | |
> |
A\ | |
VconBoost | | :
|
|
[
|
[
|
|
| | >
0 fn fmax f
(P0310) (P1082)
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Parametro Tipo de boost Descrigao
P1311 Boost de aceleragdo [%] | Este parédmetro aplica boost relativo a PO305 (corrente nominal do motor) na
sequéncia de uma mudanga positiva do ponto de ajuste e cai novamente para
fora uma vez que o ponto de ajuste seja alcangado.
Faixa: 0,0 a 250,0 (padrao de fabrica: 0.0)
O boost de tensdo somente estara efetivo ao acelerar ou frear.
VA
Vmax iiiiiiiiiiiiiiiiiii
|
[
Vn Q2
(PO304) T~~~ ——————— 2 !
/1 '
»O |
~ @Q‘ﬂ% « : [
N |
> \
0&‘ | [
< | [
\ ‘ |
VaccBoost - : I l
[
I
\ ‘ |
RFG ativo : | !
[
I
\
| | ' >
0 fset fn fmax f
(P0310) (P1082)
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Parametro Tipo de boost Descrigao
P1312 Boost de partida [%] Este pardmetro aplica uma constante deslocamento linear offset relativa a
P0305 (corrente nominal do motor)) para curva ativa V/f (linear ou quadratica)
apos um comando ON e permanece ativo até que:
e asaida de rampa atinge o ponte de ajuste pela primeira vez
respectivamente
e 0 ponto de ajuste é reduzido para menos que a saida de rampa presente
Faixa: 0,0 a 250,0 (padrao de fabrica: 0.0)
O boost de tensdo somente estara efetivo ao acelerar pela primeira vez
(interrupgao).
VA
Vmax 7777777777777777777
|
Vi [
n R
(PO304) [ — 2 !
@ | |
P 06 |
(o |
~ NS |
@ ® \ |
> |
o&\ | [
< | [
v | | |
VstartBoost - / ! | I
s s ! | |
/ [ ‘ |
. / RFG ativo : | :
| I
| |
' >
0 fset fn fmax f
(P0310) (P1082)
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5.6.2.4

5.6 Fungdao Comissionamento

Configurando o controlador PID

Funcionalidade

P2200
Habilita o
controlador PID

O controlador integrado do PID (controlador da tecnologia) é compativel com todos os tipos
de tarefas de controle de processo simples por exemplo, pressdes de controle, niveis ou
vazoes. O controlador do PID especifica a velocidade do ponto de fixagdo do motor de tal
forma que a variavel de processo a ser controlada corresponde a seu ponto de fixagao.

P2254 X P2256 controlador PID
) Fator de ganho
Cl: fonte de para o sinal de
guarni¢ao PID corregdo do PID
P2280
—— % D955 _|_ Ganho pr(l)jg?grmonal do |
PID setpoint [P Fator de ganho o o Motor |
setpoin do setpoint do
PID — P2285 —
Integral de tempo do PID
P2269 s]
Ganho aplicado ao .
feedback do PID Sf;i’;‘; :e
P2274
Derivada do tempo do *
P2264 P2265 X PID [s]
Constante de tempo
feedback do PID | —p»| do filtro de feedback [ Sensor
T do PID [s]
parametros relacionados para o controlador PID
Configuragéo de Parametros
Parametro Fungéo Configuragao
Parametros de fungao principal
P2200][0...2] Bl: Habilita o controlador PID Esse parametro permite ao usuario habilitar / desabilitar o
controlador PID. Configuragéo para 1 habilita o controle do
circuito fechado PID.
Configuragdo 1 automaticamente desativa os tempos de
rampa normal ajustados em P1120 e P1121 e os pontos de
ajuste de frequéncia normal.
Padr&o de fabrica: 0
P2235[0...2] Bl: Habilita PID-MOP (UP-cmd) Este parametro define a fonte do comando do UP.
Possiveis fontes: 19,13 (BOP), 722.x (Entrada Digital),
2036,13 (USS em RS485)
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Parametro

Funcéo

Configuragao

P2236[0...2]

Bl: Habilita PID-MOP (DOWN-cmd)

Este parametro define a fonte do comando para baixo.

Possiveis fontes: 19,14 (BOP), 722.x (Entrada Digital),
2036,14 (USS em RS485)

Pardmetros de comissionamento adicional

P2251 Modo PID = 0: PID como o ponto de ajuste (padrao de fabrica)
= 1: PID como fonte do corte
P2253[0...2] Cl: Ponto de ajuste do PID Este parametro define a fonte de referéncia para a entrada do
ponto de ajuste PID.
Possiveis fontes: 755[0] (entrada analégica 1), 2018,1 (USS
PZD 2), 2224 ponto de ajuste PID fixo atual), 2250 (ponto de
ajuste da saida de PID-MOP)
P2254[0...2] Cl: Fonte do corte PID Este parametro seleciona a fonte de corte para o ponte de
ajuste do PID.
Possiveis fontes: 755[0] (entrada analégica 1), 2018,1 (USS
PZD 2), 2224 ponto de ajuste PID fixo atual), 2250 (ponto de
ajuste da saida de PID-MOP)
P2255 Fator de ganho do ponto de ajuste do Faixa: 0,00 a 100,00 (padrao de fabrica: 100.00)
PID
P2256 Fator de ganho para o corte PID Faixa: 0,00 a 100,00 (padrao de fabrica: 100.00)
P2257 Ponto de ajuste do tempo de Faixa: 0,00 a 650,00 (padréo de fabrica: 1.00)
aceleragao do PID [s]
P2258 Ponto de ajuste do tempo de Faixa: 0,00 a 650,00 (padrao de fabrica: 1.00)
desaceleragéo do PID [s]
P2263 Tipo de controlador do PID = 0: D componente do sinal de feedback (padrao de fabrica)
= 1: Componente D em sinal de erro
P2264[0...2] Cl: Feedback do PID Possiveis fontes: 755[0] (entrada analdgica 1), 2224 ponto de
ajuste PID fixo atual), 2250 (ponto de ajuste da saida de PID-
MOP)
Padrao de fabrica: 755[0]
P2265 Constante de tempo do filtro de Faixa: 0,00 a 60,00 (padrao de fabrica: 0.00)
feedback do PID [s]
P2267 Valor maximo para feedback do PID Faixa: -200,00 a 200,00 (padrao de fabrica: 100.00)
[%]
P2268 Valor minimo para feedback do PID [%] | Faixa: -200,00 a 200,00 (padréo de fabrica: 0.00)
P2269 Ganho aplicado ao feedback do PID Faixa: 0,00 a 500,00 (padrao de fabrica: 100.00)
P2270 Selecionador de fungéo de feedback do | = 0: Desabilitado (padrao de fabrica)
PID = 1: Raiz quadrada (raiz(x))
= 2: Ao quadrado (x*x)
= 3: Ao cubo (x*x*x)
P2271 Tipo de transdutor do PID = 0 : Desabilitado (padrao de fabrica)
= 1: Inverséo do sinal de feedback do PID
P2274 Derivada do tempo do PID [s] Faixa: 0,000 a 60,000
Padréo de fabrica: 0,000 (o tempo derivativo ndo tém
qualquer efeito)
P2280 Ganho proporcional do PID Faixa: 0,000 a 65,000 (padrao de fabrica: 3.000)
P2285 Tempo integral do PID [s] Faixa: 0,000 a 60,000 (padrao de fabrica: 0.000)
Inversor SINAMICS V20
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Parametro Funcéo Configuragio
P2291 Limite superior de saida do PID [%] Faixa: -200,00 a 200,00 (padréo de fabrica: 100.00)
P2292 Limite inferior de saida do PID [%] Faixa: -200,00 a 200,00 (padrao de fabrica: 0.00)
P2293 Tempo de aceleragao / desaceleragdao | Faixa: 0,00 a 100,00 (padrao de fabrica: 1.00)
do limite [s] do PID
P2295 Ganho aplicado a saida do PID Faixa: -100,00 a 100,00 (padrao de fabrica: 100.00)
P2350 Auto-sintonia do PID habilitada = 0: Auto-sintonia do PID desabilitado (padrao de fébrica)
= 1: Auto-sintonia do PID através do padr&o Ziegler Nichols
(ZN)
= 2: Auto-sintonia do PID com valor 1 + overshoot (O/S)
= 3: Auto-sintonia do PID com valor 2 baixo ou sem overshoot
(O/8)
= 4: Auto-sintonia apenas do Pl do PID, resposta amortecida
de um quarto
P2354 Comprimento [s] do tempo limite de Faixa: 60 a 65000 (padrao de fabrica: 240)
sintonia do PID
P2355 Offset de sintonia do PID [%] Faixa: 0,00 a 20,00 (padréo de fabrica: 5.00)

Valores de saida

r2224

CO: Ponto de ajuste do PID atual fixado [%]

r2225.0 BO: Status de frequéncia fixa do PID

r2245 CO: PID-MOP frequéncia de entrada do RFG [%]
r2250 CO: Ponto de ajuste de saida do PID-MOP [%]
r2260 CO: Ponto de ajuste do PID apds PID-RFG [%]
P2261 Constante de tempo do filtro do ponto de ajuste do PID [s]
r2262 CO: Ponto de ajuste filtrado do PID apds RFG [%]
r2266 CO: Feedback filtrado do PID [%]

r2272 CO: Feedback escalonado do PID [%]

r2273 CO: Erro de PID [%]

r2294 CO: Saida real do PID [%]
5.6.2.5 configurando a fungéao de freio

Funcionalidade

O motor pode ser eletricamente ou mecanicamente frenado pelo inversor através dos freios

seguintes:
® Freios elétricos
Freio CC

Freio composto

Freio Dinamico

® Freio mecanico

Motor com freio de retengéo

Inversor SINAMICS V20
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Freio CC

A frenagem CC faz o motor parar rapidamente pela aplicacdo de uma corrente de frenagem
CC (corrente aplicada também mantém eixo parado). Para a frenagem CC, uma corrente
CC esta impressa no enrolamento do estator o que resulta em um torque significativo de
frenagem para um motor assincrono.

A frenagem CC é selecionada como a seguir:

Sequéncia 1

Sequéncia 1: selecionada apés OFF1 ou OFF3 (o freio CC é liberado através do P1233)

Sequéncia 2: selecionado diretamente com o paradmetro BICO P1230

. Habilitado usando P1233

A frenagem CC é ativada com o comando OFF1 ou OFF3 (observe a figura abaixo)

A frequéncia do inversor é aumentada para baixo ao longo do OFF1 padronizado ou
OFF3 é diminuido até a frequéncia com que a frenagem comeca - P1234.

Os pulsos do inversor sdo inibidos pela duragdo dos P0347 do tempo de magnetizagao.

5. A corrente de frenagem requerida P1232 é entdo impressa para o tempo de frenagem

selecionado P1233. O status é exibido utilizando o sinal r0053 bit 00.

Os pulsos do inversor s&o inibidos apds o tempo de frenagem expirar.

A

ON ]
OFF1/ OFF3 >t

Freio CC ativo

94

A P0347

P t

. OFF2
Freio CC

N .

10053 1 —eem
Bit00 0 :

«— P1233 — ]

P1234

Pt
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Sequéncia 2

5.6 Fungdao Comissionamento

1. Habilitado e selecionado com o parédmetro BICO P1230 (consulte figura abaixo).
2. Os pulsos do inversor sao inibidos pela duragdo dos P0347 do tempo de magnetizagao.

3. A corrente de frenagem requerida P1232 é impressa para o tempo selecionado e o motor

é freado. Este estado é exibido utilizando o sinal r0053 bit 00.

4. Apods a frenagem ser cancelada, o inversor acelera de volta para o ajuste de frequéncia

até a velocidade do motor corresponder a frequéncia de saida do inversor.

ON / OFF1 T
'
Bl: Habilita freio CC t
P1230.C 14
) (U:0)] | >
t
LS Y foset
f* —
Freio CC
A N
f_act
<l | - >
N VALl t
i A I?0347 m

. AVAANAL

r0053 1 |
Bit00 O

Y

Configuragao de Parametros

Parametro Funcédo Configuragio

P1230[0...2] Bl: Habilita freio CC Esse parédmetro habilita a frenagem CC através de um sinal
aplicado a partir de uma fonte externa. A fungao permanece ativa
enquanto o sinal de entrada externo esta ativo.
Padréo de fabrica: 0

P1232[0...2] Corrente de frenagem CC [%] Este parametro define o nivel de CC em relagéo a atual corrente
nominal do motor (P0305).
Faixa: 0 a 250 (padrao de fabrica: 100)

P1233[0...2] Duragéo da frenagem CC [s] Este pardmetro define a duragéo para que a frenagem CC ¢é ativa
apos um comando OFF1 ou OFF3 .
Faixa: 0.00 a 250.00 (padrao de fabrica: 0.00)

P1234[0...2] Frequéncia no inicio da Este parametro define a frequéncia de inicio para a frenagem CC.

frenagem CC [HZ] Faixa: 0.00 a 550.00 (padréo de fabrica: 550.00)
P0347[0...2] Tempo de desmagnetizagéo [s] | Este parametro altera o tempo permitido depois que a

OFF2/condicéo falha, antes que pulsos possam ser reativados.
Faixa: 0.000 a 20.000 (padrao de fabrica: 1.000)

Inversor SINAMICS V20
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Freio composto

96

/N\Aviso

Superaquecimento do motor
Para a frenagem da corrente CC, a energia cinética do motor é convertida em energia

térmica no motor. Se a frenagem é muito longa entdo o motor podera superaquecer.

Indicagéo
A funcgao "frenagem CC" s¢ é pratica para motores de indugéo.
Frenagem CC nao é adequada para armazenar cargas suspensas.

Durante a frenagem CC, nao ha outro modo de influenciar a velocidade do inversor
utilizando um controle externo. Quando estiver parametrizando e configurando o sistema do
inversor, ele deveria ser testado utilizando cargas reais na medida do possivel.

Para frenagem composta (habilitado utilizando P1236), frenagem CC é sobreposta com
frenagem regenerativa (onde o inversor regenera para dentro do suprimento do CC-link
como seu freio ao longo da rampa). Frenagem efetiva é obtida sem ter que utilizar
componentes adicionais ao otimizar o tempo de desaceleragao (P1121 para OFF1 ou
quando frenar a partir de f1 a f2, P1135 para OFF3) e utilizar frenagem composta P1236.

P1236 =0 P1236 >0
sem freio composto com freio composto
1A { set [l A { set
f_act _f act
» t > t
i i
t t
VDC- ink VDC-[mk
A A
/ VDc-Comp —
>t » t

P1254=0: Voo .0 =113 42 - P0210
P1254 #0: V... =098 r1242
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Configuracéo de Parametros

5.6 Fungdao Comissionamento

Parametro

Funcédo

Configuragao

P1236[0...2]

Corrente do freio composto [%]

Esse parametro define o nivel sobreposto CC na forma de
onda CA apods exceder o limite da tensdo do link CC do freio
compostos. O valor é introduzido em [%] relativo a corrente
nominal do motor (P0305).

Faixa: 0 a 250 (padrao de fabrica: 0)

P1254

Auto deteccao dos niveis ligados do
Vce

Este parametro habilita / desabilita auto detecgéo dos niveis
ligados para o controlador de Vcc_max.

= 0: Desabilitado

= 1: Habilitado (padrao de fabrica)

E recomendado para configurar P1254 = 1 (auto detecgéo de
Vcc habilitado nivel de ligagdo). Observar que a auto

deteccao somente trabalha quando o inversor estiver em
standby por mais de 20s.

/N\Aviso

Superaquecimento do motor

do freio é muito longa!

Para frenagem composta, frenagem regenerativa é sobreposta na frenagem CC (frenagem
ao longo da rampa). Isto significa que componentes da energia cinética do motor e carga
do motor s&o convertidas em energia térmica no motor. Isto pode ocasionar o
superaquecimento do motor se sua perda de poténcia for muito grande ou se a operagao

Indicagéo

A frenagem composta depende somente da tensao do link CC (consulte limite no diagrama
acima). Isto ira ocorrer em OFF1, OFF3 e qualquer condigcao regenerativa. Frenagem

composta é desativada, se:
e Inicio rapido esta ativo
e Frenagem CC esta ativa.

Inversor SINAMICS V20
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Freio Dinamico

98

Frenagem dindmica converte em calor, a energia regenerativa que ¢é liberada, quando o
motor desacelera. Um pulsador interno de frenagem ou um médulo externo de frenagem
dindmica, que pode controlar um resistor externo de frenagem é requerido para frenagem
dindmica. O inversor ou 0 médulo externo de frenagem dindmica controla a frenagem
dindmica dependendo da tensdo do link CC. Contraria a CC e frenagem composta, essa
técnica requer que um resistor de frenagem externa esteja instalado.

tamanhos A/BC
Resistor de frenagem
R+,r|:l—lR-
Médulo de Freio
Dinamico
vao_ D_C.t} ......... Dc- _ . _._. .
I :

Para mais informagdes sobre o médulo de freio dinamico, consulte o Apéndice "Mddulo de
Freio Dinamico (Pagina 334)".

tamanhos D

Resistor de frenagem

pulsador do

1
T freio

A alimentagao continua Pps € o ciclo de trabalho para a resisténcia de frenagem pode ser
modificado usando o médulo de frenagem dindmica (para tamanhos da carcaga A/ B/ C)
ou parametro P1237 (para o tamanho da carcacga D).

ATENGAO

Danos ao resistor de frenagem

A poténcia média do médulo de frenagem dindmica (pulsador de frenagem) nao pode
exceder a poténcia nominal do resistor de frenagem.

Inversor SINAMICS V20
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5.6 Fungdao Comissionamento

A
Pioo [ [ |
Nivel ligado de frenagem dinamica
P1254 = 0: Vi cpomer = 113 -4/2 - PO210
Pos >t P1254 + 0: VDC-Chopper =0.98 - r1242
—>to— topr ——
e teige
Ciclo de Trabalho ton (s) torr (S) teiclo (S) Pos
5% 12.0 228.0 240.0 0.05
10% 12.6 114.0 126.6 0.10
20% 14.2 57.0 71.2 0.20
50% 22.8 22.8 45.6 0.50
100% Infinito 0 Infinito 1.00
Configuragéo de Parametros
Parametro Funcédo Configuragao
P1237 Freio Dindmico Este parametro define o ciclo de trabalho nominal do resistor (resistor
pulsador). Frenagem din&mica é ativada quando a fungéo esta ativada e
a tensao do link CC excede o nivel ligado de frenagem dinamica.
= 0: Desabilitado (padréo de fabrica)
= 1: Ciclo de Trabalho 5%
= 2: Ciclo de Trabalho 10%
= 3: Ciclo de Trabalho 20 %
= 4: Ciclo de Trabalho 50%
= 5: Ciclo de Trabalho 100%
Observagéo: Este parametro é aplicavel apenas para inversores de
tamanho da carcaga D. Para tamanhos de carcaga A a C, o ciclo do tipo
de operacgao do resistor de frenagem pode ser selecionado com o modulo
de frenagem dinamica.
P1240[0...2] | Configuragédo do controlador | Este paradmetro habilita / desabilita o controlador Vcc.
de Ve = 0: Controlador Vcc desabilitado
Observagéo: Este pardmetro deve ser ajustado para 0 (controlador Vcc
desabilitado) para ativar a frenagem dinamica.
P1254 Auto detecgao dos niveis Este parametro habilita / desabilita auto detecgéo dos niveis ligados para

ligados do Vce

o controlador de Vcc_max.
= 0: Desabilitado
= 1: Habilitado (padrao de fabrica)

E recomendado para configurar P1254 = 1 (auto detecgéo de Vcc
habilitado nivel de ligagao). Observar que a auto detecgao somente
trabalha quando o inversor estiver em standby por mais de 20s. Quando
P1240 = 0, P1254 € somente aplicavel para inversores com carcaga
tamanho D.
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5.6 Fungdo Comissionamento

/N\Aviso

Riscos com o uso de resistores de frenagem n&o apropriados

Resistores de frenagem que devem ser montados no inversor devem ser projetados de
forma que eles possam tolerar o calor dissipado. Se for utilizado um resistor de frenagem
incorreto, existe um risco de incéndio e o inversor associado sera danificado
significativamente.

Motor com freio de retengéo

O freio de retengc&do do motor evita que o motor gire de forma indesejada quando o inversor
estiver desligado. O inversor possui uma légica interna para controlar o freio de retencao do
motor.

ON/OFF1/OFF3:

ON
OFF1/OFF3 | > t
Pulsador terminado do |
motorT |
r0056 Bit 04 >t
[— |
P0346 | I
f A \ * :
| T I
| | \ I
| | \ I
fmin | | \ |
(P1080) | — — — - - - - - — — - — -
— ' ‘ : >t
I ™ P1216 P1217 [—|
. | | |
r0052.C Bit 121T - |_V | \ 4 |
0 : ' : > t
Status do Abrer o | :
freio Conclui- - | > t
do — - —»l R
Tempo de liberagéo do freio Tempo de fechamento do freio
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5.6 Fungdao Comissionamento

ON/ OFF2:
Inativa
OFF2
Ativo >t
ON
OFF1/OFF3 | -t
Pulsador terminado do
motor | |
r0056 Bit 04 — >t
‘4—’
P0346 | *
f A
v |
| |
| |
frmin | |
(P1080) | — — — - - = - = — = = — ]
— ' >t
‘<—>| P1216

r0052.C Bit 12 T

|
0 I »-t
Abri . [
Status do ”rT [
freio Conclui- - | >t
do — -—

| |
Tempo de liberagao do freio

Configuragao de Parametros

Parametro Fungao Configuragéo

P1215 Habilitar freio de retencao Esse par&metro habilita / desabilita a fungéo do freio de
retengdo. O freio de retengdo do motor (MHB) é controlado
através da palavra de status 1 r0052 bit 12.

= 0: Freio de retengdo do motor desabilitado (padréo de

fabrica)
= 1: Freio de retengdo do motor habilitado
P1216 Retardo da liberagéo do freio de Este parametro define o periodo durante o qual o inversor
retencgao [s] funciona a frequéncia minima P1080 antes da aceleragao.
Faixa: 0.0 a 20.0 (padrao de fabrica: 1.0)
P1217 Tempo de retencao apés Este parametro define o periodo durante o qual o inversor
desaceleragéo [s] funciona a frequéncia minima (P1080) apds aceleragéao.

Faixa: 0.0 a 20.0 (padrao de fabrica: 1.0)

Inversor SINAMICS V20
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Conectando o freio de retengdo do motor

O freio de retengcédo do motor pode ser conectado ao inversor através de saidas digitais
(DO1/D0O2). Um relé adicional também é requerido para permitir que a saida digital habilite

ou desabilite o freio d

e retencao do motor.

SINAMICS V20

Controle para freio de
retengao do motor

P0732

Fornecimento de|
energia para o
relé do freio

H r0052.12 ) 5212 ===

DO 2NC

DO 2 NO

Fornecimento de|
energia para o
freio de
retengao do
motor

DO 2 COM

DO 1 POS

DO 1 NEG

Motor com freio de retengao

/N\Aviso

frenagem de emergé

Carga potencialmente perigosa

ncia.

Se o inversor controla o freio de retengdo do motor, em seguida, um comissionamento ndo
pode ser efetuado para cargas potencialmente perigosas (por exemplo, cargas em
suspensao para aplicagdes na grua) a menos que a carga tenha sido protegida.

Nao é permitido utilizar o freio de retencdo do motor como freio de trabalho. A razao para
isso é que geralmente ele é apenas projetado para um numero limitado de operacgdes de

102
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5.6.2.6

Ajustando o tempo de rampa

Funcionalidade

5.6 Fungdao Comissionamento

O gerador de fung¢ao de rampa no canal de ponto de ajuste limita a velocidade de alteragbes
de ponto de ajuste. Isto induz o motor a acelerar e desacelerar mais suavemente, desse
modo protegendo os componentes mecéanicos da maquina acionada.

Ajustando o tempo de aceleragao / desaceleragao

Os tempos de aceleragao e de desaceleragao podem ser definidos de forma independente

um do outro por P1120 e P1121.

A

- [f2-0]

tup *P1120
< _P1082 . P1082
T ; :
) i ;
© ! !
®  Pontodefy{.---.-.-. y ; :
S ajuste i i i
= : : ! lF:’1080A ‘
S i i i requéncia
E ; : L ’/minima
g 1 i ;
i 0, i i i Y >
— typ— i i P21 ! t
—
' P1120 ! .

Configuragéo de Parametros

Parametro

Fungédo

Configuragéo

P1082[0...2]

Frequéncia maxima [Hz]

Este parametro define a frequéncia maxima do motor na qual
o motor funcionara independente do ponto de ajuste de
frequéncia.

Faixa: 0.00 a 550.00 (padrao de fabrica: 50.00)

P1120[0...2]

Tempo de aceleragéo [s]

Este parametro define o tempo que leva para o motor
acelerar do repouso até a frequéncia maxima (P1082) quando
nenhum arredondamento € utilizado.

Faixa: 0,00 a 650,00 (padrao de fabrica: 10.00)

P1121[0...2]

Tempo de desaceleragao [s]

Este parametro define o tempo que leva para o motor
desacelerar da frequéncia maxima (P1082) até o repouso
quando nenhum arredondamento é utilizado.

Faixa: 0,00 a 650,00 (padrao de fabrica: 10.00)

Inversor SINAMICS V20
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Ajustando o tempo de aceleragao / desaceleragéo

Tempos de arredondamento sao recomendados, uma vez que eles previnem uma resposta
abrupta, evitando assim os efeitos prejudiciais a mecanica.

Tempos de arredondamento ndo sdo recomendados quando entradas analégicas sdo
utilizadas, uma vez que resultaria na ultrapassagem / diminui¢do na resposta do inversor.

A
(C
E )
f, : : R >
P1130 ' P1131 P1132 'P1133 t
< tup > — tdown —P
=1 fo-f1 .
tup = 5 (P1130 + P1131) + 2o - P1120
tgown =~ (P1132 + P1133) + 21 1121
o2 P1082
Configuragéo de Parametros
Parametro Funcéo Configuragao
P1130[0...2] Tempo inicial de aceleragéo Este parametro define o tempo de arredondamento no inicio
arredondado [s] da aceleragao.
Faixa: 0,00 a 40,00 (padrao de fabrica: 0.00)
P1131[0...2] Tempo final de aceleragéo Este parametro define o tempo de arredondamento no fim da
arredondado [s] aceleracao.
Faixa: 0,00 a 40,00 (padrao de fabrica: 0.00)
P1132[0...2] Tempo inicial de desaceleragao Este parametro define o tempo de arredondamento no inicio
arredondado [s] da desaceleragéo.
Faixa: 0,00 a 40,00 (padrao de fabrica: 0.00)
P1133[0...2] Tempo final de desaceleracao Este parametro define o tempo de arredondamento no final
arredondado [s] da desaceleragéo.
Faixa: 0,00 a 40,00 (padréo de fabrica: 0.00)
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5.6.2.7

Funcionalidade

5.6 Fungdao Comissionamento

Configurando o controlador Imax

Se o tempo de aceleragao € muito curto, o inversor pode exibir o alarme A501 o que
significa que a corrente de saida é muito alta. O controlador Imax reduz a corrente do
inversor, se a corrente de saida exceder o limite de corrente maxima de saida (r0067). Isto é
atingido ao reduzir a frequéncia de saida do inversor ou tensdo de saida.

Motor current (corrente do motor)

A

r0067

Controlador Imax ativado

«—— A501 —»

1
r0056 Bit 13 0

11 A

Imax desabilitado

Imax habilitado

Corrente de
saida

Corrente nominal de
150%

[l 4

corrente

Imax habilitado

<

A501

g A 1Imax desabilita-
imite atua

1do
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Configuracéo de Parametros

Vocé s6 tem que alterar as configuragdes-padrao de fabrica do controlador Imax se o
inversor tende a oscilar quando atinge o limite de corrente ou é desligado devido a

sobrecarga.

Parametro Funcéo Configuragao

P0305[0...2] Corrente nominal do motor [A] Este parametro define a corrente nominal do motor da placa
de dados.

P0640[0...2] Fator de sobrecarga do motor [%] Este parametro define o motor como sobrecarregado em
relagdo do limite de corrente a P0305 (corrente do motor
avaliada).

P1340[0...2] Ganho proporcional do controlador Esse parametro define o ganho proporcional desse

Imax controlador Imax.
Faixa: 0,000 a 0,499 (padrao de fabrica: 0.030)

P1341[0...2] Tempo integral do controlador Imax | Esse parametro define a constante do tempo integral do

[s] controlador de Imax. Configurando P1341 para 0 desabilitar o
controlador de Imax.
Faixa: 0,000 a 50,000 (padrao de fabrica: 0.300)

P1345[0...2] Ganho proporcional do controlador Esse parametro ajusta o ganho proporcional do controlador

de tensao Imax de tensado Imax. Se a corrente de saida (r0068) excede a
corrente maxima (r0067), o inversor é controlado
dinamicamente ao reduzir a tenséo de saida.
Faixa: 0,000 a 5,499 (padrao de fabrica: 0.250)
P1346[0...2] Tempo integral do controlador de Esse parametro define a constante do tempo integral desse
tensao I_max [s] controlador de tenséo.
Faixa: 0,000 a 50,000 (padrao de fabrica: 0.300)
r0056.13 Status do controle do motor: Controlador Imax ativo
Inversor SINAMICS V20
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5.6.2.8 Configurando o controlador PID

Funcionalidade

Se o tempo de desaceleracao é muito curto, o inversor pode exibir o alarme A911 o que
significa que a tensdo do link CC é muito alta. O controlador Vcc controla dinamicamente a
tensao do link CC para prevenir disparos de sobretensao em sistemas com alta inércia.

Voc A
r1242 \
=
-
Controlador Vdc_max ativado t
4—— A911 — >
r0056 Bit 14
0 L
t
Ifl A
f_act
\\K
\
N
\\
s~ f_set \
\
\
A | Y ——
-
t
f A

Vdc_max desativado

Vdc_max habilitado

v

Tensédo A : - t
. 1
DC-link I v Sobre a
! <
870V / 410V |rmvmrmemems - tensao Vdc_max
I habilitado

Vdc-max ativo

r1242 g
! IS
A911 1 »

Controlador ' c_max
y  desativado
1
1
1

-V

r1242 = 115 % /2 * Vimains = 115« 2 » P0210
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Configuracéo de Parametros

Parametro

Funcéo

Configuragao

P1240[0...2]

Configuragéo do controlador de Vcc

Este parametro habilita / desabilita o controlador Vcc.

= 0: Controlador Vcc desabilitado

= 1: Controlador Vcc_max habilitado (padrao de fabrica)

= 2: Amortecimento cinético (controlador Vcc_min) habilitado

= 3: Controlador Vcc_max e amortecimento cinético (KIB)
habilitado

Observagéo: Este pardmetro deve ser ajustado para 0
(controlador Vcc desabilitado) se um resistor de frenagem é
usado.

P0210

Tensé&o de Alimentacao

Este parametro define a tensao de alimentagao. Seu valor
padrao depende do tipo do inversor.

Faixa: 380 a 480

5.6.2.9

Ajustando a fungdo de monitoramento do torque de carga

Funcionalidade

A fungao de monitoramento do torque de carga permite a transmissao da forga mecanica
entre o motor e carga acionada a ser monitorada. Essa fungéo pode detectar se a carga
acionada é bloqueada ou se a transmissao de forga foi interrompida.

O inversor monitora o torque do motor de diferentes maneiras:

® Detecgao do travamento do motor

® Monitoramento sem carga

® Monitoramento do torque de carga dependente da velocidade

Configuragao de Parametros

Parametro Fungéo Configuragéo
P2177[0...2] Tempo de atraso para o motor Define o tempo de atraso para identificagdo de que o motor
bloqueado [ms] esta bloqueado.
Faixa: 0 a 10000 (padrao de fabrica: 10)
P2179 Limite de corrente para nenhuma Este parametro define o limite de corrente minima para A922
carga identificado [%] (sem carga aplicada ao inversor) relativa a P0305 (corrente
nominal do motor).
Faixa: 0.0 a 10.0 (padrao de fabrica: 3.0)
P2180 Tempo de atraso para identificagéo Define o tempo de atraso para a detecgéo da carga de saida
sem carga [ms] faltando.
Faixa: 0 a 10000 (padrao de fabrica: 2000)
Inversor SINAMICS V20
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Parametro Funcédo Configuragao

P2181[0...2] Modo de monitoramento de carga O monitoramento de carga é alcangado na comparagéo da
frequéncia real / curva de torque com uma curva envoltéria
programada (definida por parametros P2182 a P2190). Se a
curva fica fora da curva envoltéria, um alerta ou disparo é
gerado.

= 0: Monitoramento de carga desabilitado (padréo de fabrica)
= 1: Atengao: Torque baixo / frequéncia

= 2: Atencgao: Torque alto / frequéncia

= 3: Atencgao: Torque alto / torque baixo / frequéncia

= 4: Disparo: Torque baixo / frequéncia

= 5: Disparo: Torque alto / frequéncia

= 6: Disparo: Torque alto / torque baixo / frequéncia

P2182[0...2] Frequéncia limite de monitoramento | Faixa: 0.00 a 550.00 (padréo de fabrica: 5.00)
de carga 1 [Hz]
P2183[0...2] Frequéncia limite de monitoramento | Faixa: 0.00 a 550.00 (padrao de fabrica: 30.00)
carga 2 [Hz]
P2184[0...2] Frequéncia limite de monitoramento | Faixa: 0.00 a 550.00 (padrao de fabrica: 30.00)
de carga 3 [Hz]
P2185[0...2] Limite de torque superior 1 [Nm] Faixa: 0.0 a 99999.0 (padrao de fabrica: Valor em r0333)
P2186[0...2] Limite de torque inferior 1 [Nm] Faixa: 0.0 a 99999.0 (padrao de fabrica: 0.0)
P2187[0...2] Limite de torque superior 2 [Nm] Faixa: 0.0 a 99999.0 (padrao de fabrica: Valor em r0333)
P2188[0...2] Limite de torque inferior 2 [Nm] Faixa: 0.0 a 99999.0 (padrao de fabrica: 0.0)
P2189[0...2] Limite de torque superior 3 [Nm] Faixa: 0.0 a 99999.0 (padrao de fabrica: Valor em r0333)
P2190][0...2] Limite de torque inferior 3 [Nm] Faixa: 0.0 a 99999.0 (padrao de fabrica: 0.0)
P2192[0...2] Tempo de atraso de monitoramento | Faixa: 0 a 65 (padrao de fabrica: 10)
[s]
5.6.3 Fungdes avangadas de comissionamento
5.6.3.1 Partida do motor no modo supertorque

Funcionalidade

Este modo de inicializagao aplica um pulso de torque por um dado momento para auxiliar a
iniciar o motor.

Campo de aplicagao tipico

Bombas viscosas
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Configuracéo de Parametros

Parametro Funcédo Configuragao
P3350[0...2] Modos de supertorque = 1: Habilita modo do supertorque
Observagao:Quando o valor de P3350 ¢é alterado, o valor de
P3353 ¢ alterado da seguinte maneira:
e P3350 =2:P3353 =0,0s
e P3350 * 2: P3353 = padrao
O tempo de rampa de Os fornece um efeito de 'arranque’
adicional quando a partida em golpe esta em uso.
P3351[0...2] Bl: Habilitado supertorque Esse parametro define a fonte do supertorque habilitado. A
configuracao é efetiva quando P3352 = 2.
Padrao de fabrica: 0 (nunca habilitado)
P3352[0...2] Modo de partida supertorque Este parametro define quando a fungao supertorque torna-se
ativa.
= 0: Habilitado na primeira operagao apos ligar
= 1: Habilitado em cada operagao
= 2: Habilitado por entrada digital (habilitar fonte é definido por
P3351; 0 = nunca habilitado, 1 = habilitado em cada operagao)
P3353[0...2] Tempo de rampa para supertorque | Este parametro define o tempo de rampa a ser usado quando
[s] da aceleracédo até a frequéncia de supertorque.
Faixa: 0.0 a 650.0 (padrao de fabrica: 5.0)
P3354[0...2] Frequéncia do supertorque [Hz] Este parametro define a frequéncia na qual o boost adicional é
aplicado para o modo de supertorque.
Faixa: 0.0 a 550.0 (padréo de fabrica: 5.0)
P3355[0...2] Nivel de boost do supertorque [%] Este parametro define o nivel de boost temporario para o modo
supertorque.
Aplica-se o boost em [%] relativo a P0305 (corrente nominal do
motor) uma vez que a frequéncia de supertorque foi atingida
durante o periodo especificado no P3356.
Faixa: 0.0 a 200.0 (padréo de fabrica: 150.0)
P3356[0...2] Tempo de boost do supertorque [s] | Este parametro define o tempo em que o boost adicional sera
aplicado, quando a frequéncia de saida € mantida em P3354.
Faixa: 0.0 a 20.0 (padrao de fabrica: 5.0)
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Diagrama de funcgéo
Descricao:

O modo de supertorque é habilitado quando um comando ON (ativar) é emitido e a seguinte
sequéncia é realizada:

® Aceleragao até P3354 Hz com nivel de boost especificado por P1310, P1311, e P1312
¢ Mantém em P3356 s com o nivel de boost especificado por P3355
® Reverte o nivel de boost para o especificado pelo P1310, P1311, P1312 e

® Reverte ao ponto de ajuste "normal" e permite saida para rampa usando P1120

Reforgo (%)
A

P3355

Hora

Frequéncia de saida
(Hz)
A

P3356

A
Y.

P3354
l i Horar
Tempo de rampa para super torque [s] Tempo de rampa acima
P3353 P1120
5.6.3.2 Partida do motor no modo martelo (Ariete)

Funcionalidade
Este modo de inicializagdo aplica uma sequéncia de pulsos de torque para partir o motor.

Campo de aplicagéo tipico

Bombas muito viscosas
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Configuracéo de Parametros

Parametro Funcédo Configuragao

P3350[0...2] Modos de supertorque = 2: Habilita modo de partida de golpe
Observagao:Quando o valor de P3350 ¢é alterado, o valor de
P3353 ¢ alterado da seguinte maneira:

e P3350=2:P3353=0,0s

e P3350 * 2: P3353 = padrao

O tempo de rampa de Os fornece um efeito de 'arranque’
adicional quando a partida em golpe esta em uso.

P3351[0...2] Bl: Habilitado supertorque Esse parametro define a fonte do supertorque habilitado. A
configuracao é efetiva quando P3352 = 2.

Padrao de fabrica: 0 (nunca habilitado)

P3352[0...2] Modo de partida supertorque Este parametro define quando a fungao supertorque torna-se
ativa.
= 0: Habilitado na primeira operagao apos ligar
= 1: Habilitado em cada operagao
= 2: Habilitado por entrada digital (habilitar fonte é definido por
P3351; 0 = nunca habilitado, 1 = habilitado em cada operagao)

P3353[0...2] Tempo de rampa para supertorque | Este parametro define o tempo de rampa a ser usado quando

[s] da aceleragao até a frequéncia de supertorque.
Faixa: 0.0 a 650.0 (padrao de fabrica: 5.0)

P3354[0...2] Frequéncia do supertorque [Hz] Este parametro define a frequéncia na qual o boost adicional é
aplicado para os modos de supertorque e de partida de golpe.
Faixa: 0.0 a 550.0 (padrao de fabrica: 5.0)

P3357[0...2] Nivel de boost para inicio do golpe | Este parametro define o nivel de boost temporario para o modo

[%] de partida de golpe.
Aplica-se o boost em [%] relativo a P0305 (corrente nominal do
motor) uma vez que a frequéncia de supertorque foi atingida
durante o periodo especificado no P3356.
Faixa: 0.0 a 200.0 (padréo de fabrica: 150.0)

P3358[0...2] Numero de ciclos de golpe Este parametro define o nimero de vezes que o nivel de boost
da partida de golpe é aplicado.
Faixa: 1 a 10 (padrao de fabrica: 5)

P3359[0...2] Tempo de ativagao do golpe [ms] Este parametro define o tempo em que o boost adicional é
aplicado para cada repetigéo (deve ser de pelo menos 3 x
tempo de magnetizagao do motor).

Faixa: 0 a 1000 (padrao de fabrica: 300)
P3360[0...2] Tempo de desativagédo do golpe Este parametro define o tempo em que o boost adicional é
[ms] removido para cada repetigao (deve ser de pelo menos 3 x
tempo de magnetizagdo do motor).
Faixa: 0 a 1000 (padrao de fabrica: 100)
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Diagrama de funcgéo
Descricao:

O modo de partida de golpe € habilitado quando um comando ON (ativar) € emitido e a
seguinte sequéncia é executada:

® Aceleragao até P3354 Hz com nivel de boost especificado por P1310, P1311, e P1312
® Reverte o nivel de boost para o especificado pelo P1310, P1311, P1312 e

® Reverte ao ponto de ajuste "normal" e permite saida para rampa usando P1120

Reforco (%) P3359 P3360
A
P3357

I Hora'

Frequéncia de saida , - .
N Nudmero de ciclos do ariete

(Hz)
A P3358
P3354
I Hora
Tempo de rampa para super torque [s] Tempo de rampa acima
P3353 P1120
5.6.3.3 Partida do motor no modo de limpeza

Funcionalidade

Este modo de inicializagdo inverte momentaneamente a rotagdo do motor para liberar um
bloqueio da bomba.

Campo de aplicagao tipico

Liberacdo da bomba
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Configuracéo de Parametros

Parametro Funcédo Configuragao
P3350[0...2] Modos de supertorque = 3: Habilita modo de liberagao de bloqueio

Observagao:Quando o valor de P3350 ¢é alterado, o valor de
P3353 ¢ alterado da seguinte maneira:

e P3350=2:P3353=0,0s
e P3350 * 2: P3353 = padrao

O tempo de rampa de Os fornece um efeito de 'arranque’
adicional quando a partida em golpe esta em uso.

Se 0 modo de liberagao de bloqueio estiver habilitado (P3350 =
3), certifique-se de que a diregao reversa nao esta inibida, isto
é,P1032=P1110=0.

P3351[0...2] Bl: Habilitado supertorque Esse parametro define a fonte do supertorque habilitado. A
configuragao é efetiva quando P3352 = 2.

Padrao de fabrica: 0 (nunca habilitado)

P3352[0...2] Modo de partida supertorque Este parametro define quando a fungao supertorque torna-se
ativa.

= 0: Habilitado na primeira operagéo apos ligar
= 1: Habilitado em cada operagao

= 2: Habilitado por entrada digital (habilitar fonte & definido por
P3351; 0 = nunca habilitado, 1 = habilitado em cada operagéo)

P3353[0...2] Tempo de rampa para supertorque | Este parametro define o tempo de rampa a ser usado quando
[s] da aceleragao até frequéncia de supertorque.
Faixa: 0.0 a 650.0 (padrao de fabrica: 5.0)
P3361[0...2] Frequéncia de liberagéo de bloqueio | Este pardmetro define a frequéncia na qual o inversor funciona
[Hz] na diregdo oposta ao ponto de ajuste durante a sequéncia

inversa de liberag&o do bloqueio.
Faixa: 0.0 a 550.0 (padrao de fabrica: 5.0)

P3362[0...2] Tempo reverso de liberagéo de Este parametro define o tempo pelo qual o inversor funciona na
bloqueio [s] diregcao oposta do ponto de ajuste durante a sequéncia reversa.
Faixa: 0.0 a 20.0 (padrao de fabrica: 5.0)
P3363[0...2] Habilitar rampa répida Este pardmetro seleciona se o inversor acelera ou parte

diretamente para a frequéncia de liberagéo de bloqueio

= 0: Desabilita rampa rapida para liberagao de bloqueio (usa
tempo de rampa especificado em P3353)

= 1: Habilita rampa rapida para liberagao de bloqueio (salta
para a frequéncia reversa - isso introduz um efeito de
"arranque" que ajuda a liberar o bloqueio)

Faixa: 0 a 1 (padrao de fabrica: 0)

P3364[0...2] Numero de ciclo de liberagao de Este parametro define o nimero de vezes que o ciclo de
bloqueio reversdo da liberacéo de bloqueio é repetido.

Faixa: 1 a 10 (padrao de fabrica: 1)
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Diagrama de funcgéo

Descricao:

O modo de liberagdo de bloqueio é habilitado quando um comando ON (ativar) é emitido e a
seguinte sequéncia é executada:

® Rampa ou etapa (dependendo de P3363) a P3361 Hz na dire¢cao oposta ao ponto de

ajuste

® Para P3364 repeticoes:

® Reverte ao ponto de ajuste "normal" e permite saida para rampa usando P1120.

— Desaceleracéo a 0 Hz usando tempo de rampa normal conforme especificado em

P1121

— Rampa ou etapa (dependendo de P3363) a P3361 Hz na dire¢cdo oposta ao ponto de
ajuste

5.6 Fungdao Comissionamento

Frequéncia de saida (Hz)

A

Numero de ciclo de limpeza

por exemplo P3364 = 2

Y.
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setpoint
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Tempo de rampa para super torque, ativo

apenas quando a rampa rapida é
desabilitada
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5.6.3.4

Funcionalidade

Operacgéao do inversor no modo de economia

O modo de economia funciona mudando levemente a tensdo de saida ou para cima ou para
baixo a fim de encontrar a poténcia de entrada minima.

Indicagéo

A otimizacdo do modo de economia somente esta ativo quando estiver operando no ponto
de ajuste de frequéncia requerida. O algoritmo de otimizag&o se torna ativo 5 segundos
apos o ponto de ajuste tiver sido atingido, e é desabilitado em uma mudancga do ponto de
ajuste ou se o controlador Imax Ou Vmax estiver ativo.

Aplicagdes tipicas

Motores como cargas estaveis ou que mudam lentamente

Configuragéo de Parametros

Parametro Funcédo Configuragao
P1300[0...2] Modo de controle = 4: V/f modo eco com caracteristica linear
= 7: V/f modo eco com caracteristica do segundo grau
r1348 Fator do modo de economia [%] Este parametro exibe o fator do modo de economia calculada

(faixa: 80% a 120%) aplicado a tensao de saida requerida.
Se esse valor for muito baixo, o sistema pode se tornar instavel.

Diagrama de fungao
AV - 120%

v 100%
_80%
’ 7 ’ ECO fator

¥y

ECO, linear
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LV —120%
/

100%
- 80%
/ ECO fator

ECO, quadratico
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5.6.3.5 Configuragao da protegao contra sobretemperatura do motor em conformidade com
uL508C

Funcionalidade

A fungédo protege o motor do superaquecimento. A func¢ao define a reagao do inversor
quando a temperatura do motor atinge o limite de alarme. O inversor pode lembrar a
temperatura da corrente do motor no desligamento e reagir na préxima ativagdo baseado na
configuracdo P0610. Configurar qualquer valor em P0610 diferente de 0 ou 4 podera fazer o
inversor disparar (F11) se a temperatura do motor for 10% acima do limite de aviso P0604.

Indicagéo

Para estar em conformidade com a UL508C, o parametro P0610 n&o deve ter seu padrao

de fabrica 6 alterado.

Configuragéo de Parametros

Parametro

Funcéo

Configuragio

P06100...2]

Reacéao de temperatura 12t do motor

Este parametro define a reagao quando a temperatura do motor
atinge o Limite de alarme.

Configuragdes 0 a 2 ndo recordam da temperatura do motor
(armazenada no desligamento) no momento da ativagao:

= 0: Aviso apenas

= 1: Aviso com controle de Imax (corrente do motor reduzida) e
disparo (F11)

= 2: Aviso e disparo (F11)

Configuragdes 4 a 6 recordam da temperatura do motor
(armazenada no desligamento) no momento da ativagao:
= 4: Aviso apenas

= 5: Aviso com controle de Imax (corrente do motor reduzida) e
disparo (F11)

= 6: Aviso e disparo (F11)

5.6.3.6 Configuragéo dos blocos de fungao livres (FFBs)

Funcionalidade

Interconexdes adicionais de sinal no inversor podem ser estabelecidas por meio dos blocos
de fungao livre (FFBs). Cada sinal digital e analégico disponivel através da tecnologia BICO
pode ser direcionado as entradas adequadas dos blocos de funcao livre. As saidas dos
blocos de fungéo livre também estéo interconectadas a outras fungdes através da tecnologia

BICO.
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Configuragéo de Parametros
Parametro Fungao Configuragéo
P0702 Fungéo da entrada digital 2 = 99: = 99: Habilita parametrizagdo BICO para entrada digital
2
P0703 Fungéo da entrada digital 3 = 99: = 99: Habilita parametrizagdo BICO para entrada digital
3
P2800 Habilitar FFBs = 1: = 1: Habilitar (habilitagdo geral para todos os blocos de
funcgéo livres)
P2801[0] Ativar FFBs =1: = 1: Habilita AND 1
P2810[0] BIl: AND 1 =7221 P2810[0] e P2810[1] define entradas do
P2810[1] =7222 elemento AND 1 e a saida é r2811.0.
P0731 Bl: Fungao da saida digital 1 Este parametro define a fonte da saida digital 1.
=r2811.0: Utilize o AND (DI2, DI3) para ligar o LED

Para mais informacgdes sobre FFBs e configuracdes adicionais de parametros individuais,
veja Capitulo "Lista de parametros|(Pagina|151)".
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5.6.3.7

5.6 Fungdao Comissionamento

Configuragao da fungao de partida com motor rodando

Funcionalidade

f_procura, max

A funcgédo de partida oscilante (habilitado utilizando P1200) permite que o inversor seja
comutado para um motor que ainda esta girando rapidamente com mudancga instanténea da
frequéncia de saida do inversor até que a velocidade atual do motor tenha sido atingida.
Entdo o motor funciona até o ponto de ajuste utilizando o tempo de rampa normal.

Partida oscilante deve ser utilizada em casos em que o motor ainda estiver girando (por
exemplo, ap6s um intervalo curto da rede) ou pode ser impulsionado pela carga. Caso
contrario, ira ocorrer disparo de sobrecorrente.

fA

Frequéncia do setpoint

\/

P0347 P1202 P0346 Rampa ascen-
tempo de P1203 tempo de dente:
desmagneti-  Partidacom o onetizacao

zagéo motor rodando

Configuragao de Parametros

Parametro

Fungao Configuragéo

P1200

Partida oscilante Configuragdes 1 a 3 buscam em ambas as diregdes:

= 0: Partida oscilante desabilitada

= 1: Partida oscilante sempre ativa

= 2: Partida oscilante ativa apés ligar, falha,OFF2

= 3: Partida oscilante ativa apos falha, OFF2

Configuragdes 4 a 6 buscam apenas na dire¢ao do ponto de ajuste:
= 4: Partida oscilante sempre ativa

= 5: Partida oscilante ativa ap6s ligar, falha, OFF2

= 6: Partida oscilante ativa apos falha, OFF2

P1202[0...2]

Corrente do motor: Este parametro define a corrente de busca usada para a partida com partida
Partida oscilante [%] oscilante.

Faixa: 10 a 200 (padrao de fabrica: 100)

Observagao: As configuragdes de corrente de busca em P1202 que estédo
abaixo de 30% (e as vezes outras configuragbes em P1202 e P1203) podem
fazer com que a velocidade do motor seja atingida prematuramente ou
tardiamente, que pode resultar em disparos F1 ou F2.

P1203[0...2]

Taxa de busca: partida Este parametro define o fator (no modo V/f apenas) pelo qual a frequéncia de
oscilante [%] saida muda durante a partida oscilante para sincronizar com o motor girando.

Faixa: 10 a 500 (padrao de fabrica: 100)

Observacgdo: Um valor mais elevado produz um gradiente mais plano e desta
maneira um tempo de busca mais longo. Um valor mais baixo tem o efeito
oposto.
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5.6.3.8 Configuragao da fungao de reinicio automatico

Funcionalidade

Apds uma falha de alimentagao (F3 "subtens&o"), a fungéo de reinicio automatico (habilitada
usando P1210) liga automaticamente o motor se um comando ON estiver ativo. Quaisquer
falhas sdo automaticamente reconhecidas pelo inversor.

Quando se tratam de falhas elétricas (falha de alimentagéo da linha), entdo uma
diferenciacao é feita entre as seguintes condigdes:

e "Subtensdo da linha (brownout da rede)" € uma situagdo em que a alimentagéo da linha
€ interrompida e retorna antes que o display do BOP embutido fique escuro (esta é uma
interrupcéo da alimentagéo da linha extremamente curta em que o link CC n&o sucumbiu
completamente).

e "Falha da linha (blackout da rede)" é uma situagdo em que o display do BOP ficou escuro
(isso representa uma interrupgao da alimentacdo da linha em que o link CC sucumbiu
completamente) antes de alimentagéo da linha retornar.

Configuragéo de Parametros

Parametro Funcéo Configuragao
P1210 Reinicio automatico Este pardmetro configura a fungéo de reinicio automatico.
= 0: Desabilitado

= 1: Reinicializagao da oscilagao apods energiza¢ao, P1211
desativado

= 2: Reiniciar apo6s blackout da rede, P1211 desabilitado

= 3: Reiniciar apos brownout ou falha da rede, P1211
habilitado

= 4: Reiniciar ap6s brownout da rede, P1211 habilitado

= 5: Reiniciar ap6s blackout ou falha da rede, P1211
desabilitado

= 6: Reiniciar apds brow-/blackout ou falha da rede, P1211
habilitado

= 7: Reiniciar apds brown- /blackout ou falha da rede,
disparar quando P1211 expirar

P1211 Numero de tentativas de reinicio Este parametro especifica o numero de vezes que o inversor
ira tentar reiniciar se o reinicio automatico P1210 estiver
ativado.

Faixa: 0 a 10 (padrao de fabrica: 3)
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5.6.3.9 Operagao do inversor no modo de protegao contra congelamento

Funcionalidade

Se a temperatura ambiente cair abaixo de um determinado limite, o motor gira
automaticamente para evitar o congelamento.
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® OFF1/OFF3: A funcéo de protecéo contra congelamento OFF3 ¢é ativada e habilitada de
novo quando OFF1 ¢é ativado.

® OFF2 /falha: O motor para e a protecéo contra congelamento € desativada.

Configuragao de Parametros

Parametro Funcédo Configuragao
P3852[0...2] Bl: Habilita prote¢ao contra Este parametro define a fonte do comando de protecao
congelamento habilitada do comando. Se a entrada binaria é igual a um,

entdo a protegao sera iniciada (padrao de fabrica: 0).

Se P3853 * 0, a protegéo contra congelamento é ativada

aplicando-se determinada frequéncia ao motor.

Observe que a fungao de protecdo pode ser anulada sob as

seguintes circunstancias:

e Se o inversor estiver operando e o sinal de protegéo se
tornar ativo, o sinal é ignorado

e Se o inversor estiver girando o motor devido ao sinal de
protecéo ativo e um comando RUN (operar) for recebido,
o sinal RUN substituira o sinal de congelamento

e Enviar um comando OFF enquanto a protegao estiver
ativa parara o motor

P3853[0...2] Frequéncia da protegao contra Este parametro especifica a frequéncia aplicada ao motor
congelamento [Hz] quando a protegao contra congelamento esta ativa.

Faixa: 0.00 a 550.00 (padrao de fabrica: 5.00)
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5.6.3.10

Operacgao do inversor no modo de protegao contra condensacgéao

Funcionalidade

lout -7——

Se um sensor de condensagao externo detectar condensagao excessiva, o inversor aplicara
uma corrente CC para manter o motor aquecido a fim de evitar condensacgao.

.............................................................. P3854 (%)
/—I pd ;

fout 4

ON /T
OFF1/ OFF3

A.

OFF2

1
OFF1 loFFs  oFF1 I |
!
]
I

Falha T

e R SRR PRy [ ———

'If

P3852 T

L

>

e OFF1/OFF3: A fungao de protegao a condensacao é desabilitada quando OFF3 é
ativada e habilitada novamente quando OFF1 ¢é ativado.

® QOFF2/falha: O motor para e a protecado contra condensacéao € desativada.

Configuragéo de Parametros

Parametro

Funcédo

Configuragao

P3852[0...2]

Bl: Habilita prote¢ao
contra congelamento

Este pardmetro define a fonte do comando de protecao habilitada do comando.

Se a entrada binaria é igual a um, entdo a protegao sera iniciada (padrao de

fabrica: 0).

Se P3853 = 0 e P3854 = 0, a protegao contra condensagao é ativada aplicando a

determinada corrente ao motor

Observe que a fungao de protegao pode ser anulada sob as seguintes

circunstancias:

e Se o inversor estiver operando e o sinal de protecéo se tornar ativo, o sinal é
ignorado

e Se o inversor estiver girando o motor devido a sinal de protecao ativo e um
comando RUN (operar) for recebido, o sinal RUN substituira o sinal de
congelamento

e Enviar um comando OFF enquanto a protecao estivar ativa parara o motor

P3854[0...2]

Corrente de protecéo
contra condensagao
[%]

Este parametro especifica a corrente CC (como porcentagem da corrente
nominal) a qual é aplicada ao motor quando a protegéo contra condensagao esta
ativa.

Faixa: 0 a 250 (padrao de fabrica: 100)
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5.6.3.11 Operacgao do inversor no modo de hibernagao

Funcionalidade

O motor é desligado se a demanda cair abaixo do Limite e ligado se a demanda subir acima
do Limite.

Precisa de resposta de hibernagao simples (modo hibernagéo)

Frequéncia da
demanda

+Fmin f---mmmm oo Nl

-Fmin e e R R

. | F2366 !

Atraso OFF! ! Atraso OFF |

Freqiiéncia de ! i | i i
saida | | | | i !

i p2367 i i R2367 |

i Atl’:aso ON i i Atr‘:aso ON !

e e e e

0 : \ : 5 /

Hibernagéo —/:bernagéo

Configuragéo de Parametros

Parametro Funcédo Configuragio
P2365[0...2] | Habilita / desabilita a hibernagdo | Este pardmetro habilita ou desabilita a funcionalidade de hibernagéo.
= 0: Desabilitado (padrao de fabrica)

= 1: Habilitar
P2366[0...2] |Atraso antes da parada do motor | Com a hibernagéo habilitada, este parametro define o atraso antes de
[s] o inversor entrar no modo de hibernagéo.
Faixa: 0 a 254 (padrao de fabrica: 5)
P2367[0...2] |Atraso antes de dar partida no Com a hibernagéo habilitada, este parametro define o atraso antes de
motor [s] o inversor sair do modo de hibernagéo.
Faixa: 0 a 254 (padrao de fabrica: 2)
P1080[0...2] | Frequéncia minima [Hz] Ajusta o minimo da frequéncia do motor na qual o motor funcionara

independente do ponto de ajuste de frequéncia. O valor configurado é
valido para as rotagdes no sentido horario e anti-horario.

Faixa: 0.00 a 550.00 (padrao de fabrica: 0.00)
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5.6.3.12 Configuragao do gerador wobble

Funcionalidade

O gerador wobble executa interferéncias periddicas predefinidas sobrepostas no ponto de
ajuste principal para uso tecnoldgico na industria de fibras (filamentos). A fungdo wobble
pode ser ativada através de P2940. Ela é independente da dire¢do do ponto de ajuste,
deste modo apenas é relevante o valor absoluto do ponto de ajuste. O sinal wobble é
adicionado para o ponto de ajuste principal como um ponto de ajuste adicional. Durante a
alteracdo do ponto de ajuste a fungdo wobble esta inativa. O sinal wobble também é limitado
pela frequéncia maxima (P1082).

Entradas Digitais | reosa0 P -
r0722.x )
BOP / INICIADOR 17777
(| 2—0

r0019
USS em RS485

[
r2036 ! :
; 3 P2945 L
L |
P2946 : : | : .
1 1: : g
| | |
1 I |
| ' |
| ' |
B 4 L
1 1 |
| | !
I 1 |
-P2946 . ! .
. (P1120 ] BIIPIN

sinal de disturbio da fungdo Wobble

Configuragéo de Parametros

Parametro Funcéo Configuragao
P2940 BI: Libera a fungéo wobble Este parametro define a fonte para liberar a fungcdo wobble.
(oscilag&o) Padr&o de fabrica: 0.0
P2945 Sinal da frequéncia wobble [Hz] Este parametro define a frequéncia do sinal wobble.
Faixa: 0.001 a 10.000 (padréo de fabrica: 1.000)

P2946 Amplitude do sinal wobble [%] Este parametro define o valor para a amplitude do sinal
wobble como uma proporgéo da saida do gerador de fungéo
rampa (RFG) presente.

Faixa: 0.000 a 0.200 (padrao de fabrica: 0.000)
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Parametro Funcédo Configuragao
P2947 Passo de decremento do sinal Este parametro define o valor para passo de decremento no
wobble final do periodo de sinal positivo.

Faixa: 0.000 a 1.000 (padrao de fabrica: 0.000)

P2948 Passo de incremento do sinal wobble | Este pardmetro define o valor para o passo de incremento no
final do periodo de sinal negativo.
Faixa: 0.000 a 1.000 (padrao de fabrica: 0.000)

P2949 Largura do pulso do sinal wobble [%] | Este parametro define a largura relativa dos pulsos de subida
e descida.
Faixa: 0 a 100 (padrao de fabrica: 50)

5.6.3.13 Operacgao do inversor no modo de acionamento em cascata de motor

Funcionalidade

Inversor SINAMICS V20

Teste de motor permite o controle de até 2 bombas ou ventoinhas de teste adicionais,
baseado no sistema de controle do PID. O sistema completo é constituido por uma bomba
controlada pelo inversor e até 2 bombas adicionais / ventiladores controlados a partir de
contatores ou motores de partida. Os contatores ou motor de partida sao controlados por

saidas digitais a partir do inversor.

O diagrama abaixo mostra um sistema tipico de bombeamento.

Principais

Inversor Sensor de pressao
) —
partidas de motores
para a entrada PID

do inversor

-

= iy o iy o — o o o o o o
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Parametro Funcédo Configuragio

P2370[0...2] | Modo de parada de teste de Este parametro seleciona o modo de parada para motores externos
motor quando o Acionamento em cascata de motor estiver em uso.

= 0: Parada normal (padrao de fabrica)
= 1: Parada sequencial

P2371[0...2] | Configuragéo de teste de motor | Este pardmetro seleciona a configuracado de motores externos (M1,
M2) utilizados para o recurso de acionamento em cascata de motor.
= 0: Acionamento em cascata de motor desabilitado
=1: M1 =1x MV, M2 = Nao equipado
=22M1=1xMV,M2=1xMV
=3 M1=1xMV,M2=2xMV

P2372[0...2] | Ciclo de acionamento em Este parametro habilita o ciclo de motor para o recurso de
cascata de motor sequenciamento.

= 0: Desabilitado (padrao de fabrica)
= 1: Habilitado

P2373[0...2] | Histerese do acionamento em P2373 como uma porcentagem do ponto de ajuste do PID que o erro
cascata de motor [%] do PID P2273 deve ser ultrapassado antes do inicio do atraso de

sequenciamento.
Faixa: 0.0 a 200.0 (padrao de fabrica: 20.0)

P2374[0...2] | Atraso de acionamento em Este parametro define o tempo que o erro do PID P2273 deve exceder
cascata de motor [s] a histerese do Acionamento em cascata de motor P2373 antes que a

anulacao do sequenciamento ocorra.
Faixa: 0 a 650 (padrao de fabrica: 30)

P2375[0...2] | Atraso de anulagéo de Este parametro define o tempo que o erro do PID P2273 deve exceder
acionamento em cascata de a histerese do Acionamento em cascata de motor P2373 antes que a
motor [s] anulacao do sequenciamento ocorra.

Faixa: 0 a 650 (padréo de fabrica: 30)

P2376[0...2] | Correcao do atraso de P2376 como porcentagem do ponto de ajuste do PID. Quando o PID
Acionamento em cascata de erro P2273 excede o valor, um motor é sequenciado / deixou de ser
motor [%] sequenciado independente dos tempos de atraso.

Faixa: 0.0 a 200.0 (padrao de fabrica: 25.0)
Observagado:O valor deste parametro deve sempre ser maior do que a
histerese do sequenciamento P2373.

P2377[0...2] | Tempo de travamento do Este parametro define o tempo pelo qual a corre¢do do atraso &
sequenciamento do motor [s] evitada depois que um motor foi sequenciado ou deixou de ser

sequenciado.
Faixa: 0 a 650 (padrao de fabrica: 30)

P2378[0...2] | Frequéncia de Acionamento em | Este parametro define a frequéncia na qual a saida digital € mudada
cascata de motor f_st [%] durante um evento de sequenciamento/anula¢do de sequenciamento

a medida que um inversor varia em rampa da frequéncia maxima para
a minima (ou vice-versa).
Faixa: 0.0 a 120.0 (padrao de fabrica: 50.0)

r2379.0...1 CO / BO: Palavra do status de Este parametro exibe a palavra de saida do recurso de acionamento

acionamento em cascata do
motor

em cascata de motor que permite que conexdes externas sejam feitas.
Bit 00: Partida do motor 1 (sim para 1, ndo para 0)
Bit 01: Partida do motor 2 (sim para 1, ndo para 0)

Inversor SINAMICS V20
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Parametro Funcédo Configuragao
P2380[0...2] | Horas de funcionamento do Este parametro exibe as horas de funcionamento para motores
Acionamento em cascata de externos.
motor [h] indice:
[0]: Motor 1 hora de funcionamento
[1]: Motor 2 horas de funcionamento
[2]: N&o utilizado
Faixa: 0.0 a 4294967295 (padrao de fabrica: 0.0)
5.6.3.14 Operagao do inversor no modo de protegdo contra cavitagdo

Funcionalidade

A protegao a cavitagdo ira gerar uma falha / aviso quando as condi¢des de cavitagdo
existirem. Se o inversor nao receber feedback do transdutor da bomba, ele ira disparar para
parar os danos de cavitagao.

Feedback escalonado

Feedback vazéo / PID [%]
sensor de pressao ’_,
r2272
Limite da cavitagdo <
Nivel de disparo 0,00 a 200,00 [%]
’—b Retardo da protegéo contra cavitagédo
P2361 (40.00)
Palavra de Status 2 bit 10 PID limite minimo atingido 0 ... 65000 [s]
P2362 (30)
R53.10
Palavra de Status 2 bit 11 PID limite Y & o
maximo atingido > 1 ol
R53.11
Palavra de Status 1 bit 2 PID inversor operando
[R52.02)
Habilita / desabilita o PID >
P2200.CDS T
0
0
Habilita a protegéo contra cavita(,:éoLA
0...2
P2360 (0) [ L
Protegao contra cavitagao desativada  ------ o 00
Falha do desencadeamento da cavitagdo F410 ------ to 01 X«
Alerta do desencadeamento da cavitagdo A930 - o 10
N&o usada 11

Diagrama légico da protecéao contra a cavitagao
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Configuracéo de Parametros

Parametro Funcédo Configuragio

P2360[0...2] | Ativa protecdo de cavitagéo Este parametro ativa a funcao de protecdo contra cavitagao.
=1: Falha
= 2: Aviso

P2361[0...2] | Limite de cavitagao [%] Este pardmetro define o limite de feedback acima do qual uma

falha / aviso € desencadeado, como uma porcentagem (%).
Faixa: 0.00 a 200.00 (padrao de fabrica: 40.00)
P2362[0...2] | Tempo de protecéo de cavitacdo [s] | Este pardmetro define o tempo pelo qual as condi¢des de

cavitagao tém de estar presentes antes que uma falha / aviso seja
disparado.

Faixa: 0 a 65000 (padrao de fabrica: 30)

5.6.3.15 Configuragéo do conjunto de parametros padréao do usuario

Funcionalidade

O conjunto de parametros do usuario permite o armazenamento de um conjunto modificado
de padroes, diferentes dos padrbes de fabrica. Apés um reset dos parametros, seriam
utilizados esses valores padrées modificados. Um modo adicional de reset de fabrica seria
necessario para excluir os valores padrdes do usuario e restaurar o inversor para o conjunto
de parametros padroes de fabrica.

Criagao do conjunto de parametros-padrao do usuario
1. Parametrize o inversor conforme a necessidade.

2. Defina P0971 = 21 e o estado corrente do inversor € armazenado como padrao do
usuario.

Modificagao do ajuste de parametro-padrao do usuario

1. Retorne o inversor ao estado-padrao configurando P0010 = 30 e P0970 = 1. O inversor
esta agora no estado de padrao do usuario se configurado, caso contrario, estado-
padrao de fabrica.

2. Parametrize o inversor conforme a necessidade.

3. Defina P0971 = 21 para armazenar o estado corrente como padrao do usuario.
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Configuracéo de Parametros

Parametro | Funcgédo Configuragao
P0010 Parametros de comissionamen- | Este parametro filtra de maneira que sdo selecionados apenas aqueles
to relacionados com um grupo funcional em particular. Deve ser configurado
para 30 a fim de armazenar ou excluir padroes dos usuarios.
= 30: Configuragao de fabrica
P0970 Reset de fabrica Este parametro apaga e reinicializa todos os pardmetros com os valores-
padrao do usuario/padrao de fabrica.
= 1: Reset do parametro com os padrdes do usuario e, caso ndo estejam
registrados, com os padrbes de fabrica
= 21: Reset do parametro com os padrdes de fabrica apagando os
padrées do usuario caso estejam registrados
P0971 Transferéncia de dados da Este parametro transfere valores da RAM para a EEPROM.
RAM para a EEPROM = 1: Inicia a transferéncia
= 21: Inicia a transferéncia e armazena alteragdes de parametros como
valores padrédo do usuério
Para mais informagdes sobre a restauragcao dos valores de fabrica do inversor, consulte a
Secéao "Restaurando os padrbes | (Pagina/136)".
5.6.3.16 Configuragao da fungao de rampa dupla

Funcionalidade

A fungdo de rampa dupla permite ao usuario parametrizar o inversor de forma que ele possa
comutar a partir de uma taxa de rampa para outra quando estiver acelerando ou
desacelerando para um ponto de fixagao. Isto pode ser util para cargas delicadas, em que a
partida para rampa com um tempo rapido de aceleragao ou desaceleragao pode provocar
danos. A funcéo trabalha como segue:

Rampa ascendente:

130

® QO inversor inicia a rampa ascendente usando o tempo de rampa de P1120

® Quando f_act > P2157, muda para o tempo de rampa de P1060

Inversor SINAMICS V20
Instrugdes de funcionamento, 03/2015, ASE34560092-002



Comissionamento

Rampa descendente:

5.6 Fungdao Comissionamento

® QO inversor inicia a rampa descendente usando o tempo de desaceleracdo de P1061

® Quando f_act < P2159, muda para o tempo de rampa de P1121

Frequéncia de saida

H Tempo de Tempo de
(H2) ; rampa abaixo
rampa acima p Tempo de
Tempo de do JOG d°PJ1%g1[S] rampa
rampa acima P1060 abaixo
P1120
P2159 (Hz) l P11
P2157 (Hz)
g ) ,/ tempo
-P2157 (Hz) S
\\_ I',
\, v
-P2159 (Hz) > =
N, ,/"
setpoint +ve N -
------- setpoint +ve RN e
LIGAR
OFF 1 |
P1175 " |
0

Observe que o algoritmo de rampa dupla usa r2198 bits 1 e 2 para determinar (f_act >

P2157) e (f_act < P2159).

Configuragéo de Parametros

Parametro Funcédo Configuragio

P1175[0...2] | Bl: Rampa dupla habilitada Este parametro define a fonte do comando da rampa dupla
habilitada do comando. Se a entrada binaria é igual a um, entdo a
rampa dupla sera aplicada. O valor de padrao de fabrica é 0.

P1060[0...2] | Tempo de aceleracao do JOG [s] Este parametro define o tempo de aceleragao do JOG.

Faixa: 0.00 a 650.00 (padrao de fabrica: 10.00)

P1061[0...2] | Tempo de desaceleragao do JOG [s] | Este parametro define o tempo de desaceleragdo do JOG.
Faixa: 0.00 a 650.00 (padrao de fabrica: 10.00)

P1120[0...2] | Tempo de aceleragao [s] Este parametro define o tempo que leva para o motor acelerar do
repouso até a frequéncia méaxima (P1082) quando nenhum
arredondamento ¢€ utilizado.

Faixa: 0.00 a 650.00 (padrao de fabrica: 10.00)
P1121[0...2] | Tempo de desaceleragéo [s] Este pardmetro define o tempo que leva para o motor desacelerar

da frequéncia maxima (P1082) até o repouso quando nenhum
arredondamento ¢€ utilizado.

Faixa: 0.00 a 650.00 (padrao de fabrica: 10.00)
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Parametro Funcédo Configuragio

P2157[0...2] | Frequéncia limite f_2 [Hz] Este parametro define Limite_2 para comparar a velocidade ou
frequéncia aos limites.
Faixa: 0.00 a 550.00 (padrao de fabrica: 30.00)

P2159[0...2] | Frequéncia limite f_3 [Hz] Este parametro define Limite_3 para comparar a velocidade ou
frequéncia aos limites.
Faixa: 0.00 a 550.00 (padrao de fabrica: 30.00)

5.6.3.17 Configuragao da fungao de acoplamento CC

Funcionalidade

132

O inversor SINAMICS V20 proporciona facilidade para acoplar dois inversores de igual
tamanho atavés de conexdes de link CC. Os principais beneficios desta conexao sao:

® Reducao de custos de energia utilizando energia regenerativa de um inversor conforme
leva energia para o segundo inversor.

® Reducao dos custos de instalagdo ao permitir que os inversores compartilhem um
modulo comum de frenagem dindmico quando necessario.

® Em algumas aplicagdes, elimina a necessidade do médulo de frenagem dindmica.

Na aplicacdo mais comum, exibida na figura a seguir, a ligagdo de dois inversores
SINAMICS V20 de mesmo tamanho e classificagdo permite que a energia proveniente de
um inversor, atualmente desacelerando uma carga, seja alimentada para o segundo
inversor através do link CC. Isso exige menos energia proveniente da alimentagao principal.
Neste cenario, o consumo total de eletricidade é reduzido.
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A figura a seguir ilustra a conexdo do sistema utilzando um acoplamento CC.

1ca200Va240V
3ca380Va480V

| Fusivel

£

|
-—EjContator
4

PE L1, L2/N (230 V)

ou

L1, L2/N, L3 (400 V)
. H

Resistor de .;

V20

PE UVW

frenag?m b PE L1, L2/N (230 V)
(opgéo) Ll ou
L1, L2/N, L3 (400 V)
Esta opgéo é apenas S
0 Q para carcacas 33
ok 52
ke §)_ tamanhos A/ B/ C. V20 £ §_
= (o]
o3 R4{PE Médulo de Freio a
i Dinamico .
DC:DC# PE U V_Vy DC-DC+

Motor

PE = Terra de protegao

Consulte as Segodes "Conexdes normais do sistema | (Pagina|37)" e "Descricao do terminal
(Pagina 40)" para os tipos de fusiveis recomendados, sec¢des transversais e torques de
aperto dos parafusos.

/N\Aviso

Destruigdo do inversor

E de extrema importancia garantir que a polaridade das conexdes de link CC entre os
inversores esteja correta. Se a polaridade das conexdes dos terminais CC for invertida, o
inversor podera ser destruido.

/\cuIDADO

Sensibilizagdo para seguranga

Os inversores acoplados SINAMICS V20 devem ter a mesma poténcia e a mesma
classificagdo de tensdo de alimentagéo.

Os inversores acoplados devem ser conectados a alimentagdo principal através de um
unico contato e arranjo de fusiveis classificado para um inversor Unico do tipo utilizado.

No maximo dois inversores SINAMICS V20 podem ser ligados utilizando a metodologia de
acoplamento CC.

Inversor SINAMICS V20
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ATENGAO

Inversor de frenagem integrado

O inversor de frenagem integrado dentro do inversor de carcaga tamanho D somente esta
ativo se o inversor receber um comando ON e estiver realmente em operagao. Quando o
inversor for desligado, a energia regenerativa ndo pode ser pulsada para o resistor de
frenagem externo.

LimitagGes e restricdes
® O comprimento maximo do cabo de acoplamento é de 3 metros.

® Para os inversores de carcacgas tamanhos A a C, se tiver de utilizar um maédulo de
frenagem dinamico, é necessario utilizar um conector adicional com classificagao de
corrente igual a do cabo de alimentagdo de um inversor para conectar os fios do moédulo
a CC+ e CC-, ja que os terminais do inversor podem nao suportar uma conexao adicional.

® A classificagao do cabo para o médulo de frenagem dinamico precisa ser de, no minimo,
9,5A para uma classificacdo de energia total de 5,5kW (conforme medido utilizando um
valor de resistor minnimo de 56 Q). Recomenda-se a utilizacdo de cabo filtrado.

® Para os inversores de carcaga tamanho D para trifase, o circuito de frenagem dinamico é
auto-contido e apenas um resistor de frenagem externo precisa estar fixado a um dos
inversores. Consulte o Apéndice Resistor de frenagem (Pagina|338)" para a selegao de
um resistor de frenagem adequado.

® A frenagem composta nunca deve ser ativada.

Indicagéo
Economia de energia potencial e desempenho

A economia de energia potencial e desempenho utilizando a fungdo de acoplamento CC é
altamente dependente da aplicagcao especifica. Portanto, a Siemens nao faz nenhuma
reivindicagdo em relagédo ao potencial de economia de energia e desempenho da
metodologia de acoplamento CC.

Indicagéo
Padroes e rentincias EMC

A configuragdo do acoplamento CC com os inversores SINAMICS V20 ndo é certificada
para utilizacdo em aplicagées UL / cUL.

N&o séo feitas reivindicagdes em relagdo ao desempenho do EMC desta configuracéo.

Inversor SINAMICS V20
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5.6.3.18

Funcionalidade

5.6 Fungdao Comissionamento

Modo de configuragao sobrecarga elevada/baixa (HO/LO)

Configuragao HO/LO de sobrecarga permite que seja selecionado o modo baixo de
sobrecarga para bombas e ventiladores, a mais importante aplicagao do valor alvo do
inversor SINAMICS V20. O modo de sobrecarga baixa pode melhorar a corrente nominal de
saida do inversor e portanto permite que o inversor acione motores de poténcia mais

elevada.
TORQUE | M~ 17 M = Const. M~ f M ~2
Energia p = const. p~f
A
M
isti ———~
Caracteristica V2
/
//
_ P
//

»
L
f

Aplicagdes

Embobinadeiras
Tornos frontais
Maquinas rotativas de
corte

Engrenagem de
guindaste

Esteiras transportado-
ras

Maquinas de
processo que
envolvem laminagao
Fresas rotativas
Plainas
Compressores

Coladeiras com atrito
viscoso
Freios de corrente do
vortice

Bombas
Ventiladores
Centrifugas

Campos de aplicagao tipica
® Sobrecarga elevada: transportadores, agitadores e centrifugas
® Sobrecarga baixa: bombas e ventiladores

Poténcia nominal

Poténcia nominal estimada (modo HO)

18.5 kW

22 kW

Poténcia nominal estimada (modo LO)

22 kW

30 kW

Use o inversor de 22 kW SINAMICS como um exemplo, quando o modo HO estiver
selecionado, significa que a poténcia nominal estimada é 22 kW; quando o modo LO for
selecionado, a poténcia nominal estimada é alterada para 30 kW.

¢ Modo HO

Capacidade de sobrecarga: 150% da corrente nominal de saida para 60 s

Cycle time: 300 s

¢ Modo LO:

Capacidade de sobrecarga: 110% da corrente nominal de saida para 60 s

Cycle time: 300 s

Inversor SINAMICS V20
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5.7 Restaurando os padroes

Parametro de configuragao

Parametro | Fung¢do

Configuragao

P0205
versor

Selecione aplica¢des do in-

Esse par&metro seleciona as aplicagbes do inversor
com a sobrecarga elevada e sobrecarga baixa:

=0: Sobrecarga elevada:

=1: Sobrecarga baixa:

Diagrama de fungao

Sobrecarga permitida
para sobrecarga baixa
(LO)

% A

Sobrecarga permitida
para sobrecarga alta (HO)

A

150% de sobrecarga para 60 s

110% de sobrecarga por 60 s /
Carga base para
150%— / Carga base para 150% 240 s
240's /
>98% 3 94.5%— 3
] ]
| | [ N N | | I I B
T T T T T » T T T T T >
60 120 180 240 300 t 60 120 180 240 300 t
5.7 Restaurando os padrbes
Restaurando os padrdes de fabrica
Parametro Funcédo Configuragao
P0003 Nivel de acesso do usuario =1 (nivel de acesso do usuério-padréo)
P0010 Parametros de comissionamento = 30 (configuragao de fabrica)
P0970 Reset de fabrica = 21: reconfigure o parametro para padrdes de fabrica
apagando os padrdes do usuario caso estejam registrados

Restaurando os padrdes do usuario

Parametro Funcédo Configuragao
P0003 Nivel de acesso do usuario =1 (nivel de acesso do usuario-padrao)
P0010 Parametros de comissionamento = 30 (configuragao de fabrica)
P0970 Reset de fabrica = 1: reconfigure o parametro para padroes do usuario se
armazenados, caso contrario, padroes de fabrica
Apbs a configuragao do parametro P0970, o inversor exibe "8 8 8 8 8" e, em seguida, a tela
mostra "P0970". P0970 e P0010 sao automaticamente redefinidos para seu valor original 0.
Inversor SINAMICS V20
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Comunicagdo com o CLP

O SINAMICS V20 suporta comunicagao com os CLPs Siemens usando USS via RS485.

Pode-se parametrizar se a interface RS485 deve aplicar o protocolo USS ou MODBUS RTU.

USS ¢ a configuragao de barramento-padrao. Um cabo de par retorcido blindado é

recomendado para comunicagao RS485.

Certifique-se de terminar o barramento corretamente colocando um resistor de terminagao

120 R entre os terminais do barramento (P+, N-) do dispositivo em uma extremidade do
barramento e uma rede de terminagéo entre os terminais do barramento do dispositivo na

outra extremidade do barramento. A rede de terminagédo deve ser um resistor de 1,5 k de 10

V a P+, 120 R de P+ a N- e 470 R de N- a 0 V. Uma rede de terminagao adequada esta

disponivel em seu revendedor Siemens.

Mestre Escravo 1 Escravo 2 Escravo 31
® & &
(0]
[0} ©
s PLC V20 V20 g V20
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g o @_ g g
o 8 <5
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Comunica¢do com o CLP

6.1 Comunicagdo por USS

6.1

Comunicacgao por USS

Visao geral

Um PLC (mestre) pode conectar um maximo de 31 inversores (escravos) através da
conexao serial e controla-los com o protocolo de barramento serial USS. Um escravo jamais
pode transmitir sem inicialmente ter sido inicializado pelo mestre de forma que a
transferéncia de informagéao direta entre os escravos individuais n&o é possivel.

Troca de dados:

Palavra d controle

|:> Setpoint principal |:>

V20

PLC

:1] Palavra de estado ]

Valor real principal

As mensagens sao sempre enviadas no seguinte formato (comunicag¢ao half-duplex):
STX | LGE |ADR |1| ------ |n| BCC sTx | Proxima mensagem
mestre

Envio mestre

<

l BCC

138

Partida atrasada

h Envio escravo T .
Tempo de atraso de Partida atrasada
resposta | STX | LGE |ADR |1| ------ |n| BCC
1.b.|t Dados 8-bit 1'b|t 1/2 bits
Iniciar Paridade Parada

Tempo de atraso de resposta: 20 ms

Partida do tempo de atraso: depende da taxa de transmiss&o (tempo minimo de
operagdo para o cordao de 2 caracteres: 0,12 a 2,3 ms)

Sequéncia de transferéncia de mensagem:

— mestre interroga escravo 1, entdo escravo 1 responde

— mestre interroga escravo 2, entdo escravo 2 responde
Caracteres de enquadramento fixo que ndo podem ser alterados:
— 8 bits de dados

— 1 bit de paridade

— 1 ou 2 bits de parada

Inversor SINAMICS V20
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Comunica¢do com o CLP

6.1 Comunicagdo por USS

Abreviatura Significado Comprimento Explicagéo
STX Inicio do texto Caracteres ASCIl | 02 hex
LGE Comprimento do tele- 1 byte Contém o comprimento do
grama telegrama
ADR Enderego 1 byte Contém o enderego do escravo € o
tipo de telegrama (codigo binario)
1. ... n. Caracteres de rede Cada 1 byte Dados de rede, contelidos sdo
dependentes da solicitagdo
BCC Carater de verificagao | 1 byte Caracteres de seguranga de dados
do bloqueio

IDs de solicitagéo e resposta

IDs de solicitagéo e resposta sdo escritos nos bits 12 a 15 da parte PKW (valor ID de

parédmetro) do telegrama USS.

IDs de solicitagdo (mestre - escravo)

ID de solic- | Descricéo ID de resposta

itagéo positiva negativa

0 Sem solicitagao 0 7/8

1 Solicitar valor do parémetro 1/2 7/8

2 Modificar valor do parametro (palavra) 1 7/8

3 Modificar valor do parametro (palavra dupla) 2 7/8

4 Solicitar elemento descritivo 3 7/8

6 Solicitar valor do parametro (matriz) 4/5 7/8

7 Modificar valor do parametro (matriz, palavra) 4 7/8

8 Modificar valor do parédmetro (matriz, palavra dupla) 5 7/8

9 Solicitar numero de elementos da matriz 6 7/8

11 Modificar valor do parametro (matriz, palavra dupla) e armazenarna |5 7/8
EEPROM

12 Modificar valor do parametro (matriz, palavra) e armazenar na 4 7/8
EEPROM

13 Modificar valor do parametro (palavra dupla) e armazenar na 2 7/8
EEPROM

14 Modificar valor do parametro (palavra) e armazenar na EEPROM 1 7/8

IDs de resposta (escravo - mestre)

ID de re- Descrigdo

sposta

0 Sem resposta

1 Transferir valor do parametro (palavra)

2 Transferir valor do parametro (palavra dupla)

3 Transferir elemento descritivo

4 Transferir valor do parametro (matriz, palavra)

Inversor SINAMICS V20
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6.1 Comunicagdo por USS

ID de re- Descrigcao
sposta
5 Transferir valor do parametro (matriz, palavra dupla)
6 Transferir nUmero de elementos da matriz
7 A solicitagdo nao pode ser processada, a tarefa ndo pode ser executada (com numero do erro)
8 Sem status do controlador-mestre / sem direito de alteragéo de parametro para interface PKW
Numeros de erro na ID 7 de resposta (a solicitagdo ndo pode ser processada)
Ne° Descrigao
0 PNU ilegal (namero de parametro ilegal; numero de pardmetro ndo disponivel)
1 O valor do parédmetro ndo pode ser alterado (o parametro é somente de leitura)
2 Limite inferior ou superior violado (limite ultrapassado)
3 Subindice errado
4 Sem matriz
5 Tipo de parametro errado / tipo de dados incorreto
6 Configuragdo nao permitida (o valor do parametro s6 pode ser restaurado a zero)
7 O elemento descritivo ndo pode ser alterado, somente lido
9 Dados descritivos ndo disponiveis
10 Grupo de acesso incorreto
11 Sem direitos de alteracédo de paradmetro. Veja parametro P0927. Deve ter status como controle mestre.
12 Senha incorreta
17 O status de operagao atual do inversor nao permite o processamento da solicitagdo
18 Outro erro
20 Valor ilegal. Solicitagdo de alteragao para um valor que esta dentro dos limites, mas ndo é permitida por outras
razdes (parametro com valores Unicos definidos)
101 O parametro esta atualmente desativado; o parametro ndo tem fungéo no atual status do inversor
102 A largura do canal de comunicagéo é insuficiente para resposta; dependente do numero de PKW e o
comprimento maximo dos dados de rede do inversor
104 Valor de parametro ilegal
105 O paréametro é indexado
106 A solicitagdo ndo esta incluida / a tarefa ndo é suportada
109 Tempo de acesso de solicitagdo PKW esgotado / numero de novas tentativas ultrapassado / espera por
resposta do lado da CPU
110 O valor do parametro ndo pode ser alterado (o parametro esta travado)
200/201 | Limites inferior/superior alterados ultrapassados
202/203 | Sem exibigdo no BOP
204 A autorizagao de acesso disponivel ndo abrange as alteragdes de parametros
300 Os elementos da matriz diferem
Inversor SINAMICS V20
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Configurag6es basicas do inversor

6.1 Comunicagdo por USS

Parametro Funcédo Configuragio
P0010 Parametros de comissionamento = 30: restabelece os ajustes de fabrica
P0970 Reinicializacao de fabrica Possiveis configuragdes:
= 1: reinicializa todos os parametros (ndo padrdes do usuario)
com seus valores padrédo
= 21: reinicializa todos os parametros e todos os padrdes do
usuario ao estado dos valores de fabrica
Observagado: Os parametros P2010, P2011, P2023 mantém
seus valores ap6s uma reinicializagao de fabrica.
P0003 Nivel de acesso do usuario =3
P0700 Selecao de fonte de comando =5: USS / MODBUS em RS485
Padrao de fabrica: 1 (painel do operador)
P1000 Selegéo do ponto de ajuste da =5: USS / MODBUS em RS485
frequéncia Padréo de fabrica: 1 (ponto de ajuste do MOP)
P2023 Selecao do protocolo RS485 = 1: USS (padrao de fabrica)
Observagao: Apos alterar P2023, desligar e ligar o inversor.
Enquanto desliga e liga a alimentacdo, espere até que o LED
apague ou a tela fique em branco (pode levar alguns segundos)
antes de reaplicar a alimentagdo. Se P2023 foi alterado através
do PLC, assegure que a alteragao foi salva para o EEPROM
através de P0971.
P2010[0] Taxa de transmissao USS / MODBUS | Possiveis configuragdes:
= 6: 9600 bps (padrao de fabrica)
=7:19200 bps
= 8: 38400 bps
=12: 115200 bps
P2011[0] Enderegamento USS Configura o enderego Unico para o inversor.
Faixa: 0 a 31 (padrao de fabrica: 0)
P2012[0] Comprimento (dados de processo) PZD | Define o numero de palavras de 16 bits na parte PZD do
USS telegrama USS.
Faixa: 0 a 8 (padrao de fabrica: 2)
P2013[0] Comprimento (valor ID parametro) Define o numero de palavras de 16 bits na parte PKW do
PKW USS telegrama USS.
Possiveis configuragdes:
=0, 3,4: 0, 30u 4 palavras
= 127: comprimento variavel (padrédo de fabrica)
P2014[0] USS / MODBUS tempo de telegrama Se o tempo for definido em 0, nenhuma falha é gerada (isso é,
desligado [ms] watchdog desabilitado).
r2024[0] Estatistica de erro USS / MODBUS O estado da informacao do telegrama no RS485 é relatado
independentemente do protocolo estabelecido em P2023.
r2031[0]
r2018[0...7] CO: PZD do USS / MODBUS em Exibe dados do processo recebidos via USS / MODBUS em

RS485

RS485.

Inversor SINAMICS V20
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Comunica¢do com o CLP

6.2 Comunicag¢do por MODBUS

Parametro Funcédo Configuragio
P2019[0...7] | Cl: PZD para USS / MODBUS em Exibe dados do processo transmitidos via USS / MODBUS em
RS485 RS485.
P2034 MODBUS paridade em RS485 Define a paridade de telegramas MODBUS no RS485.
Possiveis configuragdes:
= 0: sem paridade
= 1: paridade singular
= 2: paridade par
P2035 MODBUS para os bits em RS485 Define o numero de bits de parada em telegramas MODBUS em
RS485
Possiveis configuragdes:
=1: 1 bit de parada
= 2: 2 bits de parada
6.2 Comunicagao por MODBUS
Visao geral
Em MODBUS, somente o mestre pode iniciar a comunicagao e o escravo ira responder a
mesma. Existem dois caminhos para enviar a mensagem para o escravo. Um é o modo
unicast (enderecgo 1 a 247), onde o mestre enderecga diretamente o escravo; o outro € o
modo broadcast (enderego 0), onde o mestre enderega todos os escravos.
Quando um escravo recebeu uma mensagem, que foi enderecada a ele, o codigo de fungéo
Ihe diz o que fazer. Para a tarefa definida pelo codigo de fungao, o escravo pode receber
alguns dados. E para a verificagao de erro, um coédigo CRC também é incluido.
Apds receber e processar uma mensagem unicast, o MODBUS escravo ira enviar uma
resposta, mas somente se nao foi detectado erro na mensagem recebida. Se ocorre um erro
de processamento, o escravo ira responder com uma mensagem de erro. Os seguintes
caracteres de enquadramento fixo em uma mensagem nao podem ser alterados: 8 bits de
dados, 1 bit de paridade e 1 ou 2 bits de parada.
pausar dade dos Dados de Aplicagao parar pausa
dade de Dados do Protocolo
>=35 Endereco s CRC >=35
] slave Codigos de Dados :
carater do funcao 2 bytes carater do
tempo de ; tempo de
execuqéo 1 byte 1 byte 0...252 bytes CRC baixo| CRC alto execugéo

Cédigos de Fungao Suportados
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O SINAMICS V20 é compativel com somente trés cddigos de fungédo. Se uma solicitagao
com um cdédigo de fungao desconhecida é recebida, uma mensagem de erro sera retornada.
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Comunica¢do com o CLP

FC3 - Registros de leitura

6.2 Comunicag¢do por MODBUS

Quando uma mensagem FC = 0x03 é recebida, sdo esperados entéo 4 bytes, a saber, FC3

tem 4 bytes de dados:

® 2 bytes para o endereco de inicio do registro

® 2 bytes para o numero de registros

‘ Byte 4

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 5 | Byte 6 Byte 7 | Byte 8
Endereco FC (0x03) Endereco de partida Numero de registros CRC
Ata | Baixa Ata | Baixa Ata | Baixa
Resposta do inversor
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte N*2 - | Byte N*2 Byte N*2 + | Byte N*2 +
1 1 2
Endereco | FC (0x03) | Numero Registra 1 valor Registra N valores CRC
de bytes Ata | Baixa Alta Baixa Alta Baixa

FC6 - Registrador unico de gravagao

Quando uma mensagem FC = 0x06 é recebida, sdo esperados entdo 4 bytes, a saber, FC6

tem 4 bytes de dados:

® 2 bytes para o endereco de inicio do registro

® 2 bytes para o valor do registrador

Byte 1 Byte 2 Byte 3 ‘ Byte 4 Byte 5 | Byte 6 Byte 7 | Byte 8
Endereco FC (0x06) Endereco de partida Novo valor de registro CRC
Ata | Baixa Ata | Baixa Ata | Baixa
Resposta do inversor
Byte 1 Byte 2 Byte 3 ‘ Byte 4 Byte 5 | Byte 6 Byte 7 | Byte 8
Endereco FC (0x06) Endereco de partida Novo valor de registro CRC
Ata | Baixa Ata | Baixa Ata | Baixa

FC16 - Registros Multiplos de Gravagéao

Quando uma mensagem FC = 0x10 é recebida, sdo esperados entdo 5 + N bytes de dados,
a saber, FC16 tem 5 + N bytes de dados:

e 1 byte para a contagem de bytes

Inversor SINAMICS V20
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2 bytes para o numero de registros

N bytes para os valores dos registros

143



Comunica¢do com o CLP

6.2 Comunicag¢do por MODBUS

Byte 1 Byte2 |Byte3 |Byte4 |Byte5 |Byte6 |[Byte7 Byte N- |Byte N Byte N + | Byte N +
1 1 2

Endereg | FC Endereco de par- Numero de Numero Registra N valores CRC

o] (0x10) tida registros de bytes

Alta | Baixa | Alta | Baixa Alta | Baixa | Alta | Baixa
Resposta do inversor
Byte 1 Byte 2 Byte 3 ‘ Byte 4 Byte 5 | Byte 6 Byte 7 | Byte 8
Endereco FC (0x10) Endereco de partida Numero de registros CRC
Alta ‘ Baixa Alta | Baixa Alta | Baixa

Respostas de Excegéo

144

Se um erro for detectado através do processamento MODBUS, o escravo ira responder com
o FC da solicitagdo, mas com o bit mais significativo do FC alto e com o cddigo de excegao
no campo de dados. No entanto qualquer erro detectado no enderego global 0 n&o resulta
em uma resposta desde que todos os escravos nao podem responder imediatamente.

Se um erro for detectado na mensagem recebida (por exemplo, erro de paridade, CRC
incorreto, etc.), entdo NENHUMA resposta é enviada ao mestre.

Observe que se uma solicitagdo com FC16 for recebida, a qual contém uma gravagao que o
inversor ndo pode realizar (incluindo gravagdo em uma entrada 0), outras gravagdes validas
ainda serao realizadas embora uma resposta de excec¢éo seja retornada.

Os seguintes cédigos de exce¢do MODBUS séo suportados pelo SINAMICS V20:

Cédigo de Nome MODBUS Significado

Excegao

01 Cddigo de funcao ilegal O cadigo de fungéo néo é suportado — apenas
FC3, FC6 e FC16 sao suportados.

02 Endereco de dado ilegal Um enderego invalido foi consultado.

03 Valor de dado ilegal Um valor de dado invalido foi reconhecido.

04 Falha de dispositivo escravo | Um erro irrecuperavel ocorreu enquanto o

dispositivo estava processando a agao.

A tabela mostra os casos em que um coédigo de excegao é retornado:

Descrigdo do erro Cddigo de Excegéo
Cdédigo de Fungao Desconhecido 01
Registros de leitura, que estéo fora da fronteira 02
Registros de gravagao, que esta fora da fronteira 02
Solicitagao de leitura de muitos registros (>125) 03
Solicitagao de gravagéo de muitos registros (>123) 03
Comprimento de mensagem incorreto 03
Gravagao em um registrador somente de leitura 04
Registrador de gravagéo, erro no acesso do parametro 04

Inversor SINAMICS V20
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Comunica¢do com o CLP

6.2 Comunicag¢do por MODBUS

Descri¢do do erro

Cédigo de Excegao

Registrador de leitura, erro no Gerenciador de Parametros 04
Gravagao em uma entrada zero 04
Erro desconhecido 04

Configuragées basicas do inversor

Parametro Fungao Configuragao
P0010 Parametros de comissionamento = 30: restabelece os ajustes de fabrica
P0970 Reinicializac&o de fabrica Possiveis configuragdes:
= 1: reinicializa todos os paradmetros (ndo padrdes do usuario)
com seus valores padréao
= 21: reinicializa todos os parametros e todos os padrdes do
usudrio ao estado dos valores de fabrica
Observagao: Os parametros P2010, P2021, P2023 mantém
seus valores apds uma reinicializagao de fabrica.
P0003 Nivel de acesso do usuario =3
P0700 Selegéo de fonte de comando =5: USS / MODBUS em RS485
Padrao de fabrica: 1 (painel do operador)
P2010[0] Taxa de transmissao USS / MODBUS Possiveis configuragdes:
= 6: 9600 bps (padrao de fabrica)
=7:19200 bps
= 8: 38400 bps
=12 115200 bps
P2014[0] USS / MODBUS tempo de telegrama Se o tempo for definido em 0, nenhuma falha é gerada (isso é,
desligado [ms] watchdog desabilitado).
P2021 Enderegcamento MODBUS Configura o enderego Unico para o inversor.
Faixa: 1 a 247 (padrao de fabrica: 1)
P2022 Tempo de resposta do MODBUS [ms] | Faixa: 0 a 10000 (padrao de fabrica: 1000)
P2023 Selegéo do protocolo RS485 = 2: Modbus
Padrao de fabrica: 1 (USS)
Observagao: Apos alterar P2023, desligar e ligar o inversor.
Enquanto desliga e liga a alimentagao, espere até que o LED
apague ou a tela fique em branco (pode levar alguns segundos)
antes de reaplicar a alimentagdo. Se P2023 foi alterado através
do PLC, assegure que a alteragao foi salva para o EEPROM
através de P0971.
r2024[0] Estatistica de erro USS / MODBUS O estado da informacao do telegrama no RS485 é relatado
independentemente do protocolo estabelecido em P2023.
r2031[0]
r2018J[0...7] CO: PZD do USS / MODBUS em Exibe dados do processo recebidos via USS / MODBUS em
RS485 RS485.
P2019[0...7] |ClI: PZD para USS / MODBUS em Exibe dados do processo transmitidos via USS / MODBUS em

RS485

RS485.
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6.2 Comunicag¢do por MODBUS

Parametro

Funcédo

Configuragio

P2034

MODBUS paridade em RS485

Define a paridade de telegramas MODBUS no RS485.
Possiveis configuragdes:

= 0: sem paridade

= 1: paridade singular

= 2: paridade par

P2035

MODBUS para os bits em RS485

Define o numero de bits de parada em telegramas MODBUS em
RS485

Possiveis configuragdes:
= 1: 1 bit de parada
= 2: 2 bits de parada

Tabela de Mapeamento

O inversor SINAMICS V20 é compativel com duas séries de registros (40001 a 40062,
40100 a 40522) como na tabela exibida abaixo. "R", "W", "R/W" na coluna acesso
representa leitura, escrita, leitura/escrita.

HSW (ponto de ajuste de velocidade), HIW (velocidade atual), STW (palavra de controle),
ZSW (palavra de status) referido ao dado de controle. Para mais informagoes, veja os

parametros r2018 e P2019 no Capitulo "Lista de paradmetros (Pagina 151)".

"

N°. do registrador Descrigao Aces | Uni- | Fator de | Faixa ou texto Leitura Gravagdo
Inversor | MODBUS SO dade | escala On/Off

0 40001 TEMPO WDOG RW [ms |1 0 - 65535 - -

1 40002 ACAO WDOG RW |- 1 - - -

2 40003 REF FREQ R/W | % 100 0.00 - 100.00 HSW HSW

3 40004 OPER HABIL R/W |- 1 0-1 STW:3 STW:3

4 40005 CMD AV REV R/W |- 1 0-1 STW:11 | STW:11

5 40006 INiCIO CMD R/W |- 1 0-1 STW:0 STW:0

6 40007 CONF FALHA R/W |- 1 0-1 STW:7 STW:7

7 40008 REF PON AJ PID R/W | % 100 -200.0 - 200.0 P2240 P2240

8 40009 HABILITA PID R/W |- 1 0-1 r0055.8 | (BICO) P2200
9 40010 LMT CORRENTE RW | % 10 10.0 - 400.0 P0640 P0640

10 40011 TEMPO ACEL R/W |s 100 0.00 - 650.0 P1120 P1120

11 40012 TEMPO DESAC R/W |s 100 0.00 - 650.0 P1121 P1121

12 40013 (Reservado)

13 40014 SAIDA DIGITAL 1 R/W |- 1 ALTA BAIXA | r0747.0 |(BICO) P0731
14 40015 SAIDA DIGITAL 2 R/W |- 1 ALTA BAIXA | r0747.1 (BICO) P0O732
15 40016 REF FREQ R/W | Hz 100 1.00 - 550.00 P2000 P2000

16 40017 LMT SUP PID RW | % 100 -200.0 - 200.0 P2291 P2291

17 40018 LMT INF PID R/W | % 100 -200.0 - 200.0 P2292 P2292

18 40019 GAN P R/W |- 1000 0.000 - 65.000 P2280 P2280

19 40020 GAN | R/W |s 1 0-60 P2285 P2285

20 40021 GAN D R/W |- 1 0-60 P2274 P2274
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6.2 Comunicag¢do por MODBUS

N°. do registrador Descrigao Aces | Uni- | Fator de | Faixa ou texto Leitura Gravagao
Inversor | MODBUS SO dade | escala On/Off
21 40022 GAN FEEDBK R/W | % 100 0.00 - 500.00 P2269 P2269
22 40023 PASS BAIX R/W |- 100 0.00 - 60.00 P2265 P2265
23 40024 SAIDA FREQ R Hz 100 -327.68 - 327.67 r0024 r0024
24 40025 VELOC R RPM |1 -16250 - 16250 r0022 r0022
25 40026 CORRENTE R A 100 0-163.83 r0027 r0027
26 40027 TORQUE R Nm | 100 -325.00 - 325.00 r0031 r0031
27 40028 POT REAL R kw | 100 0-327.67 r0032 r0032
28 40029 TOTAL KWH R kWh |1 0 - 32767 r0039 r0039
29 40030 VOLTS BARR CC R \Y, 1 0- 32767 r0026 r0026
30 40031 REFERENCIA R Hz 100 -327.68 - 327.67 r0020 r0020
31 40032 POT NOMINAL R kw | 100 0-327.67 r0206 r0206
32 40033 VOLTS SAIDA R \Y, 1 0- 32767 r0025 r0025
33 40034 AVAN REV R - 1 AV REV ZSW:14 | ZSW:14
34 40035 PARAR OPE R - 1 PARE EXECU | ZSW:2 ZSW:2
CAO
35 40036 FREQ MAX AT R - 1 MAX NO ZSW:10 | ZSW:10
36 40037 MODO CONTROLE R - 1 SERIAL |LOCAL |ZSW:9 ZSW:9
37 40038 HABIL R - 1 LIGAR |DESLIG |ZSW:0 ZSW:0
AR
38 40039 PRONTO PARA R - 1 PRONT | DESLIG |ZSW:1 ZSW:1
OPERAR 0} AR
39 40040 ENT ANALOGICA 1 R % 100 -300.0 - 300.0 r0754[0] | r0754[0]
40 40041 ENT ANALOGICA 2 R % 100 -300.0 - 300.0 r0754[1] | r0754[1]
41 40042 SAIDA ANALOGICA 1 |R % 100 -100.0 - 100.0 r0774[0] | r0774[0]
43 40044 FREQ REAL R % 100 -100.0 - 100.0 HIW HIW
44 40045 SAIDA PON AJ PID R % 100 -100.0 - 100.0 r2250 r2250
45 40046 SAIDA PID R % 100 -100.0 - 100.0 r2294 r2294
46 40047 FEEDBACK PID R % 100 -100.0 - 100.0 r2266 r2266
47 40048 ENT DIGITAL 1 R - 1 ALTA BAIXA |r0722.0 |r0722.0
48 40049 ENT DIGITAL 2 R - 1 ALTA BAIXA | r0722.1 r0722.1
49 40050 ENT DIGITAL 3 R - 1 ALTA BAIXA |r0722.2 |r0722.2
50 40051 ENT DIGITAL 4 R - 1 ALTA BAIXA |r0722.3 |r0722.3
53 40054 FALHA R - 1 FALHA |DESLIG |ZSW:3 ZSW:3
AR
54 40055 ULTIMA FALHA R - 1 0- 32767 r0947[0] |r0947[0]
55 40056 1. FALHA R - 1 0- 32767 r0947[1] | r0947[1]
56 40057 2. FALHA R - 1 0 - 32767 r0947[2] |r0947[2]
57 40058 3. FALHA R - 1 0 - 32767 r0947[3] |r0947[3]
58 40059 ALARME R - 1 ADVER | OK ZSW:7 ZSW:7
T
59 40060 ULTIMA ADVERT R - 1 0- 32767 r2110 r2110
60 40061 VER INVERSOR R - 100 0.00 - 327.67 r0018 r0018
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N°. do registrador Descrigao Aces | Uni- | Fator de | Faixa ou texto Leitura Gravagao
Inversor | MODBUS SO dade | escala On/Off

61 40062 MODELO ACIONAM |R - 1 0-32767 r0201 r0201

99 40100 STW R/W |- 1 PZD 1 PzD 1
100 40101 HSW R/W |- 1 PzD 2 PzD 2
109 40110 ZSW R - 1 PZD 1 PZD 1
110 40111 HIW R - 1 PzD 2 PzD 2
199 40200 SAIDA DIGITAL 1 R/W |- 1 ALTA BAIXA | r0747.0 |(BICO) P0731
200 40201 SAIDA DIGITAL 2 R/W |- 1 ALTA BAIXA | r0747.1 (BICO) P0732
219 40220 SAIDA ANALOGICA 1 |R % 100 -100.0 - 100.0 r0774[0] | r0774[0]
239 40240 ENT DIGITAL 1 R - 1 ALTA BAIXA |r0722.0 |(r0722.0
240 40241 ENT DIGITAL 2 R - 1 ALTA BAIXA | r0722.1 r0722.1
241 40242 ENT DIGITAL 3 R - 1 ALTA BAIXA |r0722.2 |r0722.2
242 40243 ENT DIGITAL 4 R - 1 ALTA BAIXA |r0722.3 |r0722.3
259 40260 ENT ANALOGICA 1 R % 100 -300.0 - 300.0 r0754[0] | r0754[0]
260 40261 ENT ANALOGICA 2 R % 100 -300.0 - 300.0 r0754[1] | r0754[1]
299 40300 MODELO INVERSOR |R - 1 0-32767 r0201 r0201
300 40301 VER INVERSOR R - 100 0.00 - 327.67 r0018 r0018
319 40320 POT NOMINAL R kw 100 0-327.67 r0206 r0206
320 40321 LMT CORRENTE RW | % 10 10.0 - 400.0 P0640 P0640
321 40322 TEMPO ACEL R/W |s 100 0.00 - 650.0 P1120 P1120
322 40323 TEMPO DESAC R/W |s 100 0.00 - 650.0 P1121 P1121
323 40324 REF FREQ R/W | Hz 100 1.00 - 650.0 P2000 P2000
339 40340 REFERENCIA R Hz 100 -327.68 - 327.67 r0020 r0020
340 40341 VELOC R RPM | 1 -16250 - 16250 r0022 r0022
341 40342 SAIDA FREQ R Hz 100 -327.68 - 327.67 r0024 r0024
342 40343 VOLTS SAIDA R \% 1 0-32767 r0025 r0025
343 40344 VOLTS BARR CC R \Y 1 0-32767 r0026 r0026
344 40345 CORRENTE R A 100 0-163.83 r0027 r0027
345 40346 TORQUE R Nm | 100 -325.00 - 325.00 r0031 r0031
346 40347 POT REAL R kw 100 0-327.67 r0032 r0032
347 40348 TOTAL KWH R kWh |1 0-32767 r0039 r0039
348 40349 HAND AUTO R - 1 HAND | AUTO r0807 r0807
399 40400 FALHA 1 R - 1 0-32767 r0947[0] | r0947[0]
400 40401 FALHA 2 R - 1 0-32767 r0947[1] | r0947[1]
401 40402 FALHA 3 R - 1 0-32767 r0947[2] | r0947[2]
402 40403 FALHA 4 R - 1 0-32767 r0947[3] | r0947[3]
403 40404 FALHA 5 R - 1 0-32767 r0947[4] | r0947[4]
404 40405 FALHA 6 R - 1 0-32767 r0947[5] | r0947[5]
405 40406 FALHA 7 R - 1 0-32767 r0947[6] |r0947[6]
406 40407 FALHA 8 R - 1 0-32767 r0947[7] | r0947[7]
407 40408 ALARME R - 1 0-32767 r2110[0] | r2110[0]
498 40499 COD ERRO PRM R - 1 0-254 - -
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6.2 Comunicag¢do por MODBUS

N°. do registrador Descrigao Aces | Uni- | Fator de | Faixa ou texto Leitura Gravagao
Inversor | MODBUS SO dade | escala On/Off

499 40500 HABILITA PID R/W |- 1 0-1 r0055.8 | (BICO) P2200
500 40501 REF PON AJ PID RW | % 100 -200.0 - 200.0 P2240 P2240
509 40510 PASS BAIX R/W |- 100 0.00-60.0 P2265 P2265
510 40511 GAN FEEDBK R/W | % 100 0.00 - 500.00 P2269 P2269
511 40512 GAN P R/W |- 1000 0.000 - 65.000 P2280 P2280
512 40513 GAN | R/W |s 1 0-60 P2285 P2285
513 40514 GAN D R/W |- 1 0-60 P2274 P2274
514 40515 LMT SUP PID R/W | % 100 -200.0 - 200.0 P2291 P2291
515 40516 LMT INF PID RW | % 100 -200.0 - 200.0 P2292 P2292
519 40520 SAIDA PON AJ PID R % 100 -100.0 - 100.0 r2250 r2250
520 40521 FEEDBACK PI R % 100 -100.0 - 100.0 r2266 r2266
521 40522 SAIDA PID R % 100 -100.0 - 100.0 r2294 r2294

Exemplo de programa

O programa abaixo da um exemplo de calculo do CRC para MODBUS RTU.
unsigned int crc 16 (caractere sem sinal *buffer, sem sinal
comprimento int)
{
unsigned int i, Jj, temp bit, temp int, crc;
crc = OxXFFFF;
para (1 = 0; 1 comprimento; i++ )
{
temp int = (caréacter sem sinal) *buffer++;
crc "= temp int;
para ( j = 0; j < 8; j++ )
{
temp bit = crc & 0x0001;
crc >>= 1;
se ( temp bit != 0 )
crc = 0xA001;
}

Mudanca de escala de parametro

Devido os limites dos dados inteiros no protocolo MODBUS, é necessario converter os
parametros do inversor antes de transmiti-los. Isto ocorre por escalonamento, de forma que
um parametro que possui uma posigao apés o ponto decimal, € multiplicado por um fator,
para eliminar a parte fracionaria. O fator de escala € como definido na tabela acima.
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Parametros BICO

Falha

150

A atualizagéo de parédmetros BICO também deve ser executado no processamento do
parédmetro no segundo plano. Por causa das limitagdes do valor de registro, somente sera
possivel gravar um ‘0’ ou um ‘1’ para o parametro BICO. Isto ira ajustar a entrada BICO para
um valor estatico ou ‘0’ ou ‘1’. A conexao prévia para um outro parametro foi perdida. A
leitura do parametro BICO ira retornar o valor da poténcia de saida BICO.

Por exemplo: MODBUS numero de registro 40200. Gravando um valor 0 ou 1 que o registro
ira ajustar o BICO entrada P0731 estaticamente para esse valor. A leitura ira retornar a
saida BICO que esta armazenada em r0747.0.

O inversor exibe a falha F72 se as seguintes 3 condi¢gbes ocorrem:
® O parametro P2014 (tempo de telegrama USS / MODBUS desativado) ndo for igual a 0
® Dados de processo foram recebidos do mestre desde a ativagao do inversor

e O tempo entre recepcdes de dois telegramas de dados de processo ultrapassa o valor de
P2014.
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7.1 Introdugdo aos parametros

Ndmero do parametro
Numeros prefixados com um "r" indicam que o parametro € "somente de leitura".
Numeros prefixados com um "P" indicam que o parametro é "gravavel".

[indice] indica que o parametro € um parametro indexado e especifica a faixa dos indices
disponiveis. Se o indice for [0...2] e o significado nao ¢ listado entdo consulte "Conjunto de
dados".

.0...15 indica que o parametro tem varios bits, que podem ser avaliados ou conectados
individualmente.

Conjunto de dados

Indicagéo

O capitulo "indice" no final desse manual fornece uma listagem completa dos parametros
CDS/DDS.

No inversor, os parametros que sao utilizados para definir as fontes para comandos e
pontos de ajuste sdo combinados no Conjunto de Dados de Comando (CDS) e os
parametros para o controle de circuito aberto e circuito fechado do motor sdo combinados
no Conjunto de Dados do Inversor (DDS).

O inversor pode ser operado de diferentes fontes de sinal comutando sobre os conjuntos de
dados de comando. Quando comutar sobre o conjunto de dados do inversor, € possivel
comutar entre diferentes configuragdes do inversor (tipo de controle, motor).

Trés configuragdes independentes sao possiveis para cada conjunto de dados. Essas
configuracdes podem ser feitas usando o indice [0...2] do parametro particular.

indice CDS DDS

[0] Conjunto de dados de comando 0 Conjunto de dados do inversor 0
11 Conjunto de dados de comando 1 Conjunto de dados do inversor 1
[2] Conjunto de dados de comando 2 Conjunto de dados do inversor 2
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7.1 Infrodugdo aos pardmetros

SINAMICS V20 possui uma fungéo de copia integrada que é utilizada para transferir
conjunto de dados. Isso pode ser utilizado para copiar pardmetros CDS / DDS
correspondentes a aplicagao particular.

Copiar CDS Copiar DDS Observagoes:
P0809[0] P0819[0] O conjunto de dados que deve ser copiado (fonte)
P0809[1] P0819[1] O conjunto de dados no qual os dados devem ser
copiados (alvo)
P0809[2] P0819[2] = 1: Inicia copia
= 0: Cdpia concluida

Por exemplo, cépia de todos os valores de CDS0 a CDS2 pode ser realizada pelo seguinte
procedimento:

1. Conjunto P0809[0] = 0: cépia de CDSO0
2. Conjunto P0809[1] = 2: cépia para CDS2
3. Conjunto P0809[2] = 1: Iniciar copia

Conjunto de dados de comando

Os conjuntos de dados de comando sao alterados usando os parametros BICO P0810 e
P0811, por meio dos quais o conjunto de dados de comando é exibido no parametro r0050.
A alteracgao é possivel em ambos os estados "Pronto" e "Funcionar".

P0810=0 CDSO0
P0811 =0
P0810 =1 CDS1
P0811 =0
P0810=0o0u 1 CDS2
P0811 =1

Conjunto de dados do inversor

Os conjuntos de dados do inversor sao alterados usando os parametros BICO P0820 e
P0821, por meio dos quais o conjunto de dados do inversor é exibido no pardmetro r0051.
Conjunto de dados do inversor somente podem ser alterados no estado "Pronto".

P0820 =0 DDSO
P0821 =0
P0820 =1 DDS1
P0821 =0
P0820=0ou 1 DDS2
P0821 =1
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7.1 Infrodugdo aos pardmetros

Bl, BO, CI, CO, CO / BO nos nomes de parametros

Indicagéo

O capitulo"indice" no final desse manual fornece grupos dos parametros BICO.

Certos nomes de parametros incluem os seguintes prefixos abreviados: Bl, BO, Cl, CO e
CO / BO seguidos por dois pontos. Essas abreviagées possuem os seguintes significados:

Bl

P9999

c

Entrada do binector: O parametro seleciona a fonte de um sinal binario

Cada parametro Bl pode ser conectado na entrada com qualquer parametro BO
ou CO/BO.

BO

r9999

Saida do binector: O parametro conecta como um sinal binario
Cada paréametro BO pode ser conectado na saida com qualquer parametro BI.

Cl

19999
(999:9)

Entrada do conector: O parédmetro seleciona a fonte de um sinal analdgico

Cada parametro CI pode ser conectado na entrada com qualquer parametro
CO ou CO/BO.

CO

79999 [99]

Saida do conector: O parametro conecta como um sinal analégico
Cada paréametro CO pode ser conectado na saida com qualquer pardmetro Cl.

CO/BO

r9999
r9999

Conector / saida do binector: O parametro conecta como um sinal analégico e /
ou como um sinal binario

Cada parédmetro CO/BO pode ser conectado na saida com qualquer parametro
Bl ou CI.

Exemplo de BICO

=

DI2

Bit: 0 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
10722 |DI1|DI2|DI3PI4| | | | | | | |DI5|DI6|

@ P0702 = 99 (ativa BICO do DI2)

(2) P0731 = 722.1 (Link DO1 do DI2)
P0731

— r0722.1 ) ) Fo-

link virtual entre DI2 e DO1

BICO ou a tecnologia de interconexao binaria pode ajudar o usuario a conectar fungao
interna e valores para realizar mais recursos personalizados.
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7.1 Infrodugdo aos pardmetros

A funcionalidade BICO é um modo diferente mais flexivel de configurar e combinar fungdes
de entrada e saida. Ela pode ser utilizada na maioria dos casos em conjunto com nivel de
acesso simples 2 configuracoes.

O sistema BICO permite programar fungdes complexas. Relagdes booleanas e matematicas
podem ser configuradas entre entradas (digitais, analdgicas, serial etc) e saidas (corrente
do inversor, frequéncia, saida analdgica, saidas digitais, etc.).

O parametro padrao ao qual um parametro Bl ou Cl esta conectado € mostrado na coluna
de padrao de fabrica da lista de parametros.

Nivel de acesso (P0003)

Define o nivel de acesso do usuario aos conjuntos de pardmetros.

Nivel de Descrigao Observagoes:
acesso
0 Lista de parametros definidos | Define um conjunto limitado de parametros aos quais
pelo usuario o usuario final tera acesso. Consulte o item P0013
para mais detalhes sobre seu uso. Consulte P0013
para detalhes sobre utilizagao.
1 Padréo Permite o acesso aos parametros usados com mais
frequéncia.
2 Estendido Permite um acesso mais estendido a mais
parametros.
Perito Somente para usudrios especializados.
Servigo Usado apenas por pessoal de servigo autorizado e
protegido por senha.

Tipo de dados

Os tipos de dados disponiveis sdo mostrados na tabela abaixo.

us

8 bits sem sinal

u16

16 bits sem sinal

U3z

32 bits sem sinal

116

16 bits inteiro

132

32 bits inteiro

Flutuante

Numero com ponto flutuante de 32 bits

154
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Escalonamento

7.1 Infrodugdo aos pardmetros

Dependendo do tipo de dados do pardmetro de entrada BICO (dreno de sinal) e do
parédmetro de saida BICO (origem do sinal), as seguintes combinagdes sao possiveis
quando da criagao de interconexdes BICO:

Parametro de entrada BICO

Parametro ClI Parametro Bl
Parametro de saida U32/116 U32/132 U32 / Flutuagao U32/Bin
BICO
CO: U8 v N - -
CO: U16 v N - -
CO: U32 v N - -
CO: 116 v N - -
CO: 132 v N - -
CO: Flutuante v N N -
BO: U8 - - - N
BO: U16 - - - N
BO: U32 - - - v
BO: 116 - - - N
BO: 132 - - - N
BO: Flutuante - - - -
Legenda:
+: Interconexdo BICO permitida
-: Interconexao BICO nao permitida

Especificacdo da quantidade de referéncia com a qual o valor do sinal sera convertido
automaticamente.

Quantidades de referéncia correspondendo a 100% sao requeridas para a representagao de
unidades fisicas como porcentagens. Essas quantidades de referéncia sédo introduzidas em
P2000 a P2004.

Além de P2000 a P2004, as seguintes normalizagdes sao usadas:

e TEMP: 100 °C =100 %

e PORCENTAGEM: 1.0 =100 %

® 4000H: 4000 hex = 100 %

Pode ser modificado

Estado do inversor no qual o parametro ¢é alterado. Trés estados sao possiveis:
e Comissionamento: C, C(1) ou C(30)

® Execucao: U

® Pronto para operar: T

Isso indica quando o parametro pode ser alterado. Um, dois ou todos os trés estados podem
ser especificados. Se todos os trés estados sao especificados, isto significa que é possivel
alterar esse parametro configurando em todos os trés estados do inversor. C exibe o
parametro que é alteravel qualquer que seja igual o P0010; C(1) exibe que o parametro é
alteravel somente quando P0010 = 1; C(30) exibe que o pardmetro € alteravel somente
quando P0010 = 30.
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7.2 Lista de parémetros

7.2 Lista de parametros
Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser | Mudanga | Conjunto | Tipo Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
r0002 Estado do inversor - - - - - u16 2

Exibe o estado real do inversor.

0 Modo de comissionamento (P0010 * 0)
1 Inversor pronto
2 Falha do inversor ativa
3 Inversor iniciando (visivel apenas durante pré-carga do link CC)
4 Inversor operando
5 Parando (desacelerando)
6 Inversor inibido
P0003 Nivel de acesso do 0-4 1 urT - - u16 1
usuario

Define o nivel de acesso do usuario aos conjuntos de pardmetros.

Lista de parédmetros definidos pelo usuério - veja P0013 para detalhes sobre
utilizagao

Padréo: Permite o acesso aos pardmetros usados com mais frequéncia

Estendido: Permite acesso estendido, por exemplo, as fung¢des I/O do inversor

Técnico: Somente para uso de técnicos

AW IN|~

Servigo: Usado apenas pelo servigo autorizado e protegido por senha
P0004 Filtro do Parametro |0 - 24 0 U T - - lute [+

Filtra parémetros de acordo com a funcionalidade para habilitar uma abordagem mais destacada do
comissionamento.

0 Todos os parametros

2 Inversor

3 Motor

5 Aplicativo de tecnologia/unidades
7 Comandos, I/O binaria

8 Entrada analdgica e saida analdgica
10 Canal do ponto de ajuste / RFG
12 Funcdes do inversor

13 Controle do motor

19 Identificagao do motor

20 Comunicagéo

21 Alertas / falhas / monitoramento
22 Controlador da tecnologia

24 Lista de pardmetros modificados
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7.2 Lista de pardmetros

Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanga | Conjunto | Tipo Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
P0007 Tempo de atraso da 0-2000 0 urT - - u16 3
luz de fundo
Define o periodo de tempo ap6s o qual a luz de fundo do display do painel do operador desliga se
nenhum botao for pressionado.
0 Luz de fundo sempre ligada
1-2000 Numero de segundos apds os quais a luz de fundo desliga.
PO010 Parametros de comis- |0 - 30 0 T - - u16 1
sionamento
Filtra parametros de maneira que apenas aqueles relacionados com um grupo funcional em particular sao
selecionados.
0 Pronto:
1 Comissionamento rapido
2 Inversor
29 Download
30 Configuragéo de fabrica
Dependéncia: | Reinicializagdo com 0 para o inversor operar.
P0003 (nivel de acesso do usuario) também determina o acesso a parametros.
Observagdo: |« P0010 =1
O inversor pode ser comissionado muito rapidamente e facilmente configurando PO010 = 1. Em
seguida apenas os parametros importantes (por exemplo: P0304, P0305, etc.) séo visiveis. Os valores
desses parametros devem ser inseridos um apos o outro. O final do comissionamento rapido e o inicio
do célculo interno deve ser executado configurando P3900 = 1 - 3. Em seguida o parametro P0O010 e
P3900 restabelecido automaticamente para zero.
e P0010=2
Apenas para finalidade de servigo.
e P0010=30
Ao reinicializar os pardmetros ou valores padrdo do usuério do inversor, P0010 deve ser definido
como 30.
Reinicializar os parédmetros sera iniciado ao configurar parametro P0970 = 1. O inversor ira reinicializar
automaticamente todos seus parametros para suas configuragdes padrdo. Isso pode se mostrar
benéfico se enfrentar problemas durante a configuragédo e desejar iniciar novamente.
Reinicializar os valores padrao do usuario sera iniciado ao configurar parametro P0970 = 21. O
inversor ira reinicializar automaticamente todos seus parametros para suas configuragdes padrao de
fabrica. A duragdo da configuracéo de fabrica sera de cerca de 60 segundos.
P0011 Trava para parametro |0 - 65535 0 urT - - u16 3
definido pelo usuario
Veja P0013
P0012 Chave para parametro | 0 - 65535 0 urT - - u16 3
definido pelo usuario

Veja P0013
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7.2 Lista de parémetros

Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser | Mudanga | Conjunto | Tipo Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
P0013][0...19] | Parametro definido 0 - 65535 [0..16]0 |U, T - u16 3
pelo usuario [1713
[18] 10
[19] 12

Define um conjunto limitado de parametros aos quais o usuario final tera acesso.

Instrugdes para uso:

1. Configure PO003 = 3 (usuario especializado).

2. Va para P0013 indices 0 a 16 (lista do usuario)

3. Insira em P0013 indices 0 a 16 os paradmetros a serem visiveis na lista definida pelo usuario.

Os seguintes valores sdo fixos e ndo podem ser alterados:

- P0013 indice 17 = 3 (nivel de acesso do usuario)

- P0013 indice 18 = 10 (filtro de pardmetro de comissionamento)

- P0013 indice 19 = 12 (chave para parametro definido pelo usuario)

4. Configure PO003 = 0 para ativar o parametro definido pelo usuario.

indice: [0] 1° parametro do usuario
[1] 2° parametro do usuario
[19] 20° parametro do usuario

Dependéncia: | Primeiro, configure P0011 ("trava") com um valor diferente e depois P0012 ("chave") para evitar
alteragdes no parametro definido pelo usuario.

Em seguida, configure PO003 com 0 para ativar a lista definida pelo usuario.

Quando travado e o parametro definido pelo usuério estiver ativado, a Unica maneira de sair do parametro
definido pelo usuario (e visualizar outros parametros) é definir P0012 ("chave") com o valor em P0011
("trava").

P0014[0..2] |Modo armazenar | 0-1 o luT |- lute |3
Configure o modo de armazenamento para parametros. O modo de armazenamento pode ser configurado
para todas as interfaces sob "indice".

0 Volatil (RAM)
1 Nao volatil (EEPROM)

indice: [0] USS/Modbus em RS485
[1] USS em RS232 (reservado)

[2] Reservado

Observagdo: | Uma requisicdo de armazenamento independente pode ser parte da comunicagéo de série (por exemplo,
PKE bits 15-12 do protocolo USS). Consulte a tabela abaixo para uma influéncia na configuragéo de
P0014.

Valor de P0014 [x] Solicitagdo de armazenamento via USS Resultado
RAM EEPROM EEPROM
EEPROM EEPROM EEPROM
RAM RAM RAM
EEPROM RAM EEPROM
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7.2 Lista de pardmetros

Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanga | Conjunto | Tipo Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel

1. P0014 sera sempre armazenado no EEPROM.

2. P0014 nao sera alterado executando uma reinicializagdo com os valores de fabrica (P0010 =30 e
P0970 = 1).

Ao transferir o pardmetro P0014, o inversor usa seu processador para realizar os calculos internos.
Comunicagdes - tanto via USS, bem como através do Modbus - sdo interrompidos durante o tempo
que leva para fazer esses calculos.

r0018 Versao de firmware - - - - - Flutu- |1
ante

Exibe o nimero da versao do firmware instalado.

r0019.0...14 | CO/BO: Palavrade |- - - - - u16 3
controle do painel do
operador

Exibe o status do comando do painel do operador. As configuragbes abaixo sdo usadas como codigos
"fonte" para controle do teclado ao conectar a parametros de entrada BICO.

Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
00 ON / OFF1 Sim Nao
01 OFF2: Parada elétrica Nao Sim
08 JOG direito Sim Nao
11 Reverso (inversdo do ponto de ajuste) Sim Nao
13 MOP acima do potencidémetro do motor Sim Nao
14 MOP abaixo do potenciémetro do motor Sim Nao

Observagdo: | Quando a tecnologia BICO é usada para atribuir fungdes aos botdes do painel, este pardmetro exibe o
status real do comando pertinente.

r0020 CO: Ponto de ajuste | - - - - - Flutu- |3
de frequéncia antes ante
do RFG [HZz]

Exibe o ponto de ajuste de frequéncia atual (fungédo de entrada da rampa do gerador). Este valor esta
disponivel filtrado (r0020) e nao filtrado (r1119). O ponto de ajuste de frequéncia atual apds RFG é exibido

em r1170.
r0021 CO: Frequéncia real - - - - - Flutu- |2
com filtro [HZ] ante

Exibe a frequéncia real de saida do inversor (r0024) excluindo a compensacgao de deslizamento (e
amortecimento de ressonancia, limitagao de frequéncia no modo V/f).

r0022 Velocidade real do - - - - - Flutu- |3
rotor filtrada [RPM] ante

Exibe a velocidade calculada do rotor baseada em r0021 (frequéncia de saida filtrada [Hz] x 120 / nimero
de polos). O valor é atualizado a cada 128 ms.

Observacgdo: | Este calculo ndo leva em consideragao o deslizamento dependente da carga.

r0024 CO: Frequéncia de - - - - - Flutu- |3
saida real filtrada [HZ] ante

Exibe a frequéncia de saida real filtrada (compensagéo de escorregamento, amortecimento de
ressonancia e limitagéo de frequéncia estao incluidas). Consulte também r0021. Este valor est4 disponivel
filtrado (r0024) e nao filtrado (r0066).
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7.2 Lista de parémetros

Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser | Mudanga | Conjunto | Tipo Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
r0025 CO: Tensdo de saida | - - - - - Flutu- |2
real [V] ante
Exibe a tenséo filtrada [rms] aplicada ao motor. Este valor esta disponivel filtrado (r0025) e néo filtrado
(r0072).
r0026[0] CO: Tens3ao real - - - - - Flutu- |2
filtrada do link CC [V] ante
Exibe a tenséo filtrada do link CC. Este valor esta disponivel filtrado (r0026) e nao filtrado (r0070).
indice: [0] | Compensacgao do canal de tensdo CC
Observagdo: |r0026[0] = Tenséao do link CC principal
r0027 CO: Corrente de saida | - - - P2002 - Flutu- |2
real [A] ante
Exibe valor rms da corrente do motor. Este valor esta disponivel filtrado (r0027) e nao filtrado (r0068).
r0028 CO: Médulo de - - - P2002 - Flutu- |4
corrente do motor ante
Exibe o valor rms de corrente do motor calculada a partir da corrente do link CC.
r0031 CO: Torque real - - - - - Flutu- |2
filtrado [Nm] ante
Exibe o torque elétrico. Este valor esta disponivel filtrado (r0031) e nao filtrado (r0080).
Observagdo: | O torque elétrico ndo é o mesmo que o torque mecanico que pode ser medido no eixo. Devido o atrito do
vento e fricgdo uma parte do torque elétrico é perdida no motor.
r0032 CO: Poténcia real - - - r2004 - Flutu- |2
filtrada ante
Exibe a poténcia do eixo (mecénica). O valor é exibido em [kW] ou [hp] dependendo da configuragao para
P0100 (operacao para Europa / América do Norte).
P_mech=2*Pi*f*M -->
r0032[kW] = (2 * Pi/ 1000) * (r0022 / 60)[1 / min] * rO031[Nm]
r0032[hp] = r0032[kW] /0,75
r0035[0...2] CO: Temperaturareal |- - - - DDS Flutu- |2
do motor [°C] ante
Exibe a temperatura calculada do motor.
r0036 CO: Utilizagao de - - - PORCEN | - Flutu- |3
sobrecarga do TAGEM ante
inversor [%]
Exibe a utilizagao de sobrecarga do inversor calculada por meio do modelo I4t.
O valor 12t real em relagdo ao valor |12t maximo possivel fornece a utilizagdo em [%].
Se a corrente ultrapassar o Limite para P0294 (alarme de sobrecarga 12t do inversor), um alerta A505 (12
do inversor) é gerado e a corrente de saida do inversor é reduzida por meio de P0290 (reagao de
sobrecarga do inversor).
Se 100 % de utilizagéo for ultrapassado, a falha F5 (12t do inversor) é disparada.
r0037[0...1] CO: Temperaturado |- - - - - Flutu- |3
inversor [°C] ante
Exibe a temperatura medida do dissipador de calor e a temperatura calculada na jungédo do IGBTs com
base no modelo térmico.
indice: [0] Temperatura medida do dissipador de calor
[1] Temperatura Total na Jungéo do Chip
Observagdo: | Os valores sdo atualizados a cada 128 ms.
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7.2 Lista de pardmetros

Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanga | Conjunto | Tipo Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
r0038 CO: Fator de poténcia | - - - - - Flutu- |3
filtrada ante
Exibe o fator de poténcia filtrado.
r0039 CO: Medidor de - - - - - Flutu- |2
consumo de energia ante
[kWh]
Exibe a energia elétrica usada pelo inversor desde que o display foi pela ultima vez reinicializado (veja
P0040 - reinicializagdo do medidor de consumo de energia).
Dependéncia: | O valor é reinicializado quando P0040 = 1 (reinicializagdo do medidor de consumo de energia).
P0040 Reinicializa o medidor |0 - 1 0 T - - u16 2
de energia salvo e 0
consumo de energia
Reinicializa o valor de r0039 (medidor do consumo de energia) e r0043 (medidor de energia
economizada) com zero.
0 Sem reinicializagéao
1 Reinicializa r0039 com 0
P0042[0...1] |Escala de economia |0.000 - 0.000 T - - Flutu- |2
de energia 100.00 ante
Coloca em escala o valor calculada da energia economizada
indice: [0] Fator de conversdo kWh em moeda (dinheiro)
[1] Fator de conversdo kWh em CO2
r0043[0...2] Energia economizada | - - - - - Flutu- |2
[kWh] ante
Exibe a energia economizada calculada
indice: [0] Economia de energia em kWh
[1] Economia de energia em moeda (dinheiro)
[2] Economia de energia em CO2
r0050 CO / BO: Conjunto de |- - - - - u16 2
dados do comando
ativo
Exibe o conjunto de dados de comando atualmente ativo.
0 Conjuntos de Dados de Comandos 0 (CDS)
1 Conjuntos de Dados de Comandos 1 (CDS)
2 Conjuntos de Dados de Comandos 2 (CDS)
Observagédo: | Veja P0810
r0051[0...1] CO: Conjunto de - - - - - u16 2
dados do inversor
ativo (DDS)
Exibe o conjunto de dados do inversor atualmente selecionado e ativo (DDS).
0 Dados do inversor definidos em 0 (DDSO0)
1 Dados do inversor definidos em 1 (DDS1)
2 Dados do inversor definidos em 2 (DDS2)
indice: [0] Conjunto selecionado de dados do inversor
[1] Conjunto ativo de dados do inversor
Observagédo: | Veja P0820
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Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser | Mudanga | Conjunto | Tipo Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
r0052.0...15 | CO/BO: Palavra 1do |- - - - - u16 2
status ativo
Exibe a primeira palavra de status ativo do inversor (formato de bit) e pode ser usado para diagnosticar o
status do inversor.
Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
00 Inversor pronto Sim Nao
01 Inversor pronto para operar Sim Nao
02 Inversor operando Sim Nao
03 Falha do inversor ativa Sim Nao
04 OFF2 ativo Nao Sim
05 OFF3 ativo Nao Sim
06 ON inibido ativo Sim Nao
07 alarme do inversor ativo Sim Nao
08 Desvio ponto de ajuste / valor real Nao Sim
09 Controle PZD Sim Nao
10 |f_act| >= P1082 (f_max) Sim Nao
11 Alerta: Corrente do motor / limite de torque Nao Sim
12 Freio aberto Sim Nao
13 Sobrecarga do motor Nao Sim
14 Motor funciona para a direita Sim Nao
15 Sobrecarga do inversor Nao Sim

Dependéncia: | r0052 bit 03 "Falha do inversor ativa": Saida do bit 3 (Falha) sera invertida na saida digital (baixa = falha,
alta = sem falha);

r0052 bit 06 "Em inibido" esta ativo com OFF2 ou OFF3 e se torna desativado com OFF1, NOT OFF2 e
NOT OFF3.

Observagdo: | Vejar2197 e r2198.

r0053.0...15 | CO/BO: Palavra2do |- - - - - u16 2
status ativo
Exibe a segunda palavra de status do inversor (formato de bit).
Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
00 Freio CC ativo Sim Nao
01 |f_act| > P2167 (f_off) Sim Nao
02 |f_act| > P1080 (f_min) Sim Nao
03 Corrente real [r0068| >= P2170 Sim Nao
04 |f_act] > P2155 (f_1) Sim Nao
05 [f_act] <= P2155 (f_1) Sim Nao
06 f_act >= ponto de ajuste (f_set) Sim Nao
07 Act. unfilt. Vdc < P2172 Sim Nao
08 Act. unfilt. Vcc > P2172 Sim Nao
09 Rampa concluida Sim Nao
10 Saida PID r2294 == P2292 (PID_min) Sim Nao
11 Saida PID r2294 == P2291 (PID_max) Sim Nao
14 Conjunto de dados de Download ajuste 0 para Sim Nao

memorizagao externa
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Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanga | Conjunto | Tipo Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
15 Conjunto de dados de Download ajuste 1 para Sim Nao
memorizagao externa
Aviso: r0053 bit 00 "Freio CC ativo" ==> veja P1233

Observagédo: | Vejar2197 e r2198.
Bit 14 e 15 existem para razbes de consisténcia com SINAMICS G120.

r0054.0...15 | CO/BO: Palavra de - - - - u16 3
controle ativo 1

Exibe a primeira palavra de controle do inversor (formato de bit) e pode ser usado para diagnosticar quais
comandos estéo ativos.

Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0

00 ON / OFF1 Sim Nao

01 OFF2: Parada elétrica Nao Sim

02 OFF3: parada rapida Nao Sim

03 Habilitacao de pulso Sim Nao

04 Habilitagdo do RFG Sim Nao

05 Inicio do RFG Sim Nao

06 Habilitacdo do ponto de ajuste Sim Nao

07 Confirmacao de falha Sim Nao

08 JOG direito Sim Nao

09 JOG esquerdo Sim Nao

10 Controle do CLP Sim Nao

11 Reverso (inversao do ponto de ajuste) Sim Nao

13 MOP acima do potenciémetro do motor Sim Nao

14 MOP abaixo do potencidmetro do motor Sim Nao

15 CDS Bit 0 (Hand / Auto) Sim Nao
Aviso: r0054 ¢é idéntico a r2036 se USS for selecionado como fonte de comando por meio de P0700 ou P0719.
r0055.0...15 | CO/BO: Palavrade |- - - - - u16 3

controle ativo 2

Exibe palavra de controle adicional do inversor (formato de bit) e pode ser usado para diagnosticar quais
comandos estéo ativos.

Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
00 Frequéncia fixa Bit 0 Sim Nao
01 Frequéncia fixa Bit 1 Sim Nao
02 Frequéncia fixa Bit 2 Sim Nao
03 Frequéncia fixa Bit 3 Sim Nao
04 Conjunto de dados do inversor (DDS) Bit 0 Sim Nao
05 Conjunto de dados do inversor (DDS) Bit 1 Sim Nao
06 Parada rapida desabilitada Sim Nao
08 Habilita o PID Sim Nao
09 Habilita freio CC Sim Nao
13 Falha externa 1 Nao Sim
15 Conjunto de dados de comando (CDS) Bit 1 Sim Nao
Aviso: r0055 é idéntico a r2037 se USS for selecionado como fonte de comando por meio de PO700 ou P0719.
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Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser | Mudanga | Conjunto | Tipo Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
r0056.0...15 | CO/BO: Status do - - - - - u16 3
controle do motor
Exibe o status de controle do motor (formato de bit), o qual pode ser usado para diagnosticar o status do
inversor.
Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
00 Controle inicial concluido Sim Nao
01 Desmagnetizagao do motor concluida Sim Nao
02 Pulsos habilitados Sim Nao
03 Selegao de inicio de tensao suave Sim Nao
04 Excitagdo do motor concluida Sim Nao
05 Partida do boost ativa Sim Nao
06 Aceleragao do boost ativa Sim Nao
07 Frequéncia negativa Sim Nao
08 Enfraquecimento do campo ativo Sim Nao
09 Ponto de ajuste de tens&o limitado Sim Nao
10 Frequéncia de deslizamento limitada Sim Nao
11 Freq. f_out > f_max limitada Sim Nao
12 Fase reversa selecionada Sim Nao
13 Controlador Imax ativo / limite de torque atingido | Sim Nao
14 Controlador Vcc_max ativado Sim Nao
15 KIB (controle Vcc_min) ativado Sim Nao
Aviso: O controlador I-max (r0056 bit 13) sera ativado quando a corrente de saida real (r0027) ultrapassar o
limite de corrente em r0067.
r0066 CO: Frequéncia real - - - - - Flutu- |3
de saida [HZ] ante
Exibe frequéncia real de saida em Hz. Este valor esta disponivel filtrado (r0024) e nao filtrado (r0066).
Observagdo: | A frequéncia de saida ¢ limitada pelos valores inseridos em P1080 (frequéncia minima) e P1082
(frequéncia maxima).
r0067 CO: Limite da corrente | - - - P2002 - Flutu- |3
de saida real [A] ante
Exibe a corrente de saida maxima valida do inversor.
r0067 ¢é influenciado / determinado pelos seguintes fatores:
e Inversor aplicacédo P0205
e Corrente nominal do motor P0305
o Fator de sobrecarga do motor P0640
e Protecdo do motor na dependéncia de P0610
e r0067 é menor ou igual a corrente maxima do inversor r0209
e Protecao do inversor na dependéncia de P0290
Observagdo: | Uma redugéo de r0067 pode indicar uma sobrecarga do inversor ou uma sobrecarga do motor.
Inversor SINAMICS V20
164 Instrugdes de funcionamento, 03/2015, ASE34560092-002



Lista de pardmetros

7.2 Lista de pardmetros

Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanga | Conjunto | Tipo Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
r0068 CO: Corrente de saida | - - - P2002 - Flutu- |3
[A] ante
Exibe valor nao filtrado [rms] da corrente do motor. Este valor esta disponivel filtrado (r0027) e n&o filtrado
(r0068).

Observagdo: | Usado para fins de controle de processo (em contraste com r0027, que é filtrado e usado para exibir o
valor através de USS).

r0069[0...5] CO: Correntes da fase | - - - P2002 - Flutu- |4
atual [A] ante
Exibe as correntes de fase medidas.

indice: [0] U_Phase / Emissor1/
[1] Dclink / Emissor2
[2] Dclink
[3] Offset U_phase / Emissor
[4] Offset link CC
[5] N&o usada

r0070 CO: Tensao real do - - - - - Flutu- |3
link CC [V] ante

Exibe a tenséo do link CC. Este valor esta disponivel filtrado (r0026) e nao filtrado (r0070).

Observacgdo: | Usado para fins de controle de processo (em contraste com r0026 (tensao real do link CC), que é filtrado).

r0071 CO: Tensao de saida - - - - Flutu- |3
maxima [V] ante

Exibe a tensédo de saida maxima.
Dependéncia: | A tensdo de saida maxima real depende da tensdo de alimentagéo de entrada real.

r0072 CO: Tensdo de saida |- - - - - Flutu- |3
real [V] ante
Exibe a tens&o de saida. Este valor esta disponivel filtrado (r0025) e n&o filtrado (r0072).

r0074 CO: Modulagéo real - - - PORCEN |- Flutu- |4
[%] TAGEM ante

Exibe o indice de modulagao real. O indice de modulagéo é definido como uma relagdo entre a grandeza
do componente fundamental na tensao de saida de fase do inversor e metade da tenséo do link CC.
r0078 CO: Corrente real Isq | - - - P2002 - Flutu- |3
[A] ante
Exibe o componente da corrente que gera o torque. Este valor esta disponivel filtrado (r0030) e ndo
filtrado (r0078).

r0080 CO: Torque real [Nm] |- - - - - Flutu- |4
ante

Exibe o torque real. Este valor esta disponivel filtrado (r0031) e nao filtrado (r0080).

r0084 CO: Fluxo de - - - PORCEN | - Flutu- |4
entreferro real [%] TAGEM ante
Exibe o fluxo de entreferro em relagdo ao fluxo nominal do motor.

r0085 CO: Corrente reativa | - - - P2002 - Flutu- |3
real [A] ante

Exibe a parte reativa (parte imaginaria) da corrente do motor.

Dependéncia: | Aplica-se quando o controle V/f é selecionado em P1300 (modo de controle); caso contrario, o display
mostra o valor zero.
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Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser | Mudanga | Conjunto | Tipo Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
r0086 CO: Corrente reativa | - - - P2002 - Flutu- |3
real [A] ante
Exibe a parte ativa (parte real) da corrente do motor.
Dependéncia: | Veja r0085
r0087 CO: Fator real de - - - - - Flutu- |3
poténcia ante
Exibe o fator de poténcia real.
r0094 CO: Angulo de - 0.0 - 4000H - Flutu- |3
transformacéao [°] ante
Exibe o angulo de transformagéo (&dngulo de fluxo no modo VC ou angulo para frequéncia no modo Vf).
P0095[0...9] | Cl: Exibe sinaisPZD |0 - 0 T 4000H - u32 3
4294967295
Seleciona fonte de exibi¢cao para sinais PZD.
indice: [0] 1° sinal PZD
[1] 2° sinal PZD
[9] 10° sinal PZD
r0096]0...9] Sinais PZD [%] - - - - - Flutu- |3
ante
Exibe sinais PZD.
indice: [0] 1° sinal PZD
[1] 2° sinal PZD
[9] 10° sinal PZD
Observagdo: |r0096 = 100 % corresponde a 4000 hex.
P0100 Europa / Américado |0-2 0 Cc(1) - - u16 1
Norte
Determina se as configuragdes de poténcia sdo expressas em [kW] ou [hp] (por exemplo, poténcia
nominal do motor P0307).
As configura¢des-padréo para a frequéncia nominal do motor P0310 e a frequéncia maxima P1082 sao
ajustadas automaticamente aqui, além da frequéncia de referéncia P2000.
0 Europa [kW], a frequéncia de base do motor é 50 Hz
1 América do Norte [hp], a frequéncia de base do motor é 60 Hz
2 América do Norte [kW], a frequéncia de base do motor é 60 Hz
Dependéncia: | Onde:
e Pare o inversor primeiro (isto €, desabilite todos os pulsos) antes de alterar este pardmetro.
e P0100 s6 pode ser alterado com P0010 = 1 (modo de comissionamento) por meio da interface
respectiva (por exemplo, USS).
o Alterar PO100 reinicializa todos os pardmetros nominais do motor além de outros pardmetros que
dependem dos parametros nominais do motor (veja P0340 - calculo dos parametros do motor).
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Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanga | Conjunto | Tipo Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
r0191[0...2] Configuragao do in- - 0 - - - u32 3
versor
Exibe a configuragdo atual do hardware (vetor SZL) do inversor.
indice: [0] SZL vetor do inversor e médulo de alimentagéo
[1] SZL vetor do inversor
[2] SZL vetor do médulo de alimentagéo
P0199 Numero de sistema do | 0 - 255 0 urT - - u16 4
equipamento
Numero de sistema do equipamento. Esse pardmetro nao tem efeito na operagao (apenas para propdsitos
de fabrica).
P0201[0...2] | Ndmero de cédigo do |0 - 65535 0 T - - u16 3
madulo atual de
alimentagéo
Identifica a variante do hardware.
indice: [0] Cadigo do inversor
[1] Versao de funcionalidade - ultimo digito do MLFB
[2] Ultimo ID do inversor utilizado
Aviso: Parametro P0201 = 0 indica que nenhum mdédulo de alimentagao foi identificado.
r0204 Caracteristicas do - 0 - - - u32 3
médulo de
alimentagéo
Exibe caracteristica do hardware do médulo de alimentagéao.
Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
00 Tensao de entrada CC Sim Nao
01 Filtro RFI Sim Nao
02 Maodulo de linha ativa Sim Nao
03 SLM Sim Nao
04 BLM com tiristor Sim Nao
05 BLM com diodo Sim Nao
06 Refrigerado a agua Sim Nao
07 F3E inversor Sim Nao
12 Freio de seguranga Sim Nao
13 Seguranca habilitada Sim Nao
14 Filtro de saida integrado Sim Nao
Observagdo: | Parametro r0204 = 0 indica que nenhum mddulo de alimentagéo foi identificado.
P0205 Aplicagao do inversor |0 - 1 0 c1 - - lute |3
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Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser | Mudanga | Conjunto | Tipo Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
Seleciona aplicagdo do inversor
Os requisitos do inversor e motor sdo determinados pela variagédo de velocidade e requisitos de torque da
carga. A relagado entre velocidade e torque para diferentes cargas (sobrecarga elevada ou sobrecarga
baixa) é mostrada na figura seguinte:
TORQUE M ~ 1? M = Const. M~ f M ~f2
Energia p = const. p~f
A
M
isti —————F
Caracteristica P
7
Ve
_ P
s
; 2
f
Embobinadeiras Engrenagem de Coladeiras com atrito |Bombas
Tornos frontais guindaste viscoso Ventiladores
L Maquinas rotativas de |Esteiras transportado- Freios de corrente do |Centrifugas
Aplicagdes | orte ras vortice
Maquinas de
processo que
envolvem laminagao
Fresas rotativas
Plainas
Compressores
e Sobrecarga elevada (HO):
O modo HO ¢é usado se a aplicagdo necessita uma sobrecarga elevada em todo o campo de
frequéncia. Muitas cargas podem ser consideradas para sobrecargas elevadas. Tipicas sobrecargas
elevadas sao transportadores, compressores e bombas de deslocamento positivo.
e Sobrecarga baixa (LO):
O modo LO é utilizado se a aplicagcdo possui uma caracteristica de frequéncia parabdlica/torque
semelhante a muitos ventiladores e bombas. Sobrecarga baixa oferecem as seguintes possibilidades
com 0 mesmo inversor:
— Corrente nominal estimada elevada do inversor r0207
— Poténcia nominal estimada elevada do inversor r0206
— Limite elevado para protecao 12t
Se P0205 é modificado em comissionamento rapido ele imediatamente calcula varios pardmetros do
motor:
— PO0305 Corrente nominal do motor
— P0307 Poténcia nominal do motor
— P0640 Fator de sobrecarga do motor
E recomendado modificar primeiramente P0205. Em seguida o parametro do motor pode ser
adaptado.
O parametro do motor podera ser substituido ao alterar essa sequéncia.
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Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanga | Conjunto | Tipo Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
Valores: 0 Sobrecarga elevada:
1 Sobrecarga baixa:
Aviso: Use configuragéo 1 (sobrecarga baixa) somente para aplicagbes de sobrecarga baixa (por exemplo,
bombas e ventiladores).
Se ele for utilizado para aplicagdes de sobrecarga elevada, 12t o alerta sera gerado muito tarde,
provocando sobreaquecimento no motor.
Observacdo: | Esse pardmetro seleciona aplicagéo do inversor somente para FSE. O valor do pardmetro néo é
reinicializado pela configuragéo de fabrica (consulte P0970).
r0206 Poténcia nominaldo |- - - - - Flutu- |2
inversor [kW] / [hp] ante
Exibe a poténcia nominal do motor vinda do inversor.
Dependéncia: | O valor é exibido em [kW] ou [hp] dependendo da configuragéo para P0100 (operagao para Europa /
América do Norte).
r0207[0...2] Corrente nominaldo | - - - - - Flutu- |2
inversor [A] ante
Exibe a corrente nominal do inversor.
indice: [0] Corrente nominal do inversor
[1] Corrente nominal LO
[2] Corrente nominal HO
Observacgdo: | Os valores de corrente de carga nominal alta (HO) r0207[2] correspondem aos motores de 4 polos padrao
Siemens (IEC) para o ciclo de carga selecionado (veja diagrama). r0207[2] € o valor-padrdo de P0305 em
associagao com a aplicagdo HO (ciclo de carga).
Inversor corrente / poténcia
°ﬁ Corrente de curto periodo
r0209 150%
Corrente nominal do inversor (continua)
r0207[0] 100%
94,5% —
Corrente de carga base (com capacidade
de sobrecarga)
> t
—» 60s = 240 s >
r0208 Tensdo nominal do - - - - - u32 2
inversor [V]
Define a tensao de alimentagdo CA nominal do inversor.
Observagdo: |r0208 =230: 200 V a 240 V (tolerancia: -10% até +10%)
r0208 = 400: 380 V a 480 V (tolerancia: -15% até +10%)
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes de | Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
Fabrica modifica- |de escala |de dados |de o)
do dados | Nivel

r0209 Corrente maxima do - - - - - Flutu- | 2
inversor [A] ante
Exibe a corrente de saida maxima do inversor.

Dependéncia: | r0209 depende da redugao de capacidade que ¢ afetada pela frequéncia de pulso P1800, temperatura
ambiente e altitude. O dado da redugéo da capacidade é dado nas instrugdes de operagao.

P0210 Tensao de Alimentago | 380 -480 | 400 T - - lute |3
P0210 define a tensdo de alimentagao. Seu valor padrao depende do tipo do inversor. Se P0210 nao
corresponder a tensdo de alimentagao, entdo ela deve ser modificada.

Dependéncia: | Otimiza o controlador Vcc, o que estende o tempo de desaceleragao se a energia regenerativa do motor,
de outra maneira, causaria disparos de sobretensao do link CC.

Reduzir o valor permite que o controlador corte antes e reduza o risco de sobretenséo.

Configure P1254 ("Auto detectar niveis de ligagdo de Vcc") = 0. Niveis de corte para controlador Vcc e
frenagem composta sédo entéo derivados diretamente de P0210 (tens&o de alimentagao):

o Nivel de ligagdo de Vcc_min (r1246) = P1245 * sqrt(2) * P0210

e Nivel de ligagédo de Vcc_max (r1242) = 1,15 * sqrt(2) * P0210

o Nivel ligacao de frenagem dindmica = 1,13 * sqrt(2) * P0210

e Nivel de ligagédo de frenagem composta = 1,13 * sqrt(2) * P0210

Defina P1254 ("Auto detectar niveis de ligagao de Vcc") = 1. Niveis de corte para controlador Vcc e
frenagem composta sédo entéo derivados de r0070 (tenséo do link CC):

o Nivel de ligagdo de Vcc_min (r1246) = P1245 * r0070

o Nivel de ligagdo de Vcc_max (r1242) = 1,15 * r0070

o Nivel de ligagdo de frenagem dindmica = 0,98 * r1242

o Nivel de ligagédo de frenagem composta = 0,98 * r1242

Calculos de auto deteccao somente sao executados quando o inversor tiver em standby por mais de 20s.
Quando pulsos sao ativados, os valores calculados séo congelados até 20 s apos finalizagéo dos pulsos.

Observagdo: | Para melhores resultados é recomendado que seja usada a auto detecgdo dos niveis ligados do Vcc
(P1254 = 1). Configuragdo P1254 = 0 € somente recomendada quando existe um alto grau de flutuagao do
link CC quando o motor esta sendo dirigido. Nesse caso, certifique-se que a configuragdo do P0210 é
correta.

Se a tensao da rede for maior que o valor inserido, a desativagao automatica do controlador Vcc pode
ocorrer para evitar a aceleragao do motor. Um aviso sera emitido nesse caso (A910).
O valor padrao é dependente do tipo inversor e seus dados de classificagao.

r0231[0...1] Comprimento maximo - - - - - u16 3
do cabo [m]

Parametro indexado para exibir o comprimento de cabo maximo permitido entre o inversor e o motor.
indice: [0] Comprimento de cabo blindado maximo permitido
[1] Comprimento de cabo nao blindado maximo permitido

Aviso: Para conformidade total com a EMC, o cabo blindado n&o deve ultrapassar 25 m de comprimento quando
um filtro EMC estiver equipado.
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes de | Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
Fabrica modifica- | de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
P0290 Reagdo da sobrecarga |0-3 2 T - - uie |3
do inversor
Seleciona reacao do inversor a uma condigéo de sobrecarga térmica interna.
0 Reduz a frequéncia de saida e a corrente de saida
1 Nenhuma redugao, disparo (F4 / 5/ 6) quando os limites térmicos sao atingidos
2 Reduz a frequéncia de pulso, corrente de saida e frequéncia de saida
3 Reduz a frequéncia de pulso apenas e dispara (F6) quando a sobrecarga esta
muito alta
Dependéncia: | Os seguintes valores fisicos influenciam a protegao contra sobrecarga do inversor (veja diagrama):
e Temperatura do dissipador (r0037[0]); causa A504 e F4.
e Temperatura na Jungao IGBT (r0037[1]); causa F4 ou F6.
e Temperatura delta entre dissipador e temperatura na jungéo; causa A504 e F6.
e Inversor I2t (r0036); causa A505 e F5.
reagdo da sobrecarga do inversor
monitoramento do inversor P0290
Pr——————— e 1 ittt ittt
r0036 | 1%t I [ b ontrole | max i—>| A504
I P0294 ) - :
0037 l temperatura do '
L ' »{dissipador de calor |‘_’| A506
| P0292 .
i temperatura IGBT controle f_pulso |
: P0292 |
Lommmmmmm. R T 2
Aviso: P0290 =0, 2:

¢ Areducgao da frequéncia de saida so é efetiva se a carga também for reduzida.

Isso é por exemplo valido para aplicagdes de sobrecarga leve com caracteristica de torque quadratico
como bombas ou ventiladores.

e Para as configuragdes P0290 = 0 ou 2, o controlador I-max agira no limite de corrente de saida (r0067)
no caso de sobretemperatura.

P0290 = 0:

¢ Com frequéncias de pulso acima da nominal, a frequéncia de pulso sera reduzida ao valor nominal
imediatamente no caso de r0027 maior do que r0067 (limite de corrente).

P0290 =2, 3:

e A frequéncia de pulso P1800 s6 é reduzida se maior do que 2 kHz e se a frequéncia de operagao
estiver abaixo de 2 Hz.

e A frequéncia de pulso real é exibida em r1801[0] e a frequéncia de pulso minima para redugéo é exibida
em r1801[1].

e O nversor |2t age na corrente de saida e frequéncia de saida, mas ndo na frequéncia de pulso.

Um disparo sempre resultara, se a agdo tomada nao reduzir suficientemente as temperaturas internas.
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes de | Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
Fabrica modifica- |de escala |de dados |de o)
do dados | Nivel
P0291[0...2] | Protegdo do inversor 0-7 1 T - DDS Ui |4
Bit 00 para liberar/bloquear a redugao de frequéncia de pulso automatico em frequéncias de saida abaixo
de 2 Hz. O beneficio é reduzir os ruidos em frequéncias abaixo de 2 Hz.
Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
00 frequéncia de pulso reduzida abaixo de 2 Hz Sim Nao
01 Reservado Sim Nao
02 Liberada detecgéo de perda de fase Sim Nao
Observagdo: | Veja P0290
P0292 alarme da temperatura |0 - 25 5 urT - - u16 3
do inversor [°C]
Define a diferenca de temperatura (em °C) entre o limite do disparo (F4) do superaquecimento e o limite de
aviso (A504) do inversor. O limite de disparo é armazenado internamente pelo inversor € ndo pode ser
alterado pelo usuario.
P0294 alarme 1%t do inversor 10.0-100.0 | 95.0 urT - - Flutu- | 3
[%] ante
Define o valor [%] no qual a alarme A505 (12t do inversor) é gerada.
O célculo de I2t do inversor é usado para determinar um periodo toleravel maximo para sobrecarga do
inversor.
O valor de calculo de 12t é considerado = 100 % quando este periodo toleravel maximo é atingido.
Dependéncia: | « A corrente de saida do inversor foi reduzida.
e O valor de I2t ndo ultrapassa 100 %.
Observagdo: | P0294 = 100 % corresponde a carga nominal estacionaria.
P0295 Tempo de atraso de 0 - 3600 0 urT - - u16 3
desligamento da
ventilador do inversor [s]
Define o tempo de atraso de desligamento da ventilador do inversor em segundos depois que o inversor
parou.
Observagdo: | Definido em 0, a ventilador do inversor desligara quando o inversor para, isso significa nenhum atraso.
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes de | Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
Fabrica modifica- | de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel

P0304[0...2] | Tensdo nominal do 10 - 2000 400 Cc(1) - DDS u16 1

motor [V]
Tensao nominal do motor da placa de dados nominais.

Dependéncia: | Pode ser alterado somente quando P0010 = 1 (comissionamento rapido).

O valor padrao é dependente do tipo inversor e seus dados de classificagao.

Cuidado: A entrada dos dados da placa de identificagcdo deve corresponder com a configuragdo da bobina do motor
(em estrela / triangulo). Isto significa se for utilizada a fiagao triangulo para o motor os dados em tridngulo
da placa de identificagdo devem ser inseridos.

Motor IEC
SN L ow2 2 w2 !

w2Quz Qv21 . Q_QO O |
! but vt owr
1Qu1 Ov1 W1I!???i

U1

U1
V1 V1
W1 W1

Conexao em delta Conexao em

estrela
Observacgdo: | O seguinte diagrama mostra uma placa de dados nominais com os locais dos dados pertinentes do motor.
; ”j”l/// _— P0310 PO304
o — 2 > 3~Mot.  1LA70964-4AA10
a SDE WE[{IS E010$/471101 01 001 IEC/EN 60034 @
i — D-9100 Erlangqn 4600 1M B3 090L IP55 Th.CLF (€
50 Hz 2307400 V A/YY 60 Hz 460 VA
’ (O L5kW59/3.4 A 1,75 KW 3,4 A
— c|s( 0,81 | 1420/min cos@ 0,81 1720/min
220-24c|38(-42( v |\/v 440-480 VA
6,2-5,4/[,6-4,2 A 3633A
P0307 | PO305
P0308 P0311

P0305[0...2] | Corrente nominal do 0.01 - 1.86 c(1) - DDS Flutu- |1
motor [A] 10000.00 ante
Corrente nominal do motor da placa de dados nominais.

Dependéncia: | Pode ser alterado somente quando P0010 = 1 (comissionamento rapido).

Depende também de P0320 (corrente de magnetizagdo do motor).
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes de | Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
Fabrica modifica- |de escala |de dados |de o)
do dados | Nivel
Observagdo: | O valor maximo de P0305 depende da corrente maxima do inversor r0209 e o tipo de motor:
Motor assincrono: P0305_max = P0209
E recomendado que a razdo do P0305 (corrente nominal do motor) e r0207 (corrente nominal do inversor)
ndo deve ser menor que: (1/8) <= (P0305 / r0207)
Quando a relagdo da corrente nominal do motor PO305 e metade da corrente maxima do inversor (r0209)
ultrapassa 1,5 uma redugao adicional da corrente é aplicada. isto é necessario para proteger o inversor de
ondas de correntes harménicas.
Imax,lnv
A
r0209
0.7 -r0209
2-P0305 >
r0209
O valor padrao é dependente do tipo inversor e seus dados de classificacao.
P0307[0...2] | Poténcia nominal do 0.01 - 0.75 Cc(1) - DDS Flutu- |1
motor 2000.00 ante
Poténcia nominal do motor [kW / hp] da placa de dados nominais.
Dependéncia: | Se P0100 = 1, os valores serdo em [hp].
Pode ser alterado somente quando P0010 = 1 (comissionamento rapido).
Observagdo: | O valor padrao é dependente do tipo inversor e seus dados de classificagao.
P0308[0...2] | Cos¢ nominal do motor |0.000 - 0.000 Cc(1) - DDS Flutu- |1
1.000 ante
Fator de poténcia nominal do motor (cos®) da placa de dados nominais.
Dependéncia: | Pode ser alterado somente quando P0O010 = 1 (comissionamento rapido).
Visivel apenas quando P0100 = 0 ou 2, (poténcia do motor inserida em [kKW]).
Se for configurado para 0 faz com que o valor seja calculado internamente. O valor é exibido em r0332.
P0309[0...2] | Eficiéncia nominal do 0.0-99.9 0.0 c(1) - DDS Flutu- |1
motor [%] ante
Eficiéncia nominal do motor da placa de dados nominais.
Dependéncia: | Pode ser alterado somente quando P0O010 = 1 (comissionamento rapido).
Visivel apenas quando P0100 = 1, (isto &, poténcia do motor inserida em [hp]).
Se for configurado para 0 faz com que o valor seja calculado internamente. O valor é exibido em r0332.
P0310[0...2] | Frequéncia nominal do |12.00 - 50.00 c(1) - DDS Flutu- |1
motor [Hz] 550.00 ante
Frequéncia nominal do motor da placa de dados nominais.
Dependéncia: | Pode ser alterado somente quando P0010 = 1 (comissionamento rapido).
Numero do par de polos recalculado automaticamente se o parametro for alterado.
Observagdo: | Alteragdes em P0310 podem influenciar a frequéncia maxima do motor. Para maiores informagdes consulte
P1082.
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes de | Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
Fabrica modifica- | de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
P0311[0...2] | Velocidade nominal do |0 -40000 1395 c(1) - DDS u16 1
motor [RPM]
Velocidade nominal do motor da placa de dados nominais.
Dependéncia: | Pode ser alterado somente quando P0010 = 1 (comissionamento rapido).
Se for configurado para 0 faz com que o valor seja calculado internamente.
A compensacgao de deslizamento no controle V/f requer a velocidade nominal do motor para operagao
correta.
Numero do par de polos recalculado automaticamente se o parametro for alterado.
Observagdo: | O valor padrao é dependente do tipo inversor e seus dados de classificagao.
r0313[0...2] Pares de polos do motor | - ‘ - | - ‘ - ‘ DDS | uU16 | 3
Exibe o numero de pares de polos que o inversor esta usando para calculos internos.
Dependéncia: | Recalculado automaticamente quando P0310 (frequéncia nominal do motor) ou P0311 (velocidade nominal
do motor) ¢ alterada.
r0313 = 1: motor de 2 polos
r0313 = 2: motor de 4 polos
P0314[0...2] | Numero de pares de 0-99 0 Cc(1) - DDS uie |3
polos do motor
Especifica o numero de pares de polos do motor.
Dependéncia: | Pode ser alterado somente quando P0010 = 1 (comissionamento rapido).
Configurando 0 ocasiona r0313 (pares de polos do motor calculados) para ser usado durante a operagao.
Configurando para > 0 substituira r0313.
P0314 = 1: motor de 2 polos
P0314 = 2: motor de 4 polos
P0320[0...2] | Corrente de 0.0-99.0 0.0 C,T - DDS Flutu- |3
magnetizagdo do metro ante
[%]
Define a corrente de magnetizagdo do metro em relagéo a P0305 (corrente nominal do motor).
Dependéncia: | Configurando 0 ocasiona calculo por P0340 = 1 (dados inseridos da placa de dados nominais) ou por
P3900 = 1 - 3 (final do comissionamento rapido). O valor calculado é exibido em r0331.
r0330[0...2] Deslizamento nominal - - - PORCENT | DDS Flutu- |3
do motor [%] AGEM ante
Exibe o deslizamento nominal do motor em relagéo a P0310 (frequéncia nominal do motor) e P0311
(velocidade nominal do motor). r0330[%] = ((P0310 - r0313 * (P0311 / 60)) / P0310) * 100%
r0331[0...2] Corrente nominal de - - - - DDS Flutu- |3
magnetizagéo [A] ante
Exibe a corrente de magnetizagao calculada do motor.
r0332[0...2] Fator de poténcia - - - - DDS Flutu- |3
nominal ante
Exibe o fator de poténcia para o motor.
Dependéncia: | O valor é calculado internamente se P0308 (cos¢ nominal do motor) definido como 0; caso contrario, o

valor inserido em P0308 é exibido.
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes de | Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
Fabrica modifica- |de escala |de dados |de o)
do dados | Nivel
r0333[0...2] Torque nominal do - - - - DDS Flutu- |3
motor [Nm] ante

Exibe o torque nominal do motor.

Dependéncia: | O valor é calculado de P0307 (poténcia nominal do motor) e P0311 (velocidade nominal do motor).
r0333[Nm] = (P0307[kW] * 1000) / (P0311[1 / min] / 60) * 2 * Pi)

P0335[0...2] | Arrefecimento do motor |0 - 3 o lc,T E DDS lute |2

Seleciona o sistema de arrefecimento do motor utilizado.

0 Auto arrefecido: Ventilador montado no eixo fixado no motor

1 Arrefecimento forgado: Ventilador de arrefecimento energizado separadamente

2 Arrefecimento automatico e ventilador interno

3 Arrefecimento forgado e ventilador interno

P0340[0...2] | Calculo dos parametros |0 -4 0 T - DDS u16 2
do motor

Calcula varios parametros do motor.

P0340 = |P0340=2 |P0340=3 P0340 = 4

P0341[0...2] Inércia do motor [kg*m”2]

P0342[0...2] Razao de inércia total / motor

P0344[0...2] Peso do motor

P0346[0...2] Tempo de magnetizagao

P0347[0...2] Tempo de desmagnetizagéo

P0350[0...2] Resisténcia do estator (linha a linha)

P0352[0...2] Resisténcia do cabo

P0354[0...2] Resisténcia do rotor

P0356][0...2] Indutancia de dispersao do motor

P0358[0...2] Indutancia de dispersao do rotor

P0360[0...2] Indutancia principal

X [X | X | X | X [ X |X

P0625[0...2] Temperatura ambiente do motor

P1253[0...2] Limitagdo de saida do controlador

P1316[0...2] Frequéncia final de boost

XX X [X [ X [ X [ X |[X X [X|X[X[X|[X[X

P1338[0...2] Ganho de amortecimento de
ressonancia V/f

P1341[0...2] Tempo integral do controlador Imax

P1345[0...2] Ganho prop. controle de tensdo Imax

P1346[0...2] Tempo integral do controlador de
tensdo Imax

P2002[0...2] Corrente de referéncia

P2003[0...2] Torque de referéncia

P2185[0...2] Limite de torque superior 1

P2187[0...2] Limite de torque superior 2

X | X | X | X |X

P2189[0...2] Limite de torque superior 3

0 Sem calculo

1 Parametrizagdo completa

2 Célculo dos dados de circuitos equivalentes
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes de | Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
Fabrica modifica- | de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
3 Calculo dos dados de controle do V/f
4 Célculo somente das configuragdes do controlador
Observacgdo: | Esse parametro é requerido durante o comissionamento para otimizar o desempenho do inversor. Se for
uma ampla adequagao de falha na poténcia nominal do inversor para o motor é possivel que r0384 e r0386
nao foram calculados corretamente. Nesse caso utilize P1900.
Ao transferir P0340, o inversor usa seu processador para realizar os calculos internos. Comunicagdes para
o inversor podem ser interrompidas.
As falhas podem ser reconhecidas assim que os célculos tiverem sido concluidos no inversor. Esses
célculos podem levar até 10 s para serem completados.
P0341[0...2] | Inércia do motor 0.0001 - 0.0018 urT - DDS Flutu- |3
[kg*m”2] 1000.0 ante
Define a inércia sem carga do motor.
Junto com P0342 (razéo de inércia total / motor) e P1496 (aceleragéo de fator de escala), este valor produz
o torque de aceleragao (r1518), que pode ser adicionado a qualquer torque adicional produzido de uma
fonte BICO (P1511) e incorporado na fungéo de controle de torque.
Dependéncia: | Esse pardmetro é influenciado por calculos automaticos definidos por P0340.
Observagdo: | O resultado de P0341 * P0342 ¢ incluido no célculo do controlador de velocidade.
P0341 * P0342 = inércia total do motor
P1496 = 100 % ativa o pré-controle de aceleragéo para o controlador de velocidade e calcula o torque de
P0341 e P0342.
P0342[0...2] | Raz&o de inércia total/ | 1.000 - 1.000 urT - DDS Flutu- |3
motor 400.00 ante
Especifica a razao entre inércia total (carga + motor) e a inércia do motor.
Dependéncia: | Veja P0341
P0344[0...2] | Peso do motor [kg] 1.0-6500.0 | 9.4 urT - DDS Flutu- |3
ante
Especifica o peso do motor [kg].
Dependéncia: | Veja P0341
Observagdo: | Esse valor é usado no modelo térmico do motor. Ele é normalmente calculado automaticamente do P0340
(parametros do motor) mas também pode ser inserido manualmente. O valor padrédo é dependente do tipo
inversor e seus dados de classificagao.
r0345[0...2] Tempo de ativagdo do - - - - DDS Flutu- |3
motor [s] ante
Exibe o tempo de ativagdo do motor. Esse tempo corresponde a inércia do motor padronizado. O tempo de
ativacao é o tempo que leva para atingir a velocidade nominal do motor do repouso para a aceleragdo com
torque nominal do motor (r0333).
P0346[0...2] | Tempo de magnetizag¢éo | 0.000 - 1.000 urT - DDS Flutu- |3
[s] 20.000 ante
Configure o tempo de magnetizagéo [s], isto & tempo de espera entre habilitar o pulso e no inicio da
aceleragao. O desenvolvimento da magnetizagao do motor ocorre durante esse tempo. O tempo de
magnetizagdo € normalmente calculado automaticamente a partir dos dados do motor e corresponde a
constante de tempo do rotor.
Dependéncia: | Veja P0341
Aviso: Uma redugédo excessiva deste tempo resulta em magnetizagao insuficiente de motor.
Observagédo: | Se a configuragéo do boost for maior que 100 %, o tempo de magnetizagéo pode ser reduzido. O valor

padrao é dependente do tipo inversor e seus dados de classificagao.
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes de | Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
Fabrica modifica- |de escala |de dados |de o)
do dados | Nivel
P0347[0...2] |tempo desmagnetizagédo | 0.000 - 1.000 urT - DDS Flutu- |3
[s] 20.000 ante
Altera o tempo permitido depois que a condi¢do OFF2 falha /, antes de pulsos pode ser reativado.
Dependéncia: | Veja P0341
Aviso: N&o ativo segue normalmente uma desaceleragado completa, por exemplo, apés OFF1, OFF3 ou JOG.
Disparos de sobrecorrente irdo ocorrer se o tempo for diminuido excessivamente.
Observagdo: | O tempo de desmagnetizagéo é aproximadamente 2,5 x a constante do tempo do rotor em segundos. O
valor padrao é dependente do tipo inversor e seus dados de classificagao.
P0350[0...2] | Resisténcia do estator | 0.00001 - 2.0000 urT - DDS Flutu- |3
(linha) [Q] 2000.0 ante
Valor da resisténcia do estator para o motor conectado (valor de linha). O valor do parametro nao inclui a
resisténcia do cabo.
Dependéncia: | Veja P0341
Observagdo: | Ha trés maneiras de determinar o valor para este parametro:
e Calcular uso
— PO0340 = 1 (dados inseridos da placa de dados nominais) ou
— P0010 =1, P3900 = 1, 2 ou 3 (fim do comissionamento rapido).
e Medicao usando P1900 = 2 (identificagdo dos dados-padrdo do motor - o valor de resisténcia do estator
€ sobrescrito).
¢ Medicdo manual usando um ochmimetro.
Como o resistor medido manualmente € um valor linha a linha, o que inclui os resistores do cabo, o valor
medido tem que ser dividido por dois e o resisto do cabo de uma linha tem que ser subtraido desse valor.
O valor inserido em P0350 é aquele obtido pelo método usado por ultimo. O valor padrao é dependente do
tipo inversor e seus dados de classificagao.
P0352[0...2] | Resisténcia do cabo [Q] [0.0-120.0 |0.0 urT - DDS Flutu- |3
ante
Descreve resisténcia do cabo entre o inversor e o motor monofasico. O valor corresponde a resisténcia do
cabo entre o inversor e o motor, relativo a impedancia nominal.
Dependéncia: | Veja P0341
P0354[0...2] | Resisténcia do rotor [Q] [0.0-300.0 |10.0 urT - DDS Flutu- |3
ante
Define a resisténcia do rotor do circuito equivalente do motor (valor de fase).
Dependéncia: | Calculado automaticamente utilizando o modelo do motor ou determinado utilizando P1900 (identificagao
do motor). Esse parametro € influenciado por célculos automaticos definidos por P0340.
P0356[0...2] | Indutancia de dispersdo |0.00001 - 10.000 urT - DDS Flutu- |3
do estator [mH] 1000.0 ante
Define a indutancia de dispersao do estator do circuito equivalente do motor (valor de fase).
Dependéncia: | Veja P0354
P0358[0...2] | Indutancia de dispersdo |0.0-1000.0 | 10.0 urT - DDS Flutu- |3
do rotor [mH] ante
Define a indutancia de dispersao do rotor do circuito equivalente do motor (valor de fase).
Dependéncia: | Veja P0354
P0360[0...2] | Indutancia principal [mH] | 0.0 - 10.0 urT - DDS Flutu- |3
10000.0 ante
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes de | Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
Fabrica modifica- | de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
Define a indutancia principal do circuito equivalente do motor (valor de fase).
Dependéncia: | Veja P0354
Cuidado: Os dados do circuito equivalente relacionado ao circuito equivalente estrela. Quaisquer dados do circuito
triangulo equivalente disponivel devera por isso ser transformado para o circuito estrela equivalente.
r0370][0...2] Resisténcia do estator - - - PORCENT | DDS Flutu- |4
[%] AGEM ante
Exibe a resisténcia padronizada do estator do circuito equivalente do motor (valor de fase).
r0372[0...2] Resisténcia do cabo [%] | - - - PORCENT | DDS Flutu- | 4
AGEM ante
Exibe a resisténcia padronizada do cabo do circuito equivalente do motor (valor de fase). Ele é estimado
para 20 % da resisténcia do estator.
r0373[0...2] Resisténcia nominaldo |- - - PORCENT | DDS Flutu- | 4
estator [%] AGEM ante
Exibe a resisténcia nominal do estator do circuito equivalente do motor (valor de fase).
r0374[0...2] Resisténcia do rotor [%] | - - - PORCENT | DDS Flutu- | 4
AGEM ante
Exibe a resisténcia padronizada do rotor do circuito equivalente do motor (valor de fase).
r0376[0...2] Resisténcia nominal do | - - - PORCENT | DDS Flutu- | 4
rotor [%] AGEM ante
Exibe a resisténcia nominal do rotor do circuito equivalente do motor (valor de fase).
r0377[0...2] Reatancia de dispersdo |- - - PORCENT | DDS Flutu- |4
total [%] AGEM ante
Exibe a reatancia de dispersao total padronizada do circuito equivalente do motor (valor de fase).
r0382[0...2] Reatancia principal [%] | - - - PORCENT | DDS Flutu- | 4
AGEM ante
Exibe a reaténcia principal padronizada do circuito equivalente do motor (valor de fase).
r0384[0...2] Constante de tempo do | - - - - DDS Flutu- |3
rotor [ms] ante
Exibe a constante de tempo calculada do rotor.
r0386][0...2] Constante de tempo de | - - - - DDS Flutu- |4
disperséo total [ms] ante
Exibe a constante de tempo de dispersao total do motor.
r0395 CO: Resisténcia total do | - - - PORCENT | - Flutu- |3
estator [%] AGEM ante
Exibe a resisténcia do estator do motor da resisténcia combinada do cabo / estator.
P0503[0...2] |Habilita a operagéo 0-1 0 T - - uie |3
manter funcionando
Habilita a operagao manter funcionando. Isto tenta prevenir o inversor de disparar ao ativar todas as
possiveis particularidades de poténcia nominal existentes, e a fungao automatica de reiniciar. Pode ser
utilizado com P2113 = 1 (alertas bloqueados do inversor) para ocultar do usuario alertas resultantes.
0 Modo de manter funcionando desabilitado
1 Modo de manter funcionando habilitado
indice: [0] Dados do inversor definidos em 0 (DDSO0)

(]

Dados do inversor definidos em 1 (DDS1)

(2]

Dados do inversor definidos em 2 (DDS2)
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes de | Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
Fabrica modifica- |de escala |de dados |de o)
do dados | Nivel
Aviso: P0503 =1
Define os seguintes valores de pardmetros para minimizar a probabilidade de um disparo:
e P0290 = 2 (reagao de sobrecarga do inversor: reduz a frequéncia de pulso, corrente de saida e
frequéncia de saida)
e P1210 =7 (fungdo de reinicio automatico: reiniciar apés brownout /blackout ou falha da rede,
interromper quando P1211 expirar
e P1211 =10 (numero de vezes que o inversor ira tentar reiniciar)
e P1240 = 3 (configuragéo do controlador Vdc: Controlador Vcc_max e amortecimento cinético (KIB)
habilitado)
P0503 =0
Reinicializar os pardmetros com os valores-padrao:
e P0290 = 2 (reagao de sobrecarga do inversor: reduz a frequéncia de pulso, corrente de saida e
frequéncia de saida)
e P1210 =1 (fungdo de reinicio automatico: Reinicializagdo do disparo apos ligar, P1211 desativado)
e P1211 = 3 (numero de vezes que o inversor ira tentar reiniciar)
e P1240 = 1 (configuragéo do controlador Vdc: Controlador Vcc_max habilitado)
Observagédo: | Consulte também P0290, P1210, P1211, P1240 e P2113
P0507 Aplicativo macro 0-255 0 lc() |- |- ute [1
Seleciona uma aplicagédo macro dada, que é um conjunto de valores de pardmetros para uma dada
aplicacdo. Existem um numero de aplicagées macro cobrindo um conjunto de aplicagbes basicas como por
exemplo, bomba simples, transportador, compressor etc.
Observagado: | Observe que, para garantir a configuragéo correta da macro de aplicagdo, o nimero da macro de aplicagdo
s6 deve ser alterado durante a configuragéo diretamente apds a reinicializagdo de um parametro.
P0511[0...2] | Mudanc¢a de escala para | 0.00 - [011.00[1] |U, T - - Flutu- |3
exibicao 100.00 1.00 [2] ante
0.00
Permite que o operador insira os fatores de escala para a exibigao da frequéncia do motor.
indice 0 = valor do multiplicador (a)
indice 1 = valor do divisor (b)
indice 2 = valor de constante (c)
Com o conjunto de parametros para um valor ndo padréo, o valor exibido para frequéncia e ponto de ajuste
em BOPs internos e externos é dividido de acordo. Observacao - a unidade "Hz" ndo é exibida por longo
tempo se o valor é dividido. A formula utilizada para dividir a tela é: (a/ b)*N + c.
indice: [0] Multiplicador para colocagao em escala para exibi¢do
[1] Divisor para colocagdo em escala para exibigao
[2] Constante para colocagdo em escala para exibigao
r0512 CO: Frequéncia filtrada | - - - - - Flutu- |2
escalonada ante
Exibe a frequéncia real de saida do inversor (r0024) excluindo a compensacao de deslizamento (e
amortecimento de ressonancia, limitagdo de frequéncia no modo V/f).
P0604[0...2] | Limite de temperatura 0.0-200.0 |130.0 urT - DDS Flutu- |2
do motor [°C] ante
Entrada de disparo de alerta para protegao da temperatura do motor. A temperatura de disparo definida &
sempre 10 % maior do que o disparo de alerta P0604. Quando a real temperatura do motor exceder a
temperatura de alerta entdo o inversor reage como definido em P0610.
Dependéncia: | Este valor deve ser pelo menos 40°C maior do que a temperatura ambiente do motor P0625.
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes de | Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
Fabrica modifica- | de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
P0610[0...2] |Reac¢éo de temperatura |0 -6 6 T - DDS uie |3
12t do motor
Define reagédo quando a temperatura do motor atinge o Limite de alarme.
0 Alerta apenas. Nao recorda a temperatura do motor (armazenada no
desligamento) na ativagao
1 Alerta com controle de Imax (corrente do motor reduzida) e disparo (F11). Nao
recorda a temperatura do motor (armazenada no desligamento) na ativagéo
2 Alerta e disparo (F11). N&do recorda a temperatura do motor (armazenada no
desligamento) na ativagao
4 Alerta apenas. Recorda a temperatura do motor (armazenada no desligamento)
no momento da ativagao
5 Alerta com controle de Imax (corrente do motor reduzida) e disparo (F11).
Recorda a temperatura do motor (armazenada no desligamento) no momento da
ativacao
6 Alerta e disparo (F11). Recorda a temperatura do motor (armazenada no
desligamento) no momento da ativagao
Dependéncia: | Nivel de disparo = P0604 (Limite de temperatura do motor) * 110 %
Observagéo: |« P0610 =0 (sem reacgdo, apenas alarme)
Quando a temperatura atinge o nivel de alarme definido em P0604, o inversor exibe alarme A511,
nenhuma reagao ocorre.
e P0610 = 1 (alerta, redugéo Imax e disparo)
Quando a temperatura atinge o nivel de alarme definido em P0604, o inversor exibe a alarme A511, reduz
a frequéncia e dispara F11, quando a temperatura ultrapassa o nivel de disparo.
e P0610 = 2 (alerta e disparo F11)
Quando a temperatura atinge o nivel de alarme definido em P0604, o inversor exibe a alarme A511 e
dispara F11, quando a temperatura ultrapassa o nivel de disparo.
O propésito do 12t do motor é calcular a temperatura do motor e desabilitar o inversor se o motor estiver em
perigo de superaquecimento.
Operagao de 12t
A corrente medida do motor é exibida em r0027. A temperatura do motor em °C é exibida em r0035.
Esta temperatura € derivada de um valor calculado usando o modelo térmico do motor.
A reacao a alarme pode ser alterada deste padrao usando P0610.
r0035 é particularmente util para monitorar se a temperatura calculada do motor esta subindo
excessivamente.
P0622[0...2] | Tempo de magnetizagéo | 0.000 - 0.000 urT - DDS Flutu- |3
para id de temp apés 20000 ante
ativagao [ms]
Especifica o tempo de magnetizagao para identificagdo da resisténcia do estator.
r0623[0...2] CO: Exibi¢ao para a - - - - DDS Flutu- |4
resisténcia identificada ante
do estator [Q]
Exibicédo da resisténcia do estator real identificada apds identificagcdo da temperatura.
P0625[0...2] | Temperatura ambiente |-40.0-80.0 |20.0 C,UT - DDS Flutu- | 3
do motor [°C] ante
Temperatura ambiente do motor quando da identificagdo dos dados do motor. Ele somente sera permitido
para alterar o valor quando o motor estiver frio. Uma identificacdo do motor deve ser efetuada apds alterar
o valor:.
Dependéncia: | Esse pardmetro é influenciado por calculos automaticos definidos por P0340.
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
P0626]0...2] Superaquecimento do 20.0-200.0 |50.0 urt - DDS Flutu- |4
entreferro do estator [°C] ante
Superaquecimento do entreferro do estator [°C].
Observagdo: | Aumento de temperatura é valido para operagdes senoidais (aumento de temperatura da linha de
alimentacdo). Também sdo considerados o aumento de temperatura devido a operagao do inversor
(perdas do modulador) e filtro de saida.
P0627[0...2] Superaquecimento do 20.0-200.0 |80.0 urT - DDS Flutu- | 4
enrolamento do estator ante
[°C]
Super aquecimento do enrolamento do estator. Ele somente sera permitido para alterar o valor quando o
motor estiver frio. Uma identificagdo do motor deve ser efetuada apds alterar o valor:.
Observagdo: | Consulte P0626
P0628[0...2] Superaquecimento do 20.0-200.0 |{100.0 urT - DDS Flutu- | 4
enrolamento do rotor ante
[°C]
Superaquecimento do enrolamento do rotor.
Observagdo: | Consulte P0626
r0630[0...2] CO: Temperatura - - - - DDS Flutu- | 4
ambiente do modelo do ante
motor. [°C]
Mostra a temperatura ambiente do entreferro do modelo do motor.
r0631[0...2] CO: Temperatura do - - - - DDS Flutu- | 4
entreferro do estator [°C] ante
Mostra a temperatura do entreferro do modelo do motor.
r0632[0...2] CO: Temperatura do - - - - DDS Flutu- | 4
enrolamento do estator ante
[°C]
Mostra a temperatura do entreferro do modelo do motor.
r0633|0...2] CO: Temperatura do - - - - DDS Flutu- | 4
enrolamento do rotor ante
[°C]
Exibe a temperatura do enrolamento do rotor do modelo do motor.
P0640[0...2] Fator de sobrecargado | 10.0-400.0 |150.0 C,UT - DDS Flutu- |2
motor [%] ante
Define a corrente de sobrecarga do motor em relacdo a P0305 (corrente nominal do motor).
Dependéncia: | Limitado a corrente maxima do inversor ou a 400 % da corrente nominal do motor (P0305), o que for
menor. P0640_max = (min(r0209, 4 * P0305) / P0305) * 100
Observagdo: | Alteragdes para P0640 somente serdo eficazes apds o proximo estado desligado.
P0700[0...2] Selegédo de fonte de 0-5 1 C,T - CcDS u16 1
comando
Seleciona a fonte de comando digital.
0 Configuracao padrao de fabrica
1 Painel do operador (teclado)
2 Terminal
5 USS / MBUS em RS485
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Parametro Fungéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
Dependéncia: | A alteragao desses parametros define (o padréo) de todas as configuragdes no item selecionado. Estes
sdo os seguintes parametros: P0701, ... (fungdo de entrada digital), P0840, P0842, P0844, P0845, P0848,
P0849, P0852, P1020, P1021, P1022, P1023, P1035, P1036, P1055, P1056, P1074, P1110, P1113,
P1124, P1140, P1141, P1142, P1230, P2103, P2104, P2106, P2200, P2220, P2221, P2222, P2223,
P2235, P2236
Cuidado: Esteja ciente, mudando de P0700 todos os parametros de Bl s&o redefinidas para o valor-padréo.
Observagdo: | RS485 também é compativel com o protocolo MODBUS assim como USS. Todas as opgdes USS no
RS485 também sao aplicaveis para o MODBUS.
Se P0700 = 0, os valores dos parametros a seguir sdo relevantes para a fungdo da entrada digital e serdo
restritos ao seus padrdes: P0701, P0702, P0O703, P0704, P0712 e P0713.
P0701[0...2] Fungéo da entrada digi- |0 - 99 0 T - CDS u16 2
tal 1
Selecione a fungéo da entrada digital 1.
0 Entrada digital desabilitada
1 ON / OFF1
2 ON reverso / OFF1
3 OFF2 - desaceleragao a inércia
4 OFF3 - aceleracgao rapida
5 ON/ OFF2
9 Confirmacgao de falha
10 JOG direito
11 JOG esquerdo
12 Reverso
13 MOP acima (aumento da frequéncia)
14 MOP abaixo (diminuicao da frequéncia)
15 Bit 0 do seletor de frequéncia fixa
16 Bit 1 do seletor de frequéncia fixa
17 Bit 2 do seletor de frequéncia fixa
18 Bit 3 do seletor de frequéncia fixa
22 Fonte 1 do QuickStop
23 Fonte 2 do QuickStop
24 Controle manual do QuickStop
25 Freio de CC habilitado
27 Habilita o PID
29 Flutuagéo externa
33 Desabilita o ponto de ajuste adicional da freq.
99 Habilita a parametrizagéo BICO
Dependéncia: | Reinicializagéo 99 (possibilita parametrizagdo BICO) requer:
e P0700 fonte de comando ou
e PO0010=1,P3900 =1, 2 ou 3 (fim do comissionamento rapido) ou
e P0010 =30, P0970 = 1 reinicializagado de fabrica a fim de reinicializar
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel

Observagdo: | "ON/OFF1" somente pode ser selecionado para uma entrada digital (por exemplo, P0O700 = 2 e P0701 =
1). Configurando DI2 com P0702 = 1 ira desativar a entrada digital 1 configurando P0701 = 0. Somente a
ultima entrada digital ativada serve como uma fonte do comando. "ON / OFF1" em uma entrada digital
pode ser combinado com "ON reverso / OFF1" em outra entrada digital.

P0702[0...2] Func¢ao da entrada digi- |0 - 99 0 T - CDSs u16 2
tal 2
Selecione a fungéo da entrada digital 2.

Consulte P0701.

P0703[0...2] Fungdo da entrada digi- |0 - 99 9 T - CDSs utie |2
tal 3
Selecione a funcéo da entrada digital 3.

Consulte P0701.

P0704[0...2] Func¢ao da entrada digi- |0 - 99 15 T - CDS u16 2
tal 4
Selecione a fungao da entrada digital 4.

Consulte PO701.

P0712[0...2] | Entrada analdgica / 0-99 0 T - CDSs utie |2
digital 1
Seleciona a fungao da entrada digital Al1 (através de entrada analdgica).

Consulte P0701.

Observagao: Consulte P0701. Sinais acima de 4 V sao ativos; sinais abaixo de 1,6 V sao inativos.

P0713J0...2] Entrada analégica / 0-99 0 T - CDSs utie |2
digital 2
Seleciona a funcdo da entrada digital Al2 (através de entrada analdgica).

Consulte P0701.

Observagdo: | Consulte P0701. Sinais acima de 4 V sao ativos; sinais abaixo de 1,6 V sdo inativos.

P0717 Macro de conex&o 0- 255 o0 |c() - - lute |1
Seleciona uma conexdo macro dada, que € um conjunto de valores de parametros para um dado conjunto
de conexdes de controle. Existem um numero de conexdes macro que definem configuragbes de conexao
de controle basico como por exemplo, terminais, BOP, PID com ponto de ajuste analdgico etc.

Observagdo: | Observe que, para garantir a configuragao correta da macro de conexdo, o nimero macro de conexao s6
devem ser alteradas durante a instalagéo diretamente ap6s a reposi¢cao do parametro.

P0719[0...2] Selegéo do setpointdo |0 - 57 0 T - CDS utie |4
comando e frequéncia
Comutador central para selecionar fonte de comando de controle para o inversor. Comutadores de
comando e fonte de ponto de ajuste entre pardmetros BICO programaveis livremente e comando fixo /
perfis de ponto de ajuste. Comando e fontes de ponto de ajuste podem ser alterados de forma
independente. Os dez digitos selecionam a fonte de comando e o digito de unidade seleciona a fonte de
ponto de ajuste.

0 Cmd = BICO parametro, ponto de ajuste = BICO parametro
1 Cmd = BICO parametro, ponto de ajuste = MOP ponto de ajuste
2 Cmd = BICO parametro, ponto de ajuste = ponto de ajuste analdgico
3 Cmd = BICO parametro, ponto de ajuste= frequéncia fixa
4 Cmd = parametro BICO , ponto de ajuste = USS em RS232 (reservado)
Inversor SINAMICS V20
184 Instrugdes de funcionamento, 03/2015, ASE34560092-002




Lista de pardmetros

7.2 Lista de pardmetros

Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel

5 Cmd = parédmetro BICO , ponto de ajuste = USS/MODBUS em RS485

7 Cmd = BICO parametro, ponto de ajuste = ponto de ajuste analégico 2

40 Cmd = USS em RS232 (reservado) , ponto de ajuste = pardmetro BICO

41 Cmd = USS em RS232 (reservado) , ponto de ajuste = ponto de ajuste MOP

42 Cmd = USS em RS232 (reservado) , ponto de ajuste = ponto de ajuste
analdgico

43 Cmd = USS em RS232 (reservado) , ponto de ajuste = frequéncia fixa

44 Cmd = USS em RS232 (reservado), ponto de ajuste = USS em RS232
(reservado)

45 Cmd = USS em RS232 (reservado), ponto de ajuste = USS/MODBUS em
RS485

47 Cmd = USS em RS232 (reservado) , ponto de ajuste = ponto de ajuste
analdgico 2

50 Cmd = USS/MODBUS em RS485, ponto de ajuste = pardmetro BICO

51 Cmd = USS/MODBUS em RS485, ponto de ajuste = ponto de ajuste MOP

52 Cmd = USS/MODBUS em RS485, ponto de ajuste = ponto de ajuste analdgico

53 Cmd = USS/MODBUS em RS485, ponto de ajuste = frequéncia fixa

54 Cmd = USS/MODBUS em RS485, ponto de ajuste = USS em RS232
(reservado)

55 Cmd = USS/MODBUS em RS485, ponto de ajuste = USS/MODBUS em RS485

57 Cmd = USS/MODBUS em RS485, ponto de ajuste = ponto de ajuste analdgico
2

Dependéncia: | P0719 tem maior prioridade que P0700 e P1000.

Se for definido para um valor diferente de 0 (ou seja pardmetro BICO néo é a fonte de referéncia), P0844 /
P0848 (primeira fonte de OFF2 / OFF3) nao sao eficazes, em vez disso, P0845 / P0849 (segunda fonte de
OFF2 / OFF3) aplica, e a comandos OFF sao obtidos através da fonte particular definido.

Conexdes BICO executadas anteriormente permanecem inalteradas.

Aviso: Particularmente util quando por exemplo, mudando fonte de comando temporariamente a partir de P0700
=2.
Configuragdes em P0719 (ao contrario do PO700 configuragdes) nao redefinir as entradas digitais (P0701,
P0702, ...)

r0720 Numero de entradas - - - - - ute |3
digitais

Exibe o numero das entradas digitais.

r0722.0...12 CO / BO: Valores da - - - - - u16 2
entrada digital

Exibe o estado das entradas digitais.

Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
00 Entrada Digital 1 Sim Nao
01 Entrada Digital 2 Sim Nao
02 Entrada Digital 3 Sim Nao
03 Entrada Digital 4 Sim Nao
11 Entrada Analdgica 1 Sim Nao
12 Entrada Analdgica 2 Sim Nao

Observagdo: | O segmento fica aceso quando o sinal estiver ativo.

Inversor SINAMICS V20
Instrugdes de funcionamento, 03/2015, ASE34560092-002 185



Lista de pardmetros

7.2 Lista de parémetros

Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
P0724 Tempo de estabilizagdo |[0-3 3 T - - u16 3
para as entradas digitais

Define o tempo de estabilizagcao (tempo de filtragem) utilizado pelas entradas digitais.

0 Sem tempo de estabilizagao
1 2,5 ms tempo de estabilizagcao
2 8,2 ms tempo de estabilizacao
3 12,3 ms tempo de estabilizagao
P0727[0...2] Selecdo domodode2/ [0-3 0 C,T - CDS u16 2
3 fios

Determina o método de controle utilizando os terminais. Esse parametro permite a selegao da filosofia de
controle. A filosofia de controle exclui qualquer outra.

Fios de controle 2/3 fios permite a inicializagéo, parar e reverter o inversor em uma das seguintes formas:

o 2 fios de controle com controle-padrdo Siemens

usando ON / OFF1 eREV como sinais permanentes

ON / OFF1
Comandos do >

controle

f_out T
0 :

e 2 fios de controle com controle-padrao Siemens

usando ON / OFF1 eON_REV / OFF1 como sinais permanentes

Comando ignorado
oN/OFF1 [ ] ﬂ

ON_REV/ jComando ignorado
OFF1

f_out T
0 T
‘ |

Comandos do
controle

|
t
|
|
|

:

%

" OFF1
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel

o 2 fios de controle

usando ON_FWD eON_REV como sinais permanentes

onFwp [ ] ]

Comandos do
controle

ON_REV

f_out T
0

|
11
11
OFF1 1l
11
Il

—

|
T + =] T |
Lo I i\%t
OFF1  OFF1

OFF1

e 3 fios de controle

usando STOPeFWD como sinais permanentes eREVP como pulsos

sTop | Y |
Comando ignorado

Comandos do FWDP ﬂ A!
controle

REVP

f_out T
0

|

|

! 4]

f T

| |

| |

|

I/_\

|

i ! . >

w

OFF1 OFF1

e 3 fios de controle

usando OFF1 / HOLD eREV como sinais permanentes eON como sinais de pulsos

Comando ignorado
ON_PULSE +—| ) | ; >
| |

Comandos do OFF1 / HOLD | Y Y
|
[
|
|
|
|
|
|

controle

REV

I

! |

f_out | I

| |

| l | !

0 . — >
\'/2(\?<t

| " "OFF1 OFF1

Siemens (partida / dir)

2-fios (frente / ré)

3-fios (frente / ré)

WIN|[=~|O

3-fios (partida / dir)
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel

Observagdo: | Onde:

e P denota Pulso

e FWD denota FRENTE
¢ REV denota RE

Quando qualquer das fungdes de controle sédo selecionadas usando P0727, a configuragéo para as
entradas digitais (P0701 - P0704) é redefinida da seguinte forma:

Ajustes de P0701 | P0727 = 0 (Controle-Padrao da | P0727 =1 | P0727 =2 (3fiosde | P0727 =3 (3
- PO704 Siemens) (2 fios de controle) fios de contro-
controle) le)
=1 (P0840) ON / OFF1 ON_FWD STOP ON_PULSE
=2 (P0842) ON_REV / OFF1 ON_REV FWDP OFF1/HOLD
=12 (P1113) REV REV REVP REV

Para usar o fio de controle 2 / 3 para ON / OFF1 (P0840), ON_REV / OFF1 (P0842) eREV (P1113)
correspondendo aos valores redefinidos devem ser ajustados de acordo.

A funcionalidade ON/OFF2 nao é compativel nos modos bi/trifasico. Nao selecione ON/OFF2 a menos que

P0727 = 0.
Com relagdo ao uso de frequéncias fixas, Consulte P1000 e P1001.

r0730 Numero de saidas - - - - - uie |3
digitais
Exibe o nimero das saidas digitais.

P0731[0...2] BI: Fungéo da saida 0- 52.3 urT - CDS us2/ |2
digital 1 4294967295 Bin
Define a fonte da saida digital 1.

Aviso: Uma légica inversa pode ser executada pela inversdo das saidas digitais em P0748.

Observagdo: | Saida do bit de falha 52.3 esta invertido na saida digital. Portanto, com P0748 = 0, a saida digital é
ajustada para baixo quando uma falha é acionada, e quando n&o ha falha, ela é definida como alta.

Monitora fungdes==> Consulte r0052, r0053
Freio de retengao do motor ==> Consulte P1215
Freio CC-==> Consulte P1232, P1233

P0732[0...2] Bl: Fungédo da saida 0- 52.7 urt - CDS usz2/ |2
digital 2 4294967295 Bin
Define a fonte da saida digital 2.

r0747.0...1 CO/ BO: Estado de - - - - - uie |3
saidas digitais

Exibe o estado das saidas digitais (também inclui a inversdo das saidas digitais via P0748).

Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
00 Saida digital 1 energizada Sim Nao
01 Saida digital 2 energizada Sim Nao

Dependéncia: | Bit = sinal 0: Contatos abertos
Bit = sinal 1: Contatos fechados

P0748 Saidas digitais invertidas | - 0000bin |U, T - - lute |3
Define estados baixos e altos da saida digital para dada fungao.
Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
00 Saidas digitais invertidas 1 Sim Nao
01 Saidas digitais invertidas 2 Sim Nao
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
r0750 Numero de entradas - - - - - utie |3
analdgicas
Exibe o numero de entradas analégicas disponiveis.
r0751.0...9 CO / BO: Palavra de - - - - - uie |3
status da entrada
analégica
Exibe o status da saida analégica.
Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
00 Perda do sinal na entrada analégica 1 Sim Nao
01 Perda do sinal na entrada analdgica 2 Sim Nao
08 Sem perda do sinal na entrada analdgica 1 Sim Nao
09 Sem perda do sinal na entrada analdgica 2 Sim Nao
r0752[0...1] Entrada analdgica real - - - - - Flutu- | 2
[V] ou [mA] ante
Exibe o valor de entrada analdgica em volts ou milhées de amperes antes do bloco de escala.
indice: [0] Entrada analdgica 1 (Al1)
[1] Entrada analdgica 2 (Al2)
P0753[0...1] Tempo de acomodagdo |0 - 10000 3 urT - - u16 3
da entrada analégica
[ms]

Define o tempo de filtro (filtro PT1) para a entrada analdgica.

indice: Consulte r0752

Observacdo: | O aumento deste tempo (liso) reduz a instabilidade, mas retarda a resposta para a entrada analdgica.
P0753 = 0: Sem filtragem

r0754[0...1] Valor de entrada - - - - - Flutu- |2
analégica real apés o ante
escalonamento [%]

Mostra o valor atenuado da entrada analdgica apo6s bloco de escala.

indice: Consulte r0752
Dependéncia: | P0757 a P0760 define a variagédo (escala da entrada analégica).
r0755[0...1] CO: Valor de entrada - - - 4000H - 116 2

analégica real apés o
escalonamento [4000h]

Exibe entrada analdgica, escalado usando ASPmin e ASPmax (ASP = ponto de ajuste analdgico).

ponto de ajuste analdgico (ASP) do bloco de escala analdgico pode variar do ponto de ajuste minimo
analdgico (ASPmin) para o ponto de ajuste maximo analdgico (ASPmax).

A maior magnitude (valor sem sinal) de ASPmin e ASPmax define a escala de 16384.

Ao associar r0755 com um valor interno (referéncia de frequéncia, por exemplo), um valor de escala é
calculado internamente pelo inversor.

O valor da frequéncia é calculada usando a seguinte equagao:
r0755 [Hz] = (r0755 [hex] / 4000 [hex]) * P2000 * (max (JASP_max|, JASP_min|) / 100%)
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
Exemplo: Caso a:
ASPmin = 300 %, ASPmax = 100 % entdo 16384 representa 300 %.
Este parametro pode variar de 5461 a 16384.
Caso b:
ASPmin =200 %, ASPmax = 100 % entdo 16384 representa 200 %.
Este pardmetro pode variar de -16384 a +8192.
4000 h = max (JASPmax |, |ASPin |)
ASP max 4000 h = 16384 dez 300%
300% @
ASPmin ASP max
100% 100% v
0 0V "mA 0 0V mA
20 mA (® 20 mA
200% ASP min
200% 7FFF h 2 -16383 dez
indice: Consulte r0752
Observagdo: | Esse valor € usado como uma entrada para conectores BICO analdgicos. ASPmax representa o maior
ponto de ajuste analdgico (isto pode ser a 10 V). ASPmin representa o menor ponto de ajuste analdgico
(isto pode ser a 0 V). Consulte P0757 a P0760 (escala da entrada analdgica).
P0756[0...1] Tipo de entrada 0-4 0 T - - u16 2
analdgica
Define tipos de entradas analdgicas e também habilita 0 monitoramento de entrada.
0 Entrada de tensao unipolar (0 a 10 V)
1 Entrada de tensao unipolar com monitoramento (0 a 10 V)
2 Entrada de corrente unipolar (0 a 20 mA)
3 Entrada de corrente unipolar com monitoramento (0 a 20 mA)
4 Entrada de tensao bipolar (-10 V a 10 V)
indice: Consulte r0752
Dependéncia: | A fungdo de monitoragéo € desabilitada se o bloco de escala analdgica estiver programado para ponto de
ajuste de saida negativo (Consulte P0757 a P0760).
Aviso: Quando a monitoracao € habilitada e uma banda morta definida (P0761), uma condic¢ado de falha sera
gerada (F80) se a tens&o de entrada analégica cair abaixo de 50 % da tensdo da banda morta. Nao é
possivel selecionar a tensao bipolar para entrada analégica 2.
Para P0756 = 4, vocé precisa assegurar o escalonamento da entrada analdgica, por exemplo, se desejar
obter uma frequéncia de saida dentro da faixa de -50 Hz a 50 Hz, é possivel configurar os parametros
P0757 até P0760 dentro de suas faixas negativas (exemplos: P0757 = -10 V, P0758 = -100%).
Observagdo: | Consulte P0757 a P0760 (escala da entrada analogica).
No modo de corrente se a entrada exceder 24mA, o inversor ird interromper com F80/11 para entrada
analodgica 1 e F80/12 para entrada analdgica 2. Isto ira resultar em comutag¢ao de canal retornando para o
modo de tensdo. Leituras de parametros de entrada analdgicos para o canal referido nao serao mais
atualizadas até que a falha (F80) tenha sido reinicializada. Uma vez que a falha tiver sido reinicializada
entdo a entrada comutara retornando ao modo de corrente e as leituras normais continuarao.
Inversor SINAMICS V20
190 Instrugdes de funcionamento, 03/2015, ASE34560092-002




Lista de pardmetros

7.2 Lista de pardmetros

Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
P0757[0...1] Valor x1 do -20-20 0 urT - - Flutu- |2
escalonamento da ante
entrada analégica
P0757 - PO760 configura a escala de entrada. x1 é o primeiro valor dos dois pares das variantes x1/y1 e
x2 / y2 que determinam a linha reta. O valor x2 da escala da entrada analdgica P0759 deve ser maior do
que o valor de x1 P0757 escalonamento da entrada analdgica.
indice: Consulte r0752
Aviso: o Pontos de ajustes analogicos representam uma [%] da frequéncia normalizada em P2000.
e Pontos de ajustes analogicos podem ser maiores do que 100%.
o ASPmax representa o maior ponto de ajuste (isto pode ser a 10V ou 20 mA).
o ASPmin representa o menor ponto de ajuste (isto pode ser a OV ou 20 mA).
e Os valores padrao preveem uma proporcionalidade de 0 V ou mA 0 = 0%, e 10 V ou 20 mA = 100%.
P0758|0...1] Valor y1 do -99999.9 - 0.0 urT - - Flutu- |2
escalonamento da 99999.9 ante
entrada analégica [%]
Ajusta o valor de y1 como descrito em P0757 (escala da entrada analégica)
indice: Consulte r0752
Dependéncia: | Relativo a P2000 a P2003 (referéncia de frequéncia, tensao, corrente ou torque) dependendo de qual
ponto de ajuste deve ser gerado.
P0759[0...1] Valor x2 do -20-20 10 urT - - Flutu- |2
escalonamento da ante
entrada analégica
Ajusta o valor de x2 como descrito em P0757 (escala da entrada analdgica).
indice: Consulte r0752
Aviso: O valor x2 da escala da entrada analégica PO759 deve ser maior do que o valor de x1 P0757
escalonamento da entrada analégica.
P0760[0...1] Valor y2 do -99999.9 - 100.0 urT - - Flutu- |2
escalonamento da 99999.9 ante
entrada analégica [%]
Ajusta o valor de y2 como descrito em P0757 (escala da entrada analdgica).
indice: Consulte r0752
Dependéncia: | Consulte P0758
P0761[0...1] Largura da banda morta |0 - 20 0 urT - - Flutu- |2
de entrada analégica ante
Define a largura de banda morta na entrada analdgica.
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
Exemplo: O exemplo abaixo produz um 2 a 10 V, 0 até 50 Hz entrada analdgica (valor de entrada analdgica 2 até 10
V, 0 até 50 Hz):
e P2000=50Hz
e P0759=8VP0760=75%
e PO757 =2V P0758=0%
e P0761=2V
e P0756=00u1
O exemplo abaixo produz um 0 a 10 V entrada analdgico (-50 a 50 Hz) com centro no zero e um "ponto
exploragdo" 0,2 V de largura (0,1 V para cada lado do centro, o valor de entrada analégica 0 a 10 V, a -50
a 50 Hz):
e P2000=50Hz
e P0759=8,75V P0760 =75 %
e PO757=1,25V P0758 =-75 %
e P0761=0,1V
e P0756=00u1
indice: Consulte r0752
Aviso: Banda morta inicia de 0 V para o valor de P0761, se ambos os valores de P0758 e P0760 (coordenadas y
da escala da entrada analdgica) sao respectivamente positivas ou negativas. Contudo, a banda morta é
ativa em ambas as dire¢des do ponto de intersegéo (eixo x com entrada analdgica curva de
desmultiplicagao), se sinal de P0758 e P0760 sao opostos.
Observagdo: | P0761[x] = 0: Banda morta ndo ativa.
Frequéncia minima P1080 deve ser zero quando utilizando ajuste de zero central.
N&o ha histerese no final da banda morta.
P0762[0...1] Atraso para perda de 0 -10000 10 urT - - utie |3
acao de sinal [ms]
Define intervalo de tempo entre a perda do ponto de ajuste analdgico e o aparecimento de F80 cddigo de
falha.
indice: Consulte r0752
Observagdo: | Os utilizadores mais experientes podem escolher a reagéo desejada para F80 (o padréo é OFF2).
r0770 Numero de saidas - - - - - uie |3
analdgicas
Exibe o numero de saidas analdgicas disponiveis.
P0O771[0] Cl: Saida analdgica 0- 21[0] urT - - u32 2
4294967295
Define a fungédo da saida analdgica.
indice: [0] Saida analdgica 1 (AO1)
Configuragao: |21 CO: Frequéncia real (escalonada a P2000)
24 CO: Frequéncia de saida real (escalonada a P2000)
25 CO: Tensao de saida real (escalonada a P2001)
26 CO: Tensao real do link CC (escalonada a P2001)
27 CO: Corrente de saida atual (escalonada a P2002)
P0O773[0] Tempo de acomodagdo |0 - 1000 2 urT - - u16 2
da saida analégica [ms]
Define tempo de suavizagao para sinal de saida analdgica. Esse parametro habilita suavizagdo para saida
analdgica utilizando um filtro PT1.
indice: Consulte P0O771
Dependéncia: | P0773 = 0: Desativa o filtro.
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados | de SO
do dados | Nivel

r0774[0] Valor da saida analdgica | - - - - - Flutu- |2
real [V] ou [mA] ante
Mostra o valor da saida analdgica apods a filtragem e escalamento.

indice: Consulte P0771

Observagdo: | A saida analdgica somente é uma saida de corrente. Ao conectar um resistor externo de 500 Q para os
terminais (4/5) podera ser criada uma saida de tensdo com uma gamade OV a 10 V.

P0O775[0] Valor permissivel 0-1 0 T - - uie |2
absoluto
Decide se o valor absoluto da saida analdgica é utilizado. Se habilitado, esse parametro sera o valor
absoluto para a saida. Se o valor foi originalmente negativo entdo o correspondente bit em r0785 é
ajustado, caso contrario ele é removido.

indice: Consulte P0771

PO777[0] Valor x1 do -99999 - 0.0 urT - - Flutu- | 2
escalonamento da saida | 99999 ante
analégica [%]
Define x1 caracteristica de saida. O bloco de escala é responsavel para o ajuste do valor de saida
definido em P0O771 (saida analdgica entrada do conector). x1 é o primeiro valor dos dois pares de
variantes x1/y1 e x2 / y2 que determinam a linha reta. Os dois pontos P1 (x1, y1) e P2 (x2, y2) podem
ser escolhidos livremente.

Observagdo: | Consulte PO771

Dependéncia: | Consulte P0758

PO778[0] Valor y1 do 0-20 0 urT - - Flutu- | 2
escalonamento da saida ante
analogica
Define x1 caracteristica de saida.

indice: Consulte P0771

PO779[0] Valor x2 do -99999 - 100.0 urT - - Flutu- |2
escalonamento da saida | 99999 ante
analégica [%]
Define x2 caracteristica de saida.

indice: Consulte P0771

Dependéncia: | Consulte P0758

P0780[0] Valor y2 do 0-20 20 urT - - Flutu- | 2
escalonamento da saida ante
analégica
Define y2 caracteristica de saida.

indice: Consulte P0771

P0781[0] Largura de banda morta | 0 - 20 0 urT - - Flutu- |2
de saida analdgica ante
Define a largura de banda morta para a saida analdgica.

indice: Consulte P0771
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanga |Conjunto | Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
r0785.0 CO/BO: Palavra de - - - - - utie |2
status da saida
analégica
Exibe o status da saida analdgica. Bit 0 indica que o valor da saida analégica 1 é negativo.
Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
00 Saida analdgica 1 negativa Sim Nao
P0802 Transferéncia de dados [0-2 0 C(30) - - u16 3
da EEPROM
Transfere valores do inversor para o dispositivo externo quando nenhum 0. P0010 deve ser ajustado para
30 para que isso seja possivel.
0 Desabilitado
2 Transferéncia da partida MMC
Observagdo: | O parametro é automaticamente redefinido em 0 (padrao) apds a transferéncia.
P0010 sera redefinido a 0 na conclusao bem-sucedida.
Certifique-se que existe espaco suficiente no cartdo MMC antes de transferir dados (8kb).
P0803 Transferéncia de dados |0 -2 0 C(30) - - ute |3
EEPROM
Transfere valores do dispositivo externo para o inversor quando nenhum 0. PO010 deve ser ajustado para
30 para que isso seja possivel. Consulte P0802 para valores de paradmetros.
Observagdo: | O parametro é automaticamente redefinido em 0 (padréo) apds a transferéncia.
P0010 sera redefinido a 0 na conclusao bem-sucedida.
P0804 Selecione o arquivo 0-99 0 C(30) - - u16 3
clonado
Selecione o arquivo clone para carga alta / baixa.
se P0804 = 0 entdo o nome do arquivo é clone00.bin
se P0804 = 1 entdo o nome do arquivo é clone01.bin
etc.
P0806 BI: Inibe o painel de 0- 0 urT - - u3s2 |3
acesso 4294967295
Binector entrada para bloquear o acesso do painel de controle através de cliente externo.
r0807.0 BO: Exibe acesso do - - - - - uie |3
cliente
Binector de saida para exibir se fonte de comando e ponto de ajuste esta ligado a um cliente externo.
Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
00 Controle Mestre ativo Sim Nao
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados | de SO
do dados | Nivel
P0809[0...2] Copia do conjunto de 0-2 [0]0 T - - utie |2
dados de comando ] 1
(CDS) 2] 0
Chama fungéo 'Cépia do conjunto de dados de comandg (CDS)'". A lista de todos os parametros de
conjuntos de dados de comando (CDS) é mostrada no "Indice" no final do manual.
Exempilo: Copia de todos os valores de CDS0 a CDS2 pode ser realizada pelo seguinte procedimento:
P0809[0] = 0 codpia de CDSO
P0809[1] = 2 copia de CDS2
P0809[2] = 1 iniciar copia
indice: [0] Copia do CDS
[1] Cépia para o CDS
[2] Iniciar copia
Observacgdo: | Valor inicial do indice 2 € automaticamente reiniciado a '0 'apds a execugao da fungao.
P0810 Bl: Bit 0 do conjuntode |0 - 0 urT - - u3z2 |2
dados de comando 4294967295
(Manual / Auto)
Seleciona a fonte de comando a partir da qual ler o Bit 0 para a sele¢do de um comando conjunto de
dados (CDS). O real CDS selecionado é exibido em r0054.15 (CDS bit 0) e r0055.15 (CDS bit 1). O real
CDS ativo é exibido em r0050.
Configuragao: | 722.0 Entrada digital 1 (requer P0701 para ser ajustado para 99, BICO)
7221 Entrada digital 2 (requer P0702 para ser ajustado para 99, BICO)
722.2 Entrada digital 3 (requer P0703 para ser ajustado para 99, BICO)
Observacdo: | P0811 também é relevante para o conjunto de comando de dados (CDS) de selegéo.
P0811 BI: Bit 1 do conjuntode | O - 0 urt - - u3sz2 |2
dados de comando 4294967295
Seleciona a fonte de comando a partir da qual ler o Bit 1 para a sele¢do de um comando conjunto de
dados (Consulte P0810).
Configuragéo: | Consulte P0810.
Observacdo: | P0810 também é relevante para o conjunto de comando de dados (CDS) de selegéo.
P0819[0...2] Cépia do conjunto de 0-2 ooyt | T - - uie |2
dados do inversor (DDS) [2]0
Chama fungéao 'Copia do conjunto de dados do inverso'r (DDS)'". A lista de todos os parametros de
conjuntos de dados do inversor (DDS) é mostrada no "Indice" no final do manual.
Exempilo: Cépia de todos os valores de DD0O a DDS2 pode ser realizada pelo seguinte procedimento:
P0819[0] = 0 codpia de DDSO
P0819[1] = 2 cdpia de CDS2
P0819[2] = 1 iniciar copia
indice: [0] Copia do DDS
[1] Cépia para o DDS
[2] Iniciar copia
Observagdo: | Consulte P0809
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanga |Conjunto | Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
P0820 BI: Conjunto de dados 0- 0 T - - u3s2 |3
do inversor 0 4294967295
Seleciona a fonte de comando a partir da qual ler o Bit O para a selegdo de um conjunto de dados do
inversor (DDS). O conjunto real selecionado de dados do inversor (DDS) é exibido no parametro r0051[0].
O conjunto real ativo selecionado de dados do inversor (DDS) é exibido no parametro r0051[1].
Configuragio: | Veja P0810
Observagdo: | P0821 também é relevante para o conjunto de inversor de dados (CDS) de selegéo.
P0821 BI: Bit do conjunto de 0- 0 T - - u32 |3
dados do inversor 1 4294967295
Seleciona a fonte de comando a partir da qual ler o Bit 1 para a selegdo de um inversor conjunto de dados
(Consulte P0820).
Configuragio: | Veja P0810
Observagdo: | P0820 também é relevante para o conjunto de inversor de dados (CDS) de selegéo.
P0840[0...2] BI: ON/ OFF1 0- 19.0 T - CcDS u3s2 |3
4294967295
Permite fonte do comando ON / OFF1 a ser selecionados utilizando BICO. Os digitos antes de dois
pontos exibem o numero do pardmetro da fonte de comando, os digitos apds os dois pontos denotam a
configuracao do bit para esse parametro.
Configuragdo: | Veja P0810
Dependéncia: | Para entradas digitais como fontes de comando BICO requerem P0O700 ajuste para 2 (habilitado BICO). A
configuracao padréo (ON direita) € uma entrada digital 1 (722.0). Somente € possivel a fonte alternativa
quando a fungéo da entrada digital 1 é alterada (através P0701) antes de alterar o valor de P0840.
P0842[0...2] BI: ON reverso / OFF1 0- 0 T - CDS u3s2 |3
4294967295
Permite fonte do comando reversa ON / OFF1 a ser selecionada utilizando BICO. Em geral um ponto de
ajuste de frequéncia positiva € acelerado no sentido anti-horario (frequéncia negativa).
Configuragdo: | Veja P0810
P0843[0...2] Bl: ON/ OFF2 0- 1 T - CDS u32/ |3
4294967295 Bin
Permite fonte do comando ON / OFF2 a ser selecionados utilizando BICO. A configuragéo padrao 1.0 ira
desabilitar esse parédmetro.
Configuragio: | Veja P0810
Dependéncia: | Para entradas digitais como fontes de comando BICO requerem P0700 ajuste para 2 (habilitado BICO).
Se uma das entradas digitais for selecionada para ON/OFF2, o inversor ndo funcionara a menos que a
entrada digital esteja ativa. OFF2 significa a imediata desabilitagdo do pulso: o motor é revestido. OFF2 é
de ativagao baixa, ou seja: 0 = desabilitagdo do pulso. 1 = pulsos habilitados. (Enquanto n&o existirem
outras condi¢cdes OFF ativas).
Observagdo: | A funcionalidade ON/OFF2 n&o é compativel nos modos bi/trifasico. Nao selecione ON/OFF2 a menos
que P0727 = 0.
P0844[0...2] BI: 1. OFF2 0- 19.1 T - CcDS u3s2 |3
4294967295
Define primeira fonte de OFF2 quando P0719 = 0 (BICO).
Configuragio: | Veja P0810
Dependéncia: | Se uma das entradas digitais for selecionada para OFF2, o inversor nédo funcionara a menos que a
entrada digital esteja ativa.
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Parametro Funcédo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados | de SO
do dados | Nivel
Observagdo: | OFF2 significa a imediata desabilitagdo do pulso: o motor é revestido. OFF2 é de ativagéo baixa, ou seja
0 = desabilitacdo do pulso.
1 = condigéo de operacgao.
P0845[0...2] Bl: 2. OFF2 0- 1 T - CDS u32 |3
4294967295
Define segunda fonte de OFF2.
Configuragéo: | Veja P0810
Dependéncia: | Em contraste com P0844 (primeira fonte de OFF2), este parametro esta sempre ativo, independente do
P0719 (selecdo de comando e ponto de ajuste de frequéncia). Consulte . Consulte P0844.
Observagdo: | Consulte P0844
P0848[0...2] Bl: 1. OFF3 0- 1 T - CDS u32 |3
4294967295
Define primeira fonte de OFF3 quando P0719 = 0 (BICO).
Configuragéo: | Veja P0810
Dependéncia: | Se uma das entradas digitais for selecionada para OFF3, o inversor ndo funcionara a menos que a
entrada digital esteja ativa.
Observagdo: | OFF3 significa rapida desaceleragao a 0.
OFF3 é de ativagao baixa, ou seja,
0 = répida desaceleracéo.
1 = condig¢do de operacgao.
P0849[0...2] Bl: 2. OFF3 0- 1 T - CDS u32 |3
4294967295
Define segunda fonte de OFF3.
Configuragéo: | Veja P0810
Dependéncia: | Em contraste com P0848 (primeira fonte de OFF3), este parametro esta sempre ativo, independente do
P0719 (selecdo de comando e ponto de ajuste de frequéncia). Consulte P0848.
Observagdo: | Consulte P0848
P0852[0...2] Bl: Habilitagdo de pulso | O - 1 T - CDS u32 |3
4294967295
Define a origem do pulso ativar / desativar o sinal.
Configuragéo: | Veja P0810
Dependéncia: | Ativo somente quando P0719 = 0 (selegdo automatica de comando / fonte de ponto de ajuste).
P0881[0...2] BIl: Fonte de parada 0- 1 T - CDS u32 3
rapida 1 4294967295
Permite comando de fonte 1 de parada rapida a ser selecionado utilizando BICO. O sinal é esperado ser
ativo baixo (configuragao padrdao P0886 = 2).
Configuragado: | Veja P0810
P0882[0...2] Bl: Fonte de parada 0- 1 T - CDS u32 3
rapida 2 4294967295
Permite comando de fonte 2 de parada rapida a ser selecionado utilizando BICO. O sinal é esperado ser
ativo baixo (configuragao padrdao P0886 = 2).
Configuragéo: | Veja P0810
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanga |Conjunto | Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
P0883[0...2] BI: Corregdo do avango | O - 0 T - CDS us2 |3
da parada rapida 4294967295
Permite comando de corregéo de avango a ser selecionado utilizando BICO. O sinal é esperado ser ativo
alto.

Configuragdo: | Veja P0810

P0886][0...2] Quick stop tipo de 0-4 2 T - CDSs u16 3
entrada
Palavra de controle para selecionar o quick stop do tipo de entrada.
0 Quick stop nao selecionado
1 Quick stop entrada ativamente alta
2 Quick stop entrada ativamente baixa
3 Quick stop extremidade de entrada positiva desencadeada
4 Quick stop extremidade de entrada negativa desencadeada
P0927 Parametro ajustavel 0-15 15 urT - - uU16 2
pelas interfaces
especificadas

Especifica as interfaces que podem ser utilizadas para alterar parametros. Esse pardmetro permite ao
usuario proteger facilmente o inversor de modificagdo ndo autorizada de paradmetros.

Anotacgéo: P0927 nao é protegido por senha.

Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
00 N&o usada Sim Nao
01 N&o usada Sim Nao
02 USS em RS232 (reservado) Sim Nao
03 USS / MODBUS em RS485 Sim Nao
Exemplo: Padréo: Todos os bits sdo configurados.
O padréo ajustado permite que os pardmetros sejam alterados através de qualquer interface.
r0944 Numero total de - - - - - uie |3
mensagens

Exibe o numero total de mensagens disponiveis.
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Parametro

Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados | de SO
do dados | Nivel

r0947[0...63]

CO: Codigo da dltima - - - utie |2

falha

Padrao do histérico de falha.

Falha apagada Falha apagada
Falhas ativas imediatas Falhas ativas prévias
A
r A N A\

[roo47l[0T1T2T3T4 1516171 [8I9T1oT11 112113114 115] 1611
A A

A 0T T2]
>~ Gravacgéao de informacao de falha
jof1]2] J

indice:

[0] Falha recente -- falha 1

[7] Falha recente -- falha 8

[8] Falha recente -- 1, falha 1

[15] Falha recente -- 8, falha 1

[16] Falha recente -- 2, falha 1

[23] Falha recente -- 2, falha 8

[63] Falha recente -- 7, falha 8

Aviso:

E possivel que este parametro esteja vazio, mas uma falha ainda é indicada pelo inversor. A razdo mais
provavel para isso é devido a uma condigado SEGURA ainda existente no sistema. Nessa condigao a falha
é removida desse parametro e nao faz sentido retornar para o estado PRONTO. Primeiro remova a razao
para a condicdo SEGURA e em seguida o inversor sera capaz de alterar para o estado PRONTO
(exemplo de condicdo SEGURA é "funcao de seguranga esta ativada").

Observagao:

A funcgéo "inverter status at fault"|(Pagina|301) serve como um registro dos parametros relacionados que
estao sendo monitorados quando uma falha ocorreu. Alguns parametros registrados s&o valores filtrados.
Portanto, se o desarme do hardware ocorrer, (r0949 = 0), alguns valores filtrados podem nao aparecer
para refletir aqueles valores que causaram o desarme.

Exempilo:

Se ocorrer um desarme por sobretensao do hardware, (r0947 = 2 e r0949 = 0), o valor da tensao do link
DC filtrado em r0956 pode aparecer sob o limite de desarme. Nesse caso, o link CC filtrado nao teve
tempo suficiente para aumentar até o nivel de desarme, porém, o limite real foi excedido e o hardware
desarmou para se proteger.
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanga |Conjunto | Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
r0948[0...63] | Tempo de falha - - - - - u32 3
Timestamp para indicar quando uma falha ocorreu.
P0969 (contador da execugao do sistema) é a fonte possivel do timestamp.
indice: [0] Falha recente -- tempo de falha 1
[7] Falha recente -- tempo de falha 8
[8] Falha recente -- 1, tempo de falha 1
[15] Falha recente -- 8, tempo de falha 1
[16] Falha recente -- 2, tempo de falha 1
[23] Falha recente -- 2, tempo de falha 8
[63] Falha recente -- 7, tempo de falha 8
r0949[0...63] | CO: Valor da falha - - - - - lus2 |3

Exibe valores de falha do

inversor. Ele é para finalidade de servigo e indica o tipo de falha relatada.

Os valores nao sao documentados. Eles sdo listados no codigo quando falhas sao relatadas.

indice: [0] Desarme por falha recente -- valor de falha 1
[7] Desarme por falha recente -- valor de falha 8
[8] Desarme por falha recente -- 1, valor de falha 1
[15] Desarme por falha recente -- 8, valor de falha 1
[16] Desarme por falha recente -- 2, valor de falha 1
[23] Desarme por falha recente -- 2, valor de falha 8
[63] Desarme por falha recente -- 7, valor de falha 8
P0952 Numero total de disparos | 0 - 65535 | 0 | T | - | - | u16 | 3
Exibe o nimero de disparos memorizados em r0947 (ultimo cédigo de falha).
Dependéncia: | Configuragao 0 reinicia o historico de falha (mudando a 0 também redefine r0948 - tempo de falha).
Observagdo: | Se a causa de uma falha ndo momentanea permanecer ativa antes da restauragdo dos valores de fabrica,
o inversor remove a primeira causa e coloca a falha no histérico de falhas durante a restauragao dos
valores de fabrica. Isso significa P0952 ainda tem um valor diferente de zero ap6s a restauragcéo dos
valores de fabrica. Se quiser limpar o histérico de falhas, vocé precisa realizar uma segunda restauragao
dos valores de fabrica ou definir P0952 = 0.
r0954[0...2] CO: Ponto de ajuste de | - - - - - Flutu- | 3
frequéncia ap6és RFG ante
com falha [Hz]
Exibe o ponto de ajuste apés RFG quando ocorre a primeira falha instantanea (consulte r1170).
indice: [0] Desarme por falha recente - informacao de falha
[1] Desarme por falha recente - informagéao de falha 1
[2] Desarme por falha recente - informagéo de falha 2
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados | de SO
do dados | Nivel
Observagdo: | Somente um conjunto de informagao de falha € memorizado por bloco de falhas instantaneas. r0954[0]
corresponde a r0947[0...7], r0954[1] corresponde a r0947[8...15] e r0954[2] corresponde a r0947[16...23].
r0955[0...2] CO/BO: Palavra de - - - - - U1 |3
status 2 na falha
Exibe palavra de status 2 quando ocorre a primeira falha instantdnea (consulte r0053).
indice: [0] Desarme por falha recente - informacao de falha
[1] Desarme por falha recente - informagéao de falha 1
[2] Desarme por falha recente - informacéo de falha 2
Observagdo: | Somente um conjunto de informagéo de falha € memorizado por bloco de falhas instantaneas. r0955[0]
corresponde a r0947[0...7], r0955[1] corresponde a r0947[8...15] e r0955[2] corresponde a r0947[16...23].
r0956[0...2] CO: Tensdo do link CC |- - - - - Flutu- |3
na falha [V] ante
Exibe a tensao do link CC quando ocorre a primeira falha instantanea (consulte r0026).
indice: [0] Desarme por falha recente - informacéao de falha
[1] Desarme por falha recente - informagéo de falha 1
[2] Desarme por falha recente - informacéo de falha 2
Observagdo: | Somente um conjunto de informagéo de falha € memorizado por bloco de falhas instantaneas. r0956[0]
corresponde a r0947[0...7], r0956[1] corresponde a r0947[8...15] e r0956[2] corresponde a r0947[16...23].
r0957[0...2] CO: Corrente atual de - - - - - Flutu- |3
saida na falha [A] ante
Exibe a corrente de saida RMS quando ocorre a primeira falha instantanea (consulte r0027).
indice: [0] Desarme por falha recente - informacgao de falha
[1] Desarme por falha recente - informagéo de falha 1
[2] Desarme por falha recente - informagéo de falha 2
Observagdo: | Somente um conjunto de informagao de falha € memorizado por bloco de falhas instantaneas. r0957[0]
corresponde a r0947[0...7], r0957[1] corresponde a r0947[8...15] e r0957[2] corresponde a r0947[16...23].
r0958J[0...2] CO: Tensao real de - - - - - Flutu- |3
saida na falha [V] ante
Exibe a tensdo de saida quando ocorre a primeira falha instantanea (consulte r0025).
indice: [0] Desarme por falha recente - informagéao de falha
[1] Desarme por falha recente - informagéo de falha 1
[2] Desarme por falha recente - informagéao de falha 2
Observagdo: | Somente um conjunto de informagéo de falha € memorizado por bloco de falhas instantaneas. r0958[0]
corresponde a r0947[0...7], r0958[1] corresponde a r0947[8...15] e r0958[2] corresponde a r0947[16...23].
r0964[0...6] Dados da versao do - - - - - uie |3
Firmware
Dados da vers&o do Firmware.
indice: [0] Empresa (Siemens = 42)

(1]

Tipo de produto (V20 = 8001)

(2]

Versao de firmware

(3]

Dados do firmware (ano)

(4]

Data do Firmware (dia/més)

[3]

Numero dos objetos do inversor

(6]

Versao de firmware
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanga |Conjunto | Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
r0967 Palavra de controle 1 - - - - - uie |3
Exibe a palavra de controle 1. Consulte r0054 para a descri¢do do campo de bits.
r0968 Palavra de status 1 - |- |- |- - lute |3
Exibe a palavra do status ativo do inversor (formato binario) e pode ser usado para diagnosticar quais
comandos estéo ativos. Ver r0052 para a descrigao do campo de bits.
P0969 Reajuste o sistema 0- 0 T - - u32 3
contador de tempo de 4294967295
execugao
Contador do tempo de execugao do sistema resetavel.
P0970 Reinicializagédo de 0-21 0 C(30) - - u16 1
fabrica
P0970 = 1 reinicia todos os parametros (ndo usudrio do padréo) aos valores-padrao.
P0970 = 21 reinicializa todos os parametros e todos os padrdes do usuario ao estado dos valores de
fabrica.
0 Desabilitado
1 Reinicializagado de parametro
21 Reinicializagdo dos Parametros Padrao do Usuario
Dependéncia: | Primeiro conjunto P0O010 = 30 (configuragdes de fabrica).
Parar inversor (isto €, desabilitar todos os pulsos) antes que vocé possa redefinir os parametros para os
valores padréo.
Observagdo: | Os parametros seguintes retém seus valores ap6s uma reinicializagao de fabrica:
e r0039 CO: Medidor de consumo de energia [kWh]
¢ P0014 modo de armazenamento
e P0100 Europa / América do Norte
e P0205 Aplicagao do inversor aplicagao
e P2010 Taxa de transmissado USS / MODBUS
e P2011 endereco USS
e P2021 Enderecamento MODBUS
e Selegao do protocolo P2023 RS485
e Controle de Clone P8458
Ao transferir P0970, o inversor usa seu processador para realizar os calculos internos. Comunicagdes sdo
interrompidas durante o tempo que leva para fazer esses calculos.
P0971 Transferéncia de dados |0 - 21 0 urT - - uU16 3
da RAM para a
EEPROM
Transfere valores de RAM para EEPROM quando ajustado para 1.
Transfere valores de RAM para EEPROM quando ajustado para 21.
0 Desabilitado
1 Transferéncia da partida
21 Iniciar a transferéncia de padrées de Usuario
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados | de SO
do dados | Nivel
Observagdo: | Todos os valores na RAM séo transferidos para o EEPROM.

O parémetro é automaticamente redefinido em 0 (padréo) apds a transferéncia bem-sucedida.

O armazenamento de RAM para EEPROM pode ser realizado através de P0971. As comunicagdes sao
reinicializadas se a transferéncia foi bem-sucedida. Durante o processo de reinicializagdo comunicagdes
serdo interrompidas.

e BOP exibe 88888

Apds a conclusao do processo de transferéncia, a comunicagao entre o inversor e periféricos externos
(BOP, USS ou Modbus Master) é restabelecida automaticamente.

r0980[0...99]

Lista dos niimeros de 0 - 65535 981 - - - u16 4

parametros disponiveis

Contém 100 numeros de parametros indice de 0 - 99.

indice: [0] Parametro 1
[1] Parametro 2
[98] Parametro 99
[99] Préxima lista de parametros
Observagdo: | A matriz de lista de par@metros possui 2 elementos para reduzir o consumo de meméria. Em cada acesso

para um indice de elemento 0 - 99, o resultado individual é determinado dinamicamente pela fungao
'‘BeforeAccess'. O ultimo elemento contém o numero da matriz do seguinte pardmetro, 0 indica o final da

lista.

r0981[0...99] | Lista dos nimeros de 0 - 65535 982 - - - utie |4
parametros disponiveis
Contém 100 numeros de parédmetros indice de 100 - 199.

indice: Consulte r0980

Observagdo: | Consulte r0980

r0982[0...99] | Lista dos nameros de 0 - 65535 983 - - - uie |4
parametros disponiveis
Contém 100 numeros de parametros indice de 200 - 299.

indice: Consulte r0980

Observagdo: | Consulte r0980

r0983[0...99] | Lista dos nimeros de 0 - 65535 984 - - - uie |4
parametros disponiveis
Contém 100 numeros de parédmetros indice de 300 - 399.

indice: Consulte r0980

Observagdo: | Consulte r0980

r0984[0...99] | Lista dos niameros de 0 - 65535 985 - - - uie |4
parametros disponiveis
Contém 100 numeros de parametros indice de 400 - 499.

indice: Consulte r0980

Observagdo: | Consulte r0980

r0985[0...99] | Lista dos nimeros de 0 - 65535 986 - - - uie |4

parametros disponiveis

Contém 100 numeros de parédmetros indice de 500 - 599.

indice:

Consulte r0980

Observacgéao:

Consulte r0980
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanga |Conjunto | Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
r0986[0...99] | Lista dos nimeros de 0 - 65535 987 - - - uie |4
parametros disponiveis
Contém 100 numeros de parametros indice de 600 - 699.
indice: Consulte r0980
Observagdo: | Consulte r0980
r0987[0...99] | Lista dos nimeros de 0 - 65535 988 - - - uie |4
parametros disponiveis
Contém 100 numeros de parédmetros indice de 700 - 799.
indice: Consulte r0980
Observagdo: | Consulte r0980
r0988[0...99] | Lista dos nimeros de 0 - 65535 989 - - - uie |4
parametros disponiveis
Contém 100 numeros de parédmetros indice de 800 - 899.
indice: Consulte r0980
Observagdo: | Consulte r0980
r0989[0...99] | Lista dos nimeros de 0 - 65535 0 - - - uie |4
parametros disponiveis
Contém 100 numeros de parametros indice de 900 - 999.
indice: Consulte r0980
Observagdo: | Consulte r0980
P1000I0...2] Selegdo do ponto de 0-77 1 C, T - CDSs u16 1
ajuste da frequéncia
Seleciona fonte do ponto de ajuste de frequéncia. O ponto de ajuste principal € dado pelo digito pouco
significativo (posigdo da mao direita) e o ponto de ajuste adicional € dado pelo digito mais significativo
(posicao da mao esquerda). Digitos simples significam pontos de ajuste principais que nao tem ponto de
ajuste adicional.
Freqléncia de$
saida
g o—— -
/ .
/ setpoint \3
/ adicional \,.
/ \
Frequéncia real |
L de saida
setpoirft principal
A 4 A 4 >
Tempo
comando
executar |
0 ‘ Sem ponto de ajuste principal
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados | de SO
do dados | Nivel
1 ponto de ajuste do MOP
2 ponto de ajuste analdgico
3 Frequéncia fixa
5 USS / MODBUS em RS485
7 ponto de ajuste analdgico 2
10 Sem ponto de ajuste principal + ponto de ajuste do MOP
11 ponto de ajuste do MOP + ponto de ajuste do MOP
12 ponto de ajuste analdgico + ponto de ajuste do MOP
13 Frequéncia fixa + ponto de ajuste do MOP
15 USS/MODBUS em RS485 + setpoint do MOP
17 ponto de ajuste analdgico 2 + ponto de ajuste do MOP
20 Sem ponto de ajuste principal + ponto de ajuste analdgico
21 ponto de ajuste do MOP + ponto de ajuste analdgico
22 ponto de ajuste analdgico + ponto de ajuste analdgico
23 Frequéncia fixa + ponto de ajuste analdgico
25 USS/MODBUS em RS485 + setpoint analdgico
27 ponto de ajuste analdgico 2 + ponto de ajuste analdgico
30 Sem ponto de ajuste principal + Frequéncia fixa
31 ponto de ajuste do MOP + Frequéncia fixa
32 ponto de ajuste analdgico + Frequéncia fixa
33 Frequéncia fixa + Frequéncia fixa
35 USS/MODBUS em RS485 + frequéncia fixa
37 ponto de ajuste analdgico 2 + Frequéncia fixa
50 Se setpoint principal + USS/MODBUS em RS485
51 Setpoint do MOP + USS/MODBUS em RS485
52 Setpoint analégico + USS/MODBUS em RS485
53 Frequéncia fixa + USS/MODBUS em RS485
55 USS/MODBUS em RS485 + USS/MODBUS em RS485
57 Setpoint analdgico 2 + USS/MODBUS em RS485
70 Sem ponto de ajuste principal + ponto de ajuste analdgico 2
71 ponto de ajuste do MOP + ponto de ajuste analdgico 2
72 ponto de ajuste analdgico + ponto de ajuste analdgico 2
73 Frequéncia fixa + ponto de ajuste analdgico 2
75 USS/MODBUS em RS485 + setpoint analégico 2
77 ponto de ajuste analdgico 2 + ponto de ajuste analdgico 2
Dependéncia: | Parametro relacionado: P1074 (Bl: Desabilita o ponto de ajuste adicional)
Cuidado: A alteragdo desses parametros define (o padréo) de todas as configuragdes no item selecionado. Estes
sdo os seguintes parametros: P1070, P1071, P1075, P1076
Se P1000 = 1 ou 1X e P1032 (inibe direcéo reversa do MOP) = 1, entdo a dire¢cdo do motor reversa sera
inibida.
Observagdo: | RS485 também é compativel com o protocolo MODBUS assim como USS. Todas as opg¢des USS no

RS485 também sao aplicaveis para o MODBUS. Para alterar o ponto de ajuste utilizando o BOP quando
a fonte de comando P0700 nao é estabelecida para 1, vocé precisa verificar que P1035 esta estabelecido
para r0019 bit 13 e P1036 est4 estabelecido para r0019 bit 14.
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanga |Conjunto | Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala | de dados | de SO
do dados | Nivel
P1001]0...2] Frequéncia fixa 1 [Hz] -550.00 - 10.00 urT - DDS Flutu- | 2
550.00 ante

Define ponte de ajuste de frequéncia de PID fixo 1. Existem 2 tipos de frequéncias fixas:
e Selecao direta (P1016 = 1):

— Nesse modo de operagao 1 o seletor de Frequéncia Fixa (P1020 a P1023) seleciona 1 frequéncia
fixa.

— Se diversas entradas estao ativadas ao mesmo tempo, as frequéncias selecionadas sdo somadas.
Por exemplo: FF1 + FF2 + FF3 + FF4.

e Selegao de codigo binario (P1016 = 2):
— Até 16 frequéncias fixas diferentes podem ser selecionadas utilizando esse método.

Dependéncia: | Selecionar operagao de frequéncia fixa (utilizando P1000).
Inversor requer comando ON para partir no caso de selegéo direta. Portanto r1025 deve ser conectado a
P0840 para partir.

Observagdo: | Frequéncias fixas podem ser selecionados usando as entradas digitais.

P1002[0...2] Frequéncia fixa 2 [Hz] -550.00 - 15.00 urT - DDS Flutu- |2
550.00 ante

Define ponto de ajuste de frequéncia 2 do PID fixo.

Observagdo: | Consulte P1001

P1003[0...2] Frequéncia fixa 3 [Hz] -550.00 - 25.00 urT - DDS Flutu- |2
550.00 ante

Define ponto de ajuste de frequéncia 3 do PID fixo.

Observagdo: | Consulte P1001

P1004[0...2] Frequéncia fixa 4 [Hz] -550.00 - 50.00 urT - DDS Flutu- | 2
550.00 ante

Define ponto de ajuste de frequéncia 4 do PID fixo.

Observagdo: | Consulte P1001

P1005[0...2] Frequéncia fixa 5 [Hz] -550.00 - 0.00 urT - DDS Flutu- | 2
550.00 ante

Define ponto de ajuste de frequéncia 5 do PID fixo.

Observagdo: | Consulte P1001

P1006[0...2] Frequéncia fixa 6 [Hz] -550.00 - 0.00 urT - DDS Flutu- | 2
550.00 ante

Define ponto de ajuste de frequéncia 6 do PID fixo.

Observagdo: | Consulte P1001

P1007[0...2] Frequéncia fixa 7 [Hz] -550.00 - 0.00 urT - DDS Flutu- |2
550.00 ante

Define ponto de ajuste de frequéncia 7 do PID fixo.

Observagdo: | Consulte P1001

P1008|0...2] Frequéncia fixa 8 [Hz] -550.00 - 0.00 urT - DDS Flutu- |2
550.00 ante

Define ponto de ajuste de frequéncia 8 do PID fixo.

Observagdo: | Consulte P1001

P1009[0...2] Frequéncia fixa 9 [Hz] -550.00 - 0.00 urT - DDS Flutu- |2
550.00 ante

Define ponto de ajuste de frequéncia 9 do PID fixo.

Observagdo: | Consulte P1001
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser | Mudanca | Conjunto | Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados | de SO
do dados | Nivel
P1010[0...2] Frequéncia fixa 10 [Hz] |-550.00 - 0.00 urt - DDS Flutu- | 2
550.00 ante
Define ponto de ajuste de frequéncia 10 do PID fixo.
Observagdo: | Consulte P1001
P1011[0...2] Frequéncia fixa 11 [Hz] |-550.00 - 0.00 urT - DDS Flutu- | 2
550.00 ante
Define ponto de ajuste de frequéncia 11 do PID fixo.
Observagdo: | Consulte P1001
P1012[0...2] Frequéncia fixa 12 [Hz] |-550.00 - 0.00 urT - DDS Flutu- | 2
550.00 ante
Define ponto de ajuste de frequéncia 12 do PID fixo.
Observagdo: | Consulte P1001
P1013[0...2] Frequéncia fixa 13 [Hz] |-550.00 - 0.00 urt - DDS Flutu- |2
550.00 ante
Define ponto de ajuste de frequéncia 13 do PID fixo.
Observagdo: | Consulte P1001
P1014[0...2] Frequéncia fixa 14 [Hz] |-550.00 - 0.00 urT - DDS Flutu- | 2
550.00 ante
Define ponto de ajuste de frequéncia 14 do PID fixo.
Observagdo: | Consulte P1001
P1015[0...2] Frequéncia fixa 15 [Hz] |-550.00 - 0.00 urT - DDS Flutu- | 2
550.00 ante
Define ponto de ajuste de frequéncia 15 do PID fixo.
Observagdo: | Consulte P1001
P1016[0...2] | Modo de frequéncia fixa | 1- 2 1 T - DDs  |ute |2
Frequéncias fixas podem ser selecionadas em dois modos diferentes. P1016 define o0 modo.
1 Selegao direta
2 Selegao binaria
Observagdo: | Consulte P1001 para descricdo de como usar frequéncias fixas.
P1020[0...2] BI: Bit 0 de sele¢do de 0- 722.3 T - CDS u32 |3
frequéncia fixa 4294967295
Define a origem da selecao de frequéncia fixa.
Configuragéo: | 722.0 Entrada digital 1 (requer P0701 para ser ajustado para 99, BICO)
7221 Entrada digital 2 (requer P0702 para ser ajustado para 99, BICO)
722.2 Entrada digital 3 (requer P0703 para ser ajustado para 99, BICO)
Dependéncia: | Acessivel apenas se P0701 - P070x = 99 (funcdo das entradas digitais = BICO)
P1021[0...2] BI: Bit 1 de selegédo de 0- 722.4 T - CDSs u3s2 |3
frequéncia fixa 4294967295
Consulte P1020
P1022[0...2] Bl: Bit 2 de sele¢do de 0- 7225 T - CDS u32 |3
frequéncia fixa 4294967295
Consulte P1020
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanga | Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados | de SO
do dados | Nivel

P1023[0...2] BI: Bit 3 de sele¢do de 0- 722.6 T - CDS u3s2 |3
frequéncia fixa 4294967295
Consulte P1020

r1024 CO: Frequéncia real fixa | - - - - - Flutu- |3
[Hz] ante
exibe a soma total das frequéncias fixas selecionadas.

r1025.0 BO: Status de frequéncia | - - - - - u16 3
fixa
Exibe o status de frequéncias fixas.

Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
00 Status do FF Sim Nao

P1031[0...2] Modo MOP 0-3 1 urT - DDS utie |2
Especificacdo de modo do MOP.

Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
00 Armazenamento do ponto de ajuste ativo Sim Nao
01 N&o é necessério o estado On para o MOP Sim Nao

Observagdo: | Define o modo de operagao do potencidmetro motorizado. Consulte P1040.

P1032 Impede a direcdo 0-1 1 T - - uie |2
inversa do MOP
Inibe a selegao inversa do ponto de ajuste do MOP.

0 Direcdo inversa é permitida
1 Direc&o inversa inibida

Observagdo: | E possivel alterar a direcdo do motor utilizando o ponto de ajuste do potencidmetro do motor (aumento /
diminui¢ao de frequéncia).

Configuragao 0 possibilita uma mudanga da diregdo do motor utilizando o ponto de ajuste do
potencidmetro do motor (aumento / diminui¢cao de frequéncia).
Se P1000 =1 ou 1X e P1032 = 1, entao a diregdo do motor reversa sera inibida.

P1035[0...2] BI: Habilita MOP 0- 19.13 T - CDS us2 |3
(comando UP) 4294967295
Define a fonte para a elevagao da frequéncia do ponto de ajuste do potencidmetro do motor.

Configuragéo: | 722.0 Entrada digital 1 (requer P0701 para ser ajustado para 99, BICO)

7221 Entrada digital 2 (requer P0702 para ser ajustado para 99, BICO)
722.2 Entrada digital 3 (requer P0703 para ser ajustado para 99, BICO)

Aviso: Se esse comando é habilitado por pulso curto menor que 1 segundo a frequéncia é alterada em passos
de 0,1 Hz. Quando o sinal é habilitado mais longo do que 1 segundo o gerador de rampa acelera com a
taxa de P1047.

P1036[0...2] BI: Habilita MOP 0- 19.14 T - CcDS u3s2 |3
(comando DOWN) 4294967295
Define a fonte para a diminui¢cdo da frequéncia do ponto de ajuste do potencidmetro do motor.

Configuragdo: | Consulte P1035

Aviso: Se esse comando € habilitado por pulso curto menor que 1 segundo a frequéncia é alterada em passos
de 0,1 Hz. Quando o sinal é habilitado mais longo do que 1 segundo o gerador de rampa desacelera com
a taxa de P1048.
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Parametro

Padroes
de Fabrica

Funcéo Faixa Pode ser | Mudanga | Conjunto | Tipo |Aces-
modifica- | de escala | de dados | de SO

do dados | Nivel

P1040[0...2]

ponto de ajuste do MOP | -550.00 -
[Hz] 550.00

5.00 urt - DDS Flutu- | 2

ante

Determina o ponto de ajuste para o controle de potenciémetro do motor (P1000 = 1).

Dependéncia:

Potencidometro do motor (P1040) deve ser escolhido como ponto de ajuste principal ou ponto de ajuste
adicional (utilizando P1000).

Observacgéo:

Se o ponto de ajuste do potenciémetro do motor € selecionado ou como ponto de ajuste principal ou
ponto de ajuste adicional, a direcéo reversa sera inibida por padrao de P1032 (inibe a diregao reversa de
MOP). Para reabilitar direcao reversa, ajuste P1032 = 0.

Pressionar rapidamente as teclas 'up' ou 'down' (por exemplo: painel do operador) ira alterar o ponto de
ajuste de frequéncia em passos de 0,1 Hz. Um pressionar longo ira provocar uma alteragcao acelerada do
ponto de ajuste de frequéncia.

O valor de partida se torna ativo (para a saida MOP) somente na partida do MOP. P1031 influencia o
comportamento do valor inicial como segue:

e P1031 = 0: Ultimo ponto de ajuste MOP n&o salvo em P1040

MOP UP/DOWN requer um comando ON para se tornar ativo.
e P1031 = 1: Ultimo ponto de ajuste MOP salvo em P1040 em cada OFF

MOP UP/DOWN requer um comando ON para se tornar ativo (padrao).
e P1031 = 2: Ultimo ponto de ajuste MOP n&o salvo em P1040

MOP UP/DOWN ativo sem comando ON adicional.
e P1031 = 3: Ultimo ponto de ajuste MOP salvo em P1040 em alimentagio-ascendente

MOP UP/DOWN ativo sem comando ON adicional.

P1041[0...2]

Bl: MOP seleciona o 0- 0 T -
ponto de ajuste 4294967295
automaticamente /
manualmente

CDS u3z2 |3

Define a fonte de sinal para alterar do modo manual para o modo automatico. Se estiver utilizando o
potencidmetro motorizado no modo manual o ponto de ajuste ¢ alterado utilizando dois sinais para cima
€ para baixo por exemplo, P1035 e P1036. Se estiver utilizando o modo automatico o ponto de ajuste
deve ser interconectado por via da entrada do conector (P1042).

0: manualmente

1: automaticamente

Aviso:

Consulte o: P1035, P1036, P1042

P1042[0...2]

Cl: MOP ponto de ajuste | O - 0 T -
automatico 4294967295

CDS us2 |3

Define a fonte de sinal para o ponte de ajuste do potencidmetro motorizado se 0 modo automatico P1041
estiver selecionado.

Aviso:

Consulte o: P1041

P1043[0...2]

de ajuste do gerador de

BIl: MOP aceita o ponto | O - 0 T -
4294967295

CDS u3s2 |3

rampa

Define a fonte de sinal para o comando de configuragéo aceitar o valor de configuragéo para o
potencidmetro motorizado. O valor se torna efetivo para uma entrada 0 / 1 do comando de configuragao.

Aviso:

Consulte o: P1044
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanga | Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados | de SO
do dados | Nivel
P1044[0...2] CI: MOP ponto de ajuste | 0 - 0 T - CDS u32 3
do gerador de rampa 4294967295
Define a fonte de sinal para o valor de ponto de ajuste para o MOP. O valor se torna efetivo para uma
entrada 0 / 1 do comando de configuragao.
Aviso: Consulte o: P1043
r1045 CO: MOP frequéncia de |- - - - - Flutu- |3
entrada do RFG [%)] ante
Exibe o ponto de ajuste do potencidometro motorizado antes desse passar o MOP RFG.
P1047 [0...2] | Tempo de aceleragéo do | 0.00 - 10.00 urT - DDS Flutu- |2
MOP do RFG [s] 1000.00 ante
Define o tempo de aceleragao para o gerador de fungdo de rampa MOP interna. O ponto de ajuste &
alterado de zero até o limite definido em P1082 dentro desse tempo.
Aviso: Consulte o: P1048, P1082
P1048|0...2] Tempo de 0.00 - 1000.0 | 10.00 urT - DDS Flutu- | 2
desaceleragéo do MOP ante
do RFG [s]
Define o tempo de desaceleracao para o gerador de fungédo de rampa MOP interna. O ponto de ajuste é
alterado do limite definido em P1082 para zero dentro desse tempo.
Aviso: Consulte o: P1047, P1082
r1050 CO: Frequéncia de saida | - - - - - Flutu- |2
real do MOP [Hz] ante
Exibe o ponto de ajuste de frequéncia do potencidmetro motorizado.
P1055[0...2] BI: Habilita JOG direito | O - 19.8 T - CDS u32 |3
4294967295
Define fonte de JOG direito quando P0719 = 0 (sele¢do automatica de comando / fonte de configuragéo).
P1056[0...2] BI: Habilita JOG esquer- | O - 0 T - CDS u3s2 |3
do 4294967295
Define fonte de JOG esquerdo quando P0719 = 0 (selegdo automatica de comando / fonte de
configuragéo).
P1057 JOG habilitado [0-1 |1 T E - EEE
Enquanto habilitagdo JOG é '0' Jogging (P1056 e P1055) é desabilitado. Quando '1' Jogging é habilitado.
P1058|0...2] Frequéncia de JOG [Hz] | 0.00 - 550.00 | 5.00 urT - DDS Flutu- | 2
ante
Jogging aumenta a velocidade do motor com quantidades reduzidas. O modo JOG permite o operador
executar um numero especifico de rotagdes e posicionar manualmente o rotor. No modo JOG, o botéo
RUN no painel do operador para jogging utiliza um comutador de ndo memorizagao intermediaria em
uma das entradas digitais para controlar a velocidade do motor. Enquanto jogging, P1058 determina a
frequéncia na qual o inversor ira funcionar. A velocidade do motor € aumentada enquanto 'JOG
esquerdo' ou 'JOG direito’ estiver selecionado e até a frequéncia JOG esquerdo ou direita ser atingida.
Dependéncia: | P1060 e P1061 definir cima e para baixo, respectivamente, os tempos de aceleragéo do jogging. Tempos
de arredondamento (P1130 - P1133), tipo de arredondamento (P1134) e P2167 também tera influéncia
sobre a aceleragdo JOG.
P1059[0...2] Frequéncia de JOG 0.00 - 550.00 | 5.00 urT - DDS Flutu- | 2
esquerdo [HZ] ante
Este parametro determina a frequéncia na qual o inversor sera executado enquanto o jogging for
selecionado.
Dependéncia: | P1060 e P1061 definir cima e para baixo, respectivamente, os tempos de aceleragdo do jogging.
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser | Mudanca | Conjunto | Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados | de SO
do dados | Nivel
P1060[0...2] Tempo de aceleragdo do | 0.00 - 650.00 | 10.00 urtT - DDS Flutu- | 2
JOG [s] ante
Define o tempo de aceleracao jog. Esse é o tempo utilizado enquanto jogging estiver ativo.
Dependéncia: | Consulte também P3350, P3353.
Aviso: Tempos de aceleragao usados:
e P1060/P1061 : Modo JOG esta ativo
e P1120/P1121 : Modo normal (ON / OFF) esta ativo
e P1060/P1061 : Modo normal (ON / OFF) e P1124 esta ativo
O arredondamento de P1130 - P1133 também se aplica a rampa do JOG.
Observagdo: | Se a fungéo SuperTorque esta ativado, o inversor ira inicialmente acelerar usando o valor em P3353.
P1061[0...2] Tempo de 0.00 - 650.00 | 10.00 urT - DDS Flutu- | 2
desaceleracgao do JOG ante
[s]
Define o tempo de desaceleragao. Esse é o tempo utilizado enquanto jogging estiver ativo.
Dependéncia: | Consulte também P3350, P3353.
Observagdo: | Consulte P1060
P1070[0...2] ClI: Ponto de ajuste 0- 1050[0] T - CDS u32 |3
principal 4294967295
Define a fonte do principal ponto de ajuste.
Configuragéo: | 755 Entrada analégica ponto de ajuste 1
1024 Frequéncia fixa do ponto de ajuste
1050 Potencidometro do motor (MOP) ponto de ajuste
P1071[0...2] ClI: Escalonamento do 0- 1 T 4000H CDS u3s2 |3
ponto de ajuste principal | 4294967295
Define a fonte do principal ponto de ajuste do escalamento.
Configuragéo: | Consulte P1070
P1074[0...2] Bl: Desabilita o ponto de | 0 - 0 urT - CDS u32 3
ajuste adicional 4294967295
Desabilita o ponto de ajuste adicional.
Configuragéo: | Consulte P1070
P1075[0...2] ClI: Ponto de ajuste 0- 0 T - CDS u3s2 |3
adicional 4294967295
Define fonte do ponto de ajuste adicional (a ser adicionado ao ponto de ajuste principal).
Configuragéo: | Consulte P1070
P1076[0...2] ClI: Escalonamento do 0- [0]1 T 4000H CcDhS u3s2 |3
ponto de ajuste adicional | 4294967295 | [1]0
21
Define fonte de escalamento para o ponto de ajuste adicional (a ser adicionado ao ponto de ajuste
principal).
Configuragéo: |1 Escalonamento de 1 (100%)
755 Entrada analdgica ponto de ajuste 1
1024 Frequéncia fixa do ponto de ajuste
1050 ponto de ajuste do MOP
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanga | Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados | de SO
do dados | Nivel
r1078 CO: Ponto de ajuste total | - - - - - Flutu- | 3
da frequéncia [Hz] ante
Exibe a soma dos pontos de ajuste principal e adicional.
r1079 CO: Ponto de ajuste - - - - - Flutu- |3
selecionado da ante
frequéncia [Hz]
Exibe o ponto de ajuste selecionado da frequéncia. Os seguintes pontos de ajuste de frequéncia séo
exibidos:
e r1078 frequéncia total do ponto de ajuste
e P1058 JOG frequéncia direita
e P1059 JOG frequéncia esquerda
Dependéncia: | P1055 (BI: Habilita JOG direito) ou P1056 (Bl: Habilita JOG esquerdo) define fonte de comando do JOG
direito ou JOG esquerdo respectivamente.
Observagdo: | P1055 =0 e P1056 = 0 ==> o ponto de ajuste total da frequéncia é selecionado.
P1080[0...2] Frequéncia minima [Hz] | 0.00 - 550.00 | 0.00 C,uUT - DDS Flutu- |1
ante
Ajusta o minimo da frequéncia do motor na qual o motor funcionara independente do ponto de ajuste de
frequéncia. A frequéncia minima P1080 representa uma frequéncia de mascaramento de 0 Hz para toda
a fonte de valor-alvo de frequéncia, por exemplo, entrada analégica, MOP, FF, USS com a excec¢éo da
fonte de valor-alvo JOG (analogo a P1091). Desta maneira a banda de frequéncia + / -P1080 passa
através em tempo 6timo por meio das rampas de aceleragao / desaceleragdo. Nao é possivel
temporizacdo na banda de frequéncia. Além disso, uma ultrapassagem na frequéncia real f_act
frequéncia minima superior P1080 teve a poténcia de saida pela fungéo de sinal |f_act| > f_min.
Observagdo: | O valor configurado é valido para as rotagbes horarias e anti-horarias.
Sob certas condigdes (por exemplo, rampa, limitagdo de corrente), o motor pode rodar abaixo da
frequéncia minima.
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser | Mudanca | Conjunto | Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados | de SO
do dados | Nivel
P1082[0...2] Frequéncia maxima [Hz] | 0.00 - 550.00 | 50.00 C, T - DDS Flutu- |1
ante

Ajusta o maximo da frequéncia do motor na qual o motor funcionara independente do ponto de ajuste de
frequéncia. O valor configurado aqui é valido para ambas as rotagdes no sentido horario e anti-horario.
Além disso, a fungao de monitorizagao | f_act |> = P1082 (r0052 10 bits, veja exemplo abaixo) é afetada
por este parametro.

Exempilo: If act |

A
P1082
P1082- 3 Hz A

_

|f_act| 2P1082(f_max )
A

r0052 1
Bit10 g

>t

Dependéncia: | O valor maximo de P1082 também depende da frequéncia nominal: Max. P1082 = min (15*P0310, 550
Hz). Como consequéncia P1082 pode ser afetado se P0310 ¢ alterado para um valor menor. A
frequéncia maxima e a frequéncia de pulso dependem entre si. A frequéncia maxima afeta a frequéncia
de pulso de acordo com a seguinte tabela.

P1800
2 kHz 4 kHz 6 kHz 8 -16 kHz
fmax P1082 0-133,3Hz 0 - 266,6 Hz 0-400Hz 0-550Hz
Exemplo:

Se P1082 ¢ ajustado para 350 Hz uma frequéncia de pulso de pelo menos 6 kHz é necessaria. Se
P1800 é menor que 6 kHz o pardmetro é alterado P1800 = 6 kHz.

A frequéncia maxima de saida do inversor pode ser excedida se um dos itens abaixo estiver ativo:

- P1335 £ (Compensacgéao de escorregamento ativa):
P1336  r0330

fmax (P1335)=1fmax +fslipmax = P1082+ 100 100 - P0310
- P1200 #0 (Reinicio de voo ativo):
fmax (P1200)= fmax + 2-fslip,nom =P1082+2~%~ P0310

Observagdo: | Ao usar a fonte de referéncia

e Entrada Analdgica

e USS

o ajuste de frequéncia (em Hz) é ciclicamente calculado utilizando

e um valor percentual (por exemplo, para a entrada analdgica r0754)
e um valor hexadecimal (por exemplo, para a USS r2018 [1])

e e afrequéncia de referéncia P2000.

Se por exemplo, P1082 = 80 Hz, P2000 = 50 Hz e a entrada analdgica é parametrizada com P0757 = 0
V, P0758 = 0 %, P0759 = 10 V, P0760 = 100 %, uma frequéncia de ponto de ajuste de 50 Hz sera
aplicada em uma entrada analdgica de 10 V. Quando comissionamento rapido € realizado, P2000 é
alterado como segue: P2000 = P1082.
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanga | Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados | de SO
do dados | Nivel
r1084 Frequéncia maxima - - - - - Flutu- |3
resultante [Hz] ante
Exibe a frequéncia maxima resultante.
P1091[0...2] Frequéncia de salto [Hz] | 0.00 - 550.00 | 0.00 urT - DDS Flutu- |3
ante
Define o salto de frequéncia 1 que evita efeitos de ressonancia mecanica e suprime frequéncias dentro
de +/-P1101 (pular banda de frequéncia).

Aviso: Operagéo estacionaria nao é possivel dentro da faixa de frequéncia suprimida, a faixa € apenas passada
através (na aceleragdo). Por exemplo, se P1091 = 10 Hz e P1101 = 2 Hz, n&o é possivel operar
continuamente entre 10 Hz + / - 2 Hz (isto é, entre 8 e 12 Hz).

Observagdo: | A fungdo é desabilitada se P1091 = 0.

P1092[0...2] Pular frequéncia 2 [Hz] | 0.00 - 550.00 | 0.00 urT - DDS Flutu- |3

ante
Define o salto de frequéncia 2 que evita efeitos de ressonancia mecanica e suprime frequéncias dentro
de + /-P1101 (pular banda de frequéncia).

Observagdo: | Consulte P1091

P1093J0...2] Frequéncia de salto 3 0.00 - 550.00 | 0.00 urt - DDS Flutu- |3
[Hz] ante
Define o salto de frequéncia 3 que evita efeitos de ressonancia mecéanica e suprime frequéncias dentro
de + /-P1101 (pular banda de frequéncia).

Observagdo: | Consulte P1091

P1094[0...2] Frequéncia de salto 4 0.00 - 550.00 | 0.00 urT - DDS Flutu- |3
[Hz] ante
Define o salto de frequéncia 4 que evita efeitos de ressonancia mecanica e suprime frequéncias dentro
de + /-P1101 (pular banda de frequéncia).

Observagdo: | Consulte P1091

P1101[0...2] Pular banda de 0.00-10.00 |2.00 urT - DDS Flutu- |3
frequéncia [Hz] ante
Entrega a banda de frequéncia a ser aplicada para pular frequéncias.

Observagdo: | Consulte P1091

P1110[0...2] Bl: Impede o ponto de 0- 0 T - CDS u32 3
ajuste de frequéncia 4294967295
negativo
Esse paradmetro suprime pontos de ajuste negativos. Portanto, a modificagéo da diregao do motor é
inibida para o canal de ponto de ajuste. Se forem dadas uma frequéncia minima (P1080) e ponto de
ajuste negativo, o motor é acelerado por um valor positivo em relagédo a frequéncia minima.

Configuragéo: |0 Desabilitado
1 Habilitado

P1113[0...2] Bl: Reverso 0- 19.11 T - CDS u32 |3

4294967295
Define fonte de comando reverso usado quando P0719 = 0 (selegdo automatica de comando / fonte de
configuragao).

Configuragio: | 722.0 Entrada digital 1 (requer P0701 para ser ajustado para 99, BICO)

7221 Entrada digital 2 (requer P0702 para ser ajustado para 99, BICO)
722.2 Entrada digital 3 (requer P0703 para ser ajustado para 99, BICO)
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser | Mudanca | Conjunto | Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados | de SO
do dados | Nivel

r1114 CO: Ponto de ajuste da | - - - - - Flutu- | 3
frequéncia apés o ante
controle de direcdo [Hz]
Exibe a frequéncia do ponto de ajuste apdés a mudanga de diregao.

r1119 CO: Ponto de ajuste de | - - - - - Flutu- |3
frequéncia antes do RFG ante
[HZ]
Apresenta ponto de ajuste de frequéncia na entrada para o gerador de funcao de rampa apds a
modificagado por outras fungdes, por exemplo:
e P1110 BI: Inibe ponto de ajuste de frequéncia negativa,
e P1091 - P1094 pular frequéncias
e P1080 frequéncia minima
e P1082 frequéncia maxima
Este valor esta disponivel filtrado (r0020) e nao filtrado (r1119).

P1120[0...2] Tempo de aceleragéo [s] | 0.00 - 650.00 | 10.00 C,uUT - DDS Flutu- |1

ante

Tempo que leva para o motor acelerar do repouso até a frequéncia maxima (P1082) quando nenhum
arredondamento € utilizado. Definir o tempo de aceleragao muito curto pode fazer o inversor interromper
( sobrecorrente F1).

Dependéncia: | Tempos de arredondamento (P1130 - P1133), o tipo de arredondamento (P1134) também tera influéncia
sobre a aceleragao.
Consulte também P3350, P3353.

Aviso: Tempos de aceleragao usados:
e P1060/P1061 : Modo JOG esta ativo
e P1120/P1121 : Modo normal (ON / OFF) esta ativo
e P1060/P1061 : Modo normal (ON / OFF) e P1124 esta ativo

Observagdo: | Se for utilizado um ponto de ajuste de frequéncia externa com ajuste de razdo de rampa (por exemplo,
de um PLC), o melhor caminho para atingir um desempenho 6timo do inversor é definir o tempo de
aceleracdo em P1120 e P1121 levemente menor do que aquele do PLC. Alteragées em P1120 sera
imediatamente eficaz. Se a fungao SuperTorque esta ativado, o inversor ira inicialmente acelerar usando
o valor em P3353.

P1121[0...2] Tempo de desaceler- 0.00 - 650.00 | 10.00 C,uUT - DDS Flutu- |1
acao [s] ante
Tempo que leva para o motor desacelerar do repouso até a frequéncia maxima (P1082) quando nenhum
arredondamento € utilizado.

Dependéncia: | Consulte também P3350, P3353.

Aviso: Definir o tempo de desaceleragao muito curto pode fazer o inversor interromper ( sobretensao F1 /
sobrecorrente F2).
Consulte P1120

Observagdo: | Alteragdes em P1121 sera imediatamente eficaz.
Consulte P1120

P1124[0...2] BI: Habilita os tempos de | O - 0 T - CDS u3s2 |3
rampa JOG 4294967295

Define fonte para alternar entre tempos de rampa jog (P1060, P1061) e tempos de rampa normal
(P1120, P1121) como aplicado ao RFG. Esse parametro é valido somente para modo normal (ON /
OFF).
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanga | Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados | de SO
do dados | Nivel

Dependéncia: | Consulte também P1175.

Aviso: P1124 ndo tem qualquer impacto quando modo JOG estiver selecionado. Neste caso tempos de rampa
jog (P1060, P1061) serao sempre utilizados. Se a fungao rampa dupla é selecionada utilizando P1175,
tempos de aceleragédo serao comutados entre tempos normais de aceleragao (P1120, P1121) e tempos
de aceleragdo JOG (P1060, P1061), dependendo das configuragdes de P2150, P2157 e P2159.
Portanto, ndo é recomendado que JOG ramp seja selecionada no mesmo tempo que a rampa dupla.
Consulte P1120.

P1130[0...2] Tempo inicial de 0.00-40.00 |0.00 urT - DDS Flutu- | 2
arredondamento de ante
aceleragao [s]

Define o tempo de arredondamento em segundos no inicio da aceleragao.

Aviso: Tempos de arredondamento s&o recomendados, uma vez que eles previnem uma resposta abrupta,
evitando assim os efeitos prejudiciais sobre a mecanica.

Tempos de arredondamento ndo sdo recomendados quando entradas analdgicas s&o utilizadas, uma
vez que resultaria na ultrapassagem / diminuigdo na resposta do inversor.

Observagdo: | Se os tempos de rampa curto ou zero (P1120, P1121 <P1130, P1131, P1132, P1133) sao definidos, a
rampa de acesso total até o tempo (t_up) ou rampa de desaceleragao (t_down) ndo dependera de
P1130.

P1131[0...2] Tempo inicial de 0.00-40.00 |0.00 urT - DDS Flutu- | 2
arredondamento de ante
aceleragao [s]

Define o tempo de arredondamento no fim da aceleragéao.

Aviso: Consulte P1130

P1132[0...2] Tempo inicial de 0.00-40.00 |0.00 urT - DDS Flutu- | 2
desaceleragdo ante
arredondado [s]

Define o tempo de arredondamento no inicio da desaceleragao.

Aviso: Consulte P1130

P1133[0...2] Tempo final de 0.00-40.00 |0.00 urT - DDS Flutu- | 2
desaceleragao ante
arredondado [s]

Define o tempo de arredondamento no fim da desaceleragéo.

Aviso: Consulte P1130

P1134[0..2] | Tipo de arredondamento |0 - 1 0 uT - lbbs [ute |2
Define a suavizagao que esta ativa por modificagdes do ponto de ajuste durante uma aceleragéo ou
desaceleracao (por exemplo, novo ponto de ajuste, OFF1, OFF3, REV). Essa suavizagao é aplicada, se
o motor for acelerado ou desacelerado e
e P1134 =0,

e P1132>0,P1133>0¢e

e 0 ponto de ajuste ndo é atingido.

0 Suavizagao continua

1 Suavizagao nao continua

Dependéncia: | Efeito somente quando P1130 ( Tempo de aceleragédo do arredondamento inicial) ou P1131 (tempo de
aceleracao do arredondamento final) ou P1132 (Tempo de desaceleragao de arredondamento inicial) ou
P1133 (Tempo de desaceleragdo arredondamento final)> 0 s.
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser | Mudanca | Conjunto | Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados | de SO
do dados | Nivel

P1135[0...2] Tempo de 0.00 - 650.00 | 5.00 C,uUT - DDS Flutu- | 2
desaceleragao OFF3 [s] ante
Define o tempo de desaceleracao da frequéncia maxima até o repouso para comando OFF3.
Configuragdes em P1130 e P1134 nao irdo ter efeito na caracteristica de desaceleragao OFF3. Um
tempo inicial de desaceleragéo de aproximadamente 10% de P1135 é contudo incluido. para o tempo
total de desaceleragao OFF3: t_down,OFF3 = f(P1134) = 1,1 * P1135 * (|f_2| / P1082)

Observagdo: | Este tempo pode ser ultrapassada se o nivel de nivel Vcc_max for atingido.

P1140[0...2] BI: Habilitagdo do RFG | 0 - 1 T - CDSs u3s2 |3

4294967295

Define a fonte de comando do RFG comando de habilitagdo (RFG: gerador com fungdo em rampa). Se a
entrada binaria for igual a zero entdo a saida RFG sera definida imediatamente para 0.

P1141[0...2] BI: Inicio do RFG 0- 1 T - CDSs u3s2 |3

4294967295

Define a fonte de comando do RFG comando de partida (RFG: gerador com fungdo em rampa). Se a
entrada binaria for igual a zero entdo a saida RFG é mantida com o valor atual.

P1142[0...2] Bl: Ponto de ajuste de 0- 1 T - CDS us2 |3
habilitagdo do RFG 4294967295
Define a fonte de comando do RFG comando do ponto de ajuste de habilitagdo (RFG: gerador com
funcdo em rampa). Se a entrada binaria for igual a zero, a entrada RFG sera definida para zero e a saida
RFG sera desacelerada para zero.

r1170 CO: Ponto de ajuste de | - - - - - Flutu- | 3
frequéncia apés RFG ante

[Hz]

Exibe o ponto de ajuste de frequéncia apds o gerador de rampa.
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanga | Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados | de SO
do dados | Nivel

P1175]0...2] Bl: Rampa dupla habil- |0 - 0 T - CcDS u3s2 |3
itada 4294967295
Define a fonte de comando do comando habilitado da rampa dupla. Se a entrada binaria é igual a um,
entao a rampa dupla sera aplicada. Isto trabalha como segue:

e Aceleracéo
— O inversor inicia a aceleragao usando o tempo de rampa de P1120
— Quando f_act > P2157, muda para o tempo de rampa de P1060
e Desaceleragao
— O inversor inicia a desaceleragdo usando o tempo de desaceleragao de P1061
— Quando f_act < P2159, muda para o tempo de rampa de P1121
Frequéncia de saida
(Hz()] Tempo de Tempo de
rampa acima rampa abaixo rempo de
Tempo de do JOG do PJ1%S1[S] rampa
rampa acima P1060 T abaixo
P1120
P2159 (Hz) I L
P2157 (Hz)
.‘.\.\.~‘~~\ ,'.,‘ tempo
-P2157 (Hz) =l ,.,-’ ®)
‘\'\. 1".
-P2159 (Hz) S =
N, Pt
setpoint +ve b P
------- setpoint +ve AN Prad
LIGAR
OFF 1 I
P1175 "
ol

Dependéncia: | Consulte P2150, P2157, P2159, r2198.

Observagdo: | O algoritmo de rampa dupla usa r2198 bits 1 e 2 para determinar (f_act > P2157) e (f_act < P2159).
P2150 é utilizado para aplicar histerese para essas configuracdes, assim o usuario deseja alterar o valor
desse parametro para fazer a fungdo rampa dupla responder mais. Nao é recomendado que a fungéo de
rampa dupla seja usada em conjunto com rampa JOG.

Consulte P1124.

r1199.7...12 CO/BO: Palavra de - - - - - u16 3
status RFG
Exibe o status para o gerador de fungéo de rampa (RFG).

Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
07 Rampa #0 ativa Sim Nao
08 Rampa #1 ativa Sim Nao
09 Rampa concluida Sim Nao
10 Direcdo esquerda / direita Sim Nao
11 f_act > P2157(f_2) Sim Nao
12 f_act < P2159(f_3) Sim Nao
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser | Mudanca | Conjunto | Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados | de SO
do dados | Nivel

Observacdo: | Consulte P2157 e P2159.

P1200 Partida oscilante 0-6 0 U, T - - lute |2
Inicia o inversor para um motor que esta girando por troca rapida da frequéncia de saida do inversor até
que a rotagao real do motor tenha sido encontrada. Entdo o motor funciona até o ponto de ajuste
utilizando o tempo de rampa normal.

0 Partida oscilante desabilitada

1 Partida oscilante sempre ativa; busca em ambas as direcoes

2 Partida oscilante ativa apos a energizagao, falha, OFF2; busca em ambas as
dire¢des

3 Partida oscilante ativa apos falha, OFF2; busca em ambas as dire¢des
Partida oscilante sempre ativa; busca apenas na diregéo do ponto de ajuste

5 Partida oscilante ativa apds a energizagao, falha, OFF2; busca apenas na
direcao do ponto de ajuste

6 Partida oscilante ativa apds falha, OFF2; busca apenas na dire¢éo do ponto
de ajuste

Aviso: Partida oscilante deve ser utilizada em casos em que o motor ainda estiver girando (por exemplo, apos
um intervalo curto da rede) ou pode ser impulsionado pela carga. Caso contrario, ira ocorrer disparo de
sobrecorrente.

Observagdo: | Util para motores com cargas com alta inércia. Configuracdes 1 a 3 procuram em ambas as direcdes.
Configuragdes 4 a 6 procuram apenas na dire¢do do ponto de ajuste.

P1202[0...2] Corrente do motor: 10 - 200 100 urT - DDS u16 3
partida oscilante [%]

Define a corrente de busca usada para a partida oscilante. Valores em [%] com base na corrente nominal
do motor (P0305).

Observagdo: | Reduzindo a corrente de busca pode melhorar o desempenho de partida em movimento se a inércia do
sistema n&o é muito elevada. Contudo, as configuragdes de corrente de busca em P1202 que estao
abaixo 30% (e as vezes outras configuracoes em P1202 e P1203) podem fazer com que a velocidade do
motor seja atingida prematuramente ou tardiamente, que pode resultar em disparos F1 ou F2.

P1203[0...2] Taxa de busca partida 10 - 500 100 urT - DDS u16 3
oscilante [%]

Define o fator (no modo V/f apenas) pelo qual a frequéncia de saida muda durante a partida com motor
girando para sincronizar com o motor girando. Esse valor entra em [%]. Ele define o gradiente inicial
reciproco na sequéncia de busca. P1203 influencia o tempo que leva para buscar a frequéncia do motor.

Exemplo: Para um motor com 50 Hz, 1350 rpm, 100% iria produzir um tempo de busca maximo de 600 ms.

Observagdo: | Um valor mais elevado produz um gradiente mais plano e desta maneira um tempo de busca mais longo.
Um valor mais baixo tem o efeito oposto.

r1204 Palavra de status: - - - - - utie |4
partida oscilante V/f
Parametro Bit para verificar e monitorar os estados durante a pesquisa.

Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
00 Corrente aplicada Sim Nao
01 A corrente pode nao ser aplicada Sim Nao
02 Redugédo de Tenséao Sim Nao
03 Inicio da inclinagdo do filtro Sim Nao
04 Corrente abaixo do limite Sim Nao
05 Corrente minima Sim Nao
07 A velocidade pode nao ser encontrada Sim Nao
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Parametro Fungéo Faixa Padrées |Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
P1210 Reinicio automatico [0-7 1 urT - - u16 2
Configura a fung&o de reinicio automatico.
0 Desabilitado
1 Reinicializa¢ado do disparo ap6s ligar, P1211 desativado
2 Reiniciar apds blackout da rede, P1211 desabilitado
3 Reiniciar apos brownout ou falha da rede, P1211 habilitado
4 Reiniciar ap6s brownout da rede, P1211 habilitado
5 Reiniciar apds blackout ou falha da rede, P1211 desabilitado
6 Reiniciar apds brownout/blackout ou falha da rede, P1211 habilitado
7 Reiniciar ap6s brownout /blackout ou falha da rede, interromper quando P1211
expirar
Dependéncia: | Reinicio automatico requer comando ON constante através de uma fiagao de entrada digital.
Cuidado: P1210 > 2 pode provocar o motor a reiniciar automaticamente sem comutar o comando ON!
Aviso: Um " brownout da rede" € um intervalo bem curto da rede, onde a ligagdo CC n&o sucumbiu
completamente antes da alimentagéo ser reaplicada.
Um " blackout da rede" € um intervalo longo da rede, onde a ligagdo CC sucumbiu completamente antes
da alimentacgéo ser reaplicada.
"Tempo de retardo" é o tempo entre tentativas para sair da falha. O "Tempo de retardo" da primeira
tentativa € 1 segundo, entéo ele sera dobrado a cada proxima tentativa.
O "Numero de tentativas de reinicio" pode ser ajustado em P1211. Esse € o numero de reinicios que o
inversor tentara sair da falha.
Quando as falhas estiverem encerradas e apds 4 segundos sem condi¢coes de falha, o "Numero de
Tentativas de Reinicio" sera restabelecido para P1211 e o0 "Tempo de Atraso" sera restabelecido para 1
segundo.
P1210 =0:
Reinicio automatico é desativado.
P1210 =1:
O inversor ira confirmar (reinicializar) falhas isto & ira reinicializar uma falha quando a alimentagéo for
reaplicada. Isto significa que o inversor deve ser totalmente desligado, um brownout nao foi suficiente. O
inversor nao funcionara até que o comando ON tiver sido ligado.
P1210 = 2:
O inversor ira confirmar a falha F3 ao ligar apés blackout e reiniciar o inversor. E necessario que o
comando ON seja cabeado através de uma entrada digital (entrada digital).
P1210 = 3:
Para essas configuragdes é fundamental que o inversor somente reinicie se ele estiver no estado RUN no
instante das falhas (F3, etc.). O inversor ira confirmar a falha e reinicializar o inversor apés um brownout.
E necessario que o comando ON seja cabeado através de uma entrada digital (entrada digital).
P1210 = 4:
Para essas configuragdes é fundamental que o inversor somente reinicie se ele estiver no estado RUN no
instante das falhas (F3). O inversor ira confirmar a falha e reinicializar o inversor apés um brownout. E
necessario que o comando ON seja cabeado através de uma entrada digital (entrada digital).
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fébrica | modifica- | de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
P1210 =5:
O inversor ir4 confirmar as falhas F3 etc. ao ligar apos blackout e reiniciar o inversor. E necessario que o
comando ON seja cabeado através de uma entrada digital (entrada digital).
P1210 = 6:
O inversor ira confirmar as falhas (F3 etc.) ao ligar apds blackout ou brownout e reiniciar o inversor. E
necessario que o comando ON seja cabeado através de uma entrada digital (entrada digital).
Configuragdo 6 induz o motor a reiniciar imediatamente.
P1210=7:
O inversor ira confirmar as falhas (F3 etc.) ao ligar apds blackout ou brownout e reiniciar o inversor. E
necessario que o comando ON seja cabeado através de uma entrada digital (entrada digital).
Configuragdo 7 induz o motor a reiniciar imediatamente.
A diferenca entre esse modo e o Modo 6 é que o bit de status de falha (r0052,3) n&o é estabelecido até
que o numero de reinicios definido por P1211 tenha sido esgotado.
Partida oscilante deve ser utilizado em casos em que o motor ainda estiver girando (por exemplo apés um
intervalo curto da rede) ou pode ser impulsionado pela carga (P1200).
P1211 Numero de tentativas | 0 - 10 3 urT - - u16 3
de reinicio
Especifica o numero de vezes que o inversor ird tentar reiniciar se o reinicio automatico P1210 estiver
ativado.
P1215 Habilitar freio de 0-1 0 C,T - - u16 2
retengéo
Habilita / desabilita a fungéo do freio de retengéo. O freio de retengéo do motor (MHB) é controlado
através da palavra de status 1 r0052 bit 12. Esse sinal pode ser emitido através de:
e palavra de status da interface serial (por exemplo: USS)
e saidas digitais (por exemplo, DO1: ==> P0731 = 52.C (r0052 bit 12))
0 Freio de retengcdo do motor desabilitado
1 Freio de retencdo do motor habilitado
Cuidado: Se o inversor controla o freio de retengdo do motor, em seguida, um comissionamento nao pode ser
efetuado para cargas potencialmente perigosas (por exemplo, cargas em suspensao para aplicagdes na
grua) a menos que a carga tenha sido protegida.
Nao é permitido utilizar o freio de retengdo do motor como freio de trabalho, pois esse é geralmente
projetado apenas para um numero limitado de operagdes de frenagem de emergéncia.
P1216 Retardo da liberagéo | 0.0 - 20.0 1.0 C,T - - Flutu- |2
do freio de retengao ante
[s]
Define o periodo durante o qual o inversor funciona a frequéncia minima P1080 antes da aceleracao.
P1217 Tempo de retengdo | 0.0 - 20.0 1.0 C,T - - Flutu- |2
apos desaceleragéao ante
[s]
Define o periodo durante o qual o inversor funciona a frequéncia minima P1080 apds aceleragao.
Observacgdo: |Se P1217 > P1227, P1227 tera precedéncia.
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel

P1218[0...2] | BI: Corregédo do 0- 0 urT - CDSs u32 3
avancgo do motor com | 4294967295
freio de retencao
Permite que a saida do freio de retengdo do motor seja anulada, permitindo que o freio seja aberto sob
controle separado.

P1227[0...2] | Tempo de 0.0 - 300.0 4.0 urT - DDS Flutu- |2
monitoramento de ante
detecgdo da
velocidade zero [s]

Estabelece o tempo de monitoramento para identificagao do repouso.

Quando frear com OFF1 ou OFF3, o repouso ¢ identificado apds esse tempo tiver expirado, apos a
velocidade de ponto de ajuste tiver caido abaixo de P2167. Apds isso, o sinal de frear é iniciado, o
sistema aguarda para o tempo de finalizagao e entao os pulsos s&o cancelados.

Observagdo: | P1227 = 300,0: fungéo esta desativada
P1227 = 0,0: pulsos sao travados imediatamente
Se P1217 > P1227, P1227 tera precedéncia.

P1230[0...2] | BI: Habilita freio CC | O - 0 urT - CDS u32 3

4294967295
Habilita a frenagem CC por meio de um sinal aplicado a partir de uma fonte externa. Fun¢do permanece
ativa enquanto o sinal de entrada externa esta ativo. A frenagem CC faz o motor parar rapidamente pela
aplicagao de uma corrente de frenagem CC (corrente aplicada também mantém eixo parado).
Quando o sinal de frenagem CC é aplicado, os pulsos de saida do inversor sdo bloqueados e a corrente
CC nao é aplicada até que o motor tenha sido suficientemente desmagnetizado. Esse tempo de retardo é
ajustado em P0347 (tempo de desmagnetizagdo). Se esse retardo é muito curto, podera ocorrer disparo
de sobrecorrente. O nivel da frenagem CC é ajustado em P1232 (corrente de frenagem CC - relativo a
corrente nominal do motor) que é ajustada para 100 % por padrao.

Cuidado: Com a frenagem CC a energia cinética do motor é convertida em aquecimento no motor. O inversor pode
superaquecer se ele permanecer nesse status por um excessivo periodo de tempo!

P1232[0...2] | Corrente de frena- 0-250 100 urT - DDS u16 2
gem CC [%]

Define o nivel de corrente CC relativa a corrente nominal do motor (P0305). A frenagem CC pode ser
distribuida observando as seguintes dependéncias:

e OFF1/OFF3 ==> veja P1233

e BICO ==> veja P1230

P1233[0...2] | Duracéo da frenagem | 0.00 - 250.00 |0.00 uUrT - DDS Flutu- |2
CC [s] ante
Define a duragdo para a qual a frenagem CC é ativa apés um comando OFF1 ou OFF3 .

Quando um comando OFF1 ou OFF3 é recebido pelo inversor, a frequéncia de saida comecga a rampa
para 0 Hz.

Quando a frequéncia de saida atinge o valor definido em P1234, o inversor injeta uma corrente de
frenagem CC P 1232 pelo periodo de tempo definido em P1233.

Cuidado: Veja P1230
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fébrica | modifica- | de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
Aviso: A fungéo de frenagem CC provoca o motor a parar rapidamente pela aplicagdo de uma corrente de

frenagem CC.

Quando o sinal de frenagem CC é aplicado, os pulsos de saida do inversor sdo bloqueados e a corrente
CC nao é aplicada até que o motor tenha sido suficientemente desmagnetizado (tempo de
desmagnetizagao é calculado automaticamente a partir de dados do motor).

Observacgdo: | P1233 = 0 significa que a frenagem CC nao esta ativada.

P1234[0...2] |Frequéncia no inicio |0.00 - 550.00 |550.00 urT - DDS Flutu- |2
da frenagem CC [Hz] ante

Define a frequéncia de inicio para a frenagem CC.

Quando um comando OFF1 ou OFF3 é recebido pelo inversor, a frequéncia de saida comega a rampa
para 0 Hz.

Quando a frequéncia de saida atinge o valor definido em frequéncia de inicio de frenagem CC P1234, o
inversor injeta uma corrente de frenagem CC P1232 pelo periodo de tempo definido em P1233.

P1236[0...2] | Corrente do freio 0-250 0 urT - DDS u16 2
composto [%]

Define o nivel CC sobreposto na forma de onda CA apods ultrapassar o limite de tensao do link CC de
frenagem composta. O valor é inserido em [%] relativa a corrente nominal do motor (P0305). Nivel ligado
de frenagem composta (V_CC,Comp):

Se P1254 =0 ---> V_CC,Comp = 1,13* sqr(2) * V_mains = 1,13 * sqrt(2) * P0210

caso contrario, V_CC,Comp = 0,98 * r1242

O freio composto € uma sobreposigéo da fungao de frenagem CC com frenagem regenerativa (de
frenagem eficaz na rampa) apos OFF1 ou OFF3. Isso permite frenagem com frequéncia de motor
controlada e um minimo de energia retornando para o motor. Por meio da otimizagdo do tempo de

desaceleracao e de frenagem composta, uma frenagem eficiente sem componentes HW adicionais é
possivel.

Dependéncia: | Frenagem composta depende somente da tensao do link CC (consulte limite acima). Isto ira ocorrer em
OFF1, OFF3 e qualquer condigao regenerativa. Isto é desabilitado quando:

e Frenagem CC esta ativa
e |Inicio rapido esté ativo

Aviso: Aumentar o valor geralmente melhorara a performance de frenagem, no entanto, se vocé definir o valor
muito alto pode resultar em uma interrupgao de sobrecorrente.

Se usado com frenagem dindmica habilitado também, a frenagem composta tera prioridade.

Se for usado com o controlador Vcc_max ativado o comportamento do inversor durante a frenagem pode
ser agravado particularmente com valores elevados de frenagem composta.

Observacgdo: | P1236 = 0 significa que a frenagem composta nio esta ativada.
P1237 Freio Dindmico 0-5 0 luT |- - lute |2
Frenagem dindmica absorve a energia de frenagem em um resistor pulsador.

Este parametro define o ciclo de trabalho nominal do resistor (resistor pulsador).

Frenagem dinamica é ativada quando a fungao esta ativada e a tensao do link CC excede o nivel ligado
de frenagem dinamica.

Nivel ligado de frenagem dinamica (V_CC,Chopper) :
Se P1254 = 0 --> V_CC,Chopper = 1,13 * sqrt(2) * V_mains = 1,13 * sqrt(2) * P0210
Senao V_CC,Chopper = 0,98 * r1242

0 Desabilitado

1 Ciclo de Trabalho 5 %
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Parametro Fungéo Faixa Padrées |Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
2 Ciclo de Trabalho 10 %
3 Ciclo de Trabalho 20 %
4 Ciclo de Trabalho 50 %
5 Ciclo de Trabalho 100 %
Observagdo: | Este parametro é aplicavel apenas para inversores de tamanho de carcaga D. Para tamanhos de carcaga
A a C, o ciclo de trabalho do resistor de frenagem pode ser selecionado com o médulo de frenagem
dinamica (veja Apéndice 'Mddulo de Freio Dinamico|(Pagina 334)").
Dependéncia: | Se a frenagem dinamica é usada com frenagem CC habilitada, bem como frenagem composta, frenagem
CC e frenagem composto terdo prioridade.
freio DC freio composto Freio Dinamico
P1233>0 P1236 >0 P1237 >0
freio DC freio composto freio DC autorizado Desabilitad
autorizado autorizado esabllitado
Aviso: Inicialmente o freio ira operar com o ciclo de trabalho alto dependendo do nivel do link CC até que o limite
térmico tenha sido atingido. O ciclo de trabalho especificado por esse pardmetro sera entdo imposto. O
resistor deve ser capaz de operar nesse nivel indefinidamente sem superaquecimento.
VDC, act 100% 0 o
> X tchopper, ON = —X_. t
av Ty o T e 100 Chopper
1
Vi 4 AV =17.0V for 380 - 480 V
DC, Chopper
1 E
0] 'E
P1237
monitoramento T Alarme
dociclode [, I > A535
tarefas
O limite para o alerta A535 € equivalente a 10 segundos funcionando a 95% do ciclo de trabalho. O ciclo
de trabalho sera limitado quando ele funcionou 12 segundos a 95% do ciclo de trabalho.
P1240[0...2] | Configuragéo do 0-3 1 C,T - DDS u16 3
controlador de Vcc
Habilita / desabilita controlador Vcc. O controlador Vec controla dinamicamente a tenséo do link CC para
prevenir disparos de sobretensdo em sistemas com alta inércia.
0 Controlador Vcc desabilitado
1 Controlador Vcc_max habilitado
2 Amortecimento cinético (Vcc_min controller) habilitado
3 Controlador Vcc_max e amortecimento cinético (KIB) habilitado
Cuidado: Se P1245 aumenta muito, pode interferir com a operagéo normal do inversor.
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
Observagéo: |e Controlador Vcc_max:
Controlador Vcc_max automaticamente aumenta o tempo de desaceleragao para manter a tensao do
link CC (r0026) dentro dos limites (r1242).
e Controlador Vcc_min:
Vcc_min é ativado se a tensao do link CC cair abaixo da comutagao no nivel P1245. A energia
cinética do motor é entédo usada para amortecer a tensao do link CC, isto provoca desaceleragao do
inversor. Se o inversor dispara imediatamente com F3, procurara primeiramente aumentar o fator
dindmico P1247. Se ainda disparar com F3 procurara aumentar a comutag¢ao no nivel P1245.
r1242 CO: Nivel ligadode |- - - - - Flutu- |3
Vee_max [V] ante
Exibe o nivel ligado do controlador Vcc_max.
A equacgao seguinte € somente valida se P1254 = 0:
r1242 = 1,15 * sqrt(2) * V_mains = 1,15 * sqrt(2) * P0210
caso contrario r1242 ¢é internamente calculado.
P1243[0...2] | Fator dinamico do 10 - 200 100 urT - DDS u16 3
Vcc_max [%]
Define o fator dindmico para o controlador do link CC.
Dependéncia: | P1243 = 100 % significa P1250, P1251 e P1252 (ganho, tempo de integragéo e tempo diferencial) sao
usados como configurado. Caso contrario, estes sao multiplicados por P1243 (fator dindmico do
Vcc_max).
Observagdo: | O ajuste do controlador do Vcc é calculado automaticamente a partir de dados do motor e do inversor.
P1245[0...2] | Amortecimento 65 - 95 76 uUrT - DDS u16 3
cinético de nivel
ligado [%]
Inserir nivel ligado para amortecimento (KIB) em [%] relativo a tens&do de alimentagao (P0210).
r1246[V] = (P1245[%] / 100) * sqrt(2) * P0210
Alerta: Aumentar muito o valor, pode interferir com o funcionamento normal do inversor.
Observagdo: | P1254 ndo tem nenhum efeito sobre o nivel ligado para o amortecimento cinético.
P1245 padrao para as variantes monofasicas é 74%.
r1246][0...2] CO: Amortecimento | - - - - DDS Flutu- |3
cinético de nivel ante
ligado [V]
Exibe o nivel ligado do amortecimento cinético (KIB, controlador Vcc_min). Se a tensao do link CC cair
abaixo do valor em r1246, o amortecimento cinético sera ativado. Isto significa que a frequéncia do motor
sera reduzida a fim de manter Vcc dentro da faixa védlida. Se ndo houver suficiente energia regenerativa,
o inversor dispara com subtenso.
P1247[0...2] | Fator dinamico de 10 - 200 100 urT - DDS u16 3
amortecimento
cinético [%]
Inserir fator dindmico para amortecimento cinético )KIB, controlador Vcc_min). P1247 = 100 % significa
P1250, P1251 e P1252 (ganho, tempo de integragéo e tempo diferencial) sao utilizados como conjunto.
Senao, estes sdo multiplicados por P1247 (fator dindmico do Vcc_min).
Observacgdo: | O ajuste do controlador do Vcc é calculado automaticamente a partir de dados do motor e do inversor.
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
P1250[0...2] | Ganho do controlador | 0.00 - 10.00 1.00 urT - DDS Flutu- |3
de Vcc ante
Inserir ganho para o controlador Vcc.
P1251[0...2] | Tempo de integragdo | 0.1 - 1000.0 40.0 urT - DDS Flutu- |3
do controlador Vcc ante
[ms]
Inserir uma constante de tempo integral para o controlador Vcc.
P1252[0...2] | Tempo diferencial do | 0.0 - 1000.0 1.0 urT - DDS Flutu- |3
controlador Vcc [ms] ante
Inserir uma constante de tempo integral para o controlador Vcc.
P1253[0...2] | Limitagdo de saida 0.00 - 550.00 |10.00 urT - DDS Flutu- |3
do controlador Vcc ante
[HZ]
Limita o efeito maximo do controlador Vcc_max.
Dependéncia: | Esse parametro ¢ influenciado por calculos automaticos definidos por P0340.
Observagdo: | As configuragdes da fabrica dependem da poténcia do inversor.
P1254 Auto detecgéo dos 0-1 1 C,T - - u16 3
niveis ligados do Vcc
Habilita / desabilita autodetecgado dos niveis ligados para o controlador de Vcc_max. Para melhores
resultados, é recomendado definir o P1254 = 1 (autodetecgéo dos niveis ligados do Vcc habilitada).
Configuragéo P1254 = 0 é somente recomendada quando existe um alto grau de flutuagéo do link CC
quando o motor esta sendo dirigido. Note que a detecgao automatica so6 funciona quando o inversor esta
em espera por mais de 20s.
0 Desabilitado
1 Habilitado
Dependéncia: | Veja P0210
P1256[0...2] | Reagdo do 0-2 0 C,T - DDS u16 3
amortecimento
cinético
Entrada de reacdo para controlador de amortecimento cinético (Vcc_min controller). Dependendo da
configuragao selecionada, o limite de frequéncia definido em P1257 é utilizado ou para reter a velocidade
ou desligar os pulsos. Se nao for produzida suficiente regeneragao, o inversor ira disparar com
subtensao.
0 Mantém link CC sob disparo
1 Mantém link CC sob disparo / parada
2 Parada de controle
Observagdo: |P1256 =0:
Mantém tensao do link CC até que a rede retorne ou o inversor seja interrompido com subtenséo. A
frequéncia é mantida acima do limite de frequéncia estabelecido em P1257.
P1256 = 1:
Mantém a tensao do link CC até que a rede retorne ou o inversor seja interrompido com subtenséo ou os
pulsos sejam desabilitados quando a frequéncia cai abaixo do limite em P1257.
P1256 = 2:
Essa opgao desacelera a frequéncia ao repouso mesmo quando a rede retorna.
Se a tensao nao retornar, a frequéncia é trazida para baixo sob o controle do controlador Vcc_min até o
limite P1257. Ent&o pulsos sdo desabilitados ou ocorreu subtensdo. Se a tensao retornar, entdo OFF1
esta ativo até o limite P1257. Ent&o pulsos s&o desabilitados.
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel

P1257[0...2] |Limite de frequéncia | 0.00 - 550.00 |2.50 urT - DDS Flutu- |3
para amortecimento ante
cinético [Hz]

Frequéncia com que o amortecimento cinético (KIB) ou retém a velocidade ou desabilita os pulsos
dependendo do P1256.

P1300[0..2] |Modo de controle | 0- 19 E lc.T - pps  |ute |2
Parametro para selecionar o método de controle. Relagéo de controle entre velocidade do motor e tensao
fornecida pelo inversor.

0 V/f com caracteristica linear
1 V/f com FCC
2 V/f com caracteristica quadratica
3 V/f com caracteristicas programaveis
4 V/f com eco linear
5 V/f para aplicagdes téxteis
6 V/f com FCC para aplicagbes téxteis
7 V/f com eco quadratico
19 Controle V/f com ponto de ajuste de tensdo independente
\%
A
|7 S —
P1300=0 i
P1300 =2 E
0 f.n >
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7.2 Lista de parémetros

Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel

Observagdo: | P1300 = 1: V/f com FCC (controle do fluxo de corrente)

e Mantém o fluxo de corrente do motor para melhorar a eficiéncia
e Se FCC for escolhido, V/f linear é ativado a baixas frequéncias
P1300 = 2: V/f com caracteristica quadratica

¢ Adequado para ventiladores / bombas centrifugas

P1300 = 3: V/f com uma caracteristica programavel

o Caracteristicas definidas pelo usuario (veja P1320)

P1300 = 4: V/f com caracteristica linear e modo de economia

e Caracteristica linear e Modo de Economia

¢ Modifica a tensdo de saida para reduzir o consumo de energia
P1300 = 5,6: V/f para aplicagdes téxteis

o Compensacao de escorregamento desabilitada.

e Controlador Imax modifica somente a tensao de saida.

e Controlador Imax néo influencia a frequéncia de saida.

P1300 = 7: V/f com caracteristica quadratica e modo de economia
e Caracteristica quadratica com Modo de Economia

e Modifica a tensdo de saida para reduzir o consumo de energia
P1300 = 19: Controle V/f com ponto de ajuste de tens&o independente

A tabela a seguir apresenta uma visdo geral dos parametros de controle (V / f) que podem ser
modificados em relagdo as dependéncias P1300 :

N° peca |Nome do parametro Nivel |V/f

P1300 =

0]112]3]5]6]19
P1300[3] |Modo de controle 2 x| x Ix Ix Ix]x]x
P1310[3] [Boost continuo 2 xx Ix Ix Ix]x]x
P1311[3] |Boost de aceleragao 2 x| x Ix Ix x| x]x
P1312[3] [Boost de partida 2 x| x Ix Ix x| x]x
P1316[3] |Frequéncia final do boost 3 x| x Ix Ix x| x]x
P1320[3] |Coordenada de frequéncia programavel 1 3 - -]=-Ix]=-]-]-
P1321[3] |Coordenada de frequéncia programavel 1 3 1 -1-Ix1-1-1-
P1322[3] [Coordenada de frequéncia programavel 2 3 1-1-1-Ix]-1-1-
P1323[3] [Coordenada de frequéncia programavel 2 3 1 -1-1-Ix]-1-1-
P1324[3] |Coordenada de frequéncia programavel 3 3 1-t-1-Ix]-1-1-
P1325[3] |Coordenada de frequéncia programavel 3 3 1 -1-Ix1-1-1-
P1330[3] |CI: Ponto de ajuste de tenséo 3 e i S S I B
P1333[3] [Frequéncia inicial para FCC 3 |-=Ix|-1-]-]x]-
P1335[3] |[Compensagao de escorregamento 2 x| x|x|x|-]-]-
P1336[3] |CO: Limite de escorregamento 2 x| xIx|Ix]|-1-]-
P1338[3] |Ressonancia ganho de amortecimento V / f 3 x| x|x|x - =
P1340[3] |Ganho prop. do controlador de freq. Imax 3 x| x|x|x|x]x]|x
P1341[3] [Tempo integral do controlador Imax 3 x| x I x|x|x]|x]x
P1345[3] |Ganho prop. do controlador Imax 3 x| x I x Ix|x]x]x
P1346[3] [Tempo integral do controlador de tens&o Imax 3 x| x I x Ix x| x]x
P1350[3] |[Inicio de tensdo suave 3 x| x Ix IxIx|x|x
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
P1310[0...2] | Boost continuo [%)] 0.0-250.0 50.0 urT PORCEN | DDS Flutu- |2
TAGEM ante

Define o nivel de boost em [%] relativo a PO305 (corrente nominal do motor) aplicavel tanto a curvas V / f
lineares quanto quadraticas.

Com baixas frequéncias de saida a tensao de saida é baixa para manter constante o nivel do fluxo.
Contudo, a tensdo de saida pode ser muito baixa para o seguinte:

e magnetizagdo do motor assincrono
e segurar a carga

e superar perdas no sistema.

A tensado de saida do inversor pode ser aumentada através de P1310 para a compensagéao das perdas,
segurar cargas a 0 Hz ou manter a magnetizagéo.

A amplitude do boost em Volt em uma frequéncia de zero é definida da seguinte maneira:
V_ConBoost,100 = P0305 * Rsadj * (P1310 / 100)

Onde:

Rsadj = resisténcia do estator ajustada para temperatura

Rsadj = (r0395 / 100) * (P0304 / (sqrt(3) * P0305)) * P0305 * sqrt(3)

Observagdo: | O aumento dos niveis de boost aumenta o aquecimento do motor (especialmente quando parado).
Configuragdo em p0640 (fator de sobrecarga do motor [%]) limita o boost:
sum(V_Boost) / (P0305 * Rsadj) <= P1310/ 100

Os valores de boost sdo combinados quando o boost continuo (P1310) é utilizado em conjunto com
outros parametros boost (boost de aceleragao P1311 e boost de partida P1312). Contudo, prioridades
sdo alocadas para esses pardmetros como segue:

P1310 > P1311 > P1312
O boost total é limitado pela seguinte equagéo:
sum(V_Boost) <=3 * R_S * I_Mot = 3 * P0305 * Rsadj

P1311[0...2] | Boost de aceleragdo | 0.0 - 250.0 0.0 urT PORCEN | DDS Flutu- |2
[%] TAGEM ante

Aplica-se boost em [%] relativa a PO305 (corrente nominal do motor) na sequéncia de uma mudanca
positiva do ponto de ajuste e cai novamente para fora uma vez que o ponto de ajuste é alcangado.

P1311 sé produzira boost durante a rampa, e por isso € util para torque adicional durante a aceleragéo e
desaceleragéo.

Ao contrario do P1312, que € somente ativo na primeira aceleragdo emitida apés o comando ON, P1311
€ sempre executado durante a aceleragéo e desaceleragao quando distribuido.

A amplitude do boost em Volt em uma frequéncia de zero é definida da seguinte maneira:
V_AccBoost,100 = P0305 * Rsadj * (P1311 / 100)

Onde:

Rsadj = resisténcia do estator ajustada para temperatura

Rsadj = (r0395 / 100) * (P0304 / (sqrt(3) * P0305)) * P0305 * sqrt(3)

Observagdo: | Veja P1310
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
P1312[0...2] | Boost de partida [%] | 0.0 - 250.0 0.0 urT PORCEN |DDS Flutu- |2
TAGEM ante
Aplica-se uma constante deslocamento linear (em [%] relativa a P0305 (corrente nominal do motor)) para
curva ativa V / f (linear ou quadratica) apés um comando ON e permanece ativo até que:
1. a saida de rampa atinge o ponte de ajuste pela primeira vez respectivamente
2. o ponto de ajuste é reduzido para menos que a saida de rampa presente
Isto é util para cargas de partida com alta inércia. Configurando o boost de partida (P1312) muito alto, ira
provocar o inversor a limitar a corrente, que por sua vez ira restringir a frequéncia de saida abaixo da
frequéncia de ponto de ajuste.
A amplitude do boost em Volt em uma frequéncia de zero é definida da seguinte maneira:
V_StartBoost,100 = P0305 * Rsadj * (P1312/ 100)
Onde:
Rsadj = resisténcia do estator ajustada para temperatura
Rsadj = (r0395 / 100) * (P0304 / (sqrt(3) * P0305)) * P0O305 * sqrt(3)

Observagdo: |VejaP1310

r1315 CO: Tensdo total de | - - - - - Flutu- |4
boost [V] ante
Exibe o valor total de boost de tenséao.

P1316][0...2] | Frequéncia final do 0.0-100.0 20.0 urT PORCEN | DDS Flutu- |3
boost [%] TAGEM ante
Define o ponto no qual o boost programado atinge 50 % de seu valor. Esse valor € expresso em [%]
relativa a P0310 (frequéncia nominal do motor). A frequéncia padrao é definida como segue:
V_Boost,min =2 * (3 + (153 / sqrt(P_Motor))

Dependéncia: | Esse parametro ¢ influenciado por calculos automaticos definidos por P0340.

Observagdo: | O utilizador perito pode alterar este valor para alterar a forma da curva, por exemplo para aumentar o
torque em uma frequéncia particular.

O valor padrao é dependente do tipo inversor e seus dados de classificagao.

P1320[0...2] | Coordenada de 0.00-550.00 |0.00 T - DDS Flutu- |3
frequéncia ante
programavel V/f 1
[HZ]

Define a frequéncia do primeiro ponto de coordenadas V / f (P1320 / 1321 até P1324 / 1325) para definir
caracteristica V / f. Flutuante. Esse pares de parametros podem ser utilizados para fornecer torque
correto na frequéncia correta.

Dependéncia: | Para definir o parametro selecione P1300 = 3 (V/f com caracteristicas programaveis). O boost de
aceleracao e o boost de partida definidos em P1311 e P1312 s&o aplicados a V / f com caracteristica
programavel.

Observagdo: | Interpolagao linear sera aplicada entre os pontos de dados individuais.

V/f com caracteristica programavel (P1300 = 3) possui 3 pontos programaveis e 2 pontos nao
programaveis. Os 2 pontos ndo programaveis sao:
e boost continuo P1310a 0 Hz
e Tensao classificada de motor P0304 a frequéncia classificada de motor P0310
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel

P1321[0...2] | Coordenada de 0.0 - 3000.0 0.0 urT - DDS Flutu- |3
frequéncia ante
programavel V/f 1
[HZ]
Veja P1320

P1322[0...2] |Coordenada de 0.00 - 550.00 |0.00 T - DDS Flutu- |3
frequéncia ante
programavel V/f 2
[HZ]
Veja P1320

P1323[0...2] | Coordenada 0.0 - 3000.0 0.0 uUrT - DDS Flutu- |3
programavel V/f volt ante
2[V]
Veja P1320

P1324[0...2] |Coordenada de 0.00 - 550.00 |0.00 T - DDS Flutu- |3
frequéncia ante
programavel V/f 3
[HZ]
Veja P1320

P1325[0...2] |Coordenada de 0.0 - 3000.0 0.0 uUrT - DDS Flutu- |3
frequéncia ante
programavel V/f volt.
3M
Veja P1320

P1330[0...2] | CI: Ponto de ajuste 0- 0 T - CDSs u32 3
de tenséo 4294967295
Parametro BICO para selegéo da fonte de ponto de ajuste para controle independente V/f (P1300 = 19).

P1333[0...2] | Frequéncia inicial 0.0-100.0 10.0 urT PORCEN | DDS Flutu- |3
para FCC [%] TAGEM ante
Define a frequéncia inicial em qual FCC (fluxo controle corrente) € habilitado como [%] de frequéncia
nominal do motor (P0310).

Aviso: Se esse valor for muito baixo, o sistema pode se tornar instavel.
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Parametro Fungéo Faixa Padrées |Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
P1334[0...2] | Faixa de ativagdode | 1.0-20.0 6.0 urT PORCEN | DDS Flutu- |3
compensacéo de TAGEM ante
escorregamento [%]
Para definir o intervalo de ativagédo de frequéncia para escorregamento. O valor de porcentagem P1334
refere-se a frequéncia nominal do motor P0310.
O limite superior estardo sempre 4 % acima do P1334.
Variagao da escorregamento:
fc:ut
(:/f fn com escorregamento
P1335 I‘[’ sem escorregamento
()(} > fout H : > fset
P1334 P1334+4% 100% fn P1334 P1334+4% fn
Dependéncia: | Compensagéo de escorregamento ativa (P1335).
Observagdo: | Veja P1335.
A frequéncia inicial da escorregamento é P1334 * P0310.
P1335[0...2] | Compensagéo de 0.0-600.0 0.0 urT PORCEN | DDS Flutu- |2
escorregamento [%] TAGEM ante
Parémetro ajusta dinamicamente a frequéncia de saida do inversor de modo que a velocidade do motor é
mantida constante independente da carga do motor.
No controle V/f a frequéncia do motor sera sempre menor que a frequéncia de saida do inversor devido a
frequéncia de escorregamento. Para uma dada frequéncia de saida a frequéncia do motor ira cair se a
carga for aumentada. O comportamento tipico para motores de indugédo podera ser compensado
utilizando compensacéao de escorregamento. P1335 pode ser usado para habilitar e ajustar com precisdo
a compensacao de escorregamento.
Dependéncia: | O ajuste do ganho habilita a sintonia fina da velocidade real do motor.
P1335 >0, P1336 > 0, P1337 = 0 se P1300 = 5, 6.
Aviso: O valor aplicado da escorregamento (escalado por P1335) é limitado pela seguinte equagao:
f_Slip_comp,max =r0330 * (P1336 / 100)
Observagdo: |P1335=0 %:
Compensagao de escorregamento desabilitada.
P1335 =50 % - 70 %:
Compensacao total de escorregamento com motor frio (carga parcial).
P1335 =100 % (configuragdo-padrao para estator quente):
Compensacgao total de escorregamento com motor quente (carga completa).
P1336[0...2] |Limite de es- 0 -600 250 urT - DDS u16 2
corregamento [%]
Compensacao do limite de escorregamento em [%] relativa a r0330 (poténcia nominal do motor), que é
adicionado ao ponto de ajuste de frequéncia.
Dependéncia: | Compensagao de escorregamento ativa (P1335).
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
r1337 CO: Frequéncia de - - - PORCEN | - Flutu- |3
escorregamento V/f TAGEM ante
[%]
Exibe o escorregamento compensado real do motor como [%]. f_slip [Hz] = r1337 [%] * P0310 / 100

Dependéncia: | Compensagao de escorregamento ativa (P1335).

P1338[0...2] | Ressonancia ganho |0.00-10.00 0.00 uUrT - DDS Flutu- |3
de amortecimento V / ante
f
Define o ganho de amortecimento de ressonancia para V/f. O di / dt de corrente ativa sera dividido por
P1338. Se di/ dt aumenta a ressonancia do circuito de amortecimento diminui a frequéncia de saida do
inversor.

Dependéncia: | Esse pardmetro é influenciado por calculos automaticos definidos por P0340.

Observagédo: | O circuito de ressonancia amortece oscilagdes da corrente ativa se frequéncia ocorre durante a operagéo
com nenhuma carga. Nos modos V/ f (consulte P1300), o circuito de amortecimento de ressonéncia esta
ativo em uma faixa de aprox. 6 % a 80 % da frequéncia nominal do motor (P0310). Se o valor de P1338
for muito alto, isto ira provocar instabilidade (efeito de controle para frente).

P1340[0...2] | Ganho proporcional |0.000-0.499 |0.030 uUrT - DDS Flutu- |3
do controlador Imax ante
Ganho proporcional do controlador I_max.

O controlador Imax reduz inversor de corrente, se a corrente de saida exceder a corrente maxima do
motor (r0067).

EmV /flineares, V/f parabodlicos, FCC, e modos V/ f programaveis, o controlador |_max usa tanto um
controlador de frequéncia (ver P1340 e P1341) e um controlador de tensao (ver P1345 e P1346).

O controlador de frequéncia visa reduzir a corrente através da limitagao da frequéncia de saida do
inversor (para um minimo de duas vezes a frequéncia nominal de escorregamento).

Se esta agao nao remover a condigao de sobretensao com sucesso, a tensao de saida do inversor é
reduzida usando o controlador de tenséo |_max.

Quando a condi¢éo de sobretenséo for removida com éxito, a limitacdo de frequéncia é removida
utilizando o tempo de aceleragao definido em P1120.

Em V /f lineares para téxteis, FCC para os téxteis, ou modos V / f externos apenas o controlador de
tens&o |_max é usado para reduzir a corrente (ver P1345 e P1346 ).

Observacgdo: | O controlador I_max pode ser desabilitado ao configurar o tempo integral do controlador de frequéncia
P1341 para zero. Isso desabilita ambos, o controlador de frequéncia e de tensao.

Observe que, quando desabilitado, o controlador I_max ndo vai tomar nenhuma medida para reduzir a
corrente, mas os avisos de sobretensdo ainda serdo gerados, e o inversor se desliga em sobretenséo
excessiva ou condi¢cdes de sobrecarga.

P1341[0...2] | Tempo integral do 0.000 - 50.000 | 0.300 urT - DDS Flutu- |3
controlador Imax [s] ante
Constante de tempo integral do controlador |_max.

e P1341 = 0: controlador |_max desabilitado
e P1340 =0 e P1341 > 0: integral ampliada do controlador de frequéncia
e P1340 >0 e P1341 > 0: controle Pl normal do controlador de frequéncia
Dependéncia: | Esse pardmetro é influenciado por calculos automaticos definidos por P0340.
Observagédo: | Consulte P1340 para maiores informagdes. As configuragdes da fabrica dependem da poténcia do

inversor.
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Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
r1343 CO: Saida de frequéncia | - - - - - Flutu- |3
do controlador Imax [Hz] ante
Exibe o Limite de frequéncia efetivo.
Dependéncia: | Se |_max controlador ndo em operagao, parametro normalmente mostra P1082 frequéncia maxima.
r1344 CO: Saida de tensdo do | - - - - - Flutu- |3
controlador Imax [V] ante
Exibe a quantidade pela qual o controlador I_max esta reduzindo a tensdo de saida do conversor.
P1345]0...2] Ganho proporcionaldo | 0.000 - 0.250 urT - DDS Flutu- |3
controlador de tenséo 5.499 ante
Imax
Se a corrente de saida (r0068) excede a corrente maxima (r0067), o inversor € dinamicamente controlado
através da redugdo da tensao de saida. Esse parametro define o ganho proporcional desse controlador.
Dependéncia: | Esse parametro é influenciado por calculos automaticos definidos por P0340.
Observagdo: | Consulte P1340 para maiores informagdes. As configuragdes da fabrica dependem da poténcia do
inversor.
P1346[0...2] Tempo integral do 0.000 - 0.300 urT - DDS Flutu- |3
controlador de tens&o 50.000 ante
I_max [s]
Constante de tempo integral do controlador de tens&o |_max.
e P1341 = 0: Controlador |_max desabilitado
e P1345 =0 e P1346 > 0: Controlador de tensao I_max ampliada integral
e P1345 >0 e P1346 > 0: Controlador de tensao |_max controle Pl normal
Dependéncia: | Esse parametro é influenciado por calculos automaticos definidos por P0340.
Observagdo: | Consulte P1340 para maiores informagdes. As configuragdes da fabrica dependem da poténcia do
inversor.
r1348 Fator do modo de - - - PORCENT | - Flutu- |2
economia [%] AGEM ante
Exibe o fator do modo de economia calculado (faixa 80%-120%) aplicado a tensdo de saida demandada.
O modo de economia é usado para localizar o ponto de operacao mais eficiente para uma determinada
carga. Ele faz isso através de um método continuo de otimizagao de escalada. Otimizagdo de escalada
funciona mudando ligeiramente a tensao de saida para cima ou para baixo e monitorando a mudanga de
poténcia de entrada. Se a poténcia de entrada tem diminuido, o algoritmo altera a tensdo de saida na
mesma dire¢do. Se a poténcia de entrada tem aumentado, o algoritmo ajusta a tenséo de saida na outra
diregcdo. Usando esse algoritmo, o software deve ser capaz de encontrar o ponto minimo no grafico entre a
poténcia de entrada e a tensao de saida.
Aviso: Se esse valor for muito baixo, o sistema pode se tornar instavel.
Inversor SINAMICS V20
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Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
P1350[0...2] Inicio de tensdo suave 0-1 0 urT - DDS ute |3
Define se a tensao é construida de forma suave durante o tempo de magnetizagéo (ON) ou se
simplesmente salta para aumentar a tensao (OFF).
0 OFF
1 ON
Observagdo: | As configuragdes para este parametro trazer vantagens e desvantagens:
e P1350 = 0: OFF (saltar para aumentar a tensao)
Beneficio: fluxo é construido rapidamente
Desvantagem: motor pode se mover
e P1350 = 1: ON (tensdo aumenta suavemente)
Beneficio: motor tem menor possibilidade de se mover
Desvantagem: construgao de fluxo demora mais tempo
P1780[0...2] Controle de palavraRs / |0 -1 1 urT - DDS utie |3
Rr-adaptagéo
Permite adaptacgao térmica de estator e resisténcia do rotor para reduzir os erros de torque em velocidade /
regulagdo de torque com sensor de velocidade, ou erros de velocidade em velocidade / regulagdo de
torque sem sensor de velocidade.
Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
00 Habilitar Rs térmica / Rr- adaptar. Sim Nao
P1800][0...2] Frequéncia de pulso 2-16 4 urT - DDS uie |2
[kHz]
Define frequéncia de pulso do interruptor de energia no inversor. A frequéncia pode ser alterada em
passos de 2 kHz.
Dependéncia: | Os valores minimo / maximos / padrao da frequéncia de pulso sdo determinados pelo médulo de
alimentagao utilizado.
Além disso, a frequéncia de pulso minimo depende da parametrizagdo de P1082 (frequéncia maxima) e
P0310 (frequéncia nominal do motor).
Observagdo: | Se a frequéncia de pulso € aumentada, a corrente maxima do inversor r0209 pode ser reduzida (redugao
da capacidade). A caracteristica da redugéo de capacidade depende do tipo e poténcia do inversor.
Se uma operacao silenciosa n&o é absolutamente necessaria, as frequéncias de baixo pulso podem ser
selecionados para reduzir perdas no inversor e emissoes de radiofrequéncia.
Sob certas circunstancias, o inversor pode reduzir a frequéncia de pulso para fornecer protegdo contra
sobretemperatura (veja P0290 e P0291 bit 00).
r1801[0...1] CO: Frequéncia de pulso | - - - - - uie |3
[kHz]
Exibe informagao sobre frequéncia de pulso do interruptor de poténcia no inversor.
r1801[0] exibe a frequéncia de pulso real do inversor.
r1801[1] exibe a frequéncia de pulso minimo do inversor que pode ser alcangado quando as fun¢des de
"identificacdo do motor" ou "reacdo de sobrecarga do inversor" estdo ativos. Se nenhum PM esta ligado
este parametro é definido como 0 kHz.
indice: [0] Frequéncia de pulso atual
1] Frequéncia minima de pulso
Aviso: Sob certas condigbes (sobretemperatura do inversor, veja P0290), isso pode diferir dos valores

selecionados em P1800 (frequéncia de pulso).
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Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel

P1802 Modo modulador 1-3 3 urT - - U1t |3
Seleciona modo modulador do inversor.

1 SVM assimétrico

2 Modulagéao vetorial

3 SVM / ASVM modo de controle

Aviso: ¢ Modulagao assimétrica vetorial (ASVM) produz menos perdas de comutagao que modulagéo vetorial

(SVM), mas pode causar rotagao irregular em velocidades muito baixas.

e Modulagao vetorial (SVM), com excesso de modulagao pode produzir distor¢cdo da forma de onda
corrente em tensdes de saida alta.

e Modulagao vetorial (SVM), sem excesso de modulagao ira reduzir a tensdo de saida maxima disponivel
para o motor.

P1803[0...2] Modulagdo méaxima [%] |20.0 - 150.0 | 106.0 urT - DDS Flutu- |3

ante
Define indice maximo de modulagao.

Observagdo: |P1803 = 100 %: Limite para excesso de controle (para inversor ideal sem atraso de mudanga).

P1810[0...2] | Palavra de controle, 0-3 3 urT - - u16 3
controle Vce
Configura filtragem e compensacgao Vcc.

Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0

00 Habilita média Vcc do filtro Sim Nao

01 Habilita compensagao Vcc Sim Nao
indice: [0] Dados do inversor definidos em 0 (DDSO0)

[1] Dados do inversor definidos em 1 (DDS1)

[2] Dados do inversor definidos em 2 (DDS2)

Observagdo: | P1810 padrao para as variantes monofasicas € 2%.

P1820]0...2] Sequéncia da fase de 0-1 0 T - DDS uie |2
saida reversa
Altera a sequéncia de fases sem alterar a polaridade do ponto de ajuste.

0 Para frente
1 Reverte o Motor

Observagdo: | Veja P1000

P1825 Estado ligado de tensdo | 0.0 - 20.0 0.9 urT - - Flutu- |4
do IGBT [V] ante
Corrige estado ligado de tensdo dos IGBTs.

P1828 Tempo perdido da 0.00 - 3.98 0.01 urT - - Flutu- |4
unidade de acoplamento ante
identificado [us]

Define o tempo de compensagéo de acoplamento unidade de bloqueio.

P1900 Seleciona a Identificagdo | 0 - 2 0 C,T - - utie |2
dos dados do motor
Executa identificacdo de dados do motor.

0 Desabilitado
2 Identificagdo de todos os parametros em repouso
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Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
Dependéncia: | Nenhuma medida se os dados do motor forem incorretos.
P1900 = 2: Valor calculado para a resisténcia do estator (veja P0350) é sobrescrito.
Aviso: Quando a identificacéo for concluida P1900 é definido como 0. Ao escolher a configuragéo para medigéo,
observe o seguinte:
O valor é atualmente adotado como P0350 configuragdo de parametro e aplicado para o controle assim
como se estiver exibido nos parametros somente leitura abaixo. Certifique-se que o freio de retencdo do
motor ndo esta ativo quando executando a identificagdo do motor.
Observagdo: | Antes de selecionar identificagdo de dados do motor, "Comissionamento rapido” tem que ser feito com
antecedéncia.
Desde que o comprimento do cabo da aplicagao difere em uma ampla faixa, o resistor pré-ajustado, é
somente uma estimativa grosseira. Melhores resultados da identificagdo do motor podem ser conseguidos
ao especificar o resistor do cabo antes do inicio da identificagdo do motor por medigao / calculo.
Uma vez habilitado (P1900> 0), A541 gera um aviso de que o proximo comando ON ira iniciar a medi¢éao
de parametros do motor.
Comunicagdes - tanto via USS, bem como através do Modbus - sdo interrompidas durante o tempo que
leva para fazer os calculos internos. Esses calculos podem levar até um minuto para serem concluidos.
P1909[0...2] Palavra de controle de 0-65519 23552 urT - DDS uie |4
identificagdo de dados
do motor
Palavra de controle de identificagdo de dados do motor.
Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
00 Estimativa de Xs Sim Nao
01 ID do motor a 2 kHz Sim Nao
02 Estimativa do Tr Sim Nao
03 Estimativa do Lsigma Sim Nao
05 Determinagao medicao de Tr com frequéncia 2 Sim Nao
06 Medicao de tensdo on Sim Nao
07 Deteccéo do deadtime a partir de medigéo Rs Sim Nao
08 ID do motor com hw deadtime compacto ativado Sim Nao
09 Nenhuma detecgao de deadtime com frequéncia 2 | Sim Nao
10 Detectar Ls com método LsBlock Sim Nao
11 Adaptacao do ID do motor da corrente Sim Nao
magnetizadora
12 Adaptacao do ID do motor de reatancia principal Sim Nao
13 Otimizagao da curva de saturagcéo do desligamento | Sim Nao
do ID do motor
14 Otimizagao da curva de saturagéo do ID do motor | Sim Nao
em todos os tamanhos de carcagas
15 Otimizagao da curva de saturagéo do ID do motor | Sim Nao
em tamanhos grandes de carcagas
Inversor SINAMICS V20
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Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
P1910 Seleciona a Identificagédo | 0 - 23 0 T - - utie |4
dos dados do motor
Executa a identificagdo de dados do motor com figuras estendidas.
Executa a medicéo da resisténcia do estator.
0 Desabilitado
1 Identificagdo de todos os parametros com alteracéo de parametro
2 Identificagdo de todos os parametros sem alteracéo de parametro
3 Identificagdo da curva de saturagdo com alteragao de parametro
4 Identificagdo da curva de saturagdo sem alteragcao de parédmetro
5 Identificagcdo de XsigDyn sem alteragao de paradmetro
6 Identificagdo de Tdead sem alteragao de parametro
7 Identificagdo de Rs sem alteragdo de parametro
8 Identificacdo de Xs sem alteracao de parametro
9 Identificagdo de Tr sem alteragdo de parametro
10 Identificagdo de Xsigma sem alteragao de parametro
20 Vetor de ajuste de tenséo
21 Vetor de ajuste de tenséo sem filtragem em r0069
22 Vetor de ajuste de tensao sinal retangular
23 Vetor de ajuste de tensdo sinal triangular
Aviso: Certifique-se que o freio de retengdo do motor ndo esta ativo quando executando a identificagdo do motor.
P1910 pode ser alterado enquanto a identificagdo do motor com P1900 esta ativa (P1900 = 2 ou 3).
Quando a identificagéo for concluida P1910 ¢é definido como 0. Ao escolher a configuragéo para medigéo,
observe o seguinte:
e "com alteragido de parametro"”
permite que o valor seja atualmente adotado como P0350 configuragado de parametro e aplicado para o
controle assim como se estiver exibido nos parametros somente leitura abaixo.
e '"sem alteragdo de parametro"
permite que o valor somente seja exibido, isto € exibido para o propésito de inspe¢do no pardmetro
somente leitura r1912 (resisténcia identificada do estator).
O valor néo ¢ aplicado para o controle.
Dependéncia: | Nenhuma medida se os dados do motor forem incorretos.
P1910 = 1: Valor calculado para a resisténcia do estator (veja P0350) é sobrescrito.
Observagdo: | Consulte P1900
r1912[0] Identificada a resisténcia | - - - - - Flutu- |4
do estator [Q] ante
Exibe o valor do estator de resisténcia medido (linha a linha). Este valor também inclui as resisténcias de
cabo.
indice: [0] | U_fase
Aviso: Se o valor identificado (Rs = resisténcia do estator) ndo se encontra dentro da faixa 0,1% < Rs [p. u.] <
100 %, a mensagem de falha 41 (falha de identificacdo dos dados do motor) é emitida. P0949 fornece
mais informagao (valor de falha = 2 nesse caso).
Observagdo: | Esse valor é medido utilizando P1900 = 2.
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Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel

r1920[0] Identificada indutancia - - - - - Flutu- | 4
de vazamento dindmico ante
Exibe a induténcia de vazamento dinamico total identificada.

indice: [0] U_fase

r1925[0] Identificado tenséo no - - - - - Flutu- |4
estado ligado [V] ante
Exibe identificado em estado de tensdo do IGBT.

indice: [0] | U_fase

Aviso: Se a tenséo identificada no estado ligado ndo se encontra dentro da faixa de 0,0V < 10V mensagem de
falha 41 (falha de identificacdo de dados do motor) é fornecida. P0949 fornece mais informacao (valor de
falha = 20 nesse caso).

r1926 Tempo perdido da - - - - - Flutu- |2
unidade de acoplamento ante
identificado [us]

Exibe o tempo morto do acoplamento da unidade de bloqueio identificado.

P2000][0...2] Frequéncia de referéncia | 1.00 - 50.00 T - DDS Flutu- |2
[HZ] 550.00 ante
P2000 representa a frequéncia de referéncia para valores de frequéncia que sao exibidos / transferidos
como uma porcentagem ou um valor hexadecimal.

Onde:
e hexadecimal 4000 H ==> P2000 (por exemplo: USS-PZD)
e porcentagem 100 % ==> P2000 (por exemplo,: entrada analdgica)

Exempilo: Se uma conexao BICO é feita entre dois pardmetros ou alternativamente utilizando P0719 ou P1000, a
'unidade' dos parametros (padronizado (Hex) ou valores fisicos (isto € Hz) pode ser diferente. SINAMICS
implicitamente executa uma conversido automatica para o valor alvo.

P2019
r0021 ; 0
USS-PZD em _ 10021[Hz] -
T >“’g ; RS485 ViHex] = o ooopz) +000THex]
> [
X[HZ] y[Hex]
r2018
0 > P1070
USS-PZD em _ _r2018[1]
RS485 ; ; 2 ! ' YIHZ)= o oomexy 2000
[3]
x[Hex] y[HZ]
Dependéncia: | Quando comissionamento rapido é realizado, P2000 é alterado como segue: P2000 = P1082.
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Parametro

Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
modifica- | de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel

Padroes
de Fabrica

Funcéo Faixa

Cuidado:

P2000 representa a frequéncia de referéncia das interfaces acima mencionados.

Um ponto de ajuste maximo de frequéncia de 2*P2000 pode ser aplicado através da interface
correspondente.

Ao contrario do P1082 (frequéncia maxima), este limita o inversor de frequéncia internamente,
independente da frequéncia de referéncia.

Pela modificagdo do P2000, também adaptara o parametro para as novas configuragdes.

6 ] f[HZ]

Normalizagao

P1082

A

flact ~—  f_actlimit

f (Hex)

PZD
]

f (%) |

Controle do
motor

Canal do
setpoint

Analdgico

Limitagoes

__ f(Hex)
" 4000(Hex)

(%)

000 = -P2000 f_act,limit = min(P1082, f_act)
100 %

f[Hz]

Aviso:

Parametros de referéncia sédo entendidos como uma ajuda para apresentar sinais de valor nominal e real
de uma maneira uniforme.

Isto também se aplica aos ajustes fixos inseridos como uma porcentagem.

Um valor de 100% corresponde a um valor de dados processo de 4000H, ou 4000 0000H, no caso de
valores duplos.

A este respeito, os seguintes pardmetros estao disponiveis:

P2000 |Freqiiéncia de referéncia Hz

P2001 |Tensao de referéncia Vv

P2002 |Corrente de referéncia A

P2003 |Torque de referéncia Nm

kW
hp

P2004 |Alimentacgéo de referéncia -+— f(P0100)

Observagao:

Alteragbes P2000 resultado em um novo calculo do P2004.

P2001[0...2]

Tenséo de referéncia [V] | 10-2000  [1000 [T - lobs |ute |3

Exemplo:

Em larga escala da tenséo de saida (ou seja, 100%) usado em conexao serial (corresponde a 4000H).
PO771

T

x[V] y[Hex]

r0026

yiHex]=0028M 4 600iHex
P2001[V]

Observagéo:

Alteragcbes P2001 resultam em um novo calculo do P2004.

240
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Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel

P2002[0...2] Corrente de referéncia 0.10 - 0.10 T - DDS Flutu- |3
[A] 10000.0 ante
Em larga escala da tensdo de saida usada em conexao serial (corresponde a 4000H).

Exempilo: Se uma conexao BICO ¢ feita entre dois parametros, a 'unidade' dos parametros (padronizado (Hex) ou
valores fisicos (isto € A) pode ser diferente. Neste caso uma conversao automéatica é feita para o valor
alvo.

| P2051
r0027 > 0
>SS [} Fieldbus | yHex=-292Al 4o00(Hex]
S2 P2002[A]
> B3
XAl y[Hex]

Dependéncia: | Esse parametro ¢ influenciado por calculos automaticos definidos por P0340.

Observacgdo: | Alteragdes P2002 resultam em um novo calculo do P2004.

P2003[0...2] Torque de referéncia 0.10 - 0.75 T - DDS Flutu- |3
[Nm] 99999.0 ante
Em larga escala o torque de referéncia é utilizado pela conexao serial (corresponde a 4000H).

Exempilo: Se uma conexao BICO ¢ feita entre dois parametros, a 'unidade' dos parametros (padronizado (Hex) ou
valores fisicos (isto € Nm) pode ser diferente. Neste caso uma conversao automatica é feita para o valor
alvo.

| P2051
r0080 > 0 r0080[Nm]
S>> N . Fieldbus y[Hex] = —————-4000[Hex]
S P2003[Nm]
PEEN
X[Nm] y[Hex]

Dependéncia: | Esse parametro ¢ influenciado por calculos automaticos definidos por P0340.

Observacgdo: |Alteragdes P2003 resultam em um novo calculo do P2004.

P2004[0...2] Alimentagéo de 0.01 - 0.75 T - DDS Flutu- | 3
referéncia 2000.0 ante
Em larga escala a poténcia de referéncia ¢ a utilizada durante a conexao serial (corresponde a 4000H).

Exempilo: Se uma conexao BICO é feita entre dois pardmetros, a 'unidade' dos pardmetros (padronizado (Hex) ou

valores fisicos (isto € kW / hp) pode ser diferente. Neste caso uma converséo automatica é feita para o
valor alvo.

[ P2051
r0032 > 10 0032

—+{ >-»> [+ Fieldous | yHex]=— " 4000[Hex]

5 2] | P2004

i 2Bl i

X[kW] y[Hex]

ou

x[hp]

dependendo do P0100

Inversor SINAMICS V20

Instrugdes de funcionamento, 03/2015, ASE34560092-002

241




Lista de pardmetros

7.2 Lista de parémetros

Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
P2010[0...1] Taxa de transmisséo 6-12 6 urT - - U1t |2
USS / MODBUS
Define taxa de transmissao para USS / MODBUS.
6 9600 bps
7 19200 bps
8 38400 bps
9 57600 bps
10 76800 bps
11 93750 bps
12 115200 bps
indice: [0] USS / MODBUS em RS485
[1] USS em RS232 (reservado)
Observagdo: | Este parametro, o indice de 0, ira alterar a taxa de transmissdo em RS485 independentemente do
protocolo selecionado em P2023.
P2011[0..1] | Enderegamento USS |0 - 31 0 lu,T - - lute |2
Define um enderego Unico para o inversor.
indice: [0] USS em RS485
[1] USS em RS232 (reservado)
Observagdo: |Vocé pode conectar até 30 inversores através da conexao serial (isso € 31 inversores no total) e controla-
los com o protocolo de barramento serial USS.
P2012[0...1] Comprimento PZD do 0-8 2 urT - - u16 3
Uss
Define o numero de palavras de 16 bits na parte PZD do telegrama USS. Nesta area, os dados do
processo (PZD) sado continuamente trocados entre 0 mestre e os escravos. A parte PZD do telegrama USS
¢ utilizada para o ponto de ajuste principal, e para controlar o inversor.
indice: [0] USS em RS485
[1] USS em RS232 (reservado)
Aviso: Protocolo USS consiste de PZD e PKW que pode ser alterada pelo usuario através de P2012 e P2013,
respectivamente.
telegrama USS
Parametro Dados de processo
STX|| LGE [|ADR PKW PZD BCC
PKE IND PWE PZD1 PzZD2 PZD3 PzZD4
STX Inicio do texto PKE ID do Parametro
LGE  Comprimento IND Subindice
ADR  Enderego PWE  Valores de parametro
PKW  Valores de parametro ID
PZD Dados de processo
BCC Carater de verificagdo do
bloqueio
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Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
PZD transmite a palavra de controle e ajuste de status ou palavra e valores reais.
O numero de palavras PZD num USS telegrama sao determinados por P2012, onde as duas primeiras
palavras sao:
a) palavra de controle e ponto de ajuste principal ou
b) palavra de status e valor real.
Quando P2012 é maior ou igual a 4, o termo controle adicional é transferido como a quarta palavra PZD
(configuragao-padrao).
STW HSW
ZSW HIW STW2
PZD1 PzD2 PZD3 PZD4
le——————————— P2012 —————»
STW  Palavra de controle HSW setpoint principal
ZSW  Palavra de status HIW Valor real principal
PZD Dados de processo
P2013[0...1] Comprimento PKW do 0-127 127 urT - - utie |3
uss
Define o numero de palavras de 16-bit em PKW na parte do telegrama USS. A area PKW pode variar.
Dependendo do requisito particular, comprimentos de palavras variaveis, de 3 palavras, 4 palavras podem
ser parametrizados. A parte PKW do telegrama USS ¢ utilizada para ler e escrever valores de parametros
individuais.
0 Nao ha palavras
3 3 palavras
4 4 palavras
127 Variavel
Exempilo: Tipo de dados
U16 (16 Bit) U32 (32 Bit) Flutuagdo (32 Bit)
P2013 =3 X Falha de acesso aos Falha de acesso aos
parametros parametros
P2013 =4 X X X
P2013 =127 X X X
indice: [0] USS em RS485

(1]

USS em RS232 (reservado)

Inversor SINAMICS V20
Instrugdes de funcionamento, 03/2015, ASE34560092-002

243




Lista de pardmetros

7.2 Lista de parémetros

Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fébrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
Aviso: Protocolo USS consiste de PZD e PKW que pode ser alterada pelo usuario através de P2012 e P2013,
respectivamente. P2013 determina o nimero de palavras PKW em um telegrama USS. Configurando
P2013 para 3 ou 4 determina o comprimento da palavra PKW (3 = trés palavras e 4 = quatro palavras).
Quando P2013 é ajustado para 127 automaticamente ajusta o comprimento das palavras PKW que sao
requeridas.
P2013=3 le——— P2013 ———»
PKE IND PWE
1 palavra
cada 16 Bits
P2013=4  }= P2013 >
PKE IND PWE
i
PKE ID do Parametro
IND Subindice
PWE Valores de parametro
Se um comprimento fixo de PKW é selecionado apenas um valor do parametro pode ser transferido.
No caso do parametro indexado, vocé deve usar o comprimento PKW variavel, se vocé deseja ter os
valores de todos os indices transferidos em um Unico telegrama.
Ao selecionar o comprimento de PKW fixo, é importante para assegurar o valor em questao podem ser
transferidos usando este comprimento PKW.
P2013 = 3, fixa o comprimento PKW, mas ndo permite o acesso a muitos valores de parametros.
Uma falha de parémetro é gerada quando um valor fora da faixa é usado, o valor ndo sera aceito, mas o
inversor ndo serd afetado.
Isso é util para aplicagdes onde os pardmetros ndo séo alterados, mas MM3s também sao utilizados.
Modo de transmissao néo é possivel com essa configuragao.
P2013 =4, fixa o comprimento PKW.
Permite acesso a todos os pardmetros, mas para os pardmetros indexados s6 podem ser lidos um indice
de cada vez.
Ordem de palavra para valores de uma palavra é diferente para ajuste 3 ou 127, veja o exemplo abaixo.
P2013 = 127, configuragdo mais usada.
PKW comprimento de resposta varia dependendo da quantidade de informagao necessaria.
Pode ler as informacgdes de falha e todos os indices de um parametro com um simples telegrama com
essa configuragao.
Exemplo:
Define P0700 para o valor 5 (P0700 = 2BC (hex))
P2013 =3 P2013 =4 P2013 =127
Mestre -~ SINAMICS 22BC 0000 0006 22BC 0000 0000 0006 |22BC 0000 0006 0000
SINAMICS - Mestre 12BC 0000 0006 12BC 0000 0000 0006 | 12BC 0000 0006
Inversor SINAMICS V20
244 Instrugdes de funcionamento, 03/2015, ASE34560092-002




Lista de pardmetros

7.2 Lista de pardmetros

Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
P2014[0...1] USS /MODBUS tempo |0 - 65535 2000 T - - utie |3
de telegrama desligado
[ms]

indice 0 define um tempo T_off apds o qual uma falha sera gerada (F72), se nenhum telegrama é recebido
através do canal RS485 USS / MODBUS.

indice 1 define um tempo T_off apds o qual uma falha sera gerada (F71), se nenhum telegrama é recebido
através do canal RS232 USS (reservado).

indice: [0] USS / MODBUS em RS485
[1] USS em RS232 (reservado)
Aviso: Se o tempo for definido em 0, nenhuma falha é gerada (isso é, watchdog desabilitado).

Observacgdo: | O telegrama vai funcionar em RS485, independentemente do protocolo estabelecido em P2023.

r2018[0...7] CO: PZD do USS/ - - - 4000H - ute |3
MODBUS em RS485

Exibe dados do processo recebidos via USS / MODBUS em RS485.
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Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
USS em RS485:
(Bit 00 ON/OFF1 ativo
Bit 01 OFF2: Parada elétrica
Bit 02 OFF3: Parada rapida
Bit 03 Habilitar pulso
Bit 04 Habilitar RFG
Bit 05 Iniciar RFG
Bit 06 Habilitar ponto de ajuste
BO: Ctrlwd1 <- COM | Bit 07 Reconhecer falha
r2036 Bit 08 JOG direito
A Bit 09 JOG esquerdo
Bit 10 Controlar do CLP
Bit 11 Reverso (inversao do ponto de ajuste)
Bit 13 MOP do potenciémetro do motor ascendente
Bit 14 MOP do potenciémetro do motor descendente
kBit 15 CDS Bit 0 (local/remoto)
(Bit 00
Frequéncia fixa Bit 0
Bit 01
‘ Frequéncia fixa Bit 1
i r2018 |
............................ o] 0] » Bit 02
........ '- > 1) Frequéncia fixa Bit 2
[--
o 1: § g Bit 03
i i i i ™ Frequéncia fixa Bit 3
| | | | l | :BO:CtrlWd2 <- COM |Bit 04
iPZD4 PzZD3 PzD2 PZD1 I 7 Conjunto de dados do inversor (DDS) Bit
STW2 HSW STW1 ¢ I
: b e »{r2037 < Bit 05
—— P2012 ———pi : L. Conjunto de dados do inversor (DDS) Bit
ISTX Inicio do texto
ILGE Comprimento Bit 08
IADR Enderego PID habilitado
IPKW Valor de ID do parametro| Bit 09
PZD PKW I Freio CC habilitado
BCC|| Dadosdo | parametro ||ADRI[LGE|[sTX[IPZP Dados doprocesso |
processo IBCC Carater de verificagdo I,t ~
i do bloqueio D_lspersao
< Telegrama USS ————— ISTW palavra de controle Bit 12
i Controle de torque
iHSW Ponto de ajuste principal | Bit 13
USS em RS485 | Falha externa 1
Bit 15 .
Mapeamento PZD para o parametro r2018 \COmumo de dados de comando (CDS) Bi
Observagao:
O bit 10 deve sr energizado na primeira palavra PZD do telegrama recebido USS de forma que o conversor
aceitara os dados do processo com validos. Por isso, a palavra de controle 1 deve ser transferida para o
conversor na primeira palavra PZD.
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Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
MODBUS em RS485:
HSW (ponto de ajuste de velocidade) Bit 03
4000? ou 40101 1=Habilitar operagao
(os pulsos podem ser habilitados)
2018 |0=Inibir a operagao
.. cancelar pulsos
> 0 >( | Isos)
""""""""""" T 1128it04
| 2 >1 =Condic¢ao de operagao
! : : : | 3 (o gerador da fungéao de rampa
T - - : pode ser habilitado)
it QT TT2 [3T4 T5T617 18 oTi0lTi [1Zl3Tial] : . bolnibr gorador de funcdo de rampa
i i | i i [T (configurar a saida do gerado da
| funcéo de rampa em zero)
i i i i I Bit 05
40006 40004 40007 40005 ' 1=Habilitar o gerador de fungéo
STWO STW3 STW7 STW1M1 : de rampa
\ ~" 4 | 0=Parar o gerador de fungéo de
40100 | rampa (congelar a saida do
STW | gerado da fungéo de rampa)
i P i
(—————— Telegrama MODBUS ——————»1 | Bit 06
| 1=Habilitar ponto de ajuste
i 0=Inibir ponto de ajuste
— ) =
MODBUS em RS485 (configurar a entrada da fungao
de rampa em zero
STW (palavra de controle): Mapeamento para o pardmetro r2018 P )
Bit 00 Bit 07
_§=ON (os pulsos podem ser habilitados) }'=Reconhecer falhas
0 =OFF1 (frenagem com gerador da fung&o de rampa, Bit 08 Reservado
cancelamento do pulso e pronto para energizagao) Bit 09 1=Reservado
Bit 10 1=Controle via CLP
Bit 01 . . ~ =
1=Sem OFF2 (é possivel habilitar) Bit 11 1=Dir de revers&o da rotagéo
0=0FF2 (cancelamento imediato do pulso e inibigio da energizagio) Bit 12 Reservado
) Bit 13 1=Potenciémetro motorizado,
Bit 02 ponto de ajuste, subir
1=Sem OFF3 (€ possivel habilitar) Bit 14 1=Potenciémetro motorizado,
0=0OFF3 (frgpgg?m com rampa QFF3 p1135, cancelamento ponto de ajuste, abaixar
do pulso e inibicao da energizagao)
Bit 15 Reservado
indice: [0] Palavra recebida 0
[1] Palavra recebida 1
[7] Palavra recebida 7
Observagdo: | Restricdes:

e Se a interface de série acima controla o inversor (P0700 ou P0719), entdo a primeira palavra de
controle deve ser transferida na primeira palavra PZD.

e Se a fonte de referéncia é selecionada através de P1000 ou P0719, entdo o ponto de ajuste principal
deve ser transferido na segunda palavra PZD.

¢ Quando P2012 & maior do que ou igual a 4, a palavra de controle adicional (segunda palavra de

controle) deve transferida n quarta palavra PZD, se a interface de série acima controla o inversor (P0700
ou P0719).
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Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fébrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
P2019[0...7] Cl: PZD para USS / - 52[0] T 4000H - u3s2/ |3
MODBUS em RS485 116
Exibe dados do processo transmitidos via USS / MODBUS em RS485.
USS em RS485:
(Bit 00 Frenagem CC ativa
Bit 01 Freq. ativa r0021 > P2167 (f_off)
Bit 02 Freq. ativa r0021 > P1080 (f_min)
Bit 03 Corrente real r0027 >= P2170
Bit 04 Freq. ativa r0021 >= P2155 (f_1)
Bit 05 Freq. ativa r0021 < P2155 (f_1)
Bit 06 Freq. ativa r0021 >= ponto de ajuste .
___________ »-< Bit 07 Ativo Voo 10026 < P2172 (Bft 00 Inversor pronto
Bit 08 Ativo Vcc r0026 > P2172 B!t 01 Inversor pronto para~ operar
Bit 09 Aceleragdo em rampa concluida B!t 02 Inversor.em operagao
Bit 10 Saida PID r2294 == P2292 (PID_min) Bit 03 Falha ativa do inversor
Bit 04 OFF2 ativo
Bit 11 Saida PID r2294 == P2291 (PID_max) Bit 05 OFF3 ativo
Bit 06 ON inibigdo ati
Bit 14 Baixar conjunto de dados 0 de AOP : Nibig=0 aliva
. . . Bit 07 Alerta do inversor ativo
Bit 15 Baixar conjunto de dados 1 de AOP
oo »< Bit 08 Desvio ponto de ajuste / valor real
Bit 09 Controle PZD
Bit 10 Frequéncia maxima alcangada
Bit 11 Alerta: Limite da corrente do motor
: Bit 12 Frenagem de retencédo do motor ativa
i CO/BO: StatWd1 ativo Bit 13 Sobrecarga do motor
. L 0052 I 55079 ! Bft 14 Motor funciona F:orretamente
CO: Freq. ativa [Hz] 0052 » ol | \Bit 15 Sobrgcarga do inversor
D S— I
] e — ~
CO / BO: Statwd2 ativo ;""'LB] T PR R VR
10053 - : !
r0053 ) : [ PZD4{ PZD3|PzZD2{PZD1
! zZsw2 HIW ' ZSW1
! '« P2012 —p
STX Inicio do texto !
LGE Comprimento !
ADR Enderego :
PKW Valor de ID do parametro i
PZD Dados do processo i PZD PKW
BCC Carater de verificagdo do bloqueio i BCC|| Dadosdo |parametro ||ADRJf LGE || STX
ZSW Palavra de status i processo :
HIW  Vvalor real principal | e—————— Telegrama Uuss— 3|
|
Mapeamento PZD do parametro P2019 —»'«———— USS em RS485
|
Observacgao:
P2019[0] = 52, P2019[1] = 21, P2019[3] = 53 sao configuragdes padrao.
Inversor SINAMICS V20
248 Instrugdes de funcionamento, 03/2015, ASE34560092-002




Lista de pardmetros

7.2 Lista de pardmetros

Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
MODBUS em RS485:
HIW (velocidade atual)
40044 ou 40111
v
BO: Act Statwd1 .
CO /BO: Act StatWd 53070 |
r0052  p-eeeereereeees [0] I R S M ; L :
o A7 -t S 5 P 5
' ] ! SEEE A S :
r0021 -t E : Pl Pl :
CO: Frequéncia atual [Hz] : p Bit:10]112]3]4]15f6]718]9]10]11]12[13]14]15
| / P ;
. ‘o i \ H H \ H
| 40038 | i P i
jZSWos A s
i \ i : \ |
I 40039 40035 40054 40059 40037 40036 40034
I ZSW1 ZSW2 ZSW3 ZSW7 ZSW9 ZSW9 ZSW14
[ _J
! ~
I 40110 \
b ZsW
: 4— Telegrama MODBUS—»;
Mapeamento do parametro —r-—— MODBUS em
P2019 ! RS485
ZSW (palavra de status) Bit 09 1=Controle requisitado
Bit 00 1=Pronto para ligar Bit 10 1=f ou n valor de comparagao
Bit 01 1=Pronto para operar (link CC carregado, pulsos atingido/excedido
bloados) Bit 11 1=1, M, ou P limite n&o atingid
Bit 02 1=Operagéo habilitada (sequéncia de condugao ! =1, M, ouFlimite nac atingido
n._set) Bit 12 Reservado
Bit 03 1=Falha presente Bit 13 1=Sem alarme de sobretemperatu-
Bit 04 1=Sem desaceleragao em roda livre ativa (OFF2 ra no motor
inativo) .
Bit 05 1=Sem parada rapida ativa (OFF3 inativo) Bit 14
) L ) ) 1=Motor gira para a frente (n_act >=0)
Bit 06 1=Inibi¢ao para ligar, ativa
Bit 07 1=Alarme presente 0=Motor gira para tras (n_act <= 0)
Bit 08 1=Valor de referéncia de velocidade - desvio do )
valor atual dentro da tolerancia t_off Bit 15 1=Sem alarme, sobrecarga
térmica, unidade de poténcia
indice: [0] Palavra transmitida 0
[1] Palavra transmitida 1
[7] Palavra transmitida 7
Observagdo: | Se r0052 ndo indexados, tela ndo mostra um indice (".0").
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Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
P2021 Enderegamento 1-247 1 T - - U1t |2
MODBUS
Define um enderego Unico para o inversor.
P2022 Tempo de resposta do 0-10000 1000 urT - - u16 3
MODBUS [ms]
O tempo em que o inversor & permitido responder ao mestre Modbus. Se a formagéo de uma resposta
precisa de mais tempo do que o especificado neste pardmetro, o processamento é feito, mas nenhuma
resposta € enviada.
P2023 Selegao do protocolo 0-2 1 T - - u16 1
RS485
Selecione o protocolo que funciona no link RS485.
0 Nenhum
1 USS
2 Modbus
Aviso: Apods alterar P2023, desligar e ligar o inversor. Enquanto desliga e liga a alimentagao, espere até que o
LED apague ou a tela fique em branco (pode levar alguns segundos) antes de reaplicar a alimentagéo. Se
P2023 foi alterado através do PLC, assegure que a alteragéo foi salva para o EEPROM através de P0971.
r2024[0...1] USS / MODBUS - - - - - utie |3
telegramas sem erros
Exibe numero de telegramas USS / MODBUS recebidos sem erros.
indice: [0] USS / MODBUS em RS485
[1] USS em RS232 (reservado)
Observagdo: | O estado da informagéo do telegrama no RS485 é relatado independentemente do protocolo estabelecido
em P2023.
r2025[0...1] Telegramas USS / - - - - - U1t |3
MODBUS rejeitados
Exibe o nimero de telegramas USS / MODBUS rejeitados.
indice: Veja r2024
Observagdo: | Veja r2024
r2026[0...1] USS / MODBUS erro de |- - - - - uie |3
estrutura de caractere
Exibe o nimero de USS / MODBUS erros de estrutura de caractere.
indice: Veja r2024
Observagdo: | Vejar2024
r2027[0...1] USS / MODBUS erro de |- - - - - utie |3
superagao
Exibe numero de USS / MODBUS com erro de superagao.
indice: Veja r2024
Observagdo: | Vejar2024
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel

r2028|0...1] USS / MODBUS erro de |- - - - - utie |3
paridade
Exibe o nimero de telegramas USS / MODBUS com erro de paridade.

indice: Veja r2024

Observacdo: |Vejar2024

r2029[0...1] Inicio de USS nédo - - - - - utie |3
identificado
Exibe numero de telegramas USS com inicio ndo identificado.

indice: Veja r2024

Observagdo: | Nao utilizado em MODBUS.

r2030[0...1] Erro USS / MODBUS - - - - - utie |3
BCC/CRC
Exibe numero de telegramas USS / MODBUS com erro BCC / CRC.

indice: Veja r2024

Observacgdo: |Vejar2024

r2031[0...1] USS / MODBUS erro de | - - - - - uie |3
comprimento
Exibe o nimero de USS / MODBUS telegramas com comprimento incorreto.

indice: Veja r2024

Observagdo: |Vejar2024

P2034 MODBUS paridadeem |0-2 2 urtT - - utie |2
RS485
Paridade de telegramas MODBUS em RS485
0 Sem paridade
1 Paridade singular
2 Paridade par

Observagdo: | Também consulte P2010 para taxa de transmissao e P2035 para configuragdes de bit de parada. Vocé
devera definir P2034 para 0 se P2035=2.

P2035 MODBUS para os bits 1-2 1 urT - - uU16 2
em RS485
Numero de bits de parada em telegramas MODBUS em RS485.
1 1 bit de parada
2 2 bits de parada

Observagdo: | Também consulte P2010 para taxa de transmissao e P2034 para configuragdes de paridade. Vocé devera
definir P2035 para 2 se P2034=0.

r2036.0...15 BO: CtrlWrd1 do USS/ |- - - - - uie |3
MODBUS em RS485
Exibe a palavra de controle 1 do USS / MODBUS em RS485 (ou seja, palavra 1 no USS / MODBUS =
PZD1). Ver r0054 para a descricdo do campo de bits.

Dependéncia: | Veja P2012
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Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
r2037.0...15 BO: Ctrlwrd2 do USS - - - - - U1t |3
em RS485 (USS)
Exibe a palavra de controle 2 da USS em RS485 (ou seja, palavra 4 no USS = PZD4). Ver r0055 para a
descricdo do campo de bits.
Dependéncia: | Veja P2012
Observagdo: | Para habilitar a falha externa (r2037 bit 13) instalagao via USS, os seguintes parametros devem ser
definidos:
e P2012=4
e P2106=1
r2067.0...12 CO/BO: Status de - - - - - U1t |3
valores da entrada digital
Exibe o estado das entradas digitais.
Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
00 Entrada Digital 1 Sim Nao
01 Entrada Digital 2 Sim Nao
02 Entrada Digital 3 Sim Nao
03 Entrada Digital 4 Sim Nao
11 Entrada digital Al1 Sim Nao
12 Entrada digital Al2 Sim Nao
Observagdo: |Isto é usado para BICO conexdo sem intervengao do software.
P2100][0...2] Selegédo do nimero de 0 - 65535 0 T - - u16 3
alarme
Seleciona até 3 faltas ou avisos para rea¢des nao padrao .
Exemplo: Se, por exemplo, um OFF3 é para ser realizado em vez de um OFF2 para uma falta, o numero de falhas
tem de ser inscrita no p2100 e a reagéo desejada selecionada no P2101 (neste caso (OFF3) P2101 = 3).
indice: [0] Falha nimero 1
[1] Falha nimero 2
[2] Falha numero 3
Observagdo: | Todos os cadigos de falhas tém uma reagao padrdo para OFF2.
Alguns codigos de falhas provocados por disparos de hardware (sobrecorrente, por exemplo) ndo podem
ser alterados a partir de reagbes padrao.
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Parametro Fungéo Faixa Padrées |Pode ser |Mudanga |Conjunto | Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
P2101[0...2] Valor de reagéo de 0-4 0 T - - u16 3
parada
Ajusta os valores de reagao de parada do inversor para falhas selecionadas por P2100 (selegdo do
numero de alarme). Esse parametro indexado especifica a reagao especial para as falhas / avisos
definidos em P2100 indices 0 a 2.
0 Nenhuma reagéo, nenhum display
Reacédo de parada OFF1
2 Reacgéo de parada OFF2
3 Reacgéo de parada OFF3
4 Sem reagao, apenas alarme
indice: [0] Valor de reagao de parada 1
[1] Valor de reagao de parada 2
[2] Valor de reagéo de parada 3
Observacdo: | Configuragdes 1 - 3 sdo somente disponiveis para cddigos de falhas.
A configuracao 4 esta disponivel apenas para avisos.
indice 0 (P2101) se refere a falhas / avisos no indice 0 (P2100).
P2103[0...2] BI: 1. Falhas, confirma- | O - 722.2 T - CDSs us2 |3
das 4294967295
Define a primeira fonte de reconhecimento de falha.
Configuragao: | 722.0 Entrada digital 1 (requer PO701 para ser ajustado para 99, BICO)
7221 Entrada digital 2 (requer P0702 para ser ajustado para 99, BICO)
722.2 Entrada digital 3 (requer PO703 para ser ajustado para 99, BICO)
P2104[0...2] Bl: 2. Falhas, confirma- |0 - 0 T - CDS u32 3
das 4294967295
Seleciona a segunda fonte de reconhecimento de falhas.
Configuragado: | Consulte P2103
P2106[0...2] BI: Falha externa 0- 1 T - CcDS us2 |3
4294967295
Seleciona a fonte de falhas externas.
Configuragado: | Consulte P2103
r2110[0..3] | CO: NGmero do alerta | - |- - |- |- lute |2
Exibe informacgé&o de aviso.
Um maximo de 2 avisos ativos (indices 0 € 1) e 2 avisos histéricos (indices 2 e 3) podem ser observados.
indice: [0] Alertas recentes --, aviso 1
[1] Alertas recentes --, aviso 2
[2] Alertas recentes --1, aviso 3
[3] Alertas recentes --1, aviso 4
Aviso: indices 0 e 1 ndo sdo armazenados.
Observagdo: | O LED indica o status de alerta nesse caso. O teclado ira piscar porque um alerta esta ativo.
P2111 Ntmero total de avisos | 0 - 4 lo T - - lute |3

Exibe o numero de alertas (até 4) desde a ultima reinicializagdo. Ajustado para 0 para reinicializar o
historico de alerta.
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Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
P2113[0...2] Desativar avisos de 0-1 0 T - - U1 |3
inversores
Desliga relatérios de alertas do inversor. Pode ser utilizado em conjunto com P0503 como um auxiliar
para a operagao manter-se funcionando.
1 Aviso de inversores desativados
0 Aviso de inversores ativados
indice: [0] Dados do inversor definidos em 0 (DDSO0)
[1] Dados do inversor definidos em 1 (DDS1)
[2] Dados do inversor definidos em 2 (DDS2)
Observagdo: | Ver também P0503
r2114[0...1] Contador do tempo de - - - - - U1t |3
funcionamento
Exibe o contador do tempo de funcionamento.
E o tempo total que o inversor foi ligado. Quando a alimentag&o foi desligada, o valor € memorizado e
entdo restabelecida a ligagcdo. O contador do tempo de funcionamento sera calculado como segue:
Multiplicar o valor em r2114[0] por 65536 e entdo soma-lo com o valor em r2114[1]. A resposta resultante
sera em segundos. Isto significa que r2114[0] n&o é dias. Tempo total de ligagao = 65536 * r2114[0] +
r2114[1] segundos.
Exemplo: Se r2114[0] = 1 e r2114[1] = 20864
Obtemos 1 * 65536 + 20864 = 86400 segundos que ¢ igual a 1 dia.
indice: [0] Tempo do sistema, Segundos, Palavra superior
[1] Tempo do sistema, Segundos, Palavra inferior
P2115[0...2] |Relogio de temporeal |0-65535 | 257 T - - lute |4
Exibe tempo real.
Todos os inversores requerem uma fungao de reldgio de bordo que com suas condigdes de falha pode
ser carimbado o tempo e protocolado. Contudo, eles ndo possuem o reldégio de tempo real (RTC)
protegido por bateria. Inversores podem suportar um software acionado RTC que requer sincronizagao
com o RTC fornecido através de uma interface de série.
O tempo é memorizado em um parémetro de matriz palavra P2115. O tempo sera definido pelo protocolo
USS telegrama "matriz palavra, gravagao de parametro". Uma vez que a Ultima palavra é recebida no
indice 2, o software iniciara o funcionamento do timer ele mesmo utilizando funcionamento interno 1
milissegundo tic. Por isso, se tornando semelhante RTC.
Se um ciclo de energia acontecer, o tempo real deve ser enviado novamente para o inversor.
O tempo é mantido num parametro de matriz palavra e codificado como seguinte - 0 mesmo formato sera
utilizado em relatérios de registro de falhas.
indice Byte Alta (MSB) Byte Baixa (LSB)
0 Segundos (0 - 59) Minutos (0 - 59)
1 Horas (0 - 23) Dias (1 - 31)
2 Més (1-12) Anos (00 - 250)
Os valores estao em forma binaria.
indice: [0] Tempo Real, Segundos + Minutos
[1] Tempo Real, Horas + Dias
[2] Tempo Real, Més + Anos
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudang¢a |Conjunto | Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel

P2120 Contador de indicagéo 0 - 65535 0 urT - - uie |4
Indica o numero total de falhas / eventos de alerta. Esse pardmetro € incrementado toda a vez que ocorre
um evento de falha / alerta.

P2150[0...2] Frequéncia de histerese | 0.00-10.00 |3.00 urT - DDS Flutu- |3
f_hys [Hz] ante
Define o nivel de histerese aplicado para comparagao de frequéncia e velocidade a Limite.

Dependéncia: | Veja P1175.

Observagdo: | Se P1175 for definido, P2150 também é utilizado para controlar a fungdo de Rampa Dupla.

P2151[0...2] Cl: Ponto de ajuste de 0- 1170[0] urT - DDS u32 3
velocidade para 4294967295
mensagens
Seleciona a fonte de frequéncia de ponto de ajuste, frequéncia real € comparada a essa frequéncia para
detectar desvio de frequéncia. (veja bit r2197.7 de monitoragéo).

P2155|0...2] Frequéncia limite f_1 0.00 - 30.00 urT - DDS Flutu- |3
[HZ] 550.00 ante
Define um limite para comparar a velocidade real ou frequéncia para valores limites f_1. Esse limite
controla os status bits 4 e 5 na palavra de status 2 (r0053).

P2156[0...2] Tempo de atraso de 0-10000 10 urT - DDS utie |3
frequéncia limite f_1 [ms]
Define o tempo de atraso prévio a comparagao de frequéncia limite f_1 (P2155).

P2157[0...2] Frequéncia limite f_2 0.00 - 30.00 urT - DDS Flutu- |2
[Hz] 550.00 ante
Limite_2 para comparar a velocidade ou frequéncia a Limitees.

Dependéncia: | Veja P1175.

Observagdo: | Se P1175 for definido, P2157 também é utilizado para controlar a fungdo de Rampa Dupla.

P2158[0...2] Tempo de atraso de 0-10000 10 urT - DDS u16 2
frequéncia limite f_2 [ms]
Ao comparar a velocidade ou frequéncia ao limite f_2 (P2157) esse é o tempo de atraso antes dos bits de
status serem apurados.

P2159[0...2] Frequéncia limite f_3 0.00 - 30.00 urT - DDS Flutu- |2
[Hz] 550.00 ante
Limite_3 para comparar a velocidade ou frequéncia a limites.

Dependéncia: | Veja P1175.

Observacdo: | Se P1175 for definido, P2159 também é utilizado para controlar a fungdo de Rampa Dupla.

P2160][0...2] Tempo de atraso de 0-10000 10 urT - DDS u16 2
frequéncia limite f_3 [ms]
Ao comparar a velocidade ou frequéncia ao limite f_3 (P2159) esse é o tempo de atraso antes dos bits de
status serem definidos.

P2162[0...2] Frequéncia de histerese | 0.00 - 25.00 |3.00 urT - DDS Flutu- |3
para excesso de ante
velocidade [HZ]

Velocidade de histerese (frequéncia) para detecgéo de excesso de velocidade. Para modos de controle
V/f a histerese atua abaixo da frequéncia maxima.
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Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel

P2164[0...2] Desvio de frequéncia de |0.00-10.00 |3.00 urT - DDS Flutu- |3
histerese [Hz] ante
Frequéncia de histerese para detectar desvio permitido (do ponto de ajuste) ou frequéncia ou velocidade.
Essa frequéncia controla o bit 8 na palavra de status 1 (r0052).

P2166[0...2] Aumento de tempo de 0 -10000 10 urT - DDS U1t |3
atraso concluido [ms]

Tempo de atraso para sinal que indica realizagdo de aceleragéo.

P2167[0...2] Desligamento de 0.00-10.00 |[1.00 UrT - DDS Flutu- |3
frequéncia f_off [Hz] ante
Define o limite da fungdo de monitoramento |f_act| > P2167 (f_off). P2167 influencia as seguintes fungdes:
e Se a frequéncia real cair abaixo desse limite e o tempo de atraso houver expirado, bit 1 na palavra de

status 2 (r0053) é redefinido.
e Se um OFF1 ou OFF3 for aplicado e o bit 1 for redefinido o inversor ira desativar a pulsagéo (OFF2).

P2168J0...2] Tempo de atraso T_off | 0 - 10000 0 urT - DDS utie |3
[ms]

Define o tempo para o qual inversor pode operar abaixo da frequéncia desligada(P2167) antes do
desligamento ocorrer.

Dependéncia: | Ativo se o freio (P1215) nao for parametrizado.

P2170[0...2] Corrente minima 0.00 -400.0 [100.0 uUrT - DDS Flutu- |3
I_thresh [%] ante
Define corrente limite relativa a P0305 (corrente nominal do motor) a ser usada em comparagao de I_act e
I_Thresh. Esse limite controla o bit 3 na palavra de status 3 (r0053).

P2171][0...2] Atraso de tempo atual 0 - 10000 10 urT - DDS U1t |3
[ms]

Define o tempo de atraso prévio a ativagdo da comparagao de corrente.

P2172[0...2] Limite de tensdo do link | 0 - 2000 800 urT - DDS utie |3
CC V]

Define tens&o do link CC a ser comparada com a tensao real. Essa tens&o controla os bits 7 e 8 na
palavra de status 3 (r0053).

P2173J0...2] Tempo de atraso de 0 - 10000 10 urT - DDS utie |3
tens@o do link CC [ms]

Define o tempo de atraso precedente a ativagdo da comparacgao Limite.

P2177[0...2] Tempo de atraso parao |0 - 10000 10 uUrT - DDS u16 3
motor bloqueado [ms]

Tempo de atraso para identificagdo de que o motor esta bloqueado.

P2179 Limite de corrente para 0.00-10.0 3.0 urT - - Flutu- |3
nenhuma carga ante
identificado [%)]

Corrente minima para A922 (sem carga aplicada ao inversor) relativa a P0305 (corrente nominal do
motor).

Aviso: Se um ponto de ajuste de motor n&o puder ser introduzido e o limite atual (P2179) n&o for excedido, aviso
A922 (nenhuma carga aplicada) é emitido quando o tempo de atraso (P2180) expirar.

Observagdo: | Pode ser que o motor ndo esteja conectado ou a fase pode estar faltando.
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudang¢a |Conjunto | Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel

P2180 Tempo de atraso para 0-10000 2000 urT - - U1t |3

detecgdo de auséncia de

carga [ms]

Define o tempo de atraso para a detec¢do de uma carga de saida faltando.
P2181[0...2] Modo de monitoramento |0 - 6 0 T - DDS U1t |3

de carga

Estabelece modo de monitoramento de carga.

Essa fungao permite o0 monitoramento de falhas mecéanicas do trem inversor, por exemplo, uma correia
quebrada do inversor. Isso também pode detectar condi¢gdes que provocam uma sobrecarga como por
exemplo, um esmagamento. P2182 -P2190 s&o ajustados para os seguintes valores quando esse
parametro é alterado a partir do 0.

P2182 = P1080 (Fmin)

P2183 = P1082 (Fmax) * 0,8

P2184 = P1082 (Fmax)

P2185 =r0333 (binario nominal do motor) * 1,1

P2186 =0
P2187 =r0333 (binario nominal do motor) * 1,1
P2188 =0

P2189 =r0333 (binario nominal do motor) * 1,1
P2190 =r0333 (binario nominal do motor) / 2

Isto é conseguido ao comparar a frequéncia real / curva de torque com uma curva envoltéria programada
(consulte P2182 - P2190). Se a curva fica fora da curva envoltéria, um alerta A952 ou disparo F452 é

gerado.
0 Monitoramento de carga desabilitado
1 Alerta: Torque baixo / frequéncia
2 Alerta: Torque alto / frequéncia
3 Alerta: Torque alto / torque baixo / frequéncia
4 Disparo: Torque baixo / frequéncia
5 Disparo: Torque alto / frequéncia
6 Disparo: Torque alto / torque baixo / frequéncia
P2182[0...2] Frequéncia limite de 0.00 - 5.00 urT - DDS Flutu- |3
monitoramento de carga | 550.00 ante
1 [Hz]

Ajusta o limite de frequéncia baixa f_1 para definir a area onde o monitoramento de carga é eficaz. A
curva envoltéria do torque de frequéncia é definida por 9 parametros - 3 sdo parametros de frequéncia
(P2182 - P2184), e os outros 6 definem o limite de torque baixo e alto (P2185 - P2190) para cada
frequéncia.

Dependéncia: | Ver P2181 para o valor padréo calculado.

Observagdo: | Abaixo do limite em P2182 e acima do limite em P2184, o modo de monitoramento da carga nao esta
ativo. Neste caso, sdo validos os valores para operagdo normal com o limite de torque dado em P1521 e
P1520.
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Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
P2183[0...2] Frequéncia limite de 0.00 - 30.00 urT - DDS Flutu- |3
monitoramento carga2 | 550.00 ante
[HZ]
Ajusta o limite de frequéncia f_2 para definir a curva envoltéria na qual os valores de torque sao validos.
consulte P2182.
Dependéncia: | Ver P2181 para o valor padrao calculado.
P2184[0...2] Frequéncia limite de 0.00 - 50.00 urT - DDS Flutu- |3
monitoramento de carga | 550.00 ante
3 [Hz]
Ajusta o limite superior de frequéncia f_3 para definir a area onde o monitoramento de carga é eficaz.
consulte P2182.
Dependéncia: | Ver P2181 para o valor padréo calculado.
P2185[0...2] | Limite de torque superior | 0.0 - Valorem (U, T - DDS Flutu- | 3
1 [Nm] 99999.0 r0333 ante
Valor do limite Limite superior de 1 para comparar o torque real.
Dependéncia: | Esse parametro é influenciado por calculos automaticos definidos por P0340.
Ver P2181 para o valor padrao calculado.
Observagdo: | A configuragdo de fabrica depende de dados de classificagdo do Modulo de Alimentagéo e Motor.
P2186[0...2] Limite de torque inferior | 0.0 - 0.0 uUrT - DDS Flutu- |3
1 [Nm] 99999.0 ante
Valor do limite Limite inferior de 1 para comparar o torque real.
Dependéncia: | Ver P2181 para o valor padréo calculado.
P2187[0...2] | Limite de torque superior | 0.0 - Valorem (U, T - DDS Flutu- |3
2 [Nm] 99999.0 r0333 ante
Valor do limite Limite superior de 2 para comparar o torque real.
Dependéncia: | Esse parametro é influenciado por calculos automaticos definidos por P0340.
Ver P2181 para o valor padrao calculado.
Observagdo: | Ver P2185
P2188[0...2] Limite de torque inferior | 0.0 - 0.0 uUrT - DDS Flutu- |3
2 [Nm] 99999.0 ante
Valor do limite Limite inferior de 2 para comparar o torque real.
Dependéncia: | Ver P2181 para o valor padrao calculado.
P2189[0...2] Limite de torque superior | 0.0 - Valorem |U, T - DDS Flutu- |3
3 [Nm] 99999.0 r0333 ante
Valor do limite Limite superior de 3 para comparar o torque real.
Dependéncia: | Esse parametro é influenciado por calculos automaticos definidos por P0340.
Ver P2181 para o valor padrao calculado.
Observagdo: | Ver P2185
P2190][0...2] Limite de torque inferior | 0.0 - 0.0 uUrT - DDS Flutu- |3
3 [Nm] 99999.0 ante
Valor do limite Limite inferior de 3 para comparar o torque real.
Dependéncia: | Ver P2181 para o valor padrao calculado.
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudang¢a |Conjunto | Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
P2192[0...2] Tempo de atraso de 0-65 10 urT - DDS u16 3
monitoramento [s]

P2192 define o atraso antes do aviso / disparo se torna ativo.
- E utilizado para eliminar eventos causados por condigbes transitorias.
- E utilizado para ambos os métodos de deteccdo de falha.

r2197.0...12 CO / BO: Palavra de - - - - - Ui |3
monitoramento 1
Palavra de monitoramento 1 que indica o estado das fungdes de monitoramento. Cada bit representa uma
fungéo de monitoramento.
Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
00 [f_act| <= P1080 (f_min) Sim Nao
01 [f_act| <= P2155 (f_1) Sim Nao
02 [f_act] > P2155 (f_1) Sim Nao
03 f_act >= zero Sim Nao
04 f_act >= setp. (f_set) Sim Nao
05 |f_act| <= P2167 (f_off) Sim Nao
06 [f_act| >= P1082 (f_max) Sim Nao
07 f_act == setp. (f_set) Sim Nao
08 Corrente ativa |r0027| >= P2170 Sim Nao
09 Act. unfilt. Vdc < P2172 Sim Nao
10 Act. unfilt. Vcc > P2172 Sim Nao
11 Carga de saida nao esta presente Sim Nao
12 [f_act| > P1082 com atraso Sim Nao
r2198.0...12 CO / BO: Palavra de - - - - - Ui |3
monitoramento 2

Palavra de monitoramento 2 que indica o estado das fungdes de monitoramento. Cada bit representa uma
fungdo de monitoramento.

Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
00 [f_act| <= P2157 (f_2) Sim Nao
01 [f_act] > P2157 (f_2) Sim Nao
02 [f_act| <= P2159 (f_3) Sim Nao
03 [f_act| > P2159 (f_3) Sim Nao
04 [f_set] < P2161 (f_min_set) Sim Nao
05 f set>0 Sim Nao
06 Motor bloqueado Sim Nao
07 Motor removido Sim Nao
08 I_act [r0068| < P2170 Sim Nao
09 |m_act| > P2174 e setpoint alcangado Sim Nao
10 Im_act| > P2174 Sim Nao
11 Monitoramento de carga sinaliza um alarme Sim Nao
12 Monitoramento de carga sinaliza uma falha Sim Nao
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Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
P2200[0...2] BI: Habilita o controlador |0 - 0 urT - CDS us2 |2
PID 4294967295
Permite ao usuério habilitar / desabilitar o controlador PID. Configuragao para 1 habilita o controle do
circuito fechado PID.
Dependéncia: | Configuragdo 1 automaticamente desativa os tempos de rampa normal ajustados em P1120 e P1121 e os
pontos de ajuste de frequéncia normal.
Na sequéncia de um comando OFF1 ou OFF3, no entanto, a frequéncia do inversor ira diminuir até zero
utilizando o tempo de rampa definido em P1121 (P1135 para OFF3).
Aviso: As frequéncias minimas e maximas de motor (P1080 e P1082) bem como as frequéncias de salto (P1091
a P1094) permanecem ativas na saida do inversor.
No entanto, ativar as frequéncias de salto com controle PID pode produzir instabilidades.
Observagdo: | A fonte do ponto de controle PID é selecionada utilizando P2253.
O ponto de ajuste do PID e o sinal de feedback do PID s&o interpretados como [%] valores (n&o [Hz]).
A saida do controlador PID é exibida como [%] e entdo normalizada em [Hz] através do P2000 (frequéncia
de referéncia) quando o PID é ativado.
O comando inverso nao esta ativo quando PID esta ativo.
Atencéao: P2200 e P2803 s&o parametros bloqueados contra qualquer outro. PID e FFB do mesmo
conjunto de dados ndo podem ser ativados ao mesmo tempo.
P2201[0...2] ponto de ajuste 1 do PID |-200.00 - 10.00 urT - DDS Flutu- |2
fixo [%] 200.00 ante
Define ponte de ajuste 1 de PID fixo. Existem 2 tipos de frequéncias fixas:
1. Selecéo direta (P2216 = 1):
— Nesse modo de operagéo 1 o seletor de Frequéncia Fixa (P2220 a P2223) seleciona 1 frequéncia
fixa.
— Se diversas entradas estao ativadas ao mesmo tempo, as frequéncias selecionadas sdo somadas.
Por exemplo: PID-FF1 + PID-FF2 + PID-FF3 + PID-FF4.
2. Selegao de cédigo binario (P2216 = 2):
— Até 16 frequéncias fixas diferentes podem ser selecionadas utilizando esse método.
Dependéncia: | P2200 = 1 exigido em acesso de usuario nivel 2 para ativar a fonte de ponto de ajuste.
Observagdo: |Vocé pode misturar tipos diferentes de frequéncias; no entanto, lembre-se de que eles serao somados se
selecionados juntos.
P2201 =100 % corresponde a 4000 hex.
P2202[0...2] ponto de ajuste 2 do PID |-200.00 - 20.00 urT - DDS Flutu- |2
fixo [%] 200.00 ante
Define ponto de ajuste 2 do PID fixo.
Observagdo: | Ver P2201
P2203[0...2] ponto de ajuste 3 do PID |-200.00 - 50.00 uUrT - DDS Flutu- |2
fixo [%] 200.00 ante
Define ponto de ajuste 3 do PID fixo.
Observagdo: | Ver P2201
P2204[0...2] ponto de ajuste 4 do PID |-200.00 - 100.00 urT - DDS Flutu- |2
fixo [%] 200.00 ante
Define ponto de ajuste 4 do PID fixo.
Observagdo: | Ver P2201
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Parametro Fungéo Faixa Padrées |Pode ser |Mudanga |Conjunto | Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
P2205[0...2] ponto de ajuste 5 do PID |-200.00 - 0.00 urtT - DDS Flutu- |2
fixo [%] 200.00 ante
Define ponto de ajuste 5 do PID fixo.
Observacgdo: | Ver P2201
P2206[0...2] ponto de ajuste 6 do PID |-200.00 - 0.00 urT - DDS Flutu- |2
fixo [%] 200.00 ante
Define ponto de ajuste 6 do PID fixo.
Observagdo: | Ver P2201
P2207[0...2] ponto de ajuste 7 do PID | -200.00 - 0.00 urT - DDS Flutu- |2
fixo [%] 200.00 ante
Define ponto de ajuste 7 do PID fixo.
Observacgdo: | Ver P2201
P2208|0...2] ponto de ajuste 8 do PID |-200.00 - 0.00 urtT - DDS Flutu- |2
fixo [%] 200.00 ante
Define ponto de ajuste 8 do PID fixo.
Observacgdo: | Ver P2201
P2209[0...2] ponto de ajuste 9 do PID | -200.00 - 0.00 urT - DDS Flutu- |2
fixo [%] 200.00 ante
Define ponto de ajuste 9 do PID fixo.
Observagdo: | Ver P2201
P2210[0...2] ponto de ajuste 10 do -200.00 - 0.00 urT - DDS Flutu- |2
PID fixo [%] 200.00 ante
Define ponto de ajuste 10 do PID fixo.
Observacgdo: | Ver P2201
P2211[0...2] ponto de ajuste 11 do -200.00 - 0.00 urT - DDS Flutu- |2
PID fixo [%] 200.00 ante
Define ponto de ajuste 11 do PID fixo.
Observacdo: | Ver P2201
P2212[0...2] ponto de ajuste 12 do -200.00 - 0.00 urT - DDS Flutu- |2
PID fixo [%] 200.00 ante
Define ponto de ajuste 12 do PID fixo.
Observagdo: | Ver P2201
P2213[0...2] ponto de ajuste 13 do -200.00 - 0.00 urT - DDS Flutu- |2
PID fixo [%] 200.00 ante
Define ponto de ajuste 13 do PID fixo.
Observacgdo: | Ver P2201
P2214[0...2] ponto de ajuste 14 do -200.00 - 0.00 urT - DDS Flutu- |2
PID fixo [%] 200.00 ante
Define ponto de ajuste 14 do PID fixo.
Observacgdo: | Ver P2201
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Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
P2215]0...2] ponto de ajuste 15 do -200.00 - 0.00 urT - DDS Flutu- |2
PID fixo [%] 200.00 ante
Define ponto de ajuste 15 do PID fixo.
Observagdo: | Ver P2201
P2216[0...2] Modo do ponto de ajuste |1 -2 1 T - DDS uie |2
do PID fixo
Frequéncias fixas para ponto de ajuste PID podem ser selecionadas em dois modos diferentes. P2216
define o modo.
1 Selegao direta
2 Selegao binaria
P2220[0...2] BI: Bit 0 de sele¢do do 0- 722.3 T - CDS us2 |3
ponto de ajuste do PID | 4294967295
fixo
Define a fonte de comando do bit 0 de selecao do ponto de ajuste do PID fixo.
P2221[0...2] Bl: Bit 1 de sele¢do do 0- 722.4 T - CDS us2 |3
ponto de ajuste do PID | 4294967295
fixo
Define a fonte de comando do bit 1 de selecao do ponto de ajuste do PID fixo.
P2222[0...2] Bl: Bit 2 de sele¢do do 0- 722.5 T - CDS us2 |3
ponto de ajuste do PID | 4294967295
fixo
Define a fonte de comando do bit 2 de sele¢do do ponto de ajuste do PID fixo.
P2223[0...2] BI: Bit 3 de sele¢do do 0- 722.6 T - CDS us2 |3
ponto de ajuste do PID | 4294967295
fixo
Define a fonte de comando do bit 3 de sele¢do do ponto de ajuste do PID fixo.
r2224 CO: Ponte de ajuste real | - - - - - Flutu- |2
do PID fixo [%] ante
Exibe a saida total da sele¢do do ponto de ajuste fixo do PID.
Observagdo: |r2224 = 100 % corresponde a 4000 hex.
r2225.0 BO: Status de frequéncia | - - - - - u16 3
fixa do PID
Exibe o status de frequéncias fixas do PID.
Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
00 Status do FF Sim Nao
P2231[0...2] Modo PID-MOP 0-3 0 urT - DDS utie |2
Especificagdo de modo do PID-MOP
Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
00 Armazenamento do ponto de ajuste ativo Sim Nao
01 Nao é necessario o estado On para o MOP Sim Nao
Observagdo: | Define o modo de operagéo do potencidmetro motorizado. consulte P2240.
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudang¢a |Conjunto | Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel

P2232 Inibir a diregdo inversa 0-1 1 T - - U1 |2
do PID-MOP
Inibe a selegéo inversa do ponto de ajuste do PID-MOP.

0 Direcéo inversa é permitida
1 Direg&o inversa inibida

Observagdo: | Configuracédo 0 possibilita uma mudanga da diregdo do motor utilizando o ponto de ajuste do
potencidmetro do motor (aumento / diminuigao de frequéncia).

P2235[0...2] BI: Habilita PID-MOP 0- 0 T - CcDS us2 |3
(UP-cmd) 4294967295
Define fonte de comando UP.

Dependéncia: | Para modificar o ponto de ajuste:

- Configure uma entrada digital como fonte
- Utilize tecla UP / DOWN no painel operador.

Aviso: Se esse comando € habilitado por pulso curto menor que 1 segundo a frequéncia é alterada em passos
de 0,2 % (P0310). Quando o sinal é habilitado mais longo do que 1 segundo o gerador de rampa acelera
com a taxa de P2247.

P2236[0...2] BI: Habilita PID-MOP 0- 0 T - CDS us2 |3
(DOWN-cmd) 4294967295
Define fonte de comando DOWN.

Dependéncia: | Veja P2235

Aviso: Se esse comando € habilitado por pulso curto menor que 1 segundo a frequéncia é alterada em passos
de 0,2 % (P0310). Quando o sinal & habilitado mais longo do que 1 segundo o gerador de rampa
desacelera com a taxa de P2248.

P2240[0...2] ponto de ajuste do PID- |-200.00 - 10.00 urT - DDS Flutu- |2
MOP [%] 200.00 ante
Ponto de ajuste do potencidmetro do motor. Permite ao usuario configurar um ponto de ajuste PID digital
em [%].

Observacdo: | P2240 = 100 % corresponde a 4000 hex.

O valor de partida se torna ativo (para a saida MOP) somente na partida do MOP. P2231 influencia o
comportamento do valor inicial como segue:

o P2231=0:
P2240 se torna imediatamente ativo no estado OFF e quando modificado para o estado ON, se torna
ativo apds o proximo ciclo OFF e ON.

o P2231=1:
A ultima saida MOP antes da parada é armazenada como valor de partida, ja que armazenamento é

selecionado, assim uma mudancga de P2240 enquanto em estado ON nao tem efeito. No estado OFF
P2240 pode ser alterado.

o P2231=2:
O MORP esta ativo todas as vezes, portanto a alteragcdo do P2240 afeta depois o préximo ciclo de
alimentacdo ou uma mudanc¢a do P2231 para 0.

o P2231=3:
A ultima saida MOP antes de desligar € memorizada como valor de partida, desde que MOP estiver

ativo independente do comando ON, uma alteragao de P2240 somente tera efeito no caso de uma
alteragdo de P2231.
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Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
P2241[0...2] BI: Selecionar pontode |0 - 0 T - CcDS u32 3
ajuste auto. / manual do | 4294967295
PID-MOP
Define a fonte de sinal para alterar do modo manual para o modo automatico. Se estiver utilizando o
potencidmetro motorizado no modo manual o ponto de ajuste € alterado utilizando dois sinais para cima e
para baixo por exemplo, P2235 e P2236.
Se estiver utilizando o modo automatico o ponto de ajuste deve ser interconectado por via da entrada do
conector (P2242).
0: manualmente
1: automaticamente
Aviso: Consulte o: P2235, P1036, P2242
P2242[0...2] ClI: PID-MOP ponto de 0- 0 T - CDSs us2 |3
ajuste automatico 4294967295
Define a fonte de sinal para o ponte de ajuste do potenciémetro motorizado se 0 modo automatico P2241
estiver selecionado.
Aviso: Consulte o: P2241
P2243[0...2] BIl: PID-MOP aceita o 0- 0 T - CDS u3s2 |3
ponto de ajuste do 4294967295
gerador de rampa
Define a fonte de sinal para o comando de configuragéo aceitar o valor de configuragao para o
potencidmetro motorizado. O valor se torna efetivo para um limite 0/1 do comando de configuragéo.
Aviso: Consulte o: P2244
P2244[0...2] ClI: PID-MOP ponto de 0- 0 T - CDSs us2 |3
ajuste do gerador de 4294967295
rampa
Define a fonte de sinal para o valor de ponto de ajuste para o MOP. O valor se torna efetivo para um limite
0/1 do comando de configuragao.
Aviso: Consulte o: P2243
r2245 CO: PID-MOP - - - - - Flutu- |3
frequéncia de entrada do ante
RFG [%]
Exibe o ponto de ajuste do potencidometro motorizado antes desse passar o PID-MOP RFG.
P2247[0...2] PID-MOP Tempo de 0.00 - 10.00 urT - DDS Flutu- |2
aceleragdo do RFG [s] 1000.0 ante
Ajusta o tempo de aceleragéo para o gerador de fungéo de rampa PID-MOP interno. O ponto de ajuste é
alterado de zero até o limite definido em P1082 dentro desse tempo.
Aviso: Consulte o: P2248, P1082
P2248|0...2] Tempo de 0.00 - 10.00 urT - DDS Flutu- |2
desaceleragdo do PID- 1000.0 ante
MOP do RFG [s]
Ajusta o tempo de desaceleragao para o gerador de fun¢do de rampa PID-MOP interno. O ponto de ajuste
¢ alterado do limite definido em P1082 para zero dentro desse tempo.
Aviso: Consulte o: P2247, P1082
r2250 CO: Ponto de ajuste de | - - - PORCEN |- Flutu- |2
saida do PID-MOP [%] TAGEM ante
Exibe o ponto de ajuste de saida do potenciémetro motorizado.
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Parametro Funcéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudang¢a |Conjunto | Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel

P2251 Modo PID 0-1 0 T - - U1t |3
Habilita a fungéo do controlador PID.

0 PID como ponto de ajuste
1 PID como guarnigcéo

Dependéncia: | Ativo quando o lago PID é habilitado (veja P2200).

P2253[0...2] Cl: Ponto de ajuste do 0- 0 urT 4000H CDS us2 |2
PID 4294967295
Define a fonte de ponto de ajuste para entrada do ponto de ajuste PID. Esse parametro permite ao
usuario selecionar a fonte do ponto de ajuste PID. Normalmente um ponto de ajuste digital & selecionado
ou utilizando um ponto de ajuste PID fixo ou um ponto de ajuste ativo.

P2254[0...2] Cl: Fonte do corte PID 0- 0 urT 4000H CDS us2 |3

4294967295
Seleciona a fonte do corte para ponto de ajuste PID. Esse sinal € multiplicado pelo ganho do corte e
adicionado para o ponto de ajuste do PID.

Configuragao: | 755 Entrada Analégica 1
2224 Ponto de ajuste do Pl fixo (consulte P2201 até P2207)

2250 Ponto de ajuste ativo do PI (consulte P2240)

P2255 Fator de ganho do ponto | 0.00 - 100.00 urT - - Flutu- | 3
de ajuste do PID 100.00 ante
Fator de ganho para ponto de ajuste do PID. A entrada do ponto de ajuste do PID é multiplicada por esse
fator de ganho para produzir uma proporgédo adequada entre ponto de ajuste e corte.

P2256 Fator de ganho para o 0.00 - 100.00 urT - - Flutu- | 3
sinal de corregdo do PID | 100.00 ante
Fator de ganho para o corte PID. Esse fator de ganho escalona o sinal de corte que é adicionado ao
ponto de ajuste do PID principal.

P2257 ponto de ajuste do 0.00 - 1.00 urT - - Flutu- |2
tempo de aceleragdo do | 650.00 ante
PID [s]

Define o tempo de aceleragao para o ponto de ajuste do PID.

Dependéncia: | P2200 = 1 (controle do PID é habilitado) desabilita o tempo de aceleragao normal (P1120). Tempo de
rampa efetivo PID somente no ponto de ajuste PID e somente esta ativo quando o ponto de ajuste PID &
alterado ou quando é dado o comando RUN (quando o ponto de ajuste utiliza essa rampa para atingir seu
valor a partir de 0 %).

Aviso: Definir o tempo de aceleragcdo muito curto pode fazer o inversor interromper, em sobrecorrente por
exemplo.

P2258 ponto de ajuste do 0.00 - 1.00 urT - - Flutu- |2
tempo de desaceleragédo | 650.00 ante
do PID [s]

Define o tempo de desaceleragéo para o ponto de ajuste do PID.

Dependéncia: | P2200 = 1 (controle do PID é habilitado) desabilita o tempo de desaceleragdo normal (P1121). Ponto de
ajuste de rampa efetivo PID somente em alteragdes de ponto de ajuste PID. P1121 (tempo de
desaceleragéo) e P1135 (OFF3 tempo de desaceleracdo) define o tempo de rampa utilizado ap6s OFF1 e
OFF3 respectivamente.

Aviso: Definir o tempo de desaceleragdo muito curto pode fazer o inversor interromper em sobretenséo F2 /

sobrecorrente F1.
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Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel

r2260 CO: Ponto de ajuste do | - - - - - Flutu- |2
PID apés PID-RFG [%] ante
Exibe o ponto de ajuste ativo do PID apés PID-RFG.

Observagdo: |r2260 = 100 % corresponde a 4000 hex.

P2261 Constante de tempodo |0.00-60.00 |0.00 UrT - - Flutu- | 3
filtro do ponto de ajuste ante
do PID [s]
Define uma constante de tempo para suavizar o ponto de ajuste do PID.

Observagdo: |P2261 =0 = sem suavizagao.

r2262 CO: Ponto de ajuste - - - - - Flutu- |3
filtrado do PID ap6s RFG ante
[%]
Exibe ponto de ajuste filtrado do PID apds PID-RFG. r2262 é o resultado do valor em r2260, filtrado com
PT1-Filter e a constante de tempo dada em P2261.

Observagdo: |r2262 =100 % corresponde a 4000 hex.

P2263 Tipo de controlador do 0-1 0 T - - u16 3
PID
Define o tipo de controlador do PID.
0 Componente D em sinal de feedback
1 Componente D em sinal de erro

P2264]0...2] CI: Realimentagédo de 0- 0 urT 4000H CDSs us2 |2
PID 4294967295
Seleciona a fonte do sinal de feedback do PID.

Configurag¢ido: | Consulte P2254

Observagdo: | Quando entrada analégica ¢ selecionada, desvio e ganho podem ser implementados utilizando P0756
para P0760 (escalonamento da entrada analdgica).

P2265 Constante de tempo do |0.00-60.00 |0.00 urT - - Flutu- |2
filtro de feedback do PID ante
[s]
Define constante de tempo para filtro de feedback do PID.

r2266 CO: Feedback filtrado do | - - - - - Flutu- |2
PID [%] ante
Exibe sinal de feedback do PID.

Observagdo: |r2266 = 100 % corresponde a 4000 hex.

P2267 Valor maximo para -200.00 - 100.00 UrT - - Flutu- | 3
feedback do PID [%] 200.00 ante
Define o limite superior para o valor do sinal de feedback.

Aviso: Quando o PID é desativado (P2200 = 1) e o sinal sobe acima desse valor, o inversor ird interromper com
F222.

Observagdo: |P2267 = 100 % corresponde a 4000 hex.
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Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel

P2268 Valor minimo para -200.00 - 0.00 urT - - Flutu- |3
feedback do PID [%] 200.00 ante
Define o limite inferior para o valor do sinal de feedback.

Aviso: Quando o PID ¢é ativado (P2200 = 1) e o sinal cai abaixo desse valor, o inversor ira interromper com
F221.

Observacdo: |P2268 = 100 % corresponde a 4000 hex.

P2269 Ganho aplicado ao 0.00 - 500.00 | 100.00 urT - - Flutu- |3
feedback do PID ante

Permite ao usuario escalonar o feedback do PID como um valor de porcentagem. Um ganho de 100,0 %
significa que o sinal do feedback nao foi alterado de seu valor padrao.

P2270 Selecionador de fungdo |0-3 0 urT - - u16 3
de feedback do PID

Aplica fungdes matematicas ao sinal de feedback do PID, permitindo multiplicagéo do resultado por

P2269.
0 Desabilitado
1 Raiz quadrada (raiz(x))
2 Ao quadrado (x*x)
3 Ao cubo (x*x*x)
P2271 Tipo de transdutor do 0-1 0 urT - - u16 2
PID
Permite ao usuario selecionar o tipo de transdutor para o sinal de feedback do PID.
0 Desabilitado
1 Inversdo do sinal de feedback do PID
Aviso: E essencial que vocé selecione o tipo correto de transdutor. Se vocé esta inseguro se 0 ou 1 & aplicavel,

vocé pode determinar o tipo correto como segue:
1. Desative a fungdo do PID (P2200 = 0).
2. Aumente a frequéncia do motor enquanto mede o sinal de feedback.

3. Se o sinal de feedback aumentar com um aumento na frequéncia do motor, o tipo de transdutor do
PID deve ser 0.

4. Se o sinal de feedback diminuir com um aumento na frequéncia do motor, o tipo de transdutor do PID
deve ser ajustado a 1.

r2272 CO: Realimentacdo - - - - - Flutu- |2
redimensionada de PID ante
[%]

Exibe sinal dimensionado de feedback do PID.
Observacgdo: |r2272 =100 % corresponde a 4000 hex.
r2273 CO: Erro de PID [%]

Flutu- | 2
ante

Exibe sinal de erro do PID (diferenga) entre o ponto de ajuste e sinais de feedback.
Observacgdo: |r2273 =100 % corresponde a 4000 hex.
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Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
P2274 Derivada do tempodo | 0.000 - 0.000 urT - - Flutu- |2
PID [s] 60.000 ante
Define tempo derivativo do PID.
P2274 = 0: O termo derivativo ndo tem nenhum efeito (se aplica um ganho de 1).
P2280 Ganho proporcional do | 0.000 - 3.000 urT - - Flutu- |2
PID 65.000 ante
Permite ao usuario configurar o ganho proporcional para o controlador PID. O controlador PID &
implementado utilizando o modelo padrao. Para melhores resultados, habilite ambos os termos P e |.
Dependéncia: | P2280 = 0 (P termo de PID = 0): O termo | atua ao quadrado do sinal de erro.
P2285 = 0 (P termo de PID = 0): Controlador PID atua como controlador P ou PD respectivamente.
Observagdo: | Se o sistema é propenso a mudangas bruscas de passo no sinal de feedback, o termo P deve
normalmente ser definido a um valor pequeno (0,5) com um termo | mais rapido para um melhor
desempenho.
P2285 Tempo integral do PID | 0.000 - 0.000 urT - - Flutu- |2
[s] 60.000 ante
Define uma constante de tempo integral para o controlador do PID.
Observagdo: | Ver P2280
P2291 Limite superior de saida | -200.00 - 100.00 urT - - Flutu- | 2
do PID [%] 200.00 ante
Define o limite superior para a saida do controlador do PID
Dependéncia: | Se f_max (P1082) for maior do que P2000 (frequéncia de referéncia), ou P2000 ou P2291 (PID limite
superior de saida) deve ser alterado para atingir f_max.
Observagdo: | P2291 = 100 % corresponde a 4000 hex (como definido pelo P2000 (frequéncia de referéncia)).
P2292 Limite inferior de saida | -200.00 - 0.00 urT - - Flutu- | 2
do PID [%] 200.00 ante
Define o limite inferior para a saida do controlador do PID.
Dependéncia: | Um valor negativo permite a operagéo bipolar do controlador do PID.
Observagdo: |P2292 = 100 % corresponde a 4000 hex.
P2293 Tempo de aceleracédo/ |0.00 - 100.00 | 1.00 urT - - Flutu- | 3
desaceleragéo do limite ante
[s] do PID
Define a taxa de rampa méaxima na saida do PID.
Quando PI esta habilitado, os limites de saida séo acelerados de 0 para a configuragao limite em P2291
(saida PID limite superior) e P2292 (saida PID limite inferior). O limite previne mudangas amplas de
passo aparecendo na saida do PID quando o inversor é iniciado. Uma vez que os limites tenham sido
atingidos a saida do controlador PID ¢ instantanea. Esses tempos de rampa séao utilizados toda a vez que
um comando RUN é utilizado.
Observagdo: | Se um OFF1 ou OFF 3 sao emitidos, a frequéncia de saida do inversor desacelera como definido em
P1121 (tempo de desaceleragéo) ou P1135 (tempo de desaceleragédo OFF3).
r2294 CO: SaidarealdoPID |- - - - - Flutu- | 2
[%] ante
Exibe saida do PID.
Observagdo: |r2294 = 100 % corresponde a 4000 hex.
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Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
P2295 Ganho aplicado a saida |-100.00 - 100.00 urT - - Flutu- | 3
do PID 100.00 ante
Permite ao usuario escalonar a saida do PID como um valor de porcentagem. Um ganho de 100,0 %
significa que o sinal de saida nao foi alterado de seu valor padrao.
Observagdo: | A taxa de rampa aplicada ao controlador do PID é presa a uma taxa de 0,1s / 100% para proteger o
inversor.
P2350 Auto-sintonia do PID 0-4 0 urT - - u16 2
ativada
Ativa a fungao auto-sintonia do controlador PID.
0 Auto-sintonia do PID desativada
1 Auto-sintonia do PID através do padrao Ziegler Nichols (ZN)
2 Auto-sintonia do PID com valor 1 + overshoot (O/S)
3 Auto-sintonia do PID com valor 2 baixo ou sem overshoot (O/S)
4 Auto-sintonia apenas do Pl do PID, resposta amortecida de um quarto
Dependéncia: | Ativo quando o lago PID é habilitado (veja P2200).
Observacdo: |e P2350 =1
Esse € o padrao de sintonizagao Ziegler Nichols (ZN) o que deve ser uma resposta amortecida de um
quarto para um passo.
o P2350=2
Esse ajuste dara alguma superacgéo (O/S) mas deve ser mais rapido do que opgéo 1.
e P2350=3
Este ajuste deve dar pouca ou nenhuma ultrapassagem, mas néo vai ser tdo rapida quanto a opgao 2.
o P2350=4
Esse ajuste muda somente valores de P e | e deve ser uma resposta amortecida de um quarto.
A opgéo a ser selecionada depende da aplicagdo mas em termos gerais opgéo 1 dara uma boa resposta,
enquanto que se uma resposta mais rapida for desejada a opgéo 2 deve ser selecionada.
Se nenhuma ultrapassagem for desejada entdo a opgao 3 é a escolha. Para casos onde o termo D ndo é
procurado entdo a opgao 4 pode ser selecionada.
O procedimento de sintonizacio é o mesmo para todas as opgdes. E justamente o calculo dos valores P
e D que é diferente.
Ap0ds auto-sintonia esse parédmetro é definido como zero (auto-sintonia concluida).
P2354 Comprimento [s] do 60 - 65000 240 urT - - u16 3
tempo limite de sintonia
do PID
Esse parametro determina o tempo que o cédigo de auto-sintonia ira esperar antes de abortar a sintonia
se nenhuma oscilagao tiver sido obtida.
P2355 Compensagéo de 0.00-20.00 |5.00 urT - - Flutu- |3
sintonia do PID [%] ante
Define a compensagéao aplicada e o desvio para a auto-sintonia do PID.
Observacdo: |Isso pode variar dependendo das condigdes de planta, por exemplo uma constante de tempo do sistema

muito longa pode exigir um valor mais alto.
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Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
P2360[0...2] Ativa protegdo de cavi- |0-2 0 urT - DDS u16 2
tagdo
Protecao de cavitagdo ativada.
Uma falha / aviso sera gerada quando as condigbes de cavitagdo forem consideradas presentes.
Feedback escalonado
Feedback vazéo / PID [%]
sensor de pressao |_,
r2272
Limite da cavitagéo <
Nivel de disparo 0,00 a 200,00 [%]
|—b Retardo da protecéo contra cavitagéo
P2361 (40.00)
Palavra de Status 2 bit 10 PID limite minimo atingido 0 ... 65000 [s]
P2362 (30)
R53.10
Palavra de Status 2 bit 11 PID limite Y & o
maximo atingido > 1 l |
R53.11
Palavra de Status 1 bit 2 PID inversor operando
R52.02)
Habilita / desabilita o PID
P2200.CDS T
0
Habilit teca itaca 0
abilita a protecao cor(\)t-r-:.:) cavi ac;aol_A
P2360 (0) [ i
Protecao contra cavitagao desativada  ------ Lo 00
Falha do desencadeamento da cavitagdo F410 ----- Lo 01 \G#
Alerta do desencadeamento da cavitagdo A930 - to 10
N&ao usada 1"
Diagrama légico da protegdo contra a cavitagdo
0 Desabilitar
1 Falha
2 alarme
P2361[0...2] Limite de cavitagdo [%] | 0.00 - 200.00 | 40.00 urT - DDS Flutu- |2
ante
Limite de feedback sobre o qual uma falha / aviso é desencadeado, como uma porcentagem (%).
P2362[0...2] Tempo de protegdo de |0 - 65000 30 urT - DDS u16 2
cavitagao [s]
O tempo para o qual as condi¢des de cavitagdo tém de estar presentes antes que uma falha / aviso seja
disparado.
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Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
P2365[0...2] Habilita / desabilita a 0-1 0 urT - DDS utie |2
hibernacgéo

Habilita ou desabilita a fungao hibernagéo.

0 = desabilitado

1 = habilitado

P2366][0...2] Atraso antes da parada |0 - 254 5 urT - DDS u16 3
do motor [s]
Habilitado com hibernagéo. Se a demanda de frequéncia cai abaixo do limite, ha um atraso de P2366
segundos antes do inversor ser interrompido.
P2367[0...2] Atraso antes de dar 0-254 2 urT - DDS u16 3
partida no motor [s]

Habilitado com hibernagao. Se os pulsos foram desativados pela unidade entrando em hibernagao, e a
demanda de frequéncia tem aumentado acima do limite de hibernagdo, havera um atraso de P2367
segundos antes de reiniciar o inversor.
P2370[0...2] Modo de parada de 0-1 0 T - DDS u16 3
teste de motor

Seleciona o modo de parada para motores externos quando o teste de motor esta em uso.

0 Parada normal
1 Parada sequencial
P2371[0...2] Configuragdo de teste |0-3 0 T - DDS u16 3
de motor
Seleciona a configuragdo de motores externos (M1, M2) utilizados para o recurso de teste de motor.
0 Teste de motor desabilitado
1 M1 =1 x MV, M2 = N&o equipados
2 M1=1xMV,M2=1xMV
3 M1 =1xMV, M2=2x MV
Cuidado: Para esse tipo de aplicagao de motor € mandatério desabilitar o ponto de ajuste de frequéncia negativa!
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Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
Observagdo: | Teste de motor permite o controle de até 2 bombas ou ventiladores de teste adicionais, baseado no
sistema de controle do PID.
O sistema completo é constituido por uma bomba controlada pelo inversor com até 2 bombas /
ventiladores adicionais controlados a partir de contatores ou motor de arranque.
Os contatores ou motor de arranque sao controlados pelas saidas do conversor.
O diagrama abaixo mostra um sistema tipico de bombeamento.
Um sistema semelhante poderia ser configurado utilizando ventiladores e dutos de ar, em vez de bombas
e tubulagoes.
Principais
Inversor Sensor de pressao
) —
partidas de motores
para a entrada PID
do inversor
I
||
Por padrao os estados do motor sdo controlados a partir de saidas digitais.
No texto abaixo, a seguinte terminologia sera utilizada:
MV - Velocidade variavel (Motor controlado por inversor)
M1 - Motor ligado com saida digital 1
M2 - Motor ligado com saida digital 2
Ativar: O processo de iniciar um dos motores de velocidade fixa.
Desativar: O processo de parar um dos motores de velocidade fixa.
Quando o inversor esta funcionando em frequéncia maxima, e o feedback do PID indica que uma maior
velocidade é necessaria, o inversor liga (estagios), um dos motores controlados por saida digital M1 e
M2.
Ao mesmo tempo, para manter a varidvel controlada tédo constante quanto possivel, o inversor deve
desacelerar para a frequéncia minima.
Portanto, durante processo de sequenciamento, o controle do PID deve ser interrompido (veja P2378 e
diagrama abaixo)
adaptacado dos motores externos (M1, M2) ligado
1 2. 3 4. 8. 6. T ot
P2371= 0 - - - - - - - -
1 M1 M1 M1 M1 M1 M1 M1
2 M1 M1+M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2
3 M1 M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2
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Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
Quando o inversor esta funcionando em frequéncia minima, e o feedback do PID indica que uma
velocidade menor é necessaria, o inversor desliga (desequencia) um dos motores controlados por saida
digital M1 e M2.
Nesse caso o inversor deve acelerar da frequéncia minima para a frequéncia maxima fora do controle do
PID (veja P2378 e diagrama abaixo).
desadaptacao dos motores externos (M1, M2) desligado
1 2 3 4. 5. 6. T ot
P2371= 0
1 M1
2 M1+M2 M1
3 M1+M2 M2 M1
P2372[0...2] Ciclo de acionamento 0-1 0 T - DDS u16 3
em cascata de motor
Ativa o ciclo de motor para o recurso de sequenciamento do motor.
Quando habilitado, o motor selecionado para ativar / desativar € baseado no horimetro P2380. Quando
ativar, o motor com a menor quantidade de horas ¢ ligado. Quando desativar o motor com a maior
quantidade de horas é desligado.
Se motores sequenciados sdo de tamanhos diferentes a escolha do motor € primeiro com base no
tamanho do motor requerido, e em seguida, se ha ainda uma escolha, em horas de funcionamento.
0 Desabilitado
1 Habilitado
P2373[0...2] Histerese do 0.0 - 200.0 20.0 urT PORCEN | DDS Flutu- |3
acionamento em TAGEM ante
cascata de motor [%]
P2373 como uma porcentagem do ponto de ajuste do PID que o erro do PID P2273 deve ser
ultrapassado antes do inicio do atraso de sequenciamento.
Observagdo: | O valor deste parametro deve ser sempre menor do que o crondmetro de atraso de bloqueio de corregédo
P2377.
P2374[0...2] Atraso de acionamento |0 - 650 30 urT - DDS u16 3
em cascata de motor [s]
Tempo que o erro do PID P2273 deve exceder a histerese do Acionamento em cascata de motor P2373
antes que o sequenciamento ocorra.
P2375[0...2] Retardo da desativagédo | 0 - 650 30 urT - DDS utie |3
do motor [s]
Tempo que o erro do PID P2273 deve exceder a histerese da ativagdo do motor P2373 antes que a
desativagao ocorra.
P2376[0...2] Corregao do retardo da | 0.0 - 200.0 25.0 urT PORCEN | DDS Flutu- |3
ativagdo do motor [%] TAGEM ante
P2376 como porcentagem do ponto de ajuste do PID. Quando o PID erro P2273 excede o valor, um
motor é ativado / desativado independente dos tempos de retardo.
Observagdo: | O valor deste parametro deve sempre ser maior do que a histerese da ativagdo P2373.
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Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
P2377[0...2] Tempo de travamento | 0 - 650 30 urT - DDS uie |3
da ativacédo do motor [s]

Tempo pelo qual a corregao do retardo é evitada depois que um motor foi ativado ou desativado.

Isso evita um segundo evento de ativagdo imediatamente apés um primeiro, sendo causado por
condicdes transitorias apds o primeiro evento de ativagao.

P2378[0...2] | CO: Frequéncia de 0.0-120.0 |50.0 urtT PORCEN | DDS Flutu- |3
ativagdo do motor f_st TAGEM ante
[%]

A frequéncia como porcentagem da frequéncia maxima. Durante um evento de ativa¢do desativacao a
medida que um inversor varia em rampa da frequéncia maxima para a minima (ou vice-versa) esta é a
frequéncia na qual a saida digital € comutada.

Isso é ilustrado pelo seguintes diagramas.

Ativar:
f A
P1082
facf_/
fbvl
P1082- p23r8 /
100 /
» t
€ty Dle—— P1121—»
% A
App __/\
P237° // \VA\.’/
» t
P2374
2379
. 1
Bit 01 0
: 1
Bit 00 0
» t

Condigao para ativar:

@ faq =P1082 _(,_P2378)
® App =P2373 w={1"=00 ) P12
© tee >P2374
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Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
Desativar:
f A
Vt
P2378
P1082- 700 \
fset
P1080
» t
€ty PiE—— P1120 —>
% A
W
\ » t
P2373 N e //
2379 P2375
Bit 01 (1)
Bit 00 (1)
» t
Condigao para desativar:
@ fact < P1080 tx:(P2378—P1080]P1120
® App <-P2373 100 P1082
© tgp > P2375
r2379.0...1 CO/BO: Palavra do - - - - - uie |3
status de ativagdo do
motor
Palavra de saida do recurso de ativagdo do motor que permite que conexdes externas sejam feitas.
Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
00 Motor de arranque 1 Sim Nao
01 Motor de arranque 2 Sim Nao
P2380][0...2] Horas de 0.0 - 0.0 urT - - Flutu- | 3
funcionamento da 429496720.0 ante
ativagao do motor [h]
Exibe horas de funcionamento para motores externos. Para reinicializar as horas de funcionamento,
ajuste o valor para zero, qualquer outro valor é ignorado.
Exempilo: P2380 = 0,1 ==> 6 min
60 min=1h
indice: [0] Motor 1 hora funcionamento
[1] Motor 2 horas funcionamento
[2] N&o usada
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Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
P2800 Habilitar FFBs 0-1 0 urtT - - uie |3
Blocos de funcao livre (FFB) sdo ativados em dois passos:
1. P2800 ativa todas os Blocos légicos livres (P2800 = 1).
2. P2801 e P2802 respectivamente habilitam individualmente qualquer bloco de fungao livre.
Adicionalmente blocos de fungéao livre rapidos podem ser habilitados através de P2803 = 1.
0 Desabilitar
1 Habilitar
Dependéncia: | Todos os blocos fungéo ativos serdo calculados em cada 128 ms, blocos de fungao livre rapidos em cada
8 ms.
P2801[0...16] | Ativar FFBs 0-6 0 uT - |- lute |3
P2801 e P2802 respectivamente habilitam individualmente cada bloco de fungao livre (P2801[x] > 0 ou
P2802[x] > 0). Adicionalmente,, P2801 e P2802 determinam a ordem cronolégica para cada bloco de
funcdo ao configurar o nivel no qual o bloco de fungéo livre ira trabalhar.
A tabela seguinte mostra que a prioridade diminui da direita para a esquerda e de cima para baixo.
Baixo m alto
FFBs rapido Nivel 6 1%
P2803 =1 Nivel 5 g
Nivel 4 5
Nivel 3 &
Nivel 2 ¢
Nivel 1 &
| Inativa 0
~N ~N N N 2 S I N o~ ™ N ™~
PR P e R BN B N AR TN KIS T - - b
FSEEERbbE i SEE R EERE S
R EREERREEE AREREERRRRERERERRE
aaaaaaaaaaaaaalaaaa faaaaaasaaasa
0 N&o ativo
1 Nivel 1
2 Nivel 2
6 Nivel 6
Exemplo: P2801[3] = 2, P2801[4] = 2, P2802[3] = 3, P2802[4] = 2
FFBs sera calculado na seguinte ordem: P2802[3], P2801[3] , P2801[4], P2802[4]
indice: [0] Habilita AND 1
[1 Habilita AND 2
[2] Habilita AND 3
[3] Habilita OR 1
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Parametro Fungéo Faixa Padrdes |Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala |de dados |de so
do dados | Nivel
[4] Habilita OR 2
[5] Habilita OR 3
[6] Habilita XOR 1
[7] Habilita XOR 2
[8] Habilita XOR 3
[9] Habilita NOT 1
[10] Habilita NOT 2
[11] Habilita NOT 3
[12] Habilita D-FF 1
[13] Habilita D-FF 2
[14] Habilita RS-FF 1
[15] Habilita RS-FF 2
[16] Habilita RS-FF 3

Dependéncia: | Define P2800 a 1 para ativar blocos de fungao.

Todos os blocos de fungao ativos serao calculados em cada 128 ms, se configurados para nivel 1 a 3.
Blocos de fungao livre rapidos (nivel 4 a 6) seréo calculados em cada 8 ms.

P2802[0...13] | Ativar FFBs [0-3 lo uT - - lute |3
Habilita blocos de fungao livre (FFB) e determina a ordem cronolégica de cada bloco de fungado. consulte
P2801.

0 N&o ativo
1 Nivel 1
2 Nivel 2
3 Nivel 3

indice: [0] Habilita crondmetro 1
[1] Habilita crondmetro 2
[2] Habilita crondmetro 3
[3] Habilita crondmetro 4
[4] Habilita ADD 1
[5] Habilita ADD 2
[6] Habilita SUB 1
[71 Habilita SUB 2
[8] Habilita MUL 1
[9] Habilita MUL 2
[10] Habilita DIV 1
[11] Habilita DIV 2
[12] Habilita CMP 1
[13] Habilita CMP 2

Dependéncia: | Define P2800 a 1 para habilitar blocos de fungao.
Todos os blocos de fungao, habilitados com P2802, serdo calculados em cada 128 ms.
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Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel

P2803[0...2] Habilita FFBs Rapidos |0 - 1 0 urtT - CDS uie |3
Blocos de funcao livre rapidos (FFB) séo ativados em dois passos:

1. P2803 permite o uso de Blocos logicos livres rapidos (P2803 = 1).

2. P2801 habilita individualmente cada bloco de fungéo livre rapida e determina a ordem cronoldgica
(P2801[x] = 4 a 6).

0 Desabilitar

1 Habilitar

Dependéncia: | Todos os blocos de fungéo rapidos ativos serdo calculados em cada 8 ms.

Observagdo: |Atencao: P2200 e P2803 sado parametros bloqueados contra qualquer outro. PID e FFB do mesmo
conjunto de dados ndo podem ser ativados ao mesmo tempo.

P2810[0...1] Bl: AND 1 0- 0 urT - - us2 |3

4294967295
P2810[0], P2810[1] define entradas de elemento AND 1, a saida é r2811.
P2800 P2801[0]
] ATB TG
ey ) e
1 1 1
indice: [0] Entrada do bi conector 0 (BI 0)
[1] Entrada do bi conector 1 (Bl 1)

Dependéncia: | P2801[0] atribui o elemento AND a sequéncia de processamento.

12811.0 BO: AND 1 - - |- |- |- lute |3
Saida do elemento AND 1. Exibe a logica de bits definidos em P2810[0], P2810[1].

Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
00 Saida do BO Sim Nao
Dependéncia: | Veja P2810
P2812[0...1] Bl: AND 2 0- 0 urT - - us2 |3
4294967295
P2812[0], 2812[1] define entradas de elemento AND 2, a saida é r2813.

indice: Veja P2810

Dependéncia: | P2801[1] atribui o elemento AND a sequéncia de processamento.

12813.0 BO: AND 2 - - - - |- lute |3
Saida do elemento AND 2. Exibe a logica de bits definidos em P2812[0], P2812[1]. Ver r2811 para a
descricdo do campo de bits.

Dependéncia: | Veja P2812

P2814[0...1] Bl: AND 3 0- 0 urT - - us2 |3

4294967295
P2814[0], P2814[1] define entradas de elemento AND 3, a saida é r2815.

indice: Veja P2810

Dependéncia: | P2801[2] atribui o elemento AND a sequéncia de processamento.
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Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
r2815.0 BO: AND 3 - - - - - utie |3

Saida do elemento AND 3. Exibe a logica de bits definidos em P2814[0], P2814[1]. Ver r2811 para a
descri¢gdo do campo de bits.

Dependéncia: | Veja P2814

P2816]0...1] Bl: OR1 0- 0 urt - - u32 |3
4294967295

P2816[0], P2816[1] define entradas de elemento OR 1, a saida é r2817.

P2800 P2801[3]

A B C
’P2§16 A 0 0 0
o221 o
1 1 1
indice: Veja P2810
Dependéncia: | P2801[3] atribui o elemento OR a sequéncia de processamento.
12817.0 BO: OR 1 - - - - |- lute |3

Saida do elemento OR 1. Exibe a légica de bits definidos em P2816[0], P2816[1]. Ver r2811 para a de-
scricdo do campo de bits.

Dependéncia: | Veja P2816

P2818|0...1] Bl: OR 2 0- 0 urt - - us2 |3
4294967295
P2818[0], P2818[1] define entradas de elemento OR 2, a saida é r2819.
indice: Veja P2810
Dependéncia: | P2801[4] atribui o elemento OR a sequéncia de processamento.
12619.0 BO: OR 2 - - - - |- lute |3

Saida do elemento OR 2. Exibe a légica de bits definidos em P2818[0], P2818[1]. Ver r2811 para a de-
scricdo do campo de bits.

Dependéncia: | Veja P2818

P2820[0...1] Bl:OR 3 0- 0 urT - - us2 |3
4294967295
P2820[0], P2820[1] define entradas de elemento OR 3, a saida é r2821.
indice: Veja P2810
Dependéncia: | P2801[5] atribui o elemento OR a sequéncia de processamento.
12821.0 BO: OR 3 |- - - |- |- lute |3

Saida do elemento OR 3. Exibe a légica de bits definidos em P2820[0], P2820[1]. Ver r2811 para a de-
scrigdo do campo de bits.

Dependéncia: | Veja P2820
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Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel

P2822[0...1] Bl: XOR 1 0- 0 urT - - us2 |3

4294967295
P2822[0], P2822[1] define entradas de elemento XOR 1, a saida é r2823.
P2800 P2801[6]
P A T8 [ ¢
r’azszz A . 0 0 0
Indice 0 — 2823 0 1 1
indice 1 B 1 1 0 1
1 1 0

indice: Veja P2810

Dependéncia: | P2801[6] atribui o elemento XOR a sequéncia de processamento.

12823.0 BO: XOR 1 : : : : : lute |3
Saida do elemento XOR 1. Exibe a exclusiva ou logica de bits definidos em P2822[0], P2822[1]. Ver
r2811 para a descrigdo do campo de bits.

Dependéncia: | Veja P2822

P2824[0...1] Bl: XOR 2 0- 0 urT - - us2 |3

4294967295
P2824[0], P2824[1] define entradas de elemento XOR 2, a saida é r2825.

indice: Veja P2810

Dependéncia: | P2801[7] atribui o elemento XOR a sequéncia de processamento.

12825.0 BO: XOR 2 : : : : : lute |3
Saida do elemento XOR 2. Exibe a exclusiva ou logica de bits definidos em P2824[0], P2824[1]. Ver
r2811 para a descrigdo do campo de bits.

Dependéncia: | Veja P2824

P2826[0...1] Bl: XOR 3 0- 0 urT - - us2 |3

4294967295
P2826[0], P2826[1] define entradas de elemento XOR 3, a saida é r2827.

indice: Veja P2810

Dependéncia: | P2801[8] atribui o elemento XOR a sequéncia de processamento.
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Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser |Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
r2827.0 BO: XOR 3 - - - - - utie |3
Saida do elemento XOR 3. Exibe a exclusiva ou légica de bits definidos em P2826[0], P2826[1]. Ver
r2811 para a descrigdo do campo de bits.
Dependéncia: | Veja P2826
P2828 Bl: NOT 1 0- 0 urT - - u32 |3
4294967295
P2828 define a entrada do elemento NOT 1, a saida é r2829.
P2800 P2801[9]
P2828
Tt ATc
1 0

Dependéncia: | P2801[9] atribui o elemento NOT a sequéncia de processamento.

12829.0 BO: NOT 1 |- |- |- - - lute |3
Saida do elemento NOT 1. Exibe n&o légica ou bit definido em P2828. Ver r2811 para a descri¢cdo do
campo de bits.

Dependéncia: | Veja P2828

P2830 Bl: NOT 2 0- 0 urT - - u3s2 |3

4294967295
P2830 define entrada do elemento NOT 2, saida é r2831.

Dependéncia: | P2801[10] atribui o elemento NOT a sequéncia de processamento.

12831.0 BO: NOT 2 - - - - - lute |3
Saida do elemento NOT 2. Exibe n&o légica ou bit definido em P2830. Ver r2811 para a descri¢gdo do
campo de bits.

Dependéncia: | Veja P2830

P2832 Bl: NOT 3 0- 0 urT - - u32 |3

4294967295
P2832 define entrada do elemento NOT 3, saida é r2833.

Dependéncia: | P2801[11] atribui o elemento NOT a sequéncia de processamento.

12833.0 BO: NOT 3 - - - - - lute |3
Saida do elemento NOT 3. Exibe n&o légica ou bit definido em P2832. Ver r2811 para a descrigéo do
campo de bits.

Dependéncia: | Veja P2832
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Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de o)
do dados | Nivel

P2834[0...3] BI: D-FF 1 0- 0 urt - - us2 |3

4294967295
P2834[0], P2834[1], P2834[2], P2834[3] define entradas de D-FlipFlop 1, as saidas s&o r2835, r2836.
P%) P%omz]
2834 ‘ SET (Q=1)
Indice 0
indce1 [——®{ D Q
Indice 2
indice 3 Tl—»%
_ETORE
a
RESET(Q=0) | I"ser [RESET| D |STORE| a a
1 0 X X 1 0
> 0 1 X X 0 1
> 1 1 1 X X Q1 Qu1
POWER ONTP 0 0 ] T ] 0
0 0 0 4 0 1
POWER ON 0 1

indice: [0] Entrada do binector: Set
[1] Entrada do binector: Entrada D
[2] Entrada do binector: Pulso de armazenamento
[3] Entrada do binector: Reinicializar

Dependéncia: | P2801[12] atribui o D-FlipFlop a sequéncia de processamento.

12835.0 BO: Q D-FF 1 |- |- |- - - lute |3
Exibe saida de D-FlipFlop 1, entradas s&o definidas em P2834[0], P2834[1], P2834[2], P2834[3]. Ver
r2811 para a descrigdo do campo de bits.

Dependéncia: |Veja P2834

12836.0 BO:NOT-QD-FF1 |- |- |- - - lute |3
Exibe saida Not de D-FlipFlop 1, entradas s&o definidas em P2834[0], P2834[1], P2834[2], P2834[3]. Ver
r2811 para a descrigdo do campo de bits.

Dependéncia: | Veja P2834

P2837[0...3] BI: D-FF 2 0- 0 urt - - us2 |3

4294967295
P2837[0], P2837[1], P2837[2], P2837[3] define entradas de D-FlipFlop 2, as saidas séo r2838, r2839.
indice: Veja P2834

Dependéncia: | P2801[13] atribui o D-FlipFlop a sequéncia de processamento.

12838.0 BO: Q D-FF 2 |- |- |- - - lute |3
Exibe saida de D-FlipFlop 2, entradas sao definidas em P2837[0], P2837[1], P2837[2], P2837[3]. Ver
r2811 para a descrigdo do campo de bits.

Dependéncia: | Veja P2837
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Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser |Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
r2839.0 BO: NOT-Q D-FF 2 - - - - - utie |3
Exibe saida Not de D-FlipFlop 2, entradas s&o definidas em P2837[0], P2837[1], P2837[2], P2837[3]. Ver
r2811 para a descrigdo do campo de bits.
Dependéncia: | Veja P2837
P2840[0...1] Bl: RS-FF 1 0- 0 urT - - u32 |3
4294967295
P2840[0], P2840[1] define entradas de RS-FlipFlop 1, as saidas sao r2841, r2842.

P2800 P2801[14] =

T T Ajuste |RESET| Q Q
P2840 Ajuste 0 0 Q1 an.1

indice0 |————» (@=1) QB> 2841 ) 0 1 0 1

indice 1

—|—> 1 RESET ! 0 ! 0
| 21 @0 o] m842 ) 1 1 Qi | Qo

POWER ON ———#» POWER-ON | o0 1

indice: [0] Entrada do binector: Set
[1] Entrada do binector: Reinicializar

Dependéncia: | P2801[14] atribui o RS-FlipFlop a sequéncia de processamento.

12841.0 BO: Q RS-FF 1 |- |- |- - - lute |3
Exibe saida de RS-FlipFlop 1, entradas s&o definidas em P2840[0], P2840([1]. Ver r2811 para a descri¢géo
do campo de bits.

Dependéncia: | Veja P2840

12842.0 BO: NOT-QRS-FF 1 |- |- |- - - lute |3
Exibe saida Not de RS-FlipFlop 1, entradas sao definidas em P2840[0], P2840[1]. Ver r2811 para a de-
scrigdo do campo de bits.

Dependéncia: | Veja P2840

P2843[0...1] Bl: RS-FF 2 0- 0 urT - - u3s2 |3

4294967295
P2843[0], P2843[1] define entradas de RS-FlipFlop 2, as saidas sao r2844, r2845.

indice: Veja P2840

Dependéncia: | P2801[15] atribui o RS-FlipFlop a sequéncia de processamento.

12844.0 BO: Q RS-FF 2 |- |- |- - - lute |3
Exibe saida de RS-FlipFlop 2, entradas sao definidas em P2843[0], P2843[1]. Ver r2811 para a descrigao
do campo de bits.

Dependéncia: | Veja P2843

r2845.0 BO: NOT-QRS-FF 2 |- - - - - lute |3
Exibe saida Not de RS-FlipFlop 2, entradas sao definidas em P2843[0], P2843[1]. Ver r2811 para a de-
scrigdo do campo de bits.

Dependéncia: | Veja P2843

P2846|0...1] Bl: RS-FF 3 0- 0 urt - - us2 |3

4294967295
P2846[0], P2846[1] define entradas de RS-FlipFlop 3, as saidas sao r2847, r2848.
indice: Veja P2840
Dependéncia: | P2801[16] atribui o RS-FlipFlop a sequéncia de processamento.
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Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de o)
do dados | Nivel
r2847.0 BO: Q RS-FF 3 - - - - - U1t |3
Exibe saida de RS-FlipFlop 3, entradas s&o definidas em P2846[0], P2846[1]. Ver r2811 para a descri¢do
do campo de bits.
Dependéncia: | Veja P2846
12848.0 BO: NOT-Q RS-FF 3 |- - - - - lute |3
Exibe saida Not de RS-FlipFlop 3, entradas sao definidas em P2846[0], P2846[1]. Ver r2811 para a de-
scricdo do campo de bits.
Dependéncia: | Veja P2846
Inversor SINAMICS V20
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Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser |Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
P2849 BI: Timer 1 0- 0 urT - U32 3
4294967295
Define sinal de entrada do timer 1. P2849, P2850, P2851 s&o as entradas do timer, saidas sdo r2852,
r2853.
P2850 (0.000) P2851(0)
P2800 P2802 0Tempo de espera Modo
Atraso ON
Atraso OFF
0 T 1/11
! P2849 r—-—~|_| 0
— De
indice 0 P»—¢ Atraso ON/OFF
ntro| ] P 2/12
— °
Gerador de Pulso
e
De
—t
Fora
P2851=0(Atraso ON)
>t
P2850
P2851=1(Atraso OFF)
>t
P2850
P2851 =2 Atraso (ON-OFF )
>t
P2850 P2850
P2851=3 Gerador de Pulso
A
De
A
>t
Fora
»t
P2850
De
y
>t
Fora
>t
P2850
Dependéncia: | P2802[0] atribui o timer a sequéncia de processamento.
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Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de o)
do dados | Nivel

P2850 Tempo de atrasodo | 0.0 - 9999.9 0.0 urT - - Flutu- |3
timer 1 [s] ante
Define sinal de entrada do timer 1. P2849, P2850, P2851 sao as entradas do timer, saidas sao r2852,
r2853.

Dependéncia: | Veja P2849

P2851 Timer de modo 1 0-13 lo U, T |- - lute |3
Seleciona o modo do timer 1. P2849, P2850, P2851 sao as entradas do timer, as saidas sao r2852,
r2853.
0 Tempo de Retardo ON (segundos)
1 Tempo de Retardo OFF (segundos)
2 Tempo de Retardo ON / OFF (segundos)
3 Gerador de pulsos (segundos)
10 Tempo de Retardo ON (minutos)
11 Tempo de Retardo OFF (minutos)
12 Tempo de Retardo ON / OFF (minutos)
13 Gerador de pulsos (minutos)

Dependéncia: | Veja P2849

r2852.0 BO: Timer 1 - E E |- - lute |3
Exibe saida do timer 1. P2849, P2850, P2851 sdo as entradas do timer, saidas sdo r2852, r2853. Ver
r2811 para a descrigdo do campo de bits.

Dependéncia: | Veja P2849

r2853.0 BO: Nout timer 1 - - - - - lute |3
Exibe saida Not do timer 1. P2849, P2850, P2851 sdo as entradas do timer, saidas sdo r2852, r2853.
Ver r2811 para a descrigdo do campo de bits.

Dependéncia: | Veja P2849

P2854 BI: Timer 2 0- 0 urT - - u32 3

4294967295

Define sinal de entrada do timer 2. P2854, P2855, P2856 sao as entradas do timer, saidas sao r2857,
r2858.

Dependéncia: | P2802[1] atribui o timer a sequéncia de processamento.

P2855 Tempo de atrasodo | 0.0 - 9999.9 0.0 urT - - Flutu- |3
timer 2 [s] ante
Define tempo de atraso do timer 2. P2854, P2855, P2856 s&o as entradas do timer, saidas sao r2857,
r2858.

Dependéncia: | Veja P2854

P2856 Timer de modo 2 0-13 0 uT - - lute |3
Seleciona o modo de timer 2. P2854, P2855, P2856 sao as entradas do timer, saidas sédo r2857, r2858.
Veja P2851 para descri¢cao do valor.

Dependéncia: | Veja P2854

r2857.0 BO: Timer 2 |- |- |- E E lute [3
Exibe saida do timer 2. P2854, P2855, P2856 s&o as entradas do timer, saidas s&o r2857, r2858. Ver
r2811 para a descrigdo do campo de bits.

Dependéncia: | Veja P2854

r2858.0 BO: Nouttimer2 |- E E |- |- lute |3
Exibe saida Not do timer 2. P2854, P2855, P2856 sao as entradas do timer, saidas sdo r2857, r2858.
Ver r2811 para a descricdo do campo de bits.

Dependéncia: | Veja P2854
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Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser |Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
P2859 BI: Timer 3 0- 0 urT - - u3s2 |3
4294967295
Define sinal de entrada do timer 3. P2859, P2860, P2861 s&o as entradas do timer, as saidas séo r2862,
r2863.
Dependéncia: | P2802[2] atribui o timer a sequéncia de processamento.
P2860 Tempo de atrasodo | 0.0 - 9999.9 0.0 urT - - Flutu- |3
timer 3 [s] ante
Define sinal de entrada do timer 3. P2859, P2860, P2861 sao as entradas do timer, as saidas sao r2862,
r2863.
Dependéncia: | Veja P2859
P2861 Timerdemodo3  [0-13 [0 lu T |- |- lute [3
Seleciona o modo de timer 3. P2859, P2860, P2861 sao as entradas do timer, saidas s&o r2862, r2863.
Veja P2851 para descrigdo do valor.
Dependéncia: | Veja P2859
r2862.0 BO: Timer 3 - - - - - lute |3
Exibe saida do timer 3. P2859, P2860, P2861 sdo as entradas do timer, saidas s&o r2862, r2863. Ver
r2811 para a descrigdo do campo de bits.
Dependéncia: | Veja P2859
r2863.0 BO: Nout timer 3 - - - - - lute |3
Exibe saida Not do timer 3. P2859, P2860, P2861 sio as entradas do timer, saidas sao r2862, r2863.
Ver r2811 para a descricdo do campo de bits.
Dependéncia: | Veja P2859
P2864 BI: Timer 4 0- 0 urT - - u32 |3
4294967295
Define sinal de entrada do timer 4. P2864, P2865, P2866 s&o as entradas do timer, as saidas sao
P2867, P2868.
Dependéncia: | P2802[3] atribui o timer a sequéncia de processamento.
P2865 Tempo de atrasodo | 0.0 - 9999.9 0.0 urT - - Flutu- | 3
timer 4 [s] ante
Define tempo de atraso do timer 4. P2864, P2865, P2866 s&o as entradas do timer, as saidas séo r2867,
r2868.
Dependéncia: | Veja P2864
P2866 Timerdemodo4  |0-13 o0 luT |- - lute |3
Seleciona o modo de timer 4. P2864, P2865, P2866 sdo as entradas do timer, saidas sdo r2867, r2868.
Veja P2851 para descrigao do valor.
Dependéncia: | Veja P2864
12867.0 BO: Timer 4 |- |- |- - - lute |3
Exibe saida do timer 4. P2864, P2865, P2866 sio as entradas do timer, saidas sdo r2867, r2868. Ver
r2811 para a descri¢cdo do campo de bits.
Dependéncia: | Veja P2864
12868.0 BO: Nouttimer4 |- |- |- - |- lute |3
Exibe saida Not do timer 4. P2864, P2865, P2866 sdo as entradas do timer, saidas sdo r2867, r2868.
Ver r2811 para a descrigdo do campo de bits.
Dependéncia: | Veja P2864
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Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de o)
do dados | Nivel
P2869[0...1] Cl: ADD 1 0- 0 urT 4000H - us2 |3
4294967295
Define as entradas do Adder 1, o resultado esta em r2870.
P2800 P2802[4]
P2869 T T
indice 0 e _|_ Mesultado Resu"ado= x1+ x2
indice 1|20 Za00n Se: x1 +x2 > 200% — Resultado= 200%
x1+x2 x1 +x2 < -200%—Resultado=-200%
indice: [0] Entrada de conector 0 (Cl 0)
[1] Entrada de conector 1 (Cl 1)
Dependéncia: | P2802[4] atribui o Adder a sequéncia de processamento.
r2870 CO: ADD 1 - - - - - Flutu- |3
ante
Resultado do Adder 1.
Dependéncia: | Veja P2869
P2871[0...1] Cl: ADD 2 0- 0 urT 4000H - us2 |3
4294967295
Define as entradas do Adder 2, o resultado esta em r2872.
indice: Veja P2869
Dependéncia: | P2802[5] atribui o Adder a sequéncia de processamento.
r2872 CO: ADD 2 - - - - - Flutu- |3
ante
Resultado do Adder 2.
Dependéncia: | Veja P2871
P2873[0...1] Cl: SUB 1 0- 0 urT 4000H - u32 |3
4294967295
Define as entradas do Subtrator 1, o resultado esta em r2874.
P2800 P2802[6]
P2873 _l— _l_
indice 0 Xl + w’ﬁesultado Resultado= x1 - x2
indice 1 Ly Z200%" 7 Se: x1- x2 > 200% — Resultado= 200%
x1-x2 x1- x2 < -200%— Resultado=-200%
indice: Veja P2869
Dependéncia: | P2802[6] atribui o Subtrator a sequéncia de processamento.
r2874 CO: SuB 1 - - - - - Flutu- |3
ante
Resultado do subtrator 1.
Dependéncia: | Veja P2873
P2875[0...1] Cl: SUB 2 0- 0 urT 4000H - u32 |3
4294967295
Define as entradas do Subtrator 2, o resultado esta em r2876.
indice: Veja P2869
Dependéncia: | P2802[7] atribui o Subtrator a sequéncia de processamento.
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Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser |Mudanca |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de SO
do dados | Nivel
r2876 CO: SUB 2 - - - - - Flutu- | 3
ante
Resultado do Subtractor 2.
Dependéncia: | Veja P2875
P2877[0...1] Cl: MUL 1 0- 0 urT 4000H - u32 3
4294967295
Define as entradas do Multiplicador 1, o resultado estd em r2878.
P2800 P2802[8]
P2877 T T Resultado = ):102;2
— X1 | 200%
=2 Tl X Se: 022 > 200% - Resutado = 200%
x1% x2 N ED VA
v 100% < -200% —Resultado = -200%
indice: Veja P2869
Dependéncia: | P2802[8] atribui o Multiplicador a sequéncia de processamento.
r2878 CO: MUL 1 - - - - - Flutu- |3
ante
Resultado do Multiplicador 1.
Dependéncia: | Veja P2877
P2879[0...1] Cl: MUL 2 0- 0 urT 4000H - u32 3
4294967295
Define as entradas do Multiplicador 2, o resultado esta em r2880.
indice: Veja P2869
Dependéncia: | P2802[9] atribui o Multiplicador a sequéncia de processamento.
r2880 CO: MUL 2 - - - - - Flutu- |3
ante
Resultado do Multiplicador 2.
Dependéncia: | Veja P2879
P2881[0...1] Cl: DIV 1 0- 0 urT 4000H - u32 3
4294967295
Define as entradas do Divisor 1, o resultado esta em r2882.
P2800 P2802[10]
P2881 T T Resultado = %200%
P X 200%
::Z:z:? x;; : 4-%%22“3- Se: x1 *)1(30% > 200% — Resultado =200%
X1 100% X1x100% _ _200% > Resultado = -200%
X2 x2
indice: Veja P2869
Dependéncia: | P2802[10] atribui o Divisor a sequéncia de processamento.
r2882 CO: DIV 1 - - - - - Flutu- | 3
ante
Resultado do Divisor 1.
Dependéncia: | Veja P2881
P2883[0...1] Cl: DIV 2 0- 0 urT 4000H - u32 3
4294967295
Define as entradas do Divisor 2, o resultado esta em r2884.
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Parametro Funcéo Faixa Padrées Pode ser |Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- |de escala |de dados |de o)
do dados | Nivel
indice: Veja P2869
Dependéncia: | P2802[11] atribui o Divisor a sequéncia de processamento.
r2884 CO: DIV 2 - - - - - Flutu- |3
ante
Resultado do Divisor 2.
Dependéncia: | Veja P2883
P2885[0...1] Cl: CMP 1 0- 0 urT 4000H - us2 |3
4294967295
Define as entradas do Comparador 1, a saida & r2886.
P2800 P2802[12]
P2885 T T
ra— ] o e e,
Fora=x1>x2
indice: Veja P2869
Dependéncia: | P2802[12] atribui o Comparador a sequéncia de processamento.
r2886.0 BO: CMP 1 - - - - - Flutu- |3
ante
Exibe o bit resultante do Comparador 1. Veja r2811 para descricdo do campo do bit.
Dependéncia: | Veja P2885
P2887[0...1] Cl: CMP 2 0- 0 urT 4000H - us2 |3
4294967295
Define as entradas do Comparador 2, a saida é r2888.
indice: Veja P2869
Dependéncia: | P2802[13] atribui o Comparador a sequéncia de processamento.
r2888.0 BO: CMP 2 - - - - - lute |3
Exibe o bit resultante do Comparador 2. Veja r2811 para descricdo do campo do bit.
Dependéncia: | Veja P2887
P2889 CO: Ponto de ajuste | -200.00 - 0.00 urT - - Flutu- |3
fixo 1 em [%] 200.00 ante
Configuragéo de porcentagem fixa 1.
Configuragao do conector em %
Faixa: -200 % até 200 %)
P2890 CO: Ponto de ajuste | -200.00 - 0.00 urT - - Flutu- |3
fixo 2 em [%] 200.00 ante
Configuracéo de porcentagem fixa 2.
P2940 BI: Libera a fungao 0- 0.0 T - - u32 2
oscilagéo 4294967295
Define a fonte para liberar a fungéo oscilagao.
P2945 Sinal da frequéncia 0.001 - 1.000 T - - Flutu- |2
de oscilagdo [Hz] 10.000 ante
Define a frequéncia do sinal de oscilago.
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Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
P2946 Amplitude do sinal de 0.000 - 0.000 T - - Flutu- |2
oscilagéo [%] 0.200 ante
Configura o valor para a amplitude do sinal de oscilagdo como uma proporgao da saida do gerador de
fungéo rampa (RFG) presente. O valor de P2946 é multiplicado pelo valor de saida do RFG entao
adicionado a saida RFG.
Por exemplo, se a saida RFG é 10 Hz, e P2946 tem um valor de 0,100, a amplitude do sinal de oscilagdo
sera 0,100 * 10 = 1 Hz. Isto significa que a saida RFG ira portanto oscilar entre 9 Hz e 11 Hz.
P2947 Passo de 0.000 - 0.000 T - - Flutu- | 2
decrescimento do sinal | 1.000 ante
wobble
Ajusta o valor para passo de decremento no final do periodo de sinal positivo. A amplitude do passo
depende do sinal de amplitude como segue:
Amplitude do passo de decrescimento de sinal = P2947 * P2946
P2948 Passo de incremento do | 0.000 - 0.000 T - - Flutu- | 2
sinal wobble 1.000 ante
Ajusta o valor para o passo de incremento no final do periodo de sinal negativo. A amplitude do passo do
incremento depende do sinal de amplitude como segue:
Amplitude do passo de decrescimento de sinal = P2948 * P2946
P2949 Largura do pulso do 0-100 50 T - - utie |2
sinal wobble [%]
Ajusta a largura relativa dos pulsos de subida e descida. O valor em P2949 ajusta a propor¢ao do periodo
de oscilagao (determinado por P2945) atribuido ao pulso ascendente, o restante do tempo é de atribuicao
ao pulso de queda.
Um valor de 60% em P2949 significa que 60% do periodo de oscilagdo, a saida de oscilagdo estara
subindo. Para os 40% restantes do periodo de oscilagao, a saida de oscilagédo estara descendo.
r2955 CO: Saidadosinalde |- - - - - Flutu- | 2
oscilagédo (wobble) [%] ante
Exibe a saida da fungdo oscilagao.
r3113.0...15 | CO/ BO: Vetor do bit - - - - - u16 1
de falha
Fornece informagdes sobre falha real.
Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
00 Erro do inversor Sim Nao
01 Falha da linha de alimentagao Sim Nao
02 Tenséo do circuito intermédio Sim Néao
03 Eletronica de poténcia de erro Sim Nao
04 Superaquecimento do inversor Sim Nao
05 Vazamento do terra Sim Nao
06 Sobrecarga do motor Sim Nao
07 Falha do bus Sim Nao
09 Reservado Sim Nao
10 Falha de comunicacgéo interna Sim Nao
11 Limite da corrente do motor Sim Nao
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7.2 Lista de parémetros

Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
12 Falha da fonte de alimentacao Sim Nao
13 Reservado Sim Nao
14 Reservado Sim Nao
15 Outro erro Sim Nao
r3237[0...1] CO: rms calculado. - 0 - - - Flutu- | 4
tensdo de onda CC [V] ante
Exibe rms calculado. tenséo de onda do link CC [V]
indice: [0] Tens3o de onda
[1] Tensao sem filtro de linha
P3350[0...2] | Modos de supertorque |0 -3 0 ki - - lute |2
Seleciona a fungéo de supertorque. Estao disponiveis trés diferentes modos de supertorque:
e Super Torque - aplica-se um pulso de torque por um determinado tempo para ajudar a iniciar o motor
e Partida de Golpe - aplica-se uma sequéncia de pulsos de torque para ajudar a iniciar o motor
e Limpeza - executa uma operagao para tras e para frente para limpar um bloqueio da bomba
Operagao Super Torque:
Reforgo (%)
A
P3355
Hora'
Frequéncia de saida
(Hz)
A
P3356
P3354
__T_ __L Hora'
Tempo de rampa para super torque [s] Tempo de rampa acima
P3353 P1120
Inversor SINAMICS V20
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7.2 Lista de pardmetros

Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel

Operagao de inicio do golpe:

Reforco (%) P3359 P3360
A
P3357

Y

Coee [ B
< >

Hora'
F éncia d id - .
(;i()quenma ¢ salda Numero de ciclos do ariete
A P3358
P3354
Hora
Tempo de rampa para super torque [s] Tempo de rampa acima

P3353 P1120
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7.2 Lista de parémetros

Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
Operagéao limpeza:
Frequéncia de saida (Hz)
Numero de ciclo de limpeza
A
P por exemplo P3364 = 2 o
setpoint . -
Tempo reverso de limpeza [s]
 P3362
P3361 PR . e ———— -
| v
P3361
P1120 .
P3353 Tempo de rampa acima  *«
Tempo de rampa para super torque, ativo \\
apenas quando a rampa rapida é AN
desabilitada N\
setpoint A
setpoint positivo ~ --------- Ponto de ajusto
v negativo
ON I
OFF1 >
0 Modo de supertorque desativado
1 Super torque ativado
2 Partida de golpe ativado
3 Habilitada liberag&o de bloqueio
indice: [0] Dados do inversor definidos em 0 (DDSO0)
[1] Dados do inversor definidos em 1 (DDS1)
[2] Dados do inversor definidos em 2 (DDS2)
Observagdo: | Quando o valor de P3350 ¢é alterado, o valor de P3353 ¢ alterado da seguinte maneira:
e P3350=2:P3353=0,0s
e P3350 * 2: P3353 = padréao
O tempo de rampa de Os fornece um efeito de 'arranque' adicional quando a partida em golpe esta em
uso.
Esta configuragao pode ser substituida pelo operador.
Se o0 modo de liberagao de bloqueio estiver habilitado (P3350 = 3), certifique-se de que a diregao reversa
nao esta inibida, isto é, P1032 = P1110 = 0.
P3351[0...2] | BI: Habilitagdo do su- 0- 0 T - CDS u3s2 |2
pertorque 4294967295
Define a fonte de supertorque ativada quando P3352 = 2.
Dependén- Aplica-se somente quando P3352 = 2.
cia:
Inversor SINAMICS V20
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7.2 Lista de pardmetros

Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel

P3352[0...2] | Modo de partida super- |0-2 1 T - - uie |2
torque
Define quando a fungao supertorque torna-se ativa.

0 Habilitado na primeira operagao apés ligar
1 Habilitado em cada operagao
2 Habilitado através de entrada digital

indice: Veja P3350

Dependén- Se P3352 = 2, a fonte de habilitagao é definida por P3351

cia:

P3353[0...2] | Tempo de rampa para |0.0-650.0 5.0 T - - Flutu- |2
supertorque [s] ante
Define o tempo de rampa utilizado para todas as fungdes supertorque. Substituira o P1120/ P1060
quando o inversor esta acelerando para supertorque / frequéncia de partida do golpe (P3354) ou a
frequéncia de liberagédo de bloqueio (P3361).

indice: Veja P3350

Dependén- O valor deste parametro é alterado pela definigado de P3350.

cia: Veja descrigao de P3350.

P3354[0...2] | Frequéncia do 0.0 -550.0 5.0 T - - Flutu- |2
supertorque [Hz] ante
Define a frequéncia na qual o boost adicional é aplicado para os modos de supertorque e de partida de
golpe.

indice: Veja P3350

P3355[0...2] | Nivel de assisténciado |0.0-200.0 150.0 T PORCEN |- Flutu- |2
supertorque [%] TAGEM ante
A magnitude do boost de supertorque é calculada como se segue:

V_ST = P0305 * Rsadj * (P3355 / 100)

Observagao:

Rsadj = resisténcia do estator ajustada para temperatura

Rsadj = (r0395 / 100) * (P0304 / (sqrt(3) * P0305)) * P0305 * sqrt(3)

indice: Veja P3350

Dependén- Até 200% da corrente nominal do motor (P0305) ou limite do inversor.

cia:

Observacgdo: | O boost de Super Torque é calculado da mesma maneira como o boost continuo (P1310). A medida que
a resisténcia do estator é usada, a tensdo calculada somente seréa precisa a 0 Hz. Em seguida ela ira
variar da mesma forma como boost continuo.

Configuragédo em P0640 (fator de sobrecarga do motor [%]) limita o boost.

P3356[0...2] | Tempo de boost do 0.0-20.0 5.0 T - - Flutu- |2
supertorque [s] ante
Define o tempo em que o boost adicional sera aplicado, quando a frequéncia de saida € mantida em
P3354 Hz.

indice: Veja P3350
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7.2 Lista de parémetros

Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel

P3357[0...2] | Nivel de boost para 0.0-200.0 150.0 T PORCEN |- Flutu- | 2
inicio do golpe [%] TAGEM ante
A magnitude do boost de Partida de Golpe é calculada como se segue:

V_HS = P0305 * Rsadj * (P3357 / 100)

Observagao:

Rsadj = resisténcia do estator ajustada para temperatura

Rsadj = (r0395 / 100) * (P0304 / (sqrt(3) * P0305)) * PO305 * sqrt(3)

indice: Veja P3350

Dependén- Até 200% da corrente nominal do motor (P0305) ou limite do inversor.

cia:

Observagdo: | O boost de partida do golpe ¢ calculado da mesma maneira como o boost continuo (P1310). A medida
que a resisténcia do estator é usada, a tensao calculada somente sera precisa a 0 Hz. Em seguida ela ira
variar da mesma forma como boost continuo.

Configuragéo em P0640 (fator de sobrecarga do motor [%]) limita o boost.

P3358[0...2] | Nimero de ciclos de 1-10 5 C,T - - uie |2
golpe
O numero de vezes que o nivel de boost da partida de golpe (P3357) é aplicado.

indice: Veja P3350

P3359[0...2] | Tempo de ativagdodo |0 - 1000 300 T - - uie |2
golpe [ms]

Tempo para o qual o boost adicional & aplicado para cada repetigao.

indice: Veja P3350

Dependén- O tempo deve ser de pelo menos 3 x tempo de magnetizagao do motor (P0346).

cia:

P3360[0...2] | Tempo de desativagédo |0 - 1000 100 T - - uie |2
do golpe [ms]

Tempo para o qual o boost adicional é removido para cada repetigao.

indice: Veja P3350

Observagdo: | Durante este tempo, o nivel de boost cai para o nivel definido por P1310 (boost continuo).

P3361[0...2] | Frequéncia de liberagao | 0.0 - 550.0 5.0 T - - Flutu- |2
de bloqueio [Hz] ante
Define a frequéncia na qual o inversor funciona na diregéo oposta ao ponto de ajuste durante a sequéncia
inversa de liberagéo de bloqueio.

indice: Veja P3350

P3362[0...2] | Tempo reverso de 0.0-20.0 5.0 T - - Flutu- |2
liberagdo de bloqueio ante
[s]

Define o tempo pelo qual o inversor funciona na direcao oposta do ponto de ajuste durante a sequéncia
reversa.

indice: Veja P3350
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7.2 Lista de pardmetros

Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
P3363[0...2] | Habilitar ramparapida |0-1 0 T - - utie |2
Seleciona se o inversor acelera para, ou comeca diretamente a partir da frequéncia de liberagcéo de
bloqueio (P3361).
0 Desativar rampa rapida para limpeza
1 Ativar rampa rapida para limpeza
indice: Veja P3350
Observagédo: | Se P3363 = 1, a saida vai para a frequéncia inversa - isto introduz um efeito de "arrancada" que ajuda a
eliminar o blogueio.
P3364[0...2] | Namero de ciclo de 1-10 1 T - - uie |2
liberagdo de bloqueio
O numero de vezes que o ciclo de inversao de liberagdo de bloqueio é repetido.
indice: Veja P3350
r3365 CO/BO: Palavra de - - - - - utie |2
status: Supertorque
Mostra o status operacional da fun¢do Super Torque, enquanto ativa.
Bit Nome do sinal Sinal 1 Sinal 0
00 Super Torque Ativo Sim Nao
01 Rampeamento de supertorque Sim Nao
02 boost de supertorque Ligado Sim Nao
03 boost de supertorque Desligado Sim Nao
04 Inverséo de liberagdo de blogueio Ligada Sim Nao
05 Invers&o de liberagao de blogueio Desligada Sim Nao
P3852[0...2] | BI: Habilita prote¢édo 0- 0 urT - CDS u3s2 |2
contra congelamento 4294967295
Define a fonte de comando do comando habilitado da protegédo. Se a entrada binaria é igual a um, entdo a
protegao sera iniciada. Se o inversor € interrompido e o sinal de protegao se torna ativo, medigédo de
protecdo é aplicada como segue:
e Se P3853 = 0, a protegao contra congelamento ¢ ativada aplicando-se determinada frequéncia ao
motor
e Se P3853 =0 e P3854 * 0, a protegédo contra condensagéao é ativada aplicando a determinada
corrente ao motor
Observagédo: | A fungdo de protegdo pode ser anulada sob as seguintes circunstancias:
e Se o inversor estiver operando e o sinal de protegéo se tornar ativo, o sinal é ignorado
e Se o inversor estiver girando o motor devido ao sinal de protegéo ativo e um comando RUN (operar)
for recebido, o sinal RUN substituira o sinal de congelamento
e Enviar um comando OFF enquanto a protecao estiver ativa parard o motor
P3853[0...2] | Frequéncia da protegdo | 0.00 - 5.00 urT - DDS Flutu- |2
contra congelamento 550.00 ante
[HZ]
A frequéncia aplicada ao motor quando a protegdo contra congelamento esta ativa.
Dependén- Ver também P3852.
cia:
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Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
P3854[0...2] | Corrente de protegdo 0-250 100 urT - DDS uie |2
contra condensacao [%]
A corrente CC (como porcentagem da corrente nominal) a qual é aplicada ao motor quando a protegao
contra condensacgao esta ativa.
Dependén- Ver também P3852.
cia:
P3900 Fim do 0-3 0 Cc(1) - - u16 1
Comissionamento
rapido
Executa os célculos necessérios para operacgao otimizada do motor. Apds concluir o calculo, P3900 e o
P0010 (grupos de parametros para comissionamento) sdo automaticamente reiniciados para seus valores
originais, ou seja, 0.
0 Sem Comissionamento rapido
1 Fim do Comissionamento rapido com reinicializagao de fabrica
2 Fim do Comissionamento rapido
3 Fim do Comissionamento rapido apenas para os dados do motor
Dependén- Pode ser alterado somente quando P0010 = 1 (comissionamento rapido).
cia:
Observagado: | P3900 = 1:
Quando ajuste 1 é selecionado, somente os ajustes de paradmetros feitos através do menu
"Comissionamento rapido" sdo mantidos; todas as outras alteragées de parametros, incluindo as
configuragdes de | / O, sao perdidas. Calculos do motor sdo também executados.
P3900 = 2:
Quando configuragéo 2 é selecionada, somente esses parametros que dependem dos paradmetros no
menu de comissionamento "Comissionamento rapido" (P0010 = 1) s&o calculados. As configuragdes /O
sdo também reinicializadas para padrao e os calculos do motor sao executados.
P3900 = 3:
Quando configuragéo 3 é selecionada, somente serdo executados os calculos do motor e controlador.
Saindo do comissionamento rapido com essa configuragéo salva o tempo (por exemplo, se somente
tiverem sido alterados os dados da placa de identificagdo do motor).
Calcula uma variedade de parametros do motor, sobrescrevendo os valores antigos. Estes incluem
P0344 (peso do motor), PO350 (resisténcia do estator), P2000 (frequéncia de referéncia), P2002 (corrente
de referéncia).
Ao transferir P3900, o inversor usa seu processador para realizar os calculos internos.
Comunicagdes - tanto via USS, bem como através do Fieldbus - sao interrompidas durante o tempo que
leva para fazer esses calculos. Isto pode resultar na seguinte mensagem de erro no controle SIMATIC S7
conectado (comunicagdes através de Fieldbus):
e Falha de parametro 30
e Falha doinversor 70
e Falha do inversor 75
r3930[0...4] Versédo de dados do - - - - - u16 3
inversor
Exibe o nimero A5E e as versoes de dados do inversor.
indice: [0] A5E 1° 4 digitos
[1] A5E 2° 4 digitos
Inversor SINAMICS V20
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Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
[2] Versao logistica
[3] Verséao de dados fixos
[4] Versao de dados de calibragéao
P3950 Acesso de parametros | 0 - 255 0 urT - - uie |4
ocultos

Acessa parametros especiais para o desenvolvimento (expert somente) e funcionalidade de fabrica
(parametro de calibragem).

r3954[0...12] | CM info e GUI ID - - |- |- - lute |4
Utilizado para classificar firmware (apenas para fins internos SIEMENS).
indice: [0] Rétulo CM (incremento / ramo)
[1] Rétulo CM (contador)
[2] Rotulo CM
[3...10] GUI ID
[11] GUI ID liberag&o maior
[12] GUI ID liberagdo menor
r3978 BICO contador - |- |- |- |- lus2 |4
Conta o numero de ligagdes BICO alterados.
P3981 Redefinir falha ativa | 0 - 1 B T |- - lute |4
Redefine falhas ativas quando passou de 0 para 1.
0 Nenhuma redefini¢cdo de falha
1 Redefinir falha
Observacgdo: | Veja P0947 (ultimo cdédigo de falha)
Redefinir automaticamente para 0.
P3984 Telegrama do cliente 100 - 10000 | 1000 T - - u16 3
fora do tempo [ms]
Define tempo ap6s o qual uma falha sera gerada (F73) se nenhum telegrama é recebido do cliente.
Dependén- Configuracéo 0 = watchdog desabilitado
cia:
r3986[0...1] | Nimero de pardmetros ‘ - ‘ - | - | - - ‘ uU16 ‘ 4
Numero de parametros no inversor.
indice: [0] Somente Leitura
[1] Leitua e escrita
P7844 Teste de Aceitagao / 0-2 0 T - - u16 3
Confirmagao

Depois de um download automatico da MMC no arranque, este parametro sera automaticamente definido
como 1. Também uma falha F395 sera definida.

Com configuragéo para P7844 = 0 vocé finalizara F395 e confirmara as configuragdes do parametro.
Configurando esse parametro para 2 somente € possivel se um download automatico tiver sido
executado no arranque. Neste caso o download sera desfeito e o parametro habilitado anteriormente sera
habilitado.

0 Teste de Aceitagéo / Confirmacéo ok.
1 Teste de Aceitagdo / Confirmagao pendente
2 Desfazer Clone
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Parametro Funcéo Faixa Padroes Pode ser | Mudanga |Conjunto |Tipo |Aces-
de Fabrica | modifica- | de escala | de dados |de SO
do dados | Nivel
Observagédo: | Se ndo o download automatico de MMC tiver sido realizado durante a inicializagdo a configuragdo 2 nao é
possivel.
Se o arquivo clone contiver os padrdes do usuério e a clonagem na partida for rejeitada com P7844 = 2,
0s parametros sao configurados para os padrdes do usuario no arquivo clone em vez dos valores salvos
anteriormente.
P8458 Controle de Clone 0-2 2 C.T - - lute |3
Esse parametro especifica quando uma clonagem no arranque sera executada. O arquivo clone00.bin
sera usado. Se nenhum MMC for inserido havera um arranque normal.
0 Nenhum Inicializagdo de Clone
1 Iniciar Clone uma vez
2 Iniciar Clone sempre
Observagdo: | Valor padrédo é 2. Apds primeiro clonar, o pardmetro é ajustado para 0. Se um MMC ¢é inserido sem um
arquivo valido, o inversor ira ajustar uma falha F61 / F63 / F64 que somente podera ser removida por um
ciclo de alimentagéo. A falha é sinalizada por um RUN LED piscante (comissionamento). O SF LED nao
esta ativado. P8458 nao sera alterado ao executar uma reinicializagao de fabrica.
P8553 Tipo de menu 0-1 0 ut |- |- lute |1
Seleciona se ter menus com texto ou menus com algum texto sobre o BOP.
0 Menus sem texto
1 Menus com algum texto
Inversor SINAMICS V20
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Falhas e alarmes

Indicagéo

Se existirem multiplas falhas ativas e alarmes, o BOP primeiramente exibe todas as falhas
uma apos a outra. Uma vez que todas as falhas forem exibidas, ele exibira todos os alarmes
em sequéncia.

8.1 Falhas

Imediatamente quando uma falha ocorrer o icone de falha @ fica aceso e a tela de exibicao
sofre transi¢ao para a tela de falhas. A tela de falhas exibe o nimero de falhas precedido
por "F".

Confirmacéao / apagamento de falhas
® Para navegar através da lista atual de falhas, pressione [4] ou [¥].

® Para visualizar o status do inversor na falha, pressione (> 2 s); para retornar a tela de
cédigo de falha, pressione (2s).

® Para apagar/confirmar a falha, pressione [] ou para confirmar externamente se o
inversor assim estiver configurado; para ignorar a falha, pressione (W],

Apds reconhecer ou ignorar a falha, a tela retorna a tela anterior. O icone de falha
permanece ativo até que a falha seja removida/reconhecida.

Indicagéo
Nas seguintes circunstancias, a tela exibe falhas novamente:

e Se a falha nao tiver sido apagada e o botao M e pressionado, a tecla de falhas mostra
novamente.

e Se ndo houver nenhuma tecla pressione durante 60 segundos.

Se uma falha esta ativa e nenhuma tecla tiver sido pressionada por 60 segundos, a luz de
fundo (P0070) pisca.
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Falhas e alarmes
8.1 Falhas

Visualizando o status do inversor na falha

Menu do log de falha

Valor de referéncia de frequéncia (Hz) apos RFG
(r0954)

Corrente exibida LED vermelho

Tensao de saida (V) piscando

Falha ativa (r0958)
Ciles

Cadigo de falha exibido g

Status do
inversor

(r0955)

'

“Ioh

Corrente de saida [A

(r0957) (r0956)
Lista de cddigos de falhas
Falha Causa Solugdo
F1 e Poténcia do motor (P0307) deve Verifique o seguinte:
Sobre-corrente corresponder a poténcia do inversor | e Poténcia do motor (P0307) deve corresponder a
(r02086). poténcia do inversor (r0206).
¢ Curto-circuito do cabo do motor e Os limites de comprimento dos cabos néo deve
e Falhas de terra ser excedidos.
r0949 = 0: Hardware relatado ¢ O cabo do motor e o motor ndo devem ter curto-
r0949 = 1: Software relatado circuito ou falhas de terra.
r0949 = 22: Hardware relatado ¢ Os parametros do motor devem coincidir com o

motor em uso.

e O valor da resisténcia do estator (P0350) deve
estar correto.

¢ O motor ndo deve estar obstruido ou
sobrecarregado.

e Aumentar o tempo de aceleragao (P1120)
e Reduzir o nivel de boost de partida (P1312)
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Falhas e alarmes

8.1 Falhas

Falha Causa Solugao
F2 e Tensdo de alimentagéo da rede Verifique o seguinte:
Sobretensao muito alta e Tensao de alimentagéo (P0210) deve estar dentro

e Motor esta em modo regenerativo
r0949 = 0: Hardware relatado
r0949 = 1 ou 2 Software relatado

dos limites indicados na placa de identificagao.

e Tempo de desaceleragao (P1121) deve coincidir
com a inércia da carga.

e A poténcia de frenagem necessaria deve estar
dentro dos limites especificados.

e O controlador Vcc deve ser habilitado (P1240) e
parametrizado corretamente.

Observagao:

O modo regenerativo pode ser causado por

desaceleragdes rapidas ou se 0 motor & acionado por

uma carga ativa.

Inércia mais alta requer tempos mais longos de

rampa, caso contrario, aplicar resistor de frenagem.

F3 e Falha de abastecimento da rede.

Subtensao

especificados.

e Carga de choque fora dos limites

r0949 = 0: Hardware relatado
r0949 = 1 ou 2 Software relatado

Verifique a tenséo de fornecimento.

F4 e Sobrecarga do inversor Verifique o seguinte:
Superaquecimento do  Ventilagdo inadequada e Carregamento ou o ciclo de carregamento esta
inversor A . muito alto?
e Frequéncia de boost muito alta
« Temperatura ambiente muito alta . Potiangla do .motor (P0307) deve corresponder a
poténcia do inversor (r0206)
e Ventilador inoperante . .
e Frequéncia de pulso deve ser definida como o
valor-padrao
e Temperatura ambiente muito alta?
¢ Ventilador deve girar quando o inversor estiver
funcionando
F5 e Inversor sobrecarregado. Verifique o seguinte:
Inversor 12t « Ciclo de carga muito exigente. e Ciclo de carga deve estar dentro dos limites
e Poténcia do motor (P0307) excede especificados.
capacidade de poténcia do inversor |® Poténcia do motor (P0307) deve corresponder a
(r0206). poténcia do inversor (r0206)
Observagédo: F5 ndo pode ser removido até que a
utilizagao de sobrecarga do inversor (r0036) € menor
do que o alerta (P0294) do inversor 12t .
F6 e Carga no arranque esta muito Verifique o seguinte:
A elevagio da elevada e Carregamento ou o passo de carregamento esta

temperatura do chip
excede os niveis criticos

rapida

e Passo de carga esta muito elevado
e Taxa de aceleragdo esta muito

muito alto?
e Aumente o tempo de aceleragao (P1120).

e Poténcia do motor (P0307) deve corresponder a
poténcia do inversor (r0206).

e Use configuragdo P0290 = 0 ou 2 para a
prevengao de F6.
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Falhas e alarmes

8.1 Falhas
Falha Causa Solugio
F11 Verifique o seguinte:

Sobretemperatura do
motor

e Motor sobrecarregado

Carregamento ou o passo de carregamento esta
muito alto?

Super temperaturas nominais do motor (P0626 -
P0628) devem estar corretas

Nivel de aviso de temperatura do motor (P0604)
deve corresponder

e Essa falha pode ocorrer se motores
pequenos (< 250 W, 4 ou 2 polos)
sdo usados e funcionam a uma
frequéncia abaixo de 15 Hz, embora
a temperatura do motor esta dentro
dos limites.

Verifique o seguinte:

Se essas duas condigbes sdo satisfeitas, entao
ajuste o parametro P0335 = 1.

A corrente do motor nao esta em excesso com
relagédo a corrente nominal do motor que esta
indicada na placa de identificagdo do motor

A temperatura fisica do motor esta dentro dos
limites

F12

Perda do sinal de
temperatura do inversor

Sensor de quebra de fio de temperatura
do inversor (dissipador de calor).

F20
Onda de CC muito alta

O nivel de onda CC calculado excedeu
o limite de seguranga. Isso é
usualmente provocado pela perda de
uma das fases de entrada principal.

Verifique a fiagao de rede elétrica.

F35

Excedido o nimero
maximo de tentativas de
reinicio automatico

Tentativas de reinicio automatico
excede o valor de P1211.

F41

Falha na identificagédo
dos dados do motor

Identificacdo dos dados do motor.
e 10949 = 0: Sem carga aplicada

e 10949 = 1: Nivel do limite da
corrente atingido durante a
identificacao.

e 10949 = 2: Resisténcia do estator
identificada menos de 0,1% ou
superior a 100%.

e 10949 = 30: Controlador de corrente
no limite de voltagem

e 10949 = 40: Inconsisténcia de
conjunto de dados identificados,
pelo menos, uma identificagao
falhou

Valores percentuais baseados na

impedancia Zb = Vmot, nom / sqrt (3) /

Imot, nom

Verifique o seguinte:

r0949 = 0: O motor esta conectado ao inversor?
r0949 = 1- 49: os dados do motor em P0304 -
P0311 estao corretos?

Verifique que tipo de fiagdo do motor € necessaria
(estrela, triangulo).
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Falhas e alarmes

8.1 Falhas

Falha Causa Solugio
F51 Ler ou escrever falha e’nquanto acessar | ¢ Deve ser desligado e ligado novamente para
Falha nos parametros o EEPROM. _Isto tambem po‘_j? ser cancelar esse bug como alguns parametros ndo
da EEPROM causado devido 0 EEPROM ja estar podem ser lidos corretamente.
cheio, muitos paradmetros foram L o L
alterados. ¢ Reinicio de fabrica e nova parametrizagao, se o

Observagéo:

ciclo de alimentagéo nao remove a falha.

Alterar alguns parédmetros retornando aos valores
padrdo se o EEPROM estiver cheio, e em seguida
alimentar o ciclo.

Trocar o inversor.

r0949 = 1: EEPROM cheio

r0949 = 1000 + No do bloco: leitura de dados
falha de bloco

r0949 = 2000 + No do bloco: leitura de dados
timeout de bloco

r0949 = 3000 + No do bloco: leitura de dados
falha CRC de bloco

r0949 = 4000 + No do bloco: leitura de dados
falha de bloco

r0949 = 5000 + No do bloco: leitura de dados
timeout de bloco

r0949 = 6000 + No do bloco: leitura de dados
verificar falha

r0949 = 7000 + No do bloco: leitura de dados
bloco com tempo errado

r0949 = 8000 + No do bloco: registro de dados
bloco com tempo errado

r0949 = 9000 + No do bloco: reinicializagdo de
fabrica nao foi executada devido reiniciar da falha
de alimentacéao

Inversor SINAMICS V20
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Falhas e alarmes

8.1 Falhas

Falha Causa Solugio

F52 Falha de leitura de informagdes do Observagao:

Falha no software do | inversor ou dados invalidos. e 10949 = 1: Leitura falhou da identidade do
inversor inversor

e 10949 = 2: Incorreta a identidade do inversor
e 10949 = 3: Leitura falhou da versao do inversor
e 10949 = 4: Incorreta a versao do inversor

e r0949 = 5: Inicio de dados do inversor parte 1
incorreto

e 10949 = 6: Numero de sensor de temperatura do
inversor incorreto

e 10949 = 7: Numero de aplica¢des do inversor
incorreto

e 10949 = 8: Inicio de dados do inversor parte 3
incorreto

e 10949 = 9: Leitura de fita de dados do inversor
incorreta

e 10949 = 10: Falha CRC do inversor

e r0949 = 11: Inversor esta em branco

e 10949 = 15: Falha CRC do bloco do inversor 0
e r0949 = 16: Falha CRC do bloco do inversor 1
e 10949 = 17: Falha CRC do bloco do inversor 2
e 10949 = 20: Inversor invalido

e r0949 = 30: Tamanho incorreto do diretorio

e 10949 = 31: ID do diretorio incorreto

e 0949 = 32: Bloco invalido

e 10949 = 33: Incorreto o tamanho do arquivo

o 10949 = 34: Incorreto o tamanho da segao de
dados

Inversor SINAMICS V20
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Falhas e alarmes

8.1 Falhas

Falha Causa

Solugio

F52 (continua)

r0949 = 35: Incorreto o tamanho da sec¢ao do
bloco

r0949 = 36: Excedido tamanho RAM
r0949 = 37: Incorreto o tamanho do parédmetro

r0949 = 38: Incorreta a cabega de dados do
aparelho

r0949 = 39: Ponteiro do arquivo invalido

r0949 = 40: Incorreta a versao do bloco de
escalonamento

r0949 = 41: Incorreta a versao do bloco de
calibracao

r0949 = 50: Formato incorreto do nimero de série
r0949 = 51: Partida do formato incorreto do
numero de série

r0949 = 52: Término do formato incorreto do
numero de série

r0949 = 53: Més do formato incorreto do nimero
de série

r0949 = 54: Dia do formato incorreto do nimero
de série

r0949 = 1000 + ender: Falhou a leitura de dados
do inversor

r0949 = 2000 + ender: Falhou o registro de dados
do inversor

r0949 = 3000 + ender: Tempo incorreto da leitura
de dados do inversor

r0949 = 4000 + ender: Tempo incorreto de
registro de dados do inversor

r0949 = 5000 + ender: Invalida a leitura de dados
do inversor

r0949 = 6000 + ender: Invalido o registro de
dados do inversor

Inversor de ciclo de energia

Entre em contato com o departamento de servigo
ou troque o inversor

Inversor SINAMICS V20
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Falhas e alarmes

8.1 Falhas
Falha Causa Solugio
F60 Falha de comunicagéo interna. Verifique o inversor.
Asic timeout Falhas aparecem esporadicamente:
Observagao:
e 10949 = 0: Falhou o link do Hardware relatado
e 10949 = 1: Falhou o link do Software relatado
e r0949 = 6: Feedback nao esta desabilitado para
ler dados do inversor
e 10949 = 7: Durante o download do inversor, a
mensagem para desativar o feedback nao foi
transmitida
e Falha de comunicagao devido a problemas de
EMC
¢ Confira - e, se necessario - melhore a EMC
e Use filtro EMC
Fé1 Falha de clonagem de parametro. e 10949 = 0: Utilize um cartdo MMC / SD com

Falha na clonagem do
parametro do cartdo SD
/ MMC

e 10949 = 0: cartdo MMC / SD néao
conectado ou tipo de cartdo
incorreto ou cartdo n&o iniciou
clonagem automatica

e 10949 = 1: Dados do inversor nao
podem ser registrados para o
cartao.

e 10949 = 2: Nao disponivel o arquivo
de clonagem do parametro

e 10949 = 3: O cartdo MMC / SD néo
pode ler o arquivo

e 10949 = 4: Falha de leitura de dados
do arquivo de clonagem (por
exemplo, falha de leitura, dados ou
verificagdo incorretos)

formato FAT16 ou FAT32, ou encaixe um cartao
MMC / SD no inversor.

e 10949 = 1: Inspecione o cartdo MMC / SD (por
exemplo, a memoaria do cartdo esta cheia?) -
formate o cartdo novamente para FAT16 ou
FAT32.

e 10949 = 2: Coloque o arquivo corretamente
nomeado no diretdrio correto
/USER/SINAMICS/DATA.

o 10949 = 3: Certifique-se de que o arquivo &
acessivel - recriar arquivo, se possivel.

o 0949 = 4: Arquivo foi alterado - recriar arquivo.

F62

Conteudo da clonagem
de parametro invalido

O arquivo ja existe mas o conteudo ndo
é valido, controlar corrupgao de
palavra.

Recopie e certifique-se de que a operacao seja
concluida.

F63

Conteudo da clonagem
de parametro
incompativel

O arquivo ja existe, mas n&o era o tipo
de inversor correto.

Certifique-se de que o clone é compativel com o tipo
de inversor.
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Falhas e alarmes

8.1 Falhas

Falha

Causa

Solugio

F64

O inversor tenta fazer
uma clonagem
automatica durante a
partida

Nenhum arquivo Clone00.bin no
diretdrio correto
/USER/SINAMICS/DATA.

Se um clone automatico for necessario:

e Insira o cartdto MMC / SD com o arquivo correto e

alimente o ciclo.
Se nenhum clone automatico for necessario:

e Remova o cartao se nao for necessario e alimente

o ciclo.
e Reinicie P8458 = 0 e alimente o ciclo.
Observacgéo:

A falha somente pode ser removida por uma
alimentagao do ciclo.

F71

Falha no ponto de ajuste
do USS

Valores nenhum de ponto de ajuste de
USS durante o tempo de telegrama
desligado

Verifique USS principal

F72 Valores nenhum de ponto de ajuste de | Verifique USS/ MODBUS principal
Falha no ponto de ajuste | YSS / MODBUS durante o tempo de

USS / MODBUS telegrama desligado

F80

Perda do sinal na
entrada analdgica

e Fio quebrado

e Sinal fora de limites

F85
Falha externa

Falha externa acionada através da
entrada de comando via palavra de
controle 2, 13 bits.

e Verifique P2106.

e Desabilitar a palavra de controle 2 bit 13 como
fonte de comando.

e Desativar entrada do terminal por
desencadeamento de falha.

F100 Erros de software Contacte o departamento de servigo ou troque o
Reinicializag&o do Inversor.

Watchdog

F101 Erro de software ou falha no Contacte o departamento de servigo ou troque o

Estouro de pilha ("Stack
overflow")

processador.

inversor.

F221

Feedback do PID abaixo
do valor minimo

Feedback do PID abaixo do valor
minimo P2268.

e Alterar o valor de P2268.

e Ajuste o ganho de feedback.

F222

Valor de feedback do
PID acima do maximo

Valor de feedback do PID acima do
maximo P2267.

e Alterar o valor de P2267.
e Ajuste o ganho de feedback.
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Falhas e alarmes

8.1 Falhas
Falha Causa Solugio
F350 Durante inicializagao do inversor Falhas internas n&o podem ser corrigidos.

Falha no vetor de
configuragao do inversor

verifica se o vetor de configuragao (SZL

vector) foi programado corretamente e

se o hardware corresponde ao vetor

programado. Sendo o inversor ira inter-
romper.

e 10949 = 1: Falha interna - nenhum
vetor de configuragéao de hardware
disponivel.

e 10949 = 2: Falha interna - nenhum
vetor de configuracéo de software
disponivel.

e 10949 = 11: Falha interna - cédigo
do inversor ndo suportado.

o 10949 = 12: falha interna - vetor do
software nao é possivel.

e 10949 = 13: Médulo de poténcia
montado de forma incorreta.

e 10949 > 1000: Falha interna - placa
1/0 instalada de forma incorreta.

r0949 = 13 - Certifique-se de que o mddulo de
alimentag&o correto seja montado.

Observagao:

Falha requer que a alimentacao do ciclo seja
confirmada.

F395

Teste de aceitagao /
confirmacgao pendente

Essa falha ocorre apds um clone de
inicializagao. Isso também pode ser
provocado por uma falha de leitura do
EEPROM, consulte F51 para maiores
detalhes.

Um clone de inicializagao pode ter
mudado e pode ndo corresponder a
aplicacao.

Este conjunto de parametros deve ser
verificado antes que inversor possa dar
partida no motor.

e 10949 = 3/4: Troca de dados do
inversor

e 10949 = 5: Foi realizado um clone
de inicializagédo através de um
cartdo MMC / SD

e 0949 = 10: Inicializag&o prévia foi
abortada

O conjunto de par&metros atual precisa ser verificado
e confirmado para remover a falha.

F410

Falha na protecao
contra cavitagédo

Existem condi¢des para danos devido a
cavitagao. Dano de cavitagéao € o dano
provocado na bomba, nos sistemas de
bombeamento quando o fluido n&o tem
vazao suficiente. Isso pode levar ao
aumento do aquecimento e
subsequente dano na bomba.

Se ndo ocorrer cavitagao, reduzir o limite de
cavitagao P2361, ou aumentar o retardo da protecao
contra a cavitagdo. Assegure que o feedback do
sensor esteja funcionando.
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Falhas e alarmes

8.2 Alarmes

Falha Causa Solugio
F452 Condicdes de carga no motor indicam | Verifique o seguinte:
Interrupgao do falha de correia ou falha mecanica. » Nenhuma quebra, apreens&o ou obstrugéo do

monitoramento de carga |« 10949 = 0: interrupgéo de baixo trem inversor.

torque / velocidade o Aplique lubrificagdo se necessario.

e 10949 = 1: interrup¢ao de alto torque | Se estiver usando um sensor de velocidade externo,
/ velocidade verifique os seguintes parametros para a fungéo
correta:

- P2192 (tempo de atraso permitido para desvio)
- P2182 (frequéncia-limite f1)
- P2183 (frequéncia-limite f2)
- P2184 (frequéncia-limite f3)

Se estiver utilizando uma variagao especifica de
torque / velocidade, verificar os seguintes
parémetros:

- P2182 (frequéncia limite 1)

- P2183 (frequéncia limite 2)

- P2184 (frequéncia limite 3)

- P2185 (limite de torque superior 1)
- P2186 (limite de torque inferior 1)

(
(
(
(
- P2187 (limite de torque superior 2)
- P2188 (limite de torque inferior 2)
- P2189 (limite de torque superior 3)
- P2190 (limite de torque inferior 3)
(

- P2192 (tempo de atraso permitido para desvio)

8.2 Alarmes

Se um alarme for ativado, o icone de alarme A é exibido imediatamente e o display entao
exibe o cédigo do alarme precedido por "A".

Indicagéo

Observe que os alarmes nao podem ser reconhecidos. Eles sao automaticamente
removidos quando o alerta é reparado.
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Falhas e alarmes

8.2 Alarmes

Lista de codigos do alarme

Limite de sobretensao

alerta pode ocorrer durante a
desaceleragéo, se o controlador Vcc estiver
desabilitado (P1240 = Q).

Alarme Causa Solugio
A501 ¢ A poténcia do motor no corresponde & | Veja F1.
Limite atual poténcia do inversor
e Cabos do motor sdo muito longos
e Falhas de terra
« Motores pequenos (120 W) sob FCC e | Utilize operacgéo V/f para motores muito pequenos
carga leve podem provocar uma
corrente alta
A502 Foi atingido o limite de sobretensdo. Esse | Se este aviso ndo for exibido permanentemente,

verifique a tenséo de entrada do inversor.

A503
Limite de subtenséao

o Falha de abastecimento da rede.

e Alimentagéo da rede e
consequentemente a tenséo do link CC
(r0026) abaixo do limite especificado.

Verifique a tenséo de alimentagao da rede.

A504

Superaquecimento do
inversor

Nivel de alerta de temperatura do
dissipador de calor do inversor, o nivel de
alerta da temperatura da jungéo chip, ou a
mudanca de temperatura permitida na
juncao chip é ultrapassado, resultando em
reducéo da frequéncia de pulso e / ou
redugado de frequéncia de saida
(dependendo da parametrizagdo em
P0290).

Observagao:
r0037[0]: Temperatura do dissipador de calor

r0037[1]: Temperatura da jungao chip (inclui
dissipador de calor)

Verifique o seguinte:
e A temperatura ambiente deve estar dentro dos
limites especificados

e Condigdes de carga e os passos de carga deve
ser adequada

e Ventilador deve girar quando o inversor estiver
funcionando

alarme de aumento de
temperatura na jungao
do IGBT

dissipador de calor e temperatura da
juncao IGBT excede os limites de alerta.

A505 Nivel de alerta excedido, a corrente sera Verifique que ciclo de carga esteja dentro dos
Inversor 12t reduzida se parametrizada (P0610 = 1). limites especificados.
A506 Alerta de sobrecarga. A diferencga entre Verifique que passos de carga e carga de choque

estejam dentro dos limites especificados.

A507

Perda do sinal de
temperatura do
inversor

Perda de sinal de temperatura do
dissipador de calor do inversor. Possivel
queda do sensor.

Contacte o departamento de servigo ou troque o
inversor.
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8.2 Alarmes

Alarme

Causa

Solugio

A511

Superaquecimento do
motor I

e Motor sobrecarregado.

e O carregamento ou o ciclo de
carregamento esta muito alto.

Independentemente do tipo de determinagéo da
temperatura verificar:

e P0604 limite de aviso de temperatura do motor
e P0625 temperatura ambiente do motor

e Inspecione se os dados da placa de
identificacdo estéo corretos. Em caso negativo
executar o comissionamento rapido. Dados
precisos do circuito equivalente podem ser
executados ao realizar a identificagdo do motor
(P1900 = 2).

¢ Inspecione se o0 peso do motor (P0344) é
razoavel. Altere se necessario.

e Com P0626, P0627 e P0628 a
sobretemperatura-padrao pode ser alterada, se
0 motor ndo € um motor-padrao SIEMENS.

A535

Sobrecarga no resistor
do freio

A energia de frenagem é muito grande.

O resistor de frenagem nao é adequado
para a aplicagéo.

Reduza a energia de frenagem.

Use um resistor de frenagem com uma
classificacdo mais elevada.

A541

Identificagao dos
dados do motor
ativada

Motor de dados de identificagao (P1900)
selecionado ou em execugao.

A600

alarme de velocidade
excessiva no RTOS

Porgéo de tempo interna invalida

Contacte o departamento de servigos.

A910

Controlador Vcc_max
desativado

Ocorre

e se atenséo de alimentagdo (P0210) é
permanentemente alta.

e se 0 motor € acionado por uma carga
ativa, fazendo do motor para entrar em
modo regenerativo.

e em inércias de altas muito, quando
desacelera.

Se aviso A910 ocorre enquanto o inversor
esta no modo de espera (pulsos de saida
desativado) e um comando ON é
posteriormente dado, o controlador
Vcc_max (A911) ndo sera ativado, a menos
que aviso A910 seja retificado.

Verifique o seguinte:

e Tensao de entrada deve estar dentro da
variagao.

e Carga deve ser correspondida.
e Em certos casos, aplicar resistor de frenagem.

A911

Controlador Vcc_max
ativado

O controlador de nivel Vcc_max trabalha
para manter a tensao do link CC (r0026)
abaixo do nivel especificado em r1242.

Verifique o seguinte:

e Tensao de alimentagéo deve estar dentro dos
limites indicados na placa de identificagao.

e Tempo de desaceleragao (P1121) deve
coincidir com a inércia da carga.

Observacgéo:

Inércia mais alta requer tempos mais longos de
rampa, caso contrario, aplicar resistor de frenagem.
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8.2 Alarmes
Alarme Causa Solugio
A912 O controlador Vcc_min sera ativado se a

Controlador Vcc_min
ativado

tensdo do link CC (r0026) cai abaixo do
nivel especificado na r1246.

A energia cinética do motor é entao usada
para amortecer a tensdo do link CC, isto
provoca desaceleragdo do inversor! Falhas
principais curtas ndo necessariamente
levardo para um disparo de subtenséao.

Note que este aviso também pode ocorrer
em aceleragdes rapidas.

A921

Parametros da saida
analdgica nao

Parametros da saida analdgica (P0777 e
P0779) ndo devem ser ajustados para
valores idénticos, pois isto produziria

Verifique o seguinte:

e As definigdes de pardmetros de saida séo
idénticas

Nenhuma carga é
aplicada ao inversor

Como resultado, algumas fun¢des podem
nao funcionar como em condi¢des normais
de carga.

configurados resultados ilogicos.
corretamente e As definigdes de parametros de entrada séo
idénticas
e As definigdes de pardmetros de saida ndo
correspondem ao tipo de saida analégica
Definir P0777 e PO779 para valores diferentes.
A922 Nenhuma carga é aplicada ao inversor. Verifique que o motor esteja conectado ao inversor.

alarme de Protecao
contra cavitagao

A923 Tanto JOG direito e JOG esquerdo (P1055 | Nao pressione JOG a direita e a esquerda
S3o requisitados os / P1056) foram requeridos. Isto congelaa | simultaneamente.

JOG esquerdo e saida de frequéncia RFG para seu valor de

direito corrente.

A930 Existem condigbes para dano de cavitagéo. | Veja F410.

A936

Auto ajuste do PID
ativada

Ajuste automatico do PID (P2350)
solicitado ou sendo executado

A aviso desaparece quando o ajuste automatico do
PID termina.

A952

Adverténcia do
monitoramento de
carga

Condig¢des de carga no motor indicam falha
de correia ou falha mecéanica.

Veja F452.
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Especificagbes técnicas

Especificagbes elétricas

Caracteristicas da linha de alimentagdo

Inversores 400 Vca trifasicos Inversores 230 Vca monofasicos
Faixa de tensao 380 Vca a 480 Vca (tolerancia: -15% até 200 Vca a 240 Vca (tolerancia: -10% até
+10%) +10%)
47 Hz até 63 Hz 47 Hz até 63 Hz
Descarga de corrente em altas tensdes de Descarga de corrente em altas tensdes de
entrada: entrada:
Corrente de saida [%)] Corrente de saida [%]
120 120
100" ~—_ 00T T T T 1 ~—_
O I —[=F F o =- F T 80 :
60 : ! 60 |
407, I 40 |
20; : 20 i
0 0 |
323 360 400 420 460 500 528 180 200 220230 250 264
—_— —_—
Tenséo (V) Tenséo (V)
Observagao: Para redugdo da corrente a 480 V
no padréo de frequéncia de comutagéo de
4kHz e a temperatura do ar ambiente de 40° C,
consulte a tabela na Segao 'Componentes do
sistema de inversor|(Paginal21)".
Categoria da so- EN 60664-1 categoria Ill EN 60664-1 categoria lll
bretensao
Configuragéo de TN, TT, ITY, linha aterrada TT TN, TT
alimentagao
permissivel
Ambiente de alimen- Segundo ambiente (rede de energia privada) Segundo ambiente (rede de energia privada)
tacao

1) Observe que para os inversores FSA a FSD trifasicos de 400 Vca, apenas as variantes nao filtradas podem ser
operadas no sistema de poténcia IT; para operar uma variante FSE (filtrada/nao filtrada) na fonte de alimentagao IT,
certifique-se de retirar o parafuso para o filtro EMC.
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Especificagcoes técnicas

Capacidade de sobrecarga

Poténcia nominal (kW)

Corrente de
saida média

Sobrecarga da corrente

Ciclo maximo de sobrecarga

0,12a 15
18,5 (HO)/22 (HO)
22 (LO)/30 (LO)

Taxa de 100%

Taxa de 150% por 60 segundos

Taxa de 150% por 60 segundos seguidos
por taxa de 94,5% por 240 segundos

Taxa de 110% por 60 segundos

Taxa de 110% por 60 segundos seguidos
por taxa de 98% por 240 segundos

Requisitos do EMC

Indicagéo

Instale todos os inversores de acordo com as orientacdes do fabricante e em concordancia
com as boas praticas da ECM.

Use cabo blindado de cobre. Para comprimentos maximos do cabo do motor, consulte a

Secao "Descricao do terminal (Pagina 40)".

Nao exced

\n
)
J

a a frequéncia de comutagao padrao.

Inversores 400 Vca trifasicos

Inversores 230 Vca monofasicos

ESD

Imunidade irradiada
Ruptura

Sobretensao
Imunidade conduzida

Imunidade de distorgéo da
tenséo

EN 61800-3 categoria C3

EN 61800-3 categoria C3

Emissdes conduzidas

Emissoes irradiadas

Inversores CA filtrados 400 V trifasicos
EN 61800-3 categoria C3

Inversores CA filtrados 230 V monofasicos:
EN 61800-3 categoria C2

Perdas maximas de poténcia

Inversores 400 Vca trifasicos

Tamanho da carcaga | FSA FSB FS |FSD FSE FSE
C
Poténcia nominal (kW) | 0.37{0.55[0.75{1.1 (15 (22 |3.0 |40 |55 (7.5 |11 15 [18.5 22
(H | (LO) |(H [(LO)
0) 0)
Perda maxima de 25 |28 |33 |43 |54 |68 |82 |100 [145 |180 |276 |338 |38 |475 |45 |626
poténcia (w) " 7 7
Inversores 230 Vca monofasicos
Tamanho da carcaga | FSA FSB FSC
Poténcia nominal (kW) {0.12]0.25[0.37 {0.55(0.75(1.1 |15 |22 |3.0
Perda maxima de 14 (22 |29 |39 |48 (72 |95 (138 |177
poténcia (w) "

1)
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Especificagcdes técnicas

Indicagéo

Perdas de poténcia sdo dadas para tensao de alimentagdao nominal, frequéncia de
comutacao padrao, e corrente nominal de saida. Alterando esses fatores pode resultar em

perdas aumentadas de poténcia.

Correntes harmonicas

Inversores 230 Vca Tipica corrente harmdnica (% da corrente de entrada nominal a Uk 1%

monofésicos 3° 5° 7° 9° 11° | 13° | 17° | 19° | 23° | 25° |29°
Tamanho da carcaga A 42 40 37 33 29 24 15 11 4 2 1
Tamanho da carcaga B 49 44 37 29 21 13 2 1 2 2 0
Tamanho da carcaga C 54 44 31 17 6 2 7 6 2 0 0

Indicagéo

Unidades instaladas dentro da categoria C2 (doméstica) ambiente requer a aceitagdo da
autoridade de suprimento para conexao a rede de alimentagao publica de baixa tensdo. Por
favor contate seu fornecedor da rede de alimentagao local.

Descarga de corrente de saida em diferentes frequéncias PWM e temperaturas do ar circundante

Inversores 400 Vca trifasicos
Tamanho | Poténcia Corrente nominal [A] na frequéncia do PWM
da carca- | nominal Faixa de frequéncia PWM: 2 kHz até 16 kHz (padr3o: 4 kHz)
ca [kW]
2 kHz 4 kHz 6 kHz 8 kHz

40°C |50°C |60°C [{40°C |50°C [60°C |40°C |50°C |60°C |40°C |50°C |60°C
A 0.37 1.3 1.0 0.7 1.3 1.0 0.7 1.1 0.8 0.5 0.9 0.7 0.5
A 0.55 1.7 1.3 0.9 1.7 1.3 0.9 1.4 1.0 0.7 1.2 0.9 0.6
A 0.75 2.2 1.8 1.1 22 1.8 1.1 1.9 1.3 0.9 15 1.1 0.8
A 1.1 3.1 2.6 1.6 3.1 2.6 1.6 2.6 1.9 1.3 2.2 1.6 1.1
A 1.5 41 3.4 2.1 4.1 3.4 2.1 3.5 2.5 1.7 2.9 2.1 14
A 2.2 5.6 4.6 2.8 5.6 4.6 2.8 4.8 3.4 24 3.9 2.8 2.0
B 3.0 7.3 6.3 3.7 7.3 6.3 3.7 6.2 4.4 3.1 5.1 3.7 2.6
B 4.0 8.8 8.2 4.4 8.8 8.2 4.4 7.5 5.3 3.7 6.2 4.4 3.1
C 5.5 125 [10.8 |[6.3 125 |108 |6.3 106 |75 5.3 8.8 6.3 4.4
D 7.5 16.5 [145 |8.3 165 |145 |83 140 |99 6.9 116 |83 5.8
D 11 250 (21.0 (125 |25.0 |210 ([125 |213 |150 [10.5 (175 |125 |88
D 15 31.0 [28.0 |155 |310 |28.0 (155 |264 |186 [13.0 |21.7 |155 |109
E 18,5 (HO) 38.0 [34.5 19.0 [38.0 |34.5 19.0 323 |22.8 16.0 |[26.6 19.0 13.3
E 22 (LO) 450 [40.5 |22.5 |45.0 (405 |225 38.3 |27.0 189 (315 |22.5 15.8
E 22 (HO) 450 [40.5 (225 |45.0 (405 |225 38.3 |27.0 189 (315 |22.5 15.8
E 30 (LO) 60.0 [53.0 |30.0 |60.0 |53.0 [30.0 |51.0 [36.0 [25.2 (42.0 |30.0 |21.0
Inversor SINAMICS V20
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Especificagcoes técnicas

Inversores 400 Vca trifasicos
Tamanho | Poténcia Corrente nominal [A] na frequéncia do PWM
da carca- | nominal Faixa de frequéncia PWM: 2 kHz até 16 kHz (padrdo: 4 kHz)
ca [kW]
10 kHz 12 kHz 14 kHz 16 kHz

40°C |50°C |60°C [40°C |50°C |60°C |40°C |50°C [60°C |40°C |50°C |60 °C
A 0.37 0.8 0.5 0.4 0.7 0.5 0.3 0.6 0.4 0.3 0.5 0.4 0.3
A 0.55 1.0 0.7 0.5 0.9 0.6 0.4 0.8 0.5 0.4 0.7 0.5 0.3
A 0.75 1.3 0.9 0.7 1.1 0.8 0.6 1.0 0.7 0.5 0.9 0.6 0.4
A 1.1 1.9 1.3 0.9 1.6 1.1 0.8 1.4 1.0 0.7 1.2 0.9 0.6
A 1.5 2.5 1.7 1.2 2.1 1.4 1.0 1.8 1.3 0.9 1.6 1.1 0.8
A 2.2 34 24 1.7 2.8 2.0 1.4 2.5 1.7 1.2 2.2 1.6 1.1
B 3.0 4.4 3.1 2.2 3.7 2.6 1.8 3.3 2.3 1.6 2.9 2.0 1.5
B 4.0 5.3 3.7 2.6 4.4 3.1 2.2 4.0 2.7 1.9 3.5 2.5 1.8
C 5.5 7.5 5.3 3.8 6.3 4.4 3.1 5.6 3.9 2.8 5.0 3.5 2.5
D 7.5 9.9 6.9 5.0 8.3 5.8 4.1 7.4 51 3.6 6.6 4.6 3.3
D 11 15.0 |[105 |75 125 |8.8 6.3 113 |7.8 5.5 10.0 |7.0 5.0
D 15 186 [13.0 |9.3 155 (109 |7.8 14.0 |9.6 6.8 124 |87 6.2
E 18,5 (HO) 22.8 16.0 114 19.0 13.3 |95 171 118 |84 15.2 106 |7.6
E 22 (LO) 27.0 18.9 13.5 |225 15.8 113 |20.3 |14.0 |99 18.0 126 [9.0
E 22 (HO) 270 [189 |13.5 |225 (158 |11.3 |20.3 |14.0 (9.9 18.0 [12.6 |9.0
E 30 (LO) 36.0 |[25.2 18.0 |30.0 |21.0 15.0 |27.0 |18.6 13.2 240 16.8 [12.0

Inversor SINAMICS V20
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Especificagcdes técnicas

Inversores 230 Vca monofésicos
Tamanho | Poténcia Corrente nominal [A] na frequéncia do PWM
da carca- | nominal Faixa de frequéncia PWM: 2 kHz até 16 kHz (padréo: 8 kHz)
ca (kW]
2 kHz 4 kHz 6 kHz 8 kHz

40°C |50°C [60°C |40°C [50°C |60°C |40°C |50°C |[60°C |40°C [50°C |60 °C
A 0.12 0.9 0.6 0.5 0.9 0.6 0.5 0.9 0.6 0.5 0.9 0.6 0.5
A 0.25 1.7 1.2 0.9 1.7 1.2 0.9 1.7 1.2 0.9 1.7 1.2 0.9
A 0.37 2.3 1.6 1.2 2.3 1.6 1.2 2.3 1.6 1.2 23 1.6 1.2
A 0.55 3.2 2.2 1.6 3.2 2.2 1.6 3.2 2.2 1.6 3.2 2.2 1.6
A 0.75 3.9 2.7 2.0 3.9 2.7 2.0 3.9 2.7 2.0 3.9 2.7 2.0
A 0.75* 4.2 2.9 2.1 4.2 2.9 2.1 4.2 2.9 2.1 4.2 2.9 2.1
B 1.1 6.0 4.2 3.0 6.0 4.2 3.0 6.0 4.2 3.0 6.0 4.2 3.0
B 1.5 7.9 5.5 4.0 7.9 5.5 4.0 7.9 55 4.0 7.9 5.5 4.0
C 22 11 7.7 5.5 11 7.7 55 11 7.7 55 11 7.7 5.5
C 3.0 13.6 |9.5 6.8 13.6 |95 6.8 136 |95 6.8 136 |95 6.8

10 kHz 12 kHz 14 kHz 16 kHz

40°C |50°C [60°C |40°C [50°C |60°C |40°C |50°C [60°C |40°C [50°C |60 °C
A 0.12 0.8 0.6 0.4 0.8 0.5 0.4 0.7 0.5 0.3 0.6 0.5 0.3
A 0.25 1.6 1.1 0.8 1.4 1.0 0.7 1.3 0.9 0.6 1.2 0.9 0.6
A 0.37 21 1.5 1.1 2.0 1.4 1.0 1.7 1.2 0.9 1.6 1.2 0.8
A 0.55 29 2.0 15 2.7 1.9 1.3 24 1.7 1.2 2.2 1.6 1.1
A 0.75 3.6 25 1.8 3.3 2.3 1.6 2.9 2.0 1.4 2.7 2.0 1.4
A 0.75* 3.9 2.7 1.9 3.6 25 1.8 3.2 2.2 1.6 2.9 2.1 1.5
B 1.1 5.5 3.8 2.8 5.1 3.6 25 4.5 3.1 2.2 4.2 3.0 2.1
B 1.5 7.3 5.1 3.6 6.7 4.7 3.3 59 4.1 29 5.5 4.0 2.8
C 2.2 101 |7.0 5.1 9.4 6.6 4.6 8.3 5.7 4.1 7.7 55 3.9
Cc 3.0 125 |8.7 6.3 116 [8.2 5.7 10.2 |71 5.0 9.5 6.8 4.8

* Inversor de 230 V tamanho de carcaga A com ventilador

Controle do motor

Método de Linear V/F, quadratico V/F, multiponto V/F, V/IF com FCC
controle

Faixa da Faixa padréo: 0 Hz até 550 Hz

frequéncia de Resolugdo: 0,01 Hz

saida

Ciclo maximo de | Poténcia nominal 0,12 kW a | Taxa de 150% por 60 segundos seguidos por taxa de 94,5% por 240
sobrecarga 15 kW segundos

Poténcia nominal 18,5 kW
(HO)/22 kW (HO)

Poténcia nominal 22 kW Taxa de 110% por 60 segundos seguidos por taxa de 98% por 240
(LO)/30 kW (LO) segundos
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Especificagbes mecanicas

Tamanho da carcaga A Tamanhoda |Tamanhoda |Tamanho da Tamanho da
Com ventilador | sem ventilador | ¢@rcaca B carcaga C carcagaD " carcacga E
Dimensdes 90 90 140 184 240 245
externas 166 150 160 182 206.5 264.5
(mm) 145.5 145.5 (114.52) | 164.5 169 172.5 209
Métodos de e Montagem do painel da cabine (tamanho da carcaca A até E)
montagem ¢ Montagem embutida (tamanho da carcaca B até E)
1) disponivel somente para inversores CA de 400 V trifasicos.
2)  Profundidade do inversor de placa plana (400 V, variante de 0,75 kW somente).
Tamanho da carcaca Peso liquido (kg) Peso bruto (kg)
sem filtro de linha ‘ com filtro de linha sem filtro de linha | com filtro de linha

Inversores 400 Vca trifasicos
A Com ventila- [1.0 1.1 1.4 14

dor

sem ventila- | 0.9 1.0 (0.9 1) 1.3 1.4 (1.31)

dor
B 1.6 1.8 21 2.3
C 2.4 2.6 3.1 3.3
D 7,5 kW 3.7 4.0 4.3 4.6

11 kW 3.7 41 4.5 4.8

15 kW 3.9 4.3 4.6 4.9
E 18,5 kW 6.2 6.8 6.9 7.5

22 kW 6.4 7.0 71 7.7
Inversores 230 Vca monofasicos
A Com ventila- | 1.1 1.2 1.4 1.5

dor

sem ventila- 1.0 1.1 1.3 1.4

dor
B 1.6 1.8 20 21
C 25 2.8 3.0 3.2

1) Peso do inversor de placa plana (400 V, variante de 0,75 kW somente).

Inversor SINAMICS V20
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Especificagcdes técnicas

Condi¢des ambientais

Temperatura do ar
circundante

-10 °C até 40 °C: sem redugéo de capacidade

40 °C até 60 °C: com redugéao de capacidade (de acordo com UL/cUL: 40 °C até 50 °C, com

redugao de capacidade)

Temperatura de ar-
mazenagem

-40°Caté+70°C

Classe de protegao

IP 20

Nivel maximo de
umidade

95% (sem condensacgao)

Choques e vibragdes

Armazenagem a longo prazo na embalagem de transporte, de acordo com a EN 60721-3-1

Classe 1M2

Transporte em embalagem de transporte de acordo com a EN 60721-3-2 Classe 2M3

Vibragbes durante a operagao, de acordo com a EN 60721-3-3 Classe 3M2

Altitude operacional

Até 4000 m acima do nivel do mar

1000 m até 4000 m: redugéo de capacidade da corrente de saida
2000 m até 4000 m: reducdo de capacidade da tensdo de entrada

Corrente de saida permitida [%]

T 100
90 S ——
80
70
60
0 1000 2000 3000 4000
_ >

Altitude de instalagéo acima do nivel do mar [m]

Tensao de entrada permitida [%]

T

100
90 NS
80 \\
77 F-----F--—--—-fF--—-—--1----°
70
60
0 1000 2000 3000 4000
—_—

Altitude de instalagéo acima do nivel do mar [m]

Classes ambientais

Grau de poluigao: 2

Particulas sdlidas: classe 3S2

Gases quimicos: classe 3C2 (SOz, H2S)
Classe de clima: 3K3

Folga minima na
montagem

Topo: 100 mm

Base: 100 mm (85 mm para tamanho da carcaga A, arrefecidas por ventilador)

Lateral: 0 mm

Inversor SINAMICS V20
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Especificagcoes técnicas

Normas

Diretiva Europeia de Baixa Tensao

A faixa do produto SINAMICS V20 cumpre com os requisitos da Diretiva de Baixa Tensao
2006/95/EC, alterada pela Diretiva 98/68/EEC. As unidades sao certificadas para cumprimento com
0s seguintes padroes:

EN 61800-5-1 — Inversores de Semicondutor — Requisitos gerais e inversores de linha comutados

Diretiva Europeia EMC

Quando instalado de acordo com as recomendagdes descritas neste manual, o SINAMICS V20
atende todos os requisitos da Diretiva EMC, conforme definido pelo padrao de Produto EMC para
Sistemas de Unidades de Energia EN 61800-3.

G@U

LISTED

Certificacdo UL (UL508C)/cUL (CSA C22.2 NO-14-10)

C

O SINAMICS V20 cumpre com o padrédo EMC C-tick.

FAL

O SINAMICS V20 esta em conformidade com a norma EAC.

O SINAMICS V20 cumpre com os padrdes coreanos.

Para vendedores ou usuarios, lembre-se que este € um dispositivo de onda eletromagnética de
graduagao A. Este dispositivo destina-se ao uso em areas nao-domésticas.

Valores limite de EMC na Coreia do Sul

Os valores limites de EMC a serem cumpridos na Coreia do Sul correspondem aos valores limites do
padrao de produto EMC para inversores elétricos de velocidade variavel EN 61800-3, Categoria C2
ou classe A de limite de valor, Grupo 1 de acordo com EN55011. Ao aplicar as medidas
suplementares adequadas, serdo mantidos os valores limite de acordo com a Categoria C2 ou de
acordo com a classe de limite A, Grupo 1. Além disso, pode ser necessaria a tomada de medidas
adicionais como, por exemplo, a utilizagdo de um filtro adicional de supressao de radio interferéncia
(filtro EMC). As medidas de projeto em conformidade com EMC do sistema sao descritas em detalhe
neste manual.

Favor observar que a declaracao final sobre a conformidade com o padrao é fornecida pelo
respectivo rétulo afixado a unidade individual.

ISO 9001

A Siemens plc opera um sistema de gestédo da qualidade, que estd em conformidade com os
requisitos da ISO 9001.

322

Os certificados podem ser baixados da internet através do link abaixo:

Website para certificados
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/60668840/134200)
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Opcionais e pec¢as sobressalentes

B.1 Opcodes

Para mais informacdes a respeito de secdes transversais recomendadas de cabos e torques
de aperto de parafusos, vide tabela "Sec¢des transversais recomendadas de cabos e torques

"

de aperto de parafusos" na seg¢ao "Descricao do terminal|(Pagina|40)".

Indicagéo

A fim de ganhar acesso para a porta de expansao para adequar o carregador de parametro
ou modulo de interface do BOP, remover suavemente a tampa transparente destacavel
utilizando apenas a presséo dos dedos. E recomendado colocar a tampa sobre uma placa
segura e recondiciona-la quando a porta de expansao nao estiver em uso.

B.1.1 Carregador de Parametros
Numero para pedido: 6SL3255-0VE00-0UAQ

Tampa de bateria Cartdo socket MMC / SD

Botdo de energia Soquete de fornecimento de Interface de comunicagéo
energiaDC 5V

(visdo frontal) (visao traseira)

Inversor SINAMICS V20
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Opcionais e pecas sobressalentes

B.1 Opgoes

Dimensdes externas (mm)

Funcionalidade

324

28.2 89.9

DANGER,, A\ /& A

SHOCK! HAZARDOUS VOLTAGE PRESENT FOR
UP T0O 5 MINUTES AFTER DISCONNECTION
FROM POWER SUPPLY! SEE INSTRUCTIONS!

Br

BB | RHARIRER 5 HHzA
MALERKRE! RIERIEH

57

(1)

PARAMETER
LOADER

O carregador de parametro fornece a possibilidade de carregar/download conjuntos de
parametros entre o inversor e o cartdao MMC / SD. E apenas uma ferramenta de
comissionamento que devera ser removida durante a operagdo normal.

Indicagéo

Para clonar configuragoes de parametros salvos de um inversor para outro, sera requerido
um carregador de paradmetro. Para informagao detalhada a respeito de etapas de clonagem,
consulte as etapas de transferéncia de dados descritas nessa sec¢ao.

Durante a clonagem de parametros, certifique-se que vocé quer conectar o terminal PE para
a terra ou observar medidas de protegdo ESD.

Soquete de cartdo MMC / SD

O carregador de parametro contém um soquete de placa MMC / SD, que é conectado
diretamente a porta de expansao do inversor.

Fonte de alimentagéo da bateria

Em adicao a interface do cartdo de memaria, o carregador de pardmetro pode segurar duas
baterias (classe de consumo, somente baterias ndo recarregaveis de carbono-zinco ou
alcalinas tamanho AA) que permitem que o inversor seja ligado diretamente a partir desse
modulo de opgao quando a alimentagao principal nao esta disponivel. Se o inversor pode
ser alimentado pela alimentacgao principal ndo é necessario alimentar com as baterias o
carregador de parametro.

Soquete de fornecimento de energia 5 Vcc

O carregador de parametro contém um soquete com fonte de alimentacéo de 5 Vcc para
conexdo a uma fonte de alimentagéo externa classe 2 CC. Quando a alimentago principal
nao estiver disponivel para o inversor, é possivel alimentar o carregador de parametro desta
alimentagao CC adequada para utilizar baterias.

Inversor SINAMICS V20
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Colocar o carregador de parametro no inversor

Cartdo MMC / SD

Baterias 2 x AA

Carregador de Parametros

Cartdes MMC / SD recomendados
Os seguintes cartdes MMC / SD s&o recomendados:
e cartdo MMC (numero para pedido: 6SL3254-0AM00-0AAOQ)
e cartdo SD (numero para pedido: 6SL3054-4AG00-2AA0)

Usando cartdes de memoria de outros fabricantes
Exigéncias de cartbes MMC / SD:
® Formato do arquivo suportado: FAT16 e FAT 32
® capacidade maxima do cartdao 2 GB

® Espaco minimo para a transferéncia de cartdo de parametro: 8 KB

Indicagéo

Vocé usa cartdes de memoria de outros fabricantes sob seu préprio risco. Dependendo
de seu fabricante de cartdo, nem todas as fung¢des sédo suportadas (por exemplo,
download).

Inversor SINAMICS V20
Instrugdes de funcionamento, 03/2015, ASE34560092-002 325



Opcionais e pecas sobressalentes

B.1 Opgoes

Métodos para ligar o inversor

Use um dos seguintes métodos para ligar o inversor para fazer o download / upload de
parametros:

Ligar a partir da rede elétrica.

Ligar a partir da bateria embutida de fonte de alimentag&o. Pressione o botéo de
alimentagdo no carregador de parametro e o inversor estara ligado.

Ligar a partir de uma fonte de alimentagao externa 5 Vcc que é conectada ao carregador
de parémetro. Pressione o botdo de alimentag&o no carregador de pardmetro e o
inversor estara ligado.

Transferéncia de dados do inversor para o cartdo SD / MMC

326

1.

o gk~ w0 DN

7.

Montar o médulo opgao para o inversor.

Ligar o inversor.

Inserir o cartdo no médulo de opgéo.

Set P0003 (nivel de acesso do usuario) = 3.

Set P0O010 (paradmetro de comissionamento ) = 30.

Set P0804 (arquivo de clonar selecionado). Esse passo somente é necessario quanto o
cartdo contém os arquivos de dados que vocé ndo quer substituir.

P0804 = 0 (padréo): nome do arquivo é clone00.bin

P0804 = 1: nome do arquivo é clone01.bin

P0804 = 99: nome do arquivo é clone99.bin

Ajuste P0802 (transfira os dados do inversor ao cartao) = 2.

O inversor exibe "8 8 8 8 8" durante a transferéncia e o LED esta aceso em laranja e pisca a
1 Hz. Ap6s uma transferéncia com sucesso, tanto PO010 e P0802 sdo automaticamente
reiniciados para 0. Se qualquer falha ocorrer durante a transferéncia, consulte capitulo
'Falhas e alarmes (Pagina 301)" para possiveis razdes e corre¢des.
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Transferéncia de dados do inversor para o cartdo SD / MMC
Ha duas formas para realizar a transferéncia de dados.
Método 1
(Precondigao: O inversor deve ser ligado apés a insergao do carto)
1. Montar o médulo opc¢ao para o inversor.

2. Inserir o cartdo no médulo de opgéo. Assegure que o cartdo contém o arquivo
"clone00.bin".

3. Ligar o inversor.

A transferéncia de dados inicia automaticamente. Entdo o cédigo de falha exibe F395 o
que significa " A clonagem ocorreu. Vocé deseja colocar as altera¢des de clonar?".

4. Para salvar as alteragdes de clonar, pressione e o codigo de falha é removido.
Quando o cddigo de clonar é gravado para o EEPROM, o LED esta aceso em laranja e
pisca a 1Hz.

Se vocé nao deseja colocar as alteragdes de clonar, remova o cartdo ou 0 médulo de
opcéo e reinicie o inversor. O inversor ira ligar com o cédigo de falha F395 e r0949 = 10
indicando que a clonagem prévia foi abortada. Para liberar a falha, pressione [oc].

Método 2

(Precondigao: O inversor deve ser ligado apés a insergéo do cartio)
1. Montar o médulo opc¢ao para o inversor.

Inserir o cartdo no médulo de opcao.

Set P0003 (nivel de acesso do usuario) = 3.

Set P0O010 (parametro de comissionamento ) = 30.

o > DN

Set P0804 (seleciona arquivo de clonar). Esse passo € necessario somente quando o
cartdo n&o contiver o arquivo "clone00.bin". O inversor copia por padrao o arquivo
"clone00.bin" do cartéo.

6. Ajuste P0803 (transfira os dados do inversor ao cartdo) = 2.

O inversor exibe "8 8 8 8 8" durante a transferéncia e o LED esta aceso em laranja e pisca a
1 Hz. Ap6s uma transferéncia com sucesso, tanto PO010 e P0803 sao automaticamente
reiniciados para 0.

Observe que cddigo de falha F395 so6 ocorre com o inicio da clonagem.
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B.1.2

BOP Externo

328

BOP externo e Médulo de Interface BOP

Numero para pedido: 6SL3255-0VA00-4BA0

O BOP externo é usado para controle remoto da operacgao do inversor. Quando montado
em uma porta de gabinete adequado, o BOP externo pode atingir uma classificagcao da

carcaga UL/cUL tipo 1.

Componentes

e Unidade do BOP Externo

o Parafusos 4 x M3

placa de classificagao

A placa de classificagao para o BOP externo esta localizada no lado de tras do BOP.

s(e)=

Nivel de protegao

Numero para pedido
Numero de série do produto
Cod. de peca

QR code

placa de classificagcao

SIEMENS

SINAMICS V20 Operator Panel

ULType 1 Enclosure IND.CONTEQ.5B833 .@-
SINAMICS Listed Accessory LISTED
Protection: IP54 FS: XX
Fov: I

1P 6SL3255-0VA00-4BAD

S ZVXXXXXXXXXXX

SNC-A5E03585320

KCC-REM-S49-
SINAMICS

Made in China

Refer to user manual

J

Verséao de firmware

Inversor SINAMICS V20
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Layout dos painéis

O SINAMICS V20 suporta um BOP externo para controle remoto da operagao do inversor.
O BOP externo conecta ao inversor através de um médulo de interface opcional BOP.

icones para estados do inversor Unidades

modo AUTO / HAND / JOG Fungéo

PARE EXECUGAO

OK

Fungao dos botdes

Botao Descrigao

Parar o inversor
. As fungdes do botdo sdo as mesmas que . o botao do BOP.

Ligar o inversor
. As fungdes do botdo sdo as mesmas que . o botao do BOP.

Botao multifungéo
As fungdes do botdo sdo as mesmas que E o botdo do BOP.

Pressionando o bot&o:

As fungdes do botdo sdo as mesmas que E o botao do BOP.

Sentido horario:

As fungdes do botdo sdo as mesmas que E 0 botdo do BOP. As fungdes de
giro rapido sdo as mesmas enquanto pressionar no E botdo no BOP embutido.
Sentido anti-horario:

As fungdes do botdo sdo as mesmas que E 0 botdo do BOP. As fungdes de

giro rapido sdo as mesmas enquanto pressionar no E botao no BOP embutido.

As fungdes do botdo sdo as mesmas que E + E o botao BOP.
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icones de status do inversor

Os icones tém o mesmo significado que os icones correspondentes no BOP.

)

f icone de comissionamento. O inversor estad no modo de comissionamento (P0010
=1).

Exibi¢gdes de tela

A exibicao do BOP externo € a mesmo que o do BOP embutido, com excecao que o BOP
externo tem o icone de comissionamento ¥ que é usado para indicar que o inversor esta no
modo do comissionamento.

Ao ligar o inversor, o BOP externo conectado ao BOP primeiramente exibe "BOP.20" (BOP
para o SINAMICS V20) e entéo a versdo firmware do BOP. Apoés ele detectar e exibir
automaticamente a taxa de transmissao e o enderego de comunicacdo USS do inversor.

Consulte a seguinte tabela para taxa de transmisséo ajustavel e valores do enderego. Para
alterar a taxa de transmisséao, configure P2010[0]. Para alterar o enderegco do comunicacgao,
configure P2011[0].

Taxa de Enderego de comunicagao Exemplo de tela

transmisséo

(bps)

9600 0..31

19200 0..31 384800
i ——— —

38400 0..31 |

57600 0..31 Baudrate: 38400  Endereco 0

76800 0..31

93750 0..31

115200 0..31

No caso de qualquer erro de comunicacao, a tela exibe "noCon" o que significa que nao foi
detectada nenhuma conex&o de comunicacéo. Entdo o inversor reinicia automaticamente a
taxa de transmissao e detecc¢ao do endereco. Neste caso verifique se o cabo esta
conectado corretamente.

Inversor SINAMICS V20
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Dimens6es de montagem do BOP externo

As dimensodes da estrutura, padrao de perfuragao e corte de dimensdes do BOP externo
s&o mostrados a seguir:

31.5 91 66.9
36.6
A W 1 . d
orie
N~
@ 35 |~ ~
5 )
E 2O g g
O O %\
(o]
Unidade: mm Fixagdes:
Parafusos 4 x M3 (comprimento: 12 mm até
18 mm)

Torque de aperto: 0,8 Nm £ 10%

Médulo de Interface do BOP
Numero para pedido: 6SL3255-0VA00-2AA0

Funcionalidade

Esse modulo pode ser utilizado como moédulo de interface para o BOP externo, assim
executando o controle remoto sobre o inversor pelo BOP externo.

O maédulo contém uma interface de comunicagao para conectar o BOP externo ao inversor,
€ uma barra de pinos para a conexao para a porta de expansao no inversor.

DaNeer A /A /b

HOC| S VOLTAGE PRESENT FOR
up TD 5 NIINlJTES AFTER DISCONNECTION
FROM POWER SUPPLY! SEE INSTRUCTIONS|

bieA
H filt SRS AT 5 SthE
il wyg«lﬁ‘m‘mam-m

BOP INTERFACE
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Dimensdes externas (mm)

21.7 89.9

DANGER, A\ A A

SHOCK! HAZARDOUS VOLTAGE PRESENT FOR

UP TO 5 MINUTES AFTER DISCONNECTION
FROM POWER SUPPLY! SEE INSTRUCTIONS!

En
BMBAI| LABREL 5 A2
DASBRBBE | R RIBEARES)

BOP INTERFACE
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Montagem (SINAMICS V20 + BOP + Médulo de Interface externa)

Indicagéo

A conexao do modulo da interface BOP para o BOP externo somente é requerido quando
vocé quer controlar remotamente a operagao do inversor com o BOP externo. O médulo de
interface BOP necessita ser aparafusado ao inversor com um torque de aperto de 1,5 Nm
(tolerancia: £ 10%).

(1] Porta da cabine (2]

Moédulo de Interface do ' m
BOP
]

U e
® v
st

0

e

BOP Externo

(}P e

orta da cabine

4 )

Momento de aperto do parafuso 1.5 Nm (tolerancia: + 10%)

Conector com ®

plugue tipo D de
9 pinos \

Conector com soquete tipo D
@ de 9 pinos

Comprimento maximo do cabo 5 m

Para corresponder os requisitos EMC , o comprimento maximo permitido do
cabo é de 3 metros.
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B.1.3 Cabo de conexao do BOp (BOP externo ao moédulo da interface do BOP)
Numero do pedido: 6SL3256-0VP00-0VAO

Para: Médulo de Interface BOP

S Comprimento3 m (=
I | 38 | E
&= =r

Para: BOP externo

Cabo de conexéao (BOP externo ao Médulo da Interface do BOP)

Médulo de Interface do BOP

BOP Externo

<= Conector com soquete tipo D de 9 pinos

Cabo de conexao

Conector com plugue tipo D de 9 pinos

B.1.4 Modulo de Freio Dinémico
Numero para pedido: 6SL3201-2AD20-8VAQ

Indicagéo

Este médulo é aplicavel apenas para tamanhos de carcaga A a C.

Inversor SINAMICS V20
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Funcionalidade

O maédulo de frenagem dindmica é normalmente usado em aplicagées em que o
comportamento dindmico do motor € necessario a uma velocidade diferente ou mudancgas
de diregao continua, por exemplo, para unidades de transporte ou aparelhos de elevagao.

Frenagem dindmica converte em calor, a energia regenerativa que ¢é liberada, quando o
motor freia. Atividade de frenagem dindmica é limitada pelo ciclo de trabalho selecionado
com o botdo de controle.

Diregdo da montagem

O maédulo de frenagem dindmica deve ser instalado na posigdo conforme mostrado no
seguinte diagrama. Ou seja, os slots abertos devem sempre apontar diretamente para cima
para garantir o resfriamento adequado.

Resistor de frenagem

Botao de controle do ciclo de trabalho

LEDs de estado

DC- DC+

SINAMICS V20
Tamanho da carcagaA/B/C

|PE

il
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Padréo de perfuragdao (mm)

80

\%@

139

Secgoes transversais recomendadas dos cabos

Tamanho da carcaga Poténcia nominal de Segoes transversais dos cabos para terminais

do inversor saida CC (CC-, CC+)

230V

FSA 0,12 ... 0,75 kW 1,0 mm2

FSB 1,1...1,5 kW 2,5 mm?

FSC 2,2...3,0 kW 4,0 mm2

400 V

FSA 0,37 ... 0,75 kW 1,0 mm2
1,1...2,2kW 1,5 mm?2

FSB 3,0...4,0 kW 2,5 mm?

FSC 5,5 kW 4,0 mm2

Observagao: Nao utilize os cabos com sec¢ao transversal menor que 0,3 mm?2 (para inversor carcaga
tamanho A) / 0,5 mm2 (para inversor carcagas tamanho B eC). Utilize um torque de aperto do
parafuso de 1,0 Nm (tolerancia: +10%).

/N\AVIso

Destruicdo do dispositivo

E de extrema importancia garantir que a polaridade das conexdes de link CC entre o
inversor e 0 médulo de frenagem dindmica esteja correta. Se a polaridade das conexdes
dos terminais CC for invertida, o inversor e 0 médulo poderao ser destruidos.

336
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LEDs de status
LED Cor Descri¢ao
POWER Amarelo O modulo é alimentado.
STATUS Vermelho O maddulo esta no modo de protegéo.
ACTIVE Verde O moddulo esta liberando energia regenerativa
produzida quando os freios do motor se aquecem.

Selegéao de ciclos de tarefa

ATENGAO

Danos ao resistor de frenagem

Configuracao incorreta para o ciclo de trabalho / tensdo pode danificar o resistor de
frenagem conectado.

Use o botao de controle para selecionar o ciclo nominal do resistor de frenagem.

Rétulos de valor no médulo tém os seguintes significados:

Roétulo

Significado

230V

Os valores do ciclo de trabalho sao rotulados para inversores 230 V

400V

Os valores do ciclo de trabalho sao rotulados para inversores 400 V

5

Ciclo de Trabalho 5%

10

Ciclo de Trabalho 10%

20

Ciclo de Trabalho 20 %

50

Ciclo de Trabalho 50%

100

Ciclo de Trabalho 100%

Especificagbes técnicas

Inversores 230 Vca monofasicos

Inversores 400 Vca trifasicos

Poténcia de pico

3,0 kW

5,56 kW

(instalado lado a lado)

Corrente RMS em poténcia de pico 8,0A 70A
Poténcias Nominais Continuas Maximas 3,0 kW 4,0 kW
Poténcias Nominais Continuas Maximas 8,0A 52A
Poténcias nominais continuas maximas 1,5 kW 2,75 kW
(instalado lado a lado)

Correntes nominais continuas maximas 40A 35A

Temperatura do ar circundante

- 10 °C até 50 °C: sem redugao de
capacidade

-10 °C até 40 °C: sem redugéao de
capacidade

40 °C até 50 °C: com redugao de
capacidade

Inversor SINAMICS V20
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Inversores 230 Vca monofasicos

Inversores 400 Vca trifasicos

Corrente nominal continua maxima em
temperatura ambiente de 50 °C

8,0A

1,5A

Dimensdes externas (C x L x P)

150 x 90 x 88 (mm)

Montagem

Painel de montagem da cabine (parafusos 4 x M4)

Ciclo maximo de trabalho

100%

Funcgdes de protegéo

Protegéo contra curto-circuito e sobretemperatura

Comprimento maximo dos cabos

e Modulo de frenagem para o inversor: 1 m

e Moddulo de frenagem para resistor de frenagem: 10 m

B.1.5 Resistor de frenagem

/N\AVIso

Condigdes de operagao

Assegure que o resistor que esta montado no SINAMICS V20 é adequadamente
dimensionado para processar o nivel adequado de dissipacao de poténcia.

A toda instalagdo aplicavel, requlamentos de uso e seguranga com relagdo a instalagdes
de alta tensdo devem ser satisfeitos.

Se o inversor ja esta em uso, desconecte a corrente primaria e aguarde pelo menos cinco
minutos para o capacitor descarregar antes de iniciar a instalago.

Esse equipamento devera ser aterrado.
Aquecimento extremo

Resistores de frenagem aquecem durante a operagdo. Nao toque no resistor de frenagem
durante a operagéao.

A utilizagao de um resistor de frenagem incorreto podera provocar danos graves ao
inversor associado e podera provocar incéndio.

Um circuito térmico de corte (consulte diagrama abaixo) podera ser incorporado para
proteger o equipamento de superaquecimento.

ATENGAO

Valores de resisténcia minima

Um resistor de frenagem com uma resisténcia menor que os seguintes valores de
resisténcia minima podera danificar o inversor instalado ou médulo de frenagem:
e Inversor de 400 V tamanhos da carcaga A a C: 56 Q

e Inversor de 400 V tamanho da carcaca D/E: 27 Q

e Inversor de 230 V tamanhos da carcagca Aa C: 39 Q

Inversor SINAMICS V20
Instrugdes de funcionamento, 03/2015, ASE34560092-002



Opcionais e pegas sobressalentes
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Um resistor de frenagem externo pode ser usado para "despejar" a energia regenerativa
produzida pelo motor, possibilitando assim frenagem muito melhorada e capacidades de
desaceleragao.

Um resistor de frenagem que é requerido para frenagem dindmica pode ser utilizado com
todos os tamanhos de carcaga de inversores. Tamanho da carcaga D é projetado com um
pulsador interno de frenagem, permitindo que vocé conecte o resistor de frenagem
diretamente no inversor, contudo para tamanhos de carcaga A até C, e médulo de frenagem
dindmica adicional é requerido para conectar o resistor de frenagem ao inversor.

Dados para pedidos

Tamanho da | Poténcia Numero do Poténcia Poténcia de pico Resisténcia + | Classificacdo de
carcaca nominal do pedido do continua (ciclo de trabalho 10% tensdo CC
inversor resistor 5%)
Inversores 400 Vca trifasicos
FSA 0,37 kW 6SL3201- 75W 1.5 kW 370 Q 840V +10%
0.55 kW 0BE14-3AA0
0,75 kW
1,1 kW
1,5 kKW
2,2 kW 6SL3201- 200 W 4,0 kW 140 Q 840V +10%
4 kW
FSC 5,5 kW 6SL3201- 375 W 7,5 kW 75 Q 840V +10%
11 kW 6SL3201- 925 W 18.5 kW 30Q 840V +10%
15 KW 0BE23-8AA0
FSE 18.5 kW 6SE6400- 1200 W 24 kKW 27 Q 900 Vv
22 kW 4BD21-2DA0
Inversores 230 Vca monofésicos
FSA 0,12 kW 6SE6400- 50 W 1,0 kW 180 Q 450 V
0.25 kW 4BC05-0AA0
0,37 kW
0,55 kW
0,75 kW
FSB 1,1 kKW 6SE6400- 120 W 2,4 kW 68 Q 450 V
1.5 KW 4BC11-2BA0
FSC 2,2 kW
3 kW 6SE6400- 250 W 4,5 kW 39Q 450 V
4BC12-5AC0
* Todos os resistores acima estao classificados para ciclo maximo de trabalho de 5%.
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Dados técnicos

Temperatura de operagao ambiente: -10 °C até +50 °C
Temperatura de armazenamento/transporte -40 °C até +70 °C
Grau de protegao: IP20
Umidade: 0% a 95 % (sem condensacgao)
numero do arquivo cURus: E221095 (Gino)

E219022 (Block)

Instalagdo
Para inversores trifasicos 400 Vca FSA até FSD
Os resistores podem ser instalados em uma posigao vertical ou horizontal e protegidos por
uma superficie resistente ao calor. A folga minima requerida é mostrada abaixo:
Folga (mm)
1 [e— D —»| |« w N
I Pam] . ey
S 1:"]{5 {}
I— S
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100 | | 100
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o — — ] P—
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250

Montagem horizontal

|

o WV
Chépa de ago >2 mm :T'i W1 ‘v‘

FSA/FSB/FSC/FSD

Montagem vertical

Inversor SINAMICS V20
340 Instrugdes de funcionamento, 03/2015, ASE34560092-002




Opcionais e pegas sobressalentes

B.1 Opgoes

Para inversores FSE monofasicos 230 Vca e trifasicos 400 Vca

Os resistores devem ser instalados em uma posigao vertical e protegidos por uma superficie
resistente ao calor. Pelo menos 100 mm devem estar a esquerda, acima, abaixo e para o
lado do resistor para permitir uma circulacédo de ar desimpedida.

rD+ — W < w > D .
3 & & A
|:| E A * * “
[ D2
D L1 L L1 - - N <P
D L
D L2 id id
D ¢ | ¢ > * “
I—]j Yis [o ol "
S VR ?
Wi—> Wi———— e DI——— L3 N
FSA/FSB FSC/FSE
Dimensdes de montagem
Numero do Dimensdes (mm) Peso (kg)
pedido do L L1 L2 L3 D D1 D2 w w1
resistor
Inversores 400 Vca trifasicos
6SL3201-0BE14- | 295 266 - - 100 - - 105 72 1.48
3AA0Q
6SL3201-0BE21- | 345 316 - - 100 - - 105 72 1.80
0AA0
6SL3201-0BE21- | 345 316 - - 100 - - 175 142 2.73
8AA0Q
6SL3201-0BE23- | 490 460 - - 140 - - 250 217 6.20
8AA0Q
6SE6400-4BD21- | 515 350 205 195 175 242 210 270 315 7.4
2DA0
Inversores 230 Vca monofasicos
6SE6400-...
4BC05-0AA0 230 217 - - 43.5 - - 72 56 1.0
4BC11-2BA0 239 226 - - 43.5 - - 149 133 1.6
4BC12-5ACO0 285 200 145 170 150 217 185 185 230 3.8
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B.1 Opgoes

Conexao

A alimentagao principal para o inversor pode ser fornecida através de um contator que
desconecta a alimentacao se o resistor superaquece. Protegao é fornecida por um
comutador térmico de corte (fornecido com cada resistor). O comutador de corte pode ser
cabeado em, série com a alimentagao de bobina para o contator principal (consulte
diagrama abaixo). Os contatos do comutador térmico fecham mais uma vez quando a
temperatura do resistor cair, apds o qual o inversor inicia automaticamente (P1210 = 1).
Uma mensagem de falha é gerada com essa configuracao de parametro.

Entrada de alimentagao principal

PE L1 L2 L3

Alimentacao do contator

(125 Ve / 230 Veca max.)

Contator

O O O O
PE L1L2/N L3
L1 L2/N

SINAMICS V20

O
DC+/R1 B+ 1

R

T2

J0)s1s8y

Comissionamento

Os resistores de frenagem sao projetados para opera com um ciclo de trabalho de 5%. Para
o inversor tamanho da carcaga D, configure P1237 = 1 para habilitar a fungao do resistor de
frenagem. Para outras dimensdes de carcaga, utilize o médulo de frenagem dindmica para

342

selecionar o ciclo de trabalho de 5%.

B-
Comutador térmico (poténcia nominal
de contato 2,5 A)

Indicagéo

Terminal PE adicional

Alguns resistores possuem uma conexao PE adicional disponivel na carcaga do resistor.

Inversor SINAMICS V20
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B.1 Opgoes

B.1.6 Reator de linha

Funcionalidade

/N\AVIsO

Aquecimento durante a operacgéo

Os reatores de linha aquecem durante a operacao. Nao toque. Estabeleca uma folga
adequada e ventilagao.

Quando operar os reatores de linha ampla em um ambiente com uma temperatura de ar
circundante em excesso de 40° C, a fiagcdo das conexdes do terminal devem ser efetuadas
utilizando somente fio de cobre 75° C.

/N\Aviso

Risco de danos do equipamento e choque elétrico

Alguns dos reatores de linha na tabela abaixo possuem grampos de pinos para a conexao
ao terminal principal do inversor.

O uso desses grampos de pinos pode provocar danos ao equipamento e também choque
elétrico.

Por razdes de segurancga, substitua os grampos de pinos utilizando grampos bifurcados
certificados UL/cUL ou cabos trancados.

/\cuipabo

capacidade de protecdo

Os reatores de linha tem uma capacidade de protegcao de IP20 de acordo com EN 60529 e
sao projetados para ser instalados internamente ao gabinete.

Os reatores de linha sao utilizados para acomodar picos de tensao ou diminuir ponte de
comutacdo. Eles também podem reduzir os efeitos dos harmbnicos no inversor e a
alimentacgao de linha.

Os reatores de linha ampla para as variantes de inversores de 230V possuem suportes de
montagem para permitir montagem lado a lado (consulte diagrama abaixo).
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B.1 Opgoes

Dados para pedidos

Tamanho da Poténcia nominal do Reator de linha
carcaca inversor N(imero para pedido Tens&o Corrente
Inversores 400 Vca ftrifasicos
FSA 0,37 kW 6SL3203-0CE13-2AA0 380V até 480 V 40A
0,55 kW
0,75 kW
1,1 KW
1,5 kW 6SL3203-0CE21-0AA0 380V até 480 V 11,3 A
2,2 kW
FSB 3 kW
4 kW
FSC 5,5 kW 6SL3203-0CE21-8AA0 380 V até 480 V 22,3 A
FSD 7,5 kW
11 kW 6SL3203-0CE23-8AA0 380V até 480 V 47,0 A
15 kW
FSE 18,5 kW 6SE6400-3CC05-2DD0 200 V até 480 V 53,6 A
22 kW 6SE6400-3CC08-3EDO 380V até 600 V 86,9 A
Inversores 230 Vca monofasicos
FSA 0,12 kW 6SE6400-3CC00-4AB3 200 V até 240 V 34A
0,25 kW
0,37 kW 6SE6400-3CC01-0AB3 200 V até 240 V 8,1A
0,55 kW
0,75 kW
FSB 1,1 KW 6SE6400-3CC02-6BB3 200 V até 240 V 22,8 A
1,5 kW
FSC 2,2 kW
3 kW 6SE6400-3CC03-5CB3 200 V até 240 V 29,5 A
Inversor SINAMICS V20
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B.1 Opgoes

Conectando o reator de linha para o inversor

A ilustragdo seguinte utiliza como exemplo os reatores de linha para a variante de 230 V dos
inversores.

Entrada da alimentacao
principal

o

=]

,,f/

Distancia de folga minima:

Inversor SINAMICS V20
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B.1 Opgoes

Dimensdes de montagem

Para inversores trifasicos 400 Vca FSA até FSD

S —O0nopo L - tooe e =
(o) o 2 (<] <] <) F
1 e 1 e 1
A S ; A E
LHUULLIJLILL“JLIL.] IT"-“-.-LL.-“J_L.-"-“T"
) ) ) ® o ) ) ) @ e}
B [ C yl +— E— ! '
FSA FSB
I
’E‘D.D!D.D!D.DAE‘ LD o - |:|||||||||||| - LD —
> S
B S v E :
K st N A s X
A Q A S
F F
) ) ) @ & ) 1 [ ) @ &
|
C l—— E —
B 5 | B l c ‘l — E—
FSC FSD
Numero para Dimensdes (mm Peso Parafuso de fixagao Segéo transversal
pedido A B c D E F (kg) Taman- | Torque de do cabo (mm?)
6SL3203-... ho aperto (Nm)
0CE13-2AA0 120 125 |71 - 55 100 1.10 M4 (4) 3.0 25
0CE21-0AA0 140 125 |71 - 55 100 |2.10 M4 (4) 3.0 25
0CE21-8AA0 145 125 |81 91 65 100 [2.95 M5 (4) 5.0 6.0
0CE23-8AA0 220 190 |91 - 68 170 |7.80 M5 (4) 5.0 16.0
Inversor SINAMICS V20
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Para inversores trifasicos FSE 400 Vca

B.1 Opgoes

Ndmero Caracteristicas elétricas Dimensodes totais Dimensdes de Parafuso de | Peso
para pedido (mm) fixacdo (mm) fixagado
6SL6400-... Reator de linha
Tenséo (V) | Corrente Torque (Nm) | H W D H W (kg)
(A)
3CCO05- 200a 480 |53.6 20a23 520 |275 85 486 235 M8 (13 9.5
2DDO0 Nm+13 %)
3CC08- 380a600 |86.9 6,0a8,0 650 |275 95 616.4 |235 M8 (13 17.0
3EDO Nm+13 %)
Para inversores monofasicos 230 Vca
F F
A
o Ry g
9 Q Y. 9 9
o v ¢, /<(][ ﬂl | %ﬂ .
: : 9 ; Q ;
Y i N ‘ s
o ( - . \
FSA FSBIFSC 5
Inversor SINAMICS V20
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B.1 Opgoes

e/

2

2,
pd

14

~4—— Centros de fixacdo: 220 —>~
mm

——— Centros de fixacdo: 264 ————"

FSB \}é
Numero para Dimensdes (mm) Peso Parafuso de fixagao Secéo transversal
pedido (kg) do cabo (mm2)
6SE6400-... A B C D E F Taman- | Torque de Min. Méax.
ho aperto (Nm)
3CC00-4AB3 | 200 75.5 |50 56 56 187 0.5 M4 (2) 1.1 1.0 25
3CC01-0AB3 | 200 75.5 |50 56 56 187 0.5 M4 (2)
3CC02-6BB3 | 213 150 |50 138 [120 |200 1.2 M4 (4) 1.5 1.5 6.0
(233%)
3CC03-5CB3 | 245 185 |50 174 |156 | 230 1.0 M5 (4) |2.25 2.5 10
(280%) (50/80%)

* Altura com suporte montado lateralmente

B.1.7

Reator de saida

/\cuipabo

Restricdo de frequéncia de pulso

O reator de saida trabalha somente com uma frequéncia de comutacao de 4kHz. Antes
que o reator de saida for utilizado, parametros P1800 e P0290 devem ser modificados
como segue: P1800 =4 e P0290 =0 ou 1.

Funcionalidade

348

Os reatores de saida reduzem a solicitagdo de tensao nas bobinas do motor. Ao mesmo
tempo, € reduzido o carregamento capacitivo / correntes de descarga, que colocam uma
carga adicional na saida do inversor quando cabos longos do motor sao utilizados.

Assegure que esta utilizando um cabo blindado (comprimento maximo: 100 m) para
conectar o reator de saida.

Inversor SINAMICS V20
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B.1 Opgoes
Dados para pedidos
Tamanho da Poténcia nominal do Reator de saida
carcaca inversor Ndmero para pedido Tens&o Corrente
Inversores 400 Vca trifasicos
FSA 0,37 kW 6SL3202-0AE16-1CAQ 380V até 480 V 6,1A
0,55 kW
0,75 kW
1,1 kKW
1,5 kW
2,2 kW 6SL3202-0AE18-8CAQ 380 V até 480 V 9,0A
FSB 3 kW
4 kW 6SL3202-0AE21-8CAQ 380V até 480 V 18,5 A
FSC 5,5 kW
FSD 7,5 kW 6SL3202-0AE23-8CAQ 380 V até 480 V 39,0 A
11 kW
15 kW
FSE 18,5 kW 6SE6400-3TC03-8DD0 | 200 V até 480 V 450 A
22 kW 6SE6400-3TC05-4DD0 | 200 V até 480 V 68,0 A
Inversores 230 Vca monofasicos
FSA 0,12 kW 6SE6400-3TC00-4AD3 200 V até 240 V 40A
0,25 kW
0,37 kW
0,55 kW
0,75 kW
1,1 KW 6SE6400-3TC01-0BD3 200 V até 480 V 10,4 A
FSB 1,5 kW
FSC 2,2 kW
3 kW 6SE6400-3TC03-2CD3 | 200 V até 480 V 26,0 A
Inversor SINAMICS V20
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B.1 Opgoes

Conectando o reator de saida para o inversor

350

Distancia de folga minima: 100 mm

L LN 13

s |
.1/

BEE B~

S50

Para terminais do motor

A ilustragdo seguinte utiliza como exemplo o reator de saida para a variante de 230 V dos
inversores.

—_—

Cabo do motor

Inversor SINAMICS V20
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Dimensdes de montagem

Para inversores trifasicos 400 Vca FSA até FSD

B.1 Opgoes

FSA/FSB

3 4.8x9}
o

L) 7Y
(Y Y i 4

®®

Ul U2 Vi V2 Wi W2

F >|
Numero para Dimensdes (mm Peso Parafuso de fixagdo Segao
pedido A B c D E F (kg) Taman- | Torque de transversal do
6SL3202-... ho aperto (Nm) cabo (mm?)
0AE16-1CAOQ 175 178 72.5 166 56.5 |207 3.4 M4 (4) 3.0 4.0
0AE18-8CAQ 180 178 725 |166 56.5 |207 3.9 M4 (4) |3.0 4.0
0AE21-8CAQ 215 243 100 225 | 80.5 |247 10.1 M5 (4) |5.0 10.0
0AE23-8CA0 235 243 114.7 | 225 84.7 | 257 11.2 M5 (4) 5.0 16.0

Inversor SINAMICS V20
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B.1 Opgoes
Para inversores trifasicos FSE 400 Vca
' SRR E——— —:ﬂ - W - - D—=
.
! s Bo o o [0 aj , tn
T T Ml 7 £2
- n .T 3 H
Centros de fixagao
> @ © @F}
— 1
Numero Caracteristicas elétricas Pino de | Dimensoes totais Dimensdes de Parafuso | Peso
para conex- | (mm) fixagcdo (mm) de (kg)
pedido Tensdo |Corrente | Torque o H w D |nm n2 fixagdo
6SE6400- | (V) (A) (Nm)
3TCO05- 200 a 54 3,5a4,0 M5 210 [225 |150 |70 176 M6 10.7
4DDO0 480

Para inversores monofasicos 230 Vca

«C7
<
'
E E
A
N A N~
v 1 3 3
9 0 0 Y. 9 Q
Q 0 v Q 0 /ﬂ ﬂ‘\ ﬂ\ Y
Q Q
C
FSA FSB/FSC
Numero para Dimensdes (mm) Peso Parafuso de fixagao Secéo transversal
pedido (kg) do cabo (mm?)
6SE6400-... A B C D E Tamanho | Torque de Min. Méax.
aperto (Nm)
3TCO00-4AD3 200 75.5 50 56 187 1.3 M4 (4) 1.1 1.0 2.5
3TC01-0BD3 213 150 80 120 200 4.1 M4 (4) 1.5 1.5 6.0
3TC03-2CD3 245 185 80 156 232 6.6 M4 (4) 2.25 25 10
Inversor SINAMICS V20
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B.1 Opgoes

B.1.8 Filtro externo EMC classe B

Funcionalidade

/N\AVIsO

Risco de danos do equipamento e choque elétrico

Alguns dos filtros EMC na tabela abaixo possuem grampos de pinos para a conexao ao PE
e terminal principal do inversor.

O uso desses grampos de pinos pode provocar danos ao equipamento e também choque
elétrico.

Por razdes de segurancga, substitua os grampos de pinos utilizando grampos bifurcados
certificados UL/cUL ou grampos anelares para conexao de terminal PE, e utilizando
grampos bifurcados certificados UL/cUL ou cabos trangados para conexao do terminal
principal.

Indicagéo

O filtro EMC com um numero do pedido de 6SE6400-2FL02-6BB0 na seguinte tabela possui
dois terminais CC (CC+, CC-) que nao sao utilizados e nao devem ser conectados. Os
cabos desses terminais necessitam ser cortados e isolados adequadamente (por exemplo,
com coberturas encolhidas termicamente).

Para alcangar a EN61800-3 Categoria C2 Emissao Radiada e Conduzida, os filtros EMC
externos exibidos abaixo sdo necessarios para os inversores SINAMICS V20 (variantes de
400 V filiradas e nao-filtradas, bem como variantes de 230V nao-filiradas). Neste caso, pode
ser utilizado apenas um cabo de saida filirada e o comprimento maximo do cabo é de 25m
para as variantes de 400V ou 5 m para as variantes de 230V.

Dados para pedidos

Tamanho

Poténcia nominal do Filtro EMC classe B

inversor Nimero para pedido Tensdo Corrente

Inversores 400 Vc:

a trifasicos

FSA

0,37 kW 6SL3203-0BE17-7BAO 380V até 480 V 11,4 A

0,55 kW

0,75 kW

1,1 kW

1,5 kW

2,2 kW

FSB

3 kW 6SL3203-0BE21-8BA0 380V até 480 V 235A

4 kW

FSC

5,6 kW

FSD

7,5 kW 6SL3203-0BE23-8BA0 380V até 480 V 494 A

11 kW

15 kW

FSE

18.5 kW 6SL3203-0BE27-5BA0 380V até 480 V 72 A

22 kW

Inversor SINAMICS V20
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B.1 Opgoes
Tamanho Poténcia nominal do Filtro EMC classe B
inversor Numero para pedido Tensdo Corrente
Inversores 230 Vca monofasicos
FSA 0,12 kW 6SE6400-2FL01-0ABO 200 V até 240 V 10 A
0,25 kW
0,37 kW
0,55 kW
0,75 kW
FSB 1,1 kKW 6SE6400-2FL02-6BB0 200 V até 240 V 26 A
1,5 kW
FSC 2,2 kW
3 kW A Siemens recomenda o uso do filtro EMC do tipo "EPCOS B84113H000
G136" ou equivalente.
Instalagdo
Para instalagao em conformidade com EMC dos filtros externos, consulte a Segao
"Instalacdo em conformidade com a EMC|(Pagina|45)".
Conectando o filtro EMC para o inversor
Entrada da alimentagzo
principal
Distancia de folga minima:
100 mm
Inversor SINAMICS V20
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Dimensdes de montagem

FSB/FSC

|
%

B.1 Opgoes

B
\
Namero para Dimensdes (mm) Peso Parafuso de fixagao Secéo transversal
pedido (kg) do cabo (mm?)
A B C D E Tamanho | Torque de Min. Max.
aperto (Nm)

Inversores 400 Vca trifasicos

6SL3203- 202 73 65 36.5 186 1.75 M4 (4) 0,6a0,8 1.0 25
0BE17-7BAQ

6SL3203- 297 100 85 80 281 4.0 M4 (4) 1,5a1,8 1.5 6.0
0BE21-8BAO

6SL3203- 359 140 95 120 343 7.3 M4 (4) 20a23 6.0 16.0
0BE23-8BA0

6SL3203- 400 100 140 75 385 7.6 M6 (4) 3.0 16.0 50.0
0BE27-5BA0

Inversores 230 Vca monofasicos

6SE6400- 200 73 43.5 56 187 0.5 M5 (4) 1.1 1.0 2.5
2FL01-0ABO

6SE6400- 213 149 50.5 120 200 1.0 M5 (4) 1.5 1.5 6.0
2FL02-6BB0O

6SE6400- 245 185 55 156 232 1.5 M5 (4) 2.25 25 10
2FS03-5CB0
Inversor SINAMICS V20
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B.1 Opgoes

B.1.9 Kits de conexao blindada

Funcionalidade

O kit de conexao blindada é fornecido como uma opg¢ao para cada tamanho de carcaca. Ele
permite uma conexéo facil e eficiente da necessaria blindagem para atingir a instalagdo do
inversor em conformidade com a EMC (consulte segao "Instalacdo em conformidade com a
EMC|(Pagina|45)" para detalhes).

Componentes

Variante do Kit de conexdo blindada

inversor llustragao Componentes

FSA Numero para pedido: 6SL3266-1AA00-0VAQ @ Placa de blindagem

@ 3 x grampos da blindagem do
cabo

(® 4 x parafusos M4 (torque de
aperto: 1,8 Nm £ 10%)

FSB Numero para pedido: 6SL3266-1AB00-0VAQ @ Placa de blindagem

@ clipes 2 x 1

®3x grampos da blindagem do
cabo

@ 7 x parafusos M4 (torque de
aperto: 1,8 Nm + 10%)

Inversor SINAMICS V20
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Numero para pedido: 6SL3266-1AE00-0VAO (FSE)

B.1 Opgoes
Variante do Kit de conex&o blindada
inversor llustrag&o Componentes
FSC Numero para pedido: 6SL3266-1AC00-0VAO @ Placa de blindagem
@ clipes 2 x 1
(® 3 x grampos da blindagem do
cabo
@ 7 x parafusos M4 (torque de
aperto: 1,8 Nm + 10%) 2
FSD/FSE Numero para pedido: 6SL3266-1AD00-0VAQ (FSD)

@ Placa de blindagem
® clipes2 x M

@ 4 x grampos da blindagem do
cabo

@ 8 x parafusos M4 (torque de
aperto: 1,8 Nm = 10%) 2

" Os clipes sdo necessarias somente quando da fixagdo da placa de blindagem para o painel de montagem da cabine do

inversor.

2 Para aplicagdes "embutidas', vocé devera utilizar dois parafusos e porcas M5 (torque de aperto: 2,5 Nm + 10%)
adequado a dois parafusos M4 ("@" na ilustragdo) para fixar a placa de blindagem ao inversor.

Inversor SINAMICS V20
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B.1 Opgoes

Dimensdes externas (mm)

Kit de conexdo da blindagem da carcaga Kit de conex&o da blindagem da carcaga
tamanho A tamanho B

| 89 56
Kit de conex&o da blindagem da carcaga Kit de conexdo da blindagem da carcaga
tamanho C tamanho D/E

ﬂ 240 (245)*
I

* Os dados entre parénteses indicam as dimensdes
para o kit de conexao da blindagem FSE.

Inversor SINAMICS V20
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B.1 Opgoes

Fixando o kit de conex&o blindada ao inversor

Se o inversor aplicar o modo de montagem no painel da cabine:

Fixando o FSA @ Solte o parafuso de PE e deslize a placa de
triagem para baixo, depois aperte o parafuso de
1,8 Nm (tolerancia: £ 10%).

® Fixe o dissipador de calor entre a placa de
triagem e parede do armario e aperte os
parafusos e porcas para 1,8 Nm (tolerancia: +
10%).

® Dobre o grampo de blindagem do cabo de
acordo com o diametro do cabo durante a
instalagédo do inversor.

@ Fixe o dissipador de calor entre a bragadeira
e a placa de blindagem e aperte os parafusos
para 1,8 Nm (tolerancia: + 10%).

® Dobre o grampo de blindagem do cabo de
acordo com o diametro do cabo durante a
instalagado do inversor.

Inversor SINAMICS V20
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B.1 Opgoes

Se o inversor aplicar o modo de montagem no painel da cabine:

Fixando o FSB/FSC/FSD/FSE Note-se que os grampos nao sdo necessarias
neste caso.

@ Fixe o dissipador de calor entre a placa de
blindagem e o painel da cabine, e use dois
pares de porcas em vez dos grampos para
apertar os parafusos (parafusos M4 se o
tamanho da carcaca for B ou parafusos M5 se o
tamanho da carcaga for C ou D) detras do painel
da cabine. Torque de aperto do parafuso: M4 =
1,8 Nm = 10%; M5 =2,5 Nm £+ 10%

Painel da cabine e

® Dobre o grampo de blindagem do cabo de
acordo com o didametro do cabo durante a
instalacédo do inversor.

B.1.10 Cartao de memoria

Funcionalidade

Pode ser utilizado um cartdo de memdarias no carregador de parametros, permitindo fazer
upload/download de conjuntos de parametros para/do inversor. Para uso detalhado do
cartdo de memodria, consulte o Apéndices "Carregador de Pardmetros|(Pagina|323)".

Numero para pedido
Os seguintes cartdes MMC / SD com os seguintes pedidos de sdo recomendados.
e Cartdo MMC: 6SL3254-0AM00-0AAOQ
® Cartdo SD: 6SL3054-4AG00-2AA0

B.1.11 Terminal do resistor RS485

Um terminal do resistor RS485 ¢ utilizado para finalizar o barramento para a comunicagao
RS485 entre o SINAMICS V20 e PLCs da SIEMENS. Para uso detalhado do terminal do
resistor consulte a se¢do "Comunica¢do com o CLP (Pagina 137)".

Numero para pedido: 6SL3255-0VC00-0HAQ

Inversor SINAMICS V20
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B.1 Opgoes
B.1.12 Dispositivo de corrente residual (RCD)
Dados para pedidos
Tamanho da | Poténcia nominal | Nimero para pedido RCD
carcaca do inversor RCDtipoA30mA |RCDtipoA (k)30 |RCDtipoB (k)30 |RCD tipo B (k) 300
mA" mA 2 mA
Inversores 400 Vca trifasicos
FSA 0,37 kW a 2,2 kW | - - 5SM3 342-4 5SM3 642-4
FSB 3 kW a 4 kW
FSC 5,5 kW
FSD 7,5 kW - - 5SM3 344-4 5SM3 644-4
11 kW - - 5SM3 346-4 5SM3 646-4
15 kW
FSE 18,5 kW - - - 5SM3 646-4
22 kW - - - 5SM3 647-4
Inversores 230 Vca monofasicos
FSA 0,12kW a 0,75 5SM3 311-6 5SM3 312-6KL01 5SM3 321-4 5SM3 621-4
kW
1,1 kW 5SM3 312-6 5SM3 322-4 5SM3 622-4
FSB 1,5 kW 5SM3 314-6 5SM3 314-6KL01 5SM3 324-4 5SM3 624-4
FSC 2,2 kW
3 kW 5SM3 316-6 5SM3 316-6KL01 5SM3 326-4 5SM3 626-4

1 Aletra "k" nos nomes do tipo RCD indica os tipos RCD com o atraso.
2 Os FSB a FSD dos inversores SINAMICS V20 trifasico 400 Vca (filtrado) ndo podem ser operados em um RCD tipo

B(k) 30 mA.

Indicagéo

Para instrugbes de segurancga na utilizacdo de RCD, consulte a segao "Instrucdes adicionais

de seguranga (Pagina 17)".

"
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Opcionais e pecas sobressalentes

B.2 Pecas sobressalentes - substifuicdo de ventoinhas

B.1.13 Kits de montagem trilho DIN

Kits de montagem em trilho DIN (somente para tamanhos de carcaga A e B)

Kit de trilho DIN para tamanho it de trilho DIN para
da carcaga A

tamanho da carcaga B

Numero do pedido:

® 6SL3261-1BA00-0AAQ (para tamanho de carcaca A)
® 6SL3261-1BB00-0AAQ (para tamanho de carcaca B)

B.1.14 Documentagéao do usuario

Instrugbes de operagao (Versdao em chinés)
Numero de pedido: 6SL3298-0AV02-0FP0O

B.2 Pecas sobressalentes - substituigdo de ventoinhas

Numero do pedido
Ventilador de reposicao para carcaga de tamanho A: 6SL3200-0UF01-0AAO
Ventilador de reposicao para carcaga de tamanho B: 6SL3200-0UF02-0AA0
Ventilador de reposicao para carcaca de tamanho C: 6SL3200-0UF03-0AA0
Ventilador de reposicao para carcaca de tamanho D: 6SL3200-0UF04-0AAQO
Ventilador de reposicao para carcaga de tamanho E: 6SL3200-0UF05-0AA0
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Opcionais e pegas sobressalentes

B.2 Pegas sobressalentes - substituicdo de ventoinhas

Substituicdo de ventoinhas

Continue com as etapas conforme ilustrado abaixo para remover o ventilador do inversor.
Para reinstalar o ventilador, faga na ordem inversa. Quando estiver reinstalando o ventilador,
certifique-se de que o simbolo de seta ("A" na ilustragdo) no ventilador esteja apontando
para o inversor e nao para o invélucro do ventilador; a posigao para o ponto de saida do
cabo do ventilador ("B") bem como a orienta¢ao de instalagédo e a posi¢ao do cabo do
conector ("C") séo suficientes para a conexao do cabo ao inversor.

Substituicdo do ventilador do FSA
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Opcionais e pecas sobressalentes

B.2 Pegas sobressalentes - substituicdo de ventoinhas

Substituicdo do(s) ventilador(es) do FSB, FSC ou FSD
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B.2 Pegas sobressalentes - substituicdo de ventoinhas

-————
- -

Substituicdo dos ventiladores do FSE
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B.2 Pegas sobressalentes - substituicdo de ventoinhas
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