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Gewabhrleistung und Haftung

Gewahrleistung und Haftung

Hinweis  Die Applikationsbeispiele sind unverbindlich und erheben keinen Anspruch auf
Vollstandigkeit hinsichtlich Konfiguration und Ausstattung sowie jeglicher
Eventualitéaten. Die Applikationsbeispiele stellen keine kundenspezifischen
Lésungen dar, sondern sollen lediglich Hilfestellung bieten bei typischen
Aufgabenstellungen. Sie sind fir den sachgeméaRen Betrieb der beschriebenen
Produkte selbst verantwortlich. Diese Applikationsbeispiele entheben Sie nicht
der Verpflichtung zu sicherem Umgang bei Anwendung, Installation, Betrieb und
Wartung. Durch Nutzung dieser Applikationsbeispiele erkennen Sie an, dass wir
Uber die beschriebene Haftungsregelung hinaus nicht fir etwaige Schaden
haftbar gemacht werden kénnen. Wir behalten uns das Recht vor, Anderungen
an diesen Applikationsbeispielen jederzeit ohne Ankiindigung durchzufiihren. Bei
Abweichungen zwischen den Vorschlagen in diesem Applikationsbeispiel und
anderen Siemens Publikationen, wie z.B. Katalogen, hat der Inhalt der anderen
Dokumentation Vorrang.

Fir die in diesem Dokument enthaltenen Informationen lbernehmen wir keine
Gewabhr.

Unsere Haftung, gleich aus welchem Rechtsgrund, fur durch die Verwendung der
in diesem Applikationsbeispiel beschriebenen Beispiele, Hinweise, Programme,
Projektierungs- und Leistungsdaten usw. verursachte Schaden ist ausgeschlossen,
soweit nicht z.B. nach dem Produkthaftungsgesetz in Fallen des Vorsatzes, der
groben Fahrlassigkeit, wegen der Verletzung des Lebens, des Kdrpers oder der
Gesundheit, wegen einer Ubernahme der Garantie furr die Beschaffenheit einer
Sache, wegen des arglistigen Verschweigens eines Mangels oder wegen
Verletzung wesentlicher Vertragspflichten zwingend gehaftet wird. Der Schadens-
ersatz wegen Verletzung wesentlicher Vertragspflichten ist jedoch auf den
vertragstypischen, vorhersehbaren Schaden begrenzt, soweit nicht Vorsatz oder
grobe Fahrlassigkeit vorliegt oder wegen der Verletzung des Lebens, des Kérpers
oder der Gesundheit zwingend gehaftet wird. Eine Anderung der Beweislast zu
Ihrem Nachteil ist hiermit nicht verbunden.

Weitergabe oder Vervielfaltigung dieser Applikationsbeispiele oder Auszlge
daraus sind nicht gestattet, soweit nicht ausdriicklich von Siemens Industry Sector
zugestanden.

Security-  Siemens bietet Produkte und Lésungen mit Industrial Security-Funktionen an,
hinweise  die den sicheren Betrieb von Anlagen, Losungen, Maschinen, Geraten und/oder
Netzwerken unterstutzen. Sie sind wichtige Komponenten in einem

ganzheitlichen Industrial Security-Konzept. Die Produkte und Lésungen von
Siemens werden unter diesem Gesichtspunkt sténdig weiterentwickelt. Siemens
empfiehlt, sich unbedingt regelméaRig tiber Produkt-Updates zu informieren.

Fur den sicheren Betrieb von Produkten und Losungen von Siemens ist es
erforderlich, geeignete SchutzmafRnahmen (z. B. Zellenschutzkonzept) zu
ergreifen und jede Komponente in ein ganzheitliches Industrial Security-Konzept
zu integrieren, das dem aktuellen Stand der Technik entspricht. Dabei sind auch
eingesetzte Produkte von anderen Herstellern zu beriicksichtigen.
Weitergehende Informationen tber Industrial Security finden Sie unter
http://www.siemens.com/industrialsecurity.

Um stets Uber Produkt-Updates informiert zu sein, melden Sie sich fiir unseren
produktspezifischen Newsletter an. Weitere Informationen hierzu finden Sie
unter http://support.automation.siemens.com.

EMS400S Funktionsbibliotheken
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1 Ubersicht der Funktionsbibliotheken

1 Ubersicht der Funktionsbibliotheken

Was erhalten Sie?

Das vorliegende Dokument beschreibt die Funktionsbibliotheken

EMS400S_Segment
EMS400S_Communication
EMS400S_Display_RemoteControl
EMS400S_Drive

EMS400S_Errors
EMS400S_General
EMS400S_Hoist

Mit den Funktionsbibliotheken erhalten Sie getesteten Code mit eindeutig
definierten Schnittstellen. Auf diese kbnnen Sie entsprechend lhrer zu
realisierender Aufgabenstellung aufsetzen.

Kernanliegen des Dokuments ist die Beschreibung

aller zu den Funktionsbibliotheken gehérenden Bausteine.
der durch diese Bausteine realisierten Funktionalitat.

Dariiber hinaus hilft Innen diese Dokumentation mit Step-by-Step-Anweisungen,
die Bibliotheken in Ihr TIA STEP 7-Projekt zu integrieren.

Gultigkeitsbereich der Bibliotheken

Abgrenzung

TIA STEP 7 V14 und héher
EMS400S
S7-1200-CPUs

Diese Applikation enthalt keine Beschreibung von:

TIA-Portal

Programmierung im TIA-Portal

S7-1200-CPUs

PSB-Modulen

Basis-Bausteinbibliothek ,EMS400S*, siehe \4\
Frequenzumrichter V20 (FU V20)

Hubantrieb Kettenzug

Grundlegende Kenntnisse tiber diese Themen werden vorausgesetzt.

EMS400S Funktionsbibliotheken
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1 Ubersicht der Funktionsbibliotheken

1.1 Anwenderszenarien der Funktionsbibliotheken

1.1 Anwenderszenarien der Funktionsbibliotheken

Ubersicht zum SIMATIC EMS400S System

Das SIMATIC EMS400S System (siehe \3)) ist fiir den Transport von Lasten in
Elektrohangebahn-Anlagen (EHB) ausgelegt. Zu einer Anlagensteuerung mit dem
EMS400S System gehéren folgende Komponenten:

e PSB-S-Modul

e PSB-C-Modul

e |IR-Fernbedienung
e Anzeigeeinheit

Das PSB-S-Modul bildet im Verbund mit einer S7-1200-Zentralbaugruppe die
Anlagensegmentsteuerung. Eine ihrer spezifischen Funktionen ist die
Verarbeitung der tber PROFINET empfangenen Daten und deren Einspeisung auf
die Schleifleiter RAIL.

Uber die Schleifleiter wird die Kommunikationsverbindung mit der
Fahrzeugsteuerung hergestellt.

Das PSB-C-Modul ist in die zum mobilen Anlagenteil gehdrende
Fahrzeugsteuerung integriert. Das PSB-C-Modul Gibernimmt zusammen mit einer
S7-1200-Zentralbaugruppe die Steuerungsaufgaben, die das EHB-Fahrzeug
betreffen.

PSB-S- und PSB-C-Modul kommunizieren tiber einen getakteten 16-Bit-
Datenrahmen. Die Kommunikation kann quittiert und nicht quittiert erfolgen. Der
Dateninhalt ist im TIA-Portal frei programmierbar.

Die Kommunikation der PSB-S- und PSB-C-Module wird durch die Basis-
Kommunikationsbausteine der Basis-Bausteinbibliothek ,EMS400S* realisiert,
siehe Kapitel 1.4.1 Basis-Bausteinbibliothek ,EMS400S und \4\.

1.2 Anlagensegmentsteuerung

Eine Anlagensegmentsteuerung hat die Funktion, die Kommunikation zu den
Segmenten herzustellen- aufbauend auf den Basis-Kommunikationsbausteinen der
Basis-Bausteinbibliothek EMS400S, siehe \4\.

e Sie leitet die Kommandos der Steuerung der EHB-Anlage an die Segmente /
RAILs weiter, und damit an die Fahrzeuge, die sich in den Segmenten
befinden.

e Sie stellt die Statusmeldungen der Segmente fur die Steuerung der EHB-
Anlage bereit.
Diese Statusmeldungen sind die Statusmeldungen der Fahrzeuge.

Hinweis  Die Kommunikation mit der Steuerung der EHB-Anlage ist nicht Bestandtell
dieser Beschreibung.

EMS400S Funktionsbibliotheken
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1 Ubersicht der Funktionsbibliotheken

1.3 Fahrzeugsteuerung

1.3 Fahrzeugsteuerung

Die Funktionen einer Fahrzeugsteuerung werden mit mehreren Funktionsgruppen
realisiert- aufbauend auf den Basis-Kommunikationsbausteine der Basis-
Bausteinbibliothek EMS400S, siehe \4\.

Kommunikation mit der Anlagensegmentsteuerung.

Allgemeine Funktionen.

Ansteuerung des Displays, Auswertung der Fernbedienung (Remote Control).
Ansteuerung des Fahrantriebs und Auswertung des Barcodes.

Ansteuerung des Hubantriebs und Auswertung des Gebers fiir die Hohe.

Uberwachung der Sensoren und Aktoren, Generierung der
Stérungsmeldungen.

Diese Funktionsgruppen sind in den einzelnen Bibliotheken enthalten, siehe
Kapitel 1.4.2 (Funktionsbibliotheken ,EMS400S_xxx) und Kapitel 2 bis 8.

Hinweis

Sie mussen die Bausteine aus den jeweiligen Funktionsbibliotheken in Ihre
Fahrzeugsteuerung kopieren und entsprechend den Anforderungen lhrer Anlage
anpassen.

EMS400S Funktionsbibliotheken
Beitrags-ID: 89369337, V1.2, 01/2017 7
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1.4 Bibliotheken

1.4 Bibliotheken

14.1 Basis-Bausteinbibliothek ,,EMS400S“

Die Basis-Bausteinbibliothek ,EMS400S“, siehe \4\, enthélt die Basis-Kommuni-
kationsbausteine fiir die Anlagensegmentsteuerung und die Fahrzeugsteuerung
SIMATIC EMS400S, fiir den Betrieb der PSB-S- und PSC-C-Module.

Diese Basis-Kommunikationsbausteine sind die Grundlage fir die nachfolgend
beschriebenen Funktionsbibliotheken.

1.4.2 Funktionsbibliotheken ,,EMS400S_xxx“

Die in dem vorliegenden Dokument beschriebenen Funktionsbibliotheken
-LEMS400S_xxx“ enthalten Bausteine, um ein EHB-Fahrzeug mit Fahrantrieb und
Hubantrieb zu betreiben und tber die Segmentsteuerungen mit der Steuerung der
EHB-Anlage zu kommunizieren.

Im Detail stehen folgende Funktionsbibliotheken zur Verfiigung:
e EMS400S_Segment

e EMS400S_Communication

e EMS400S_Display_RemoteControl

e EMS400S_Drive

e EMS400S_Errors

e EMS400S_General

e EMS400S_Hoist

Hinweis  Jede Funktionsbibliothek enthalt mehrere Bausteine. Die Auflistungen der
Bausteine finden Sie in den Kapiteln 2 bis 8.

EMS400S Funktionsbibliotheken
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1.4 Bibliotheken

143 Einsatzmoglichkeit fur die Verwendung der Funktionsbibliotheken
»EMS400S_xxx*“

Die folgende Abbildung zeigt schematisch ein vereinfachtes Schienensystem mit
drei EHB-Fahrzeugen.

In der Steuerungsebene 2 (Anlagensegmentsteuerung) wird die
Funktionsbibliothek ,EMS400S_Segment® eingesetzt.

In der Steuerungsebene 3 (EHB-Fahrzeugsteuerung) kommen die folgenden
Funktionsbibliotheken zum Einsatz:

e EMS400S_Communication

e EMS400S_Display_RemoteControl
e EMS400S_Drive

e EMS400S_Errors

e EMS400S_General

e EMS400S_Hoist

Hinweis  Die Bausteine aus der Basis-Bausteinbibliothek ,EMS400S* sind Grundlage fur
die Funktionsbibliotheken ,EMS400S_xxx".

Abbildung 1-1

Steuerungsebene 1

Steuerung der

EHB-Anlage
B PROFINET IE
Steuerungsebene 2 Basis-Bibliothek
EMS400S
Funktionsbibliothek
Anlagensegment- Anlagensegment- EMS400S_Segment
steuerung steuerung
EHB-Schiene
Steuerungsebene 3 Basis-Bibliothek
EMS400S
Funktionsbibliotheken
Fahrzeug- Fahrzeug- Fahrzeug- EMS400S_Communication
steuerung steuerung steuerung EMS400S_Display_RemoteControl

EMS400S_Drive
EMS400S_Errors
EMS400S_General
EMS400S_Hoist

EMS400S Funktionsbibliotheken
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1.4 Bibliotheken
1.4.4 Bibliotheksfunktionen in dieser Beschreibung

Anhand einer Anlagensegmentsteuerung und einer Fahrzeugsteuerung vom Typ
S7-1200 werden die folgenden grundsatzlichen Funktionen mit den
Funktionsbibliotheken ,EMS400S_xxx“ erlautert.

Funktionsbibliothek fur die Anlagensegmentsteuerung
e Funktionsbibliothek EMS400S_Segment
- Kommandos an Fahrzeugsteuerung senden
- Status von Fahrzeugsteuerung empfangen
- Kommandos an RAILs senden
- Status von RAILs empfangen
- Daten an Fahrzeugsteuerung senden, quittierte Datenkommunikation

Funktionsbibliotheken fur die Fahrzeugsteuerung

e Funktionsbibliothek EMS400S_Communication
- Kommandos von Anlagensegmentsteuerung empfangen
- Status an Anlagensegmentsteuerung senden

- Daten von Anlagensegmentsteuerung empfangen, quittierte
Datenkommunikation

- Kommunikation zum PSB-C-Modul
e Funktionsbibliothek EMS400S_Display_RemoteControl
- Kommunikation zum PSB-C-Modul

- Signale der Infrarot-Fernbedienung empfangen und bereitstellen fiir das
Anwenderprogramm

- Signale der Stationaren Fernbedienung empfangen und bereitstellen far
das Anwenderprogramm

- EMS-ID oder Fehlercode fiir das Display auswahlen
e Funktionsbibliothek EMS400S_Drive

- Barcode auswerten

- Fahrantrieb ansteuern

- Geschwindigkeit regeln

- Positionieren

- Isolationssegmente auswerten
¢ Funktionsbibliothek EMS400S_Errors

- Stérungsmeldungen fir das PSB-C-Modul bilden

- Diagnose fur PN-Teilnehmer aufrufen

- Stérungsmeldungen fir den Fahrantrieb bilden

- Stérungsmeldungen fur den Hubantrieb bilden

- Allgemeine Meldungen bilden

- Sammelmeldung bilden

EMS400S Funktionsbibliotheken
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1 Ubersicht der Funktionsbibliotheken

1.4 Bibliotheken

e Funktionsbibliothek EMS400S_General
- Betriebsarten Hand / Automatik bilden
- Quittiersignal bilden
- Daten fur die Antriebe bereitstellen

e Funktionsbibliothek EMS400S_Hoist
- Trommelgeber
- Hubantrieb ansteuern
- Positionieren

Hinweis  Jede Funktionsbibliothek enthalt mehrere Bausteine. Die Auflistungen der
Bausteine finden Sie in den Kapiteln 2 bis 8.

Hinweis  Es werden in diesem Dokument nur die Schritte erlautert, die zur Realisierung
der oben aufgefihrten Punkte nétig sind. Fur eine komplette Anlagenapplikation
mussen noch zusatzlich anwenderdefinierte Bausteine erstellt werden. Dies ist
kein Bestandteil dieser Bibliotheksbeschreibung.

EMS400S Funktionsbibliotheken
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1 Ubersicht der Funktionsbibliotheken

1.5 Hard- und Softwarevoraussetzungen

1.5 Hard- und Softwarevoraussetzungen

Voraussetzungen fir die Bibliotheken

Um die Funktionalitat der hier beschriebenen Bibliotheken nutzen zu kénnen, sind
folgend genannte Hard- und Softwarevoraussetzungen einzuhalten.

Hardware zur Anlagensegmentsteuerung

Tabelle 1-1
Nr. Komponente Artikelnummer Anzahl Hinweis
1. S7-1200 CPU1214C 6ES7214-1AG31-0XBO 1 Oder eine vergleichbare S7-
DC/DC/DC 1200 CPU ab FW 3.0
2. S7-1200 PSB-S 6ES7228-1RC52-0AA0 1 Ab FW 2.0

Hardware zur Fahrzeugsteuerung

Tabelle 1-2
Nr. Komponente Artikelnummer Anzahl Hinweis
1. S7-1200 CPU1212C 6ES7212-1AE31-0XB0O 1 Oder eine vergleichbare S7-1200
DC/DC/DC CPU ab FW 3.0
2. S7-1200 PSB-C 6ES7228-1RC51-0AA0 1 Ab FW 2.0

Hinweis  Alternativ kdnnen fir die in Tabelle 1-2 aufgefihrten Komponenten auch
ahnliche Komponenten verwendet werden.

Standard Software
Tabelle 1-3

Nr. Komponente Artikelnummer

1. TIA STEP 7 Basic V14 6ES7822-0AA04-0YAS

Hinweis  Alternativ kdnnen auch héhere Ausgabestande verwendet werden.

EMS400S Funktionsbibliotheken
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1 Ubersicht der Funktionsbibliotheken

1.5 Hard- und Softwarevoraussetzungen

HSP und Bibliotheken

Die folgende Liste enthalt alle Dateien und Projekte, die in diesem Beispiel

verwendet werden.

Tabelle 1-4

Nr.

Komponente

Hinweis

1.

EMS400S_V14.zip

Diese gepackte Datei enthalt die EMS400S Basis-
Bibliothek, Kommunikationsbausteine flir
Anlagensegment- und Fahrzeugsteuerung SIMATIC
EMS400S, siehe \4\.

EMS400S_Communication_V14

Diese Datei enthalt die EMS400S Bibliothek Anwender-
Kommunikationsbausteine fur Fahrzeugsteuerung
SIMATIC EMS400S.

EMS400S_Display_
RemoteControl_V14

Diese Datei enthalt die EMS400S Bibliothek Display-
und Remote Control-Bausteine fiir Fahrzeugsteuerung
SIMATIC EMS400S.

EMS400S_Drive_V14

Diese Datei enthalt die EMS400S Bibliothek
Fahrantriebs- und Barcode-Bausteine fiir
Fahrzeugsteuerung SIMATIC EMS400S.

EMS400S_Errors_V14

Diese Datei enthalt die EMS400S Bibliothek
Stérungsmeldung-Bausteine fir Fahrzeugsteuerung
SIMATIC EMS400S.

EMS400S_General_V14

Diese Datei enthalt die EMS400S Bibliothek Allgemeine
Bausteine flur Fahrzeugsteuerung SIMATIC EMS400S.

EMS400S_Hoist_V14

Diese Datei enthélt die EMS400S Bibliothek
Hubantriebs- Bausteine flir Fahrzeugsteuerung
SIMATIC EMS400S.

EMS400S_Segment_V14

Diese Datei enthalt die EMS400S Bibliothek Anwender-
Kommunikationsbausteine fur
Anlagensegmentsteuerung SIMATIC EMS400S.

EMS400S Funktionsbibliotheken
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2 Funktionsbibliothek ,EMS400S Segment®

2.1 Bibliotheksinhalt

2 Funktionsbibliothek ,EMS400S_Segment*

Diese Funktionshibliothek enthalt Bausteine fiir die Anlagensegmentsteuerung.
Diese Bausteine bearbeiten die Kommunikation mit der Steuerung, der EHB-
Anlage und mit den Segmenten / Fahrzeugsteuerungen.

Sie bendtigen die Bausteine, um
e Kommandos und Daten von der Steuerung der EHB-Anlage zu empfangen.
e Statusmeldungen an die Steuerung der EHB-Anlage zu senden.

e Kommandos und Daten Uber die Segmente an die Fahrzeugsteuerungen zu
senden.

e Statusmeldungen uber die Segmente von den Fahrzeugsteuerungen zu
empfangen.

2.1 Bibliotheksinhalt

Schematische Darstellung

In der folgenden Abbildung sind die Bausteine markiert, die in der Bibliothek
,EMS400S_Segment* enthalten sind.

Abbildung 2-1

£
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L

E — [
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| - | -

» »

1FB
»
>

Anwender- Bausteine der Funktions- Basis-Bibliotheksbausteine
programm bibliothek EMS400S_Segment EMS400S
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2 Funktionsbibliothek ,EMS400S Segment®

2.1 Bibliotheksinhalt

Auflistung der Bausteine

Die folgende Tabelle listet alle zur Bibliothek ,EMS400S_Segment* gehdrenden
Bausteine auf.

Tabelle 2-1

Baustein

Symbol

Kommentar

FC30

FC_ReadWriteModule

Kommunikation mit 1 PBS-S-Modul

FC50

FC_Errors

Sammelfehler der PBS-S-Module

FB30

FB_DataTransfer

Quittierte Datenkommunikation, Senden von
Daten fur 3 Datenbausteine

FB31

FB_DataTransfer_SR

Quittierte Datenkommunikation, Empfang von
Daten und Senden von Daten

FB38

FB_Processimage
Commands

Prozessabbild der Kommandos an die
Fahrzeugsteuerung

FB39

FB_ProcessimageStatus

Prozessabbild der Statusinformationen der
Fahrzeugsteuerung

UDT_PSB_S_Command

Kommandos an die Segmente / RAILS

UDT_PSB_S_Status

Statusinformationen der Segmente / RAILS

UDT_PSB_SEG_OUT

Kommandos an die Fahrzeugsteuerungen in
den Segmenten

UDT_PSB_SEG_IN

Statusinformationen der Fahrzeugsteuerungen
in den Segmenten

Variablen-
tabelle

Segment tags

Alle Merker, die in der
Anlagensegmentsteuerung SIMATIC EMS400S
verwendet werden

EMS400S Funktionsbibliotheken
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2 Funktionsbibliothek ,EMS400S Segment®

2.2 Erlauterung der Bausteine fir die Anlagensegmentsteuerung

2.2 Erlauterung der Bausteine fir die
Anlagensegmentsteuerung

Das folgende Kapitel erlautert alle zur Bibliothek“EMS400S_Segment gehdrenden
Bausteine einer Anlagensegmentsteuerung.

221 FC_ReadWriteModule (FC30)

Funktion

Der Baustein ,FC_ReadWriteModule“ stellt die Kommunikation mit einem
PSB-S-Modul der Anlagensegmentsteuerung her.

Rufen Sie den Baustein fir jedes PSB-S-Modul im zyklischen Anwenderprogramm
(OB1) auf.

Im Detail umfasst der Baustein die Funktionen:
Kommunikation mit RAILs / Fahrzeugsteuerungen Gber DB ,DB_PSB_S*

Kommandos an die drei Segmente-/ Fahrzeugsteuerungen schreiben

Kommandos fir die drei Segmente-/ RAILS eines PSB-S-Moduls schreiben

Statusmeldungen der drei Segmente-/ Fahrzeugsteuerungen lesen
Statusmeldungen der drei Segmente/ RAILS eines PSB-S-Moduls lesen

Aufruf und Parameter

Die folgende Abbildung zeigt den Aufruf des Bausteins ,FC_ReadWriteModule®.

Abbildung 2-2
Yo LU
"FC_ReadWriteModule"
e =i E

< Module_MNo

<7 CommandModule

<77 —{5tatusModule

=TT PSB 5 VALUE ENO —

Eingangsparameter

Tabelle 2-2
Parameter Datentyp Beschreibung
Module_No INT Nummer des PSB-S Moduls, 1...8

EMS400S Funktionsbibliotheken
Beitrags-ID: 89369337,

V1.2, 01/2017

16




© Siemens AG Copyright-2014 All rights reserved

2 Funktionsbibliothek ,EMS400S Segment”

2.2 Erlauterung der Bausteine fur die Anlagensegmentsteuerung

Ein-/Ausgangsparameter

Tabelle 2-3
Parameter Datentyp Beschreibung
CommandModule Struct Ubergabestruktur Kommandos,
Struktur im InstanzDB des
,FB_ProcessImageCommands*
Raill Word Kommandos an Segment 1, siehe
,LUDT_PSB_SEG_OUT" in Kapitel 2.2.7 Datentypen
(UDTs)
Rail2 Word Kommandos an Segment 2, siehe
,UDT_PSB_SEG_OUT" in Kapitel 2.2.7 Datentypen
(UDTs)
Rail3 Word Kommandos an Segment 3, siehe
,UDT_PSB_SEG_OUT" in Kapitel 2.2.7 Datentypen
(UDTs)
Module Word Kommandos fur 1 Modul, siehe
,LUDT_PSB_S_Command* in Kapitel 2.2.7 Datentypen
(UDTs)
StatusModule Struct Ubergabestruktur Status,
Struktur im InstanzDB des ,FB_ProcessimageStatus*
Raill Word Status von Segment 1, siehe ,UDT_PSB_S SEG_IN*
in Kapitel 2.2.7 Datentypen (UDTs)
Rail2 Word Status von Segment 2, siehe ,UDT_PSB_S SEG_IN*
in Kapitel 2.2.7 Datentypen (UDTs)
Rail3 Word Status von Segment 3, siehe ,UDT_PSB_S SEG_IN*
in Kapitel 2.2.7 Datentypen (UDTs)
Module Word Status von 1 Modul, siehe ,UDT_PSB_S_Status® in
Kapitel 2.2.7 Datentypen (UDTs)
PSB_S_VALUE UDT_PSB_S Value Ubergabestruktur in DB ,DB_PSB_S* aus der Basis-
Bibliothek, siehe \4\

Hinweis  Die Parameter EN und ENO sind nur in FUP/KOP Darstellung sichtbar. Sie
mussen diese Parameter nicht beschalten.

Dies gilt fur alle Bausteine in dieser Beschreibung.
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2 Funktionsbibliothek ,EMS400S Segment®

2.2 Erlauterung der Bausteine fur die Anlagensegmentsteuerung

2.2.2

Funktion

FC_Errors (FC50)

Der Baustein ,FC_Errors® bildet fir jedes PSB-S-Modul einen Sammelfehler.
Rufen Sie den Baustein im zyklischen Anwenderprogramm (OB1) auf.
Im Detail realisiert der Baustein die Funktionen:

e Abfrage der Fehlercodes in DB ,DB_PSB_S* (aus der Basis-Bibliothek, siehe

\4\) fir jedes PSB-S- Modul.
e Bildung von Sammelfehler

Aufruf und Parameter

2.2.3

Funktion

Die folgende Abbildung zeigt den Aufruf des Bausteins ,FC_Errors®.
Abbildung 2-3

%FC50
"FC_Errors"

- —EN ENO —

Der Baustein hat keine Parameter.

FB_DataTransfer (FB30)

Der Baustein ,FB_DataTransfer” fuhrt die quittierte Datenkommunikation aus.

Rufen Sie den Baustein ,FB_DataTransfer im zyklischen Anwenderprogramm
(OB1) auf.

Der Baustein realisiert die folgenden Funktionen:
e Daten an die Fahrzeugsteuerung senden.
e Kommunikation tiberwachen

Die Daten werden von ,FB_ProcesslmageCommands® in den Bereich
.Data_Segm_PLC[1..70]“ des InstanzDBs transferiert.

Der Baustein ,FB_DataTransfer” empféangt keine Daten von der
Fahrzeugsteuerung.

Der Umfang der quittierten Datenkommunikation ist variabel, um verschiedene
Arten von Daten zu Ubertragen. Dies wird durch ,DB_Type_DT* bestimmt.

Der Baustein ,FB_DataTransfer” sendet Daten fir

¢ DB_GlobalDataEMS; siehe Funktionsbibliothek ,EMS400S_Global*
o DB_StopPositions; siehe Funktionsbibliothek ,EMS400S_Drive*

o DB _HoistPositions; siehe Funktionsbibliothek ,EMS400S_Hoist*

Diese globalen Daten sind in allen Fahrzeugsteuerungen einer Anlage identisch.

Sie werden Uber die quittierte Datenkommunikation zentral aktualisiert.

EMS400S Funktionsbibliotheken
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2 Funktionsbibliothek ,EMS400S Segment®

2.2 Erlauterung der Bausteine fur die Anlagensegmentsteuerung

Aufruf und Parameter

Die folgende Abbildung zeigt den Aufruf des Bausteins ,FB_DataTransfer".

Abbildung 2-4
<>
Yo-B30
"FB_DataTransfer"
e
DB_Type_DT
Module_No
Segment_No
Length Active F— -
- === Frable Done_Fault ..
<P PSB_S_VALUE Done =
<7 —{CommandModule ENO |—

Eingangsparameter
Tabelle 2-4

Parameter Datentyp Beschreibung
DB_Type_DT Int Auswabhl des DBs fur Datentransfer
1 = DB_GlobalDataEMS,
2 = DB_StopPositions,
3 = DB_HoistPositions
Module_No Int Modulnummer fur Datentransfer (1..8)
Segment_No Int Segmentnummer fur Datentransfer (1..3)
Length Int Datenlange (DBB) fur Datentransfer
Enable Bool Freigabe Datentransfer
Ausgangsparameter
Tabelle 2-5
Parameter Datentyp Beschreibung
Active Bool Datentransfer ist aktiv
Done_Fault Bool Datentransfer fertig mit Fehler
Done Bool Datentransfer fertig ohne Fehler
Ein-/Ausgangsparameter
Tabelle 2-6
Parameter Datentyp Beschreibung

PSB_S_VALUE

UDT_PSB_S_Value

Ubergabestruktur in DB ,DB_PSB_S* aus der Basis-
Bibliothek, siehe \4\

CommandModule

Array [1..8] of Struct

Ubergabestrukturen fiir Kommandos
Struktur im InstanzDB des
.FB_ProcessimageCommands*
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2.2 Erlauterung der Bausteine fur die Anlagensegmentsteuerung

Dauer der Kommunikation

In jedem Kommunikationszyklus werden 16 Bit / 1 Wort Gbertragen.

Zur Abschéatzung des Zeitbedarfs fiir den Datenaustausch, kann die folgende
Formel fur die Zeitdauer des Transfers verwendet werden:

T = (Anzahl Worte * 0,57s) + 3s

Diese Berechnung gilt fiir die Frequenz des Synchronisationssignals
t sync = 250 ms.

2.2.4 FB_DataTransfer_SR (FB31)

Funktion
Der Baustein ,FB_DataTransfer* hat zwei Funktionen:

e Empfang von Daten von der Fahrzeugsteuerung mit quittierter
Datenkommunikation

e Senden von Daten zur Fahrzeugsteuerung mit quittierter Datenkommunikation.

Hinweis  Den Baustein ,FB_DataTransfer_SR* kénnen Sie alternativ zu
,FB_DataTransfer in OB1 aufrufen.
In der Fahrzeugsteuerung missen Sie entsprechend
,FB_DataTransferEMS_SR* anstelle von ,FB_DataTransferEMS* aufrufen, siehe
3.2.3 FB_DataTransferEMS_SR (FB31).

Beim Datenempfang empfangt der Baustein Daten von der Fahrzeugsteuerung
und transferiert diese nach Abschluss der quittierten Datenkommunikation in den
Bereich ,Data_ EMS_PLC[1..20]“ des InstanzDBs.

Sie miussen anschlieRend die Daten in lhre Zieldatenbausteine oder
Kommunikationsbereiche (Merker) transferieren.

Um Daten an die Fahrzeugsteuerung zu senden, missen Sie vorher die zu
sendenden Daten in den Bereich ,Data_Segm_PLC[1..20]* des InstanzDBs
transferieren.

Der Umfang der Datenkommunikation ist variabel, um verschiedene Arten von
Daten zu Ubertragen. Dies wird durch den Modus bestimmt.

In der folgenden Tabelle sind die programmierten Varianten der
Datenkommunikation aufgelistet.

Tabelle 2-7
Modus | Anzahl Worte von Anzahl Worte von Anzahl
Anlagensegmentsteuerung | Fahrzeugsteuerung an Worte
an Fahrzeugsteuerung Anlagensegmentsteuerung | gesamt
1 10 10 20
2 2 0 2
3 0 2 2
4 4 0 4
5 0 4 4
6 20 0 20
7 0 20 20
8 20 20 40

EMS400S Funktionsbibliotheken
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2 Funktionsbibliothek ,EMS400S Segment®

2.2 Erlauterung der Bausteine fur die Anlagensegmentsteuerung

Aufruf und Parameter

Die folgende Abbildung zeigt den Aufruf des Bausteins ,FB_DataTransfer SR*.

Abbildung 2-5
=77
Ga-B31
"FB_DataTransfer SR"
v == EN
Module_No
Segment_No
Modus Active [ -
- — Enable Done_Fault — -
<77 PSB_S_VALUE Done = ..
e CommandModule END ==

Eingangsparameter

Tabelle 2-8
Parameter Datentyp Beschreibung
Module_No Int Modulnummer fiir Datentransfer (1..8)
Segment_No Int Segmentnummer fir Datentransfer (1..3)
Modus Int Datentransfermodus, Datenumfang (1..8)
Enable Bool Freigabe Datentransfer
Ausgangsparameter
Tabelle 2-9
Parameter Datentyp Beschreibung
Active Bool Datentransfer ist aktiv
Done_Fault Bool Datentransfer fertig mit Fehler
Done Bool Datentransfer fertig ohne Fehler
Ein-/Ausgangsparameter
Tabelle 2-10
Parameter Datentyp Beschreibung

PSB_S_VALUE "UDT_PSB_S_Value"

Ubergabestruktur in DB ,DB_PSB_S* aus der Basis-
Bibliothek, siehe \4\

CommandModule Array [1..8] of Struct

Ubergabestrukturen fiir Kommandos
Struktur im InstanzDB des
.FB_ProcessimageCommands*
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2 Funktionsbibliothek ,EMS400S Segment®

2.2 Erlauterung der Bausteine fur die Anlagensegmentsteuerung
2.2.5 FB_ProcessimageCommands (FB38)

Funktion

Der Baustein ,FB_ProcessimageCommands*” kopiert Merkerbereiche, die von der
Steuerung der EHB-Anlage gesendet werden, in ein Prozessabbild der
Kommandos und Daten.

Rufen Sie den Baustein im zyklischen Anwenderprogramm (OB1) auf.
Im Detail realisiert der Baustein die Funktionen:

e Prozessabbild fir Kommandos und Daten erstellen

e Kommunikation liberwachen

ACHTUNG Die Steuerung der EHB-Anlage sendet Daten in Merkerbereiche.
Diese Daten werden asynchron zum Programmzyklus empfangen.
Dadurch kann es vorkommen, dass wahrend der Bearbeitung Daten
geandert werden.

Wenn die Bausteine, z.B. ,FC_ReadWriteModule®, direkt auf die Merkerbereiche
zugreifen, kénnen sie mit inkonsistenten Daten arbeiten. Diese inkonsistenten
Daten werden an die Segmente / Fahrzeugsteuerungen gesendet.

Um mit konsistenten Daten zu arbeiten, rufen Sie
.FB_ProcessImageCommands* einmal am Anfang des OB1 auf.

Die Bausteine, z.B. ,FC_ReadWriteModule®, greifen auf Strukturen im InstanzDB
zu, und damit auf konsistente Daten.

Die Kommunikation wird Gberwacht. Die Steuerung der EHB-Anlage sendet ein
taktendes Lebensbit / Heartbeat. Wenn ,Heartbeat® langer als 5s den Zustand nicht
wechselt, wird das Prozessabbild der Kommandos mit NULL Uberschrieben.

Das Prozessabbild wird in Strukturen im InstanzDB gespeichert.

Die folgenden Bausteine werden mit diesen Strukturen parametriert und lesen
Daten:

e FB_DataTransfer,
e FB_DataTransfer_SR
e FC_ReadWriteModule

Aufruf und Parameter

Die folgende Abbildung zeigt den Aufruf des Bausteins
.FB_ProcessImageCommands*.

Abbildung 2-6
Ya-H38
"FB_ProcesslmageCommands"
e
- = Heartbeat ENO =

Eingangsparameter

Tabelle 2-11
Parameter Datentyp Beschreibung
Heartbeat Bool Lebensbit, Kommunikationsuberwachung

EMS400S Funktionsbibliotheken
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2.2 Erlauterung der Bausteine fur die Anlagensegmentsteuerung
2.2.6 FB_ProcesslimageStatus (FB39)

Funktion

Der Baustein ,FB_ProcessimageStatus” kopiert das Prozessabbild der Statusdaten
in Merkerbereiche, die von der Steuerung der EHB-Anlage gelesen werden.

Rufen Sie den Baustein im zyklischen Anwenderprogramm (OB1) auf.

ACHTUNG Die Steuerung der EHB-Anlage liest Statusinformationen aus
Merkerbereichen.
Diese Daten werden asynchron zum Programmzyklus gelesen.
Dadurch kann es vorkommen, dass wahrend der Baustein-Bearbeitung
zeitgleich Daten gelesen werden.

In diesem Fall kdnnte die Steuerung der EHB-Anlage mit inkonsistenten Daten
arbeiten.

Um inkonsistente Daten zu verhindern, rufen Sie ,FB_ProcessimageStatus®
einmal am Ende des OB1 auf. Die Bausteine, z.B. ,FC_ReadWriteModule®,
greifen auf Strukturen im InstanzDB zu.

Das Prozessabbild ist in Strukturen im InstanzDB gespeichert.

Die folgenden Bausteine werden mit diesen Strukturen parametriert und schreiben
Statusdaten:

e FB_DataTransfer_SR
e FC_ReadWriteModule

Aufruf und Parameter

Die folgende Abbildung zeigt den Aufruf des Bausteins ,FB_ProcessimageStatus®.
Abbildung 2-7
<TI0
T B30
"FB_ProcesslmageStatus"

== EN ENO =

Der Baustein hat keine Parameter.
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2.2 Erlauterung der Bausteine fur die Anlagensegmentsteuerung

227 Datentypen (UDTs) fur Kommunikationsschnittstellen

Die Kommunikationsschnittstellen zwischen der Steuerung der EHB-Anlage, der
Anlagensegmentsteuerung und dem Segment / der Fahrzeugsteuerung bestehen
aus jeweils 16 Bits = 1 Wort.

Die Belegungen sind in ,UDT_PSB_SEG_OUT" und in ,UDT_PSB_SEG_IN*
definiert.

Die Kommunikationsschnittstellen zwischen der Steuerung der EHB-Anlage und
dem PSB-S-Modul der Anlagensegmentsteuerung bestehen aus jeweils

16 Bits =1 Wort.

Die Belegungen sind in ,UDT_PSB_S Command® und in ,UDT_PSB_S_STATUS*
definiert.

UDT_PSB_SEG_OUT

Die Kommandos an das Segment / die Fahrzeugsteuerung sind im
,UDT_PSB_SEG_OUT" definiert.

Die folgende Tabelle listet die Kommandos auf.

Tabelle 2-12
Name Datentyp Beschreibung

Enable_Drive Bool Antrieb x-Richtung ein

Enable_Drive_Non_Equ | Bool Antrieb x-Richtung ein, invertiert

Bridge_Stoppos Bool Antrieb x-Richtung weiterfahren

Enable_Backward Bool Antrieb x-Richtung rickwarts

Enable_Hoist Bool Hub ein z-Richtung

Enable_Hoist_Up Bool Hub in obere Position z-Richtung

Reset Bool Fehler quittieren

Res07 Bool Reserve

Speed_Slow Bool Antrieb x-Richtung langsam

Speed_Var Bool variable Antriebsgeschwindigkeit x-Richtung

Speed_1 Bool variable Geschwindigkeit Bit 1 (2*0/63 von
variabler Antriebsgeschwindigkeit)

Speed_2 Bool variable Geschwindigkeit Bit 2 (2*1/63 von
variabler Antriebsgeschwindigkeit)

Speed_3 Bool variable Geschwindigkeit Bit 3 (2"2/63 von
variabler Antriebsgeschwindigkeit)

Speed_4 Bool variable Geschwindigkeit Bit 4 (2/3/63 von
variabler Antriebsgeschwindigkeit)

Speed_5 Bool variable Geschwindigkeit Bit 5 (2"4/63 von
variabler Antriebsgeschwindigkeit)

Speed_6 Bool variable Geschwindigkeit Bit 6 (2"5/63 von
variabler Antriebsgeschwindigkeit)

Hinweis  Falls sich mehrere Fahrzeuge in einem Segment befinden, werden die
Kommandos an alle Fahrzeuge im Segment gesendet.
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2.2 Erlauterung der Bausteine fur die Anlagensegmentsteuerung

UDT_PSB_SEG_IN

Die Statusinformationen des Segments / der Fahrzeugsteuerung sind im
,UDT_PSB_SEG_IN" definiert.

Die folgende Tabelle listet die Statusinformationen auf.

Hinweis

Tabelle 2-13

Name Datentyp

Beschreibung

Carr_Number Byte

EMS-ID

BB_Rail Bool Rails gebriickt
Drive_Inpos Bool Antrieb x-Richtung in Position
Hoist_Inpos Bool Hub z-Richtung in Position

Hoist_Inpos_up Bool

Hub z-Richtung in Position, oben

Drive_forwards Bool

Antrieb x-Richtung vorwarts

Stop_by_Initiator | Bool

Stopp durch Auffahrinitiator

Manual_Mode Bool

Handbetrieb (IR)

Fault Bool

Sammelstdrung

Falls sich mehrere Fahrzeuge in einem Segment befinden, werden die
Statusmeldungen der Fahrzeuge zusammengefasst (ODER-Funktion).

UDT_PSB_S Command

Die Kommandos fiir das PSB-S-Modul sind

Die folgende Tabelle listet die Kommandos auf.

Tabelle 2-14

im ,UDT_PSB_S Command* definiert.

Name

Datentyp Beschreibung

Segmentl_valid

Bool

1=Kommunikation giltig

Segment2_valid Bool 1=Kommunikation giiltig
Segment3_valid Bool 1=Kommunikation giiltig
Segmentl_idle_active Bool 1=Freigabe Schiene (Reserve)
Segment2_idle_active Bool 1=Freigabe Schiene (Reserve)
Segment3_idle_active Bool 1=Freigabe Schiene (Reserve)
Segmentl_Command_Data | Bool 1=quittierte Datenlibertragung
Segment2_Command_Data | Bool 1=quittierte Datenlbertragung
Segment3_Command_Data | Bool 1=quittierte Datenlbertragung
Reserve9 Bool Reserve

ReservelO Bool Reserve

Reservell Bool Reserve

Reservel2 Bool Reserve

Reservel3 Bool Reserve

Reservel4d Bool Reserve

Reservel5 Bool Reserve
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2 Funktionsbibliothek ,EMS400S Segment®

2.2 Erlauterung der Bausteine fur die Anlagensegmentsteuerung

UDT_PSB_S_ Status
Die Statusinformationen des PSB-S-Moduls sind im ,UDT_PSB_S_Status®

2.2.8

Hinweis

definiert.

Die folgende Tabelle listet die Statusinformationen auf.

Tabelle 2-15

Name Datentyp Beschreibung
Segmentl_valid Bool 1=Kommunikation giiltig
Segment2_valid Bool 1=Kommunikation giiltig
Segment3_valid Bool 1=Kommunikation giiltig
Segmentl_Carr_presence Bool 1=mindestens 1 Fahrzeug prasent
Segment2_Carr_presence Bool 1=mindestens 1 Fahrzeug prasent
Segment3_Carr_presence Bool 1=mindestens 1 Fahrzeug prasent
Segmentl_Command_Data | Bool 1=quittierte Datenlbertragung
Segment2_Command_Data | Bool 1=quittierte Datenlbertragung
Segment3_Command_Data | Bool 1=quittierte Datenlbertragung
Digital_Inputl Bool Digitaler Eingang
Digital_Input2 Bool Digitaler Eingang
Digital_Input3 Bool Digitaler Eingang
Digital_Input4 Bool Digitaler Eingang
Digital_Input5 Bool Digitaler Eingang
Digital_Input6 Bool Digitaler Eingang
Reservel5 Bool Reserve

Variablentabelle (Segment tags)

Die Variablentabelle ,Segment tags“ enthalt die Deklaration der Merker, die fur den

Betrieb der Anlagensegmentsteuerung SIMATIC EMS400S notwendig sind.

Die Steuerung der EHB-Anlage sendet und liest Daten in Merkerbereichen.
Jeder Merkerbereich wird mit einer S7-Verbindung tUbertragen.
Die folgende Tabelle listet die Merkerbereiche auf.

Tabelle 2-16
Merkerbereich Langein Verwendung
ab Bytes
MW 64 84 Kommandos von der Steuerung der EHB-Anlage
MW400 84 Statusinformationen an die Steuerung der EHB-Anlage
MW200 160 Daten fiir quittierte Dateniibertragung,
von der Steuerung der EHB-Anlage

Wenn Sie Daten von den Fahrzeugsteuerungen tber die quittierte

Dateniibertragung empfangen und an die Steuerung der EHB-Anlage senden

wollen, miissen Sie einen weiteren Merkerbereich definieren.
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3 Funktionsbibliothek ,EMS400S Communication®

3.1 Bibliotheksinhalt

3 Funktionsbibliothek
»EMS400S Communication*

Diese Funktionshibliothek enthalt Bausteine fiir die Fahrzeugsteuerung. Diese
Bausteine bearbeiten die Kommunikation mit der Anlagensegmentsteuerung.

Sie bendtigen die Bausteine, um
¢ Kommandos und Daten von der Anlagensegmentsteuerung zu empfangen.
e Statusmeldungen an die Anlagensegmentsteuerung zu senden.

3.1 Bibliotheksinhalt

Schematische Darstellung

In der folgenden Abbildung sind die Bausteine markiert, die in der
Funktionsbibliothek ,EMS400S_Communication® enthalten sind.

Abbildung 3-1
] ]
] ]
B ] ]
] ]
] ]
] ]
] ]
] ]
] ]
o — | =
FC F
. : i
) » I >
] ] >
| : -
]
| - | -
i FB i
| 1
s > :
! i
]
| o T~ Funktionsbibliothek
H 1 | EMS400S_General
| '
[} ) !
] ] : -
' R~ Funktionsbibliothek
' b EMS400S_Drive
! oder [
| 1!
: L
: 8 . Funktionsbibliothek
: : EMS400S_Hoist
| |
] ]
] ]
] ]
Anwender-  Bausteine der Funktionsbibliothek Bausteine anderer Funktions- Basis-Bibliotheks-
programm EMS400S_Communication bibliotheken bausteine EMS400S
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3 Funktionsbibliothek ,EMS400S Communication®

3.2 Erlauterung der Kommunikations-Bausteine

Auflistung der Bausteine

Die folgende Tabelle listet alle zur Funktionsbibliothek ,EMS400S_Communication®
gehdrenden Bausteine auf.

Tabelle 3-1
Baustein Symbol Kommentar
FC30 FC_Call_Interface Aufruf der Bausteine, Generierung der
SegmentPLC Statusinformationen
FB30 FB_DataTransferEMS Quittierte Datenkommunikation,
Empfang von Daten fir 3 Datenbausteine
FB31 FB_DataTransferEMS_ | Quittierte Datenkommunikation,
SR Alternative zu ,FB_DataTransferEMS*.
Empfang und Senden von Daten
DB30 IDB_DataTransferEMS | InstanzDB fur ,FB_DataTransferEMS*
UDT_PSB_SEG_IN Statusinformationen der Fahrzeugsteuerung
UDT_PSB_SEG_OUT Kommandos an die Fahrzeugsteuerung
3.2 Erlauterung der Kommunikations-Bausteine

Das folgende Kapitel erlautert alle zur Funktionsbibliothek
,EMS400S_Communication” gehérenden Bausteine.

3.2.1 FC_Call_InterfaceSegmentPLC (FC30)

Funktion

Der Baustein ,FC_Call_InterfaceSegmentPLC* stellt die Kommunikation mit der
Anlagensegmentsteuerung her.

Rufen Sie den Baustein im zyklischen Anwenderprogramm (OB1) auf.
Im Detail realisiert der Baustein die Funktionen:

e Aufruf des FC ,PSB_C_KOMM" zur Kommunikation mit RAIL /
Anlagensegmentsteuerung Uber PSB-C-Modul, siehe \4\

¢ Kommandowort auf Merker transferieren, fir das Anwenderprogramm
e Statusinformationen generieren
e Aufruf des ,FB_DataTransferEMS*

Im Baustein werden Statusinformationen der Fahrzeugsteuerung gebildet. Die
Belegung finden Sie im ,UDT_PSB_SEG_IN* in Kapitel 3.2.4 Datentypen (UDTSs).

Hinweis  Die Statusinformationen ,Hoist Inpos” und ,Hoist _Inpos_up“ werden nur
bendtigt, wenn ein Hubantrieb / Kettenzug vorhanden ist.

Besitzt Ihre Fahrzeugsteuerung keinen Hubantrieb, kénnen Sie im Baustein
,FC_Call_InterfaceSegmentPLC* diesen Statusinformationen ,AlwaysFALSE"
zuweisen.
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3 Funktionsbibliothek ,EMS400S Communication®

3.2 Erlauterung der Kommunikations-Bausteine

In der folgenden Abbildung sehen Sie diese Statusinformationen des Hubantriebs.

Abbildung 3-2

Statusinformationen mit Hubantrieb,

Lieferzustand
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Aufruf und Parameter
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W13 l

"AlwaysFALSE" —

.

Die folgende Abbildung zeigt den Aufruf des Bausteins

.FC_Call_InterfaceSegmentPLC*.

Abbildung 3-3

% C30

"FC_Gall_InterfaceSegmentPLC"

. —EN

Der Baustein hat keine Parameter.
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3 Funktionsbibliothek ,EMS400S Communication®

3.2 Erlauterung der Kommunikations-Bausteine

3.2.2

Funktion

Hinweis

FB_DataTransferEMS (FB30)

Der Baustein ,FB_DataTransferEMS* empfangt Daten von der
Anlagensegmentsteuerung und transferiert die empfangenen Daten nach
Abschluss der quittierten Datenkommunikation in festgelegte Datenbausteine.

Er sendet keine Daten an die Anlagensegmentsteuerung.
Im Detail umfasst der Baustein die Funktionen:

e Daten empfangen

e Daten speichern

Der Umfang der Datenkommunikation ist variabel, um verschiedene Arten von
Daten zu Ubertragen. Dies wird durch den Modus bestimmt, der als 1. Wort
Ubertragen wird.

Der Baustein ,FB_DataTransferEMS* empfangt Daten flr

e DB_GlobalDataEMS in Funktionsbibliothek ,EMS400S_Global®
e DB_StopPositions in Funktionsbibliothek ,EMS400S_Drive*
e DB_HoistPositions in Funktionsbibliothek ,EMS400S_Hoist*

Diese globalen Daten sind in allen Fahrzeugsteuerungen einer Anlage gleich. Sie
werden Uber die quittierte Datenkommunikation zentral aktualisiert.

Der Baustein ,FB_DataTransferEMS* wird von ,FC_Call_InterfaceSegmentPLC*
aufgerufen.

Die Datenkommunikation zu ,DB_HoistPositions* wird nur benétigt, wenn ein
Hubantrieb / Kettenzug vorhanden ist. Besitzt Ihre Fahrzeugsteuerung keinen
Hubantrieb, kdnnen Sie wahlweise

o DB_HoistPositions* aus der Funktionsbibliothek
»,EMS400S_Hoist* in Ihre Fahrzeugsteuerung kopieren,

o die entsprechenden Anweisungen in ,FB_DataTransferEMS*
auskommentieren oder I6schen.
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3 Funktionsbibliothek ,EMS400S Communication®

3.2 Erlauterung der Kommunikations-Bausteine

In der folgenden Abbildung sehen Sie diese Anweisungen.
Abbildung 3-4

Anweisungen mit Hubantrieb, Lieferzustand
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594 END_CASE: AI

535 | END_IFj

Aufruf und Parameter
Die folgende Abbildung zeigt den Aufruf des Bausteins ,FB_DataTransferEMS*.

Abbildung 3-5
<P
T-B30
"FB_DataTransferEMS"
. =i EN Busy = ..
<P PSB_C ENO p=—
Ausgangsparameter
Tabelle 3-2
Parameter Datentyp Beschreibung
Busy Bool Datenkommunikation ist aktiv

Ein-/Ausgangsparameter

Tabelle 3-3
Parameter Datentyp Beschreibung
PSB_C UDT_PSB_C Ubergabestruktur aus der Basis-Bibliothek, siehe \4\
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3 Funktionsbibliothek ,EMS400S Communication®

3.2 Erlauterung der Kommunikations-Bausteine

Dauer der Kommunikation

In jedem Kommunikationszyklus werden 16 Bit = 1 Wort Gibertragen.

Zur Abschéatzung des Zeitbedarfs fiir den Datenaustausch, kann die folgende
Formel fiir die Zeitdauer des Transfers verwendet werden:

T = (Anzahl Worte * 0,57s) + 3s

Diese Berechnung gilt fiir die Frequenz des Synchronisationssignals
t sync = 250ms.

ACHTUNG

Falls das Fahrzeug wahrend der quittierten Datenkommunikation das
Segment / RAIL verlasst, besteht die Gefahr, dass die aktuellen Daten nicht
Ubertragen und gespeichert sind.

Dadurch kann das Fahrzeug z.B. nicht an neuen StoppPositionen anhalten, die
neuen Hubfreigaben nicht bearbeiten oder neue Geschwindigkeitsgrenzwerte
nicht verarbeiten.

Die Gefahr kann vermieden werden, indem der Fahrantrieb des Fahrzeugs
wahrend der Datenkommunikation angehalten wird. Dies ist in ,FC_Drive*
programmiert (in der Funktionsbibliothek ,EMS400_Drive®), siehe Kapitel 5.2.1
FC Drive (FC60).

3.2.3

Funktion

Hinweis

FB_DataTransferEMS_ SR (FB31)

Der Baustein ,FB_DataTransferEMS_SR* hat zwei Funktionen:
e Empfang von Daten von der Anlagensegmentsteuerung
e Senden von Daten zur Anlagensegmentsteuerung.

Den Baustein ,FB_DataTransferEMS_SR* kénnen Sie alternativ zu
,FB_DataTransferEMS* in ,FC_Call_InterfaceSegmentPLC* aufrufen.

In der Anlagensegmentsteuerung mussen Sie entsprechend
.FB_DataTransfer SR* anstelle von ,FB_DataTransfer* aufrufen, siehe 2.2.4
FB_ DataTransfer SR (FB31).

Beim Datenempfang empféngt der Baustein Daten von der
Anlagensegmentsteuerung und transferiert diese nach Abschluss der quittierten
Datenkommunikation in einen Bereich des InstanzDBs.

Sie miussen danach die Daten in lhre Zieldatenbausteine transferieren.

Um Daten an die Anlagensegmentsteuerung zu senden, missen Sie vorher die zu
sendenden Daten in den Bereich ,Data_ EMS_PLC[1..20]“ des InstanzDBs
transferieren.

Der Umfang der Datenkommunikation ist variabel, um verschiedene Arten von
Daten zu Ubertragen. Dies wird durch den Modus bestimmt, der als 1. Wort
Ubertragen wird.

In der folgenden Tabelle sind die programmierten Varianten der
Datenkommunikation aufgelistet.

EMS400S Funktionsbibliotheken
Beitrags-ID: 89369337, V1.2, 01/2017 32




© Siemens AG Copyright-2014 All rights reserved

3 Funktionsbibliothek ,EMS400S Communication®

3.2 Erlauterung der Kommunikations-Bausteine

Tabelle 3-4
Modus | Anzahl Worte von Anzahl Worte von Anzahl Worte

Anlagensegmentsteuerung | Fahrzeugsteuerung an gesamt
an Fahrzeugsteuerung Anlagensegmentsteuerung

1 10 10 20

2 2 0 2

3 0 2 2

4 4 0 4

5 0 4 4

6 20 0 20

7 0 20 20

8 20 20 40

Empfangene Daten

Die empfangenen Daten werden nach Abschuss des Transfers im InstanzDB
gespeichert, damit sie konsistent sind.

e Bei Modus 1, 6 und 8 werden die empfangenen Daten im Bereich
.Data_Segm_PLC[1..20]*“ als WORD gespeichert.

e Bei Modus 2 werden die empfangenen Daten gespeichert als

- 2*WORD Bereich Data_2Words_Rec
- 1*DINT Bereich Data_1Dint_Rec
- 1*DWORD Bereich Data_1DWord_Rec
e Bei Modus 4 werden die empfangenen Daten gespeichert als
- 4*WORD Bereich Data_4Words_Rec
- 2*DINT Bereich Data_2Dint_Rec
- 2*DWORD Bereich Data_2DWord_Rec

Sie mussen anschlieRend die Daten aus diesen Bereichen des InstanzDBs in lhre
Zieldatenbausteine transferieren.

Aufruf und Parameter

Die folgende Abbildung zeigt den Aufruf des Bausteins
.FB_DataTransferEMS_SR*".

Abbildung 3-6
=777
Yo-B31
"FB_DataTransfer_EMS_SR"
ver el EN
<77 PSB_C Busy =
WRITE_ VAL ENO —
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3 Funktionsbibliothek ,EMS400S Communication®

3.2 Erlauterung der Kommunikations-Bausteine

Ausgangsparameter
Tabelle 3-5
Parameter Datentyp Beschreibung
Busy Bool Datenkommunikation ist aktiv
Ein-/Ausgangsparameter
Tabelle 3-6
Parameter Datentyp Beschreibung
PSB_C "UDT_PSB_C" Ubergabestruktur aus der Basis-Bibliothek, siehe \4\
WRITE_VAL Word Sendedaten, Parameter fiir PSB_C_KOMM aus der Basis-
Bibliothek, siehe \4\
3.24 Datentypen (UDTs) fir Kommunikationsschnittstellen

Die Kommunikationsschnittstellen zwischen der Anlagensegmentsteuerung und
der Fahrzeugsteuerung bestehen aus jeweils 16 Bits = 1 Wort.

UDT_PSB_SEG_IN
Die Statusinformationen der Fahrzeugsteuerung sind im ,UDT_PSB_SEG_IN*®

definiert.

Die folgende Tabelle listet die Statusinformationen auf.

Tabelle 3-7
Name Datentyp Beschreibung

Carr_Number Byte EMS-Nummer
BB_Rail Bool Rails gebrickt
Drive_Inpos Bool Antrieb x-Richtung in Position
Hoist_Inpos Bool Hub z-Richtung in Position
Hoist_Inpos_up Bool Hub z-Richtung in Position, oben
Drive_forwards Bool Antrieb x-Richtung vorwarts
Stop_by_Initiator | Bool Stopp durch Auffahrinitiator
Manual_Mode Bool Handbetrieb (IR)
Fault Bool Sammelstdrung
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3.2 Erlauterung der Kommunikations-Bausteine

UDT_PSB_SEG_OUT

Die Kommandos von der Anlagensegmentsteuerung sind im
,LUDT_PSB_SEG_OUT" definiert.

Die folgende Tabelle listet die Kommandos auf.

Tabelle 3-8
Name Datentyp Beschreibung

Enable_Drive Bool Antrieb x-Richtung ein

Enable_Drive_Non_Equ | Bool Antrieb x-Richtung ein, invertiert

Bridge_Stoppos Bool Antrieb x-Richtung weiterfahren

Enable_Backward Bool Antrieb x-Richtung rickwarts

Enable_Hoist Bool Hub ein z-Richtung

Enable_Hoist_Up Bool Hub in obere Position z-Richtung

Reset Bool Fehler quittieren

Res07 Bool Reserve

Slow Bool Antrieb x-Richtung langsam

Speed_Var Bool variable Antriebsgeschwindigkeit x-Richtung

Speed_1 Bool variable Geschwindigkeit Bit 1 (2°0/63 von
variabler Antriebsgeschwindigkeit)

Speed_2 Bool variable Geschwindigkeit Bit 2 (2*1/63 von
variabler Antriebsgeschwindigkeit)

Speed_3 Bool variable Geschwindigkeit Bit 3 (2*2/63 von
variabler Antriebsgeschwindigkeit)

Speed_4 Bool variable Geschwindigkeit Bit 4 (2”3/63 von
variabler Antriebsgeschwindigkeit)

Speed_5 Bool variable Geschwindigkeit Bit 5 (274/63 von
variabler Antriebsgeschwindigkeit)

Speed_6 Bool variable Geschwindigkeit Bit 6 (275/63 von
variabler Antriebsgeschwindigkeit)

EMS400S Funktionsbibliotheken
Beitrags-ID: 89369337, V1.2, 01/2017



© Siemens AG Copyright-2014 All rights reserved

4 Funktionsbibliothek ,EMS400S Display RemoteControl*

4.1 Bibliotheksinhalt

4 Funktionsbibliothek
,EMS400S Display RemoteControl“

Diese Funktionsbibliothek enthalt Bausteine fiir die Fahrzeugsteuerung. Diese
Bausteine bearbeiten die Kommunikation mit der Infrarot-Fernbedienung und dem
Display.

Sie bendtigen die Bausteine, um
e Signale von der Infrarot-Fernbedienung zu empfangen.
e EMS-Nr. und Fehlernummern am Display anzuzeigen.

4.1 Bibliotheksinhalt

Schematische Darstellung

In der folgenden Abbildung sind die Bausteine markiert, die in der
Funktionsbibliothek ,EMS400S_Display RemoteControl” enthalten sind.

Abbildung 4-1
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4. _____
:FCF Funktionsbibliothek
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Anwender- Bausteine der Funktionsbibliothek Bausteine anderer Basis-Bibliotheks-
programm EMS400S_Display_RemoteControl Funktionsbibliotheken bausteine EMS400S
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4 Funktionsbibliothek ,EMS400S Display RemoteControl®

4.2 Erlauterung der Bausteine

Auflistung der Bausteine

Die folgende Tabelle listet alle zur Funktionsbibliothek
,EMS400S_Display RemoteControl“ gehérenden Bausteine auf.

Tabelle 4-1
Baustein Symbol Kommentar
FC20 FC_Call_RemoteControl_ Aufruf der Bausteine
Display
FC22 FC_DispErrorSubroutine Unterprogramm fir ,FB_DispErrors®
FC23 FC_StationaryRemote Stationare Fernbedienung auswerten
Control
FB21 FB_RemoteControl Fernbedienung auswerten, EMS-ID zuweisen
FB22 FB_DispErrors Fehlercode fiir 32 Stérungsmeldungen ermitteln
und anzeigen
DB21 IDB_RemoteControl InstanzDB fiir ,FB_RemoteControl*
DB22 IDB_DispErrors InstanzDB fur ,FB_DispErrors®
4.2 Erlauterung der Bausteine

Das folgende Kapitel erlautert alle zur Funktionsbibliothek
,EMS400S_Display RemoteControl“ gehérenden Bausteine.

4.2.1 FC_Call_RemoteControl_Display (FC20)

Funktion

Der Baustein ,FC_Call_RemoteControl_Display* ruft ,FC IR_DU_KOMM" aus der
Basis-Bibliothek auf, siehe \4\, und die Bausteine fiir die Fernbedienungen und das
Display, siehe Tabelle 4-1.

Rufen Sie den Baustein im zyklischen Anwenderprogramm (OB1) auf.

Im Detail realisiert der Baustein die Funktionen:
e Kommunikation zum PSB-C-Modul

e Signale der Infrarot-Fernbedienung empfangen und bereitstellen fir das
Anwenderprogramm

e Signale der Stationaren Fernbedienung empfangen und bereitstellen fiir das
Anwenderprogramm

e EMS-ID oder Fehlercode fur das Display auswéahlen
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4.2 Erlauterung der Bausteine

Hinweis  Wenn lhre Fahrzeugsteuerung keinen Hubantrieb hat, kénnen Sie in Netzwerk 9
dem Datenbit ,POINT2“ das Signal ,AlwaysFALSE" zuweisen.

In der folgenden Abbildung sehen Sie dieses Netzwerk.
Abbildung 4-2

Ansteuerung mit Hubantrieb, Lieferzustand
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4 Funktionsbibliothek ,EMS400S Display RemoteControl*

4.2 Erlauterung der Bausteine

Hinweis  Wenn lhre Fahrzeugsteuerung keine stationare Fernbedienung hat, kdnnen Sie
den Aufruf des ,FC_StationaryRemoteControl” in Netzwerk 12 I6schen, und den
Merkern fir die stationdre Fernbedienung das Signal ,AlwaysFALSE" zuweisen.

In der folgenden Abbildung sehen Sie dieses Netzwerk.
Abbildung 4-3

Aufruf mit stationarer Fernbedienung, Ohne stationare Fernbedienung
Lieferzustand
- Network 12:  Call stationary remote control v Network 12:  Call stationary remete contrel

WFc23

W3z
"FC_5tationanfemoteControl™ "M_IR_stationary_
& active”
%DB70.DBWI4
~—EN “DB_Hoist" Height_ Lo il =
w12 Height_at_end_RC — at_end_RC AlwaysFALSE" — s -1 —

“AlwaysTRUE" — Enable ENO —
322

“M_IR Input_Key

Z(stationary)”

w324
"MLIR Input_Key
4(stationary)”

WM32.6
“M_IR Input_Key
G(stationary)”

WM32.0
“M_IR Input_Key
8(stationary)”

Aufruf und Parameter

Die folgende Abbildung zeigt den Aufruf des Bausteins
,FC_Call_RemoteControl_Display*.

Abbildung 4-4

%FC20
"FC_Call_RemoteControl_Display"

«— EN ENO —

Der Baustein hat keine Parameter

EMS400S Funktionsbibliotheken
Beitrags-ID: 89369337, V1.2, 01/2017 39



© Siemens AG Copyright-2014 All rights reserved

4 Funktionsbibliothek ,EMS400S Display RemoteControl®

4.2 Erlauterung der Bausteine

422 FC_DispErrorSubroutine (FC22)

Funktion

Der Baustein ,FC_DispErrorSubroutine® kopiert die Stérungsmeldungssignale aus
,DB_ErrorCodes".

Der Baustein wird in ,FB_DispErrors“ aufgerufen.
Im Detail umfasst der Baustein die Funktionen:

e Storungsmeldungswort auswahlen

e Bytes tauschen

DB_ErrorCodes ist in der Funktionsbibliothek ,EMS400S_Errors* enthalten, die
Beschreibung finden Sie in Kapitel 6.2.4 DB_ErrorCodes (DB50).

Aufruf und Parameter
Die folgende Abbildung zeigt den Aufruf des Bausteins ,FC_DispErrorSubroutine®.

Abbildung 4-5
WFC22
"FC_DispErrorSubroutine"
= EN wErmors <7
e No END =—

Eingangsparameter

Tabelle 4-2
Parameter Datentyp Beschreibung
No Int Nummer des Stérungsmeldungsworts
Ausgangsparameter
Tabelle 4-3
Parameter Datentyp Beschreibung
wETrrors Word 16 Stérungsmeldungen
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4 Funktionsbibliothek ,EMS400S Display RemoteControl®

4.2 Erlauterung der Bausteine

4.2.3 FC_StationaryRemoteControl (FC23)

Funktion

Der Baustein ,FC_StationaryRemoteControl“ ermittelt, ob das Fahrzeug im
definierten Bereich einer stationaren Fernbedienung ist.

Der Baustein wird in ,FC_Call_RemoteControl_Display“ aufgerufen.

Im Detail umfasst der Baustein die Funktionen

e Feststellen, ob eine stationére Fernbedienung aktiv ist
e Signale fur Hubantrieb bilden

e Signale fur Fahrantrieb bilden

Die stationére Fernbedienung ist am Streckenverlauf fest montiert. Der Anfang und
das Ende der Arbeitsbereiche fur zwei stationare Fernbedienungen werden mit
Barcode-Werten im ,DB_GlobalDataEMS* definiert, sieche DB_GlobalDataEMS,
Struktur Remote Control (DB10).

Innerhalb dieses Bereiches werden 4 Tasten ausgewertet, mit denen Sie folgendes

bewirken:
e Heben
e Senken

e schneller Fahren
e langsamer Fahren
Die Signale werden in ,FC_Drive* und ,FC_Hoist" verarbeitet.

.FC_Drive® ist in der Funktionsbibliothek ,EMS400S_Drive“ enthalten, siehe Kapitel
5.2.1 FC_Drive (FC60).
,FC_Hoist* ist in der Funktionsbibliothek ,EMS400S_Hoist" enthalten, siehe Kapitel
8.2.1 FC Hoist (FC70).

Aufruf und Parameter

Die folgende Abbildung zeigt den Aufruf des Bausteins
.FC_StationaryRemoteControl*.

Abbildung 4-6
%FC23
"FC_StationaryRemoteControl"
= EN Height_at_end_RC <=
<777 e Epable ENQ =
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4 Funktionsbibliothek ,EMS400S Display RemoteControl®

4.2 Erlauterung der Bausteine

Eingangsparameter

Tabelle 4-4
Parameter Datentyp Beschreibung
Enable Bool Freigabe
Ausgangsparameter
Tabelle 4-5
Parameter Datentyp Beschreibung
Height_at_end_RC Int Soll-H6he am Ende des Bereichs der stationaren
Fernbedienung
42.4 DB_GlobalDataEMS, Struktur Remote_Control (DB10)

Funktion

Der Baustein ,DB_GlobalDataEMS* enthalt die globalen Daten, die fir den Betrieb
des Fahrantriebs, des Hubantriebs und der stationéren Fernbedienungen
notwendig sind.

Er ist in der Funktionsbibliothek ,EMS400S_General“ enthalten, siehe Kapitel 7.2.2
DB_GlobalDataEMS (DB10).

In der folgenden Tabelle sind die Daten der Struktur ,Remote_Control“ aufgelistet.

Inhalt der Struktur ,Remote_Control*
Tabelle 4-6

Name

Datentyp Beschreibung

Start_areal

Dint Start der Strecke fir festinstallierte
Fernbedienung 1

End_areal

Dint Ende der Strecke fiir festinstallierte
Fernbedienung 1

Height_at_end_areal

Int Hdhe am Ende der Strecke fir festinstallierte
Fernbedienung 1

Start_area2

Dint Start der Strecke fir festinstallierte
Fernbedienung 2

End_area2

Dint Ende der Strecke fiir festinstallierte
Fernbedienung 2

Height_at_end_area2

Int Hdhe am Ende der Strecke fir festinstallierte
Fernbedienung 2
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4 Funktionsbibliothek ,EMS400S Display RemoteControl®

4.2 Erlauterung der Bausteine

4.2.5 FB_RemoteControl (FB21)

Funktion

Der Baustein ,FB_RemoteControl* wertet die Signale der Infrarot-Fernbedienung
aus und weit dem Fahrzeug die EMS-ID zu.

Der Baustein wird in ,FC_Call_RemoteControl_Display“ aufgerufen.

Im Detail sind es die Funktionen:

e Signale der Infrarot-Fernbedienung abfragen und ausgeben
e Kommunikation des Fahrzeugs mit der Infrarot-Fernbedienung freigeben

e EMS-ID zuweisen

Hinweis  Jedes Fahrzeug hat eine eigene EMS-ID.

Die EMS-ID wird abwechselnd mit den Fehlercodes am Display angezeigt. Aus

diesem Grund ist es ratsam, die EMS-ID aufRerhalb des Nummernbands der
Fehlercodes zu wahlen. Das Nummernband der Fehlercodes ist 600 bis 899.

Die EMS-ID wird in den Statusinformationen als Byte an die

Anlagensegmentsteuerung Ubertragen. Wahlen Sie somit die EMS-IDs aus dem

Bereich 1 bis 255.

Aufruf und Parameter

Die folgende Abbildung zeigt den Aufruf des Bausteins ,FB_RemoteControl*.

Abbildung 4-7

<P

ver el EN

- —Enabled

= = Commands_active
- —Key_FHZ
IR_Interface

Yo-B21

"FB_RemoteControl"

Dis play
Key_signals

Pos_pulse_Key_
signals

Neg_pulse_Key_
signals

EMS_naming
EMS_selected
EMS_ID

ENO
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4 Funktionsbibliothek ,EMS400S Display RemoteControl®

4.2 Erlauterung der Bausteine

Eingangsparameter
Tabelle 4-7

Parameter Datentyp Beschreibung
Enabled Bool Freigabe
Commands_active Bool Steuerbefehle / keine Daten
Key FHZ Bool Signal von Taste "FHZ"
IR_Interface Word Signale von IR-Fernbedienung, von ,FC IR_DU_KOMM* aus
der Basis-Bibliothek, siehe \4\
Ausgangsparameter
Tabelle 4-8
Parameter Datentyp Beschreibung
Display Word Ausgangswort fiir Anzeigeeinheit auf PSB-C Modul
Key_signals Word IR Tastersignale fur Anwender
Pos_pulse_Key_signals | Word IR Tastersignale fir Anwender, positive Impulse
Neg_pulse_Key_signals | Word IR Tastersignale fiir Anwender, negative Impulse
EMS_selection Bool EMS-Fahrzeuganwahl aktiv
EMS_selected Bool EMS-Fahrzeug ist angewahlt
EMS_ID Int EMS-ID, Fahrzeugnummer
EMS400S Funktionsbibliotheken
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4.2 Erlauterung der Bausteine

Zuweisung der EMS-ID

Das folgende Schema stellt dar, wie Sie dem Fahrzeug die EMS-ID zuweisen.
Abbildung 4-8
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4 Funktionsbibliothek ,EMS400S_Display_RemoteControl*

4.2 Erlauterung der Bausteine

Steuerung mittels Infrarot

Das folgende Schema stellt dar, wie Sie das Fahrzeug mit der Infrarot-
Fernbedienung steuern.

Abbildung 4-9

Betriebsart
Hand

Betriebsart
Automatik

Fahrzeug
abwahlen
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4 Funktionsbibliothek ,EMS400S Display RemoteControl*

4.2 Erlauterung der Bausteine

Tastenfunktionen

Die folgende Tabelle zeigt die Belegung der Tasten der Infrarot-Fernbedienung.
Die rechten Spalte zeigt die Funktionen, wie sie in den EMS400-
Funktionsbibliotheken verwendet sind.

Tabelle 4-9
Taste Funktion Funktion in EMS400-
Funktionsbibliotheken
1 Ziffer 1
2 Ziffer 2 Heben
3 Ziffer 3 Fehler quittieren
4 Ziffer 4 Fahren ruckwarts (links)
5 Ziffer 5 schnell
6 Ziffer 6 Fahren vorwarts (rechts)
7 Ziffer 7 Trommelgeber justieren, mit Taste 2
8 Ziffer 8 Senken
9 Ziffer 9 Lampentest

Sun +2 Anzeigehelligkeit erhéhen

Sun + 8 Anzeigehelligkeit verringern

o] EHB-Fahrzeuganwahl (FHZ) EHB-Fahrzeuganwahl
F1 Betriebsart Automatik Betriebsart Automatik
F2 Betriebsart Hand Betriebsart Hand
ESC Eingabe abbrechen

ENTER Eingabe bestatigen

Infrarot-Fernbedienung

Die folgende Abbildung zeigt die Infrarot-Fernbedienung.
Abbildung 4-10
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4.2 Erlauterung der Bausteine

4.2.6 FB_DispErrors (FB22)

Funktion

Der Baustein ,FB_DispErrors® wertet die 32 Stérungsmeldungen in
,DB_ErrorCodes” aus und gibt nacheinander die Fehlercodes und die EMS-ID aus.

Der Baustein ,FB_DispErrors® wird in ,FC_Call_RemoteControl_Display®
aufgerufen.

Im Detail umfasst der Baustein die Funktionen:
e EMS-ID anzeigen
e 32 Stérungsmeldungen durchsuchen
e Fehlercodes und EMS-ID jeweils 2s lang anzeigen
e Rote LED ansteuern
,DB_ErrorCodes” ist in der Funktionsbibliothek ,EMS400S_Errors“ enthalten, die
Beschreibung finden Sie in Kapitel 6.2.4 DB_ErrorCodes (DB50).
Aufruf und Parameter

Die folgende Abbildung zeigt den Aufruf des Bausteins ,FB_DispErrors®.
Abbildung 4-11

TH27
"FB_DispErrors"
Dis playValue
Dot p= ..
- = EN Red_steady r— -
EMS_ID Red_flashing_slow — -
- — Timer_Clock_10Hz Red_flashing_fastf— -
=i Rastart ENO jmem
Eingangsparameter
Tabelle 4-10
Parameter Datentyp Beschreibung
EMS_ID Int EMS-ID, Fahrzeugnummer
Timer_Clock_10Hz Bool Taktimpuls 10 Hz fir interne Zeitfunktion
Restart Bool Neustart der Anzeige
Ausgangsparameter
Tabelle 4-11
Parameter Datentyp Beschreibung
DisplayValue Word Ausgangswort fiir die Anzeigeeinheit auf PSB-C Modul
Dot Bool Punkt an
Red_steady Bool Rote LED, Dauerlicht
Red_flashing_slow Bool Rote LED, langsam blinken
Red_flashing_fast Bool Rote LED, schnell blinken
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5 Funktionsbibliothek ,EMS400S_Drive*

4.2 Erlauterung der Bausteine

5 Funktionsbibliothek ,,EMS400S_Drive*

Diese Funktionsbibliothek enthalt Bausteine fiir die Fahrzeugsteuerung. Diese
Bausteine bearbeiten den Antrieb in x-Richtung, den Fahrantrieb.

Sie bendtigen die Bausteine, um
e den Barcode mit dem Linearmesssensor zu erfassen und zu verarbeiten.
e den Fahrantrieb mit dem FU V20 anzusteuern.

Die folgende Abbildung zeigt schematisch die Aktoren und Sensoren fir die
Fahrantriebsfunktion.

Abbildung 5-1

Direction

L i
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messsensor
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initiator

EMS400S Funktionsbibliotheken
Beitrags-ID: 89369337, V1.2, 01/2017

49



© Siemens AG Copyright-2014 All rights reserved

5 Funktionsbibliothek ,EMS400S_Drive®

5.1 Bibliotheksinhalt

51 Bibliotheksinhalt

Schematische Darstellung

In der folgenden Abbildung sind die Bausteine markiert, die in der
Funktionsbibliothek ,EMS400S_Drive® enthalten sind.

Abbildung 5-2
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programm EMS400S_Drive Funktionsbibliothek bausteine EMS400S

EMS400S_General
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5 Funktionsbibliothek ,EMS400S_Drive*

5.2 Erlauterung der Bausteine

Auflistung der Bausteine

Die folgende Tabelle listet alle zur Funktionsbibliothek ,EMS400S_Drive*
gehdrenden Bausteine auf.

Tabelle 5-1
Baustein Symbol Kommentar
FC60 FC_Drive Ansteuerung des FU V20
FC61 FC_LinearMeasure- Auswertung des Sick Linearmesssensors OLM200
mentSensor
FC62 FC_SpeedControl Geschwindigkeitsmessung und Regelung
FC63 FC_StopPosition Ermittlung der nachsten Stopp-Position
FC67 FC_SeparatorBlocks | Ermittlung, ob Fahrzeug in Isolationssegment ist
DB60 DB_Drive Datenbaustein fir Fahrantrieb
DB62 DB_SpeedControl Datenbaustein fiir Geschwindigkeitsmessung und
Regelung
DB63 DB_StopPositions Datenbaustein furr die Stopp-Positionen
DB67 DB_SeparatorBlocks | Datenbaustein fir die Isolationssegmente
5.2 Erlauterung der Bausteine

Das folgende Kapitel erlautert alle zur Funktionsbibliothek ,EMS400S_Drive*
gehoérenden Bausteine.

5.2.1 FC_Drive (FC60)

Funktion

Der Baustein ,FC_Drive” steuert den Fahrantrieb der x-Richtung an.
Rufen Sie den Baustein im zyklischen Anwenderprogramm (OB1) auf.
Im Detail umfasst der Baustein die Funktionen:

e Freigabe des Fahrantriebs

e Auswertung der Betriebsarten Automatik / Hand

e Auswertung der Kommandos und der Geschwindigkeitsvorgabe aus der
Schnittstelle zur Anlagensegmentsteuerung in Betriebsart Automatik

e Anhalten des Fahrantriebs wahrend der Datenkommunikation

e Anhalten des Fahrantriebs, wenn der Hubantrieb am Ende des freigegebenen
Hubbereichs die definierte Hohe nicht erreicht hat

e Langsam Weiterfahren, wenn das Fahrzeug in einem Isolationssegment ist
und kein Kommando von der Anlagensegmentsteuerung ansteht

e Langsam Weiterfahren, wenn das Fahrzeug einen Lichttaster als
Entfernungsmesser hat und dieser ein Signal gibt, weil das vorausfahrende
Fahrzeug zu nah ist.

e Auswertung des Auffahrinitiators, Anhalten

e Positionieren auf die Stopp-Position in Betriebsart Automatik

e Auswertung der Signale der Fernbedienung in Betriebsart Hand

e Auswertung der Signale der stationdren Fernbedienung

e Ermittlung der Sollgeschwindigkeit

EMS400S Funktionsbibliotheken
Beitrags-ID: 89369337, V1.2,

01/2017

51




© Siemens AG Copyright-2014 All rights reserved

5 Funktionsbibliothek ,EMS400S_Drive*

5.2 Erlauterung der Bausteine

e Ansteuerung des FU V20

Der Baustein wertet folgende Parameter aus:
e die Betriebsarten,

e den Auffahrinitiator,

e den Lichttaster, falls vorhanden

e die Signale der Fernbedienung,

e den Barcodewert,

e das Fehlersignal des FU V20

¢ die Kommandos

e die Meldung ,In_Separator_block*

Der Baustein gibt folgende Signale an den FU V20 aus:
e das Freigabesignal,

e das Richtungssignal

e das Quittiersignal

e einen analogen Geschwindigkeitswert.

Hinweis  Die Geschwindigkeitsanpassung in Netzwerk 30 wird nur benétigt, wenn eine
stationare Fernbedienung vorhanden ist.
Besitzt Ihre Fahrzeugsteuerung keine stationére Fernbedienung, kdnnen Sie das
Netzwerk 30 l6schen.
Die Sprungmarke ,adjust® missen Sie in diesem Fall in das nachste Netzwerk
verschieben.

In der folgenden Abbildung sehen Sie diese Netzwerke.
Abbildung 5-3

Anweisungen mit stationdrer Fernbedienung, Ohne stationdre Fernbedienung
Lieferzustand

- Network 30:  Speed adjustment, stationary IR

Comnment

adjust

|\ p— & wFCl

AI CONV FC_Speec
“M_IR_statio u - EN
act e i) #Temp_set_speed — SetSpeed

#Temnp_set_speed

“DB_Drive® start_ “DB_Drive”.
positioning — CurrentSpeed — Scannerspeed

mp_EnghleFC —uDrive

- EN
=1 #Temp_set_speed — SetSpeed

“DB_Drive” start_
positioning —

*DB_Drive”.
CurrentSpeed

ScannerSpeed

EMS400S Funktionsbibliotheken
Beitrags-ID: 89369337, V1.2, 01/2017 52



5 Funktionsbibliothek ,EMS400S_Drive*

© Siemens AG Copyright-2014 All rights reserved

5.2 Erlauterung der Bausteine

Aufruf und Parameter

Die folgende Abbildung zeigt den Aufruf des Bausteins ,FC_Drive®.
Abbildung 5-4

%FCe0
“FC_Drive"

w— EN ENO —

Der Baustein hat keine Parameter.

Peripherie
.,FC_Drive® wertet folgende Eingange aus:
Tabelle 5-2
Name Datentyp Beschreibung
|_Crash_Initiator_NC Bool Auffahrinitiator Offner
I_Crash_Initiator_NO Bool Auffahrinitiator Schlief3er
I_FC_No_Error Bool FU V20 fehlerfrei
|_LinearMeasSensorValue | Dint Linear-Messsensor, Positionswert
I_LinearMeasSensorSpeed | Dint Linear-Messsensor, Geschwindigkeit
I_LinearMeasSensorStatus | Byte Linear-Messsensor Status
|_Crash_Initiator_Slow Bool Lichttaster, Schleichfahrt
Dieser Eingang steht nur zur Verfligung, wenn
das Fahrzeug keinen Hubantrieb hat! Bei
Fahrzeugen mit Hubantrieb ist der DI durch
.I_HoistTemperature” belegt.

,FC_Drive® steuert folgende Ausgange an:

Tabelle 5-3
Name Datentyp Beschreibung
Q_FC_DriveOn Bool Fahrantrieb ein
Q_FC_Reverse Bool Fahrantrieb reversieren
Q_FC_ResetError Bool Fehler des FU V20 quittieren
M_AnalogValue Word Analogwert, Geschwindigkeit fiir FU V20
Wert wird von PSB-C-Modul ausgegeben

EMS400S Funktionsbibliotheken
Beitrags-ID: 89369337, V1.2, 01/2017 53



© Siemens AG Copyright-2014 All rights reserved

5 Funktionsbibliothek ,EMS400S_Drive*

5.2 Erlauterung der Bausteine

Kommandos

.FC_Drive® wertet folgende Kommandos aus der Schnittstelle zur
Anlagensegmentsteuerung aus:

Tabelle 5-4
Symbol Beschreibung

Enable_Drive Antrieb x-Richtung ein

Enable_Drive_Non_Equ Antrieb x-Richtung ein, invertiert

Bridge_Stoppos Antrieb x-Richtung weiterfahren

Enable_Backward Antrieb riickwarts

Speed_Slow Antrieb x-Richtung langsam

Speed_Var variable Antriebsgeschwindigkeit x-Richtung

Speed_1 variable Geschwindigkeit Bit 1 (2"0/63 von variabler
Antriebsgeschwindigkeit)

Speed_2 variable Geschwindigkeit Bit 2 (2"1/63 von variabler
Antriebsgeschwindigkeit)

Speed_3 variable Geschwindigkeit Bit 3 (2"2/63 von variabler
Antriebsgeschwindigkeit)

Speed_4 variable Geschwindigkeit Bit 4 (2"3/63 von variabler
Antriebsgeschwindigkeit)

Speed_5 variable Geschwindigkeit Bit 5 (2"4/63 von variabler
Antriebsgeschwindigkeit)

Speed_6 variable Geschwindigkeit Bit 6 (2"5/63 von variabler
Antriebsgeschwindigkeit)

5.2.2 DB_GlobalDataEMS, Struktur Drive (DB10)

Funktion

Der Baustein ,DB_GlobalDataEMS* enthalt die globalen Daten, die fir den Betrieb
des Fahrantriebs, des Hubantriebs und der stationaren Fernbedienungen

notwendig sind.

Er ist in der Funktionsbibliothek ,EMS400S_General” enthalten, siehe Kapitel 7.2.2
DB_GlobalDataEMS (DB10).

In der folgenden Tabelle sind die Daten der Struktur ,Drive“ aufgelistet, ihre
Verarbeitung in ,FC_Drive*“ wird nachstehend erlautert.

Inhalt der Struktur ,,Drive*

Tabelle 5-5
Name Datentyp Beschreibung

SpeedMaximum Dint Maximalgeschwindigkeit, mm/min
SpeedSlow Dint langsame Geschwindigkeit, mm/min
SpeedMaxVariable Dint Maximale variable Geschwindigkeit, mm/min
SpeedMinVariable Dint Minimale variable Geschwindigkeit, mm/min
SpeedMinimum Dint Minimalgeschwindigkeit, mm/min
SpeedManual_slow Dint Handgeschwindigkeit, langsam, mm/min
SpeedManual_fast Dint Handgeschwindigkeit, schnell, mm/min
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5.2 Erlauterung der Bausteine

Name Datentyp Beschreibung

Acceleration Real Beschleunigung, fir Berechnung des
Bremswegs

DistanceBraking Int mm, Konstante fir Bremsweg
Distance_spare Int mm, Reserve
DistanceSet_inPosition Int mm, Antrieb in Position
DistanceReset_ Int mm, Antrieb verlasst Position
inPosition
Delay_inPosition Time Verzdgerung, Antrieb in Position
Delay_Crashinitiator Time Zeitwert fur Auffahrinitiator
AdjustmentSpeed_ Int Geschwindigkeitsanpassung (%) durch
RemoteControl stationare Bedieneinheit

Berechnung der Sollgeschwindigkeit

Die Kommandos fir die Geschwindigkeit werden invertiert betrachtet, damit im Fall
einer Brickung / Kommandouberlagerung zweier RAILS eine geringe
Geschwindigkeit gefahren wird.

e DB_GlobalDataEMS.Drive.SpeedMaximum

Maximale Geschwindigkeit in Anlage wird gefahren, wenn weder Steuerbit
Slow noch Speed_Var ansteht.

DB_GlobalDataEMS.Drive.SpeedSlow
Langsame Geschwindigkeit in Anlage wird gefahren, wenn Steuerbit Slow und
nicht Speed_Var ansteht

DB_GlobalDataEMS.Drive.SpeedMaxVariable

Maximale Variable Geschwindigkeit in den Arbeitstrecken wird gefahren, wenn
Steuerbit Speed_Var ansteht und die Kommandos Speed_1 bis Speed_6 auf
Oy = Op stehen

DB_GlobalDataEMS.Drive.SpeedMinVariable

Minimale Variable Geschwindigkeit in den Arbeitstrecken wird gefahren, wenn
Steuerbit Speed_Var ansteht und die Kommandos Speed_1 bis Speed_6 auf
3F4 = 63 stehen, sowie bei Schleichfahrt durch den Lichttaster.

DB_GlobalDataEMS.Drive.SpeedMinimum
Minimale Geschwindigkeit in Anlage fur Begrenzung der Geschwindigkeit beim
Positionieren

DB_GlobalDataEMS.Drive.AdjustmentSpeed_RemoteControl
Bei Verwendung einer stationaren Fernbedienung wird die Sollgeschwindigkeit
um diesen Prozentwert erhdht oder vermindert.

SpeedMaxVariable und SpeedMinVariable werden zur Berechnung der variablen
Geschwindigkeit verwendet.

Beispiel:

SpeedMaxVariable = 6000 [mm/min]
SpeedMinVariable = 2000 [mm/min]

Die Differenz ist 4000.

In den Arbeitstrecken ergibt sich ein Geschwindigkeitsintervall von

4000 [mm/min]/63 = 63,5 [mm/min].
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5.2 Erlauterung der Bausteine

In der folgenden Tabelle sind Beispiele fir die Berechnung der Sollgeschwindigkeit

dargestellit.
Tabelle 5-6
Kommando | Kommando Kommando Sollgeschwindigkeit
Slow Speed_Var Speed_1 bis
Speed_6
0 0 0 SpeedMaximum
1 0 0 SpeedSlow
0 1 004 = 00p SpeedMaxVariable
0 1 014 =01p SpeedMinVariable
+ 62* Geschwindigkeitsintervall
0 1 024 =02p SpeedMinVariable
+ 61* Geschwindigkeitsintervall
0 1 201 = 32p SpeedMinVariable
+ 31* Geschwindigkeitsintervall
0 1 3En =62p SpeedMinVariable
+ 1* Geschwindigkeitsintervall
0 1 3Fn=63p SpeedMinVariable

Berechnung des Bremswegs

Der Bremsweg ist der Abstand vom Start des Positionierens bis zur Stopp-Position.
Er ist abhangig von der aktuellen Geschwindigkeit V und dem Beschleunigungs-
wert a.

Formel 1:
Berechneter Bremsweg = V* /2a [mm]

Beschleunigungswert a:

Aus den Rampen des FU errechnet sich abhangig von Motor und Getriebe eine
Beschleunigung. In der Steuerung wird ein Beschleunigungswert eingestellt, der
kleiner/gleich dem FU- Beschleunigungswert sein muss. Dieser
Beschleunigungswert muss ,DB_GlobalDataEMS.Drive.Acceleration® eingetragen
werden, sonst ist eine fehlerfreie Positionierung nicht moglich.

Bei langsamer Fahrt ist der Wert zu gering, das Fahrzeug ruckelt. Deshalb wird ein
Zusatzwert addiert.

Formel 2:
Zusatzwert =0.001 * V + Konstante [mm]

Die Konstante ist ein Erfahrungswert und muss im
,DB_GlobalDataEMS.Drive.DistanceBraking® eingetragen werden.

Erfahrungswerte sind z.B.:

Heavy EMS =40
Light EMS =20

Formel 3:
Gesamter Bremsweg = Berechneter Bremsweg + Zusatzwert [mm]
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5.2 Erlauterung der Bausteine

In Position

e Das Fahrzeug bleibt stehen, wenn er die mit einer Toleranz von
DB_GlobalDataEMS.Drive.DistanceSet_inPosition erreicht. Das Fahrzeug
[auft noch einige Millimeter nach, je nach Last. Deswegen wird vorher
abgeschaltet
Das Statusbit ,InPosition” wird gesetzt.

Das Fahrzeug bleibt stehen, bis das Kommando ,Weiterfahren* kommt.

e Das Statusbit ,InPosition” wird riickgesetzt, wenn der Fahrantrieb weiterfahrt
und der Abstand zur StoppPosition gréRer ist als der Wert in
DB_GlobalDataEMS.Drive.DistanceReset_inPosition.

e Das Statusbit ,InPosition” wird um die Zeit
DB_GlobalDataEMS.Drive.Delay_inPosition verzégert, um das Positionieren
zu beenden.

Auffahrinitiator

Wenn der Auffahrinitiator betétigt wird, dann wird die Freigabe des FU V20
rickgesetzt; das Fahrzeug bleibt stehen. Sie kénnen ihn nur in Betriebsart Hand
rickwarts verfahren.

Wenn der Auffahrinitiator wieder frei wird, dann wird der FU V20 erst nach Ablauf
der Zeit DB_GlobalDataEMS.Drive.Delay_Crashlinitiator fir die Vorwartsfahrt
freigegeben.
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5.2 Erlauterung der Bausteine

5.2.3 FC_LinearMeasurementSensor (FC61)

Funktion

Der Baustein ,FC_LinearMeasurementSensor® wertet den Barcodewert, die Ist-
Geschwindigkeit und das Statusbyte des Sick Linearmessgebers OLM200 aus.

Der Baustein wird in ,FC_Drive“ aufgerufen.

Im Detail umfasst der Baustein die Funktionen:

e Lesen und Speichern des Barcodewerts

e Lesen, Umrechnen und Speichern der Ist-Geschwindigkeit
e Auswertung des Statusbytes

Aufruf und Parameter

Die folgende Abbildung zeigt den Aufruf des Bausteins
.,FC_LinearMeasurementSensor®.

Abbildung 5-5
WFCe1
FC_LinearMeasurementsensor”
- ==tEM Barcode_position
Barcode_curr_position Barcode_speed
Barcode_curr_speed DevicelMeasuring error
<177=—{Barcode_status ENQ —

Eingangsparameter

Tabelle 5-7
Parameter Datentyp Beschreibung
Barcode_curr_position DINT Linear-Messsensor, aktuelle Position, von OLM200
Barcode_curr_speed DINT Linear-Messsensor, aktuelle Geschwindigkeit, von OLM200
Barcode_status Byte Linear-Messsensor, aktueller Status, von OLM200
Ausgangsparameter
Tabelle 5-8
Parameter Datentyp Beschreibung
Barcode_position DINT aktuelle Position in mm
Barcode_speed DINT aktuelle Geschwindigkeit, umgerechnet auf mm/min
Device/Measuring error Bool Linear-Messsensor-Fehler
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5.2 Erlauterung der Bausteine

5.24 FC_StopPosition (FC62)

Funktion

Der Baustein ,FC_StopPosition” wertet die aktuelle Barcode-Position aus und
ermittelt aus den definierten Stopp-Positionen in ,DB_StopPositions* die
nachstliegende Stopp-Position in Fahrtrichtung vorwarts.

Der Baustein wird in ,FC_Drive“ aufgerufen.
Im Detail umfasst der Baustein die Funktionen:

e Ermitteln der ndchsten Stopp-Position in Fahrtrichtung vorwarts

e Auswerten, ob in Fahrtrichtung vorwarts eine Stopp-Position definiert ist

Aufruf und Parameter

Die folgende Abbildung zeigt den Aufruf des Bausteins ,FC_StopPosition®.

Abbildung 5-6
—=tEM
I CurrentPosition

“FC_StopPosition™

WFCh2

StopPosition
Position_found f=—<{.7>
ENO =

Eingangsparameter

Tabelle 5-9
Parameter Datentyp Beschreibung
CurrentPosition DINT aktuelle Position in mm
Ausgangsparameter
Tabelle 5-10
Parameter Datentyp Beschreibung
StopPosition DINT Néachstliegende StoppPosition in Fahrtrichtung vorwarts
Position_found Bool StoppPosition in Fahrtrichtung vorwarts gefunden
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5.2 Erlauterung der Bausteine

5.2.5 FC_SpeedControl (FC63)

Funktion

Der Baustein ,FC_SpeedControl“ wertet in Betriebsart Automatik die aktuelle
Geschwindigkeit aus und regelt die Sollgeschwindigkeit.

Der Baustein wird in ,FC_Drive“ aufgerufen.

Im Detail umfasst der Baustein die Funktionen:

e aktuelle Geschwindigkeit speichern und einen Mittelwert bilden

e abhangig vom Mittelwert die Sollgeschwindigkeit erhéhen oder vermindern

Aufruf und Parameter
Die folgende Abbildung zeigt den Aufruf des Bausteins ,FC_SpeedControl*.

Abbildung 5-7
Y%FC63
"FC_SpeedControl
= EN
<77 SetSpeed
<77 Scanner5peed

<{%.7> — DriveOn
=77 — ScannerOn
<77 — AutomaticMode SpeedAdjusted e

<77 w=no_adjustment END)

Eingangsparameter

Tabelle 5-11
Parameter Datentyp Beschreibung
SetSpeed DINT Geschwindigkeitssollwert
ScannerSpeed DINT aktuelle Geschwindigkeit
DriveOn Bool Fahrantrieb ist freigegeben
ScannerOn Bool Linear-Messsensor ist ein
AutomaticMode Bool Automatikbetrieb
No_adjustment Bool Keine Geschwindigkeitsanpassung, z.B. :
- beim Positionieren
- wenn die Stationare Fernbedienung aktiv ist
- in Isolationssegmenten
Ausgangsparameter
Tabelle 5-12
Parameter Datentyp Beschreibung
SpeedAdjusted DINT angepasste Geschwindigkeit

EMS400S Funktionsbibliotheken
Beitrags-ID: 89369337, V1.2, 01/2017



5 Funktionsbibliothek ,EMS400S_Drive*

© Siemens AG Copyright-2014 All rights reserved

5.2 Erlauterung der Bausteine

5.2.6 FC_SeparatorBlocks (FC67)

Funktion

Der Baustein ,FC_SeparatorBlocks" wertet die aktuelle Barcode-Position aus und
ermittelt aus den definierten Isolationssegmenten in ,DB_SeparatorBlocks®, ob das
Fahrzeug in einem Isolationssegment ist.

Rufen Sie den Baustein im zyklischen Anwenderprogramm (OB1) auf, wenn in
Ihrer Anlage die Schienensegmente durch Isolationssegmente getrennt sind.

Im Detail umfasst der Baustein die Funktionen:
e aktuelle Barcode-Position auswerten
e Meldung ,In_Separator_block® ausgeben.

Die Meldung ,In_Separator_block” wird in ,FC_Drive® und in ,FB_ErrorsAll* (in der
Funktionsbibliothek ,EMS400S_Errors“) ausgewertet.

In Isolationssegmenten hat das Fahrzeug keine Kommunikation zur Anlagen-
segmentsteuerung. Damit vermeiden Sie die Bruickung zweier Schienensegmente
beim Ubergang eines Fahrzeugs von einem Schienensegment zum néachsten.

Die folgende Abbildung zeigt den prinzipiellen Einsatz von Isolationssegmenten.
Abbildung 5-8

Kommunikation bei Schienenlibergangen

Anlagensegment- Anlagensegment-
steuerung steuerung
v v
Schienensegment Isolationssegment Schienensegment
Strom- Strom- Strom-
abnehmer abnehmer abnehmer
v x v
Fahrzeug- Fahrzeug- Fahrzeug-
steuerung steuerung steuerung

Legende:
v/ Kommunikation

x Keine Kommunikation
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Aufruf und Parameter

Die folgende Abbildung zeigt den Aufruf des Bausteins ,FC_SeparatorBlocks*.

Abbildung 5-9
« —EN
<P Barcode_position
<77 Number_of_blocks

Eingangsparameter

"FC_SeparatorBlocks"

LGS

In_Separator_block = <727
ENO =

Tabelle 5-13
Parameter Datentyp Beschreibung
Barcode_position DINT aktuelle Position in mm
Number_of blocks INT Anzahl der Isolationssegmente, max. 300
Ausgangsparameter
Tabelle 5-14
Parameter Datentyp Beschreibung
In_Separator_block Bool Fahrzeug ist in einem Isolationssegment
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5.2 Erlauterung der Bausteine

5.2.7 DB_Drive (DB60)

Der Datenbaustein ,DB_Drive* enthalt Daten, die ,FC_Drive” bendtigt.
In der folgenden Tabelle sind die Daten des DBs aufgelistet.

Tabelle 5-15
Name Datentyp Beschreibung

Stop_position Dint nachste StoppPosition
CurrentPosition Dint Linear-Messsensor, Positionswert [mm]
CurrentSpeed Dint Linear-Messsensor, Geschwindigkeit [mm/min]
Memory_speed Dint gespeicherter Geschwindigkeitssollwert
SetSpeed Dint Geschwindigkeitssollwert
CurrentSetSpeed Dint Geschwindigkeitssollwert zum Positionieren
SetSpeedOutput Dint Geschwindigkeitssollwert, Ausgabe
BrakingDistance Int Bremsweg, geschwindigkeitsabhangig
start_positioning Bool Start positionieren
stop_positioning Bool Ende Positionieren
command_positioning Bool Positionierbefehl
in_position Bool EMS in Position
in_position_delayed Bool EMS in Position, verzdgert
Edge_start_positioning Bool Flanke Start Positionieren
StopPos_found Bool StoppPosition vor EMS gefunden
Error_LinearMeasSensor | Bool Linear-Messsensor-Fehler
Drive_forwards Bool Fahren vorwarts
Drive_backwards Bool Fahren rickwarts
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5.2 Erlauterung der Bausteine

5.2.8

5.2.9

5.2.10

DB_StopPositions (DB62)

Der Datenbaustein ,DB_StopPositions” enthalt die definierten Stopp-Positionen.

Diese Daten sind in allen Fahrzeugsteuerungen einer Anlage gleich. Sie werden
Uber die quittierte Datenkommunikation zentral aktualisiert. Die quittierte
Datenkommunikation ist in der Funktionsbibliothek ,EMS400S_Communication®
enthalten, siehe Kapitel 3.2.2 FB_DataTransferEMS (FB30).

In der folgenden Tabelle sind die Daten des DBs aufgelistet.

Tabelle 5-16
Name Datentyp Beschreibung
Position Array [0..29] of Dint StoppPositionen [mm]

DB_SpeedControl (DB63)

Der Datenbaustein ,DB_SpeedControl“ enthalt Daten, die ,FC_SpeedControl*
bendtigt.

In der folgenden Tabelle sind die Daten des DBs aufgelistet.

Tabelle 5-17
Name Datentyp Beschreibung
AverageSpeed Dint Mittlere Geschwindigkeit [mm/min]
NumberMeas Int Anzahl Messungen
Speed Array [0..39] of Dint Geschwindigkeitswerte [mm/min]

DB_SeparatorBlocks (DB67)

Der Datenbaustein ,DB_SeparatorBlocks* enthalt die Definitionen der
Isolationssegmente.

Jedes Isolationssegment wird durch ,BarcodeStart” und ,BarcodeEnd* definiert.
Der DB ist fir maximal 300 Isolationssegmente ausgelegt.

Diese Daten sind in allen Fahrzeugsteuerungen einer Anlage gleich. Sie werden
nicht Gber die quittierte Datenkommunikation zentral aktualisiert.

In der folgenden Tabelle sind die Daten des DBs aufgelistet.

Tabelle 5-18
Name Datentyp Beschreibung
Separatorblock Array [0..300] of Struct Isolationssegmente
Separatorblock [n]
BarcodeStart Dint Start des Isolationssegments [mm]
BarcodeEnd Dint Ende des Isolationssegments [mm]
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6.1 Bibliotheksinhalt

6 Funktionsbibliothek ,,EMS400S_Errors*

Diese Funktionshibliothek enthalt Bausteine fir die Fahrzeugsteuerung. Diese
Bausteine bearbeiten die Stérungsmeldungen und Warnungen.

Sie bendtigen die Bausteine, um
e die Stérungsmeldungen und Warnungen zu erfassen.
e die Sammelmeldung zu generieren

6.1 Bibliotheksinhalt

Schematische Darstellung

In der folgenden Abbildung sind die Bausteine markiert, die in der
Funktionsbibliothek ,EMS400S_Errors” enthalten sind.

Abbildung 6-1
r | B
B | —er e e e e ————————————— g
]
]
]
]

1
]
1
] ]
] ]
; & 4
| :! \ 4 I------P ]
| "8 I i
TBE™ o Errare Al TSRS ]
[ ] ]
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| ““T> ]
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i i [ | 1 WpB Funktionsbibliothek
! L1 DL i———- 4--- EMS400S_Drive
| | |
] ] ]
i N ) i 9pB Funktionsbibliothek
H g o oo SO0 +=-1 EMS400S_Hoist
| |
] ]
| ]
1 ]
] ]
B 1F—E
Anwender- Bausteine der Funktionsbibliothek Bausteine anderer Basis-Bibliotheks-
programm EMS400S_Errors Funktionsbibliotheken Bausteine EMS400S
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6.2 Erlauterung der Bausteine

Auflistung der Bausteine

Die folgende Tabelle listet alle zur Funktionsbibliothek ,EMS400S_Errors*
gehdrenden Bausteine auf.

Tabelle 6-1
Baustein Symbol Kommentar

FB50 FB_ErrorsAll Stérungsmeldungen, Aufrufe der ,FB_ErrorsDrive®
und ,FB_ErrorsHoist*

FB54 FB_ErrorsDrive Stérungsmeldungen des Fahrantriebs

FB55 FB_ErrorsHoist Stérungsmeldungen des Hubantriebs

DB50 DB_ErrorCodes Stdérung- und Meldungssignale, und die
zugeordneten Fehlercodes fur das Display

DB53 DB_PNDevice Globaler Datenbaustein fir Diagnose der PN-
Teilnehmer

6.2 Erlauterung der Bausteine

Das folgende Kapitel erlautert alle zur Funktionsbibliothek ,EMS400S_Errors*®
gehoérenden Bausteine.

6.2.1 FB_ErrorsAll (FB50)

Funktion

Der Baustein ,FB_ErrorsAll“ bildet alle Stérungsmeldungen der Fahrzeug-
steuerung.

Rufen Sie den Baustein im zyklischen Anwenderprogramm (OB1) auf.

Im Detail umfasst der Baustein die Funktionen:

e Storungsmeldungen fir das PSB-C-Modul bilden

e Diagnose fiur PN-Teilnehmer aufrufen (FC ,DeviceStates” mit Mode 2)
e Stoérungsmeldungen fir den Fahrantrieb aufrufen (,FB_ErrorsDrive®)

e Stoérungsmeldungen fir den Hubantrieb aufrufen (,FB_ErrorsHoist®)

e Allgemeine Meldungen bilden

e Sammelmeldung bilden

In Isolationssegmenten werden die Stérungsmeldungen fir das PSB-C-Modul
unterdrtickt.
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6.2 Erlauterung der Bausteine

Hinweis

Die Storungsmeldungen fiir den Hubantrieb werden nur benétigt, wenn ein

Hubantrieb / Kettenzug vorhanden ist. Besitzt lhre Fahrzeugsteuerung keinen
Hubantrieb, konnen Sie im Baustein ,FB_ErrorsAll“, Netzwerk 7 den Aufruf des

.FB_ErrorsHoist“ und die Instanz in der Schnittstelle 16schen.

In der folgenden Abbildung sehen Sie die Schnittstelle und das Netzwerk.

Abbildung 6-2

Mit FB_ErrorsHoist,

Ohne FB_ErrorsHoist

Default value

Lieferzustand
Interface
Mame Data type
1 <@ ¢ Input
2 €l » Output
3 m[» Inout |
4 |40 - Static
5 <m = » TON_CommError IEC_TIMER
6 40 = » TON_Bridging IEC_TIMER
7 <@ = » TON_ModuleError IEC_TIMER
8 40 = » TOF_DataTransfer IEC_TIMER
9 AN s » FB Driu_EEm:urs Instance "FB ErrnrsDriU_E'
r =} FB_ErrorsHoist_Instance “FB_ErrorsHoist" I

Hoist errors

- Network 7:

W

#FB_ErrorsHoist_
Instance

== EN

“FB_ErrorsHoist™

B55

ENO —

Aufruf und Parameter

-

Interface
Name

<l » Input

<1 ¢ Output

< » InOut

< - Static

< = » TON_CommErrar

<0 = » TON_Bridging

<0 = » TON_ModuleError

<4 = » TOF_DataTransfer

== »

Network 7:

FE_DriveErrors_Instance
00 ~ Temo

Hoist errors

Data type

IEC_TIMER
IEC_TIMER
IEC_TIMER
IEC_TIMER

“FB_ErrorsDrive”

Default value

(leer)

Die folgende Abbildung zeigt den Aufruf des Bausteins ,FB_ErrorsAll“.
Abbildung 6-3

<770
%FB50
"FB_ErrorsAll"

GroupErmor = ..

= EN ENQ =—
Ausgangsparameter
Tabelle 6-2
Parameter Datentyp Beschreibung
GroupError Bool Sammelfehler
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6.2 Erlauterung der Bausteine

6.2.2 FB_ErrorsDrive (FB54)

Funktion

Der Baustein ,FB_ErrorsDrive“ bildet die Stérungsmeldungen des Fahrantriebs. Er
wird als Multi-Instanz in ,FB_ErrorsAll“ aufgerufen.

Im Detail realisiert der Baustein die Funktionen:

Fehler des Frequenzumrichters speichern

Fehler des Linear-Messsensors speichern

PN Diagnose des Linear-Messsensors speichern
Schwergéngigkeit des Fahrantriebs feststellen
Positionsanderung des Fahrantriebs ohne Kommando feststellen
~StoppPosition Uberfahren® feststellen

Der Baustein ,FB_ErrorsDrive“ greift auf ,DB_Drive® zu. Dieser DB ist in der
Funktionsbibliothek ,EMS400S_Drive“ enthalten, siehe Kapitel 5.2.7 DB_Drive
(DB60).

Aufruf und Parameter

Die folgende Abbildung zeigt den Aufruf des Bausteins ,FB_ErrorsDrive*.
Abbildung 6-4

<77
%FB54
"FB_ErrorsDrive"

= EN ENO

Der Baustein hat keine Parameter
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6.2 Erlauterung der Bausteine

6.2.3 FB_ErrorsHoist (FB55)

Funktion

Der Baustein ,FB_ErrorsHoist” bildet die Stérungsmeldungen des Hubantriebs.
Er wird als Multi-Instanz in ,FB_ErrorsAll“ aufgerufen.
Im Detail werden folgende Funktionen realisiert:

Fehler des Kettenzugs speichern

Fehler des TR Trommelgebers bei Justierung speichern

PN Diagnose des TR Trommelgebers speichern
Positionsanderung des Hubantriebs ohne Kommando feststellen
Schwergéngigkeit des Hubantriebs feststellen

feststellen, ob am Ende des freigegebenen Hubbereichs die definierte Hohe
erreicht wurde

Hubbewegung in falsche Richtung feststellen
Ansprechen der Endschalter feststellen

Der Baustein ,FB_ErrorsHoist” greift auf ,DB_Hoist“ zu. Dieser DB ist in der
Funktionsbibliothek ,EMS400S_Hoist" enthalten, siehe Kapitel 8.2.5 DB_Hoist
(DB70).

Aufruf und Parameter

Die folgende Abbildung zeigt den Aufruf des Bausteins ,FB_ErrorsHoist".
Abbildung 6-5

<7
Ga-B55
"FB_ErrorsHoist"

oo =t FN ENO =

Der Baustein hat keine Parameter
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6.2 Erlauterung der Bausteine

6.2.4 DB_ErrorCodes (DB50)

Inhalt

Der Baustein ,DB_ErrorCodes” enthalt die Stérung- und Meldungssignale, und die
zugeordneten Fehlercodes fiir das Display.

Die Fehlercodes sind im Values-Array (Array[1..32] of WORD) gespeichert.
Die vorderste Stelle jedes WORDs hat folgende Bedeutung:

Oxxx
Ixxx
2XXX
AXXX

rote LED ist aus

Dauerlicht der roten LED

schnelles Blinklicht der roten LED
langsames Blinklicht der roten LED

In der folgenden Tabelle sind die Nummernbéander der Fehlercodes aufgelistet.

Tabelle 6-3
Nummernband Funktionsbereich
500 - 507 PSB-C-Modul
600 - 607 Fahrantrieb
700 - 709 Hubantrieb
800 - 807 allgemein

In der folgenden Tabelle sind die Fehlercodes und die Stérungssignale fur das
PSB-C-Modul aufgelistet.

Tabelle 6-4
Values[Nr] | Fehler Beschreibung Stérungssignal
code
1 500 PSB-C: Kommunikation Schiene (not valid) | ErrorWord0.Bit_00
2 501 PSB-C: Diagnose, Sammelfehler ErrorWord0.Bit_01
3 502 PSB-C: Stérung Idle-Bit (Idle liegt an) ErrorWord0.Bit_02
4 503 PSB-C: Briickung ErrorWord0.Bit_03
5 504 PSB-C: Temperaturwarnung ErrorWord0.Bit_04
6 505 Reserve ErrorWord0.Bit_05
7 506 Reserve ErrorWord0.Bit_06
8 507 Reserve ErrorWord0.Bit_07
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6.2 Erlauterung der Bausteine

In der folgenden Tabelle sind die Fehlercodes und die Stérungssignale fir den

Hubantrieb aufgelistet.

Tabelle 6-5
Values[Nr] | Fehler Beschreibung Stérungssignal
code
9 700 TR Trommelgeber, Fehler bei Justierung ErrorWord0.Bit_10
10 701 Kettenzug Motorschutzschalter ErrorWord0.Bit_11
11 702 Kettenzug Temperatur ErrorWord0.Bit_12
12 703 Fehler: PN Slave TR Trommelgeber ErrorWord0.Bit_13
13 704 Hubbewegung ohne Befehl ErrorWord0.Bit_14
14 705 Hubgeschwindigkeit zu niedrig ErrorWord0.Bit_15
15 706 Position nicht erreicht ErrorWord0.Bit_16
16 707 Hub in falsche Richtung ErrorWord0.Bit_17
28 708 Unterer Hub-Endschalter ErrorWord1.Bit_13
29 709 Oberer Hub-Endschalter ErrorWord1.Bit_14

In der folgenden Tabelle sind die Fehlercodes und die Stérungssignale fir den
Fahrantrieb aufgelistet.

Tabelle 6-6
Values[Nr] | Fehler Beschreibung Stérungssignal
code
17 600 Sammelfehler FU ErrorWord1.Bit_00
18 601 Linear-Messsensor-Fehler ErrorWord1.Bit_01
19 602 Fehler: PN Slave SICK Linear- ErrorWord1.Bit_02
Messsensor
20 603 Gehange schwergangig, zu langsam ErrorWord1.Bit_03
21 604 Fahrbewegung ohne Befehl ErrorWord1.Bit_04
22 605 StoppPosition tberfahren ErrorWord1.Bit_05
23 606 Stopp durch Auffahrinitiator (Meldung) ErrorWord1.Bit_06
24 607 Reserve ErrorWord1.Bit_07

In der folgenden Tabelle sind die Fehlercodes und die Stérungssignale fir die
allgemeinen Meldungen aufgelistet.

Tabelle 6-7
Values[Nr] | Fehler Beschreibung Stérungssignal
code
25 800 Betriebsart Hand (Meldung) ErrorWord1.Bit_10
26 801 Datentransfer ist aktiv (Meldung) ErrorWord1.Bit_11
27 802 Keine Globale Daten fir Fahrantrieb ErrorWord1.Bit_12
vorhanden
30 805 Reserve ErrorWord1.Bit_15
31 806 Reserve ErrorWord1.Bit_16
32 807 Reserve ErrorWord1.Bit_17
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6.2 Erlauterung der Bausteine

6.2.5 DB_PNDevice (DB53)

Inhalt

Der Baustein ,DB_PNDevice* enthalt Daten fiir die Diagnose der PN-Teilnehmer
mit FC ,DeviceStates".

FC ,DeviceStates” ist im TIA-Portal enthalten und wird von ,FB_ErrorsAll* mit
Mode 2 aufgerufen.

In der folgenden Tabelle sind die Daten des DBs aufgelistet.

Tabelle 6-8

Name

Datentyp

Beschreibung

Device_State

Array [0..1023] of Bool

Status der PN-Teilnehmer

RetVal

WORD

Status des FC ,DeviceStates”
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7.1 Bibliotheksinhalt

7 Funktionsbibliothek ,EMS400S_General*

Diese Funktionsbibliothek enthalt Bausteine fiir die Fahrzeugsteuerung. Diese
Bausteine bearbeiten die Betriebsarten und Daten fur die Antriebe.

Sie bendtigen

die Bausteine, um

e die Betriebsarten zu bilden.

e Daten fir Fahr- und Hubantriebe bereitzustellen

7.1 Bibliotheksinhalt

Schematische Darstellun

g

In der folgenden Abbildung sind die Bausteine markiert, die in der
Funktionsbibliothek ,EMS400S_General” enthalten sind.

Abbildung 7-1

FC

Anwender-

programm

Auflistung der Bausteine

Bausteine der Funktionsbibliothek

EMS400S_General

Die folgende Tabelle listet alle zur Funktionsbibliothek ,EMS400S_General*
gehdrenden Bausteine auf.

Tabelle 7-1
Baustein Symbol Hinweis
FC10 FC_General Betriebsarten, Quittieren
DB10 DB_GlobalDataEMS Globaler Datenbaustein,
Daten fur Fahr- und Hubantrieb und stationére
Fernbedienungen
Variablen- | CAR tags Alle Eingange, Ausgange und Merker, die in der
tabelle Fahrzeugsteuerung SIMATIC EMS400S verwendet
werden
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7.2 Erlauterung der Bausteine

7.2 Erlauterung der Bausteine

Das folgende Kapitel erlautert alle zur Funktionsbibliothek ,EMS400S_General*
gehdrenden Bausteine.

7.2.1 FC_General (FC10)

Funktion

Der Baustein ,FC_General“ bildet die Betriebsarten Automatik und Hand, und das
Quittiersignal.

Rufen Sie den Baustein im zyklischen Anwenderprogramm (OB1) auf.
Im Detail realisiert der Baustein die folgenden Funktionen:

e Betriebsart Automatik (Hand = nicht Automatik)

e Verzogertes Signal nach Neustart der CPU

e Sammelsignal zum Quittieren von Stérungen

Der Baustein wertet folgendes aus:

Betriebsarten-Signale der Fernbedienung
Neustart der CPU
Quittierkommando aus der Kommandoschnittstelle

Quittierkommando von der Fernbedienung

Aufruf und Parameter
Die folgende Abbildung zeigt den Aufruf des Bausteins ,FC_General®.
Abbildung 7-2

%WFC10
FC_General”

== EN ENO —

Der Baustein hat keine Parameter.
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7.2 Erlauterung der Bausteine

7.2.2 DB_GlobalDataEMS (DB10)

Inhalt

Der Baustein ,DB_GlobalDataEMS* enthalt in drei Strukturen die globalen Daten.
Diese sind notwendig fur den Betrieb des Fahrantriebs, des Hubantriebs und der
stationaren Fernbedienungen.

Diese globalen Daten sind in allen Fahrzeugsteuerungen einer Anlage gleich. Sie
werden Uber die quittierte Datenkommunikation zentral aktualisiert. Die quittierte
Datenkommunikation ist in der Funktionsbibliothek ,EMS400S_Communication®
enthalten, siehe Kapitel 3.2.2 FB_DataTransferEMS (FB30).

Die folgende Tabelle zeigt die enthaltenen Strukturen:

Tabelle 7-2

Struktur

Verwendung

Beschreibung in Funktionsbibliothek

Drive

Fahrantrieb

,EMS400S_Drive“, siehe
DB_GlobalDataEMS, Struktur Drive (DB10)

Hoist

Hubantrieb

,EMS400S_Hoist“, siehe
DB _GlobalDataEMS, Struktur Hoist (DB10)

Remote_Control | Stationare

Fernbedienungen

,EMS400S_Display_RemoteControl“, siche
DB_GlobalDataEMS, Struktur Remote Control
(DB10)

Die Daten werden in den Kapiteln der entsprechenden Funktionsbibliotheken

erlautert.

7.2.3 Variablentabelle (CAR tags)

Die Variablentabelle ,CAR tags* enthalt die Deklaration der Eingange, Ausgange
und Merker, die flr den Betrieb der Fahrzeugsteuerung SIMATIC EMS400S
notwendig sind.

Die Systemmerker und Taktmerker sind nicht enthalten.
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8 Funktionsbibliothek ,,EMS400S_Hoist“

Diese Funktionsbibliothek enthalt Bausteine fiir die Fahrzeugsteuerung. Diese
Bausteine bearbeiten den Antrieb in z-Richtung, den Hubantrieb / Kettenzug.

Sie bendtigen die Bausteine, um
e die Hohe mit dem Trommelgeber zu erfassen
e den Hubantrieb / Kettenzug anzusteuern.

Die folgende Abbildung zeigt schematisch die Aktoren und Sensoren fir die
Hubantriebsfunktion.

Abbildung 8-1

Direction .

Initiatoren

Trommel-
geber
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8.1 Bibliotheksinhalt

8.1 Bibliotheksinhalt

Schematische Darstellung

In der folgenden Abbildung sind die Bausteine markiert, die in der
Funktionsbibliothek ,EMS400S_Hoist" enthalten sind.

Abbildung 8-2
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Anwender- Bausteine der Funktionsbibliothek Bausteine der Funktions-
programm EMS400S_Hoist bibliothek EMS400S_General

Auflistung der Bausteine

Die folgende Tabelle listet alle zur Funktionsbibliothek ,EMS400S_Hoist*
gehorenden Bausteine auf.

Tabelle 8-1
Baustein Symbol Hinweis
FC70 FC_Hoist Ansteuerung des Hubantrieb / Kettenzugs
FC71 FC_HoistEncoder Auswertung des TR Trommelgebers
FC72 FC_HoistEnable Freigabe des Hubs, Ermittlung der Soll-H6he
Position
DB70 DB_Hoist Datenbaustein fur den Hubantrieb / Kettenzug
DB72 DB_HoistPositions Datenbaustein fiir freigegebene Bereiche und Soll-
Hohen, Hubtabelle
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8.2 Erlauterung der Hubantriebs-Bausteine

8.2

8.2.1

Funktion

Erlauterung der Hubantriebs-Bausteine

Das folgende Kapitel erlautert alle zur Funktionsbibliothek ,EMS400S_Hoist"
gehdrenden Bausteine.

FC_Hoist (FC70)

Der Baustein ,FC_Hoist* steuert den Hubantrieb / Kettenzug der z-Richtung an.
Rufen Sie den Baustein im zyklischen Anwenderprogramm (OB1) auf.

Der Baustein realisiert die folgenden Funktionen:

e Freigabe des Kettenzugs

e Auswertung der Betriebsarten Automatik / Hand

e Auswertung der Kommandos aus der Schnittstelle zur
Anlagensegmentsteuerung in Betriebsart Automatik

e Positionieren auf die Soll-HOhe in Betriebsart Automatik

e Auswertung der Signale der Fernbedienung in Betriebsart Hand
e Auswertung der Signale der stationaren Fernbedienung

e Auswertung der drei Initiatoren

e Auswahl der Sollgeschwindigkeit

o Ansteuerung des Kettenzugs

Der Baustein wertet folgendes aus:

e die Betriebsarten

e die drei Initiatoren

e die Signale der Fernbedienungen

e den Wert des Trommelgebers

e die Fehlersignale des Kettenzugs

e die Kommandos aus der Schnittstelle zur Anlagensegmentsteuerung

Der Baustein gibt folgende Signale an den Kettenzug aus:
e das Freigabesignal

e das Richtungssignal

e das Geschwindigkeitssignal

Wird die Sollposition im Automatikbetrieb nicht rechtzeitig bis zum Ende der
freigegebenen Strecke erreicht, bleibt der Fahrantrieb solange stehen, bis der Hub
in Sollposition ist.

Der Fahrantrieb wird durch ,FC_Drive® angehalten, siehe Kapitel 5.2.1 FC_Drive
(FC60).

Eine Fehlermeldung wird durch ,FB_ErrorsHoist* angezeigt, siehe Kapitel 6.2.3
FB_ErrorsHoist (FB55).
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8.2 Erlauterung der Hubantriebs-Bausteine

Im Handbetrieb hebt oder senkt der Hubantrieb bis zur gespeicherten Sollposition

und bleibt dann stehen.

Wird die Taste der Fernbedienung erneut betétigt, hebt oder senkt der Hubantrieb

weiter.

Hinweis

Besitzt Ihre Fahrzeugsteuerung keine stationdre Fernbedienung, kdnnen Sie die

Anweisung in Netzwerk 12 und die Abfragen der Merker fur die stationare
Fernbedienung in den Netzwerken 19 bis 22 I6schen.

In der folgenden Abbildung sehen Sie Netzwerk 12.

Abbildung 8-3

mit stationarer Fernbedienung, Lieferzustand

- Network 12:

Setpaint for stationary remate control

321
“M_IR_stationary_
BCLVE” = Ey

%DB70 DBEW14
"DE_Huoist" Height_
at_end_RC — |y

MOVE

3 0UT1
EMO =—

“WDB70_DEWI10
"DB_Hoist".
Positions.
HeightSetpoint

Ohne stationare Fernbedienung

- Network 12:

(leer)
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8.2 Erlauterung der Hubantriebs-Bausteine

In der folgenden Abbildung sehen Sie als Beispiel Netzwerk 19.
Netzwerk 21 ist entsprechend zu andern.

Abbildung 8-4

mit stationarer Fernbedienung, Lieferzustand

- Network 19:  Command raise

P “N\.J-“\.
s N g
#Temp_below_max—
312
“M_IR Input_Key 2" —

#Temp_
EnableManual —
wDE70.DBX3.1 #Temp_raise_manual
"DEB_Hoist". =
Positioning_manual —o & et JR— —
&
#Temp_below_max —
322 HDB70.DBX2.1
“M_IR Input_Key #Temp_raise_ “DE_Hoist".
2(stationany)” e manual_stat CommandRaise
#Temp_Enable_RC_ = =
STAT ik — — — —
Oh ionére Fernbedi Al
ne stationare Fernbedienung

_below_max—

312
LIR Input_Key 2" =—

#Temp_

DB70.DBX21
EnableManual — o
i CommandRaise
YDR70_DBX3.1 #Temp_raise_manual
"DE_Hoist". = =

'}nmgfmanual_o;; —_— — —_— — L
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8.2 Erlauterung der Hubantriebs-Bausteine

In der folgenden Abbildung sehen Sie als Beispiel Netzwerk 20.
Netzwerk 22 ist entsprechend zu andern.

Abbildung 8-5

mit stationarer Fernbedienung, Lieferzustand

- MNetwork 20:  Raising slow

p_raise_manual — & —_—

#Temp_raise_slow

#Temp_raise_ =
manual_stat — & —_— -

Ohne stationare Fernbedienung

#Temp_raise_slow

Mp_raise_manual = :: ik e

Aufruf und Parameter
Die folgende Abbildung zeigt den Aufruf des Bausteins ,FC_Hoist".
Abbildung 8-6
% C70
"FC_Hoist"
. — EN ENO —

Der Baustein hat keine Parameter.

Peripherie
,FC_Hoist* wertet folgende Eingénge aus:
Tabelle 8-2
Name Datentyp Beschreibung

I_Reference_lInitiator Bool Referenzinitiator
I_Hoist_top_limit Bool Oberer Endschalter
I_Hoist_lower_limit Bool Unterer Endschalter
I_HoistCircuitBreaker Bool Kettenzug Motorschutzschalter
|_HoistTemperature Bool Kettenzug Temperatur
|_HoistPosition Dint Trommelgeber, Hohe
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8.2 Erlauterung der Hubantriebs-Bausteine

,FC_Hoist* steuert folgende Ausgange an:

Tabelle 8-3
Name Datentyp Beschreibung
Q_HoistUp Bool Hub auf
Q_HoistDown Bool Hub ab
Q_HoistFast Bool Hub schnell
Kommandos

.FC_Hoist* wertet folgende Kommandos aus der Schnittstelle zur
Anlagensegmentsteuerung aus:

Tabelle 8-4

Symbol

Beschreibung

Enable_Hoist

Hub ein z-Richtung

Enable_Hoist_Up

Hub in obere Position z-Richtung

8.2.2 DB_GlobalDataEMS, Struktur Hoist (DB10)

Funktion

Der Baustein ,DB_GlobalDataEMS* enthalt die globalen Daten, die fir den Betrieb
des Fahrantriebs, des Hubantriebs und der stationéren Fernbedienungen

notwendig sind.

Er ist in der Funktionsbibliothek ,EMS400S_General” enthalten, siehe Kapitel 7.2.2
DB_GlobalDataEMS (DB10).

In der folgenden Tabelle sind die Daten der Struktur ,Hoist* aufgelistet, ihre
Verarbeitung in ,FC_Hoist“ wird nachstehend erlautert.

Inhalt der Struktur ,,Hoist“

Tabelle 8-5
Name Datentyp Beschreibung

Height_Reference Int obere Position / Héhe Referenzinitiator, mm
Height_maximum Int obere Position / Héhe, mm
Height_minimum Int untere Position / Hohe, mm
DistanceSet_inPosition Int Antrieb in Position, mm
DistanceReset Int Antrieb verlasst Position, mm
inPosition
Distance_slow_raising Int Umschalten auf langsam, mm
Distance_stop_raising Int Abschalten bei Positionieren, mm
Distance_slow_lowering Int Umschalten auf langsam, mm
Distance_stop_lowering Int Abschalten bei Positionieren, mm
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8.2 Erlauterung der Hubantriebs-Bausteine

Hohenwerte

Der Trommelgeber muss justiert werden. Wenn der Referenzinitiator betétigt
wird, dann wird der Wert ,DB_GlobalDataEMS.Hoist.Height Reference“3 an
den Trommelgeber lGbertragen.

DB_GlobalDataEMS.Hoist.Height_maximum ist der obere Grenzwert; bei
Erreichen schaltet ,FC_Hoist* den Kettenzug ab.

DB_GlobalDataEMS.Hoist.Height_minimum ist der untere Grenzwert; bei
Erreichen schaltet ,FC_Hoist“ den Kettenzug ab.

Umschalten der Sollgeschwindigkeit und Stopp

Der Kettenzug hat 2 Geschwindigkeiten. Im Allgemeinen steuert ,FC_Hoist” die
schnelle Geschwindigkeit an.

In Position

DB_GlobalDataEMS.Hoist.Distance_slow_raising
Wenn der Kettenzug beim Heben diese Distanz zur Soll-H6he hat, steuert
.,FC_Hoist* die langsame Geschwindigkeit an.

DB_GlobalDataEMS.Hoist.Distance_stop_raising

Wenn der Kettenzug beim Heben diese Distanz zur Soll-Hohe hat, schaltet
,FC_Hoist* den Kettenzug ab. Der Kettenzug lauft - je nach Last - noch einige
Millimeter nach. Deswegen wird vorher abgeschaltet.

DB_GlobalDataEMS.Hoist.Distance_slow_lowering
Wenn der Kettenzug beim Senken diese Distanz zur Soll-Hohe hat, steuert
.,FC_Hoist* die langsame Geschwindigkeit an.

DB_GlobalDataEMS.Hoist.Distance_stop_lowering

Wenn der Kettenzug beim Senken diese Distanz zur Soll-Hohe hat, schaltet
,FC_Hoist* den Kettenzug ab. Der Kettenzug lauft - je nach Last - noch einige
Millimeter nach. Deswegen wird vorher abgeschaltet.

Das Statusbit ,InPosition” wird gesetzt, wenn der Kettenzug an der
StoppPosition innerhalb der Distanz in
,DB_GlobalDataEMS.Hoist.DistanceSet_inPosition“ steht.

Der Kettenzug bleibt solange stehen, bis eine neue Soll-Hbhe freigegeben ist
und das Kommando Enable_Hoist ansteht.

Das Statusbit ,InPosition“ wird riickgesetzt, wenn der Kettenzug weiter als die
Distanz in ,DB_GlobalDataEMS.Hoist.DistanceReset_inPosition“ von der
StoppPosition entfernt ist.
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8.2 Erlauterung der Hubantriebs-Bausteine

8.2.3 FC_HoistEncoder (FC71)

Funktion

Der Baustein ,FC_HoistEncoder” wertet den Absolutwert des TR Trommelgebers
TR_C58M aus. Bei Erreichen des Referenzinitiators fuihrt der FC die Pre-Justage-
Funktion aus, wenn in Betriebsart Hand die Tasten 2 und 7 der Fernbedienung
betétigt werden.

Er wird in ,FC_Hoist* aufgerufen.

Im Detail umfasst der Baustein die Funktionen:
e Lesen und Speichern des Absolutwerts

e Justieren des TR Trommelgebers

Aufruf und Parameter

Die folgende Abbildung zeigt den Aufruf des Bausteins ,FC_HoistEncoder®.
Abbildung 8-7

%FC71
"FC_HoistEncoder"
o = EN

AbsoluteValueHeig
<77 ht

<P HW_ID_Encoder

InitiatorReferenceP
<77 — 05
<77.7> === Koy IR_Raise CumrentHeight =170
<717 == Kay IR_Special Ermor_Preset = <77.7=
<17 = Command_Raise ENO —
Eingangsparameter
Tabelle 8-6
Parameter Datentyp Beschreibung
AbsoluteValueHeight Dint Absolutwert Héhe, von Trommelgeber TR C_H58M
HW_ID_Encoder HW_ANY HW_ID der TR-Geber-Daten
InitiatorReferencePos Bool Referenzinitiator
Key_IR_Raise Bool IR Fernbedienung Taste 2
Key_IR_Special Bool IR Fernbedienung Taste 7
Command_Raise Bool Befehl zum Heben
Ausgangsparameter
Tabelle 8-7
Parameter Datentyp Beschreibung
CurrentHeight Int aktuelle H6he in mm
Error_Preset Bool Fehler beim Justieren /Voreinstellen des Gebers
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8.2 Erlauterung der Hubantriebs-Bausteine

8.24 FC_HoistEnablePosition (FC72)

Funktion

Der Baustein ,FC_HoistEnablePosition“ wertet die aktuelle Barcode-Position aus.

Er ermittelt aus den definierten Hubfreigabebereichen und Soll-Héhen in
DB_HoistPositions, ob der Hub freigegeben ist und welche Soll-Hbhe erreicht

werden soll.

Der Baustein wird in ,FC_Hoist“ aufgerufen.

Im Detail realisiert der Baustein die folgenden Funktionen:
e Ermitteln der Hubfreigabe

e Ermitteln der Soll-H6he

Aufruf und Parameter

Die folgende Abbildung zeigt den Aufruf des Bausteins ,FC_HoistEnablePosition®.

Abbildung 8-8
- —EN
< CurrentPositionBC
=777 =={HeightSetpoint

"FC_HoistEnablePosition"

7 g

EnableHoist <777

ENO =

Eingangsparameter

Tabelle 8-8
Parameter Datentyp Beschreibung
CurrentPositionBC DINT Aktuelle BarCode-Position
Ausgangsparameter
Tabelle 8-9
Parameter Datentyp Beschreibung
EnableHoist Bool Hubbewegung freigegeben
Ein-/Ausgangsparameter
Tabelle 8-10
Parameter Datentyp Beschreibung
HeightSetpoint Int Sollwert H6he, mm
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DB_Hoist (DB70)

8.2 Erlauterung der Hubantriebs-Bausteine

Der Datenbaustein ,DB_Hoist“ enthalt Daten, die ,FC_Hoist*, ,FC_HoistEncoder” und
,FC_HoistPositions* bendtigen.

In der folgenden Tabelle sind die Daten des DBs aufgelistet.

Tabelle 8-11
Name Datentyp Beschreibung
CurrentHeight Int aktuelle H6he in mm
Error_Preset Bool Fehler beim Voreinstellen des Gebers
CommandRaise Bool Befehl: Hub heben
CommandLower Bool Befehl: Hub senken
in_position Bool Hub in Position
spare_2.4 Bool Reserve
Edge_end_of_area Bool Freigegebene Strecke wurde verlassen
Error_not_in_position Bool Hub ist nicht in Position
Edge_Manual_raise Bool Flanke, IR-Taste heben
Edge_Manual_lower Bool Flanke, IR-Taste senken
Positioning_manual Bool Positionieren im Handbetrieb
Encoder Struct Daten fiir ,FC_HoistEncoder*
PresetDrumEncoder Dint Wert fir Preset, WRREC
Edgelnitiator Bool Flanke Referenzinitiator
Reference
EnablePreset Bool Voreinstellen / Preset des Gebers freigeben
PresetManual Bool von Hand voreinstellen
REQ_Preset Bool Anforderung Preset, WRREC
Init_Top Bool Hub in oberer Position
Positions Struct Daten fiir ,FC_HoistPositions*
HeightSetpoint Int Sollwert H6he, mm
EnableHoist Bool Hubbewegung freigegeben
Height_at_end_RC Int H6he am Ende der Strecke flr stationare

Fernbedienung
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8 Funktionsbibliothek ,EMS400S Hoist*

8.2 Erlauterung der Hubantriebs-Bausteine

8.2.6 DB_HoistPositions (DB72)

Inhalt

Der Datenbaustein ,DB_HoistPositions* enthalt die definierten
Hubfreigabebereiche und die Soll-H6hen.

Diese Daten sind in allen Fahrzeugsteuerungen einer Anlage gleich. Sie werden

Uber die quittierte Datenkommunikation zentral aktualisiert. Die quittierte

Datenkommunikation ist in der Funktionsbibliothek ,EMS400S_Communication®

enthalten, siehe Kapitel 3.2.2 FB_DataTransferEMS (FB30).
In der folgenden Tabelle sind die Daten des DBs aufgelistet.

Tabelle 8-12

Name

Datentyp

Beschreibung

HoistDefinition

Array [0..10] of Struct

Hubtabelle

HoistDefinition[n]

BarcodeStart Dint Start der Hubstrecke, mm
BarcodeEnd Dint Ende der Hubstrecke, mm
Height Int Sollwert Hohe, mm
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9.1 Integration der Funktionsbibliotheken in TIA STEP 7

9 Arbeiten mit den Funktionsbibliotheken

Dieses Kapitel enthalt Anleitungen zur Integration der Funktionsbibliotheken in Ihr
TIA STEP 7-Projekt.

9.1 Integration der Funktionsbibliotheken in TIA STEP 7

Folgend sind die Schritte aufgefuhrt, um die Funktionsbibliothek
,EMS400S_Segment“in lhr TIA STEP 7-Projekt zu integrieren. Anschlie3end
kénnen Sie die Bausteine der Funktionsbibliothek nutzen.

Auf die gleiche Weise integrieren Sie auch die Funktionsbibliotheken:
e EMS400S_Communication

e EMS400S_Display_RemoteControl

e EMS400S_Drive

e EMS400S_Errors

e EMS400S_General

e EMS400S_Hoist

Hinweis  Das Vorhandensein eines TIA STEP 7-Projektes wird im Folgenden
vorausgesetzt.
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9 Arbeiten mit den Funktionsbibliotheken

9.1 Integration der Funktionsbibliotheken in TIA STEP 7

Inhalt

Die folgende Tabelle listet die Schritte zur Integration einer Funktionsbibliothek auf,
am Beispiel der Funktionsbibliothek ,EMS400S_Segment".

Tabelle 9-1
Nr. Aktion
1. Entpacken Sie die Datei ,EMS400S_Segment_V14“, die Sie von der HTML-Seite \2\

geladen haben, in einen beliebigen Ordner mit Schreib- und Lese-Rechten auf lhrem
lokalen Rechner.

Offnen Sie ihr bereits bestehendes TIA STEP 7-Projekt.

Klicken Sie in der Palette ,Globale Bibliotheken® (Global libraries) in der
Funktionsleiste auf ,Globale Bibliothek 6ffnen® (,Open global library“), oder wahlen
Sie im Menu ,Optionen” den Befehl ,Globale Bibliotheken > Bibliothek 6ffnen”
(,Options* > ,Global libraries“ > ,Open library...").

Libraries a0 p

Options =
. . =
| Library view =] o
_________________________________________________ =
> | Project library | E
v | Gloha] fibraries E
i =
Gl |4 G EH'|=
» ||| Buttons-and-Switches E
» LI Long Functions E'
» LL| Manitoring-a ndcontral-objects
» ||| Documentation templates o
v L] winac_mP

Der Dialog ,Globale Bibliothek 6ffnen” (,Open global library*) éffnet sich.

Selektieren Sie die Funktionsbibliothek ,EMS400S_Segment_V14.al14“ und &ffnen
Sie die Datei.

U Globale Bibliothek Gffnen (T
Suchenin: || EMS54005_Segment_\14 - @ F -
D= Mame . Anderungsdatum Typ
-*l—_,‘f!‘ J AdditicnalFiles 08.12.2016 09:17 Dateiordn
dmebtbeuchel oy 1)) 08.12.2016 09:17 Dateiordn
! J Logs 08.12.2016 0917 Dateiordn
| System 08122016 09:17 Dateiordn
Desktop | TMP 08.12.2016 09:17 Dateiordn
g J UserFiles 08122016 09:17 Dateiordn
= 12, E ateicordn
i=all WP ef 08.12.2016 09:17 Dateiord
Bibliotheken IE EMS4005_Segment_V14.al14 I 08.12.2016 0917 Siemens T
Computer
Qi\. 4 L 3
Datsiname: EMS4005_Segment_V14:l14 - |
Metzwerk
Dateityp: | Globale Bibliothek - Abbrechen
Schreibgeschiitzt 6ffnen
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9.1 Integration der Funktionsbibliotheken in TIA STEP 7

Nr. Aktion

5. Im Ordner ,Kopiervorlagen® (,Master Copies®) befinden sich die Ordner
- Blocks,
- Data Types und
- Tags.

Aus diesen Ordnern kénnen Sie die EMS400S Bibliotheksbausteine, die Datentypen
und die Variablentabelle in Ihr Projekt kopieren.

+ | Global libraries

G @ W ElE=E
» L1 winAC_MP
iw ||| EM54005_Segment W14 i

b 5] Types

sauelqr &

* || Master copies —
* |tz| Blocks
* |tz| Communication
t.- FBE_DataTransfer
t.- FB_DataTransfer SR

£5H FB_ProcessimageCommands

E.H FBE_Processimagestatus
£k FC_ReadwriteModule
Errors

BB FC_Errors

Data Types

|| UDT_PSB_S_Command

|5 UDT_PSB_S_Status

|5 UDT_PSE_SEG_IM

[ UDT_PSE_SEG_OUT

Tags

=
n

Tt
(L}

e
n

Z9 Segmenttags
» ‘i Common data

Integrieren Sie die anderen Funktionsbibliotheken auf die gleiche Weise:
e EMS400S_Communication

e EMS400S_Display_RemoteControl

e EMS400S_Drive

e EMS400S_Errors

e EMS400S_General

e EMS400S_Hoist
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Beitrags-ID: 89369337, V1.2, 01/2017 90



© Siemens AG Copyright-2014 All rights reserved
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9.2 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine ,EMS400S_Segment® im TIA STEP 7 Programm

9.2 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine
»EMS400S_Segment”“ im TIA STEP 7 Programm

Hier sind die Schritte aufgefiihrt, um die Bausteine der Funktionsbibliothek
,LEMS400S_Segment® in ein TIA STEP 7-Projekt einer S7-1200
Anlagensegmentsteuerung zu integrieren.

Hinweis  Im Folgenden wird vorausgesetzt, dass Sie die Hardware einer
Anlagensegmentsteuerung projektiert haben, siehe \3\.

Ebenso wird vorausgesetzt, dass Sie die Systemmerker und die Taktmerker in
den Eigenschaften der S7-1214 aktiviert haben.

Ebenso wird vorausgesetzt, dass Sie die Basis-Bibliothek EMS400S in lhr TIA
STEP 7-Projekt integriert haben, siehe \4\.

Hinweis  Die Unterteilung der Programmbausteine in Gruppen ist prinzipiell nicht
notwendig. Sie erleichtert aber die Ubersicht im Programmbausteinordner.

Wir empfehlen fur die Bausteine der Basis-Bibliothek EMS400S eine Gruppe
,00_PSB* einzufugen.

Variablentabelle, Datentypen und Bausteine kopieren

Die folgende Tabelle listet die Schritte zum Einfligen der Objekte der
Funktionsbibliothek in die Anlagensegmentsteuerung auf.

Tabelle 9-2
Nr Aktion
1. | Fugen Sie dem Ordner ,Programmbausteine” eine neue Gruppe hinzu (,Add group®)

~ [ SegmentPLC1 [CPU 1214C DG/DC/DC]
[l§ pevice configuration
%/ Online & diagnostics

Add group
48 Di Add new block
Search in PLC and open... F7

Benennen Sie die Gruppe um, z.B. in ,30_Communication“. Damit kdnnen Sie spater
sehen, dass sich hier die Bausteine fiir Kommunikations-Funktionen befinden, im
Nummernband , 30"
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9.2 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine ,EMS400S_Segment im TIA STEP 7 Programm

Nr

Aktion

Die Kommunikations Bausteine der Funktionsbibliothek ,EMS400S_Segment*
befinden sich unter ,Kopiervorlagen® > ,Blocks* > ,Communication® (,Master copies*
> Blocks® > ,Communication®).

Kopieren Sie die Bausteine per Drag&Drop in die Gruppe ,30_Communication® im
Ordner ,Programmbausteine” (,Program blocks").

Kopieren Sie ,FB_DataTransfer_SR* nur, wenn Sie Daten von der
Fahrzeugsteuerung empfangen wollen.

T4 Siemens - D:\TIA_V14\Projekte\EMS400S\EMS4005.

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help
U [0 ] saveproject & ¥

Project tree

Totally Integrated Automation
X s @ H 5 MG E R coonline ¥ coofiiine Sz [AE % —* PORTAL

Devices Options
) Library view 12 =

> | Project library

=

* ] EMS4005
B Add new device
&by Devices & networks
~ [l Segment_PLC [CPU 1214C DC/DC]...

I Device configuration
@ Online & diagnestics

- [ Program blocks

B¥ Add new block

~ | Global libraries

[T U]

» L] WinAC_MP

¥ || EMs4005_Segment_V14
» 51 Types
= [ Master copies

saueiqr E" syse il

¥ %] Blocks
= [&z] Communication

48 Main [0B1]

»Eooese | | g

» [i-] 030_Communication i}l FB_DataTransfer SR L
R & Fe_ProcessimageComma i
1@ External source fle: 5 FB_ProcessimageStatus
b 5 FC_ReadWritehodule

g

» [ PLC data ypes = [iz] Errors.
» [32 Watch and force tables i FC_Errors

» [ Online backups.
=

. » | N ~ UDT_PSE_S_Command
d Properties |7l Info @ 2] Diagnostics e

b [F Troces
evice proxy data i
e | General ] Cross-references [ Compile | Generate 4 [ » DT_PSB_SEG_IN
21 PLCalarm text lists. @u@ Show sl messages - [IE] UDT_PSB_SEG_OUT
» [l Local modules ~ & Tags
D8 U e s ! Path Description | @l Segmenticgs
<[ [0 B a » 4 Common data
> | Reference projects < I =]
> | Details view < i 5| > | Info (Global libraries)
Portal vie =2 overview B

Figen Sie den Ordner ,Programmbausteine” eine neue Gruppe hinzu (,Add group*)
Benennen Sie die Gruppe um, z.B. in ,,50_Errors®.

Damit kénnen Sie spater sehen, dass sich hier die Bausteine fiir Stérungsmeldungs-
Funktionen befinden, im Nummernband ,50“

Der Stérungsmeldungs-Baustein der Funktionsbibliothek ,EMS400S_Segment®
befindet sich unter ,Kopiervorlagen® > ,Blocks* > ,Errors” (,Master copies” > ,Blocks*”
> Errors®).

Kopieren Sie den Baustein per Drag&Drop in die Gruppe ,,50_Errors®im Ordner
,Programmbausteine” (,Program blocks*).

ns - D:\TIA_V14\Projekte\EM5400S\EMS4005

Froject Edit View Insert Online Options Tools Window Help
Cf (Y soveproject & X =0 X 92 & G MG B R ¥ coonline M cooriine dz MM x

Project tree

Totally Integrated Automation
PORT.

Devices Options

[ oee@] |

o ¥ Library view [£] |
> | Project library
¥ ] EMs4005

~ | Global libraries

oF ¥

b LU WinAC_MP

¥ ||| EMS4005_Segment_v14
» [5] Types

B Add new device
o, Devices & networks
~ [ Segment_PLC [CPU 1214C DC/DCY.
¥ Device configuration
@/ online & diagnostics
~ gl Program blocks

saueIqn

~ [ Mester copies

& Add new block ~ [ Blocks
4% Main [0B1] ¥ 'tz Communication
» [tz 00_PSB £ FB_DataTransfer

£ FB_ProcessimageCommand:

£ FB_DataTransfer_SR
_P

W

b i@l External source files

» [g PLCtags

» L PLC data types.

b [z Watch and force tables

IR onl and
> g online backups @ Properties | Info @ &) Diagnostics
» [ Traces -
& | General )] Cross-references | Compile | Generatd « [ » (1] upT PsB_sEG IN
|3][1.]|@)] [show sl messages - LE] UDT.PsB_SEG_oUT
2] PLC alarm text lists v &l Tags
I =1 Segment tags
b 4 brelierilizs 1 Path Description B =
4§ Common data
<[ [ 3] i
> | Reference projects < n I>]
> | Details view < i >|> |Info (Global libraries)
Portal vie 2 Overview £
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9.2 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine ,EMS400S_Segment® im TIA STEP 7 Programm

Nr

Aktion

Die Datentypen der Funktionsbibliothek ,EMS400S_Segment* befinden sich unter
.Kopiervorlagen“ > ,Data Types"“ (,Master copies” > ,Data Types®).

Kopieren Sie alle Bausteine per Drag&Drop in den Ordner ,,PLC-Datentypen” (,PLC

Project Edit View Insert Online Options Teols Window Help
i (4 seepoie B ¥ 3 X 0e e GiE) 0 G B B coonine F cooiiine BB X 2

Project tree

Totally Integrated Automation
PORTA!

[ weeg] |

Devices Options

5 ) Library view L&l =
> | Project library

¥ ] EMS400S

~ | Global libraries

I Add new device
iy Devices & networks
~ [l Segment_PLC [CPU 1214€ DE/DCY.
Y pevice configuration
% Online & diagnostics
~ [l Program blocks
I Add new block
4 Main [OB1]
» [tz 00_PSE
» [£z] 030_Communication

seuwiqn

» L1 winac_p
~ LLI ENS4005_Segment_vi4
» S Types

~ [ Master copies
- [is] Blocks
= [&] Communication
£ FB_DataTransfer
F FB_DataTransfer SR
F FB_ProcessimageCommand:
£ FB_ProcessimageStatus
[ Fc_ReadWriteNodule
| Errors

FEC Eree
—

¥ [£:/ 50_errors

b [ Technelogy objects
» @ External source files

~ % Data Types

55, WTCh 510 TOCE tBDIES

B d
» [ Online backups ’—| | |I£] uDT_PSB_S_Comman
» [ races 6 Properties nfo i ©ote 95~ § =
» [ Device proxydata | General [ Cross-references | Compile | Generatd 4 | » [IE] uDT_PSE_SEG_IN

|| uDT_PSB_SEG_oUT

Program info (D)4 @](how ol messoges ———[7]

] PLCalarm text lists —
» [ Local modules 8 segment tags

aq - 1 Path Description ) | G .
> | Reference projects < i I>]
> | Details view < W 3| [Info (Global libraries)

Portal vie 3 overview )

Die Variablentabelle ,Segment tags” der Funktionsbibliothek ,EMS400S_Segment®
befindet sich unter ,Kopiervorlagen® > ,Tags" (,Master copies” > ,Tags®).

Kopieren Sie die Variablentabelle per Drag&Drop in den Ordner ,PLC-Variable*
(,PLC tags®).

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help
5 [Y B saveproject & ¥ :

Project tree

Totally Integrated Automation

X D2 G GMEHER ¥ coonline F cooifline Jo A X H° PORTAL

Devices Options

[ H Library view ()

> | Project library
~ | Global libraries

FdBw &
» LU winac_vP

~ L] EM54005_Segment_ V14

» [ Types

= [ ] Ense00s
B Add new device
iy Devices & networks
= i@l Segment_PLC [CPU 1214C DC/DC].
Y Device configuration
% online & diagnostics
+ [gl Program blocks
I Add new block
4 Main [081]
» [tz 00_PSE
» [£z] 030_Communication
» [i:] 50_errors

~ [ Master copies
v [iz] Blocks
| Communication
£ FB_DataTransfer
L FB_DataTransfer_SR
5 Fe_ProcessimageCommand:
5 FB_Processimagestatus
{0 FC_ReadWriteModule
2| Erors
B Fc_Errors
~ [&2] Data Types
[iE] upT_Pse_s_command
[IE] uDT_PSB_S_Status
[LE] upT PSE_sEG IN

b [3 Technology objects

FLL Qata fypes
watch and force tables

5\ Device prosy data | General | Cross-referen T

Program info o ) e —

E) PLCalarm text lists

T
D L ez finaiie t o Path Description e —
<[ il 21 2 —
> | Reference projects Al [0 I>]
¥ | Details view < [ > |Info (Glebal libraries)

i.].
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9.2 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine ,EMS400S_Segment im TIA STEP 7 Programm

Zyklisches Programm

Die folgende Tabelle listet die Schritte zum Integrieren der Bausteine der
Funktionsbibliothek in die Anlagensegmentsteuerung auf.

Tabelle 9-3

Nr.

Aktion

Offnen Sie den zyklischen OB1 (Main).

Rufen Sie am Anfang des OB1 den Baustein ,FB_ProcessImageCommands* auf und
weisen Sie ihm einen InstanzDB zu.

" T Call'options I h
Wil 2 2 g

Data block
Interface

F Marme _Proces

Marne

1 <@~ Temp . BB Number 7 =]
2 4 m Temp_Bo single O Manual

instance
@ Automatic

The called function block saves its data in its own instance
data block.

M
“AlwaysTR Maore...

+ .4 Network 3:
Comment oK H Cancel

“WFB38
“FB_ProcessimageCommands”®

EM
Heartbeat ENO

Geben Sie z.B. die Bezeichnung ,IDB_ProcessImageCommands* ein.

Ubernehmen Sie die vorgeschlagene automatische Nummer, oder weisen Sie
manuell eine Datenbausteinnummer zu, z.B. 38, um im Nummernband der
Kommunikationsbausteine zu bleiben.

Weisen Sie den Parameter ,Heartbeat” eine Variable zu.

¥DB38
"IDB_
FrocessimageComma
nds”
%FB38
“FB_ProcessimageCommands™

..—EN

uM128.0
|__“Comm_Heartbeat]-|- Heartbeat ENO —
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Nr.

Aktion

5.

Rufen Sie am Ende des OB1 den Baustein ,FB_ProcessimageStatus® auf und
weisen Sie ihm einen InstanzDB zu.

Call options X
. S Data block ']
SN =F |
F Mame FE_ProcesslmageStatus_DB -
DB Numlf=r —
w Block title:  “Main Prograi ;
- 2 _single ) Manual
Comment instance
@ Automatic
4 Network 1:  Communi The called function block saves its data in its own instance
data block.
» Network 2:  Generate ata bl
» Network 3:  Process ir|
» Network 4:  Data tran Mare...
» Network 5:  Communi
¥ 4 Network 6: Process in
Comment oK H Cancel

B39
“FB_ProcessimageStatus®

- = EN ENO |—

Geben Sie z.B. die Bezeichnung ,IDB_ProcessimageStatus” ein.

Ubernehmen Sie die vorgeschlagene automatische Nummer, oder weisen Sie
manuell eine Datenbausteinnummer zu, z.B. 39, um im Nummernband der
Kommunikationsbausteine zu bleiben.

Flgen Sie nach dem Aufruf des ,FB_ProcesslmageCommands® ein Netzwerk ein.

Rufen Sie den Baustein ,FB_DataTransfer” oder ,FB_DataTransfer_SR* auf und
weisen Sie ihm einen InstanzDB zu.

EMS400S » SegmentPLC1 [CPU 1214C DC/DC/DC] » Program blocks *» Main [OB1]

Eeeme— La || 0ptions XN
W = g

Data block
Interface a Name E
M
ST DB Number 7 =]
14 v Temp _5i”9|E O Manual
2 |4m = Ternp_Bi instance
(#) Automatic

The called function block saves its data in its own instance
data block.

More...

v ¢4 Network 4:

Comment

oK 1 | Cancel

<377

SFB30
“FB_DataTransfer”

EN

MNE Tima NT
—

losaiitn |

Geben Sie z.B. die Bezeichnung ,IDB_DataTransfer” ein.

Ubernehmen Sie die vorgeschlagene automatische Nummer, oder weisen Sie
manuell eine Datenbausteinnummer zu, z.B. 30, um im Nummernband der
Kommunikationsbausteine zu bleiben.
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Nr.

Aktion

9.

Weisen Sie die Parameter zu, z.B.:

%DB30
"IDB_DataTransfer
WB30
“FB_DataTransfer”

——EN

Wawns42
“Comm_Send_DE_DT DE_Type_DT

HWIWs44
"Comm_Send_
ModDT Module_No

EWIWB46
“Comm_Send_SegDT Segment_No

WMwnE48
“Comm_Send_LenDT Length

%3400
“Comm_Send_DT_
Enable” — Enable

PADB1.DBX0 .0
"DB_FSE_S".PSE_
5 _Value — psg_s VALUE
Active = -
"IDB_
FrocessimageComma
nds*. Done = -

Commandhdodule CommandModule ENO —

Done_Fault — -

10.

Flgen Sie anschlieRend ein Netzwerk ein und rufen Sie den Baustein
.,FC_ReadWriteModule" auf.

11.

Weisen Sie die Parameter zu, z.B. fir PSB-S-Modul 1:

A4 Network 5:  Communication module 1

WC3o
“FC_ReadWriteModule™

"IDE_
FrocessimageComma
"

Commandl\dodu CommandModule

"IDE_

ProcessImagesta gum
StEtUSMOdU Statushodule

PDE1.DBXD.0
"DB_PSB_S".PSE_
5_Value — psp_s VALUE END —

12.

Wiederholen Sie die Schritte 10 und 11 fiir jedes PSB-S-Modul und passen Sie die
Modulnummer in den Parametern an.

In Schritt 11 ist jeweils an den Parametern die Nummer 1 markiert; Sie missen an
den jeweiligen Aufrufen die entsprechende Nummer eingeben.

13.

Flgen Sie am Ende des OB1 ein Netzwerk ein.
Rufen Sie den Baustein ,FC_Errors® auf.

14.

Rufen Sie auch die Bausteine der Basis-Bibliothek EMS_400S (siehe \4\) und lhre
individuellen, anwenderdefinierten Bausteine fiir die Anlagensegmentsteuerung auf
(nicht Teil dieser Beschreibung).

15.

Verschieben Sie die InstanzDBs in die Gruppe ,,30_Communication®.

16.

Ubersetzen Sie den Baustein OB1 (Main).

i Siemens - EMS4005

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

F ( H seveproect 3 M = T X O @] 0 52 [} & Goonline (¥ Gooffiine fo R I 2 H [
|‘ H!z’-cﬂmpue EgmentPLC1 [CPU 1214C DC/DO/DC] + Program blocks » Main [OB1]
Devices |
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9.2 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine ,EMS400S_Segment im TIA STEP 7 Programm

Nr.

Aktion

17.

Speichern Sie das TIA STEP 7-Projekt.

T8 Siemens -

EMS54005

Projec

t  Edit View

Insert  Online  Options

| H Save project

8 XEHxW

Hinweis  Der Datenbaustein ,DB_PSB_S* enthélt die Ubergabestrukturen der Basis-
Bibliothek EMS400, siehe \4\
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9.3 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine ,EMS400S_Communication“ im TIA STEP 7
Programm

9.3 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine
»EMS400S_Communication“ im TIA STEP 7 Programm

Hier sind die Schritte aufgefiihrt, um die Bausteine der Funktionsbibliothek
,EMS400S_Communication® in ein TIA STEP 7-Projekt einer S7-1200
Fahrzeugsteuerung zu integrieren.

Hinweis  Im Folgenden wird vorausgesetzt, dass Sie die Hardware einer
Fahrzeugsteuerung projektiert haben, siehe \3\.

Ebenso wird vorausgesetzt, dass Sie die Systemmerker und die Taktmerker in
den Eigenschaften der S7-1212 aktiviert haben.

Es wird vorausgesetzt, dass Sie die Basis-Bibliothek EMS400S in lhr TIA
STEP 7-Projekt integriert haben, siehe \4\.

Hinweis  Die Unterteilung der Programmbausteine in Gruppen ist nicht notwendig.
Sie erleichtert die Ubersicht im Programmbausteinordner.

Wir empfehlen, fur die Bausteine der Basis-Bibliothek EMS400S eine Gruppe
,00_PSB* einzufugen.

Bausteine kopieren

Die folgende Tabelle listet die Schritte zum Einfligen der Objekte der
Funktionsbibliothek in die Fahrzeugsteuerung (,Carrier PLC*) auf.

Tabelle 9-4

Nr Aktion

1. | Fugen Sie dem Ordner ,Programmbausteine” eine neue Gruppe hinzu (Add group).

T Siemens - EMS400S

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

CF [ saveproject & X 5 2 X W (2 G G M [N

Project tree

Devices
HOQ =

w ] EMS4005
#Add new device
i Devices & networks
~ [ Carrier_PLC [CPU 1212C DC/DC/DC]
uf Device configuration
% Online & diagnostics

Add new block
Search in PLC and open... F7

2. | Benennen Sie die Gruppe um, z.B. in ,30_Communication®.
Damit kbénnen Sie spéter sehen, dass sich hier die Bausteine fiir Kommunikations-
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9 Arbeiten mit den Funktionsbibliotheken

9.3 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine ,EMS400S_Communication“ im TIA STEP 7

Programm

Nr

Aktion

Funktionen befinden, im Nummernband ,30“

Die Bausteine der Funktionsbibliothek ,EMS400S_Communication” befinden sich
unter ,Kopiervorlagen® > ,Blocks* (,Master copies® > ,Blocks").

Kopieren Sie die Bausteine per Drag&Drop in die Gruppe ,30_Communication“ im
Ordner ,Programmbausteine” (,Program blocks*).

Kopieren Sie ,FB_DataTransferEMS_SR" nur, wenn Sie Daten zur
Anlagensegmentsteuerung senden wollen.

% Siemens - D:ATIA_V14\Projekte\EMS400S\EMS4005 —_Ox

Edit View Insert Onli Options Tools Window Help
H soveproject 3 X

Totally Integrated Automation
PORT.

KR R & Goonline &¥ Gooffline  Jp [N [® € "

Devices Options

[l Library view (8

s

(]

[ oea@] |

> | Project library

¥ ] EMSa00s
¥ Add new device
g Devices & networks.
~ [l Carrier_PLC [CPU 1212C DCIDCIDC]
Y Device configuration
%] Online & diagnestics
~ [l Program blocks
B Add new block
48 Main [0B1]

~ | Global libraries

[ G ] i}
¥ L1 Buttons-and-Switches

+ [ Drive_Lib_S7_1200_1500

¥ LU Drive_Lib_S7_300_400

¥ LLI Long Functions

¥ LU Menitering-and-control-objects

seneIqn [

» LUl Documentation templates

¥ LI winAc_nP

= LL] EMs4005_Communication_V14
nology objects b Sl Types

wternal source files hd N
¥ iz Blocks
4 FB_DataTransferEMS
55 FB_DataTransferEMS_SR
48 FC_Call_InterfaceSegmentPLC|
¥ IDE_DataTransferEMs
D —
(O L]@][showsti messages ) T
» (4§ Common data

9 Properties  |%jInfo @ | 2] Diagnostics

| General | Cross-references [ Compile |

rogram info
/5] PLCalarm textlists
» [ Local modules &
<] [ I>]
> |Reference projects

1 |path Description

5 | Details view < Il 5 [Info (Global libraries)

il =

Portal vie FE2 overview

Die Datentypen der Funktionsbibliothek ,EMS400S_Communication® befinden sich
unter ,Kopiervorlagen® > ,Data Types* (,Master copies” > ,Data Types").

Kopieren Sie alle Bausteine per Drag&Drop in den Ordner ,PLC-Datentypen® (,PLC
data types®).

4 Siemens - D:ATIA_V14\ProjektelEMS4005\EMS4005

Project Edit Vie

F (3 saveproject 5 X

Online  Options Tools  Window Help
i

X @ G MEDER F coonline F cooffine gy [N I8 2 —*

Totally Integrated Automation
PORT.

Devices

&

Options
(€ Library view L&) =
> | Project library

¥ _] EMS400S
B Add new device
o Devices & networks
~ [ carer_pLC [cPU 1212C DODC/DC]
[If pevice configuration
4 online & diagnostics
~ [g Program blocks
B Add new black
4 Wain [081]
» [i] 00_PSE
¥ [i:] 30_Communication

v | Global libraries
[i . LT E1ER
» LU Buttons-and-Switches

» LUl Drive_tib_S7_1200_1500

» LLJ Drive_Lib_S7_300_400

» L1l Long Functions

» LL] Monitoring-and-control-objects

sopean £ ool |

= || EM54005_Communication_V14
» [5] Types

» [ Technology objects
» [ External source files ~ L0 Master copies
~ %) Blocks.
< FB_DataTransferEMS
£ FB_DataTransferEMS_SR
4 FC_Call_interfaceSegmentPLC

5 INR NaeaTra nefarEhe

b [Z Traces .
» [ | General @[ Cross-references

Device proxy data ~ %) Data Types

rogram info \Q"._Hgl Show all messages - 1] UDT_PsB_SEG_IN

£] PLCalarm text lists 1] ubT_PsB_seG_ouT
» [ Local modules. ,

» (4§ Common dats

Path Description
<] il [>]
> |Reference projects
> | Details view < Ml 5| > |Info (Global libraries)
Portal vie 2 Overview -
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9 Arbeiten mit den Funktionsbibliotheken

9.3 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine ,EMS400S_Communication“ im TIA STEP 7
Programm

Zyklisches Programm

Die folgende Tabelle listet die Schritte zum Integrieren der Bausteine der
Funktionsbibliothek in die Fahrzeugsteuerung auf.

Tabelle 9-5

Nr. Aktion

1. Offnen Sie den zyklischen OB1.

Rufen Sie den Baustein ,FC_Call_InterfaceSegmentPLC" auf.

Rufen Sie auch die Bausteine aus den anderen EMS-Funktionsbibliotheken und
lhre individuellen, anwenderdefinierten Bausteine fur die Fahrzeugsteuerung auf
(nicht Teil dieser Beschreibung).

Offnen Sie den Baustein ,FC_Call_InterfaceSegmentPLC*.

Wahlen Sie den Baustein ,PSB_C_KOMM* in Netzwerk 1 an und weisen Sie ihm
einen InstanzDB zu mit ,Instanz &ndern” (,Change instance®).

I & | P

+ Block title:  Interface to Segment PLC

Comment

¥ 4 Network 1: Communication with segment PLC

Comment

"IDB_PSB_C_KOMLT

L
—
“PSE_C_KOMM™
i 1L
Open
Open and maonitor
- =EN Rename tag... Crrl+Shift+T
-~ =={ENABLE_UDT Rewire tag... Ctri+5hift+P
g
I }{_ Cut Cerl+X
W52 _ilg Copy Ctrl+C
"NM_Status” WRITE_WAL = Pacte Ctrl+
W54 | |
"M_AnalogValue_ V20 WRITE_AD X Delete De
"DB_PSB_C".PSB_C FSE Go to 3
rroccorefarance infrrmatinn . ShifteF11
- oy ThTe i o Change instance...

4. Geben Sie die Bezeichnung ,IDB_PSB_C_KOMM* ein.

Ubernehmen Sie die vorgeschlagene automatische Nummer, oder weisen Sie
manuell eine Datenbausteinnummer zu.

Call options X
Data block
F Mame -
BB | umber 2 3]

single @ wRnual

instance
() Automatic

The called function block saves its data in its own instance
data block.

More...

oK 1 | Cancel
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9 Arbeiten mit den Funktionsbibliotheken

9.3 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine ,EMS400S_Communication® im TIA STEP 7

Programm

Nr.

Aktion

Verschieben Sie den InstanzDB in die Gruppe ,00_PSB*

Wenn Sie Daten zur Anlagensegmentsteuerung senden wollen, dann 6ffnen Sie
den Baustein ,FC_Call_InterfaceSegmentPLC".

Rufen Sie in Netzwerk 12 den Baustein ,FB_DataTransferEMS_SR*" anstelle des
Bausteins ,FB_DataTransferEMS* auf.

Weisen Sie einen neuen InstanzDB zu.

Ubersetzen Sie den Baustein ,FC_Call_InterfaceSegmentPLC*.
T84 Siemens - EMS4005

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help
CF (% saveproject S M = 5 X 9 @ Gl m i i |2 R S Goonline g¥ Go offline n"n’

nication » FC_Call_l

Devices
[=5 Bl ks =8 &= g 02
W0 b % b AEDErdEw e
. T« T T
gfy Devices & networks ’Zi w Block title:  Interface to Segment PLC

~ [ Carrier_PLC [CPU 1212C DC/DC/DC]

Comment

IIY Device configuration
%/ Online & diagnostics hd Network 1:  Communication with segment PLC
= [l Program blocks

Comment

Speichern Sie das TIA STEP 7-Projekt.

T Siemens - EMS4005

Project Edit View Insert Online Options

i @ seepid] & ¥ = 2 x o

Hinweis  ,FC_Call_InterfaceSegmentPLC*" verweist auf
- ,IDB_RemoteControl“ aus der Funktionsbibliothek
,EMS400S_Display_RemoteControl“ und
- ,IDB_ErrorsAll“ aus der Funktionsbibliothek ,EMS400S_Errors*.
Falls diese Bausteine noch nicht im TIA STEP 7-Projekt enthalten sind, erhalten
Sie Fehlermeldungen beim Ubersetzen.

,FC_Call_InterfaceSegmentPLC* wird ohne Fehlermeldungen ubersetzt, sobald
die Funktionsbibliotheken ,EMS400S_Display_RemoteControl“ und
,EMS400S_Errors® in Ihr TIA STEP 7-Projekt integriert sind.
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9.4 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine ,EMS400S_Display_RemoteControl* im TIA STEP
7 Programm

9.4 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine
»EMS400S_Display_RemoteControl“ im TIA STEP 7
Programm

Hier sind die Schritte aufgefiihrt, um die Bausteine der Funktionsbibliothek
EMS400S_Display _RemoteControl in ein TIA STEP 7-Projekt einer S7-1200
Fahrzeugsteuerung zu integrieren.

Hinweis  Im Folgenden wird vorausgesetzt, dass Sie die Hardware einer
Fahrzeugsteuerung projektiert haben, siehe \3\.

Ebenso wird vorausgesetzt, dass Sie die Systemmerker und die Taktmerker in
den Eigenschaften der S7-1212 aktiviert haben.

Es wird vorausgesetzt, dass Sie die Basis-Bibliothek EMS400S in lhr TIA
STEP 7-Projekt integriert haben, siehe \4\.

Ebenso wird vorausgesetzt, dass Sie die Funktionsbibliotheken
- ,EMS400S_General® und
- ,EMS400_Drive“ in lhr Projekt integriert haben.

,EMS400_Hoist missen Sie nur integriert haben, wenn lhre Fahrzeugsteuerung
einen Hubantrieb enthalt.

Hinweis  Die Unterteilung der Programmbausteine in Gruppen ist nicht notwendig.
Sie erleichtert die Ubersicht im Programmbausteinordner.

Wir empfehlen, fur die Bausteine der Basis-Bibliothek EMS400S eine Gruppe
,00_PSB* einzufugen.

EMS400S Funktionsbibliotheken
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9 Arbeiten mit den Funktionsbibliotheken

9.4 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine ,EMS400S_Display_RemoteControl“ im TIA STEP

7 Programm

Bausteine kopieren

Die folgende Tabelle listet die Schritte zum Einfiigen der Objekte der
Funktionsbibliothek in die Fahrzeugsteuerung (,Carrier PLC*) auf.

Tabelle 9-6
Nr Aktion
1. Fugen Sie dem Ordner ,Programmbausteine“ eine neue Gruppe hinzu (Add group)

& Siemens - EMS4005

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

Cf (Ml saveproject & X 5= 0 X D G TG

Project tree

Devices
) 2

w ] EM54005
¢ Add new device
iy Devices & netwarks
~ [l Carrier_PLC [CPU 1212C DC/DCIDC]
[T Device configuration
% Online & diagnostics
- ol
Add new block
Searchin PLC and open... F7

rrelor

Benennen Sie die Gruppe um, z.B. in ,20_Display_IR".

Damit kbénnen Sie spéter sehen, dass sich hier die Bausteine fur Display- und
Fernbedienungs-Funktionen befinden, im Nummernband ,20“

Die Bausteine der Funktionsbibliothek ,EMS400S_Display RemoteControl” befinden
sich unter ,Kopiervorlagen® > ,Blocks" (,Master copies* > ,Blocks").
Kopieren Sie alle Bausteine per Drag&Drop in die Gruppe ,20_Display_IR* im

Ordner ,Programmbausteine” (,Program blocks").
-Oox

t  Online

¥ = G

Totally Integrated Automation
PORTAI

MG E B F coonline ¥ Goofiline | fz M 2 J°

Devices Options

[ oeer@] |

3 # Library view 12 |
> | Project library
* _] EMS4005

v | Global libraries

B Add new device

L

A - =

o Devices & networks [ G g EE' s
~ [ camier_pLC [CPU 1212C DCDOIDC] » [[) Buttons-and-Switches 3
IIY Device configuration » [ Drive_Lib_57_1200_1500 z

» [l Drive_Lib_s7_300_400
» L Long Functions

%/ online & diagnostics
- [gl Program blocks

B Add new block

4 Main [QB1]
=

» L[] Monitering-and-control-objects

» L] Documentation templates

» LU winAC_mP

¥ L] EM54005_Display_RemoteControl_V14
» (5 Types

rolesl
» [ Technology objects
» [} Extemal source files
» [@ PLCtags
» i PLC data fypes.
» [52 watch and force tables
» [ig online backups

~ [&a] Blocks
4 FB_DispErrors
4 FB_RemoteControl
4 FC_Call_RemoteControl_Dis ffs
ik FC_DispErrorSubroutine

<

< Properties | %) Info (@ | & Diagnostics

» [ Traces | General g Cross-eferences [ Compile | Generatd 4 [ » 48 FC_StationaryRemoteContre
» [, Device proxy data D] 2.]/@ [show el messsges - M/ 1DB-DEpENaS
5§ Program info |8 108_RemoteCantrol
<] i EX
> |Reference projects
> | Details view < 0 5 |> |info (Global libraries)
=2 overview = b
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9.4 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine ,EMS400S_Display_RemoteControl“ im TIA STEP

7 Programm

Hinweis  Der Baustein ,FC_StationaryRemoteControl* wird nur benétigt, wenn eine
stationare Fernbedienung vorhanden ist.

Zyklisches Programm

Die folgende Tabelle listet die Schritte zum Integrieren der Bausteine der
Funktionsbibliothek in die Fahrzeugsteuerung auf.

Tabelle 9-7
Nr Aktion
1. | Offnen Sie den zyklischen OB1.

Rufen Sie den Baustein ,FC_Call_RemoteControl_Display“ auf.

Rufen Sie auch die Bausteine aus den anderen EMS-Funktionsbibliotheken und lhre
individuellen, anwenderdefinierten Bausteine fur die Fahrzeugsteuerung auf (nicht
Teil dieser Beschreibung).

Offnen Sie den Baustein ,FC_Call_RemoteControl_Display*.

Wahlen Sie den Baustein ,IR_DU_KOMM* in Netzwerk 1 an und weisen Sie ihm
einen InstanzDB zu mit ,Instanz andern® (Change instance).
..212C DUDUDC] » Program blocks » 20_Display_IR » FC_Call_RemoteControl_Display [FC20]

WK EF Sy OEDB: Ew ®CaRT == &% B

T ol v

w Block title: IR Remote Control und Display
Infrared remote control and output to display module

w E.4Network 1:  control LED displayand lamps, read keys of IRRC

Comment

"IDB_IR DU _KOMN

"IR_DU_KOMM"
upen
Open and maonitor
Rename tag... Crrl+shift+T
Rewire tag... Crrl+Shift+P
M cut Crrl+x
5| Cop carl+C
= EN ¥ Delete Del
= ENABLE_UDT Goto »
8 D LTy SR ) SR PR T WY
"IDB_IR_DU_ Change instance
KON CHART —|cHagt e
"IN 1D Nl

EMS400S Funktionsbibliotheken

Beitrags-ID: 89369337,

V1.2, 01/2017 104




9 Arbeiten mit den Funktionsbibliotheken

© Siemens AG Copyright-2014 All rights reserved

9.4 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine ,EMS400S_Display_RemoteControl“ im TIA STEP
7 Programm

Nr Aktion

4. | Geben Sie die Bezeichnung ,IDB_IR_DU_KOMM* ein.

Ubernehmen Sie die vorgeschlagene automatische Nummer, oder weisen Sie
manuell eine Datenbausteinnummer zu.

Call'options [%
Data block
F Name |DE_IR_DU_KOMM -
BB | wumber s (3]

Single

. Manual

instance ) inua

O Automatic

The called function block saves its data in its own instance
data block.
Maore...

r oK 1 | Cancel |

Verschieben Sie den InstanzDB in die Gruppe ,00_PSB*

Ubersetzen Sie den Baustein ,FC_Call_RemoteControl_Display*.

4 Siemens - EMS4005

Project Edit View Insert Online Options Tools Wi

f (3 Bl saveproject & X 2= [z X & (¥ | P B R & coonline ¥ Gooffine | fo [ I8 2 - ]
m-mmpf\e } Program blocks b 20_Display_IR » FC_Call_RemoteConirol_Display [FC20]
HQO Blakss ke AEP8: =W €aaS '='- &7 B
~ [l Carrier_PLC [CPU 1212C DUDCIDC] [~]+ Blocktitle: RRemote Control und Display -

[IY Device configuration Infrared remote control and output to display module

2/ online & diagnostics

« g Program blocks - Network 1:  control LED display and lamps, read keys of IRRC
¢ Add new block

4 Main [0B1]

Comment

7. Speichern Sie das TIA STEP 7-Projekt.

T Siemens - EMS4005

Project Edit View Insert Online Options

Zf L] saveproject) & ¥ = = X )

Hinweis  Wenn lhre Fahrzeugsteuerung keine stationéare Fernbedienung hat, kdnnen Sie
den Aufruf des ,FC_StationaryRemoteControl® in
,FC_Call_RemoteControl_Display“ I6schen, siehe Abbildung 4-3
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9.5 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine ,EMS400S_Drive®im TIA STEP 7 Programm

9.5 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine
»EMS400S_Drive“ im TIA STEP 7 Programm

Hier sind die Schritte aufgefiihrt, um die Bausteine der Funktionsbibliothek
EMS400S_Drive in ein TIA STEP 7-Projekt einer S7-1200 Fahrzeugsteuerung zu
integrieren.

Hinweis  Im Folgenden wird vorausgesetzt, dass Sie die Hardware einer
Fahrzeugsteuerung projektiert haben, siehe \3\.

Ebenso wird vorausgesetzt, dass Sie die Systemmerker und die Taktmerker in
den Eigenschaften der S7-1212 aktiviert haben.

Es wird vorausgesetzt, dass Sie die Basis-Bibliothek EMS400S in lhr TIA
STEP 7-Projekt integriert haben, siehe \4\.

Ebenso wird vorausgesetzt, dass Sie die Funktionsbibliothek
,EMS400S_General® in Ihr Projekt integriert haben.

Hinweis  Die Unterteilung der Programmbausteine in Gruppen ist nicht notwendig.
Sie erleichtert die Ubersicht im Programmbausteinordner.

Wir empfehlen, fur die Bausteine der Basis-Bibliothek EMS400S eine Gruppe
,00_PSB* einzufugen.

Bausteine kopieren

Die folgende Tabelle listet die Schritte zum Einfligen der Objekte der
Funktionsbibliothek in die Fahrzeugsteuerung (,Carrier PLC*) auf.

Tabelle 9-8

Nr Aktion

1. Flgen Sie dem Ordner ,Programmbausteine” eine neue Gruppe hinzu (Add group)
T Siemens - EMS4005

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

UF (W saveprojec & M 32 5 X s 5 G MG

Project tree

Devices
HOQ 2

¥ ] EM54005
¢ Add new device
# Devices & networks
~ [l Carrier_PLC [CPU 1212C DC/DC/DC]
[T Device configuration
% Online & diagnostics
Add new block
Search in PLC and open... F7

» G External 3 Cut Cerl+X
3= Fanw el
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9.5 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine ,EMS400S_Drive® im TIA STEP 7 Programm

Nr

Aktion

Benennen Sie die Gruppe um, z.B. in ,60_Drive*“.

Damit kbnnen Sie spater sehen, dass sich hier die Bausteine fur
Fahrantriebsfunktionen befinden, im Nummernband ,60“

Die Bausteine der Funktionsbibliothek ,EMS400S_Drive* befinden sich unter
,Kopiervorlagen“ > ,Blocks* (,Master copies” > ,Blocks®).

Kopieren Sie alle Bausteine per Drag&Drop in die Gruppe ,60_Drive® im Ordner
,Programmbausteine” (,Program blocks").

& Siemens - DATIA_V1 4\Projekte\EMS400SIEMS400S

i Add newd v | Global libraries
Add new device

i bl =
B Devices & networks i L EH=
~ [[ji Canier_PLC [CPU 1212C DO/DEIDC] » LUl Buttons-and-Switches.
» [ Drive_Lib_S7_1200_1500
b L] Drive_Lib_57_300_400

b LU Long Functions

Froject Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
F YR savepoer 3 ¥ E X D G G5 MMEE R F coonline 4 cooffine - 2 MW ¥ PORTAL
Devices Options I}T
. =
] [ Library view 2] = )
E
> ‘ijectlihrary E
v ] EMS4005 ~ =
=
=
g
g

Y pevice configuration
% online & diagnestics
~ [ Program blocks

¥ Add new block b (L1 Menitering-and-control-objects
4 Msin [0B1] » L[l Documentation templates
» [iz) 00_PsB » L[] winAC_MP
~ ||| EMS400S_Drive_V14
» [5] Types

~ [ Master conies

> |22) Blocks

i DB_Drive

» [a PLCtags 1| DE_SeparatarBlocks
W DB_SpeedControl

» [ig PLC dats types . 5 = g g
. o @ Properties  |#ilInfo @ | ] Diagnostics 4 DB_StopPositions

» [:5 watch and force tables

» [i Online backups | General @ Cross-references | Compile | Generatd 4 [ » 48 FC_Drive
4 FC_LinearMeasurement |
’:-ETWCES o ] o Show all messages e el
. o N (] ExTr e — ¥ s

b [§§, Device proxydats
8 48 FC_SpeedContral

< FC StopPosition

% Program info

1 |path Description

%) PLCalarm text lists -
- ¥ 57 Common dats
> |Reference projects
> | Details view < i > |> [ Info (Global libraries)
Portal vie =2 overview =8 a D
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9 Arbeiten mit den Funktionsbibliotheken

9.5 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine ,EMS400S_Drive® im TIA STEP 7 Programm

Zyklisches Programm

Die folgende Tabelle listet die Schritte zum Integrieren der Bausteine der
Funktionsbibliothek in die Fahrzeugsteuerung auf.

Tabelle 9-9

Nr.

Aktion

1.

Offnen Sie den zyklischen OBL.
Rufen Sie den Baustein ,FC_Drive* auf.
Rufen Sie auch die Bausteine aus den anderen EMS-Funktionsbibliotheken und

Ihre individuellen, anwenderdefinierten Bausteine fiir die Fahrzeugsteuerung auf
(nicht Teil dieser Beschreibung).

Offnen Sie den Baustein ,FC_Drive*.
Wabhlen Sie den Timer in Netzwerk 2 an und weisen Sie dem Timer einen Instanz-
Datenbaustein zu mit ,Instanz andern“ (,Change instance®).

¥ ¢4 Network 2:  Enable FC, automatic mode

“IEC_Timer_

TON

Time efine +Shifts

W01 Rename tag... Ctrl+S hift+T
*|_Crash_Initiator_NC" —{|y Rewire tag... Ctrl+5 hift+P

Cut Crrl+X
“DB10.DBD44 X’

"DB_ ) _ilg Copy Crrl+C
GlobalDataEME™. @ g Faste Crl+-

Drive Delay_

Crashlinitiator __|pr ¥ Delete Del

Goto ]

| Change instance...

"
| e Inrart natanrl el @

Ubernehmen Sie die vorgeschlagene automatische Nummer, oder weisen Sie
manuell eine Datenbausteinnummer, z.B. 65, um im Nummernband der
Fahrantriebsbausteine zu bleiben.

Call options %
Data block

F Mame ‘\EC_Tlmer_Restart |'|
DB Number 11| =]

single
. (:3 Manual
instance

O Automnatic

The called function block saves its data in its own instance
data block.

More..

r 0K 1 | Cancel |

Wabhlen Sie den Timer in Netzwerk 45 an und weisen Sie dem Timer einen Instanz-
Datenbaustein zu mit ,Instanz andern (,Change instance®).

Ubernehmen Sie die vorgeschlagene automatische Nummer, oder weisen Sie
manuell eine Datenbausteinnummer, z.B. 66, um im Nummernband der
Fahrantriebsbausteine zu bleiben.
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9.5 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine ,EMS400S_Drive® im TIA STEP 7 Programm

Nr.

Aktion

5.

Ubersetzen Sie den Baustein ,FC_Drive*.

Froject  Edit View Insert Online Options Tools Window Help
G (3] savepraject 3 M i) (5 X N (H3 [| ® @ & coonline ¥ cooffine Ao [A M@ 2 H ]

...4005 » ¢ [CPU 1212C DUDUDC] » Program blocks » 60 _Drive » FC Drive [FC60] -

QO Bl s e AERB: P Cd@3 '='- &7 B

Devices

~ | ] EM54005
B Add new device
. Nevires & nenwnrks

¥ Blocktitle:  Drive xdirection
Control of frequency converter via analog cutput 0-10 Voltand IO interface

Wenn lhre Anlage Isolationsblécke enthalt:

Offnen Sie den zyklischen OB1 (Main).

Rufen Sie den Baustein ,FC_SeparatorBlocks* auf.

Tragen Sie die Anzahl der Isolationsblécke am Parameter ,Number_of blocks" ein,
und weisen Sie die Parameter zu.

- Network 6:  carrier in separator block?

YWFCh7
“FC_SeparatorBlocks™
. —EN
"DB_Drive". WM21.0
CurrentPosition Barcode_position ||"|_Separat|:||'_b|0|:k—.M_Sepﬁrﬁtﬂrblﬂck.
100 =) Mumber_of blocks ENOD —

Ubersetzen Sie den Baustein OB1 (Main).

Speichern Sie das TIA STEP 7-Projekt.

7 Siemens - EMS4005

Project Edit  View Insert Online  Options

Gf [ B saveproject] & ¥ 5 T3 X )

Hinweis  ,FC_Drive® verweist auf ,DB_ErrorCodes" aus der Funktionsbibliothek
,EMS400S_Errors®. Falls ,DB_ErrorCodes” noch nicht im TIA STEP 7-Projekt
enthalten ist, erhalten Sie Fehlermeldungen.

.FC_Drive“ wird ohne diese Fehlermeldungen Ubersetzt, sobald die
Funktionsbibliothek ,EMS400S_Errors” in Ihr TIA STEP 7-Projekt integriert ist.
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9.6 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine ,EMS400S_Errors® im TIA STEP 7 Programm

9.6 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine
»EMS400S_Errors“ im TIA STEP 7 Programm

Hier sind die Schritte aufgefiihrt, um die Bausteine der Funktionsbibliothek
,EMS400S_Errors® in ein TIA STEP 7-Projekt einer S7-1200 Fahrzeugsteuerung
Zu integrieren.

Hinweis  Im Folgenden wird vorausgesetzt, dass Sie die Hardware einer
Fahrzeugsteuerung projektiert haben, siehe \3\.

Ebenso wird vorausgesetzt, dass Sie die Systemmerker und die Taktmerker in
den Eigenschaften der S7-1212 aktiviert haben.

Es wird vorausgesetzt, dass Sie die Basis-Bibliothek EMS400S in lhr TIA
STEP 7-Projekt integriert haben, siehe \4\.

Ebenso wird vorausgesetzt, dass Sie die Funktionsbibliotheken
- ,EMS400S_General® und
- ,EMS400_Drive“ in lhr Projekt integriert haben.

,EMS400_Hoist“ missen Sie nur integriert haben, wenn lhre Fahrzeugsteuerung
einen Hubantrieb enthalt.

Hinweis  Die Unterteilung der Programmbausteine in Gruppen ist nicht notwendig.
Sie erleichtert die Ubersicht im Programmbausteinordner.

Wir empfehlen, fiur die Bausteine der Basis-Bibliothek EMS400S eine Gruppe
,00_PSB* einzufugen.
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9.6 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine ,EMS400S_Errors®im TIA STEP 7 Programm

Variablentabelle und Bausteine kopieren

Die folgende Tabelle listet die Schritte zum Einfiigen der Objekte der
Funktionsbibliothek in die Fahrzeugsteuerung (,Carrier PLC*) auf.

Tabelle 9-10

Nr. Aktion

1. Figen Sie dem Ordner ,Programmbausteine” eine neue Gruppe hinzu (,Add group*)
T4 Siemens - EMS400S

Froject Edit View Insert Online Options Tools Window Help

Cf Y H saveproer & X H = X 9 5 @ M

Project tree

Devices
) i d

* ] EM54005
‘b'Add new device
ﬁE‘h Devices & networks
~ [ Carrier_PLC [CPU 1212€C DC/DC/DC]
[h‘ Device configuration
% Online & diagnostics
Add new block
Search in PLC and open... F7

» [ External M, Cut Cerlxt
T Canw el

2. Benennen Sie die Gruppe um, z.B. in ,50_Errors®.

Damit kénnen Sie spater sehen, dass sich hier die Bausteine fiir Stérungsmeldungs-
Funktionen befinden, im Nummernband ,50¢

3. Die Bausteine der Funktionsbibliothek ,EMS400S_Errors” befinden sich unter
.Kopiervorlagen® > ,Blocks" (,Master copies” > ,Blocks").

Kopieren Sie alle Bausteine per Drag&Drop in die Gruppe ,50_Errors® im Ordner
,Programmbausteine” (,Program blocks*).

mens - D:\TIA_V14\ProjektelEMS400S\EMS4005

Froject Edit View Insert Online Options Tools Window Help

Totally Integrated Automation
F (HH seveproject 5 ¥ PORTA|

Devices Options

[ @ |~

& [ Library view 2] -
> | Project library
¥ _] EM34005

| Global libraries

B Add new device

i « e

g Devices & networks [iCT T [EHE] =
~ [ Carrier_PLC [CPU 1212C DOIDGDC] » [1] Butonsand-switches E
[I{ Device configuration » [ brive_Lib_57_1200_1500 @

» Ll Drive_Lib_S7_300_300
» LU Long Functions
» LLJ Monitoring-and-control-objects

%/ Online & diagnostics
= gl Program blacks
[ Add new block

4 Msin [OB1] » LI Decumentation templates
b [iz] 00_PSB » LU winac_np
b i play. ~ L Ems4005_Errors_V14

b (30 Types

Blocks
W DB_ErrorCodes
4 DE_FNDevice
45 FB_ErrorsAll
4 FB_ErorsDrive

» [ Technelogy objects
» @ External source files
» [g PLCtags

» [ig PLC data types

< Properties  |*ilInfo @ | 2 Diagnostics

» [52 Watch and force tables | General ] Cross-references | Compile | Generatd « | » 4 FB_ErrorsHoist
» [ig online backups ][ 1)@ [show sl messages - " i Eommendata
» (55 Traces
il
» [ Device proxy data 1 Path Deseription
85 Program info v
> | Reference projects
> | Details view < i 5 | | Info (Global libraries)
E2 Overview B8

Hinweis  Der Baustein ,FB_ErrorsHoist* wird nur benétigt, wenn ein Hubantrieb /
Kettenzug vorhanden ist.
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9 Arbeiten mit den Funktionsbibliotheken

9.6 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine ,EMS400S_Errors®im TIA STEP 7 Programm

Zyklisches Programm

Die folgende Tabelle listet die Schritte zum Integrieren der Bausteine der
Funktionsbibliothek in die Fahrzeugsteuerung auf.

Tabelle 9-11
Nr. Aktion
1. Offnen Sie den zyklischen OB1.

Rufen Sie den Baustein ,FB_ErrorsAll* auf.

Rufen Sie auch die Bausteine aus den anderen EMS-Funktionsbibliotheken und
Ihre individuellen, anwenderdefinierten Bausteine fur die Fahrzeugsteuerung auf
(nicht Teil dieser Beschreibung).

Weisen Sie dem Baustein ,FB_ErrorsAll“ einen InstanzDB zu.

Geben Sie z.B. die Bezeichnung ,IDB_ErrorsAll“ ein.

Ubernehmen Sie die vorgeschlagene automatische Nummer, oder weisen Sie
manuell eine Datenbausteinnummer, z.B. 51, um im Nummernband der Bausteine
fur die Stérungsmeldungen zu bleiben.

Call options %
Data block
F Name |IDB_Err0rsAII |v|
DB Number 51| =
insslsagriie @ fzoul
O Automatic

The called function block saves its data in its own instance
data block.

More...

r oK 1 | Cancel |

Verschieben Sie den InstanzDB in die Gruppe ,50_Errors*®

Ubersetzen Sie den Baustein ,FB_ErrorsAll“.

T8 Siemens - EMS400S

Project Edit View Insert Online Options Tools Window _Heln

3 TR saveproject Z ¥ =2 T3 X ) @ &) MIG = R § Goonline ¥ Go offline n“p|

m PC/DC] » Program blocks ¥ 50_Errors ¥
Devices

Speichern Sie das TIA STEP 7-Projekt.

¥ Siemens - EMS4005

Project Edit View Insert Online Options

ZF [ H saveproject] & X 2= o) X 9

Hinweis  Wenn lhre Fahrzeugsteuerung keinen Hubantrieb enthalt, konnen Sie den Aufruf
des Bausteins ,FB_ErrorsHoist" in ,FB_ErrorsAll“ Idschen, siehe Abbildung 6-2.
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9.7 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine ,EMS400S_General“ im TIA STEP 7 Programm

9.7 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine
»EMS400S_General®“ im TIA STEP 7 Programm

Hier sind die Schritte aufgefiihrt, um die Bausteine der Funktionsbibliothek
,EMS400S_General“ in ein TIA STEP 7-Projekt einer S7-1200 Fahrzeugsteuerung
Zu integrieren.

Hinweis  Im Folgenden wird vorausgesetzt, dass Sie die Hardware einer
Fahrzeugsteuerung projektiert haben, siehe \3\.

Ebenso wird vorausgesetzt, dass Sie die Systemmerker und die Taktmerker in
den Eigenschaften der S7-1212 aktiviert haben.

Es wird vorausgesetzt, dass Sie die Basis-Bibliothek EMS400S in lhr TIA
STEP 7-Projekt integriert haben, siehe \4\.

Hinweis  Die Unterteilung der Programmbausteine in Gruppen ist nicht notwendig.
Sie erleichtert die Ubersicht im Programmbausteinordner.

Wir empfehlen, fur die Bausteine der Basis-Bibliothek EMS400S eine Gruppe
,00_PSB* einzufugen.

Variablentabelle und Bausteine kopieren

Die folgende Tabelle listet die Schritte zum Einfligen der Objekte der
Funktionsbibliothek in die Fahrzeugsteuerung (,Carrier PLC*) auf.

Tabelle 9-12
Nr. Aktion
1. Flgen Sie dem Ordner ,Programmbausteine” eine neue Gruppe hinzu (,Add
group*)

T8 Siemens - EMS4005
Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

CF i saveprojer & ¥ 32 5 X O ¥ 5 G MG

Project tree

Devices
HO O B

w ] EM54005
ﬁtﬁdd new device
iy Devices & networks
~ [l Carrier_PLC [CPU 1212C DC/DC/DC]
[h’ Device configuration
% Online & diagnostics
Add new block
Searchin PLC and open... F7

DExlerna‘}C Cut X
| e

2. Benennen Sie die Gruppe um, z.B. in ,10_General*.

Damit kénnen Sie spater sehen, dass sich hier die Bausteine fir generelle
Funktionen befinden, im Nummernband ,10*
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9.7 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine ,EMS400S_General“ im TIA STEP 7 Programm

Nr.

Aktion

3.

Die Bausteine der Funktionsbibliothek ,EMS400S_General“ befinden sich unter
.Kopiervorlagen* > ,Blocks* (,Master copies” > ,Blocks").

Kopieren Sie alle Bausteine per Drag&Drop in die Gruppe ,10_General“ im Ordner
,Programmbausteine” (,Program blocks®).

Insert  Online

t Edit View tiens Totally Integrated Automation
UF (Y soveproject & ¥ 2= & PORTAI

Devices Options

# Library view &)

> | Project library

| Global libraries

[0 gL i
» LU Buttons-and-Switches

» L Drive_Lib_S7_1200_1500

» LI Drive_Lib_S7_300_400

» LLI Long Functions

» LI Monitoring-and-control-objects

]

[ oeng] |

&

¥ ] EMS4005
[ Add new device
iy Devices & networks
~ [[§j Carrier_PLE [CPU 1212C DC/DC/DC]
¥ Device configuratien
4] online & diagnostics
~ [l Program blocks
B Add new block
& Main [081]

seneiqn [

» L] Documentation templates
b LLI WinAC_MP
¥ |_| EMs4005_General_v14

2U_Uisplay_Ik

[ 30_Communication | e e o

» [&] 50_Errors

» [2:] 60_Drive |8 DB_GlobalDataEME

» [3 Technology objects f_focena

b [} External source fles ’—.‘a-\ = - - S
Properties Info @ | %] Diagnostics -

» [g PLCtags = Prop: 1% 8|8 Diag . mCARtags

» [ FLC data gpes | General | Crossreferences | Compile | Generatd  [»| » i Commondats

» [ Watch and force tables @u\g Show sll messages ~

» [ Online backups
b [ Traces

1 Fath Description
» i, Device proxydata 2
> | Reference projects
> | Details view < [ > |Info (Global libraries)

i1

Portal vie =2 Overview

Die Variablentabelle ,CAR tags” der Funktionsbibliothek ,EMS400S_General*
befindet sich unter ,Kopiervorlagen® > ,Tags” (,Master copies” > ,Tags").

Kopieren Sie die Variablentabelle per Drag&Drop in den Ordner ,PLC-Variable®
(,PLC tags").

14 Siemens - D:\TIA_V14\Projekte\EMS400S\EMS400S

t Edit View Insert Online Options Tools Windo

Cf i H sveprojer & X 12 Iy X D2 G

Totally Integrated Automation
PORTA!

B & Goonline ¥ Goofiline gz A A 2 H"*

Devices Options

El ] Library view (4]

)

[ owei@] |

> | Project library

¥ ] EMS400S
¥ Add new device
o Devices & networks
~ [ camier_PLC [CPU 1212C DG/DE/DC]

¥ Device configuration
%] online & diagnostics

~ g Frogram blocks

¥ Add new block

v | Global libraries

[T G

» LU Buttons-and-Switches

» LUl Drive_Lib_s7_1200_1500
» LU Drive_Lib_57_300_400

» L Long Functions

saueIqn

» LUl Monitoring-and-control-objects
» LUl Documentation templates

4 Main [0B1]
» [5] 00_PSE » L] winacC_mP
» [t 10_General ¥ |_| EMS4005_General V14
» [iz] 20_Display_IR » [5] Types
b [fz] 30_Communication ~ [ Master copies
» ~ [t Blocks

[&] 50_Errors
b 2] 50_Drive {4 DE_GlobalDataEhss

b [ Technology objects

S i e T —
—_— [ General @[ Cross-references [ Compile | Generatd { [»| & commonces
Lol A EEr = ——
» [ online backups
=

4 ,:i Traces 1 Path Description

» [, Device proxydata
> | Reference projects
> | Details view < [ 3 |Info (Global libraries)

Portal vie =3 Overview

>
=
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9.7 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine ,EMS400S_General“ im TIA STEP 7 Programm

Zyklisches Programm

Die folgende Tabelle listet die Schritte zum Integrieren der Bausteine der
Funktionsbibliothek in die Fahrzeugsteuerung auf.

Tabelle 9-13
Nr. Aktion
1. Offnen Sie den zyklischen OB1.

Rufen Sie den Baustein ,FC_General“ auf.

Rufen Sie auch die Bausteine aus den anderen EMS-Funktionsbibliotheken und Ihre
individuellen, anwenderdefinierten Bausteine fir die Fahrzeugsteuerung auf (nicht
Teil dieser Beschreibung).

Offnen Sie den Baustein ,FC_General®.

Wahlen Sie den Timer in Netzwerk 2 an und weisen Sie dem Timer einen Instanz-
Datenbaustein zu mit ,Instanz andern® (,Change instance").

¥ ¢4 Network 2: restart, delay-off

Comment

CIEC Timer Restart’
TOF I
Time Definftag Ctrl+Shiftsl | %M20.4
1.0 Renarfe tag... Ctrl+shifT fESTarLFulse
Fjstscan” —in Rewir} tag... Curl+Shift+F N=
T35 FT | L
Cut Crrl+x
T X % 203
@ == - QrC Rectar_Edge”
- Network 3:  Reset
Cormnment
==1
%M31.3 .
“M_IR Input_Key 3" — i Insert network Ctrl+R
M Restart‘wlt"'uzlfe}" Insert empty box shift+F5
N - ¥ Insertinput and output Ctrl+Shift+3
o ;H\R"z“"(f . 4 Insert comment
| Cmd_Reset” — & R
- Network 4: Froperties Alt+Enter

Ubernehmen Sie die vorgeschlagene automatische Nummer, oder weisen Sie
manuell eine Datenbausteinnummer, z.B. 11, um im Nummernband fiir generelle
Funktionen zu bleiben.

Call'options [%
Data block
F Mame |IEC_T|mer_Restart |'|
DB Mumber 11| =
inSsI:agrLie @ keses
O Autornatic

The called function block saves its data in its own instance
data block.

More...

r 0K 1 | Cancel
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9.7 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine ,EMS400S_General“ im TIA STEP 7 Programm

Nr.

Aktion

4,

Ubersetzen Sie den Baustein ,FC_General*.

emens - EMS400S

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

3 (R E] saveproject S M =2 2 X s G n G @ & coonline ¥ Go offline ﬂnll’l

| EMS4005— iy P C [CPU 1212C DUIDUDC] » Program b
Devices

1
%00 Bleigzs v« AER8: aFHW G2 a

Compile

~ | ] EM54005 - T
B Add new device
i Devices & netwarks
~ [ Carrier_PLC [CPU 1212C DC/DC/DC]
u]‘ Device configuration
. Online & diagnostics

- Network 2:  restart, delay-off

Comment

WB11
"IEC_Timer_Restart”

TOF
Time

~ gl Program blocks
¢ Add new block
2 Main [OB1]
48 FC_General [FC10]
@ DB_GlobalDatsEMS [DB10] L. 10
FirstScan 1M ET
b | System blocks

» [ Technology objects

T#55 FT Q

» External source files
[

Speichern Sie das TIA STEP 7-Projekt.

T Siemens - EMS4005

Project Edit View Insert Online Options

ZF Cf H saveproject] & X = o X 9
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9.8 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine ,EMS400S_Hoist“ im TIA STEP 7 Programm

9.8 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine
»EMS400S_Hoist” im TIA STEP 7 Programm

Hier sind die Schritte aufgefiihrt, um die Bausteine der Funktionsbibliothek
,EMS400S_Hoist* in ein TIA STEP 7-Projekt einer S7-1200 Fahrzeugsteuerung zu
integrieren.

Hinweis  Im Folgenden wird vorausgesetzt, dass Sie die Hardware einer
Fahrzeugsteuerung projektiert haben, siehe \3\.

Ebenso wird vorausgesetzt, dass Sie die Systemmerker und die Taktmerker in
den Eigenschaften der S7-1212 aktiviert haben.

Es wird vorausgesetzt, dass Sie die Basis-Bibliothek EMS400S in lhr TIA
STEP 7-Projekt integriert haben, siehe \4\.

Ebenso wird vorausgesetzt, dass Sie die Funktionsbibliotheken
- ,EMS400S_General® und
- ,EMS400 Drive® in |hr Projekt integriert haben.

Hinweis  Die Unterteilung der Programmbausteine in Gruppen ist nicht notwendig.
Sie erleichtert die Ubersicht im Programmbausteinordner.

Wir empfehlen, fir die Bausteine der Basis-Bibliothek EMS400S eine Gruppe
,00_PSB* einzufliigen.

Bausteine kopieren

Die folgende Tabelle listet die Schritte zum Einfligen der Objekte der
Funktionsbibliothek in die Fahrzeugsteuerung (,Carrier PLC*) auf.

Tabelle 9-14
Nr. Aktion
1. Flgen Sie dem Ordner ,Programmbausteine” eine neue Gruppe hinzu (,Add group®)

T4 Siemens - EMS4005
Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

Cf Y H saveproject & X E| D5 X O (¥: G 0N

Project tree

Devices
O Q@ =2

w ] EM54005
B Add new device
EE,J Devices & networks
~ [ Carrier_PLC [CPU 1212C DC/DCIDC]
[h’ Device configuration
% Online & diagnostics
Add new block
Searchin PLC and open... F7
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9.8 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine ,EMS400S_Hoist* im TIA STEP 7 Programm

Nr.

Aktion

2.

Benennen Sie die Gruppe um, z.B. in ,,70_Hoist".

Damit kbnnen Sie spater sehen, dass sich hier die Bausteine fur
Hubantriebsfunktionen befinden, im Nummernband , 70"

Die Bausteine der Funktionsbibliothek ,EMS400S_Hoist* befinden sich unter
,Kopiervorlagen“ > ,Blocks* (,Master copies” > ,Blocks®).

Kopieren Sie alle Bausteine per Drag&Drop in die Gruppe ,70_Hoist* im Ordner
,Programmbausteine” (,Program blocks").

| T4 Siemens - D:\TIA_V14\Projekte\EMS400S\EMS400S
Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

[ (% B saveproject &) X 52 (2 X 3 (43 SMEE R ¥ coonline ¥ coofiline 7 A 2 H°*

Totally Integrated Automation
PORTAL

Libraries [ I

b LUl Drive_Lib_S7_300_400

» LUl Long Functions

» LL1 Monitoring-end-cantral-cbjects
» LUl Documentation templates

b LI WinAC_MP

%/ Online & disgnostics
~ [l Program blocks
[/ Add new black
4 Main [0B1]
» [iz] oo_pse

Devices Options B

i =
i | Library view (8] ElR
> | Project library G
¥ ] EMs4005 - = |
B Add new device v | Global libraries ]

i - =5

&, Devices & networks o EHE =

~ [/l Carier_PLC [CPU 1212C DC/DCIDC] » LUl Burtons-and-switches. g
[ Device configuration » LU Drive_Lib_S7_1200_1500 s

¥ |_| EM54005_Hoist_ V14

» [tz 10_General

» [5] Types
~ [ Macter coniec

» [Ez] 20_Display_IR

30_Communication

— ~ %2/ Blocks

5 _ @ DB_Hoist
,,,,,,, Wl DB_HoistPositions
———————— — 4 FC_Hoist

P L3 IECANCIOgY ObjeCts

= e o ibln; i
[P s=t—u:[ 0l Niagnostics _ - FC_HoistEnableposition

+ [} External source files

» [g FLCtags | General @] Crossreferences | Compile | Generatq < | P[— & FC_HoistEncoder
» [ L dota types B3] ][] [Show sl messsges - i

» [ Online backups T Path Description
b [ Traces ~

> | Reference projects

!
‘ b [ Watch and force tables
I

> | Details view < [} > |Info (Global libraries)

i1

Portal vie =L overview
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9.8 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine ,EMS400S_Hoist“ im TIA STEP 7 Programm

Zyklisches Programm

Die folgende Tabelle listet die Schritte zum Integrieren der Bausteine der
Funktionsbibliothek in die Fahrzeugsteuerung auf.

Tabelle 9-15
Nr. Aktion
1. | Offnen Sie den zyklischen OBL.

Rufen Sie den Baustein ,FC_Hoist" auf.

Rufen Sie auch die Bausteine aus den anderen EMS-Funktionsbibliotheken und Ihre
individuellen, anwenderdefinierten Bausteine fur die Fahrzeugsteuerung auf (nicht
Teil dieser Beschreibung).

Ubersetzen Sie den Baustein ,FC_Hoist*.

T4 Siemens - EMS400S

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Heln

Gf P sevepciect @ ¥ o= T X 9 G E M E R § coonline ¥ cooffline R RIE x ]
Pl |1212c DUDEDC] b Program blocks » 70_Hoist » FC_Hoist [FC70]
Devices £
HOO Plugkss bp AE@8: 3Ew B ad '='- &2 B
ERRLINT [~/ = Block title: cCantrol of chain haist
B Add new device [ comment

Speichern Sie das TIA STEP 7-Projekt.

¥ Siemens - EMS4005

Project  Edit  View Insert Online Options

GF Ol K saveproject] & X = 5 X )

Hinweis  Beim Ubersetzen des ,FC_Hoist“ wird der Fehler ,Network 1,Tag "TR_C58M not
defined " angezeigt. Der Fehler wird behoben, indem das Gerat TR_C58M in das
Projekt integriert wird, siehe Abschnitt ,Konfiguration der Station TR
Trommelgeber TR_C58M.

Hinweis  ,FC_Hoist® verweist auf ,DB_ErrorCodes” aus der Funktionsbibliothek
,EMS400S_Errors®. Falls ,DB_ErrorCodes” noch nicht im TIA STEP 7-Projekt
enthalten ist, erhalten Sie Fehlermeldungen.

,FC_Hoist* wird ohne diese Fehlermeldungen Ubersetzt, sobald die
Funktionsbibliothek ,EMS400S_Errors® in Ihr TIA STEP 7-Projekt integriert ist.
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10 Installation und Inbetriebnahme der Profinet (PN) -Gerate

9.8 Aufruf der Funktionsbibliotheksbausteine ,EMS400S_Hoist“ im TIA STEP 7 Programm

10 Installation und Inbetriebnahme der
Profinet (PN) -Gerate

Hier sind die Schritte aufgefiihrt, um die folgenden PN-Geréte in lhr TIA STEP 7-
Projekt zu integrieren:

e Sick Linearmesssensor OLM200
e TR Trommelgeber TR_C58M

Hinweis  Die Aufbaurichtlinien sind generell zu beachten.

EMS400S Funktionsbibliotheken
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10 Installation und Inbetriebnahme der Profinet (PN) -Gerate

10.1 Sick Linearmesssensor OLM200

10.1 Sick Linearmesssensor OLM200

Integration der GSDML-Datei in TIA STEP7

In der folgenden Tabelle sind die Schritte aufgefiihrt, um die GSDML-Datei in Ihr
TIA STEP 7-Projekt zu integrieren. AnschlieBend kdnnen Sie den Sick
Linearmesssensor OLM200 in Ihrem TIA STEP 7-Projekt konfigurieren.

Tabelle 10-1

Nr.

Aktion

1.

Entpacken Sie die Datei ,DC0003061.zip“, die Sie von der Hersteller-Seite \5\
geladen haben, in einen beliebigen Ordner mit Schreib- und Lese-Rechten auf
Ihrem lokalen Rechner.

Offnen Sie ihr bereits bestehendes TIA STEP 7 Projekt

Wahlen Sie im Meni ,Extras“ den Befehl ,Geratebeschreibungsdatei (GSD)
installieren®

¥4 Siemens - EMS4005

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help
[ (% Bl seveproject o M g O Y Settings |
Support packages

Install general station description file (GSD)

Devices
#| Show reference text
r\:’llu
FO O =
[[] Glabal libraries 4

Wahlen Sie die GSD-Datei und klicken Sie auf ,Installieren”

Install general station description file X
Source path: Damaviz E‘
Content of imported path
r:\ = fersion Language Status Info

I D GSDMLV225-5ICK-OLM200-2012.. J2i28/2012 .. English, Ger... Notyetinstalled Device Fam._..
] l:buML—'u'A_J-IK—UIDJ-{’NKUEEII‘G 5/28/2013 .. English, Ger... Notyetinstalled Rotative En...

|| nsta | Cancel
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10 Installation und Inbetriebnahme der Profinet (PN) -Gerate

10.1 Sick Linearmesssensor OLM200

Konfiguration der Station Sick Linearmesssensor

Die folgenden Tabelle zeigt die ndtigen Schritte zur Konfiguration des Sick
Linearmesssensor OLM200 in Threm TIA STEP 7-Projekt.

Tabelle 10-2

Nr.

Aktion

Offnen Sie die Geratekonfiguration / Netzsicht.

Waéhlen Sie im Hardwarekatalog /Weitere Feldgerate / PROFINET 10 / Encoders /
SICK AG / OLM das Gerét ,OLM200%.

Ziehen Sie das Gerét per Drag&Drop in den graphischen Bereich der Netzsicht.
Alternativ kénnen Sie auf das Gerat doppelklicken.

Options

v | Catalog

g

|4:Sea rchz

[ Filter
» [ Controllers
» [ HM
» p_[. FCsystems
» [ Drives & starters
» [l Network components
» [ Detecting & Manitaring
» (i Distributed 110
» [ Field devices
~ [ Other field devices
~ [ PROFINET 10
» [ Drives
~ [ Encoders
» [ Siemens AG
~ [ sick A
- [ sick
~ 5] oLm

» p_[. Gateway
4 p_[. Ident Systems
» p_u Sensors

» [l FROFIBUS DP

v | Information

Il oLmzoo
» [ RE —_—

g ) )

fiojezen atempiey (£

5|00} auljuQ E”

syse] kii r”

salelqr] E”

] Device: —
] L}
-

OLMZ00

Order no.: 77?7

Description:

a o

£
o
il

Version: (GSDMLV2.25-5ICK-0 n

OLMZ200 - Optic Linear-Measurement
Sensor; GSDML w2 25; Firmware V1.2.0

B
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10 Installation und Inbetriebnahme der Profinet (PN) -Gerate

10.1 Sick Linearmesssensor OLM200

Nr.

Aktion

3.

Weisen Sie dem Gerat OLM200 einen |O-Controller zu.

o SICK

S OLM
Moo . ann
—Select 10 controller

SegmentPLCT PROFINET interface_1
Carrier_PLC.PROFINET-Schnittstelle_1

oLM200
OLM200

Ergebnis: Das Gerat ist der Carrier_PLC zugeordnet

OLM200 i SICK
CLMZ00 = oM

Carrier_PLC 200

Offnen Sie die Geréatesicht des OLM200.

Waéhlen Sie aus dem Hardwarekatalog die Module
,04_Position/i2w, Speed/i2w" und
,10_Status/i1b*

und figen Sie sie per Drag&Drop in das Geréat ein.

Ubernehmen Sie die vorgeschlagenen EA-Adressen ,68

| V|Catalog
|<5earch:a- |E
| [+ Filter

v (il Head module
gl icdlule
,,I"_[. 01_Measurements
[l 01_Positionli2w

[l 02_Position/iTw
T~ - o

[l 04_Positionii2w, Speed/i2w

A R T T AT

- EFI 02 Device Status

[l 10_statusiitb
L A ) Ny ey

[l 13_Templitb, Levelii2b, resfizb
4 p_[. 04_Device Information
b v (il 03_Device Setup

R p—

Ergebnis:

Device overview

... 75" und 76"

EMS400S Funktionsbibliotheken
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10.1 Sick Linearmesssensor OLM200

Nr.

Aktion

6.

Wabhlen Sie die PROFINET-Schnittstelle an und weisen Sie eine IP-Adresse zu,
entsprechend der Vorgabe des Kunden.

Device overview

w . | Module Rack slot | address | Q address | Type Order no.
S o o OLM200
~ Interface (o] 0X1 OLM200
- o 0X1 ... Port 1
Port 2 o 0X1 .. Port 2
04_Positionfi2w, Speedii2w_1 0 1 68..75 04_Position/iZw, ...
[<] i
|§. Properties i} Info
J General ” 10 tags ” Texts
w l

Hardware identifier

Ethernet addresses

—— Interface networked with

Subnet: | PNIIE_3

IP protocol

[w Use IF protocal

new subnet

@ SetIPaddress in the project

IPaddress: | 192 168 . 0 .6

Weisen Sie die Geratenummer zu, entsprechend der Vorgabe des Kunden.

Hinweis:

In der Stérungsauswertung ,,FB_ErrorsDrive“, Netzwerk 3, wird die Diagnose fir
Gerét Nr. 6 abgefragt. Wenn Sie eine andere Geratenummer einstellen, missen Sie

,FB_ErrorsDrive“ anpassen.

|§. Properties

JGeneraI " 10 tags ” Texts |

"_i.l.lnfo

LEeneral
Ethernet addresses

Hardware identifier

PROFINET

() setIPaddress using & different method

IET device name using a different

[ Generate PROFINET device name automatically

PROFINET device name |olm200

Converted name:
p——————

| 5l 200
—

Weisen Sie einen Geratenamen zu, entsprechend der Vorgabe des Kunden.

FLLTIOT

— |

< [} |
e W
Device overview
¥ .. Module Rack slot | address | Q address | Type Order no.
 OLWM200 (V] 0 OLM200
w |Interface 0 0X1 OLMZ00
(<] o B o n
|§, Properties "_1.'. Info
J' —_— ‘ 10 tags " Texts
' General
= race [X1]
Identification & Maintenance
Hardware identifier Name: | OLM200 |
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10.1 Sick Linearmesssensor OLM200

Nr.

9.

Aktion
Weisen Sie der Schnittstelle einen Profinet-Namen zu, entsprechend der Vorgabe
des Kunden.
| il 1 =
|§, Properties ||"_i.|.lnfo y"ﬁ Diagnostics |
J General || 10 tags " Texts

¥ Generzl

GG g R L

» PROFIMNETinterface [X1]

ot SRt e R e

Hardware identifier

PROFINET interface [X1]

General

| Name: |[OLM200_1
Covn

Installation der Hardware

SchlieRen Sie den Sick Linearmesssensor OLM200 wie folgt an lhre
Fahrzeugsteuerung an.

Tabelle 10-3
Nr. Aktion
1. Schliel3en Sie die PROFINET-Verbindung an den Sick Linearmesssensor an.
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10 Installation und Inbetriebnahme der Profinet (PN) -Gerate

10.1 Sick Linearmesssensor OLM200

Taufe der Station Sick Linearmesssensor

Damit die Fahrzeugsteuerung mit dem Sick Linearmesssensor OLM200
kommunizieren kann, muss dieser getauft werden.

Tabelle 10-4

Nr. Aktion

Verbinden Sie Ihr Programmiergerét mit dem Sick Linearmesssensor OLM200.

Wahlen Sie lhre Schnittstelle und aktualisieren Sie die erreichbaren Teilnehmer.

« [ Online access
» [ Use [57USE]
] tﬂ COM 3> [R5 232iFFl multi-master cable]
» :ﬂ COM [R5232IPPl multi-master cable]
» [ 7 Juniper Network Connect Virtual Adapter
b :ﬂ Atheros AR9287 Wireless Network Adapter

=

——— 0 5 7 3L M Giga bit Netwoark Connec...
ﬁuu? Updeje accessible devices

I gxxEgd

o m mnmasara Airtnal Ftharmat ddantar fare WK

3. Wahlen Sie das Gerat ,Erreichbarer Teilnehmer* (,Accessible Device*) an und
offnen Sie ,Online & Diagnose® / Funktionen.

- :ﬂ Intel(R) 82579LM Gigabit Network Connection “i}

£ Update accessible devices
- EE. Accessible device [00-06-77-01-BD-BD]
% Online & diagnostics
. - f B

4, Weisen Sie die IP-Adresse zu.

~ Diagnostics

Ceneral Assign IP address

~ Functions
Assign IP address
Assign name AC address: 00 -06 -77 -01 -BD -BO

Reset to factory settings

IPaddress: 192 . 168 .0 .1

Subnetmask: 255 . 255 . 255 _fi]

|| Use router

Router address: 0 0 0 0

EMS400S Funktionsbibliotheken
Beitrags-ID: 89369337, V1.2, 01/2017 126



© Siemens AG Copyright-2014 All rights reserved
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10.1 Sick Linearmesssensor OLM200

Nr.

Aktion

5.

Weisen Sie den Namen zu.

~ Diagnostics B
f— Assign name
~ Functions
Acsign IP address
Assign name

Resetto factorysettings

IF address

I PROFINET device name: ||

Iype:  |OLMZ00

ith

s without names

Only sho

Accessible devices in the network:

WAC address Type Name Status

Cteptashes
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10.2 TR Trommelgeber TR_C58M

10.2 TR Trommelgeber TR_C58M

Integration der GSDML-Datei in TIA STEP7

In der folgenden Tabelle sind die Schritte aufgefuhrt, um die GSDML-Datei des TR
Trommelgeber TR_C58M in Ihr TIA STEP 7-Projekt zu integrieren. Anschlieend
kénnen Sie das Modul konfigurieren.

Tabelle 10-5

Nr.

Aktion

1.

Entpacken Sie die Datei ,49000423.zip“, die Sie von der Hersteller-Seite \6\
geladen haben, in einen beliebigen Ordner mit Schreib- und Lese-Rechten auf
Ihrem lokalen Rechner.

Offnen Sie ihr bereits bestehendes TIA STEP 7 Projekt.

Wahlen Sie im MenU ,Extras” den Befehl ,Geratebeschreibungsdatei (GSD)
installieren®.

% Siemens - EMS4005

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

(5 (Y E seveproject = M = O Y Settings |
Support packages
Devices Install general station description file (GSD)
.. #| Show reference text
EOO -

Ll Global libraries »

Wahlen Sie die GSD-Datei und klicken Sie auf ,Installieren®.

Install general station description file %
Source path: DATAV1Z E‘
Content of imported path
[/ File Version Language Status Info
: ................... —— 212812012 ... English, Ger... Notyetinstalled Device Fam._..
[[] GSDML-V23-TR-0153-PNRotative-.. [5/28/2013 . English, Ger... Notyetinstalled Rotative En...

|| nsta | Cancel

EMS400S Funktionsbibliotheken

Beitrags-ID: 89369337,

V1.2, 01/2017 128




© Siemens AG Copyright-2014 All rights reserved

10 Installation und Inbetriebnahme der Profinet (PN) -Gerate

10.2 TR Trommelgeber TR_C58M

Konfiguration der Station TR Trommelgeber TR_C58M

Die folgenden Tabelle zeigt die ndtigen Schritte zur Konfiguration des TR
Trommelgeber TR_C58M in lhrem TIA STEP 7-Projekt.

Tabelle 10-6

Nr.

Aktion

Offnen Sie die Geratekonfiguration / Netzsicht.

Wabhlen Sie im Hardwarekatalog /Weitere Feldgerate / PROFINET 10 / Encoders /
TR-Electronic GmbH / TR Rotative / TR PROFINET Rotativ das Geréat

,C__58 -EPN*.

Ziehen Sie das Geréat per Drag&Drop in den graphischen Bereich der Netzsicht.
Alternativ kdnnen Sie auf das Gerét doppelklicken.

b | Catalog
|<Search:a- |
[+ Filter

» (il Distributed 10

b rj. Field devices
~ [ Other field devices
~ ([ FROFINET IO
» [ Drives
vrj. Encoders
» [ Siemens AG
» (i 5ICK AG
- rj. TR-Electronic GrnbH
~ [l TR Rotative
~ (i TR PROFINET Rotative
[l c &5 €Fn
[l L_s&EPn

M~ -c conm

—_— > pecial
[l c_s8 €PN
Il C__58_-EFN + Velocity
[l c_65 €PN+ Cam

[l c &5 EFN+ssl
) r‘I- (SATEIA L |7|

~ | Information

. ~
Device: L

-

- ersems

C_ 58 -EPN
Orderno:  |85905011 | L]
Version: | (G5DMLYZ 3-TR01534 = |
Description:
Rotative encoder C__58_-EFM

[
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10.2 TR Trommelgeber TR_C58M

Nr. Aktion
3. | Weisen Sie dem Gerat PNHaube001 einen IO-Controller zu.
PNHaube001 o TRelectronic
C__58_-EPN
N - - 1 r CO -COM
— Select 10 controller
SeamentPLCT PROFINET interface_1
P GSDdevice_2 yET-Schnittstelle_1
Ergebnis: Das Gerat ist der Carrier_PLC zugeordnet.
PNHaube001 i TRelectranic
C__58_-EPN .I:li
Carrier_PLC C__SH_-EFH
Offnen Sie die Geratesicht des PNHaube001.
5. | Wahlen Sie die PROFINET-Schnittstelle an und weisen Sie eine IP-Adresse zu,
entsprechend der Vorgabe des Kunden.
Device overview
Y| — k Slot | address | Q address | Type Order no. Firmware C
~ TR_CS8M ) 0 C_58_EPN 85905011 V62.0 -
s ) 0 X1 PNHaube001 =
Fort 1 0 0x1 Fort 1
Port 2 0 0 X1 Port 2 E
<] ol
|§Properties H:i.‘.lnfo guﬂ Diagnostics |
J General ” 10 tags || Texts
¥ General f E
w PROFINETinterface [X1] Ethemet addresses =
- . Interface networked with
Ethernet addresses
b adi=nced ontionc Subnet: | PNIIE_3 [+]
Hardware identifier 1
Module parameters A
Hardware identifier : IP protocol
[« use IP protacol
(8) SetIPaddress in the project
IFaddress: | 192 . 168 . 0 .5
I
6. | Weisen Sie die Geratenummer zu, entsprechend der Vorgabe des Kunden.
Hinweis:
In der Stérungsauswertung ,FB_ErrorsHoist”, Netzwerk 4, wird die Diagnose fiir
Gerat Nr. 5 abgefragt. Wenn Sie eine andere Geratenummer einstellen, miissen Sie
.FB_ErrorsHoist“ anpassen.
‘g Properties ||"_i.l|nﬁ) yuﬂ Diagnostics ‘
J General ” 10 tags ” Texts |
» General Ml () setIPaddress using a different method E
w FROFINET interface [X1]
== PROFINET
Ethemnetaddresses
- S— Set FROFINET device name using a different
Hardware identifier n e
Module parameters il [ Generate PROFINET device name automatically
Hardware identifier n PROFINET device name | tr_c58m |
[l Canverted name- | b 5BM077h | =|
Device number: 5 -
[v
EMS400S Funktionsbibliotheken
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10.2 TR Trommelgeber TR_C58M

Nr. Aktion
7. | Weisen Sie einen Geratenamen zu, entsprechend der Vorgabe des Kunden.
Device overview
o — )k slot | address | Q address Type Order no.
w TR_C58M 0 V] C__58_EPN 85905 011
e - 0X1 PNHaube001
Port 1 0 0x1 .. Port 1
Port 2 0 0X1 .. Port 2
[<] [T
|§. Properties ||"_i.|.lnfo y"ﬂ Diagnost
J General " 10 tags " Texts
b General [ G I
* PROFINETinterface [X1] enera
General
Ethernetaddresses I Name: |TR_CSSM i |
» Advanced options L Author: | CCENS |
Hardware identifier "
Module parameters L ComnEsL
Hardware identifier il
8. | Weisen Sie der Schnittstelle den Profinet-Namen TR_C58M zu.
Diese Bezeichnung wird in ,FC_Hoist“ verwendet.
|§. Properties ”"j'.lnfo yuﬂ Diagnostics |
J General || 10 tags ” Texts ‘
e 1 . B
PROFINET interface [X1]
General
Ethernet addresses
¥ Advanced options
Hardware identifier bl Mame: ‘TRfCSBM
Module parameters [ e | ~
Hardware identifier :
w
R [«]
9. | Ubersetzen Sie ,FC_Hoist".
AnschlieBend kénnen Sie den Profinet-Namen entsprechend der Vorgabe des
Kunden andern, die Verwendung in ,FC_Hoist wird“ von TIA aktualisiert.
10. | Stellen Sie die EA-Adressen auf ,,100 ... 103“ ein.
Device overview
.. [ mModule Rack Slot | address | Q address Type Order no. Firmware Com
~ PNHaube0O1 0 0 C_ 58 EFN 85905011 V6.2.0
b interface 0 x1 PNHaube0o1
I encoder data 4 byte |_1 o 100...103 encoder data 4 byte |
[<] [
‘Q.Properties ||E'.Info yHﬂ Diagnostics ‘
J General || 10 tags || Texts
» General
110 addresses
Inputs
Input addresses
Hardware identifier
N T T I |
» Frocess image: ‘ Cyclic Pl "‘
EMS400S Funktionsbibliotheken
Beitrags-ID: 89369337, V1.2, 01/2017 131




© Siemens AG Copyright-2014 All rights reserved

10 Installation und Inbetriebnahme der Profinet (PN) -Gerate

10.2 TR Trommelgeber TR_C58M

Nr.

Aktion

11.

Parametrieren Sie das Modul so, dass 1 Impuls / mm ausgegeben wird.

Die Erlauterung zur Berechnung der Parameter finden Sie im Handbuch
TR-ECE-BA-DGB-0088-05.pdf, Kapitel 7; siehe \6\

N .
Device overview

w -.. |Module Rack Slot | address | Q address | Type Order no. Firmware
- TR_CSE8M o o C_58 -EPN 85905011 V620
b TR_C58M 0 0x1 PMHaube001
encoder data 4 byte I_1 o 1 100..103 encoder data 4 byte |
[<] [

B

|§,Properties ||"_i.‘.|nfo y"ﬂ Diagnostics

J General || 10 tags H Texts

w General
Module parameters

Catalog information

» PROFINETinterface [X1] General parameters C__58_-EPN
Module parameters

Hardware identifier rotational direction: | clockwise

[-]

MEeasuring range: |1 6777216

revolutions numerator: 4096

revolutions denominator: | 1
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10.2 TR Trommelgeber TR_C58M

Installation der Hardware

Schlieen Sie den TR Trommelgeber TR_C58M wie folgt an lhre
Fahrzeugsteuerung an.

Tabelle 10-7

Nr.

Aktion

SchlieRen Sie die PROFINET-Verbindung an Port 1 des TR Trommelgebers
TR_C58M an.

an.

Hinweis  Die Abbildung ist ahnlich dem TR Trommelgeber TR_C58M.
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10.2 TR Trommelgeber TR_C58M

Taufe der Station TR Trommelgeber TR_C58M

Damit die Fahrzeugsteuerung mit dem TR Trommelgeber TR_C58M
kommunizieren kann, ist eine Taufe notwendig.

Tabelle 10-8

Nr.

Aktion

Verbinden Sie Ihr Programmiergerat mit dem TR Trommelgeber TR_C58M.

Wabhlen Sie Ihre Schnittstelle und aktualisieren Sie die erreichbaren Teilnehmer.

- P_m Online access

[} usE [57UsE]

:ﬂ COM <3>[RS232IPPl multi-master cable]

tﬂ COM[RS232IFFl multi-master cable]

:ujuniperNem-ork Connect Virtual Adapter

[ Atheros AR9287 Wireless Metwork Adapter

Pj lnt= (00 82579LM Gigabit Network Connec...
&7 Upd Jte accessible devices

o

irtnial Frharnar Sdanrar far WA

-

I gxxgad

Wahlen Sie das Geréat ,Erreichbarer Teilnehmer” (Accessible Device) an und 6ffnen

Sie ,Online & Diagnose® / Funktionen.

- tﬂ Intel(R} 82579LM Giga bit Network Connection Hi',

ﬁuu? Update accessible devices
- p_[. Accessible device [00-06-77-01-BD-BD]
% Online & diagnostics
. - . B}

Weisen Sie die IP-Adresse zu.

 Diagnostics

Assign IP address

General
* Functions
Assign IP address

Assign name Caddress 00 -06 - -01 -BD -BD

Reset to factory settings
IPaddress: 192 . 168 . 0 .1

subnetmask: 255 . 255 _ 255 [§

[ Use router

Router address: O 0 0 0

Assign IP address
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10.2 TR Trommelgeber TR_C58M

Nr.

Aktion

5.

Weisen Sie den Namen zu.

~ Diagnostics
General
~ Functions
Acsign IP address
Assign name
Resetto factorysettings

Assign name

IF address

I PROFINET device name:

Iype:

Only sho

Accessible devices in the network:

WAC address Type

| OLM200

ith

s without names

Name

D LED flashes

Status

Assign name
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11 Literaturhinweise

11 Literaturhinweise

Tabelle 11-1
Themengebiet Titel

\1\ Siemens Industry http://support.automation.siemens.com
Online Support

\2\ Downloadseite des http://support.automation.siemens.com/\WW/view/de/89369337
Beitrages

\3\ EMS400S http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/3036
Dokumentation 0848/133300

\4\ Basis-Bibliothek http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/8936
EMS400S, 9337
Kommunikations-
bausteine fir die
Fahrzeugsteuerung
SIMATIC EMS400S

\5\ Sick Linear- http://www.sick.com/group/de/home/products/product _ne
Messsensor OLM200 | ws/distance_sensors/seiten/olm200_linear-

measurement_sensor.aspx

\6\ | TR Trommelgeber http://www.tr-

TR_C58M electronic.de/produkte/drehgeber/absolutdrehgeber/stand
ard-kompaktdrehgeber/c-58.html

12 Historie

Tabelle 12-1
Version Datum Anderung

V1.0 07/2014 Erste Ausgabe

V1.1 04/2015 Anpassung an TIA V13 SP1.
Korrekturen:
Kapitel 5.2.1: Symbol M_AnalogValue geéndert

Schleichfahrt und Lichttaster hinzugefiigt

Kapitel 8.2.2: Symbol Hoist_minimum geéandert
Kapitel 7.2.3 und 9: Hinweise auf System- und Taktmerker

V1.2 01/2017 Anpassung an TIA V14
Kapitel 1.5:  Add-on entfallt
Kapitel 8.2.3: Datentyp von HW_ID_Encoder ge&ndert
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