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® Sijemens AG 1989

MLFB Typbezeichnung

6RA2718-6DV5.-0 D400/ 30 Mreq-GdG6EV5. 1)
6RA2725-6DV5.-0 D400/ 60 Mreq-GAG6EVS5. 1)
6RA2728-6DV5.-0 D400/ 90 Mreg-GAGEV5. 1)
6RA2732-6DV5.-0 D400/ 130 Mreq-GdG6V5. 1)
6RA2718-6GV5.-0 D500/ 30 Mreq-GAG6EVS5. 2)
6RA2725-6GVS5.-0 D500/ 60 Mreq-GdGEV5. 2)
6RA2728-6GV5.-0 D500/ 90 Mreq-GdG6V5. 2)
6RA2732-6GVS5.-0 D500/ 130 Mreq-GdG6V5. 2)
6RA2775-6DV5.-0 D400/ 190 Mreq-GAGFEVS. 1)
6RA2777-6DV5.-0 D400/ 250 Mreq-GAGFEV5. 1)
6RA2781-6DV5.-0 D400 / 400 Mreq-GAGFEVS. 1)
6RA2785-6DV5.-0 D400 / 600 Mreq-GAGFEV5. 1)
6RA2775-6GV5.-0 D500/ 190 Mreq-GAGF6VS. 2)
6RA2777-6GV5.-0 D500/ 250 Mreq-GAGFEVS. 2)
6RA2781-6GVS5.-0 D500/ 400 Mreq-GAGFEVS. 2)
6RA2785-6GV5.-0 D500/ 600 Mreq-GdGF6VS. 2)

v

V55. . . Grundgerat
V57. . . Komfortgerat

NetzanschluBB: Ankerkreis

1) 3AC 400V +10%, 50 - 60Hz auch geeignet fur
3AC 380V *10%, 50 - 60Hz (dann DC380V)
2) 3AC 500V + 10%, 50 - 60Hz

NetzanschiuB: Elektronik-Stromversorgung, Erregerkreis
und Ventilator

1)2) 2AC 400V +10%, 50 - 60Hz auch geeignet fur
2AC 380V +10%, 50 - 60Hz
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- HINWEIS

Diese Beschreibung enthalt aus Granden der Ubersichtlichkeit nicht samtliche Detail-
nformationen zu allen Typen des Produkts und kann auch nicht jeden denkbaren Fall der
+ Aufstellung, des Betriebes oder der Instandhaltung berucksichtigen.

. Sollten Sie weitere informationen wiunschen, oder sollten besondere Probleme auftreten, diein
. der Beschreibung nicht ausfuhrlich genug behandelt werden, kénnen Sie die erforderliche

Auskunft Gber die ortliche Siemens-Niederlassung anfordern.

AuBerdem weisen wir darauf hin, daB der Inhalt dieser Beschreibung nicht Teil einer friheren
. oder bestehenden Vereinbarung, Zusage oder eines Rechtsverhaltnisses ist oder dieses abandern
. soll. Samtliche Verpflichtungen von Siemens ergeben sich aus dem jeweiligen Kaufvertrag, der
auch die vollstandige und allein giltige Gewahrleistungsregelung enthalt. Diese vertraglichen
Gewahrleistungsbestimmungen werden durch die Ausfuhrungen dieser Beschreibung weder
erweitert noch beschrankt.




0 Weitere Dokumentation

Betriebsanleitungszusatz (fur Strome >600A):

Far weitere Information stehen Druckschriften zur Verfigung:

Betriebsanleitung SIMODRIVE 270:
Schaltbuch:

Schaltbuch (far Strome >600A):

Serielle Schnittstelle, Betriebsanleitung:
Positioniersteuerung, Betriebsanleitung:
Positioniersteuerung, Schaltbuch:
Katalog SD81 und SD82

Bestell-Nr.:

Bestell-Nr_:
Bestell-Nr.:
Bestell-Nr.:
Bestell-Nr.:
Bestell-Nr.
Bestell-Nr.:

C98130-A1073-A11-%-19

C98130-A1073-A2-%-19
C98130-A1073-A1-%-22
C98130-A1073-A11-%-22
C98130-A1073-A3-*-19

: C98043-A1211-L1-%-19

C98043-A1211-L1-%-22

Die vorliegende und alle in diesem Kapitel aufgelisteten Druckschriften sind in folgenden Sprachen

erhaitlich:

Deutsch, Englisch, Franzdsisch und Spanisch

1 Einleitung

Die Vorliegende Schrift ist ein Bestandteil der SIMODRIVE® -Dokumentation. Die Schriften sind alle
einzeln erhaltlich. Die zugehdrigen Bestellnummern finden Sie im Kapitel 0 “Weitere Dokumentation”
dieser Beschreibung oder im Katalog IT16, Bestelinummer E80850-G37-X-A2. Fir Bestellungen wenden

Sie sich bitte an das fur Sie zustandige Siemens Buro.

_ WICHTIGE INFORMATION

: Diese Beschreibung enthalt Angaben Uber die Funktionsweise des Stromrichtergerates unter
Verwendung der Softwareversion 3.2 und 3.3. Die Beschreibung ist zwar generell auf alle
& fraheren Softwareversionen anwendbar, bestimmte Parametercode- und Fehlercodedefinitionen
2 indieser Anleitung gehen jedoch unter Umstanden Gber die Angaben in friheren

i Softwareversionen hinaus oder stehen im Widerspruch dazu.

Die Erweiterungen der Geratesoftware 3.3 gegeniiber der Geratesoftware 3.2 sind in der
& vorliegenden Beschreibung mit SW 3.3 gekennzeichnet.

. Nahere Einzelheiten Uber Softwareversionen teilt thnen gerne Ihre nachste

Siemens-Niederlassung mit.




1.1 Generelle Warnhinweise

Beim Betrieb von Stromrichtergeréten stehen zwangslaufig bestimmte Teile dieser
Gerate unter gefahrlicher Spannung. AuBerdem enthalten die Gerite > 130A
geféhrliche rotierende Teile (Lufter).

Bei Nichtbeachtung der Warnhinweise konnen deshalb schwere Kérperverletzungen
oder Sachschaden auftreten.

Nur entsprechend qualifiziertes Personal sollte an diesem Gerat oder in dessen Nahe
arbeiten.

Dieses Personal muB grundlich mit allen Warnungen und InstandhaltungsmaBnahmen
gemanR dieser Beschreibung vertraut sein.

Der einwandfreie und sichere Betrieb dieses Gerates setzt sachgemaBen Transport,
fachgerechte Lagerung, Aufstellung und Montage sowie sorgfaltige Bedienung und
Instandhaltung voraus.

1.2 Definitionen

QUALIFIZIERTES PERSONAL

im Sinne dieser Beschreibung bzw. der Warnhinweise auf dem Produkt selbst sind Personen, die mit
Aufstellung, Montage, Inbetriebsetzung und Betrieb des Produktes vertraut sind und Giber die ihrer
Tatigkeit entsprechenden Qualifikationen verfiigen, wie z.B.

a) Ausbildung oder Unterweisung bzw. Berechtigung, Stromkreise und Geréate / Systeme gemaB den
Standards der Sicherheitstechnik ein- und auszuschalten, zu erden und zu kennzeichnen.

b) Ausbildung oder Unterweisung gemaB den Standards der Sicherheitstechnik in Pflege und Gebrauch
angemessener Sicherheitsausristung.

¢) Schulungin Erster Hilfe.

GEFAHR

im Sinne dieser Beschreibung und der Warnhinweise auf den Produkten selbst bedeutet, da3 Tod,
schwere Kdrperverletzung oder erheblicher Sachschaden eintreten werden, wenn die entsprechenden
VorsichtsmaBBnahmen nicht getroffen werden.

WARNUNG

im Sinne dieser Beschreibung und der Warnhinweise auf den Produkten selbst bedeutet, daB Tod,
schwere Korperverletzung oder erheblicher Sachschaden eintreten kénnen, wenn die entsprechenden
VorsichtsmaBnahmen nicht getroffen werden.

VORSICHT

im Sinne dieser Beschreibung und der Warnhinweise auf den Produkten selbst bedeutet, daB eine leichte
Korperverletzung oder ein Sachschaden eintreten kann, wenn die entsprechenden VorsichtsmaBnahmen
nicht getroffen werden.

HINWEIS

im Sinne dieser Beschreibung ist eine wichtige Information Uber das Produkt oder den jeweiligen Teil der
Beschreibung, auf die besonders aufmerksam gemacht werden soll.



A GEFAHR

Beim Betrieb dieses Gerates stehen zwangslaufig bestimmte Gerateteile unter
gefahrlicher Spannung, die zu schweren Korperverletzungen oder zum Tod fuhren
kann. Die folgenden VorsichtsmaBBnahmen soliten befolgt werden, um die Gefahr fir
das Leben bzw. Verletzungsgefahr zu veringern.

1. Nur qualifiziertem Personal, daBB mit diesem Gerat und den mitgelieferten
Informationen vertraut ist, sollte die Montage, der Betrieb, die Stérungssuche und
Storungsbeseitigung oder Reparatur dieses Gerates gestattet sein.

2. Die Montage des Gerates muf3 in Ubereinstimmung mit den Sicherheitsvorschriften
(z.B. DIN, VDE) sowie allen anderen relevanten staatlichen oder ortlichen
Vorschriften erfolgen. Es muB fir ordnungsgemaBe Erdung, Leiterdimensionierung
und entsprechenden KurzschluBschutz gesorgt sein, um die Betriebssicherheit zu
gewahrleisten.

3. Waihrend des normalen Betriebes alle Abdeckungen und Tiiren geschlossen halten.

4. Vor der Durchfihrung von Sichtprafungen und Wartungsarbeiten sicherstellen, daf3
die Wechselstromversorgung abgeschaltet und verriegelt ist, und an den
Melderelais-Kontakten keine gefahrliche Spannung anliegt. Sowohl das
Stromrichtergerat als auch der Motor stehen vor dem Abschalten der
Wechselstromversorgung unter gefahrlicher Spannung. Auch wenn das Schitz des
Stromrichtergerates ge6ffnet ist, ist gefahrliche Spannung vorhanden.

5. Wenn Messungen bei eingeschalteter Stromversorgung durchgefuhrt werden
mussen, keinesfalls die elektrischen AnschluBstellen berthren. Allen Schmuck von
Handgelenken und Fingern abnehmen. Sicherstellen, daB die Prafmittel in gutem
betriebssicheren Zustand sind.

6. Bei Arbeiten am eingeschalteten Gerat auf isoliertem Untergrund stehen, also
sicherstellen, daf3 keine Erdung vorliegt.

7. Dieindieser Beschreibung gegebenen Anweisungen genau befolgen und alle
Gefahren-, Warn- und Vorsichishinweise beachten.

8. Diese Liste stellt keine vollstandige Aufzahlung aller fur den sicheren Betrieb des
Gerates erforderlichen MaBnahmen dar. Sollten Sie weitere Informationen
benétigen oder sollten spezielle Probleme auftreten, die fur die Zwecke des Kaufers
nicht ausfuhrlich genug behandelt werden, wenden Sie sich bitte an die ortliche
Siemens-Niederlassung.

2 Beschreibung

Die SIMODRIVE Stromrichtergerate der Typenreihe 6RA27 fur DrehstromanschiuB sind volldigitalisierte
Stromrichtergerate fur Vierquadranten Gleichstromantriebe, bei denen alle Funktionen der Regelung
und Steuerung - vom Hochlaufgeber bis zum Steuersatz - sowie nahezu alle Hilfsfunktionen von einem
16-BIT-Mikroprozessor Uibernommen werden. Die Geréate sind durch eine in das SIMODRIVE-Gerat
integrierte Tastatur mit Digitalanzeige autark und bendtigen zum Programmieren keine zusatzlichen
Einrichtungen. Die Komfortgerate (6RA27..-..V57) besitzen standardmaBig eine serielle Schnittstelle zum
AnschluB eines Programmiergerates, Druckers oder einer Klartextanzeigeeinheit.

Drehzahlsollwert und Drehzahlistwert konnen wie bisher als Analogwerte vorgegeben werden. Optional
sind die Gerate mit einer Spindelpositionierbaugruppe fur orientierten Spindethalt ohne Numerische
Steuerung oder einer Ferndiagnose- und Grenzwertbaugruppe erhaltlich.



Die Speisung des Ankers erfolgt durch zwei vollgesteuerte Drehstrombricken in kreisstromfreier
Gegenparallelschaltung. Die Leistungsteile fir Anker und Feld sind mit elektrisch isolierten Thyristor-
modulen aufgebaut, der Kihlkorper ist somit potentialfrei ausgefuhrt. Seitenteile, Frontabdeckung und
AnschluBabdeckungen der Leistungsanschiusse geben Schutz gegen unbeabsichtigte Berihrung bei
Arbeiten in der Nahe der Gerate (Beruhrungsschutz VDE 0106/Teil 100). Alle AnschiuBklemmen sind nach
VDE 0113 A2 bemessen und von vorne zuganglich.

Die Gerate durfen im Temperaturbereich von 0 bis + 35° C (selbstbeliiftet: 0 bis + 45°C) mit Nennleistung
betrieben werden. Bei Lagerung und Transport durfen Beanspruchungen von -30 bis + 85°C auftreten.

Schutzart der Gerate nach DIN 40050 und IEC 144: IP 00

Die Gerate passen sich im Bereich 45 - 65Hz automatisch der Netzfrequenz an.

3 Aufbau

Die SIMODRIVE Stromrichtergerate zeichnen sich durch einen kompakten, raumsparenden Aufbau aus,
ohne daB die erforderliche Zuganglichkeit beeintrachtigt wird. Die besondere Kuhlkorperausfuhrung
erméglicht auch einen Einbau, bei dem der Kuhlkorper bzw. der Kihlkérper und Lufter auBerhalb des
Schrankes liegen und somit eine vorteilhafte Abfihrung der Verlustieistung herbeigefihrt wird.

4 Montage

.
A VORSICHT

UnsachgemaBes Heben kann zu Koérperverletzung oder Sachschaden fuhren.

Das Geréat nur mit der geeigneten Ausrustung und unter Einsatz entsprechend
qualifizierten Personals heben.

Der Benutzer tragt die Verantwortung fur die Montage des Stromrichtergerates, des
Motors, des Transformators sowie der anderen Gerate gemaf den Sicherheits-
vorschriften (z.B. DIN, VDE) sowie allen anderen relevanten staatlichen oder értlichen
Vorschriften betreffend Leiterdimensionierung und Schutz, Erdung, Trennschalter,
Uberstromschutz usw.

Die Montage des Gerates muf3 in Ubereinstimmung mit den Sicherheitsvorschriften
(z.B. DIN, VDE) sowie allen anderen relevanten staatlichen oder ortlichen Vorschriften
erfolgen. Es muB fur ordnungsgemaBe Erdung, Leiterdimensionierung und
entsprechenden KurzschluBschutz gesorgt sein, um die Betriebssicherheit zu
gewahrleisten.

Die SIMODRIVE Stromrichtergeréate sind fur aufrechte Montage in Schranken oder Maschinengestelien
bestimmt. Sie sind mit den Klemmleisten bzw. AnschluBschienen nach unten zu montieren. Fir
ungehinderten Kuhlluftzutritt und -austritt ist zu sorgen. Ober- und unterhalb der Gerate muB3 ein freier
Raum von min. 100mm vorhanden sein. Die Gerate ab 60A Nennstrom kénnen zur Montage einfach in
ein abnehmbares, vorher zu montierendes, Montageblech eingehangt werden. Dieses Montageblech
gehort zum Lieferumfang der Geréte und hat die selben BefestigungsmaBe wie die Gerate der bisherigen
Reihe 6RA26. Die Gerate mit 30A Nennstrom durfen nur auf einer ebenen Flache aufgebaut werden.
Sollte dies nicht sichergestellt werden kénnen, so ist das Gerat auf Distanzstiicken zu montieren, diese
mussen aber wieder eine ebene Flache ergeben.

10



5 AnschlieBen

5.1 Allgemeines

A WARNUNG

Dieses Gerat steht unter gefahriicher Spannung und enthalt gefahrliche rotierende
Maschinenteile (Lafter). Die Nichteinhaltung der in dieser Beschreibung aufgefiihrten
Anweisungen kann zu Tod, schwerer Kérperverletzungen und Sachschiaden fihren.

Selbst wenn das Hauptschitz des Stromrichtergerates gedffnet ist, steht das Gerat unter
gefahrlicher Spannung. Die Ansteuerbaugruppe (untere Flachbaugruppe) enthilt viele
unter gefahrlicher Spannung stehende Stromkreise.

Der Benutzer tragt die Verantwortung fur die Montage des Stromrichtergerates, des
Motors, des Transformators sowie der anderen Gerate gemaB den Sicherheits-
vorschriften (z.B. DIN, VDE) sowie allen anderen relevanten staatlichen oder értlichen
Vorschriften betreffend Leiterdimensionierung und Schutz, Erdung, Trennschalter,
Uberstromschutz usw.

Die AuBenflachen ungeerdeter Stromrichtergerate kénnen unter gefahrlicher
Spannung stehen. Dies kann zu Tod, schweren Korperverletzungen oder erheblichen
Sachschaden fuhren.

Fails das Stromrichtergerat so aufgestellt ist, daB es nicht geerdet ist, muB zur Sicherheit
des Bedienungspersonals ein Erdleiter an das Chassis oder an das Gehause angeschlossen
: werden. Das Motorgestell, das Transformatorgehause und das Bedienteil missen

7 ebenfalls geerdet werden. Die spezifischen Anforderungen beziglich der Gerateerdung
sind den Sicherheitsvorschriften (z.B. DIN, VDE) sowie allen anderen relevanten
staatlichen oder ortlichen Vorschriften zu entnehmen.

N

"
5%

Kundenseitig kann an die Melderelais-Kontakte eine gefahrliche Spannung angelegt
werden.

povrey

R
S

Die Gerate durfen nicht an ein Netz mit FI-Schutzschalter angeschlossen werden
(VDE 0160, Abschnitt 6.5), da im Falle eines Korperschlusses bzw. Erdschlusses ein
Gleichanteil im Fehlerstrom sein kann, der die Auslésung eines Ubergeordneten
FI-Schutzschalters erschwert oder verhindert. In diesem Fali sind auch alle an diesem
FI-Schutzschalter angeschlossenen Verbraucher ohne Schutz.

s

ey
LN

558
SRR,

OO

Ein Stillsetzen des Antriebs uber Klemme 64 (Antriebsfreigabe), Kiemme 63
(Impulsfreigabe), Klemme 81 (Schnellhalt) und / oder Klemme 763 (Impulsstromunter-
brechung) gewahrleistet alleine keinen sicheren Betriebshalt im Sinne der geltenden
Vorschriften (DIN VDE 0113 Teil 1). Im Falle einer Storung der Stromrichterelektronik
kann es zu einem unbeabsichtigten Anlauf des Motors kommen.

e

R

Bei Aufenthalt im Gefahrenbereich der Motorwelle bzw. der Maschinenspindel sind
durch den Maschinenhersteller zusatzlich geeignete SchutzmaBnahmen

{z.B. mechanische Arretierung der Spindel) zu treffen, um ein unbeabsichtigtes Anlaufen
des Motors bzw. der Spindel im Fehlerfall zu verhindern.

. WICHTIGER HINWEIS

% Falscher AnschluB des Gerates kann zu Beschadigung oder Zerstorung fuhren.

1




Die Gerate sind gemaB AnschluBvorschlagen (Kapitel 12.1 bis 12.4) und kundenseitigem AnschluBplan zu
verdrahten.

HINWEIS

Soll- und Istwertleitungen fir Analogsignale sind abgeschirmt und getrennt von Lastleitungen
zu verlegen.

Schirmleitungen sind mittels der am Gerat angebrachten Schirmschellen direkt auf der
Schirmabfangschiene aufzulegen.

Ausnahme: Der Schirm der Sollwertleitung ist einseitig an der Sollwertquelle (NC) aufzulegen.

Steuerleitungen fir die digitalen Eingange sowie fur die Relaisausgange sind getrennt von
Lastleitungen und Schiitzsteuerleitungen zu verlegen.

Befinden sich Schiutze im selben Schaltschrank, so sind deren Spulen mit RC-Gliedern bzw.
Dioden zu beschalten.

Die Elektronikmasse (BS und M) des SIMODRIVE-Geréates darf nur an eine Stelle an Bezugs-
potential (Masse) angebunden werden (Masseschleifen vermeiden) siehe Kapitel 15.4.

Die Erdungsschraube des Gerates ist auf kirzestem Wege mit dem Schrank leitend zu
verbinden.

Bei den Geraten > 130A mussen zur Einhaltung der erforderlichen AnschiuBBquerschnitte nach VDE0113
parallele Leitungen angeschlossen werden.

HINWEIS

5.2

12

Auf phasengleiche Zuordnung zwischen 1U/ 1W, 26/30 und 123/ 124 ist zu achten!

AnschluBhinweis fiir geschirmte Steuerleitungen

~r— T 1T

L]

N

Schirmabfangschiene

Kabelschirmung



6 Reduktionstabellen

6.1 Belastungswerte in Abhdngigkeit von der Kiihimitteltemperatur

Umgebungs- Anderung der Belastungswerte
bzw. Kahl- bei Gerdten mit bei Geraten mit
mitteltemp. Luftselbstkhlung verstarkter LuftkGhlung
+30°C + 13% + 4%
+35°C + 8% 0%
+40°C + 4% - 6%
+45°C 0% - 12%
+50°C - 6% - 17%
+55°C - 1% - 22% M
+60°C ~ 18%

1) nur bei LufteranschiuB an 400V + 5% -15%, 50Hz

6.2 Belastungswerte in Abhangigkeit von der Aufstellhéhe
Belastung %
100

T, .

60

40

20

0 1000 2000 3000 4000 5000 m
Aufstelihdhe —P»

7 Bedienungshinweise

Die Gerate zeichnen sich durch ein hohes Maf3 an Flexibilitat bei der Anpassung an die
Betriebsbedingungen aus.

Die Anpassung an die Netzfrequenz 50 oder 60 Hz erfolgt selbsttatig.

Die fur die Inbetriebnahme des Gleichstromantriebes erforderlichen Anpassungen, Einstellungen und
Messungen werden durch einfache Betatigung von drei Tastern vorgenommen. Der Betriebszustand des
Gerates sowie Fehlermeldungen werden automatisch angezeigt. Selbstatig ablaufende
Optimierungsprogramme sind anwéhlbar.

Parametriereinrichtung

HOHER
MODE-Umschaltung ] I_I l_l I""""I A E— (Parameternummgrbzw.n
Parameterinhalt wird erhéht)
(Umschaltung zwischen S R NI R S
Parameternummer und l I I l I I TIEFER
Parameterinhalt) —— — — V —— (Parameternummer bzw
Parameterinhalt wird verkleinert)

13



Parametereinstellungen:
Die Parametriereinrichtung besteht aus drei Tastern und drei 7-Segment-Anzeigen.

Nach dem Einschalten (Anlegen der Versorgungsspannung) erscheint, wenn keine Fehiermeldung
ansteht, die Betriebszustandsanzeige (siehe Kapitel 8)

Die Betriebszustandsanzeige ist unter der Parameternummer P00 hinterlegt.

Dem Gerét sind folgende Parameter zugeordnet:

POO bis P99 (Grundparameter)
EOQO bis E86 (Erweiterungsparameter)
U00 bis U89 (Parameter fur Optionen)

Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung sind alle Parameter-Inhalte gesperrt und konnen nicht
geandert werden. Die Berechtigung zum Verandern von Parameter-Inhalten erfolgt mit dem Eintrag
einer Schliisselzahl in den Schilsselparameter P51. Parameteranderungen sind sofort wirksam und
werden unverlierbar in einem nicht fliichtigen Speicher (EEPROM) hinterlegt.

P51: Schlusselzahl Funktion

0 Kein Parameter anderbar
(automatisch nach Einschalten der Stromversorgung)

2 Anwahl automatische Selbstoptimierung
Vorsteuerung/ Stromregler

3 Anwah! automatische Selbstoptimierung
Drehzahlregler

4 Parameter P11 bis P79, alle E-Parameter
und alle U-Parameter anderbar

5 Anwahl automatische
Feldkennlinienaufnahme

6 Anwahl! Berechnung der drehzahlabhéngigen
Strombegrenzung aus Motortypenschildangaben

10 Parameter P80 bis P99 anderbar

Potentiometereinstellungen:

1) Die Anpassung der maximalen Drehzah! des Hauptantriebes erfolgt mit Hilfe von Potentiometern.
Drehzahlistwertabgleich bei Gleichstromtachogeneratoren
e Hauptspindelbetrieb: Potentiometer R1 (Grobabgleich)
Potentiometer R2 (Feinabgleich)

® Vorschubbetrieb: Abgleichbereich von Potentiometer R11
(C-Achse) Jumper X2 inStellung 1-2: ca.85...600min-1
Jumper X2 inStellung 2-3: ca. 333...2350min-!
{ab Gerate-Erzeugnisstand A3)
bei nyoiic = 10V und 20mV/ min-1 -Tacho
Jumper X1 darf nicht verandert werden (Auslieferzustand 2 - 3)

2) Die Normierung externer Anzeige-instrumente erfolgt mit den Potentiometern
R3: Drehzahlistwert-Anzeige

R4 : Stromistwert- Anzeige

14



. HINWEIS

. Die Motordaten und Daten des SIMODRIVE-Gerites laut Leistungsschild sind in Kapitel 12.11 zu
: dokumentieren.

8 Betriebszustande

Anzeige nach dem Einschalten bzw. Inhalt des Parameters P00

Anzeige Bedeutung

DB K SCHNELLHALT wird an Klemme 81 vorgegeben
' (offen bzw. < 5V)
Durch Wegnahme von SCHNELLHALT (10 bis 30V an Klemme 81) und
anschlieBendem Offnen und SchlieBen der Klemme 64 (ANTRIEBSFREIGABE)
wird der Wartezustand verlassen und in die nachste Betriebsanzeige

gesprungen.

o Keine ANTRIEBSFREIGABE an Kiemme 64 vorhanden

D (offen bzw. < 5V)
Durch Anlegen eines ANTRIEBSFREIGABE-Signales (10 bis 30V anKlemme 64)
wird der Wartezustand verlassen und in die nachste Betriebsanzeige
gesprungen.

e Keine IMPULSFREIGABE an Klemme 63 vorhanden

h (offen bzw. < 5V)
Durch Anlegen eines IMPULSFREIGABE-Signales (10 bis 30V an Klemme 63)
wird der Wartezustand verlassen und in die nachste Betriebsanzeige
gesprungen.

}: Cl':l Frei fur spatere Anwendungen

1) Die Funktion SCHNELLHALT ist auch im stromgeregelten Betrieb (P89 = 3) wirksam!
Wenn im stromgeregelten Betrieb SCHNELLHALT vorgegeben wird, wird automatisch der
Drehzahliregler zugeschaltet und die Funktion SCHNELLHALT uber den Drehzahiregler
ausgefuhrt.

ACHTUNG: Die Drehzahlreglerparameter mussen in diesem Fall
einigermaBen richtig eingestellt sein!

ACHTUNG: In den Stellungen P89 = 2 oder P63 = 3 ist die Funktion
SCHNELLHALT unwirksam!

15



16

Anzeige

o4

o3

2)3)

2)3)

3)

3)

3)

3)

Bedeutung

Der Feldstromistwert ist <50% vom eingestellten Feldstromsollwert P76. Ist
P76 = 0 bzw. der Feldstromistwert im Bereich des Feldstromsollwertes, wird in
die nachste Betriebsanzeige gesprungen.

Keine Spannung an den LeistungsanschlUssen vorhanden

(Messung Gber Optokoppler)

Nachdem an den Leistungsanschiussen Spannung gemessen wird (Leistungs-
schitz ist eingeschaltet), wird in die nachste Betriebsanzeige gesprungen.

Uberprufung der Netzverhaltnisse
keine stetige Anzeige. Wenn das Netz in Ordnung ist, wird automatisch in die
nachste Betriebsanzeige gesprungen, andernfalis kommt Fehlermeldung.

Wartezustand bei gesperrten Reglern
(kommt nur vor, wenn Klemme 81 oder 111 als Tippfunktion programmiert ist).

Keine Momentenrichtung eingelegt

Momentenrichtung | eingelegt
Briicke 1 wird angesteuert. Man erhélt einen positiven Ausgangsstrom
(GerateanschluB Cist positiv)

Momentenrichtung Il eingelegt
Bricke 2 wird angesteuert. Man erhéalt einen negativen Ausgangsstrom
(GerateanschluB3 Cist negativ)

An der Hunderterstelle des Parameterinhaltes von Parameters POO (Betriebszustandsanzeige) wird
angezeigt, ob der Drehzahlsollwert an eine Begrenzung st6t und ob der Stromsollwert an eine

Begrenzung stofit.

- Segment 1 leuchtet, wenn n-Regler Sollwert an positiver

I Begrenzung (will M I machen)

! Segment 2 ieuchtet, wenn n-Regler Sollwert an negativer

I Begrenzung (will M Il machen)

| Segment 3 leuchtet, wenn i-Regler Sollwert an positiver

1 Begrenzung (will M | machen)

| Segment 4 leuchtet, wenn i-Regler Sollwert an negativer
Begrenzung (will M Il machen)

2) Der Zustand 03 und 04 kann in Summe maximal 2 sec. anstehen. Lauft die Zeit im Zustand o3
ab, wird Fehier FO4 angezeigt, |auft die Zeit im Zustand o4 ab, wird Fehler F14 angezeigt.

3) Meldung “Betriebsbereit” ist aktiv.



9 Vorwort zur Inbetriebnahme

9.1 Generelle Warnhinweise zur Inbetriebnahme

A GEFAHR

Vor Inbetriebnahme des Gerates muf3 sichergestelit sein, daB die transparente

Abdeckung der Leistungsanschliisse an der entsprechenden Stelle im Gerat eingebaut
ist.

WARNUNG

Dieses Gerat steht unter gefahrlicher Spannung und enthalt gefahrliche rotierende
Maschinenteile (Lufter). Die Nichteinhaltung der in dieser Beschreibung aufgefahrten
Anweisungen kann zu Tod, schwerer Korperverletzungen und Sachschiden fuhren.

Kundenseitig kann an den Melderelais-Kontakten eine gefahrliche Spannung anliegen.

Die Gerate durfen nicht an ein Netz mit FI-Schutzschalter angeschlossen werden
(VDE 0160, Abschnitt 6.5), da im Falle eines Korperschlusses bzw. Erdschlusses ein
Gleichanteil im Fehlerstrom sein kann, der die Auslésung eines Gbergeordneten
FI-Schutzschalters erschwert oder verhindert. In diesem Fall sind auch alle an diesem
FI-Schutzschalter angeschlossenen Verbraucher ohne Schutz.

Nur qualifiziertes Personal, daB sich zuvor mit allen in dieser Beschreibung enthaltenen
Sicherheitshinweisen sowie Montage-, Betriebs- und Wartungsanweisungen vertraut
gemacht hat, sollte an diesem Gerat arbeiten.

Der einwandfreie und sichere Betrieb dises Gerates setzt sachgemaBen Transport,
fachgerechte Lagerung, Aufstellung und Montage sowie sorgfaltige Bedienung und
instandhaltung voraus.

Selbst wenn das Hauptschiitz des Stromrichergerates gedffnet ist, steht das Gerat unter
gefahrlicher Spannung. Die Ansteuerbaugruppe (untere Flachbaugruppe) enthalt viele
unter gefahrlicher Spannung stehende Stromkreise. Vor Beginn von Wartungs- oder
Instandsetzungsarbeiten alle Stromquellen der Stromrichtereinspeisung abschalten und
verriegeln.

Diese Anweisungen stellen keine vollstandige Aufzéhlung aller fr den sicheren Betrieb
des Gerates erforderlichen MaBnahmen dar. Fur spezielle Anwendungsfalle sind
gegebenenfalls weitere Informationen oder Anweisungen erfordelich. Falls besondere
Probleme auftreten, die fur die Zwecke des Kaufers nicht ausreichend behandelt
werden, wenden Sie sich an die nachstgelegene Siemens-Niederlassung.

Die Verwendung nicht zugelassener Teile bei der Reparatur dieses Gerates oder das
Hantieren durch nicht qualifiziertes Personal fuhrt zu gefahrlichen Bedingungen, die
Tod, schwere Korperverletzungen oder erhebliche Schaden an der Ausristung zur Folge
haben konnen. Alle in dieser Beschreibung aufgefuhrten SicherheitsmaBnahmen sowie
alle am Gerat angebrachten Warnschilder befolgen.

Beachten Sie alle Warnhinweise im Kapitel 1 dieser Beschreibung.
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9.2
9.2.1

9.2.2

9.23

18

Allgemeines

In nachstehender Einschaltanleitung in Form eines Ablaufschemas ist vorausgesetzt, daf3 das
Gerat ahnlich dem AnschluBBschema C98130-A1073-A1-*-12 bzw. C98130-A1073-A2-*-12

Kapite! 12 betrieben wird. Vor Inbetriebnahme mussen die AuBBenschaltung, die vorgesehenen
SchutzmaBnahmen und das Vorhandensein der richtigen Apparate, wie z.B. superflinke
Spezialsicherungen Gberprift werden. Eine Anpassung des SIMODRIVE-Geréates an den Motor ist
laut Einschaltanleitung durchzufthren. Anlagenspezifische Bedingungen sind dabei zu
bericksichtigen.

Folgende Berechnungen sind vorzunehmen:

Motor-Nennstrom-Anker
=A= in Prozent

Geratenennstrom-Ankerkreis

Motor-Nennstrom-Feld

H
=~}
L}

in Prozent

Geratenennstrom-Feld

Es wird empfohlen bei A<40% und bei B<40% eine Anpassung des Gerates an die Motordaten
vorzunehmen. Das geschieht durch Entfernen von Burdewiderstanden auf der Baugruppe
A1204 bzw. A1203. Der Geratenennstrom laBt sich auf ca. 4 oder ¢ des ursprunglichen
Nennwertes reduzieren, genaue Daten findet man im Kapitel 12.9.

Achtung: Der tatsichliche Feldstrom ist durch eine Kontrollmessung zu tberpriufen.
P76 ist gegebenenfalls zu korrigieren.
Abweichungen um ca. *5 Prozentpunkte vom theoretischen Wert sind normal.

Raumliche Anordnung der -
Burdewiderstande A1200
X100
is 1
A1210
H- 4
——
Die Burdewiderstande sind auf M == =sEs=s
Lotstutzpunkten auf der
Baugruppe A1203 bzw. A1204 X100 X100
folgendermafen angeordnet:
A1203 A1204

Bei der Inbetriebnahme mussen Parameter geandert werden. Die Berechtigung zum Andern der
parameter wird durch den Schlusseiparameter P51 gegeben.

PS1 =4 berechtigt zum Andern der Parameter P11 bis 79 und aller E- und U-Parameter;

P51 =10 berechtigt zum Andern der Parameter P80 bis 99;

PS1 =0 verhindert ein Andern der Parameter.

Parameter P51 wird beim Anlegen der Elektronik-Stromversorgung automatisch auf 0 gesetzt.



9.3 Einstellung der drehzahlabhdngigen Strombegrenzung

9.3.1 Motoren mit Kommutierungsknick

T Gerédtegrenzstrom
1o P
\ Einsatzpunkt
Stromgrenze 1 AN
l1o
| ~1/n (Kommutierungsgrenzkurve)
3 e 0D
t
1
N o st !
In l
; l20
Pn + !
S1 LT I,
'y
] !
P, <+ il
1ol :
P
| i :
AL 1 ¥ L
Ny 1 M @ n, I
ng NMotor
[0  Leistungsschilddaten des Motors ng = Einsatzpunktder drehzahl-
abhangigen Strombegrenzung
®  zuldssige Grenzwerte
9 @ = Maximaldrehzahl Motor

lig = axl Siemens-Motoren (1Gx5100 bis 1Gx5166): a
l,p = bxl, Siemens-Motoren (1Gx5182 bis 1Gx5406): a

I
—
..

n
-

il
-
S
]
-
)

Nachbiidung der drehzahlabhangigen Strombegrenzung mit folgender Hyperbelfunktion:

K

Grundformel: lagrens = ——
Npmotor = N

Beispiel eines Motortypenschildes:

* NEBENSCHL.-MOT.  1GG5162-0GG4 -6HU7
IEC 160 NR.E VDE 0530
Voo, UMIN M A b KW
46-380 50-1490/ '\ 78.0-78.0 / 0.880-26.0
380 /EG. '80.0]/[58.0] 26.0/19.0
ERR. Y A THYR. B6C LV=  OMH 380V/ S0HZ
FREMD 310 2.85 P23 BAUF.
77/51  0.87/0.60 I.CL.F
Z:A11 G18 K01 K20
FREMDKUEHLUNG  SCHWINGSTAERKESTUFE R
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9.3.2 Motoren ohne Kommutierungsknick

T Geréategrenzstrom
1a P
\ Einsatzpunkt
Stromgrenze 1 \\
i
|
; ~1/n {Kommutierungsgrenzkurve)
b3 o , .............
1
i 20
!
In {1 ' =l
!
Py T :
S1 1
P, —+ ! :
! .
1 ! :
Ll 0 1
NN Ng @ Ny =Ny )
NMotor

[0 Leistungsschilddaten des Motors ng = Einsatzpunkt der drehzahi-

abhangigen Strombegrenzung
@  zulassige Grenzwerte @

e = bxi, Siemens-Motoren (1Gx5100 bis 1Gx5166): b =1
Siemens-Motoren (1Gx5182 bis 1Gx5406): b = 1,2

Maximaldrehzahl Motor

Nachbildung der drehzahlabhingigen Strombegrenzung mit folgender Hyperbelfunktion:

K

nMoior

Grundformel: lagrenz =

Beispiel eines Motortypenschildes:

* NEBENSCHL.-MOT.  1GG5116-0FH4 -6HU7
IEC 160 NR.E VDE 0530
V. pen, MIN A KW
39-380 50-2300 36.0-37.5  0.265-12.0
380 Eo OJREG. |2=|, 12.0
ERR. Vv A THYR.: B6C LV=  OMH 380Vv/ 50HZ
FREMD 310 1.45 P23 BAUF.
54  0.32 I.CL.F
Z:A11 G18 K01 K20
FREMDKUEHLUNG  SCHWINGSTAERKESTUFE R
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9.3.3 Berechnungder einzustellenden Parameter

Die Parametrierung der drehzahlabhangigen Strombegrenzung erfolgt (iber P48 und P49. Die
drehzahlabhangige Strombegrenzung muB auf den entsprechenden Hauptspindelmotor angepaft
werden.
Folgende Werte mussen dabei bekannt sein:

® Motortypenschildangaben (14, t, ny, ny)

e Stromgrenze 1 (Parameter P39 und P40)

® max. Drehzah! des Hauptspindelmotors (Tachoabgleich, Npax = n3)
Achtung: Bei Verdnderung einer der Werte mussen die Parameter P48 und P49 neu ermittelt werden!

Automatische Berechnung der Parameter P48 und P49 (drehzahlabhangige Stromgrenze) aus Motor-
Typenschildangaben:

Es erfolgt eine menugefuhrte Eingabe der entsprechenden Daten.
a) Die Durchfuhrung dieser Menufuhrung ist nur in den Betriebszustanden 08, 07 und 06 moglich.
b) Anwahl der Berechnungsfunktion mit Schlisselparameter P51 =6.
) Bei Betatigen der MODE-Taste springt die Anzeige an den Beginn des Menus.

d) Es erfolgt eine Zwangsfuhrung durch folgende Parameter:

Parameter Bedeutung Wert

on2 (E93) n; ny/10  inUmdr./min (0...999)

0i2 (E94) iz i2 inA (0...999)

on1 (E95) Ny n/10  inUmdr./min (0...999)

oil (E96) i i inA (0...999)

on3 (E97) n3 n3/10 in Umdr./min (0...999)

oAH (E98) Motortyp < 1Gx5100- 1Gx5166 (0) Siemens-Motor 1Gx5 AH 100- 160

2 1Gx5182 - 1Gx5406 (1) Siemens-Motor 1Gx5 AH 180 - 400

Nach Eingabe eines Parameterwertes und Umschalten in den P-Mode wird durch Betatigen der
HOHER/ TIEFER-Taste in den nachsten bzw. vorherigen Parameter geschaltet.

Achtung: Bei Motoren mit Stromen > 1000A mussen die Werte far iy und i in der Einheit 10A
eingegeben werden. Es ist immer erforderlich iy und i; in der gleichen Einheit
einzugeben, auch wenn ein oder auch beide Werte kleiner als 1000A sind (In die
Berechnung geht nur das Vehaltnis von iy und i; ein).

e) Nach Eingabe des letzten Parameterwertes und Betatigen der HOHER-Taste im P-Mode erscheintin

der Anzeige: OP_.
f) Durch Betatigen der HOHER-Taste wird der Berechnungsvorgang gestartet.
g) Nach erfolgter Berechnung wird in die Anzeige P51 gesprungen.

h) Folgende Fehlermeldungen sind moglich:
F39: Optimierung bei EEPROM-Sperre nicht moglich. (siehe unter P87)
F40: Fehlerhafte Eingaben: n,<ny oder i, <i; oder
0 o, M3+ m

o = 3 e Ny (d.h. die eingegebenen Punkte liegen nicht auf einer Hyperbel)

i) P51 wird immer auf Null gesetzt.

j) Dieim Menu einzugebenden Parameter belegen die Parameter E93 bis E98. Sie sind jedoch nur Gber

die Menifuhrung zugéanglich. Sie werden nicht im EEPROM abgespeichert und gehen mit
Abschalten der Stromversorgung verloren.

Pag = NE x 100%
n3

I3

P49 = =
In

x 100%
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94 Thermischer Uberlastschutz des Hauptspindelmotors (12t-Uberwachung)

Die Parametrierung der 12t-Uberwachung erfolgt Gber die Parameter P70 und P71. Bei entsprechender
Anpassung wird der Hauptspindelmotor vor unzulédssigen Belastungen geschutzt (kein Motorvollschutz).

Anpassung

P70: In Parameter P70 muB eine Zeitkonstante Tpotor iN Minuten eingetragen werden, mit der die 12t-
Uberwachung arbeiten soll.

P71: In Parameter P71 ist das Verhaltnis des Motornennstromes zum Gerategrenzstrom - in Prozent - laut
Typenschilder einzutragen. (Punkt 9.2.2 ist dabei eventuell zu beachten!)

Vorwarnkennlinie / Abschaltkennlinie

Wird der Motor z.B. konstant mit etwa 120% des Motornennstromes belastet, so spricht die
Vorwarnmeldung (nur bei V57-Geraten) nach Ablauf von 1,19xT (T = thermische Zeitkonstante des
Motors) an. Erfolgt keine Belastungsreduzierung, so wird bei Erreichen der Abschaltkennlinie (1,65xT)
der Antrieb drehmomentenfrei geschaltet und die Fehlermeldung F13 blinkend angezeigt.
Vorwarn-/Abschaltzeiten fur andere Belastungen konnen dem Diagramm entnommen werden.

Uberlast-
faktor
2,2

IMo'cor
IMo‘cor—Nenn

labschalt = 1,1 X lygrwarn = 1,1 X Imot Nenn

Abschaltkennlinie
der 12t-Uberwachung

Vorwarnkennlinie
der 12t-Uberwachung

L 1 ’
L) T 1
0,297 1T | 147 27 3T aT Vorwarn-/
ltzei
0,597 1,19T 1,757 2,47 Abschf tzeit
1,837 —m-|-;

T = thermische Zeitkonstante des Motors

Hinweis: a) Bei Ausfall der Elektronik-Stromversorgung geht die errechnete Vorbelastung des
Hauptspindelmotors verloren. Nach dem Wiedereinschalten wird von einem unbelasteten
Motor ausgegangen!

b) Die I2t-Uberwachung gibt nur in grober Annaherung das thermische Abbild des
Hauptspindelmotors wieder (kein Motorvollschutz).

¢) Wird in P70 (Tpmotor) der Wert Null eingestelit, ist die 12t-Uberwachung ausgeschaltet.
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9.5

Einschaltanleitung

( st )
v

Vorbereiten

v

Hauptschalter AUS
Elektronik und Leistungsteil
spannungsfrei

v

Anschlisse gemaB Anlagenschaitplan oder entsprechend dem mitgelieferten
ANSCHLUB-Vorschlag iiberpriifen.
Raumliche Trennung von Steuer- und Laststromkreisen !

Uber die Ansteuersignal-Eingdnge dirfen keine ungewoliten Signale beim Einschalten der
Spannung wirksam werden.

\ 4
Logikansteuerung Potentialfrei Kontaktansteuerung
Steckbriicke auf Steckbriicke auf Steckbriicke auf
Position CC-CD Position CE-CF Position CA-CB

A1200 -16 A1200 -16 A1200 -16
Bezugspotential Das "geratefremde” Bezugspotential

=0V(M muB an KI. 19 angeschlossen werden Bezugspotential =-24V

Werksauslieferzustand

Von Motor , Tacho, Motorliifter und Stromrichtergerdt Leistungsschilddaten notieren

v

Klarung der einzustellenden max. Motordrehzahl und des zugehdrigen max. Drehzahlsollwertes

v

Kontrolle, ob der Hauptspindelantrieb auf elektrischer und mechanischer Seite betriebsbereit ist.

v

Kontrolle der Steckbriicke FA-FB-FC auf Baugruppe A1200
Softwarestand < 2.2 (128k-EPROM) — Bricke FA-FB einlegen
= 3.1 (256k-EPROM) — Briicke FB-FC einlegen

v

Steckbriicke EA - EB - EC auf Baugruppe A1200 in die Stellung EB - EC bringen!
(Erméglicht Abspeichern der Parameter in den nichtfliichtigen Speicher)

v
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Uberpriifen
Hauptschalter EIN

Elektronik an Spannung legen.
Achtung !

Verdrahtungsinderungen bzw. manuelle Titigkeiten in der Anlage und am Gerét sind nur im spannungslosem
Zustand durchzufiihren.

nein ja

nein

v

P71 =0 cinstellen .
I _— . . Fehler durch
Damit wird beim Emsc.halten ube.r : Driicken der
Kl. 64 keine Momentenrichtung freige- . MODE-Taste

geben. Spannungen und Phasenlagen quittieren
kdnnen gepriift werden.

Schliisselparameter
P51 =-a Y‘-----vonzs
einstellen .
Undefinierte Stérung :
Beispiele
Betriebszustandsanzeige 1. Steckbriickr FA-FB-FC auf Baugruppe A1200
P00 richtig?
! Softwarestand < 2.2 — Briicke FA-FB einlegen
anwihlen = 3.1 — Briicke FB-FC einlegen
2. EPROMS richtig gesteckt ?
3. 5V-Stromversorgung defekt?
4. Netzspannung der Elektronikversorgung istin
Ordnung ?
5. usw.
v
Die Steck-Klemmen
24 Sollwert2, 0V aufschalten o e ——
8  BS-Potential Bei Bedarf I
56 Sollwert 1, OV aufschalten cerses ] Klemmenzustandsanzeige |
14 BS-Potential P15 1
63 Impulsfreigabe  mit +24V ansteuern | anwahlen, Siehe auch i
. : . I Seite 43 |
64 Antriebsfreigabe mit + 24V ansteuern . .
I Display zeigt |
| AL |
I ! | |
L D SR M S NS IS G S G J

/
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Parameter

nein

Anasie
oD

nein

Klemme 63 Impulsfreigabe wird
nicht angesteuert

Klemme 63 Impulsfreigabe
ansteuern

Anzeige

kein Feldstrom vorhanden

Klemmen 123, 124 fihren keine
Spannung

Feldkreis nicht an Kiemme 33, 34
angeschlossen oder unterbrochen

Anzeige

o3

aenan

nein

Hauptschiitz
K10 st nicht ange-
steuert

Klemmen 1U fihrenkeine
v

1W  Spannung.

Kldrung der externen
Ansteuerschaltung des
Hauptschiitzes

Sicherungen eingelegt?

Anzeige

. Fehler an Hand der Fehlerliste
. lokalisieren und beheben

Seite 24
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1. Stromversorgung
Spannung zwischen  Klemme 26 und 30 400V AC
2. Lastspannung ’
Spannung zwischen  Klemme 1U und 1V 400V AC oder 500VAC
Klemme 11U und 1W 400V AC i
Kiemme 1V und 1W 400V AC 500V-Gerdten
3. Feldversorgung
Spannung zwischen  Klemme 123 und 124 400V AC
4. Geratelifter ( falls vorhanden )
Spannung zwischen  Klemme 37 und 38 400V AC
Phasengleichheit zwischen Stromversorgung, Feldversorgung und

tastspannung priifen.

Phasengleichheit besteht, wenn die
Spannung zwischen Kilemme 1U und 26 und 123 : OVAC

Klemme 1W und 30 und 124 :0Q0VAC

Bei 500V LeistungsanschiuB sind bei Phasengleichheit ca. 100 V zu messen
(nur bei Verwendung eines Transformators fiir 400V/500V!).

Spannung zwischen

Rechtsdrehfeld an den Leistungsanschiissen
Klemme 1U,1V,1W
mit Drehfeldmesser {iberprifen.

Beim Freigeben des Antriecbes mit Klemme 64 Oberprift das Gerdt

selbsttitig ob Rechtsdrehfeld anliegt

v

Funktion des Motorliifters Uberpriifen und Motorfremdliifter einschalten. |

.......................‘*...........

Die Steck-Klemme

64 Antriebsfreigabe o4ffnen

ja

nein

P02 < P21
("<;‘min)

Warten bis Motorstillstand;
P21 erhdhen;

Oberpriifen ob Klemme 46
oder Klemme 47 iberlastet

A

nein
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Parametereinstellungen
Anpassung des
Stromrichters
an den Motor

>

p9g Hierwirdder AnpaBfaktor AnschiuBspannung Anker / Elektronikstromversorgung

eingestelit
Anschlufispannung Anker
P98 = 380 x
AnschiuBspannung Elektronik
Entspricht
der Wert in P98 der
Nenn-AnschluBspannung am
Leistungsteil ?
ia Schliisselparameter
P51 P51=10
AnschluBspannung des
P98 Leistungsteils in V
4 eintragen
Schlusselparamter
P51 P51 =4

b 2

Hier ist das Verhdltnis des Motornennstromes l,,, laut Typenschild
P71 2um Gerdtegrenzstrom g, laut Typensch einzutragen .
(Achtung : Bei Biirdendnderung gilt der gewdhlte Igep,; -)

lan
P71 = - 100%

Werksauslieferzustand = 80 %

I(irenz

P77 Hier ist die EMK in Volt einzutragen, von der ab der
Feldschwichbetrieb beginnen sofl.

Werksauslieferzustand = 340V

i

P76 Hier ist das Verhdltnis des Nennerregerstromes des Motors I,y laut
Typenschild zum Grenzstrom des Erregergleichrichters | o, gren: 12Ut
Typenschild einzutragen.

(Achtung : Bei Biirdendnderung gilt der gewahite 1, Gren: -)

[}
P76 = — . 100%

1 efrGrenz

Werksauslieferzustand = 50 %
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3

Strombegrenzungen fiir jede Momentenrichtung getrennt einstelibar
Stromgrenze 1 {Getriebestufe 1)

Hier ist der positive Maximalwert des Ankerstromes in Prozent vom
P39 Motornennstrom fiir Momentenrichtung 1 einzutragen . Soll z.B. der
maximale Motorstrom 1,5xI betragen, ist 150 einzutragen

P40

Hier ist der negative Maximalwert des Ankerstromes in Prozent vom
Motornennstrom fiir Momentenrichtung II einzutragen.

Werksauslieferzustand = 120%

Stromgrenze 2 :

P41 Hier ist der positive Maximaiwert des Ankerstromes in Prozent vom
Motornennstrom fiir Momentenrichtung I einzutragen.

P42

Hier ist der negative Maximalwert des Ankerstromes in Prozent vom
Motornennstrom fiir Momentenrichtung 1] einzutragen.

Werksauslieferzustand = 100%

Strombegrenzungs-Anpassung bei Getriebestufenumschaltung fir jede
Momentenrichtung gemeinsam einstellbar (Betrag) :

P44 Stromgrenze fir Getriebestufe 11 in Prozent vom Motornennstrom
einstellen

Werksauslieferzustand = 100%

P45 Stromgrenze fiir Getriebestufe 0l in Prozent vom Motornennstrom
einsteflen

Werksauslieferzustand = 100%

P46 Stromgrenze fiir Getriebestufe IV in Prozent vom Motornennstrom
leinstellen

Werksauslieferzustand = 100%

|

Drehzahlabhingige Strombegrenzung :

P48 Hier wird in Prozent von der maximalen Drehzahl die Einsatzdrehzahi
Neinsar: €iNgetragen, von der ab der unter den Parametern P39 bzw.
Passﬂmterlegte maximale Motorstrom gesenkt werden mu8.

Werksauslieferzustand = 100%

P49 Hier wird in Prozent vom Motornennstrom derjenige
Strombegrenzungswert eingetragen, der bei der maximalen
Motordrehzahl n,,, noch erlaubtist.

Werksauslieferzustand = 100%




!

— Hochlaufgeber : Der Hochlaufgeber wird benutzt, wenn die Strombegrenzung beim
Beschleunigen und beim Bremsen nicht erreicht werden soll.

P16 Hier wird in Sekunden die Hochlaufzeit T, eingestellt

Werksauslieferzustand = 0s

P17 Hier wird in Sekunden die Ricklaufzeit T, eingestelit

Werksauslieferzustand = 0s

Ist der tatsachliche
maximale
Drehzahlsoliwert
0.3V >ngmax <9.7Y

ja

Normierungsanderung des
Drehzahisollwertes

v

EO1 Hier ist der maximale Drehzahisollwertin % von 10V einzutragen.

Werksauslieferzustand = 100 %

[

| .
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Selbsttitige
Regleroptimierungen
Kennlinienaufnahme

..............-.-.-.-..............1‘

Elektronik liegt noch an Spannung

Hauptschalter ist noch EIN é

Achtung ! Gerdt und Anlage stehen
unter Spannung
Klemme 64 offen

Anzeige
Betriebszustand

5]

nein

P51 =2

Fur die Stromregleroptimierung muf
der Schliisselparameter auf

eingestellt werden.

Die Steck-Klemmen
63 Impulsfreigabe
64 Antriebsfreigabe
107 Feldstromfreigabe

mit + 24V ansteuern
mit + 24V ansteuern

mit + 24V ansteuern

ja

nein

Fehler an Hand der Fehlerliste
lokalisieren und beheben

30

P02 < P21
(n <;‘min)

Warten bis Motorstillstand;
P21 erhohen;

Uberpriifen ob Klemme 46
oder Klemme 47 {iberlastet




Display -Anzeige

op:

............’

nein

siehe Liste der Betriebszustinde
bzw. der Fehlermeldungen

Display

oPs

Erlduterung

Das Gerat befindet sich im Modus
Selbstoptimierunroutine
Stromregler.

Bei Betdtigung der Taste

erfolgt der Start der Optimierung.

Bei Betdtigung der Taste
erfolgt Riicksprung in das
Normalprogramm

Optimierungsiauf der Vorsteuer-
ung und des Stromregler gestar-
tet

Einblendung der wirksamen Reg-
lerparameter  (Proportionalver-
stiarkung, Nachstellzeit )

Optimierung der Vorsteuerung
und des Stromreglers ist abge-
schlossen

I

Reglerparameter:

P64
P65

Stromregler P-Verstarkung
Stromregler Nachstellzeit

Vorsteuerparameter:

P66
P67
P68

Vorsteuerkennlinie
Vorsteuerkennlinie
Liickgrenze

I

Klemme

Klemme
Kiemme

Klemme
Klemme

64 o6ffnen

24 Soliwert OV aufschalten
8 BS-Potential

56 Sollwert 0V aufschaiten
14 BS-Potential

v

3N



Kilemme

64

PO1

ansteuern,dadurch wird der Antrieb freige-
geben.

Den Drehzahlsollwert auf 10% des
maximalen Sollwertes hochfahren.

Anzeigeparameter fiir den Drehzahisollwert
ist bei Werksauslieferung auf 10V normiert
10V = 100% Drehzahisollwert.

Fehlermeldung F11 durch Betdtigen der
Mode-Taste quittieren.

Y

5.

Tachoanschliisse tauschen

Yy

Klemme 64 offnen
Anzeige ‘
m s aseesnssEes s aEavaEannal
. ia

Drehzahl-istwert-Abgleich

Mit
Potentiometer R1  Grobabgleich
Potentiometer R2 Feinabgleich

die gewiinschten 10% der Drehzahl

einstelien.

Die Drehzahimessung kann mit Hilfe

eines Drehzahlmessers, der Tacho-

spannung oder , gegebenenfalls durch

die SINUMERIK-Anzeige erfolgen.
Driftabgleich
Klemme 24  Sollwert 0V aufschalten
Klemme 8 BS-Potential
Klemme 56 Sollwert OV aufschalten
Kiemme 14  BS-Potential

Drehzahidrift
amsesvessananenns solange verdndern,
P30 bis der Antrieb
steht.
Schlusselparameter
Motorstilistand R 4 ]
? nein P51 =4 einstellen
ja l

Klemme 64 offnen

32
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Drehzahlregleroptimierung
Schlisselparameter

P51 = 3 einstellen

4

Klemme 64 ansteuern

v

Display Erlduterung

10).~. Das Gerdt wartet auf den Start der
LIl Drehzahlregler-Optimierung.

Taste am Display betétigen

Der Optimierungslauf des Dreh-
zahlreglers ist gestartet
Die wirksamen Reglerparameter

Proportionalverstirkun und
Nachstelizeit werden eingeblen-
det

Der Antrieb fahrt kurzzeitig auf
20% der maximalen Drehzahl . Bei
5 bis 7 % erfolgt der eigentliche
Optimierungsvorgang

TR | Drehzahlregleroptimierung ist be-
01 endet

!

Reglerparameter:

P31 Drehzahlregler P-Verstarkung

P32 Drehzahiregler Nachstellzeit
Klemme 64 offnen

Weitere
Getriebestufen

vorgesehen ? ja

v v

v

.......’

Getriebestufe Il

Klemme 117 ansteuern, z.B. durch End-
schalter vom Getriebe

Reglerparameter:

P33 Drehzahiregler P-Verstarkung

P34 Drehzahiregler Nachstellzeit

Getriebestufe Hl

Klemme 118 ansteuern, z.B. durch End-
schalter vom Getriebe

Reglerparameter:

P35 Drehzahlregler P-Verstirkung

P36 Drehzahiregler Nachstelizeit

Getriebestufe IV

Klemme 119 ansteuern, z.8. durch End-
schalter vom Getriebe

Reglerparameter:

P37 Drehzahlregler P-Verstarkung

P38 Drehzahliregler Nachstellzeit

Achtung :

Hier kann die Optimierung fir weitere

Getriebestufen erfolgen.

Es wird empfohlen, wegen der erforderlichen
Getriebeumschaltungen die Drehzahlregler-
ortimierung erst nach Beendigung der
allgemeinen Inbetriebnahme durchzufiihren.

33
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v

Feldkennlinien-Aufnahme

Schlisselparameter
P51 = 5 einstellen

v

Klemme 64 ansteuern,

v

Display Erlduterung

103", Das Gerdt wartet auf den Start der
u Feldkennlinien-Aufnahme.

Taste am Display betétigen

¥ )1 Die Feldkennlinien-Aufnahme ist

- 3 1.1 gestartet,

’ Dauer bis zu 2 min. Ein Punkt der
Kennlinie wird mit Nennfeld bei
etwa 94 % des EMK-Nennwertes
aufgenommen. Der weitere
Verlauf der Kennlinie wird bei
etwa 50 % des EMK-Nennwertes
ermitteit. Abhdngig vom
Feldschwiachbereich konnen
Drehzahlen auftreten, die groBer
als Nenndrehzahl sind.

Neben der EMK wird bei jedem
MeBpunkt fir die Dauer von 1s
der Drehzahlistwert eingeblendet

"1 Kennlinienaufnahme ist beendet

"
v

Klemme 64 offnen

v

EMK-Regler Optimierung
Schiiisselparameter

P51 =4

P78 = Proportionalverstirkung
Werksauslieferzustand : 0,5
P79 = Nachstelizeit
Werksauslieferzustand : 1 sec.
Die Standardeinstellung des

Werkes ist in der Regel
ausreichend.




¥

Prifung der maximalen Drehzahl

Klemme 64 ansteuern. Anschlieend an

Klemme 56 den Drehzahlsoliwert langsam auf den maximalen
Wert erhéhen

Kiemme 14 Bezugspotential (BS)

Wird es erforderlich ni, zu korrigieren, dann mit

Potentiometer R2 (Feinabgleich) die maximale Drehzahl einstellen

v

Drehzahlisollwert auf 0V stellen.

v

Klemme 64 offnen

Hauptschalter AUS

Elektronik- und Leistungsteil sind jetzt spannungsfrei.

v

Damit sind die Selbstoptimierungsldufe beendet. Die eingesteliten Werte
kénnen uberpriift werden. Die normalen Anforderungen an den
Hauptspindel-Antrieb werden nach den Optimierungslaufen erfiilt.

Das Anpassen der Reglerparameter an besondere Eigenschaften und
Anforderungen ist durch Andern der Paramter jederzeit moglich.

v

Die Einschaltung von Sonder- und Zusatzfunktionen ist bei Bedarf auf den

folgenden Seiten beschrieben.
AbschluB-Arbeiten
1. Wichtige Parameter-Einstellungen und die Potentiometer-Stellungen

sind zu dokumentieren.

2. Die bei der Inbetriebnahme zusatzlich verwendeten MeBlgerite sind zu
entfernen.

3. Geldste Verbindungen und Anschliisse sind wieder herzustellen
4. Fir die Inbetriebnahme eingebaute Briicken miissen entfernt werden.

5. Alle Klemmen miissen nachgezogen werden.

;
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Zusatzfunktion:
Vorschubbetrieb { C-Achse )

Voraussetzung: Der Antrieb ist bereits fir den Hauptspindelbetrieb in Betrieb genommen.
Zusatzbaugruppe A1210-L21 oder -L41 ist mit Parameter E00 = xx1 angewahit

Klemme 61 ansteuern mit + 24V bzw. Signal aus der Anpassteuerung

Klemme 562 Drehzahisoliwert + 10V fiir C-Achse z.B. mit Batterie-Kdstchen vorgeben
Klemme 142 Bezugspotential (BS )

Klemme 64 ansteuern,dadurch wird der Antrieb freigegeben.

Die Drehzahl wird auf 100% des maximalen C-Achsen-Sollwertes
hochgefahren.

!

Drehzahl-Istwert-Abgleich

Potentiometer R11

solange verstellen, bis die maximale Drehzahl der C-Achse erreicht ist.

Die Drehzahimessung kann mit Hilfe der SINUMERIK-Anzeige, eines
Drehzahlmessers oder der Tachospannung erfolgen.

Optimierung des Drehzahireglers der C-Achse

P54

Werksauslieferzustand

P55

Werksauslieferzustand

Die Regleroptimierung erfolgt durch Aufnahme der Ubergangsfunktion

Proportionalverstirkung C-Achse
=1

Nachstelizeit C-Achse
=999msec




Der nichste
- l.l m e Qs eaEsIEARESSSsES S a * Inbetl'iebnahmeschl'itt kann
nein erfolgen

Ist das Verhalten
bei kleinen Schritten
ungen;'agend

ja

Drehzahlregler-Adaption ist
notwendig

L 4

10

Schlisselparameter P51

Adaption nur

Adaption drehzahl-
stromabhiéngig?

und stron;abh'a'ngig

Adagtion nur
drehzahlabhingig?

Steuerparameter Steuerparameter Steuerparameter
=1 P92 = o P92 = 2
Nur die drehzahl- Die drehzahi- und Nur die strom-
abhéngige stromabhangiger abhingige
Adaption ist Adaption sind Adaption ist
wirksam wirksam wirksam
Schlusselparameter Schlisselparameter Schlisselparameter
=4 P51 =24 P51 =4
Ubergangsbereich von kleinen zu Ubergangsbereich stromabhéngig
grofien Drehzahlen
P58 = untere Drehzahin, P53 = unterer Strom Iipp
Werksauslieferzustand = ?% der Werksauslieferzustand = 0% vom
maximalen
Drehzahl der C- Motornennstrom
Achse
E15 - obererStrom Igipp2
= Drehzahl
P59 = obere Drehzahin, Werksauslieferzustand = 0% vom
Werksauslieferzustand = 0% der Motornennstrom
maximalen
Drehzahl der C-
Achse

Drehzahiregler-Parameter bei kleinen
Drehzahlen/Strémen

P56 = proportionalverstirkung

Werksauslieferzustand = 1
P57 = Nachstellzeit

Werksauslieferzustand = 999msec
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Zusatzfunktion :
Orientierter Spindelhalt
(M 19 - Funktion )

l

Voraussetzung: Der Antrieb ist bereits fir den Hauptspindelbetrieb in Betrieb genommen.
Zusatzbaugruppe A1210-L21 oder -L41 ist mit Parameter EOO0 = xx1 angewdhit

Kiemme

62

ansteuern mit + 24V bzw. Signal aus der Anpassteuerung
Die Hochlaufgeberfunktion wird automatisch abgeschaltet

Ist das

Positionierverhalten

ungenigend
?

"l

nein

v

Ein Drehzahlregler-Adaption ist erforderlich

v

Der nichste
Inbetriebnahmeschritt kann
erfolgen

Schiiisselparameter P51 -a

L

Anpassfaktoren

P60 = multiplikator fir
Proportionalverstarkung

Werksauslieferzustand = 1

P61 = Muttiplikator fiir Nachstellzeit
Werksauslieferzustand = 1
Achtung :

Die fiir den normalen Hauptspindelbetrieb
unter den Parametern

P31 bis P38

hinterlegten Drehzahireglerparameter fir
insgesamt 4 Getriebestufen werden mit den
AnpafBfaktoren multipliziert.




Zusatzfunktion :
Freigabe von

e Grundfunktionen
Schiisselparameten P51 =10
" Kiemme 111 nein
s"‘.ﬁ:’:‘;ﬁ :?e' Strombegrenzungs-
gewi';nsch t Umschaltung gewiinscht
nein
Mit Impulsldoschung
?
) P84 -s
ja l l
P83 - - )
—_ nein
L-Signal an Klemme s s
81 Iost Schnellhalt Umschaitung abhingig
aus.
Display-Anzeige :
I
N
= 'l Schliisselparametes P51 -a
_ P50 = umschaltdrehzahl
P83 = 4 in % der maximalen
L-Signal an Klemme Drehzahl —w
» g:‘s'fm Schnellhalt Werksauslieferzustand = 0 %
Display-Anzeige :
v L) | Werksauslieferzustand .4
: } Momenten- beibehaiten
- Richtung 1
N
~ 7t [] Momenten- Analoge
S Richtung Ii Strombegrenzung Klemme 96
gewiinscht
?
keine
Momenten-
Richtung
P85 =5
Die jeweils niedrigste Strom-
grenze wird wirksam.
Wenn an der Klemme 96
£ 10V x E02 : 100 liegen, wird
Stromgrenze 1 wirksam.
Liegen an Klemme 96
dagegen z.B. 0V, wird der
Strom auf 0A begrenzt.
7
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Zusatzfunktion :
Relaisausgaben
im Grundgerit

i

Schlisselparameter P51 = 10 Wird nur bei Anderung eingestelit

Relaisumschaltung von “ Betriebsbereit” aur " Storu ng”

" pgo 7
74

P80

1
Relais K2 arbeitet mit Meldung “Betriebsbereit”

0
Relais K2 arbeitet mit Meldung “Storung”

Werksauslieferzustand P80 =1

l

Schlisselparameter P51 = a Wird nur bei Anderung eingestelit

+

N <Nmin1

Klemme 314
315
316
P21 . Ansprechschwelle in % der maximalen Drehzahl.
Werksauslieferzustand = 0,1 %

Wird bei offener Klemme 64 (Antriebsfreigabe ) die Ansprechschwelle
unterschritten,erfolgt Reglersperre.




Zusatzfunktion :
Relaisausgaben (Zusatz )
im Komfortgerat

‘...........

Voraussetzung: Zusatzbaugruppe A1210-L21 oder -L41
ist mit Parameter E00 = xx1 angewahit

Schliisselparameter P51 = 4 Wird nur bei Anderung eingestelit
N <Nmin2
Klemmen 114,115,116
P22 _

Werksauslieferzustand = 0,1 %

Achtung : Dies ist nur eine externe Meidung

Ansprechschwelle in % der maximalen Drehzahi.

-

fir Getriebestufe IV

Werksauslieferzustand = 100 %

n < Ny
Klemmen 214,215,216
P23 =  Ansprechschwelle in % der maximalen Drehzahl.
fir Getriebestufe 1
P24 =  Ansprechschwelle in % der maximalen Drehzahl.
fiir Getriebestufe 11
P25 _ Ansprechschwelle in % der maximalen Drehzahl.
fiir Getriebestufe 1I
P26 _

Ansprechschwelle in % der maximalen Drehzahl.

v

Nsoll = Nist
Klemmen

P27 .

126,127,128

Werksauslieferzustand = 2 %

=  Ansprechschwelle in % der maximalen Drehzahl.

v

lA > Ix
Klemmen

P47 _

108,109,110

Stromgrenze

Werksauzslieferzustand = 100 %

Ansprechschwelle in % der gerade aktuellen

v

12t-Uberwachung
Klemmen 208, 209,210

P70 .

Minuten

Werksauslieferzustand = 60 min.

Uberlast - Zeitkonstante des Hauptspindelmotors in

41
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Eingebaute
Kontrollanzeigen

v v v v
Welcher Wie groB ist die Wie groB ist die Welche binaren
Drehzahlsoliwert Netzspannung ? Ankerspannung Eingdnge sind
stehtan? bzw. die EMK ? angesteuert ?

P01 | anwihlenund P10 |anwihlenund
die die
TasteD am Taste am
Display betati- Display betati- -
gen gen @
Das Di . Das Displ. .
as Display zeigt as Display zeigt nach 43
Ngopin % Uy in Volt

Werksausliefer-
zustand :

Die Anzeige ist auf
10V normiert

+

]

P08 [anwaihlen und
die

Taste I:‘ am
Display betati-
gen

Das Display zeigt

UA in Volt

PQ7 |anwahlen und
die

Taste am
Display betati-
gen
Das Display zeigt
EMKin Volt
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Die 21 Segmente der drei-stelligen Siebensegment-Anzeige erlauben die Darstellung von 21 Signalzustinden
an der zugeordneten Klemmenleiste des Gerites. Die Signalzustinde der ausgewahlten Klemmen werden
vom Prozessor erkannt und durch das Aufleuchten des zugordneten Segmentes angezeigt.

Das entsprechende Zuordnungsschema ist unten dargestelit.

:

P15 anwahlen und die

Taste D betdtigen

Das Display zeigt dann die einzelnen Meldungen nach folgendem Schema

!

117 R

— — —
62
107 111 K2
— — —
119

Darin entsprechen die Zahlen gleichnamigen Klemmen

A1210 A1200 A1203/A1204
60 : Pendeln fiir Getriebeumschaltung X
61 : Vorschub-Betrieb (C-Achse) X
62 : T,=0 X
63 : Impulsfreigabe X
64 : Antriebsfreigabe X
81 : Schnellhait X
107 : Feldstromreduzierung X
111 : Stromgrenzenumschaltung X
117 : Getriebestufe Il X
118 : Getriebestufe Il X
119 : Getriebestufe IV X

K1 : Ausgaberelaisn<ng;
K2 : Ausgaberelais Betriebsbereit/Keine Storung X
R : Ricksetzen Storspeicher X

Leuchtet das Segment auf, liegt H-Signal an der Klemme bzw. ist das entsprechende Relais angesteuert.
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Kontrollanzeigen
{ Externe Anzeige-Instrumente )

L 4

\ 4

f----m--mme

¥

Drehzahlanzeige
mit Voltmeter

Klemme: 75 g,

76 8BS

Abgleich mit
Potentiometer R3

Stromanzeige

wahlweise Betrag oder
vorzeichenrichtige Ausgabe

P86 =0 Vorzeichenrichtige Anzeige

Hilfsspannungen
Anzeige durch Voltmeter

Kiemme: 46 - 10vDC
P86 = 1 Betragsanzeige (Ausliefer- 47  +10vVDC
zustand) 7 BS
mit Voltmeter
Klemme: 7 +24VDC
Klemme: 16 £l M
77 BS
Abgleich mit
Potentiometer R4
Zeitlicher Verlauf

von internen Signalen

i

Ein Digital-Analog-Umsetzer (DAU) ermdglicht liber einen Zusatzausgang die Messung nachfolgender Signale.

Achtung:

Durch zeitdiskrete Abfrage mit geringer Prioritdt ist keine zeitgenaue Messung méglich.

-

Klemme : 100 Anschiuf3
101 8BS

Achtung: Samtliche Messungen sind mit hochohmigen

MeSinstrumenten (R = 10kQ/V ) durchzufihren.

-

Schliisselparameter

P51 = 10

einstellen

v

Fir die Messung der Spindeldrehzahl ist die
jeweilige GetriebelGbersetzung anzugeben

Die Signalauswahl erfolgt mit Parameter P72 - Getriebestufe I
= 0 : DAUistabgeschaltet
P82 = 1 P-AnteiI::s P73 - Getriebestufe 11
Drehzahlreglers
= 2 Drehzahliregler-Ausgang P74 - Getriebestufe M
=3 Betrag des Stromsollwertes
nach der Strombegrenzung P75 = Getriebestufe IV
= 4 Hochlaufgeberausgang
=5 Spindeldrehzaht} = - » = = = ———' Werksauslieferzustand fiir alle Stufen = 1
= 6 Leistung
=7 Stromregler-integrator Motordrehzahl
= 8 EMK Getriebeiibersetzung =
=9 Diagnosefunktion Spindeldrehzahl
=10 aktuelle Stromgrenze
=11 Betrag des Drehzahlistwertes




10 Fehlermeldungen

Die Fehleranzeige wird beim Auftreten eines Fehlers automatisch aufgerufen. Angezeigt werden Fehler
durch ein F an der ersten Anzeige und durch eine nachfolgende zweistellige Zahl. Die Anzeige blinkt
(etwa 0.8 sec hell, 0.2 sec dunkel)

Netzfehler

Foe
03
F0Y
FUS

Falsches Drehfeld oder
Synchronisierspannung stimmt nicht mit Phasenspannung Gberein
(Kein phasengleicher AnschiuB der Klemmen 1U/1W mit 26/30)

Netzfrequenz nicht im Bereich von 45Hz bis 65Hz oder
Frequenzanderung > 1,5Hz/sec

Phasenausfall, Netzsicherung oder Elektronikversorgung wurde bei anstehender
ANTRIEBSFREIGABE (Klemme 64 angesteuert) weggeschaltet

Netzspannung auBBerhalb der Toleranz ( + 20%)

Nahtstellenfehler

-06

Paritatsfehler beim Datenempfang Uber die serielle Schnittstelle
(z.B. P97 falsch eingestellt, Datenformat des PG635/ PG675 / PG68S falsch
eingestellt)

Syntaxfehler beim Datenempfang tber die serielle Schnittstelle
(Naheres siehe Betriebsanleitung "Serielle Schnittstelle”)

Fehlerhafte Positionssollwertvorgabe an Stecker X305
(nur bei Option Spindelpositionierung)

Maschinenbedingte Fehler

Uberdrehzahlmeldung
(spricht an, wenn die an Parameter E21 eingestellte Drehzah! Gberschritten wird)

Tacholuberwachung (z.B. Leitungsunterbrechung,
falsche Tachopolaritat)

1>300%
(Stromistwert >300% des Geratenennstromes)

12t - Uberwachung hat angesprochen
(Motorubertemperatur)
Abhilfe: Motorbelastung reduzieren

Erregerstromiberwachung
(lE"ist <50% von lgrson)

Antrieb blockiert
(15 > Ix bei stehendem Antrieb)
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F =-= Getriebestufe nicht eindeutig
R (z.B. mehr als eine Getriebestufe gleichzeitig angewahlit)

H Hj Antrieb erreicht Drehzahl trotz maximaler Feldschwachung nicht
(z.B. weil Ablose-EMK (P77) zu niedrig eingestelit ist)
F:g Ankerstromkreis unterbrochen

(z.B. Sicherungsfall, Leitungsbruch, EMK;e (P77) zu hoch eingestellt,
Netzunterspannung, Qg zu groB3 (>30°, etc.)

Fehlerin der Steuerung

FE := impulsstromunterbrechung wird vorgegeben
(Ansteuerbaugruppe KI. 700 nicht mit Kl. 763 verbunden)

Interne Fehlermeldungen
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FEE R Kopplung SINEC-L1-Schnittstellenbaugruppe Z1001 - Grundgerat gestort
i (Diese Baugruppe ist fur SIMODRIVE nicht vorgesehen; sie darf daher am
Parameter EQO auch nicht angewéahit werden)
Abhilfe: Parameter EQ0 Uberprifen

FEH 1) Kopplung zu den Zusatzbaugruppen
B 21004 (Technologiebaugruppe) oder
21011 (Schnittstellenbaugruppe) gestort
(Diese Baugruppen sind fur SIMODRIVE nicht vorgesehen; sie dirfen daher
am Parameter £00 auch nicht angewahlt werden)
Abhilfe: Parameter EQ0 Uberprifen

FE"—{ D Zusatzstromversorgung (C98130-A1070-A1) gestoért
R (nur bei Option Spindelpositionierung)

FEEI N Strom kann nicht abgebaut werden
i (EMK ist zu hoch)

FE‘E FIFO-Uberlauf

FIY v eeprom-storung
(zyklischer Vergleich RAM / EEPROM)
Kontrolle: Briicke 5 auf Baugruppe A1200-L13 muB eingelegt sein.
(bis Ausfuhrungsstand 03, C1,...)
Steckbruicke EA - EB - EC auf Baugruppe A1200-L13 muB3 in Stellung EB - EC
sein (ab Ausfuhrungsstand 04, D1, . . ). Siehe auch unter P87!

1) Diese Fehlermeldung kann auch bei fehlender ANTRIEBSFREIGABE kommen
(d.h. wenn Klemme 64 offen ist und die ZOndimpulse bereits gesperrt sind).



Fehler bei der Inbetriebnahme

F30
F3c

F35

Fehler bei der Feldkennlinienaufnahme
(z.B. LaststoB wahrend der Feldkennlinienaufnahme,
Feldstromregler in der Begrenzung)

Optimierungslauf:
Remanenz zu hoch (Antrieb dreht bei IFELD, = 0)
Abhilfe: Welle festbremsen

Feldschwéachen verboten

(wird ausgelost, wenn EMKsgy | nicht 0 und keine Kennlinie aufgenommen
worden ist; die Fehlermeldung wird in der Betriebsart CMD FELD P90 = 2
unterdrickt)

Abhilfe: Feldkennlinienaufnahme durchfuhren

Optimierungslauf:

Stromgrenze zu niedrig, beim automatischen Optimieren
wird die Stromgrenze erreicht.

(falls zulassig: Stromgrenze erhéhen)

Optimierungslauf:

Optimierungslauf wurde durch externe Ursache abgebrochen

(z.B. Klemme “Antriebsfreigabe” oder Klemme ”“Impulsfreigabe” oder
Klemme “Schnellhalt” geéffnet)

Abhilfe: Optimierungslauf wiederholen

Hardware paBt nicht zu der mit E0OQ eingesteliten Option
oder
die am Parameter EQO eingestellten Optionen schlieBen einander aus.

Optimierungslauf bei aktivierter Permanentspeichersperre nicht méglich.
Abhilfe: P87 auf x3x oder x0x stellen.

Fehlerhafte Eingabe bei der automatischen Berechnung der Parameter fir die
drehzahlabhangige Strombegrenzung.
Abhilfe: Kontrolle ob n2=n1 und i1 2i2 und Berechnung neu starten.

Fehlermeldungen der Thyristordiagnose (nur far Servicezwecke)
Werkseinstellung: Parameter E39=0
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Quittierung der Fehlermeldung

Wiedereinschaltung mit Quittierung

Wird ein Fehler angezeigt, so kann er bei gedffneter ANTRIEBSFREIGABE-Klemme durch Dricken der
MODE-Taste am Gerét quittiert werden. Wenn der Fehler behoben und quittiert wurde, kann das Gerat
durch Betatigen der ANTRIEBSFREIGABE-Kiemme wieder zugeschaltet werden.

Wird die Elektronik-Versorgungsspannung beim Anstehen einer Fehlermeldung ausgeschaltet ohne daB
der Fehler quittiert wurde, erscheint beim Wiedereinschalten der Versorgungsspannung die alte
Fehlermeldung.

Externe Quittierung

Bei Komfort-Geraten mit der Baugruppe A1210 kann bei gedffneter ANTRIEBSFREIGABE-Klemme durch
Ansteuern der Klemme R (Ricksetzen Sérspeicher) jegliche Fehlermeldung quittiert werden.
Wiedereinschalten ohne Quittierung

Wenn am Parameter P87 (CMD WEIN) 2 oder 3 eingestellt wird, kann das Gerat durch Betatigung der
ANTRIEBSFREIGABE-Klemme bei folgenden Fehlern wieder zugeschaltet werden (Quittierung am Gerat
ist NICHT notwendig):

FBL{ Phasenausfall, Netzsicherung
FD | Netzspannung auB3erhalb der Toleranz ( + 20%)
Fic | > 300%

Stromistwert > 300% des Geratenennstromes
F{ 3 12t - Uberwachung hat angesprochen
Ff :L= ErregerstromiUberwachung
FE :: Impulsstromunterbrechung wird vorgegeben

(Ansteuerbaugruppe Kl. 700 nicht mit Kl. 763 verbunden)

Die Fehleranzeige bleibt erhalten, blinkt jedoch nicht mehr. Sie muB durch Driicken der MODE-Taste am
Gerat quittiert werden.

Automatisches Wiedereinschalten bei Phasenausfall

Wenn am Parameter P87 (CMD WEIN) 1 oder 3 eingestelit wird, erfolgt ein automatisches
Wiedereinschalten nach Phasenausfall bei Riickkehr der Phase innerhalb von ca. 400ms.
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11 Wartung

A WARNUNG

Beim Betrieb elektrischer Gerate stehen zwangslaufig bestimmte Teile dieser Gerate
unter gefahrlicher Spannung.

Kundenseitig kann an den Melderelais-Kontakten eine gefahrliche Spannung anliegen.

UnsachgemaBer Umgang mit diesen Geraten kann deshalb zu Tod oder schweren
Korperverletzungen sowie erheblichen Sachschdden fihren.

Beachten Sie daher bei InstandhaltungsmaBnahmen an diesem Gerat alle in diesem
Kapitel und auf dem Produkt selbst aufgefuhrten Hinweise.

e Dieinstandhaltung des Geréates darf nur durch entsprechend qualifiziertes Personal,
das sich zuvor mit allen in dieser Bebeschreibung enthaltenen Sicherheitshinweisen
sowie Montage-, Betriebs- und Wartungsanweisungen vertraut gemacht hat,
erfolgen.

Vor der Durchfuhrung von Sichtpriifungen und Wartungsarbeiten sicherstellen, daB
die Wechselstromversorgung abgeschaltet und verriegeit ist und das Gerat geerdet
ist. Sowohl das Stromrichtergerat als auch der Motor stehen vor dem Abschalten der
Wechselstromversorgung unter gefahrlicher Spannung. Auch wenn das Schiitz des
Stromrichtergerates ge6ffnet ist, ist gefahrliche Spannung vorhanden.

Es durfen nur vom Hersteller zugelassene Ersatzteile verwendet werden.

Die Stromrichtergerate sind als vollelektronische Gerate wartungsfrei.

Die Lager der GeratelUfter sind auf Lebensdauer gefettet.

Wie empfehlen jedoch gelegentiiche Reinigung des Gerates um Spannungsiiberschlage und
verschlechterte Kiihlung zu vermeiden (z.B. Ausblasen mit trockener PreBluft, max. 1bar).
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12.5 Sicherungen

HINWEIS

Falls von der Beschreibung abweichende Sicherungen verwendet werden, kann ein Schutz der
Thyristoren nicht garantiert werden.

Sicherungen fir den Ankerstromkreis

Sromrichtergerat Sicherungen
Nenn- Strang- Gleichstrom-
gleich- sicherung Nenn- sicherung Nenn-
strom . Bestell-Nr. Bestell-Nr strom Bestell-Nr. strom
A A A
30 6RA2718-6DV5.-0 3NE8 003 *) 35 3NE8 003 *) 35
60 6RA2725-6DV5.-0 3NE8 017 *) 50 3NE8 018 *) 63
90 6RA2728-6DV5.-0 3NE8 020 *) 80 3NE8 021 *) 100
130 6RA2732-6DVS.-0 3NE8 022 *) 125 3NE8 022 *) 125
190 6RA2775-6DV5.-0 3NC8423 %) 150 3NC8425 %) 200
250 6RA2777-6DV5.-0 3NC8425*) 200 3NC8427 %) 250
400 6RA2781-6DV5.-0 3NE3 431 %) 350 3NC8434 %) 500
600 6RA2785-6DV5.-0 3NE4334-0B %) 500 3NE4 337 %) 710
30 6RA2718-6GV5.-0 3NE8 015 %) 25 3NES 003 *) 35
60 6RA2725-6GV5.-0 3NES 017 *) 50 3NE8018 %) 63
30 6RA2728-6GV5.-0 3NE8 020 *) 80 3NES 021 %) 100
130 6RA2732-6GV5.-0 3NE8 022 *) 125 3NE4124 %) 160
190 6RA2775-6GV5.-0 3NC8423 %) 150 3NC8425 %) 200
250 6RA2777-6GV5.-0 3NE3 626 *) 224 3NE4327-0B*) 250
400 6RA2781-6GV5.-0 3NE3 431 %) 350 3NE4333-0B*) 450
600 6RA2785-6GV5.-0 3NE4334-08% 500 170L5191 **) 630
Sicherungen fiir den Erregerstromkreis
Sromrichtergerat Erregergleichrichter Sicherung
Nenngleichstrom Nenn- Max. zul. . Nenn-
anschluB3- Nenn- strom
spannung Erregerstrom Bestell-Nr.
A Vv A A
30 1~ 380V 5 55D4 20 %) 16
60 bis 130 10 55D4 20 *) 16
190 bis 250 15 55D4 20 *) 16
400 bis 600 25 5$D4 40 *) 25

*) Hersteller Fa.SIEMENS

**) Hersteller Fa.Bussman, Fa.Knutsen



12.6 MaBbilder

HINWEIS
Um einen ungehinderten Kihlluftzutritt und -austritt zu ermdhlichen, mussen oberhalb und
unterhalb des Gerates mindestens 100mm Abstand freigehalten werden.
Gerdtetyp D.../30
;/////////////////////////////////%
A
270 Z
— < - / 1000
farme 20 230 _ 0 é B 171 . !
Y i
A / T
zt / SIEMENS\& r Z II |
SIMODRIVE /
%
290 270 Z
%
%
s i %
o
¥ Y /
| / 4
/ Al
W1V W 1C 1D ? B 100"
(1D) (10 % |
— _ 4444
AnschluBBbolzen M6 LeistungsanschluB-
klemmen 10mm2
| 1) Mindestfreiraum fur Luftzirkulation
‘ Far ausreichende Kuhlluftzufuhr ist zu sorgen!
‘ 2) mit ausreichender Distanz montieren
|
|
| N



Gerdtetyp D.../60-130

270440277

7 A
P 270 - Z: 258 > 1002
20/12,5) 230/245 1 - 10 / € 2451 >
o Y I l Y
A
SIEMENS \®< A 'l
SIMODRIVE \ /
, @7
290 270

[ .8 _ A Ty M8
U WV aw  1C 1D

@10y (10 1002
AnschluBschraube M8 Abdeckung fur
Leistungsanschilsse

N

1)  gilt fir Montage der Gerate ohne Montageplatte

2) Mindestfreiraum fur Luftzirkulation
Fur ausreichende Kihiluftzufuhr ist zu sorgen!

3) Montageplatte
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Geratetyp D.../190- 250

Tz

29 / )
- 270 - %: 258 1002
2071251 230/245) > % ‘ 245 1) _
| 0] Zn > |
} = & T I
SIEMENS
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3000
500 470
=110
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(1D) (10)
| = 105
\
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Abdeckung far AnschluB3schraube M8
Leistungsanschllsse

1)  gilt fur Montage der Gerate ohne Montageplatte

2) Mindestfreiraum fur Luftzirkulation
Fur ausreichende Kuhlluftzufuhr ist zu sorgen!

3) Montageplatte
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Gerdtetyp D.../400

- 600

iz

" ? '}
» 270 - @9 é: 299 1002
20/125 230/245 > / _ 285 1) =
SIEMENS
SIMODRIVE
300V
500 470
= X2 = 3 AnschiuB-
=) — /schraube
%
b M10
= - A
Ll U o1c v w
(1D) (0 | S PP
\
Y AAJ.’?‘_._._.Q/-L\\ - » O+
7 @ 28135 1
Abdeckung far @ AnschluB3- 1002
Leistungsanschlisse schraube v
M10

1) gilt fur Montage der Gerdte ohne Montageplatte

2) Mindestfreiraum fur Luftzirkulation
Far ausreichende Kuhlluftzufuhr ist zu sorgen!

3) Montageplatte
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12.7 Lage von Flachbaugruppen, Flachleitungen,

Steuerleitungen und Klemmenleisten

[
o e e e
1
1
]
' _ ~
i l X200
1
1
' l X300
I
! ] ] N\
1
]
1
1
1
1
1
]
I
I
I
] I =
: r X100 X100
— l -
: X200
1 p—
1
: X300
| |
H x32 X32
t
]
]
i
]
! €98043- €98043-
I A1206-L . A1200-L.
| C98043-
! B A1203/A1204-4 €9B043-
: A1210-L .
! 1
i
' hd
]
[}
[]
| -
]
]
Einbauplatze ! A5 A2 A1l A10
e .
Kiemmleiste X1
Klemmieiste X1, X2
(Klemmleiste X3 befindet
sich am Gehause)
g
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12.8 Ersatzteile

Ersatzteil-Bestellangaben
Benennung | “PPe
- SZ‘:: Bestell-Nr. nur fur Geratetyp

FBG-Elektronik Al 1 C98043-A1200-L13 %)

FBG-Ansteuerung A2 1 C98043-A1203-L23 D400/400-600 Mreq-GdGF6V5. 6RA2781. .85-6DVS.
FBG-Ansteuerung A2 1 C98043-A1203-L24 D500/400-600 Mreq-GdGF6VS. 6RA2781. .85-6GVS5.
FBG-Ansteuerung A2 1 C98043-A1204-L24 D400/30-130 Mreq-GdG6VS. 6RA2718..32-6DVS.
FBG-Ansteuerung A2 1 C98043-A1204-1.25 D400/190-250 Mreq-GdGF6VS. 6RA2775. .77-6DVS.
FBG-Ansteuerung A2 1 C98043-A1204-1.26 D500/30-250 Mreq-GdG(F)6VS. 6RA2718. .77-6GVS5.
FBG-Feldversorgung AS 1 C98043-A1206-L.16 D.../30 Mreq-GdG6VS. 6RA2718-6 . V5.
FBG-Feldversorgung AS 1 C98043-A1206-L17 D.../60-250 Mreq-GdG(F)6VS. 6RA2725..77-6 . VS.
FBG-Feldversorgung A5 1 C98043-A1206-L22 D.../400-600 Mreq-GdGF6V5. 6RA2781. 85-6 . V5.
FBG-Komfortzusatz A10 1 C98043-A1210-L21 D.../30-600 Mreq-GdG(F)6VS. 6RA2718. .85-6 . V5.
FBG-Komfortzusatz **) A10 1 C98043-A1210-L41 D.../30-600 Mreq-GdG(F)6VS. 6RA2718. 85-6 V5.

*)  Ausfahrungsstand = 04 (D1, ...)

**)  ab Gerate-Erzeugnisstand A3
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Ersatzteil-Bestellangaben

Appa-
Benennung rate-
Bez. S;‘:: Bestell-Nr. nur fir Geratetyp
Thyristormodul  SKKT19/12D *) V1-v6 6 W97415-R1122-A403 | D400/30 Mreq-GdG6VS5. 6RA2718-6DVS.
Thyristormodul SKKT26/12D *) V1-Vé 6 W97415-R1122-A503 | D400/60 Mreq-GdG6VS. 6RA2725-6DV5.
Thyristormodul SKKT56/12D *) V1-v6 6 W97415-R1122-A953 | D400/90 Mreq-GdG6VS5. 6RA2728-6DV5.
Thyristormodul  SKKT105/12E *) V1-V6 6 W97415-R1122-A154 | DA00/130 Mreq-GdG6VS. 6RA2732-6DVS.
Thyristormodul  SKKT71/12D*) V1-vé 6 W97415-R1122-A124 | D400/190 Mreq-GdGF6VS. 6RA2775-6DVS.
Thyristormodul SKKT91/12D %) Vi-vé 6 W97415-R1122-A144 | DA00/250 Mreq-GdGF6VS. 6RA2777-6DVS5S.
Thyristormodul SKKT131/12EL3 ) V1-V6 6 W97020-21009-C370 | D400/400 Mreq-GdGF6VS. 6RA2781-6DVS.
Thyristormodul  TT162N1200KOF **) ARY 6 W97020-21009-C411 | DA00/400 Mreq-GdGF6VS. 6RA2781-6DV5.
Thyristormodul  SKKT250/12EL3 *) V1-vé 6 W97020-21009-C363 | D400/600 Mreq-GdGF6VS. 6RA2785-6DV5.
Thyristormodul  SKKT19/16D *) V1-vé 6 W97415-R1162-A403 | D500/30 Mreq-GdG6V5. 6RA2718-6GVS5.
Thyristormodul  SKKT26/16D *) V1-Vv6 6 W97415-R1162-A503 | D500/60 Mreq-GdG6V5. 6RA2725-6GV5.
Thyristormodul  SKKT56/16E *) ARV 6 W97415-R1162-A953 | D500/90 Mreq-GdG6VS5. 6RA2728-6GVS.
Thyristormodul  SKKT105/16E *) V1-V6 6 W97415-R1162-A154 | D500/130 Mreq-GdG6VS. 6RA2732-6GVS.
Thyristormodul  SKKT91/16E *) V1-vé 6 W97415-R1162-A144 | D500/190 Mreq-GdGF6V5. 6RA2775-6GVS.
Thyristormodul  SKKT105/16E *) V1-V6 6 W37415-R1162-A154 | D500/250 Mreq-GdGF6VS. 6RA2777-6GVS.
Thyristormodul  SKKT131/16EL3 *) V1-V6 6 W97020-21009-C371 | D500/400 Mreq-GdGF6VS. 6RA2781-6GVS.
Thyristormodul TT162N1600KOF **)| V1-v6 6 W37020-21009-C412 | D500/400 Mreq-GdGF6VS. 6RA2781-6GVS5.
Thyristormodul SKKT250/16EL3 *) V1-V6 6 W97020-21009-C364 | DS00/600 Mreq-GdGF6VS. 6RA2785-6GVS.
Feldgleichrichter SKKD26/12D V8 1 W97020-21009-C391 {D. . ./... Mreq-GdG(F)6V5. 6RA2718. .85-6.V5.
Feldgleichrichter SKKT19/12D *) v7 1 W97415-R1122-A403|D... /... Mreq-GdG(F)6VS. 6RA2718. .85-6.V5.
Netztransformator T 1 €98130-A1023-C115
Stromwandler 12,73 2 C98130-A1023-C128 | D.../60-250 Mreq-GdG(F)6V5. 6RA2725. . 77-6.V5.
Stromwandler T2,73 2 C98130-A1023-C129 | D.../400-600 Mreq-GdGF6V5. 6RA2781. 85-6.V5.
Stromwandler T2.73 2 C98130-A1023-C217 | D.../30 Mreq-GdG6VS5. 6RA2718-6.V5.
Radialgebldse 1AC 380V mit E301 1 C97247-21002-C56 D.../190-600 Mreq-GdGF6VS. 6RA2775. .85-6.V5.
Kondensator D2E133-AB03-05 C301
Thermoschalter 2455/8201/T106 F1 1 W97315-Z1012-C15 | D.../190-600 Mreg-GdGF6VS5. 6RA2775. .85-6.V5.
Flachleitung 5 polig X32 1 C98130-A1071-B411 | D.../30-250 Mreq-GdG(F)6VS. 6RA2718..77-6.V5.
Flachleitung S polig X32 1 C98130-A1071-B425 | D.../400-600 Mreq-GdGF6V5. 6RA2781. .85-6.V5.
Flachleitung 40 polig X200 1 C98130-A1071-B416 | D.../...Mreq-GdG(F)6V57 6RA2718. .85-6.V57
Flachleitung 16 polig X300 1 C98130-A1071-B417 |D.../... Mreq-GdG(F)6V57 6RA2718..85-6.V57

*)  Ursprungstypen

**)

ab Gerate-Erzeugnisstand A2
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12.9

Biirdewiderstande

WICHTIGER HINWEIS

Fur Beschadigungen die durch den Einbau falscher Burdewiderstande entstehen kénnen, wird
keine Haftung Gbernommen.

Wenn die Burdewiderstande des Ankerkreises (R17 bis R20) nicht bestlickt sind, kommt es zur
Zerstorung der Stromwandler.

Ersatzteilbaugruppen werden ohne Burdewiderstédnde ausgeliefert!

Biurdewiderstande im Ankerkreis

Burdewiderstinde im Feldkreis

Gerate reduzierter | Stromwandler- Birdewiderstande wirksamer Feld- reduzierter Bardenwiderstande wirksamer
Nenn- Nennstrom | Obersetzung auf A2 Wert Nenn- | Feldstrom auf A2 Wert
Strom Toleranz: 0,5% Strom
R17,R19 | R18,R20 R51 R52
A A 1: Q Q Q A A Q| Q Q
30 - 2000 267 88,7 66580 5| - 1,8k | 680 493,5
- | 225 | 2000 - | 887 88,7 -1 37 |- |e80 | 680
- 7,5 | 2000 267 - 267 - 1.4% | 1.8 | - 1,8k
60 -- 5000 332 m 83,193 10 - 3k 1,5k 1k
-- 45 5000 - 11 1M1 -- 6,7 - 1,5k 1,5k
- 15 5000 332 -- 332 -~ 3,3%) | 3k -- 3k
90 -- 5000 180 75,9 56,0
-- 66 5000 - 75,9 75,9
-- 28 5000 180 -~ 180
130 -- 5000 100 61,2 37,69%F 10 -- 3k 1,5k 1k
- 82 5000 -- 61,2 61,2 -- 6,7%) | -- ,5k 1,5k
-- 50 5000 100 -- 100 - 3,3 3k -- 3k
190 -- 5000 759 | 40,2 26,28 § 15 - 2k 1k 666,7
-- 124 5000 -- 40,2 40,2 -- 10%) -- 1k 1k
- 66 5000 75,9 -- 75,9 -- 5 2k -- 2k
250 - 5000 61,21 294 19,85
-- 170 5000 -- 29,4 29,4
- 82 5000 61,2 -- 61,2
400 - 2000 20,5 6,65 502§ 25 - tk 680 404,7
-- 300 2000 -- 6,65 6,65 - 15%) -- 680 680
-- 98 2000 20,5 - 20,5 -- 10 1k -- 1k
600 -- 2000 133 4,42 3,32
-- 452 2000 - 4,42 4,42
-- 150 2000 13,3 - 13,3

*) Werksauslieferzustand
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12.10 Parameterliste, vorgenommene Einstellungen

(Auszug in Kurzform, vollstandige Parameterliste siehe Betriebsanleitung)

Abkirzung | Klartext Bereich | piny | Werks | eingest.
(Stufung) Einst. Wert
PDD Anzeige Betriebszustand
B (siehe Kapitel 8)
PB{ NSOLLRG | Anzeige Drehzahlsollwert -199- +999| o
R 100% bei 10V x EO1 : 100 voNn Nmax
0,1)
PDE NIST Anzeige Drehzahlistwert -199- +999| o
) 100% bei 10V x EO1: 100 vON Nmax
(0,1
F‘Ga ISOLLB Anzeige Stromsollwert (Betrag) 0-100 %
" 100% bei Gerategrenzstrom 0,1)
PDL{ | MITTEL Anzeige Stromistwert (Betrag) 0-100 %
S 100% bei Gerategrenzstrom 0.1)
F‘DS KALPHA Anzeige Steuerwinkel 0-180 Grad
. (0,1)
PDE it ANZ Anzeige Stomreglerintegrator 0-100 %
R (Betrag) (0,01)
12 emk Anzeige EMK 0-999 | v
R (Betrag)
PBB UD ALPHA | Anzeige Ankerspannung 0-999 \
B (Betrag)
PUE” AIN Analogeingang, Klemme 96 -199- +999} %
R 100% bei 10V x E02: 100 (0,1)
P:D U NETZ EFF | Anzeige Effektivwert der 0-999 v
C Netzspannung
F':S KLEMMEN | Klemmenzustandsanzeige
(15| Huz e Hochlaufgeber Hochlaufzeit 1 0-300 | sec | 0,00
o 1
ON (0,01)
Pr{ RLZ P1 Hochlaufgeber Rucklaufzeit 1 0-300 sec | 0,00
(0,01)
ON
P2 szisio | soll-ist- Differenzsiebung 0-300 |msec| O©
ON
= - 0,0-100
P2AINMING [ Minimaldrehzahi 1 (Veldung) o0 % | o
ON (0,1)
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Bereich

Abkirzung | Klartext Dim. | Werks | eingest.
(Stufung) Einst. | Wert
PZZINMIN2 | Minimaldrehzahl 2 (Meldung auf vg':r'“o % | 01
T z A121 max
ON usatzbaugruppe 0) ©0.1)
F'r_Jj NX1 Drehzahischwellwert 0-100 % 100
ON Getriebestufe 1 VON Nmax
PE"—= NX2 Drehzahlschwellwert 0-100 % 100
ON Getriebestufe 11 VON Npay
e LE Drehzahischwellwert 0-100 | % | 100
ON Getriebestufe Il VON Npax
P25 | Nxa Drehzahlschwellwert 0-100 | % | 100
ON Getriebestufe IV VON Nmay
PE'-= N DELTA Ansprechschwelle An der Meldung 0'30'0 % 2,0
e NSOLL = NIST von ZNmax
ON (0,1)
PE’B ISWN Integratorstartwert bei -100- +100} % 0
h ON Freigabe des Drehzahlreglers von lnenn
Pd'_—j AUSWN Digitaler Stromzusatzsollwert -100- +100| % 0
Paﬂ OFFS N Digitaler Offsetabgleich -100- +100| %n,,,, 0
h des Drehzahlreglers 163,84
ON
P_—'J_IE KP N Drehzahlregler P-Verstarkung 0,1-200 50
ON (0,1)
PHE TNN Drehzahlregler Nachstellzeit 0,00-10,0 | sec 1,00
ON (0,01)
Paa’ KP N2 Drehzahlregler P-Verstarkung 0,1-200 5,0
h fur Getriebestufe 11 (0,1)
ON
Pa'—ﬂ TN N2 Drehzahlregler Nachstellzeit 0,00-10,0 } sec 1,00
R fur Getriebestufe 11 (0,01)
ON
PG ke N3 Drehzahlregler P-Verstarkung 0,1-200 5,0
h fur Getriebestufe Il (0,1)
ON
e eI ALLE Drehzahlregler Nachstellzeit 0,00-10,0 | sec | 1,00
h fur Getriebestufe I (0,01)
ON
FI:-—'J-l KP N4 Drehzahlregler P-Verstarkung 0,1-200 50
R fir Getriebestufe IV (0,1)
ON
F':_,JB TN N4 Drehzahliregler Nachstellzeit 0,00-10,0 | sec 1,00
B ON fur Getriebestufe IV (0,01)
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Abkurzung | Klartext Bereich | pim. | Werks | eingest.
(Stufung) Einst. Wert
Pag I GRENZ P1 |} pos. Stromgrenzwert 1 0-300 % 120
ON von | moty
FI U I GRENZ N1 | neg. Stromgrenzwert 1 0-300 % 120
ON von Imotn
F'L-i{ | GRENZ P2 | pos. Stromgrenzwert 2 0-300 % 100
ON von 'motN
F“-h-:-' I GRENZ N2 | neg. Stromgrenzwert 2 0-300 % 100
F“-Ha ZEITBL Abschaltzeit fur Blockierschutz SV\?3- 320'20 d &€ 0,5
ON 0: Blockierschutz ausgeblendet ('0,1-) ’
F“—ll-{ | GRENZ PN2 | Strombetragsgrenzwert fur 0-300 % 100
T ON Getriebestufe 11 von Imotn
F"-HS | GRENZ PN3 | Strombetragsgrenzwert fur 0-300 % 100
o ON Getriebestufe III von lmotn
F"—‘b | GRENZ PN4 | Strombetragsgrenzwert fir 0-300 % 100
C ON Getriebestufe IV von Imotn
PUA X Stromschwellwert 0-200 | % | 100
S ON von lgrenz
Puding Einsatzpunkt der drehzahlab- 0-100 | % | 100
o ON hangigen Strombegrenzung VON N ax
PYUSimax2  |stromgrenzwert bei 0-300 | % | 100
C ON Maximaldrehzahl von ImotN
PSD N UMSCHALT| Umschaltdrehzahl 0-100 % 0
h ON (von Stromgr. 1 auf Stromgr. 2) VON Nmax
PS : SCHLP Schlusselparameter 0-999 0
ON
F'SE URLAD Urladen: Ubertragung vom 000-FFF | Hex | AS0
R OFF EPROM ins EEPROM
Psg | KIPP Stromschwelle 1 fir Adaption 0-100 % 0
’ ON von Inenn
PS‘-{ KPNVS Drehzahlregler P-Verstarkung 0,01-200 1,00
ST ON fur Vorschubbetrieb (0,01)
PSS INNVS | Drehzahiregler Nachstellzeit 0-999 | msec| 999
T ON fur Vorschubbetrieb




Abkuarzung | Klartext Bereich | pim. | Werks | eingest.
{Stufung) Einst. Wert
PCL kPN Vst | P-Verstarkung fur kieine 0,01 - 200 1,00
B ON Drehzahlen/ Stréme / Soll-ist-Diff (0,01)
F'S } TN NVS1 Nachstellzeit fur kieine 0-999 msec| 999
R ON Drehzahlen / Strome / Soll-Ist-Diff
PEC N vs Drehzahlschwelle 1 0-100 | o | 9,00
von nmax
ON (0,01)
PSG N2 VS Drehzahlschwelle 2 0-100 % 0,00
S VON Nax
ON (0,01)
PEL kpNFAK | AnpaBfaktor fur Drehzahlregler 0.1-10,0 1,0
h ON P-Anteil beim Spindelpositionieren (0,1)
PE: TN N FAK AnpaBfaktor fur Drehzahliregler Nach-| 0,1-10,0 1,0
D ON stellzeit beim Spindelpositionieren (0,1)
PEZ| THssWi | Hochlaufzeit fir 0-100 |msec| 0
h Stromsollwertintegrator
ON
PE,:.' CMD | Wabhl der Betriebsarten fur den 0-4 Hex 0
h OFF Stromregler und die Vorsteuerung
PE,L: KPI Stromregler P-Verstarkung 0,01-5,0 0,05
e I R .
ON (0,01)
F’EIEI TN Stromregler Nachstellzeit 0-50,0 |msec| 50,0
h 1
ON 0,1)
PEIEI K7 Vorsteuerung R-Anteil 0-255 0
h der Luckkennlinie
ON
F'E.-= K9 Vorsteuerung R-Anteil 0-255 0
R im Nichtlucken
ON
PEH 1 Lickgrenze 0-100 | % | 10
ON von lpenn
FIEIL3 EMK BEW | Steuerparameter fur 0-1 Hex 0
ON EMK-Vorsteuerung
F'_=D T THERM 12t-Uberwachung 0-180 min | 60,0
T Uberlast-Zeitkonstante (0,1)
OFF
P_I= IMOTOR Motornennstrom/Geratenennstrom 0-100 % 80
OFF von {nenn
P_le U SPINDEL 1 | Getriebelibersetzung Stufe | 0,0-500 1,0
""" ' ON Motordrehzahl/Spindeldrehzahl (0,1)
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Bereich

Abkurzung | Klartext Dim. | Werks | eingest.
(Stufung) Einst. Wert

31| 0 SPINDEL 2 | Getriebeubersetzung Stufe 11 0,0- 500 1,0
ON Motordrehzahl/Spindeldrehzahl (0,1)

91 0 sPINDEL 3 | Getriebeubersetzung Stufe I 0,0- 500 1,0
ON Motordrehzahl/Spindeldrehzahl (0,1)

F'-ES U SPINDEL 4 | Getriebeiibersetzung Stufe IV 0,0-500 1,0

T ON Motordrehzahl/Spindeldrehzah! (0,1)

-= \| | FELD SOLL | Erregernennstrom (Motor) 0-100 % 50
OFF Erregergrenzstrqm (Gerat) ! Frenn

P31 Y emksoLl | Emk- Soliwert 0-90 | Vv | 340
OFF (0 = konst. Feldstrom an P76)

210 ke EMK-Regler P-Verstarkung 0,01-10,0 0,50
ON (0,01)

E0 e EMK-Regler Nachstellzeit 0-3,00 | sec | 1,00
ON {0,01)

F‘El__l CMD DIG Wahl der Betriebsart fir die 0-5 Hex 1

U AUS Ausgaberelais K2 (Klemme 72,73,74)
OFF | und K1 (Klemme 315, 316, 314)

PBQ: := CMD KO Wahl der Betriebsart fur 0-2 Hex 0

R die Kommandostufe
OFF

PBE’ CMD AN AUS| Wahl der Betriebsart far 0-17 0

' ON den analogen Ausgang (KI. 100)

PB3 cvpEN3 | wahl der Betriebsart fur 0-10 0

‘ OFF den digitalen Eingang 3 (KI. 81) SW3.3 -14

PEY | cmpENg | Wahl der Betriebsart fur 0-10 0

ST OFF den digitalen Eingang 4 (Kl. 111) SW3.3 -14

PBS CMDA IN Wahl der Betriebsart far 0-1 0
OFF den analogen Eingang (K!. 96)

PBE CMD | AUSG | Wah! der Betriebsart fur 0-3 Hex 1
OFF die Stromistwertausgabe (KI. 16)

PH - cMDWEIN | Wahl der Betriebsart fur 00-33 | Hex | 32

R das Wiedereinschalten
ON

PBB CMD FELD | Wahl der Betriebsart fur die 0-1 Hex 0

h RED OFF automatische Feldstromreduzierung

Pag CMDN Wahl der Betriebsart fur 00-73 Hex 00

OFF

den Drehzahlregler




Abkirzung | Klartext Bereich | pim_ | Werks | eingest.
(Stufung) Einst. Wert
PO cMDFELD | Wahi der Betriebsart fur 00-12 | Hex | 02
OFF das Feld
PE: CMD FA Abschalten von Fehlermeldungen 000-FFF | Hex | 000
OFF
PO cmpvs | Wahi der Betriebsart fiir 000-114 | Hex | 000
h die C-Achse
OFF
PO scHwksT | umschaltschwelle fr ot g£g| % | 010
ON die Kommandostufe 0.01)
PO ALPHAG | Gleichrichter-Trittgrenze 0-180 |Grad | 30
OFF
PES ALPHAW Wechselrichter-Trittgrenze 0-180 Grad | 150
OFF
PO, | | FELDRED P | Minimaler Feldstrom 0-100 | % | 25
h in % von | FELD SOLL P76
ON
PO cmosER | Wahl der Betriebsart fur 0-539 | Hex | 019
R die serielle Schnittstelle
OFF
PDI:I UANSCHL | AnpaBfaktor AnschluBspannung 0-900 Vv 380
=il Ankerkreis x 380 (500)
OFF | Elektronik
([ 1x.x
EJ?J Softwarestand x Hex | 3x.x
OFF 3x.x
EGD CMD VERSION| Geriteausfiihrung 000 - FFF | Hex
ON (Optionen)
EL1-1| NormsOLL | systemspannung 0-105 | 0,1 | 100
" Drehzahlsollwert v
ON
EBE‘ NORM ZUS | Systemspannung fur analog-Zusatz- 0-999 0.1 100
ON eingang, analoge Stromgrenze KI.96 \
Eﬂj CMDSID Anwahl des Filtertyps 0-1 Hex 0
OFF
ED'—: CMD GUTE | Unterdruckungsgute der 0-3 0
ON 1. Bandsperre
IC: | FReQuENZ 1 | Resonanzfrequenzen der 0- 140 Hz 0
E’U’-’ Q 1. Bandsperre fur Getriebestufe |
ON | 0...7 =Bandsperre nicht aktiv
E;l',',ll:e FREQUENZ 11 | Resonanzfrequenzen der 0-140 Hz 0
LI 1. Bandsperre fur Getriebestufe 11
ON [ 0...7 =Bandsperre nicht aktiv

68




~”’

Bereich

Abkirzung | Klartext Dim. | Werks | eingest.
(Stufung) Einst. Wert
T17Y FREQUENZ 111 | Resonanzfrequenzen der
T BN 0-140 H
EU - Q 1. Bandsperre fur Getriebestufe Il z 0
ON | 0...7 = Bandsperre nicht aktiv
10| FreQUENZ 1v| Resonanzirequenzen der
1N : 0-140 | H 0
EUH Q 1. Bandsperre fur Getriebestufe IV :
ON | 0...7 = Bandsperre nicht aktiv
E019 sip1vs Drehzahl-Soll-Ist-Differenz 0-100 | % | o
ON Schwelle 1, 100% = npy, 5y
£ sib2vs Drehzahl-Soll-Ist-Differenz 0-100 [ % | o
ON Schwelle 2, 100% = npax
£ 1-1loFFsNvs | Digitaler Offsetabgleich des -100- +100| %ng.| 0
""" ON Drehzahlreglers bei C-Achse 163.84
EIE KPIVS Strombegrenzungsregler 0,01-5,00 0,16
- ON P-Verstarkung (0,01)
EIE TNIVS Strombegrenzungsregler 0-50,0 msec| 1,3
ON Nachstellzeit 0,1)
£ 19l apHA0 | Alphao 0-180 | Grad| 120
OFF
E-1G | 1kiee2 Stromschwelle 2 0-100 | % | o
ON fur Adaption von Inenn
EIEI HLZ P2 Hochlaufgeber Hochlaufzeit 2 0-300 sec 0,00
.
ON (0,01)
EI-= RLZ P2 Hochlaufgeber Rucklaufzeit 2 0-300 sec 0,00
1
ON (0,01)
E; EI: NXUE Abschaltschwelle far den 0-120 % 120
il Uberdrehzahlschutz F10 VON Nmax
ON [(0:Uberdrehzahlschutz ausgeschaltet)
E:H::ZH N MIN CMD N| Umschaltschwelle 0,0-10,0 | o 0,0
""" P/PI-Regler vOn Nmax
(0,1)
E 62| soLLw PEND | Pendelsoliwert 0.1-100 | o | 04
: VON Niax
ON (0,1)
E63 F PEND Pendelfrequenz 0,1-5,0 Hz 5,0
‘ 0,1
ON
E;Efj NORM Normierungsfaktor fir den -99-+99 1,0
LN AN Aus Analogausgang Kiemme 100 (0,1)
EBH MOM BEGR | Momentenbegrenzung 0-300 % 300
» von MMot N
ON
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Abkurzung |Klartext Bereich | pim. | Werks | eingest.
(Stufung) Einst. | Wert
EE":" BEGRP Leistungshegrenzung 0-300 % 0
ON (0 = keine Leistungsbegrenzung) von Ppotn
1 cMD , -
e Wabhl der Betriebsart fir die 00-11 Hex 00
= |
E ! momREG Momentenbegrenzung
OFF
E _r: UANENN | Ankerspannung Motor 0-900 v | 380
OFF
EEC cMDHSA | wahl der Betriebsart fir die 000-142 | Hex | 000
Adaption im Hauptspindelbetrieb
OFF
EE: KPN1A P-Verstarkung far kleine 0-200 5,0
N SID/Stréme (0,1)
ON
EBE‘ TNN1A Nachstellzeit fur kleine 0-10,0 | sec 1,00
SID/Stréme (0,01)
ON
EE13| scHw 1 HsA |s1D/strom - Schwelle 1 0-100 | % | 00
100% = nmax/| (0,1)
ON max/ INenn
EHY | sciw 2 HsA | siD/Strom - Schwelle 2 0-100 | % | 00
- 100% = nmax/ | (0,1)
ON max/ INenn
EBE' SCHW N HSA | Drehzahlgrenze fur den 0-100 % 0,0
Adaptionsbereich VoN Nmax
ON (0,1)
EBE HYST Hysterese fiir n < ny, 000-999 | Hex | 584
ON la>Ix,n < Nmin2,.. 5
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12.11 Antriebsdaten, vorgenommene Einstellungen

Maschine

Typ:

Fabrik-Nr.:

Inbetriebnahme, Service

am: von:

Motor

Typ:

Nennstrom Anker:
Nennstrom Feld:

max. Ankerspannung:

max. Drehzahl:

Bemerkungen:

Tacho

Typ:

Volt pro 1000 min-1:

SIMODRIVE-
Gerat

Typ: D / Mreq-GdG VS
Fabrik-Nr.:
Gerategrenzstrom Ankerkreis:

durch Birdenanpassung
reduziert auf:

Gerategrenzstrom Feldkreis:

durch Birdenanpassung
reduziert auf:

Bei Inbetriebnahme vorgenommene Potentiometereinstellungen:

R1 .:\ I:_\.\ I.’_ R2
N AN
03 2\I.’_2\I1 2
N AN
\/
RN 2
7/ N
o\

. I ~~| .
n n
glrstt)b @ @ f:itn
, v m
n |
A|:\tzeige @ @ :xttern
n ~—J
Cl-s;chse @
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