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Vorwort

Informationen zum Getting Started PCS 7 - Erstes Kennenlernen

Konventionen

Das Getting Started Erstes Kennenlernen zeigt Ihnen anhand eines einfachen
Beispielprojektes die grundlegenden Vorgehensweisen und das Zusammenspiel der
Software-Komponenten von SIMATIC PCS 7 beim Engineering und im Prozessbetrieb.

Dieses Getting Started dient als Einfihrung und verzichtet weitgehend auf Detail- und
Hintergrundinformationen. Wenn wir mit diesem Getting Started Ihr Interesse an SIMATIC
PCS 7 geweckt haben, empfehlen wir Ihnen das Prozessleitsystem PCS 7, Getting Started
Tell 1.

In dieser Dokumentation sind die Bezeichnungen von Elementen der Software-Oberflachen
in der Sprache dieser Dokumentation aufgefihrt. Wenn Sie ein MultiLanguage-Package fir
das Betriebssystem installiert haben, werden nach einer Sprachumschaltung trotzdem einige
Bezeichnungen in der Basissprache des Betriebssystems angezeigt und weichen deshalb
von der Bezeichnung in der Dokumentation ab.

Sinn und Zweck dieses Getting Started

Ziel dieser Dokumentation ist es, lhnen einen schnellen, gefiihrten und erfolgreichen
Einstieg in SIMATIC PCS 7 zu geben. Sie lernen viele elementare Projektierungsschritte
kennen und entwickeln dabei das Verstandnis fir die Arbeitsweise bei SIMATIC PCS 7.

Voraussetzungen fiir das Getting Started PCS 7 - Erstes Kennenlernen

Das Beispielprojekt "fast_MP" kdnnen Sie auf jedem PC oder Programmiergerat
durchfuhren, auf dem die folgende Software installiert ist:

® Betriebssystem, Internet Explorer, Message Queuing Dienst und SQL-Server (Weitere
Informationen hierzu finden Sie im Handbuch Prozessleitsystem PCS 7; PC-
Konlfiguration und Autorisierung und Prozessleifsystem PCS 7; Freigegebene
Baugruppen)

e Software-Paket SIMATIC PCS 7 und License Keys
® S7-PLCSIM zur Simulation eines Automatisierungssystems SIMATIC S7-400

Erstes Kennenlernen (V7.1)
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Vorwort

Bestandteile des Getting Started PCS 7 - Erstes Kennenlernen

Diese Dokumentation ist als Online-Hilfe und als druckbares Handbuch im PDF-Format
erhaltlich. Fir die Projektierung am PC empfehlen wir das ausgedruckte PDF einzusetzen.

Die Online-Hilfe und das druckbare Handbuch finden Sie nach der Installation von SIMATIC
PCS 7 unter Start > SIMATIC > Dokumentation > Deutsch.

Um lhnen die Projektierung zu verkirzen ist eine als Bibliothek archivierte Zip-Datei
"Sim_lib.zip" beigefugt, in der die fertigen CFC-Plane enthalten sind.

Die Zip-Datei "Sim_lib.zip" wird nach der Installation von SIMATIC PCS 7 unter folgendem
Pfad abgelegt: <Installationspfad>\SIEMENS\STEP7 \Examples MP. Die Verwendung
dieser Datei ist im Kapitel So kopieren Sie die CFC-Plane aus der ZIP-Datei in die
Stammdatenbibliothek (Seite 27) beschrieben.

Wir wiinschen Ihnen viel Spaf und Erfolg!

lhre Siemens AG

Erstes Kennenlernen (V7.1)
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Anlegen des PCS 7-Projekts

2.1 So legen Sie das PCS 7-Projekt an

Einleitung

Der PCS 7-Assistent "Neues Projekt" ermdglicht es Ihnen, mit wenigen Mausklicks ein
neues PCS 7-Multiprojekt anzulegen.

Voraussetzungen

e PCS 7 ab V7.0 ist installiert, inklusive zugehdriger License Keys.
e S7-PLCSIM ab V5.4 ist installiert.

Vorgehen

Schritt

Aktion

Wabhlen Sie den Menlbefehl Start > SIMATIC > SIMATIC Manager oder
doppelklicken Sie auf das entsprechende Symbol auf dem Desktop.
Der SIMATIC Manager wird gestartet.

Wenn im SIMATIC Manager noch Projekte gedffnet sind, dann wahlen Sie den
Menubefehl Datei > SchlieRen, bis kein Projekt mehr gedffnet ist.

Wahlen Sie den Menlbefehl Datei > Assistent "Neues Projekt...".
Der PCS 7-Assistent "Neues Projekt" wird gestartet.

Klicken Sie im Schritt 1(4) auf die Schaltflache "Weiter".

Im Schritt 2(4):

Wabhlen Sie die CPU "AS 417-4".

Markieren Sie das Bundle 6ES7654-1LE57-0XX0.

Wahlen Sie aus der Klappliste "Anzahl Kommunikationsbaugruppen" den Eintrag "0".
Klicken Sie auf die Schaltflache "Weiter".

Im Schritt 3(4):

Wabhlen Sie in der Gruppe "Technologische Hierarchie" im Feld "Ebenen" den Eintrag
nan

Aktivieren Sie in der Gruppe "AS-Objekte" die Optionskastchen

"CFC-Plan" und "SFC-Plan".

Aktivieren Sie in der Gruppe "OS-Objekte" das Optionskastchen "PCS 7 OS" und
aktivieren Sie das Optionsfeld "Einzelplatzsystem".

Klicken Sie auf die Schaltflache "Weiter".

Im Schritt 4(4):

Tragen Sie im Eingabefeld "Verzeichnisname" "fast" ein.
Andern Sie bei Bedarf den Ablageort des Projekts.
Klicken Sie auf die Schaltflache "Fertig stellen".

Erstes Kennenlernen (V7.1)
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Anlegen des PCS 7-Projekts

2.1 So legen Sie das PCS 7-Projekt an

Schritt | Aktion

8 Wenn Sie im Menu "Extras”, Dialogfeld "Einstellungen”, Register "Meldenummern" die
Standardvoreinstellung "Einstellungen immer abfragen" fir neue Projekte nicht geéndert
haben, erscheint das Dialogfeld "Auswahl der Meldenummernvergabe".

e Aktivieren Sie das Optionsfeld "Meldenummern CPU-weit eindeutig vergeben".
¢ Klicken Sie auf die Schaltflache "OK".

Zusatzlich kdnnen Sie in diesem Dialogfeld Voreinstellungen fiir zukinftige
Projekte/Bibliotheken festlegen. Wenn Sie hier eine Voreinstellung abweichend zur

Standardvoreinstellung festlegen, dann entfallt die Abfrage nach der Auswahl der
Meldenummernvergabe im PCS 7-Assistent.

9 Nach der Fertigstellung wird der Assistent automatisch geschlossen und im SIMATIC
Manager die Technologische Sicht und die Komponentensicht angezeigt.

Schlieflen Sie die Technologische Sicht und wahlen Sie den Meniibefehl Ansicht >
Prozessobjektsicht.

10 Wahlen Sie den Menubefehl Fenster > Anordnen > Untereinander.
Die beiden Fenster "Prozessobjektsicht" und "Komponentensicht" werden untereinander
angeordnet.

Hinweis

Im SIMATIC Manager kénnen Sie Uber den Mentbefehl Extras > Einstellungen im Dialogfeld
"Einstellungen”, im Register "Ansicht" unter "Voreingestellte Projektsicht" wahlen, welche
Sicht beim Offnen eines Projekts angezeigt wird.

Erstes Kennenlernen (V7.1)
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Anlegen des PCS 7-Projekts
2.1 So legen Sie das PCS 7-Projekt an

Ergebnis
Im SIMATIC Manager ist das Multiprojekt "fast_MP" mit einer SIMATIC 400-Station, einer
SIMATIC PC-Station und einer Stammdatenbibliothek "fast_Lib" angelegt. Das neu erstellte
Multiprojekt wird in der Prozessobjektsicht und in der Komponentensicht im SIMATIC

Manager angezeigt.

2 SIMATIC Manages - fast_MP =] E3

Datei Bearbeiten Einflgen ZJielsystem  Anszicht  Esxtraz Fenster  Hilfe

D82+ &% B gz B %) 8 2| & |[<KeinFiters R

=- fast_bP
%% _fast Pri @ Allgemein |Bausteine| F'arameterl Signalel Meldungenl Bild: 4 I PI
|:| Globale Deklarationen Filtern nach Spalte: Anzeigen;
= [< kein Fiter > =1
Hierarchie Hame K.omme,

P 1 Anlage(1 4T elanlage(1 JAFunkhion1]% CFC1]
Globales & chiftfeld 2 Anlage(1 4T elanlage(1 |AFunkbion1]% SFC]

% D':'kaes chnftie 3 |Arlage(1)\Teilanlagel1 [\Funktion[1)% | -A- Bild4]

okumentation 4 |Arlage(l T eilarlage( |Furktion1]s | E=] Beport(5) -

- fast_Lib ; g

9 fast_MP [Komponentensicht] -- C:A\Program Files\SIEMEN5\S TEP7As7proj\fast\fast MP [l[=] E3

=[] fast_MP T CFC) [F5FC)

EI--% fazt_Prj

= SIMATIC 400(1)

- [@ CPU 174

- Bz 57-Programm(1]

(B Quellen
ol Bausteine

SR | Plaine
=i CP 4431

-8 SIMATIC PC-Station(1]
-] Globale Deklarationen

[+ fast_Lib

Driicken Sie F1. umn Hilfe zu erhalten. |PT intermal [local] i
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Anlegen des PCS 7-Projekts

2.1 So legen Sie das PCS 7-Projekt an

Erstes Kennenlernen (V7.1)
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Projektieren der Hardware und der Netze

3.1 So projektieren Sie die Hardware

Einleitung

Der PCS 7-Assistent hat eine SIMATIC 400-Station, eine SIMATIC PC-Station und eine
Stammdatenbibliothek angelegt. Jetzt fligen Sie weitere Hardware-Baugruppen aus dem
Hardware-Katalog zum Projekt hinzu.

Diese Projektierungsschritte fihren Sie in HW Konfig durch.

® Das PCS 7-Multiprojekt "fast_MP" ist angelegt.

Aktion

Markieren Sie in der Komponentensicht die SIMATIC 400-Station und wahlen Sie den
Menlbefehl Bearbeiten > Objekt 6ffnen.
HW Konfig wird gedffnet.

o Offnen Sie das Kontextmenii des CP 443-1 auf Steckplatz 5 und wahlen Sie den
Menubefehl Léschen.
Das Dialogfeld "Léschen" wird gedffnet.

e Kilicken Sie auf die Schaltflache "Ja".
Der CP 443-1 wird geldscht.

Voraussetzung
Vorgehen
Schritt
1
2
3

e Wenn der Hardware-Katalog nicht sichtbar ist, wahlen Sie den Menibefehl Ansicht >
Katalog.

o Offnen Sie im Hardware-Katalog den Ordner "PROFIBUS DP".

o Offnen Sie den Ordner "ET 200M " und markieren Sie die Baugruppe "IM 153-2".

Ziehen Sie die Baugruppe per Drag&Drop auf die Linie "DP-Mastersystem".
Das Dialogfeld "Eigenschaften - PROFIBUS Schnittstelle IM 153-2" wird gedffnet.

¢ Klicken Sie auf die Schaltflache "OK".
Die Voreinstellungen werden tbernommen.

Erstes Kennenlernen (V7.1)
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Projektieren der Hardware und der Netze

3.1 So projektieren Sie die Hardware

12

Schritt

Aktion

4

Klicken Sie im Hardware-Katalog links neben dem Ordner "IM 153-2" auf das Plus-
Symbol.

Offnen Sie den Ordner "Al-300" und ziehen Sie per Drag&Drop die Baugruppe
"SM 331 AI8x12Bit" (6ES7 331-7KF01-0ABO) auf den

Steckplatz 4 unten in der Konfigurationstabelle der IM 153-2.

Schlieen Sie den Ordner "Al-300".

Tipp:
Bei Anwahl der Baugruppe im Hardware-Katalog wird die MLFB-Bestellnummer unten im
Informationsfeld angezeigt.

Offnen Sie den Ordner "AO-300" und ziehen Sie per Drag&Drop die Baugruppe
"SM 332 AO2x12Bit" (6ES7 332-5HB01-0AB0) auf den Steckplatz 5 unten in der
Konfigurationstabelle der IM 153-2.

SchlieRen Sie den Ordner "AO-300".

Offnen Sie den Ordner "DI-300" und ziehen Sie per Drag&Drop die Baugruppe
"SM 321 DI16xDC24V" (6ES7 321-1BH01-0AA0) auf den Steckplatz 6 unten in der
Konfigurationstabelle der IM 153-2.

SchlieRen Sie den Ordner "DI-300".

Offnen Sie den Ordner "DO-300" und ziehen Sie per Drag&Drop die Baugruppe

"SM 322 DO8xDC24V/2A" (6ES7 322-1BF01-0AA0) auf den Steckplatz 7 unten in der
Konfigurationstabelle der IM 153-2.

SchlieRen Sie den Ordner "DO-300".

Erstes Kennenlernen (V7.1)
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Projektieren der Hardware und der Netze
3.1 So projektieren Sie die Hardware

Ergebnis

In HW Konfig ist die redundant einsetzbare Anschaltungsbaugruppe IM 153-2 fiir das
Dezentrale Peripheriegerat ET 200M mit den analogen/digitalen
Eingabe-/Ausgabebaugruppen erweitert.

@;HW K.onfig - [SIMATIC 400[1) [Konfiguration] -- Fast_Prj]

Em Station  Bearbeiten Einfugen Zielsystem  Ansicht Egztras  Fenster  Hilfe _|5’|5|
D258 8 & be | dsa BHE %8s

4 DrEDC2ay

MHELGE ﬂ olx
“ Sucher: i
1 R PROFIBUS(1): DP-Mastersystem 1] - I EI&I
3 B CPU 417-4 T Brafil: IF'CS?"_\-‘?'I j
ﬁﬂ] IM 153-: = ET 200M ;I
X2 o8 :
w-g M 1531
Lol MEDA E M 1531
A g M 1532
IF2 -0 A1-300
0 ;l =03 40300
= &1 CP-300
4| | _>|_I -3 DI-300
&3 DI/D0-300
=-{3 Do-300
4m b | (1) M 1532, Redundant " 1 e
Steckplatz Baugruppe ... | Bestelnurnmer ... | E-Adresze | A-tdre.. | Kom.. : -] SM 322 DOTEDC24Y/0.E
1 - <[ SM 322 DO1RKDC24v A0 E
o E A reE LT IR R R BT | FeaT - E SM 322 DO1ExDC24w 0.5
<[ SM 322 DO324DC24v 05
4181 2Bit EES7 331-7KFO1-04B0 [512..527 B o SM ”“”*“T‘m ?y—l
q A02:12Bit GES7 332-5HBON-05B0 512,515 — —— o S
EES7Z1ABHI-ea0 0. 1 | | Digitalausgabebaugr. DOS 244 /24, jj

LI Wiurzelung 4; auch als
SIFLUS-Baugruppe mit Bestellnummmer LI

Driicken Sie F1. um Hilfe 2u erhalten. | [ bnd
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Projektieren der Hardware und der Netze

3.2 Bearbeiten der Symbole in HW Konfig

3.2 Bearbeiten der Symbole in HW Konfig

3.21 So bearbeiten Sie die Symbole fiir die Analogeingabebaugruppe

Einleitung
Um den Adressen der Analogeingabebaugruppe "Al8x12Bit" Namen zuzuordnen, vergeben
Sie im Dialogfeld "Symbole bearbeiten" symbolische Namen und Kommentare fiir jede
Adresse.

Voraussetzungen
e In HW Konfig ist die Analogeingabebaugruppe projektiert.
e HW Konfig ist gedffnet.

Vorgehen

Schritt | Aktion

1 o Offnen Sie in der Konfigurationstabelle das Kontextmenii der Analogeingabebaugruppe
auf Steckplatz 4 und wahlen Sie den Meniibefehl Symbole bearbeiten....

¢ Klicken Sie im Dialogfeld zur Speicherung der bisherigen Anderungen auf die
Schaltflache "OK".

2 Tragen Sie in der Spalte "Symbol" fir die erste Adresse (EW 512) "PIDCTRL1-PV_IN" ein
und bewegen Sie den Mauszeiger mit der Tabulator-Taste in die Spalte "Datentyp" und
weiter in die Spalte "Kommentar". Tragen Sie in der Spalte "Kommentar" den
symbolischen Namen aus der Spalte "Symbol" erneut ein.

Tipp: Kopieren Sie den in der Spalte "Symbol" eingetragenen Namen und fiigen Sie ihn in
die Spalte "Kommentar" ein.

3 Tragen Sie auf die gleiche Weise die symbolischen Namen und Kommentare fiir die
verbleibenden Adressen ein:

e Zweite Adresse (EW 514): "PIDCTRL2-PV_IN"
o Dritte Adresse (EW 516): "PIDCTRL1-LMNR_IN"
o Vierte Adresse (EW 520): "PIDCTRL2-LMNR_IN"

4 Klicken Sie auf die Schaltflache "OK".
Ilhre Eingaben werden Gibernommen und das Dialogfeld wird geschlossen.

Erstes Kennenlernen (V7.1)
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Projektieren der Hardware und der Netze

3.2 Bearbeiten der Symbole in HW Konfig

Ergebnis
I 5ymbole bearbeiten - Al8x12Bit
Adrezze / Symbol Datentyp | Kommentar

1 B 512 PIDCTRLT-P_IM WORD PIDCTRLT-PY_IM
2 B 514 FIDCTRLZ-PY_IM WORD PIDCTRLZ2-PY_IM
3 B 516 PIDCTRLT -LMME_IMN | WiORD PIDCTRLA -LMME_IN
4 B S18
5 By 520 FIDCTRLZ-LMME_IM [WORD PIDCTRLZ-LMMR_IM
f BN 522 |
7 B 524
g B 526
« | i

Symbole erganzen |

Syl [Eehern |

Mit 'OF bzw. 'Ubemehmen’ wird die Symboltabelle akiualiziert

Sortierung; I

[T Spalten U, B, M. K. BK. anzeigen

ak. | Ubermehmen |

Schliefen

Erstes Kennenlernen (V7.1)
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Projektieren der Hardware und der Netze

3.2 Bearbeiten der Symbole in HW Konfig

3.2.2 So bearbeiten Sie die Symbole fiir die Analogausgabebaugruppe

Einleitung

jede Adresse.
Voraussetzungen

o HW Konfig ist gedffnet.
Ergebnis

Il Symbole bearbeiten - AD2x12Bit E

Um den Adressen der Analogausgabebaugruppe "AO2x12Bit" Namen zuzuordnen,
vergeben Sie im Dialogfeld "Symbole bearbeiten" symbolische Namen und Kommentare fir

Das Vorgehen ist wie bei der Analogeingabebaugruppe.

Tragen Sie die symbolischen Namen und Kommentare ein wie im Bild unten dargestellt.

e In HW Konfig ist die Analogausgabebaugruppe projektiert.

Adresse S Symbal Datentyp | Kommerntar
1 At 512 PIDCTRLA -OUT WICRD PIDCTRLA -OUT
Z A 514 PIDCTRLZ-OUT WCRD F‘IDCTHLZ-DLITl
| | 2
S == e e ) | Syl [oEehen | Sortierung: I j

Mit 'OK bzw. 'Ubemehmen’ wird die Symbaoltabelle akiualizien

[T Spalten U, B, M, K., BE. anzeigen

Ubernehmen |

Schliefen Hife |
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Projektieren der Hardware und der Netze

3.2 Bearbeiten der Symbole in HW Konfig

So bearbeiten Sie die Symbole fiir die Digitaleingabebaugruppe

Um den Adressen der Digitaleingabebaugruppe "DI16x24V" Namen zuzuordnen, vergeben
Sie im Dialogfeld "Symbole bearbeiten" symbolische Namen und Kommentare fir jede

Das Vorgehen ist wie bei der Analogeingabebaugruppe.

Tragen Sie die symbolischen Namen und Kommentare ein wie im Bild unten dargestellt.

® |n HW Konfig ist die Digitaleingabebaugruppe projektiert.

o HW Konfig ist gedffnet.

3.2.3
Einleitung

Adresse.
Voraussetzungen
Ergebnis

Il Symbole bearbeiten - DI16xDC24Y E

Symiaol Datentyp | Kommentar
1 MOTORT-FE_RUN  |BO0L ROTORT-FBE_RLM
Z MOTORZ-FE_RUN  |BO0L ROTORZ-FB_RILM
3 WALWET-FB_OPEM [BIO0L “alLWET-FB_OPEN
4 WALWET-FB_CLSD (B0l alLWET-FB_CLSD
= WALWEZ-FB_OPEM [BIO0L “alLWEZ-FB_OPEN
& WALWEZ-FB_CLSD (B0l alLWVEZ-FB_CLSD
7
g
e
10
ﬂ

Symbole erganzen |

Syl [Fechen |

Mit 'OK' bzw. 'Ubemehmen’ wird die Symboltabelle aktualisiert

Sortierung: I

[ Spalten [, B, M. K. EK. anzeigen

x|

Ubernehmen |

SchlieBen Hife |
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Projektieren der Hardware und der Netze

3.2 Bearbeiten der Symbole in HW Konfig

3.24 So bearbeiten Sie die Symbole fiir die Digitalausgabebaugruppe

Einleitung

Um den Adressen der Digitalausgabebaugruppe "DO8xDC24V/2A" Namen zuzuordnen,
vergeben Sie im Dialogfeld "Symbole bearbeiten" symbolische Namen und Kommentare fir

jede Adresse.
Das Vorgehen ist wie bei der Analogeingabebaugruppe.

Tragen Sie die symbolischen Namen und Kommentare ein wie im Bild unten dargestellt.

Voraussetzungen

In HW Konfig ist die Digitalausgabebaugruppe projektiert.

o HW Konfig ist gedffnet.

Ergebnis

Il Symbole bearbeiten - DO8xDC24V /24 [ x|

Symiaol Datentyp | Kommertar

MOTORT-0UT BOOL MOTORT-0UT
MOTORZ-0UT BOOL MOTORZ-0UT
WaLWET-OUT BOOL WaLWET-OUT
WaLWEZ-OUT BOOL WL WEZ-DIT

I_‘_ L= et I 0 0 O ) S

Symbole erganzen |

Sl [Feehen |

Mit 'OK' bzw. 'Ubemehmen’ wird die Symboliabelle aktualisiert

[+]
Sartiernng: I j

[ Spalten U, E. M, K. BE. anzeigen

ak. I Ubernehmen |

SchlieBen Hife |
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Projektieren der Hardware und der Netze

3.3 Einrichten der MPI-Schnittstelle fiir die SIMATIC PC-Station

3.3 Einrichten der MPI-Schnittstelle fiir die SIMATIC PC-Station

3.3.1 So richten Sie die MPI-Schnittstelle fiir die SIMATIC PC-Station ein

Einleitung
Far den Einsatz von S7-PLCSIM richten Sie fir die SIMATIC PC-Station eine MPI-
Schnittstelle ein, damit die OS-Variablen ibersetzt werden kénnen und fir PLCSIM eine
Verbindung zwischen AS und OS aufgebaut werden kann.

Voraussetzung
e PCS 7-Projekt "fast_MP" ist mit Hilfe des PCS 7-Assistent angelegt.

Vorgehen

Schritt | Aktion

1 Markieren Sie im SIMATIC Manager in der Komponentensicht die im Ordner "fast_Prj"
enthaltene SIMATIC PC-Station.
2 Doppelklicken Sie im rechten Fenster des SIMATIC Manager auf das Objekt
"Konfiguration".
3 o Offnen Sie den Ordner "SIMATIC PC-Station" im Hardware-Katalog.
o Offnen Sie den darin enthaltenen Ordner "CP-PROFIBUS" und danach den Ordner
"CP 5611".

e Ziehen Sie das darin enthaltene Objekt "SW V6.0 SP5..." per Drag&Drop auf Index 1 in
der Konfigurationstabelle.
Das Dialogfeld "Eigenschaften - PROFIBUS Schnittstelle CP 5611 (R0/S1)" wird
geoffnet.

e Klicken Sie auf die Schaltflache "OK".
Die Vorbesetzung wird ibernommen und das Dialogfeld wird geschlossen.

4 Offnen Sie das Kontextmenii des eingefiigten CP 5611 und wahlen Sie den Meniibefehl
Objekteigenschaften.
Das Dialogfeld "Eigenschaften - CP 5611" wird gedffnet.

5 e Wabhlen Sie im Register "Allgemein" in der Gruppe "Schnittstelle" aus der Klappliste
"Typ:" den Eintrag "MPI".
Klicken Sie im dann erscheinenden Warndialog auf die Schaltflache "Ja".

e Kilicken Sie in der Gruppe "Schnittstelle" auf die Schaltflache "Eigenschaften" und
markieren Sie unter "Subnetz" den Eintrag "MPI(1)".
Die Adresse fiir MPI wird automatisch auf Adresse 3 umgestellt, da die CPU bereits
Adresse 2 verwendet.

¢ Kiicken Sie im Dialogfeld "Eigenschaften - MPI Schnittstelle CP 5611 (R0/S1)" auf die
Schaltflache "OK".
Das Dialogfeld wird geschlossen.

¢ Kilicken Sie im Dialogfeld "Eigenschaften - CP 5611" auf die Schaltflache "OK".
Das Dialogfeld wird geschlossen.

Wahlen Sie den Menlibefehl Station > Speichern und {ibersetzen.
7 Wahlen Sie den Menlbefehl Station > Beenden.

Erstes Kennenlernen (V7.1)
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Projektieren der Hardware und der Netze

3.3 Einrichten der MPI-Schnittstelle fir die SIMATIC PC-Station

Ergebnis

E’;HW Konflig - [SIMATIC PC-5tation[1] [Konhguration] -- Fast_Pr]

E[h Station Bearbeiten Emnfugen Zielsysterm  Ansicht  Estraz  Fenster  Hilke

D239 § & 2@ ko

=l Y

&[0y PC

CP BE11
WinCC Applik ation

LI WO |00 | O | O s (DD | P | —

< |

:|2| 0] PC

1 [ CPERIT
[ *w/inCC Applik.ation

Index Baugruppe

2
3
4
b
E
7
g

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten.

Sucher: I

Brofit  |PCS7_ w71

= ¥ PROFBUS-DP

=22 PROFIBUS-PA

E-F SIMATIC 400

=48, SIMATIC PC Station
&0 BATCH

(L Benutzer Applikation
{3 Contraller

- CPndustial Ethemet
=3 CP-PROFIBUS

¢ B3 cPesi

e
H-1 CPER1Z A2
727 HHI

D Foute Caontrol

BGKT 5E1-14400

SIMATIC KET CP 5511 FROFIBLIS.
57 erbindungen, DP-taster, DFY .
DPF-5lave, PE-Funktionen, Rauting,

1

=

Brd
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Projektieren der Hardware und der Netze

3.4 Speichern und Ubersetzen in NetPro

3.4 Speichern und Ubersetzen in NetPro

3.4.1 So speichern und iibersetzen Sie die Projektierungen in NetPro

Einleitung

Die Einstellungen fir die MPI-Schnittstelle der OS, die Sie in HW Konfig projektiert haben,
werden in NetPro Gbernommen. Nun werden Sie die Netzkonfiguration speichern,
Ubersetzen und priifen.

Voraussetzung
® Die Projektierung in HW Konfig ist abgeschlossen.

Vorgehen

Schritt | Aktion

1 Markieren Sie in der Komponentensicht das Projekt "fast_Prj" im linken Fenster des
SIMATIC Manager.

2 Doppelklicken Sie im rechten Fenster des SIMATIC Manager auf das Objekt "MPI(1)".
Das Dialogfeld "NetPro" wird gedffnet.

3 Wabhlen Sie in NetPro den Meniibefehl Netz > Speichern und ilibersetzen.
Das Dialogfeld "Speichern und libersetzen" wird geoffnet.

4 Aktivieren Sie das Optionsfeld "Alles Ubersetzen und priifen" und
klicken Sie auf die Schaltflache "OK".

5 SchlieRen Sie das Dialogfeld "Ausgaben zur Konsistenzpriifung".

Erstes Kennenlernen (V7.1)
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3.4 Speichern und Ubersetzen in NetPro

Ergebnis

E‘,E’ MetPro - [fazt_Pr [Metz] -- C:\Program Files\_._\fast\fast_Prj]

B otz Beabeien Einfiigen Zielsystem  fAnsicht Extras Fenster  Hilfe — =] x|
EE RS R ka8 0 R K
MPICT) R = ol
[¥]=1 Suchen: I ﬂﬂ ﬂtlz
pROHBUSH :| Augwahl der Metzobjekte
FROFIBLS -5 PROFIBUS-DP
g PROFIELIS-FA
-2 PROFINET 10
- -] Stati
|SIMATIC 400(1) |SIMATIC PC-Station( 1) Er-( Stationen
) i -] Subnetze
z ||| CPU |OF MFIDF TR [WinCC
I T4 : 61 iﬂk Speichern und ubersetzen E3
.. | Ubersetzen
2 2 3
& Alles libersetzen und priifen
" Nur Anderungen Libersetzen
1] | :
k. I Ahbrechen Hilfe
Station Schnittstelle | Adresze
SIMATIC 400017 MFITP 2 £<|
- PROFIBUS-DP-Slaves der SIMATIC 57, ——
SIMATIC PC-Station(1) CF 5611 3 M7 und C7 [dezentraler Aufbau)

J Bereit |PT intermal local) |

&

Lk Auzgaben zur Konsistenzpriafung fur C:\Program Files\SIEMENSASTEP7\s7pro._. [Hli[=] E3

Datei  Bearbeiten

keldungstyp | b eldung | Tvp

| Projektname | Frojektpfad

k.eine Fehler,
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Projektieren der Hardware und der Netze
3.6 Starten von S7-PLCSIM

3.5 Starten von S7-PLCSIM

3.5.1 So starten Sie S7-PLCSIM

Einleitung

Wenn S7-PLCSIM gestartet ist, laden Sie die in HW Konfig projektierte MPI-Schnittstelle aus

NetPro in das Zielsystem.
Voraussetzungen

® Die Projektierung in HW Konfig ist abgeschlossen.

® Die Netzkonfiguration aus NetPro ist gespeichert, Ubersetzt und geprift.
Vorgehen

Schritt | Aktion

1 Wechseln Sie uber die Task-Leiste zum Fenster des SIMATIC Manager.

2 Wahlen Sie den Menlibefehl Extras > Baugruppen simulieren.

Das Dialogfeld "S7-PLCSIM" wird gedffnet.
3 Wahlen Sie das Optionsfeld "CPU Zugangsknoten wahlen". Klicken Sie auf "OK".

Erstes Kennenlernen (V7.1)
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3.5 Starten von S7-PLCSIM
Schritt | Aktion
4 Das nachfolgende Dialogfeld "CPU Zugangsknoten wahlen" wird gedffnet.
xl

Zugangspunkk:
IPrDjekt j ¥ Symbale zucrdnen
[ame Speicherpfad;
|Prnjekt1 | Ic:'l,tmp'l,'-.-'541aT

24

S-E 414_2XG03_Y1Z_53
=@ cru4i4-zop
=@ or
ke 414 2wGNE_W1Z_53_1 adr: 1
=@ meroe
AP 1 adr: 53

Abbrechen Hilfe |

Wahlen Sie in lhrem Projekt den Zugangsknoten MPI aus. Klicken Sie auf "OK".
Fraebnis:

Il 57-PLCSIM - Sim¥iewl o ] 3
Simulation  Bearbeiten  Ansicht  Einfiigen  Zielswstern  Ausfihren Extras  Fenster  Hilfe

DSHB| R 2R« | EBEEiEEealgima|lE8 ol

Driicken Sie F1, um die Hilfe aufzurufen,

[MPI=53 4

Stellen sie sicher, dass sich die CPU im Zustand "STOP" befindet.

Wechseln Sie lUber die Task-Leiste wieder zu NetPro.
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Projektieren der Hardware und der Netze
3.6 Laden des Zielsystems

3.6 Laden des Zielsystems

3.6.1 So laden Sie die MPI-Schnittstelle aus NetPro in das Zielsystem

Einleitung
Im Folgenden ist beschrieben, wie Sie die in HW Konfig projektierte MPI-Schnittstelle aus
NetPro in das Zielsystem laden.
Voraussetzungen
® Die Projektierung ist in HW Konfig abgeschlossen.
e NetPro ist im Ursprungsfenster gedffnet.
e S7-PLCSIM ist gestartet und die CPU ist im Zustand "STOP".
Vorgehen
Schritt | Aktion
1 Klicken Sie in NetPro im Fenster der Netzansicht im Symbol des AS "SIMATIC 400(1)" auf
die Schnittstelle "MPI/DP".
2 Offnen Sie das Kontextmenii und wahlen Sie den Meniibefehl
Laden im aktuellen Projekt > Markierte Stationen.
3 Klicken Sie im erscheinenden Warndialog auf die Schaltflache "Ja".
4 Wahlen Sie den Menlibefehl Netz > Beenden.
NetPro wird geschlossen.
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3.6 Laden des Zielsystems

Ergebnis

E‘,E’ MetPio - [fast_Pr [Metz] -- C:\Program Files\_._\Fast\fast_Prj]

B otz Beabeiten Einfiigen Zielsystem  Ansicht Extras Fenster  Hilfe =15 x]
8 B g0 dad|8 00 B! N
MPICT) R = ol
=1 Suchen: I ﬂﬂ ﬂtlz
pROF|BUS(1 :| Augwahl der Metzobjekte
PROFIBUS PROFIEUS-OF
‘ ‘ 39 EROFBLS-Pa
-5 PROFINET (0
: -0 Stationen
SIMATIC 400(1) | |SIMATIC PC-Station(1) o e
2 [CF JwinCe |

Lader im aktuellen Projekt arkierte Stationen

b arkierte und Partner
[ e anardmer

zhationen

Objekteigenzchalten... Alt+Return

.

1]

Zur Anzeige der Yerbindungstabelle selektieren Sie bitte eine verbindung
OPC-Server oder Applikation). Zur Anzeige der Netzadresseniibersicht sel

J Ladt die markierten Stationen [Hw-, Werbindungs-, Metziibergangs-D |F'I: internal [local) | A

£
PROFIBUS-DP-Slaves der SIMATIC 57, J
I 7 und C¥ [dezentraler Aufbau)
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Projektieren der Messstellen und der

Ablaufsteuerung

4.1 So kopieren Sie die CFC-Plane aus der ZIP-Datei in die
Stammdatenbibliothek

Fir die Simulation des Prozesses passen Sie die Standard-Templates fir MOTOR, VALVE
und PIDCTRL aus der PCS 7 Library an.

Die CFC-Plane sind bereits vorbereitet und als ZIP-Datei archiviert. Um die Bearbeitung im
CFC zu verkurzen, dearchivieren Sie die ZIP-Dateien im SIMATIC Manager und kopieren
die CFC-Plane in die Stammdatenbibliothek innerhalb des S7-Programms in den Ordner

® PCS 7-Projekt "fast_MP" ist mit Hilfe des PCS 7-Assistent angelegt.

® Der SIMATIC Manager ist gedffnet und das Projekt "fast_MP" wird in der
Komponentensicht mit allen gedffneten Hierarchieordnern dargestelit.

® Die ZIP-Datei "Sim_lib.zip" ist aus dem Ordner ".. \SIEMENS\STEP7\Examples_MP" in
den Ordner "..\SIEMENS\STEP7\S7tmp" kopiert.

Wahlen Sie den Menubefehl Datei > Dearchivieren, um die als ZIP-Datei archivierte
Bibliothek zu &ffnen.

Markieren Sie im Dialogfeld "Dearchivieren - Archiv auswahlen" die Archivdatei
"Sim_lib.zip" und klicken Sie auf die Schaltflache "Offnen".

Das Dialogfeld "Zielverzeichnis auswahlen" wird gedffnet.

Klicken Sie auf das Plus-Symbol des Ordners, in dem Sie lhr Projekt abgelegt haben
(S7Proj).

Markieren Sie den Projektordner "fast"

Klicken Sie auf die Schaltflache "OK".

Das Dialogfeld "Dearchivieren - Verzeichnis existiert" wird gedffnet.

Klicken Sie auf die Schaltflache "Umbenennen".

Das Dialogfeld "Dearchivieren" wird getffnet.

Klicken Sie auf die Schaltflache "OK".

Das Dialogfeld "Dearchivieren" wird mit anderem Text erneut geéffnet.

Klicken Sie auf die Schaltflache "Ja".
Die Komponentensicht "fast_Lib (Komponentensicht)" wird gedffnet.

Einleitung
"Plane".
Voraussetzungen
Vorgehen
Schritt | Aktion
1 °
L]
L]
°
2

Wahlen Sie im SIMATIC Manager den Meniibefehl
Fenster > Anordnen > Untereinander.
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Projektieren der Messstellen und der Ablaufsteuerung

4.1 So kopieren Sie die CFC-Plane aus der ZIP-Datei in die Stammdatenbibliothek

Schritt | Aktion
3 e Markieren Sie im Fenster "fast_Lib (Komponentensicht)" in der Stammdatenbibliothek
"fast_Lib" im "S7-Programm(1)" den Ordner "Plane".
e Halten Sie <Strg> gedriickt und markieren Sie im rechten Fenster die CFC-Plane
MOTOR1, PIDCTRL1 und VALVE1.
e Kopieren Sie die markierten CFC-Plane per Drag&Drop in das Multiprojekt "fast_ MP" in
die Stammdatenbibliothek "fast_Lib" in den Ordner "S7-Programm(1) / Plane".
Die CFC-Plane sind nun in der Stammdatenbibliothek innerhalb lhres Multiprojekts
abgelegt.
4 SchlielRen Sie das Fenster "fast_Lib (Komponentensicht)".

Ergebnis

[ SIMATIC Manager - fast_MP =]

Datei Bearbeiten Einflioen Zielsystem

Anzicht  Extraz

Hilfe

O |8 & | & Ba 2 | s

[= Bl

=2 | (2] || < Kein Fier >

|

El% fazt_Prj

B SIMATIC 400(1)
-8 SIMATIC PC-Station(1)

D Globale Deklarationen

=% fast_Lib

=7 57-Programm(1)

g3 Bausteine

D Globale Deklarationen

2 fast_MP [Komponentensicht] -- C:

“Program Files\SIEMENS5\STEP7\s7proj\fastsfast MP =] E3

{7 fast_MP [ MOTORT [ PIDCTRLT [ VALVET

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten.

[TCPAP > 3Com Etherlink <L 10 7
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Projektieren der Messstellen und der Ablaufsteuerung

4.2 So kopieren Sie die CFC-Pléane in das Projekt

4.2 So kopieren Sie die CFC-Plane in das Projekt

Die bereits angepassten und umbenannten CFC-Plane kopieren Sie nun aus der
Stammdatenbibliothek "fast_Lib" im Projekt "fast_Prj" in den Ordner "Funktion(1)" der
Anlage. Nach dem Kopieren setzen Sie die Projektierung im SIMATIC Manager in der
Prozessobjektsicht fort.

® Die Templates MOTOR1, VALVE1 und PIDCTRL1 sind in der Stammdatenbibliothek im
Ordner "Templates" in der Prozessobjektsicht enthalten.

Aktion

Wabhlen Sie im SIMATIC Manager den Meniibefehl
Ansicht > Prozessobjektsicht und 6ffnen Sie alle Hierarchieordner.

Klicken Sie im linken Fenster im Ordner "fast_Lib" auf den Ordner "Templates".

Im rechten Fenster werden in der Tabelle die drei CFC-Plane MOTOR1, VALVE1 und
PIDCTRL1 angezeigt.

Halten Sie <Strg> gedriickt und klicken Sie nacheinander in der ersten Spalte auf die
Zeilennummern, um alle drei Plane zu markieren.

Einleitung
Voraussetzung
Vorgehen

Schritt

1

2

3

4

Kopieren Sie die markierten CFC-Plane per Drag&Drop in den Ordner "fast_Prj \ Anlage(1)
\ Teilanlage(1) \ Funktion(1)".

Die kopierten CFC-Plane werden in der Tabelle im rechten Fenster angezeigt.
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4.2 So kopieren Sie die CFC-Pléane in das Projekt

Ergebnis

_SIHATIE Manager - [fast_MP [Prozeszobjektsicht] -- C:\Program Files\SIEMENSAS TEP7\s7projifa... =] E3

Datei EBearbeiten  Einfiigen  Zielsystem Ansicht  Estraz  Fenster  Hilfe =2 x|

[ @ |8 5| & Ba i [ea|| 2 5% 50 o = || < Kein Filter > =] -
- fast_bP
%% _fast Pri g &llgemein |Bausteine| F'arameterl Signalel Meldungenl Bilu:lu:ul:uiektel A A I *I
D Globale Deklarationen Filtern nach Spalte: Anzeigen:
=B Arlage(1] —
T - < kein Filker » i ol g
B[] Teilanlage(1] |< kein Fiter = A
i - A1k .|'|' 1] - -
I'“'“" l Hierarchie Mame Kommentar
Lo E?I 4 2| 13 OMTROLY ([ PIDCTRLT |Standard PID Cartral
Py E o [é -y ' MOTORT |Mator: Single Speed and Singl
o ChalEs S Ehie Templates i vEss  (aeE ' ' '
----- Dokurmentation
EI@ fazt_Lib

#-{_] Globale Deklarationen I
Meszstellentypen i
(2] Musterldsungen _ [+] | 4
Templates

Driicken Sie F1, umn Hilfe zu erhalten. ' | |PT irtermal (local) [
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Projektieren der Messstellen und der Ablaufsteuerung

4.3 So projektieren Sie den SFC-Plan

4.3 So projektieren Sie den SFC-Plan

Der PCS 7-Assistent hat den SFC-Plan "SFC(1)" im Ordner "Funktion(1)" innerhalb des
Projekts "fast_Prj" angelegt. Im Folgenden ist beschrieben, wie Sie den SFC-Plan
umbenennen und fiir die Simulation anpassen.

® Der PCS 7-Assistent "Neues Projekt" ist ausgefuhrt worden.

e Der SIMATIC Manager ist gedffnet und das Projekt "fast_MP" wird mit allen gedffneten
Hierarchieordnern in der Prozessobjektsicht dargestellt.

Aktion

Offnen Sie im Ordner "Funktion(1)" das Kontextmenii des Objekts "SFC(1)" und wahlen
Sie den Menibefehl Umbenennen.

Tragen Sie den neuen Namen "Steuerung" ein und driicken Sie die Eingabetaste.

Doppelklicken Sie auf das Objekt "Steuerung".
Der SFC-Editor wird gedffnet.

e Wahlen Sie im SFC den Menubefehl Einfiigen > Schritt+Transition.

¢ Bewegen Sie den Mauszeiger in dem SFC-Plan unterhalb des Schrittes "START", bis
eine griine Linie erscheint, und driicken Sie die linke Maustaste.

e Wahlen Sie dann den Menubefehl Einfiigen > Selektieren.

Einleitung
Voraussetzungen
Vorgehen

Schritt

1

2

3

4

5

e Markieren Sie unterhalb des Schrittes "START" die erste Transition (2), 6ffnen Sie das
Kontextmeni und wahlen Sie den Menubefehl Objekteigenschaften.

e Wabhlen Sie das Register "Bedingung".

¢ Klicken Sie auf die Schaltflache "Durchsuchen".

¢ Klicken Sie auf das Plus-Symbol vor dem CFC-Plan "PIDCTRL1".
e Markieren Sie den Baustein "PID".

e Markieren Sie in der Spalte "Name" den Anschluss "PV_IN" und klicken Sie auf die
Schaltflachen "Ubernehmen" und "Schliefen".

e Tragen Sie im Dialogfeld "Eigenschaften - 2 --..." in Zeile 1 neben dem "=" die Zahl
"50" ein und andern Sie das Zeichen "="in ">".

¢ Klicken Sie auf die Schaltflachen "Ubernehmen" und "SchlieRen".
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32

Schritt

Aktion

6

Der Motor wird nun eingeschaltet, wenn der Prozesswert der Regelung den Wert 50
erreicht oder Uberschritten hat.

Offnen Sie im SFC-Plan unterhalb der Transition (2) das Kontextmenii von Schritt (3)
und wahlen Sie den Menubefehl Objekteigenschaften.

Tragen Sie in der Gruppe "Laufzeiten" fir "Minimal:" "10s" ein (ohne Leerzeichen).

Wahlen Sie das Register "Bearbeitung" und klicken Sie auf die Schaltflache
"Durchsuchen".

Klicken Sie auf das Plus-Symbol vor dem CFC-Plan "MOTOR1".
Markieren Sie den Baustein "MOTOR".

Markieren Sie in der Spalte "Name" den Anschluss "AUTO_ON" und klicken Sie auf die
Schaltflachen "Ubernehmen" und "SchlieRen".

Tragen Sie im Dialogfeld "Eigenschaften - 3 --..." in Zeile 1 neben dem ":=" die Zahl "1"
ein und klicken Sie auf die Schaltflachen "Ubernehmen" und "Schlief3en".

Offnen Sie das Kontextmeni von Schritt 3 des SFC und wahlen Sie den Menibefehl
Kopieren.

Offnen Sie in der weiRen Flache des SFC-Plans das Kontextmenii und wahlen Sie den
Menubefehl Einfigen.

Bewegen Sie den Mauszeiger im SFC-Plan oberhalb des Schrittes "Ende", bis die
griine Linie erscheint, und driicken Sie die linke Maustaste.

Damit wird der Motor wieder ausgeschaltet.

Offnen Sie das Kontextmentii des eingefiigten Schritts (4) und wahlen Sie den
Menibefehl Objekteigenschaften.

Wabhlen Sie das Register "Bearbeitung".

Tragen Sie im Dialogfeld "Eigenschaften - 4 --..." in Zeile 1 neben dem ":=" die Zahl "0"
ein und klicken Sie auf die Schaltflachen "Ubernehmen" und "Schlief3en".

Wahlen Sie den Menibefehl SFC > Beenden.
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4.3 So projektieren Sie den SFC-Plan

Ergebnis

EASFC - Steuerung [ [O]

SFC Bearbeiten Einfugen Zielzyztermn Test Anzicht  Estraz
Fenster Hilfe

] =21 1 = = 1
3] mg[x| KR4 |lal BEm| K
(% |==|€3] 43 2 abl

B4 Steuerung -- fast_PrivAnlage[1)\T eilanlage(1]\F. .. =] E3

‘ START

EMNDE
0 1 I I L RN | N
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. -
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4.4 So organisieren Sie den Projektordner

Einleitung

Die im Projekt "fast_Prj" enthaltene Teilanlage(1) wurde vom PCS 7-Assistent angelegt und
benannt. Im Folgenden werden Sie die "Teilanlage(1)" in "Teilanlage_A" umbenennen und in
den Ordner "Anlage(1)" verschieben, damit die Anlagenstruktur tGbersichtlicher wird. Objekte,
die vom PCS 7-Assistent angelegt und nicht bendétigt werden, kdnnen Sie 16schen.

Voraussetzungen
® Der PCS 7-Assistent "Neues Projekt" ist ausgefihrt.

e Der SIMATIC Manager ist gedffnet und das Projekt "fast_MP" wird mit allen getffneten
Hierarchieordnern in der Technologischen Sicht dargestellt.

Hinweis

Die verschiedenen Sichten im SIMATIC Manager werden tber den Menubefehl Ansicht >
z. B. Technologische Sicht eingestellt.

Vorgehen

Schritt | Aktion

1 Offnen Sie im linken Fenster in der Technologischen Sicht das Kontextmentii des Ordners
"Anlage(1)" und wahlen Sie den Menlibefehl Umbenennen.

2 Tragen Sie den Namen "Anlage" ein und driicken Sie die Eingabetaste.

3 Offnen Sie im linken Fenster in der Technologischen Sicht das Kontextmenii des Ordners
"Teilanlage(1)" und wahlen Sie den Mentibefehl Umbenennen.

Tragen Sie den Namen "Teilanlage_A" ein und driicken Sie die Eingabetaste.

Klicken Sie auf den Ordner "Funktion(1)" unterhalb des Ordners "Teilanlage_A".

6 Offnen Sie im rechten Fenster das Kontextmenii des Objekts "CFC(1)" und wahlen Sie
den MenUbefehl Léschen.
Das Dialogfeld "Léschen" wird gedffnet.

7 Klicken Sie auf die Schaltflache "Ja".
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Ergebnis

[Z SIMATIC Manager - fast_MP P [=] E3
Datei Bearbeiten Einflioen Zielzystem  Anszicht  Ewxtraz Fenster  Hilfe
e A e = | 88 || < Kein Filter » o %8 |

{:| Globale Deklarationen
-- tezzztelentypen
@ Musterlgzungen
Templates

= (el fast_MP MOTOR
=P fast_Pij FIDCTRLY
#-{_] Globale Deklarationen WALYVET
=g : Anlage Steuerung
[= Teilanlage_a p
- 7 Bild4]
Funktion(1] =
: eport5
=@ fast_Lib por)

-2 fast_MP

EI% fazt_Prj

#-_7] Globale Deklarationen
=B Anlage

EI Teilanlage_&
=I-[E) Funktion(1]
[ MOTORA

[ PIDCTRLI

[ vaLVET

Bild[4]
Feport(5]
----- % Bild(3)

----- & Bild[2)

% Globales Schriftfeld

D okurnentation
= fast_Lib
-] Globale Deklarationen
-- bt ezzstellentppen
@ Muszterltzungen
-7 Templates

£ fast_MP [Prozessobjektsicht] -- C:AProgram Files\SIEMENSAS TEP 7z 7proj\fastifast_MP

g Allgemein |Bausteine| F'arameterl Signalel Meldungenl Bildobj 4 I PI

Filtern nach Spalte: Anzeigen;

| < kein Filter > = ¥ o]
Hierarchie - Mame K.ommentar

1 Anlage’.T ellanlage_AMFunktion[1] FIDCTRLT| Standard I
2 |ArlagesT eilaniage. ASFunkbion[1]s @ MOTORT [Matar Singk

3 AilagesT eilanlageAMFurktion(1]4 [l YALVET  [Walve: Singh

4 AilagesT eilanlage_ANFurktion(1]h [# Steueung

5 AnlagehT eilanlage_AYFunkbion[1]4 4 Bild[4]

B AnlagetT ellanlage_ASFunktion[1]4) [EE] Report[5]

i AnlagetT ellanlage_Ah - Bild[3]

gt

Driicken Sie F1. umn Hilfe zu erhalten. ‘ml} | |PT intermal [local] | ,yj
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Vorbereiten des Anlagenbildes fiir die automatische

Erzeugung
5.1 So bereiten Sie das Anlagenbild fiir die automatische Erzeugung vor
Einleitung

Die automatische Anlagenbilderzeugung bereiten Sie mit den nachfolgend beschriebenen
Schritten vor.

Voraussetzungen

® Der PCS 7-Assistent "Neues Projekt" ist ausgefiihrt.

® Der SIMATIC Manager ist geéffnet und das Projekt "fast_MP" wird mit allen ged&ffneten
Hierarchieordnern in der Technologischen Sicht dargestellt.

Vorgehen

Schritt

Aktion

Markieren Sie in der Technologischen Sicht im linken Fenster den Ordner "Teilanlage_A".

Offnen Sie im rechten Fenster das Kontextmenii des Objekts "Bild(3)" und wahlen Sie den
MenUbefehl Objekteigenschaften.

Wahlen Sie das Register "Bausteinsymbole".

Aktivieren Sie das Optionskastchen "Bausteinsymbole aus der Technologischen
Hierarchie ableiten" und klicken Sie auf die Schaltflache "OK".

Offnen Sie das Kontextmenii des Ordners "Teilanlage_A" und wahlen Sie den Meniibefehl
Technologische Hierarchie > Einstellungen.

Aktivieren Sie im Dialogfeld "Technologische Hierarchie - Einstellungen" in der Gruppe
"Einstellungen pro Ebene" das Optionsfeld in der Spalte "OS-Bereich" flr die zweite
Ebene.

Aktivieren Sie das Optionskastchen "Bildhierarchie aus der Technologischen Hierarchie
ableiten".

Klicken Sie auf die Schaltflache "OK.
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5.1 So bereiten Sie das Anlagenbild fir die automatische Erzeugung vor

Ergebnis

E SIMATIC Manager - fast_MP

[rate

Bearbeiten Einfloen Zielsystem  Anzicht

Extraz  Fenster Hilfe

= & | & B2 e

o |25 (1% =

| | || < Kein Filter »

-2 fast_MP

El% fazt_Prj

#-{_] Globale Deklarationen

= Anlage
q Teﬂanlage A
(] Funktion(1]
El@ fast_Lll:u

{:| Globale Deklarationen
-- tezzztelentypen
@ Musterlgzungen
Templates

- Furktion(1]

-h Technologische Hierarchie - Einstellungen |

-2 fast_MP

EI% fazt_Prj

#-_7] Globale Deklarationen

=B Anlage

EI Teilanlage_.ﬁ.

=I-[E) Funktion(1]
----- [ MOTORT
----- -[# PIDCTAL
----- [ valvET
----- @ Steuerung
- Bild[4)
. Feport{S)

----- % Bild(3)

..... -+ Bildi2)

----- Globales Schiiftfeld

58 Dokumentation

= fast_Lib
-] Globale Deklarationen
-- bt ezzstellentppen
@ Muszterltzungen
-7 Templates

2 fast_MP [Prozessobjektsicht] -- C:4

&nzahl der Hierarchie-Ebener: 8 -
— Einztellungen pro Ebene
Ebene bk a=. Anzahl AkKE Mit Trenn-  O05-Bereich
Zeichen bildend zeichen
1; 4 = I ¥ C
2 Bd O B E
3 24 = - = C 7l
% 4 = I 3
5 4 = I ¥
E: 24 = I 3
T 4 = I 3
8 4 = I 3
Yarzcha: I
¥ Bildhierarchie aus der Technaolagizchen Hierarchie ableiten
[ Diagnosebilder aus der Technologischen Hierarchie ableiten
% iKW amen awsdem tamen den Hw amponenten ableten
5 TIHE Ermer awe der Kemmentaren den Hi-Rampanenten stleiten

Abbrechen Hife |

Druicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten.

|

|FC irkermal [local] | -
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Erstellen einer Teilanlage_B durch Kopie der

Teilanlage_A

6.1 So erstellen Sie die Teilanlage_B durch Kopie der Teilanlage_A

Einleitung

Im Folgenden ist beschrieben, wie Sie die "Teilanlage_A" in den Ordner "Anlage" in der
Technologischen Sicht kopieren. Bei dem Kopiervorgang wird ein Duplikat der Teilanlage_A
mit allen enthaltenen und projektierten Objekten angelegt. Die Kopie der "Teilanlage_A"
benennen Sie abschlieRend in "Teilanlage_B" um.

Voraussetzung

® Der SIMATIC Manager ist gedffnet und das Projekt "fast_MP" wird mit allen gedffneten
Hierarchieordnern in der Technologischen Sicht dargestellt.

Vorgehen

Schritt Aktion

1 Offnen Sie im linken Fenster der Technologischen Sicht das Kontextmenii des Ordners
"Teilanlage_A" und wahlen Sie den Menubefehl Kopieren.

2 Offnen Sie das Kontextmenii des Ordners "Anlage" und wéhlen Sie den Meniibefehl
Einfligen.

3 Offnen Sie das Kontextmenii des kopierten Ordners "Teilanlage_A(1)" und wahlen Sie den
Menibefehl Umbenennen.

4 Tragen Sie den Namen "Teilanlage_B" ein und driicken Sie die Eingabetaste.

5 Markieren Sie im linken Fenster unterhalb des Ordners "Teilanlage_B" den Ordner
"Funktion(1)".

6 o Offnen Sie im rechten Fenster das Kontextmenii des Ordners "MOTOR1(1)" und

wahlen Sie den Menibefehl Umbenennen.
e Tragen Sie den Namen "MOTOR2" ein und driicken Sie die Eingabetaste.

o Offnen Sie im rechten Fenster das Kontextmenii des Ordners "PIDCTRL1(1)" und
wahlen Sie den Menibefehl Umbenennen.

e Tragen Sie den Namen "PIDCTRL2" ein und driicken Sie die Eingabetaste.

o Offnen Sie im rechten Fenster das Kontextmenii des Ordners "VALVE1(1)" und wéhlen
Sie den MenUlbefehl Umbenennen.

e Tragen Sie den Namen "VALVE2" ein und driicken Sie die Eingabetaste.

o Offnen Sie im rechten Fenster das Kontextmenii des Ordners "Steuerung(1)" und
wahlen Sie den Menubefehl Umbenennen.

e Tragen Sie den Namen "Steuerung2" ein und driicken Sie die Eingabetaste.
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6.1 So erstellen Sie die Teilanlage_B durch Kopie der Teilanlage A

Ergebnis

[ SIMATIC Manager - fast_MP =]
Datei Bearbeiten Einflioen Zielsystem  Anszicht  Extraz Fenster  Hilfe
D& 8 7| & B2 | dal|lz == B & 5 | & || <KeinFiler> =

-2 fast_MP

EI% fazt_Prj

-] Globale Deklarationes

El Anlage

- E1-[E Teianlage_a

0 [-[EE Funktion(1)
El Teillanlage_B

5 - g1] Funktion(1)

Templates

- fast_Lib

2]

[£9 fazt_MP [Technologizche Sicht] -- C:\Program Files\SIEMEMNSAS TEPAs7proj‘fastifazt . =] E3

[FFIDCTRLZ
-t Bild(4)(1)

e MOTORZ

ELErLIng:

[ vaLYEZ
R eport[a]1]

=[] fast_MP

EI% fazt_Prj

-] Globale Deklarationen
=-[B) Arlage

Teilanlage_&

: Teilanlage_B

&+ Funktion(1]

e Bildi2)
&[] Templates

% Globales S chriftfeld

Drokumentation
-G fast_Lib

Kl [+]

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten.

2 fast_MP [Prozesszobjektsicht] -- C:\Program Files\SIEMENSASTEP7\s7proj\fastifast_MP [[=] EX

Filtern nach Spalte:

e Allgemein |Bausteine| F'arameterl Signalel Meldungenl Bildol 4 I "I

Anzeigen:

| < kein Filter > =l
Hierarchie I arne K.omrmentar "

1 Anlage’T ellanlage_B... WalVEZ Yalve: Single Drive

2 .-’-'-.nlageﬁeilanlage_ﬂ... MOTORZ katar: Single Spes

3 AnlagetTeilanlage_B...| [ PIDCTRLZ | Standard PID Cont

4 dnlagetTeilanlage_B... | [&# Steueungs

4] Anlage!Teilanlage_B...| -#- Bild[4](1)

G AnlageTelanlage_B...| ) Report(5)[1] LI
TR 3]

[TCPAP > 3Com Etherlink <L 10 7
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71 So parametrieren und verschalten Sie die Messstellen

Einleitung

Um die Messstellen zu parametrieren und zu verschalten, fligen Sie in der
Prozessobjektsicht erst die Signale ein und modifizieren anschlieRend die Parameterwerte.

e Der SIMATIC Manager ist gedffnet und das Projekt "fast_ MP" wird mit allen gedffneten
Hierarchieordnern in der Prozessobjektsicht dargestellt.

Aktion

Klicken Sie in der Prozessobjektsicht im linken Fenster auf den Ordner "Anlage".

Klicken Sie im rechten Fenster auf das Register "Signale".

e Teilen Sie im rechten Fenster das Anzeigefenster in zwei Bereiche, indem Sie den
Mauszeiger uber den Balken links neben der unteren horizontalen Bildlaufleiste
positionieren. Wenn der Mauszeiger zum Teilen-Cursor wird, schieben Sie den
Verschiebebalken auf die Mitte des Anzeigefensters.

e Schieben Sie dann den Verschiebebalken der linken unteren Bildlaufleiste, bis im
linken Fenster die Spalten "Plan", "Baustein" und "Anschlusskommentar" angezeigt
werden.

Benutzen Sie den Teilen-Cursor auf den Spaltenrdndern in der Spaltentberschrift, um
Spalten auszublenden oder zu verkleinern.

e Schieben Sie anschlieRend den Balken der rechten unteren Bildlaufleiste, bis die
Spalte "Signal" angezeigt wird.

¢ Kilicken Sie auf die Spaltenliberschrift "Plan", um die Spalte aufsteigend zu sortieren.

Voraussetzung
Vorgehen
Schritt
1
2
3
4

o Offnen Sie in der Spalte "Signal" das Kontextmenii von Plan "MOTOR1" und Baustein
"FB_ON" und wahlen Sie den Meniibefehl Signal einfiigen.

o Offnen Sie im Dialogfeld "Signal einfligen" im rechten Fenster das Kontextmenti des
Ordners "Eingénge" und wahlen Sie den MenUbefehl Offnen.

In der Hardware-Projektierung sind die Signalnamen so gewahlt, dass sie aus dem Namen

der Messstelle, Spalte "Plan", und dem Namen der Kanaltreiber, Spalte "Baustein”,

zusammengesetzt sind.

e Markieren Sie dementsprechend im Dialogfeld "Signal einfligen" im rechten Fenster
das Signal "MOTOR1-FB_RUN" und klicken Sie anschlieRend auf die Schaltflache
"Ubernehmen".

In der Prozessobjektsicht wird automatisch in der Spalte "Signal" das eingefiigte Signal

Ubernommen und die nachste Zelle markiert.
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42

Schritt | Aktion
5 ¢ Klicken Sie im Dialogfeld "Signal einfligen" im linken Fenster auf den Ordner
"Ausgange".
e Markieren Sie im rechten Fenster das Signal "MOTOR1-OUT" und klicken Sie auf die
Schaltflache "Ubernehmen".
6 Flgen Sie alle weiteren Signale ein, wie es in Schritt 5 beschrieben ist. Achten Sie darauf,
dass Sie im Dialogfeld "Signale einfligen" im linken Fenster je nach Signal zwischen den
Ordnern "Eingénge" und "Ausgénge" wechseln missen.
7 SchlielRen Sie das Dialogfeld "Signale einfligen".
8 ¢ Klicken Sie in der Prozessobjektsicht im rechten Fenster auf das Register "Parameter”.

Teilen Sie das rechte Fenster in zwei Bereiche, wie unter Schritt 3 bereits beschrieben
ist. Im linken Fenster wird die Spalte "Plan" und im rechten Fenster werden die Spalten
"Messstellenanschluss”, "Kategorie" und "Wert" angezeigt.

Klicken Sie auf die Spaltentberschrift "Plan”, um die Spalte absteigend zu sortieren.

Tragen Sie in der Spalte "Wert" im rechten Fenster zum Plannamen "VALVE1" und
Messstellenanschluss "monitoring time" den Wert 6 ein.

Tragen Sie in der Spalte "Wert" im rechten Fenster zum Plannamen "VALVEZ2" und
Messstellenanschluss "monitoring time" den Wert 6 ein.
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Ergebnis
Nach Schritt 7 erhalten Sie das in folgendem Bild dargestellte Ergebnis.
EZ SIMATIC Manager - fast_MP M=l
Dater Bearbeiten Einfugen Zielsystemn  Ansicht  Estraz  Fenster
D& 85| & B 82 B e 2 A
E=- fast_MP
%% _fast Pri g Allgemein | Eausteinel Parameter g Signale |Meldungen| Bildobij: 4 I "I
(] Globale Deklarationer Filtern nach Spalte; Anzeigen; Filter Allgernein;
Anlage — -
Teianlage A |< kein Filker » J I I
r ;;IE;:[EETEQE_B Plan & [|Bausztein |Hﬂns::hlusskn:-mr Cignal .
_ E‘:Iu:nl:nales S chiiftfeld 1 MOTOR1 [IFE_OM  [IfInput value MOTORT-FE_RLUMN =
% Dokurentation 2 MOTOR1 |START  [fOutput value  [MOTORT-OUT
@ fast_Lib 3 MOTORZ [IFE_OM  [IfInput value MOTORZ-FE_RLUMN
- 4 MOTOR2 [ISTART  |HOutput value | [MOTORZ-OUT
] FIDCTELT LRMB_IM i Input value FIDCTRLT-LMMA_IM
E FIDCTELT fOUTPUT i Output value | [PIDCTRLT-OUT
7 FIDCTRLT [ FW_IM Input value FIDCTRLT-FY_IM
a FIDCTELZ LRMB_IM i Input value FIDCTRLZ-LMMA_IM
9 FIDCTELZ fOUTPUT i Output value | [PIDCTRL2-0UT
10 |PIDCTRLZ §FY_IM Input value FIDCTRLZFY_IM
11 |WAlvET FE_CLSD [} Input value WVaLWET-FE_CLSD
12 |WalvET FE_OPEM [If Input value WaLWET-FE_OFPEM
13 |WalvET OPEM I Output value | [VALYET-OUT
14 [VALWEZ HFB_CLSD |FInput value WVaLWEZ-FE_CLSD
15  [|VALWEZ HFB_OPEM I Input value WVaLWEZ-FE_OPEM
16 |MAalWEZ | OPEM I Output value | [VALYE2-OUT (=
< s | _*IJ
Criicken Sie F1. umn Hilfe zu erhalten. | |PT intermal [local] | o

Nach Schritt 8 erhalten Sie das in folgendem Bild dargestellte Ergebnis.
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EZ SIMATIC Manager - fast_ MP =]
Diatei Bearbeiten Einfligen Zielsystern  Angicht  Extraz Fenster  Hilfe
Dar |8 2 R e 5 == R
= %g%iﬁ Pri .-’-'-.Ilgemeinl Bausteine g Farameter |Signale| Meldungenl Bildnbiektel Az A I *I
" Globale Deklarationen Filtern nach Spalte: Anzeigen: Filter Allgemein:
- B Anlage .
El . Tgenanlage_ﬁ | < kein Filter > =l |
" T!EI|E|F||E|§|E_E FPlan = Mezzztellenanzchiuzs |Kateqorie Wwert Eir
T Bidl2] T [VALVEZ | |safe postion t 0 =
% Globales Schiiffeld Likiil A=
. 2 WalWEZ manitoring tme maonitaring time | 6.0 %
Drokurnentation =
EEI---@ Exst Lib 3 Wil WET safe.pu:u_mtu:urj para.me.ter . 1]
- 4 Wil WET manitoring tme manitaring time ({50 %
5 FIDCTRLZ | {lag for simulation parameter 2.0
G FIDCTRLZ | |feedback upper limit  |range 1000
ki FIDCTRLZ | |feedback lower limit  |range 0.0
a FIDCTRLZ | | output upper limit range 1000
9 FIDCTRLZ | |output lower limit range 0.0
10 |FIDCTRLZ | |proportional gain parameter 1.0
11 FIDCTRLZ | [re=zet time parameter 10.0 E
12 |FIDCTRLZ | |differential time parameter 0.0 E
13 |FIDCTRLZ | |PY nm. upper limit range 1000
14 |FIDCTRLZ | |P% nm. lower limmit range 0.0
15 (FIDCTRLZ 110.0 T
16 (FIDCTRLZ2 100 =
KX 2 | N | 2
Driicken Sie F1. umn Hilfe zu erhalten. | |FC irkermal [local] | i
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Ubersetzen und Laden

8.1 So Ubersetzen und laden Sie die Objekte

Sie haben nun alle Vorbereitungen fiir das Ubersetzen und Laden der Objekte getroffen. Im
Dialogfeld "Objekte tbersetzen und laden" konfigurieren Sie alle notwendigen Einstellungen
fur das Ubersetzen und Laden der Plane und der OS.

e Der SIMATIC Manager ist geéffnet und das Projekt "fast_MP" wird in der
Komponentensicht dargestellt.

e S7-PLCSIM ist gestartet.

Aktion

Offnen Sie im linken Fenster das Kontextmenii des obersten Hierarchieordners
"fast_ MP" und wahlen Sie den Menibefehl
Zielsystem > Objekte libersetzen und laden.

Offnen Sie im Dialogfeld "Objekte Gibersetzen und laden" alle Ordner durch Klicken auf
das Plus-Symbol.

Aktivieren Sie im Ordner "Pléne" die Optionskéstchen in den Spalten "Ubersetzen" und
"Laden".

Klicken Sie auf den Ordner "Plane" und anschlieRend in der Gruppe "Einstellungen fir
Ubersetzen/Laden" auf die Schaltflache "Bearbeiten".
Das Dialogfeld "Programm Ubersetzen/Zielsystem laden" wird gedffnet.

Einleitung
Voraussetzungen
Vorgehen

Schritt

y

2

Aktivieren Sie in der Gruppe "Umfang" das Optionsfeld "Gesamtes Programm".
Klicken Sie auf die Schaltflache "OK".
Das Dialogfeld "Zielsystem laden" wird gedffnet.

Klicken Sie auf die Schaltflache "OK".
Beide Dialogfelder werden geschlossen.

Erstes Kennenlernen (V7.1)
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Ubersetzen und Laden

8.1 So dbersetzen und laden Sie die Objekte
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Schritt | Aktion
3 e Aktivieren Sie im Dialogfeld "Objekte tbersetzen und laden" fir den Ordner "OS(1)"
das Optionskastchen in der Spalte "Ubersetzen".

 Klicken Sie auf den Ordner "OS(1)" und anschlieend in der Gruppe "Einstellungen fiir
Ubersetzen/Laden" auf die Schaltflache "Bearbeiten".

o Klicken Sie im Dialogfeld "Einstellungen: OS Ubersetzen" auf die Schaltflache "Weiter".

¢ Klicken Sie wieder auf die Schaltflache "Weiter".

e Aktivieren Sie im folgenden Dialogfeld in der Gruppe "Daten" die Optionskastchen
"Variablen und Meldungen", "SFC-Visualisierung" und "Picture Tree". Aktivieren Sie in
der Gruppe "Umfang" das Optionsfeld "Gesamte OS" und das Optionskastchen "mit
Urléschen”.

¢ Klicken Sie dann auf die Schaltflache "Ubernehmen".

Das Dialogfeld wird geschlossen.
4 ¢ Klicken Sie im Dialogfeld "Objekte libersetzen und laden" auf die Schaltflache

"Starten".

Das Dialogfeld "Objekte tUbersetzen und laden" wird gedffnet.

Klicken Sie auf die Schaltflache "OK".

Ein weiteres Dialogfeld "Objekte Ubersetzen und laden" wird gedffnet.
Klicken Sie auf die Schaltflache "Ja".

Der Vorgang wird gestartet.

Am Ende wird die Protokolldatei getffnet.

SchlieRen Sie die Protokolldatei.

Klicken Sie im Dialogfeld "Objekte Ubersetzen und laden" auf die Schaltflache
"SchlieRen".
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Ubersetzen und Laden

8.1 So Gbersetzen und laden Sie die Objekte

Ergebnis

Das bearbeitete Dialogfeld "Objekte Gbersetzen und laden” ist im folgenden Bild dargestellt:

i Dbjekte iibersetzen und laden ME E
Auzwahlabelle:
Objekts Status Betriehszustand Uhersetzen Laden
[S-{zn] fast_MP
S Ep fast_Pr
S-F SMATIC 400(1)
@l Hardvvare unbestimmt O] ]
=-[B] crU#7-a STOP
Bisusteing
Fléne geladen
E} ‘erbindungen unbestimmt ] ]
-3, SIMATIC PC-Station(1) O
@l Honfiguration unbestimmt ] ]
- WinCC Applikstion O
;} ‘erbindungen unbestimmt ] ]
A=) Micht gedtinet O
— Einstellungen fuir Ubersetzen/Laden Aktualizieren Protokoll anzeigen———————————— — Dbjekte markieren
Bearbeiten... | Priifen | Status Betriebszustand Einzelobjekt Geszant... Alle amwahlen Alle abwahlen
™ Status beim Offnen
[~ Mur Libersetzen [V Kein Laden bei Ubersetzunasfehler
Starten I Schlisfen Hilfe |
Ve
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Ubersetzen und Laden

8.1 So dbersetzen und laden Sie die Objekte

Nachdem der Ubersetzungs- und Ladevorgang abgeschlossen ist, wird folgende
Protokolldatei angezeigt:

E‘- Objekte uebersetzen und laden - Hotepad M=] E3

File Edit Fommat “iew Help

|

Datum: 27.04.20068 Uhrzeit: 12:17:11

Uhersetzen:

fast_Pri“SIMATIC 400010%CPU 417-4%s7-Programm{lispline
-» Uhersetzen des objektes wurde fehlerfred ausgefihrt

Datum: 27.04.2006 Uhrzeit: 12:18:40

Uhersetzen:

fast_Pri“%“SIMATIC PC-StationCl)wwinZs Applikationyos(1l)
-» Uberzetzen des objektes wurde fehlerfrei ausgefihrt

Datum: 27.04.2006 Uhrzeit: 12:1%:46

Laden:

Fast_Pri“sIMATIC 400010 CPU 417-45S7-Programm(lspline
-» Laden des objektes wurde ausgefihrt (mit warnungend

weitere Informationen finden Sie im Protokoll fir das Einzelobjekt.

|0 2

Bausteine aktualisieren

Wenn in héheren Versionen von PCS 7 das Ubersetzen der CFC-Pléne nicht fehlerfrei
beendet wird, dann kann das daran liegen, dass Bausteine aktualisiert werden missen.

Gehen Sie in diesem Fall folgendermalen vor:

Schritt Aktion

1 Wahlen Sie im S_I.MATIC Manager den Meniibefehl Datei > Offnen.
Das Dialogfeld "Offnen Projekt" wird gedffnet.

Sie auf die Schaltflache "OK".
Die Bibliothek wird in der Komponentensicht gedffnet.

2 Wahlen Sie im Register "Bibliotheken" die Zeile der aktuellen PCS 7 Library und klicken

3 Markieren Sie im Ordner "PCS 7 Library\ Blocks+Templates\Blocks" mit der
Tastenkombination <Strg>+a alle Bausteine.

4 Wahlen Sie den Menlbefehl Extras > Plédne > Bausteintypen aktualisieren...
Das Dialogfeld "Offnen Projekt" wird gedffnet.

Markieren Sie die Zeile "fast_Prj" und klicken Sie auf die Schaltflache "OK".

Klicken Sie auf die Schaltflache "Weiter".

Folgen Sie den Anweisungen des Assistenten.

0| N[O,

Wiederholen Sie den Vorgang "Objekte libersetzen und laden".
(Schritt 4 der oberen Tabelle)
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Ubersetzen und Laden
8.2 So stellen Sie in S7-PLCSIM die CPU auf RUN-P ein

8.2 So stellen Sie in S7-PLCSIM die CPU auf RUN-P ein

Einleitung

Nach dem Ubersetzen und Laden der Objekte muss die Simulation der CPU vom Zustand
"STOP" in den Zustand "RUN-P" umgeschaltet werden.

Voraussetzungen

e Das Ubersetzen und Laden der Objekte ist durchgefiihrt.
® Das Programm S7-PLCSIM ist bereits gestartet.

Vorgehen

Schritt | Aktion

Klicken Sie in der Task-Leiste auf das Fenster "S7-PLCSIM - SimView1", um das Fenster
zu 6ffnen.

Aktivieren Sie im Fenster "CPU" das Optionskastchen "RUN-P" .
ES?-PLESIH - SimYiewl

Simulation Bearbeiten  Ansicht  Einfligen  Zielsystem  Ausfuhren  Extraz Fenster  Hilfe

NEH ) P BEw N | EEaEE8a 83
B8 | u +1 | =0

Bob - sroe uees|

Driicken Sie F1. umn die Hilfe aufzurufen. MPI =2 o
3 Klicken Sie im Fenster "S7-PLCSIM - SimView1" auf die Schaltflache "Minimieren".
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Ubersetzen und Laden

8.2 So stellen Sie in S7-PLCSIM die CPU auf RUN-P ein
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Bedienen und Beobachten des Prozesses

9.1 So bedienen und beobachten Sie den Prozess

Einleitung

Wenn Sie die OS aus dem SIMATIC Manager heraus 6ffnen und das OS-Projekt aktivieren,
kénnen Sie den Prozess bedienen und beobachten.

Hinweis

Die automatisch erzeugten Bilder - Bild(3) aus Teilanlage_A und Bild(3)(1) aus Teilanlage_B
- kénnen Sie nach Belieben im Graphics Designer des WinCC Explorer andern und

erweitern.

Voraussetzungen

® |n S7-PLCSIM ist die Simulation der CPU in den Zustand "RUN-P" gesetzt.

® Der SIMATIC Manager ist gedffnet und das Projekt "fast_MP" wird in der
Komponentensicht dargestellit.

Vorgehen

Schritt

Aktion

1

Offnen Sie im linken Fenster des SIMATIC Manager die Baumansicht der SIMATIC PC-
Station.

Offnen Sie das Kontextmenii des Ordners "OS(1)" mit der rechten Maustaste und wahlen
Sie den Menlbefehl Objekt 6ffnen.

Wahlen Sie im WinCC Explorer den Menubefehl Datei > Aktivieren.

 Klicken Sie in der Bedienoberflache "SIMATIC PCS 7 Leittechnik" im
Ubersichtsbereich links oben auf die Bereichsanwahltaste "Teilanlage_A".

Das automatisch generierte Bild mit den Objekten und Symbolen "Steuerung”, "Regler",
"Motor" und "Ventil" wird gedffnet.

¢ Kiicken Sie auf das Symbol "MOTOR1/MOTOR" im Arbeitsbereich der
Bedienoberflache.

Der Bildbaustein des Motors wird im Arbeitsbereich der Bedienoberflache angezeigt.

¢ Klicken Sie auf die Schaltflache "Reset" im Bildbaustein und anschlielend auf die
Schaltflache "Ausf" im eingeblendeten Dialogfeld.

Tipp: Wenn Sie die Eingabetaste driicken, kdnnen Sie sich den Mausklick auf die

Schaltflache "Ausf" sparen.

e Kilicken Sie auf die Schaltflache "Start" und anschlieBend auf die Schaltflache "Ausf" im

eingeblendeten Dialogfeld.

Der Motor wird gestartet. Im Bildbaustein wird auf der linken Seite unter "Status" "Ein"
angezeigt.

Erstes Kennenlernen (V7.1)
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Bedienen und Beobachten des Prozesses

9.1 So bedienen und beobachten Sie den Prozess
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Schritt

Aktion

6

Wiederholen Sie die Vorgehensweise von Schritt 5 fur die Bildbausteine des Reglers und
des Ventils und probieren Sie die Bedienungen aus.

Klicken Sie im Bildbaustein "MOTOR1" auf die Schaltflache "STOP" und anschlie3end
auf die Schaltflache "Ausf" im eingeblendeten Dialogfeld, um den Motor zu stoppen.
Klicken Sie auf die Schaltflache "Auto" und anschlielend auf die Schaltflache "Ausf" im
eingeblendeten Dialogfeld., um den Bildbaustein "MOTOR1" in die Betriebsart
"Automatik" zu setzen.

Klicken Sie auf das Symbol "PIDCTRL1/PID", um diesen Bildbaustein im
Arbeitsbereich anzuzeigen.

Stellen Sie als Betriebsart "Auto” ein.
Klicken Sie auf das Eingabefeld neben "SP", um dann den Sollwert 40 einzugeben.

Wechseln Sie in den Tastensatz 2 mit der Schaltflache "Tastensatzwechsel" unten
links in der Bedienoberflache.

Klicken Sie auf die Schaltflache "SFC Visualisierung" im Tastenbereich 2.

Markieren Sie im Dialogfeld "SFC 6ffnen" im rechten Fenster in der Spalte "SFC-
Name" den Eintrag "Steuerung" und klicken Sie auf die Schaltflache "OK".

Im Arbeitsbereich wird das Fenster der SFC-Ubersicht angezeigt.

Klicken Sie in das Fenster der SFC-Ubersicht.

Das Detailfenster wird gedffnet.

Klicken Sie im Detailfenster auf die Schaltflache "Starten" und quittieren Sie das
erscheinende Dialogfeld mit Klicken auf die Schaltflache "OK".

Wenn der Istwert des Reglers nicht groer als 50 ist, bleibt die Ablaufsteuerung bei der
ersten Transition stehen und wird nicht weiter abgearbeitet.

Klicken Sie auf das bereits angezeigte Fenster des Reglerbausteins "PIDCTRL1/PID".
Klicken Sie auf das Eingabefeld neben "SP" und tragen Sie als Sollwert "90" ein.

Beobachten Sie das Detailfenster des SFC. Die Ablaufsteuerung wird komplett
abgearbeitet. MOTOR1 wird im Ablaufplan in Schritt 3 gestartet und in Schritt 4 wieder
gestoppt.

10

Klicken Sie auf die Schaltflache "Tastensatzwechsel", um in den Tastensatz 1 zu

wechseln.

Klicken Sie auf die Schaltflache "Meldesystem".

Die neu eingegangenen Meldungen werden im Arbeitsbereich angezeigt.

Klicken Sie auf die Schaltflache "Bedienliste".

Die Bedienliste wird im Arbeitsbereich angezeigt. Alle Bedienaktionen, die Sie in den
Bildbausteinen vorgenommen haben, werden hier angezeigt.
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Bedienen und Beobachten des Prozesses

Ergebnis

9.1 So bedienen und beobachten Sie den Prozess

Arbeitsbereich mit allen Bedienelementen (Schritt 8):

Tl |

| Teilanlage_A

Teilanlage_B

[OTOR1MOTOR PIDCTRL1/PID E
10, |
40,°C

(A] 10.%

NTOERRN]

@Sleuerung - Aktiv RUN: Akhivy

AS-Fustand: RUN

STATUS
Aus

Betriebsart

| Manual II Auto ‘

Befehl

al Stop H Stant Ia

Ulherw fSchutzidarr.

Reset

# PID Control

1 N e |

£|d|b|bl|\ RUN
w kv e RN o [T [
S| | ORI

HAMD |L| Starter |£| Arhalter |LD| Fortzetzen ||7 Befehlzausgabe

110,000

-10,000
Soll st

Sollwert

Betriehsart | Auto jlstellwirrt

Internal j

P [ 0,0
Py an, |06
Man o [ 40, %
ouT [ 40, %

fdan
out e
il % a0 100

AUTO |ﬂ Abbrechen |ﬂ Beenden |£| Stoppen ||_ Zyklizcher Betrieb
Eﬂ Meustarten |£| Riicksetzen | [T Zeitiberwachung

R
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Bedienen und Beobachten des Prozesses

9.1 So bedienen und beobachten Sie den Prozess

Abarbeitung der Ablaufsteuerung (Schritt 9):

Tl &l

Teilanlage A

|IOTORTMOTOR]|  PIDETRL1PID H-m-m-.r_- VALVE1VALVE
. 90, I
83.56°C }l
(&) 84.49% ]
al ] LI
A MOTOR ]

QSleuerung : Beendet RUM: Beendet  AS5-FZusztand: RUN x|

ﬁl ﬂl Bildbausteinl v &ktualizieren Ketten-Eigenschaftenl Startbedingungl Ubersichtl

I% Standard ﬂ

Betriehsart
. ‘ Manual II Ao |

STATUS BRG]
‘ Aus al Stop H Stalt: Ia
Uherw ISchutziderr.

=
I EMDE

FY

«|

54

- [A] A= TE Run
#& PID Control |Eeendel | | | | |'|' j
oot 1] CHanD | [T T T s
=
’T’% Standard ﬂ HAND |L| Starten |ﬂ| Arhalten |M Fortzetzen ||7 Befehlsauzgabe
Betriebsart | Auto j| Stellv irt ATO |ﬁ| Abbrechen |i| Beenden |L| Stoppen ||- Zyklischer Betrish
110,000 Sollwert Imﬂ @ﬂ Meustarten |Q| Riickzetzen | [™ Zeitiibenwachung o
| 4
el 83,56
MAN 84,78 %
ouT 84,49 %
10,000 Yl
Solllst  Out Pl
0 % a0 100
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Bedienen und Beobachten des Prozesses

9.1 So bedienen und beobachten Sie den Prozess

Bedienliste (Schritt 10):

T &l

Teilanlage A

Teilanlage B

i Bedienliste

W BERE EE Y
e Zeit

11:56:53.000
11:57:06.000
11:57:25.000
11:57:31.000
11:57:36.000
11:57:43.000
11:57:563.000
11:56:04.000
11:59:38.000
11:59:58.000
12:00:11.000
12:01:40.990
12:02:23.000
12:05:10.000
12:07:32.000
12:09:07.285
12:11:18.000
12:11:24.000
12:11:40.000
12:35:50.000
13:57.08.758
13:57:09.863
13:57:10.570

10.05.06
10.05.06
10.05.06
10.05.06
10.05.06
10.05.06
10.05.06
10.05.06
10.05.06
10.05.06
10.05.06
10.05.06
10.05.06
10.05.06
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Priori| Herkunft

MOTOR1/MOTOR
MOTOR1/MOTOR
VALVE1/VALVE
VALVE1/VALVE
VALVE1/VALVE
VALVE1/VALVE
VALVE1/VALVE
MOTOR1/MOTOR
MOTOR1/MOTOR
PIDCTRL1IPID
PIDCTRL1IPID
Steuerung
PIDCTRL1IPID
VALVE2/VALVE
PIDCTRL1IPID
Steuerung
MOTOR1/MOTOR
MOTOR1/MOTOR
MOTOR1/MOTOR
PIDCTRL1IPID
VALVE1/VALVE
VALVE2/VALVE
VALVE2/VALVE

Bedienung
Motor=Start neu=1 alt=0
Motor=Stop neu=0 alt=1
Mode=Auto neu=1 alt=0
Mode=Manual neu=0 alt=1
Erro=Reset neu=1 alt=0
Valve=Open neu=1 alt=0
Valve=Close neu=0 alt=1
Erro=Reset neu=1 alt=0
Mode=Auto neu=1 alt=0

Auto neu=1 alt=0

SP neu=40 "C alt=65 "C

Der Befehl Starten wird ausgefiihrt
SP neu=90"Calt=40"C
Erro=Reset neu=1 alt=0

SP neu=40"Calt=90"C

Der Befehl Starten wird ausgefiihrt
Mode=Manual neu=0 alt=1
Motor=Start neu=1 alt=0
Mode=Auto neu=1 alt=0

SP neu=90"Calt=40"C
<reichlew>: Quittierung AS Leittech
<reichlew>: Quittierung AS Leittech
<reichlew>: Quittierung AS Leittech
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Digitalausgabebaugruppe, 18
Symbole bearbeiten, 18
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Symbole bearbeiten, 17

N

E NetPro, 21
Einrichten, 19 speichern, 21

MPI-Schnittstelle fiir SIMATIC PC-Station, 19 Obersetzen, @1
Einstellen, 49
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S
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projektieren, 31
Speichern, 21
NetPro, 21
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CFC-Plan aus Zip-Datei in ~ kopieren, 27
Starten, 23
S7-PLCSIM, 23

T

Teilanlage, 39
durch Kopieren einer Teilanlage erstellen, 39
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Ubersetzen, 21, 45
NetPro, 21
Objekte, 45

Umbenennen, 34
Projektordner, 34

\Y

Verschalten, 41
Messstelle, 41
Voraussetzungen, 5
Vorbereiten, 37
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z

Zielsystem, 25
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