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Rechtliche Hinweise

Nutzung der Anwendungsbeispiele
In den Anwendungsbeispielen wird die Lésung von Automatisierungsaufgaben im Zusammen-
spiel mehrerer Komponenten in Form von Text, Grafiken und/oder Software-Bausteinen
beispielhaft dargestellt. Die Anwendungsbeispiele sind ein kostenloser Service der Siemens AG
und/oder einer Tochtergesellschaft der Siemens AG (,Siemens*). Sie sind unverbindlich und
erheben keinen Anspruch auf Vollstandigkeit und Funktionsféahigkeit hinsichtlich Konfiguration
und Ausstattung. Die Anwendungsbeispiele stellen keine kundenspezifischen Lésungen dar,
sondern bieten lediglich Hilfestellung bei typischen Aufgabenstellungen. Sie sind selbst fir den
sachgemaRen und sicheren Betrieb der Produkte innerhalb der geltenden Vorschriften
verantwortlich und missen dazu die Funktion des jeweiligen Anwendungsbeispiels tberprifen
und auf Ihre Anlage individuell anpassen.
Sie erhalten von Siemens das nicht ausschlieRRliche, nicht unterlizenzierbare und nicht
Uibertragbare Recht, die Anwendungsbeispiele durch fachlich geschultes Personal zu nutzen.
Jede Anderung an den Anwendungsbeispielen erfolgt auf Ihre Verantwortung. Die Weitergabe an
Dritte oder Vervielféltigung der Anwendungsbeispiele oder von Ausziigen daraus ist nur in
Kombination mit lhren eigenen Produkten gestattet. Die Anwendungsbeispiele unterliegen nicht
zwingend den Ublichen Tests und Qualitatspriifungen eines kostenpflichtigen Produkts, kbnnen
Funktions- und Leistungsméangel enthalten und mit Fehlern behaftet sein. Sie sind verpflichtet, die
Nutzung so zu gestalten, dass eventuelle Fehlfunktionen nicht zu Sachschaden oder der
Verletzung von Personen fiihren.

Haftungsausschluss
Siemens schliel3t seine Haftung, gleich aus welchem Rechtsgrund, insbesondere fiur die
Verwendbarkeit, Verflgbarkeit, Vollstandigkeit und Mangelfreiheit der Anwendungsbeispiele,
sowie dazugehdoriger Hinweise, Projektierungs- und Leistungsdaten und dadurch verursachte
Schaden aus. Dies gilt nicht, soweit Siemens zwingend haftet, z.B. nach dem Produkthaftungs-
gesetz, in Fallen des Vorsatzes, der groben Fahrlassigkeit, wegen der schuldhaften Verletzung
des Lebens, des Korpers oder der Gesundheit, bei Nichteinhaltung einer ibernommenen
Garantie, wegen des arglistigen Verschweigens eines Mangels oder wegen der schuldhaften
Verletzung wesentlicher Vertragspflichten. Der Schadensersatzanspruch fur die Verletzung
wesentlicher Vertragspflichten ist jedoch auf den vertragstypischen, vorhersehbaren Schaden
begrenzt, soweit nicht Vorsatz oder grobe Fahrlassigkeit vorliegen oder wegen der Verletzung
des Lebens, des Kérpers oder der Gesundheit gehaftet wird. Eine Anderung der Beweislast zu
Ihrem Nachteil ist mit den vorstehenden Regelungen nicht verbunden. Von in diesem Zusammen-
hang bestehenden oder entstehenden Anspriichen Dritter stellen Sie Siemens frei, soweit
Siemens nicht gesetzlich zwingend haftet.
Durch Nutzung der Anwendungsbeispiele erkennen Sie an, dass Siemens Uber die beschriebene
Haftungsregelung hinaus nicht fir etwaige Schaden haftbar gemacht werden kann.

Weitere Hinweise
Siemens behalt sich das Recht vor, Anderungen an den Anwendungsbeispielen jederzeit ohne
Ankiindigung durchzufihren. Bei Abweichungen zwischen den Vorschlagen in den Anwendungs-
beispielen und anderen Siemens Publikationen, wie z. B. Katalogen, hat der Inhalt der anderen
Dokumentation Vorrang.
Erganzend gelten die Siemens Nutzungsbedingungen (https://support.industry.siemens.com).

Securityhinweise
Siemens bietet Produkte und Lésungen mit Industrial Security-Funktionen an, die den sicheren
Betrieb von Anlagen, Systemen, Maschinen und Netzwerken unterstitzen.
Um Anlagen, Systeme, Maschinen und Netzwerke gegen Cyber-Bedrohungen zu sichern, ist es
erforderlich, ein ganzheitliches Industrial Security-Konzept zu implementieren (und kontinuierlich
aufrechtzuerhalten), das dem aktuellen Stand der Technik entspricht. Die Produkte und Losungen
von Siemens formen nur einen Bestandteil eines solchen Konzepts.
Der Kunde ist daflr verantwortlich, unbefugten Zugriff auf seine Anlagen, Systeme, Maschinen
und Netzwerke zu verhindern. Systeme, Maschinen und Komponenten sollten nur mit dem
Unternehmensnetzwerk oder dem Internet verbunden werden, wenn und soweit dies notwendig
ist und entsprechende Schutzmaflinahmen (z.B. Nutzung von Firewalls und Netzwerk-
segmentierung) ergriffen wurden.
Zusatzlich sollten die Empfehlungen von Siemens zu entsprechenden Schutzmanahmen
beachtet werden. Weiterfihrende Informationen Uber Industrial Security finden Sie unter:
https://www.siemens.com/industrialsecurity.

Die Produkte und Lésungen von Siemens werden standig weiterentwickelt, um sie noch sicherer
zu machen. Siemens empfiehlt ausdriicklich, Aktualisierungen durchzufiihren, sobald die
entsprechenden Updates zur Verfiigung stehen und immer nur die aktuellen Produktversionen zu
verwenden. Die Verwendung veralteter oder nicht mehr unterstitzter Versionen kann das Risiko
von Cyber-Bedrohungen erhéhen.

Um stets Uber Produkt-Updates informiert zu sein, abonnieren Sie den Siemens Industrial
Security RSS Feed unter: http://www.siemens.com/industrialsecurity.
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1 Einfihrung

1
1.1

Einfuhrung
Uberblick

SIMIT Simulation Platform enthélt einige Standardkomponenten, wie Antriebe und
Ventile, zur Simulation von Geraten und Messstellen. Nicht fiir jedes in der Anlage
installierte Gerét ist diese Standardfunktionalitat fir die Simulation ausreichend, da
das Verhalten von Feldgeraten einen malRgeblichen Einfluss auf das Verhalten der
Gesamtanlage haben kann. Moderne Feldgerate bieten eine Vielzahl an
Funktionen und Parametern, die nur sehr umstandlich oder gar nicht mit den
Standardmitteln von SIMIT zu simulieren sind.

Spezifische Geratemodelle haben die Anforderung Mess- oder Stellwerte und
Statussignale mit den PCS 7-Treiberbausteinen auszutauschen. Das dynamische
Gerateverhalten wird in SIMIT nachgebildet.

Mit diesem Anwendungsbeispiel erhalten Sie eine Bibliothek mit
geratespezifischen Simulationsbausteinen der SITRANS und der SIPART
Geratefamilie. Die Simulationsbausteine bilden das Verhalten der entsprechenden
Aktoren und Sensoren in den wichtigsten Eigenschaften nach und eignen sich
dadurch ideal fur die virtuelle Inbetriebnahme von Prozessanlagen.

( )
| | | | Real Device

~
Simulated Device

STTRANS P - HART
DS I/ 300/ 310/ 410 / 500

»

Pressure E

Sv E

v A %
7|

Qv

Folgende Vorteile ergeben sich durch die Verwendung der Bausteine:

e Simulation produktspezifischer Funktionen aufgrund detaillierter Geratemodelle
e Steigerung der Genauigkeit und somit dem Nutzen des Anlagenmodells

e Ermoglicht die Ermittlung der optimalen Parameter der Feldgerate

e Virtuelle Inbetriebnahme der Geréte im Kontext der Anlagensimulation

e Schulung von Personal an Operator Training Systemen (OTS) die das
Prozessverhalten der Anlage realitédtsnah abbilden

SITRANS/SIPART Geritebibliothek fir SIMIT
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1 Einfihrung

1.2

1.3

SITRANS/SIPA

Funktionsweise

Die detaillierten Geratemodelle der SIMIT-Gerétebibliothek bilden das Verhalten
und die Eigenschaften der wichtigsten Funktionen der realen Feldgerate nach.
Durch die Erstellung der Anlagensimulation mit diesen Komponenten ist es lhnen
moglich bereits bei der virtuellen Inbetriebnahme die speziellen Eigenschaften und
deren Auswirkungen auf den Anlagenprozess zu testen.

In folgender Abbildung sehen Sie schematisch die Auswirkung des Teilhubtests
(Partial Stroke Test) eines Stellventils auf den Druck und den Durchfluss in einer
Rohrleitung.

(Simulated Plant . )
SIPART
pPs2

FimNiod_A1Act

False - Bin1 N & Aimod_A2Act
False [-AlmMod_Bin2 AlmMod_Fault
LimMod_AtAct

LimMod_A2Act

f, v Limhod_Fault

-1.0[»Rbk_Ext = ) ¥ Ext

Setpoint: |z %

Readback: %

0100011101010111

Partial Stroke Test

________

[ S ———
S

\ J

Verwendete Komponenten

Dieses Anwendungsbeispiel wurde mit folgender Softwarekomponente erstellt:

Komponente Anzahl Artikelnummer Hinweis

SIMIT SP V9.1 1 6DL5260-...68-.... Demoprojekt / Bibliothek

Dieses Anwendungsbeispiel besteht aus folgenden Komponenten:

Komponente Dateiname Hinweis
Dokumentation | 109757452_Device_Library_Doc_de.pdf Dieses Dokument
Bibliothek 109757452_Device_Library_V10_zip SIMIT Bibliothek
Demoprojekt 109757452_Demo_Device_Models_V10.zip SIMIT Projektarchiv

RT Geréatebibliothek fur SIMIT

Beitrags-ID: 109757452, V1.0, 05/2018
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2 Geratebibliothek

2

Hinweis

2.1

Geratebibliothek

Die SIMIT-Geréatebibliothek enthalt generische Geratemodelle und detaillierte
Geratemodelle. Die generischen Modelle enthalten Grundfunktionen der Aktoren
und Sensoren. Diese sind nicht typspezifisch und kénnen fiir die meisten
Feldgerate verwendet werden. Die detaillierten Geratemodelle sind spezifisch fir
die Simulation von bestimmten Geraten entwickelt worden. Diese kénnen nur mit
den generischen Modellen zusammen verwendet werden.

Fur die in diesem Anwendungsbeispiel angebotenen Simulationsmodelle kann
keine Garantie auf die Funktionalitat und deren Vollstandigkeit gegeben werden.

Installation

Laden Sie zunachst die Bibliothek von der Downloadseite dieses
Anwendungsbeispiels herunter:
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109757452

Zur Installation gehen Sie folgendermal3en vor:

1. Extrahieren Sie die ZIP-Datei in ein beliebiges Verzeichnis auf dem
SIMIT-Projektierungsrechner.

2. Offnen Sie ein neues oder ein bestehendes SIMIT-Projekt.

3. Offnen Sie die Task-Card "Komponenten" ("Components") und erweitern Sie
den Bereich "Eigene Komponenten" ("User components").

4. Kilicken Sie auf die Schaltflache "Bibliothek 6ffnen" ("Open Library") und
navigieren Sie zum Ablageort der SIMIT-Gerétebibliothek.

Nachdem die Bibliothek geladen wurde, kénnen Sie diese wie die
Standardbibliotheken von SIMIT verwenden.

Components >
) Basic components )
w User components %
4 g
Global components Iy
« C:\SIMIT_Lib\DeviceLib w oz
FrETED SITRANS P - HART
HT imi ILC!
= g DS III / 300 / 310 / 410 / 500
g PID-PCSY 5. -
g Positioner_Analog & "@
«oe Positioner_HART f
i Positioner_PA B %ﬁ
g Sensor_Analog = -
«re Sensor_Binary g Pressure E bar
e Sensor_Hart § Sv E %Yy
g Sensor_PA
) — Tv | %
g SipartPs2
i SizansF - Qv | %
i SitransFC430_Hart =
{ogf SitransLRLU_HART & Name: SitransP_Hart
- Version: 0.1
e} SitransLRLU_PA - Library: DeviceLib
iorg SitransLUT400_Hart = UID: f_02nc3g_5c8hfsiz
&T SitransP_Hart| g
g SitransP_Pa ?E
o SitransTH300_Hart
g SitransTH400_PA —|
» Project components
g
2
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2 Geratebibliothek

2.2

Generische Geratemodelle

Sie finden in der Bibliothek folgende generische Geréatemodelle:

Name Beschreibung Symbol
Limit _Switch Grenzwertliberwachung von
Prozessgrofien. palhPe \{
? Qlut [
Out_St
Active

Sensor_Binary

Simulation von binaren
Grenzwertschaltern.

Sensor_Analog

Simulation von analogen Feldgeraten.

(unipolares oder bipolares
Eingangssignal)

0.0[FInPy PV _analog [

Sensor_HART

Simulation von analogen Feldgeréten mit
HART-Kommunikation

Der Baustein kann mit einem detaillierten
Geratemodell erweitert werden.

(unipolares Eingangssignal)

0.0[; InFv PV_analoply
128 [ InPv_ST

PV [
0.0 InSv PV ST [
128[pInSv_ST S
EI.U||'|'IT|I SW_ET[
128[¢InTy_ST TV
0.0f InQv TV STl
128 [+ InQv_ST v

Sensor_PA

Simulation von analogen Feldgeraten mit
PROFIBUS PA-Kommunikation.

Der Baustein kann mit einem detaillierten
Geratemodell erweitert werden.

(unipolares Eingangssignal)

G,DII-InF‘v P [
128 [>InPv_ST PW_ST[»
0.0 [ InPy1 i [
128 [+InPvi1_ST FW1_ST
Dll'lnB'ﬂe
0fFInByte1

Positioner_Analog

Simulation von analogen Stellventilen
(0..100 %)

DlI-SP_arak); Rbk_snalog [
_1,-:)||-SP Rbk [
128 [SF_ST Rbk_ST|[p

Open [
:@ Close [
Local [7
Fault [
¥
down up
u u

Positioner_ HART

Simulation von analogen Stellventilen mit
HART-Kommunikation.

Der Baustein kann mit einem detaillierten
Geratemodell erweitert werden.

SITRANS/SIPART Gerétebibliothek fur SIMIT
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2 Geratebibliothek

Name

Beschreibung

Positioner_PA

Simulation von analogen Stellventilen mit
PROFIBUS PA-Kommunikation.
Der Baustein kann mit einem detaillierten
Geratemodell erweitert werden.

PID-Ctrl

the Loop).

Mit dem PID-Regler kann bereits bei der
Entwicklung das Simulationsmodell
getestet werden, auch wenn noch kein L
PCS 7-Projekt vorhanden ist (Model in

0.0[pSF_Ext
0.0[pPY

False || -MV_TrkOn error [
0.0 [ MV _Trkc AutAct [
U,QII-FFwd

100.0 [SP_HiLim
0.0 [ SF_LoLim

| MIV_HiLimOut [
Truel[pIntEnabled MV LoLimOut [

False [y IntHoldP os
False [¢ IntHoldMNeg

2.3

Detaillierte Geratemodelle

Die detaillierten Geratemodelle erweitern die generischen Modelle um spezielle
Funktionen und kénnen nicht alleinstehend verwendet werden. Die generischen
und die detaillierten Modelle werden Uber eine spezielle Schnittstelle miteinander

verbunden.

Sie finden in der Bibliothek folgende detaillierte Geratemodelle:

e SITRANS FUS060

Zugehdriges generisches Modell:
"Sensor_PA"

Name Beschreibung Symbol
SitransFC430 Simulation des SITRANS FC430 SITRANS FLOW
Durchflussmessgeréats mit FC430
HART-Kommunikation oder wilo J— ot
PA-Kommunikation et ;Jgﬁ 2oz
st
Zugehorige generische Modelle: oo k. il Reley?
e W
- Sv | %
v | %
Qu | %
SitransF Simulation eines SITRANS FLOW SITRANS FLOW
Messumformers mit PROFIBUS MAGS5000/6000 / FX330 ] FUSD60
PA-Kommunikation.
Folgende Geréte kénnen simuliert
werden:
¢ SITRANS F M MAG
5000/6000 Volumeflow E m?/s
e SITRANS FX330 )
Totalizer 1 5 m*

Totalizer 2 E m#

SITRANS/SIPART Gerétebibliothek fur SIMIT
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2 Geratebibliothek

PA-Kommunikation.

Folgende Geréte kénnen simuliert
werden:

e SITRANS P DS Il (PA)
e SITRANS P300 (PA)

Zugehdriges generisches Modell:
"Sensor_PA"

Name Beschreibung Symbol
SitransP_PA | Simulation eines SITRANS P SITRANS P - PA
Messumformers mit PROFBUS DS 11T / 300

0

Pressure E bar
Totalizer E m3

SitransP_Hart

Simulation eines SITRANS P
Messumformers mit
HART-Kommunikation.

Folgende Gerate kénnen simuliert
werden:

e SITRANS P DS Il (HART)
e SITRANS P300/P310 (HART)
e SITRANS P410

SITRANS P - HART

DS III / 300/ 310/ 410 / 500

Pressure E
Sv E

e  SITRANS Probe LU (PA)

Zugehdriges generisches Modell:
"Sensor_PA"

T %
e  SITRANS P500 ! 4
Qv | %
Zugehdriges generisches Modell:
"Sensor_HART"
SitransRLU Simulation eines SITRANS LR/LU SITRANS LR_';LU _HART
_Hart Messumformers mit LR250 | Probe LU / LR560
HART-Kommunikation. 26 —
4 '_'I"_ e AT, h
Folgende Gerate kénnen simuliert 1% ' g&%
werden: A
e  SITRANS LR250 (HART) Level m
e SITRANS LR560 (HART)
e  SITRANS Probe LU (HART)
Zugehdriges generisches Modell:
"Sensor_HART"
SitransRLU Simulation des SITRANS LR/LU SITRANS LR/LU - PA
_PA Messumformers mit PROFIBUS LR250 / Probe LU / LRS60
PA-Kommunikation. - —
:1|'-,'_1 —
Folgende Gerate kénnen simuliert W
werden:
e SITRANS LR250 (PA) Level E m
e SITRANS LR560 (PA) Volume 7| e

SITRANS/SIPART Gerétebibliothek fur SIMIT
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2 Geratebibliothek

Name Beschreibung Symbol
SitransLUT40 | Simulation des SITRANS LUT STTRANS LUT - HART
0 Messumformers mit LUT400
Hart HART-Kommunikation. , el
- False [ Dil ey
Falsall'Di2 Rela'fZE
. . Relayl
Zugehdriges generisches Modell:
"Sensor_HART" L L L
Level m
Volume E m?
SitransTH300 Simulation des SITRANS TH300 SITRANS TH - HART
_Hart Messumformers mit TH300
HART-Kommunikation.
Zugehdriges generisches Modell:
"Sensor_HART"
Temp 1 E °C
Temp 2 E °C
Average E °C
Maximum E °C
SitransTH400 Simulation des SITRANS TH400 SITRANS TH - PA
_PA Messumformers mit PROFIBUS TH400
PA-Kommunikation.
Zugehdriges generisches Modell:
"Sensor_PA"
Sensor 1 °C
Sensor 2 °C
SipartPS2 Simulation des SIPART PS 2
Stellungsreglers mit HART-/ oder
PA-Kommunikation. FabelpBint prilveeg i
Falsa [+ AlmMod_BinZ AlmMod_Fault
. . LimMod_ATAct
Zugehdrige generische Modelle: Limites_A2hzt
"Sensor_HART" oder -1 Rok_Ext Ve
"Sensor_PA" Setpoint: %
Readback: %
SITRANS/SIPART Geratebibliothek fur SIMIT
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3 Anwendung

3 Anwendung

In diesem Kapitel wird Ihnen anhand von drei Beispielen gezeigt, wie Sie die

Bibliotheksobjekte projektieren und die Simulation verwenden kénnen.
Im Folgenden werden diese drei Komponenten detailliert beschrieben:
SitransP_PA mit Sensor_PA
SipartPS2 mit Positioner_ HART
SitransLRLU_PA mit Sensor_PA

3.1 SITRANS P

Mit diesem Simulationsbaustein kdnnen Messumformer der SITRANS P-Reihe

simuliert werden.
Der Simulationsbaustein enthélt folgende Funktionen:
Auswahl der Messart (Druck, Durchfluss, Fillstand und Volumen)

SitransP_Pa#21 X

Set device status:

Status: bad

Status: Maintenance demanded
Status: Maintenance required
Status: Simulation

Status: good

Fail-Safe
AI1 Fail-Safe Value:

Tot Fail-Safe Value:

[ ]
e Glattung des Messwerts
e Mengenerfassung (Totalisator)
e Grenzwertalarme fir den Prozesswert und den Totalisator
e Ersatzwert im manuellen Betrieb
e Simulation des Geratestatus im manuellen Betrieb
e Failsafe-Verhalten bei einem Geratefehler
ey o oy ool Operation process value (AI1)
D.D[}:\nF‘vI Ptk -
IZBI[\nF'ﬂ_ST PVI_ST Set manual:
0 InByte
0[binByte1 Upper range value:
. % Value in manual operation:
Lower range value:
SITRANS P - PA
Damping:
DS III / 200
e Operation Totalizer (A12)
PQ Set preset value: [
,ﬁ- Preset value:
Reset: [
Flow E m3/s
Totalizer E me Value in manual operation:

SITRANS/SIPART Gerétebibliothek fur SIMIT
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Monitoring process value (AI1)
Upper Limit Alarm:

Upper Limit Warning:
Lower Limit Warning:

Lower Limit Alarm:

Monitoring totalizer (AI2)
Upper Limit Alarm:

Upper Limit Warning:

Lower Limit Warning:

Lower Limit Alarm:
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3 Anwendung

3.1.1

Projektierung

1. Ziehen Sie per Drag&Drop die folgenden Bausteine aus der Gerétebibliothek in

das SIMIT-Diagramm:

Hinweis

Sensor_PA
SitransP_PA

Am Baustein "Sensor_PA" ist ein Ausgang und am Baustein "SITRANS P — PA"

ist ein Eingang des komplexen Verbindungstyps "L2DetailledModel2" vorhanden.
Uber diese Schnittstelle tauschen beide Bausteine Signale und Prozesswerte
miteinander aus. Der Verbindungstyp enthalt alle relevanten Ein- und
Ausgangsvariablen. Der Datenaustausch funktioniert in beide Richtungen.

2. Verbinden Sie die Anschlisse "L2DetailledModel" und "L2SensorProfibus” (1).
Verbinden Sie den simulierten Prozesswert mit dem Eingang "InPv" (2).

4. Verbinden Sie die Ausgange "PV" und "PV_ST" mit den entsprechenden
Eingangssignalen der projektierten Kopplung (3). Der Ausgang "PV" wird mit
dem parametrierten Wert "Al1_Channel" versorgt.

5. Der Prozesswerteingang "InPv1" kann nur ohne das detaillierte

Simulationsmodell verwendet werden. Sobald das detaillierte Modell
verwendet wird, wird am Ausgang "PV1" der parametrierte Begleitwert

"Al2_Channel" ausgegeben.

Sensor_PA
InPw PV

#AS1 ID512_SITRANS P

- AS1IBS16_STATUS

Lz,Bll-Ian_ST PW_ST
I-InF'\." P
“InPvi_ST PV_ST

WS

128

Dll-InE'ﬂe
ol>InByte1

W | %

SITRANS/SIPART Gerétebibliothek fur SIMIT

Beitrags-1D: 109757452,
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SITRANS P - PA

DS III / 300

B

Pressure E
Totalizer E

m3
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3 Anwendung

3.1.2

Parametrierung

Der reale SITRANS P-Messumformer kann fiir verschiedene Messarten verwendet
werden. Das Simulationsmodell besitzt eine Vielzahl an Parametern, die dem
realen Gerat entsprechend parametriert werden. Gehen Sie folgendermaf3en vor:

1. Selektieren Sie den Baustein "SITRANS P — PA".

2. Wahlen Sie im Eigenschaftenfenster den Ordner "Zusatzparameter"
("Additional parameter").

SITRANS P - PA

D5 III / 300

Pressure E
Totalizer E

Properties | Diagnostics [1.4]

Anwendungszwecke parametrieren:

SITRANS/SIPART Gerétebibliothek fur SIMIT

Druckmessung

Fullstandsmessung
Volumenmessung
Durchflussmessung

General Name Value
Input Application_Switch Pressure ||
Output UpperSensorLimit [bar] 100.0
Parameter LowerSensorLimit [bar] 0.0
MeasuringRange_PressurelpperValue [bar] 100.0
State MeasuringRange_PressureLowerValue [bar] 0.0
WorkingRange_UpperRangeValue 100.0
WorkingRange_LowerRangeValue 0.0
CharacterizationType linear ||
LowFlowCutOff [%] 0.0
StartPointSquareRootFunction [%6] 0.0
Density [ka/m3] 1000.0
volumeflow_UpperRangeValue [m3/s] 100.0
Volumeflow_Outval_Unit m3/s ||
Massflow_Outval_Unit ko/s ||
Level_Outval_Unit m ||
FailSafeMode SubstituteValue ||
AI1_Channel InvalGenericModel ¥
All Tag Pressure
Al1_Units bar
AI1l_OpScaling_UpperValue 100.0
AT1_OpScaling_LowerValue 0.0
WM’L“MW
Die folgenden Fallbeispiele zeigen, wie Sie den Baustein fir die folgenden
13
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3 Anwendung

Parametrierung zur Messung eines Drucks

Der Wert am Eingang "InPv" ist ein Druck in der Einheit [bar]. Der Totalisator kann
nicht verwendet werden. Parametrieren Sie die Werte am Baustein "STRANS P

PA" |laut folgender Tabelle:

Parameter

Wert

Application_Switch

"Pressure”

MeasuringRange_PressureUpperValue [bar]
MeasuringRange_PressureLowerValue [bar]

Maximal Druck
Minimal Druck

CharacterizationType

Hinweis:

Bei inverser Kennlinie missen die Werte am Messbereich
vertauscht werden. (..UpperValue < ..LowerValue)

"linear"

Al1_Channel

Hinweis:

Bei der Einstellung "InValGenericModel" wird der Prozesswert
unverandert ausgegeben.

"Measured_Value"

Al1_Filter_Time_Const [s]
Hinweis:
Zeitkonstante fur den Filter zur Glattung des Messwerts.

"0" = keine Glattung

Max "100" = Gréf3te
Glattung

Hinweis:

Die Zeichenkette dient nur zur Anzeige am Symbol in SIMIT.

All_Tag [STRING] "Pressure”
Hinweis:

Die Zeichenkette dient nur zur Anzeige am Symbol in SIMIT.

Al1_Units [STRING] "bar"

In folgender Abbildung sehen Sie die Gegentiberstellung des erfassten
Prozesssignals "InPv" und dem ausgegebenen Messwert "PV":

10 4

Beitrags-ID: 109757452, V1.0, 05/2018

Source Name Color Range
g sensor_paz2i  1ev [N (0. 10) Name Value
Sensor_PA#21 PV I (0. 10) Application_Switch Pressure il
3 MeasuringRange_PressureUpperValue  [bar] 10
MeasuringRange_PressureLowerValue  [bar] 0
7 CharacterizationType linear ||
AT1_Channel Measured_Value ¥
54 WWMM All_Filter_Time_Const [5] 0.5
TRy
5] ”‘nm%%
L A Gy
4 Pt
3 4
2 4
1 4
0- T T T T T T
15 20 23 30 35 40
SITRANS/SIPART Gerétebibliothek fur SIMIT
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3 Anwendung

Parametrierung zur Messung eines Fillstands

Der Wert am Eingang "InPv" ist ein Druck in der Einheit [bar]. Der Totalisator kann
nicht verwendet werden. Parametrieren Sie die Werte laut folgender Tabelle:

Parameter

Wert

Application_Switch

"Level"

MeasuringRange_PressureUpperValue [bar]
MeasuringRange_PressureLowerValue [bar]

Maximal Druck
Minimal Druck

WorkingRange_UpperRangeLevel
WorkingRange_UpperRangeLevel

Hinweis:

Der Messbereich wird auf den Arbeitsbereich Skaliert.
MeasuringRange_[Upper] & WorkingRange_[Upper]
MeasuringRange_[Lower] 2 WorkingRange_[Lower]

Maximal Fullstand
Minimal Fullstand

CharacterizationType

Hinweis:

Bei inverser Kennlinie missen die Werte am Messbereich
vertauscht werden. (..UpperValue < ..LowerValue)

"linear"

Al1_Channel

Hinweis:

Bei der Einstellung "InValGenericModel" wird der Prozesswert
unveréndert als Druck ausgegeben.

"Measured_Value"

Al1_Filter_Time_Const [s]
Hinweis:
Zeitkonstante fur den Filter zur Glattung des Messwerts.

"0" = keine Glattung

Max "100" = GroRte
Glattung

Level_Outval_Unit [m] / [%]
Hinweis:
Auswahl der Einheit des Messwerts in [m] oder [%].

Einheit des Fillstands

Hinweis:
Die Zeichenkette dient nur zur Anzeige am Symbol in SIMIT.

All_Tag [STRING] "Level"
Hinweis:

Die Zeichenkette dient nur zur Anzeige am Symbol in SIMIT.

Al1_Units [STRING] "m"

SITRANS/SIPART Gerétebibliothek fur SIMIT
Beitrags-ID: 109757452, V1.0, 05/2018
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3 Anwendung

In folgender Abbildung sehen Sie die Gegenliberstellung des erfassten
Prozesssignals "InPv" und dem ausgegebenen Messwert "PV". Der Prozesswert
[3..7 bar] wird auf den Messwert [0..6 m] linear skaliert:

10

Source Name Color Range Name Value
g || sensor_Paz21 TPy I (O .. 10) Application_Switch Level =
Sensor_PA#21 PV I 010 MeasuringRange_Pressurelppervalue [bar] 7
g MeasuringRange_PressureLowerValue [bar] 3
WorkingRange_UpperRangeValue 6
7 WorkingRange_LowerRangeValue 0
CharacterizationType linear | |
= - Level_Outval_Unit b
6~ W"”‘JV\'\JW"'\ I s 7h ) -
PN AT1_Channel Measured_Value
5 W“’\fwvwwh AT1_Filter_Time_Const [5] 1
e m"""\.-.nm
I B ' Vi
q ‘_Hx_“—“ﬁm,,_x N AR
“\-H,_LM_,,___LH‘H_
3 T
-a__‘\_‘_‘
—
2 —
1
0 T T T T T T T
15 20 25 30 39 40 45

Parametrierung zur Messung eines Volumens
Der Wert am Eingang "InPv" ist ein Druck in der Einheit [bar].

Der Totalisator kann

nicht verwendet werden. Parametrieren Sie die Werte laut folgender Tabelle:

Parameter

Wert

Application_Switch

"Volume"

MeasuringRange_PressureUpperValue [bar]
MeasuringRange_PressureLowerValue [bar]

Maximal Druck
Minimal Druck

WorkingRange_UpperRangeLevel
WorkingRange_UpperRangeLevel

Hinweis:

Der Messbereich wird auf den Arbeitsbereich Skaliert.
MeasuringRange_[Upper] 2 WorkingRange_[Upper]
MeasuringRange_[Lower] 2 WorkingRange_[Lower]

Maximal Volumen
Minimal Volumen

CharacterizationType

Hinweis:

Bei inverser Kennlinie missen die Werte am Messbereich
vertauscht werden. (..UpperValue < ..LowerValue)

"linear"

Bei der Einstellung "Secondary_Value_3" wird der Prozesswert
als Masse in abhéangigkeit der parametrierten Dichte
ausgegeben.

Bei der Einstellung "InValGenericModel" wird der Prozesswert
unverandert als Druck ausgegeben.

Density [kg/m3] Dichte des Mediums
Al1_Channel "Measured_Value"
Hinweise: 2 Volumen

"Secondary_Value_3"
2 Masse

All_Filter_Time_Const
Hinweis:
Zeitkonstante fir den Filter zur Glattung des Messwerts.

"0" = keine Glattung
Max "100" = Grof3te
Glattung

SITRANS/SIPART Gerétebibliothek fur SIMIT
Beitrags-ID: 109757452, V1.0, 05/2018
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3 Anwendung

Parameter

Wert

All_Tag [STRING]
Hinweis:
Die Zeichenkette dient nur zur Anzeige am Symbol in SIMIT.

"Volume"

Al1_Units [STRING]
Hinweis:
Die Zeichenkette dient nur zur Anzeige am Symbol in SIMIT.

ma3"

In folgender Abbildung sehen Sie die Gegenlberstellung des erfassten
Prozesssignals "InPv" und dem ausgegebenen Messwert "PV". Der Prozesswert
[0..1 bar] wird auf den Messwert [0..8 m3] linear skaliert:

10 4

w

Source Name Color Range Name
Al sensor_pa¢21 wev [N (0 - 10) Application_Switch
Sensor_PA#21 PV I (.. 10)

CharacterizationType

54 ) Density

All_Channel
All Tag
AI1_Units

ad | AIl_Filter_Time_Const

Parametrieru

Value
Volume

MeasuringRange_PressurelpperValue  [bar]
MeasuringRange_PressureLowerValue [bar]
WorkingRange_UpperRangeValue
WorkingRange_LowerRangeValue

linear

[ka/m3] 999.9
Measured_Value
Volume
m2

[s]

|q ml(DmDHl(

T

—~——_

AP e e,

e e e e ™ e e i e A AV AN N

20 25 30 35 40

ng zur Messung eines Durchflusses

45

50

Der Wert am Eingang "InPv" ist der Differenzdruck in der Einheit [bar]. Der
Totalisator misst die Menge des durchflossenen Mediums. Parametrieren Sie die
Werte laut folgender Tabelle:

Parameter

Wert

Application_Switch

"Flow"

MeasuringRange_PressureUpperValue [bar]
MeasuringRange_PressureLowerValue [bar]

Maximal Druck
Minimal Druck

CharacterizationType "srllin”
LowFlowCutOff [%] Grenzwert
Hinweis:

Abschaltpunkt der Schleichmengenunterdriickung. "0" = Keine
Unterdriickung.

StartPointSquareRootFunction [%] Grenzwert

Hinweis:

Einsatzpunkt der Kennlinie. Wenn der Parameter
"CharacterizationType" = "sroff" ist, wirkt sich dieser Wert wie
"LowFlowCutOff" aus.

Density [kg/m?]

Dichte des Mediums

SITRANS/SIPART Gerétebibliothek fur SIMIT

Beitrags-ID: 109757452, V1.0,
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3 Anwendung

Parameter

Wert

Volumeflow_UpperRangeValue [m3/s]

Maximaler Durchfluss

Volumeflow_Outval_Unit Einheit des
Volumendurchflusses
Massflow_Outval_Unit Einheit des

Massendurchflusses

Hinweise:

All_Channel

Bei der Einstellung "Secondary_Value_3" wird der Prozesswert
als Massendurchfluss in Abhangigkeit der parametrierten Dichte
ausgegeben.

Bei der Einstellung "InValGenericModel" wird der Prozesswert
unverandert als Druck ausgegeben.

"Measured_Value"
2 Volumendurchfluss
"Secondary_Value_3"
2 Massendurchfluss

Hinweis:

Die Zeichenkette dient nur zur Anzeige am Symbol in SIMIT.

Al1_Filter_Time_Const "0" = keine Glattung
Hinweis: Max "100" = Grof3te
Zeitkonstante fur den Filter zur Glattung des Messwerts. Glattung

All_Tag [STRING] "Flow"

Hinweis:

Die Zeichenkette dient nur zur Anzeige am Symbol in SIMIT.

All_Units [STRING] "m3/s"

Tot_Channel "Measured_Value"
Tot_Tag "Totalizer"
Hinweis:

Die Zeichenkette dient nur zur Anzeige am Symbol in SIMIT.

Tot_Units "ms3"

Hinweis:

Die Zeichenkette dient nur zur Anzeige am Symbol in SIMIT.

Tot_Mode "Positive"

In folgender Abbildung sehen Sie die Gegenliberstellung des erfassten

Prozesssignals "InPv" und dem ausgegebenen Messwert "PV". Der Prozesswert

[0..5 bar] wird auf den Messwert [0..5 m3/s] linear skaliert. "PV1" gibt den Wert des
Totalisators aus:

10 4

Source Name Color Range Name Value
g Sensor_paz21 wev N (0. 10 Application_Switch Flow B
Sensor_PA#21 PV I (010 MeasuringRange_PressurellpperValue [bar] 5
g | Sensor_paz21  pvi I (0 .. 500) MeasuringRange_PressureLowerValue [bar] 0
CharacterizationType srlin ||
74 LowFlowCutOff [%] 0
StartPointSquareRootFunction [%%] i}
64 Density [kag/m3] 999,975
Volumeflow_UpperRangeValue [m3/s] 5
5 Volumeflow_Outval_Unit m3/s =
Massflow_Outval_Unit ka/s =
4] AT1_Channel Measured_Value ¥
ATl Tag Flow
Y R AI1_Units m3/s
L AT1_Filter_Time_Const [=] 0.5
2] e A "'._\\ Tot_Channel Measured_Value ~
"\ \‘\ ,:,-' Iy “-\\ Tot_Tag Totalizer
14 'n,,\ ‘‘‘‘‘ — ", | Tot Units m?
T Nntwun]  ToL Mode Positive ||
0 - : : : - - : : . - .
15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65
SITRANS/SIPART Geratebibliothek fur SIMIT
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3 Anwendung

3.1.3 Parameteriibersicht

Alle Parameter sind in folgender Tabelle beschrieben:

Parameter / Wert

Beschreibung

Application_Switch
e [Pressure] o [Levell]
o [Flow] e [Volume]

Art der Anwendung des Messumformers.

Hinweis:

Der Totalizer kann nur bei Durchfluss und Differenzdruck
aktiviert werden.

UpperSensorLimit
LowerSensorLimit
[ANALOG]

Messbereich des Sensors

MeasuringRange_PressureUpperValue
MeasuringRange_PressureLowerValue
[ANALOG]

Arbeitsbereich des Sensors
(Genutzter Messbereich)

WorkingRange_UpperRangeValue
WorkingRange_LowerRangeValue
[ANALOG]

Skalierung des Messwerts abhéngig vom Parameter
"Application_Switch"

e  Pressure: keine

e Level: [bar] > [m] oder [%)]

e  Volume: [bar] > [m?3]

e  Flow: [bar] = [kg/s] (srlin/linear)

CharacterizationType
e [linear]
e [srlin]

o [sroff]

Kennlinie

e srlin: Linear bis zum Einzugspunkt danach radizierend.

e sroff: 0 bis zum Einsatzpunkt danach radizierend
(Schleichmengenunterdriickung)

Hinweise:

Bei "App._Switch = Flow" darf nur "srlin" oder "sroff"

parametriert werden.

Bei "App._Switch = Pressure, Level, Volume" darf nur

"linear" parametriert werden.

Bei linear fallenden Kennlinien miissen die Bereichsgrenzen

"MeasuringRange_PressureUpperValue" und

"MeasuringRange_PressureLowerValue" vertauscht werden.

LowFlowCutOff
[ANALOG]

Schleichmengenunterdriickung fiir den Durchfluss in [%] des
Messbereichs

StartPointSquareRootFunction
[ANALOG]

Einsatzpunkt der Kennlinie in [%] des Messbereichs
Hinweis:
Bei "sroff" wirkt es wie die Schleichmengenunterdriickung.

Density
[ANALOG]

Dichte des Mediums in [kg/m?3]

Hinweis:

Mithilfe der Dichte wird der Massen- und Volumenfluss
berechnet.

Volumeflow_UpperRangeValue
[ANALOG]

Obere Grenze des Volumenflusses in [m3/s]
Hinweise:

Bei maximalen Eingangsdruck
"MeasuringRange_UpperRangeValue" entspricht der
Volumenfluss dem Wert "Volumeflow_UpperRangeValue"

Der Differenzdruck darf nicht null sein.

SITRANS/SIPART Gerétebibliothek fur SIMIT
Beitrags-ID: 109757452, V1.0, 05/2018
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Parameter / Wert

Beschreibung

Volumeflow_Outval_Unit

Der Ausgangswert von "Measured_Value" und die

Bereichsgrenzen werden auf Basis dieser Einheit skaliert.

Der Ausgangswert von "SecondaryValue_3" und die
Bereichsgrenzen werden auf Basis dieser Einheit skaliert

o [m3/s] o [l/s]

e [m3/min] e [I/min]

e [m3h] e [I/h]

e [m3d] e [I/d]
Massflow_Outval_Unit

o [kals] e [ka/h]

e  [kg/min] e [kg/d]
Level_Outval_Unit [m] / [%]

e [m]

o [%]

Ausgabeeinheit des Fullstands

FailSafeMode
e [SubstituteValue]
e [LastValidValue]
e [UseBadValue]

Verhalten bei einem Ausfall. Der Geratestatus wird auf
"schlecht" gesetzt.

Hinweis:

Der Totalizer hat keinen eigenen "FailSafeMode". Im
Fehlerfall wird der Zahler angehalten oder auf den
Ersatzwert gesetzt.

Al1_Channel
e [InValGenericModel]
e [MeasuredValue]
e [Secondary Value_1]
e [Secondary Value_3]

Auswahl des Messwerts fir den ersten Kanal.

All_Tag Art des Messwerts — Voreinstellung: "Pressure"
[STRING] Hinweis:

Text, der am Symbol angezeigt wird.
All_Units Einheit des Messwerts — Voreinstellung: "bar"
[STRING] Hinweis:

Text, der am Symbol angezeigt wird.

All_OpScaling_UpperValue
All_OpScaling_LowerValue
[ANALOG]

Bediengrenzen des Messwerts

Hinweis:

Die Grenzen missen auch am PCS7-Treiberbaustein
parametriert werden.

Al1_UpperAlarm_Enable
All_UpperWarning_Enable
All_LowerWarning_Enable
Al1l_LowerAlarm_Enable
[BOOL]

Aktivierung der Grenzwertuberwachung

All_UpperLimitAlarm
Al1_UpperLimitWarning
All_LowerLimitWarning
Al1_LowerLimitAlarm

Grenzwerte fir Warnungen und Alarme

[ANALOG]

All_LimitHysteresis Hysterese fir Grenzwertiberwachung
[ANALOG]

All_FailSafeValue Parametrierbarer Ersatzwert im Fehlerfall
[ANALOG]

SITRANS/SIPART Gerétebibliothek fur SIMIT
Beitrags-ID: 109757452, V1.0,

05/2018
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Parameter / Wert

Beschreibung

All_Filter_ Time_Const
[ANALOG]

Zeitkonstante fiir den Filter zur Glattung des Messwerts in
[s].

Hinweis:

Maximalwert sind 100 s. Bei "Null" ist die Glattung inaktiv
und der Wert wird unverandert ausgegeben.

Tot_Channel

e [notUsed]
e [Measured_Value]
e [Secondary_Value_3]

Auswahl der Eingangsgrosse fur den Totalisator
Hinweis:

Der Totalisator kann nur bei "Application_Switch = Flow"
aktiviert werden.

Tot_Tag Bezeichnung des Messwerts, default = "Totalizer"
[STRING]

Tot_Units Einheit des Messwerts, default = "m3"

[STRING]

Tot_Preset_Value Startwert fUr den Totalisator

[ANALOG]

Tot_UpperAlarm_Enable
Tot_UpperWarning_Enable
Tot_LowerWarning_Enable
Tot_LowerAlarm_Enable
[BOOL]

Aktivierung der Grenzwertiberwachung

Tot_UpperLimitAlarm
Tot_UpperLimitWarning
Tot_LowerLimitWarning
Tot_LowerLimitAlarm

Alarmgrenzwerte

[ANALOG]

Tot_LimitHysteresis Hysterese fiir Grenzwerttiberwachung
[ANALOG]

Tot_FailSafeValue Parametrierbarer Ersatzwert im Fehlerfall
[ANALOG]

SITRANS/SIPART Gerétebibliothek fur SIMIT
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3.14 Bedien

ung

Sobald am Baustein "Sensor_PA" ein detailliertes Geratemodell verbunden ist, ist
die Bedienfunktion des generischen Bausteins deaktiviert. Die Bedienung erfolgt
dann ausschlie3lich am Baustein "SITRANS P — PA". Dies ist jedoch fur den
Anwender nicht sichtbar. Anderungen am Bedienfenster des generischen Modells
werden von den Einstellungen am detaillierten Modell Uberschrieben.

Mit einem Doppelklick auf den Baustein "SITRANS P — PA" 6ffnen Sie das
Bedienfenster. Im Bedienfenster werden lhnen die aktuellen Messwerte und

Grenzwerte angezeigt.

Wenn Sie den Schalter "Set manual" (1) betéatigen, kénnen Sie einen Ersatzwert
"Value in manual operation” fir den Messwert eingeben und den Geratestatus "Set
device status" vorgeben (2). Die Ersatzwerte im "Fail-Safe"-Fall (3) werden
verwendet, wenn der Gerétestatus "bad" ist.

Wenn der Totalisator verwendet wird, kdnnen Sie einen Wert vorgeben und mit
dem Schalter "Set preset value" (4) diesen Wert aktivieren. Der Schalter "Reset"
setzt den Wert zuriick auf "0".

Das Bedienfenster ist durch einen Mausklick auf das Dreiecksymbol (5)
erweiterbar. Dort kénnen Sie die parametrierten Grenzwerte einsehen und &ndern.
Grenzwertiiberschreitungen werden am Bausteinsymbol (6) angezeigt und der
Status des Prozesswerts (7) entsprechend gesetzt.

Sensor_PA
SIM_Pressure }El--:ngv . . ;\..rn’ —_— 4.84
¢ InPy_% V_ST
0.0[InP =N
LzaIiAEP:--_ET VST 1’ 128
OlpinByce 1601.73
0 InBytel
142
E 4,837 |
SITRANS P - PA a
DS III { 300
e
Flow E 4.837 m3/s
Totalizer . 1601.735 M3

Operation process value (AI1)

Set manual: l_

/o

Set device status:

SITRANS/SIPART Gerétebibliothek fur SIMIT
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Upper range value: 10.00 Status: bad
Value in manual operation: 484 9 Status: Maintenance demanded
Status: Maintenance required
Lower range value: 0.00 ’ .
Status: Simulation
Damping: 1.00 —  Status: good
Operation Totalizer (A12) /o e
Set preset value: |
Preset value: 0.00 Fail-Safe
Reset: i) AI1 Fail-Safe Value: 0.00
. ) Tot Fail-Safe Value: 0.00
Value in manual operation: 1601.73
O
Monitoring process value (AI1) Monitoring totalizer (AI2)
Upper Limit Alarm: 9.00 Upper Limit Alarm: 1300.00
Upper Limit Warning: 8.00 Upper Limit Warning: 1100.00
Lower Limit Warning: 0.80 Lower Limit Warning: 0.00
Lower Limit Alarm: 0.40 Lower Limit Alarm: 0.00
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3.2 SIPART PS2

Mit diesem Simulationsbaustein kann der Stellungsregler SIPART PS2 simuliert
werden. Das detaillierte Simulationsmodell, kann mit den generischen Modellen
"Positioner_HART" und "Positioner_PA" verwendet werden.

Der Simulationsbaustein enthalt folgende Funktionen:
e Hand/Vorort-Bedienung des Ventils

e Simulation des Gerétestatus

e Simulation eines Teilhubtests (Partial-Stroke-Test)
e Simulation des Regelkreises

e Simulation einer dichtschlieRen Funktion

¢ "Fail-Safe"-Verhalten im Fall eines Geratefehlers oder eines schlechten
Signalzustands

e Simulation einer Blockade
e "Control in the Field"-Funktion mithilfe von bindren Eingangen

SipartPS2#2 X
0l SP_analog Rbk_analog [y
BE o Rk ST 1L
s i
128150 = Sp Rbk Operation mode BE active Set device status:
E‘f S Forcen Status: bad
b.i,?:.‘ Auto, internal setpoint Status: Maintenance demanded
Fautly Auto, external setpoint Status: Maintenance required
o o Upper range value: Status: Simulation
Status: good
] ] Setpoint: %
Lower range value: Set Offset: ’7
Readback value: % Offeet value (-10..10):
faise {5 et Set local operation: ] Duration: s
False [ AlmMod_BinZ Almod_Fault|
LimMod_A1Act| Force open position: Set PST:
LimMod_AZAct el ’7 ’7
LimMod_Fault N )
-1.0[pRbk_Ext v Ew Force dose position: l_ PST active
Setpoint: % -
Readback: % Gain: Travel Time Up: 5
LY H Travel Time Down: H
DeadBand: Lim (<10):
Tim: H

Im Beispiel wird die HART-Variante verwendet.
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3.21 Projektierung

1. Ziehen Sie per Drag&Drop die folgenden Bausteine aus der Gerétebibliothek in
das SIMIT-Diagramm:

- Positioner_HART
- SipartPS2

Hinweis  Am Baustein "Positioner_ HART" ist ein Ausgang und am Baustein "SipartPS2"
ist ein Eingang des komplexen Verbindungstyps "L2DetailledModel2" vorhanden.
Uber diese Schnittstelle tauschen beide Bausteine Signale und Prozesswerte
miteinander aus. Der Verbindungstyp enthalt alle relevanten Ein- und
Ausgangsvariablen. Der Datenaustausch funktioniert in beide Richtungen.

2. Verbinden Sie die beiden Anschlisse "L2DetailledModel” (1).
Verbinden Sie die Stellposition "Y" (2) mit der Prozesssimulation.

4. Verbinden Sie den Eingang "SP_analog" (3) mit dem Ausgangssignal der
Kopplung.

5. Verbinden Sie die Ausgéange "Rbk_analog”,"Open" und "Close" (4) mit den
entsprechenden Eingangssignalen der Kopplung.

Positioner_HART
AS1 SIPPSZ_SP B——)-5F_aralog Fbk_snakg b—=AS1 SIPPS2Z_REK
5P Rbk

10
| 128[-5F ST th_STEt o
e - Open J~A51 SIF FB OPEM PT
z Close wAS1 SIP_FB_CLOSE

Locs
Maint
Fault

u‘

Almhod_A1Act

Falsz [;-Bin o P = AlmMcd_AZAct
False [ AlmMod_Bin2 2 AlmMed_Fault
Limhdod_A1Act

- Limhbod_AZAct

0 LimMod_Fault

-1.0 [ Rbk_Ext - ¥ Ext

Setpoint: %

Readback: %%

Hinweis  Die Anschlisse "SP_analog" und "Rbk_analog" verarbeiten den 4...20 mA-
Rohwert. Hier miissen die Signale nicht normiert werden. Alternativ kdnnen Sie
den Sollwert auch als Gleitkommazahl am Eingang "SP" vorgeben.

SITRANS/SIPART Gerétebibliothek fiir SIMIT
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3.2.2 Parametrierung

Die Parameter des Simulationsmodells entsprechen weitestgehend dem des

Gerates in SIMATIC PDM.

Markieren Sie den Baustein des detaillierten Geratemodells "SIPART PS 2" und
wechseln Sie in den Eigenschaften in die Rubrik "Zusatzparameter" ("Additional

parameter"”).

SIPART
. Almiod_ATAct
False{Bin1 L AlmMod_AZAct
False{AlmMod_Bin2 Almhed_Fault
LimMod_A1Act
LimMed_AZAct
LimMod_Fault
-1.0iyRbk_Ext W Ext
Setpoint: o
Readback: Y

SITRANS/SIPART Gerétebibliothek fur SIMIT

Beitrags-ID: 109757452, V1.0,

05/2018

Name
Function_of_Binary_Input_1
Function_of Binary_Input_2
Response_Threshold_of_Ala
Response_Threshold_of_Ala
LimMod_act

LimMod_A1

LimMod_A2

Gain

n

Travel Time_Up
Travel_Time_Down
Setpoint_Direction_Rise
Setpoint_End_Value
Setpoint_Initial_Value
Setpoint_TSUP
Setpoint_TSDO
Safety_Position_Mechanical
Response_Threshold_for_Fa

Monitoring_Time_for_Fault_|

PST_Enable
PST_Step_Height
PST_Step Direction
PST_Tim
Tight_Closing_YCLS
Tight_Closing_YCUP
Tight_Closing_YCDO

. [%]
. [96]

[%]
[3]

.—.
S W W
N

[hae e R el R

[%

=)

(5]

— =

ult_...
M... [5]

[%]

[3]
[%]

Value
Off
off

False

True

Fail_Safe_Close

True

up

NoActive

0.0
3.0
5.0
10.0
100.0
10.0
10.0
100.0
0.0
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Teilhubtest (Partial-Stroke-Test)

Im folgenden Bild sehen Sie die Auswirkung des Teilhubtests auf den Prozess.
Dabei wird der PST mit der AnderungsgréfRe von 10 % jeweils mit den
Einstellungen am Parameter "PST_Step_Direction" mit "up”, "down" und
"up_down" durchgefthrt.

HZ 8k
100
Source Name Color Range
g Positioner Y I (- 100)
PipeMeasure Measure.Pressure  [EEEEE (1 - 10)
g0 PipeMeasure Measure.Flow B (0. 10
70 — - S
T S
60
50 . - -
40
30
20
10
0 T T
35 36
0d+0h +xm

3.2.3 Parameteriibersicht

Parameter / Wert

Beschreibung

Function_of_Binary_Input_1 [%]
Function_of_Binary_Input_2 [%]

o [Off] e [Open]
e [On] e [Close]
e [Stop] e [PST]

Parametrierbare Funktion der Eingénge "Bin_1" und
"AlmModBin_2".

Response_Threshold_of_Alarm_1 [%)]
Response_Threshold_of_Alarm_2 [%]

Obere Grenze fur das Alarmsignal "AlmMod_A1Act"
Untere Grenze fur das Alarmsignal "AlmMod_A2Act"

LimMod_act

Grenzwertmodul aktivieren

LimMod_A1 [%]
LimMod_A2 [%]

Obere Grenze des Grenzwertmoduls
Untere Grenze des Grenzwertmoduls

Gain

Regler Verstarkung

Tn [s]

Nachstellzeit des Reglers

Travel_Time_Up [s]
Travel_Time_Down [s]

Stellgeschwindigkeit der Armatur 0-100 %
Stellgeschwindigkeit der Armatur 100-0 %

Hinweis:

Diese Werte sind in PDM "Actuating_Time" nicht
projektierbar, sondern eine gemessene Eigenschaft der
Armatur.

LowFlowCutOff
[ANALOG]

Schleichmengenunterdriickung fiir den Durchfluss in [%]
des Messbereichs

SITRANS/SIPART Gerétebibliothek fur SIMIT
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Parameter / Wert

Beschreibung

Setpoint_Direction_Rise [BOOL]

Stellwert Invertierung
[TRUE]=Normal; [FALSE]=Invertiert

Setpoint_End_Value [%)]
Setpoint_lInitial_Value [%)]

Obere Grenze des Sollwerts
Untere Grenze des Sollwerts

Setpoint_TSUP [s]
Setpoint_TSDO [s]

Zeitkonstante flr Sollwertrampe auf
Zeitkonstante fur Sollwertrampe zu

Safety Position_Mechanical
e [Fail_Safe_Open]
e [Fail_Safe_Close]
e [Fail_Freeze]

Sicherheitsstellung bei Ausfall

Response_Threshold_for_Fault_Message
[%]

Zuléassige Regelabweichung

Ansprechschwelle der Stérmeldung "Regelabweichung
(TIM)", das Alarmsignal "AlmMod_Fault" wird gesetzt

Monitoring_Time_for_Fault_Message [s]

Uberwachungsszeit in der sich der Sollzustand des
Stellungsreglers innerhalb der Regelabweichung befinden
muss

PST_Enable [BOOL]

Teilhubtest aktivieren

PST_Step_Height [%]

PST-Stellbereich

PST_Step_Direction

PST-Stellrichtung

¢ [Up]

e [Down]

e [Up_Down]

PST_Tim [s] Uberwachungsdauer Einschwingverhalten fiir PST

Hinweis:

Der PST wird ausgefiihrt, wenn sich die Regeldifferenz fir
die Dauer eines Uberwachungszeitraumes (PST_TIM)
innerhalb der Totzone befunden hat. Der Sprung wird dann
ausgefiihrt und nach Ablauf des Uberwachungszeitraumes
wieder zuriickgenommen. Der PST wird fur den aktuellen
Arbeitspunkt durchgefiihrt; die Parameter STPOS und
STTOL werden daher nicht genutzt.

Tight_Closing_YCLS

e [Up] .
e [Down] .

[NoActive]
[Up_Down]

Stellrichtung fir das DichtschlieRen

Tight_Closing_YCUP [%]

Bei Uberschreiten des Wertes wird die Armatur in die
Position "Open" gefahren.

Tight_Closing_YCDO [%]

Bei Unterschreiten des Wertes wird die Armatur in die
Position "Close" gefahren.

SITRANS/SIPART Gerétebibliothek fur SIMIT
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3.24 Bedienung
Sobald an einem der Bausteine "Positioner_PA" oder "Positioner HART" das
detaillierte Geratemodell "SIPART PS 2" verbunden ist, ist die Bedienfunktion des
generischen Bausteins deaktiviert. Die Bedienung erfolgt dann ausschlieRlich am
detaillierten Modell.
Mit einem Doppelklick auf den Baustein "SIPART PS 2" ¢ffnen Sie das
Bedienfenster. Sie kdnnen folgende Funktionen ausfiihren:
(1) Offset mit AbweichungsgréRe und Zeitdauer ("Set Offset")
(2) Teilhubtest ("Set PST")
(3) Manuelle Bedienung ("Set local operation™)
(4) Anderung des Prozesswerts ("Setpoint") und des Geréatestatus ("Set device
status") im manuellen Betrieb.
Positioner_HART -'—b 124932
gI}:SF"_aralD; th_araﬁlzi ._l—b 46,78
128[>5F_ST Rbk_ST » 164 SIPART
Open
" Clozs s
N == - e e
Hamt False [ AlmNod_Bin2 AlmMod_Fault
LimMad_A1Act p—7
Y—> 46.78 LimNod_AZAct —
LimMod_Fault p——r
down up 1.0 [ Rbk_Ext ¥ Ext]
— ]
T Setpoint: .f’ 50,00 %
Readback: 46.78 9
Sp Rbk Operation mode BE active Set device status:
Forcen Status: bad
T Auto, internal setpoint ‘ Status: Maintenance demanded
Auto, external setpoint [ Status: Maintenance required
Upper range value: 100.00 / Status: Simulation
Status: good
Setpoint: 50.00 % —° ’
Lower range value: 0.00 Set Offset: |—_—o
Readback value; 46.78 % Offset value (-10..10): 4.00
Set local operation: . —e Duration: 120.00 s
Force open position: r— Set PST: r——e
Force close position: |— PST active
>
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3.3 SITRANS LR/LU - PA

Mit diesem Simulationsbaustein kdnnen die Messumformer SITRANS LR250,
SITRANS LR560 und STRANS Probe LU simuliert werden.

Der Simulationsbaustein enthalt folgende Funktionen:

Konfigurierbare Messung von Fillstand, Distanz, Raum und Volumen
Reaktionsgeschwindigkeit und Dampfung

Simulation des Geratestatus

Uberwachung von Alarmgrenzen

Verhalten im Fall eines Geréatefehlers oder einem Radarausfall
Manuelle Bedienung und Simulation von Prozesswerten

Die Messumformer zur Erfassung eines Fullstands arbeiten nach folgendem
Schema:

Fullstand 100%
Oberer Kalibrierungspunkt

Fillstand 0%
Unterer Kalibrierungspunkt

_TxT ®

Sensorwert

Fillstand
Fullstand-Offset
Sensor Bezugspunkt

Endbereich

QOO ©® O

/®@

Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zum jeweiligen Gerét.

SITRANS/SIPART Geratebibliothek fur SIMIT
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3.3.1 Projektierung

1. Ziehen Sie per Drag&Drop die folgenden Bausteine aus der Gerétebibliothek in
das SIMIT-Diagramm:

- Sensor_PA
- SitransLRLU_PA

Hinweis  Am Baustein "Sensor_PA" ist ein Ausgang und am Baustein "SITRANS LR/LU -
PA" ist ein Eingang des komplexen Verbindungstyps "L2DetailledModel2"
vorhanden. Uber diese Schnittstelle tauschen beide Bausteine Signale und
Prozesswerte miteinander aus. Der Verbindungstyp enthalt alle relevanten Ein-
und Ausgangsvariablen. Der Datenaustausch funktioniert in beide Richtungen.

2. Verbinden Sie die Anschlisse "L2DetailledModel" und "L2SensorProfibus” (1).
Verbinden Sie den simulierten Prozesswert mit dem Eingang "InPv" (2).

4. Verbinden Sie die Ausgange "PV" und "PV_ST" mit den entsprechenden
Eingangssignalen der projektierten Kopplung (3). Der Ausgang "PV" wird mit
dem parametrierten Wert "Al1_Channel" versorgt.

5. Der Prozesswerteingang "InPv1" kann nur ohne das detaillierte
Simulationsmodell verwendet werden. Sobald das detaillierte Modell
verwendet wird, wird am Ausgang "PV1" der parametrierte Begleitwert
"Al2_Channel" ausgegeben.

Sensor_PA
I!' LT :i
— InPy P A51 ID512_5T Val
\Levellndi__/ 128 InPy_ST PV_ST AS1 IB516_5T Sate
U,{JII-InF'I." P 1:

12,B||-InF'-."_5T PV1_ST
e D|I'IFIE:|-'1&
o[y InBytel
.4 %

SITRANS LR/LU - PA
LR250 / Probe LU / LR560

Level

Volume E m=
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3.3.2 Parametrierung

Die folgenden Fallbeispiele zeigen die Auswirkungen des Parameters

"Response rate" auf den Prozesswert.

In diesem Beispiel wird der Fillstand eines Behélters gemessen. Der simulierte

Behalter hat folgende Parameter:
e Maximale H6he: 5 m
¢ Maximales Volumen: 20 m3

Der Zulauf und der Ablauf werden jeweils iber ein Ventil reguliert.

Anderungsbegrenzung "Slow"

Die maximale Anderung des Fillstands wurde tiber den Parameter

"Response rate = slow" auf 0.1 m/min begrenzt.
Ergebnis:

Die Antwortrate des Messgerats ist zu gering. Der Prozesswert weicht vom

Messwert ab.

5 -
Source Name Color Range
45 Sensor_PA#30  InPv | | (0..5) Operation process value (AI1)
Sensor_PA#30 PV _ [0 . 5] Set manual: Set device status:
Upper range value: 5.00 Status: bad
41 Wahse in manual opertian: 1.00 Status: Mamtenance demanded
Lover range vahe o Status: Maintenance required
Sl > Status: Simulation
3.5 1 Status: good
Response rate and damping =
Response rate: User defined/Reset  Sek Loss_Of_Echo:
Fast
31 - Medim Remaining LOE time; 104.
DEL Fail-Safe
Fill rate per minute [m/min]: 0.10 N
2.5 Al Fail-5afe Value: 0
' Empty rate per minute [m/min]: 0.10 AL FailSafe Viahue: o
Filter Time Const [s]: 10.00
2
»
1.5 4
14
0.5 1
1] T T
41 42
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Anderungsbegrenzung "Medium"

Die maximale Anderung des Fillstands wurde (iber den Parameter
"Response rate = medium" auf 1.0 m/min begrenzt.

Ergebnis:
Die Antwortrate des Messgerats ist etwas zu gering. Der Prozesswert weicht vom

Messwert geringfiigig ab.

4.5 1

HEY

2.5

1.5

Source Name
Sensor_PA#30 InPv
Sensor_PA#30 PV

0.5 e

Anderungsbegrenzung "Fast"

Operation process valua (ALL)

Set manual: ]

Upper range value

Walse in manual operation: 0.96

Lower range value:

Response rate and damping

0.00

Response rate: User defined/Reser
|
« W Medism
Slow
Fill rate per minute [my/min]: 100
Empty rate per minute [m/min]: 1.00
Filter Time Const [s]: 10.00

3

Set device status:
Status: bad
Status: Maintenance demanded
Status: Maintenance required
Status: Simulation
Status: good
Set Loss_Of_Echo: l_
Remaining LOE time: 100.00
Fail-5afe
AT Fail-Safe Value: 0.00
AI2 Fail-5afe Valua: 0.00

13

Die maximale Anderung des Fiillstands wurde uiber den Parameter
"Response rate = fast" auf 10.0 m/min begrenzt.

Ergebnis:
Die Antwortrate des Messgerats ist zu hoch. Der Prozesswert bildet das

Messrauschen des Sensors ab.

4.5 1

HEY

2.5

1.5

0.5

SITRANS/SIPART Gerétebibliothek fur SIMIT
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Source Name
Sensor_PA#30 InPv
Sensor_PA#30 PV

AR b 7, A TR

Operation process valua (ALL)
Set manual: BE Set device status:
Upper range value: 5.00 Status: bad
Valse in manual operation: 0.87 L v e
Lower range value S Status: Maintenance required
L > Status: Simulation
Status: good
Response rate and damping ¢
Response rate: - User defined/Reset  Set Loss_Of_Echo: BE
Fast
o Medium Remaining LOE time: 100.00
ELD Fail-Safe
Fill rate pes minute [my/min]: 1]
ML : 1 10.00 AT Fail-Safe Value: 0.00
Empty rate per manute [m/min]: .00
Gteet Lk} 1000 AL2 Fail-Safe Vaus: 0.00
Filter Time Const [s]: 0.00
»
he A TR TN

.MWWMM-WMMNMMqu .

53

54
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Anderungsbegrenzung "User defined"

Die maximale Anderung des Fillstands wurde (iber den Parameter
"Response rate = User defined" auf 2.0 m/min begrenzt.

Ergebnis:

Die Antwortrate des Messgerats ist korrekt. Der Prozesswert weicht nicht vom
Messwert ab, das Messrauschen wird nicht an den Prozesswert Ubertragen.

HEY

2.5

Source Name Color
45 Sensor_PA#30  InPv ]
Sensor_PA%30 PV ]

Range
(0..5) Operation process value (AI1)
(0.5 et manual: ] Set device status:
Upper range value: 5.00 Status: bad
Wahse in manual opertian: 039 Status: Mamtenance demanded
Lower range value it Status: Maintenance required
L > Status: Simulation
Status: good
Response rate and damping v
Response rate: _ W user defined/Reset  Set Loss_Of_Echo:
Fast
Medium Remaining LOE time: 100.00
ELD Fail-Safe
Fill rate per minute [m/min]: 2.00 .
- Al Fail-5afe value: 0.00
Empty rate per manute [m/min]: 200
e (/i) 200 A12 Fait-Ssfe Vaue: 0.00
Filter Time Const [s]: 0.00

3

oA .

el

0.5 MWWMM_MJM
0 T T
24 25
3.33 Parameteribersicht

Parameter / Wert

Beschreibung

High_Calibration_Point [m]
Low_Calibration_Point [m]

Oberer und unterer Kalibrierungspunkt

Response_Rate
e [fast] e [medium]
o [slow] o [user defined]

Anderungsbegrenzung des Prozesswerts von Kanal 1 (Al1)
Hinweis:

Slow 2 0,1 m/min Full- und Leerungsrate

Medium 2 1.0 m/min Fill- und Leerungsrate

Fast 2 10.0 m/min Fill- und Leerungsrate

User Defined 2 Wert von "Fill_Rate" und "Empty_Rate"

Empty_Rate [m/min]
Fill_Rate [m/min]

Maximale Entleer-, bzw. Befiull-Geschwindigkeit
Hinweis:
Nur bei "Response_Rate" = "user defined"

Filter_Time_Const [s]

Zeitkonstante fur den Filter zur Glattung des Messwerts .
Hinweis:

0 s = keine Glattung; 100 s = Maximale Glattung

Die Filterzeitkonstante wirkt nur auf die Primé&rvariable

Max_Volume [m3]

Volumen bei maximaler Fillhéhe

LevelUnit
o [m] o [%]

Auswahl der Einheit zur Ausgabe des Fiillstands

SITRANS/SIPART Gerétebibliothek fur SIMIT
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Parameter / Wert

Beschreibung

FailSaveMode
e [SubstitueValue]
e [LastValidValue]
e [UseBadValue]

Verhalten bei einem Ausfall. Der Geratestatus wird auf
"schlecht" gesetzt.

Hinweis:
Der "FailSafeMode" wirkt auf beide Kanale "Al1" und "Al2".

LOE_Timer [s]

Verzdgerung der Signalisierung eines Gerateausfalls

(Loss of Echo)

Hinweis:

Falls der Fehler ,Loss of Echo® eintritt; wird fur den Zeitraum
von "LOE_Timer" der Status auf "Maintenance demanded"
gesetzt und der letzte gultige Wert wird ausgegeben.

Nach Ablauf des Zahlers wird der Zustand ,bad®
ausgegeben und die Einstellung von "FailSafeMode" wird
wirksam.

All_Channel
e [InValGenericModel]
o [Level]
o [Distance]
e [Volume]

Auswahl des Messwerts von Kanal 1

AlL_Tag [STRING]

Bezeichnung des Messwerts, die am Modellsymbol
angezeigt wird

All_Units [STRING]

Einheit des Messwerts, die am Modellsymbol angezeigt wird

All_OpScaling_UpperValue
Al1_OpScaling_LowerValue
[ANALOG]

Bediengrenzen des Messwerts

All_UpperAlarm_Enable
Al1l_UpperWarning_Enable
All_LowerWarning_Enable
All_LowerAlarm_Enable
[BOOL]

Aktivierung der Grenzwertiberwachung

Al1_UpperLimitAlarm
Al1l_UpperLimitWarning
Al1_LowerLimitWarning
Al1l_LowerLimitAlarm
[ANALOG]

Alarmgrenzwerte

Hinweis:

Upper = Uberwachung auf Uberschreitung
Lower = Uberwachung auf Unterschreitung

All_LimitHsyteresis

Hysterese fir die Grenzwertliberwachung

All_FailSafeValue

Ersatzwert im Fehlerfall

Al2_Channel
e [InValGenericModel]
o [Level]

e [Distance]
e [Volume]

Auswahl des Messwerts von Kanal 2

Al2_Tag [STRING]

Bezeichnung des Messwerts, die am Modellsymbol
angezeigt wird

Al2_Units [STRING]

Einheit des Messwerts, die am Modellsymbol angezeigt wird

Al2_OpScaling_UpperValue
Al2_OpScaling_LowerValue
[ANALOG]

Bediengrenzen des Messwerts
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Parameter / Wert

Beschreibung

Al2_UpperAlarm_Enable
Al2_UpperWarning_Enable
Al2_LowerWarning_Enable
Al2_LowerAlarm_Enable
[BOOL]

Aktivierung der Grenzwertiberwachung

Al2_UpperLimitAlarm
Al2_UpperLimitWarning
Al2_LowerLimitWarning
Al2_LowerLimitAlarm
[ANALOG]

Alarmgrenzwerte

Hinweis:

Upper = Uberwachung auf Uberschreitung
Lower = Uberwachung auf Unterschreitung

Al2_LimitHsyteresis

Hysterese fiir die Grenzwertiiberwachung

Al2_FailSafeValue

Ersatzwert im Fehlerfall
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3.34

Bedienung

Sobald am Baustein "Sensor_PA" das detaillierte Gerdatemodell "SITRANS LR/LU -
PA" verbunden ist, ist die Bedienfunktion des generischen Bausteins deaktiviert.
Die Bedienung erfolgt dann ausschlie3lich am detaillierten Modell.

Mit einem Doppelklick auf den Baustein " SITRANS LR/LU - PA" 6ffnen Sie das
Bedienfenster. Sie kdnnen folgende Funktionen ausfihren:

(1) Manuelle Bedienung "Set manual”

Anderung des Prozesswerts "Value in manual opertion” und des Gerétestatus
"Set device status" im manuellen Betrieb.

)

®)
(4)
®)

Anderung der Antwortrate "Response rate" des Sensors
Fehlersimulation "Set Loss of Echo™
Vorgabe von Ersatzwerten im Fehlerfall "Status: bad"

Sensor_Pa

0.15

ﬂ-.15|1—|':'4
12SI1—I"='4_ST
0.0 InPvi

123|1,I'='J1_ST

nlpInSyte
afk InByt=1

PV -‘

o — 128

Ll e WY 0.60

Lb 128

y

0.150

SITRANS LR/LU - PA

LR250 / Probe LU / LR360

Operation process value (AI1)
Set manual:

Upper range value:

Value in manual operation: 0.15

Lower range value:

Response rate and damping

e -

-
-

Response rate:

Fill rate per minute [m/min]:
Empty rate per minute [m/min]:

Filter Time Const [s]:

T —O

5.00

0.00

User defined/Reset
Fast

Medium

Slow

0.10
0.10
10.00

Set device status:

Status: bad

Status: Maintenance demanded
Status: Maintenance required
Status: Simulation

—  Status: good

Set Loss_Of_Echo:

Remaining LOE time: 100.00
Fail-Safe

AT1 Fail-Safe value: 0.00
AT2 Fail-Safe Value:

| 0.00

m—O
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4 Demoprojekt

4

Demoprojekt

Von der Beitragsseite dieses Anwendungsbeispiels kdnnen Sie ein Demoprojekt
herunterladen, mit dem Sie die Bibliothek testen kénnen:

https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109757452

Es enthalt folgende Komponenten:

e Diagramme zur Ubersicht aller Geratemodelle

o Diagramme mit der Beschreibung der detaillierten Geratemodelle
e Simulation mehrerer Messstellen an einem Prozess

e Trendanzeigen zur Analyse des Gerateverhaltens auf den Prozess

Das Demoprojekt und die einzelnen Diagramme sind folgendermaf3en strukturiert:

(1) Diagramme mit den Geratemodellen

(2) Trendanzeigen zur Visualisierung der Prozesswerte

(3) Einfache Prozesssimulation, die die Messstellen mit Werten versorgen
(4) Geratemodelle inklusive Beschreibung

(5) Zusatzliches Simulationsverhalten

(6) Eingebundene Projektbibliothek

© kL B ) Reakime (100%) ~

Simulation

Project Edit Simulation Window Automatic modeling  Options  Help SIEMENS
Level - SITRANS LR LU _2aX| Components

5 Project v Basic components
= = 1 = B | | | » CHEM-BASIC
& :
g & Demo Device Models V1
& Project manager
G 4 Couplings

~ _3J Charts

] Al detailed models
%] All generic models
3 Demo device overview

7] Flow - SITRANS FC430 & MAGG000

) Level - SITRANS LR LU

3] Level - SITRANS LUT

3] Positioner - SIPART PS 2 HART (Basic)

%] Positioner - SIPART PS 2 HART (Extended)

» COMMUNICATION
» CONNECTORS

» STANDARD

@ S |

v User components
i

Global components
» C:\SIMIT_Lib\SITOP_SIMIT_CT

=

£ Grro- SHEoh T ~ Project components
3] Temperature - SITRANS TH Sensor_PA Sensor_Hart =
e ~ Demo Device Models V1

» | Backgrounds
~ J Monitoring

Main features of detailed devica model: o - + Device Library V1.0

A
FvisT STl @ Limitswitch

N - Configurable measurement of level, distance, space 5
(2] Messages and volume VSTl s PID-Ctl
22§ New trend - Response rate and damping. The effect of this can be P - iy

. visualized In monitoring diagram SITRANS LR250 el £x othoie 5 i Postioner_Andlog
2 SIPART P52 (Basic) (turn on noise) Faloel Fau Bt el av_sT] P ———
22 SIPART PS2 (Extended) - Simulation of device status Foin Ea o

£2 STTRANS LR LU

“d Sensor_Binary

FantFa
- Monitoring of alarm limits 4 s i Positioner_PA
221 STTRANS FG430 MAGG000 * Fallsfe behavior in case of device error or loss-of 7] Y (2 sensor_nalo|

=] Material

» ol Snapshots
Ml Find & replace

echo
- Manual operation / simulation of values

SITRANS LR/LU - PA SITRANS LR/LU - HART a4 Sensor_Hart
LR250 / Probe LU / LR560 LR250 / Probe LU / LR560 g Sensor_PA

5 p— = - ‘g SipartPS2

1= - 1= - ] g SitransF

1 ] 4 " j 4 8 ‘a4 SitransFC430_Hart
‘a4 SitransLRLU_HART

a4 SitransLRLU_PA
‘a4 SitransLUT400_Hart
Volume i - e Sitrans_Hart
i SitransP_Pa
@ ) Hart
Basic pump and valve control

‘a4 SitransTH400_PA

Unit of measurment needs t obe changed in the Level-
Indicator block and inside the detaled model

Level Level

v Preview

Sensor_Analog

o 592:641 Name: Sensor_Analog
o hi Version: 0.1
Library: Devicelib
UID: f 03yfy_Sebsta7n

Properties _ Diagnostics

[ soau |

Sonen

[ sweload | samduwnr | owdes |
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4.1 Ubersicht der Geratemodelle

Generische Geratemodelle

Im Diagramm "All generic Models" finden Sie die eine Ubersicht der generischen
Geratemodelle:

All generic models —E2Ox

T 12-B/lUid: L Ax

[ Sermor anaog | [ e

Falsa[pIn . ¥ DLy F'U_anal;\g’ 001 Py .
i o
Active ##2: % Active

IntEnabied
IntHoldPos
IntHoldMeg

[ Semsorpa | [ Positioner_Analog [ Positioner_HART [ Positioner_pA
.00 Py Py 03P _analog Rbk_anaiog 0lbSF_analog Rbk_anaiog nalbse Rk
Pu_ST 10lbsF Rbk 1.0/bsF Rbk 128[-5P ST Rbk_ST
RYlp Y Rek 5T Rek_ST 0.0} RCasIn RCasbut
Py ST PV1_ST| 128[bRCsIn ST RCasOuw ST
sy . Open . Opan FozD
sv 5Th .@ Close :" Cloze PosD_ST
V[
Tv_sT[b - CraBy0
u E Criyt
av_sT ChikBy2
\C ¥
. g down up down up
L f O Y
down up
] i

Detaillierte Geratemodelle
Im Diagramm "All detailled Models" finden Sie die eine Ubersicht der detaillierten

Geratemodelle.
All detailed models -Bax
2in 0% * €, & | Tahoma T =B UjdrLZr Ar Sz i i
SIPART SITRANS FLOW SITRANS FLOW SITRANS LUT - HART
pS 2 MAGS000/6000 / FX330 / FUSO60 FC430 LUT400
EimNiod_A1Ac
False |y Bini AI:Mnd:AZAc: - False [pDit % r ':z; False[pDit 3 8 Felay!
Falsa [ AlmMod_Bin2 ‘AmMod_Faull @ Falss |- Di2 Baale  FabelrDi2 o RelayZ
Limhdod_AtAct 1 L | Relayd
LimMod_AZAct (g M— “J% Relay
_1allRok £ e . oo A4 Relay2 m . i mEEm
Setpoint: . 222 % Volumeflow E ses m3s Massflow . === kafs Level . 2s2m
Readback: 222 % Totalizer 1 E m? Sv . % Volume . m3

Totalizer 2 E m? v . %
v A %

SITRANS LR/LU - PA SITRANS LR/LU - HART SITRANS P - PA SITRANS P - HART
LR250 / Probe LU / LR560 LR250 / Probe LU / LR560 DS I / 300 DS II1/ 300/ 310/ 410/ 500

T g i ¥ @ %

o
»
: w®
Level . ##2 M Level . Pressure E =22 bar Pressure . ##2 bar
Volume . #22 m* Totalizer E m3 Sv . %
T | %
SITRANS TH - HART o . %

TH300

@
Temp 2

7|

A P
Average . ### °C

. -

Maximum

Sensor 1 Temp 1

Sensor 2
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4.2

Simulation

SITRANS Durchflussmessgerate

Im Diagramm "Flow — SITRANS FC430 & MAG6000" sind die Simulationsmodelle
fur den SITRANS FC430 und den SITRANS MAG6000 projektiert.

Die Prozesssimulation wird mithilfe der Schaltflache "Start” (1) aktiviert. Der
Behalter wird bei unterschreiten des Fullstands von 6 % bis zum Fullstand von
85 % beflllt. Die Entleerung erfolgt periodisch und unabhéngig vom Fillstand.

Die Messstelle fir das Simulationsmodell des "MAG6000" (2) ist am Zulauf
projektiert. Es wird der Volumendurchfluss in "I/s" erfasst. Der Totalisator
berechnet die dem Tank zugefuhrte Menge in "I".

Die Messstelle fiir das Simulationsmodell des "FC430" (3) ist am Ablauf projektiert.
Es wird der Massendurchfluss in "kg/s" erfasst. Der Totalisator berechnet die dem

Tank enthommene Masse in "kg".

] 100% T 6 & |

Process simulation

= 1 @

Ly

B~

\Flowtrai...)

B plewl F Mag

Device simulation

Main features of detailed device model:

- Configurable measurement of volumeflow and
massflow
- Low flow cut off feature

modes
- Simulation of device status
- Monitoring of alarm limits
- Damping of measured values
tube / pipe error
- Manual operation [ simulation of values

Additional for F C 430:

relays

- 2 Totalizer for process values with different operation

- Failsafe behavior in case of device error or empty

- Control in the field functions via digital inputs and

- Manual simulation of density and fluid temperature

0.0[H
Falsal

1

False [Fault_Ext

5.520

poise
 Maint_Ext

Sensor_PA

i InPy Py

SITRANS FLOW

MAGS000/6000 f FX330 / FUS060

Sensor_Hart

0.0[ Noise
Falsz [ Mait_Ext st

Falsa[p Fault_Ext

132

SITRANS FLOW

FC430

False[0i1 iy
Falsz Il'DiZ Jkg

ot
Ao
Aod

P’-z’_":"'% Relayt

Relay2

- Assignment of measured values to analoge outputs S
Volumeflow 552 |fs Massflow 1322 kafs
MNote:
Unit of measurment needs to be changed in the Level- Totalizer 1 sa025 |
Indicator block and inside the detailed model
Totalizer |j 71790 kg
Basic pump and valve control
=
60f0 w= 5 5 IJ [ Run
Level F_Mzg o gl & Falseill[Dir Dir
: TmElI'SpEEd -+ Speed
BE0l
<= 5007 L d
WaveformGenarator i v |
Square 00} ocun A
100.0[ Amplitude ¥
Start_F_Mag 10.0[; P
L R
True[r
rart:\‘f 21
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Bedienung

Mit einem Doppelklick 6ffnen Sie das Bedienfenster des Simulationsmodells. Wenn
Sie den manuellen Modus "Set manual” (1) aktivieren, kdnnen Sie den
Prozesswert "Value in manual operation” und den Gerétestatus "Set device status”
selbst bestimmen (2). Nach der Erweiterung des Bedienfensters (3) kdnnen Sie
Grenzwerte einstellen, oder einen der Totalisatoren zuriicksetzen (4).

SITRANS FLOW
FC430
ot Operation primary variable (Pv)
\[Dit M
,|I»Di2 ﬁ Set manual: ’_ —o Set device status:
Relay! Upper range value: 10.00 Status: bad
Relay2 . Status: Mainenance Demanded
Value in manual operation: 137 — — . d
Massflow |z = kals . Status: Maintenance Require
Lower range value: 0.00 Status: Simulation
. . —  Status: good
Filter Time Constant: 1.00
Totalizer |z ec.a82 kg Set fault empty tube: ’7
Fail-Safe

e User defined value [mA]: — 38
| User defined value: -0.13
A4
Monitoring Massflow Monitoring Density Totalizers e

o Totl Reset: ’_

Upper Limit Alarm: 0.00 Upper Limit Alarm: 0.00
Upper Limit Warning: 0.00 Upper Limit Warning: 0.00 Tot1 Value in man. op. : 66.48
Lower Limit Warning: 0.00 Lower Limit Warning: 0.00 Tot2 Reset: ’7
Lower Limit Alarm: 0.00 Lower Limit Alarm: 0.00 | 1ot2 value in man. op. : 66.48
Monitoring Volumeflow Monitoring FluidTemperature
Upper Limit Alarm: 0.00 Upper Limit Alarm: 0.00
Upper Limit Warning: 0.00 Upper Limit Warning: 0.00 Sv in man. operation: 0.00
Lower Limit Warning: 0.00 Lower Limit Warning: 0.00 | Tvin man. operation: 65.48
Lower Limit Alarm: 0,00 Lower Limit Alarm: 0.00 Qv in man. operation: 0.00

Uberwachung

In der Trend-Anzeige "SITRANS FC430 MAG6000" kdnnen Sie die Prozesswerte
des Zulaufs, des Ablaufs und des Fiillstands beobachten.

=8 3
5_

i

o

M Sensor MAG 6000 PA PV
54 M Sensor FC430 HART PV
M StorageTankLiquid#6 LevelPercent

Sak]

54

4.5

4

3.54

34

2.5 1

24

1.5

1

0.5 1

L 0d+0h+xm
4 »

Layout: One below the other + Online tracking

* Superimposed Reset Y scaling
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4.3

Im Diagramm "Level —
SITRANS LR250 PA und den SITRANS LR250 HART projektiert.

Simulation

Fullstandsmessgerat SITRANS LR250

SITRANS LR LU" sind die Simulationsmodelle fiir den

Die Prozesssimulation wird mithilfe der Schaltflache "Start" aktiviert. Zusatzlich
kann fur den SITRANS LR250 PA mit der Schaltflache "Enable Noise" (1) ein

Messrauschen dazu geschalten werden. Der Behalter wird bei unterschreiten des

Fillstands von 6 % bis zum Fillstand von 85 % beflllt und danach wieder bis zum
Fillstand von 6 % entleert.

Der Sensor LR250 PA (2) misst die Fullstandshohe, der Sensor LR250 HART (3)

misst die Distanz zur Oberflache im Behélter.

(i

Process simulation

Starl_LR

& Ru'\
Fa|§z| Dir

TruEI - Speed
50. nl Low spe
1

:HJII :lw\\

Run
Dir
Spead

%

Ed v

g |PS o
Enable Noise E B
L1301
$—Pp-Level_LR_WO_Noise
M ®
Device simulation
Sensor_PA Sensor_Hart
Main features of detailed device model: ECICEETE — i pv T Fu_snzieg
PV1 PV
- Configurable measurement of level, distance, space Fu1_sT st
and volume VST
- Response rate and damping. The effect of this can be Qolinsss v
visualized in monitoring diagram SITRANS LR250 False[-Maint_Esxt v
(turn on noise) Falzal-Faut Ext Fa?sgh ug‘lf; - Qv 5T
- Simulation of device status E False[Fault Ext
- Monitoring of alarm limits 0-12%
- Failsafe behavior in case of device error or loss-of E 0.67
echo
- Manual operation / simulation of values .[
SITRANS LR/LU - PA SITRANS LR/LU - HART
MNote:
Unit of measurment needs t obe changed in the Level- LR250 / Probe LU { LR560 LR250 / Probe LU / LR560
Indicator block and inside the detailed model ' _— = _—
u s pe LY T -
11 ¥
Level E 038 m Distance |2 0.62 M
Vaolume E 038 m?
Basic pump and valve control
Level R
Fal: | Dit Dir
ranfil Speed Spead Level LR W ’Wﬂ' Pl POl X oee
50. ﬂlI Low spaed True;jCn
1.0 Top
0l Toawn f

SITRANS/SIPART Gerétebibliothek fur SIMIT

Beitrags-1D: 109757452,

V1.0,

05/2018

41



© Siemens AG 2018 All rights reserved

4 Demoprojekt

Bedienung

Mit einem Doppelklick 6ffnen Sie das Bedienfenster des Simulationsmodells. Wenn
Sie den manuellen Modus "Set manual” (1) aktivieren, kdnnen Sie den
Prozesswert "Value in manual operation” und den Gerétestatus "Set device status”
selbst bestimmen (2).

Im Bereich "Response rate and damping" kdnnen Sie die
Reaktionsgeschwindigkeit des Sensors, beziehungsweise die Dampfung des
Messwerts (3) einstellen.

Mit "Set Loss of Echo" (4) kénnen Sie einen Fehler des Gerats simulieren.

Nach der Erweiterung des Bedienfensters (5) kdnnen Sie Grenzwerte einstellen.

Operation process value (AI1)

Sensor_PA
f B Set manual: l_ —o Set device status:
PV_ST
F\”_ST Upper range value: 100.00 Status: bad
B Value in manual operation: 0.50 —e— Status: Maintenance demanded
Status: Maintenance required
0.0[p Noiz= Lower range value: 0.00 ) )
Falza [ Maint_Ext Status: Simulation
False [y Fault_Ext
B ——  Status: good
E TioTE Response rate and damping
Response rate: - User defined/Reset Set Loss_Of_Echo: l_ o
Fast
[ ] Medium Remaining LOE time: 30.00
SITRANS LR/LU - PA £ [ Slow Fail-Safe
Fill rate per minute [m/min]: 10.00
LR250 / Probe LU / LR560 b [m/min] AI1 Fail-Safe Value: 0.00
Empty rate per minute [m/min]: .
- N I pty P e 10.00 AI2 Fail-Safe Value: 0.00
L re basa] Filter Time Const [s]: 0.00
v (5
Level E 050 m o . I .
Monitoring analog input 1 Monitoring analog input 2
Volume E 250 m* Upper Limit Alarm: 0.00 Upper Limit Alarm: 0.00
Upper Limit Warning: 0.00 Upper Limit Warning: 0.00
Lower Limit Warning: 0.00 Lower Limit Warning: 0.00
Lower Limit Alarm: 0.00 Lower Limit Alarm: 0.00
Value in manual operation: 2.50

Uberwachung

In der Trend-Anzeige "SITRANS LR LU" kénnen Sie die Prozesswerte des Zulaufs,

des Ablaufs und des Fillstands beobachten.

EERE B
M Sensor LR250 PA InPy
11 M sensor LR250 PA PV
i M Sensor LR250 HART PV
0.8
A
0.7 TERUST e
e S TR L
0.6 o i sl X
I sk
0.5 T G
I —
0.4 T
0.3 T
0.2 T T T T T T T T T
30 35 40 45 50 55 60 65 70
0d + 0h + Im + x5
hl 3
| . , , . . , , , , 0 Lavout: One below the other + Onling tracking
& g
— - — * Superimposed Reset ¥ scaling
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4.4 Fullstandsmessgerat SITRANS LUT400

Im Diagramm "Level — SITRANS LUT" sind die Simulationsmodelle fir den
SITRANS LUT400 projektiert.

Simulation

Die Prozesssimulation wird mithilfe der Schaltflache "Start" (1) aktiviert. In diesem
Beispiel wird der Fillstand des Behalters vom Messgerat selbst geregelt.

Die Ausgangssignale "Relay_1", "Relay_2" und "Relay_3" (2) kénnen mit
unterschiedlichen Funktionen belegt werden.

Folgende Funktionen wurden im Beispiel parametriert:

e "AssignRelay LolLevel'="Relay_ 1"
Das Signal "LoLevel" wird bei Unterschreiten der Flllstandshéhe von 0,1 m
gesetzt und bei Uberschreiten von 0,85 m zuriickgesetzt.

e "AssignRelay HilLevel" = "Relay_2"
Das Signal "HiLevel" wird bei Uberschreiten der Fiillstandshéhe von 0,85 m
gesetzt und bei Unterschreiten von 0,1 m zurlickgesetzt.

e "AssignRelay D1" ="Relay_ 3"
Das Einganssignal "DI1" wird direkt an den Ausgang "Relay_3" weitergereicht.

=] [ 03] 100% 2 6 & | = 14 [ ui

Process simulation o

¥_Pa01_v401 - (a0

P401 ~ »_D_lﬁ @

Device simulation Basic pump and valve control

Sensor_Hart
L InPy F\_anslog
- Configurable measurement of level, distance, -
space, volume, flow and temperature PU_ST
- Control in the field functions via digital inputs and - g‘;’
relays -
TV ST

- Totalizer for process value with different operation =

mades 0.0[¢Noize v n Run Run

- Simulation of device status F:}ih e En Falez [y Dir oir
Monitoring of alarm limits for level, temperature T'”E' [ Spesd Speed

and flow E - 50, ul1 Low speed
¥_V40z

Main features of detailed device model:

- Response rate and damping ml1 o
- Failsafe behavior in case of device error or loss-of-
echo B I
- Manual operation / simulation of values DI =l5 5T 4
LUT400 |
LUT400 p—Dil a B Relay1
False [ Di2 o | Relay2 L#j_l_+
" Relay3
Unit of measurment needs to be changed in the | - Tmeﬂ . Spead Spead
5 ' = | HOE
Level-Indicator block and inside the detailed model - - 50, n|‘ Low speed T ]
Level E 038 m SDI1 ;.,,.. ¥ | ¥_PaD1_v401
Distance E 061 m
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Bedienung

Mit einem Doppelklick auf das Symbol 6ffnen Sie das Bedienfenster des
Simulationsmodells. Wenn Sie den manuellen Modus "Set manual” (1) aktivieren,
kénnen Sie den Prozesswert und den Gerétestatus (2) selbst bestimmen.

Im Bereich "Response rate and damping" kdnnen Sie die

Reaktionsgeschwindigkeit des Sensors, beziehungsweise die Dampfung des

Messwerts (3) einstellen.

Mit "Loss of Echo" (4) kénnen Sie einen Fehler des Gerats simulieren. Nach Ablauf
der LOE-Zeit meldet der Baustein den Zustand "schlecht".

Nach der Erweiterung des Bedienfensters konnen Sie Signale tberwachen und
Grenzwerte einstellen. Das Symbol (5) zeigt die aktiven Uberwachungsparameter
an. Am Symbol werden die Signalzustdnde der "Relay"-Ausgange (6) angezeigt.

Sensor_Hart

LinPy F\J_snalog

Y

PV_ST

v

SV ST

v

VST

7 Naise av

[bMaint_Ext st
[ Fault_Ext

D1 Relay!

LDz Relay2

Relay3

] - | m] |
Level E 0.80 m
Distance 0.20 m

Level operation mode
Set manual: l_—e

Upper range value: 1.00
Value in manual operation:

Lower range value: 0.00

Response rate and damping

Response rate:

“ M Fast
e— . Medium
Slow

Fill rate per minute [m/min]: 10.00
Empty rate per minute [m/min]: 10,00
Damping Filter [s]: 0.00
-

oo —@—

User defined/Reset

Set device status:

Status: bad

Status: Maintenance demanded

Status: Maintenance required
Status: Simulation
L Status: good

Set Loss_Of_Echo:

Remaining LOE time: 100.00
Fail-Safe

Fail-Safe value [mA]: I
Fail-Safe Value: -0.03

SITRANS/SIPART Gerétebibliothek fur SIMIT
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| Monitoring Level LUT430
LevelHiAct — W High Level Value On: 0.85 FlowHiAdt
B LevelloAdt High Level Value Off: 0.10 FlowLoAct
LevellnBzndAct W Low Level Value On: 0.10 o
LevelOutBandAct Low Level Value Off: 0.85 Mun.ltonng Flow
TempHiAct e 0.00 H?gh Flowrate Value On: 0.00
TempLoAct LevellnBand LoValue: 0.00 High Flowrate Value Off: 0.00
LeveloutBand_Hival.: 0.00 Low Flowrate Value On: 0.00
Low Flowrate Value Off: 0.00
LevelOutBand LoVal.: 0.00
Monitoring Temperature Totalizer
High Temp. Value On: 0.00 Reset Totalizer: l_
High Temp. Value Off: 0.00 Value in manual operation: 0.00
Low Temp. Value On: 0.00
Low Temp. Value Off: 0.00
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Uberwachung

In der Trend-Anzeige "SITRANS LUT" kénnen Sie den Messwert und die
Signalzustande von "Relay_1" und "Relay_2" beobachten.

SITRANS LUT
F =R S

—-2aX

Layout:

One below the other

* Superimposed

0d+ 0h +xm

»

v Online tracking
Reset Y scaling
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4.5

Druckmessumformer SITRANS P

Der SITRANS P lasst sich zur Messung von Absolutdruck, Relativdruck,
Differenzdruck, Durchfluss und Fillstand verwenden. Im Diagramm "Pressure —
SITRANS P PA" ist das Simulationsmodell des SITRANS P in drei verschiedenen
Varianten projektiert.

Simulation

Die Prozesssimulation wird mithilfe der Schaltflache "Start" (1) aktiviert. Der
Behalter wird dann bei unterschreiten des Fillstands von 6 % bis zum Fullstand
von 85 % befillt und danach wieder bis zum Fillstand von 6 % entleert. Die
Modelle sind folgendermal3en parametriert:

(2) Druckmessung
(3) Durchflussmessung
(4) Fullstandsmessung

i 100% v & &

b Piewlp
®)
EE
Ko T
Sensor_PA Sensor_PA Sensor_PA
Py PV il Py Py
Py ST FY_ST| Fu_ST]
2l Ayt Pyt
Main features of detailed device model: FVLsT PuisT VLT
- Measurement of pressure | o
- Measurement of flow based on differential pressure ;LSL R‘:'FE tExt D\;EL .’}Zﬂi’ Ext ?;SL Q:‘f t Ext
aver an orifice Falselp Faul Ext E Faun e 4ty
- Measurement of level and volume based on
hydrostatic pressure at the bottom of a tank E E = E
- Damping of measured value 2 3 4
- Simulation of device status
- Monitoring of alarm limits SITRANS P - PA SITRANS P - PA SITRANS P - PA
- Failsafe behavior in case of device error DS 111 / 300 DS III [ 300 DS I1I / 300
- Manual operation / simulation of values - N -
- Totalizer for process value with different operation ] P PP
i 'f@ 'f@ 'f@
Note: 'ﬁ' ﬁ- 'ﬁ'
Unit of measurmentkneeds to be :hagqed‘ iz thed I r J r
Level-Indicator block and inside the detailed model
. ! Pressure E 2777 bar Flow E 3581 kg/s Level E 0343 M
Totalizer E 305.007 kg
Basic pump and valve control
Starl_P_PA
It —
Truefp ¥ Run
m=t # 1 & Fa\sﬂ‘ Dir m Dir
TruE| *Speed Speed
50,4 ul‘ Low spee
Ru'\
& ]
Fa\seh Dir Dir
TruE| *Speed Speed
5n ul Low spee
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4 Demoprojekt

Bedienung

Mit einem Doppelklick 6ffnen Sie das Bedienfenster des Simulationsmodells. Wenn
Sie den Modus fir die manuelle Bedienung "Set manual” (1) aktivieren, kbnnen Sie
den Sollwert "Value in manual operation” unabhéngig vorgeben und den

Geratestatus "Set device status" selbst bestimmen (2).

Im Falle der Durchflussmessung kann der Integrator "Operation Totalizer (Al2)"
parametriert und am Bedienfenster ein Wert vorgegeben ("Set preset vaue"), bzw.
auf null zuriickgesetzt ("Reset") werden (3).

Im erweiterten Bereich des Bedienfensters kénnen Sie eventuell parametrierte
Alarmgrenzen (4) einsehen oder andern.

Sensor_PA

e InPy

0.0[y Noise
False ll' Maint_Ext
False [ Fault_Ext

SITRANS P - PA

DS III / 300

®
A

Flow E
Totalizer E

3550 kg/s

g4.142 kg

Uberwachung

Operation process value (AI1)

Set manual:
Upper range value:
Value in manual operation: 3.59

Lower range value:

Damping: 0.00

Operation Totalizer (A12)
Set preset value:

Preset value: e 0.00
Reset: l_

Value in manual operation: 84.14

hd

Monitoring process value (AI1)

Upper Limit Alarm: 0.00
Upper Limit Warning: 0.00
Lower Limit Warning: 0.00
Lower Limit Alarm: 0.00

T—@

4,90 Status:

Status

e Status: Maintenance required
- Status: Simulation
—  Status: good
Fail-Safe
AT1 Fail-Safe Value: 0.00
Tot Fail-Safe Value: 0.00

Monitoring totalizer (AI2)
Upper Limit Alarm:

Upper Limit Warning:

Lower Limit Warning:

Lower Limit Alarm:

Set device status:

bad
: Maintenance demanded

0.00
0.00
0.00
0.00

Die Messergebnisse werden in der Trendanzeige "SITRANS P" dargestellt.

5.5 M Sensor PA - Flow PV

M Sensor PA - Prss PV
M Sensor PA - Level PV

|

61 62 ) 64

65 66 67

0d +0h + xm

)
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4.6 Temperaturmessumformer SITRANS TH

Im Diagramm "Temperature — SITRANS TH" sind die Simulationsmodelle des
SITRANS TH in der HART-Variante und in der PA-Variante projektiert.

Simulation

In der Simulation wird der Fillstand des Behélters zwischen 45 % und 55 %
gehalten. Uber die Schaltflache "Heating" (1) wird das Medium des Heizmantels
erhitzt. Das Heizmedium wird permanent durch den Warmetauscher gefordert. Das
Simulationsmodell "SITRANS TH300 HART" (2) erfasst die Temperaturen vor und
nach dem elektrischen Warmetauscher. Das Simulationsmodell "SITRANS TH400
PA" (3) erfasst die Temperaturen des Heizmantels und des Mediums im Tank.

=N [ 23| 100% v & & | = 12 [E U
~
P (ws)—1)
s @
Level_TH
@ @
L
FW_ST)
sV
SW_ST)
™
g e
Qn Maint_
h?;ghjm:'iﬁ - av ST B
FalselFault Ext
38.977
Main features of detailed device model: E
(2) ©
- Measurement of temperatur (Sensor 1 & Sensor 2) l
- Calculation of Difference (1-2; 2-1), Average,

Minimum, Maximum of Sensor 1 & 2
- Damping of measured value
- Simulation of device status
- Monitoring of alarm limits
- Failsafe behavior in case of device error
- Manual operation / simulation of values

:;tﬁaf measurment needs to be changed in the

Level-Indicator block and inside the detailed model Delta temp E 6031 °C Medium
Temp inlet E 20,00 °C Heating Jackst E s4.07 °C
Temp outlet E 80.31 °C
BAverage E s0.18 °C

Basic simulation for heat exchanger

J-J—
o ol R m Run
____________ —
. A Falsal Dir Dir
St p_ew HE' = e
e False [y Dir Dir 50.0[7 Low speed
Ter — Trusl) Spesd Spead Fic )

E|_Power 50.0[7 Low speed 1.0 Tiown ¥

100 T

1000.0[ T
S-DH‘ Down

SITRANS/SIPART Gerétebibliothek fiir SIMIT
Beitrags-ID: 109757452, V1.0, 05/2018 48




© Siemens AG 2018 All rights reserved

4 Demoprojekt

Bedienung

Das Bedienfenster 6ffnen Sie durch einen Doppelklick auf das Symbol (1) eines
der Simulationsmodelle. Durch aktivieren der Schaltflache "Set manual” (2) kbnnen
Sie die Temperaturwerte "Value in manual operation” am Bedienfenster einstellen

oder den simulierten Status der Gerate "Set device status" andern (3).

Im erweiterten Bereich des Bedienfensters des TH300 kdnnen Sie im manuellen
Modus die zusatzlichen Werte (4) einstellen. Im erweiterten Bereich des
Bedienfensters des TH400 kdnnen Sie eventuell projektierte Alarmgrenzen (5)
anzeigen und anpassen.

0.0[Noise
False [ Maint_Ext
Fals | Fault_Ext

Sensor_Hart

6031

SITRANS TH - HART

TH300

Sensor_PA

ol
Falsz[p

InPy.
InPy

oise
Waint_Ext

Falsa[»Fault_Ext

57.039

SITRANS TH - PA

TH400

Delta temp 6031 °C
Temp inlet 2000 °C
Temp outlet 8031 °C
Average s0.48 °C

Medium

Heating Jacket

57.05 °C

7131 °C

Operation primary variable (Pv)

Set manual: ,7

Upper range value:
Value in manual operation: 60.31
Lower range value:
Low Pass Filter Time: 0.00

-

Tertiary variable (Tv) in manual operation:

Secondary variable (Sv) in manual operation:

Quarternary variable (Qv) in manual operation:

Set device status:

100.00 Status: bad

Status: Maintenance demanded
Status: Maintenance required

0.00 Status: Simulation
—  Status: good

Fail-Safe
Fail-Safe Value [mA]:
Fail-Safe Value:

20.00

8031

50.16

[——— 3.6

-2.50

Operation process value AT1

Set manual:
Upper range value:

Value in manual operation:

—O

Set device status:

Status: bad

Status: Maintenance demanded
Status: Maintenance required
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Lower range value: E
¢ 000 ‘ Status: Simulation
Filter Time Const [s]: 0.00 —  Status: good
_ Fail-Safe
Operation process value AI2
Al Fail-Safe Value: 0.00

Value in manual operation: 7131

* AlZ Fail-Safe Value: 0.00
- (5
Monitoring analog input 1 Monitoring analog input 2
Upper Limit Alarm: 0.00 Upper Limit Alarm: 0.00
Upper Limit Warning: 0.00 Upper Limit Warning: 0.00
Lower Limit Warning: 0.00 Lower Limit Warning: 0.00
Lower Limit Alarm: 0.00 Lower Limit Alarm: 0.00
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Uberwachung

In der Trendanzeige "SITRANS TH" wird der Temperaturverlauf des Mediums
gegenuber der Heiztemperatur und des Fillstands angezeigt.

SITRANS TH —_EaX

HERE 5

i3
[t

M Sensor_TankMedium PV
M Tank_Level AOUT
901 M Sensor_HeatingMedium TV

70

30
20 1

10

0d+0h+xm
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4 Demoprojekt

4.7 Stellungsregler SIPART PS2

Das Simulationsmodell des Stellungsreglers ist in zwei verschiedenen Varianten
projektiert.
Im Diagramm "Positioner — SIPART PS 2 HART (Basic)" wird das Verhalten direkt
durch das Modell simuliert. Im Diagramm "Positioner — SIPART PS 2 HART
(Extended)" wird das Verhalten durch eine erweiterte Simulation definiert.

Simulation

Der Sollwert des Ventils kann mithilfe des Schiebereglers (1) eingestellt werden. In
der im Bild dargestellten "Extended"-Variante, wird das Ventilverhalten mithilfe

einer zusatzlichen Simulation (2) berechnet. Dazu sind die Anschlisse "Rbk_Ext"

und "Y_Ext" mit der Simulation verbunden. Bei der "Basic"-Variante ist der
Positionierer direkt mit dem Ventil (3) der Prozesssimulation verbunden.

i,

2f 100% * & &

Process simulation

4.20 bar

1.34 kg/s

W

Ll |

ipart_Rbk
Sipart_Pos ﬁ ( )

=, | 4

False [¢ Maint_Ext
False [ Fault_Ext

53.0 down

Main features of detailed device model:

- Manualflocal operation of valve

- Failure simulation: valve that is stuck in open/close
position, position offset

- Set device status

- Failsafe behavior in case of a device failure or bad
device status

- Simulation of the impact of a Partial-Stroke-Test

- Simulation of the control loop of the positioner

- Tight closing function

- Control in the field functions via binary inputs

- Binary outputs for position monitoring

False | Bin1
Falee [ Almiod_Bin2

Sipart_Rbk b——J Rbk_Ext

‘Aimiiod_AAct]
AimNiod_pZect
imiod_Fault
Limhdod_A 1t
Limhod_AZAct
Limhiod_Fautt

f_Ext f——Sipart_¥

Readback:

Setpoint: E

53.00 %

5203 %

x
s.uI]'
100.0[pUL
0.00pLL
0.0[pSP
False[SET

——FSipart_Pos
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4 Demoprojekt

Bedienung

Mit einem Doppelklick 6ffnen Sie das Bedienfenster des Simulationsmodells. Wenn
Sie den Modus fir die lokale Bedienung "Set local operation” (1) aktivieren, kénnen
Sie den Sollwert "Setpoint" unabhangig des Werts am Eingang "SP" vorgeben und
den Geratestatus "Set device status" selbst bestimmen (2).

Far den Positionierer konnen Sie eine negative oder eine positive Abweichung "Set
Offset" (3) zum Sollwert einstellen. Uber die Schaltflache "Set PST" (4) lasst sich
ein Teilhubtest ("Partial-Stroke-Test") durchfiihren.

Im erweiterten Bereich des Bedienfensters kénnen Sie die allgemeinen Parameter
des Ventils andern.

Positioner_HART
D[SP anale Rhbk_analog |7
66.0[pSF Rbk [
Rbk_ST [ Sp Rbk Operation mode BE active Set device status:
‘_CP‘PEr Forcen Status: bad
Close
E b‘m-tl Auto, internal setpoint Status: Maintenance demanded
aint
Fault [> ~—  Auto, external setpoint Status: Maintenance required
Falsa [ Maint_Ext X
False[-Fault Ext ¥ Upper range value: 100.00 / Status: Simulation
down up = Status: good
i Setpoint: 66.00 %
Lower range value: 0.00 Set Offset: l_ e
Readback value: 66.00 % Offset value (-10..10): 4,00
) Eimiiod_AlAct o— Set local operation: [ Duration: 120.00 s
Fal;e}"E:r'h ans AlmMod_AZAct
Falsa [ AlmMod_Bin2 AlmMod_Fault ;
LimMod_Atet Force open position: ’7 Set PST: ’7 o
LimMad_AZAct
LimNad_Fault Force close position: l_ PST active
10 Rbk_Ext v e
Setpoint: E 65.00 % v
Readbadk: 65.00 % Gain: 1.00 Travel Time Up: 6.00 S
Tn: 50,00 s Travel Time Down: 6.00 s e
DeadBand: 1.67 Lim (<10): 10.00
Tim: 100.00 s
Uberwachung
H n H n n
In den Trend-Anzeigen "SIPART PS2 (Basic)" und "SIPART PS2 (Extended)
kénnen Sie jeweils den Einfluss von Sollwertanderungen oder einen Teilhubtest
auf den Prozess nachvollziehen.
N, 3]
100 M Positioner_HART_Basic SpInt
M Positioner_HART_Basic Rbk
I PL_SIPART_Bas AOUT
901 M FI_SIPART Bas AOUT
80 100] M Positioner_HART Ext Spint
M Positioner HART_Ext Rbk
70 M PI_SIPART_Ext AOUT
501 M FL_SIPART_Ext AOUT
60
80
50
~— 70
40 .
60 o~
T
30
50
20 — —
— 40
10
30
0
. 20
1
10 v

14

0d+0h +xm
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5 Anhang

S}
5.1

Anhang

Service und Support

Industry Online Support

Sie haben Fragen oder brauchen Unterstiitzung?

Uber den Industry Online Support greifen Sie rund um die Uhr auf das gesamte
Service und Support Know-how sowie auf unsere Dienstleistungen zu.

Der Industry Online Support ist die zentrale Adresse fir Informationen zu unseren
Produkten, Losungen und Services.

Produktinformationen, Handbuicher, Downloads, FAQs und Anwendungsbeispiele
— alle Informationen sind mit wenigen Mausklicks erreichbar:
https://support.industry.siemens.com

Technical Support

Der Technical Support von Siemens Industry unterstitzt Sie schnell und kompetent
bei allen technischen Anfragen mit einer Vielzahl mal3geschneiderter Angebote
— von der Basisunterstiitzung bis hin zu individuellen Supportvertréagen.

Anfragen an den Technical Support stellen Sie per Web-Formular:
www.siemens.de/industry/supportrequest

SITRAIN = Training for Industry

Mit unseren weltweit verfligbaren Trainings fur unsere Produkte und Lésungen
unterstitzen wir Sie mit innovativen Lernmethoden.

Mehr zu den angebotenen Trainings und Kursen sowie deren Standorte und
Termine erfahren Sie unter:
www.siemens.de/sitrain

Serviceangebot

Unser Serviceangebot umfasst folgendes:
¢ Plant Data Services

e Ersatzteilservices

e Reparaturservices

e Vor-Ort und Instandhaltungsservices
e Retrofit- und Modernisierungsservices
e Serviceprogramme und Vertrage

Ausfihrliche Informationen zu unserem Serviceangebot finden Sie im
Servicekatalog:
https://support.industry.siemens.com/cs/sc

Industry Online Support App

Mit der App "Siemens Industry Online Support" erhalten Sie auch unterwegs die
optimale Unterstitzung. Die App ist fir Apple iOS, Android und Windows Phone
verfugbar:

https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/sc/2067
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5.2 Links und Literatur
Tabelle 5-1
Nr. Thema
\1\ Siemens Industry Online Support
https://support.industry.siemens.com
\2\ Link auf die Beitragsseite des Anwendungsbeispiels
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109757452
\3\ SIMATIC SIMIT Simulation Platform — Ubersicht
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109746429
\4\ SIEMENS Prozessinstrumentierung
https://www.siemens.com/global/de/home/produkte/automatisierung/prozessinstrum
entierung.html
5.3 Anderungsdokumentation
Tabelle 5-2
Version Datum Anderung
V1.0 05/2018 Erste Version
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