
 Siemens AG 奥地利，11/2003                                           第1页，共 6 页                             SITOP DC-USV 模块 15 

 
 
 
 
 
 
 
 

SITOP DC-UPS 模块模块模块模块 15 6EP1931-2EC21 

 6EP1931-2EC31 

 6EP1931-2EC41 

 

 

 

操作手册操作手册操作手册操作手册                                                               订货号订货号订货号订货号：：：：C98130-A7555-A2-01-7419 

 
 
 
 

  6EP1931-2EC31     6EP1931-2EC41  
 

  



 Siemens AG 奥地利，11/2003                                           第2页，共 6 页                             SITOP DC-USV 模块 15 

 

 

外形尺寸图 

                        6EP1931-2EC21/31/41 

  On  /  Off 

 

 

 

 

 
                

  
 
                                                                                    
注意注意注意注意 

本操作手册并未涵盖该产品的所有细节，也不能提供安装、操作或维护中可能发生的任何事件说明。若有变动恕不另行通知。如有疑问，以德语文本为准。 
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 中文中文中文中文 
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警告警告警告警告 

只有专业技术人员方可靠近该设备或对设备进行操作。 

该设备必须正确运输、储存、装配和安装方可保证其正常运行。正常运行亦取决于 SITOP 电池模块（如型号为 6EP1935-6MD11，6EP1935-

6MD31，6EP1935-6ME21 或 6EP1935-6MF01 的电池模块）的使用。 

充电电流值和充电终止电压必须根据“ 技术数据” 中推荐的设定值，通过 DIP 开关进行调整。错误设定电流和电压值会降低电池的使用寿命，并且可

能导致电池损坏且无法修复。 

     
注意注意注意注意 

只有受过专业训练的技术人员方可打开该设备。静电敏感设备静电敏感设备静电敏感设备静电敏感设备（（（（ESD）））） 

设计说明设计说明设计说明设计说明 

DC-UPS 模块 15 为 SITOP 电源产品系列中的架装设备，需安装于型号为 DIN EN 50022-35x15/7.5 的 DIN 导轨。 

该模块和电池模块必须按照 DIN/VDE 应用规范或有关国家安装标准（如 VDE 0510 的部分 2/EN 50272-2）进行安装。 

该设备与电池模块连接时可缓冲负载电流（最大 6A）的一部分，且适用于 SITOP 电源产品系列中电流额定值为 2A 及以上的 24V 负载电源。 

DC-UPS 模块上的输入“ Input L+” 必须连接至 24V 直流电源单元的输出 L+，输入“ Input M” 则连接至电源单元的输出 M。电池模块连接至端子+Bat 和–Bat。输入电

压经由 DC-UPS 模块的输出“ Output L+” 和“ Output M” 对被缓冲的负载进行供电。若 24V DC 电源发生故障或下降到小于设定的切入阈值，由于电池模块已在连续

供电模式下保持在充满状态，则此时仍可继续对负载进行供电。 

电池的切入阈值、充电电流和缓冲时间可通过 DIP 开关进行设定。有一个开关可专门用来设定规定缓冲（储存能量）时间，在经过了该段时间之后，与电池的连接会断

开（见“ 设定” ）。 

DC-UPS 模块 6 的运行状态可通过若干设备和功能来指示，它们包括 4 个 LED、2 个浮空转换触点、1 个常开触点、1 个串行接口（仅适用于 6EP1931-2EC31）或
USB 接口（仅适用于 6EP1931-2EC41）（见“ 信号说明” ）和“ 远程定时器启动” 控制信号。 

技术数据技术数据技术数据技术数据 

输入量：输入量：输入量：输入量： 

额定输入电压：                                                                      24V DC 

运行电压范围：                                                              22 ~ 29V DC 

24V 时电池充电中的最大输入电流：                                  16.0A DC 

24V 时电池已充满的最大输入电流：                                  15.1A DC 

浮空运行状态下的电池电流：                                             15.1A DC 

电池最大静态电流消耗                                                     约为 0.3mA 

24V 时电池充电中的功耗：                                             约为 16.0W 

24V 时电池已充满的功耗：                                             约为 14.0W 

浮空运行状态下的功耗：                                                约为 15.0W 

输出量：输出量：输出量：输出量： 

额定输出直流电压：                  VA1 = 24V DC 

额定输出直流电流：                     IA1 = 15A DC 

输出电流范围：                        IA1 = 0~15A DC 

充电调节器的输出特性： 

电池模块以可调恒定电流值进行充电，直至达到设定的充电终止电压值。 

充电终止电压：VA2 = 26.3~29.3V DC 

充电电流：         IA2 = 0.35 或 0.7A DC 

设定设定设定设定 

切入阈值的设定：切入阈值的设定：切入阈值的设定：切入阈值的设定： 

若输入电压降至小于设定的切入阈值电压，则 UPS 模块将切换至浮空运行。负载仅由电池模块供电。切入阈值电压由 3 个 DIP 开关（其位置见第 2 页图）设定，方法

见表 2（见第 5 页）。 

设定范围：22.0~25.5V DC，增量为 0.5V（出厂状态：22.5V DC ± 0.1V），精度±1.8% 

充电电流的设定：充电电流的设定：充电电流的设定：充电电流的设定： 

电池模块以恒定电流充电，直至达到设定的切入阈值电压。此后充电操作结束。 在设置充电电流时，请仔细阅读有关电池模块的操作说明书，以选择最佳设定值。充电
电流由一个 DIP 开关设定（其位置见第 2 页图）。 

设定范围：0.35A DC ± 0.1A DC 或 0.7A DC ± 0.1A DC（出厂状态：0.7A DC ± 0.1A DC） 

充电终止电压的设定：充电终止电压的设定：充电终止电压的设定：充电终止电压的设定： 

充电终止电压取决于电池型号和电池运行的环境温度。表 1（见第 5 页）给出了特定电池模块在不同环境温度下的充电终止电压。这些值之间可以加入新值。该电压由

6 个 DIP 开关（其位置见第 2 页图）设定，设定方法见表 3（第 5 页）。 

设定范围：26.3~29.2V DC，增量为 0.1V（出厂状态：在+25°C 铅胶电池温度下 27.0V DC ± 0.1V），精度±0.7% 

运行状态运行状态运行状态运行状态 ON/OFF 的设定：的设定：的设定：的设定：  

为防止电池被意外放电（如系统电源断开），DC-UPS 模块可通过 DIP 开关（或接入端子 X2.9 和 X2.10 之间的导线跨接片（或浮空连接））切换至运行状态“ OFF”

（出厂状态）。在“ ON” 状态下（DIP 开关闭合或端子 X2.8 和 X2.9 连接至一个浮空常开触点（Vmax=15V DC，Imax=10mA）），DC-UPS 模块将具备说明规范所述的
全部功能。在“ OFF” 状态下，本模块将不会在主电源断开时切换到浮空状态，但其它功能仍可实现。在浮空运行时，若模块切换至“ OFF” 则浮空运行将终止。 

在正常运行中，ON/OFF 的轮询间隔值约为 20s。 

缓冲时间的设定：缓冲时间的设定：缓冲时间的设定：缓冲时间的设定： 

在预设周期到达或电池的过度放电阈值（=最大缓冲时间）到达之后，可选择浮空运行是否终止。缓冲时间由 6 个 DIP 开关（其位置见第 2 页图）进行设定，设定方法

如表 4（见第 5 页）所述，以 10s 为步长，从 5s 至 635s（出厂状态为无限）。一旦电池被断开，将无法通过改变开关设置来重新启动浮空运行。仅当输入电压恢复时

浮空运行方可恢复。 

若使用型号为 6EP1935-6MD11（3.2 安时）的充电电池、负载电流为 5A（电池温度高于+20°C 则需更换新的电池模块），那么，在放电至 20.4V DC 之前，缓冲时间

至少为 10 分钟。 
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输出电压的中断：输出电压的中断：输出电压的中断：输出电压的中断： 

使用 6EP1931-2EC31 或 6EP1931-2EC41 时，可通过 DIP 开关进行选择，从而确定在缓冲时间结束时是否中断输出电压。 

保护和监控功能保护和监控功能保护和监控功能保护和监控功能 

极性接反保护：极性接反保护：极性接反保护：极性接反保护：UPS 模块可在输入电压和电池的极性接反时，实施电气保护。 

过流和短路保护：过流和短路保护：过流和短路保护：过流和短路保护：在正常和浮空运行时，内部电流限幅（典型为短路时 10~16A 约 20ms，过流时 1.05~1.4 IN 约 80ms）会对 UPS 模块进行保护。在发生故障时，

内部 16A 熔断器（不可接触）将对模块进行保护。约每隔 20s 自动尝试重启。 

过度放电保护：过度放电保护：过度放电保护：过度放电保护：铅酸蓄电池只能放电至某一电压值（过度放电阈值）。若继续放电将会降低其工作寿命并导致电池不可修复的损坏。为保护电池免受损坏，在浮空运

行时，一旦电池电压降低至小于典型值 19V DC（允许波动范围为 19.5~18.5V DC），UPS 模块就会关闭并保持在储能状态，同时断开负载与电池的连接。 

电池检测：电池检测：电池检测：电池检测：为确保可靠的浮空运行，必须检查电池模块确保其功能均可用。因此在正常运行时每 4 小时需对已连接的电池模块测试一次。且在这 4 小时内，电池必须

没有在浮空状态下运行过且没有断开过。以较短时间间隔触发浮空运行时，不可对电池进行测试。闪烁报警信号表明电池发生故障需更换。 

 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

 中文中文中文中文 

信号说明信号说明信号说明信号说明 

“ 正常运行” ，“ 正常运行” ，“ 正常运行” ，“ 正常运行” ，即 DC-UPS 模块的输入电压高于设定的切入阈值，负载由网侧电源供电。 若连有电池模块，则该电池模块已充满电。在正常运行时，绿色绿色绿色绿色 LED

（o.k.）点亮且继电器触点 X2.2 – X2.3（o.k.）闭合。 

“ 充电“ 充电“ 充电“ 充电>85% ” ，” ，” ，” ，即电池已被充电至大于 85%。第 2 个绿色 LED 点亮且继电器触点 X2.7 – X2.8 闭合。 

“ 浮空运行” ，“ 浮空运行” ，“ 浮空运行” ，“ 浮空运行” ，即输入电压低于设定的切入阈值。负载由电池模块供电。在浮空运行时，黄色 LED（Bat）点亮且继电器触点 X2.1 – X2.2（Bat）闭合（设备断开时

的失电状态）。 

报警信号“ 电池未准备好” ：报警信号“ 电池未准备好” ：报警信号“ 电池未准备好” ：报警信号“ 电池未准备好” ：当“ 电池未准备好” 信号有效时，红色红色红色红色 LED（报警）点亮且继电器触点 X2.4 – X2.5（报警）闭合（设备断开时的失电状态）。在正正正正

常运行常运行常运行常运行时出现“ 电池未准备好” 状态的原因可能有以下几种：“ OFF” 运行状态、电池模块未连接、极性接反、电池故障（电池电压<18.5V）或 电池与 UPS 模块的连

接开路。在正常运行时，运行状态 ON/OFF、极性接反、电池故障或电池模块未连接、电池与 UPS 模块的连接开路以及相关输出信号的触发，这些轮询间隔均为

20s。 

若指示信号以 2s 为周期闪烁，表明电池有故障，但是仍能够浮空运行。此时，设定的缓冲时间将不能保持，电池模块必须更换。 

浮空运行浮空运行浮空运行浮空运行时的 “ 报警” 信号表明电池电压已降至<20.4V，即将自动断开以保护电池。当电池已由于过载、短路、过度放电保护或缓冲时间到而断开，红色 LED（报

警）熄灭，而继电器触点 X2.4 – X2.5 仍保持闭合。继电器触点的负载等级为 60V DC / 1A 或 30V AC / 1A。 

 

信号 

 

文本 

 

电池已准备好 

电池未准备好 

 

BUFRD 
ALARM 

 

正常运行 

非正常运行 

 

DC_OK 
DC_LO 

非浮空运行 

浮空运行 

***** 
*BAT* 

接口：接口：接口：接口：对于型号为 6EP1931-2EC31 的模块，信号还可以通过适用于 PC 的串行口输出。每个信号由纯文本的 5 个字母来

表示，具体表示方法见右表。当电池发生故障时显示“ 电池准备好/ 未准备好” 信号，其显示频率为 0.25Hz，占空比为

0.5。用来读取和处理这些信号的工具可在http://www.ad.siemens.de/sitop上免费获得。该网站亦提供了有关接口的更详细

信息。 

技术规范：8N1 发送和接收，9600 波特，8 位数据，1 位停止位，无校验位。信号状态每 84ms±20%输出一次；数据输出

29ms±20%，暂停 55ms±20%。PC 接口的安全隔离需符合 EN 60950。与 PC 的连接需通过 9 针 SUB-D 连续扩展引线

（插座/插槽），其中只有引脚 3 是必需的。（引脚 2，引脚 3，引脚 7） 

发送数据：引脚 2：RXD（数据线，对应于 25 引脚接口的引脚 3）；引脚 3：TDX（接口的电源负极，对应于 25 引脚接
口的引脚 2）；引脚 7：RTS（接口的电源正极，同时也是远程信号的数据输入线，对应于 25 引脚接口的引脚 4）。 

接收数据：引脚 7：远程定时器启动信号。UPS 模块的定时器以设定缓冲时间（表 2）（只在设定为“ 最大时间” 和“ 断

开” 时）启动。在设定缓冲时间到达后，浮空运行状态结束，输出电压将断开。 

所需远程信号的时序见图 1（第 6 页），由电源的 On 和 Off 产生。 

充电>85% 

充电<85% 

BA>85 
BA<85 

 

USB：：：：对于型号为 6EP1931-2EC41 的模块，信号还可以通过适用于 PC 的 USB 接口输出。每个信号由纯文本的 5 个字母来表示，具体表示方法见上表。用来读取和

处理这些信号的工具可在http://www.ad.siemens.de/sitop上免费获得。该网站亦提供了有关接口的更详细信息。 

技术规范： USB 接口符合规范 2.0，通信以全速运行，如 12Mbit/s。接口由 DC-UPS 的+5V（“ 自充电” ）供电，信号状态每 75ms±20%输出一次；数据输出 29ms 

±20%，暂停 46ms±20%。连接至 PC 时需使用常用的 4 线屏蔽式 USB 线，该类线的波动阻抗为 90 欧姆。USB 接口中的“ A”  连接至 PC，“ B” 连接至 DC-UPS 模

块，最大长度为 3m。电缆包括 2 根 28~20 AWG“ 非绞合” USB 配置线（VBUS 和 GND）和 2 根 28 AWG“ 双绞” 数据线（D+和 D-）。 

引脚分配：引脚 1：VBUS (+4.4V~+5.25V DC)，数据在引脚 2 (D-) 和引脚 3 (D+)之间传送，引脚 4：GND 

接收数据：接收到字母“ R” （远程定时器启动信号）时，以设定的缓冲时间（表 2）（只在设定为“ 最大时间” 和“ 断开” 时）启动 DC-UPS 模块的定时器。在设定

缓冲时间到达后，浮空运行状态结束，输出电压将断开。 
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环境环境环境环境 

环境条件符合 EN 60721-3-3，气候等级 3K3（相对空气湿度 5%~85%，绝对空气
湿度 1g/m

3
~25g/m

3，无凝露） 

固定位置运行，露天保护，污染等级 2 

储存和运输温度：                                 -40~+70°C 

运行温度：                                                0~+60°C 

重量重量重量重量 

6EP1931-2EC21            0.4kg 
6EP1931-2EC31/41       0.45kg 

标准标准标准标准 

防护等级：符合 EN60529（VDE 0470 的 1 部分）的 IP20 

保护等级 III，符合 EN60950 

VDE 0100 的 410 部分（IEC 364-4-41） 

VDE 0106 的 1 部分（IEC 536） 

VDE 0113 的 1 部分（EN 60204-1） 

IEC 61131； UL508，CSA C22.2 

RI 抑制符合 EN55022，限制值曲线 B 

干扰抑制符合 EN 61000-6-2 

安装说明安装说明安装说明安装说明 

为确保有效散热冷却，该设备必须垂直安装，即输入和输出端子及进风口均位于底部。设备上下方应各留有至少 50mm 空间。 

 

在对设备进行安装和任何维修之前，请务必切断工厂主开关并将其锁定在“ OFF” 位置上。请仔细阅读 SITOP 电源的操作说明。 

在对设备进行任何运行操作前，请务必移除电池模块上的熔断器。 

连接端子分配连接端子分配连接端子分配连接端子分配 

端子 功能 电缆横截面 电缆长度 说明 

X1.1 输入电压 DC 24V  1.0~4mm
2
 ≤ 2m 螺丝型端子，使用刀口宽度为 4.5mm 的螺丝刀 

X1.3，X1.5 输出电压 DC 24V 17~11AWG   

X1.2/X1.4，X1.6 输入/输出电压 DC 0V    

X1.7/X1.8 电池模块 DC 24V  ≤ 2.5m 推荐紧固力矩为 0.7-0.9Nm 

X2.1，2，3 信号：正常运行/浮空运行 0.5~2.5mm
2
 ≤ 3m 螺丝型端子，使用刀口宽度为 3.5mm 的螺丝刀 

X2.4，5，6 信号：电池未准备好/已准备好 20~13AWG ≤ 3m  

X2.7，8 信号：充电>85%    

X2.9/X2.10 On/Off 跨接片（无跨接片=Off）  ≤ 3m 推荐紧固力矩为 0.5-0.7Nm 

X3 串行接口或 USB 接口   参见以上叙述 

 

!  
注意注意注意注意 

所有端子（包括信号和状态触点）的外部电路必须符合由 VDE 0805（EN 60950）：SELV 规定的安全要求。 
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表表表表 1：其它电池温度下的充电终止电压：其它电池温度下的充电终止电压：其它电池温度下的充电终止电压：其它电池温度下的充电终止电压 

 
 

电池：6EP1935-6MD11，6EP1935-6ME21，6EP1935-6MF01 

-10°C 
29.0V 

0°C 
28.4V 

10°C 
27.8V 

20°C 
27.3V 

25°C 
27.0V 

30°C 
26.8V 

35°C 
26.7V 

40°C 
26.6V 

 
 

  

电池：6EP1935-6MD31 

-10°C 
29.0V 

0°C 
28.6V 

10°C 
28.3V 

20°C 
27.9V 

25°C 
27.7V 

30°C 
27.5V 

35°C 
27.4V 

40°C 
27.2V 

45°C 
27.0V 

50°C 
26.8V 

60°C 
26.4V 

 
 

表表表表 2：切入阈值的调整：切入阈值的调整：切入阈值的调整：切入阈值的调整 

 
 

切入阈值[V] 

22.0 22.5 23.0 23.5 24.0 24.5 25.0 25.5 

0 0 0 0 1 1 1 1 

0 0 1 1 0 0 1 1 

0 1 0 1 0 1 0 1 

 

 

On←1 

      2 

      3 

       
        

 
 

表表表表 3：充电终止电压的调整：充电终止电压的调整：充电终止电压的调整：充电终止电压的调整 

 
 

充电终止电压[V] 

26.3 26.4 26.5 26.6 26.7 26.8 26.9 27.0 27.1 27.2 27.3 27.4 27.5 27.6 27.7 27.8 27.9 28.0 28.1 28.2 28.3 28.4 28.5 28.6 28.7 28.8 28.9 29.0 29.1 28.2 29.3 

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 

0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 

0 0 0 0 1 0 0 0 0 1 0 0 0 0 1 0 0 0 0 1 0 0 0 0 1 0 0 0 0 1 1 

0 0 1 1 1 0 0 1 1 1 0 0 1 1 1 0 0 1 1 1 0 0 1 1 1 0 0 1 1 1 1 

 

 

 On←4  

      5 

      6 

      7 

      8 

      9 
0 1 0 1 0 0 1 0 1 0 0 1 0 1 0 0 1 0 1 0 0 1 0 1 0 0 1 0 1 0 1 

 
 

 

表表表表 4：缓冲时间的调整：缓冲时间的调整：缓冲时间的调整：缓冲时间的调整 

 

开关位置：On = 1 ；Off = 0 

 

缓冲时间[s] 

5 15 25 35 45 55 65 75 85 95 105 115 125 135 145 155 165 175 185 195 205 215 225 235 245 255 265 275 285 295 305 315  

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0  

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1  

0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1  

0 0 0 0 1 1 1 1 0 0 0 0 1 1 1 1 0 0 0 0 1 1 1 1 0 0 0 0 1 1 1 1  

0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1  

0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1  

 

 

 On←2  

      3 

      4 

      5 

      6 

      7 

 

 
 
 

缓冲时间[s] 

325 335 345 355 365 375 385 395 405 415 425 435 445 455 465 475 485 495 505 515 525 535 545 555 565 575 585 595 605 615 625 635 

1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 

0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1 

0 0 0 0 1 1 1 1 0 0 0 0 1 1 1 1 0 0 0 0 1 1 1 1 0 0 0 0 1 1 1 1 

 

 

 On ←2  

      3 

      4 

      5 

      6 
0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1 
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      7 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 

 

 
 
 
 
 
 

图图图图 1：远程控制信号：远程控制信号：远程控制信号：远程控制信号 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

不定长度的低电平信号将启动远程控制信号。 

1.) 30ms – 120ms 高电平信号 

2.) 30ms – 120ms 低电平信号 

3.) 200ms – 400ms 高电平信号 

4.) 200ms – 400ms 低电平信号 

5.) 200ms – 400ms 高电平信号 

6.) 30ms – 120ms 低电平信号 

7.) 最大 256s 高电平信号 

远程控制信号由最后的高电平边沿来判定。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

H 

 

L  
        1           2                       3                                    4                                     5                          6             7               t     
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