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Sicherheitstechnische Hinweise

Dieses Handbuch enthalt Hinweise, die Sie zu Ihrer personlichen Sicherheit sowie zur Vermeidung von Sachschaden
beachten missen. Die Hinweise zu lhrer personlichen Sicherheit sind durch ein Warndreieck hervorgehoben, Hin-
weise zu alleinigen Sachschaden stehen ohne Warndreieck. Je nach Gefahrdungsstufe werden die Warnhinweise in
abnehmender Reihenfolge wie folgt dargestellt.

Gefahr
bedeutet, dass Tod oder schwere Kérperverletzung eintreten wird, wenn die entsprechenden VorsichtsmaRnahmen
nicht getroffen werden.

Warnung
bedeutet, dass Tod oder schwere Kdrperverletzung eintreten kann, wenn die entsprechenden VorsichtsmalRnahmen
nicht getroffen werden.

Vorsicht
mit Warndreieck bedeutet, dass eine leichte Kérperverletzung eintreten kann, wenn die entsprechenden Vorsichts-
mafRnahmen nicht getroffen werden.

Vorsicht
ohne Warndreieck bedeutet, dass Sachschaden eintreten kann, wenn die entsprechenden VorsichtsmalRnahmen
nicht getroffen werden.

Achtung
bedeutet, dass ein unerwiinschtes Ergebnis oder Zustand eintreten kann, wenn der entsprechende Hinweis nicht
beachtet wird.

Beim Auftreten mehrerer Gefahrdungsstufen wird immer der Warnhinweis zur jeweils hdchsten Stufe verwendet.
Wenn in einem Warnhinweis mit dem Warndreieck vor Personenschaden gewarnt wird, dann kann im selben Warnhin-
weis zusatzlich eine Warnung vor Sachschaden angefigt sein.

Qualifiziertes Personal

Das zugehdrige Gerat/System darf nur in Verbindung mit dieser Dokumentation eingerichtet und betrieben werden.
Inbetriebsetzung und Betrieb eines Gerates/Systems dirfen nur von qualifiziertem Personal vorgenommen werden.
Qualifiziertes Personal im Sinne der sicherheitstechnischen Hinweise dieser Dokumentation sind Personen, die die
Berechtigung haben, Gerate, Systeme und Stromkreise gemaR den Standards der Sicherheitstechnik in Betrieb zu
nehmen, zu erden und zu kennzeichnen.

BestimmungsgemaéRer Gebrauch

Beachten Sie Folgendes:

Warnung

Das Gerat darf nur fur die im Katalog und in der technischen Beschreibung vorgesehenen Einsatzfalle und nur in
Verbindung mit von Siemens empfohlenen bzw. zugelassenen Fremdgeraten und -komponenten verwendet werden.
Der einwandfreie und sichere Betrieb des Produktes setzt sachgemalen Transport, sachgemaRe Lagerung, Auf-
stellung und Montage sowie sorgfaltige Bedienung und Instandhaltung voraus.

Marken
Alle mit dem Schutzrechtsvermerk ® gekennzeichneten Bezeichnungen sind eingetragene Marken der Siemens AG.
Die Uibrigen Bezeichnungen in dieser Schrift kbnnen Marken sein, deren Benutzung durch Dritte fiir deren Zwecke die
Rechte der Inhaber verletzen kénnen.
Copyright Siemens AG 2005. All rights reserved. Haftungsausschluss
Weitergabe sowie Vervielfaltigung dieser Unterlage, Verwertung und Wir haben den Inhalt der Druckschrift auf Ubereinstimmung mit der
Mitteilung ihres Inhalts ist nicht gestattet, soweit nicht ausdricklich zuge-  beschriebenen Hard- und Software geprift. Dennoch kénnen Abwei-
standen. Zuwiderhandlungen verpflichten zu Schadenersatz. Alle chungen nicht ausgeschlossen werden, so dass wir fir die vollstdndige

Rechte vorbehalten, insbesondere fiir den Fall der Patenterteilung oder Ubereinstimmung keine Gewahr ibernehmen. Die Angaben in dieser

GM-Eintragung.

Siemens AG
Industry Sector

Druckschrift werden regelmaRig tberprift, notwendige Korrekturen sind
in den nachfolgenden Auflagen enthalten.

© Siemens AG 2005

Postfach 2355, 90713 Firth Technische Anderungen bleiben vorbehalten

Deutschland

Siemens Aktiengesellschaft
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Wichtige Hinweise

Wichtige Hinweise

Zweck des Handbuchs

Zielgruppe

Dieses Handbuch beinhaltet Grundlagen und Tipps fiir den Einsatz von SIRIUS
3RW44 Sanftstartern. Der SIRIUS Sanftstarter 3RW44 ist ein elektronisches
Motorsteuergerat, mit dessen Hilfe Drehstrom-Asynchronmotoren optimiert
gestartet und gestoppt werden kénnen.

Das Handbuch beschreibt samtliche Funktionen des SIRIUS Sanftstarters
3RW44.

Das Handbuch richtet sich an alle Anwender, die sich beschéftigen mit
» der Inbetriebnahme

+ dem Service und der Wartung

* der Planung und Projektierung von Anlagen

Erforderliche Grundkenntnisse

Giiltigkeitsbereich

Definitionen

Zum Verstandnis des Handbuchs sind allgemeine Kenntnisse auf dem Gebiet
der allgemeinen Elektrotechnik erforderlich.

Das vorliegende Handbuch ist giiltig fur die SIRIUS Sanftstarter 3RW44. Es ent-
halt eine Beschreibung der Komponenten, die zum Zeitpunkt der Herausgabe
des Handbuchs giiltig sind. Wir behalten uns vor, neuen Komponenten und Kom-
ponenten mit neuem Ausgabestand eine Produktinformation mit aktuellen Infor-
mationen beizulegen.

Wenn in der Kurzform von 3RW44 die Rede ist, ist damit der SIRIUS Sanftstarter
3RW44 gemeint.

Normen und Zulassungen

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch

GWA 4NEB 535 2195-01 DS 06

Der SIRIUS Sanftstarter 3RW44 basiert auf der Norm IEC/EN 60947-4-2.
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Wichtige Hinweise

Haftungsausschluss

Zugriffshilfen

Es liegt im Verantwortungsbereich des Herstellers einer Anlage oder Maschine
die korrekte Gesamtfunktion sicherzustellen. Die SIEMENS AG, ihre Niederlas-
sungen und Beteiligungsgesellschaften (im Folgenden "SIEMENS”) sind nicht in
der Lage, alle Eigenschaften einer Gesamtanlage oder Maschine, die nicht
durch SIEMENS konzipiert wurde, zu garantieren.

SIEMENS Ubernimmt auch keine Haftung fir Empfehlungen, die durch die nach-
folgende Beschreibung gegeben bzw. impliziert werden. Aufgrund der nachfol-
genden Beschreibung kdnnen keine neuen, uber die allgemeinen SIEMENS-Lie-
ferbedingungen hinausgehenden Garantie-, Gewahrleistungs- oder Haftungsan-
spriiche abgeleitet werden.

Um lhnen den schnellen Zugriff auf spezielle Informationen zu erleichtern, ent-
halt das Handbuch folgende Zugriffshilfen:

* Am Anfang des Handbuchs finden Sie ein Inhaltsverzeichnis.

+ In den Kapiteln finden Sie Teilliberschriften, die Ihnen einen Uberblick (iber
den Inhalt des Abschnitts geben.

+ Am Ende des Handbuchs finden Sie ein ausflhrliches Stichwortverzeichnis
(Index), welches lhnen den schnellen Zugriff auf die gewilinschte Information
ermoglicht.

Stédndig aktuelle Informationen

Bei Fragen zu den Motorstartern stehen lhnen die Ansprechpartner flir kommu-
nikationsfahige Niederspannungs-Schaltgerate Ihrer Region zur Verfluigung. Eine
Ansprechpartnerliste sowie den neuesten Stand des Handbuches finden Sie im
Internet unter:

http://www.siemens.de/sanftstarter

Bei technischen Fragen wenden Sie sich an:

Technical Assistance:

Telephone: +49 (0) 911-895-5900 (8°° - 17°° CET)

Fax: +49 (0) 911-895-5907
E-mail: technical-assistance@siemens.com
Internet: www.siemens.de/industrial-controls/technical-assistance

Korrekturblatt

viii

Am Ende des Buches ist ein Korrekturblatt eingeheftet. Tragen Sie dort bitte Ihre
Verbesserungs-, Ergdnzungs- und Korrekturvorschlége ein und senden Sie das
Blatt an uns zurick. Sie helfen uns damit, die nachste Ausgabe zu verbessern.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Einleitung

1.1 Physikalische Grundlagen des Drehstrom-Asynchronmotors
und Wirkungsweise des Sanftstarters

1.1.1 Drehstrom-Asynchronmotor

Einsatzgebiete des Drehstrom-Asynchronmotoren werden aufgrund der robusten, einfachen Bau-
Drehstrom-Asyn- weise und des wartungsarmen Betriebs in groRer Zahl im Gewerbe, Industrie
chronmotors und Handwerk eingesetzt.

Problem Bei Direkteinschaltung kann sich das typische Stromverhalten und Drehmoment-

verhalten des Drehstrom—Asynchronmotors im Anlauf stérend auf das speisende
Versorgungsnetz und die Lastmaschine auswirken.

Anlaufstrom Drehstrom-Asynchronmotoren haben einen hohen Direktanlaufstrom | anjauf)-
Dieser kann je nach Motorausfiuhrung zwischen dem 3-fachen bis 15-fachen des
Bemessungsbetriebsstroms liegen. Als typischer Wert kann der 7-fache bis 8-
fache Motorbemessungsstrom angenommen werden.

Nachteil Daraus ergibt sich folgender Nachteil

* hohere Belastung des elektrischen Versorgungsnetzes. Dies bedeutet, dass
das Versorgungsnetz wahrend des Motoranlaufs auf diese héhere Leistung
dimensioniert werden muss.

Motorstrom
LA

[

IDirektstart

INenn

-
Motordrehzahl
n

NNenn

Bild 1-1: Typisches Anlaufstromverhalten eines 3-Phasen-Asynchronmotors

Anzugsdrehmoment Das Anzugsdrehmoment und Kippdrehmoment kann ublicherweise zwischen
dem 2-fachen bis 4-fachen des Bemessungsdrehmoments angenommen wer-
den. Fir die Lastmaschine bedeutet dies, dass die im Verhaltnis zum Nennbe-
trieb auftretenden Anlauf- und Beschleunigungskrafte, eine erhéhte mecha-
nische Belastung auf die Maschine und das Férdergut hervorrufen.

Nachteile Daraus ergeben sich folgende Nachteile
» die Mechanik der Maschine wird starker beansprucht
+ die Kosten durch Verschlei® und Wartung an der Applikation steigen an

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Motor-
drehmoment

Y Miipp

MDirektstart
Motor

MBeschIeunigung

MNenn

MLast
z.B. Pumpe

.

NNenn Motordrehzahl
n

Bild 1-2: Typisches Anlaufdrehmomentverhalten eines 3-Phasen-Asynchronmotors

Mit dem elektronischen Sanftstarter SIRIUS 3RW44 kann das Stromverhalten
und Drehmomentverhalten im Anlauf optimal an die Anforderung der Applikation
angepasst werden.
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1.1.2 Arbeitsweise des elektronischen Sanftstarters SIRIUS 3RW44

Der Sanftstarter 3RW44 besitzt in jeder der Phasen, zwei antiparallel geschal-
tete Thyristoren. Dies ist jeweils ein Thyristor fur die positive und ein Thyristor
fur die negative Halbschwingung.

Mittels Phasenanschnitt wird der Effektivwert der Motorspannung innerhalb einer
wahlbaren Anlaufzeit von einer einstellbaren Startspannung oder eines Startmo-
ments mittels unterschiedlicher Regelverfahren auf die Motorbemessungsspan-
nung angehoben.

Der Motorstrom verhalt sich proportional zu der am Motor angelegten Spannung.
Der Anlaufstrom wird somit um den Faktor der am Motor anliegenden Spannung
reduziert.
Das Drehmoment verhalt sich quadratisch zu der am Motor angelegten Span-
nung. Das Anlaufdrehmoment wird somit im quadratischem Verhaltnis zu der am
Motor anliegenden Spannung reduziert.

Beispiel

SIEMENS Motor 1LG4253AA (55 kW)

Bemessungsdaten bei 400 V:

Pe: 55 kW
le : 100 A

IDirektstart - ca. 700 A

Me : 355 Nm ; Bsp.: Mg = 9,55 x 55 kW X —eme—r
Ne: 1480 min™’

Mpirekstart - ca. 700 Nm

Eingestellte Startspannung: 50 % (1/2 Netzspannung)
=> lgiart 1/2 des Direktstart-Einschaltstromes (ca. 350 A)

=> Mgtart 1/4 des Direktstart-Anzugsdrehmoments (ca. 175 Nm)

Folgende Grafiken stellen den Verlauf des Anlaufstroms und Anlaufdrehmo-
ments eines Drehstromasynchronmotors in Verbindung mit einem Sanftstarter
dar:

Motorstrom
' A

IDirssk'(s'(art

ISanftstartssr

INsmn \
»

Motordrehzahl
n

MNenn

Bild 1-3: Reduziertes Stromverhalten des Drehstrom-Asynchronmotors im Anlauf mit
SIRIUS Sanftstarter 3BRW44

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Motordrehmoment

MoA

MDirektstart

MNenn ®
; \—//
®

n Motordrehzahl
Nenn

% MSanftstart n
Spannungsrampe

.
o

@ MSanftstart
Drehmomentgeregelt

® MLast (z.B. Pumpe)
Bild 1-4: Reduziertes Drehmomentverhalten des Drehstrom-Asynchronmotors im Anlauf
mit SIRIUS Sanftstarter 3RW44
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Anlauf

L1-
L3

4

Dies bedeutet, dass aufgrund der Steuerung der Motorspannung durch den elek-
tronischen Sanftstarter wahrend des Anlaufvorgangs auch der aufgenommene
Anlaufstrom und das im Motor erzeugte Anlaufdrehmoment geregelt wird.

Das gleiche Prinzip wird auch wahrend des Auslaufvorgangs angewendet. Hier-
mit wird erreicht, dass das im Motor erzeugte Drehmoment langsam zurtickge-
nommen wird, und somit ein sanfter Auslauf der Applikation erreicht werden
kann.

Die Frequenz bleibt wahrend dieses Vorgangs konstant und entspricht der Netz-
frequenz, im Gegensatz zum frequenzgeregelten Anlauf und Auslauf eines Fre-
quenzumrichters.

Nach erfolgtem Motorhochlauf sind die Thyristoren voll durchgesteuert, und
somit liegt die komplette Netzspannung an den Motorklemmen an. Da im Betrieb
keine Regelung der Motorspannung nétig ist, werden die Thyristoren durch
intern eingebaute Bypasskontakte Uberbrickt. Somit wird wahrend des Dauerbe-
triebs die entstehende Abwarme vermindert, die durch die Verlustleistung des
Thyristors hervorgerufen wird. Eine Aufheizung der Schaltgerateumgebung wird
somit vermindert.

Folgende Grafik zeigt die Funktionsweise des Sanftstarters 3RW44:

g

» G1

A4

Bild 1-5: Phasenanschnittssteuerung und schematischer Aufbau eines Sanftstarters mit internen Bypasskontakten
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1.2 Anwendung und Einsatz

Anwendungsgebiete Die Sanftstarter 3RW44 bieten eine Alternative zu Stern-Dreieck-Startern und

und Auswahlkriterien Frequenzumrichtern.
Die wichtigsten Vorteile sind Sanftanlauf und Sanftauslauf, unterbrechungsloses
Umschalten ohne netzbelastende Stromspitzen und die kleinen Abmessungen.
Viele Antriebe, die bisher nur mit Frequenzumrichtern bedient werden konnten,
kénnen mit dem Sanftstarter 3RW44 auf Sanftstarterbetrieb umgestellt werden,
sofern keine Drehzahlregelung oder besonders hohes Anlaufmoment, oder
Anlauf mit anndhernd Nennstrom erforderlich wird.

Anwendungen Anwendungen kénnen z. B. sein:

» Foérderband

* Rollenférderer
+ Kompressor

« Ventilator, Lufter
* Pumpe

* Hydraulikpumpe
* Ruhrwerk

« Zentrifuge

* Frasmaschine
* Mihle

* Brecher

+ Kreissdge/Bandsage

Vorteile Forderbander, Transportanlagen:
* ruckfreies Anfahren
* ruckfreies Abbremsen

Kreiselpumpen, Kolbenpumpen:
* Vermeidung von DruckstéRen
* Verlangerung der Lebensdauer des Rohrsystems

Rihrwerke, Mischer:
* Reduzierung des Anlaufstroms

Lafter:
+ Schonung der Getriebe und Keilriemen

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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1.3 Randbedingungen fiur Lagerung und Betrieb

Zulassige Umgebungstemperatur bei

- Lagerung -25°C ... +80 °C

- Betrieb 0 °C ... +60 °C, ab 40 °C mit Derating
(Siehe Kapitel 10.3 "Technische Daten')

Zulassige relative Luftfeuchtigkeit 10...95 %

Zulassige maximale Aufstellhéhe 5000 m, ab 1000 m mit Derating

Vorsicht
Achten Sie darauf, dass keine Flussigkeit, kein Staub oder
leitender Gegenstand in den Sanftstarter gelangt!

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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21 Projektierung

Die elektronischen Sanftstarter 3RW44 sind fiir Normalanlauf ausgelegt. Bei
Schweranlauf oder bei erhéhter Anlasshaufigkeit muss gegebenenfalls ein gro-
Reres Gerat gewahlt werden.

Bei langen Anlaufzeiten ist ein Kaltleiterfiihler im Motor empfehlenswert. Dies
gilt auch fir die Auslaufarten Sanftauslauf, Pumpenauslauf und Gleichstrom-
bremsen, da hier wahrend der Auslaufzeit eine zusatzliche Strombelastung
gegenuber einem freien Auslauf hinzukommt.

Im Motorabzweig zwischen Sanftstarter und Motor dirfen keine kapazitiven Ele-
mente (z. B. eine Kompensationsanlage) enthalten sein. Aktive Filter dirfen in
Verbindung mit Sanftstartern nicht betrieben werden.

Alle Elemente des Hauptstromkreises (wie Sicherungen und Schaltgerate) sind
fur Direktstart und den 6rtlichen Kurzschlussverhaltnissen entsprechend zu
dimensionieren und getrennt zu bestellen.

Bei der Auswahl von Leistungsschaltern (Wahl des Auslésers) muss die Ober-
schwingungsbelastung des Anlaufstroms beriicksichtigt werden.

2.1.1 Serielle PC-Schnittstelle RS 232 und Parametrier- und Bediensoftware Soft Starter ES

Die elektronischen Sanftstarter 3RW44 besitzen eine PC-Schnittstelle zur Kom-
munikation mit der Software Soft Starter ES und ein Bedien- und Beobachtungs-
modul (Display).

2.1.2 Auswahl- und Simulationsprogramm Win-Soft Starter

Mit dieser Software kénnen alle SIEMENS Sanftstarter unter Berlicksichtigung
verschiedener Parameter wie Netzbedingungen, Motordaten, Lastdaten, spezi-
elle Applikationsanforderungen u.v.a. simuliert und ausgewahlt werden.

Die Software ist ein wertvolles Hilfsmittel, das langwierige und aufwandige
manuelle Berechnungen zur Bestimmung der geeigneten Sanftstarter Gberflis-
sig macht.

Das Auswahl- und Simmulationsprogramm Win-Soft Starter kann heruntergela-
den werden unter:

http://www.siemens.de/sanftstarter >Software.

2.1.3 Schulungskurs SIRIUS Sanftstarter (SD-SIRIUSO)

2-2

Damit Kunden und eigenes Personal bei der Projektierung, Inbetriebnahme und
Wartung auf dem Laufenden bleiben, bietet Siemens einen zweitdgigen Schu-
lungskurs fur die elektronischen SIRIUS Sanftstarter an.

Anfragen und Anmeldungen richten Sie bitte an:

SITRAIN — Training for Automation and Industrial Solutions
Deutschland

Telefon: +49 (0) 911 895 7575

Telefax: +49 (0) 911 895 7576

mailto:info@sitrain.com

http://www.siemens.de/sitrain

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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2.2 Anlaufschwere

Auswahlkriterien

Fir die richtige Auslegung eines Sanftstarters ist es wichtig, die Anlaufzeit (An-
laufschwere) der Applikation zu kennen und zu bertcksichtigen. Lange Anlauf-
zeiten bedeuten hoéhere thermische Belastung fir die Thyristoren des Sanftstar-
ters. Die Sanftstarter 3RW44 sind ausgelegt fur Dauerbetrieb bei Normalanauf
(CLASS 10), 40 Grad Celsius Umgebungstemperatur und einer festgesetzten
Schalthaufigkeit. Diese Werte finden Sie auch im Kapitel 10.3.2 "Technische
Daten Leistungsteil". Wird von diesen Daten abgewichen, muss der Sanftstarter
gegebenfalls Uberdimensioniert werden. Mit dem Auswahl und Simulationspro-
gramm Win-Soft Starter von SIEMENS konnen Sie Ihre Applikationsdaten und
Anforderungen eingeben und es wird der optimal fir Ihre Applikation bendtigte
Sanftstarter dimensioniert (siehe Kapitel 10.3.9 "Zubehor" Software).

Hinweis

Beim SIRIUS Sanftstarter 3RW44 muss die entsprechende Gréf3e des Sanftstar-
ters nach dem Motorbemessungsstrom ausgewahlt werden
(Bemessungsstromggngtstarter = Motorbemessungsstrom).

2.2.1 Anwendungsbeispiele fur Normalanlauf (CLASS 10)

Normalanilauf CLASS 10 (bis 20 s mit 350 % I, motor),
Leistung des Sanftstarters kann genauso groB3 gewahlt werden wie die Leistung des eingesetzten Motors

Applikation Forderband Rollenférderer Kompressor kleiner Ventilator Pumpe Hydraulikpumpe
Anlaufparameter
® Spannungsrampe und

Strombegrenzung

- Startspannung 70 60 50 30 30 30

- Anlaufzeit 10 10 10 10 10 10

- Strombegrenzungswert deaktiviert deaktiviert 4 x Iy 4 x Iy deaktiviert deaktiviert
* Drehmomentrampe

- Startmoment 60 50 40 20 10 10

- Endmoment 150 150 150 150 150 150

- Anlaufzeit 10 10 10 10 10 10

e Losbrechimpuls

deaktiviert (O ms) deaktiviert (0 ms) deaktiviert (0 ms) deaktiviert (0 ms) deaktiviert (0 ms) deaktiviert (O ms)

Auslaufart

Sanftauslauf Sanftauslauf Freier Auslauf Freier Auslauf Pumpenauslauf Freier Auslauf

2.2.2 Anwendungsbeispiele fur Schweranlauf (CLASS 20)

Schweranlauf CLASS 20 (bis 40 s mit 350 % I, motor),
Der Sanftstarter muss eine Leistungsklasse gréBer gewahlt werden als der eingesetzte Motor

Applikation Riihrwerk Zentrifuge Frédsmaschine
Anlaufparameter
® Spannungsrampe und

Strombegrenzung

- Startspannung 30 30 30

- Anlaufzeit 30 30 30

- Strombegrenzungswert 4 x Iy 4 x Iy 4 x Iy
e Drehmomentrampe

- Startmoment 30 30 30

- Endmoment 150 150 150

- Anlaufzeit 30 30 30

e Losbrechimpuls

deaktiviert (0 ms)

deaktiviert (0 ms)

deaktiviert (O ms)

Auslaufart

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Freier Auslauf

Freier Auslauf

Freier Auslauf oder DC Bremsen
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2.2.3 Anwendungsbeispiele fiir Schwerstanlauf (CLASS 30)

Schwerstanlauf CLASS 30 (bis 60 s mit 350 % I, pmotor),
Der Sanftstarter muss zwei Leistungsklassen gréBer gewéhlt werden als der eingesetzte Motor

Applikation GroBer Ventilator Miihle Brecher Kreissage/Bandsége
Anlaufparameter

® Spannungsrampe und

Strombegrenzung

- Startspannung % 30 50 50 30

- Anlaufzeit s 60 60 60 60

- Strombegrenzungswert 4 x Iy 4 x Iy 4 x Iy 4 x 1y
* Drehmomentrampe

- Startmoment 20 50 50 20

- Endmoment 150 150 150 150

- Anlaufzeit 60 60 60 60
e Losbrechimpuls deaktiviert (0 ms) 80 %; 300 ms 80 %; 300 ms deaktiviert (0 ms)
Auslaufart Freier Auslauf Freier Auslauf Freier Auslauf Freier Auslauf

Hinweis

Diese Tabellen geben beispielhafte Einstellwerte und Geratedimensionierungen
an, sie dienen ausschlieB3lich der Information und sind nicht verbindlich. Die Ein-
stellwerte sind applikationsabhangig und missen bei der Inbetriebnahme opti-
miert werden.

Die Sanftstarter-Dimensionierung sollte gegebenenfalls mit dem Programm Win-
Soft Starter oder (iber den Technical Assistance im Kapitel "Wichtige Hinweise"
Uberprift werden.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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23 Einschaltdauer und Schalthaufigkeit

Die Sanftstarter 3RW44 sind, bezogen auf den Motorbemessungsstrom und der
Anlaufschwere, fir eine maximal zuldssige Schalthaufigkeit bei einer relativen
Einschaltdauer dimensioniert. Siehe auch Kapitel 10.3.2 "Technische Daten
Leistungsteil". Werden diese Werte Uberschritten, muss der Sanftstarter gegebe-
nenfalls groRer dimensioniert werden.

Einschaltdauer ED Die relative Einschaltdauer ED in % ist das Verhaltnis zwischen Belastungs-
dauer und Spieldauer bei Verbrauchern, die haufig ausgeschaltet und einge-
schaltet werden.

Die Einschaltdauer ED kann nach folgender Formel berechnet werden:

Ep= st
ts+t, +t,
In dieser Formel sind:
ED Einschaltdauer [%]
ty  Startzeit [s]
t, Betriebszeit [s]
t, Pausenzeit [s]
Folgende Grafik zeigt den Vorgang.
le
>t
tsT ty to |
Bild 2-1: Einschaltdauer ED
Schalthaufigkeit Um eine thermische Uberlastung der Gerate zu verhindern, ist unbedingt die

maximal zulassige Schalthaufigkeit einzuhalten.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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24 Aufstellhohe und Umgebungstemperatur

Die zulassige Aufstellhdhe darf 5000 m tber NN nicht Gberschreiten (Uber
5000 m auf Anfrage).

Wenn die Aufstellnéhe 1000 m Uberschreitet, erfordert dies eine Reduktion des
Bemessungsbetriebsstroms aus thermischen Griinden.

Wenn die Aufstellndhe 2000 m Uberschritten wird, erfordert dies zusatzlich eine
Reduktion der Bemessungsspannung wegen der eingeschrankten Isolationsfes-
tigkeit. Ab einer Aufstellhdhe von 2000 m bis 5000 m tber NN sind nur noch
Bemessungsspannungen <460 V zulassig.

Folgende Darstellung zeigt die Reduktion des Geratebemessungsstroms in
Abhangigkeit von der Aufstellhéhe:
Ab 1000 m Gber NN muss der Bemessungsbetriebsstrom I verringert werden.

-
T
o o
o o
NSBO_D1704

0 o
o

T~

o @
o o,

1000 2000 3000 4000 5000
Aufstellhdhe in m —=

-
o

-
o

o

Bemessungsbetriebsstrom /g in %

Bild 2-2: Reduktion in Abhangigkeit von der Aufstellh6he

Umgebungstempera- Die Sanftstarter 3RW44 sind fir Betrieb mit Nennstrom bei einer Umge-

tur bungstemperatur von 40 ° Celsius ausgelegt. Wird diese Temperatur Uberschrit-
ten, z. B. durch UbermaRige Erwarmung im Schaltschrank, andere Verbraucher
oder durch eine allgemein erh6hte Umgebungstemperatur, hat das Einfluss auf
die Leistungsfahigkeit des Sanftstarters und muss bei der Dimensionierung
berlcksichtigt werden (siehe Kapitel 10.3.2 "Technische Daten Leistungsteil").

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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2.5 Werksgrundeinstellung

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 06

Fuhren Sie die Werksgrundeinstellung (Voreinstellung) durch

+ bei falscher Parametrierung

« wenn bereits parametrierte SIRIUS Sanftstarter 3RW44 in anderen Anlagen
weiter verwendet werden sollen.

Hinweis
Andernfalls kdnnten aufgrund der vorhandenen Parametrierung Antriebe unter
Umstanden loslaufen.

Bereits vom Anwender parametrierte Sanftstarter kbnnen ohne zusatzliche Hilfs-
mittel in den Zustand der Werksgrundeinstellung zurlickgesetzt werden.

Zurucksetzen auf die Werksgrundeinstellung, siehe 'Auslieferzustand (Werks-
grundeinstellung) herstellen" auf Seite 5-40.
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2.6 Bestellnummern-Systematik fur den Sanftstarter SIRIUS 3RW44

Bestellnummern-Systematik anhand des Beispiels 3RW44 22-6BC44

3RW4

4 22 - 6 B C 4 4

Il 1 \% \ \ Vil VI

*gegraute Felder sind nicht konfigurierbar

Bezeichnung des Grundgerats:
AC Halbleiter-Motorsteuergerat (Sanftstarter)

Ausfuhrung des Geréats:
4 Sanftstarter High End

Bemessungsbetriebsleistung P (bei U; 400 V)
Bemessungsbetriebsstrom | (fiir Gebrauchskategorie AC-53a) (bei TU 40 °C)

Pe le Pe le
22 - 15kW 29 A 45 - 160 kW 313 A
23 - 18,5kW 36 A 46 - 200 kW 356 A
24 - 22KkW 47 A 47 - 250 kW 432 A
25 - 30kW 57 A 53 - 315kW 551 A
26 - 37TkW 77 A 54 - 355kwW 615 A
27 -  45kW 93 A 55 - 400 kW 693 A
34 - 55kW 113 A 56 - 450 kW 780 A
3% - T75kW 134 A 57 - 500 kW 880 A
36 - 90kw 162 A 58 - 560 kW 970 A
43 -  1M0kW 203 A 65 - 630 kW 1076 A
44 - 132 kW 250 A 66 - 710 kW 1214 A
\Y Anschlussart
1 - Standardschraubverbindung (Haupt-/Hilfsleiteranschluss)
(bei Geraten < 3RW44 27)
2 - Hauptleiter: Stromschienenverbindung / Hilfsleiter: Federzugklemme
(bei Geraten > 3RW44 27)
3 - Hauptleiter: Schraubverbindung / Hilfsleiter: Federzugklemme
(bei Geraten < 3RW44 27)
6 - Hauptleiter: Stromschienenverbindung / Hilfsleiter: Schraubklemme
(bei Geraten > 3RW44 27)
Vv Sonderfunktion:
B - mit Bypass
VI Anzahl der gesteuerten Phasen:
C - alle 3 Phasen gesteuert
VI Bemessungssteuerspeisespannung Ug:
3 - AC115V
4 - AC230V
VI Bemessungsbetriebsspannung Uy:
4 - 200 bis 460 V
5 - 400 bis 600 V
6 - 400 bis 690 V

2-8
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31 Einbau des Sanftstarters

3.1.1 Auspacken

3.1.2 Einbaulage

Vorsicht
Beim Auspacken das Gerat nicht am Deckel anheben, das Gerat kann dadurch
beschadigt werden.

Die Einbaulage erfolgt vertikal auf senkrechten, ebenen Flachen.

22 5°,22,5°
90° i 90° "\ 4=

Bild 3-1: Einbaulage

»«
||
NSB00649

3.1.3 Aufbaubestimmungen

Schutzart IP00

3-2

Die Sanftstarter 3RW44 entsprechen der Schutzart IP0O.

Unter Berlicksichtigung der Umgebungsbedingungen missen die Gerate in
Schaltschranke der Schutzart IP54 (Verschmutzungsgrad 2) eingebaut werden.
Achten Sie darauf, dass keine Flussigkeiten, kein Staub oder leitende Gegen-
stande in den Sanftstarter gelangen. Durch den Sanftstarter entsteht wahrend
des Betriebs Abwarme (Verlustleistung) (siehe Kapitel 10 "Allgemeine tech-
nische Daten").

Vorsicht
Sorgen Sie flr ausreichende Kiihlung am Einbauort, um ein Uberhitzen des
Schaltgerats zu verhindern.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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3.1.4 Einbaumafe und AbstandsmafRe

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Fir die ungehinderte Kihlung, Luftzufuhr und Luftabfuhr am Kuihlkérper darf der

Mindestabstand zu anderen Geraten nicht unterschritten werden.

>100 mm
[zzlin]
1 3 5
>5mm >5 mm
[>0.21in] [>0.2in]
B B -t »
2 4 6

7 A

Bild 3-2: Abstand zu anderen Geraten

Achtung
Ausreichend Freiraum lassen, damit genug Luft fur Kihlung zirkulieren kann.

Das Gerat wird von unten nach oben beliiftet.
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3.2 Aufbau des Abzweigs

3.2.1 Allgemeines

Trennglied

Schaltglied

3-4

Warnung
A Automatischer Wiederanlauf.

Kann zu Tod, schwerer Kérperverletzung oder Sachbeschadigung
fuhren.

Der automatische Riicksetzmodus darf nicht in Anwendungen ver-
wendet werden, in denen der unerwartete Neustart des Motors zu
Personen- oder Sachschaden fuhren kann.

Der Startbefehl (z. B. durch die SPS) muss vor einem Resetbefehl
zurlickgesetzt werden, da bei anstehendem Startbefehl nach dem
Resetbefehl automatisch ein erneuter, selbsttatiger Wiederanlauf
erfolgt. Dies gilt insbesondere bei Motorschutzauslésung. Aus Sicher-
heitsgrinden wird empfohlen, den Sammelfehlerausgang (Klemmen
95 und 96) in die Steuerung einzubinden.

Ein Motorabzweig besteht mindestens aus einem Trennglied, einem Schalt-
glied und einem Motor.

Als Schutzfunktion muss der Leitungsschutz gegen Kurzschluss, sowie ein
Uberlastschutz fiir Leitung und Motor realisiert sein.

Die Trennfunktion mit Leitungsschutz gegen Uberlast und Kurzschluss kann

z. B. durch einen Leistungsschalter oder einen Sicherungstrenner erreicht wer-
den.

(Sicherungs- und Leistungsschalterzuordnung siehe Kapitel 10.3.7 "Komponen-
tenauslegung Abzweig (Standardschaltung)" und Kapitel 10.3.8 "Komponenten-
auslegung Abzweig (Wurzel-3-Schaltung)"”.

Die Aufgabe des Schaltglieds und des Motorschutzes ibernimmt der Sanftstar-
ter 3BRW44.

Gefahr
Gefahrliche Spannung.

A Lebensgefahr oder schwere Verletzungsgefahr.
Bei anliegender Netzspannung an den Eingangsklemmen des
Sanftstarters kann auch ohne Startbefehl geféhrliche Spannung am
Ausgang des Sanftstarters anstehen! Bei Arbeiten am Abzweig muss

dieser uber ein Trennglied (offene Trennstrecke, z. B. mit gedffnetem
Lasttrennschalter) freigeschaltet werden!

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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3.2.2 Sanftstarter in Standardschaltung

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Der SIRIUS Sanftstarter 3RW44 wird mit seinen Anschliissen in den Motorab-
zweig zwischen Trennschalter oder Leistungsschalter und dem Motor verschal-
tet.

Der Sanftstarter 3RW44 erkennt selbstandig, in welcher Anschlussart der Sanft-
starter angeschlossen ist und muss somit nicht mehr am Gerat explizit einge-
stellt werden. Die erkannte Anschlussvariante ist am Starter unter dem Menii-
punkt "Statusanzeige/Anschlussart" nachzulesen, in diesem Fall steht
"Stern/Dreieck" im Display. Ist die Verschaltung fehlerhaft oder der Motor nicht
angeschlossen, steht im Display "Unbekannt".

L1 3/N/PE~ 50 Hz 400 V

L2

L3

PE

Bild 3-3: Prinzipschaltbilder Sanftstarter 3RW44 in Standardschaltung

Achtung

Wird ein Haupt- bzw. Netzschiitz verwendet, darf dieses nicht zwischen
Sanftstarter und Motor oder in der Riickleitung zwischen Motor und Sanftstarter
verschaltet werden. Der Sanftstarter wiirde sonst die aktuelle Schaltungsvari-
ante (Standardschaltung oder Wurzel-3-Schaltung) nicht mehr erkennen und
eine Fehlermeldung: "fehlende Lastphase 1-3" erzeugen bzw. sicherstellen,
dass dieses vor Aktivieren des 3RW44 geschlossen ist.
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3.2.3 Sanftstarter in Wurzel-3-Schaltung

Voraussetzung Ein Motor, dessen Wicklungen bei vorherrschender Netzspannung in Dreieck
verschaltet werden kann.
Beispiel
Netzspannung: 400 V
Motorbemessungsstrom: 40,5 A
Strom uber Sanftstarter in Wurzel-3-Schaltung: ca.24 A
Gewahlter Sanftstarter in Wurzel-3-Schaltung: 3RW44 22

ENENS 3~ MOT. 1LG6 186-4AA60-Z ( (

D-91056 ERUNGEN  UC 0202 /012415501
180 kg IM B3 180L P5 ThCLF AMB 40 °C
90 Hz 400/690V A/Y 60 HZ 460V A
22 kW 40,5/24 A 22 KW 36.5 A

cosp 0,84 1470 /min m PF 0.83 1775 RPM

380-420/660-725 A/Y NEMA NOWLEFF 92.4% 30 P

42,5-40,5/24,5-23,54 DESIGN A CODE K CC 0324

IEC/EN 60034 MG1-12 SF 1.15 CONT.
Bild 3-4: Typenschild eines 22 kW-Motors

Hier kann der SIRIUS Sanftstarter 3RW44, mittels Verschaltung in die Dreiecks-
wicklung des Motors, auf den im Motorstrang flieRenden Strom (58 % des Leiter-
stroms) dimensioniert werden. Hierzu sind mindestens 6 Motorleitungen nétig.

Der Sanftstarter 3RW44 erkennt selbstandig, in welcher Anschlussart er ange-
schlossen ist und muss somit nicht mehr explizit am Gerat eingestellt werden.
Die erkannte Anschlussvariante ist am Starter unter dem MenUpunkt "Statusan-
zeige/Anschlussart" nachzulesen, in diesem Fall steht "Wurzel-3-Schaltung" im
Display. Ist die Verschaltung fehlerhaft oder der Motor nicht angeschlossen,
steht im Display "Unbekannt".

Achtung

Im Schnellstart-Meni oder im Menupunkt Motoreinstellung ist immer der am
Motortypenschild angegebene Motorbemessungsstrom einzustellen. Diese Ein-
stellung ist unabhangig von der Anschlussart des Sanftstarters.
Einzustellender Wert im vorhergehenden Beispiel, bei einer Netzspannung von
400V, z. B. 40,5 A.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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L1 3INPE~50 Hz 400 V

Achtung

In Wurzel-3-Schaltung stehen die Geratefunktionen DC Bremsen und Kombi-
niertes Bremsen nicht mehr zur Verfiigung.

Um eine korrekte Funktion des Sanftstarters zu gewahrleisten, muss der elek-
trische Anschluss der Hauptspannung (netz- und motorseitig) nach den gege-
benen Schaltungsbeispielen (siehe Kapitel 9.1 "Anschlussbeispiele fur Haupt-
und Steuerstromkreise") erfolgen.

L1 3INIPE~50 Hz 400 V

L2 L2

L3 Py L3

PE___,_____i _____ PE
|
a N\
|
|
|

Motordrehrichtung im Phasendrehsinn Motordrehrichtung entgegen Phasendrehsinn

Bild 3-5: Prinzipschaltbild Sanftstarter 3RW44 in Wurzel-3-Schaltung

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Achtung

Wird ein Haupt- bzw. Netzschiitz verwendet, darf dieses nicht zwischen
Sanftstarter und Motor oder in der Riickleitung zwischen Motor und Sanftstarter,
verschaltet werden. Der Sanftstarter wiirde sonst die aktuelle Schaltungsvari-
ante (Standardschaltung oder Wurzel-3-Schaltung) nicht mehr erkennen und
eine Fehlermeldung: "fehlende Lastphase 1-3" erzeugen.
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3.2.4 Sanftstarter mit Trennschiitz (Hauptschiitz)

3-8

Wenn eine galvanische Entkopplung gewtinscht wird, kann ein Motorschuitz zwi-
schen Sanftstarter und Trennschalter eingebaut oder ein Fehlerausgangsrelais
benutzt werden. (Schitzzuordnung siehe Kapitel 10.3 "Technische Daten")

L1 3/N/PE~ 50 Hz 400 V

L2

L3

PE

Bild 3-6: Prinzipschaltbild Abzweig mit optionalem Haupt/Trennschiitz

Achtung

Wird ein Haupt- bzw. Netzschiitz verwendet, darf dieses nicht zwischen
Sanftstarter und Motor oder in der Rickleitung zwischen Motor und Sanftstarter
verschaltet werden. Der Sanftstarter wiirde sonst die aktuelle Schaltungsvari-
ante (Standardschaltung oder Wurzel-3-Schaltung) nicht mehr erkennen und
eine Fehlermeldung: "fehlende Lastphase 1-3" erzeugen.

Achtung

Bei 3RW44 mit Erzeugnisstand *E08* (FW V 1.9.0) kann ein gleichzeitiges bzw.
vorzeitiges Ausschalten des Hauptschitzes und Wegnahme des Einbefehls am
Sanftstarter bei einem erneutem Start zu einem Direktstartverhalten des Motors
fuhren. Verwenden Sie eine Ausschaltverzégerung des Hauptschitzes von 1 s
oder dessen Ansteuerung Uber einen Ausgang mit parametrierter Funktion "Ein-
schaltdauer”, wie im Schaltplan 9.1.2 beschrieben.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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3.3 Schutz des Sanftstarters gegen Kurzschluss

(Zuordnungsart 2)

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 06

Der Sanftstarter verfiigt (iber einen internen Schutz der Thyristoren gegen Uber-
lastung. Im Kurzschlussfall, z. B. durch einen Defekt in den Wicklungen des
Motors oder einem Kurzschluss Giber das Motorzuleitungskabel, ist diese
gerateinterne Thyristorschutzfunktion nicht ausreichend. Hierzu missen spezi-
elle Halbleiterschutzsicherungen, z. B. SITOR-Sicherungen von SIEMENS, ein-
gesetzt werden.
(Sicherungszuordnung siehe Kapitel 10.3 "Technische Daten")

L1 3/N/PE~ 50 Hz 400 V

L2

L3

PE

Bild 3-7: Prinzipschaltbild Abzweig mit Halbleiterschutzsicherungen

Hinweis

Im Kapitel 10.3.7 "Komponentenauslegung Abzweig (Standardschaltung)" wer-
den Sicherungen fir die minimale und die maximale Auslegung angegeben.
Minimale Auslegung: Die Sicherung ist optimiert auf den I?t-Wert des Thyristors.
Ist der Thyristor kalt (Umgebungstemperatur) und der Startvorgang dauert maxi-
mal 20 s bei 3,5-fachem Geratebemessungsstrom, I8st die Sicherung noch nicht
aus.

Maximale Auslegung: Es kann der maximale, fir den Thyristor zulassige Strom
flieRen, ohne dass die Sicherung auslést oder der Thyristor beschadigt wird.
Bei Schweranlaufen wird die maximale Auslegung empfohlen.
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3.4 Kondensatoren fiir Leistungsfaktorverbesserung

Vorsicht

An die Ausgangsklemmen des Sanftstarters dirfen keine Konden-
satoren angeschlossen werden. Bei Anschluss an die Ausgangs-
klemmen wird der Sanftstarter beschadigt.

Aktive Filter, z. B. zur Blindleistungskompensation durfen wahrend
des Betriebs des Motorsteuergerats nicht parallel betrieben wer-
den.

Sollen Kondensatoren zur Blindleistungskompensation verwendet werden, mus-
sen sie auf der Netzseite des Gerats angeschlossen sein. Wird zusammen mit
dem elektronischem Sanftstarter ein Trennschiitz bzw. Hauptschitz verwendet,
mussen bei offenem Schiitz die Kondensatoren vom Sanftstarter abgetrennt
sein.

3.5 3RW44 im generatorischen Betrieb (mit Drehstrom-Asynchron-
Maschine)

Die Sanftstarter 3RW44 sind flir den generatorischen Betrieb geeignet.

Hinweis

Schalten Sie drehzahlabhangig, noch im untersynchronen (motorischen Betrieb)
den Generator ans Netz und fahren Sie die Maschine langsam in den Ubersyn-

chronen Bereich. Bei direktem Zuschalten im Gbersynchronen Bereich kann es

zu Stérungen am Sanftstarter kommen.

3.6 Elektrischer Anschluss

3.6.1 Steuer- und Hilfsstromanschluss

Der Sanftstarter SIRIUS 3RW44 wird in zwei Anschlusstechniken geliefert:
+ Schraubanschlusstechnik
* Federzugtechnik

Es stehen zwei Steuerspannungsvarianten zur Verfligung:
« 1M5VAC
+ 230 VAC

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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3.6.2 Hauptstromanschluss

Alle Sanftstarter verfligen Uber Stromschienenanschlisse fir den Haupt-
stromanschluss.

BaugroRe 3RW44 2, StandardmaRig wird zusatzlich bei den Geraten der BaugréRe 3RW44 2. eine
Rahmenklemme fir den direkten Kabelanschluss mitgeliefert.
BaugroRe 3RW44 3. Fir Gerate der BaugroRen 3RW44 3. und 3RW44 4. besteht die Moglichkeit
und 3RW44 4. Rahmenklemmen als optionales Zubehdr nachzuristen (siehe Kapitel 10.3.9
"Zubehor").
2.
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2. 1.

1. |A1, A2, PE, L+, L-, IN1, IN2, IN3, IN4, T1, T2, 13, 14, 23, 24, 33, 34, 95, 96, 98:
Steuer-/Hilfsstromkreis

2. | L1/L2/L3
Hauptstromkreis Einspeisung
3. |T1/T2/T3

Hauptstromkreis Abgang Last
Bild 3-8: Anschlisse

Achtung

Der Anschluss der 3-phasigen Netzeinspeisungan an den Klemmen T1/T2/T3 ist
nicht zulassig.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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3.6.3 Anschlussquerschnitte

A1, A2, PE, L+, L-, IN1, IN2, IN3, IN4, T1, T2, 13, 14, 23, 24, 33, 34, 95, 96, 98

3RW44..-1.... 3RW44..-2....
3RW44..-6.... 3RW44..-3....

=g 08...12Nm B
@ 5.6mm/PZ2 710 10.3 Ib- in
10 1x0,5..4,0 mm?
<~ 2x05.. 25 mm? 2x0,25...1,5 mm?
2x0/5..15mm?
10 5.1, ,
PN 1x05.. 2.5 mm? 2x0,25..1,5mm
10 — 2x0,25 ... 1,5 mm?
AWG 7x2010 14 7x2%1016
L1,L2,13; T1, T2, T3
3RW44 2.-.... 3RW44 3.-.... 3RW44 4.-... 3RWA44 5.-.... | 3RW44 6.-....
4. 6Nm 10.. 14 Nm 14 24 Nm 20 .35 Nm
T M8x25 89 .. 1241b- in M10x30 124 . 2101b- in M12x40 177 310 - in
2x10 .. 70 mm? 2x25 .. 120 mm? 270 .. 240 mm? 2X70 .. 240 mm?
2XAWG7 ... 1/0 2 X AWG 4 ... 250 kemil 2 X AWG 20 ... 500 kil 2 x AWG 20 ... 500 kel
2x10 .. 50 mm? 2x16 .. 95 mm? 2x 50 ..240 mm? 2x50 240 mm?
=S | 2XAWG7...10 2XAWG ... 310 =r®  |2xAWG 200 ... 500 kemil 2 x AWG 200 ... 500 ke
min. 3x9x 0,8 XY b<17 mm i b <25 mm i b<60 mm
max. 10x 15,5x 0,8 i - - i -

A7 2x25..16 mm? — —

17 2x25..35mm?

& mal| 1x25..50 mm? - -

2x10...50 mm?
1x10...70 mm?
2xAWG 10...1/0
1xAWG 10...2/0

i

:

-
| | | |
=
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Display, Bedienelemente und Geréteschnittstellen

4.1

Grafisches Display

Bedienelemente

OK

ESC

4-2

Display und Bedienelemente

Auf der Frontseite des Gerates befindet sich ein grafisches Display, tuber wel-
ches die Funktionen und Zustéande des Sanftstarters bei anliegender Steuer-
spannung als Klartext und mit Hilfe von Symbolen abgelesen werden kénnen.

SIEMENS IB
RW44
[v]

1. zeigt das Bediengerat an,
das momentan die Steuerho-
heit besitzt, also die Steuer-

befehle fir den Motor abgibt.

[]+ Display mit Tasten

2. zeigt den eingestellten
Benutzerlevel an.

I% Kunde nur lesen

I% Kunde schreiben

[] Serielle Schnittstelle
=3 Steuereingange

ITE SPS liber PROFIBUS
ELD

%— PC Uber Bus

? Kein Steuergerat

Bild 4-1:

Erklarung der Symbole

3. zeigt den aktuellen
Motorzustand an.

Kein Motor
Hochlauf

Motor lauft

Auslauf

SCIR O

Motor startbereit

Zum Bedienen und Einstellen des Sanftstarters stehen vier Tasten zur Verfi-

gung:

Abhangig vom Menupunkt wird die aktuelle Funktion als Text tUber dieser Taste
im Display angezeigt (z. B. Meniu wahlen, Wert andern oder Einstellungen spei-

chern).

Die Pfeiltasten nach oben oder unten dienen zur Navigation durch die Menu-
punkte oder zur Anderung von Zahlenwerten im Menlpunkt Einstellungen.

Mit der Taste ESC verlassen Sie den aktuellen Menupunkt und springen zum

Ubergeordneten MenUpunkt.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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4.2 Gerateschnittstellen

4.2.1 Lokale Gerateschnittstelle

Auf der Vorderseite des Starters befindet sich standardmafig eine lokale Gera-
teschnittstelle. An diese Schnittstelle kann entweder ein optionales externes
Bedien- und Anzeigemodul angeschlossen werden, oder auch die Bedien-,
Beobacht- und Parametriersoftware "Soft Starter ES" (siehe Kapitel 10.3.9
"Zubehor" Software) mittels PC und Verbindungskabel.

4.2.2 PROFIBUS-Schnittstelle (optional)

Der SIRIUS 3RW44 Sanftstarter kann mit einem optionalen PROFIBUS-Modul
ausgeristet werden (erst ab Gerateauslieferung 04/06). Uber die Schnittstelle
kann der Sanftstarter an den PROFIBUS angeschlossen, bedient und para-
metriert werden. Ebenfalls kann an diese Schnittstelle die Bedien-, Beobacht-
und Parametriersoftware "Soft Starter ES" (siehe Kapitel 10.3.9 "Zubehor" |, Soft-
ware) mittels PC und Verbindungskabel angeschlossen werden.

Ein gleichzeitiger Betrieb von 3RW44 mit PROFIBUS-Schnittstelle ist nicht még-
lich an Netzen, bei denen ein AuRenleiter geerdet ist.

4.3 Externes Anzeige- und Bedienmodul (optional)

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 06

Im spannungsfreien Zustand kann das externe Anzeige- und Bedienmodul tiber
ein spezielles Verbindungskabel mit der lokalen Gerateschnittstelle verbunden
werden.

Der Sanftstarter SIRIUS 3RW44 erkennt nach dem Einschalten automatisch,
dass das externe Anzeige- und Bedienmodul angeschlossen ist. Die Anzeige
des 3RW44 wird invertiert dargestellt und die Anzeige am Anzeige- und Bedien-
modul wird normal dargestellt.

Die Bedientasten des 3RW44 sind inaktiv und die gewohnte Handhabung ist nur
Uber das externe Anzeige- und Bedienmodul méglich.

— Bestelldaten siehe Kapitel 10.3.9.
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Inbetriebnahme

5.1 Menustruktur, Navigation, Parameter andern

Mit Hilfe der vier Bedientasten kénnen die Funktionen (Parametrierung, Dia-
gnose und Motorsteuerung) des 3RW44 ausgefihrt werden. Das Menu besitzt
verschiedene Unterebenen, die unterschiedlich gehandhabt werden mussen,
jedoch selbsterklarend sind.

5.1.1 Aufbau und Navigation innerhalb der Meniistruktur

Hauptmeniiebene 1. Untermeniiebene 2. Untermeniiebene 3. Untermeniiebene
SIEMENS

Messwert-
Anzeige

Status-
Anzeige

Parameter-
‘ satz 1
4— esc E >
‘ v wihlen
Motor- 4
‘ Steuerung 59 o ;
emessungs-
‘ Parameter- betriebsstrom le
‘ satz 2
wéihlen Anlauf-Ein- = =
‘ stellungen
ESC OK 2]
‘ Bemessungs-
drehmoment
‘ Parameter-
satz 3 D
‘ Auslauf-Ein- [EsC] O
\ stellungen 4
55 oK Bemessungs-
‘ drehzahl
Eingange 4
| i ESC oK

Bild 5-1: Aufbau der Menustruktur
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Inbetriebnahme

5.1.2 Andern von Parametern am Beispiel Motordaten

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 06

SIEMENS

Bild 5-2:

Messwert-
Anzeige

Status-
Anzeige

1

oK

Parameter-
satz 1

1
Bemessungs-
betriebsstrom le

Bemessungs-
betriebsstrom le

200A |

“— Esc oK

Bemessungs-
betriebsstrom le

289A

Bemessungs- !
betriebsstrom le

Werte andern, z. B. Motordaten einstellen
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Inbetriebnahme

5.2 Erstes Einschalten

Warnung

Richtigkeit zu Uberprufen. Achten Sie darauf, dass die Netz- und Steuerspan-

,: Vor dem ersten Einschalten ist die Verdrahtung der Haupt-/Steuerseite auf

nung den geratespezifischen Anforderungen entsprechen (Kapitel 10.3 "Tech-

nische Daten").

5.2.1 Vorschlag zur Vorgehensweise bei der Inbetriebnahme 3RW44

Anlauf Parameter Auslauf Parameter
Einstellungsvor-
schlag Anlaufart: Spannungsrampe und Strombegren- Auslaufart Parameter
zung (U+Strombegrenzung)
S:Jaarrt]- Anlauf S:re(:-nbe- Losbrechimpuls Auslaut- | Stoppmo-
nung % zeits Zungswert zeits ment %
Applikation
Foérderband 70 10 deaktiviert | deaktiviert (0 ms) | Drehmomentregelung | 10 10
Rollenférderer 60 10 deaktiviert | deaktiviert (0 ms) | Drehmomentregelung | 10 10
Kompressor 50 10 4 xlg deaktiviert (0 ms) | freier Auslauf X X
kleiner Ventilator 30 10 4 xlg deaktiviert (0 ms) | freier Auslauf X X
Pumpe 30 10 4 xlg deaktiviert (0 ms) | Pumpenauslauf 10 10
Hydraulikpumpe 30 10 4 xlg deaktiviert (0 ms) | freier Auslauf X X
Ruhrwerk 30 30 4 xlg deaktiviert (0 ms) | freier Auslauf X X
Zentrifuge 30 30 4 xlg deaktiviert (0 ms) | freier Auslauf X X
Frasmaschine 30 30 4 xlg deaktiviert (0 ms) | freier Auslauf X X
groRer Ventilator 30 60 4 xlg deaktiviert (0 ms) | freier Auslauf X X
Muhle 50 60 4xlg 80 % / 300 ms freier Auslauf X X
Brecher 50 60 4xlg 80 % /300 ms freier Auslauf X X
Kreissage / Bandséage | 30 60 4 xlg deaktiviert (0 ms) | freier Auslauf X X
Achtung

5-4

Diese Tabelle gibt beispielhafte Einstellwerte an. Sie dienen ausschlief3lich der Informa-
tion und sind nicht verbindlich. Die Einstellwerte sind applikationsabhangig und missen
bei der Inbetriebnahme optimiert werden.
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|oder nach ausgefiihrtem Befehl
"Werksgrundeinstellung”

|Hinweis zum Schnellstart-Menii:

Nach erstem Anlegen der Steuerspannung befin-
|den Sie sich automatisch im Schnellstartmend,
welches Sie einmalig durchlaufen miissen, um
|den Sanftstarter erstmalig in Betrieb zu nehmen.
Wenn Sie im Schnellstart-Men( den letzten
|Punkt "Einstellungen sichern?" mit "Ja" bestati-
|gen, kommen Sie in dieses MenU nur zurlick,
indem Sie das Gerat in die Werksgrundeinstel-
|lung zurlcksetzen. (Siehe Handbuch, bzw.

Betriebsanleitung)

Alle bis dahin getatigten Einstellungen werden

|dann Uberschrieben.

Hinweis zu Anwendungsart auswahlen:
Aufgrund der eingestellten Anwendungsart wer-
|den Standardparameter vorgeschlagen.

Wenn benétigte Last nicht aufgefuhrt ist, Lifter
|auswéh|en, um bendtigte Startparameter vorzu-

|wéhlen.
Generell:

|Die Parameter sind Einstellungsvorschlage.
Die Parameter miissen gegebenfalls, wie ab
|Punkt "Startbefehl Sanftstarter ein" beschrieben,

|optimiert werden.

Lo ‘ — — 4
>
v "Sanftstarter aus"
— Startbefehl "Sanftstarter ein'|¢—— Fehle‘r beheben .
(mdgliche Fehler, siehe

Bediensprache aus-
wahlen

‘Anwendungsan auswahlen ‘

Bemessungsbetriebsstrom
des Motors einstellen

v

‘ Anlaufzeit einstellen ‘

Strombegrenzungswert
einstellen

C

Schnellinbetriebnahme
3RW44 SIRIUS Sanftstarter

)

v

Verdrahtungskontrolle
- Steuerteil und
- Leistungsteil

v

Spannungen im Steuer-
und Hauptstromkreis tber-
prifen und zuschalten

"Sanftstarter aus"
Fehler beheben (mdgliche Feh-
ler, siehe Kapitel 7)

Erstparametrierung oder Star-
ter in Werksgrundeinstellung?

A

Eingestellte Parameter in Einstellungen > Parametersatz >
Motor Uberprifen.

An-und Auslaufparameter in Einstellungen > Parametersatz >
Anlauf - bzw. Auslaufeinstellungen nach Tabelle "Einstel-
lungsvorschlag fiir IBS" entsprechend der Applikation einstellen.

1. "Sanftstarter aus"

2. Im Menlipunkt Einstel-
lungen Startzeit verlan-
gern, oder

3. wenn Strombegrenzung
eingestellt wurde evtl. den
Strombegrenzungswert
reduzieren

Der Motor erreicht
seine Nenndrehzahl

- schneller als
gewiinscht mit zu
hohem Anlaufstrom

- nicht sanft

- wenn keine Strombe-
grenzung eingestellt

stellten Rampenzeit

wurde, nach der einge- %
A

1. "Sanftstarter aus"

2. Im Meniipunkt Einstellungen
Startzeit verkiirzen, oder wenn
Strombegrenzung eingestellt
wurde den Strombegrenzungs-
wert erhdhen.

3. Wenn Drehmomentregelung
aktiv, tiberpriifen ob Begren-
zungsmoment hoch genug
gewahlt wurde

(empfohlen * 150 %)

1. "Sanftstarter aus"

2. Im Meniipunkt Einstellun-
gen Startspannung oder Start-
moment erhéhen, oder

3. wenn Strombegrenzung ein-
gestellt wurde, evtl. den Strom-
begrenzungswert erhdhen

Der Motor
- lauft bei Startbe-

Der Motor erreicht
seine Nenndrehzahl
- langsamer als
gewdiinscht,

- gar nicht

(bleibt hangen)

fehl nicht direkt
los und brummt
- gar nicht

(bleibt hangen)

o>

2. Im Meniipunkt

nung oder Startm
ment verkleinern

1. "Sanftstarter aus"

Ein-

stellungen Startspan-

0-

Der Motor
lauft mit
starkem

Momenten-

schlag an

Kapitel 7)

ja

Fehlermeldung
im Display

Motor lauft
direkt sanft
an?

Motor erreicht zigig,
innerhalb der gewiinsch-
ten Zeit seine Nenndreh-

Sanftstarter

( )4—04—0 ¢ ausschalten
X X X X
Auslaufzeit |[ Auslaufzeit | | DC-Bremsmoment DC-Bremsmoment Dynamisches DC-Bremsmoment $
verlangern || verkiirzen | | €hohen oder Auslauf- verringern oder Aus- | | Bremsmoment | | erhGhen oder Aus-
oder Stopp- zeit verlangern laufzeit verkiirzen erhohen laufzeit verlangern XV&)I::hef t freier Auslauf
moment uslaufarf
verringern Der Der Der in [DC-Bi t
Motor  Motor Motor nein -Bremsmomen
5 bremst : ja verringern o?er Aus- Pumpenstopp,
lauftzu - i e’Te'C'“ laufzeit verkiirzen Drehmomentregelung
Der Sanftauslauf | lange mcmetI'Tl Still- Bremsvorgangs mit gleich- ’
Motor Pumpen- nach. zum ot stand, bleibender Geschwindig-
bleibt stopp stand <DC-Bremsen” ;per ger keit weiter (keine Motor
abrupt, Brems- Bremswirkung erreicht kommt wie
nicht strom erkennbar)? Stillstand, gewiinscht zum
sanft ste- flieRt gber der Stillstand
hen. Bei weiter. Motor bremst nicht rems-
strom flieRt
Pumpen (Motor bis zum Stillstand it ia
Wasser- brummt oder lauft wahrend . Herer.
schlag im Still- Kombiniertes™~_| (Motor
5 des Bremsvor- B b ti
hérbar. stand) PRl remsen rummt im i Meniiounkt: Einstell >
gangs mit gleich- Stillstand) m Menipunkt: Einstellungen
gleibender Sicherungsoptionen > Einstel-
Geschwindigkeit lungen sichern geanderte Para-
weiter meter abspeichern.
nein Die Inbetriebsetzung ist beendet
<+

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Inbetriebnahme

5.2.2 Schnellstart-Meni

5-6

Wichtig

Nach dem ersten Anlegen der Steuerspeisespannung befinden Sie sich automatisch im
Schnellstart-Ment, welches Sie einmalig durchlaufen miissen, um den Sanftstarter erst-
malig in Betrieb zu nehmen.

Im Schnellstart-Meni missen Sie Angaben machen, um die wichtigsten Para-
meter des Sanftstarters auf die Applikation voreinzustellen. Es werden applikati-
onsbezogen typische Anlaufparameter in den Gerateparametern hinterlegt.

Um einen optimalen Motoranlauf zu erreichen, missen diese Parameter gege-
benenfalls noch im Zusammenspiel mit der angeschlossenen Last, unter dem
Menulpunkt "Einstellungen”, wie im Kapitel 5.4.3 "Bestimmen der Anlaufart"
beschrieben, optimiert werden.

Finden Sie lhre Last nicht unter den angegebenen Vorschlagen, wahlen Sie eine
beliebige Last aus und optimieren Sie gegebenenfalls die eingestellten Parame-
ter unter dem Menipunkt "Einstellungen" wie im Kapitel 5.4.3 "Bestimmen der
Anlaufart" beschrieben.

Die Werte der Werksgrundeinstellung der Parameter, sowie die voreingestellte
Belegung der Steuereingange und Steuerausgange finden Sie im Kapitel 10.3
"Technische Daten".

Wichtig

Wenn Sie im Schnellstart-Menu den letzten Punkt "Einstellungen sichern - ausfiihren?"
mit "Ja" bestatigen, kommen Sie in dieses Menl nur zurlick, indem Sie das Geréat in die
Werksgrundeinstellung zurlicksetzen (siehe ['Auslieferzustand (Werksgrundeinstellung)
herstellen" auf Seite 5-40). Alle bis dahin getatigten Einstellungen werden dann Uber-
schrieben.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Schnellstart-Menii

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 06

Language
— 1 English
¥l Deutsch
k] Francais

2 Deutsch
k] Francgais

l¢——|Esc|

1 Pumpe
] Lifter
k] Kompressor

Bemessungs-
betriebsstrom le
29.0A

Anlaufzeit

10s

Strombegren-
zungswert

450 %

Esq E

Funkti fruf
Einstellungen
sichern

Einstellungen
sichern

SIEMENS

3RW44

Bild 5-3: Schnellstart-Ment
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5.3 Benutzerspezifische Inbetriebnahme

5-8

Wenn von den eingestellten Parametern im Schnellstartmeni und den im
3RW44 hinterlegten Standardwerksvoreinstellungen abgewichen werden soll,
gehen Sie bitte folgendermafien vor:

Wahlen Sie unter dem Menupunkt "Einstellungen" (siehe Kapitel 5.3.1 "Haupt-
menipunkt Einstellungen").

1. Parametersatz wahlen

2. Motordaten einstellen

3. Anlaufart und Parameter einstellen
4. Auslaufart und Parameter einstellen
5. Eingange und Ausgange einstellen
6. Motorschutzeinstellungen prifen

7. Einstellungen sichern

Achtung

Sobald Sie eine Einstellung im Menu dndern und mit der Betatigung der Taste "OK" aus-
fuhren, wird diese in einem Flash EPROM-Speicher zwischengespeichert und ist ab die-
sem Zeitpunkt im Sanftstarter aktiv. Bei Wegnahme der Steuerspeisespannung wird die-
ser Wert verworfen und der zuvor eingestellte Wert wird wieder aktiv. Um die getatigten
Einstellungen dauerhaft im Sanftstarter zu speichern, missen Sie, wie in Kapitel 5.3.1
"Hauptmenlpunkt Einstellungen" und Kapitel 5.4.14 "Sicherungsoptionen" beschrieben,
die Daten speichern.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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5.3.1 Hauptmeniipunkt Einstellungen

Bild 5-4:

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 06

SIEMENS

Messwert-
Anzeige

T

ESC

wahl

Parameter- 3
satz 3

oK

Eingdnge

Verhalten
bei ...

Hauptmenupunkt Einstellungen

4

Name

wahlen

ESC.

" 1
Sicherungs-
optionen

wahlen

4k oK
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5.4 Einstellungen im angewahlten Parametersatz vornehmen

5.4.1 Parametersatz wiahlen

SIEMENS

Messwert-
Anzeige

\

\

‘ Status- 2]
‘ Anzeige
\

‘ 4— s oK

3

¢—Esc oK

Anlauf-Ein-
stellungen

4—|=c oK

Auslauf-Ein- 3
stellungen

[ wahlen ]
4—|esc oK

Schleichgang 4
Parameter

[ wéhien ]
4—[esc oKk
5|

Stromgrenz-
werte

@7

+
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
L 4—fesc oK

Bild 5-5: Parametersatz wahlen
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5.4.2 Motordaten eingeben

SIEMENS

\

\

\

\

|
‘<—ESC oK

\

\

3o MOT. 1LG6 186-4AA60-Z
SHVIENS (€FF D)
D-91056 ERUANGEN  UC 0202 /012415501 . c €
Hesowert 180k MB3 18L P55 ThOLF AMBAOC
50 Hz 4007690V /Y 60 HZ 460V A
g ‘*f 22 W 40,5/24 A 22 KW 36.5 A
Anzelge cosy 0,84 1470 /min \.—5\_\‘3 PF 0.83 1775 RPM

360-420/660-725V A /Y NEMA NOMEFF.92.4% 30 HP
Einstalungen 42,5-40,5/24,5-23,5A DESIGN A CODE K CC 032A
[EC/EN 60034 MG1-12 SF 1.15 CONT.
| <—[e=d L
+
|
| €—esd
Einstellbar *
von ... bis |
0. 1g Bemessungs- '

betriebsstrom le

(Geratetypschild
3RW44)

2
Bemessungs-
drehmoment

143 Nm
€—esc oK

0...10000 Nm

|
|
|
|
|
‘ Bemessungs- 3
drehzahl
500 ... 3600 mint | | "
|
|
|
|
|
|
|

1470
4—|esC oK

Funktionsaufruf
Motordaten in @

PS2+3 kopieren :

[oK]

<—ed @
Motordaten in

PS2+3 kopieren

ausfiihren?

Bild 5-6: Motordaten eingeben und Typenschild

Bemessungsbe-
triebsstrom I

Achtung

Es ist immer der am Motortypenschild bezogen auf die vorherrschende Netzspannung
angegebene Bemessungsbetriebsstrom des Motors einzustellen. Diese Einstellung ist
unabhéangig von der Anschlussart des Sanftstarters (Sanftstarter in Standard- oder Wur-
zel-3-Schaltung). Einzustellender Wert im vorhergehenden Beispiel, bei einer Netzspan-
nung von 400 V, z. B. 40,5 A.

Fir eine korrekte Funktion des Sanftstarters im An- und Auslauf, sowie auch im Hinblick
auf den Motorschutz, ist der Motorstrom des angeschlossenen Antriebs einzustellen.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Bemessungsmoment

Beispiel

5-12

Ist das Bemessungsmoment des Motors nicht im Typenschild angegeben, kann
es mittels folgender Formel berechnet werden:

M = 9,55 xpxmnﬂ

955 x 22kW x —1990___ 443Nm

1470 min™"

Wird kein Wert eingestellt, ist der Wert der Werksgrundeinstellung aktiv (0 Nm).
Mit dem Startbefehl und dem angeschlossenen Motor errechnet der Sanftstarter
einmalig den bendtigten Wert selbststandig.

Achtung

Wird ein Motor mit anderen Bemessungsdaten (Strom, Drehzahl, Drehmoment) als den
bereits eingetragenen Werten an den Sanftstarter angeschlossen (z. B. aus Testzwe-
cken), missen diese Bemessungsdaten an diesen aktuellen Motor angeglichen werden.
Wird als Bemessungsmoment 0 Nm eingetragen, wird der Wert einmalig durch den Sanft-
starter selbstandig errechnet.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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5.4.3 Bestimmen der Anlaufart

SIEMENS

3RW44

Messwert-
‘ Anzeige

‘ 4— Esc oK
Status-

‘ Anzeige

\

‘4_ Esc| oK

Parameter-
satz 1

‘ 4— ESC oK

Anlauf-Ein- 2
stellungen

1 Spannungsrampe
jU + Strombegr.
kiDrehmomentreg.

wiahlen;

[Anlaufart |
1
2 U + Strombegr.

3

‘ 4—fesc oK
Anlaufart

Drehmomentreg.|
M+ Strombegr.

6 Motorheizung
wahlen

L‘—ESC oK
Bild 5-7: Bestimmen der Anlaufart
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Anlaufart "Spannungsrampe™

SIEMENS

Messwert-
Anzeige

Status-
Anzeige

Einstellbar
von ... bis

0..360s

1...1000s
40 ... 100 %
0...2000 ms

Anlauf-Ein-
stellungen

I

Anlaufzeit

deaktiviert ™

Losbrech-
spannung

‘ 4—-esc oK

Bild 5-8: Anlaufart "Spannungsrampe"

5-14

Spannung in %

A

UMotor 100 %

Losbrechspannung [

Startspannung

[

-
Losbrechzeit

Il

Anlaufzeit

Zeit ()
S

-
100 % Spannung

am Motor

maximale Anlaufzeit

v
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Anlaufart "Spannungsrampe mit Strombegrenzung”

SIEMENS

Messwert-
Anzeige

4— [esc oK
Status-
[ wahlen ]
4— [esc oK

\
\
\
‘ Anzeige
\
\
\
\
|

satz 1

Einstellbar
von ... bis
20...100 %
0..360s
1..1000s
125 ... 550 %
40 ... 100 %
0...2000 ms

Parameter-

“— ESC, oK

‘4— ESC, oK

Anlauf-Ein-
stellungen

Anlaufart 1

U+Strombegr.

Startspannung 2{J

[éndern]
‘4— ESC oK

[andern]
‘4— Esc oK

Anlaufzeit sg

deaktiviert

Maximale
Anlaufzeit

Strombegren- 7 1

zungswert

[andern
oK

Losbrech- 8

spannung

Losbrechzeit ||

1| Vi

I <—Esc oK

Bild 5-9: Anlaufart "Spannungsrampe mit Strombegrenzung"
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Spannung in %

A

lJMotor 100 %

Losbrechspannung

Startspannung

[

Zeit (t)
S

-
Losbrechzeit

Il

Anlaufzeit 100 % Spannung

» am Motor L
< »

maximale Anlaufzeit

Motorstrom
'\

! Direktstart
Motor

Anfang bestimmt —|
durch eingestellte
Startart, hier
Losbrechimpuls

e

|
Sanftstart
eﬁ:‘stesﬁ%a%r Strom:
begrenzungswert

Anfang bestimmt
durch eingestellte\\‘
Startart, hier

Spannungsrampe

le Motor \

Ne Motor

Motordrehzahl
n
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Anlaufart "Drehmomentregelung”

Bild 5-10: Anlaufart "Drehmomentregelung"

5-16

Messwert-
Anzeige

wiahlen

Einstellbar
von ... bis

Anlauf-Ein-
stellungen

4—fesc oK

[ iindern]

‘—ESC oK E
Candem)

4—fesc oK E

Anlaufart 1

Drehmomentreg.
[ éindern]

Startmoment 3

Begrenzungs- 4
moment

Maximale
Anlaufzeit

deaktiviert

Losbrech-
spannung

Motordreh-
moment (M)
Nm [

Losbrechspannung

Begrenzungsmoment

MNenn

Startmoment

—
e ———————

[

i
Losbrechzeit

-t

@ MDirektstart

(maximal zu erzeugendes Drehmoment)

maximale Anlaufzeit

Begrenzungsmoment

Zeit (t)
S

*) Achtung

Um einen Hochlauf zu erreichen, sollte der Parameterwert auf ca. 150 %
eingestellt werden, mindestens aber so hoch, dass der Motor wahrend des

Hochlaufs nicht hdngen bleibt. Somit wird erreicht, dass wahrend des

gesamten Motorhochlaufs immer genug Beschleunigungsmoment erzeugt

wird.
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Anlaufart "Drehmomentregelung mit Strombegrenzung”

SIEMENS

Messwert-
Anzeige

Einstellbar
von ... bis
10 ... 100 %
20 ... 200 %
0..360s
1...1000 s
125 ... 550 %
40 ... 100 %
0 ... 2000 ms

Anlauf-Ein-
stellungen

4—sc oK

Cindern)
“—ESC oK E'
i
[indorn)
‘<—ESC oK E

Ers |
[ andern]
“— Esc
4—sc ok W
[ andern]
—esc ok
[ &ndem]
—sc oK

Anlaufart 1

M+Strombegr.
[ indem]

Startmoment 3

Begrenzungs- 4 [{
moment

Anlaufzeit 5

OK v
Maximale sy
Anlaufzeit

deaktiviert
[ andern]

Strombegren- 7 [
zungswert

Losbrech- 81
spannung

Losbrechzeit 9 |
Loms B Iiv/

[ indern)

—=sc ok

Motordreh-
moment (M)

Nm

Losbrechspannung

Begrenzungsmoment

MNenn

Startmoment

) MDirektstart

(maximal zu erzeugendes Drehmoment)

A

N

. T

-

-
Losbrechzeit

Zeit (t)
S

<

maximale Anlaufzeit

Motorstrom

|
A

! Direktstart
Motor

Anfang bestimmt — |

durch eingestellte R

Startart, hier
Losbrechimpuls

! Sanftstarter
einstellbarer Strom
begrenzungswert

Anfang bestimmt

durch eingestellte | B

Startart, hier
Drehmoment-
regelung

e Motor

——

-

Bild 5-11: Anlaufart "Drehmomentregelung mit Strombegrenzung"
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Anlaufart "Direkt"

SIEMENS

Messwert-
Anzeige

«4— Esc oK
Status- 2]
Anzeige

|
|

‘4—55(: oK E

Anlauf-Ein- 2§
stellungen

Bild 5-12: Anlaufart "Direktanlauf"

5-18

Motor-
drehmoment
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MDirektstart
MNenn
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Direktstart
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Anlaufart "Motorheizung”

Messwert-
Anzeige

Status-
Anzeige

Anlauf-Ein-
stellungen

A Y Motorheizleistung
Einstellbar | i Vorsicht
von ... bis ‘ Kann zu Sachschéden fiihren.

<— sl -~ Die Anlaufart "Motorheizung" ist keine Dauerbetriebsart. Der Motor muss mit

| TR einem Temperatursensor (Thermoclick/PTC) ausgestattet sein, um den
10 ... 100 % || leistung Motor sicher zu schitzen. Das Motormodell des integrierten elektronischen

| 20% - ™ Motoriberlastschutzes ist fur diesen Betrieb nicht geeignet.

“_ESC OK'

Bild 5-13: Anlaufart "Motorheizung"
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5.4.4 Bestimmen der Auslaufart

3RW44

Messwert-
Anzeige

Anlauf-Ein-
stellungen

‘ e oK

‘ Auslauf-Ein-
stellungen

3

1 Freier Auslauf I

p3Drehmomentreg.
kBPumpenauslauf
[ e )|

‘wahlen

Fl Freier Auslauf i
2 Drehmomentreg.|

kI Pumpenauslaufl,|

Fl| Freier Auslauf i
p3 Drehmomentreg

3 Pumpenauslauf! ﬁ

2 Drehmomentreg.
k3 Pumpenauslauf]
4 DC Bremsen

k3 Pumpenauslau i

EADC Bremsen

4
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\

5 Komb. Bremsen

I v/:hien ]

Bild 5-14: Bestimmen der Auslaufart
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Motor-
drehzah

n |
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®nfrssissr Auslauf
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Auslaufart "Freier Auslauf”

SIEMENS

Messwert-
Anzeige

Status-
Anzeige

Anlauf-Ein-
stellungen

Auslauf-Ein- 3§
stellungen

Auslaufart 1

Freier Auslauf

Bild 5-15: Auslaufart "Freier Auslauf"
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Auslaufart "Drehmomentregelung" (Sanftauslauf)

Motor-
drehmoment
M A
+ Messwert-

‘ Anzeige
‘ MNennbetrieb
‘ Stoppmoment
| >
| Auslaufzeit ZEist (t)

Stoppbefehl

am

Sanftstarter

|

|

‘ Anlauf-Ein-
‘ stellungen
|

|

|

|

|

Auslauf-Ein-
stellungen

4— s
Einstellbar
von ... bis |
|
=
Auslaufzeit 2
| -
0..360s ‘
[ éindem]
“—ESC ES
‘ Stoppmoment 3
o
10 ... 100 % |
€ETED
“—ESC CS

Bild 5-16: Auslaufart "Drehmomentregelung"
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Auslaufart "Pumpenauslauf”

Motor-
drehmoment
M A
+ Messwert- 1
‘ Anzeige
‘ Myennb b
ennbetriel
‘4— ESC oK
Stoppmoment
»
>
Zeit (t)

Auslaufzeit
s

Stoppbefehl
am
Sanftstarter

Anlauf-Ein-
stellungen

Auslauf-Ein-
stellungen

s
Einstellbar Auslaufart 1
von ... bis | <
Pumpenauslauf
‘4— Esc oK
‘ Auslaufzeit 2
0..360s [0 5]
|
[ éndemn]
“— Esc oK
10 100 % ‘ Stoppmoment 3
|
[ sndern)
‘{— Esc oK

Bild 5-17: Auslaufart "Pumpenauslauf"
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Auslaufart "DC Bremsen"

SIEMENS

Motordreh-
moment (M) g

1

Messwert-
Anzeige

4— ESC OK
MNennbetrieb
Status- 2]

Anzeige

Zeit (t)

DC-Bremsmoment

- ——————>
Auslaufzeit ‘

Motorbrems-
moment ' Stoppbefehl
am

Sanftstarter

Anlauf-Ein-
stellungen

Auslauf-Ein-
stellungen

1

Auslaufart

[ éndem]

“— ESC| oK

Einstellbar <4

von ... bis

Auslaufzeit 2

Achtung
Die Auslauffunktion DC-Bremsen / Kombiniertes Bremsen ist nicht in
Wurzel-3-Schaltung méglich.

Bild 5-18: Auslaufart "DC Bremsen"

Hinweis

Wird die Funktion "DC Bremsen" eingestellt, muss ein Ausgang des Sanftstarters mit der
Funktion "DC Bremsschiitz" belegt werden. Uber diesen Ausgang muss ein externes
Bremsschiitz angesteuert werden.
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Auslaufart "Kombiniertes Bremsen"

Motordreh-
moment
YR
Messwert-
Anzeige Stoppbefehl
am Sanftstarter
MNennbetrieb

Status-
Anzeige

Auslaufzeit
+—————————————————————————————

>
Zeit (1)
S

DC-Bremsmoment:

Dynamisches
Bremsmoment

Motorbrems-"
moment

Anlauf-Ein-
stellungen

Auslauf-Ein-
stellungen

1

Auslaufart

Einstellbar ‘

von ... bis

0..360s

Dynam. Brems-

moment
20 ... 100 % |

Achtung
Die Auslauffunktion DC-Bremsen / Kombiniertes Bremsen ist nicht

|| BC Broms- in Wurzel-3-Schaltung méglich.

moment

20 ...100 % ‘

Bild 5-19: Auslaufart "Kombiniertes Bremsen"
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5.4.5 Schleichgang-Parameter einstellen

SIEMENS

Messwert-
Anzeige

I 4—|esc

A

Einstellbar
von ... bis

3. 21

20...100 %

20...100 %

4—|esc oK

Anlauf-Ein- 2
stellungen

4— ESC oK

Auslauf-Ein- 3
stellungen

wahlen

€—|esc oK

Schleichgang 4J
Parameter

Schleichdreh- 1
‘ zahlfaktor rechts

\ Lancer)
“— ESC oK

| Schleich- 2
moment rechts

|

‘ Schleichdreh- 3
‘ zahlfaktor links

Schleich- 4
‘ moment links

‘
[incern)

‘ €—fsc oK

<

[ éndern]
“— ESC oK
| [ Gndern]
‘4— ESC oK

£

Schleichgang Parameter

Hinweis

Um den Motor mit den angegebenen Schleichgang-Parametern anzu-
steuern, missen gleichzeitig ein Steuereingang mit der eingestellten
Funktion "Schleichgang" und ein Steuereingang mit der eingestellten
Funktion "Motor rechts PS1/2/3" oder "Motor links PS1/2/3" angesteuert
werden. Siehe auch Schaltungsvorschlag unter 9.1.7.

Drehrichtungsangaben:
rechts: Drehrichtung im Netzphasendrehsinn
links: Drehrichtung entgegen dem Netzphasendrehsinn

Bild 5-20: Schleichgang-Einstellungen vornehmen
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5.4.6 Stromgrenzwerte festlegen

SIEMENS

Anzeige

Einstellbar

von ... bis
19 ...100 %
50 ... 150 %

Bild 5-21: Stromgrenzwerte festlegen

Messwert-

Anlauf-Ein-
stellungen

Auslauf-Ein- 3
stellungen

Schleichgang
Parameter

Unterer Strom- '
‘ grenzwert

“— ESC| oK

Oberer Strom- 2
‘ grenzwert

‘
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5.4.7 Parametrierung der Eingdnge

Anzeige

Messwert-

Hinweis

Eine Eingangsaktion ist nur ver-
anderbar, wenn der jeweilige Ein-
gang nicht aktiv ist.

Eingang1- 1
Aktion

Motor rechts PS1
[ andem)

‘4— ESC oK

Eingang2- 2(
Aktion

Keine Aktion

Eingang3- 3
Aktion

Keine Aktion

Eingang4- 4[]
Aktion

Trip Reset

4—Esc oK

£4-

Parametriermdglichkeiten flr
Steuereingange 1 ... 4

Keine Aktion "

Betriebsart Hand-vor-Ort 2)
Notstart 3

Schleichgang 4

Quickstop

Trip Reset &)

Motor rechts Parametersatz 1 /)
Motor links Parametersatz 1 8
Motor rechts Parametersatz 2 7)
Motor links Parametersatz 2 8
Motor rechts Parametersatz 3 7)
Motor links Parametersatz 3 8

Achtung

Wenn zwei Eingédnge mit der gleichen Aktion belegt sind,
missen auch beide angesteuert werden, um die gewahl-
te Funktion auszufiihren (z. B. um eine logische "UND"-
Verknupfung fur einen Startbefehl zu realisieren,
Eingang 1 und Eingang 2 mit der Funktion "Motor rechts
PS1" belegen. Ein Startbefehl wird erst akzeptiert, wenn
beide Eingange angesteuert sind.).

Achtung

Bei Abschalten des Sanftstarters durch eine Motor-
schutz- oder Gerateeigenschutzauslésung, ist ein Quit-
tieren Uber die Funktion "Trip Reset" erst nach Ablauf der
angezeigten Abklhlzeit mdglich.

Erklarung der Parametriermdglichkeiten:

1) Keine Aktion:

Eingang ohne Funktion.

2) Betriebsart Hand-vor-Ort:

Bei Betrieb mit PROFIBUS kann durch Aktivierung zur Ansteue-
rung des Eingangs die Steuerung des Sanftstarters auf die Ein-
gange Ubertragen werden. Die Steuerfunktion iber PROFIBUS
wird wahrend dieser Zeit deaktiviert.

3) Notstart:

Fehler: Stromunsymmetrie Uberschritten, Thermisches Motor-
modell Uberlast, Temperatursensor Drahtbruch, Temperatur-
sensor Kurzschluss, Temperatursensor Uberlast, maximale
Anlaufzeit Gberschritten, le Grenzwert iber-/unterschritten, Erd-
schluss erkannt, unzuldssige le CLASS-Einstellung: Bei diesen
Fehlern kann mit Hilfe der Notstart-Funktion trotz anstehendem
Sammelfehler der Motor gestartet werden. Ein Eingang wird
belegt mit Aktion Notstart, ein weiterer z. B. mit Aktion "Motor
rechts > Parametersatz 1". Der Notstart ist aktiv so lange der
Eingang aktiviert ist. Er kann auch im laufenden Betrieb aktiviert
werden.

4) schleichgang:

Bei gleichzeitig aktiviertem Eingang "Schleichgang" und Ein-
gang "Motor rechts/links Parametersatz 1/2/3" startet der Motor
mit den im MenUpunkt "Schleichgang Parameter" eingestellten
Werten.

5) Quickstop:

Wird der Eingang aktiviert, erfolgt ein betriebsmaRiges Abschal-
ten mit der aktuell eingestellten Auslauffunktion (es erscheint
kein Sammelfehler). Der Quickstop wird unabhangig von der
Steuerhoheit ausgefiihrt.

% Trip Reset:

Anstehende Fehler kdnnen nach Behebung quittiert werden.

7) Motor rechts Parametersatz 1/2/3:

Motor startet (mit Drehrichtung im Netzphasendrehsinn) und
stoppt mit im entsprechenden Parametersatz hinterlegten Wer-
ten.

8) Motor links Parametersatz 1/2/3:

Die Funktion ist nur in gleichzeitiger Verbindung mit aktiviertem
Eingang mit Aktion "Schleichgang" aktiv. Der Motor startet mit
den im Menupunkt "Schleichgang Parameter” eingestellten Wer-
ten (mit Drehrichtung entgegen dem Netzphasendrehsinn).

Hinweis
Der Eingang "Trip Reset" ist flankengesteuert, der Pegelwechsel von 0 auf 24 V DC wird am Eingang ausgewertet. Alle
anderen Eingangsfunktionen werden auf den bereits anstehenden 24 V DC-Pegel ausgewertet.

Bild 5-22: Parametrierung der Eingange
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5.4.8 Parametrierung der Ausgéange

SIEMENS

Messwert-
Anzeige

Status-
Anzeige

[ wiihlen )

Parameter
satz 2

wahlen
<4

Parameter-
satz 3

\

\

\

\

\

\

\

\

‘ wahlen
‘_

\

\

| .
\

\

\

Eingdnge

Parametriermoéglichkeiten
fur Relaisausgange 1 ... 3

‘4— ESC

‘4— Esc

Einschaltdauer

Aktion I

Ausgang 2 -

Aktion

I

[ andem]
OK

Ausgang 3 -
Aktion

Keine Aktion

Cindern]
oK

keine Aktion
PAA Ausgang 1
PAA Ausgang 2
Eingang 1
Eingang 2
Eingang 3
Eingang 4
Hochlauf
Betrieb/Bypass
Auslauf
Einschaltdauer
Befehl Motor ein
DC Bremsschiitz
Sammelwarnung
Sammelfehler
Geratefehler
Power on
Startbereit

Bild 5-23: Parametrierung der Ausgange
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Zustandsdiagramm der Ausgidnge

Sammelstérung, Busfehler oder
Geritefehler tritt auf, Sanftstarter schaltet
ab und geht in Stérung

Steuerspeise- Automatischer  Sanftstarter hat Hochlauf erkannt

spannung an Sanftstarter hat Hochlauf erkannt Wiederanlauf bei L Stoppbefehl

B

Klemme A1/A2 'Y A 4 RESET

Rampenverlauf
des Sanftsta rt§rs * Startbefg

IN1 - IN4
Startbefehl

Eingang1-
A Eingang4

Hochlauf

Betrieb/
Bypass

Auslauf

Einschalt-
dauer

Befehl Motor
ein

ca.ls —»
Verzdgerung

-—-

DC Bremsen |

Funktion Ausgang

Sammel-
warnung”

Sammel-
stérung”

Busfehler

Gerétefehler

Start bereit

|
|
i
Il
I
|
T
|
|
|
|
I
|
|
[
i
Power On *
|
|
|
I
|
I
|
|
|
i

.
\
|
X TFehler Reset x v ®
Warnung steht an | Warnung/  Fehler Rese Warnung stehtan | Wamung/ pepjer Reset Befehl
X Fehler Befehl x Fehler

v Fehlertritt auf  geht weg Fehler tritt auf  geht weg

Diese beiden Ausgangsfunktionen
kénnen direkt Uber den
optionalen Profibus

angesteuert werden

PAA 1

PAA 2

ZustandAusgang.wmf

1) Hinweis
Mogliche Sammelwarnungen / Sammelstérungen siehe Kapitel 7.1.2 "Warnungen und
Sammelfehler".
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5.4.9 Motorschutz-Einstellungen vornehmen

Messwert- i
Anzeige Einstellbar

n ... bis

o«

A Abschalt- keine; CLASS 5(10a);
klasse <« CLASS 10; CLASS 15;
= CLASS 20; CLASS 30
‘ ‘— ESC oK
‘ ‘ Stromunsymme-2 u
\ ==y 30...60 %
| e
<« |
4—ksc oK
+ Parameter- 1 ‘ Vorwarngrenze 3¢
‘ satz 1 ‘ Auslosereserve 0..500s
[200 s
‘ wiihlen | [Gndem)
€—esc ok €—esc oK
| |
‘ Parameter- Vorwarngr_enze 49
‘ satz 2 ‘ Motorerung 0..100%
‘ 80.0 % i
L CrED
‘ 4—esc ‘ 4—=sc oK
‘ Parameter- ‘ Pausenzeit 1
satz 3
\ | " deaktiviert; 1 ... 100 s
‘ [ indern]
<= | —tesc =
|
Eingénge ‘ Wiederbereit- 6|1 .
| || sonanaaet deaktiviert; 60 ... 1800 s
‘ (60 s I
wihlen ‘ L €D
‘ 4—esc oK 4—=sc oK
|
‘ Ausginge s NuIIspannungs
‘ ‘ sicherheit Ja; Nein
‘ |
‘— ESC oK ‘_ESC
‘ \
Motorschutz © | | Temperatur- Deaktiviert
| sensor X
‘ @ Thermoclick
| y PTC-Typ A
|

4—fksc r[; ‘ 4—Esc oK

Bild 5-24: Motorschutz-Einstellungen vornehmen

Achtung

Bei Schweranlauf und Einstellwerten der Abschaltklasse :CLASS 20 wird empfohlen den Wert des Parameters "Vor-
warngrenze Auslésereserve" auf O s (deaktiviert) zu stellen und den Parameter "Vorwarngrenze Motorerwarmung" auf
95 % zu erhdhen. Ansonsten kann es passieren, dass beim Start eine Warnmeldung in Bezug auf den Motorschutz
erzeugt wird.

Achtung

Wird eine andere CLASS-Einstellung als 5(10a) oder 10 gewahlt, missen gegebenenfalls die Einstellwerte des Bemes-
sungsbetriebsstroms |, des Motors (Kapitel 5.4.2 "Motordaten eingeben') in allen 3 Parametersatzen uberprift und
angepasst werden, da ansonsten die Fehlermeldung "Unzulassige le/ CLASS-Einstellung" auftreten kann.

Den maximal zuldssig einstellbaren Wert des Bemessungsbetriebsstroms | des Motors bezogen auf die CLASS-Ein-
stellung entnehmen Sie dem Kapitel 10.3.2 "Technische Daten Leistungsteil".
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5-32

Achtung

Einsatz des 3RW44 zum Betrieb von Motoren im Ex-Bereich:

Der 3RW44 besitzt keine ATEX-Bescheinigung. Bei Einsatz eines ATEX-zertifizierten
Uberlastrelais (z. B. 3RB2 von Siemens), welches auf ein zuséatzliches Schaltorgan (z. B.
Schitz 3RT) wirkt, kann der 3RW44 hierzu in Reihe eingebaut werden, damit die Anforde-
rungen nach ATEX erfillt werden.

Wichtig

Der interne Motoriberlastschutz des SIRIUS Sanftstarter 3RW44 muss bei diesem Auf-
bau deaktiviert werden! (Eingestellter Wert im Menlpunkt Motorschutz/Abschaltklasse:
"keine" und Motorschutz/Temperatursensor: "deaktiviert")

Leistungsschalter /
Sicherung

3RB2 - — — -

N — — — 3RT

srw| N/

M 3~

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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5.4.10Display-Einstellungen vornehmen

maogliche Werte

l English Deutsch
A 4 Sorach i Francais Espafiol
:\"ESS}”‘*“' ! | prache . Italiano Portugués
\ nzeige [ Deutsch] Nederlands EAAnviKG
| I ‘ Paneion] Tun:k(_;e Pyccknin
‘4— ESC oK ‘4— ESC] ok EF! s
Status- 2| Kontrast 2
‘ Anzeige ‘
| 0...100 %
|
‘4_ ESC oK
3
‘ Einstellungen HeIIigkeit
\ xer:a:ten Eei \I;\;ahler
[ ! erhalten bei Warnung
‘—ESC m
A v
Parameter- 1 ‘ Reaktionszeit- 4
‘ satz 1 ‘ Tasten 0...100 %
&
‘ wahlen )| ‘
‘ ‘_EC OK' ‘
[ ::tfzag‘etef g | Zeit: 10...250 ms
| Geschwindigkeit: 10...100 %
wﬁhleﬂ ‘
‘<_ESC oK ‘
Parameter- 3 ‘ Aktivititsiiber- 6 »
cate 3 wachungszeit deaktiviert
\ 30...1800 s
[ éndern]
€—sc | €—fes &=
Eingdnge
‘_ES:
‘_ESC oK

4—fksc ok
Display 7

Bild 5-25: Display Einstellungen vornehmen
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5.4.11 Verhalten der Schutzfunktionen festlegen

SIEMENS

Messwert-

Anzeige m('jgliche Werte

Motorschutz © nach erfolgtem Hochlauf aktiv.

ESC oK

?

Display 7

Verhalten
bei ...

‘— ESC i

Bild 5-26: Verhalten der Schutzfunktionen festlegen

|
\
‘Q— ESC oK + .
Status- Uberlast-therm. 1 Abschalten ohne WA (Wiederanlauf)
\ Anzeige |  |Motormodell & Abschalten mit WA (Wiederanlauf)
‘ ‘ Warnen
‘4_ ESC|
| Einstellungen UOberlast-Tem- Abschalten ohne WA (Wiederanlauf)
ey Abschalten mit WA (Wiederanlauf)
‘ Absch. ohne WA
Warnen
[
‘ Stromgrenzwert9 Warnen
‘ verletzung
(I Warnen | Abschalten
| [indern)
‘ “— EsC oK
| [Obertast-Schart-2 1 Abschalten ohne WA (Wiederanlauf)
| ‘ element Abschalten mit WA (Wiederanlauf)
|
|
‘ — =l “—ESC ok
‘ Parameter- Unsymmetrie Warnen
| satz3 | Abschalten
\
‘ —[e=d “—ESC oK
Erdschl
‘ Eingénge | raseniuss Warnen *
| L & Abschalten
[éndem]
wihlen
‘ ‘ ‘—ESC OK
‘<_ES: OK
‘ Ausginge 5
| *) Hinweis
| 4—fsd = Die Funktion Erdschluss ist nicht im Anlauf, sondern erst
\
\
|
|
|
|
\
\
\
[
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5.4.12Namen im Geratedisplay festlegen

Messwert-
Anzeige

Verhalten
bei ...

Bild 5-27: Namen im Geratedisplay festlegen
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5.4.13 Feldbusschnittstelle aktivieren (PROFIBUS DP)

Aktivierung der Feldbusschnittstelle siehe Kapitel 8.4 "Aktivierung des Kommu-
nikationsmoduls PROFIBUS DP (Feldbusschnittstelle) und Einstellen der Stati-

onsadresse".

SIEMENS ﬁ
Feldbusschnitt- 1
stelle
E i
¥Rk A

Messwert-
Anzeige

Sammeldiagnose 2

B 1
TRETRO incern §

4—Esc 0K

|

|

|

|

| | Status-
‘ Anzeige
|

|

|

|

|

|

Verhalten bei 3

CPU-Master Stop
=B Emwe"
—_ ToX GG
4—esc oK
ESC OK
Einstellungen 3
Stationsadresse 4
126
= m
4— Esc E_‘ =
A
| Parameter- Baudrate
satz 1
\ i 12.000 kBd
| ® D
| «—esc oK ;
|| Sicherungs- 1 Ersatzwert 6
‘ optionen
:
| <4—sc oK ¢— ESC oK
Feldbus 10
[ Param.sperre 7
| CPU/Master
|

| €4—Esc - |
ESC oK

Achtung

Wenn der Parameter "Param.sperre CPU/Master" auf "Aus" steht (Werksvoreinstellung),
dann werden die am Sanftstarter eingestellten Parameter bei Busanlauf durch die in der
GSD-Datei bzw. im OM hinterlegten Werte tGberschrieben. Ist dies nicht gewtinscht, muss
der Parameter auf "Ein" gestellt werden.
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5.4.14Sicherungsoptionen

Bestimmen der Sicherungsoptionen

Achtung
Solange der angeschlossene Antrieb durch den Sanftstarter angesteu-
ert wird, kdnnen keine wahrend dieser Zeit getatigten Parameterande-

A Messwert- rungen Uber den Menulpunkt "Sicherungsoptionen" gesichert werden.
| | Anzeige Dies ist erst nach Absteuerung des Motors durch den Sanftstarter még-
‘ lich.
|
\
|
|
\
|
|
v
+ Feldbus
4_

Parameter-
satz2 Sicherungs-

optionen

Parameter-
satz 3

Funktionsaufruf
Einstellungen
sichern N

Einstellungen

|

|

|

‘ Funktionsaufruf
wiederherst.

\ [ o

‘ 4— ESC, oK
‘ Funktionsaufruf

Werksgrund-
‘ einstellung

[ oK}
| €—esc oK

Verhalten
bei ...

! 4—Esc oK

Bild 5-28: Bestimmen der Sicherungsoptionen
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Einstellungen sichern
Getatigte Einstellungen werden gespeichert

SIEMENS

Messwert-
Anzeige

wiahlen

+ Feldbus
| |
| |
€—esc oK
‘ Parameter- ‘
‘ satz 2 Sicherungs-
‘ optionen

\ ‘

4—|esc

‘ Parameter- ‘ 4—esc

‘ satz 3 +

Funktionsaufruf

‘ wahl | E.i nstellungen
€—esc ‘ sichern I
‘ Eingdnge <
‘ | €—Iesd oK

‘ wahl + Einstellungen
4—|esc | sichern

| [ Ausgéinge ‘
‘ [j=]

“— ESC

‘ ‘— ESC

‘ Motorschutz © SEVENS

| 3RwW44

‘ ‘ ESC m

‘ Display ESC oK

‘ wahl

‘ 4—sc

‘ Verhalten

bei ...

|
‘ 4— ESC|
‘ Name
‘
‘ ‘— ESC

Bild 5-29: Einstellungen sichern
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Einstellungen wiederherstellen

Getatigte, nicht gesicherte Einstellungen werden verworfen und die zuletzt gesi-
cherten Einstellungen werden wieder hergestelit.

SIEMENS

Messwert-
Anzeige

Status-
Anzeige

Parameter-
satz 2 Sicherungs-
optionen
‘
‘— ESC oK
Parameter- 3]
satz 3 +
i Funktionsaufruf
Einstellungen
L e sichern

Funktionsaufruf
Einstellungen
wiederherst.

wiederherst.

[ja)
ESC

= B
SIEMENS
3RW44

ESC oK

+ Einstellungen
\
\

Bild 5-30: Einstellungen wiederherstellen
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Auslieferzustand (Werksgrundeinstellung) herstellen

Alle bis dahin getéatigten oder gespeicherten Einstellungen werden verworfen
und das Gerat wird auf die Werksgrundeinstellung zuriickgesetzt (Urldschen).
Das Schnellstart-Meni muss erneut durchlaufen werden.

SIEMENS

Messwert-
Anzeige

Status-
Anzeige

‘_ ESC -— —p
Parameter A [ Feldbus
‘ satz 1 |
\ | wahien
‘ ‘_ESC x ‘— ESC oK
Parameter- 2 |
‘ satz 2 ‘ Sicherungs-
optionen
\ ‘
‘— ESC
‘ Parameter- | €—lesc
‘ satz 3 +
Funktionsaufruf
‘ ‘ E.i nstellungen
€—sc sichern i
‘ Eingédnge ‘ [OK]
‘ ‘ ‘— ESC oK
‘ Funktionsaufruf
- ‘ Einstellungen
‘ ‘ wiederherst.
[OK]
‘ ‘ 4— ESC OK
‘ ‘ Funktionsaufruf
Werksgrund-
‘ ‘ einstellung
\ (o]
| | €—sd o
+ Werksgrund-
‘ ‘ einstellung
|
| @
| o
‘ Verhalten
bei ...
\
1 English
PADeutsch
‘ ‘ ElFrancais
\
\
I ‘— ESC

Bild 5-31: Auslieferzustand herstellen
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5.5 Weitere Geratefunktionen

5.5.1 Messwertanzeige

Strang-

Verkettete 2

Spannungen
[ wiihlen]
‘— ESC oK
Sperr- 3
Spannungen
[ wahlen]
< ESC OK|

Phasenstréme 4 @
E

Leistung 5

ow
4—=sc oK

Netzfrequenz ©

230V
4—=sc K|

Versorgungs- 7
spannung

22°C
4—=sc K|

Kiihlkorper- 8
temperatur

0% [
4—=sc oK

Motorerwir-  °
mung

65540 s
4—=sc K|

Zeitliche 10
Auslosereserve

Funktionsaufruf

Standardanzei-

\
\
\
\
|
\
\
\
\
|
\
\
\
\
\
‘ 0Hz
“—ES: CKE
\
\
\
|
\
\
\
\
|
\
\
\
\
\
|
\
\

ge ausschalten @7

Standardanzei-
ge ausschalten

ausfiihren?

[
[

Bild 5-32: Messwertanzeige
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Hinweis

Bei Einsatz des Sanftstarters 3RW44 in einem IT-Netz mit Erdschlussi-
berwachung: 3RW44 mit Erzeugnisstand £ *E06* und das Kommunikati-
onsmodul PROFIBUS DP diirfen in dieser Netzform nicht eingesetzt wer-
den. Fur 3RW44 ab Erzeugnisstand *EQ7* ist der Einsatz mit dem Kommu-
nikationsmodul PROFIBUS DP zulassig, es kann aber zu fehlerhaft ange-
zeigten Werten der Strangspannung (UL-N) sowie der verketteten Span-
nung (UL-L) in der Messwertanzeige des 3RW44 kommen.

Hinweis

In der Anzeige "Phasenstréme" werden immer die Stréme in der Zuleitung
angezeigt. D. h. wenn der Sanftstarter in der Schaltungsvariante "Wurzel-
3-Schaltung" betrieben wird, werden die vom Sanftstarter intern gemes-
senen Stréme auf den Zuleitungsstrom (Phasenstrom) mit dem Faktor
1,73 hochgerechnet und angezeigt.

Aufgrund von Unsymmetrien kénnen die in der Wurzel-3-Schaltung ange-
zeigten Phasenstréme von den tatsachlich in den Zuleitungen flielenden
Strémen abweichen.
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5.5.2 Statusanzeige

SIEMENS

3RW44

Messwert-
‘ Anzeige

Aktiver Para- 2
metersatz

ks Sic Unbek./Fehler: Es wurde kein angeschlossener Motor erkannt.
Stern/Dreieck: Sanftstarter in Standardschaltung angeschlossen.
Wurzel-3: Sanftstarter in Wurzel-3-Schaltung angeschlossen.

Erklarung der Meldungen:

Anschlussart 3

‘ Unbek./Fehler

Unbekannt: Es wurde kein Netzphasendrehsinn der Hauptspannung an den Klemmen L1-L2-L3
erkannt.

Rechts: Es wurde ein rechter Netzphasendrehsinn der Hauptspannung an den Klemmen L1-L2-L3
erkannt.

Links: Es wurde ein linker Netzphasendrehsinn der Hauptspannung an den Klemmen L1-L2-L3
erkannt.

Ausgang 1 - 3: Funktion entsprechend Parametrierung
Ausgang 4: Sammelfehler

Ausgang 5: internes Bypass-Schiitz geschaltet
Ausgang 6: Geratellfter angesteuert

Firmware-
Information

Bild 5-33: Statusanzeige

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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5.5.3 Motorsteuerung (Bedienhoheit vergeben)

SIEMENS

Achtung

Unter dem Menupunkt "Standardsteuerung" wird eingetragen, welches Steuergerat
bei Anlegen der Steuerspeisespannung die Bedienhoheit erhalten soll.

Bei Aktivierung des Kommunikationsmoduls PROFIBUS &ndert sich die Einstellung

‘ Lﬂ:::;:ﬂ ! auf "Automatik/keine".
| Prioritat der Steuergerite
<« ks o Es kann nur ein Steuergerat mit hdherer Prioritat die Steuerhoheit anfordern
: :tatu.s- 2 und auch wieder abgeben (0 = niedrigste).

nzeige
| ﬁ - 0: Automatikbetrieb (Ansteuerung durch SPS tUber PROFIBUS)
\4—““ = -1: PC iber PROFIBUS (Software Soft Starter ES nétig)
‘ Einstellungen 8 -2: E|ngange

-3: Uber Tasten am Display

:‘_Ec ﬁ -4: PC Uber Serielle Schnittstelle (Software Soft Starter ES nétig)

mogliche Werte

* Tasten steu- 1 Tastensteuerung aktivieren?
| ern Motor & Tastensteuerung deaktivieren?
Steuerfunktion ausfiihren
\
‘<_E$ OK'
Steuern mit 2 Eingange steuern aktivieren?
‘ Eingédngen . - Lo
Eingange steuern deaktivieren?
‘
“_ESC oK
Standard. 3 Automatik / keine
‘ steuerung Eingé’mge
‘ Tasten
[indern]
| €—lesc oK

Bild 5-34: Motorsteuerung
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5.5.4 Statistik

Achtung
Der Menupunkt "Statistik" ist bei Geraten mit der Firmware
Messwert: 1 Erzeugnisstand *E04* oder h6her moéglich. Erkennbar ist dies
Anzeige auf der Geratefrontseite, unterhalb des petrolfarbenen
Beschriftungsfeldes. Der Unterpunkt Logblcher kann nur mit
4—[ec oK der Parametrier- und Diagnose-Software "Soft Starter ES"
Status- 2 genutzt werden. Im Display steht dieser Menupunkt fur Geréate
Anzeige ab 04/2006 zur Verfiigung.
4—[esc oK

4— ESC oK

Motor-
Steuerung

4— ESC, oK

\
\
\
\
\
\
‘ Einstellungen
\
\
\
\
\
\
\
|

+ Logbiicher 1
\ <
\
‘— ESC oK
\
Schlepp- 2
‘ zeiger
‘ wahlen
“— ESC oK
‘ Statistik- 3
daten
‘
“— ESC oK

Bild 5-35: Statistik
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5.5.4.1Logbucher

SIEMENS

+ Messwert- 1
Anzeige
«4— Esc oK
Status- 2]
Anzeige

4_ ESC oK
3

Motor-
Steuerung

auftretende Geratefehler
werden erfasst und gespeichert

auftretende Sammelfehler
werden erfasst und gespeichert

auftretende Warnungen und bestimmte
Aktionen werden erfasst und gespeichert

Achtung

Der Menupunkt "Statistik" ist bei Geraten mit der Firmware Erzeugnisstand *E04* oder
héher méglich. Erkennbar ist dies auf der Geratefrontseite, unterhalb des petrolfarbenen
Beschriftungsfeldes. Der Unterpunkt Logblicher kann nur mit der Parametrier- und Dia-
gnose-Software "Soft Starter ES" genutzt werden. Im Display steht dieser Menupunkt fur
Geréate ab 04/2006 zur Verfugung.

Achtung
Logbiicher kénnen bei laufendem Motor nicht geléscht werden.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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5.5.4.2Schl

eppzeiger

(minimale und maximale aufgetretene Messwerte werden gespeichert und angezeigt)

SIEMENS

Anzeige

Messwert-

Motor-
Steuerun

oK

]

+ Logbiicher

zel

l—R

“— ESC oK

Bild 5-36: Sch

5-46

Schlepp-

wiahlen

oK

214

iger

14

Strome (%)

Strome (eff)
mh.

Verkettete

Spannungen

Maximaler Aus- 44
16sestrom IA (%)
0%

0% ?
“_ESC oK

leppzeiger

Achtung

Der Menupunkt "Statistik" ist bei Geraten mit der Firmware Erzeugnisstand *E04*
oder héher méglich. Erkennbar ist dies auf der Geratefrontseite, unterhalb des
petrolfarbenen Beschriftungsfeldes. Der Unterpunkt Logblcher kann nur mit der
Parametrier- und Diagnose-Software "Soft Starter ES" genutzt werden.

Anzahl Uberlast- 8
auslésungen

0
—p Standard

Max. Kiihl-
korpertemp.

‘ 4—|esc oK

Max. Schaltele- 10
menterwdrmung
0%

+ Schleppzeiger
zuriicksetzen

\

'
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5.5.4.3Statistik-Daten

Messwert-
Anzeige

-

\
\
‘ —esc
\
\
|

Logbiicher

Statistik-

wahlen
‘— ESC oK
Motor- 4
Steuerung
wahlen
4— ESC oK

1

SC OK
v
Schleppzeiger 2
OK

3f

Motorstrom
Imax (%)
0%

ESC oK

Motorstrom 2
Imax (eff)
0A

—» Standard

oK

Letzter Auslose-3
strom |A (%)
0%

| s o
\ Letzter Aus-

| —esc

I6sestrom IA (eff)

0A
‘<—ESC oK

Betriebsstunden5
Gerat
0:28:02

Achtun

g

Der Menlpunkt "Statistik" ist bei Geraten mit der Firmware Erzeugnisstand *E04*
oder héher mdglich. Erkennbar ist dies auf der Geratefrontseite, unterhalb des
petrolfarbenen Beschriftungsfeldes. Der Unterpunkt Logbticher kann nur mit der
Parametrier- und Diagnose-Software "Soft Starter ES" genutzt werden.

+

4—esc

0 |
‘— ESC oK
Anzahl Starts 114
Ausgang 1
0 o

?

Betriebsstunden®
Motor

0:28:02
OK

Anzahl Starts 7
Motor rechts
0

oK

Anzahl Starts
Motor links

Anzahl der
Uberlastauslés.
0%

Anzahl Stopps 10[4
mit el. Bremse

ESC oK

15

Anzahl Starts 12 4
Ausgang 2
0 g

OK'

4—fec

Anzahl Starts 13[4
Ausgang 3

i

0 g
—» Standard

4—fec

oK

8

Anzahl Starts 14 4

Ausgang 4

0
OK

@

4—Esc

Hinweis
Anzahl Starts Motor links, nur in Verbindung mit Schleichgang
maglich.

Hinweis
Anzahl Stopps mit el. Bremse: Der Wert wird um 1 erhéht,
wenn bei der Auslaufart Bremsen eingestellt wurde.

Hinweis
Bei Ansteuerung des Ausgangs wird der Wert um 1 erhéht.

ex=mm| M —
oK

Bild 5-37: Statistik-Daten
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Hinweis

Der Betriebsstundenzahler lauft, sobald Steuerspannung an den Sanftstarter angelegt wird.
Max. angezeigter Wert ist: 99999:59:59 Std.
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Messwert-
Anzeige

Motor-
Steuerung

Benutzercode 1
‘ eingeben

‘4— ESC| oK

‘ Benutzerlevel 2{J

‘ Kunde schreiben

“— ESC oK

Bild 5-38: Sicherheit

SIEMENS

5.5.5 Sicherheit (Benutzerlevel festlegen, Parametrierschutz)

Messwert-
Anzeige

Motor- 4
Steuerung

wahlen

eingeben

‘ Benutzercode !

eingeben
1000

eingeben
1001

Benutzerl

|
e
|

|

-
|

|

Benutzercode

Benutzercode 1

Kunde nur lesen

oK

evel 2
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6.2.1 Spannungsrampe 5-3
6.2.2 Drehmomentregelung 5-5
6.2.3 Losbrechimpuls in Verbindung mit der Anlaufart Spannungsrampe o-7

oder Drehmomentregelung
6.2.4 Strombegrenzung in Verbindung mit der Anlaufart Spannungsrampe 5-9
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6.3.2 Drehmomentregelung und Pumpenauslauf 5-12
6.3.3 DC Bremsen / Kombiniertes Bremsen 5-13
6.4 Schleichgangfunktion 5-16
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Gerétefunktionen

6.1 Verschiedene Parametersatze

Der Sanftstarter stellt drei individuell einstellbare Parametersatze zur Verfigung.
Pro Parametersatz kann gezielt eine Anlaufart und Auslaufart bestimmt werden.

Applikationen + Starten von Dahlandermotoren (Antrieb mit verschiedenen Drehzahlen).
« Starten einer Applikation mit unterschiedlichen Lastbedingungen (z. B. For-
derband voll und Férderband leer).
+ Separates Starten von bis zu drei Antrieben mit unterschiedlichem Hochlauf-
verhalten (z. B. Kompressor und Pumpe).

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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6.2 Anlaufarten

6.2.1 Spannungsrampe

Startspannung

Anlaufzeit

Maximale Anlaufzeit

Interne Hochlaufer-
kennung

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 06

Aufgrund der grofRen Einsatzbreite des SIRIUS Sanftstarters 3RW44 kann zwi-
schen unterschiedlichen Anlauffunktionen gewahlt werden. Je nach Applikation
und Einsatzfall kann der Motorstart optimiert eingestellt werden.

Die einfachste Art eines Sanftanlaufs wird beim SIRIUS Sanftstarter 3RW44
durch eine Spannungsrampe erreicht. Die Klemmenspannung des Motors wird
innerhalb einer einstellbaren Anlaufzeit von einer parametrierbaren Startspan-
nung bis auf Netzspannung angehoben. Diese Anlaufart wird durch das Schnell-
start-Menu voreingestellt.

Die Hohe der Startspannung bestimmt das Einschaltdrehmoment des Motors.
Eine kleinere Startspannung hat ein kleineres Anzugsdrehmoment und kleineren
Anlaufstrom zur Folge. Die Startspannung sollte so hoch gewahlt sein, dass
unmittelbar mit dem Startbefehl an den Sanftstarter der Motor sofort und sanft
anlauft.

Die Lange der Anlaufzeit bestimmt, in welcher Zeit die Motorspannung von ein-
gestellter Startspannung auf Netzspannung angehoben wird. Dies beeinflusst
das Beschleunigungsmoment des Motors, welches die Last wahrend des Hoch-
laufvorgangs antreibt. Eine langere Anlaufzeit hat ein kleineres Beschleuni-
gungsmoment lGber den Motorhochlauf zur Folge. Hierdurch erfolgt ein langerer
und sanfterer Motorhochlauf. Die Lange der Anlaufzeit sollte so gewahlt werden,
dass der Motor innerhalb dieser Zeit seine Nenndrehzahl erreicht. Wird die Zeit
zu kurz gewahlt, wenn also die Anlaufzeit vor dem erfolgtem Motorhochlauf
endet, tritt in diesem Moment ein sehr hoher Anlaufstrom auf, der den Wert des
Direktstartstroms bei dieser Drehzahl erreicht. Der Sanftstarter kann sich in die-
sem Fall durch die interne Uberlastschutzfunktion selbst abschalten und in Sté-
rung gehen.

Mit dem Parameter "Maximale Anlaufzeit" kann festgelegt werden, nach welcher
maximalen Zeit der Antrieb den Hochlauf vollzogen haben muss. Ist nach Ablauf
der eingestellten Zeit der Antrieb nicht im Nennbetrieb, wird der Startvorgang
abgebrochen und eine Stérmeldung generiert.

Der Sanftstarter verfligt Gber eine interne Hochlauferkennung. Wird ein erfolgter
Motorhochlauf durch das Gerat erkannt, schliel3en die internen Bypasskontakte,
und die Thyristoren werden Uberbrickt. Erfolgt diese Hochlauferkennung vor
Ablauf der eingestellten Anlaufzeit wird die Rampe abgebrochen und die Motor-
spannung sofort auf 100 % der Netzspannung erhdht, danach schlief3en sich die
internen Bypasskontakte.
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Spannung in %
A

Ujotor100 %

Motor

Parametrierbare
Startspannung

e

b
| geeee N > Zeit (t)
- ' > s
/‘ 100 %
Spannung am
Parametrierbare Motor

Anlaufzeit
@ Kurze Anlaufzeit

(@ Langere Anlaufzeit
Bild 6-1: Funktionsprinzip Spannungsrampe

Motordreh-
moment (M)
Nm A

My ektstart (maximal

erzeugbares Drehmoment)

Myern
Parametrierbare
Startspannung
-
»
- Y » Drehzahl (n)
;) min-1
[ ) Ll
AN : Motor ist hochgelaufen
S Parametrierbare /‘
" - K und im Nennbetrieb (ny,,)-
Drehmoment-Startzeit Der Hochlauf wird erkar:’r‘ﬂ
@ Mg nnstan ) und die Bypasskontakte
kurze Rampenzeit schlieBen.

@ Msanﬂslan

Iingere Rampenzeit

M (2. B. Ventilator)

Bild 6-2: Funktionsprinzip Spannungsrampe Drehmomentverlauf

Typische Applikationen fiir Spannungsrampe
Das Funktionsprinzip Spannungsrampe ist anwendbar fir alle Applikationen.
Werden flr Testlaufe mit der Applikation kleinere Motoren als in der spateren
Anlage eingesetzt, wird die Anlaufart "Spannungsrampe" empfohlen.
Bei Maschinen, die einen Losbrechimpuls benétigen (inverses Lastverhalten,
z. B. bei Muhlen und Brechern) muss der Losbrechimpuls wie in Kapitel 6.2.3
"Losbrechimpuls in Verbindung mit der Anlaufart Spannungsrampe oder Dreh-
momentregelung" beschrieben, eingestellt werden. Bei Schweranlaufen wird die
Startart "Spannungsrampe+Strombegrenzung (U+Strombegrenzung)" empfoh-
len.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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6.2.2 Drehmomentregelung

Startmoment

Begrenzungsmoment

Anlaufzeit

Maximale Anlaufzeit

Interne Hochlaufer-
kennung

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Rechnerisch wird mit Hilfe der Spannungs- und Stromeffektivwerte, sowie der
dazugehdrigen Phaseninformation zwischen Netzspannung und Motorstrom

(= cos ¢) auf die Motordrehzahl und das Motordrehmoment geschlossen (=sen-
sorlose Regelung) und die Motorspannung entsprechend geregelt.

Bei der Drehmomentregelung erfolgt ein lineares Anheben des im Motor
erzeugten Drehmoments von einem parametrierbaren Startmoment bis zu einem
parametrierbaren Endmoment innerhalb einer einstellbaren Anlaufzeit.

Der Vorteil gegentiber der Spannungsrampe ist ein verbessertes mechanisches
Hochlaufverhalten der Maschine.

Der Sanftstarter regelt das am Motor erzeugte Drehmoment, entsprechend der
eingestellten Parameter kontinuierlich und linear bis zum erfolgten Motorhoch-
lauf.

Fir eine optimale Regelung des Drehmoments wahrend des Anlaufs sollten
unter dem Menulpunkt "Einstellung" im gewahlten Parametersatz die Motordaten
des am Sanftstarter angeschlossenen Motors eingegeben werden.

Die Hohe des Startmoments bestimmt das Einschaltdrehmoment des Motors.
Ein kleineres Startmoment hat ein kleineres Anzugsdrehmoment und kleineren
Anlaufstrom zur Folge. Das Startmoment sollte so hoch gewahlt sein, dass der
Motor unmittelbar mit dem Startbefehl an den Sanftstarter direkt und sanft
anlauft.

Die Hohe des Begrenzungsmoments bestimmt, welches maximale Drehmoment
im Motor wahrend des Hochlaufs erzeugt werden soll. Dieser Wert wirkt somit
auch zum Beispiel als einstellbare Drehmomentbegrenzung.

Um einen Hochlauf zu erreichen, sollte der Parameterwert auf ca. 150 % einge-
stellt werden, mindestens aber so hoch, dass der Motor wéhrend des Hochlaufs
nicht hangen bleibt. Somit wird erreicht, dass wahrend des gesamten Motor-
hochlaufs immer genug Beschleunigungsmoment erzeugt wird.

Die Lange der Anlaufzeit bestimmt, in welcher Zeit das Startmoment auf das
Endmoment angehoben wird.

Eine langere Anlaufzeit hat ein kleineres Beschleunigungsmoment tUber den
Motorhochlauf zur Folge. Hierdurch erfolgt ein langerer und sanfterer Motor-
hochlauf. Die Ladnge der Anlaufzeit sollte so gewahlt werden, dass der Motor
sanft beschleunigt, bis er seine Nenndrehzahl erreicht.

Endet die Anlaufzeit vor erfolgtem Motorhochlauf, wird das Drehmoment so
lange auf das eingestellte Begrenzungsmoment begrenzt, bis der Sanftstarter
den Motorhochlauf erkennt und die internen Bypasskontakte schlief3t.

Mit dem Parameter "maximale Anlaufzeit" kann festgelegt werden, nach welcher
maximalen Zeit der Antrieb den Hochlauf vollzogen haben muss. Ist nach Ablauf
der eingestellten Zeit der Antrieb nicht im Nennbetrieb, wird der Startvorgang
abgebrochen und eine Stérmeldung generiert.

Der Sanftstarter verfuigt Gber eine interne Hochlauferkennung. Wird ein erfolgter
Motorhochlauf innerhalb der eingestellten Anlaufzeit erkannt, wird die Rampe
abgebrochen und die Motorspannung sofort auf 100 % der Netzspannung
erhoht. Die internen Bypasskontakte schlieBen und die Thyristoren werden tber-
brickt.
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Hinweis

Das im Motor erzeugte Drehmoment, das durch den Sanftstarter geregelt wird,
kann nie Gber dem Wert des bei zugehdriger Drehzahl vergleichbaren Direkt-
starts liegen.

Motordreh-
moment (M)
Nm A
Mo irektstart (maximal
erzeugbares Drehmoment)
\-m.._.-.m--""'
Parametrierbares
Begrenzungsmoment
Myern [©) T
@ Beschleunigungs-
Parametrierbares moment
Startmoment
=
e
- > Zeit (t)
» s

= Y Lol
Parametrierbare / Motor ist hochgelaufen

. und im Nennbetrieb (nyq,,)-
R it Nen:
ampenzel Der Hochlauf wird erkannt
@D Mg, nsstart und die Bypasskontakte
Drehmomentgeregelt- und begrenzt schlieBen.

@ Msanﬂslan

Drehmomentgeregelt

O Mg (2. B. Ventilator)

Bild 6-3: Funktionsprinzip Drehmomentregelung

Typische Applikationen fiir Drehmomentregelung
Drehmomentregelung ist anwendbar fiir alle Applikationen, speziell in Fallen, in
denen ein gleichmaRiger lastschonender Anlauf benétigt wird. Bei Maschinen,
die einen Losbrechimpuls benétigen (inverses Lastverhalten, z. B. bei Mihlen
und Brechern) muss der Losbrechimpuls wie im Kapitel 6.2.3 "Losbrechimpuls in
Verbindung mit der Anlaufart Spannungsrampe oder Drehmomentregelung"
beschrieben, eingestellt werden. Bei Schweranlaufen wird die Startart "Drehmo-
mentregelung+Strombegrenzung (M+Strombegrenzung)" empfohlen (siehe
Kapitel 6.2.4 "Strombegrenzung in Verbindung mit der Anlaufart Spannungs-
rampe oder Drehmomentregelung").

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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6.2.3 Losbrechimpuls in Verbindung mit der Anlaufart Spannungsrampe oder
Drehmomentregelung

Losbrechspannung

Losbrechzeit

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Diese Funktion wird fir Lastmaschinen mit inversem Drehmomentverhalten
bendtigt. Typische Einsatzfalle sind z. B. Mihlen, Brecher oder Antriebe mit
Gleitlager. Hier kann es nétig sein, dass zu Beginn des Startvorgangs der
Maschine ein Losbrechimpuls erzeugt werden muss. Der Losbrechimpuls wird
Uber die Losbrechspannung und die Losbrechzeit eingestellt. Mit dem Losbrech-
impuls kann die hohe Haftreibung der Last iberwunden und die Maschine in
Bewegung gebracht werden.

Der Losbrechimpuls wird in Verbindung mit der Startart der Spannungsrampe,
der Drehmomentregelung oder der Strombegrenzung eingesetzt und tberlagert
diese wahrend der eingestellten Losbrechzeit.

Mit der Losbrechspannung wird die Hohe des zu erzeugendem Losbrechdreh-
moments eingestellt. Es kann maximal 100 % des bei Direktstart erzeugten
Anzugsdrehmoments betragen. Der Impuls sollte mindestens so hoch sein, dass
der Motor unmittelbar bei Startbefehl an den Sanftstarter andreht.

Die Losbrechzeit bestimmt, wie lange die Losbrechspannung anstehen soll.
Nach Ablauf der Losbrechzeit beendet der Sanftstarter seinen Hochlaufvorgang
mit der ausgewahlten Startart, z. B. der Spannungsrampe oder der Drehmo-
mentregelung. Die Losbrechzeit sollte mindestens so lange gewahlt werden,
dass nach Ablauf der eingestellten Zeit der Motor nicht wieder stehen bleibt,
sondern direkt weiter in der angewahlten Startart beschleunigt.

Wird als Losbrechzeit 0 ms eingestellt (default), ist die Funktion des Losbrechim-
pulses deaktiviert.

Motordreh-

moment (M)
Nm &
Ih.""""----------__@-----"
Parametrierbare
Losbrechspannung
Myenn
. Beschleunigungs-
Parametrierbares ® moment
Startmoment/
Star ¢ 3
=
ey
Zeit (t)
» - s
L ] >
Parametrierbare Parametrierbare 1
Losbrechzeit Anlaufzeit Motqr st hochge.laufen
und im Nennbetrieb (ny,,)-
Der Hochlauf wird erkannt
@D Mpiremstart und die Bypasskontakte
(maximal zu erzeugendes Drehmoment) schlieBen.
@ Msantstart

Losbrechimpuls kombiniert
mit Drehmomentregelung oder
Spannungsrampe

O M, (2. B. Brecher)

Bild 6-4: Funktionsprinzip Losbrechimpuls Drehmomentregelung
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Typische Applikationen fiir Losbrechimpuls

6-8

Typische Applikationen fir Lobsbrechimpuls sind Lastmaschinen mit inversem
Drehmomentverhalten, z. B. Brecher und Muhlen.

Hinweis

Ein zu hoch eingestellter Losbrechimpuls kann zur Fehlermeldung "Strommess-
bereichsiberschreitung" fihren.

Fehlerbehebung: Uberdimensionieren Sie den Starter oder senken Sie die Los-
brechspannung.

Stellen Sie den Losbrechimpuls nur dann ein, wenn er wirklich benétigt wird

(z. B. bei Muhlen und Brechern).

Ein falschlicherweise eingestellter Losbrechimpuls z. B. bei Pumpen, kann zu
einer Fehlermeldung "Falsche Startbedingung” fiihren.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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6.2.4 Strombegrenzung in Verbindung mit der Anlaufart Spannungsrampe oder
Drehmomentregelung

Strombegrenzungs-
wert

Hochlauferkennung

Der Starter misst mittels integrierter Stromwandler kontinuierlich den Phasen-
strom (Motorstrom).

Wahrend des Motorhochlaufs kann ein Strombegrenzungswert am Sanftstarter
eingestellt werden.

Die Strombegrenzung kann aktiviert werden, wenn die Startart "Spannungs-
rampe+Strombegrenzung" oder "Drehmomentregelung+Strombegrenzung" als
Anlaufart gewahlt wurde und ein Wert in den entsprechenden Parameter einge-
tragen wurde.

Der Phasenstrom wird wahrend des Anlaufvorgangs so lange auf den eingestell-
ten Wert begrenzt, bis dieser unterschritten wird. Ein eingestellter Losbrechim-
puls Uberlagert wahrend der Losbrechzeit die Strombegrenzung.

Der Strombegrenzungswert wird als Faktor des Motorbemessungsstroms auf
den maximal gewlinschten Strom wahrend des Anlaufs eingestellt. Wird der ein-
gestellte Strombegrenzungswert erreicht, wird die Motorspannung durch den
Sanftstarter soweit abgesenkt bzw. geregelt, dass der Strom nicht den einge-
stellten Strombegrenzungswert Ubersteigt. Der eingestellte Strombegrenzungs-
wert muss mindestens so hoch gewahlt werden, dass genug Drehmoment im
Motor erzeugt werden kann, um den Antrieb in den Nennbetrieb zu bringen. Als
typischer Wert kann hier der drei- bis vierfache Wert des Bemessungsbetriebs-
stroms (l) des Motors angenommen werden.

Der Sanftstarter verfugt Uber eine interne Hochlauferkennung. Wird ein erfolgter
Motorhochlauf erkannt, wird die Motorspannung sofort auf 100 % der Netzspan-
nung erhoht. Die internen Bypasskontakte schlieBen, und die Thyristoren wer-
den Uberbrickt.

Motorstrom

"A
1

Direktstart

Anfang bestimmt —|
durch eingestellte R)
Startart, hier

Losbrechimpuls

Isantistarter
einstellbarer Strom-
begrenzungswert
Anfang bestimmt
durch eingestellte
Startart, hier \‘
Spannungsrampe

‘e Motor

[

>
Motordrehzahl
‘e Motor n

n

Bild 6-5: Strombegrenzung mit Sanftstarter

Typische Applikationen fiir Strombegrenzung
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Einsatz bei Applikationen mit groer Schwungmasse (Massentragheit) und
damit verbundenen langen Anlaufzeiten, z. B. groRe Lufter, um hiermit das Ver-
sorgungsnetz zu schonen.
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6.2.5 Anlaufart Direkt

Bei der eingestellten Anlaufart "Direkt" wird die Spannung am Motor bei
erfolgtem Startbefehl sofort auf Netzspannung erhéht. Dies entspricht dem Start-
verhalten mit einem Schitz, also keine Begrenzung des Anlaufstroms und
Anlaufdrehmoments.

Hinweis

Durch den hohen Anlaufstrom des Motors kann bei der Anlaufart "Direkt" der
Fehler "Stromgrenze Uberschritten" auftreten. Der Sanftstarter ist gegebenen-
falls gréRer zu dimensionieren.

Hochlauferkennung Der Sanftstarter verfugt Uber eine interne Hochlauferkennung. Wird ein erfolgter
Motorhochlauf erkannt, schlieRen die internen Bypasskontakte und die Thyristo-
ren werden Uberbrickt.

6.2.6 Anlaufart Motorheizung

Werden IP54-Motoren im AulRenbereich eingesetzt, kommt es bei Abkihlung
(z. B. Uber Nacht oder im Winter) zu Kondenswasserbildung im Motor. Hierdurch
kann es beim Einschalten zu Leckstrémen oder Kurzschlissen kommen.

Um die Motorwicklung zu erwdrmen wird in diese ein pulsierender Gleichstrom
eingespeist.

In den Einstellungen kann bei gewahlter Startart "Motorheizung" eine Heizleis-
tung eingegeben werden. Diese sollte so gewahlt werden, dass der Motor nicht
beschadigt wird. Der Einstellbereich der Heizleistung reicht von 10 - 100 %. Dies
entspricht einem vergleichbarem Motorstrom von ca. 5 - 30 % des Motorbemes-
sungsstroms.

Typische Applikationen fiir Motorheizung
Einsatz z. B. bei Antrieben im AuRenbereich, um Betauung im Motor zu minimie-
ren.

Vorsicht

Kann zu Sachschéaden fiihren.

Die Anlaufart Motorheizung ist keine Dauerbetriebsart. Der Motor muss mit
einem Temperatursensor (Thermoclick/PTC) ausgestattet sein, um den Motor
sicher zu schitzen. Das Motormodell des integrierten elektronischen Motoriber-
lastschutzes ist fur diesen Betrieb nicht geeignet.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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6.3 Auslaufarten

6.3.1 Freier Auslauf

Aufgrund der grofRen Einsatzbreite des SIRIUS Sanftstarters 3RW44 kann zwi-
schen unterschiedlichen Auslaufarten gewahlt werden. Je nach Applikation und
Einsatzfall kann der Motorauslauf optimiert eingestellt werden.

Wird wahrend des Auslaufvorgangs ein Startbefehl gegeben, wird der Auslauf-
vorgang abgebrochen und der Motor mit der eingestellten Anlaufart erneut
gestartet.

Hinweis

Wird als Auslaufart ein gefuhrter Auslauf gewahlt (Sanft- bzw. Pumpenauslauf
oder Bremsen) muss gegebenenfalls der Abzweig (Sanftstarter, Leitungen,
Abzweigschutzorgane und der Motor) gréRer dimensioniert werden, da der
Strom im Auslaufvorgang tber den Motorbemessungsstrom ansteigt.

Motor-
drehzah

n |

=

-

Zeit (t)
S

Ne
@ freier Auslauf Stoppbefehl

@"Drehmomentgeregelter ~ am Sanftstarter
Auslauf

® Npc-Bremsen

Bild 6-6: Auslaufarten allgemein

Freier Auslauf bedeutet, dass mit Wegnahme des Ein-Befehls am Sanftstarter
die Energiezufuhr zum Motor Uber den Sanftstarter unterbrochen wird. Der
Motor lauft frei aus, nur von der Massentragheit (Schwungmasse) des Laufers
und der Last getrieben. Dies wird auch als naturlicher Auslauf bezeichnet. Eine
groBere Schwungmasse bedeutet einen langeren freien Auslauf.

Typische Applikationen fiir Freien Auslauf
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Freier Anlauf wird angewendet bei Lasten in denen keine speziellen Anforde-
rungen an das Auslaufverhalten gestellt werden, z. B. grof3e Lufter.
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6.3.2 Drehmomentregelung und Pumpenauslauf

Auslaufzeit und
Stoppmoment

Pumpenauslauf

Bei "drehmomentgeregeltem Auslauf" und "Pumpenauslauf" wird der freie Aus-
lauf, bzw. natirliche Auslauf der Last verlangert. Diese Funktion wird eingestellt,
wenn ein abruptes Stillsetzen der Last verhindert werden soll. Typisch ist dies
bei Applikationen mit kleinen Massentragheiten oder hohen Gegendrehmo-
menten.

Fur eine optimale Regelung des Drehmoments wahrend des Auslaufvorgangs
geben Sie unter dem Menupunkt "Einstellung” im gewahlten Parametersatz die
Motordaten des am Sanftstarter angeschlossenen Motors ein.

Am Sanftstarter kann Uber den Parameter "Auslaufzeit" bestimmt werden, wie
lange dem Motor nach Wegnahme des Ein-Befehls noch Energie zugefihrt wer-
den soll. Innerhalb dieser Auslaufzeit wird das im Motor erzeugte Drehmoment
kontinuierlich und linear bis zum eingestellten Stoppmoment reduziert und die
Applikation sanft stillgesetzt.

Bei Pumpenapplikationen kann durch das abrupte Abschalten des Antriebs ohne
eingestellten Pumpenauslauf ein sogenannter Wasserschlag auftreten. Dieser
Wasserschlag wird durch den plétzlichen Stromungsabriss und damit verbunde-
nen Druckschwankungen an der Pumpe hervorgerufen. Er bewirkt eine Ge-
rauschentwicklung und mechanische Schlage auf das Rohrleitungssystem und
darin befindliche Klappen und Ventile.

Motor-

drehmoment

M A

MNennbetrieb

Stoppmoment

>
Zeit (t)
S

Auslaufzeit

Stoppbefehl
am
Sanftstarter

Bild 6-7: Sanftauslauf / Pumpenauslauf

Typische Applikationen fir Sanftauslauf / Pumpenauslauf

6-12

Verwenden Sie Sanftauslauf / Pumpenauslauf
* bei Pumpen, um Wasserschlag zu verhindern.
* bei Férderbandern, um kippendes Fordergut zu vermeiden.

Vorsicht

Gefahr von Sachschaden.

Verwenden Sie zum optimalen Motorschutz die Kombination aus elektronischem
Motoriberlastschutz und Auswertung eines im Motor eingebauten Temperatur-
sensors.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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6.3.3 DC Bremsen / Kombiniertes Bremsen

Bei DC Bremsen oder Kombiniertem Bremsen wird der freie Auslauf, bzw. natir-
liche Auslauf der Last verkurzt.

Der Sanftstarter pragt dem Motorstander einen (pulsierenden) Gleichstrom in
den Phasen L1 und L3 auf. Dieser Strom baut ein stehendes Magnetfeld im
Stander auf. Da der Laufer aufgrund seiner Massentragheit noch dreht, werden
in der kurzgeschlossenen Lauferwicklung Stréme induziert, die ein Bremsmo-
ment ausbilden.

Achtung
Die Auslauffunktion DC-Bremsen / Kombiniertes Bremsen ist nicht in Wurzel-3-
Schaltung mdglich.

Hinweis

Der pulsierende Gleichstrom belastet das Netz unsymmetrisch und der Motor
und der Abzweig mussen fir die hdhere Strombelastung beim Auslauf ausgelegt
werden. Der Sanftstarter muss gegebenenfalls Gberdimensioniert werden.

Hinweis

Es stehen zwei Bremsvarianten zur Verfligung:

Kombiniertes Bremsen:

Verwenden Sie die Funktion Kombiniertes Bremsen, wenn Applikationen mit
kleinen Massentragheiten (Schwungmassen) stillgesetzt werden sollen
(JLast SJMmotor)- Bei der Funktion Kombiniertes Bremsen kann die reale Auslauf-
zeit bei den Bremsvorgangen variieren. Soll eine einheitlich lange Bremszeit
erreicht werden, verwenden Sie die Funktion DC Bremsen.

DC Bremsen:

Verwenden Sie die Funktion DC Bremsen, wenn Applikationen mit gré63eren
Massentragheiten (Schwungmassen) stillgesetzt werden sollen

(JLast <5 X Imotor)-
Bei der Funktion DC Bremsen wird ein externes Bremsschutz benétigt!

Vorsicht

Gefahr von Sachschaden.

Zum optimalen Motorschutz wird die Kombination aus elektronischem Motor-
Uberlastschutz und Auswertung eines im Motor eingebauten Temperatursensors
empfohlen.

Auslaufart Kombiniertes Bremsen

Dynamisches Brems-
moment

DC Bremsmoment
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Bei der gewahlten Auslaufart Kombiniertes Bremsen kénnen die Parameter
Dynamisches Bremsmoment, DC Bremsmoment und Auslaufzeit am Starter ein-
gestellt werden.

Das Dynamische Bremsmoment bestimmt die Héhe der Bremswirkung zu
Beginn des Bremsvorgangs, um die Drehzahl des Motors abzusenken. Danach
wird automatisch mit der Funktion DC Bremsen der Bremsvorgang weiterge-
fuhrt.

Mit der H6he des DC Bremsmoments kann die Bremskraft des Motors eingestellt
werden.

Sollte der Motor wahrend des DC Bremsens wieder beschleunigen, muss das
Dynamische Bremsmoment erhéht werden.
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Auslaufzeit

Auslaufart DC Bremsen

DC Bremsmoment

6-14

Mit der Auslaufzeit wird bestimmt, wie lange das Bremsmoment am Motor
erzeugt werden soll. Die Bremszeit sollte so lange gewahlt werden, bis ein Still-
setzen der Last erreicht wird.

Um eine ausreichende Bremswirkung bis zum Stillstand zu erzielen, sollte die
Schwungmasse (J) der Last die des Motors nicht Uberschreiten. Die Auslaufzeit
sollte so lange gewahlt werden, dass der Motor zum Stillstand kommt. Eine Still-
standserkennung findet im Sanftstarter nicht statt und muss, wenn gewiinscht,
Uber externe MaRRnahmen realisiert werden.

Hinweis
Bei der Funktion Kombiniertes Bremsen kann die reale Auslaufzeit bei den
Bremsvorgangen variieren.

Motordreh-
moment
M

-

Stoppbefehl
am Sanftstarter

MNennbetrieb

Auslaufzeit

>
Zeit (1)
S

DC-Bremsmoment:

Dynamisches
Bremsmoment

Motorb rems-v
moment

Bild 6-8: Kombiniertes Bremsen

Bei gewahlter Funktion DC Bremsen kénnen die Parameter Auslaufzeit und DC
Bremsmoment am Starter eingestellt werden. In dieser Bremsvariante muss ein
Ausgang des Sanftstarters auf DC Bremsen umgestellt werden, Uber den ein
externes Bremsschitz angesteuert wird. Schaltungsvorschlage finden Sie im
Kapitel 9.

Das Einstellen der optimalen Parameter muss an der Maschine unter entspre-
chenden Lastbedingungen vorgenommen werden.

Mit der Hohe des DC Bremsmoments kann die Bremskraft des Motors eingestellt
werden.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Auslaufzeit Mit der Auslaufzeit wird bestimmt, wie lange das Bremsmoment am Motor
erzeugt werden soll. Die Bremszeit sollte so lange gewahlt werden, bis ein Still-
setzen der Last erreicht wird.

Um eine ausreichende Bremswirkung bis zum Stillstand zu erzielen, sollte das
Massentragheitsmoment der Last maximal das 5-fache des Massentragheitsmo-
ments des Motors nicht Gbersteigen. (J| 55t< 5 X Jpotor)-

Eine Stillstandserkennung findet im Sanftstarter nicht statt und muss, wenn
gewunscht, Uber externe Mallnahmen realisiert werden.

Motordreh-
moment (M) A

MNennbetrieb

Zeit

DC-Bremsmoment

Auslaufzeit

‘
Mgﬁﬂéﬂﬂems' Stoppbefehl
am
Sanftstarter

Bild 6-9: DC Bremsen

Typische Applikationen fiir DC Bremsen
Verwenden Sie "DC Bremsen" bei Drehmaschinen (z. B. beim Werkzeugwech-
sel) oder Kreissagen.
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6.4 Schleichgangfunktion

Schleichdrehzahlfak-
tor

Schleichmoment

Typische Applikationen

6-16

Diese Funktion ermdglicht es, einen Asynchronmotor im voriibergehenden
Betrieb mit niedrigerer Drehzahl als der Bemessungsdrehzahl in beide Drehrich-
tungen anzusteuern.
Die Bemessungsdrehzahl ny,qi,r des Motors wird durch die Netzfrequenz (f) und
die Polpaarzahl (p) des Motors bestimmt.

NMotor = 2

p

Durch eine spezielle Ansteuerung der Thyristoren wird dem Motor eine resultie-
rende Schleichgangfrequenz vorgegeben. Diese Funktion bedingt allerdings,
dass nur ein reduziertes Drehmoment im Motor erzeugt werden kann. Aufgrund
eventueller erhéhter Erwdrmung des Motors ist diese Funktion nicht fir den
Dauerbetrieb geeignet.

Der Schleichdrehzahlfaktor und das Schleichmoment kann fiir beide Drehrich-
tungen individuell eingegeben werden.

Mit dem Einstellen des Schleichdrehzahlfaktors kann der Motor mit einer
kleineren Drehzahl (ngchieichgang) @ls der Bemessungsdrehzahl mit oder entge-
gen dem Netzdrehsinn angesteuert werden.

n ) — r]N(-:-nn
Schleichgang™ gchleichdrehzahlfaktor

Mit dem Schleichmoment kann das im Motor erzeugte Drehmoment beeinflusst
werden. Das maximal erzeugbare Drehmoment ist abhangig von der eingestell-
ten Schleichdrehzahl. 100 % Schleichmoment kdnnen ca. 30 % des Motorbe-
messungsdrehmoments entsprechen.

Metzfrequenz

IS AARA S R AWA
VAT RUAVAVATAY

resultisranda 'Sehlaichgangfraguanz

Bild 6-10: Schleichgangfunktion

fur Schleichgangfunktion
Diese Funktion ist geeignet fiir Applikationen mit geringem Gegendrehmo-
ment, z. B. beim Positionieren von Werkzeugmaschinen.

Hinweis

Motorspezifische Eigenschaften und die angeschlossene Last beeinflussen
zusatzlich zu den eingestellten Parametern die durch die Schleichgangfunktion
resultierende Drehzahl und das im Motor erzeugte Schleichmoment.
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Hinweis

Um den Motor mit den angegebenen Schleichgang-Parametern anzusteuern,
mussen gleichzeitig ein Steuereingang mit der eingestellten Funktion "Schleich-
gang" und ein Steuereingang mit der eingestellten Funktion "Motor rechts PS1/2/
3" oder "Motor links PS1/2/3" angesteuert werden. Siehe auch Schaltungsvor-
schlag unter Kapitel 9.1.7.

Drehrichtungsangaben:

rechts: Drehrichtung im Netzphasendrehsinn

links: Drehrichtung entgegen des Netzphasendrehsinn

Achtung

Aufgrund der reduzierten Motordrehzahl und der damit verbundenen
verminderten Eigenklihlung des Motors wird diese Betriebsart nicht fir den
Dauerbetrieb empfohlen.

Vorsicht

Gefahr von Sachschaden.

Verwenden Sie zum optimalen Motorschutz die Kombination aus elektronischem
Motoriberlastschutz und Auswertung eines im Motor eingebauten Temperatur-
sensors.
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6.5 Stromgrenzwerte zur Lastuberwachung

Es kdnnen untere und obere Stromgrenzwerte eingestellt werden, bei deren
Uber- oder Unterschreitung eine Meldung ausgegeben werden kann.

Unterer Stromgrenz- Der untere Stromgrenzwert kann z. B. genutzt werden, um einen Keilriemenriss
wert und damit verbundenen Leerlaufstrom des Motors anzuzeigen oder wenn der
Filter des Lufters zu ist.

Oberer Stromgrenz- Der obere Stromgrenzwert kann genutzt werden, um eine erhdhte Verlustleis-
wert tung an der Applikation festzustellen, z. B. verursacht durch einen aufgetretenen
Lagerschaden.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
6-18 GWA 4NEB 535 2195-01 DS 06



Gerétefunktionen

6.6 Motorschutzfunktionen

Motoriiberlastschutz

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Der Uberlastschutz des Motors wird auf Basis der Wicklungstemperatur des
Motors realisiert. Daraus wird abgeleitet, ob der Motor Giberlastet ist, oder im
normalen Betriebsbereich arbeitet.

Die Wicklungstemperatur kann entweder Uber die integrierte elektronische
Motoriberlastfunktion berechnet, oder liber einen angeschlossenen Motorther-
mistor gemessen werden.

Fur den sogenannten Motorvollschutz missen beide Varianten kombiniert
(=aktiviert) werden. Diese Kombination wird zum optimalen Motorschutz
empfohlen.

Mittels Strommessung Uber Wandler im Sanftstarter wird der Stromfluss wah-
rend des Motorbetriebs gemessen. Ausgehend vom eingestellten Bemessungs-
betriebstrom des Motors wird die Erwarmung der Wicklung berechnet.

Je nach eingestellter Abschaltklasse (CLASS-Einstellung) und Schutzparameter,
wird bei Erreichen der Kennlinie eine Warnung oder Auslésung durch den Sanft-
starter generiert.
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Abschaltklasse
(elektronischer Uber-
lastschutz)

Stromunsymmet-
riegrenzwert

Vorwarngrenze Aus-
I6sereserve

Vorwarngrenze

Motorerwdarmung

Pausenzeit

6-20

Die Abschaltklasse (CLASS, Ausldseklasse) gibt die maximale Ausldsezeit an,
in der eine Schutzeinrichtung bei dem 7,2-fachen Bemessungsbetriebsstrom aus
dem kalten Zustand auslésen muss (Motorschutz nach IEC 60947). Die Auslése-
kennlinien zeigen die Ausldsezeit in Abhangigkeit vom Auslésestrom (siehe
Kapitel 10.4 "Auslosekennlinien®).

Je nach Anlaufschwere kénnen unterschiedliche CLASS-Kennlinien eingestellt
werden.

Hinweis

Die Bemessungsdaten der Sanftstarter beziehen sich auf Normal-Anlauf
(CLASS 10). Bei Schweranlauf (> CLASS 10) muss gegebenenfalls der
Sanftstarter iberdimensioniert werden.

Drehstrom-Asynchronmotoren reagieren auf geringe Unsymmetrien der Netz-
spannung mit einer hdheren unsymmetrischen Stromaufnahme. Dadurch erhéht
sich die Temperatur in der Stander- und Lauferwicklung.

Der Unsymmetriegrenzwert ist ein prozentualer Wert, um den der Motorstrom in
den einzelnen Phasen abweichen darf.

Bezugswert fir die Auswertung ist die maximale Abweichung vom Mittelwert der
drei Phasen.

Unsymmetrie liegt vor, wenn die Abweichung vom Mittelwert grof3er als 40 % ist.

Bei Erreichen der eingestellten zeitlichen Vorwarngrenze, bezogen auf die
errechnete Zeit bis zur Abschaltung des Motors durch die Motorschutzfunktion,
kann eine Meldung ausgegeben werden.

Bei Erreichen der eingestellten thermischen Vorwarngrenze des Motors kann
eine Meldung erzeugt werden. Die Ausldsung des Motorschutzes erfolgt bei
100 %.

Die Pausenzeit ist eine Zeitvorgabe fir das Abkuhlverhalten des Motormodells
nach betriebsméaRigen Abschaltungen, d. h. nicht bei Uberlastauslésungen.

Nach Ablauf dieser Zeit wird das "thermische Motormodell" des Motorstarters
wenn die Motorerwarmung noch > 50 % ist, auf 50 % gestellt, sonst auf 0 %.

Dadurch sind auch haufige Anlaufe (Tippbetrieb) mdglich. Diese flihren bei
einem Motorschutz nach IEC 60947, je nach CLASS-Einstellung, zum Auslésen.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Wiederbereitschafts-
zeit

Nullspannungssi-
cherheit
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Die folgende Grafik zeigt das Abkuhlverhalten mit und ohne Pausenzeit:
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Bild 6-11: Pausenzeit

Die Pausenzeit kann zwischen 1 und 100 s eingestellt werden.

Vorsicht

Gefahr von Sachschéaden.

Bei Veranderung der Pausenzeit (0 = deaktiviert) ist ein Motorschutz gemaf
IEC 60947 (CLASS 10A, 10, 15, 20, 30) nicht mehr gegeben. Ein entspre-
chender Anlagenschutz ist somit unter Umstanden nicht vorhanden. Es werden
parallele Schutzmallnahmen empfohlen.

Vorsicht

Gefahr von Sachschéaden.

Der Motor muss fiir einen solchen Tippbetrieb ausgelegt sein, da sonst durch die
Uberlastung bleibende Schaden eintreten kdnnen.

Bei der Auslésung des thermischen Motormodells wird zur Abkihlung des
Motors eine Wiederbereitschaftszeit gestartet, die bis zu ihrem Ablauf einen
erneuten Start des Motors verhindert.

Ist die Nullspannungssicherheit aktiviert, wird bei Ausfall der Steuerspeisespan-
nung wahrend einer anstehenden Ausldsung der aktuelle Auslésezustand des
thermischen Motormodells und die aktuelle Wiederbereitschaftszeit im Sanftstar-
ter gespeichert. Bei Wiederkehr der Steuerspeisespannung wird automatisch
wieder der aktuelle Auslésezustand des thermischen Motormodells vor dem
Spannungsausfall hergestellt.
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Temperatursensor

6-22

Die Motorschutzfunktion Temperatursensor misst die Stdnderwicklungstempera-
tur des Motors direkt mit Hilfe eines Messfiihlers im Motor, d. h. es ist ein Motor
mit in der Standerwicklung eingewickeltem Messfiihler erforderlich.

Fur die Auswertung kann zwischen zwei verschiedenen Messflhlertypen
gewahlt werden.

* PTC Thermistoren Typ A ("Typ A Fihler”)

« Thermoclick

Die Verdrahtung und Sensoren werden auf Drahtbruch bzw. Kurzschluss uber-
praft.

Achtung

Bei Abschaltung des Sanftstarters durch eine Motorschutz- oder Gerateeigen-
schutzauslésung, ist ein Quittieren Uber die Funktion "Trip Reset" erst nach
Ablauf der angezeigten Abkuhlzeit méglich.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 06



Gerétefunktionen

6.7 Gerateeigenschutz
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Der Sanftstarter verfugt Uber einen integrierten Gerateeigenschutz, der verhin-
dert, dass die Thyristoren thermisch Gberlastet werden.

Dies wird zum einen durch eine Stromerfassung mittels Wandler in den drei Pha-
sen erreicht und zuséatzlich durch die Temperaturmessung durch Thermofihler
am Thyristorkuhlkdrper realisiert.

Wird eine festeingestellte Warnschwelle Gberschritten, wird eine Meldung am
Sanftstarter generiert. Wird der festeingestellte Abschaltwert Uberschritten,
schaltet sich der Sanftstarter selbsttatig ab.

Nach einer Auslésung muss eine festeingestellte 30 s Wiederbereitschaftszeit
eingehalten werden, bevor der Starter erneut gestartet werden kann.

Ist die Nullspannungssicherheit aktiviert, wird bei Ausfall der Steuerspeisespan-
nung wahrend einer anstehenden Auslésung der aktuelle Auslosezustand des
thermischen Motormodells und die aktuelle Wiederbereitschaftszeit im Sanftstar-
ter gespeichert. Bei Wiederkehr der Steuerspeisespannung wird automatisch
wieder der aktuelle Auslosezustand des thermischen Gerateeigenschutzes vor
dem Spannungsausfall hergestellt.

Um die Thyristoren gegen Zerstérung durch Kurzschluss zu schitzen (z. B. bei
Kabelschaden oder Windungsschluss im Motor) missen SITOR Halbleiter-
schutzsicherungen vorgeschaltet werden. Entsprechende Auswahltabellen fin-
den Sie im Kapitel 10.3.7 "Komponentenauslegung Abzweig (Standardschal-
tung)" und im Kapitel 10.3.8 "Komponentenauslegung Abzweig (Wurzel-3-Schal-
tung)".

Achtung

Bei Abschaltung des Sanftstarters durch eine Motorschutz- oder Gerateeigen-
schutzauslésung, ist ein Quittieren Uber die Funktion "Trip Reset" erst nach
Ablauf der angezeigten Abkuhlzeit méglich.
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Diagnose und Meldungen

7.1

Diagnose, Meldungen

7.1.1 Status-/ Zustandsmeldungen

Meldung

Ursache / L6sung

Priife Spannung

Die Hauptspannung liegt noch nicht an.

Prife Netzphasen

Moglichkeit 1: Hauptspannung liegt an, aber der Motor ist noch nicht oder nicht korrekt angeschlossen.
Moglichkeit 2: Der Motor ist korrekt angeschlossen, aber es fehlt eine Strangspannung.

Startbereit Geréat ist startbereit (Hauptspannung liegt an und Motor ist richtig angeschlossen).
Sobald ein Startbefehl kommt, l1auft der Motor an.

Anlauf aktiv Motor wird mit eingestellter Anlaufart gestartet.

Motor lauft Gerat befindet sich im Uberbriickungsbetrieb (Bypassschiitz). Der Anlauf ist beendet.

Auslauf aktiv

Motor wird mit eingestellter Auslaufart gestoppt.

Abkuhlzeit Motor aktiv (bei Gera-
ten mit Erzeugnisstand < *E06*)

Nach einer Uberlastauslésung des thermischen Motormodells ist der Motorstart fiir eine bestimmte Zeit (Parame-
ter: Wiederbereitschaftszeit) nicht moglich, um die Abklihlung des Motors zu gewahrleisten.

Abkihlzeit Schaltelement
(bei Geraten mit Erzeugnisstand
< *E06%)

Nach einer Uberlastausldésung des Gerateeigenschutzes ist der Motorstart fiir 30 s nicht méglich, um eine Abkiih-
lung des Gerates zu erreichen.

Notstart aktiv

Die Funktion Notstart ist aktiviert.

Quickstop aktiv

Die Funktion Quickstop ist aktiviert.

7.1.2 Warnungen und Sammelfehler

Meldung

Fehler ohne Wiederanlauf
Fehler mit Wiederanlauf

Warnung

Ursache / L6sung

Netzspannung fehlt

1. Startbefehl wurde gegeben, obwohl die Hauptspannung noch nicht anliegt.

Behebung: Netzspannung einschalten.

2. Tritt die Meldung im Bypassbetrieb auf, kann diese irrtimlich durch eine zu haufig erzeugte
Warnmeldung "Vorwarngrenze Motorerwarmung", "zeitliche Auslésereserve" oder "le
Grenzwert iber-/ unterschritten" generiert worden sein (auch nachvollziehbar ber die Ein-
trage im Logbuch/Ereignisse).

Behebung: Siehe Beschreibung der entsprechenden Meldungen

3. Hauptspannung wird gleichzeitig mit dem EIN-Befehl weggenommen, obwohl ein Auslauf
(nicht "Freier Auslauf") parametriert ist.

Behebung: Netzschiitz mittels auf Einschaltdauer parametrierten Ausgang ansteuern oder

Auslauf "Freier Auslauf"' parametrieren.

x
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Falsche Startbedingungen (bei Geraten X 1. Fehler tritt auf, ohne dass der Motor startet.
mit Erzeugnisstand < *E04*) Ursache:
- Motor ist falsch angeklemmt.
Phasenanschnittfehler (bei Geraten mit - Wurzel-3-Schaltung ist fehlerhaft aufgebaut.
Erzeugnisstand >*E04*) - Erdschluss vorhanden.
Behebung: Verdrahtung Uberprifen und korrigieren (siehe Schaltungsvorschlage Wurzel-
3-Schaltung).
2. Fehler tritt im Anlauf auf.
Ursache:
- Startspannung zu hoch gewahit
- Losbrechimpuls (falsch) eingestellt: Motoranlauf wird instabil
(Losbrechimpuls nur dann einstellen, wenn er wirklich benétigt wird. Bei Pumpen z. B. fuhrt
ein Losbrechimpuls oft zu Fehlziindungen.)
Bei Pausenzeit < 5 s seit dem letzten Anlauf startet der 3RW44 mit erhohter Startspan-
nung. In Verbindung mit einem eingestellten Losbrechimpuls kann dies zu "Falschen Start-
bedingungen" fihren.
Behebung: Parameter anpassen, bzw. Pause verlangern.
Phasenausfall L1 X Moglichkeit 1: Phase L1 fehlt oder fallt bei laufendem Motor aus bzw. bricht ein.
Eine Auslésung erfolgt durch einen Spannungseinbruch der zulassigen Bemessungsbe-
triebsspannung von >15 % >100 ms wahrend des Anlaufvorgangs, bzw. von >200 ms im
Bypassbetrieb.
Behebung: L1 anschlieRen oder Spannungseinbruch beheben.
Moglichkeit 2: ein zu kleiner Motor ist angeschlossen und die Fehlermeldung tritt sofort
nach Umschaltung in den Uberbriickungsbetrieb auf.
Behebung: Bemessungsbetriebsstrom fiir angeschlossenen Motor richtig einstellen oder
auf Minimum stellen (falls Motorstrom kleiner als 10 % vom eingestellten I ist, kann der
Motor mit diesem Starter nicht betrieben werden).
Moglichkeit 3: Starter eingesetzt in IT-Netz mit Erdschlussiiberwachung:
3RW44 mit Erzeugnisstand < *E06* und das Kommunikationsmodul PROFIBUS DP diir-
fen in dieser Netzform nicht eingesetzt werden.
Behebung: Starter tauschen gegen 3RW44 mit Erzeugnisstand > *EQ07*. Hier ist der Ein-
satz zusammen mit dem Kommunikationsmodul PROFIBUS DP zuldssig, es kann aber zu
fehlerhaft angezeigten Werten der Strangspannung (UL-N) sowie der verketteten Span-
nung (UL-L) in der Messwertanzeige des 3RW44 kommen.
Phasenausfall L2 X Moglichkeit 1: Phase L2 fehlt oder fallt bei laufendem Motor aus bzw. bricht ein.

Eine Auslésung erfolgt durch einen Spannungseinbruch der zulassigen Bemessungsbe-
triebsspannung von >15 % >100 ms wahrend des Anlaufvorgangs, bzw. von >200 ms im
Bypassbetrieb.

Behebung: L2 anschlielen oder Spannungseinbruch beheben.

Moglichkeit 2: ein zu kleiner Motor ist angeschlossen und die Fehlermeldung tritt sofort
nach Umschaltung in den Uberbriickungsbetrieb aus.

Behebung: Bemessungsbetriebsstrom flr angeschlossenen Motor richtig einstellen oder
auf Minimum (falls Motorstrom kleiner als 10 % vom eingestellten le ist, kann der Motor mit
diesem Starter nicht betrieben werden).

Moglichkeit 3: Starter eingesetzt in IT-Netz mit Erdschlussiiberwachung:

3RW44 mit Erzeugnisstand < *E06* und das Kommunikationsmodul PROFIBUS DP dirfen
in dieser Netzform nicht eingesetzt werden.

Behebung: Starter tauschen gegen 3RW44 mit Erzeugnisstand > *E07*. Hier ist der Ein-
satz zusammen mit dem Kommunikationsmodul PROFIBUS DP zuldssig, es kann aber zu
fehlerhaft angezeigten Werten der Strangspannung (UL-N) sowie der verketteten Span-
nung (UL-L) in der Messwertanzeige des 3RW44 kommen.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Phasenausfall L3 X Moglichkeit 1: Phase L3 fehlt oder fallt bei laufendem Motor aus bzw. bricht ein.

Eine Auslésung erfolgt durch einen Spannungseinbruch der zuldssigen Bemessungsbe-
triebsspannung von >15 % >100 ms wahrend des Anlaufvorgangs, bzw. von >200 ms im
Bypassbetrieb.

Behebung: L3 anschlieRen oder Spannungseinbruch beheben.

Moglichkeit 2: Ein zu kleiner Motor ist angeschlossen und die Fehlermeldung tritt sofort
nach Umschaltung in den Uberbriickungsbetrieb aus.

Behebung: Bemessungsbetriebsstrom flr angeschlossenen Motor richtig einstellen oder
auf Minimum (falls Motorstrom kleiner als 10 % vom eingestellten le ist, kann der Motor mit
diesem Starter nicht betrieben werden).

Moglichkeit 3: Starter eingesetzt in IT-Netz mit Erdschlussiiberwachung:

3RW44 mit Erzeugnisstand < *E06* und das Kommunikationsmodul PROFIBUS DP dirfen
in dieser Netzform nicht eingesetzt werden.

Behebung: Starter tauschen gegen 3RW44 mit Erzeugnisstand > *E07*. Hier ist der Ein-
satz zusammen mit dem Kommunikationsmodul PROFIBUS DP zuldssig, es kann aber zu
fehlerhaft angezeigten Werten der Strangspannung (UL-N) sowie der verketteten Span-
nung (UL-L) in der Messwertanzeige des 3RW44 kommen.

Fehlende Lastphase T1 X Motorphase T1 ist nicht angeschlossen.

Behebung: Motor korrekt anschlieRen.

Fehlende Lastphase T2 X Motorphase T2 ist nicht angeschlossen.
Behebung: Motor korrekt anschlieRen.

Fehlende Lastphase T3 X Motorphase T3 ist nicht angeschlossen.
Behebung: Motor korrekt anschlieRen.

Versorgungsspannung unter 75 % X Steuerspeisespannung ist fiir mehr als 100 ms unter 75 % der geforderten Nennspannung
(Spannungsausfall, Spannungseinbruch, falsche Steuerspeisespannung).

Behebung: Steuerspeisespannung kontrollieren.

Versorgungsspannung unter 85 % X Steuerspeisespannung ist fir mehr als 2 s unter 85 % der geforderten Nennspannung
(Spannungsausfall, Spannungseinbruch).

Behebung: Steuerspeisespannung kontrollieren.

Versorgungsspannung tiber 110 % X Steuerspeisespannung ist fir mehr als 2 s Gber 110 % der geforderten Nennspannung
(Spannungsspitzen, falsche Steuerspeisespannung).

Behebung: Steuerspeisespannung kontrollieren.

Stromunsymmetrie Uiberschritten X X Die Phasenstréme sind unsymmetrisch (unsymmetrische Last). Meldung erscheint, wenn
die Unsymmetrie groRer ist als die eingestellte Grenze (Parameter: Stromunsymmet-
riegrenzwert).

Behebung: Last Uberpriifen oder Parameterwert verandern.

Thermisches Motormodell Uberlast X X X Das thermische Motormodell hat ausgelést.Nach einer Uberlastauslésung ist ein Neustart

solange gesperrt bis die Wiederbereitschaftszeit abgelaufen ist.

Behebung bei ungewiinschter Auslésung:

- prifen, ob der Motorbemessungsbetriebsstrom I, eventuell falsch eingestellt ist oder
- CLASS - Einstellung &ndern oder

- evtl. Schalthaufigkeit verringern oder

- Motorschutz deaktivieren (CLASS OFF)

Vorwarngrenze Motorerwarmung X Motorerwarmung ist groRRer als der eingestellte Parameterwert: Vorwarngrenze Motorer-
warmung. Abhangig vom eingestellten Wert néhert sich das thermische Motormodell einer
Uberlastauslésung. Bei Schweranlauf und Einstellwerten der Abschaltklasse >CLASS 20
wird empfohlen den Wert des Parameters "Vorwarngrenze Motorerwarmung" auf 95 % zu
erhéhen.

Zeitliche Ausldsereserve unterschritten X Zeit bis zur Uberlastausldsung des thermischen Motormodells ist kiirzer als der einge-

stellte Parameter "Vorwarngrenze zeitliche Auslosereserve".
Bei Schweranlauf und Einstellwerten der Abschaltklasse > CLASS 20 wird empfohlen den
Wert des Parameters "Vorwarngrenze Ausldsereserve" auf 0 s (deaktiviert) zu stellen.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Meldung

Warnung

Fehler ohne Wiederanlauf

Fehler mit Wiederanlauf

Ursache / L6sung

Netz Uberspannung (bei Geraten mit
Erzeugnisstand < *E04*)

Netzspannung zu hoch (bei Geraten mit
Erzeugnisstand >*E04*)

x

Angelegte 3-phasige Netzspannung ist nicht fiir das Gerat geeignet oder es treten langere
Spannungsspitzen auf.

Eine Auslésung erfolgt durch eine Uberschreitung der zulassigen Bemessungsspannung
von >10 % >500 ms. Ab Erzeugnisstand *E02*wurde die interne Schwelle zur Auslésung
auf >18 % >2000 ms erhoht.

Behebung: richtige Spannung anlegen.

Strommessbereich tberschritten

1. Ein sehr hoher Strom ist geflossen (oberhalb des Messbereichs der im Sanftstarter inte-
grierten Stromwandler). Dies kann auftreten bei: Direktstart, Losbrechimpuls oder kombi-
niertes Bremsen.

Behebung: Bei Startart "Spannungsrampe" eingestellte Rampenzeit verlangern, die Los-

brechspannung oder das Bremsmoment verringern. Moglicherweise ist der Sanftstarter fir

den Motor zu klein dimensioniert.

2. Tritt die Meldung im Anlauf auf, kann diese irrtimlich durch eine zu haufig erzeugte Warn-
meldung "Vorwarngrenze Motorerwarmung", "zeitliche Ausldsereserve oder "le Grenzwert
Uber-/ unterschritten" generiert worden sein (auch nachvollziehbar tber die Eintrage im
Logbuch/Ereignisse).

Behebung: Siehe Beschreibung der entsprechenden Meldungen.

Abschaltung - Motor blockiert
(nur bei Geraten mit Erzeugnisstand
<*EQ7%)

Im Uberbriickungsbetrieb tritt pltzlich ein sehr hoher Strom auf, z. B. wenn der Motor blo-
ckiert (I > 4 X lgpotor Uber 100 ms).
Behebung: Motor Gberprifen.

Strombereich tUberschritten
(nur bei Geraten mit Erzeugnisstand
<*EQ7%)

Fir langere Zeit ist mehr als der 6-fache Bemessungsbetriebsstrom geflossen.
Behebung: Strombegrenzung aktivieren oder Dimensionierung (Gerat-Motor) Uberpriifen.

Leistungsteil Gberhitzt

Uberlastauslésung des thermischen Modells fiir das Leistungsteil.

Behebung: Warten bis das Gerat wieder abgekuhlt ist, beim Start evtl. geringere Strombe-
grenzung einstellen oder die Schalthaufigkeit reduzieren (zu viele Starts nacheinander).
Priifen, ob Motor blockiert ist oder ob Umgebumgstemperatur in der Sanftstarterumgebung
zu hoch ist (ab 40 °C derating siehe Kapitel 10.3 "Technische Daten").

Leistungsteil Ubertemperatur

Temperatur des thermischen Modells fiir das Leistungsteil ist Gber der erlaubten Dauerbe-
triebstemperatur.

Behebung: Betriebsstrom des Motors Uberprifen, oder Gberprifen, ob Umgebumgstem-
peratur in Sanftstarterumgebung zu hoch ist (ab 40 °C derating siehe Kapitel 10.3 "Tech-
nische Daten’)).

Temperatursensor Kurzschluss

Temperatursensor an den Klemmen T1 / T2 ist kurzgeschlossen.
Behebung: Temperatursensor priifen.

Temperatursensor Drahtbruch

Temperatursensor an den Klemmen T1 / T2 ist defekt oder eine Leitung nicht angeschlos-
sen oder Uberhaupt kein Sensor angeschlossen.

Behebung: Temperatursensor priifen oder falls keiner angeschlossen wurde: Temperatur-
sensor deaktivieren.

Temperatursensor Uberlast

Temperatursensor an den Klemmen T1 / T2 hat ausgeldst, der Motor ist Gberhitzt.
Behebung: Warten bis der Motor abgekihlt ist und gegebenfalls Motor tUberprifen.

Max. Anlaufzeit Gberschritten

Die eingestellte maximale Anlaufzeit ist kiirzer als die tatsachliche Hochlaufzeit des
Motors.

Behebung: Parameter "max. Anlaufzeit" verlangern, Strombegrenzungswert erhéhen oder
am Motor angeschlossene Last Gberpriifen, ob ein mechanischer Defekt vorliegt.

le Grenzwert Giber- / unterschritten

Eingestellte Stromgrenze wurde Uber- oder unterschritten, z. B. durch Filterverstopfung bei
einem Lufter oder bei Blockierung des Motors.

Behebung: Ursache der Stromgrenzwertverletzung am Motor / Last priifen oder die
Grenzwerte entsprechend der gegebenen Lastverhaltnisse anpassen.

Erdschluss erkannt

Eine Phase ist mit Erde verbunden (nur im Bypassbetrieb mdglich).
Behebung: Anschliisse und Verdrahtung Gberprifen.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 06

7-5



Diagnose und Meldungen

Meldung

Warnung

Fehler ohne Wiederanlauf

Fehler mit Wiederanlauf

Ursache / L6sung

Verbindungsabbruch Hand-vor-Ort

x

Die Verbindung zu dem PC wurde unterbrochen (bei Steuerung tiber PC) oder es wurde fir
langere Zeit (siehe Einstellungen > Display > Aktivitdtsiiberwachungszeit im Kapitel
5.4.10) keine Taste gedriickt (bei Steuerung des Motors mit den Tasten).

Die Steuerung wird an die Eingange ibergeben, wenn diese die Steuerhoheit angefordert
haben.

Behebung: PC wieder anschlieen bzw. die Aktivitdtsiiberwachungszeit erhéhen und in
regelmaRigem Abstand eine Taste dricken.

Unzulassige le / CLASS-Einstellung

Der eingestellte Bemessungsbetriebsstrom |, des Motors (Kapitel 5.4.2 "Motordaten ein-
geben’) in mindestens einem der 3 Parametersatze lbersteigt den zugehorigen, maximal
zulassigen Einstellstrom bezogen auf die gewahlte CLASS-Einstellung (Kapitel 5.4.9
‘Motorschutz-Einsteliungen vornehmen’)). Bei Geraten mit Erzeugnisstand > *EO07* wird
zusatzlich der entsprechende Parametersatz (PS), in dem der falsche Wert steht, ange-
zeigt.

Maximal zulassig einstellbare Werte entnehmen Sie bitte dem Kapitel 10.3 "Technische
Daten’.

Wenn der Sanftstarter in Wurzel-3-Schaltung angeschlossen ist, kann die Verdrahtung des
Motorabzweigs falsch ausgefiihrt sein (Kapitel 9.1.5 "3RW44 in Wurzel-3-Schaltung"),
dadurch steht im Menupunkt "Statusanzeige / Anschlussart" (Kapitel 5.5.2 "Statusan-
zeige’) "Unbek. / Fehler".

Behebung: Den eingestellten Bemessungsbetriebsstrom des Motors in allen 3 Parameter-
satzen Uberpriifen, CLASS-Einstellung verringern oder Sanftstarter Gberdimensionieren.
Bei Wurzel-3-Schaltung, Verdrahtung des Motorabzweigs auf Richtigkeit wie in vorgege-
ben Schaltplanen tberprifen.

Solange der Motor nicht angesteuert wird ist es nur eine Statusmeldung. Die Meldung wird
jedoch zum Fehler ohne Wiederanlauf, wenn ein Startbefehl angelegt wird.

Keine externen Anlaufparameter erhal-
ten (bei Geraten mit Erzeugnisstand >
*E06*)

Gibt es nur im Betrieb mit PROFIBUS DP. Von der SPS wurden falsche bzw. nicht zulas-
sige Parameterwerte geschickt.

Behebung: Den falschen Parameter kann man mit der Software Soft Starter ES auslesen
und auf einen zuldssigen Wert andern.

PAA Fehler (bei Geraten mit Erzeugnis-
stand > *E06*)

PAA-Fehler (Prozessabbild der Ausgange fehlerhaft) erscheint,

+ wenn Motor rechts und Motor links gleichzeitig angewahlt wurden (Ursache 1) oder

* Uber die SPS Parametersatz 4 ausgewahlt wurde (Ursache 2).

Behebung:

* Automatische L6schung, wenn Motor rechts und Motor links wieder deaktiviert werden
(bei Ursache 1) oder

* wenn wieder ein glltiger Parametersatz (PS 1-3) eingestellt wird (bei Ursache 2).

Bypasselement Schutzabschaltung (bei
Geraten mit Erzeugnisstand > *EQ7*)

Im Uberbriickungsbetrieb tritt ein sehr hoher Strom auf. Auslésung ist von der Zeit und der
Hohe des Stroms abhangig. Fehler kann erst nach 30 s wieder zurlickgesetzt werden
(Abklhlung).

Behebung: Motor Uberpriifen, Sanftstarterdimensionierung tberprifen.
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7.1.3 Geratefehler

Meldung

Ursache / Losung

Schaltelement defekt (bei Gera-
ten mit Erzeugnisstand > *E04*)

Mindestens ein Bypasselement ist verschweilt und / oder mindestens ein Thyristor ist durchlegiert. Die Meldung
wird bei angelegter Steuerspeisespannung und (iber den Sanftstarter) gemessenen Stromfluss erzeugt, wenn
kein Startbefehl ansteht. 1)

Behebung: Setzen Sie sich mit lInrem SIEMENS-Ansprechpartner oder dem Technical Assistance (siehe Kapitel
"Wichtige Hinweise") in Verbindung.

Schaltglied 1 ausgefallen

Thyristor in Phase L1 ist durchlegiert. (Diese Meldung wird beim Anlegen des Startbefehls ausgegeben.) D)
Behebung: Setzen Sie sich mit lInrem SIEMENS-Ansprechpartner oder dem Technical Assistance in Verbindung.

Schaltglied 2 ausgefallen

Thyristor in Phase L2 ist durchlegiert. (Diese Meldung wird beim Anlegen des Startbefehls ausgegeben.) D)
Behebung: Setzen Sie sich mit lInrem SIEMENS-Ansprechpartner oder dem Technical Assistance in Verbindung.

Schaltglied 3 ausgefallen

Thyristor in Phase L3 ist durchlegiert. (Diese Meldung wird beim Anlegen des Startbefehls ausgegeben.) R
Behebung: Setzen Sie sich mit lInrem SIEMENS-Ansprechpartner oder dem Technical Assistance in Verbindung.

Flashspeicher fehlerhaft

Der Speicher des Gerates ist defekt.
Behebung: Setzen Sie sich mit lInrem SIEMENS-Ansprechpartner oder dem Technical Assistance in Verbindung.

Gerat nicht getauft

Gerat wurde nicht getauft, muss noch Taufdaten erhalten.
Behebung: Setzen Sie sich mit lInrem SIEMENS-Ansprechpartner oder dem Technical Assistance in Verbindung.

Falsche Tauf-Version

Die Version der Taufe und der Firmware stimmen nicht Gberein.
Behebung: Setzen Sie sich mit lInrem SIEMENS-Ansprechpartner oder dem Technical Assistance in Verbindung.

Bypasselement defekt

Das Bypassschiitz ist verschweil3t oder defekt.
Behebung: Setzen Sie sich mit lInrem SIEMENS-Ansprechpartner oder dem Technical Assistance in Verbindung.

Kuhlkérpersensor Drahtbruch

Moglichkeit 1: Der Temperatursensor am Kiihlkdrper des Starters ist nicht angeschlossen oder defekt.
Moglichkeit 2: Bei 3RW4465 und 3RW4466 ist auch ein defekter Liifter auf der Frontseite des Starters moglich.
Behebung: Nur bei 3RW4465 und 3RW4466: Versuchen Sie nach ca. 30 bis 60 Minuten Abkiihlzeit den Fehler
durch Aus- und Einschalten der Steuerspeisespannung zuriickzusetzen. War dies erfolgreich, Uberprifen Sie, ob
der Lufter auf der Frontseite des Sanftstarters bei angelegtem Startbefehl 1auft. Wenn nicht, gegebenenfalls den
Lifter tauschen. (Der Lifter auf der Starterfrontseite, sowie die Lufter auf der Gerateunterseite miissen im sto-
rungsfreien Betrieb gleichzeitig im Betrieb sein).

Bei allen 3RW44 Startern:

Konnte durch Aus- und Einschalten der Steuerspeisespannung kein Riicksetzen der Fehlermeldung erreicht wer-
den, setzen Sie sich mit Inrem SIEMENS-Ansprechpartner oder dem Technical Assistance in Verbindung.

Kuhlkérpersensor Kurzschluss

Der Temperatursensor am Kiihlkérper des Starters ist defekt.
Behebung: Setzen Sie sich mit lInrem SIEMENS-Ansprechpartner oder dem Technical Assistance in Verbindung.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Hinweis
Es kdnnen u. U. Fehlermeldungen falsch sein (z. B. Phasenausfall L1, obwohl
L2 fehlt).

Hinweis

Bei Einsatz des Sanftstarters 3RW44 in einem IT-Netz mit Erdschlussuberwa-
chung: 3RW44 mit Erzeugnisstand <*E06* und das Kommunikationsmodul
PROFIBUS DP dirfen in dieser Netzform nicht eingesetzt werden. Fur 3RW44
ab Erzeugnisstand *EQ7* ist der Einsatz mit dem Kommunikationsmodul
PROFIBUS DP zulassig, es kann aber zu fehlerhaft angezeigten Werten der
Strangspannung (UL-N) sowie der verketteten Spannung (UL-L) in der Mess-
wertanzeige des 3RW44 kommen.

1) Mdglicher ohmscher Wert fir einen defekten Thyristor: <2 kOhm (L-T).
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8.1 Einleitung

Voraussetzungen

In diesem Kapitel wird das Kommunikationsmodul PROFIBUS DP fiir den Sanft-
starter 3RW44 beschrieben.

Mithilfe des Kommunikationsmoduls PROFIBUS DP kann der Sanftstarter
3RW44 mit seiner kompletten Funktionalitdt in den Profibusstrang eingebunden
werden.

+ Sie haben einen Einspeisebaustein mit integrierter S7-Station
z. B. mit CPU315-2 DP, aufgebaut.
« Auf lhrem PC / PG ist STEP 7 (ab V 5.1 + Hotfix 2) vollstandig installiert.
« Sie verfugen Uber STEP 7-Kenntnisse.
+ Das PG ist am DP-Master angeschlossen

Achtung

Das Kommunikationsmodul PROFIBUS DP funktioniert nur an 3RW44-Geraten
mit Erzeugnisstand "E06" oder gréf3er, umgesetzt bei Geraten ab Erzeugnisda-
tum 060501.

- -
s —
i B 8 G/060501 *EOB6*
¥ / I_i_”_f“_ﬁl l l
s Produktionsort / Jahr / Monat / Tag Erzeugnisstand

Achtung

IT-Netze mit Erdschlusstiberwachung:

3RW44 mit Erzeugnisstand < *E06* und das Kommunikationsmodul
PROFIBUS DP diirfen in dieser Netzform nicht eingesetzt werden. Fir 3RW44
ab Erzeugnisstand *EQO7* ist der Einsatz zusammen mit dem Kommunikations-
modul zul&ssig, es kann aber zu fehlerhaft angezeigten Werten der Strangspan-
nung (UL-N) sowie der verketteten Spannung (UL-L) in der Messwertanzeige
des 3RW44 kommen.

Achtung

Fir 3RW44 Kommunikationsmodul PROFIBUS DP mit Erzeugnisstand < *E03*:
Einsatz des 3RW44 mit PROFIBUS an redundanten Steuerungen und Y-Link:
Der 3RW44 verhalt sich wie ein DPV0-Slave am Y-link. Eine Parametrierung
kann nur Uber GSD-Datei erfolgen und es werden nur die zyklischen Daten uber-
tragen, keine Datensatze und Alarme.

Fur 3BRW44 Kommunikationsmodul PROFIBUS DP ab Erzeugnisstand *E04*:
Ab dieser Version ist der DPV1 Betrieb (Datensatz lesen, schreiben und Alarme)
auch hinter einem Y-Link méglich.

Weitere Dokumentationen zum Thema PROFIBUS DP

Betriebsanleitung "Kommunikationsmodul PROFIBUS DP fiur Sanftstarter
3RW44", Bestellnummer: 3ZX1012-0RW44-0KAO.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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8.1.1 Definitionen

S7-Slave

Schreiben von Daten

Lesen von Daten

GSD

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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S7-Slave ist ein voll in STEP 7 integrierter Slave. Er ist eingebunden tber OM
Soft Starter ES. Er unterstitzt das S7-Modell (Diagnosealarme).

Schreiben von Daten heil3t, dass Daten zum Sanftstarter Gbertragen werden.

Lesen von Daten heif3t, dass Daten vom Sanftstarter tGbertragen werden.

Geratestammdaten (GSD) enthalten DP-Slave-Beschreibungen in einem ein-
heitlichen Format. Die Nutzung von GSD erleichtert die Projektierung des DP-
Masters und des DP-Slaves. Siehe "Projektieren mit GSD-Datei" auf Seite 8-15.
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8.2 Datenubertragung
8.2.1 Méoglichkeiten der Dateniibertragung

Folgendes Bild zeigt die Mdglichkeiten der Datentbertragung:

Master-Klasse 1 Master-Klasse 2
SIMATIC S7 mit PROFIBUS DP-Kommunikationsprozessor PC oder PG mit
Soft Starter ES
) . [ E
Maximal zwei Master- | E
Klasse 2 mdglich ! g
Datenlbertragung an Master . .
Klasse 1. PROFIBUS DPV1-Normerweiterung; Parametrieren,
Diagnose, Steuern, Melden, Test iber PROFIBUS DPV1
]
=
=
PC / PG z. B. mit Soft Starter ES oder
Soft Starter ES Premium
Parametrieren, Diagnose, Steuern, Melden, Test
Uber Systemschnittstelle
Bild 8-1: Madglichkeiten der Datenlbertragung

8.2.2 Prinzip der Kommunikation

Folgendes Bild zeigt das Prinzip der Kommunikation, bei der je nach Master und
Slave-Betriebsart unterschiedliche Daten Gbertragen werden:

Master Klasse 1 Master Klasse 2 (Max.2)
zyklisch /O azyklisch SPS-CPU azyklisch Azyklisch
PC oder PLS
z.B.
@ Soft Starter ES
SPS
Kommunikationsprozessor
Konfiguration GSD
s Anlauf-
@ ﬁ ﬁ parameter-
sperre
Sanftstarter Sirius 3RW44
) . 1 . 1
E E |D|agnose || Alarme ||Parameter| |-|_IDatensétze| LI_IDatensétze
3RwW44 DPVO
Zykl. Meldedaten
Zykl. Steuerdaten DPV1 DPV1

Bild 8-2: Prinzip der Kommunikation

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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8.3 Montage des Kommunikationsmoduls PROFIBUS DP

Warnung

Gefahrliche elektrische Spannung! Kann zu elektrischem Schlag und Ver-

brennungen fihren. Schalten Sie vor Beginn der Arbeiten Anlage und
Gerat spannungsfrei.

Beachten Sie die Informationen in der Betriebsanleitung "Kommunikationsmodul
PROFIBUS DP fir Sanftstarter 3RW44", Bestellnr. 32X1012-0RW44-0KAO.

8.3.1 Stecken des Kommunikationsmoduls PROFIBUS DP (Feldbusschnittstelle)

Vorsicht
Gefahr von Sachschéaden.

Vor Stecken des Kommunikationsmoduls PROFIBUS DP den Sanftstarter
3RW44 spannungsfrei schalten.

Achtung

Das Kommunikationsmodul PROFIBUS DP funktioniert nur an 3RW44-Geraten

mit Erzeugnisstand "E06" oder groRer, umgesetzt bei Geraten ab Erzeugnisda-
tum 060501.

8B G/060501 *EOG*

gy s LR
| | Produktionsort / Jahr / Monat / Tag

Erzeugnisstand

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Gehen Sie folgendermallen vor:

Beschreibung

Befestigen Sie das Kommunikationsmo-
dul PROFIBUS DP mit den beiliegenden

Schrauben (5).

‘ dungskabel auf die Buchse des Kommu-
I nikationsmoduls (6). Schrauben Sie das

PROFIBUS-Verbindungskabel fest.

Fahren Sie mit einem kleinen Schrau-
bendreher in die Offnung des Deckels
am Sanftstarter 3RW44 (1). Driicken Sie
den Schraubendreher leicht nach unten
(2) und nehmen Sie den Deckel ab (3).
Stecken Sie das Kommunikationsmodul
PROFIBUS DP in das Gerat (4).
Stecken Sie das PROFIBUS-Verbin-
Schalten Sie die Versorgungsspannung
| ein.

LED blinkt gelb. Das Kommu-

Die "BUS"-

| nikationsmodul ist korrekt gesteckt, aber

noch nicht aktiviert.

Schritt

10.3 Ibf- in

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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8.4 Aktivierung des Kommunikationsmoduls PROFIBUS DP
(Feldbusschnittstelle) und Einstellen der Stationsadresse

8.4.1 Einfuhrung

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 06

Aktivieren Sie das Kommunikationsmodul PROFIBUS DP (Geratefunktion "Feld-
bus") und stellen Sie die Stationsadresse entweder lUber das Display oder tber
die Gerateschnittstelle mit Hilfe der Software "Soft Starter ES Premium" bzw.
"Soft Starter ES + SP1" ein.

Achtung

Nach Aktivierung des Kommunikationsmoduls wechselt die standardmaRige
Steuerhoheit automatisch von den Eingadngen zum Kommunikationsmodul
PROFIBUS DP.

Wenn ein Eingang mit der Funktion "Hand-vor-Ort" aktiv ist, wechselt die Steuer-
hoheit nicht (siehe Kapitel 5.4.7 "Parametrierung der Eingange" auf Seite 5-28).

Die Sanftstarter werden werkseitig mit Stationsadresse 126 ausgeliefert.
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8.4.2 Aktivierung des Kommunikationsmoduls PROFIBUS DP iiber das Display, Einstellen der
Stationsadresse und Speicherung der Einstellungen

1. Bei Erstinbetriebnahme des Sanftstarters missen Sie das Schnellstartmeni
durchlaufen (siehe Kapitel 5.2). Siehe auch Betriebsanleitung "Sanftstarter
3RW44" (Bestellnummer: 32X1012-0RW44-0AA0).

2. Dricken Sie am Gerat die gekennzeichnete Taste.

SIEMENS ¢
Feldbusschnitt- 1
stelle
| Aus | i
S HX AR
ESC
| Messwert- N m
Anzeige
‘ . ‘ 1 Aus
| &k \ L Ein
| ¢—gesc ok | S EHX
| | Status- | <4——Esc oK
| | Anzeige !
i N
| S mXr | 2 Ein
‘ ||
‘4—580 oK ‘ = @HXe
| Einstellungen 3 | —Jesc
|
itt- 1
‘ =5 e Feldbusschnitt
Zmnbd CEED stelle
—lesc =N .
+ Rk GEN
| Parameter- @ Esc oK
satz 1
|
| 2EXE
‘ 4— ESC OK ;
| | Sicherungs- 1 @
‘ optionen
| FHX
|
<4—[esc oK
|
| Feldbus 10
\ .
| =X

| €—Esc E

3. Die "BUS"-LED blinkt rot.

4. Wenn das PROFIBUS-Symbol % im Display erscheint, wurde das Kommunika-
tionsmodul PROFIBUS DP erfolgreich aktiviert.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Vergeben Sie anschlieRend die gewiinschte Stationsadresse flir den 3RW44 als
PROFIBUS-Slave.

In diesem Beispiel wurde die Stationsadresse "23" gewahlt.
Parametriermoglichkeiten

Feldbusschnitt- 1
stelle Ein, Aus

= i
¥ 5X G

ESC oK

Sammeldiagnose 2
Sperren, Freigeben

rllcal il indern ]

ESC oK

Verhalten bei 3
CPU-Master Stop Ersatzwert, letzter Wert

| Ersatzwert |
Fracalid B andern J

ESC oK

Stationsadresse 4

= i Einstellbar v

A von ... bis Baudrate
Stationsadresse

\ 12.000 kBd

‘ 126 @ 1...126 252 2 (X

R e o

i o Ersatzwert 6

| Stationsadresse

‘ 23 ____Iv

. = 1 Xk
| s ”

| 4—Esc .
Param.sperre

Stationsadresse 4 CPU/Master

N TGO ancer )
# A G | csc ox
ESC 0K

Achtung

Wenn der Parameter "Param.sperre CPU/Master" auf "Aus" steht (Werksvoreinstellung),
dann werden die am Sanftstarter eingestellten Parameter bei Busanlauf durch die in der
GSD-Datei bzw. im OM hinterlegten Werte tiberschrieben. Ist dies nicht gewiinscht, muss
der Parameter auf "Ein" gestellt werden.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 06 8-11



Kommunikationsmodul PROFIBUS DP

5. Um die Einstellungen dauerhaft zu speichern, gehen Sie folgendermalien vor:

Stationsadresse 4

,
# ok G

ESC oK

h‘
Feldbus 10

el

ESC oK

Sicherungs-
optionen

| Funktionsaufruf !
Einstellungen
| |sichern

rllal iy

Einstellungen 1
‘ sichern
|

= Xk

[w)

SIEMENS

ESC oK

Achtung

Wenn im Menu "Feldbus" der Parameter "Param.sperre CPU/Master" auf "Aus" steht
(Werksvoreinstellung), dann werden die am Sanftstarter eingestellten Parameter bei

Busanlauf durch die in der GSD-Datei bzw. im OM hinterlegten Werte Uberschrieben. Ist
dies nicht gewtiinscht, muss der Parameter auf "Ein" gestellt werden.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Kommunikationsmodul PROFIBUS DP

8.4.3 Aktivierung des Kommunikationsmoduls PROFIBUS DP (Feldbusschnittstelle) und
Einstellen der Stationsadresse liber die Gerateschnittstelle mit der Software "Soft Starter ES
Premium" oder "Soft Starter ES + SP1"

Um das Kommunikationsmodul zu aktivieren, fihren Sie folgende Schritte durch:

1.

oo

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch

. Wahlen Sie im Dialogfeld "Online Offnen" die Option "lokale Gerateschnittstelle

Verbinden Sie den Sanftstarter 3RW44 Uiber das Schnittstellenkabel mit einem
PC, auf dem die Software "Soft Starter ES Premium" oder "Soft Starter ES + Ser-
vice Pack 1" installiert ist.

Starten Sie die Software "Soft Starter ES Premium" oder "Soft Starter ES + Ser-
vice Pack 1".

Wabhlen Sie im Menii "Schaltgerat > Online Offnen".

und unter "Schnittstelle" den gewtinschten COM-Port.

Klicken Sie "OK".

Wabhlen Sie im linken Fensterbereich "Geratekonfiguration".
Aktivieren Sie im rechten Fensterbereich das Kontrollkastchen "Feldbusschnitt-

stelle".

P®" 50ft Starter ES Premium - COMI - [Online]
Schaltgerat Bearbeiten Zielsystem Ansicht Extras Gruppe Hife

=1ofx|

DE:H & ddai| @ |p BB o|agnd /g

- Identifikation

Gerat

b Geratedetalls

Kennzeichnung
guration

Gerateparameter
\ - Basisparameater
Feldbusschnittstelle

B MotorsteLierung

p Steverfunktion Sanftstarter
Steuerfurkton Schieichgang

i Bremsverfahren elekirisch

B Motorschutz

) Thermisches Motormodell

Gerdatekonfiguration
Iotorsteuerung

[ Steuerunktion Reversierstarter
[ Steusrunktion Sanftstarter
|_ Steuerunktion Drehzahlstellar
¥ Steuerunkiion Schleichgang
[¥ Bremswverfahren elektisch
[~ Bremsausgang
[ Motstart
|_ Kalfahren
|_ Sicherheitstechnik

|»

Eigenschutz

[ Leitungsschutz

[ Kurzschlussschutz

[7 Thermisches Schaltelementmodeall

¥ Bypasstunktion

Madule
[¢ BuB-Modul
™ Speichermadul

o TEMPEFAMrSENsar
F e ageniberiacng Matorschutz Kammunikation
e SHOMGrENzErte
- Unisymmetrie [* Thermisches Motormodell [ Feldhusschnittstelle
- Erdschluss [¥ Temperatursensar [ Gerateschnittstelle
-~ Eingénge : X
o ALISGANGE Anlageniiberwachung Diagnose
Eigenschutz [v Stromgrenzwerts ¥ Trace
b Hm Ther(;mlsches Schaltelementmodel [ Unsymmetrie [¥ Loghuch
- BLIB M)
Helen [¥ Erdschluss
[¥ Eingange
[ Ausgénge
Hauptenergie Senvice
[ Hauptenergisiiberwachung [~ Wartung
[¥ Spannungsmessung [T Selbstiest
F/" Strommessunig |_' P - Update
[~ Schaltechnologie mechanisch —=
[¥ Schaltechnologie elektronisch _I
-
| 2
Driicken Sie F1, um Hife zu erhalten lcam1 !__ 7
. . . . " " "
8. Wahlen Sie im linken Fensterbereich "Gerateparameter > Feldbus".
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9. Wahlen Sie im rechten Fensterbereich Ihre Stationsadresse aus dem Dropdown-
Listenfeld.

¥ 5oft Starter ES Premium - COMI. - [Online] o] x|
Schaltgerat Bearbeiten  Zielsystem  Ansicht Extras  Gruppe Hife
DEtu|[S(adal 2o acc|vrvhe 703
£ Identification -
Gerit |Ladt alle Parameter in das Schaftgerat. ptell =
o CGer dedetals i
- Kennzeichnung Shineadierse Urgnadrsaawarung wird erstnach enem
- Ger dtekonfiguration Meyanlauf des Gerétes wirksam!
=3 Gerateparameter
Basisparameter
Feldbusschnittstele
Matorsteuenng Baudrate |1 AR
Steverfunktion Sanftstarter
SteLierfurktion Schieichgang “warenauf Anlaufrarameter-Datensatze I
Bremsverfahren elektrisch 91 2 F=
Motorschutz Sammeldiagnose @ Zpemen  ( Freigeben Y g
Therrmisches Motormodel
++ Temperah.rsensor “erthalten bei CPU/Master STOPP EtcatzwaitdchalEn 2 i )
- Anlagentiberwachung
w Sromgrenzwerte E
Unsymmetrie Mator - RECHTS on 7 i ki
EORCkRs Mot LIRS i i “ )
iDsg;:ng; Brermee 0z [E " kl
Eigerschutz Tiip Reset e | 9 9
Therrisches Schattelementmoc Notstart 04 [ %) El
BUB Modul Selbetect s | ) %
Schleichgang 06 I * =)
Reserier N ) El
Ausgang 1 il | ) )
Ausgang 2 o &) )
Akfiver Parametersatz ngi ] B 2 ) El
] oew o 3 )
Redukiionsiaktar t4 I [fom > g &
g i bl
A &) 5l
Quickstopp sperren i ) yl
*) Es wird der Parameter aus Parametersatz 1 vewendst =
4 | il LIJ
Ladt alle Parameter in das Schaltgerat. [Orline ===~ [cOM1 =

10.Wahlen Sie in der Symbolleiste das Symbol "Laden in Schaltgerat".
11.Bestéatigen Sie die Anderung der Stationsadresse mit "OK".
12.Bestatigen Sie die Aktivierung des Kommunikationsmoduls PROFIBUS DP mit
"OK"_
Das Kommunikationsmodul PROFIBUS DP ist aktiviert.
13.Wenn die "BUS"-LED auf dem Kommunikationsmodul rot blinkt und das

PROFIBUS-Symbol % im Display erscheint, wurde das Kommunikationsmodul
erfolgreich aktiviert.

Achtung

Der Sanftstarter liest nur beim Einschalten der Versorgungsspannung des Sanft-
starters (siehe Kapitel 8.6.5 "Ablaufdiagramm PROFIBUS DP-Anlauf des Sanft-
starters" auf Seite 8-22) oder bei Kommando "Neustart" die Stationsadresse
automatisch ein und speichert sie dauerhaft ab.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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8.5 Projektieren von Sanftstartern
8.5.1 Einfuhrung

Projektieren ist das Konfigurieren und Parametrieren von Sanftstartern.

+ Konfigurieren: Systematisches Anordnen der einzelnen Sanftstarter (Aufbau).

+ Parametrieren: Festlegen der Parameter mit der Projektiersoftware.
Weitere Informationen Uber die Parameter finden Sie in Kapitel 8.10 "Daten-
formate und Datensatze" auf Seite 8-35.

STEP 7

+ Die Funktion "Hardware diagnostizieren" ist mit STEP 7 V5.1 ab Korrektur-
stand K5.1.2.0 mdglich.

+ Das Riicklesen der Konfiguration wird von STEP 7
(Zielsystem — Laden in PG) nicht unterstitzt.

« Das Auslesen der Diagnose uber die CPU 315-2 DP
(mit der Funktion "Hardware diagnostizieren" in STEP 7) ist bis zur
Bestell-Nr. 6ES7315-2AF02 nicht mdglich.

8.5.2 Projektieren mit GSD-Datei

Definition GSD
Geratestammdaten (GSD) enthalten DP-Slave-Beschreibungen in einem ein-
heitlichen Format. Die Nutzung von GSD erleichtert die Projektierung des DP-
Masters und des DP-Slaves.

Projektieren mit GSD-Datei
Sie projektieren die Sanftstarter (iber die GSD-Datei. Uber die GSD-Datei wird
der Sanftstarter als Normslave in lhr System eingebunden.
Die GSD-Datei kdnnen Sie downloaden

e im Internet unter
http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/113630

Folgende GSD-Dateien sind verfugbar:
+ SIEM8ODE.GSG (Deutsch)

+ SIEM80DE.GSE (Englisch)

+ SIEM80DE.GSF (Franzosisch)

+ SIEM80DE.GSI (ltalienisch)

+ SIEM80DE.GSS (Spanisch)

Achtung
Ihr Projektierungstool muss GSD-Dateien - Rev.3 unterstutzen, z. B. wie STEP 7
V5.1+Service-Pack 2 und hdher.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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8.5.3 Projektieren mit der Software Softstarter ES Premium

8.5.4 Diagnosepaket

Sirius Sanftstarter 3RW44 kénnen Sie auch Uber die Software

Soft Starter ES Premium projektieren.

Dabei gibt es beim PROFIBUS DP zwei Méglichkeiten:

« Stand-Alone-Programm auf PC/PG mit PROFIBUS DP-Anschaltung

* Integration mit dem Objektmanager (OM) in STEP 7
Ausfuhrliche Informationen zu Soft Starter ES finden Sie in der Online-Hilfe
zum Programm.

Fir die Sanftstarter 3RW44 gibt es ein kostenloses Diagnosepaket. Es beinhal-
tet HMI-Diagnosemasken fir ein Touch Panel. Das Diagnosepaket ist in Deutsch
und Englisch verfliigbar.

Sie kdnnen das Diagnosepaket herunterladen unter:
http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/28557893

8.5.5 Parametriersoftware Soft Starter ES

8-16

Soft Starter ES ist die zentrale Software flr Inbetriebnahme, Betrieb und Dia-
gnose der SIRIUS 3RW44 High Feature Sanftstarter Reihe.

Unter http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/28323168 konnen
Sie die Parametriersoftware Soft Starter ES herunterladen. Dies ist eine kosten-
lose, 14-tagige Trial Version.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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8.6 Beispiel zur Inbetriebnahme am PROFIBUS DP mittels GSD-
Datei in STEP 7

8.6.1 Einfuhrung

Anhand des nachfolgenden Beispiels lernen Sie, das Kommunikationsmodul
PROFIBUS DP in Betrieb zu nehmen.

* Montage und Aktivierung des Kommunikationsmoduls PROFIBUS DP (Feld-
busschnittstelle)

* Projektieren mit STEP 7 uUber die GSD-Datei

* Einbinden in das Anwenderprogramm

+ Einschalten

Benodtigte Komponenten
« Sanftstarter 3RW44
« Kommunikationsmodul 3RW49 00-0KCO00

Allgemeine Voraussetzungen
+ Sie haben einen Einspeisebaustein mit integrierter S7-Station
z. B. mit CPU315-2 DP, aufgebaut.
« Sie verfuigen Uber STEP 7-Kenntnisse.
+ Das PG ist am DP-Master angeschlossen

Software—Voraussetzungen

Eingesetzte

Projektiersoftware Version Erlauterungen
STEP 7 ab Version |Sie haben die GSD—-Datei des Sanftstarters in
V5.1+SP2 |STEP 7 eingebunden.
Projektiersoftware zum Sie haben die GSD-Datei des Sanftstarters in das
eingesetzten anderen entsprechende Projektiertool eingebunden.
DP-Master

Tabelle 8-1: Software-Voraussetzungen fur die Inbetriebnahme

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Voraussetzungen zur Inbetriebnahme

8-18

Vorausgesetzte Tatigkeit

Weitere Informationen siehe ...

1. Sanftstarter montiert

Kapitel 3 "Montage, Anschluss
und Abzweigaufbau" auf Seite 3-2

2. Kommunikationsmodul PROFIBUS DP montiert

Kapitel 8.3 "Montage des Kommuni-
kationsmoduls PROFIBUS DP" auf
Seite 8-7.

3. Stationsadresse am Sanftstarter eingestellt

Kapitel 8.4.3 "Aktivierung des Kom-
munikationsmoduls PROFIBUS DP
(Feldbusschnittstelle) und Einstel-
len der Stationsadresse Uber die
Gerateschnittstelle mit der Soft-
ware "Soft Starter ES Premium"
oder "Soft Starter ES + SP1"" auf
Seite 8-13.

4. Sanftstarter projektiert (konfiguriert und para-
metriert)

Kapitel 8.5 "Projektieren von Sanft-
startern" auf Seite 8-15

5. Versorgungsspannung fiur DP-Master einge-
schaltet

Handbuch zum DP-Master

6. DP-Master in Betriebszustand RUN geschaltet

Handbuch zum DP-Master

Tabelle 8-2: Voraussetzungen fir die Inbetriebnahme

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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8.6.2 Projektieren mit Geratestammdaten (GSD) in STEP 7

Schritt

Beschreibung

Aktivieren Sie das Kommunikationsmodul PROFIBUS DP, wie in Kapitel 8.4
beschrieben.

Stellen Sie die gewlinschte Stationsadresse ein, wie in Kapitel 8.4 beschrie-
ben.

Schalten Sie die Spannungsversorgung fur den DP-Master CPU 315-2 DP am
Einspeisebaustein ein.

Beobachten Sie die Status-LEDs des DP-Master CPU 315-2 DP im Einspeise-
baustein:

DC 5V: leuchtet
SF DP: aus
BUSF: blinkt

Starten Sie den SIMATIC-Manager und legen Sie ein neues Projekt mit einem
DP-Master (z. B. CPU315-2 DP mit DI 16 x DC 24 V und DO 16 x DC 24 V)
an. Erzeugen Sie fir das Projekt den OB1 und den OB82.

Rufen Sie in HW—Konfig den Menubefehl Extras > Neue GSD-Datei installie-
ren auf und binden Sie die GSD-Datei des Sanftstarters in das Projektiertool
des verwendeten DP-Masters ein. Fir das Beispiel CPU315-2 installieren Sie
wahlweise die

+ deutsche GSD-Datei SIEM80DE.GSG,

 englische GSD-Datei SIEM80DE.GSE,

« franzosische GSD-Datei SIEM80DE.GSF

* spanische GSD-Datei SIEM80DE.GSS

« italienische GSD-Datei SIEM80DE.GSI

im SIMATIC-Manager von STEP 7.

Erzeugen Sie das Subnetz PROFIBUS DP.

Flgen Sie aus dem Hardwarekatalog den Sanftstarter unter PROFIBUS DP >
weitere Feldgerate > Schaltgerate > Motorstarter > Direktsanftstarter > Sirius
3RW44 am PROFIBUS ein.

Stellen Sie die Stationsadresse 3 (oder héher) flr den Sanftstarter ein.

10

Ziehen Sie ein Modul aus der Auswabhlliste des Dropdown-Menus auf den
Steckplatz 1 des Sirius 3RW44:

Steck- Baugruppe/
platz DP-Kennung

1 192 3RW4422-*BC** [2...37) [2...3"

Bestellnummer | E-Adr.| A-Adr.| Kommentar

*) Abhéngig vom Aufbau

Offnen Sie den Dialog "Eigenschaften-DP-Slave" mit Doppelklick.

1"

Klicken Sie auf "Parametrieren”. Stellen Sie die Parameter ein **), z. B.
Bemessungsbetriebsstrom

Klicken Sie auf "OK". Die Projektierung ist beendet.

12

Speichern Sie die Konfiguration ab.

Tabelle 8-3: Inbetriebnahme

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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8-20

**) Achtung

Bei der Parametrierung mit den GSD-Dateien kdnnen Werte ausgewahlt werden,
die voneinander abhangen und in Kombination nicht zuldssig sind. Im Datensatz
92 wird der entsprechende Parameter als "Falscher Parameterwert" gemeldet.

Folgende Tabelle zeigt, welche Parameter voneinander abhangen und wie sie

eingestellt werden missen:

Parameter

Einstellungen

Bemessungsbetriebsstrom I

abhangig von

Abschaltklasse CLASS (siehe Kapi-
tel 10.3.2 "Technische Daten Leis-
tungsteil" auf Seite 10-12).

oberer Stromgrenzwert gréRer als unterer Stromgrenzwert Kapitel 5.4.6
'Stromgrenzwerte festlegen" auf
Seite 5-27.

maximale Anlaufzeit groRer als Anlaufzeit Kapitel 5.4.3 "Bestimmen
der Anlaufart" auf Seite 5-13.

Begrenzungsmoment groRer als Startmoment Kapitel 5.4.3 "Bestim-

men der Anlaufart" auf Seite 5-13,
Drehmomentregelung und Drehmo-
mentregelung mit Strombegrenzung.

Tabelle 8-4: Abhangige Parameter-Einstellungen

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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8.6.3 Einbinden in das Anwenderprogramm

Schritt Beschreibung
Erstellen Sie im KOP/AWL/FUP-Editor im OB1 das Anwenderprogramm.
1 Beispiel: Einlesen eines Eingangs und Ansteuern eines Ausgangs:
OBl : Title:
Comment:

[ —
i

Hetwork 1:: Title:

_______ -

Zyklisch die zentralen DI's (Schalter] auf den
dezentralen Motorstarter kopieren (=Pad).
Zyklisch das PAE des Motorstarters auf die zentralen DO's (LED) ausgeben.

L EE 0 /¢ Phd: Bchalter 0-7 einlesen (DI1AxDC24W)
T AR 2 A4 und auf Motorstarter ausgeben

/¢ EBO.O Motor-RECHTS

/4 EBO.1 Motor-LINKES

/4 EBO.Z 1]

L EE 2 /¢ PAE won Motorstarter einlesen
T 4E 1] A4 und anf DOLExZ4DC ausgeben

2 Speichern Sie das Projekt im SIMATIC-Manager ab.

3 Laden Sie die Konfiguration in den DP-Master.

Tabelle 8-5: Einbinden in das Anwenderprogramm

8.6.4 Einschalten

Schritt Beschreibung

1 Schalten Sie die Spannungsversorgung fur den Sanftstarter ein.

Beobachten Sie die Status-LEDs am DP-Master CPU315-2 DP:
DC5V: leuchtet

2
SF DP: aus
BUSF: aus
3 Beobachten Sie die Status-LEDs am PROFIBUS Modul:

LED BUS: leuchtet griin

Tabelle 8-6: Einschalten

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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8.6.5 Ablaufdiagramm PROFIBUS DP-Anlauf des Sanftstarters

8-22

i

Versorgungsspannung flr
Sanftstarter einschalten

/

Sanftstarter setzt Ausgange auf "0" und
Ubernimmt die eingestellte
Stationsadresse

Y

LED "BUS" ist rot

-
%

Y

Sanftstarter empfangt
Projektierungsdaten vom DP-Master

Projektierungsdaten
stimmen mit dem realen Aufbau
Uberein?

Ja

Nein

LED "BUS" wird griin;
Ein- und Ausgange sind freigege-
ben; Datenaustausch ist méglich

/

< Betriebsbereit >

Y

Abhilfe: Projektierungsdaten mit
Aufbau abgleichen
oder umgekehrt

Bild 8-3: PROFIBUS DP-Anlauf des Sanftstarters

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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8.7 Prozessdaten und Prozessabbilder

Definition Prozessabbild

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 06

Das Prozessabbild ist Bestandteil des Systemspeichers des DP-Masters. Am
Anfang des zyklischen Programms werden die Signalzustédnde der Eingange
zum Prozessabbild der Eingange ubertragen. Am Ende des zyklischen Pro-
gramms wird das Prozessabbild der Ausgange als Signalzustand zum DP-Slave
Ubertragen.

Bei Sanftstartern mit PROFIBUS DP gibt es folgendes Prozessabbild:
* Prozessabbild mit 2 Byte Ausgéngen / 2 Byte Eingdngen (16 A/ 16 E)

8-23
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Tabelle
Folgende Tabelle enthalt Prozessdaten und Prozessabbilder:
Prozessabbild:
Prozessdaten (16 A, DO 0.0 bis DO 1.7)
(16 E, DI 0.0 bis DI 1.7)
Ausgéange
DO- 0. 0 | Motor-RECHTS
1 | Motor-LINKS
2 |frei
3 | Trip-Reset
9? 9? 9? 5? 4 No.tstart
% % % 5 5 |frei
% % % ;g)_ 6 | Schleichgang
Y Y Y g 7 |frei
ﬁ K‘,\: E: % DO- 1 0 |Ausgang 1
PS1|Ps2 |Ps3| & 1 |Ausgang 2
0 1 0 1 <«— |2 |Parametersatz Bit 0
0 0 1 1 <«—— |3 | Parametersatz Bit 1
4 | frei
5 |frei
6 |frei
7 | Quick-Stopp sperren
Eingange
DI- 0. 0 |Bereit (Automatik)
1 | Motor ein
2 | Sammelfehler
3 |Sammelwarnung
4 |Eingang 1
5 | Eingang 2
6 |Eingang 3
7 | Eingang 4
DI- 1 0 | Motorstrom | t.gito
1 | Motorstrom l,4.git1
2 | Motorstrom | t.git2
3 | Motorstrom |l t.git3
4 | Motorstrom | git4
5 | Motorstrom |t.gits
6 | Betriebsart Hand-vor-Ort
7 | Rampenbetrieb
Tabelle 8-7: Prozessdaten und Prozessabbilder
SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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8.8 Diagnose durch LED-Anzeige

LED Beschreibung
BUS rot Busfehler
rot-blinken Parametrierfehler
rot-flimmern Werksgrundeinstellung hergestellt (rot-flim-

rot-grUn-toggeIn*)
grin

gelb
gelb-grin-blinken

aus

mern fir 5 Sek)
Parametrierfehler bei S7-Anlauf
Gerat im Datenaustausch!

Gerat nicht initialisiert und Busfehler!
(Gerat einschicken!)

Gerat nicht initialisiert und Parametrierfehler!
(Gerat einschicken!)

Gerat nicht im Datenaustausch!

Festlegungen

Fehler: BF = Busfehler

Frequenzfestlegung: blinken: 0,5 Hz
flimmern: 8 bis 10 Hz
*) toggeln: 2 bis 10 Hz

Tabelle 8-8: Diagnose durch LED-Anzeige

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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8.9 Diagnose mit STEP 7

8.9.1 Auslesen der Diagnose

Linge des Diagnosetelegramms

Die Telegrammlange betragt maximal 32 Byte.

8.9.2 Moglichkeiten zum Auslesen der Diagnose

Automatisierungssystem Baustein oder

. Register in Anwendung Siehe ...
mit DP-Master STEP 7
SIMATIC S7/M7 SFC 13 "DP NRM_DG" | Slave-Diagnose auslesen (in |Kapitel 8.9.3 "Aufbau der Slave—

Datenbereich des Anwender- |Diagnose" auf Seite 8-27,
programms ablegen) SFC siehe Online-Hilfe in STEP 7

Tabelle 8-9: Auslesen der Diagnose mit STEP 7

Beispiel fiir Auslesen der S7T-Diagnose mit SFC 13 "DP NRM_DG"
Sie finden hier ein Beispiel, wie Sie mit dem SFC 13 die Slave—Diagnose fur
einen DP-Slave im STEP 7-Anwenderprogramm auslesen.

Annahmen

Fir dieses STEP 7-Anwenderprogramm gelten die folgenden Annahmen:

+ Die Diagnoseadresse lautet 1022 (3FER).
+ Die Slave-Diagnose soll im DB82 abgelegt werden: ab Adresse 0.0,

Lange 32 Bytes.

+ Die Slave-Diagnose besteht aus 32 Bytes.

STEP 7-Anwenderprogramm

RET_VAL :=MWO0
RECORD :=P#DB82.DBX 0.0 BYTE 32

BUSY :=M2.0

8-26

AWL Erlduterung
CALL SFC 13

REQ :=TRUE Leseanforderung
LADDR :=W#16#3FE Diagnoseadresse

RET_VAL von SFC 13
Datenfach fiir die Diagnose im DB82

Lesevorgang lduft iiber mehrere OBl-Zyklen

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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8.9.3 Aufbau der Slave-Diagnose

Byte 0
Byte 1 Stationsstatus 1 bis 3 1
Byte 2
Byte 3 | | Master-PROFIBUS-Adresse
Byte 4 High-Byte
Byte 5 Low-Byte } Herstellerkennung
A
Byte 6 :
Byte 7 Kennungsbezogene Diagnose
(@]
c
Byte 8 2
- - Modulstatus - %
Byte 12 . (hier Sanftstarter) g
o
Byte 13
Byte 14
Byte 15 Kanalbezogene Diagnose «———
. . (3 Byte je Kanal)
bis max.
Byte 31

Bild 8-4: Aufbau der Slave-Diagnose

Achtung

Die Lange des Diagnosetelegrammes variiert zwischen 13 und 32 Byte. Die Lan-
ge des letzten empfangenen Diagnosetelegramms erkennen Sie in

STEP 7 aus dem Parameter RET_VAL des SFC 13.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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8.9.4 Stationsstatus 1 bis 3

Definition
Der Stationsstatus 1 bis 3 gibt einen Uberblick (iber den Zustand eines
DP-Slaves.
Stationsstatus 1
Bit Bedeutung Ursache/Abhilfe
0 1:  Der DP-Slave kann nicht vom DP-Master |+ Richtige Stationsadresse am DP-Slave eingestellt?
angesprochen werden. + Busanschlussstecker angeschlossen?
* Spannung am DP-Slave?
* RS 485-Repeater richtig eingestellt?
* Reset am DP-Slave durchgefiihrt?
1 1:  Der DP-Slave ist fur den Datenaustausch

noch nicht bereit. Abwarten, da DP-Slave gerade im Anlauf ist.

2 1:  Die vom DP-Master an den DP-Slave
gesendeten Projektierungsdaten stimmen

Richtiger Stationstyp oder richtiger Aufbau des DP-Slaves

nicht mit dem Aufbau des DP-Slaves in der Projektiersoftware eingegeben?
Uberein.

3 1:  Es ist externe Diagnose vorhanden. * Werten Sie die kennungsbezogene, den Modulstatus und /
(Sammeldiagnose-Anzeige) oder die kanalbezogene Diagnose aus. Sobald alle Fehler

behoben sind, wird das Bit 3 zurlickgesetzt. Das Bit wird
neu gesetzt, wenn eine neue Diagnosemeldung in den
Bytes der 0. g. Diagnosen vorliegt.

4 1: Die angeforderte Funktion wird vom DP-
Slave nicht unterstiitzt (z. B. Andern der
Stationsadresse uber Software).

5 1. DP-Master kann Antwort des DP-Slaves
nicht interpretieren.

Uberpriifen Sie die Projektierung.

Uberpriifen Sie den Busaufbau.

6 1:  Der DP-Slave-Typ stimmt nicht mit der

Software-Projektierung berein. Richtigen Stationstyp in der Projektiersoftware eingegeben?

7 1:  Der DP-Slave ist von einem anderen DP- |+ Bitistimmer 1, wenn Sie z. B. gerade mit dem PG oder
Master parametriert worden (nicht von einem anderen DP-Master auf den DP-Slave zugreifen.
dem DP-Master, der im Augenblick Zugriff Die Stationsadresse des DP-Masters, der den DP-Slave
auf den DP-Slave hat). parametriert hat, befindet sich im Diagnosebyte "Master-

PROFIBUS-Adresse".

Tabelle 8-10: Aufbau von Stationsstatus 1 (Byte 0)
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Stationsstatus 2

Stationsstatus 3
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Bit

Bedeutung

Der DP-Slave muss neu parametriert werden.

Es liegt eine Diagnosemeldung vor. Der DP-Slave funktioniert solange nicht,
bis der Fehler behoben ist (statische Diagnosemeldung).

Das Bit ist immer auf "1", wenn der DP-Slave mit dieser Stationsadresse
vorhanden ist.

Es ist bei diesem DP-Slave die Ansprechiiberwachung aktiviert.

Der DP-Slave hat das Steuerkommando "FREEZE" erhalten™).

Der DP-Slave hat das Steuerkommando "SYNC" erhalten’).

Bit ist immer auf "0".

N oo b~ W

A2l O| Al A A

Der DP-Slave ist deaktiviert, d. h. er ist aus der aktuellen Bearbeitung
herausgeldst.

1) Bit wird nur aktualisiert, wenn sich zusétzlich eine weitere Diagnosemeldung &ndert.

Tabelle 8-11: Aufbau von Stationsstatus 2 (Byte 1)

Bit

Bedeutung

0 bis 6

Bits sind immer auf "0".

+ Es liegen mehr Diagnosemeldungen vor, als der DP-Slave speichern
kann.

* Der DP-Master kann nicht alle vom DP-Slave gesendeten Diagnose-
meldungen in seinem Diagnosepuffer (kanalbezogene Diagnose) ein-
tragen.

Tabelle 8-12: Aufbau von Stationsstatus 3 (Byte 2)
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8.9.5 Master-PROFIBUS-Adresse

Definition
Im Diagnosebyte Master-PROFIBUS-Adresse ist die Stationsadresse des DP-
Masters hinterlegt:
» der den DP-Slave parametriert hat und
+ der lesenden und schreibenden Zugriff auf den DP-Slave hat.

Die Master-PROFIBUS-Adresse befindet sich im Byte 3 der Slave-Diagnose.

8.9.6 Herstellerkennung

Definition
In der Herstellerkennung ist ein Code hinterlegt, der den Typ des DP—Slaves
beschreibt.
Herstellerkennung
Byte 4 Byte 5 Herstellerkennung fiir
80y DEy Sanftstarter

Tabelle 8-13: Aufbau der Herstellerkennung
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8.9.7 Kennungsbezogene Diagnose
Definition

Die kennungsbezogene Diagnose sagt aus, ob Sanftstarter fehlerhaft sind oder
nicht. Die kennungsbezogene Diagnose beginnt ab Byte 6 und umfasst 2 Byte.

Kennungsbezogene Diagnose

Die kennungsbezogene Diagnose fur Sanftstarter ist wie folgt aufgebaut:

7 6 5 0 Bit-Nr.
Byte6[ 0| 1]0][0[0[0[1][0] =o0x42
\YJ\ v J

Lange der kennungsbezogenen Diagnose
inklusive Byte 6 (=2 Bytes)

Code fiir kennungsbezogene Diagnose

7 6 5 0 Bit-Nr.
Byte7|0[0]0[0]0f0]0]x]
|
0: Kanalbezogene Diagnose liegt nicht vor
1: Kanalbezogene Diagnose liegt vor

Bild 8-5: Aufbau der kennungsbezogenen Diagnose
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8.9.8 Modulstatus

Definition
Der Modulstatus gibt den Status der projektierten Module (hier: Sanftstarter)
wieder und stellt eine Detaillierung der kennungsbezogenen Diagnose dar. Der
Modulstatus beginnt nach der kennungsbezogenen Diagnose und umfasst
5 Bytes.

Aufbau Modulstatus
Der Modulstatus ist wie folgt aufgebaut:

7 6 5 0 Bit-Nr.
Byte8 [0[0[0]0[0[1]0[1] =0x05
g -~

Lange des Modulstatus
inklusive Byte 8 (=5 Bytes)

Code fur Modulstatus

7 0
Byte 9 ‘ 824 ‘

7 0
Byte 10‘ Oy ‘ nicht relevant
Byte 11 ‘ On ‘ nicht relevant

7 6 54 3 2 10 BitNr.
Byte12| 0 | 0] 0 | x |
|

00g: Sanftstarter OK; gliltige Nutzdaten
01p: Sanftstarter Fehler; unglltige Nutzdaten

Bild 8-6: Aufbau des Modulstatus
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8.9.9 Kanalbezogene Diagnose

Definition

Kanalbezogene Diagnose

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Die kanalbezogene Diagnose gibt Auskunft iber Kanalfehler von Modulen
(hier: Sanftstarter) und stellt eine Detaillierung der kennungsbezogenen Dia-
gnose dar. Die kanalbezogene Diagnose beginnt nach dem Modulstatus. Die
maximale Lange ist begrenzt durch die maximale Gesamtlange der Slave—Dia-
gnose von 31 Bytes. Die kanalbezogene Diagnose beeinflusst nicht den Modul-
status.

Es sind maximal 9 kanalbezogene Diagnosemeldungen mdglich (siehe auch
Stationsstatus 3, Bit 7).

Die kanalbezogene Diagnose ist wie folgt aufgebaut:

7 6 5 0 Bit-Nr.
Byte13[1]0]0[0]o]o0]0]0]
W_J

\— Code fiir kanalbezogene Diagnose

7 6 5 0 Bit-Nr.
Byte14[ 1] 1/0]0]0[0]0[0]
——
\— Ein-/Ausgabekanal
7 6 5 0 Bit-Nr.
Byte15[0]0fo] [ [ [ | |
W_H_/

‘ Fehlertyp (Tabelle nachste Seite)

Kanaltyp:
000g: Kein spezieller Kanaltyp

Byte 16 bis Nachste kanalbezogene Diagnosemeldung
Byte 18 (Belegung wie Byte 13 bis 15)

bis
Byte 31 max.

Bild 8-7: Aufbau der kanalbezogenen Diagnose

Achtung

Die kanalbezogene Diagnose wird immer bis zur aktuellen Diagnosemeldung im
Diagnosetelegramm aktualisiert. Danach folgende altere Diagnosemeldungen
werden nicht geléscht. Abhilfe: Werten Sie die glltige, aktuelle Lange des Dia-
gnosetelegramms aus:

* STEP 7 aus dem Parameter RET_VAL des SFC 13.
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Fehlertypen
Die Diagnosemeldung wird auf Kanal 0 gemeldet.
;; Fehlertyp Bedeutung / Ursache Meldebit I6schen / Quittierung
00001: Meldebit wird automatisch geléscht, wenn
F1 : * Kurzschluss des Temperatursensors Abschaltursache beseitigt und mit "Trip-

Kurzschluss

Reset" quittiert wird.

00100: + Uberlast des Temperatursensors - .
F4  Uberlast « Uberlast des thermischen Motormodells Meldebit wird laufend aktualisiert.
00101: Meldebit wird automatisch geléscht, wenn
F5 | : + Uberlast des Schaltelements Abschaltursache beseitigt und mit "Trip-
Ubertemperatur W el .
Reset" quittiert wird.
F6 00.110: * Drahtbruch des Temperatursensors
Leitungsbruch
00111:
F7 | Oberer Grenz- * 1,-Grenzwert Uberschreitung
wert Uberschritten Meldebit wird laufend aktualisiert
01000:
F8 Unterer Grenz? * |lg-Grenzwert Unterschreitung
wert unterschrit-
ten
Meldebit kann geléscht werden, wenn Fehler-
F9 01001: * Interner Fehler/Geréatefehler ursache beseitigt wird durch
Fehler + Schaltelement defekt * Aus-/Einschalten der Versorgungsspannung
« Kommando "Neustart" wenn mdglich
F16 10000: . . Falscher Parameterwert MeldePlt v_wr_d |mmer geldscht, wenn mit "Trip-
Parametrierfehler Reset" quittiert wird.
» Versorgungsspannung der Elektronik zu
10001: niedrig Meldebit wird geléscht, wenn Abschaltursa-
F17 |Geber-oder Last- |+ Versorgungsspannung am Schaltelement L . s .
che beseitigt bzw. automatisch quittiert wird.
spannung fehlt fehlt
* Netzspannung fehlt
+ Abschaltung wegen Uberlast Meldebit wird immer geléscht, wenn mit "Trip-
Fo4 11000: « Abschaltung wegen Nullstrom Reset" quittiert wird.
Aktorabschaltung |+ Abschaltung wegen Unsymmetrie Zusatzlich Quittierung in Kombination mit
« Abschaltung wegen Erdschluss anderem Fehler.
F26 11010: « Uberlast der Sensorversorgung Meldebit wird immer geléscht, wenn mit "Trip-

Externer Fehler

* Prozessabbildfehler

Reset" quittiert wird.

Tabelle 8-14: Fehlertypen
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8.10 Datenformate und Datensatze

8.10.1 Eigenschaften

Steuerdaten

Meldungen

Diagnose

Stromwerte

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Der Sanftstarter ermittelt eine Vielzahl von Betriebs-, Diagnose- und Statistik-
daten.

Daten, die zum Sanftstarter ibertragen werden, z. B. Schaltbefehl Motor-LINKS,
Trip-Reset usw.
Datenformat: Bit

Daten, die vom Sanftstarter Gbertragen werden und den aktuellen Betriebszu-
stand anzeigen, z. B. Motor links usw.
Datenformat: Bit

Daten, die vom Sanftstarter Gbertragen werden und den aktuellen Betriebszu-
stand anzeigen, z. B. Stérung Uberlast usw.
Datenformat: Bit

Stromwerte werden in verschiedenen Stromformaten kodiert, im
* 6-Bit-Stromformat,

» 8-Bit-Stromformat und

* 9-Bit-Stromformat:

9-Bit-Stromformat
N

8-Bit-Stromformat
A

~

- 6-Bit-Stromformat o

A
4 A
sit[8][7]6] [5]4][3][2][1][0]
1+0,5+0,25+ 0,125 + 0,0625 + 0,03125 = 1,96875 (q 0 bis 197 %)
4+2 1+0,5+0,25+ 0,125 + 0,0625 + 0,03125 = 7,97 (q 0 bis 797 %)
8+4+2 1+0,5+0,25+ 0,125 + 0,0625 + 0,03125 = 15,97 (q O bis 1597 %)

Bild 8-8: Stromformate

Stromwerte sind

* Motorstrom I,,55 (6-Bit-Stromformat)

* Phasenstréme || {max L2max: IL3max (8-Bit-Stromformat)
* Letzter Auslésestrom (9-Bit-Stromformat)

+ Maximaler Ausldsestrom (9-Bit-Stromformat)
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Statistik Daten Geratelebensdauer

8-36

Betriebsstunden
Der Sanftstarter erfasst 2 Betriebsstundenwerte:

— Die Betriebsstunden des Motors.
Sie geben an, wie lange der Motor eingeschaltet war.

— Die Betriebsstunden des Gerats (Sanftstarter).
Sie geben an, wie lange die Spannungsversorgung AC 115 V bzw. AC 230 V
des Sanftstarters eingeschaltet war.
Beide Betriebsstundenwerte werden erfasst im Datensatz 95 - "Statistik
lesen". Sie werden im 1-Sekunden-Takt im Datenfeld "Betriebsstunden" ein-
getragen.
Die Betriebsstunden werden erfasst im Bereich von 0 bis
1-Sekunden-Schritten.

Anzahl der Uberlastauslésungen

Der Sanftstarter zahlt die Anzahl der Uberlastauslésungen im Bereich von

0 bis 65535.

Anzahl der Starts Motor rechts / links

Der Sanftstarter zahlt die Anzahl der Starts im Bereich von 0 bis 232
Beispiel: Wenn nach dem Kommando "Motor-EIN" der Strom im Hauptstrom-
kreis flie3t, dann wird der Wert um 1 erhoht.

Anzahl der Starts Ausgang 1 bis 4

Motorstrom 5

Der Sanftstarter misst den Strom in allen 3 Phasen und bringt den Strom der
hoéchst belasteten Phase zur Anzeige in Prozent [%] vom Einstellstrom .
Datenformat: 1 Byte, 8-Bit-Stromformat

Beispiel: Einstellstrom |, = 60 A

Angezeigter Motorstrom 110 %

entspricht dann 60 Ax 1,1 =66 A

Im Datensatz 94 sind alle 3 Phasenstrome verfliigbar

Letzter Ausldsestrom

Der Sanftstarter misst den Strom in allen 3 Phasen und bringt den Strom, der
zum Zeitpunkt der Auslésung in der hochst belasteten Phase flief3t, zur
Anzeige in Prozent [%] vom Einstellstrom |, und in Ampere [A]

Datenformat: 2 Byte, 9-Bit-Stromformat

Beispiel: Einstellstrom |, = 60 A

angezeigter Motorstrom 455 % entspricht dann 60 A x 4,55 = 273 A

232 gekunden in

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Statistik Daten Schleppzeiger
Schleppzeiger dienen zur vorbeugenden Diagnose:
— Der maximale Messwert wird im Gerat gespeichert.
— Die Ubergeordnete SPS kann den Messwert jederzeit abholen.
— Die Ubergeordnete SPS kann den Messwert jederzeit I6schen.

Folgende Daten sind als Schleppzeiger verfligbar:

+ Anzahl der Uberlastauslésungen.

* Phasenstrom || 1 nax Pis 1| 3max UNd I 1min biS | 3min- Maximaler und minimaler
Phasenstrom in Prozent [%] vom Einstellstrom I, und in Ampere [A].
Datenformat: Je 1 Byte, 8-Bit-Stromformat.

Pro Phase wird jeweils der gemessene maximale und minimale Phasenstrom
im Uberbriickungsbetrieb gespeichert.

* Minimale und maximale verkettete Spannungen U, - U, als Effektivwerte in

0,1 V. Minimale und maximale Netzfrequenz in 0,5 Hz-Auflésung.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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8.1 Identifikationsnummer (ID-Nr.), Fehlercodes

8.11.1 Identifikationsnummer (ID-Nr.)

Zur eindeutigen Identifikation aller im Sanftstarter verfligbaren Informationen
(Parameter, Steuerbefehle, Diagnose, Kommandos, etc.) dient die Identifikati-
onsnummer (ID-Nr.). Sie befindet sich in den Datensatz-Tabellen in der linken
Spalte.

8.11.2 Fehlercodes bei negativer Datensatz-Quittierung

Beschreibung
Wenn ein Datensatz abgelehnt wird, dann wird mit der negativen Quittierung ein
Fehlercode gesendet, sowohl tber die Gerateschnittstelle als auch iber die Bus-
schnittstelle. Dieser gibt Aufschluss tber den Grund der negativen Quittierung.
Die Fehlercodes entsprechen der PROFIBUS-DPV1-Norm, soweit sie flir den
Sanftstarter zutreffen.

Auswertung uiber lokale Gerdteschnittstelle mit Soft Starter ES
Die Fehlercodes werden von der Parametrier- und Diagnose-Software "Soft
Starter ES" ausgewertet und im Klartext ausgegeben. Nahere Informationen
hierzu finden Sie in der Online-Hilfe von "Soft Starter ES".

Auswertung iiber PROFIBUS DP
Die Fehlercodes werden tber PROFIBUS DP Schicht 2 ausgegeben. Nahere
Informationen hierzu finden Sie in den entsprechenden Handblichern bei der
PROFIBUS DP Protokoll-Beschreibung.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Fehlercodes
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Folgende Fehlercodes werden vom Sanftstarter erzeugt:

Fehlercodes

Fehlermeldung

Ursache

Byte
high | low
00y |00y |kein Fehler
Kommunikationsschnittstelle
80 4 |AO0 y | Negative Quittierung bei + Datensatz nur schreibbar
"Datensatz lesen"
80 4 |A1H | Negative Quittierung bei + Datensatz nur lesbar
"Datensatz schreiben"
80 4 |A2y |Protokollfehler * Layer 2 (Feldbus)
» Gerateschnittstelle
« falsche Koordination
80 4 |A9 | Diese Funktion wird nicht unterstatzt! |- DPV1-Dienst unterstitzt nicht
Datensatz lesen/schreiben
Zugriff auf Technologie
80 4 |BO y | Unbekannte Datensatz-Nummer + Datensatz-Nummer im Sanft-
starter nicht bekannt
80 4 |B1y |Falsche Datensatzlange beim Schrei- |+ Datensatz-Lange und spezifi-
ben zierte Datensatz-Lange unter-
schiedlich
80 4 |B2y | Falsche Steckplatznummer + Steckplatz nicht 1 oder 4
80 4 |B6 y | Kommunikationspartner hat die Daten- |+ falsche Betriebsart (Automa-
Ubernahme abgelehnt! tik, Hand-Bus, Hand-vor-Ort)
» Datensatz ist nur lesbar
+ Parameterédnderung im EIN-
Zustand unzulassig
80 4 |B8 y |Ungdltiger Parameter « falscher Parameterwert
Gerate-Ressourcen
80 4 |C2Q | Temporérer Ressourcenmangel im  kein freier Empfangspuffer
Gerat! » Datensatz wird gerade
aktualisiert
« Datensatz-Auftrag gerade an
anderer Schnittstelle aktiv

Tabelle 8-15: Fehlercodes
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8.12 Datensatze

Schreiben/Lesen von Datensatzen mit STEP 7

Weitere Informationen

Byte-Anordnungen

8-40

Sie kdnnen vom Anwenderprogramm aus auf die Datensatze des Sanftstarters

zugreifen.

» Schreiben von Datensatzen:
S7-DPV1-Master: Durch Aufruf des SFB 53 "WR_REC" oder SFC 58
S7-Master: Durch Aufruf des SFC 58

* Lesen von Datensatzen:
S7-DPV1-Master: Durch Aufruf des SFB 52 "RD_REC" oder SFC 59
S7-Master: Durch Aufruf des SFC 59

Weitere Informationen zu den SFBs finden Sie

¢ im Referenzhandbuch

"Systemsoftware fir S7-300/400, System- und Standardfunktionen"
* in der STEP 7-Online-Hilfe

Wenn Daten abgelegt werden, die langer als ein Byte sind, dann werden die
Bytes folgendermafien angeordnet ("big endian"):

Byte 0
Byte 1
Byte 2
Byte 3

Byte 0
Byte 1

Byte 0
Byte 1

Byte-Anordnung

Datentyp

High Byte

Low Byte

High Word Double Word

High Byte

Low Byte

Low Word

High Byte

Low Byte

Byte 0

Byte 1

Word

Byte

Tabelle 8-16: Byte-Anordnungen im Format "big endian"

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 06



Kommunikationsmodul PROFIBUS DP

8.12.1 Datensatz 68 - Prozessabbild der Ausgange lesen / schreiben

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Hinweis
Beachten Sie, dass der Datensatz 68 in der Betriebsart Automatik vom
zyklischen Prozessabbild Gberschrieben wird!

Byte

Bedeutung

Vorspann

Koordination 0x20 Schreiben tber C1-Kanal (SPS)
0x30 Schreiben tber C2-Kanal (PC)
0x40 Schreiben tUber Gerateschnittstelle (PC)

1-3 |reserviert=0
Prozessabbild der Ausgange
4 Prozessdaten DO-0.0 bis DO-0.7, Tabelle unten
5 Prozessdaten DO-1.0 bis DO-1.7, Tabelle unten
6 reserviert = 0
7 reserviert = 0
ID-Nr. | Prozessdaten (16 A (Aus;ér:sgisggbfil.g:bis DO 1.7)
1001 DO- 0. 0 | Motor-RECHTS
1002 1| Motor-LINKS
1003 2 |frei
1004 3 | Trip-Reset
1005 4 | Notstart
1006 5 |frei
1007 6 | Schleichgang
1008 7 |frei
1009 DO-1 0| Ausgang 1
1010 1|Ausgang 2
1011 2 | Parametersatz Bit 0
1012 3 | Parametersatz Bit 1
1013 4| frei
1014 5 |frei
1015 6 | frei
1016 7 | Quick-Stopp sperren

Tabelle 8-17: Datensatz 68 - Prozessabbild der Ausgange lesen / schreiben

In der "Betriebsart Automatik" gibt die SPS das Prozessabbild der Ausgange vor,
ein Lesen von Datensatz 68 an der lokalen Gerateschnittstelle liefert in diesem
Fall das Prozessabbild der Ausgange zurlck, wie es von der SPS (ibertragen

wurde.
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8.12.2 Datensatz 69 - Prozessabbild der Eingdnge lesen

8-42

Byte Bedeutung
Prozessabbild der Eingange

0 Prozessdaten DI-0.0 bis DI-0.7, Tabelle unten

1 Prozessdaten DI-1.0 bis DI-1.7, Tabelle unten

2 reserviert =0

3 reserviert =0

ID-Nr. | Prozessdaten (16 E (Einzg?ngees),s;t:%i.l: :bis DI 1.7)

1101 DI- 0. 0 | Bereit (Automatik)

1102 1| Motor ein

1103 2 | Sammelfehler

1104 3 | Sammelwarnung

1105 4 | Eingang 1

1106 5| Eingang 2

1107 6 | Eingang 3

1108 7| Eingang 4

1109 DI- 1 0 | Motorstrom | ,¢gito

1110 1 | Motorstrom | xt.git1

1111 2 | Motorstrom I 4.git2

1112 3 | Motorstrom |,¢git3

1113 4 | Motorstrom |yt gita

1114 5| Motorstrom I x.gits5

1115 6 | Betriebsart Hand-vor-Ort

1116 7 | Rampenbetrieb

Tabelle 8-18: Datensatz 69 - Prozessabbild der Eingdnge lesen
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8.12.3 Datensatz 72 - Logbuch - Geratefehler lesen
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Byte Bedeutung Wertebereich | Schrittweite Bemerkung
0-3 Betriebsstunden - Gerat |1 ...2% s 1 Sekunde | altester
4-5 ID-Nummer Gerétefehler |0 ... 32767 |1 Eintrag
6-9 Betriebsstunden - Gerat |1 ...2% s 1 Sekunde | zweitaltester
10-11 | ID-Nummer Geratefehler |0 ... +32767 |1 Eintrag
usw.
120 - 123 | Betriebsstunden - Gerat |1...2%2 s 1 Sekunde letzter,
124 - 125 | ID-Nummer Auslésung |0 ... +32767 |1 neuester Eintrag

Tabelle 8-19: Datensatz 72 - Logbuch - Geratefehler lesen

Dieser Datensatz kann 21 Eintrage aufnehmen. Wenn alle Platze beschrieben
sind, wird der erste Eintrag wieder tberschrieben.

Hinweis

Der neueste Eintrag wird am Ende des Datensatzes eingetragen. Die restlichen
Eintrage werden um einen Eintrag nach oben geschoben.

Folgende Meldungen kénnen eingetragen werden:

ID-Nr.

Geritefehler - Meldungen

452 Kihlkdrper - Thermistor defekt

1466 | Schaltglied 1 ausgefallen

1467 | Schaltglied 2 ausgefallen

1468 | Schaltglied 3 ausgefallen

1417 |Bypasselement defekt
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8.12.4 Datensatz 73 - Logbuch - Auslésungen lesen

Byte Bedeutung Wertebereich | Schrittweite Bemerkung
0-3 Betriebsstunden - Gerat 1..2%5 1 Sekunde
4-5 ID-Nummer Geratefehler |0 ... +32767 |1 Sltester Eintrag
6-9 Betriebsstunden - Gerat 1..2%5 1 Sekunde |zweitaltester
10-11 | ID-Nummer Geratefehler |0 .. +32767 |1 Eintrag
usw.
120 - 123 | Betriebsstunden - Gerat 1..2%2¢ 1 Sekunde letzter,
124 - 125 | ID-Nummer Auslésung |0 ... 32767 |1 neuester Eintrag

Tabelle 8-20: Datensatz 73 - Logbuch - Auslésungen lesen

Dieser Datensatz kann 21 Eintrage aufnehmen. Wenn alle Platze beschrieben
sind, wird der erste Eintrag wieder tberschrieben.

Hinweis
Der neueste Eintrag wird am Ende des Datensatzes eingetragen. Die restlichen
Eintrage werden um einen Eintrag nach oben geschoben.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
8-44 GWA 4NEB 535 2195-01 DS 06



Kommunikationsmodul PROFIBUS DP

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 06

Folgende Meldungen kénnen eingetragen werden:

ID-Nr. Auslésungen - Meldungen
309 Schaltelement Uberlast
317 Versorgungsspannung Elektronik zu niedrig
319 Netzspannung fehlt
324 Temperatursensor Uberlast
325 Temperatursensor Drahtbruch
326 Temperatursensor Kurzschluss
327 Thermisches Motormodell Uberlast
334 le-Grenzwert Uberschreitung
335 le-Grenzwert Unterschreitung
339 Motor-Blockierung Abschaltung
341 Unsymmetrie Abschaltung
343 Erdschluss Abschaltung
355 Prozessabbildfehler
365 Falscher Parameterwert
ID-Nr. des fehlerbehafteten Parameters
1407 | Versorgungsspannung der Elektronik zu hoch
1408 | Last fehit
1409 |Phasenausfall L1
1410 |Phasenausfall L2
1411 Phasenausfall L3
1421 Unzulassige | / CLASS-Einstellung
1479 | Phasenanschnittfehler
1481 Netzspannung zu hoch
1482 | Strommessbereich Uberschritten

Tabelle 8-21: Meldungen im Logbuch - Auslésungen lesen
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8.12.5 Datensatz 75 - Logbuch - Ereignisse lesen

Byte Bedeutung Wertebereich | Schrittweite Bemerkung
0-3 Betriebsstunden - Gerat 1..2%5s 1 Sekunde | altester
4-5 ID-Nummer Gerétefehler |0 ... + 32767 *) | 1 Eintrag
6-9 Betriebsstunden - Gerat 1..2%5s 1 Sekunde |zweitdltester
10-11 | ID-Nummer Gerétefehler |0 ... +32767 *) |1 Eintrag
usw.
120 - 123 | Betriebsstunden - Geréat 1..2%2¢ 1 Sekunde letzter,
124 -125 | ID-Nummer Auslésung |0 ... + 32767 *) | 1 E?r:i‘::;er

*) + Kommendes Ereignis

— Gehendes Ereignis

Tabelle 8-22: Datensatz 75 - Logbuch - Ereignisse lesen

Dieser Datensatz kann 21 Eintrage aufnehmen. Wenn alle Platze beschrieben
sind, wird der erste Eintrag wieder tberschrieben.

Hinweis
Der neueste Eintrag wird am Ende des Datensatzes eingetragen. Die restlichen
Eintrage werden um einen Eintrag nach oben geschoben.
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Folgende Meldungen kénnen eingetragen werden:

INDr- Ereignisse - Meldungen Bemerkung

Warnungen

324 | Temperatursensor Uberlast + (kommendes/gehendes Ereignis)

325 | Temperatursensor Drahtbruch + (kommendes/gehendes Ereignis)

326 | Temperatursensor Kurzschluss + (kommendes/gehendes Ereignis)

327 | Thermisches Motormodell Uberlast + (kommendes/gehendes Ereignis)

334 | l,-Grenzwert Uberschreitung + (kommendes/gehendes Ereignis)

335 | lg-Grenzwert Unterschreitung + (kommendes/gehendes Ereignis)

340 | Unsymmetrie erkannt + (kommendes/gehendes Ereignis)

342 | Erdschluss erkannt + (kommendes/gehendes Ereignis)
Aktionen

310 | Notstart aktiv + (kommendes/gehendes Ereignis)

357 | Betriebsart Automatik + (nur kommendes Ereignis)

358 | Betriebsart Hand-Bus + (nur kommendes Ereignis)

359 | Betriebsart Hand-vor-Ort + (nur kommendes Ereignis)

360 | Verbindungsabbruch in Betriebsart Hand + (kommendes/gehendes Ereignis)

363 | Schleppzeiger geldscht + (nur kommendes Ereignis)

365 | Falscher Parameterwert + (nur kommendes Ereignis)

ID-Nr. des fehlerbehafteten Parameters

+ (nur kommendes Ereignis)

366

Parameteranderung im EIN-Zustand
unzulassig

+ (nur kommendes Ereignis)

ID-Nr. des fehlerbehafteten Parameters

+ (nur kommendes Ereignis)

368 | Parametriersperre CPU/Master aktiv + (kommendes/gehendes Ereignis)
369 | Werksgrundeinstellung hergestellt + (nur kommendes Ereignis)
1302 |Logbuch - Auslésungen geléscht + (nur kommendes Ereignis)
1303 | Logbuch - Ereignisse geléscht + (nur kommendes Ereignis)

Tabelle 8-23: Meldungen im Logbuch - Ereignisse lesen
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8.12.6 Datensatz 81 - Grundeinstellung Datensatz 131 lesen

Der Datensatz 81 entspricht in Aufbau und Inhalt dem Datensatz 131. Der
Datensatz 81 liefert die Default-Werte flir alle Parameter des Datensatz 131.

8.12.7 Datensatz 82 - Grundeinstellung Datensatz 132 lesen

Der Datensatz 82 entspricht in Aufbau und Inhalt dem Datensatz 132. Der
Datensatz 82 liefert die Default-Werte flir alle Parameter des Datensatz 132.

8.12.8 Datensatz 83 - Grundeinstellung Datensatz 133 lesen

Der Datensatz 83 entspricht in Aufbau und Inhalt dem Datensatz 133. Der
Datensatz 83 liefert die Default-Werte flir alle Parameter des Datensatz 133.
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8.12.9 Datensatz 92 - Geradtediagnose lesen

ID-

NI ByteBit Meldebit F-Nr.”) Bedeutung/Quittierung
Schalten/Steuern:
301 |0° Bereit (Automatik) — Gerat bedienbereit Uber Host (z. B. SPS),
Meldebit wird laufend aktualisiert.
306 |0! Motor rechts — Schaltelement 1 eingeschaltet,
Meldebit wird laufend aktualisiert.
307 |02 Motor links — Schaltelement 2 eingeschaltet,
Meldebit wird laufend aktualisiert.
309 |03 Schaltelement Uberlast F5, z. B. Leistungshalbleiter zu heil®, deshalb Abschaltung
F24 des Motors.
Meldebit wird geléscht, wenn Abschaltursache beseitigt
und mit "Trip-Reset" quittiert wird.
308 |04 Schaltelement defekt F9 z. B. Schitz verschweif3t / verklemmt oder Leistungs-
halbleiter durchlegiert.
Meldebit kann nur durch Aus- / Einschalten der Versor-
gungsspannung geléscht werden, wenn Fehlerursache
beseitigt wird.
310 |0% Notstart aktiv — Meldebit wird geléscht, wenn Notstart deaktiviert wird.
302 |0f Sammelfehler — Mindestens 1 Fehler, der eine F-Nr. generiert, ist
gesetzt.
Meldebit wird geléscht, wenn Abschaltursache beseitigt
und mit "Trip-Reset", Autoreset, AUS-Befehl quittiert
wurde.
304 |0’ Sammelwarnung — mindestens 1 Warnung steht an,
Meldebit wird laufend aktualisiert.
10 reserviert = 0 —
319 |1 Netzspannung fehlt F17, Meldebit wird geldscht, wenn Abschaltursache beseitigt
F24 und mit "Trip-Reset" quittiert wird.
12 reserviert =0 —
312 |18 Anlauf aktiv —
Meldebit wird laufend aktualisiert.
313 |14 Auslauf aktiv —
15 reserviert = 0 —
316 |18 Bremsverfahren elektrisch aktiv — Bremsausgang wird vom Sanftstarter eingeschaltet,
Meldebit wird laufend aktualisiert.
314 |17 Schleichgang aktiv — Meldebit wird laufend aktualisiert.
Schutzfunktion: Motor/Leitung/Kurzschluss
324 |20 Temperatursensor Uberlast F 4 Uberlast erkannt, Meldebit wird laufend aktualisiert.
325 |21 Temperatursensor Drahtbruch F6 Thermistorkreis unterbrochen,
Meldebit wird laufend aktualisiert.
326 |22 Temperatursensor Kurzschluss F1 Kurzschluss im Thermistorkreis,
Meldebit wird laufend aktualisiert.
327 |23 Thermisches Motormodell Uberlast |F4 Uberlast erkannt, Meldebit wird laufend aktualisiert.
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ID-

NI ByteBit Meldebit F-Nr.”) Bedeutung/Quittierung

328 |24 Uberlast Abschaltung F24 Aufgrund erkannter Uberlast wird Motor abgeschaltet.
Meldebit wird geléscht, wenn Abschaltursache beseitigt
und mit "Trip-Reset" / "Autoreset" quittiert wird.

329 |2° Pausenzeit aktiv — Meldebit wird laufend aktualisiert.

330 |28 Abkuhlzeit aktiv — Meldebit wird laufend aktualisiert.

27 reserviert = 0 —
30-6 reserviert =0 —

352 |37 Eingang Steuern — Gerat empfangt Steuerbefehle Uber die Eingange,
Meldebit wird laufend aktualisiert.

340 |49 Unsymmetrie erkannt — Unsymmetrie liegt vor, Meldebit wird laufend aktualisiert.

341 |41 Unsymmetrie Abschaltung F24 Abschaltung des Motors wegen Unsymmetrie.

Meldebit wird geldscht, wenn Abschaltursache beseitigt
und mit "Trip-Reset" quittiert wird.

334 |42 le-Grenzwert Uberschreitung F7 Grenzwert Uberschritten,

Meldebit wird laufend aktualisiert.

335 |43 l-Grenzwert Unterschreitung F8 Grenzwert unterschritten,
Meldebit wird laufend aktualisiert.

336 |44 le-Grenzwert Abschaltung F24 Meldebit wird geldéscht, wenn Abschaltursache beseitigt
und mit "Trip-Reset" quittiert wird.

45 reserviert = 0 —
48 reserviert =0 —

339 |47 Motor-Blockierung Abschaltung F24 Abschaltung, Blockierstrom l&nger erkannt als erlaubte
Blockierzeit. Meldebit wird geléscht, wenn Abschaltursa-
che beseitigt und mit "Trip-Reset" quittiert wird.

344 |50 Eingang 1 — i} o

] . Zustande der Eingange:
345 |5 Eingang 2 — "1" = aktiv, HIGH-Pegel liegt an
346 |52 Eingang 3 — "0" = inaktiv, LOW-Pegel liegt an
3 - Meldebit wird laufend aktualisiert.
347 |5 Eingang 4 —
547 reserviert = 0 —

342 |60 Erdschluss erkannt — Erdschluss liegt vor,

Meldebit wird laufend aktualisiert.

343 |6 Erdschluss Abschaltung F24 Abschaltung des Motors wegen Erdschluss.

Meldebit wird geldscht, wenn Abschaltursache beseitigt
und mit "Trip-Reset" quittiert wird.

353 |62 Quick Stopp aktiv F26, Abschaltung des Motors wegen Quick Stopp.

F24 Meldebit wird geldscht, wenn Abschaltursache beseitigt
und mit "Trip-Reset" quittiert wird.
6° reserviert =0

361 |64 Trip-Reset durchgefihrt — Meldebit wird geldscht durch Aktualisierung oder durch
"Trip-Reset" im betriebsbereiten Zustand.

362 |6° Trip-Reset nicht mdglich — Abschaltursache liegt noch an.

Meldebit wird geléscht durch Aktualisierung (neues "Trip-
Reset") oder durch "Trip-Reset" im betriebsbereiten
Zustand.
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ID-

NI ByteBit Meldebit F-Nr.”) Bedeutung/Quittierung
363 |68 Schleppzeiger geléscht — Meldebit wird immer geldscht, wenn mit "Trip-Reset"
quittiert wird.
317 |6’ Versorgungsspannung — Meldebit wird automatisch geléscht, wenn Abschaltursa-
Elektronik zu niedrig che beseitigt wird.
Kommunikation
303 |79 Busfehler — Ansprechiuberwachung DP-Schnittstelle abgelaufen,
Meldebit wird laufend aktualisiert.
356 |71 CPU/Master-STOP — SPS-Programm wird nicht mehr bearbeitet,
Meldebit wird laufend aktualisiert.
357 |72 Betriebsart Automatik — Automatik (SPS steuert),
Meldebit wird laufend aktualisiert.
358 |73 Betriebsart Hand-Bus — Handbetrieb Giber Feldbus (B&B steuert),
Meldebit wird laufend aktualisiert.
359 |74 Betriebsart Hand-vor-Ort — Handbetrieb Giber lokale Gerate-Schnittstelle,
(B&B steuert), Meldebit wird laufend aktualisiert.
7° reserviert = 0 —
360 |78 Verbindungsabbruch — Wahrend Handbetrieb wurde zugehérige Kommunikati-
in Betriebsart Hand-vor-Ort onsverbindung unterbrochen, Meldebit wird laufend aktu-
alisiert.
355 |77 Prozessabbildfehler F26 Prozessabbild der Ausgange enthalt unzulassige Bit-
F24 kombination, Meldebit wird automatisch geldscht, wenn
Abschaltursache beseitigt wird.
Parameter
364 |89 Parametrierung aktiv — Meldebit wird laufend aktualisiert.
365 |8’ Falscher Parameterwert F16 Meldebit wird immer geldscht, wenn mit "Trip-Reset"
quittiert bzw. gliltige Parameter empfangen wurden.
F24 Fuhrt beim Anlauf zur Abschaltung.
366 |82 Parameteranderung im EIN- — Versuchte Parameteranderung bei laufendem Motor
Zustand unzulassig oder betroffener Geratefunktion, die Abschaltung verur-
sacht hat.
Meldebit wird immer geldscht, wenn mit "Trip-Reset"
quittiert bzw. gliltige Parameter empfangen wurden.
368 |83 Parametriersperre-CPU/Master — Meldebit wird laufend aktualisiert,
aktiv Sanftstarter ignoriert Parameter von der SPS.
847 reserviert = 0 —
Gerate-Funktion
90-2 reserviert =0 —
369 |93 Werksgrundeinstellung hergestellt | — Meldebit wird immer geléscht, wenn mit "Trip-Reset"
quittiert wird.
947 reserviert = 0 —
367 110 Fehlerbehaftete Parameternummer | — in Verbindung mit Byte 8" und 82, gibt die ID-Nr. des ers-
(Low Byte) ten nicht akzeptierten Parameters an.
11 Fehlerbehaftete Parameternummer | — Meldebyte wird immer geléscht, wenn mit "Trip-Reset"
(High Byte) quittiert wird.
120-1 reserviert = 0 —
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ID-

NI ByteBit Meldebit F-Nr.”) Bedeutung/Quittierung

1421 122 Unzulassige le-/CLASS-Einstellung | —

1237 | reserviert = 0 —
1449 | 130 Parametersatz 1 aktiv —
1450 | 13! Parametersatz 2 aktiv —
1451 | 132 Parametersatz 3 aktiv —

133 reserviert = 0 —
1453 | 134 Parametersatzwechsel unzulassig |—

1357 |reserviert = 0 —

140-1 reserviert = 0 —
1404 |142 Motorheizung aktiv —
1402 | 143 DC-Bremsen aktiv —
1403 | 144 Dynamisches DC-Bremsen aktiv —
1471 145 Motoranschlussart Stern / Dreieck | —
1472 | 148 Motoranschlussart Wurzel-3 —
1473 147 Motoranschlussart unbekannt —
1408 |15° Last fehlt —

15T reserviert = 0 —
1409 | 152 Phasenausfall L1 —
1410 |153 Phasenausfall L2 —
1411 | 154 Phasenausfall L3 —
1412 [15° Netzdrehsinn rechts —
1413 | 158 Netzdrehsinn links —

157 reserviert = 0 —

16 reserviert = 0 —
1435 |17° Ausgang 1 aktiv —
1436 | 17" Ausgang 2 aktiv —
1437 | 172 Ausgang 3 aktiv —
1438 |17° Ausgang 4 aktiv —

1747 | reserviert = 0 —

18 reserviert = 0 —

Schalten / Steuern
1407 |19° Versorgungsspannung Elektronik —
zu hoch

1470 |19' Startbereit flir Motor ein —
1414 |192 Schaltelement kurzgeschlossen —
1417 | 193 Bypasselement defekt —
1418 | 194 reserviert = 0 —
1466 |19° Schaltglied 1 ausgefallen —
1467 |19° Schaltglied 2 ausgefallen —
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ID-

NI ByteBit Meldebit F-Nr.”) Bedeutung/Quittierung
1468 | 197 Schaltglied 3 ausgefallen —
Schutzfunktion
1422 200 Thermisches Motormodell deakti- —
viert
201-2 reserviert = 0 —
1479 | 203 Phasenanschnittfehler —
2047 |reserviert=0 —
1415 210 Abkuhlzeit Schaltelement aktiv —
1416 | 21" Schaltelement fir Start zu warm —
1482 212 Strommessbereich Uberschritten —
2137 |reserviert=0 —
Kommunikation
357 |220 Betriebsart Automatik (redundant —
zum Bit 7.2)
358 |22' Betriebsart Hand-Bus (redundant —
zum Bit 7.3)

1443 | 222 Hand-Bus — PC steuert —
359 |223 Betriebsart Hand-vor-Ort —
(redundant zum Bit 7.4)

1444 | 224 Hand-vor-Ort — Eingang steuert —
1445 | 225 Hand-vor-Ort — B&B steuert —
1446 | 226 Hand-vor-Ort — PC steuert —
227 reserviert = 0 —
23 reserviert =0 —
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ID-

NI ByteBit Meldebit F-Nr.”) Bedeutung/Quittierung
Vorwarnungen
2401 reserviert =0 —
1419 |242 Vorwarngrenze - zeitliche Ausl6- —
sereserve unterschritten
1420 |243 Vorwarngrenze - Motorerwarmung | —

Uberschritten

2447 |reserviert=0 —

25 reserviert =0 —
26 reserviert =0 —
27 reserviert =0 —
28 reserviert =0 —
29 reserviert =0 —

Tabelle 8-24: Datensatz 92 - Geratediagnose lesen

*) Fehlernummern PROFIBUS DP
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8.12.10 Datensatz 93 - Kommando schreiben

Aufbau des Kommando-Datensatzes

Byte Bedeutung Bemerkung
Vorspann
0 Koordination 0x20 Schreiben Giber C1-Kanal (SPS)
0x30 Schreiben tuber C2-Kanal (PC)
0x40 Schreiben uber Gerateschnittstelle (PC)
1-3 reserviert
Kommando
4 Anzahl der Kommandos | Wertebereich 1 ... 5
Anzahl der nachfolgenden giltigen Kommandos
5 Kommando 1 Lfd. Nr. siehe Tabelle unten
6 Kommando 2 optional (Kodierung siehe Tabelle unten)
7 Kommando 3 optional (Kodierung siehe Tabelle unten)
8 Kommando 4 optional (Kodierung siehe Tabelle unten)
9 Kommando 5 optional (Kodierung siehe Tabelle unten)

Tabelle 8-25: Aufbau des Kommando-Datensatzes

ID- Nr. | Kodierung Kommando Bedeutung
1-Byte-Kommandos

0 0 reserviert keine Funktion

703 1 Trip-Reset Rucksetzen und Quittieren von Fehlermeldungen

713 2 Notstart-EIN Notstart einschalten

714 3 Notstart-AUS Notstart ausschalten

709 4 Betriebsart Automatik Ubergang in Betriebsart Automatik (Steuerung durch DP-Master)

710 5 Betriebsart Hand Ubergang in Betriebsart Hand. Dabei schaltet der Sanftstarter in

711 - Bus Betriebsart Hand-Bus bzw. Betriebsart Hand-vor-Ort um, abhangig von

712 - vor-Ort der Schnittstelle, Uber welche das Kommando empfangen wird.

701 6 Werksgrundeinstellung | Werksgrundeinstellung der Parameter wiederherstellen.

704 Schleppzeiger I6schen | Die Messwerte flr die vorbeugende Diagnose werden geldscht (= 0).

705 13 Logbuch - Logbuch mit aufgezeichneten Fehlerursachen I6schen.
Ausldsungen |6schen

706 14 Logbuch - Logbuch mit aufgezeichneten Warnmeldungen und bestimmten Akti-
Ereignisse I6schen onen léschen.

702 9 Neustart Neuanlauf (wie nach Netz-EIN) ausldsen, z. B. nach Neuvergabe der

Stationsadresse.

707 10 Parametriersperre - Keine Parametrierung durch parametrierenden Master mdglich, bzw.
CPU/Master-EIN dessen Parameter werden ignoriert.

708 1" Parametriersperre - Parametrierung durch parametrierenden Master méglich.

CPU/Master-AUS

Tabelle 8-26: Datensatz 93 - Kommando schreiben
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8.12.11 Datensatz 94 - Messwerte lesen

Ibll)r- ByteBit Bedeutung Wertebereich / [Kodierung] S;Z:::t' Bemerkung
Messwerte
504 |0 Phasenstrom I 4 (%) 0..797 % /[0 ... 255] 3,125 % |8-Bit-Stromform.
505 |1 Phasenstrom | 5 (%) 0..797 % /[0 ... 255] 3,125 % |8-Bit-Stromform.
506 |2 Phasenstrom | 3 (%) 0..797 % /[0 ... 255] 3,125 % |8-Bit-Stromform.
507 |3 reserviert = 0
501 |4-5 Verbleibende Abkuhlzeit des Motors |0 ... 1800 s /[0 ... 18000] 0,1s
60-6 Motorerwarmung 0...200 % /[0 ... 100] 2%
502 |6’ Unsymmetrie > 40 % Keine Unsymmetrie [0]
Unsymmetrie (> 40 %) [1]
503 |7 Unsymmetrie 0...100 % /[0 ...100] 1%
8 reserviert = 0
9 reserviert = 0
10 reserviert = 0
1" reserviert = 0
12 -13 [reserviert=0
14 reserviert = 0
508 |16 Ausgangsfrequenz 0...100Hz /[0 ... 200] 0,5 Hz
17 reserviert = 0
18 reserviert = 0
19 reserviert = 0
509 |20 Netzfrequenz 0...100Hz /[0 ... 200] 0,5 Hz
21 reserviert = 0
510 |22 - 23 |Verkettete Spannung U _ o (eff) 0..1500V /[0 ...15000] 0,1V
511 |24 - 25 |Verkettete Spannung U o 3 (eff) 0..1500V /[0 ...15000] 0,1V
512 |26 - 27 |Verkettete Spannung U 3 ¢ (eff) 0..1500V /[0 ...15000] 0,1V
513 |28 - 31 |Phasenstrom I 1 (eff) 0...20000 A /[0 ...2000000] 0,01 A
514 |32 - 35 |Phasenstrom I, (eff) 0...20000 A /[0 ...2000000] 0,01 A
515 |36 - 39 |Phasenstrom I 3 (eff) 0...20000 A /[0 ...2000000] 0,01 A
516 |40 - 41 |Versorgungsspannung Elektronik 0..1500V /[0 ... 15000] 0,1V
517 |42 Kuhlkorpertemperatur -40 ... 127 °C / [-40 ... 127] 1°C
518 |43 Schaltelementerwdrmung 0..250°C/[0...250] 1°C
519 |44 - 45 |Verbleibende Abkihlzeit des 0...1800 s/ [0 ... 18000] 0,1s
Schaltelements
520 |46 - 47 |Zeitliche Auslésereserve des 0...10000s/[0...10000] 1s
thermischen Motormodells
521 |48 - 51 |Ausgangsleistung 0..2147483 W/ 0,1W
[0...21474830]
522 |52 -63 |reserviert=0

Tabelle 8-27: Datensatz 94 - Messwerte lesen

8-56

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch

GWA 4NEB 535 2195-01 DS 06



Kommunikationsmodul PROFIBUS DP

8.12.12 Datensatz 95 - Statistikdaten lesen

ID-Nr. ByteBit Bedeutung Wertebereich/[Kodierung] S;Z::;t' Bemerkung
Statistik
609 0 Motorstrom | 0...797 % /[0 ... 255] 3,125 % | 8-Bit-Stromform.
1 reserviert = 0
608 |2 letzter Auslosestrom IA (%) 0...1000 % /[0 ... 320] 3,125 %
4 Betriebsstunden - Gert 0..2%.15s/[0 ... 2%21] 1s
603 [8-11 |Anzahl der Starts - Motor rechts |0 ... 2521 /[0 ... 232-1] 1
604 [12-15 |Anzahl der Starts - Motor links |0 ... 2521 /[0 ... 232-1] 1
605 16 - 17 | Anzahl der Uberlastauslésungen | 0 ... 65535/ [0 ... 65535] 1
18 reserviert = 0
19 reserviert = 0
607 |20 Motorstrom Imax (eff) 0...20000 A/[0 ... 2000000] |0,01 A
606 |24 letzter Auslosestrom IA (eff) 0...20000 A/[0...2000000] |0,01 A
602 |28 Betriebsstunden - Motor 0..2%15s/[0 ... 2%21] 1s
611 |32 Betriebsstunden - Motorstrom |0 ... 232-1 s /[0 ... 232-1] 1s
18 ... 49,9 % X lg(max)
612 |36 Betriebsstunden - Motorstrom |0 ... 232-1 s /[0 ... 232-1] 1s
50 ... 89,9 % X lg(max)
613 |40 Betriebsstunden - Motorstrom |0 ... 232-1 s /[0 ... 232-1] 1s
90 ... 119,9 % X lg(max)
614 |44 Betriebsstunden - Motorstrom |0 ... 232-1 s /[0 ... 232-1] 1s
120 ... 1000 % X lg(max)
615 48 reserviert = 0
616 |50 Anzahl der Schaltelement-Uber- |0 ... 2321 /[0 ... 232-1] 1
lastauslésungen
617 52 reserviert = 0
618 54 reserviert = 0
619 56 reserviert = 0
620 |60 Anzahl der Stopps mit elek- 0..2%.1/[0... 2%21] 1
trischer Bremsung
621 |64 Anzahl der Starts - Ausgang 1 |0 ... 2321 /[0 ... 2%2-1] 1
622 |68 Anzahl der Starts - Ausgang 2 |0 ... 2321 /[0 ... 2%2-1] 1
623 |72 Anzahl der Starts - Ausgang 3 |0 ... 2321 /[0 ... 2%2-1] 1
624 |76 Anzahl der Starts - Ausgang 4 |0 ... 2321 /[0 ... 2%2-1] 1
80 reserviert = 0
84 reserviert = 0
88 reserviert = 0
89 reserviert = 0

Tabelle 8-28: Datensatz 95 - Statistikdaten lesen
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8.12.13 Datensatz 96 - Schleppzeiger lesen

ID-

Wertebereich/

Schritt-

Bit
NI Byte Bedeutung [Kodierung] weite Bemerkung
Schleppzeiger
656 |4 Phasenstrom || 1 min (%) 0..797 % /[0 ... 255] 3,125 % im Bypassbetrieb
657 5 Phasenstrom || 5 min (%) 0..797 % /[0 ... 255] 3,125 % im Bypassbetrieb
658 |6 Phasenstrom || 3 jin (%) 0..797 % /[0 ... 255] 3,125 % im Bypassbetrieb
7 reserviert =0
653 |8 Phasenstrom || 1 max (%) 0...797 % /[0 ... 255] 3,125 % im Bypassbetrieb
654 9 Phasenstrom | 5 jax (%) 0...797 % /[0 ... 255] 3,125 % im Bypassbetrieb
655 10 Phasenstrom || 3 max (%) 0...797 % /[0 ... 255] 3,125 % im Bypassbetrieb
11 reserviert =0
652 12 Maximaler 0..1000 % /[0...320] |3,125 % Strom bei Fehlerabschaltung
Ausloésestrom la max (%)
651 14 Anzahl der Motor-Uber- 0..65535/ 1 Motorschutz, Temperatursen-
lastauslésungen [0 ... 65535] sor, Blockierung
659 16 Maximaler 0..20000A/ 0,01 A Strom bei Fehlerabschaltung
Ausldsestrom Ip max (eff) [0 ... 2000000]
660 |20 Phasenstrom I 1 nin (eff) 0...20000A/ 0,01A im Bypassbetrieb
[0 ... 2000000]
661 24 Phasenstrom | 5 i, (eff) 0...20000A/ 0,01 A im Bypassbetrieb
[0 ... 2000000]
662 |28 Phasenstrom || 3 min (eff) 0...20000A/ 0,01A im Bypassbetrieb
[0 ... 2000000]
663 |32 Phasenstrom | 4 o« (eff) 0...20000A/ 0,01 A im Bypassbetrieb
[0 ...2000000]
664 | 36 Phasenstrom I 5 nax (eff) 0...20000A/ 0,01A im Bypassbetrieb
[0 ...2000000]
665 |40 Phasenstrom | 3 o« (eff) 0...20000A/ 0,01 A im Bypassbetrieb
[0 ...2000000]
666 44 Verkettete Spannung 0..1500V/ 0,1V
U|_1 - L2min (eff) [O 15000]
667 46 Verkettete Spannung 0..1500V/ 0,1V
U|_2 - L3min (eff) [O ... 15 000]
668 |48 Verkettete Spannung 0..1500V/ 0,1V . .
UL3 - L1min (eff) [0 ... 15000] wird bei Phasenausfall oder
Ausschalten der Hauptspan-
669 |50 Verkettete Spannung 0..1500V/ 0,1V nung auf 0 zuriickgesetzt.
UL 1 - L2max (eff) [0 ... 15000]
670 52 Verkettete Spannung 0..1500V/ 0,1V
U2 - L3max (eff) [0 ... 15000]
671 54 Verkettete Spannung 0..1500V/ 0,1V
U 3 - L1max (eff) [0 ... 15000]
672 56 Versorgungsspannung 0..1500V/ 0,1V bei "Power on" auf Null
Elektronik Uns min (eff) [0 ... 15000] zurlicksetzen.
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ID- Bit Wertebereich/ Schritt-
NI Byte Bedeutung [Kodierung] weite Bemerkung

Schleppzeiger

673 58 Versorgungsspannung 0..1500V/ 0,1V
Elektronik Uyg max (€ff) [0 ... 15000]

674 |60 Maximale Kihlkérpertempe- |1 ... -40 °C/[-40 ... 127] | 1°C
ratur

675 |61 Maximale Schaltelementeer- |0 ... 250 % /[0 ... 250] 1%
warmung

676 |62 Minimale Netzfrequenz 0..100Hz/[0...200] |0,5Hz bei Netz- oder

Phasenausfall = 0

677 |63 Maximale Netzfrequenz 0..100Hz/[0...200] |0,5Hz

678 |64 Betriebsstunden - Motor- 0..2%215/[0...2%1] |15
strom =18 ... 49,9 % x |

679 |68 Betriebsstunden - Motor- 0..2%215/[0...2%1] |15
strom =50 ... 89,9 % X Ig

680 |72 Betriebsstunden - Motor- 0..2%1s/[0...2%1] |15
strom =90 ... 19,9 % X Ig

681 |76 Betriebsstunden - Motor- 0..2%1s/[0...2%1] |15
strom =120 ... 1000 % x Ig

682 |80 Betriebsstunden - Gerit 0..2%1s/[0...2%1] |15

84 reserviert =0
85 reserviert =0

Tabelle 8-29: Datensatz 96 - Schleppzeiger lesen
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8.12.14 Datensatz 100 - Gerateidentifikation lesen

ID-Nr. | ByteBit Wert Bemerkung
Vorspann
0 Koordination | 0x20 Schreiben iber C1-Kanal (SPS)
0x30 Schreiben Uber C2-Kanal (PC)
0x40 Schreiben uber Gerateschnittstelle (PC)
1-3 reserviert =0
Gerateidentifikation(TF)
901 4-11 Zeitstempel )
902 12 - 31 SIEMENS AG | Hersteller
903 32-55 MLFB-Nummer
904 56 0x01 Gerate-Familie: Verbraucherabzweig
905 57 0x01 Gerate-Subfamilie: Sanftstarter
906 58 0x01 Gerate-Klasse: z. B. Direktstarter
907 59 0x03 System: SIRIUS 3RW44
908 60 0x46 Funktionsgruppe
909 61 0x00 reserviert =0
910 62 -77 Produkt-Kurzbezeichnung
911 78 - 81 z. B. E001 HW-Ausgabestand (Byte 0 bis Byte 3)
82 0x00 Ident-Nummer (Byte 0) (3RW44)
912 Ig3 0x00 Ident-Nummer (Byte 1) (3RW44)
84 0x80 Ident-Nummer (Byte 2) (3RW44)
85 OxDE Ident-Nummer (Byte 3) (3RW44)
86 - 87 0x00 reserviert =0
915 88 -95 Service-Nummer
96 0x00 reserviert =0
97 0x00 reserviert =0
98 0x00 reserviert =0
99 0x00 reserviert =0

Tabelle 8-30: Datensatz 100 - Gerateidentifikation lesen

*) Zeitstempel: Zeitpunkt der werkseitigen Initialisierung mit Werksgrundeinstellungen
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Objektname |id_date
Objektlange | 8 Byte

Bits | 8 | 7| 6| 5| 4| 3| 2 1
Octet
1 215 214 1213 212 1211 1210 199 128 0 pbis 59999 Millisekunden
2 27 |28 25 (2% |28 |22 |2v |20
3 res |res |25 |2* |23 |22 |21 |20 |0 bis 59 Minuten
4 SU |res |res |2* |23 |22 |2' |20 |0 bis 23 Stunden

SU: 0: Normalzeit, 1: Sommerzeit
5 22 21 20 1 bis 7 ; 1 = Montag, 7 = Sonntag
24 |28 |22 |21 |20 |1 pis 31 Tage
6 res |res (25 |2* |23 |22 |2' |20 |1 bis 12 Monate
res (26 |25 |2 |23 |22 |21 |20 |0 bis 99 Jahre; 0 = 2000

8 res res [res |res |res |res |res |res |reserviert

Tabelle 8-31: Kodierung fiir Zeitstempel
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8.12.15 Datensitze 131, 141, 151 - Technologieparameter 2: Satz 1, 2, 3 lesen / schreiben

ByteBit Wert Bemerkung
Vorspann
0 Koordination |0x20 Schreiben iber C1-Kanal (SPS)
0x30 Schreiben tber C2-Kanal (PC)
0x40 Schreiben uber Gerateschnittstelle (PC)
1-3 reserviert =0
nurin
ID- Bit Daten . .
Byte Bedeutung Wertebereich [Kodierung] Faktor
Nr. satz
131
120 (4-7 Geratefunktionen_2 X
1 8-11 Geratefunktionen_1 X
130 |12 Bemessungsbetriebsstrom | 0...2000 A [0 ...200000] 0,01 A
3 160 Last-Typ X 3-phasig [0]
4 16" Nullspannungssicherheit X * nein [0]
+ jall]
1627 | reserviert = 0
136 | 17 Vorwarngrenzwert - Motorerwarmung X 0..95%[0...19] 5%
5 1802 Verhalten bei Uberlast - thermisches Motor- X » Abschalten ohne Wiederanlauf
modell [0]
+ Abschalten mit Wiederanlauf [1]
* Warnen [2]
18%7 | reserviert = 0
6 1994 | Abschaltklasse X « CLASS 5 (10a) [3]
+ CLASS 10 [0]
+ CLASS 15 [4]
« CLASS 20 [1]
« CLASS 30 [2]
+ CLASS OFF [15]
1957 | reserviert =0
7 20 Wiederbereitschaftszeit X 60...1800s[2...60] 30s
8 21 Pausenzeit X 0..255s[0...255] 1s
137 | 22-23 | Vorwarngrenzwert - zeitliche Auslésereserve | x 0...500s[0...500] 1s
10 2401 Verhalten bei Uberlast - Temperatursensor X * Abschalten ohne
Wiederanlauf [0]
* Abschalten mit Wiederanlauf [1]
* Warnen [2]
2423 reserviert =0
9 2448 Temperatursensor X « deaktiviert [0]
* Thermoclick [1]
« PTC-TypAI2]
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nurin
ID- ByteBit Bedeutung Daten Wertebereich [Kodierung] Faktor
Nr. satz
131
12 247 Temperatursensor-Uberwachung X * nein [0]
+ jall]
25-26 |reserviert=0
15 28 Unterer Stromgrenzwert 18,75...100 % [6 ... 32] 3,125 %
16 29 Oberer Stromgrenzwert 50 ... 150 % [16 ... 48] 3,125 %
30 - 31 | reserviert =0
3205 | reserviert = 0
14 328 Verhalten bei Stromgrenzwertverletzung X * Warnen [0]
« Abschalten [1]
327 reserviert = 0
330-1 reserviert = 0
140 | 332 Verhalten bei Uberlast - Schaltelement X * Abschalten ohne
Wiederanlauf [0]
* Abschalten mit Wiederanlauf [1]
3347 | reserviert = 0
21 |3492 | Unsymmetriegrenzwert X 30...60 % [3 ... 6] 10 %
3435 | reserviert = 0
20 348 Verhalten bei Unsymmetrie X * Warnen [0]
+ Abschalten [1]
22 347 Verhalten bei Erdschluss X * Warnen [0]
+ Abschalten [1]
35-44 | reserviert =0
47 45 Bremsmoment 20...100 % [4 ... 20] 5%
46 - 47 | reserviert =0
40 48 Startspannung 20...100 % [4 ... 20] 5%
49 reserviert = 0
42 50 Strombegrenzungswert « 3RW44 2, 3, 4: 3,125 %
125 ... 550 % [40 ... 176]
+ 3RW44 5:
125 ... 500 % [40 ... 160]
+ 3RW44 6:
125 ... 450 % [40 ... 144]
167 | 5193 | Anlaufart « Direkt [0]

* Spannungsrampe [1]

« Drehmomentregelung [2]

* Motorheizung [3]

* Spannungsrampe +Strombe-
grenzung [5]

* Drehmomentregelung + Strom-
begrenzung [6]

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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nurin
ID- ByteBit Bedeutung Daten Wertebereich [Kodierung] Faktor
Nr. satz
131
168 | 5147 Auslaufart Freier Auslauf [0]
Spannungsrampe [1]
Drehmomentregelung [2]
Pumpenauslauf [3]
DC-Bremsen [4]
kombiniertes Bremsen [5]
35 52 - 53 | Ersatzwert X
54 - 55 | reserviert =0
560 | reserviert =0
36 56° Sammeldiagnose X sperren [0]
freigeben [1]
34 567 Verhalten bei CPU/Master-STOPP X Ersatzwert schalten [0]
Letzten Wert halten [1]
57 - 75 | reserviert =0
26 76 Eingang 1 - Aktion X keine Aktion (Default) [0]
Sammelwarnung [5]
Betriebsart Hand-vor-Ort [6]
Notstart [7]
Schleichgang [10]
Quick-Stopp [11]
Trip-Reset [12]
Motor-RECHTS mit PS1 [16]
Motor-LINKS mit PS1 [17]
Motor-RECHTS mit PS2 [18]
Motor-LINKS mit PS2 [19]
Motor-RECHTS mit PS3 [20]
Motor-LINKS mit PS3 [21]
28 77 Eingang 2 - Aktion (siehe Eingang 1 - Aktion) | x
30 78 Eingang 3 - Aktion (siehe Eingang 1 - Aktion) | x
32 79 Eingang 4 - Aktion (siehe Eingang 1 - Aktion) | x
80 - 95 | reserviert =0
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nurin
ID- ByteBit Bedeutung Daten Wertebereich [Kodierung] Faktor
Nr. satz
131
163 | 96 Ausgang 1 - Aktion X + keine Aktion (Default) [0]
« Steuerquelle PAA-DO 1.0 Aus-
gang 1[1]
« Steuerquelle PAA-DO 1.1 Aus-
gang 2 [2]
« Steuerquelle Eingang 1 [6]
+ Steuerquelle Eingang 2 [7]
+ Steuerquelle Eingang 3 [8]
+ Steuerquelle Eingang 4 [9]
* Hochlauf [10]
+ Betrieb / Uberbriickung [11]
« Auslauf [12]
+ Einschaltdauer [13]
» Steuerbefehl MOTOR-EIN [14]
« Ldufter [15]
+ DC-Bremsschiitz [16]
+ Gerét - EIN [18]
+ Sammelwarnung [31]
« Sammelfehler [32]
+ Busfehler [33]
» Geréatefehler [34]
« Startbereit flir Motor ein [38]
164 |97 Ausgang 2 - Aktion (siehe Ausgang 1 - Aktion) | x
165 |98 Ausgang 3 - Aktion (siehe Ausgang 1 - Aktion) | x
166 |99 Ausgang 4 - Aktion
100 - reserviert = 0
111
116 | 112 Losbrechzeit 0..2s[0...200] 0,01s
117 | 113 Losbrechspannung 40 ... 100 % [8 ... 20] 5%
169 | 114 - Max. Anlaufzeit 0..1000s[0 ... 10000] 0,1s
115
170 | 116 - Anlaufzeit 0...360s[0...3600] 0,1s
117
171 | 118 - Auslaufzeit 0...360s[0...3600] 0,1s
119
172 | 120 Startmoment 10 ... 100 % [2 ... 20] 5%
118 | 121 Begrenzungsmoment 20 ...200 % [4 ... 40] 5%
173 | 122 Stoppmoment 10 ... 100 % [2 ... 20] 5%
123 reserviert = 0
124 reserviert =0
119 125 Motorheizleistung 1...100 % [1 ... 100] 1%
126 - reserviert = 0
129
178 | 130 dynamisches Bremsmoment 20 ...100 % [4 ... 20] 5%

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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nurin
ID- ByteBit Bedeutung Daten Wertebereich [Kodierung] Faktor
Nr. satz
131
43 131 Schleichdrehzahlfaktor-Rechtslauf 3...21[3...21] 1
198 | 132 Schleichdrehzahlfaktor-Linkslauf 3...21[3...21] 1
44 133 Schleichmoment-Rechtslauf 20 ...100 % [4 ... 20] 5%
199 | 134 Schleichmoment-Linkslauf 20 ...100 % [4 ... 20] 5%
135 - reserviert = 0
137

Tabelle 8-32: Datensatze 131, 141, 151 - Technologieparameter 2: Satz 1, 2, 3 lesen / schreiben

Abhédngigkeiten

* Oberer Stromgrenzwert > unterer Stromgrenzwert
+ DC Bremsen nur wahlbar, wenn ein Ausgang mit der Funktion "DC Brems-

schitz" belegt ist.

* Max. Anlaufzeit > Anlaufzeit
+ Begrenzungsmoment > Startmoment

8.12.16 Datensitze 132, 142, 152 - Technologieparameter 3: Satz 1, 2, 3 lesen / schreiben

ByteBit Wert Bemerkung
Vorspann
0 Koordination |0x20 Schreiben Giber C1-Kanal (SPS)
0x30 Schreiben tUber C2-Kanal (PC)
0x40 Schreiben uber Gerateschnittstelle (PC)
1-3 reserviert =0
ID-Nr. ByteBit Bedeutung Wertebereich [Kodierung] Faktor
4-9 reserviert =0
104 10 - 11 | Bemessungsdrehzahl 500 ... 3600 U / min [500 ... 3600] 1 U/ min
12-18 |reserviert =0
113 19 - 20 | Bemessungsdrehmoment 0...65535 Nm [0 ... 65535] 1 Nm
21-63 |reserviert=0

Tabelle 8-33: Datensatze 132, 142, 152 - Technologieparameter 3: Satz 1, 2, 3 lesen / schreiben
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8.12.17 Datensatz 133 - Technologieparameter 4: B&B Modul

ByteBit Wert Bemerkung
Vorspann
0 Koordination | 0x20 Schreiben iber C1-Kanal (SPS)
0x30 Schreiben tber C2-Kanal (PC)
0x40 Schreiben uber Gerateschnittstelle (PC)
1-3 reserviert =0
i Bit Wertebereich
ID-Nr. | Byte Bedeutung [Kodierung] Faktor
4 reserviert =0
179 g80-3 Sprache « englisch [0]
« deutsch [1]
« franzésisch [2]
* spanisch [3]
« italienisch [4]
+ portugiesisch [5]
181 847 Helligkeit Beleuchtung * normal [0]
+ zeitverzogert aus [4]
* aus [5]
180 9 Kontrastanzeige 0...100 % [0 ... 20] 5%
182 100-3 Verhalten der Beleuchtung bei Fehler » unverandert [0]
* ein[1]
* blinken [2]
« flimmern [3]
183 1047 Verhalten der Beleuchtung bei Warnung « unverandert [0]
* ein[1]
* blinken [2]
« flimmern [3]
11 reserviert =0
184 12 Reaktionszeit Tasten 10 ... 100 % [2 ... 20] 5%
185 13 Autorepeat Geschwindigkeit 10 ... 100 % [2 ... 20] 5%
186 14 Autorepeat Zeit 10 ... 250 ms [2 ... 50] 5ms
187 15 B&B-Tasten - Aktivitatsiberwachungszeit 0...1800s [0 ... 60] 30s
16 - 19 | reserviert=0

Tabelle 8-34: Datensatz 133 - Technologieparameter 4: B&B Modul
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8.12.18 Datensatz 160 - Kommunikationsparameter lesen / schreiben

Dieser Datensatz ist nur fir Gerate mit direktem Zugriff auf den Feldbus (z. B.
PROFIBUS DP) zur Vergabe von Kommunikationsparametern bestimmt.

ID- ByteBit Kommunikations- Werte_berelch Schrittweite Vorein-
Nr. parameter [Kodierung] stellung
Vorspann
200 |0 Koordination 0x20 Schreiben Gber C1-Kanal (SPS)
0x30 Schreiben tuber C2-Kanal (PC)
0x40 Schreiben uber Gerateschnittstelle (PC)
1 reserviert1
2-3 reserviert2
Kommunikation
210 |4 Stationsadresse 1...126 1 126
211 |5 Baudrate 12000 kBd [0]

6000 kBd [1]
3000 kBd [2]
1500 kBd [3]
500 kBd [4]
187,5 kBd [5]
93,75 kBd [6]
45,45 kBd [7]
19,2 kBd [8]
9,6 kBd [9]
frei [10..14]
Autom. Baudratenerk. [15]

6-11 reserviert =0

Tabelle 8-35: Datensatz 160 - Kommunikationsparameter lesen / schreiben

Hinweis

3RW44 Sanftstarter melden beim Lesen die aktuelle Baudrate. Beim Schreiben
wird der eingetragene Wert ignoriert, da die Baudrate immer automatisch durch
den Sanftstarter erkannt wird.
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8.12.19 Datensatz 165 - Kommentar lesen / schreiben

Sie kdnnen einen beliebigen Text mit bis zu 121 Zeichen (max. 121 Byte), z. B.
zur Anlagendokumentation im Sanftstarter speichern.

Kommunikations-

BvteBit Wertebereich
y parameter [Kodierung]
Vorspann
0 Koordination 0x20 Schreiben iber C1-Kanal (SPS)
0x30 Schreiben uber C2-Kanal (PC)
0x40 Schreiben uber Gerateschnittstelle (PC)
1 reserviert1
2-3 reserviert2
Kommentar
4 -124 | Kommentardaten

Tabelle 8-36: Datensatz 165 - Kommentar lesen / schreiben
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Kapitel Thema Seite
9.1 Anschlussbeispiele fur Haupt- und Steuerstromkreise 9-2
9.1.1 |3RW44 in Standardschaltung mit Ansteuerung Uber Taster 9-2
9.1.2 |3RW44 in Standardschaltung mit Netzschiitz und Ansteuerung tber 9-3
SPS

9.1.3 |3RWA44 in Standardschaltung und Auslauffunktion DC Bremsen fir 9-4
Geratetypen 3RW44 22 bis 3RW44 25

9.1.4 |3RW44 in Standardschaltung und Auslauffunktion DC Bremsen flr 9-5
Geratetypen 3RW44 26 bis 3RW44 47

9.1.5 |3RWA44 in Wurzel-3-Schaltung 9-6

9.1.6 |3RWA44 in Standardschaltung und Ansteuerung wie ein Schiitz 9-7

9.1.7 |3RWA44 in Standardschaltung mit Sanftstart/-stopp und zusétzlicher 9-8
Schleichgangfunktion in beide Drehrichtungen mit einem Parametersatz

9.1.8 |Ansteuerung Uber PROFIBUS mit Umschaltung auf Hand-vor-Ort- 9-9
Bedienung (z. B. am Schaltschrank)

9.1.9 |3RW44 in Standardschaltung und Reversierbetrieb tiber Hauptschiitze 9-10
mit einem Parametersatz ohne Sanftauslauf

9.1.10 | Reversierbetrieb mit Sanftauslauf 9-11

9.1.11 | Sanftstarter fir polumschaltbaren Motor mit getrennten Wicklungen und 9-12
2 Parameterséatzen

9.1.12 | Sanftstarter flir Dahlandermotor mit 2 Parametersatzen 9-13

9.1.13 | Paralleles Anlassen von 3 Motoren 9-14

9.1.14 | Sanftstarter fUr serielles Anlassen mit 3 Parametersatzen 9-16

9.1.15 | Sanftstarter zum Ansteuern von Motor mit magnetischer Feststell- 9-18
bremse

9.1.16 | Not-Halt-Uberwachung gemaR Kategorie 4 nach EN 954-1 mit einem 9-19
Sicherheitsschaltgerat 3TK2823 und 3RW44

9.1.17 | Sanftstarter mit Direkteinschaltung (DOL) als Notstart 9-21

9.1.18 | Sanftstarter mit Stern-Dreieck-Anlasser als Notstart (3RW44 in Stan- 9-22
dardschaltung)

9.1.19 | Sanftstarter und Frequenzumrichter an einem Motor 9-23
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Schaltungsbeispiele

9.1

Anschlussbeispiele fur Haupt- und Steuerstromkreise

9.1.1 3RW44 in Standardschaltung mit Ansteuerung iiber Taster

Hauptstromkreis
Maoglichkeit 1a:

Standardschaltung mit Leistungsschalter und SITOR-Sicherung

(reiner Halbleiterschutz)

L1 3/N/PE AC 400 V", 50 Hz

L2
L3
==
:__ 1 >> 1 >> 1 >>
-—cCc |C |C
SITOR
Fe H ] H (optional)
11 3L2 5L3
“m _.ﬁ _.ﬁ
Q11
2T1 4T2 6T3
g‘ M1 -

Steuerstromkreis

1/N/PE AC 230 V", 50 Hz

F2“ PTC Typ A
S1 E-
Stopp oder
Thermoclick
S2E-\ , . o S3E- Y
Start | = o O Reset YA
S Z
- < < -
5 O ) 9]
S5 £ £ 2
a1t Al L+ L- IN1 IN2 IN3 IN4 ™ T2

|—‘ PE + 9

i _

+ a2 13[4 2 “24| 33 34] [95796|08
pe-L-- U keine keine Sammelfehler
No——l — Befenl Aktion Aktion

Motor EIN NSB0_01494b

Alternativer Abzweigaufbau in der Standardschaltung

Hauptstromkreis
Maéglichkeit 1b:

Maoglichkeit 1c:

Standardschaltung mit Ganzbereichssicherung Standardschaltung mit Leitungs- und SITOR-

(Leitungs- und Halbleiterschutz)

Sicherung (reiner Halbleiterschutz)

3/N/PE AC 400 V", 50 Hz

L4 3/N/PE AC 400 V"), 50 Hz L1

L2 L2

L3 L3
I/ |
111 3L2 5L3

Qn QN
2T1 4T2 6T3

o E :

2 _IPE 2

2 2

F1 H

| ke
F3 (optional)
1L1 3L2 5L3
2T1 472 6T3
M1 -
_1PE

1) Zulassige Werte fir Haupt- und Steuerspannung siehe Technische Daten, Seiten 10-12 bis 10-16.
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Schaltungsbeispiele

9.1.2 3RW44 in Standardschaltung mit Netzschiitz und Ansteuerung iiber SPS

Hauptstromkreis Steuerstromkreis
Standardschaltung mit optionalem Hauptschiitz Ansteuerung eines optionalen Hauptschiitzes und Ansteuerung tGber SPS

3/N/PE AC 400 V!, 50 Hz 1/N/PE AC 230 V", 50 Hz

L1 L1
L2 +24 V DC .
L3 sz | SPS-Ausgénge SPS-Eingéange
! — |
o B
M Start ? Reset
|_ — I>> 1>> 1>>
| PTC Typ A
= I:I| I:I| E: 1) c c oder
s § § Thermoclick
E3 SITOR ) A
[l] [l] |:l:| (optional) 5 <a§ i © \%
= = [ c (2]
(optionales Netzschiitz ] § 0 3 o & _—
Q21 -\ wenn Motor potentialfrei | =1 |
Al | L+ L- IN1 IN2 IN3 IN4 T1 T2
1L 3L2 5.3 geschaltet werden soll) a1t
-i-—| -t-—| -i-—| tPE 79
QN | Einschalt- keir_\e keir_]e Sammelfehler
. dauer Aktion Aktion
] T~
21| 412613 | |a2 | 13 74| 23[24] 33] 34| [95706|0s

*
Q21 NSB0_01496b

PE Ne——— —__
*(optionales Netzschutz
wenn Motor potentialfrei
geschaltet werden soll)

NSBO_1495b
<
=

1) Zuldssige Werte fur Haupt- und Steuerspannung siehe Technische Daten, Seiten 10-12 bis 10-16.

2) Achtung Wiederanlaufgefahr!

Der Startbefehl (z. B. durch die SPS) muss bei bzw. mit Sammelstérung zuriickgesetzt werden, da bei
anstehendem Startbefehl nach dem Resetbefehl automatisch ein erneuter, selbsttatiger Wiederanlauf
erfolgt. Dies gilt insbesondere bei Motorschutzauslésung.

Aus Sicherheitsgrinden wird empfohlen, den Sammelfehlerausgang (Klemmen 95 und 96) in die Steuerung

einzubinden.
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Schaltungsbeispiele

9.1.3 3RW44 in Standardschaltung und Auslauffunktion DC Bremsen®) fiir Geratetypen

3RW44 22 bis 3RW44 25

Hauptstromkreis

L1 3/N/PE AC 400 V", 50 Hz

L2
L3

e

|__ [ >> [ >> [ >>

] SITOR
(optional)

5
[ ot
=2

NSB0_01501

Steuerstromkreis

1/N/PE AC 230 V", 50 Hz

L1

[

FzQ

M Start ? Reset
Q@n]L PTC Typ A
% 5 5 oder
S £ £ Thermoclick
o S
— g £ £
| = _qz)| _qz)| o
QM1 |A1 |+ L- IN1 IN2 IN3  INd T1 T2
PE +3
' Einschalt- DC Brems-
! daver ochiitz 3 keine Aktion Sammelfehler
—] M~
| |a2 | 13[ 14| 23] 24| 33[73a] [o579s|98
PE—--

+24V DC .
| SPS-Ausgénge

SPS-Eingange

]

U
Q91

NSB0_01502b

1) Zulassige Werte fir Haupt- und Steuerspannung siehe Technische Daten, Seiten 10-12 bis 10-16.

2) Achtung Wiederanlaufgefahr!

Der Startbefehl (z. B. durch die SPS) muss vor einem Resetbefehl zurlickgesetzt werden, da bei anstehen-
dem Startbefehl nach dem Resetbefehl automatisch ein erneuter, selbsttatiger Wiederanlauf erfolgt. Dies
gilt insbesondere bei Motorschutzausldsung. Aus Sicherheitsgriinden wird empfohlen, den Sammelfehler-
ausgang (Klemmen 95 und 96) in die Steuerung einzubinden.

3) Wird die Auslauffunktion "Kombiniertes Bremsen" gewahlt, wird kein Bremsschitz benétigt.
Wird die Auslauffunktion "DC Bremsen" gewahlt, muss zusatzlich ein Bremsschutz eingesetzt werden.
Typ siehe Tabelle "Komponentenauslegung Abzweig (Standardschaltung)" auf Seite 10-21|.
Far Applikationen mit gréBeren Schwungmassen (J) g5t > Motor) Wird die Funktion "DC Bremsen" empfoh-

len.

Der Ausgang 2 muss auf "DC Bremsschutz" umgestellt werden.

9-4
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Schaltungsbeispiele

9.1.4 3RW44 in Standardschaltung und Auslauffunktion DC Bremsen® fiir Geratetypen 3RW44 26

bis 3RW44 66
Hauptstromkreis Steuerstromkreis
L1 3/N/PE AC 400 V", 50 Hz L1 1/N/PE AC 230 V), 50 Hz
L2 T +24 V DC
L3 ' F2“ | SPS-Ausgange SPS-Eingéange
~ T
- FH- -\ - I |
o T s [ M \ Start 2 Reset
|
-——C | C K4
" PTC Typ A
SITOR £ 5 5 oder
F3 A = ke §el
H H [] (optional) 3 % % Thermoclick
111 3L2 5L3 ] o o
—— —— —— ? ° 5 £ £ 8
Q11 | | S & &
ZL Q11 Al | L+ L- IN1 IN2 IN3 IN4 T1 T2
—»—J —*J Ka[ Ka
2T1| 472 6T3._| 1PE Einschalt- DC Brems- keine Sammglfehler
Q91 Q92 Q927L Q91 | dauer sg&tzﬁ’ Aktion
3 3 3 s (a2 | 13] 14| 23] 24| 33 34| [o5706|0s

=

Q91| Q92 pE4 -~ Y U
IZEI K4 NSBO0_01504b
' PE N—beo e 6o —

NSB0_01503

1) Zulassige Werte fir Haupt- und Steuerspannung siehe Technische Daten, Seiten 10-12 bis 10-16.

2) Achtung Wiederanlaufgefahr!

Der Startbefehl (z. B. durch die SPS) muss vor einem Resetbefehl zurtickgesetzt werden, da bei anstehen-
dem Startbefehl nach dem Resetbefehl automatisch ein erneuter, selbsttatiger Wiederanlauf erfolgt. Dies
gilt insbesondere bei Motorschutzausldsung. Aus Sicherheitsgriinden wird empfohlen, den Sammelfehler-
ausgang (Klemmen 95 und 96) in die Steuerung einzubinden.

3) Wird die Auslauffunktion "Kombiniertes Bremsen" gewahlt, wird kein Bremsschutz benétigt.
Wird die Auslauffunktion "DC Bremsen" gewahlt, muss zusatzlich ein Bremsschutz eingesetzt werden.
Typ siehe Tabelle "Komponentenauslegung Abzweig (Standardschaltung)" auf Seite 10-21|.
Fir Applikationen mit gréBeren Schwungmassen (J) g5t > Jmotor) Wird die Funktion "DC Bremsen" empfoh-
len.
Der Ausgang 2 muss auf "DC Bremsschutz" umgestellt werden.
4) Hilfsrelais K4, z. B.:
LZX:RT4A4T30 (AC 230 V Bemessungssteuerspeisespannung),
LZX:RT4A4S15 (AC 115 V Bemessungssteuerspeisespannung).
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Schaltungsbeispiele

9.1.5 3RW44 in Wurzel-3-Schaltung

Hauptstromkreis Mdglichkeit 1a:

3/N/PE AC 400 VY, 50 Hz

L1

L2
L3

all

NSB0_01497b

SITOR
F3

Q1

oy

1 >> 1>>

1 >>

C
aor\-— -\ -\

|

1w 3L2 5L3

[

T

—4’_| qﬁ_.

2

Z

N
3
AN
—
N
(o]
|
w

Steuerstromkreis Moglichkeit 1: Ansteuerung tiber SPS

L1 _1/N/PE AC 230 V1, 50 Hz

1
+24 V DC N
FZ“ | SPS-Ausgénge SPS-Eingange
1
| |
M Start 2 Reset
PTC TypA
) c c oder
5 2 2 Thermoclick
Po) X~ X~
= < < _
o ] 0] [}
1 = _q~<')| 2 -
Al [ L+ L- IN1 IN2 IN3 IN4 T1 T2
Q11
tPE *9
i Einschalt- keir)e kein.e Sammelfehler
. dauer Aktion Aktion
— ] T~
| |a2 | 13[ 14| 23[24| 33[734] [95706|0s

NSB0_01496b

]
Q21*
N___. _____ —_—

*(optionales Netzschitz
wenn Motor potentialfrei
geschaltet werden soll)

Drehrichtungsédnderung bei Wurzel-3-Schaltung
Hauptstromkreis Mdglichkeit 1b:

L1 3/N/PE AC 400 VY, 50 Hz

L2

2

fo)

Q-

NSB0_01499b

9-6

1

I

1>> 1>>

1>>

SR

a2t \-——\—-—-
R

qﬁ -'ﬁ -'ﬁ
Qn \
2T1 4T2 6Tj
M1
AR
PE ——

Achtung

Beachten Sie die Verdrahtungsvorschlage fiur die Wurzel-3-Schaltung
auf der Hauptstromkreisseite. Ein falscher Anschluss kann zu Sto-
rungen fuhren.

1) Zulassige Werte fir Haupt- und Steuerspannung siehe Technische
Daten, Seiten 10-12 bis 10-16.

2) Achtung Wiederanlaufgefahr!

Der Startbefehl (z. B. durch die SPS) muss vor einem Resetbefehl
zurluickgesetzt werden, da bei anstehendem Startbefehl nach dem
Resetbefehl automatisch ein erneuter, selbsttatiger Wiederanlauf
erfolgt. Dies gilt insbesondere bei Motorschutzauslésung.

Aus Sicherheitsgriinden wird empfohlen, den Sammelfehlerausgang
(Klemmen 95 und 96) in die Steuerung einzubinden.
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Schaltungsbeispiele

9.1.6 3RW44 in Standardschaltung und Ansteuerung wie ein Schiitz

Steuerstromkreis Hauptstromkreis
1)
L N PTE AC 230 V7, 50 Hz , 3INIPE AC 400 V), 50 Hz
F1 Q L2
L3
r—'————_———————' I
| 5 |
|5 3 sl gl Qi _\‘____‘\
< = £ 2l
111 g < <
S_’I |-\/-\ Q | 1S 6 [} 0] | |__ [ >> I >> [ >>
Ein/Aus/ = 2 £ £ |
Quittieren | & ] ¥ 2 | — I:I I:I
| o5 13 23 33 I
I SITOR
E L9§| |96 14) _ 24) _ 34 (optional) F3 ] ] I:I
5 ® c c - 11 3L2 5L3
o £ g £ 3 ~
g el 2 X & wa nal s
> 5| g o 3 S ant ] ] ]
<] = = 2
N = _qz’| $| F
an [Aa1 L+ L- INT IN2 IN3 IN4 ™ 712 2T L 412| 613
P 735 _
| A2 g M1 :
PE— - - Eingang PE
N Thermistor- —
01300 schutz
Hinweis

In dieser Schaltungsvariante kann es nach erfolgtem Startbefehl aufgrund der internen Laufzeiten des
Sanftstarters zu einer Verzégerung des Motoranlaufs von bis zu 5 s kommen. Als Auslaufart ist nur der Freie
Auslauf méglich.

Achtung

Nach Abschaltung der Steuerspeisespannung und vor erneutem Start muss U

eine Abkuhlzeit von mindestens 30 s eingehalten werden, da dies Einfluss auf gy s30s ——
die Wirksamkeit des Gerateeigenschutzes des Sanftstarters hat. OFF < >

Diese Schaltungsvariante wird nicht bei héherer Schalthaufigkeit empfohlen, da
nach Abschaltung des Sanftstarters der gerateeigene Lifter nicht mehr nach-
laufen kann und sich somit die in den technischen Daten angegebene Schalthaufigkeit reduziert.

1) Zulassige Werte fir Haupt- und Steuerspannung siehe Technische Daten, Seiten 10-12 bis 10-16.
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beide Drehrichtungen mit einem Parametersatz

9.1.7 3RW44 in Standardschaltung mit Sanftstart/-stopp und zusatzlicher Schleichgangfunktion in

Schaltungsbeispiele
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1) Zulassige Werte fir Haupt- und Steuerspannung siehe Technische Daten, Seiten 10-12 bis 10-16.
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Schaltungsbeispiele

9.1.8 Ansteuerung iiber PROFIBUS mit Umschaltung auf Hand-vor-Ort-Bedienung
(z. B. am Schaltschrank)
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1) Zulassige Werte fur Haupt- und Steuerspannung siehe Technische Daten, Seiten 10-12 bis 10-16.
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Schaltungsbeispiele

9.1.9 3RW44 in Standardschaltung und Reversierbetrieb liber Hauptschiitze mit einem
Parametersatz ohne Sanftauslauf

Als Auslaufart muss Funktion "Freier Auslauf" am 3RW44 eingestellt werden.

Achtung

1/N/PE AC 230 V1), 50 Hz

w
. [ w
W P I PR +I &
B T =Y T 3] o |
3 I I l_/] 3
—~" 1 g
S I/_ 2o | of L o~
> I = I 3
o [s2] I:r
o | | l_
< A =
Q " | {/1 =
< ~ ) — A ~
w I e N = 5
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1) Zulassige Werte fir Haupt- und Steuerspannung siehe Technische Daten, Seiten 10-12 bis 10-16.
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9.1.10Reversierbetrieb mit Sanftauslauf
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1) Zulassige Werte fur Haupt- und Steuerspannung siehe Technische Daten, Seiten 10-12 bis 10-16.
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Schaltungsbeispiele

9.1.11 Sanftstarter fiir polumschaltbaren Motor mit getrennten Wicklungen und

2 Parametersatzen
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1) Zulassige Werte fir Haupt- und Steuerspannung siehe Technische Daten, Seiten 10-12 bis 10-16.
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9.1.12Sanftstarter fir Dahlandermotor mit 2 Parametersatzen

01307

—
= wm
L[ :
— N Iy 1 ) — |
TR T c
| o =nli | = s
¥ A I 1 < l «
g |/_ At *T< | > =2
= | l_/—l | O g+ 3
> A I 1
o J/_ N J/ !
g Tl el e =l SR S > |
Q [ = S 1L ~ [Uezyaig syoy
w __1 a | <[ < | ZINYosuIBS
2 L |
2 ° ~ 3 |
= )
533 o ° ! |yezysiQ ayoy
-
_ <[]« ILzmqosu(j-'ln
T 5§ § U I
i ¢ o S D |
»—)/—

. T - _ o gsuj 0QS Buniaboziap)
g - << ume 0zlaA)eyosuwin
= —————— , g K
o <
E | | =] I = |
- |2 3 N | -~ |[yezyaiq ebupaiu
© re=TT -2 g L <[]< Znyosjdnepy
7 T ||| vowtveuey | — o | 59 |
5 X | L] 328 Ze2f 9EL5 |
< z ™ <l Pz 038P Hh2a < _« Iy
‘© 3 & N hEO b Iy zanq ayoy
< = [ ! & $ Jo1on
< S | zbuebuig | £ ~ |
(é § | e : E®< I zquq abupalu
e 2 ll.o L Bueﬁugwl _ %N |
®© W : © | <®< ~ { Bunioig
& Z (Baleq 1393%'— T | 5|

S | - £ |
(T,U; [Jalusyieuiwes | '—Ed; 29 i
2 R I Svanl 3
= - 6 i E’ @ |
5 :  |Y5
— — (0]
%) 7. Josey /duy |~ < |
L 7] 12
= i uomy euley |~ I
o
< - 7 |
< = ZSd Siyoal Iojop |
S
w L C |
P = 1Sd 1081 Jojop |~ |
2 o
g Lo
z 4 |
%’ |
2 = gt
£3 |
wh— -
£< ol 1
[T - oz
<< S

1) Zulassige Werte flr Haupt- und Steuerspannung siehe Technische Daten, Seiten 10-12 bis 10-16.
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Schaltungsbeispiele

9.1.13Paralleles Anlassen von 3 Motoren

Steuerstromkreis

L1 JIN/PE AC 230 V"), 50 Hz 3 3
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1) Zuldssige Werte fir Haupt- und Steuerspannung siehe Technische Daten, Seiten 10-12 bis 10-16.

Achtung

Die Bemessungsleistung des zu projektierenden 3RW44 muss mindestens so grof3 wie die Summe der
Motorbemessungsleistungen sein.

Die Lasten sollten dhnliche Massentragheitsmomente und Drehmomentsverlaufe haben.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Schaltungsbeispiele

Paralleles Anlassen von 3 Motoren

Hauptstromkreis

L1 3/N/PE AC 400 V1), 50 Hz

L2
L3
l

T

e el

SITOR
(optional)

£ ) B

Q11 JJJ

01309

1) Zulassige Werte fur Haupt- und Steuerspannung siehe Technische Daten, Seiten 10-12 bis 10-16.

Achtung

Die Bemessungsleistung des zu projektierenden 3RW44 muss mindestens so grol3 wie die Summe der

Motorbemessungsleistungen sein.

Die Lasten sollten dhnliche Massentragheitsmomente und Drehmomentsverldufe haben.
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Schaltungsbeispiele

9.1.14 Sanftstarter fiir serielles Anlassen mit 3 Parametersatzen
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1) Zulassige Werte fir Haupt- und Steuerspannung siehe Technische Daten, Seiten 10-12 bis 10-16.
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Schaltungsbeispiele

Sanftstarter fiir serielles Anlassen mit 3 Parametersatzen (Sanftauslauf deaktivieren, 3RW44
Motorschutz deaktivieren)

3/N/PE AC 400 V", 50 Hz
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rlc |C g | mlg |C g | FAlC o [T |
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i | i | i |
_JFE _JFE _IPE

01319

1) Zulassige Werte fur Haupt- und Steuerspannung siehe Technische Daten, Seiten 10-12 bis 10-16.

Hinweis
Bei erhdhter Schaltfolge wird empfohlen, den 3RW44 mindestens eine Leistungsstufe hdéher zu
dimensionieren als die gréf3te angeschlossene Motorleistung.

Achtung
Als Auslaufart muss Funktion "Freier Auslauf" am 3RW44 eingestellt werden.

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Schaltungsbeispiele

9.1.15S8anftstarter zum Ansteuern von Motor mit magnetischer Feststellbremse
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1) Zulassige Werte fir Haupt- und Steuerspannung siehe Technische Daten, Seiten 10-12 bis 10-16.
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Schaltungsbeispiele

9.1.16Not-Halt-Uberwachung gemiR Kategorie 4 nach EN 954-1 mit einem
Sicherheitsschaltgerat 3TK2823 und 3RW44
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1) Zulassige Werte fUr Haupt- und Steuerspannung siehe Technische Daten, Seiten 10-12 bis 10-16.
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Achtung

Bei eingestellter Auslauffunktion (auBer "Freier Auslauf") kann bei Auslésung des Not-Aus-Kreises eine
Stérmeldung (z. B."Phasenausfall L1/L2/L3" oder "Netzspannung fehlt") am Sanftstarter auftreten.
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Schaltungsbeispiele

Not-Halt-Uberwachung gemaR Kategorie 4 nach EN 954-1 mit einem Sicherheitsschaltgerit

3TK2823 und 3RW44

Hauptstromkreis

3/N/PE AC 400 V"), 50 Hz

L1

L2

L3

Q-

01313

Q1

1) Zulassige Werte fir Haupt- und Steuerspannung siehe Technische Daten, Seiten 10-12 bis 10-16.

Achtung

Bei eingestellter Auslauffunktion (aul3er "Freier Auslauf") kann bei Auslésung des Not-Aus-Kreises eine
Stérmeldung (z. B."Phasenausfall L1/L2/L3" oder "Netzspannung fehlt") am Sanftstarter auftreten.

9-20
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Schaltungsbeispiele

9.1.17Sanftstarter mit Direkteinschaltung (DOL) als Notstart

N
8 01314
e
|
—
A L_ 11 - &|||
/I/_ 2 B L T 2
N [r9) © -
T | l_/ =
o g 1
o | =~ | = 8+
> | ™ < 35
o
o A L_ 1 —
< A
O JI/— 2 <L "= =
< - N
w [ -
e ] 5
> —— S
)
L .
S93% & 3 5
% —~—4
.= N | znuos
L °a <[]< 4 -lespalg
—é g © =————— 1 I_l T
v _2 o |13 31 _Z o N |
8 | |1 — 1 v of o |
25 uomNy Uiy | »HEe |
gz |l | % |
[SI = =
o O < Q L5
= 0 _'Ni n=
g Jonep /_:' I
& I jeyosui |
< s o) |
. | Jonep /_:- |
| NEUSUT | N I
s > LR Iﬁumms
f T Q
- T
| o | e 9 |
| (bejeqisey) | F Qe %gul
| Joluayswwes | =D 952
- < =
N g — z
S - Jesed /duL |~ I
B g ™
= 39 il -4 |
> 14 UoINy auley |
& S |
N uoIY suIay | z
L — = z |
o Q8 1Sd siyoal JoJoN |
z 28% . |
= IR -1- |
ha -
D + |
|
T < HI’
MR
1
<) &z

1) Zulassige Werte fur Haupt- und Steuerspannung siehe Technische Daten, Seiten 10-12 bis 10-16.
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Schaltungsbeispiele

9.1.18Sanftstarter mit Stern-Dreieck-Anlasser als Notstart (3RW44 in Standardschaltung)
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1) Zulassige Werte fir Haupt- und Steuerspannung siehe Technische Daten, Seiten 10-12 bis 10-16.
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Schaltungsbeispiele

9.1.19S8anftstarter und Frequenzumrichter an einem Motor
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1) Zulassige Werte fir Haupt- und Steuerspannung siehe Technische Daten, Seiten 10-12 bis 10-16.
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Allgemeine technische Daten

10.1

Menustruktur

\ Messwertanzeige \ \ Statusanzeige \ \ Einstellungen \
ol yloc] [ee]yloc]  [Eelylec] Sk TR
Strangspannungen Geratestatus Parametersatz 1
ULIN Aktiver Parametersatz Motor 1
o Parametersalz f Bemessungsbetriebsstrom le ML..FBT
UL3N Parametersatz 2 abhangig
Verkettete Spannungen Parametersatz 3 Bemessungsdrehmoment 0
uL1-L2 Anschlussart Bemessungsdrehzahl 1500
uL2-L3 Unbekannt/fehlerhaft Motordaten in PS2 + 3 kopieren
UL3-L1 Stern / Dreieck Anlauf-Einstellungen
Sperrspannungen Wurzel-3 Anlaufart
uLT™ Drehrichtung Spannungsrampe
uLT2 Unbekannt U + Strombegrenzung X
ULT3 Rechts Drehmomentregelung
Phasenstrome Links M + Strombegrenzung
IL1 Eingénge Direkt
IL2 Zustand - Eingéinge Motorheizung
IL3 Eingang 1 - Aktion Startspannung 30 %
Leistung Keine Aktion Startmoment 10 %
Netzfrequenz Hand-vor-Ort Begrenzungsmoment 150 %
Versorgungsspannung Notstart Anlaufzeit 10s
Kiihlkérpertemperatur Schleichgang Maximale Anlaufzeit O/deaktiviert
Motorerwérmung Quick-Stopp Strombegrenzungswert 400 %
Zeitliche Auslosereserve Trip reset Losbrechspannung 40 %
Standardanzeige ausschalten Motor rechts PS1 Losbrechzeit 0ms
Motor links PS1 ** Motorheizleistung 20%
Motor rechts PS2 Auslauf-Einstellungen
Motor links PS2 ** Auslaufart
Motor rechts PS3 Freier Auslauf X
Motor links PS3 ** Drehmomentregelung
Eingang 2 - Aktion [...] Pumpenauslauf
Eingang 3 - Aktion [...] DC Bremsen
Eingang 4 - Aktion [...] Kombiniert Bremsen
Ausgédnge Auslaufzeit 10s
Zustand - Ausgénge Stoppmoment 0%
Ausgang 1 - Aktion Dynamisches Bremsmoment 50 %
Keine Aktion DC Bremsmoment 50 %
PAA-Ausgang 1 Schleichgang - Parameter
PAA-Ausgang 2 Schleichdrehzahlfaktor rechts 7
Eingang 1 Schleichmoment rechts 50 %
Eingang 2 Schleichdrehzahifaktor links 7
Eingang 3 Schleichmoment links 50 %
Eingang 4 Stromgrenzwerte
Hochlauf Unterer Stromgrenzwert 18,75 %
Betrieb / Bypass Oberer Stromgrenzwert 112,50 %
Auslauf Parametersatz 2 [...]
Einschaltdauer Parametersatz 3 [...]
Befehl Motor-ein Eingdnge
DC Bremsschiitz Eingang 1 - Aktion
Sammelwarnung Keine Aktion
Sammelfehler Hand-vor-Ort
Busfehler Notstart
Gerétefehler Schleichgang
Power on Quickstop
Startbereit Trip Reset
Ausgang 2 - Aktion [...] Motor rechts PS1 X
Ausgang 3 - Aktion [..] Motor links PS1 **
Ausgang 4 - Aktion [..] Motor rechts PS2
MLFB Motor links PS2 **
Firmware-Information Motor rechts PS3
Version Motor links PS3 **
Datum Eingang 2 - Aktion [...] keine Aktion
Eingang 3 - Aktion [...] keine Aktion
Eingang 4 - Aktion [...] Trip Reset

Einstellung Einstellung
Werk Kunde

** nur in Verbindung mit Schleichgang méglich

10-2

Ausgange

Ausgang 1 - Aktion

Keine Aktion

PAA-Ausgang 1

PAA-Ausgang 2

Eingang 1

Eingang 2

Eingang 3

Eingang 4

Hochlauf

Betrieb / Bypass

Auslauf

Einschaltdauer X

Befehl Motor-ein

DC Bremsschiitz

Sammelwarnung

Sammelfehler

Busfehler

Geratefehler

Power on

Startbereit

Ausgang 2 - Aktion [...] keine Aktion

Ausgang 3 - Aktion [...] keine Aktion

Motorschutz

Abschaltklasse

keine

CLASS 5 (10a)

CLASS 10 X

CLASS 15

CLASS 20

CLASS 30

Stromunsymmetriegrenzwert 40 %

Vorwarngrenze Auslosereserve 0s

Vorwarngrenze Motorerwérmung| 80 %

Pausenzeit 0s

Wiederbereitschaftszeit 60s

Nullspannungssicherheit

Nein

Ja X

Temperatursensor

Deaktiviert X

Thermoclick

PTC-TypA

Display

Sprache

English X

Deutsch

Frangais

Espariol

Italiano

Portugués

Nederlands

EMnvika

Tirkce

Pycckuit

3

Kontrast 50 %

Beleuchtung

Helligkeit

Beleuchtung ein X

Zeitverzdgert aus

Beleuchtung aus

Verhalten bei Fehler

Unverandert

Ein

Blinken

Flimmern X

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 06




Allgemeine technische Daten

Einstellung Einstellung

=3l e

ey ok

e ]y ok

EinstellungEinstellung

** nur in Verbindung mit Schleichgang maglich

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 06

Werk Kunde Werk Kunde

Verhalten bei Warnung Tasten steuern Motor Logbiicher Benutzercode eingeben 1000
Unverandert Tastensteuerung Geratefehler Benutzerlevel
Ein aktivieren Auslésungen Kunde nur lesen (> 1000)
Blinken X deaktivieren Ereignisse Kunde schreiben (1000)
Flimmern Parametersatz wahlen Schleppzeiger

Reaktionszeit Tasten 60 % Parametersatz 1 Stréme (%)

Autorepeat Parametersatz 2 Phasenstrom L1 min
Zeit 80 ms Parametersatz 3 Phasenstrom L2 min
Geschwindigkeit 80 % Steuerfunktion ausfiihren Phasenstrom L3 min

Aktivitatsiiberwachungszeit 30s Motor rechts Phasenstrom L1 max

Verhalten bei ... Motor links ** Phasenstrom L2 max

Uberlast - therm. Motormodell Schleichgang Phasenstrom L3 max
Abschalten ohne Wiederanlauf] X Notstart Stréme (eff)

Abschalten mit Wiederanlauf Ausgang 1 Phasenstrom L1 min
Warnen Ausgang 2 Phasenstrom L2 min

Uberlast - Temperatursensor Steuern mit Eingdangen Phasenstrom L3 min
Abschalten ohne Wiederanlauf X Eingénge steuern Phasenstrom L1 max
Abschalten mit Wiederanlauf aktivieren Phasenstrom L2 max
Warnen deaktivieren Phasenstrom L3 max

Stromgrenzwertverletzung Standardsteuerung Verkettete Spannungen
Warnen X Automatik / keine UL1 - L2 min (eff)
Abschalten Eingénge UL2 - L3 min (eff)

Uberlast - Schaltelement Tasten UL3 - L1 min (eff)
Abschalten ohne Wiederanlauf] X UL1 - L2 max (eff)
Abschalten mit Wiederanlauf UL2 - L3 max (eff)

Unsymmetrie UL3 - L1 max (eff)

Warnen Maximaler Auslésestrom A (%)
Abschalten X Maximaler Auslésestrom IA (eff)

Erdschluss Anzahl der Uberlastausldsungen
Warnen X Minimale Netzfrequenz
Abschalten Maximale Netzfrequenz

Name Max. Kiihlkérpertemperatur
Name Max. Schaltelementerwarmung

Feldbus Schleppzeiger zuriicksetzen

Feldbusschnittstelle Statistik-Daten
Aus X Motorstrom Imax (%)

Ein Motorstrom Imax (eff)

Sammeldiagnose Letzter Auslosestrom IA (%)
Sperren X Letzter Ausldsestrom IA (eff)
Freigeben Betriebsstunden - Gerat

Verhalten bei CPU/Master-Stop Betriebsstunden - Motor
Ersatzwert 3 Anzahl der Starts Motor rechts
Letzter Wert Anzahl der Starts Motor links

Stationsadresse 126 Anzahl der Uberlastausldsungen

Baudrate Anzahl der Stopps mit elektr. Bremsung

Ersatzwert Anzahl der Starts Ausgang 1
Motor rechts Anzahl der Starts Ausgang 2
Motor links Anzahl der Starts Ausgang 3
Schleichgang Anzahl der Starts Ausgang 4
Notstart
Ausgang 1
Ausgang 2
Parametersatz 1
Parametersatz 2
Parametersatz 3
Quickstop sperren

Parametersperre-CPU/Master
Aus 3
Ein

Sicherungsoptionen

Einstellungen sichem

Einstellungen wiederherstellen

Werksgrundeinstellung
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10.2 Transport- und Lagerbedingungen

Transport- und Lagerbedingungen

Die Sanftstarter erfiillen beziiglich Transport- und Lagerbedingungen die Anforde-
rungen nach DIN IEC 721-3-1/HD478.3.1 S1. Die folgenden Angaben gelten fur
Baugruppen, die in der Originalverpackung transportiert bzw. gelagert werden.

Art der Bedingung

Zulassiger Bereich

Temperatur

von -25 °C bis +80 °C

Luftdruck

von 700 bis 1060 hPa

Relative Luftfeuchte

von 10 bis 95 %
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10.3 Technische Daten
10.3.1 Auswahl- und Bestelldaten

Normalanlauf (CLASS 10) in Standardschaltung

Umgebungstemperatur 40 °C Umgebungstemperatur 50 °C
Belr)nes.sungs- Bemes.sungs- Bemessungsleistung von Drehstrommotoren Bemes.sungs- Bemessungsleistung von Drehstrommotoren
etriebs- betriebs- bei Bemessungsbetriebsspannung U, betriebs- bei Bemessungsbetriebsspannung U, Bestell-Nr.
spannung U, strom I, 9 P 9% strom I, 9 P 9%
230V 400V 500V 690V 200V 230V 460V 575V
\ A kW kW kW kW A HP HP HP HP
29 55 15 — — 26 75 75 15 — 3RW44 22-00BCOI4
36 75 18,5 — — 32 10 10 20 — 3RW44 23-0BC 4
200 ... 460 47 1" 22 — — 42 10 15 25 — 3RW44 24-01BCI4
57 15 30 — — 51 15 15 30 — 3RW44 25-01BCCI4
7 18,5 37 — — 68 20 20 50 — 3RW44 26-C1BC14
93 22 45 — — 82 25 25 60 — 3RW44 27-00BCI4
29 — 15 18,5 — 26 — — 15 20 3RW44 22-00BCOI5
36 — 18,5 22 — 32 — — 20 25 3RW44 23-0BC 15
400 .60 47 — 22 30 — 42 — — 25 30 3RW44 24-00BCOI5
57 — 30 37 — 51 — — 30 40 3RW44 25-01BCOI5
7 — 37 45 — 68 — — 50 50 3RW44 26-C1BCOI5
93 — 45 55 — 82 — — 60 75 3RW44 27-00BCOIS
29 — 15 18,5 30 26 — — 15 20 3RW44 22-00BCCI6
36 — 18,5 22 37 32 — — 20 25 3RW44 23-0BC 16
400 ... 690 47 — 22 30 45 42 — — 25 30 3RW44 24-C1BCCI6
57 — 30 37 55 51 — — 30 40 3RW44 25-C1BCC16
7 — 37 45 75 68 — — 50 50 3RW44 26-C1BCC16
93 — 45 55 90 82 — — 60 75 3RW44 27-01BCC16
Bestell-Nr.-Ergdanzung fiir Anschlussart +
Schraubklemmen 1
Federzugklemmen 3
13 30 55 — — 100 30 30 75 — 3RW44 34.00BCTI4
134 37 75 — — 17 30 40 75 — 3RW44 35-C1BC14
162 45 90 — — 145 40 50 100 — 3RW44 36-C1BCC14
203 55 110 — — 180 50 60 125 — 3RW44 43-01BCI4
250 75 132 — — 215 60 75 150 — 3RW44 44-0BC 4
313 90 160 — — 280 75 100 200 — 3RW44 45-01BCI4
356 110 200 — — 315 100 125 250 — 3RW44 46-C1BCC14
200 ... 460 432 132 250 — — 385 125 150 300 — 3RW44 47-00BCI4
551 160 315 — — 494 150 200 400 — 3RW44 53-0C1BCCI4
615 200 355 — — 551 150 200 450 — 3RW44 54-C1BCI4
693 200 400 — — 615 200 250 500 — 3RW44 55-C1BCC14
780 250 450 — — 693 200 250 600 — 3RW44 56-C1BC14
880 250 500 — — 780 250 300 700 — 3RW44 57-C1BCCI4
970 315 560 — — 850 300 350 750 — 3RW44 58-C1BC14
1076 355 630 — — 970 350 400 850 — 3RW44 65-C1BC14
1214 400 710 — — 1076 350 450 950 — 3RW44 66-C1BC14
13 — 55 75 — 100 — — 75 75 3RW44 34-.00BCOI5
134 — 75 90 — 17 — — 75 100 3RW44 35-CIBC 15
162 — 90 110 — 145 — — 100 125 3RW44 36-C1BCOI5
203 — 110 132 — 180 — — 125 150 3RW44 43-00BCOIS
250 — 132 160 — 215 — — 150 200 3RW44 44-00BCOI5
313 — 160 200 — 280 — — 200 250 3RW44 45-01BCOI5
356 — 200 250 — 315 — — 250 300 3RW44 46-C1BCOI5
400 ... 600 432 — 250 315 — 385 — — 300 400 3RW44 47-00BCOI5
551 — 315 355 — 494 — — 400 500 3RW44 53-01BCOIS
615 — 355 400 — 551 — — 450 600 3RW44 54-01BCOI5
693 — 400 500 — 615 — — 500 700 3RW44 55-C1BCOI5
780 — 450 560 — 693 — — 600 750 3RW44 56-C1BCOI5
880 — 500 630 — 780 — — 700 850 3RW44 57-01BCOI5
970 — 560 710 — 850 — — 750 900 3RW44 58-C1BCOI5
1076 — 630 800 — 970 — — 850 1100 3RW44 65-C1BCOI5
1214 — 710 900 — 1076 — — 950 1200 3RW44 66-C1BCCI5
i
Federzugklemmen 2
Bestell-Nr.-Ergdnzung fiir Anschlussart Schraubklemmen 6
AC 115V 3
Bestell-Nr.-Erganzung fiir Bemessungssteuerspeisespannung Ug AC 230V 4
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Umgebungstemperatur 40 °C Umgebungstemperatur 50 °C
Belr)nes.sungs- Bemes.sungs- Bemessungsleistung von Drehstrommotoren Bemes.sungs- Bemessungsleistung von Drehstrommotoren
etriebs- betriebs- bei Bemessungsbetriebsspannung U, betriebs- bei Bemessungsbetriebsspannung U, Bestell-Nr.
spannung U, strom I, el 9 P 9 % strom /, 9 P 9%

113 — 55 75 110 100 — — 75 75 3RW44 34-01BCCI6
134 — 75 90 132 17 — — 75 100 3RW44 35-C0BC 16
162 — 90 110 160 145 — — 100 125 3RW44 36-C1BCC16
203 — 110 132 200 180 — — 125 150 3RW44 43-01BCCI6
250 — 132 160 250 215 — — 150 200 3RW44 44-01BCCI6
313 — 160 200 315 280 — — 200 250 3RW44 45-C1BCCI6
356 — 200 250 355 315 — — 250 300 3RW44 46-C1BCC16
400 ... 690 432 — 250 315 400 385 — — 300 400 3RW44 47-01BCCI6
551 — 315 355 560 494 — — 400 500 3RW44 53-01BCC16
615 — 355 400 630 551 — — 450 600 3RW44 54-C1BCC16
693 — 400 500 710 615 — — 500 700 3RW44 55-C1BCC16
780 — 450 560 800 693 — — 600 750 3RW44 56-C1BCC16
880 — 500 630 900 780 — — 700 850 3RW44 57-01BCC16
970 — 560 710 1000 850 — — 750 900 3RW44 58-C1BCC16
1076 — 630 800 1100 970 — — 850 1100 3RW44 65-C1BCC16
1214 — 710 900 1200 1076 — — 950 1200 3RW44 66-C1BCC16

A

Bestell-Nr.-Ergdnzung fiir Anschlussart Federzugklemmen 2

Schraubklemmen 6

Bestell-Nr.-Erganzung fiir Bemessungssteuerspeisespannung Ug AC 115V 3
AC 230V 4

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Schweranlauf (CLASS 20) in Standardschaltung

Umgebungstemperatur 40 °C

Umgebungstemperatur 50 °C

Bemessungsbe- Bemessungs- | Bemessungsleistung von Drehstrommotoren | Bemessungsbe- | Bemessungsleistung von Drehstrommotoren Bestell-Nr.
triebsspannung U, | betriebsstrom I, bei Bemessungsbetriebsspannung U, triebsstrom [, bei Bemessungsbetriebsspannung U, ’
230V 400V 500V 690V 200V 230V 460 V 575V
\ A kW kW kW kW A HP HP HP HP
29 55 15 — — 26 75 75 15 — 3RW44 22-00BCOI4
36 75 18,5 — — 32 10 10 20 — 3RW44 23-00BC 4
200 ... 460 47 1 22 — — 42 10 15 25 — 3RW44 24-01BCOI4
57 15 30 — — 51 15 15 30 — 3RW44 25-C1BCOI4
7 18,5 37 — — 68 20 20 50 — 3RW44 27-00BCOI4
29 — 15 18,5 — 26 — — 15 20 3RW44 22-00BCO5
36 — 185 22 — 32 — — 20 25 3RW44 23-00BC 15
400 ...600 47 — 22 30 — 42 — — 25 30 3RW44 24-01BCOIS
57 — 30 37 — 51 — — 30 40 3RW44 25-01BCOI5
77 — 37 45 — 68 — — 50 50 3RW44 27-00BCOS
29 — 15 18,5 30 26 — — 15 20 3RW44 22-00BCCI6
36 — 18,5 22 37 32 — — 20 25 3RW44 23-C1BC 16
400 ... 690 47 — 22 30 45 42 — — 25 30 3RW44 24-C1BCCI6
57 — 30 37 55 51 — — 30 40 3RW44 25-C1BCCI6
7 — 37 45 75 68 — — 50 50 3RW44 27-01BCCI6
Bestell-Nr.-Ergénzung fiir Anschlussart Schraubklemmen ? T
Federzugklemmen 3
93 22 45 — — 82 25 25 60 — 3RW44 34-00BCOI4
113 30 55 — — 100 30 30 75 — 3RW44 35-0C1BCOI4
134 37 75 — — 17 30 40 75 — 3RW44 36-C1BC14
162 45 90 — — 145 40 50 100 — 3RW44 43-01BCOI4
203 55 110 — — 180 50 60 125 — 3RW44 45-00BC 4
250 75 132 — — 215 60 75 150 — 3RW44 46-C1BCCI4
313 90 160 — — 280 75 100 200 — 3RW44 47-00BCOI4
200 ... 460 356 110 200 — — 315 100 125 250 — 3RW44 47-00BCOI4
432 132 250 — — 385 125 150 300 — 3RW44 53-01BCI4
551 160 315 — — 494 150 200 400 — 3RW44 53-C1BCCI4
615 200 355 — — 551 150 200 450 — 3RW44 55-C1BC14
693 200 400 — — 615 200 250 500 — 3RW44 57-0C1BCCI4
780 250 450 — — 693 200 250 600 — 3RW44 65-C1BC14
880 250 500 — — 780 250 300 700 — 3RW44 65-C1BCC14
970 315 560 — — 850 300 350 750 — 3RW44 65-C1BC14
93 — 45 55 — 82 — — 60 75 3RW44 34-00BCOI5
13 — 55 75 — 100 — — 75 75 3RW44 35-01BCOI5
134 — 75 90 — 17 — — 75 100 3RW44 36-CIBC 15
162 — 90 110 — 145 — — 100 125 3RW44 43-01BCOIS
203 — 110 132 — 180 — — 125 150 3RW44 45-01BCOIS
250 — 132 160 — 215 — — 150 200 3RW44 46-01BCOI5
313 — 160 200 — 280 — — 200 250 3RW44 47-00BCOS
400 ... 600 356 — 200 250 — 315 — — 250 300 3RW44 47-00BCOS
432 — 250 315 — 385 — — 300 400 3RW44 53-C1BCOIS
551 — 315 355 — 494 — — 400 500 3RW44 53-01BCOI5
615 — 355 400 — 551 — — 450 600 3RW44 54-C1BCOI5
693 — 400 500 — 615 — — 500 700 3RW44 57-00BCOI5
780 — 450 560 — 693 — — 600 750 3RW44 55-C1BCOI5
880 — 500 630 — 780 — — 700 850 3RW44 65-C1BCOI5
970 — 560 710 — 850 — — 750 950 3RW44 65-C1BCOI5
93 — 45 55 90 82 — — 60 75 3RW44 34-01BCCI6
113 — 55 75 110 100 — — 75 75 3RW44 35-C1BCCI6
134 — 75 90 132 17 — — 75 100 3RW44 36-C1BC 16
162 — 90 110 160 145 — — 100 125 3RW44 43-01BCCI6
203 — 110 132 200 180 — — 125 150 3RW44 45-C1BCC16
250 — 132 160 250 215 — — 150 200 3RW44 46-C1BCCI6
313 — 160 200 315 280 — — 200 250 3RW44 47-01BCCI6
400 ... 690 356 — 200 250 355 315 — — 250 300 3RW44 47-01BCCI6
432 — 250 315 400 385 — — 300 400 3RW44 53-C1BCC16
551 — 315 355 560 494 — — 400 500 3RW44 53-C1BCCI6
615 — 355 400 630 551 — — 450 600 3RW44 55-C1BCC16
693 — 400 500 710 615 — — 500 700 3RW44 57-C1BCCI6
780 — 450 560 800 693 — — 600 750 3RW44 65-C1BCC16
880 — 500 630 900 780 — — 700 850 3RW44 65-C1BCC16
970 — 560 710 1000 850 — — 750 950 3RW44 65-C1BCC16
Bestell-Nr.-Erganzung fiir Anschlussart Federzugklemmen ? T
Schraubklemmen 6
Bestell-Nr.-Ergénzung fiir Bemessungssteuerspeisespannung Ug AC 115V 3
AC230V 4
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Schwerstanlauf (CLASS 30) in Standardschaltung

Umgebungstemperatur 40 °C Umgebungstemperatur 50 °C
Bemessungsbe- Bemessungs- | Bemessungsleistung von Drehstrommotoren | Bemessungsbe- | Bemessungsleistung von Drehstrommotoren Bestell-Nr.
triebsspannung U, | betriebsstrom I, bei Bemessungsbetriebsspannung U, triebsstrom I, bei Bemessungsbetriebsspannung U, ’
230V 400V 500V 690V 200V 230V 460 V 575V
\ A kW kW kW W A HP HP HP HP
29 55 15 — — 26 75 75 15 — 3RW44 22-00BC14
200 ... 460 36 75 18,5 — — 32 10 10 20 — 3RW44 24-0BC 4
47 1" 22 — — 42 10 15 25 — 3RW44 25-C0BCCI4
57 15 30 — — 51 15 15 30 — 3RW44 25-C1BCCI4
29 — 15 18,5 — 26 — — 15 20 3RW44 22-00BCOI5
400 .60 36 — 18,5 22 — 32 — — 20 25 3RW44 24-0BC 5
47 — 22 30 — 42 — — 25 30 3RW44 25-00BCOI5
57 — 30 37 — 51 — — 30 40 3RW44 25-C0BCOI5
29 — 15 18,5 30 26 — — 15 20 3RW44 22-00BCI6
400 ... 690 36 — 18,5 22 37 32 — — 20 25 3RW44 24-0BC [I6
47 — 22 30 45 42 — — 25 30 3RW44 25-C1BC16
57 — 30 37 55 51 — — 30 40 3RW44 25-C1BC 16
Bestell-Nr.-Ergénzung fiir Anschlussart Schraubklemmen ? T
Federzugklemmen 3
77 185 37 — — 68 20 20 50 — 3RWA4 34-00BCI4 |
93 22 45 — — 82 25 25 60 — 3RW44 35-01BCCI4
113 30 55 — — 100 30 30 75 — 3RW44 43-00BCCI4
134 37 75 — — 17 30 40 75 — 3RW44 43-00BCI4
162 45 90 — — 145 40 50 100 — 3RW44 43-00BCCI4
203 55 110 — — 180 50 60 125 — 3RW44 46-0C1BCCI4
250 75 132 — — 215 60 75 150 — 3RW44 47-00BCCI4
200 ... 460 313 90 160 — — 280 75 100 200 — 3RW44 53-01BC14
356 110 200 — — 315 100 125 250 — 3RW44 53-0C1BCCI4
432 132 250 — — 385 125 150 300 — 3RW44 53-00BCC14
551 160 315 — — 494 150 200 400 — 3RW44 55-C1BCC14
615 200 355 — — 551 150 200 450 — 3RW44 58-C1BC14
693 200 400 — — 615 200 250 500 — 3RW44 65-C1BCC14
780 250 450 — — 693 200 250 600 — 3RW44 65-C1BC14
880 250 500 — — 780 250 300 700 — 3RW44 65-C1BCC14
970 315 560 — — 850 300 350 750 — 3RW44 66-C1BC14
77 — 37 45 — 68 — — 50 50 3RW44 34-00BCOI5
93 — 45 55 — 82 — — 60 75 3RW44 35-00BCI5
113 — 55 75 — 100 — — 75 75 3RW44 43-00BCO5
134 — 75 90 — 17 — — 75 100 3RW44 43-01BCI5
162 — 90 110 — 145 — — 100 125 3RW44 43-00BCO5
203 — 110 132 — 180 — — 125 150 3RW44 46-01BCI5
250 — 132 160 — 215 — — 150 200 3RW44 47-00BCO5
400 .. 600 313 — 160 200 — 280 — — 200 250 3RW44 53-01BC15
356 — 200 250 — 315 — — 250 300 3RW44 53-01BCOI5
432 — 250 315 — 385 — — 300 400 3RW44 53-00BCI5
551 — 315 355 — 494 — — 400 500 3RW44 55-C1BCCI5
615 — 355 400 — 551 — — 450 600 3RW44 58-01BC15
693 — 400 500 — 615 — — 500 700 3RW44 65-C1BCCI5
780 — 450 560 — 693 — — 600 750 3RW44 65-C1BC15
880 — 500 630 — 780 — — 700 850 3RW44 65-C1BCCI5
— — — — — 850 — — 750 900 3RW44 66-C1BC15
77 — 37 45 75 68 — — 50 50 3RW44 34-01BCCI6
93 — 45 55 90 82 — — 60 75 3RW44 35-01BCC16
113 — 55 75 110 100 — — 75 75 3RW44 43-01BC16
134 — 75 90 132 17 — — 75 100 3RW44 43-01BC16
162 — 90 110 160 145 — — 100 125 3RW44 43-01BC16
203 — 110 132 200 180 — — 125 150 3RW44 46-C1BC16
250 — 132 160 250 215 — — 150 200 3RW44 47-00BC16
400 .. 690 313 — 160 200 315 280 — — 200 250 3RW44 53-01BC16
356 — 200 250 355 315 — — 250 300 3RW44 53-C1BC 16
432 — 250 315 400 385 — — 300 400 3RW44 53-01BC16
551 — 315 355 560 494 — — 400 500 3RW44 55-C1BC 16
615 — 355 400 630 551 — — 450 600 3RW44 58-C1BC16
693 — 400 500 710 615 — — 500 700 3RW44 65-C1BCC16
780 — 450 560 800 693 — — 600 750 3RW44 65-C1BC16
880 — 500 630 900 780 — — 700 850 3RW44 65-C1BCC16
— — — — — 850 — — 750 900 3RW44 66-C1BC16
*
Federzugklemmen 2 T
Bestell-Nr.-Erganzung fiir Anschlussart Schraubklemmen 6
AC 115V 3
Bestell-Nr.-Ergénzung fiir Bemessungssteuerspeisespannung Ug AC230V 4
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Normalanlauf (CLASS 10) in Wurzel-3-Schaltung

Umgebungstemperatur 40 °C

Umgebungstemperatur 50 °C

Bemessungsbe- Bemessungs- | Bemessungsleistung von Drehstrommotoren | Bemessungsbe- | Bemessungsleistung von Drehstrommotoren Bestell-Nr.
triebsspannung U, | betriebsstrom I, bei Bemessungsbetriebsspannung U, triebsstrom I, bei Bemessungsbetriebsspannung U, ’
230V 400V 500V 690V 200V 230V 460V 575V
\ A kW kW kW kW A HP HP HP HP
50 15 22 — — 45 10 15 30 — 3RW44 22-00BCI4
62 18,5 30 — — 55 15 20 40 — 3RW44 23-00BCCI4
200 ... 460 81 22 45 — — 73 20 25 50 — 3RW44 24-00BCCI4
99 30 55 — — 88 25 30 60 — 3RW44 25-C0BCCI4
133 37 75 — — 118 30 40 75 — 3RW44 26-0C1BCCI4
161 45 90 — — 142 40 50 100 — 3RW44 27-00BCI4
50 — 2 30 — 45 — — 30 40 3RW44 22-00BCO5
62 — 30 37 — 55 — — 40 50 3RW44 23-00BCO5
400 ... 600 81 — 45 45 — 73 — — 50 60 3RW44 24-00BCI5
99 — 55 55 — 88 — — 60 75 3RW44 25-C0BC5
133 — 75 90 — 118 — — 75 100 3RW44 26-01BCI5
161 — 90 110 — 142 — — 100 125 3RW44 27-00BCO5
Bestell-Nr.-Erganzung fiir Anschlussart Schraubklemmen ? T
Federzugklemmen 3
196 55 110 — — 173 50 60 125 — 3RW4434-00BCO4 |
232 75 132 — — 203 60 75 150 — 3RW44 35-01BCI4
281 90 160 — — 251 75 100 200 — 3RW44 36-C1BCCI4
352 110 200 — — 312 100 125 250 — 3RW44 43-00BCI4
433 132 250 — — 372 125 150 300 — 3RW44 44-0C0BCI4
542 160 315 — — 485 150 200 400 — 3RW44 45-00BCI4
617 200 355 — — 546 150 200 450 — 3RW44 46-C1BCCI4
200 ... 460 748 250 400 — — 667 200 250 600 — 3RW44 47-00BCI4
954 315 560 — — 856 300 350 750 — 3RW44 53-C1BCCI4
1065 355 630 — — 954 350 400 850 — 3RW44 54-01BCCI4
1200 400 710 — — 1065 350 450 950 — 3RW44 55-C1BCI4
1351 450 800 — — 1200 450 500 1050 — 3RW44 56-C1BCCI4
1524 500 900 — — 1351 450 600 1200 — 3RW44 57-0C1BCCI4
1680 560 1000 — — 1472 550 650 1300 — 3RW44 58-C1BCI4
1864 630 1100 — — 1680 650 750 1500 — 3RW44 65-C1BCCI4
2103 710 1200 — — 1864 700 850 1700 — 3RW44 66-C1BCI4
196 — 110 132 — 173 — — 125 150 3RW4434-0JBC5 |
232 — 132 160 — 203 — — 150 200 3RW44 35-01BCI5
281 — 160 200 — 251 — — 200 250 3RW44 36-C1BCCI5
352 — 200 250 — 312 — — 250 300 3RW44 43-00BC5
433 — 250 315 — 372 — — 300 350 3RW44 44-00BCO5
542 — 315 355 — 485 — — 400 500 3RW44 45-00BC5
617 — 355 450 — 546 — — 450 600 3RW44 46-C1BCI5
400 ... 600 748 — 400 500 — 667 — — 600 750 3RW44 47-00BC5
954 — 560 630 — 856 — — 750 950 3RW44 53-01BC5
1065 — 630 710 — 954 — — 850 1050 3RW44 54-01BCI5
1200 — 710 800 — 1065 — — 950 1200 3RW44 55-C1BCI5
1351 — 800 900 — 1200 — — 1050 1350 3RW44 56-C1BC15
1524 — 900 1000 — 1351 — — 1200 1500 3RW44 57-00BCO5
1680 — 1000 1200 — 1472 — — 1300 1650 3RW44 58-01BCI5
1864 — 1100 1350 — 1680 — — 1500 1900 3RW44 65-C1BCI5
2103 — 1200 1500 — 1864 — — 1700 2100 3RW44 66-C1BCI5
i
Bestell-Nr.-Erganzung fiir Anschlussart Federzugklemmen 2
Schraubklemmen 6
Bestell-Nr.-Erganzung fiir Bemessungssteuerspeisespannung Ug AC 115V 3
AC 230V 4
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Schweranlauf (CLASS 20) in Wurzel-3-Schaltung

Umgebungstemperatur 40 °C Umgebungstemperatur 50 °C
Bemessungsbe- Bemessungs- | Bemessungsleistung von Drehstrommotoren | Bemessungsbe- | Bemessungsleistung von Drehstrommotoren Bestell-Nr
triebsspannung U, | betriebsstrom I, bei Bemessungsbetriebsspannung U, triebsstrom I, bei Bemessungsbetriebsspannung U, ’
230V 400V 500V 690V 200V 230V 460 V 575V
\ A kW kW kW kW A HP HP HP HP
50 15 22 — — 45 10 15 30 — 3RW44 23-00BCCI4
62 18,5 30 — — 55 15 20 40 — 3RW44 24-00BCCI4
200 ... 460 81 22 45 — — 73 20 25 50 — 3RW44 25-01BCCI4
99 30 55 — — 88 25 30 60 — 3RW44 25-C1BC4
133 37 75 — — 118 30 40 75 — 3RW44 27-00BCCI4
50 — 22 30 — 45 — — 30 40 3RW44 23-00BCO5
62 — 30 37 — 55 — — 40 50 3RW44 24-00BCI5
400 ... 600 81 — 45 45 — 73 — — 50 60 3RW44 25-01BC5
99 — 55 55 — 88 — — 60 75 3RW44 25-00BC5
133 — 75 90 — 118 — — 75 100 3RW44 27-00BCO5
Schraubklemmen ? T
Bestell-Nr.-Ergdnzung fiir Anschlussart Federzugklemmen 3
167 45 90 — — 142 40 50 700 — 3RW4434-00BCOI4 |
196 55 110 — — 173 50 60 125 — 3RW44 35-01BCCI4
232 75 132 — — 203 60 75 150 — 3RW44 36-C1BCCI4
281 90 160 — — 251 75 100 200 — 3RW44 43-00BCI4
352 110 200 — — 312 100 125 250 — 3RW44 44-00BCI4
433 132 250 — — 372 125 150 300 — 3RW44 45-0BCI4
542 160 315 — — 485 150 200 400 — 3RW44 47-00BCI4
200 ... 460 617 200 355 — — 546 150 200 450 — 3RW44 47-00BCI4
748 250 400 — — 667 200 250 600 — 3RW44 53-0C1BCCI4
954 315 560 — — 856 300 350 750 — 3RW44 53-00BCCI4
1065 355 630 — — 954 350 400 850 — 3RW44 55-C1BCCI4
1200 400 710 — — 1065 350 450 950 — 3RW44 57-00BCCI4
1351 450 800 — — 1200 450 500 1050 — 3RW44 65-C1BCC4
1524 500 900 — — 1351 450 600 1200 — 3RW44 65-0C1BCI4
1680 560 1000 — — 1472 550 650 1300 — 3RW44 65-C1BCC4
— — — — — 1680 650 750 1500 — 3RW44 66-C1BCI4
161 — 90 110 — 142 — — 100 125 3RW44 34-00BCOI5
196 — 110 132 — 173 — — 125 150 3RW44 35-01BCI5
232 — 132 160 — 203 — — 150 200 3RW44 36-C1BCCI5
281 — 160 200 — 251 — — 200 250 3RW44 43-00BC5
352 — 200 250 — 312 — — 250 300 3RW44 44-00BCO5
433 — 250 315 — 372 — — 300 350 3RW44 45-01BC5
542 — 315 355 — 485 — — 400 500 3RW44 47-00BCO5
400 .. 600 617 — 355 450 — 546 — — 450 600 3RW44 47-00BC5
748 — 400 500 — 667 — — 600 750 3RW44 53-01BC5
954 — 560 630 — 856 — — 750 950 3RW44 53-01BCI5
1065 — 630 710 — 954 — — 850 1050 3RW44 55-C1BCI5
1200 — 710 800 — 1065 — — 950 1200 3RW44 57-00BC5
1351 — 800 900 — 1200 — — 1050 1350 3RW44 65-C1BCI5
1524 — 900 1000 — 1351 — — 1200 1500 3RW44 65-01BCI5
1680 — 1000 1200 — 1472 — — 1300 1650 3RW44 65-C1BCI5
— — — — — 1680 — — 1500 1900 3RW44 66-C1BC15
i
Federzugklemmen 2
Bestell-Nr.-Ergdnzung fiir Anschlussart Schraubklemmen 6
AC115V 3
Bestell-Nr.-Erganzung fiir Bemessungssteuerspeisespannung Ug AC230V 4
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Schwerstanlauf (CLASS 30) in Wurzel-3-Schaltung

Umgebungstemperatur 40 °C Umgebungstemperatur 50 °C
.Bemessungsbe- Bemessungs- Beme§sungsleistung von Drehstrommotoren Bemessungsbe- Beme§sungsleistung von Drehstrommotoren Bestell-Nr.
triebsspannung U, | betriebsstrom I, bei Bemessungsbetriebsspannung U, triebsstrom I, bei Bemessungsbetriebsspannung U, ’
230V 400V 500V 690V 200V 230V 460V 575V
\ A kW kW kW kW A HP HP HP HP
50 15 2 — — 45 10 15 30 — 3RW44 23-00BCCI4
62 18,5 30 — — 55 15 20 40 — 3RW44 24-0C0BCCI4
200 ... 460 81 22 45 — — 73 20 25 50 — 3RW44 25-00BCCI4
99 30 55 — — 88 25 30 60 — 3RW44 25-C0BCCI4
133 37 75 — — 118 30 40 75 — 3RW44 27-00BCCI4
50 — 22 30 — 45 — — 30 40 3RW44 23-00BCO5
62 — 30 37 — 55 — — 40 50 3RW44 24-00BCOI5
400 ... 600 81 — 45 45 — 73 — — 50 60 3RW44 25-C0BC5
99 — 55 55 — 88 — — 60 75 3RW44 25-00BCI5
133 — 75 90 — 118 — — 75 100 3RW44 27-00BCO5
Bestell-Nr.-Ergdnzung fiir Anschlussart Schraubklemmen ? T
Federzugklemmen 3
167 45 90 — — 142 40 50 100 — 3RW4435-00BCI4 |
196 55 110 — — 173 50 60 125 — 3RW44 36-0C1BCI4
232 75 132 — — 203 60 75 150 — 3RW44 43-00BCI4
281 90 160 — — 251 75 100 200 — 3RW44 43-00BCI4
352 110 200 — — 312 100 125 250 — 3RW44 45-C1BCCI4
433 132 250 — — 372 125 150 300 — 3RW44 47-00BCI4
542 160 315 — — 485 150 200 400 — 3RW44 53-C1BCCI4
200 ... 460 617 200 355 — — 546 150 200 450 — 3RW44 53-01BCCI4
748 250 400 — — 667 200 250 600 — 3RW44 53-C1BCCI4
954 315 560 — — 856 300 350 750 — 3RW44 55-1BCI4
1065 355 630 — — 954 350 400 850 — 3RW44 58-C1BCCI4
1200 400 710 — — 1065 350 450 950 — 3RW44 65-01BCI4
1351 450 800 — — 1200 450 500 1050 — 3RW44 65-C1BCCI4
1524 500 900 — — 1351 450 600 1200 — 3RW44 65-01BCI4
— — — — — 1472 550 650 1300 — 3RW44 66-C1BCCI4
161 — 90 110 — 142 — — 100 125 3RW44 35-00BCI5
196 — 110 132 — 173 — — 125 150 3RW44 36-C1BCCI5
232 — 132 160 — 203 — — 150 200 3RW44 43-00BC5
281 — 160 200 — 251 — — 200 250 3RW44 43-00BCO5
352 — 200 250 — 312 — — 250 300 3RW44 45-00BC5
433 — 250 315 — 372 — — 300 350 3RW44 47-00BCO5
542 — 315 355 — 485 — — 400 500 3RW44 53-01BCI5
400 ... 600 617 — 355 450 — 546 — — 450 600 3RW44 53-01BC5
748 — 400 500 — 667 — — 600 750 3RW44 53-01BCI5
954 — 560 630 — 856 — — 750 950 3RW44 55-C1BC5
1065 — 630 710 — 954 — — 850 1050 3RW44 58-01BC15
1200 — 710 800 — 1065 — — 950 1200 3RW44 65-C1BCI5
1351 — 800 900 — 1200 — — 1050 1350 3RW44 65-01BC15
1524 — 900 1000 — 1351 — — 1200 1500 3RW44 65-C1BCI5
— — — — — 1472 — — 1300 1650 3RW44 66-C1BC15
:
Federzugklemmen 2
Bestell-Nr.-Ergdnzung fiir Anschlussart Schraubklemmen 6
AC 115V 3
Bestell-Nr.-Erganzung fiir Bemessungssteuerspeisespannung Ug AC 230V 4
Randbedingungen
CLASS 10 (Normalanlauf): CLASS 20 (Schweranlauf): CLASS 30 (Schwerstanlauf):
maximale Anlaufzeit: 10s 40's 60s
Strombegrenzung 300 % auf 350 % eingestellt auf 350 % eingestellt
Starts/Stunde 5 max. 1 max. 1

Allgemeine Randbedingungen

Einschaltdauer 30%

Einzelaufstellung

Aufstellungshdhe max. 1000 m / 3280 ft

Umgebungstemperatur kW: 40 °C /104 °F

hp: 50 °C /122 °F

Die angegebenen Motorleistungen sind nur ca.-Werte. Die Auslegung des Sanftstarters sollte immer Gber den Motorstrom (Bemessungsbetriebsstrom) erfolgen. Bei davon abweichenden Bedin-

gungen muss gegebenenfalls ein groReres Gerat gewahlt werden.

Motorleistungsangaben basieren auf DIN 42973 (kW) und NEC 96/UL508 (hp).

Zur optimalen Auslegung bzw. bei Abweichung von den beschriebenen Rahmenbedingungen empfehlen wir Ihnen den Einsatz des Auswahl- und Simulationsprogramms "Win-Soft-Starter", das

heruntergeladen werden kann unter: http://www.siemens.de/sanftstartel >Software

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 06
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Allgemeine technische Daten

10.3.2 Technische Daten Leistungsteil

Typ 3RW44 ..-.BC.4 3RW44 ..-.BC.5 3RW44 ..-BC.6
Bemessungsbetriebsspannung fiir Standardschaltung \ AC 200 ... 460 AC 400 ... 600 AC 400 ... 690
Toleranz % -15/+10 -15/+10 -157+10
Bemessungsbetriebsspannung fiir Wurzel-3-Schaltung \ AC 200 ... 460 AC 400 ... 600 AC 400 ... 600
Toleranz % -15/+10 -15/+10 -157+10
Maximale Sperrspannung Thyristor \ 1400 1800 1800
Bemessungsfrequenz Hz 50...60
Toleranz % +10
Dauerbetrieb bei 40 °C (% von /) % 115
Minimale Last (% vom eingestellten Motorstrom /) % 8
Maximale Leitungslange zwischen Sanftstarter und Motor m 5002
Zulassige Aufstellhdhe m 5000 (Derating ab 1000, siehe Kennlinien); hdher auf Anfrage
ZuIéssjge EinbaL!Iage e
und Einbauart (Einzelaufstellung) o " 22’5; 22.5° g <\1@3 5/> @ 25mm(202in)
/ i \ g 0] 9_‘ ® 275mm (23in)
'\g g s ® 2100mm (2 4in)
——
Zuldssige Umgebungstemperatur
Betrieb °C 0 ... +60; (Derating ab +40)
Lagerung °C -25...+80
Schutzart P00

3) Bgj der Projektierung ist der Spannungsabfall auf der Motorleitung bis zum Motoranschluss zu beriicksichtigen. Gegebenenfalls ist der Sanftstarter hinsichtlich der Bemessungsbetriebs-
spannung bzw. des Bemessungsbetriebsstroms entsprechend hdher zu dimensionieren.

Typ 3RW44 22 3RW44 23 3RW44 24 3RW44 25 3RW44 26 3RW44 27
Leistungselektronik
Bemessungsbetriebsstrom /, 29 36 47 57 77 93

Belastbarkeit Bemessungsbetriebsstrom I,
+ nach IEC und UL/ CSA 7, bei Einzelmontage, AC-53a

- bei40/50/60 °C A 29/26/23 36/32/29 47 /4237 57/51/45 77/68/59 93/82/72
Minimal einstellbarer Motornennstrom Iy, fiir den Motoriiberlastschutz A 5 7 9 1" 15 18
Verlustleistung
+ Dauerbemessungsbetriebsstrom nach Hochlauf (40 / 50/ 60 °C) ca. W 8/75/7 10/9/85 32/31/29 36/34/31 45/41/37 55/51/47

+ Im Anlauf bei eingestellter Strombegrenzung auf 350 % Iy (40 /50 /60 °C) W 400/345/290 470/410/355 600/515/440 725/630/525 940/790/660 1160/980 /830
Zulassiger Motorbemessungsstrom und Starts pro Stunde
* Bei Normalanlauf (CLASS 5)

- Motorbemessungsstrom /2, Hochlaufzeit 5 s A 29/26/23 36/325/29  47/42/37 57 /51 /45 77/68/59  93/82/72
- Starts pro Stunde® 1h 41 34 4 4 4 4
- Motorbemessungsstrom /2, Hochlaufzeit 10 s A 29/26/23 36/325/29  47/42/37 57 /51 /45 77/68/59  93/82/72
- Starts pro Stunde® 1h 20 15 20 20 20 20

* Bei Normalanlauf (CLASS 10)
- Motorbemessungsstrom /2, Hochlaufzeit 10 s A 29/26/23 36/325/29  47/42/37 57 /5145 77/68/59  93/82/72
- Starts pro Stunde® 1h 20 15 20 20 20 20
- Motorbemessungsstrom /2, Hochlaufzeit 20 s A 29/26/23 36/325/29  47/42/37 57 /51 /45 77/68/59  93/82/72
- Starts pro Stunde® 1h 10 6 10 10 8 8

* Bei Normalanlauf (CLASS 15)
- Motorbemessungsstrom /2, Hochlaufzeit 15 s A 29/26/23 36/325/29  47/42/37 57 /51 /45 77/68/59  93/82/72
- Starts pro Stunde® 1h 13 9 13 13 13 13
- Motorbemessungsstrom /2, Hochlaufzeit 30 s A 29/26/23  36/325/29  47/42/37 57/51/45 77/68/59  93/82/72
- Starts pro Stunde® 1h 6 4 6 6 6 6

+ Bei Schweranlauf (CLASS 20)
- Motorbemessungsstrom /2, Hochlaufzeit 20 s A 29/26/23 36/325/29  47/42/37 57 /51 /45 77/68/59  88/80/72
- Starts pro Stunde® 1h 10 6 10 10 10 10
- Motorbemessungsstrom /2, Hochlaufzeit 40 s A 29/26/23  36/325/29  47/42/37 57/51/45 77/68/59  88/80/72
- Starts pro Stunde® 1h 4 2 4 5 1,8 08

* Bei Schwerstanlauf (CLASS 30)
- Motorbemessungsstrom /2, Hochlaufzeit 30 s A 29/26/23 36/325/29  47/42/37 57 /51 /45 65/60/54  77/70/63
- Starts pro Stunde® 1h 6 4 6 6 6 6
- Motorbemessungsstrom /2, Hochlaufzeit 60 s A 29/26/23 36/325/29  47/42/37 57 /51 /45 65/60/54  77/70/63
- Starts pro Stunde® 1h 18 08 33 1,5 2 1

1) Messung bei 60 °C nach UL/CSA nicht gefordert.
2) Strombegrenzung am Sanftstarter eingestellt auf 350 % /y; Einschaltdauer ED = 70 %.
Maximal einstellbarer Motorbemessungsstrom |y, abhéngig von der CLASS-Einstellung.

3) Bei Aussetzbetrieb S4 mit Einschaltdauer ED = 70 %, T, = 40/ 50/ 60 °C, Einzelaufstellung senkrecht. Die angegebenen Schalthaufigkeiten gelten nicht fir den Automatikbetrieb.
SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Typ 3RW44 34 3RW44 35 3RW44 36
Bemessungsbetriebsstrom I, 13 134 162
Belastbarkeit Bemessungsbetriebsstrom I,
+ nach IEC und UL/ CSA "), bei Einzelmontage, AC-53a
- bei40°C A 13 134 162
- bei 50 °C A 100 17 145
- bei 60 °C A 88 100 125
Minimal einstellbarer Motornennstrom Iy
fir den Motoriiberlastschutz A 22 26 32
Verlustleistung
+ Dauerbemessungsbetriebsstrom nach Hochlauf (40 / 50 / 60 °C) ca. w 64/58/53 76 /67/58 95/83/71
+ Im Anlauf bei eingestellter Strombegrenzung auf 350 % Iy, (40 / 50 / 60 °C) w 1350/ 1140/ 970 1700/ 1400/ 1140 2460 /1980 /1620
Zulassiger Motorbemessungsstrom und Starts pro Stunde
* Bei Normalanlauf (CLASS 5)
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 5 s A 113/100/88 134 /117 / 100 162/145/ 125
- Starts pro Stunde® 1/h 4 39 4
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 10 s A 113/100/88 134 /117 / 100 162/145/ 125
- Starts pro Stunde® 1/h 20 15 20
* Bei Normalanlauf (CLASS 10)
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 10 s A 113/100/88 134 /117 / 100 162/145/ 125
- Starts pro Stunde® 1/h 20 15 20
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 20 s A 113/100/88 134 /117 / 100 162/145/ 125
- Starts pro Stunde® 1/h 9 6 7
* Bei Normalanlauf (CLASS 15)
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 15 s A 113/100/88 134 /117 / 100 162/145/ 125
- Starts pro Stunde® 1/h 13 9 12
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 30 s A 113/100/88 134 /117 / 100 162/145/ 125
- Starts pro Stunde® 1/h 6 6 1
+ Bei Schweranlauf (CLASS 20)
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 20 s A 106 /97 / 88 125/113 /100 1471134 /122
- Starts pro Stunde® 1/h 9 9 10
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 40 s A 106 /97 / 88 125/113 /100 1471134 /122
- Starts pro Stunde® 1/h 15 2 1
* Bei Schwerstanlauf (CLASS 30)
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 30 s A 91/84/76 110/100/90 120/ 110/ 100
- Starts pro Stunde® 1/h 6 6 6
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 60 s A 91/84/76 110/100/90 120/ 110/ 100
- Starts pro Stunde® 1/h 2 2 2

1) Messung bei 60 °C nach UL/CSA nicht gefordert.

2) Strombegrenzung am Sanftstarter eingestellt auf 350 % ly; Einschaltdauer ED = 70 %.
Maximal einstellbarer Motorbemessungsstrom fy, abhangig von der CLASS-Einstellung.

3) Bei Aussetzbetrieb S4 mit Einschaltdauer ED = 70 %, T, = 40/50/60 °C, Einzelaufstellung senkrecht. Die angegebenen Schalthaufigkeiten gelten nicht fiir den Automatikbetrieb.
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Typ 3RW44 43 3RW44 44 3RW44 45 3RW44 46 3RW44 47
Leistungselektronik
Bemessungsbetriebsstrom I, 203 250 313 356 432
Belastbarkeit Bemessungsbetriebsstrom I,
+ nach IEC und UL / CSA "), bei Einzelmontage, AC-53a
- bei40°C A 203 250 313 356 432
- bei 50 °C A 180 215 280 315 385
- bei 60 °C A 156 185 250 280 335
Minimal einstellbarer Motornennstrom Iy
fiir den Motoriiberlastschutz A 40 50 62 Il 86
Verlustleistung
+ Dauerbemessungsbetriebsstrom nach Hochlauf (40 / 50/ 60 °C) ca. W 89/81/73 110/94 /83 145/126 /110 174 1147 /126 232/194 /159
+ Im Anlauf bei eingestellter Strombegrenzung auf 350 % /(40 /50 /60 °C) W 3350/2600/2150 4000/2900/2350  4470/4000/3400 5350/4050/3500 5860 /5020 / 4200
Zulassiger Motorbemessungsstrom und Starts pro Stunde
* Bei Normalanlauf (CLASS 5)
- Motorbemessungsstrom I, Hochlaufzeit 5 s A 203/180/156 250/215/185 313/280/250 356/315/280 432/385/335
- Starts pro Stunde® 1h 41 41 41 41 39
- Motorbemessungsstrom /2, Hochlaufzeit 10 s A 203/180/156 250/215/185 313/280/250 356/315/280 432/385/335
- Starts pro Stunde® 1h 20 20 19 17 16
* Bei Normalanlauf (CLASS 10)
- Motorbemessungsstrom /2, Hochlaufzeit 10 s A 203/180/156 250/215/185 313/280/250 356/315/280 432/385/335
- Starts pro Stunde® 1h 20 20 19 17 16
- Motorbemessungsstrom /2, Hochlaufzeit 20 s A 203/180/156 250/215/185 313/280/250 356/315/280 432/385/335
- Starts pro Stunde® 1h 9 10 6 4 5
* Bei Normalanlauf (CLASS 15)
- Motorbemessungsstrom /2, Hochlaufzeit 15 s A 203/180/156 240/215/185 313/280/250 325/295/ 265 402 /385/ 335
- Starts pro Stunde®) 1h 13 13 10 13 1
- Motorbemessungsstrom /2, Hochlaufzeit 30 s A 203/180/156 240/215/185 313/280/250 325/295/ 265 402 /385/ 335
- Starts pro Stunde® 1h 3 6 1 2 1
+ Bei Schweranlauf (CLASS 20)
- Motorbemessungsstrom /2, Hochlaufzeit 20 s A 195/ 175/ 155 215/195/180 275/ 243/ 221 285/263 /240 356 /326 /295
- Starts pro Stunde®) 1h 10 10 10 10 10
- Motorbemessungsstrom /2, Hochlaufzeit 40 s A 195/ 175/ 155 215/195/180 275/ 243/ 221 285/263 /240 356/ 326/ 295
- Starts pro Stunde® 1h 1 5 1 3 1
* Bei Schwerstanlauf (CLASS 30)
- Motorbemessungsstrom /2, Hochlaufzeit 30 s A 162/ 148 /134 180/ 165/ 150 220/201/182 240/223/202 285/260/235
- Starts pro Stunde® 1h 6 6 6 6 6
- Motorbemessungsstrom ,?, Hochlaufzeit 60 s A 162/ 148 /134 180/ 165/ 150 220/201/182 240/223/202 285/260/235
- Starts pro Stunde® 1h 3 3 3 2 1

1) Messung bei 60 °C nach UL/CSA nicht gefordert.

2) Strombegrenzung am Sanftstarter eingestellt auf 350 % ly; Einschaltdauer ED = 70 %.
Maximal einstellbarer Motorbemessungsstrom y,, abhéngig von der CLASS-Einstellung.

3) Bei Aussetzbetrieb S4 mit Einschaltdauer ED = 70 %, T, = 40/50/60 °C, Einzelaufstellung senkrecht. Die angegebenen Schalthaufigkeiten gelten nicht fir den Automatikbetrieb.
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Typ 3RW4453 3RW4454 3RW4455 3RW4456 3RW4457 3RW4458 3RW4465 3RWA44 66
Belastbarkeit Bemessungsbetriebsstrom I,
+ nach IEC und UL/ CSA ), bei Einzelmontage, AC-53a, bei 40 °C A 551 615 693 780 880 970 1076 1214
+ nach IEC und UL/ CSA ), bei Einzelmontage, AC-53a, bei 50 °C A 494 551 615 693 780 850 970 1076
« nach IEC und UL/ CSA ), bei Einzelmontage, AC-53a, bei 60 °C A 438 489 551 615 693 760 880 970
Minimal einstellbarer Motornennstrom Iy, fiir den Motoriiberlastschutz A 110 123 138 156 176 194 215 242
Verlustleistung
+ Dauerbemessungsbetriebsstrom nach Hochlauf (40 °C) ca. W 159 186 220 214 250 270 510 630
+ Dauerbemessungsbetriebsstrom nach Hochlauf (50 °C) ca. W 135 156 181 176 204 215 420 510
+ Dauerbemessungsbetriebsstrom nach Hochlauf (60 °C) ca. w113 130 152 146 168 179 360 420
+ Im Anlauf bei eingestellter Strombegrenzung auf 350 % Iy (40 °C) w7020 8100 9500 11100 13100 15000 15000 17500
+ Im Anlauf bei eingestellter Strombegrenzung auf 350 % Iy (50 °C) w6111 7020 8100 9500 11000 12500 13000 15000
+ Im Anlauf bei eingestellter Strombegrenzung auf 350 % Iy (60 °C) W 5263 5996 7020 8100 8100 10700 11500 13000
Zulassiger Motorbemessungsstrom und Starts pro Stunde
* Bei Normalanlauf (CLASS 5)
- Motorbemessungsstrom IM2), Hochlaufzeit 5 s, bei 40 °C A 551 615 693 780 880 970 1076 1214
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 5 s, bei 50 °C A 494 551 615 693 780 850 970 1076
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 5 s, bei 60 °C A 438 489 551 615 693 760 880 970
- Starts pro Stunde®) 1h 41 4 37 33 22 17 30 20
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 10 s, bei 40 °C A 551 615 693 780 880 970 1076 1214
- Motorbemessungsstrom IM2), Hochlaufzeit 10 s, bei 50 °C A 494 551 615 693 780 850 970 1076
- Motorbemessungsstrom IM2), Hochlaufzeit 10 s, bei 60 °C A 438 489 551 615 693 760 880 970
- Starts pro Stunde®) 1h 20 20 16 13 8 5 10 6
* Bei Normalanlauf (CLASS 10)
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 10 s, bei 40 °C A 551 615 693 780 880 970 1076 1214
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 10 s, bei 50 °C A 494 551 615 693 780 850 970 1076
- Motorbemessungsstrom IM2), Hochlaufzeit 10 s, bei 60 °C A 438 489 551 615 693 760 880 970
- Starts pro Stunde® 1h 20 20 16 13 8 5 1 6
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 20 s, bei 40 °C A 551 615 693 780 880 970 1076 1214
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 20 s, bei 50 °C A 494 551 615 693 780 850 970 1076
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 20 s, bei 60 °C A 438 489 551 615 693 760 880 970
- Starts pro Stunde®) 1h 10 9 6 4 03 03 3 05
* Bei Normalanlauf (CLASS 15)
- Motorbemessungsstrom IM2), Hochlaufzeit 15 s, bei 40 °C A 551 615 666 723 780 821 1020 1090
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 15 s, bei 50 °C A 494 551 615 693 710 755 950 1000
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 15 s, bei 60 °C A 438 489 551 615 650 693 850 920
- Starts pro Stunde®) 1h 13 13 11 9 8 8 7 5
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 30 s, bei 40 °C A 551 615 666 723 780 821 1020 1090
- Motorbemessungsstrom IM2), Hochlaufzeit 30 s, bei 50 °C A 494 551 615 693 710 755 950 1000
- Motorbemessungsstrom IM2), Hochlaufzeit 30 s, bei 60 °C A 438 489 551 615 650 693 850 920
- Starts pro Stunde® 1h 6 4 3 1 04 05 1 1
* Bei Schweranlauf (CLASS 20)
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 20 s, bei 40 °C A 551 591 633 670 710 740 970 1030
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 20 s, bei 50 °C A 494 551 615 634 650 685 880 940
- Motorbemessungsstrom IM2), Hochlaufzeit 20 s, bei 60 °C A 438 489 551 576 590 630 810 860
- Starts pro Stunde® 1h 10 10 7 8 8 9 7 5
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 40 s, bei 40 °C A 551 591 633 670 710 740 970 1030
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 40 s, bei 50 °C A 494 551 615 634 650 685 880 940
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 40 s, bei 60 °C A 438 489 551 576 590 630 810 860
- Starts pro Stunde® 1h 4 2 1 1 04 1 1 1
* Bei Schwerstanlauf (CLASS 30)
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 30 s, bei 40 °C A 500 525 551 575 600 630 880 920
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 30 s, bei 50 °C A 480 489 520 540 550 580 810 850
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 30 s, bei 60 °C A 438 455 480 490 500 530 740 780
- Starts pro Stunde® 1h 6 6 6 6 6 6 6 6
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 60 s, bei 40 °C A 500 525 551 575 600 630 880 920
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 60 s, bei 50 °C A 480 489 520 540 550 580 810 850
- Motorbemessungsstrom IMZ), Hochlaufzeit 60 s, bei 60 °C A 438 455 480 490 500 530 740 780
- Starts pro Stunde® 1h 2 1 1 1 1,5 1 1 1

1) Messung bei 60 °C nach UL / CSA nicht gefordert.

2) Strombegrenzung am Sanftstarter eingestellt auf 350 % /y; Einschaltdauer ED =70 %.

Maximal einstellbarer Motorbemessungsstrom /y, abhéngig von der CLASS-Einstellung.

3) Bei Aussetzbetrieb S4 mit Einschaltdauer ED =% %, T, =40/50/60 °C, Einzelaufstellung senkrecht. Die angegebenen Schalthaufigkeiten gelten nicht fiir den Automatikbetrieb.
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10.3.3 Technische Daten Steuerteil

Typ 3RW44 ..-.BC3. 3RW44 ..-.BC4.
Klemme

Steuerelektronik

Bemessungswerte

Bemessungssteuerspeisespannung A1/A2/PE v AC 115 AC 230

+ Toleranz % -15/+10 -15/+10

Bemessungssteuerspeisestrom STANDBY mA 30 20

Bemessungssteuerspeisestrom EIN

+ 3RW44 2. mA 300 170

+ 3RW44 3. mA 500 250

+ 3RW44 4. mA 750 400

+ 3RW44 5. mA 450 200

+ 3RW44 6. mA 650 300

Maximalstrom (Anzug Bypass)

+ 3RW44 2. mA 1000 500

+ 3RW44 3. mA 2500 1250

+ 3RW44 4. mA 6000 3000

+ 3RW44 5. mA 4500 2500

+ 3RW44 6. mA 4500 2500

Bemessungsfrequenz Hz 50...60 50...60

+ Toleranz % +10 +10

Typ 3RW44 ..

Steuerelektronik Werkvoreinstellung

Steuereingange

Eingang 1 IN1 Start Motor rechts Parametersatz 1
Eingang 2 IN2 keine Aktion

Eingang 3 IN3 keine Aktion

Eingang 4 IN4 Trip Reset

Versorgung L+/L-

+ Bemessungsbetriebsstrom mA ca. 10 pro Eingang nach DIN 19240

Interne Spannung: DC 24 V von interner Ver-

sorgung Uber Klemme L+ an IN1 ... IN4. Maxi-
+ Bemessungsbetriebsspannung L+ male Belastung an L+ ca. 55 mA

Externe Spannung: DC Fremdspannung

(nach DIN 19240) Gber Klemmen L- und

IN1 ... IN4
L- (min. DC 12 V, max. DC 30 V)

Eingang Thermistormotorschutz
Eingang T1/T2 PTC Typ A oder Thermoclick deaktiviert
Relaisausgénge (potentialfreie Hilfskontakte)
Ausgang 1 13114 Einschaltdauer
Ausgang 2 23124 keine Aktion
Ausgang 3 33/34 keine Aktion
Ausgang 4 95/96/98 Sammelfehler
Schaltvermdgen der Relaisausgange
230 V/AC-15 A 3bei240V
24V/DC13 A 1bei 24V
Schutz gegen Uberspannungen Schutz durch Varistor iiber Relaiskontakt

4 A Betriebsklasse gL/gG;
Kurzschlussschutz 6 A flink (Sicherung gehdrt nicht zum Lieferumfang)
Schutzfunktionen
Motorschutzfunktionen .
Ausldsung bei thermischer Uberlastung des Motors
Ausldseklasse nach IEC 60947-4-1 CLASS 5/10/15/20/30 10
Phasenausfallempfindlichkeit % >40
Uberlastwarnung ja
Riickstellung und Wiederbereitschaft Hand / Automatik Hand
Riickstellmdglichkeit nach Auslésung Hand / Automatik Hand
Wiederbereitschaftszeit min. 1..30 1
Gerateschutzfunktionen .
Ausldsung bei thermischer Uberlastung der Thyristoren
Riickstellmdglichkeit nach Auslésung Hand / Automatik Hand
Wiederbereitschaftszeit min. 05
Bypassschutzfunktionen .
Ausldsung bei thermischer Uberlastung der Bypasskontakte
Riickstellmdglichkeit nach Ausldsung Hand
Wiederbereitschaftszeit min. 1

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Typ 3RW44 ..
Steuerzeiten und Parameter

Werkvoreinstellung

Steuerzeiten
Einschaltverzug (mit anliegender Steuerspannung) ms <50
Einschaltverzug (Automatikbetrieb) ms <4000
Wiederbereitschaftszeit (Einschaltbefehl bei aktivem Auslauf) ms <100
Netzausfall-Uberbriickungszeit
Steuerspeisespannung ms 100
Netzausfall-Reaktionszeit
Laststromkreis ms 100
Wiedereinschaltsperre nach Uberlastauslosung
Motorschutzauslosung min. 1..30 1
Gerateschutzausldsung S 30
Einstellmdglichkeiten Anlauf
Spannungsrampe Startspannung % 20 ...100 30
Drehmomentregelung Startmoment % 10...100 10
Drehmomentregelung Begrenzungsmoment % 20 ...200 150
Anlaufzeit S 0...360 20
Maximale Anlaufzeit s 1...1000 deaktiviert
Strombegrenzungswert % 125...550 ") 450
Losbrechspannung % 40...100 80
Losbrechzeit s 0..2 deaktiviert
Motorheizleistung % 1...100 20
Schleichbetrieb Links- / Rechtslauf
Drehzahlfaktor in Bezug auf Nenndrehzahl (n = ne,/Faktor) 3.2 7
Schleichmoment 2 % 20...100 50
Einstelimoglichkeiten Auslauf
Drehmomentsteuerung Stoppmoment % 10...100 10
Auslaufzeit S 0...360 10
Dynamisches Bremsmoment % 20 ...100 50
DC Bremsmoment % 20...100 50
Betriebsmeldungen Prife Spannung

Priife Netzphasen

Startbereit

Anlauf aktiv

Motor lauft

Auslauf aktiv

Notstart aktiv
Warn- / Fehlermeldungen Netzspannung fehit

Phasenanschnittfehler

Phasenausfall

« L1/L2/L3

fehlende Lastphase

+ T1/T2/T3

Ausfall

+ Schaltglied 1 (Thyristor) / Schaltglied 2 (Thyristor) / Schaltglied 3(Thyristor)

Flashspeicher fehlerhaft

Versorgungsspannung

* unter 75 %

* unter 85 %

+ Uber 110 %

Stromunsymmetrie (iberschritten

Themisches Motormodel Uberlast

Vorwarngrenze Uberschritten

+ Motorerwarmung

+ zeitliche Auslosereserve

Bypasselemente defekt

Netzspannung zu hoch

Gerat nicht getauft

Falsche Taufversion

Strommessbereich iiberschritten

Bypasselement Schutzabschaltung

Strombereich iberschritten

Motorblockierung — Abschaltung

Stromgrenze Uberschritten

Leistungsteil

+ Uberhitzt

+ Ubertemperatur

3RW44 22 - 3RW44 47: 550 %
3RWA44 53 - 3RW44 57: 500% |2 BezugsgroRe ist abhangig von eingesetztem Motor, aber auf jeden Fall klei-
") max. Strombegrenzungswert: 3RWA44 58 - 3RW44 66: 450 % | ner als Bemessungsmoment des Motors

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Typ 3RW44 ..

Werkvoreinstellung

Steuerzeiten und Parameter

Warn- / Fehlermeldungen (Fortsetzung)

Temperatursensor
+ Uberlast

+ Drahtbruch

* Kurzschluss

Erdschluss
* erkannt
+ Abschaltung

Verbindungsabbruch in Betriebsart Hand
Max. Anlaufzahl iiberschritten
le-Grenzwert Gber- / unterschritten

Abkiihizeit
+ Motor aktiv
+ Schaltelement aktiv

Kiihlkdrpersensor
+ Drahtbruch
* Kurzschluss

Quickstopp aktiv

Schaltelement defekt

Unzuléssige lo- / CLASS-Einstellung
keine externen Anlaufparameter erhalten
PAA-Fehler

Steuereingange
Eingang 1
Eingang 2
Eingang 3
Eingang 4

Parametriermdglichkeiten fiir Steuereingange 1 ... 4 keine Aktion
Betriebsart Hand vor Ort
Notstart
Schleichgang
Quickstopp
Trip Reset

Motor rechts Parametersatz 1
Motor links Parametersatz 1!)
Motor rechts Parametersatz 2
Motor links Parametersatz 2")
Motor rechts Parametersatz 3
Motor links Parametersatz 3")

Motor rechts Parametersatz 1
keine Aktion

keine Aktion

Trip Reset

Relaisausgénge
Ausgang 1
Ausgang 2
Ausgang 3
Ausgang 4

Parametriermdglichkeiten fiir Relaisausgange 1 ... 3 keine Aktion
PAA Ausgang 1
PAA Ausgang 2
Eingang 1
Eingang 2
Eingang 3
Eingang 4
Hochlauf
Betrieb / Bypass
Auslauf
Einschaltdauer
Befehl Motor ein

Liifter
DC Bremsschiitz

Sammelwarnung
Sammelfehler
Busfehler
Geratefehler

Power on
Startbereit

Einschaltdauer
keine Aktion
keine Aktion
Sammelfehler

Motor Temperatursensor deaktiviert
Thermoclick
PTC TypA

") Parameter Motor links nur in Verbindung mit Funktion Schieichbetrieb méglich.
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10.3.4 Anschlussquerschnitte

1) Bei Anschluss von Kabelschuhen nach DIN 46235 ab Leiterquerschnitt 95 mm? ist die Anschlussabdeckung 3RT19 56-4EA1 zur Einhaltung des Phasenabstandes erforderlich.

Typ 3RW44 2. 3RW44 3. 3RW44 4. 3RW44 5,
3RW44 6.
Anschlussquerschnitte
Schraubklemmen Hauptleiter:
mit Rahmenklemme 3RT19 554G (55 kW) 3RT19 66-4G —
vordere Klemmstelle + feindrahtig mit Aderendhiilse mm? 25..35 16...70 70... 240 —
angeschlossen + feindrahtig ohne Aderendhiilse mm? 4..50 16...70 70... 240 —
+ eindréhtig mm? 2516 - — -
- + mehrdrahtig mm? 4..70 16...70 95...300 —
2 + Flachbandleiter (Anzahl x Breite x Dicke) mm 6x9x0,8 min. 3x9x0,8, min. 6x9x0,8 —
2 max. 6 x 15,5 x 0,8 max. 20 x 24 x 0,5
+ AWG-Leitungen, ein- oder mehrdrahtig AWG 10...2/0 6..200 3/0 ... 600 kemil —
hintere Klemmstelle + feindrahtig mit Aderendhilse mm2 25..50 16...70 120 ... 185 —
angeschlossen + feindrahtig ohne Aderendhiilse mm? 10... 50 16...70 120 ... 185 —
+ eindréhtig mm? 2516 - - -
o + mehrdrahtig mm? 10...70 16...70 120 ... 240 —
;g; + Flachbandleiter (Anzahl x Breite x Dicke) mm 6x9x0,8 min. 3x9x0,8, min.6x9x0,8 —
2 max. 6 x 15,5x 0,8 max. 20 x 24 x 0,5
+ AWG-Leitungen, ein- oder mehrdrahtig AWG 10...2/0 6..200 250 ... 500 kemil —
beide Klemmstellen + feindrahtig mit Aderendhilse mm? 2x(25...35) max. 1 x50, 1x70 min. 2 x 50; —
angeschlossen max. 2 x 185
+ feindrahtig ohne Aderendhiilse mm? 2x(4..35) max. 1x50,1x70 min. 2x 50; —
max. 2 x 185
- « eindrahtig mmZ  2x(25...16) = = =
g + mehrdrahtig mm? 2x(4..50) max. 2 x 70 max. 2 x 70; —
2 max. 2 x 240
+ Flachbandleiter (Anzahl x Breite x Dicke) mm 2x(6x9x0,8) max. 2 x max. 2 x —
(6x15,5x0,8) (20 x 24 x 0,5)
+ AWG-Leitungen, ein- oder mehrdrahtig AWG 2x(10..1/0) max. 2 x 1/0 min. 2x 2/0; —
max. 2 x 500 kemil
+ Anschlussschrauben M6 (Inbus, SW4) M10 (Inbus, SW4) M12 (Inbus, SW5) —
- Anzugdrehmoment Nm 4.6 10...12 20...22 —
Ibf.in 36...53 90 ... 110 180 ... 195 —
Schraubklemmen Hauptleiter:
mit Rahmenklemme — 3RT19 564G — —
vordere oder hintere « feindrahtig mit Aderendhilse mm? — 16...120 — —
Klemmstelle ange- + feindrahtig ohne Aderendhiilse mm? — 16...120 — —
schlossen + mehrdrahtig mm? — 16...120 — —
+ Flachbandleiter (Anzahl x Breite x Dicke) mm — min.3x9x 0,8 — —
2 g max. 6 x 15,5x 0,8
3 g AWG-Leitungen, ein- oder mehrdrahtig AWG — 6 ... 250 kemil — —
g g
beide Klemmstellen « feindrahtig mit Aderendhilse mm? — max. 1x95,1x120 — —
angeschlossen + feindrahtig ohne Aderendhiilse mm — max. 1x95,1x120 — —
+ mehrdrahtig mm — max. 2 x 120 — —
+ Flachbandleiter (Anzahl x Breite x Dicke) mm — max. 2 X — —
H (10x15,5x0,8)
8 + AWG-Leitungen, ein- oder mehrdrahtig AWG — max. 2 x 3/0 — —
2
Schraubklemmen Hauptleiter:
Ohne Rahmenklemme / Schienenanschluss
+ feindrahtig mit Kabelschuh mmZ  — 16... 95" 50 ... 2402) 50 ... 2402)
+ mehrdréhtig mit Kabelschuh mm?  — 25...120" 70 ... 2407 70 ... 2407
+ AWG-Leitungen, ein- oder mehrdrahtig AWG — 4 ... 250 kemil 2/0 ... 500 kemil 2/0 ... 500 kemil
+ Anschlussschiene (max. Breite) mm — 17 25 60
+ Anschlussschrauben — M8 x 25 (SW13) M10 x 30 (SW17) M12 x 40
- Anzugdrehmoment Nm — 10...14 14..24 20..35
Ibf.in — 89...124 124 ... 210 177 ... 310

2) Bei Anschluss von Kabelschuhen nach DIN 46234 ab Leiterquerschnitt 240 mm? sowie DIN 46235 ab Leiterquerschnitt 185 mm? ist die Anschlussabdeckung 3RT19 66-4EA1 zur Einhaltung
des Phasenabstandes erforderlich.
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Sanftstarter Typ 3RW44 ..

Anschlussquerschnitte

Hilfsleiter (1 oder 2 Leiter anschlieRbar):
Schraubklemmen

« eindrahtig mm?  2x(0,5..25)
+ feindrahtig mit Aderendhiilse mm? 2x(05..15)
+ AWG-Leitungen
- ein- oder mehrdrahtig AWG 2x(20...14)
- feindréhtig mit Aderendhiilse AWG 2x(20...16)
+ Anschlussschrauben
- Anzugdrehmoment Nm 08..1.2
Ibf.in 7..10,3
Federzugklemmen
+ eindrahtig mm? 2x(0,25...15)
+ feindrahtig mit Aderendhilse mm? 2x(0,25...15)
+ AWG-Leitungen, ein- oder mehrdrahtig AWG 2x(24..16)
10.3.5 Elektromagnetische Vertraglichkeit
Norm Parameter
Elektromagnetische Vertréaglichkeit nach EN 60947-4-2
EMV-Storfestigkeit
Entladung statischer Elektrizitat (ESD) EN 610004-2  +4 kV Kontaktentladung, +8 kV Luftentladung
Elektromagnetische HF-Felder EN 61000-4-3  Frequenzbereich: 80 ... 1000 MHz mit 80 % bei 1 kHz
Scharfegrad 3, 10 V/im
Leitungsgebundene HF-Stérung EN 61000-4-6  Frequenzbereich: 150 kHz ... 80 MHz mit 80 % bei 1 kHz
Beeinflussung 10 V
HF-Spannungen und HF-Strome auf Leitungen
+ Burst EN 61000-4-4  +2 kV/5 kHz
+ Surge EN 61000-4-5  +1kV line to line
+2 kV line to ground
EMV-Stéraussendung
EMV-Funkstérfeldstairke EN 55011 Grenzwert der Klasse A bei 30 ... 1000 MHz
Funkstérspannung EN 55011 Grenzwert der Klasse A bei 0,15 ... 30 MHz
Ist ein Funkentstorfilter notwendig?
Funkentstérgrad A (Industrieanwendungen) nein

10.3.6 Zuordnungsarten

Die Vorschrift DIN EN 60947-4-1 (VDE 0660 Teil 102), bzw. IEC 60947-4-1 unter-
scheidet zwei Zuordnungsarten, die als "Zuordnungsart 1" und "Zuordnungsart 2"

bezeichnet werden. Bei beiden Zuordnungsarten wird der zu beherrschende Kurz-
schluss sicher abgeschaltet. Unterschiede bestehen lediglich im Schadigungsgrad
des Gerats nach einem Kurzschluss.

Der sicherungslose Verbraucherabzweig darf nach jeder Kurzschlussabschaltung funktionsunfahig sein. Beschadi-
Zuordnungsart 1 - gungen des Schiitzes und des Uberlastauslosers sind zuléssig. Fir Verbraucherabzweige 3RA1 erreicht der Leis-
tungsschalter selbst immer die Zuordnungsart 2.

Nach einer Kurzschlussabschaltung darf keine Beschadigung des Uberlastausldsers oder eines anderen Teiles auf-

Zuordnungsart 2  getreten sein. Der sicherungslose Verbraucherabzweig 3RA1 kann ohne Teileerneuerung wieder in Betrieb genom-
men werden. Lediglich ein VerschweiBen der Schiitzkontakte ist zulassig, wenn diese ohne nennenswerte
Verformung leicht zu trennen sind.

Diese Zuordnungsarten sind in den Technischen Daten durch orange Hintergriinde gekennzeichnet.
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10.3.7 Komponentenauslegung Abzweig (Standardschaltung)

Sicherungszuordnung

Nach welcher Zuordnungsart der Motorabzweig mit Sanftstarter aufgebaut wird,
hangt von den Anforderungen der Applikation ab. Im Normalfall gentigt der siche-
rungslose Aufbau (Kombination von Leistungsschalter + Sanftstarter). Soll die
Zuordnungsart 2 erfiillt werden, miissen im Motorabzweig Halbleiterschutzsiche-

rungen verwendet werden.

Standardschaltung sicherungslose Ausfiihrung

EE

Q1

at1 | 4e |

NSB0_01016a

Sanftstarter Leistungsschalter”

e Nennstrom 440V +10 % Bemessungsstrom
Q1 Q1
Typ A Typ A
Zuordnungsart 12: 3RW44 22 .. 3RW44 27: Ig = 32 kA; 3RW44 34 und 3RW44 35: |, = 16 kA; 3RW44 36 ... 3RW44 66: I, = 65 kA
3RW44 22 29 3RV10 42-4HA10 50
3RW44 23 36 3RV10 42-4JA10 63
3RW44 24 47 3RV10 42-4KA10 75
3RW44 25 57 3RV10 42-4LA10 90
3RW44 26 77 3RV10 42-4MA10 100
3RW44 27 93 3RV10 42-4MA10 100
3RW44 34 113 3VL17 16-2DD36 160
3RW44 35 134 3VL17 16-2DD36 160
3RW44 36 162 3VL37 25-2DC36 250
3RW44 43 203 3VL47 31-3DC36 315
3RW44 44 250 3VL47 31-3DC36 315
3RW44 45 313 3VL47 40-3DC36 400
3RW44 46 356 3VL47 40-3DC36 400
3RW44 47 432 3VL57 50-3DC36 500
3RW44 53 551 3VL67 80-3AB36 800
3RW44 54 615 3VL67 80-3AB36 800
3RW44 55 693 3VL67 80-3AB36 800
3RW44 56 780 3VL77 10-3AB36 1000
3RW44 57 880 3VL77 10-3AB36 1000
3RW44 58 970 3VL77 12-3AB36 1250
3RW44 65 1076 3VL77 12-3AB36 1250
3RW44 66 1214 3VL77 12-3AB36 1250

1) Zur Auswahl der Geréte ist der Motorbemessungsstrom zu beachten.

2) Zuordnungsarten, siehe Seite 10-20.
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Standardschaltung sicherungsbehaftete Ausfiihrung (reiner Leitungsschutz)

NSB0_01477a

Sanftstarter Leitungssicherung, maximal Netzschiitz bis 400 V Bremsschiitz!?

TeC Nennstrom 690 V +5 % Bemessungsstrom BaugroRe (optional) (Schaltungsvorschlag ab Seite 3-2)
Qn F1 Q21 Q91 Q92
Typ A Typ A Typ Typ Typ
Zuordnungsart 19: I, = 65 kA
3RW44 22 29 3NA3 820-6 50 00 3RT10 34 3RT1526 —
3RW44 23 36 3NA3 822-6 63 00 3RT1035 3RT1526 —
3RW44 24 47 3NA3 824-6 80 00 3RT10 36 3RT1535 —
3RW44 25 57 3NA3 830-6 100 00 3RT10 44 3RT1535 —
3RW44 26 77 3NA3 132-6 125 1 3RT1045 3RT10 24 3RT1035
3RW44 27 93 3NA3 136-6 160 1 3RT10 46 3RT10 25 3RT10 36
3RW44 34 113 3NA3 244-6 250 2 3RT10 54 3RT10 34 3RT10 44
3RW44 35 134 3NA3 244-6 250 2 3RT10 55 3RT10 36 3RT1045
3RW44 36 162 3NA3 365-6 500 3 3RT10 56 3RT10 44 3RT1045
3RW44 43 203 2 x 3NA3 354-6 2x355 3 3RT10 64 3RT10 44 3RT10 54
3RW44 44 250 2 x 3NA3 354-6 2x355 3 3RT10 65 3RT10 44 3RT10 55
3RW44 45 313 2 x 3NA3 365-6 2x500 3 3RT1075 3RT10 54 3RT10 56
3RW44 46 356 2 x 3NA3 365-6 2x500 3 3RT1075 3RT10 54 3RT10 56
3RW44 47 432 2 x 3NA3 365-6 2x500 3 3RT10 76 3RT10 55 3RT10 64
3RW44 53 551 2 x 3NA3 365-6 2x500 3 3TF68 3RT10 64 3RT10 66
3RW44 54 615 2 x 3NA3 365-6 2x500 3 3TF68 3RT10 64 3RT1075
3RW44 55 693 2 x 3NA3 365-6 2x500 3 3TF69 3RT10 65 3RT1075
3RW44 56 780 2 x 3NA3 365-6 2x500 3 3TF69 3RT10 65 3RT1075
3RW44 57 880 2 x 3NA3 365-6 2x500 3 — 3RT1075 3RT10 76
3RW44 58 970 3 x 3NA3 365-6 3x500 3 — 3RT1075 3RT10 76
3RW44 65 1076 3 x 3NA3 365-6 3x500 3 — 3RT1075 3TF68
3RW44 66 1214 3 x 3NA3 365-6 3x500 3 — 3RT10 76 3TF68

1) Wird die Auslauffunktion "Kombiniertes Bremsen" gewahlt, wird kein Bremsschiitz benétigt.
Wird die Auslauffunktion "DC Bremsen" gewahit, muss zusatzlich ein Bremsschiitz eingesetzt werden (Typ siehe Tabelle).
Fiir Applikationen mit gréReren Schwungmassen (J_ st > Jyotor) Wird die Funktion "DC Bremsen" empfohlen.

2) Zusatzliches Hilfsrelais K4:

LZX:RT4A4T30 (Sanftstarter 3RW44 mit Bemessungssteuerspeisespannung AC 230 V),
LZX:RT4A4S15 (Sanftstarter 3RW44 mit Bemessungssteuerspeisespannung AC 115 V).

3) Die "Zuordnungsart 1" bezieht sich auf den Sanftstarter in Verbindung mit dem aufgefiihrten Schutzorgan (Leistungsschalter/Sicherung), nicht aber auf

weitere im Abzweig befindliche Komponenten. Zuordnungsarten, siehe Seite 10-20.
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Standardschaltung sicherungsbehaftete Auslegung mit SITOR Ganzbereichssicherung 3NE1 (Halbleiter- und Leitungsschutz)

Q21

Q

NSB0_01478b

Passende Sicherungsunterteile siehe im Katalog LV 1 bei

"Schalt- und Schutzgerate SENTRON fiir die Energieverteilung" —> "Lasttrennschalter"
und im Katalog ET B1 bei "BETA schiitzen" —> "SITOR-Halbleiterschutzsicherungen”
bzw. bei [yww.siemens.desitor

Sanftstarter Ganzbereichssicherung Netzschiitz bis 400 V Bremsschiitz')?)

Tréc Nennstrom Bemessungsstrom Spannung BaugréRe  (optional) (Schaltungsvorschlag ab Seite 3-2)
Qn F1 Q21 Q91 Q92
Typ A Typ A v Typ Typ Typ
Zuordnungsart 29: |, = 65 kA
3RW44 22 29 3NE1 020-2 80 690 +5 % 00 3RT10 34 3RT1526 —
3RW44 23 36 3NE1 020-2 80 690 +5 % 00 3RT10 35 3RT1526 —
3RW44 24 47 3NE1021-2 100 690 +5 % 00 3RT10 36 3RT1535 —
3RW44 25 57 3NE1 022-2 125 690 +5 % 00 3RT10 44 3RT1535 —
3RW44 26 77 3NE1 022-2 125 690 +5 % 00 3RT1045 3RT10 24 3RT1035
3RW44 27 93 3NE1 024-2 160 690 +5 % 1 3RT10 46 3RT10 25 3RT10 36
3RW44 34 13 3NE1 225-2 200 690 +5 % 1 3RT10 54 3RT10 34 3RT10 44
3RW44 35 134 3NE1 227-2 250 690 +5 % 1 3RT10 55 3RT10 36 3RT1045
3RW44 36 162 3NE1 227-2 250 690 +5 % 1 3RT10 56 3RT10 44 3RT1045
3RW44 43 203 3NE1 230-2 315 600 +10 % 1 3RT10 64 3RT10 44 3RT10 54
3RW44 44 250 3NE1 331-2 350 460 +10 % 2 3RT10 65 3RT10 44 3RT10 55
3RW44 45 313 3NE1 333-2 450 690 +5 % 2 3RT1075 3RT10 54 3RT10 56
3RW44 46 356 3NE1 334-2 500 690 +5 % 2 3RT1075 3RT10 54 3RT10 56
3RW44 47 432 3NE1 435-2 560 690 +5 % 3 3RT10 76 3RT10 55 3RT10 64
3RW44 53 551 2x 3NE1334-2 500 690 +10 % 2 3TF68 3RT10 64 3RT10 66
3RW44 54 615 2x3NE1334-2 500 690 +10 % 2 3TF68 3RT10 64 3RT1075
3RW44 55 693 2x 3NE1334-2 500 690 +10 % 2 3TF69 3RT10 65 3RT1075
3RW44 56 780 2x 3NE1435-2 560 690 +10 % 3 3TF69 3RT10 65 3RT1075
3RW44 57 880 2x 3NE1435-2 560 690 +10 % 3 — 3RT1075 3RT10 76
3RW44 58 970 2x 3NE1435-2 560 690 +10 % 3 — 3RT1075 3RT10 76
3RW44 65 1076 3x 3NE1334-2 500 690 +10 % 2 — 3RT1075 3TF68
3RW44 66 1214 3x 3NE1435-2 560 690 +10 % 3 — 3RT10 76 3TF68

1) Wird die Auslauffunktion "Kombiniertes Bremsen* gewahlt, wird kein Bremsschiitz benétigt.

Wird die Auslauffunktion "DC Bremsen* gewahlt, muss zusétzlich ein Bremsschiiz eingesetzt werden (Typ siehe Tabelle).

Fiir Applikationen mit groReren Schwungmassen (J_ast > Juotor) Wird die Funktion "DC Bremsen* empfohlen.
2) Zusatzliches Hilfsrelais K4:

LZX:RT4A4T30

(Sanftstarter 3SRWA44 mit Bemessungssteuerspeisespannung AC 230 V),

LZX:RT4A4S15

(Sanftstarter 3RWA44 mit Bemessungssteuerspeisespannung AC 115 V).

3) Die "Zuordnungsart 2" bezieht sich auf den Sanftstarter in Verbindung mit dem aufgefiihrten Schutzorgan (Leistungsschalter/Sicherung), nicht aber auf
weitere im Abzweig befindliche Komponenten. Zuordnungsarten, siehe Seite 10-2C.
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Standardschaltung sicherungsbehaftete Auslegung mit SITOR Halbleiterschutzsicherung 3NE oder 3NC
(Halbleiterschutz durch Sicherung, Leitungs- und Uberlastschutz durch Leistungsschalter)

E

Q1

at1] |

NSB0_01019a

ST

NSB0_01479a

Passende Sicherungsunterteile siehe im Katalog LV 1 bei

"Schalt- und Schutzgerate SENTRON fiir die Energieverteilung" —> "Last-
trennschalter" und im Katalog ET B1 bei "BETA schiitzen" —>
"SITOR-Halbleiterschutzsicherungen" bzw. bei www.siemens.de/sitor

Sanftstarter Halbleiterschutzsicherung minimal Halbleiterschutzsicherung maximal Halbleiterschutzsicherung (Zylinder)
T5C Nennstrom 690V +10 % Bemessungsstrom  BaugroBe 690V +10 % Bemessungsstrom  BaugroRe Bemessungsstrom  Baugroe

Qn F3 F3 F3

Typ A Typ A Typ A Typ A

Zuordnungsart 2V: I, = 65 kA

3RW44 22 29 3NE4 120 80 0 3NE4 121 100 0 3NC2 280 80 22x 58

3RW44 23 36 3NE4 121 100 0 3NE4 121 100 0 3NC2 200 100 22x58

3RW44 24 47 3NE4 121 100 0 3NE4 122 125 0 3NC2 200 100 22x58

3RW44 25 57 3NE4 122 125 0 3NE4 124 160 0

3RW44 26 77 3NE4 124 160 0 3NE4 124 160 0

3RW44 27 93 3NE3 224 160 1 3NE3 332-0B 400 2

3RW44 34 13 3NE3 225 200 1 3NE3 335 560 2

3RW44 35 134 3NE3 225 200 1 3NE3 335 560 2

3RW44 36 162 3NE3 227 250 1 3NE3 333 450 2

3RW44 43 203 3NE3 230-0B 315 1 3NE3 333 450 2

3RW44 44 250 3NE3 230-0B 315 1 3NE3 333 450 2

3RW44 45 313 3NE3 233 450 1 3NE3 336 630 2

3RW44 46 356 3NE3 333 450 2 3NE3 336 630 2

3RW44 47 432 3NE3 335 560 2 3NE3 338-8 800 2

3RW44 53 551 2 x 3NE3 335 560 2 3x3NE3334-0B 500 2

3RW44 54 615 2 x 3NE3 335 560 2 3x3NE3334-0B 500 2

3RW44 55 693 2 x 3NE3 335 560 2 3x3NE3334-0B 500 2

3RW44 56 780 2 x 3NE3 336 630 2 2 x 3NE3 340-8 900 2

3RW44 57 880 2 x 3NE3 336 630 2 2 x 3NE3 340-8 900 2

3RW44 58 970 2 x 3NE3 336 630 2 2 x 3NE3 340-8 900 2

3RW44 65 1076 2x3NE3 340-8 900 2 3 x 3NE3 338-8 800 2

3RW44 66 1214 2x3NE3 340-8 900 2 3 x 3NE3 338-8 800 2

1) Die "Zuordnungsart 2" bezieht sich auf den Sanftstarter in Verbindung mit dem aufgefiihrten Schutzorgan (Leistungsschalter/Sicherung), nicht aber auf
weitere im Abzweig befindliche Komponenten. Zuordnungsarten, siehe Seite 10-2C.
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Sanftstarter Netzschiitzbis 400V Bremsschiitz')?) Leistungsschalter Leitungssicherung, maximal

% Nennstrom  (optional) (Schaltungsvorschlag ab Seite 3-2) 440V +10 % Bemessungs- 690V +5 % Bemessungs-  BaugroRe

strom strom

Q1 Q21 Q91 Q92 Q1 F1
Typ A Typ Typ Typ Typ A Typ A
Zuordnungsart 2%; I, = 65 KA
3RW4422 29 3RT10 34 3RT15 26 — 3RV10 41-4HA10 50 3NA3 820-6 50 00
3RW4423 36 3RT1035 3RT15 26 — 3RV10 41-4JA10 63 3NA3 822-6 63 00
3RW4424 47 3RT10 36 3RT1535 — 3RV10 41-4KA10 75 3NA3 824-6 80 00
3RW4425 57 3RT10 44 3RT1535 — 3RV10 41-4LA10 0 3NA3 830-6 100 00
3RW4426 77 3RT1045 3RT10 24 3RT1035 3RV10 41-4MA10 100 3NA3 132-6 125 1
3RW4427 93 3RT10 46 3RT10 25 3RT10 36 3RV10 41-4MA10 100 3NA3 136-6 160 1
3RW4434 113 3RT10 54 3RT10 34 3RT10 44 3VL17 16 160 3NA3 244-6 250 2
3RW44 35 134 3RT10 55 3RT10 36 3RT1045 3VL17 16 160 3NA3 244-6 250 2
3RW44 36 162 3RT10 56 3RT10 44 3RT1045 3VL37 25 250 3NA3 365-6 500 3
3RW4443 203 3RT10 64 3RT10 44 3RT10 54 3vL47 31 315 2 x 3NA3 354-6 2x355 3
3RW4444 250 3RT10 65 3RT10 44 3RT10 55 3vL47 31 315 2 x 3NA3 354-6 2x355 3
3RW4445 313 3RT1075 3RT10 54 3RT10 56 3VL47 40 400 2 x 3NA3 365-6 2x500 3
3RW4446 356 3RT1075 3RT10 54 3RT10 56 3VL47 40 400 2 x 3NA3 365-6 2x500 3
3RW4447 432 3RT1076 3RT10 55 3RT10 64 3VL57 50 500 2 x 3NA3 365-6 2x500 3
3RW44 53 551 3TF68 3RT10 64 3RT10 66 3VL67 80 800 2 x 3NA3 365-6 2x500 3
3RW4454 615 3TF68 3RT10 64 3RT1075 3VL67 80 800 2 x 3NA3 365-6 2x500 3
3RW44 55 693 3TF69 3RT10 65 3RT1075 3VL67 80 800 2 x 3NA3 365-6 2x500 3
3RW44 56 780 3TF69 3RT10 65 3RT1075 3VL77 10 1000 2 x 3NA3 365-6 2x 500 3
3RW44 57 880 — 3RT1075 3RT1076 3VL77 10 1000 2 x 3NA3 365-6 2x 500 3
3RW44 58 970 — 3RT1075 3RT1076 3VL77 12 1250 3 x 3NA3 365-6 3x500 3
3RW44 65 1076 — 3RT1075 3TF68 3VL77 12 1250 3 x 3NA3 365-6 3x500 3
3RW44 66 1214 — 3RT10 76 3TF68 3VL77 12 1250 3 x 3NA3 365-6 3x500 3

1) Wird die Auslauffunktion "Kombiniertes Bremsen" gewahlt, wird kein Bremsschiitz bendtigt.

Wird die Auslauffunktion "DC Bremsen" gewahit, muss zusatzlich ein Bremsschiitz eingesetzt werden (Typ siehe Tabelle).
Fiir Applikationen mit groReren Schwungmassen (J_ast > Juotor) Wird die Funktion "DC Bremsen" empfohlen.

2) Zusatzliches Hilfsrelais K4:

LZX:RT4A4T30 (Sanftstarter 3RW44 mit Bemessungssteuerspeisespannung AC 230 V),
LZX:RT4A4S15 (Sanftstarter 3BRW44 mit Bemessungssteuerspeisespannung AC 115 V).

3) Die "Zuordnungsart 2" bezieht sich auf den Sanftstarter in Verbindung mit dem aufgefiihrten Schutzorgan (Leistungsschalter/Sicherung), nicht aber auf
weitere im Abzweig befindliche Komponenten. Zuordnungsarten, siehe Seite 10-2C.
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10.3.8 Komponentenauslegung Abzweig (Wurzel-3-Schaltung)

Waurzel-3-Schaltung sicherungsbehaftete Auslegung mit SITOR Sicherungen 3NE oder 3NC (Halbleiterschutz durch Sicherung, Leitungs- und Uberlastschutz durch Leistungsschalter)
Passende Sicherungsunterteile siehe im Katalog LV 1 bei

1;/ "Schalt- und Schutzgerate SENTRON fiir die Energieverteilung" —> "Lasttrennschalter”
F1 [] und im Katalog ET B1 bei "BETA schitzen" —>
Q1 A "SITOR-Halbleiterschutzsicherungen" bzw. bei www.siemens.de/sitor
Q21
s e ]
o

NSB0_01596a

NSB0_01597a

Sanftstarter Halbleiterschutzsicherung minimal Halbleiterschutzsicherung maximal Halbleiterschutzsicherung (Zylinder)

TS Nennstrom 690 V +10 % Bemessungsstrom  BaugréRe 690 V +10 % Bemessungsstrom  BaugroRe Bemessungsstrom  BaugréRe
Qn F3 F3 F3
Typ A Typ A Typ A Typ A
Zuordnungsart 2"
3RW4422 50 3NE4 120 80 0 3NE4 121 100 0 3NC2 280 80 22x58
3RW4423 62 3NE4 121 100 0 3NE4 121 100 0 3NC2 200 100 22x58
3RW4424 81 3NE4 121 100 0 3NE4 122 125 0 3NC2 200 100 22x58
3RW4425 99 3NE4 122 125 0 3NE4 124 160 0
3RW4426 133 3NE4 124 160 0 3NE4 124 160 0
3RW4427 161 3NE3 224 160 1 3NE3 332-0B 400 2
3RW4434 196 3NE3 225 200 1 3NE3 335 560 2
3RW4435 232 3NE3 225 200 1 3NE3 335 560 2
3RW4436 281 3NE3 227 250 1 3NE3 333 450 2
3RW44 43 352 3NE3 230-0B 315 1 3NE3 333 450 2
3RW44 44 433 3NE3 230-0B 315 1 3NE3 333 450 2
3RW44 45 542 3NE3 233 450 1 3NE3 336 630 2
3RW44 46 617 3NE3 333 450 2 3NE3 336 630 2
3RW44 47 748 3NE3 335 560 2 3NE3 338-8 800 2
3RW44 53 954 2 x 3NE3 335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2
3RW4454 1065 2 x 3NE3 335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2
3RW44 55 1200 2 x 3NE3 335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2
3RW44 56 1351 2 x 3NE3 336 630 2 2 x 3NE3 340-8 900 2
3RW44 57 1524 2 x 3NE3 336 630 2 3 x 3NE3 340-8 900 2
3RW44 58 1680 2 x 3NE3 336 630 2 3 x 3NE3 340-8 900 2
3RW4465 1864 2 x 3NE3 340-8 900 2 3 x 3NE3 338-8 800 2
3RW4466 2103 2 x 3NE3 340-8 900 2 3 x 3NE3 338-8 800 2
Sanftstarter Netzschiitz bis 400 V Leistungsschalter Leitungssicherung, maximal

i Nennstrom (optional) 440V +10 % Bemessungsstrom 690V +5 % Bemessungsstrom BaugroRe

Qn Q21 Q1 F1
Typ A Typ Typ A Typ A
Zuordnungsart 2"
3RW44 22 50 3RT10 36-1AP04 3RV10 42-4KA10 75 3NA3 824-6 80 00
3RW44 23 62 3RT10 44-1AP04 3RV10 42-4LA10 90 3NA3 830-6 100 00
3RW44 24 81 3RT10 46-1AP04 3RV10 42-4MA10 100 3NA3 132-6 125 1
3RW44 25 99 3RT10 54-1AP36 3VL27 16 160 3NA3 136-6 160 1
3RW44 26 133 3RT10 55-6AP36 3VL27 16 160 3NA3 240-6 200 2
3RW44 27 161 3RT10 56-6AP36 3VL37 20 200 3NA3 244-6 250 2
3RW44 34 196 3RT10 64-6AP36 3VL37 25 250 3NA3 360-6 400 3
3RW44 35 232 3RT10 65-6AP36 3VL4T7 31 315 3NA3 360-6 400 3
3RW44 36 281 3RT10 66-6AP36 3VL4T7 40 400 2 x 3NA3 360-6 2 x 400 3
3RW44 43 352 3RT10 75-6AP36 3VL47 40 400 2 x 3NA3 365-6 2x 500 3
3RW44 44 433 3RT10 76-6AP36 3VL57 50 500 2 x 3NA3 365-6 2x 500 3
3RW44 45 542 3TF68 44-0CM7 3VL57 63 800 3 x 3NA3 365-6 3x 500 3
3RW44 46 617 3TF68 44-0CM7 3VL67 80 800 3 x 3NA3 365-6 3x 500 3
3RW44 47 748 3TF69 3VL67 80 800 3 x 3NA3 365-6 3x 500 3
3RW44 53 954 — 3VL77 10 1000 3 x 3NA3 365-6 3x 500 3
3RW44 54 1065 — 3VL77 12 1250 3 x 3NA3 365-6 3x 500 3
3RW44 55 1200 — 3VL87 16 1600 3 x 3NA3 365-6 3x 500 3
3RW44 56 1351 — 3VL87 16 1600 3x3NA3 372 3x630 3
3RW44 57 1524 — 3VL87 16 1600 3x3NA3 372 3x630 3
3RW44 58 1680 — 3WL12 20 2000 2 x 3NA3 480 2x 1000 4
3RW44 65 1864 — 3WL12 25 2500 2 x 3NA3 482 2x 1250 4
3RW44 66 2103 — 3WL12 25 2500 2 x 3NA3 482 2x 1250 4

1) Die "Zuordnungsart 2" bezieht sich auf den Sanftstarter in Verbindung mit dem aufgefiihrten Schutzorgan (Leistungsschalter/Sicherung), nicht aber auf
weitere im Abzweig befindliche Komponenten. Zuordnungsarten, siehe Seite 10-2C.
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10.3.9 Zubehor
Fiir Sanftstarter Ausfiihrung Bestell-Nr.
Typ
PC-Kommunikationsprogramm Soft Starter ES 2007

Soft Starter ES 2007 Basic

Floating License fiir einen User 3281 313-4CC10-0YAS
E-SW, Software und Dokumentation auf CD,

3-sprachig (deutsch / englisch / franzésisch),

Kommunikation iiber Systemschnittstelle

License Key auf USB-Stick, Klasse A, inkl. CD

Soft Starter ES 2007 Standard

Floating License fiir einen User 3ZS1 313-5CC10-0YAS
E-SW, Software und Dokumentation auf CD,

3-sprachig (deutsch / englisch / franzésisch),

Kommunikation tiber Systemschnittstelle

License Key auf USB-Stick, Klasse A, inkl. CD

Soft Starter ES 2007 Premium

Floating License fiir einen User 3ZS1 313-6CC10-0YAS
E-SW, Software und Dokumentation auf CD,

3-sprachig (deutsch / englisch / franzésisch),

Kommunikation iiber Systemschnittstelle oder PROFIBUS

License Key auf USB-Stick, Klasse A, inkl. CD

PC-Kabel

fiir PC- / PG-Kommunikation mit SIRIUS Sanftstarter SRW44 3UF7 940-0AA00-0

Uiber die Systemschnittstelle, zum Anschluss
an die serielle Schnittstelle des PC / PG

3UF7 940-0AA00-0

USB-zu-seriell-Adapter

zum Anschluss des PC-Kabels an die USB-Schnittstelle eines PC 3UF7 946-0AA00-0

empfohlen zur Verwendung in Verbindung mit Sanftstarter 3RW44, SIMOCODE pro 3UF7, Modulares Sicherheitssystem 3RK3,
Motorstarter ET 200S/ ECOFAST/ET 200pro, AS-i Sicherheitsmonitor, AS-i Analyser

Kommunikationsmodul PROFIBUS

« in den Sanftstarter einsteckbares Modul zur Einbindung des Starters in das PROFIBUS-Netz mit DPV/1-Slave-Funktionalitét. 3RWA49 00-0KC00
An Y-link besitzt der Sanftstarter lediglich DPV0-Slave-Funktionalitat.

ol

3RW49 00-0KC00

Externes Anzeige- und Bedienmodul

zur Anzeige und Bedienung der vom Sanfstarter bereitgestellten Funktionen tiber ein extern montiertes Anzeige- und 3RW4 900-0AC00

Bedienmodul in Schutzart IP54 (z. B. in der Schaltschranktiir)

Verbindungskabel

von der Gerateschnittstelle (seriell) des Sanftstarters 3RW44 zum externen Anzeige- und Bedienmodul

+ Lange 0,5m, flach 3UF7 932-0AA00-0

- ey + Lange 0,5m, rund 3UF7 932-0BA00-0

3RW49 00-0AC00 + Léange 1,0 m, rund 3UF7 937-0BA00-0

+ Lange 2,5m, rund 3UF7 933-0BA00-0

SIRIUS 3RW44 Geratehandbuch
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Fiir Sanftstarter Ausfiihrung

Rahmenklemmenblock

Typ
Rahmenklemmenblock fiir Sanftstarter

Bestell-Nr.

3RW44 2. im Lieferumfang enthalten
== . 3RW443, + bis 70 mm? 3RT19 55-4G
+ bis 120 mm? 3RT19 56-4G
QFE‘PE—J Hilfsleiteranschluss fiir Rahmenklemmen
— = 3RW44 4. + bis 240 mm? 3RT19 66-4G
SRT19 (mit Hilfsleiteranschluss)
} Klemmenabdeckung fiir Rahmenklemmen
& zusatzlicher Beriihrungsschutz zum Befestigen an den Rahmenklemmen (je Gerat 2 Stiick erforderlich)
3RW44 2. und 3RW44 3. 3RT19 56-4EA2
|k 3RW44 4. 3RT19 66-4EA2
3RT19.6-4EA2
Anschlussabdeckung fiir Kabelschuh und Schienenanschluss
3RW44 2. und 3RW44 3. 3RT19 56-4EA1
3RW44 4. 3RT19 66-4EA1
fiir Sanftstarter 3RW44 3ZX1012-0RW44-0AA0 a.
Die Betriebsanleitung ist im Lieferumfang des Sanftstarters enthalten. Anfr.
10.3.10Ersatzteile
Fiir Sanftstarter Ausfiihrung Bestell-Nr.
e o8 n Liifter
A 3RW44 2. und AC 115V 3RW49 36-8VX30
3RW44 3. AC 230V 3RW49 36-8VX40
3RW44 4. AC 115V 3RW49 47-8VX30
i AC 230V 3RW49 47-8VX40
3RW49 3RW44 5. und AC 115V 3RW49 57-8VX30
3RW44 6" AC 230V 3RW49 57-8VX40
3RW44 67 AC 115V 3RW49 66-8VX30
AC 230V 3RW49 66-8VX40
1) 3RW44 6. ausgangsseitiger Anbau.
2) fiir frontseitigen Anbau.
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10.4 Auslosekennlinien
10.4.1 Motorschutz-Auslésekennlinien: 3RW44 bei Symmetrie
?103 s
% 8 ] é
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10.4.2 Motorschutz-Auslésekennlinien: 3RW44 bei Unsymmetrie
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10.5 MaRzeichnungen

3RW44 2
3RW44 3
3RW44 4
b h
q f g
e - C — -d n
! ° ]
5 o o O
] U i AP Y I N
. eezeee || 1010 =
I DUDDJ gooegees o —
 —
()] e —
@ ———
o ® o O O < = ﬂ%l
| e—
—— —— i
———
ul @u L — n| D ———
OO0 HOOBOD ————
][] peeseeesees [T | o
= TT—7T1J E - ‘ ‘ = NSB0_01493a
L‘ O O Cams —
e . |
Typ a b c d e f g h k I m n 0 p q q
3RW44 2 180 170 37 1 167 100 240 270 174 148 75 153 7 184 6,6 ’1v|06Nm 10
(7.09) | (6569) | (146) | (043) | (657) |(3.94) |(945) |(1063) |(685) |(583) | (0.30) |(6.02) | (028) | (724) | (0.26) | jggyiin) | (039)
3RW44 3 180 170 37 17 167 100 240 270 174 148 75 153 7 198 9 ’1v|06Nm 10
(7.09) | (6569) | (146) | (067) | (657) |(394) |(945) |(1063) |(685) |(583) | (0.30) |(6.02) | (028) | (780) | (0.36) | jggytin) | (039)
3RWA4 4 210 210 48 25 190 140 269 298 205 166 16 166 9 230 1 :A58Nm 10
(827) | (827) | (1.89) | (0.98) |(748) | (651) | (10.59) |(1173) | (807) | (654) | (0.63) |(854) |(035) | (906) | (043) | yayipcin | (039)
mm (inch)
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3RW44 5 / 3RW44 6

r — — 7 -
‘_L, P -1 3RW446 - — _ - @ 13,5 mm (0.53 in)
b P Lo . N
: - - t
TL o e [3RWA45IMA2 < 35Nm /310 lbin —
VT LT T [3RWA46: M2 < 35Nm /310 bfin u N
T ﬁ‘ é*i } i ) <} a i L
DA i % | |
gy T . —
E del_[ o~
O O o) o
1L1 3L2 5L3 i

<> aRWas ) ] ¢

e il
T
| 3BRW446 - —
L 1
0
e o 1l
g Il aldliLil
e} i
ITTE 1 L
[l
i
-~  ad
AN _ -
N O T T T 1 / —
\ 3RW446 -
|
Typ a b c d e f g h i k | m n
3RW44 5 76 40 14 20 15,5 |638,5 590 44 470 | 510 16,5 | 105
(3) (1.6) |(0.6) |(0.8) |(0.7) |(25.2) |(9.45) | (1.8) | (18) |(20) |(0.7) |(4.1)
3RW44 6 85 50 14 667 660 160 | 37,5 535 | 576 16,5 | 103
(3.35) |(1.97) |(06) |~ | (26.3) |(26) | (6.3) |(1.48) |(21) |(22.7) |(0.7) |(4.06)
mm (inch)
Typ 0 p q r s t u v w ad
253 623 249 162 152
SR (10) (246) | - - (9.8) |(6.4) |(5.9) - A
251 693 43,5 40 20 249 162 1514 123
SR (9.88) | (27.3) |(1.71)  |(1.6) [(0.78) |(9.8) |(6.4) |(5.96) (4.84) A
mm (inch)
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1

| 3RW446 |

ad

ac

Typ X y z aa ab ac ad
290 147 173 195 18 261 290
3RW44 5 (11.4) (5.7) 69) |(7.7) |48 (10.2) (11.5)
289,5 175 173 18 261 290
3RW44 6 (11.4) (6.9) 6.8) | (4.65) | (10.28) (11.42)
mm (inch)
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Externes Anzeige- und Bedienmodul 3RW49 00-0AC00

% (3.78) 28 (1.1)
SIEMENS srus s | P 0 ]
O oevce 1 %
8 Ll
(1 |
S A | &= Bl
3
Os \V4
ESC OK D
291(1.14)
356 (1.40)
< 92 (3.62) N
(. [ all
A
& i o
% N
Yol
‘o]
A
MaRBe in mm (inch) Einbauausschnitt fiir externes Anzeige- und Bedienmodul 3RW49 00-0AC00
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Daten fiir die Projektierung

Daten fur die Projektierung

Siemens AG

Technical Support Niederspannungs-Schalttechnik / Low-Voltage Control Systems
Tel.: +49 (0) 911-895-5900

Fax: +49 (0) 911-895-5907

E-mail: technical-assistance@siemens.com

1. Motordaten

T[T 1a=T o Y o) o] PSSRSO
BemesSSUNGS I IStUNG: ... e e e e e kW
27T ¢ oYU T F-<T o X= T a1 11T T P \%
N Lo A (Yo [N L= o 4 PP UPTR PP Hz
S T=T 0 L= ET U] o 1S3 o] o PPN A
YN g0 [ 113 o 0 LA PP A
Bemessungsdrenzahl: .. ... e u/min
BemessuNgSArenmMOMENt: ... o e e e e e e ene s Nm
Q] oT T 141 ] 1 1= o | SA P PSPPI Nm
MassentrAgheitSmMOMENt: ... e e e e e e e kg*m2

Drehzahlkennlinie / Drehmomentenkennlinie

(Die Abstande der Drehzahlen bei den Wertepaaren miissen nicht gleich grof? sein)

Ny 1/ min "Nsyn

M / Mg
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Daten fiir die Projektierung

2. Lastdaten
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Drehzahlkennlinie / Drehmomentenkennlinie

(Die Abstande der Drehzahlen bei den Wertepaaren mussen nicht gleich grofR sein)

n_ 1/ min

M, / Mg

3. Anlassbedingungen

ANIESSNAUTIGKEIT. ... e Starts

Schaltspiel: HOChIQUFZEIt ..... ..o e e e e e s

BetrieDSzZeit ... e ]

PaUSENZEIL ... e e ]

AUSIAUTZEIT ... ]

18 aTo T=Y o XU TaTe 1S3 1=T0 0] 0 =T = | (0 o °C
ja Wert

Begrenzung des Anlaufstroms?

Begrenzung des Beschleunigungsmoments? |:|

Maximale Anlaufzeit?

4. Personliche Daten
N E=Tod ] E=T 0 LS TR o] o F=1 12 1N

100 = N
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