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Consignas de seguridad
Este manual contiene las informaciones necesarias para la seguridad personal asi como para la prevencion de dafios
materiales. Las informaciones para su seguridad personal estan resaltadas con un triangulo de advertencia; las
informaciones para evitar Unicamente dafios materiales no llevan dicho triangulo. De acuerdo al grado de peligro las
consignas se representan, de mayor a menor peligro, como sigue.

Peligro
Significa que, si no se adoptan las medidas preventivas adecuadas se producira la muerte, o bien lesiones
corporales graves.

Advertencia
Significa que, si no se adoptan las medidas preventivas adecuadas puede producirse la muerte o bien lesiones
corporales graves.

Precaucién
con triangulo de advertencia significa que si no se adoptan las medidas preventivas adecuadas, pueden producirse
lesiones corporales.

Precaucién
sin triangulo de advertencia significa que si no se adoptan las medidas preventivas adecuadas, pueden producirse
dafios materiales.

Atencion
Significa que puede producirse un resultado o estado no deseado si no se respeta la consigna de seguridad
correspondiente.

Si se dan varios niveles de peligro se usa siempre la consigna de seguridad mas estricta en cada caso. Si en una
consigna de seguridad con triangulo de advertencia se alarma de posibles dafios personales, la misma consigna
puede contener también una advertencia sobre posibles dafios materiales.

Personal cualificado
El equipo/sistema correspondiente sélo debera instalarse y operarse respetando lo especificado en este documento.
Solo esta autorizado a intervenir en este equipo el personal cualificado. En el sentido del manual se trata de
personas que disponen de los conocimientos técnicos necesarios para poner en funcionamiento, conectar a tierra y
marcar los aparatos, sistemas y circuitos de acuerdo con las normas estandar de seguridad.

Uso conforme
Considere lo siguiente:

Advertencia

El equipo y demas componentes del sistema solo se podran utilizar para los casos de aplicacion previstos en el
catalogo y en la descripcion técnica, y sélo en combinacion con los equipos y componentes de Siemens y de
terceros que hayan sido recomendados y homologados por Siemens. El funcionamiento correcto y seguro del
producto presupone el transporte, almacenamiento, instalacién y montaje conforme a las practicas de la buena
ingenieria, asi como manejo y mantenimiento rigurosos.

Marcas registradas
Todos los nombres marcados con ® son marcas registradas de Siemens AG. Los restantes nombres y designaciones
contenidos en el presente documento pueden ser marcas registradas cuya utilizacion por terceros para sus propios
fines puede violar los derechos de sus titulares.

Copyright Siemens AG 2005. Todos los derechos reservados.

No esta permitida la transmisién y reproduccién de esta documentacion,
ni la utilizaciéon y comunicacién de su contenido, a menos que se
autorice expresamente. Cualquier infraccion generara responsabilidad
por dafios y perjuicios. Todos los derechos reservados, especialmente
en el caso de concesién de patente o registro de modelo de utilidad.

Siemens AG

Industry Sector

Postfach (apartado de correos) 2355, 90713 Furth
ALEMANIA

Exencion de responsabilidad

Hemos comprobado la concordancia del contenido de esta publicacion
con el hardware y el software descritos. Sin embargo, como es
imposible excluir desviaciones, no podemos hacernos responsable de la
plena concordancia. El contenido de esta publicacién se revisa
periédicamente; si es necesario, las posibles las correcciones se
incluyen en las siguiente edicién.

© Siemens AG 2005
Sujeto a cambios sin previo aviso

Siemens Aktiengesellschaft
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Informacién importante

Informacién importante

Objetivo del presente manual

Destinatarios

Este manual ofrece informacion basica y consejos para la manipulacién y el uso
adecuados de los arrancadores suaves SIRIUS 3RW44. Los arrancadores
suaves SIRIUS 3RW44 son aparatos electronicos para el control de motores
que permiten optimizar el arranque y la parada de motores trifasicos asincronos.
En este manual se describen todas las funciones de los arrancadores suaves
SIRIUS 3RW44.

Este manual va dirigido a todas las personas encargadas de las tareas de
+ puesta en funcionamiento,

+ servicio y mantenimiento, asi como

+ planificacion y configuracion de instalaciones.

Conocimientos basicos requeridos

Campo de aplicacién

Definiciones

Para comprender el contenido de este manual, es imprescindible que el usuario
disponga de conocimientos basicos sobre la electrotecnia en general.

En este manual se describen los arrancadores suaves tipo SIRIUS 3RW44. E|
manual incluye la informacion correspondiente a los componentes utilizados en
el momento de la impresion. No obstante, se reserva el derecho de afiadir un
documento con informacion especifica sobre el producto en caso de utilizar
otros componentes nuevos o actualizados.

La abreviatura "(el) 3RW44" siempre se refiere al arrancador suave tipo SIRIUS
3RW44.

Normas y homologaciones

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
GWA 4NEB 535 2195-04 DS 02

Los arrancadores suaves SIRIUS 3RW44 cumplen los requerimientos de la
norma IEC/EN 60947-4-2.
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Informacién importante

Exoneracién de responsabilidad

Es responsabilidad del fabricante de una instalacion o maquina asegurar la
correcta funcion del conjunto. La SIEMENS AG, sus filiales y/o sociedades
participes (a continuacion denominados "SIEMENS") no pueden garantizar que
las instalaciones 0 maquinas no proyectadas por parte de SIEMENS ofrezcan
las caracteristicas deseadas.

No se podra presentar reclamacién alguna ante la empresa SIEMENS por los
dafos que se produzcan siguiendo las recomendaciones que incluyen o
implican las descripciones incluidas. Las siguientes descripciones no implican
otros derechos de garantia o reclamacion nuevos ni ampliados respecto a las
condiciones de entrega y suministro generales de la empresa SIEMENS.

Acceso rapido a la informacién deseada

Informacion actualizada

Con el fin de asegurar el rapido acceso a la informacion deseada, este manual
incluye

+ el indice general de materias,

+ los indices de los distintos capitulos con subtitulos que describen brevemente
el contenido, asi como

« el Indice alfabético de entradas que permite buscar palabras o
denominaciones especificas.

Para mas informacion sobre los arrancadores de motor, los asesores regionales
para aparamenta de baja tension con capacidad de comunicacién se hallaran a
su entera disposicion. Una lista de los asesores regionales, asi como la versién
mas reciente de este manual estan disponibles en nuestra pagina web

http://www.siemens.com/softstarter

Para informacién técnica, contacte:

Technical Assistance:

Tel.: +49 (0) 911-895-5900 (8°° - 17°° CET)
Fax: +49 (0) 911-895-5907
E-mail: technical-assistance@siemens.com

Internet: www.siemens.com/industrial-controls/technical-assistance

Hoja de correcciones

viii

Al final de este manual se encuentra una hoja de correcciones. Rogamos que
nos haga llegar sus propuestas de mejora o correccion y otras observaciones
por medio de dicha hoja. De esta manera nos ayudara a perfeccionar las
siguientes ediciones.

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
GWA 4NEB 535 2195-04 DS 02


www.siemens.com/industrial-controls/technical-assistance
http://www.siemens.com/softstarter

Introduccion

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
GWA 4NEB 535 2195-04 DS 02

Apartado Tema Pagina
11 Principios fisicos de los motores asincronos trifasicos y 1-2
funcionamiento de los arrancadores suaves
1.1.1 Motor asincrono trifasico 1-2
1.1.2 | Modo de funcionamiento arrancadores suaves electrénicos 1-4
SIRIUS 3RW44
1.2 Campos de aplicacion 1-7
1.3 Condiciones ambiente almacenaje y funcionamiento 1-8
1-1



Introduccion

1.1 Principios fisicos de los motores asincronos trifasicos y
funcionamiento de los arrancadores suaves

1.1.1 Motor asincrono trifasico

Campos de
aplicacién de
motores asincronos
trifasicos

Inconveniente

Corriente de
arranque

Desventaja

Par de arranque

Desventajas

1-2

Los motores asincronos trifasicos se utilizan en una serie de aplicaciones
industriales y artesanales ya que ofrecen un robusto disefio constructivo a la vez
que requieren escaso mantenimiento.

En configuraciones con arranque directo, es posible que las caracteristicas
tipicas de arranque (corriente y par de arranque) de ese tipo de motor
perjudiquen la disposicion de la red de alimentacion y hasta la carga conectada.

Los motores asincronos trifasicos generan una elevada corriente de arranque
directo l(arranque)- S€9UN la ejecucion del motor, este valor puede llegar a ser

entre 3 y 15 veces superior a la corriente asignada de empleo. El valor tipico

suele ser 7 u 8 veces superior a la corriente de motor asignada.

Esa elevada corriente conlleva la desventaja de que
+ se produce una elevada carga en la red de alimentacion de energia, con la
necesidad de considerar tal efecto para el arranque a la hora de dimensionar
el circuito de alimentacion.
Corriente de motor
i \

[ —
Iarranque directo

nom

Noom Velocidad motor
n

Fig. 1-1: Caracteristica de arranque tipica de un motor asincrono trifasico

Los pares de arranque y desenganche tipicamente pueden alcanzar un valor
que es entre 2 y 4 veces superior al par asignado. Esto conlleva a que por un
tiempo determinado se produzcan fuerzas de arranque y aceleracion que
provocan elevadas cargas mecanicas en la maquina conectada y en el material
transportado.

Una corriente de arranque reducida conlleva la desventaja de que
+ se producen elevadas fuerzas mecanicas en la maquina y

* se aumentan los gastos globales debido al mayor desgaste y la necesidad de
intensificar las actividades de mantenimiento en la instalacion.
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Solucién
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Par motor
M

M A inv

arranque
directo \

motor y

Maceleracién
”

Mnom
Mcarga ‘74___’/
(p-ej. bomba) =
>

Nhom Velocidad moior
n

Fig. 1-2: Caracteristica tipica del par de arranque en un motor asincrono trifasico

Los arrancadores suaves electronicos SIRIUS 3RW44 permiten ajustar tanto la
corriente como el par de arranque perfectamente segun las caracteristicas
especificas de la aplicacion de que se trate.
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Introduccion

1.1.2 Modo de funcionamiento arrancadores suaves electronicos SIRIUS 3RW44

Los arrancadores suaves 3RW44 integran dos tiristores en conexion
antiparalela por cada fase (un tiristor por cada semionda negativa y positiva,
respectivamente).

Desplazando la fase y aplicando diferentes procedimientos de regulacion es
posible aumentar el valor efectivo de la tensiéon de motor durante un tiempo de
arranque seleccionable partiendo de una tension o par de arranque ajustable
hasta alcanzar la tensién asignada del motor.

La corriente de motor varia en funcion de la tensidn aplicada, de manera que la
corriente de arranque se reduce por el factor de dicha tension.
El par de motor y la tension aplicada presentan una relacidon cuadratica, de
manera que el par de arranque se reduce en relacion cuadratica con la tensién
aplicada en el motor.
Ejemplo
Motor SIEMENS 1LG4253AA (55 kW)

Datos asignados en condiciones de 400 V:

Pe: 55 kW
le : 100 A

Iarranque directo unos 700 A

Me : 355 Nm; ejemplo.: Mg = 9,55 x 55 kW X ~paee—r
Ne 1480 min""!

Marranque directo - unos 700 Nm

Tension de arranque 50 % (1/2 tension de red)

ajustada:

=> larranque 1/2 corriente arranque directo (unos 350 A)

=> Marranque 1/4 par arranque directo (unos 175 Nm)

Los siguientes graficos muestran las caracteristicas de la corriente y del par de

arranque de un motor asincrono trifasico con arrancador suave integrado:
Corriente de motor

A

Iarranque directo

Iarrancador suave

nom \
a

>
Nom Velocidad motor
n

Fig. 1-3: Corriente de arranque reducida, motor asincrono trifasico con arrancador suave
SIRIUS 3RW44
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Par motor
M

arranque directo

Mnom @
@
®
@ Marranque cuave Nhom Velocidad motor
rampa de tension n
@Dm
arranque suave
con regulacion de par
® Mcarga (p-ej. bomba)
Fig. 1-4: Par de arranque reducido, motor asincrono trifasico con arrancador suave

SIRIUS 3RW44
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Arranque

L1-
L3

Asi, gracias al control de la tension de arranque del motor, el arrancador suave
también regula la corriente y el par de arranque que se generan en el motor.
Ese principio asimismo aplica en la fase de desconexién, de manera que se
reduce paulatinamente el par de motor y se para suavemente la aplicacion de
que se trate.

Durante este proceso la frecuencia se mantiene constante y corresponde a la
frecuencia de red, al contrario del arranque y deceleraciéon de un convertidor de
frecuencia con regulacion de frecuencia.

Una vez que el motor funcione con carga nominal, los tiristores quedan
totalmente controlados y se aplica la tensién de red en los bornes del motor. En
funcionamiento normal, se puentean los tiristores por medio de contactos
bypass integrados, ya que en ese modo no se regula la tensién de motor. De
esta forma se limita el nivel de calor perdido proveniente de la energia disipada
del tiristor en funcionamiento continuo, evitando que se caliente el entorno de
los aparatos de maniobra.

El siguiente grafico muestra el modo de funcionamiento de los arrancadores
suaves 3RW44:

/D /N

g

Q
\ 4
~__
gl
~y
;

Fig. 1-5: Control de desplazamiento de fase y esquema del arrancador suave con contactos bypass integrados
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1.2 Campos de aplicacién

Campos de
aplicacién y criterios
de seleccién

Aplicaciones

Ventajas
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El arrancador suave 3RW44 constituye una alternativa a los arrancadores

estrella-triangulo y convertidores de frecuencia.

Las ventajas mas destacables consisten en las funciones de arranque y

deceleracion suaves, la conmutacion continua y sin picos de corriente, asi como

las pequefias dimensiones.

Los arrancadores tipo 3RW44 son ideales para muchos accionamientos que

hasta el momento sdélo funcionaban con convertidores de frecuencia y que no

requieran ninguna regulacion de la velocidad, un elevado par de arranque, o

bien alcanzar casi el nivel de corriente nominal al arrancar.

Posibles aplicaciones son, p. €j.:

» Cinta transportadora
* Transportador a rodillos
+ Compresor

* Ventiladores

* Bomba

* Bomba hidraulica

* Mezcladora

+ Centrifuga

+ Maquina fresadora

* Moledora

+ Rompedor

+ Sierra de disco / cinta

Cintas de transporte, instalaciones de transporte
* Arrancar uniformemente
* Frenar uniformemente

Bombas centrifugas, bombas de émbolo
» Evitar golpes de ariete
* Prolongar la vida util de la tuberia

Agitadores, mezcladoras
* Reduccioén de la corriente de arranque

Ventiladores
* Reducido desgaste de engranajes y correas trapezoidales
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1.3

1-8

Condiciones ambiente almacenaje y funcionamiento

Temperatura ambiente admisible

- almacenaje -25°C ... +80 °C

- funcionamiento 0°C ... +60 °C, a partir de 40 °C con

disminucion de la corriente asignada
(ver apartado 10.3 "Datos técnicos")

Humedad relativa del aire admisible 10...95%

Maxima altura sobre nivel de mar 5000 m, a partir de 1000 m con

disminucion de la corriente asignada

AN\

Precaucion
Evitar la entrada de liquidos, polvo o
cuerpos ajenos conductivos en el arrancador suave.
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2.1

Configuracién

Los arrancadores suaves electronicos 3RW44 estan concebidos para las
aplicaciones con arranque normal. En las aplicaciones con arranque pesado o
bien con frecuentes arranques puede que sea necesario utilizar un arrancador
mas potente.

En las configuraciones con prolongados tiempos de arranque, asi como en
configuraciones con deceleracion suave, deceleracion para bomba o frenado
por corriente continua, se recomienda integrar un sensor PTC en el motor para
compensar la elevada corriente que se produce en comparacién con la
deceleracion natural.

Las derivaciones de motor no pueden incluir ningun elemento capacitivo (como
por ejemplo compensadores) situado entre el arrancador suave y el propio
motor. No se pueden utilizar filtros activos en las configuraciones con
arrancador suave.

Todos los elementos del circuito de corriente principal (como por ejemplo
fusibles y aparatos de maniobra) se deben dimensionar para el arranque directo
y a partir de las condiciones de cortacircuito existentes en el lugar de uso y se
deben pedir en unidad independiente.

Los interruptores automaticos (disparadores) se deben seleccionar teniendo en
cuenta el contenido en arménicos de la corriente de arranque.

2.1.1 Interfaz de PC serie RS 232 y software de parametrizacion y mando Soft Starter ES

El arrancador 3RW44 ofrece una interfaz de PC para la comunicacién con el
software Soft Starter ES, asi como un mdédulo de mando y visualizacion

(display).

2.1.2 Programa de seleccién y simulacién Win-Soft Starter

Con ayuda de ese software, el usuario puede seleccionar y simular los
arrancadores suaves marca SIEMENS teniendo en cuenta una serie de
parametros como, por ejemplo, las condiciones de red, los datos de motor y
cargas, los requerimientos especificos de la aplicacion, etc.

Constituye una herramienta muy util que permite determinar rapida y facilmente
el tipo de arrancador adecuado para la aplicacion de que se trate a partir de una
serie de calculos automatizados.

El programa de seleccion y simulacion Win-Soft Starter se puede descargar
desde nuestra pagina web:

http://www.siemens.com/softstarter >Software.

2.1.3 Curso de formaciéon "SIRIUS Sanftstarter” (SD-SIRIUSO)

2-2

SIEMENS ofrece cursos de formacion "Arrancadores suaves electrénicos
SIRIUS" que van dirigidos al personal de configuracion, puesta en
funcionamiento y mantenimiento de los usuarios (duracion dos dias).

Para mas informacion o inscribirse en el curso, contacte con:

SITRAIN — Training for Automation and Industrial Solutions
Alemania

Teléfono: +49 (0) 911 895 7575

Fax: +49 (0) 911 895 7576

mailto:info@sitrain.com

http://www.siemens.com/sitrain

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
GWA 4NEB 535 2195-04 DS 02


http://www.siemens.com/softstarter
http://www.siemens.com/sitrain

Instrucciones de configuracion

2.2 Tiempo de arranque

Criterios de seleccion

Para dimensionar correctamente un arrancador suave es imprescindible tener
en cuenta el tiempo de arranque de la aplicacién de que se trate. Cuanto mas
prolongado sea el arranque, mayor carga térmica se produce en los tiristores del
arrancador. Los arrancadores 3RW44 estan concebidos para el funcionamiento
continuo en condiciones de arranque normal (CLASE 10), temperatura ambiente
de 40 ° C y frecuencia fija de maniobras. Esos valores también se detallan en el
Apartado 10.3.2 "Datos técnicos - elemento de potencia". Si es necesario, se
debe sobredimensionar el arrancador segun las condiciones efectivas de la
aplicacion. El programa de seleccion y simulacion Win-Soft Starter de SIEMENS
calculara los parametros necesarios del arrancador adecuado para la aplicacion
de que se trate a partir de los requerimientos y datos especificos, introducidos
por parte del usuario (ver Apartado 10.3.9 "Accesorios" de software).

Nota

El tamafo del arrancador suave SIRIUS 3RW44 se debe seleccionar a partir de
la corriente de motor asignada

(corriente asignadagrancador suave = COrriente de motor asignada).

2.2.1 Ejemplos de aplicaciéon arranque normal (CLASE 10)

Arranque normal CLASE 10 (hasta 20 s, con un 350 % Iy motor),
La potencia del arrancador puede alcanzar la potencia del motor utilizado.

Aplicacion Cinta Transportador a Ventilador
transportadora  rodillos Compresor pequeno Bomba Bomba hidraulica
Parametros arranque
* Rampa de tensién y
limitacién de corriente
- Tensién de arranque 70 60 50 30 30 30
- Tiempo de arranque 10 10 10 10 10 10
- Valor limite de corriente desactivado desactivado 4 x Iy 4 x Iy desactivado desactivado
* Rampa par de motor
- Par de arranque 60 50 40 20 10 10
- Par final 150 150 150 150 150 150
- Tiempo de arranque 10 10 10 10 10 10
® Impulso de despegue desactivado desactivado desactivado desactivado desactivado desactivado
(O ms) (O ms) (0O ms) (0 ms) (0 ms) (O ms)
Tipo de deceleracion Deceleracion Deceleracién Deceleracién Deceleracién Deceleracion para Deceleracion
suave suave natural natural bomba natural

2.2.2 Ejemplos de aplicaciéon arranque pesado (CLASE 20)

Arranque pesado CLASE 20 (hasta 40 s, con un 350 % I}, motor),
La potencia del arrancador suave debe ser una categoria mas alta que la potencia del motor.

Aplicacion Mezcladora Centrifuga Maquina fresadora
Parametros arranque
* Rampa de tensién y

limitacion de corriente

- Tensién de arranque 30 30 30

- Tiempo de arranque 30 30 30

- Valor limite de corriente 4 x Iy 4 x Iy 4 x Iy
* Rampa par de motor

- Par de arranque 30 30 30

- Par final 150 150 150

- Tiempo de arranque 30 30 30

* Impulso de despegue

desactivado (0 ms)

desactivado (0 ms)

desactivado (0 ms)

Tipo de deceleracion

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
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Deceleracion natural

Deceleracién natural

Deceleracion natural o frenado por
corriente continua
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2.2.3 Ejemplos de aplicacion arranque muy pesado (CLASE 30)

Arranque muy pesado CLASE 30 (hasta 60 s, con un 350 % I, motor),
La potencia del arrancador suave debe ser dos categorias mas alta que la potencia del motor.

Aplicacion Ventiladores grandes Moledora Rompedor Sierra de disco / cinta

Parametros arranque

* Rampa de tensién y
limitacion de corriente

- Tensién de arranque % 30 50 50 30

- Tiempo de arranque s 60 60 60 60

- Valor limite de corriente 4 x Iy 4 x Iy 4 x Iy 4 x 1y
* Rampa par de motor

- Par de arranque 20 50 50 20

- Par final 150 150 150 150

- Tiempo de arranque 60 60 60 60
® Impulso de despegue desactivado (0 ms) 80 %; 300 ms 80 %; 300 ms desactivado (0 ms)
Tipo de deceleracion Deceleracién natural Deceleracién natural Deceleracion natural Deceleracion natural

Nota

Las tablas anteriores incluyen parametros y dimensiones ejemplares que tienen
caracter puramente informativo. Los valores de ajuste varian segun los
parametros de la aplicacion y se deben optimizar en la fase de puesta en
funcionamiento.

Si es necesario, se debe verificar el dimensionamiento del arrancador con
ayuda del programa Win-Soft Starter, o bien consultando con el servicio de
Asistencia Técnica (ver Apartado "Informacion importante").

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
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23 Duracién de marcha y frecuencia de maniobras

Duraciéon de marcha
DM

Frecuencia de
maniobras

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
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Los arrancadores 3RW44 ofrecen una frecuencia de maniobras y una duracion
de marcha relativa determinadas a partir de la corriente de motor asignada y el
tiempo de arranque. Ver también Apartado 10.3.2 "Datos técnicos - elemento de
potencia". Si es necesario, se debe dimensionar el arrancador segun las
condiciones efectivas de la aplicacion.

La duracién de marcha relativa DM (expresada en %) es la relacion periodo de
carga/duracion del ciclo en consumidores con frecuentes maniobras.

La duracién de marcha DM se puede calcular a partir de la siguiente formula:
DM — st

to+tyt,
siendo:

DM Duracién de marcha [%]

ts Tiempo de arranque [s]

t, Tiempo de funcionamiento [s]
to Duracién de pausa [s]

El siguiente grafico muestra la operacion.

le

o1l 1 (P >t

Fig. 2-1: Duracién de marcha DM

Es imprescindible respetar la maxima frecuencia de maniobras admisible para
evitar sobrecargas térmicas en los aparatos.
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24 Altura sobre el nivel de mar y temperaturas ambiente
admisibles

Temperatura
ambiente

2-6

Se admite el funcionamiento hasta una maxima altura sobre el nivel de mar de
5000 m (arrancadores para niveles superiores a 5000 m, sobre demanda).

Por razones térmicas, se debe disminuir la corriente asignada de empleo a partir
de un nivel de 1000 m sobre el nivel de mar.

Dada la limitada resistencia de aislamiento, se debe disminuir aun mas la
tension asignada a partir de un nivel de 2000 m. Utilizando el 3RW44 entre
2000 m y 5000 m sobre el nivel de mar, las tensiones asignadas no pueden
superar un nivel de <460 V.

El siguiente grafico muestra la disminucion de la corriente asignada en funcion
de la altura sobre el nivel de mar.

La corriente asignada de empleo I, se debe disminuir a partir de una altura de
1000 m sobre el nivel de mar.

N
o
(9]

-

o © o

o o o
NSB0_01704

™~

@
[$)]

~
[$)]

\\

0 1000 2000 3000 4000 5000
Nivel sobre altura de mar (en m)—s—

~
o

Corriente asignada de empleo en % le —»
[e:]
o

Fig. 2-2: Disminucidn en funcion de la altura sobre el nivel de mar

Los arrancadores 3RW44 estan concebidos para el funcionamiento nominal en
condiciones de temperatura ambiente de 40 ° C. Un nivel de temperatura
superior, por ejemplo debido al calentamiento excesivo en el interior del armario
eléctrico, otros consumidores, o bien debido a las elevadas temperaturas
ambiente en general, perjudica la capacidad global del arrancador y se debera
considerar ya en la fase de configuracion (ver Apartado 10.3.2 "Datos técnicos -
elemento de potencia").
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2.5 Ajustes de fabrica

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
GWA 4NEB 535 2195-04 DS 02

El ajuste de fabrica (valores por defecto) se debe restablecer

* en caso de haber seleccionado parametros no admisibles, o bien

+ antes de utilizar un arrancador SIRIUS 3RW44 ya parametrizado en otra
configuracion ajena.

Nota
Sin restablecer el ajuste de fabrica, hay peligro de que los accionamientos
conectados arranquen con los parametros anteriores.

El usuario podra restablecer el ajuste de fabrica en los arrancadores ya
parametrizados sin ninguna herramienta adicional.

Para restablecer el ajuste de fabrica, ver 'Restablecer estado de suministro
(ajustes de fabrica)" en la pagina 5-40.
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2.6

2-8

Sistema de numeros de pedido, arrancadores suaves

SIRIUS 3RW44

Sistema de numeros de pedido: ejemplo arrancador 3RW44 22-6BC44

3RW4

4 22 - 6 B C 4 4

Il 1 v \ \ Vil VI

*los campos en gris no se pueden configurar

Denominacion aparato base:
Control de motor AC estatico (arrancador suave)

Ejecucion del aparato:
4 Arrancador suave High End

Potencia de servicio asignada P¢ (con Ug 400 V)
Corriente asign. de empleo |, (para categoria de uso AC-53a) (con TA 40 °C)

Pe le Pe le
22 - 15kW 29 A 45 - 160 kW 313 A
23 - 185kW 36 A 46 - 200 kW 356 A
24 - 22KkW 47 A 47 - 250 kW 432 A
25 - 30kW 57 A 53 - 315kW 551 A
26 - 37TkW 77 A 54 - 355kwW 615 A
27 - 45kW 93 A 55 - 400 kW 693 A
34 - 55kW 113 A 56 - 450 kW 780 A
3% - T75kW 134 A 57 - 500 kW 880 A
36 -  90kw 162 A 58 - 560 kW 970 A
43 -  1M0kW 203 A 65 - 630 kW 1076 A
44 - 132kW 250 A 66 - 710 kW 1214 A
v Tipo de conexion
1 - Uniones atornilladas estandar (conexién principal/auxiliar)
(modelos < 3RW44 27)
2 - Conductor principal: Conexion rail de contacto / conductor auxiliar:
borne de resorte (modelos > 3RW44 27)
3 - Conductor principal: Union atornillada / conductor auxiliar: borne de
resorte (modelos < 3RW44 27)
6 - Conductor principal: Conexion rail de contacto / conductor auxiliar:
borne de tornillo (modelos > 3RW44 27)
\% Funciones especiales:
B - con bypass
VI Total fases controladas:
Cc - tres fases controladas
VII Tensién de alimentacion de control asignada Ug:
3 - 115VAC
4 - 230V AC
VI Tension de servicio asignada Ug:
4 - de200a460V
5 - de400a600V
6 - de400a690V
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3.1 Montaje del arrancador suave

3.1.1 Desembalaje

Precaucion
No sujetar o levantar el aparato por la tapa para evitar dafios en el mismo.

3.1.2 Posicién de montaje

El arrancador se debe montar en una posicion vertical y sobre una superficie
vertical y plana.

22,5°,22,5°
N

SO
NSB00649

90° 90?

Fig. 3-1: Posicién de montaje

3.1.3 Instrucciones de montaje

Clase de proteccion Los arrancadores 3RW44 cumplen los requerimientos de la clase de proteccion
IP00 IPOO.
Segun las condiciones ambiente en el lugar de uso, los aparatos se deben
instalar en armarios eléctricos con proteccion IP54 (nivel de contaminacion 2).
Evitar la entrada de liquidos, polvo o cuerpos ajenos conductivos en el
arrancador. La energia disipada del arrancador calienta el entorno del mismo
durante el funcionamiento (ver apartado 10 "Datos técnicos generales").

Precaucion
Refrigerar adecuadamente el lugar de montaje para evitar que se pueda
sobrecalentar el aparato de maniobra.

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
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3.1.4 Dimensiones de montaje y distancias necesarias
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Mantener las minimas distancias indicadas con otros aparatos para asegurar la

suficiente refrigeracion y ventilacion del aire en el disipador de calor.

>100 mm
[>4in]

25mm >5mm

[>0,2in] [> 0,2 in]

2 4 6

}

>75 mm
[=3in]

Fig. 3-2: Distancias con otros aparatos

Atencion
Mantener la suficiente distancia para asegurar la suficiente refrigeracion y
circulacién del aire. El aire circula de abajo hacia arriba.
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3.2 Configuraciéon de derivaciones

3.2.1 Generalidades

Separador

Elemento de
maniobra

Advertencia

A Rearranque automatico.
Puede causar la muerte, lesiones graves o dafios materiales.
No se puede utilizar nunca el modo de reset automatico en
aplicaciones donde el rearranque inesperado del motor pueda causar
dafios materiales o personales.
Antes de generar el comando de reset, es imprescindible resetear el
comando de arranque (por ejemplo por medio de la PLC) para
bloquear el rearranque automatico, esto rige particularmente en caso
de disparar la proteccion de motor. Por razones de seguridad, se
recomienda integrar la salida de fallo agrupado (bornes 95y 96) en el
sistema de control.

Las derivaciones de motor incluyen al menos un separador, un elemento de
maniobra y un motor, respectivamente.

Se requiere al menos una proteccion contra cortacircuitos en cables, asi como
una proteccidén contra sobrecarga para los cables y el motor.

La funcién de separacién con proteccion contra cortacircuito y sobrecarga en
cables se puede realizar, por ejemplo, integrando un interruptor automatico o
fusible-seccionador.

Asignacioén de fusibles e interruptores automaticos, ver Apartado 10.3.7
"Dimensionamiento componentes derivacion (conexion estandar)" y Apartado
10.3.8 "Dimensionamiento componentes derivacion (conexion dentro del
triangulo)".

El arrancador suave 3RW44 funciona como elemento de maniobra y proteccion
de motor.

Peligro

Tension peligrosa.
A Peligro de muerte o graves lesiones personales.

Aplicando tension de red en los bornes de entrada del

arrancador suave, hay peligro de que se aplique tension peligrosa en
la salida del mismo incluso sin comando de arranque activo. Por lo
tanto, es imprescindible desconectar el arrancador por medio de un
separador (distancia de seccionamiento abierta, por ejemplo con
interruptor seccionador abierto) a la hora de realizar tareas en la
derivacion.

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
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3.2.2 Arrancador suave en conexion estandar
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El arrancador suave SIRIUS 3RW44 se conecta entre el interruptor seccionador
0 automatico y el motor de la derivacion.

El 3RW44 detecta automaticamente y sin la intervencion del usuario el tipo de
conexion efectivo y visualiza ese valor bajo el menu de "Estado/Tipo conexiéon”
(en el caso concreto, se visualiza el valor "Estrella/tridngulo"). En el caso de
conexiones erroneas, o bien sin tener conectado el motor, se visualiza el valor
de "Desconocido”.

L1 3/N/PE~ 50 Hz 400 V

L2

L3

Fig. 3-3: Esquema de circuitos, arrancador suave 3RW44 en conexion estandar

Atencion

No se puede conectar ningun contactor principal o de red entre el arrancador y
el motor ni en el correspondiente cable de retorno. De lo contrario, el arrancador
no puede detectar el tipo de conexién (estandar o dentro del triangulo) y genera
el aviso de falla "falla fase de carga 1-3", o bien procede a cerrar el contactor
antes de activar el 3RW44.

3-5



Montaje, conexiones y configuracion de derivaciones

3.2.3 Arrancador suave en conexién dentro del triAngulo

Requerimientos Este tipo de conexion se puede realizar siempre que el arrollamiento del motor
pueda ser conectado en triangulo, aplicando la tension de red.
Ejemplo
Tension de red: 400V
Corriente asignada del motor: 40,5 A
Alimentacion de corriente por medio del unos 24 A

arrancador dentro del triangulo

Arrancador suave seleccionado en conexion 3RW44 22
dentro del triangulo

ENENS 3~ MOT. 1LG6 186-4AA60-Z ( (

D-91056 ERUNGEN  UC 0202 /012415501
180 kg IM B3 180L P5 ThCLF AMB 40 °C
90 Hz 400/690V A/Y 60 HZ 460V A
22 kW 40,5/24 A 22 KW 36.5 A

cosp 0,84 1470 /min m PF 0.83 1775 RPM
380-420/660-725V A)Y NEA NOWEFFS2.4% 30 P
42,5-40,5/24,5-23,5A DESIGN A CODE K CC 0324
IEC/EN 60034 MG1-12 SF 1.15 CONT.

Fig. 3-4: Placa de caracteristicas de un motor de 22 kW

En esa configuracion, con la integracion en el arrollamiento en delta del motor
se puede dimensionar el SIRIUS 3RW44 a partir de la corriente de motor (un
58 % de la corriente de conductor). Para ello, se requieren al menos seis cables
de motor.

El 3RW44 detecta automaticamente y sin la intervencién del usuario el tipo de
conexidn efectivo y visualiza ese valor bajo el menu de "Estado/Tipo conexion”
(en el caso concreto, se visualiza el valor de "Conexion dentro del triangulo”. En
el caso de conexiones erréneas, o bien sin tener conectado el motor, se
visualiza el valor de "Desconocido".

Atencion

En el menu de acceso rapido, o bien bajo la opcién de "Parametros motor", se
debe introducir la corriente asignada del motor (ver placa de caracteristicas).
Ese parametro varia segun el tipo de conexion del arrancador suave.

Valor de ajuste en el ejemplo anterior con una tension de red de 400 V,

por ejemplo 40,5 A.

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
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L1 3INPE~50 Hz 400 V

Atencion

En las configuraciones con conexion dentro del triangulo, no estan disponibles
las opciones de frenado por corriente continua y frenado combinado.

Para asegurar el correcto funcionamiento del arrancador suave, se debe
conectar la tension principal (lado red y lado motor) tal y como muestran los

ejemplos de conexion en el Apartado 9.1 "Ejemplos de conexion circuitos
principales y de control".

L1 3INIPE~50 Hz 400 V

L2

L3 °

L2

PE___,_____i
|

L3 o

_____ PE___’_____i_____
|

Marcha de motor en el sentido de giro de fases Marcha de motor al contrario del sentido de giro de fases

Fig. 3-5: Esquema de circuitos, arrancador suave 3RW44 en conexion dentro del tridngulo

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
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Atencion

No se puede conectar ningun contactor principal o de red entre el arrancador y
el motor ni en el correspondiente cable de retorno. De lo contrario, el arrancador
no puede detectar el tipo de conexién (estandar o dentro del triangulo) y genera
el aviso de falla "falla fase de carga 1-3".
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3.2.4 Arrancador suave con contactor separador (contactor principal)

3-8

Con el fin de realizar una separacién galvanica, se puede integrar un contactor
de motor entre el arrancador suave y el separador, o bien utilizar un relevador
con salida de falla. (Asignacidn de contactores, ver Apartado 10.3 "Datos
técnicos")

L1 3/N/PE~ 50 Hz 400 V

L2

L3

PE

Fig. 3-6: Esquema de circuitos, derivacion con contactor principal/separador (opcion)

Atencion

No se puede conectar ningun contactor principal o de red entre el arrancador y
el motor ni en el correspondiente cable de retorno. De lo contrario, el arrancador
no puede detectar el tipo de conexién (estandar o dentro del triangulo) y genera
el aviso de falla "falla fase de carga 1-3".

Atencion

Si en los arrancadores 3RW44 versién *E08* (FW V 1.9.0) tiene lugar una
desconexion simultanea o prematura del contactor principal a la hora de anular
el comando "CON", puede ocurrir que un nuevo arranque genere un arranque
directo del motor. Utilice un retardo a la desconexion de 1 s para el contactor
principal o bien controle el mismo a través de una salida con la funcion
parametrizada "Duracién de marcha", tal y como se describe en el esquema de
circuitos 9.1.2.
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3.3 Proteccion contra cortacircuitos del arrancador suave

(Tipo de asignacién 2)
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El arrancador suave esta equipado con una proteccion contra sobrecargas en
los tiristores. No obstante, cuando se produce un cortacircuito, por ejemplo
debido a un defecto en el arrollamiento del motor o en consecuencia de un
cortacircuito en el cable de alimentacién, esa funcién integrada no puede
proteger adecuadamente los tiristores. Para tales casos, se deben integrar
fusibles estaticos especiales, por ejemplo fusibles SITOR marca SIEMENS.
(Asignacion de fusibles, ver Apartado 10.3 "Datos técnicos")

L1 3/N/PE~ 50 Hz 400 V

L2

L3

PE

Fig. 3-7: Esquema de circuitos, derivacion con fusibles estaticos

Nota

En el Apartado 10.3.7 "Dimensionamiento componentes derivacidon (conexion
estandar)" aparecen listados los fusibles requeridos para la configuracion
maxima y minima.

Configuracion minima: el fusible ha sido optimizado al valor 1%t del tiristor. Si el
tiristor esta frio (temperatura ambiente) y el proceso de arranque dura maximo
20 s con una tensién 3,5 veces superior a la corriente asignada del aparato, el
fusible ain no generara un disparo.

Configuracion maxima: puede fluir la corriente maxima admisible para el tiristor
sin que el fusible genere un disparo o el tiristor sufra dafos. En el caso de las
maquinas con arranque pesado se recomienda la configuracion maxima.
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3.4

3.5

3.6

Condensadores para optimizar el factor de potencia

Precaucion

No se pueden conectar condensadores en los bornes de salida del
arrancador suave. jDe lo contrario el arrancador suave sufrira
dafos!

No pueden funcionar en conexidn paralela filtros activos,

por ejemplo para compensar la potencia reactiva, junto al aparato
de control de motor.

En configuraciones con compensacion de la potencia reactiva por medio de
condensadores, éstos se deben conectar en el lado de red del aparato.
Utilizando un contactor separador o principal junto con el arrancador suave, se
deben separar los condensadores del arrancador en condiciones de contactor
abierto.

El 3RW44 en modo generador (con maquina asincrona trifasica)

Los arrancadores suaves 3RW44 se pueden utilizar en modo generador.

Nota

Considerando la velocidad, conecte el generador a la red mientras el mismo aun
se encuentre en el rango subsincrono (modo motor) y lleve la maquina
lentamente al rango supersincrono. Una conexion directa al rango
supersincrono puede provocar fallas en el arrancador suave.

Conexiones eléctricas

3.6.1 Conexion de la corriente de control y auxiliar

3-10

Los arrancadores suaves SIRIUS 3RW44 se suministran con dos tipos de
conexion diferentes, a saber:

* bornes de tornillo
* bornes de resorte

Se ofrecen dos variantes de tension de control:
- 1M5VAC
« 230 VAC

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
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3.6.2 Conexion principal de corriente

Todos los arrancadores suaves disponen de barras colectoras para conectar la
corriente principal.

Tamaio 3RW44 2. El suministro de los arrancadores tamafio 3RW44 2. incluye un borne tipo marco
para la conexion directa del cable.

Tamaios 3RW44 3.y Los arrancadores tamafio 3RW44 3. y 3RW44 4. pueden ser reequipados con
3RW44 4. bornes tipo marco (opcién, ver Apartado 10.3.9 "Accesorios").

TN LN L 1.
r)% % %() ’/
11 BBSssaE5686% TN

L1 ng.{/ é‘“/l“é“v 3L2 —] J E?J 5L3

50 -60 Hz —

‘ - | SIRIUS
SIEMENS
£sg
N
G/031127123  *E00* LOCAL INTERFACH

Y= 200...460V 3RW4422-1BC44

2T1

[mo] [mo] [wdl - I—N?Tm - E
1] lpesessleseses| [I1[[111100]

13 14 23 24 33 34

ACECES

1. |A1, A2, PE, L+, L-, IN1,IN2, IN3, IN4, T1, T2, 13, 14, 23, 24, 33, 34, 95, 96, 98:
Circuito de control/corriente auxiliar

2. |L1/L2/L3
Alimentacion del circuito principal
3. |T1/T2/T3

Circuito principal derivacion de carga

Fig. 3-8: Conexiones

Atencion
No esta permitido conectar la alimentacion de red trifasica a los bornes
T1/T2/T3.

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
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3.6.3 Secciones de cables

A1, A2, PE, L+, L-, IN1, IN2, IN3, IN4, T1, T2, 13, 14, 23, 24, 33, 34, 95, 96, 98

3RW44..-1....
3RW44..-6....

3RW44..-2....
3RW44..-3....

1xAWG 10 ... 2/0

08..12Nm 3
@ 5..6mm/PZ2 72103 b in
10 1x0,5..4,0mm?
~—> 2x05.. 25 mm 2x0,25...1,5 mm?
2x05..15mm?
10 5.1, ,
-« 1x05.. 2.5 mm? 2x0,25...1,5mm
10 — 2x0,25 ... 1,5 mm?
AWG 2x20a 14 2x24al6
L1,L2,13;T1, T2, T3
3RW44 2.-.... 3RW44 3.-.... 3RW44 4.-.... 3RW44 5.-.... / 3RW44 6.-...
4. 6Nm 10 14 Nm 14 ... 24 Nm 20 ..35Nm
T M8x25 89 . 1241b-in M10x30 124 210 1b- in M12x40 177 310 b- in
2x10...70 mm? 2x25...120 mm? 2X70 ... 240 mm? 270 ... 240 mm?
2XAWG7 ... /0 2 X AWG 4 ... 250 kemil 2 x AWG 2/0 .. 500 kemil 2 X AWG 2/0 .. 500 kemil
2x10....50 mm? 2x16...95mm? 2 50 ..240 mm? 2x 50 ..240 mm?
=5E | 2XAWGT7... 100 2XAWG ... 310 e |2 AWG 200 ... 500 kel 2 X AWG 2/0 ... 500 kemil
min. 3x 9x 0,8 XY b<17 mm i b <25 mm i b<60 mm
@Q méx. 10x 155%08] & ©\of < N o\ < e\t <
A7, | 2x25..16 mme — — — — — —
17 2x25..35mm? _ _ _ _ _ _
& o | 1x25..50 mm?
2x10...50 mm?
J7, | 1x10..70 mm? _ _ _ _ _ _
1z | 2xAWG 10...10
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Display, elementos de mando e interfaces

4.1 Display y elementos de mando

Display grafico

Elementos de mando

OK

ESC

4-2

En la cara frontal del arrancador se encuentra el display grafico que visualiza las
funciones y estados del aparato en formato de texto legible y simbolos, una vez
que se haya conectado la alimentacion de tension de control.

Interfaz serie Deceleracion

Motor preparado
para arranque

SIEMENS
T2 cEm E
1. Unidad de mando con 2. Autorizacion de 3. Estado actual motor.
prioridad de control operarios seleccionada. sin motor
(emitiendo los comandos de @ Cliente, sélo
control al motor). lectura Aceleracién
[]+ Display con teclas I% Cliente, escritura Motor funcionando

]
33 Entradas de control

PLC por medio de
PROFIBUS

vy

ELD

gr PC por medio de Bus
l)

sin unidad de mando

Fig. 4-1: Descripcion de los simbolos utilizados

El operario puede manejar y parametrizar el arrancador por medio de cuatro
teclas:

Segun la opcidn de menu activada, se visualiza la correspondiente funcion en
formato de texto encima de la tecla OK (por ejemplo seleccionar menu, cambiar
valor o guardar parametros).

Las teclas de las flechas hacia arriba y hacia abajo permiten navegar entre las
distintas opciones de menus, asi como cambiar los valores numéricos en el
menu de "Parametros".

Pulsando ESC, se cambia del menu actual al menu de orden superior.
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4.2 Interfaces

4.2.1 Interfaz local del aparato

Todos los arrancadores estan equipados con una interfaz en la cara frontal que
permite conectar un médulo de mando y visualizacién externo (opcién), o bien
una computadora con el software de mando, visualizacion y parametrizacién
"Soft Starter ES" cargado (ver Apartado 10.3.9 "Accesorios" Software).

4.2.2 Interfaz PROFIBUS (opcién)

El arrancador suave SIRIUS 3RW44 se puede equipar con un médulo
PROFIBUS (opcion, a partir de 04/06). Esa interfaz permite la integracion, el
manejo y la parametrizacién del arrancador en una red PROFIBUS, o bien
conectar una computadora con el software de mando, visualizacién y
parametrizacion "Soft Starter ES" cargado (ver Apartado 10.3.9 "Accesorios" |,
Software).

No se admite el funcionamiento de arrancadores 3RW44 con interfaz
PROFIBUS en redes con conductor de linea puesto a tierra.

4.3 Médulo de mando y visualizaciéon externo (opcién)

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
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En estado libre de tension, se puede conectar el médulo de mando y
visualizacion externo por medio de un cable de conexion especifico con la
interfaz del arrancador.

Aplicando la tension de alimentacidn, el arrancador SIRIUS 3RW44 detecta
automaticamente la existencia del médulo. En tal caso, se invierte el display del
3RW44 mientras se visualizan en modo normal los valores en el display del
modulo de mando y visualizacién.

Las teclas del 3RW44 quedan inoperativas. Todas las operaciones Unicamente
se pueden controlar desde el médulo conectado.

— Datos de pedido, ver apartado 10.3.9.
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Puesta en funcionamiento

5.1 Estructura de menus, navegacion, cambiar parametros

Todas las funciones del 3RW44 (parametrizacion, diagnéstico y control de
motor) se controlan por medio de las cuatro teclas de mando disponibles. El
menu principal consiste en una serie de submenus con distintas opciones que
son facilmente comprensibles y manejables.

5.1.1 Disefo y navegacion por la estructura de menus

Nivel de ment principal 1. Nivel de submenus 2. Nivel de subments 3. Nivel de submenus
SIEMENS

Visualizacién 1
de medidas

Visualizacion 2|
de estado

Juego de 1
parametros 1
»

C=T
Mando del
ESC
motor
v

'_V—_| Juego de
parametros 2

Corr. asignada 1
de empleo "le"
[20.0 A I

‘_ ESC OK 7@
[ elegir ) Ajustes de Esc oK
Estadistica 5 arranque
ESC OK 2|
Par
i Jusgo de asignado
¢ esd @ parametros 3 I -biar )
Ajustes de £ =
deceleracion/ 3
parada Velocidad
asignada
[1500 NI/
esc oK o

Fig. 5-1: Estructura de menus
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5.1.2 Cambiar parametros, ejemplo: datos del motor
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SIEMENS

3RW44

+ Visualizaciéon 1
de medidas

T

ESC| oK

Visualizacion 2|
de estado

‘ [ elegir )
4— Esc oK
|

Juego de
‘ parametros 1

\
a— ESC

. 1
Corr. asignada
de empleo "le"

Corr. asignada
de empleo”le™
290 A i

Corr. asignada
de empleo "le”
289A

Corr. asignada !
de empleo "le"

Fig. 5-2: Cambiar parametros, por ejemplo datos del motor
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5.2 Primer arranque

Advertencia

cableado correctamente el lado principal/de control. Compruebe que

,: Antes del primer arranque, es imprescindible comprobar que se haya

correspondan las tensiones de red y control con las especificaciones del
aparato (Apartado 10.3 "Datos técnicos").

5.2.1 Procedimiento recomendado para poner en funcionamiento el 3RW44

Parametros arranque

Parametros deceleracion

Parametros
recomendados Tipo de arranque: rampa de tension y limitacion de Tipo de .
. R . L Parametros
corriente (U + limitacion de corriente) deceleracion
Tension Tiempo | Valor Tiempo | Par des-
. Impulso de -
arranque | arranque | limite de despeque parada | conexién
% S corriente peg S %
Aplicaciéon
. desacti- . .
Cinta transportadora | 70 10 vado desactivado (0 ms) | Regulacién de par 10 10
Trapsportador a 60 10 desacti- desactivado (0 ms) | Regulacion de par 10 10
rodillos vado
Compresor 50 10 4xlg desactivado (0 ms) | Deceleracion natural
Ventilador pequefio 30 10 4xlg desactivado (0 ms) | Deceleracion natural | X X
Bomba 30 10 4xlg desactivado (0 ms) | Déceleracion para | 4, 10
bomba
Bomba hidraulica 30 10 4xlg desactivado (0 ms) | Deceleracion natural | X X
Mezcladora 30 30 4xlg desactivado (0 ms) | Deceleracion natural | X X
Centrifuga 30 30 4xlg desactivado (0 ms) | Deceleracion natural | X X
Maquina fresadora 30 30 4xlg desactivado (0 ms) | Deceleracion natural | X X
Ventilador grande 30 60 4xlg desactivado (0 ms) | Deceleracion natural | X X
Moledora 50 60 4xlg 80 % / 300 ms Deceleracién natural | X X
Rompedor 50 60 4xlg 80 % / 300 ms Deceleracion natural | X X
Sierra de disco / cinta | 30 60 4xlg desactivado (0 ms) | Deceleracion natural | X X
Atencién

5-4

Los valores indicados en la tabla tienen caréacter de ejemplo informativo y no
corresponden necesariamente a una aplicacion especifica. Los valores de ajuste varian
segun los parametros de la aplicacién y se deben optimizar en la fase de puesta en

funcionamiento.
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Pue

sta en funcionamiento

"Menu de inicio rapido, aparece después de la
|primera activacion o después de ejecutar el
comando de "Ajustes de fabrica"

Nota acerca del menu de inicio rapido:
|Después de aplicar por primera vez la tensién de
mando, aparece automaticamente el menu de
inicio rapido. Este menu debe recorrerse una
|vez por completo al activar el arrancador por
primera vez.

Después de confirmar la pregunta final de

"¢ Salvar ajustes?" en el menu de inicio rapido,
|s()|o se podra regresar a este menu
|restab|eciendo los ajustes de fabrica. (Véanse el
manual o las instrucciones de servicio)

|De esta manera, se sobrescribiran todos los
ajustes anteriores.

|Nota acerca de "Seleccionar tipo de
aplicacion™:

Segun el tipo de aplicacién seleccionado, se
proponen los parametros estandar.

|En caso de no encontrar la carga requerida en la
lista, seleccionar ventiladores para obtener los
|parémetros de arranque necesarios.

|Nota general:

Los parametros sélo tienen caracter de
|propuesta.

En caso dado, los parametros deben optimizarse
siguiendo las instrucciones a partir del punto de
("Orden de marcha activar arrancador suave".

-

Seleccionar idioma
del mend

Seleccionar tipo de
aplicacion

Ajustar corriente asignada
de empleo del motor

‘ Ajustar tiempo de arranque ‘

Ajustar valor limite de
corriente

|
v

‘ Salvar ajustes ‘

___‘___J

Puesta en servicio rapida

Arrancador suave SIRIUS 3RW44

v

Control del cableado
- parte de control y
- parte de potencia

Controlary aplicar tensiones
en el circuito de mandoy en
el circuito principal

47

"Desactivar arrancador suave"
Eliminar falla (en el capitulo 7 encon-
trara una lista de fallas posibles)

v

7 Mensaje de erro
en el display?

¢ Parametrizacion inicial o
arrancador en estado de
fabrica?

A

de parametros > Motor.

IBS" segln la aplicacién de que se trate.

Verificar los parametros ajustados bajo la opcién Ajustes > Juego

Ajustar los parametros de arranque y de deceleracion bajo la
opcidn Ajustes > Juego de parametros > Ajustes de arranque/de
deceleracion como indicado en la tabla "Propuesta de ajuste para

»

»

"Desactivar arrancador
suave"

Orden de marcha

"Activar arrancador suave"

Eliminar falla (en el
capitulo 7 encontrara una

1. "Desactivar arrancador
suave"

2. Aumentar el tiempo de
arranque bajo la opcién
Ajustes o

3. reducir el valor limite de
corriente en el caso de
funcionamiento con
limitacion de corriente

bajo la opcién Ajustes, o bien
aumentar el valor limite de
corriente en el caso de

corriente
3. En caso de funcionamiento

que el par limite sea lo
suficientemente alto
(recomendado > 150 %)

El motor alcanza su
velocidad nominal

1. "Desactivar arrancador suave]
2. Reducir el tiempo de arranque

funcionamiento con limitacion de

con regulacién de par, verificar

1. "Desactivar arrancador
suave"

2. Aumentar la tension de
arranque o el par de arranque
bajo la opcién Ajustes o

3. aumentar el valor limite de
corriente en el caso de
funcionamiento con limitacién
de corriente

El motor
- no arranca

- mas rapido de lo
deseado y con una

El motor alcanza su

inmediatamente
después del co-

o>

1. "Desactivar
arrancador suave"

2. Reducir la tension de
arranque o el par de
arranque bajo la opcion
Ajustes

El motor
arranca con
un fuerte
golpe
instantaneo

forma suave?

Mensaje de error
en el display

¢ Arranca el motor
inmediatamente y de

¢ El motor alcanza

lista de fallas posibles)

corriente de arranque Y?;%‘:?:gg%?&al mando de b  répidamente, dentro del

demasiado elevada deseado arranque y zumba no tiempo deseado, su velocidad

- de manera abrupta, -@ de ni ! - de ninguna nominal?

- de ninguna manera manera
_Sl:j:\;zués del tiempo de (queda bloqueado) (queda bloqueado)
rampa ajustado en caso 4 -
- - . Desactivar

de funcionamiento sin

L ) arrancador suave

limitacién de corriente
L ¢

A A : 4

Aumentar |[Reducir Aumentar par de Reducir par de Aumentar par Aumentar par de frenado
tiempo de ||tiempo de frenado por corriente | | frenado por corriente | | de frenado por corriente continua o Deceleracion
decelera- ||deceleracion || continua o tiempo de | | continua o tiempo de | | dinamico tiempo de deceleracion - ~ natural

cion o redu- deceleracion deceleracion €l tipo de deceleracion

cir par de E.I motor El motor El motor Reducir par de frenado

desconexion fsl:?\l::?o- o frena alcar:jza la si por corriente continua o Parada de bombas,
El moto nando  hastala m: ;ero ¢ Sigue funcionando tiempo de deceleracion regulacion del par,
queda por un parada la corriente el motor durante eI‘frenado w frenado
parado periodo  total Frenado DC> 4 frenado con una velocidad El motor
de dema- sigue constante (no frena alcanzala El motor
manera siado circulando. notablemente)? parada total, para como
abrupta, largo. (motor pero Iat § deseado
nosuave. Zumba corriente de
Golpe de durante la ﬁl rrt]otolr no frer;a frenado )
ariete en parada) a Za canlzar 2 sigue Sl ﬁ
elladode para ? total o d Frenado circulando. v
las csiﬁrl;x?\tsr;?forg:dg combinado (motor Guardar los parametros modificado
bombas. sin reducir la zumba bajo la opcién: Ajustes > Opciones

velocidad durante la de salvaguarda > Salvar ajustes
parada) salvaguardar parametros
modificados.
< no Puesta en servicio finalizada.
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Puesta en funcionamiento

5.2.2 Menu de inicio rapido

5-6

Importante

Después de aplicar por primera vez la tension de mando, aparece automaticamente el
menu de inicio rapido. Este menu debe recorrerse una vez por completo al activar el
arrancador por primera vez.

En este menu se deben introducir una serie de valores para parametrizar el
arrancador segun los requerimientos especificos de la aplicacién. De esa forma,
se cargan los parametros de arranque tipicos en la configuracién especifica del
aparato.

Si es necesario, se pueden optimizar los parametros especificados a partir de
las condiciones de la carga conectada con el fin de optimizar el arranque del
motor. Para ello, abra el menu de "Ajustes" y siga las instrucciones incluidas en
el Apartado 5.4.3 "Determinar el tipo de arranque" .

En caso de no encontrar la carga requerida en la lista, seleccione cualquier tipo
de carga para optimizar a partir de esos parametros la configuracion. Para ello,
abra el menu de "Ajustes" y siga las instrucciones incluidas en el Apartado 5.4.3
"Determinar el tipo de arranque”.

Los valores por defecto de los distintos parametros, asi como la asignacion por
defecto de las entradas y salidas de control se detallan en el Apartado 10.3
"Datos técnicos".

Importante

Después de confirmar la pregunta final de "¢ Salvar ajustes?" en el menu de inicio rapido,
s6lo se podra regresar a este menu restableciendo los ajustes de fabrica (ver
'Restablecer estado de suministro (ajustes de fabrica)" en pagina 5-40). De esta manera,
se sobrescribiran todos los ajustes anteriores.
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Menu de inicio rapido
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— 1 English

¥l Deutsch
k] Francais

Idioma
k| Francais

4 Espaiiol
i taliano |
—]esq

Tipo de aplicacion

1 Bomba
bl Ventilador
k]Compresor

Corriente asigna-
da de empleo "le"
29.0A

Valor limite
de corriente

450 %

Esq E

LI da de funcién
Salvar
ajustes

Salvar
ajustes

SIEMENS

3RW44

Fig. 5-3: Menu de inicio rapido
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Puesta en funcionamiento

5.3 Puesta en funcionamiento especifica del usuario

Para modificar los parametros cargados en el menu de inicio rapido del 3RW44,
proceda de la siguiente manera:

Seleccione la opcidon de "Ajustes” (ver Apartado 5.3.1 "Menu principal, opcidn
Ajustes").

Seleccionar juego de parametros

Ajustar datos de motor

Seleccionar y parametrizar tipo de arranque
Seleccionar y parametrizar tipo de deceleracion
Parametrizar entradas y salidas

Comprobar parametros de proteccién del motor
Salvar ajustes

Nogkowh=

Atencion

Todos los cambios en ese menu se deben confirmar pulsando la tecla "OK" para que se
guarden en la memoria Flash EPROM. A partir de ese momento, aplican en el
arrancador. Desconectando la tension de control, se deshace el cambio y volvera a
aplicar el valor anterior. Para guardar de forma permanente el cambio en el arrancador,
proceda tal y como se describe en el Apartado 5.3.1 "Menu principal, opcion Ajustes" y en
el Apartado 5.4.14 "Opciones de salvaguarda".

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
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5.3.1 Menu principal, opciéon

Fig. 5-4: Menu principal, opcion Ajustes

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
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SIEMENS

Ajustes

Visualizaciéon 1
de medidas

Visualizacién
de estado

Juego de
parametros 1

Juego de
parametros 2

4—Esc oK

Proteccion
del motor

4—Fsc Sl 4

Y
Comportamiento|
en caso de ...

Nombre

ESC. oK

. 1
Opciones de
salvaguarda
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54 Introducir datos en el juego de parametros seleccionado

5.4.1 Seleccionar juego de parametros

SIEMENS

Visualizaciéon 1
de medidas

«4— Esc oK
Visualizaciéon 2|
de estado

Juego de
| parametros 1

¢—Esc oK

Ajustes de 2
arranque

4—|=c oK

Ajustes de
deceleracion/
parada

[ elegir ]
‘_ ESC OK

Parametros:
Velocidad lenta

I
44— Esc oK

Limites de §

corriente

@7

[ elegir ]
‘— ESC OK'

+
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
L

Fig. 5-5: Seleccionar juego de parametros
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5.4.2 Introducir datos de motor

SIEMENS

SIEMENS 3~ MOT. 1LG6 186-4AA60-Z c €

oo D-91056 ERUANGEN  UC 0202 /012415501

il 180kg MB3 18L P55 ThOLF AB40'C
|~ 50 Hz  400/690V A/Y 60 HZ 460V A

=
e — BT, 22 KW 40,5/24 A 22 KW 365 A
de estado cosy 0,84 1470 /min \.—5\_\‘3 PF 0.83 1775 RPM

\
\
\
\

&
\ og
e Y 380-420/660-T25V )Y N NOWEFF32.4% 30 1P
| g 42,5-40,5/24,5-23,5A DESIGN A CODE K CC 0324
| o IEC/EN 60034 MG1-12 SF 115 CONT.
| <—[e=d L

+ Juego de
parametros 1
| —lesd
Ajustable +
de...a |
0.. Ie Corr. asignada !
(placa de [ de empleo "le"
ot 40.5 A
caracteristicas | [40.5 A RNV o
3RW44) P -
‘ Par 2
‘ asignado
0..10000 Nm |
‘ 4—55‘: oK
Velocidad 3
‘ asignada
1470
500 ... 3600 min™" |
‘ 4_ ESC oK.
Llamada funcién|
‘ Copiar datos W
motor en JP2+3 :
e
‘ 4— ESc| lg‘
‘ Copiar datos
motor en JP2+3
|
[oK]

Fig. 5-6: Introducir datos de motor y placa de caracteristicas

Corriente asignada Atencién

de empleo | Se debe ajustar siempre la corriente asignada de empleo del motor indicada en la placa
de caracteristicas (referida a la tension de red). Ese parametro no queda nunca influido
por el tipo de conexion del arrancador suave (estandar o dentro del triangulo). Valor de
ajuste en el ejemplo anterior con una tension de red de 400 V, por ejemplo 40,5 A.
Para asegurar el correcto funcionamiento del arrancador en los modos de arranque y
deceleracion y la proteccién adecuada del motor, se debe ajustar siempre la corriente de
motor del accionamiento conectado.
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Par asignado

Ejemplo

5-12

Siempre que la placa de caracteristicas del motor no indique el par asignado,
ese valor se puede calcular a partir de la siguiente formula:

M = 9.55 xpxmnﬂ

955 x 22kW x —1990___ 443Nm

1470 min™"

Sin ajustar ningun valor, aplicara el ajuste de fabrica (0 Nm).
El arrancador suave calcula automaticamente el valor necesario a partir del
comando de arranque y el motor conectado.

Atencion

Conectando un motor con valores asignados (corriente, velocidad, par) diferentes a los
ya existentes (por ejemplo para fines de prueba), se deben modificar adecuadamente los
valores asignados del arrancador. Introduciendo un par asignado de 0 Nm, el arrancador
calculara automaticamente el valor efectivo.
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5.4.3 Determinar el tipo de arranque
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SIEMENS

3RW44

Visualizacion
de medidas

\

\

‘ Visualizacién
‘ de estado
\

\

\

|

|

Juego de
parametros 1

Ajustes de
arranque

Tipo de 1

‘ arranque

Rampa de tension

AU + lim.de corr.
kARegulacion de par

1 Rampa de tension I

+
\
\
\

‘— ESC OK
[ Tipo de arranquel]
‘ Ll Rampa de tension
2 U +lim.de corr.
3
\
‘ 4—esc oK
| Tipo de arranquef]
‘ LliRampa de tension
U + lim.de corr.
‘ 3 Regulacion de par

‘ 4— |esc oK

‘ AU + lim.de corr.
EIRegulacion de par
‘ 4 M+ lim. de corr.

Tipo de arranque

EARegulacion de par

EAM+ lim. de corr.
5 Directo
‘ ‘— ESC oK

Tipo de arrang ;i

EJM+ lim. de corr.
[} Directo
‘ 6 Calentam. motor

L‘—ESC oK
Fig. 5-7: Determinar el tipo de arranque
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Tipo de arranque "Rampa de tensiéon"

SIEMENS

Visualizaciéon 1
de medidas

Visualizacién
de estado

Juego de
parametros 1

“_ESC oK

Ajustes de
arranque

Tipo de
arranque

Ajustable
de...a

‘4— ESC oK

‘ Tension de
arranque

‘

‘ Tiempo de

O 360 s arranque

Tiempo de

Tension de
despegue

Tiempo de
despegue

0...2000 ms

‘ 4—-esc oK

Rampa de tensiol

arranque maximo

Tensioén en %

U 100 %

motor

Tension despegue

Tensién arranque

n|
2

6

Fig. 5-8: Tipo de arranque "Rampa de tensién"
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A

A

a

-
Tiempo despegue

Tiempo (t) s

Tiempo arranque

-

Tension motor 100 %

Tiempo arranque max.
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Tipo de arranque "Rampa de tensiéon con limitaciéon de corriente

SIEMENS

Visualizacion
de medidas

Visualizacion
de estado

Ajustable
de...a
20...100 %
0..360s
1..1000s
125 ... 550 %
40 ... 100 %
0...2000 ms

Juego de
parametros 1

Motor 1 1

Ajustes de
arranque

1

‘ arranque

“— ESC, oK

Tension de
‘ arranque

I
\ Feambiar
‘4— ESC, oK

Tiempo de
‘ arranque

2H

‘4— ESC, oK

Tiempo de
‘ arranque maximg

‘
[ cambiar]
‘4— ESC, oK

Valor limite
de corriente

cambiar]

51
n

7H

4—fsc oK

\
|
|
‘ Tensionde 8]
|
\
|
\

despegue

ESC| OK
Tiempode 2]
despegue

ESC|

oK

G|
4_

£4-

Tensién en %

U 100 %

motor

Tension despegue

Tension arranque

A

-

-
Tiempo despegue

Tiempo arranque

Tensién motor 100 %

>
Tiempo (t) s

Corriente de motor

|
A

arranque directo
motor

Inicio definido por tipo
de arranque ajustado,
en el ejemplo: impulso
de despegue

1

arrancador suave
valor limite de
corriente ajustable

Inicio definido por tipo
de arranque ajustado, |
en el ejemplo:

rampa de tension

Ie motor

3

—

Tiempo arranque max.

3

o

\

Ne motor

Fig. 5-9: Tipo de arranque "Rampa de tensién con limitacion de corriente"
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Tipo de arranque "Regulacion de par”

Par motor (M)
Nm
‘ (p—
Visualizacion ~— -
‘ de medidas ot .--@-—- =|
| Tensién despegue ll
1
‘ «4— Esc oK ll
Visualizacién ||
| de estado Par limite |
\ o« Mo
‘ ¢ B9 = Par de arranque
‘ Ajustes
| . Tiempo (t)
- s
e Tiempo des
+ Tiemp pegue _

Tiempo arranque

< - - ———
Tiempo arranque max.

Juego de
parametros 1

@ Marranque directo

(maximo par a generar)

Ajustes de
arranque

Ajustable Tipo de 1
arranque
de..a
[ cambiar]
4—fesc oK

Par de 3y
arranque

[ cambiar]
4—fesc oK

\
\
\
\
\
| Jpar “u Par limite
\
\
\
\

150% .z
o armbiar] *) Atencion
Para alcanzar la velocidad predeterminada, se debe ajustar el valor del

Tiempode S parametro a aprox. 150 %, o como minimo a un valor que asegure que el

arranque

En E motor funcione correctamente a dicha velocidad. De esta manera queda

asegurado que se genera el suficiente par de aceleracion durante todo el

‘4—ssc o proceso de arranque del motor.

‘ Tiempo de 6

1...1000s arranque
|

Tension de
despegue

Tiempo de
despegue

Fig. 5-10: Tipo de arranque "Regulacion de par"
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Tipo de arranque "Regulacién de par con limitaciéon de corriente"

SIEMENS

3RW44

de medidas

de estado

Ajustable
de...a

10 ... 100 %
20 ... 200 %
0..360s
1...1000 s
125 ... 550 %
40 ... 100 %
0...2000 ms

Visualizaciéon

Visualizacion

‘ <—ESC

“— EsC oKk| W

‘ —sc oK

Juego de
parametros 1

44— ok| W

I combiar )
—esc ok

arranque

cambiar,

Par de 3
arranque

Tiempo de
arranque

Tiempo de 6
arranque maximo
(Y c-bior )|

Valor limite 7]
de corriente

Tension de 8
despegue

E
L o

Tiempo de 9
despegue

| —fesc ok

<
E

Par motor (M)

Nm

‘ Ou—
S — 3

Tensién despegue I%

Par limite i
Mnom
Par de arranque
TiempoV(t)

- s

Tiempo despegue

Tiempo arranque

< - - ———
Tiempo arranque max.

@ Marranque directo
(maximo par a generar)

Corriente de motor

a
1

arranque directo

—
motor

Inicio definido por tipo —]

de arranque ajustado, A\

en el ejemplo: impulso

de despegue

arrancador suave
valor limite de
corriente ajustable

Inicio definido por tipo__|
de arranque ajustado, en g
el ejemplo: regulacion

del par
e motor \

n

e motor Velocidad motor
n

Fig. 5-11: Tipo de arranque "Regulacién de par con limitacién de corriente"
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Tipo de arranque
"Directo”

SIEMENS

Visualizacién
de estado

Juego de
parametros 1

‘4—55(: oK E

Ajustes de
arranque

Tipo de
| arranque

Fig. 5-12: Tipo de arranque "Directo"
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Marranque directo

Par motor
M

nom

Corriente de motor
|
A

Iarranque directo [———

>
Nhom Velocidad motor
n

.

>
n Velocidad motor
nom n
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Tipo de arranque "Calentamiento del motor

1

Visualizacion
de medidas

Visualizaciéon 2|
de estado

Juego de
parametros 1

4 1

Tipo de
arranque

Calentamiento
[ cambiar]

Ajustable
de ...a

Potencia calen-19['|
tamiento motor

20 %

[ cambiar]
“— ESC oK

2[4

Potencia térmica del motor

Precaucién
Peligro de dafios materiales.

El tipo de arranque "Calentamiento del motor" no se puede utilizar en
funcionamiento continuo. Es imprescindible proteger el motor
adecuadamente con un termosensor (Termostato bimetalico/PTC). No es
admisible el modelo de proteccién electronica contra sobrecarga integrada

en el motor.

Fig. 5-13: Tipo de arranque "Calentamiento del motor"
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5.4.4 Determinar el tipo de deceleracién

SIEMENS

3RW44

1

Visualizacién
de medidas

Visualizacion
de estado

Juego de
parametros 1

Ajustes de
arranque

‘ e oK

Ajustes de
deceleracion/
parada

Tipo de
deceleracion

Deceler. natural

Velocidad motor
n

3 @ Ndeceleracion natural

@ nparada con regulacion
de par

® Nfrenado CC

3

Tipo de deceler.

1 Deceler. naturall

F3Reg. de par
kiDeceler. bomba

Tipo de deceler. ||
El Deceler. natural
2 Reg. de par
3

Deceler. bombal,|

Tipo de deceler. i

El Deceler. natural|
V3 Reg. de par
3 Deceler. bom! a!

Tipo de deceler.

A Reg. de par
k3 Deceler. bomba

4 Frenado CC
‘— Esc| oK

ki Deceler. bombal
EYFrenado CC
5 Frenado comb.

Tipo de deceler. i

L«
L ‘— Esc| oK

Fig. 5-14: Determinar el tipo de deceleracién

5-20

Tiempo (t) s
Comando STOP
arrancador suave
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Tipo de deceleracion "Deceleraciéon natural”

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
GWA 4NEB 535 2195-04 DS 02

Visualizacion 1
de medidas

Visualizacion 2
de estado

Juego de
parametros 1

Ajustes de
arranque

Ajustes de
deceleracion/
parada

Tipo de 1

| deceleracion

Deceler. natural

Fig. 5-15: Tipo de deceleracion "Deceleracién natural”
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Tipo de deceleracion "Regulacion de par" (deceleracién suave)

Par motor
M

Visualizacion 1
de medidas

servicio nominal

Visualizacion 2|
de estado

4— fEsc
- Par de
Ajustes desconexion
Lcleg ] . Lo Tiempo (?) s
4—ksc Tiempo deceleracién

Juego de
parametros 1

Comando STOP
arrancador suave

|

|

‘ Ajustes de
‘ arranque
|

|

|

|

|

Ajustes de
deceleracion/

1

Tipo de
deceleracion

Ajustable
de...a

@*

Tiempode 2

deceleracion

\
\
“—Esc oK
\
0..360s |

‘ Par de
desconexion

‘

10 ... 100 %

Fig. 5-16: Tipo de deceleracion "Regulacién de par"
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Tipo de deceleracion "Deceleracién para bomba"

Par motor
M

Visualizacion 1
‘ de medidas
| [ &= Mservicio nominal
‘4— ESC oK

Visualizacién 2
‘ de estado
| L ciegir ]
‘4_ ESC oK

Par de
‘ Ajustes desconexion
‘ [ elegir ] : Lo Tiempo (t) s
| Tiempo deceleracion po (t)
4—sc -t -

Comando STOP
arrancador suave

Juego de
parametros 1

Ajustes de
arranque

Ajustes de
deceleracion/

Ajustable
de...a

1

Tipo de
deceleracion

Deceler. bomba

Tiempo de
deceleracion

‘ Par de
desconexion

|

Fig. 5-17: Tipo de deceleracion "Deceleracién para bomba"
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Tipo

SIEMENS

de deceleracion "Frenado CC"

Visualizacion
de medidas

Visualizacion 2|
de estado

‘_ ESC
Ajustes
[ elegir ]
4—Esc
+ Juego de
‘ parametros 1
| €—Iesc
Ajustes de
deceleracion/
Tipo de 1
. ‘ deceleracion <

Ajustable

de .. a | [ cambiar]
‘4— esc K

Tiempo de 2

‘ deceleracion

0..360s [0 |
\ Lo o]
‘4— ESC oK
‘ Par de

20 ... 100 % frenado

[ cambiar]

‘4— Esc oK

Par de motor
M)

M

servicio nominal

Par de frenado CC

A

'

Par de frenado motor

Tiempo de
deceleracion

Comando de parada
en el arrancador suave

Tiempo (t)
s

Atencion

El modo de parada con frenado por corriente continua / frenado
combinado no es posible en configuraciones con conexién dentro del

triangulo.

Fig. 5-18: Tipo de deceleracion "Frenado CC"
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Nota

Seleccionando el modo de "Frenado CC" una de las salidas del arrancador suave debe

funcionar en modo "Contactor de frenado CC" para poder controlar un contactor de
frenado exterior.
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Tipo de deceleracion "Frenado combinado”

Par motor
M
Comando STOP
+ Visualizacién 1 arrancador suave
de medidas
‘ Mservicio nominal
\
‘4— Esc oK Tiempo deceleracion
Visualizacién 2 o
‘ de estado o
‘ Tiempo (6 s
“— ESC
‘ Ajustes
Par frenado CC
| = Par frenad
| ar frenado
4_5: dinamico
Juego de \
[ parametros 1 Par frenado
motor
\
I ‘_ESC
\
|
‘ Ajustes de
‘ arranque
|
\
Ajustes de
‘ deceleracion/
‘ parada
I ‘_ESC
. Tipo d 1
Ajustable | deceleracion <
de..a ‘
“— ESC oK
‘ Tiempo de
0..360s deceleracion
| 10 5]
[ cambiar]
‘<_ESC oK
‘ Par dinamico de*
frenado
20 ... 100 % \
[ cambiar] . 7
‘4_555 Atencioén
| P El modo de parada con frenado por corriente continua / frenado
r de . . . . .z
|| frenado combinado no es posible en configuraciones con conexion dentro
0, o, e
20 ... 100 % | del triangulo.
‘<—ESC oK

Fig. 5-19: Tipo de deceleracion "Frenado combinado”
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5.4.5 Ajustar parametros de velocidad lenta

Ajustable
de ...a

3.

20...100 %

SIEMENS

.21

Visualizacion
de medidas

Visualizacion
de estado

Juego de
parametros 1

I 4—|esc

+ Motor 1

4—fesc oK

Ajustes de
arranque

deceleracion/
parada

|

|

\

|

|

|

‘ Ajustes de
|

|

|

‘ Parametros:
|

|

| Par velocidad 2
lenta, derecha

20...100 % |

Velocidad lenta

Factor de velocid]
21 ‘ lenta, derecha

oK

‘4— Esc

Factor de velocid.
‘ lenta, izauierda

3K

oK

‘<—ESC

Par velocidad 4[]
‘ lenta, izquierda

‘
[cambiar)

oK

£

Fig. 5-20: Parametrizar velocidad lenta
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Parametros de velocidad lenta

Nota

Para poder controlar el motor con los parametros de velocidad lenta
introducidos, se deben activar simultaneamente una entrada de control
en modo de "velocidad lenta" y otra entrada de control en modo "motor
derecha JP1/2/3" o "motor izquierda JP1/2/3". Ver también circuito
recomendado, apartado 9.1.7.

Sentido de giro:
derecha: en el sentido de giro de la fase de red
izquierda: al contrario del sentido de giro de la fase de red

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
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5.4.6 Determinar limites de corriente

SIEMENS

Visualizacion 1
de medidas

Visualizacion 2
de estado

4— Esc
Ajustes
[ elegir ]
<_ESC
+ Juego de
‘ parametros 1
\
I ‘_ESC
+
\
\
\
Ajustes de
‘ arranque
|
|
Ajustes de
‘ deceleracion/
‘ parada
‘ ‘_ESC oK
‘ Parametros:
‘ Velocidad lenta
‘ CT
‘ <_ESC oK
Limites de
‘ corriente
\
Ajustable | €—lesq
de...a T —— . . B
| |de comiente desactivado a partir de la versién *E09* V1.10.0
19 ... 100 % ‘ o bien de 19 a 100 %
“_EC OK
50 .. 150 % | |Limite superior 2 desactivado a partir de la versién *E09* V1.10.0
TR o bien de 50 a 400 %
‘<_ESC oK

Fig. 5-21: Determinar limites de corriente
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5.4.7 Parametrizar entradas

Nota

Antes de poder asignar alguna
accion, se debe desactivar la
correspondiente entrada.

Visualizacion
de medidas

Visualizacion
de estado

Juego de
‘ parametros 1

‘ Juego de
parametros 2

Opciones de parametrizacion
entradas de control 1 ... 4

ninguna accién N

Entrada1- 1]l
Accién '« Modo manual local 2)
Arranque de emergencia %)
Velocidad lenta )
Parada rapida )
| | Entradaz. 2 Rearme disparo ©)
Accion .
. ” Motor derecha juego de
| . 7)
Coantrar} parametros 1
\4_555 = Motor izquierda juego de
| parametros 1 8)
Entrada3- 3 .
Accion Motor derecha juego de
| parametros 2 7)
| [ cambiar) Motor izquierda juego de
= ox parametros 2 8)
Entradad- 4 Motor derecha juego de
|| Accien parametros 3 7)
| &2 Motor izquierda juego de
— arametros 3 8
[ p
4—Esc oK

Atencién

Parametrizando una misma operacién en dos entradas,
se deben activar ambas para ejecutar la operacion
correctamente (por ejemplo: para generar comandos de
arranque con funcion légica AND, se debera asignar la
funcion "Motor derecha JP1" a las entradas 1y 2. No se
ejecutara el comando de arranque antes de que se
hayan activado las dos entradas.)

Atencién

Desconectado el arrancador en consecuencia del
disparo de la proteccion de motor o la funcién de
seguridad intrinseca, la opcién de "Rearme disparo" no
estara disponible antes de haber transcurrido el tiempo
de enfriamiento indicado.

Descripcion de las opciones de parametrizacion:

ninguna accion:
Entrada sin funcion.

Modo manual local:
En configuraciones que funcionan con PROFIBUS, se puede
transmitir el control del arrancador a las entradas, activando el
control de la entrada. En tal caso, quedara inoperativa la funcion
de control por medio del PROFIBUS.
3) Arranque de emergencia:
Falla: Desequilibrio por corriente excesiva, sobrecarga térmica
motor, rotura de cable sensor temperatura, cortocircuito sensor
temperatura, sobrecarga sensor temperatura, max. tiempo de
arranque rebasado, rebasamiento limite le, defecto a tierra,
categoria le no admisible: Si se produce una de las fallas
mencionadas, se puede arrancar el motor con ayuda de la
opcion de arranque de emergencia incluso en condiciones de
fallo agrupado. Para ello, se debe asignar la funcién de
arranque de emergencia a una de las entradas y, por ejemplo, la
funcién de "Motor derecha>juego de parametros 1" a la otra. El
estado de arranque de emergencia permanece operativo hasta
desactivar la entrada e incluso puede ser activado durante el
funcionamiento.
4) velocidad lenta:
Activando simultdneamente las entradas de "velocidad lenta" y
"motor derechal/izquierda juego de parametros 1/2/3", el motor
arranca con los valores ajustados bajo la opcion de "Parametros
velocidad lenta".
5) parada rapida:
Activando la entrada, en funcionamiento normal se
desconectara el motor aplicando el tipo de deceleracién
seleccionado (sin generar aviso de fallo agrupado). La funcion
de parada rapida se ejecutara independientemente del régimen
de control.

Rearme disparo:
El operario podra confirmar la falla, una vez que se haya
eliminado la causa de la misma.
7) Motor derecha juego de parametros 1/2/3:
El motor arranca y se desacelera aplicando los valores
introducidos en el juego de parametros (en el sentido de giro de
la fase de red).
8) Motor izquierda juego de parametros 1/2/3:
Esa funcion unicamente se activara en combinacion con la
accion "Velocidad lenta" en una entrada activada. El motor
arranca aplicando los valores introducidos bajo la opcion de
"Parametros velocidad lenta" (al contrario del sentido de giro de
la fase de red).

Nota

La entrada "Rearme disparo" es controlada por flanco, el cambio de nivel de 0 a 24 V DC se evalua en la entrada.
Todas las demas funciones de entrada se evalian con base en el nivel de 24 V DC existente.

Fig. 5-22: Parametrizar entradas
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5.4.8 Parametrizar salidas

SIEMENS

Visualizacion
de medidas

Visualizacion 2
de estado

Juego de
parametros 1

Juego de 2
parametros 2

4—|esc oK

Juego de
parametros 3

30

Salida 2 - 29
Accién
[ cambiar ]

‘4— ESC oK

‘ Salida 3 - 3

Accion

| &
[ cambiar]

‘4— Esc oK

Fig. 5-23: Parametrizar salidas

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
GWA 4NEB 535 2195-04 DS 02

Opciones de parametrizacion
salidas de relevadores 1 ... 3

ninguna accioén

Salida PAA 1

Salida PAA 2

Entrada 1

Entrada 2

Entrada 3

Entrada 4

Aceleracion

Con/sin bypass
Deceleracién

Duracion marcha

Orden motor CON
Contactor de frenado CC
Alarma agrupada

Fallo agrupado

Falla en equipo

Power on

Preparado para arranque
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Diagrama estados de salidas

Fallo agrupado, ocurre fallo en bus o
fallo en equipo, arrancador suave se desconecta y
entra en estado de falla
Arrancador suave ha
Tension de alimentacion  Arrancador suave ha detectado aceleracion

Rearranque automatico
i:/r:gndo en los bornes detectado aceleracion en cgso de reset i

Caracteristica de la
rampa del arrancador *
suave u

Orden de parada

¥

T~

Orden de

IN1 - IN4
Orden de arranque

Entradai -
A Entrada4

Aceleracion

Con/sin
bypass

Deceleracion|

Duracién
de marcha

Orden
Motor CON

Frenado
cc

retardo >
aprox. 1s

Funcidn salida

Alarma
agrupada

Fallo
agrupado

Fallo en bus

Fallo en
equipo
Preparado
para arranque|

RN
|
1
|
T
‘
|
‘
|
|
|
|
‘
!
|
|
\
|
|
[
‘
\
‘
i
|
|
|
‘
|
|
Il
\
|
|
I
|
|
|
‘
|
|
|

|
|
i
|
I
I
|
T
|
|
|
.
|
i
\
|
\
|
Power On *
|
\
|
I
|
i
|
[
|
|
i

v x
7 " Alarma / Orden reset
Alarma generada | fallo fallo

\ Ocurre fallo ~ gjiminado Ocurre fallo”  eliminado

X
Alarma generada

Estas dos funciones de salida pueden
activarse directamente via PROFIBUS
(opcional).

PAA 1

PAA 2

1) Nota
En el Apartado 7.1.2 "Alarmas y fallos agrupados" encontrara un listado con las posibles
alarmas / fallos agrupados.
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5.4.9 Parametrizar protecciones de motor

SIEMENS

Visualizacion
de medidas

Visualizacion
de estado

| sl [
A

Juego de
parametros 1

€—&sc oK

Juego de
parametros 2

4—fesc oK

Juego de
parametros 3

Proteccion
del motor

‘ 4—|esc oK
|

€—fesc

+ Clase de des- '

}

conexién <

Limite de deseq.2 o
de corrientes

40.0 %
[ cambiar]

4—|esc oK

Limite de preav. 3
Tiem. hasta disp.

Limite de preav.4
Calent. del motor

54
de pausa

[carmbiar]

4—-sc oK

Tiempo de re- 8|
disponibilidad

Reman. de ajus.7
tras corte de tens|

Sensor de
temperatura

\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
‘ Duracién
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\

Fig. 5-24: Parametrizar protecciones de motor

Ajustable
de ...a

sin; CLASE 5(10a);
CLASE 10; CLASE 15;
CLASE 20; CLASE 30

30 ...60 %
0..500s
0...100 %

desactivado; 1 ... 100 s

desactivado; 60 ... 1800 s

si; no

desactivado
Termostato bimetalico
PTC tipo A

Atencion

En condiciones de arranque pesado y valores de ajuste > CLASE 20, se recomienda ajustar el parametro "Limite de
preaviso Tiempo hasta disparo" en 0 s (desactivado) y aumentar el parametro "Limite de preaviso Calentamiento del
motor" a un 95 %. De lo contrario, se puede generar un aviso sobre la proteccion de motor en la fase de arranque.

Atencion

Seleccionando una categoria diferente a CLASE 5(10a) o 10, puede que sea necesario verificar y cambiar los valores
de la corriente asignada de empleo |, del motor (Apartado 5.4.2 "Introducir datos de motor") en los tres juegos de
parametros para evitar que se genere el aviso de tfalla "Categoria e no admisible™.

La méaxima corriente asignada de empleo |, del motor en funcion de la categoria seleccionada se indica en el

Apartado 10.3.2 "Datos técnicos - elemento de potencia".
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Atencién

Utilizando el 3RW44 en motores situados en zonas Ex:

El 3RW44 no dispone de la homologacion ATEX. Utilizando un relevador de sobrecarga
con certificado ATEX (por ejemplo 3RB2, marca Siemens) con efecto sobre un elemento
de maniobra adicional (por ejemplo, un contactor 3RT), el 3RW44 podra ser conectado
en serie para cumplir los requerimientos ATEX.

Importante

En tales configuraciones, es imprescindible desactivar la proteccion contra sobrecarga de
motor integrada en el 3RW44. (Ajuste bajo la opcién de Proteccion de motor/Clase de
desconexion: "sin" y Proteccion de motor/Sensor de temperatura: "desactivado")

Interruptor automatico / l
fusible

N — — — 3RT

srw| N/
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5.4.10Configurar el display

Valores admisibles

English Deutsch
A S — Francais Espafiol
Visualizacion 1 Italiano Portugués
| | demedidas Nederlands EAANvIKG
| Turkge Pyccknin
T
«4— Esc oK
|
Visualizacion
‘ de estado 0...100 %
\ L cicgir ]
‘4_ ESC oK
‘ Alust Luminosidad
justes Comportamiento en caso de falla
| ™ Comportamiento en caso de alarma
[ !
‘—ESC m
A v
Juego de 1 Tiempo de reac-* 0...100 %

‘ parametros 1 cién de las teclas

JE4

\ [oicoir ]
‘ ‘_EC OK A

‘ Juego de 29
parametros 2

Tiempo: 10...250 ms
Velocidad: 10...100 %

[ elegir ]
‘4— Esc| oK
Juego de 3[ Tiempo de vigi- ©
parametros 3 lancia de activid. desactivado
] 30...1800 s
[ elegir ] [ cambiar]
4—Esc oK 4—=sc oK
Entradas 4
€T
4—Eksc oK

Proteccion ~ ©

del motor

Ajustes:
Display

Fig. 5-25: Configurar el display
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5.4.11 Determinar el comportamiento de las protecciones

SIEMENS

Visualizacion

\ de medidas Valores admisibles

4— Esc oK +

| Visualizacion Sobrecarga, mo-1 Desconexion sin rearranque

| de estado | |delo térm. motor 4 Desconexion con rearranque
Generar alarma

\ [ oicoir \

“— ESC OK

| Ajustes Desconexion sin rearranque

Desconexion con rearranque
| [ clegir ) Generar alarma
[

‘ Rebase de limité®

Juego de e Generar alarma
parametros 1 de intensidad
(I A iarmas) Apagar
Polegir ] |
<+

Desconexion sin rearranque

Juego de ..
Desconexion con rearranque

parametros 2

[
4—ksc

8
Comportamiento
encasode...

\
\
| |
| |
| |
ESC OK
| ¢— [
| [ Juegode Generar alarma
‘ parametros 3 ‘ Apaga r
|
[ clegir ]
“—ESC = “—ESC oK
‘ Defecto a tierra & .
Entradas | Generar alarma
\ ‘ | Alarmas | M- Apagar
[ clegir ] CITD
|
‘_
‘ ESC OK
‘<_E$ oK
‘ Salidas
| "
[ cicair } ) Nota
| 4—esd o La funcion de defecto a tierra no es activada durante el
| Proteccion arranque, sino sélo al alcanzarse la velocidad
| del motor predeterminada.
[ clegir_]
\
<_ESC OK'
‘ Ajustes:
‘ Display
\
‘ <—ESC OK
|
|
|

Fig. 5-26: Determinar el comportamiento de las protecciones
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5.4.12Determinar las denominaciones en el display integrado

Visualizacion 1
de medidas

Visualizacion 2
de estado

Juego de
parametros 1

Juego de
parametros 2

Juego de
parametros 3

Proteccion
del motor

Ajustes:
Display

8
Comportamiento
encasode...

Fig. 5-27: Determinar las denominaciones en el display integrado
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5.4.13 Activar interfaz de bus de campo (PROFIBUS DP)

Para activar la interfaz de bus de campo, ver Apartado 8.4 "Activar el modulo de
comunicacion PROFIBUS DP (interfaz de bus de campo) y direccionar la
estacion".

SIEMENS

Interfaz a
bus de campo
=@ [ cambiar ]

Visualizacion 1

de medidas

Diagnéstico
agrupado

FED G

Yo oo )
4—Esc 0K

Bus de campo 10

Bloqueo paramet.?
CPU/maestro

|
|
|
|
| | Visualizacién Comportam.con
de estado .
| Stop CPImaestro
| = % exTTe,
e EZGT cambiar )
‘<—Esc oK
‘ ESC 0K
Ajustes 3
| Direccion de
‘ estacion
BT 126 B
‘ m EALal R cambiar ]
4— SC
; L ESC OK
| Juego de @ Velocidad de
parametros 1 transferencia
\ i 12.000 kBd
WE 4 [__elegir ] ¥ nk
| «—esc oK
| | Opcionesde Valor sustitutivo 6
‘ salvaguarda
\ N -
| oy ™ elogir
| 4—esc oK ; ESC oK
|
|
\

=@5E T 250 GO

| €4—Esc - |
ESC oK

Atencién

Seleccionando la opcién de "Bloqueo pardmet. CPU/maestro” - "Des" (ajuste de fabrica),
se sobrescribiran los parametros ajustados en el arrancador en el momento de arrancar
el bus con los valores introducidos en los archivos GSD u OM. Para guardar los ajustes
del arrancador, se debe cambiar el parametro.
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5.4.140pciones de salvaguarda

Determinar las opciones de salvaguarda

SIEMENS

Atencién

Mientras el arrancador controla el motor conectado, el operario no
puede guardar los cambios efectuados en los parametros por medio de
la opcién de menu "Opciones de salvaguarda". Los cambios sélo se
pueden guardar después de desconectar el motor por medio del

Visualizaciéon
de medidas

|
‘ arrancador.
4— Esc oK
‘ Visualizacion
‘ de estado
| L cicoir )
‘4_ ESC| oK
‘ Ajustes
‘ [ elegir ]
‘ ‘— ESC m
v A4
+ Juego de + Bus de campo !
‘ parametros 1
| mﬁ
‘ ‘_ESC oK
Juego de
‘ parametros 2
\ [ olegir ]
4— ESC oK
‘ Juego de
‘ parametros 3 +
Llamada funcién
‘ [ elegir ] ‘ Salvar <
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Fig. 5-28: Determinar las opciones de salvaguarda
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Salvar ajustes
Se salvan los ajustes efectuados.

SIEMENS

Visualizaciéon
de medidas

\

|

‘ Visualizacion
‘ de estado
|

Juego de + Bus de campo10

parametros 1

Juego de
parametros 2

Juego de
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Llamada funcién

[ elegir ] | Salvar

ajustes

‘ 4—esc oK
Coici ] 4
\
\

Salvar
ajustes

[ 1)

“— ESC

SIEMENS
3RW44
[ Mena]

oK

Proteccion
del motor

Ajustes:
Display

8
Comportamiento
en caso de ...

GEE'E]
‘ ESC| OK
Nombre 9@
[ clegir ]
SC OK

<4—E

Fig. 5-29: Salvar ajustes
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Restablecer ajustes

Se deshacen todos los cambios sin guardar, restableciendo los valores
anteriores.

SIEMENS

Visualizaciéon 1
de medidas

Visualizacion 2
de estado

Juego de
parametros 1

4—esc oK

Juego de 3
parametros 3

8
Comportamiento
en casode...

Fig. 5-30: Restablecer ajustes
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Restablecer estado de suministro (ajustes de fabrica)

Se deshacen todos los cambios efectuados o guardados, restableciendo los
parametros de fabrica del aparato. En tal caso, se deben volver a efectuar todos
los ajustes en el menu de inicio rapido.

SIEMENS

Visualizacion 1
de medidas

Visualizacion 2
de estado

Juego de
parametros 1

10
Bus de campo

Llamada funcién

‘ Salvar
ajustes
‘ [or)
‘ ‘— ESC oK
Llamada funcién
‘ Restablecer
ajustes
\ o)
‘ 4—esc oK
‘ Llamada funcién
Ajustes
‘ de fabrica
[OK]
‘ €—|esc OK|
Ajustes

Ajustes:
Display de fabrica

1 English
PADeutsch

EKlFrancais

Fig. 5-31: Restablecer el estado de suministro
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5.5 Otras funciones

5.5.1 Visualizacion de medidas

«—
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fase-neutro “«

CD|

4—sc oK
Tensiones 2
entre fases
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4—|esc oK
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4—sc oK
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‘ alimentacién
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
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230V
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65540 s
4—=sc K|

Llamada funcién
Desconec.visual.
predeterminada N @

Desconec.visual.
predeterminada

©

Fig. 5-32: Visualizacién de medidas
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Nota

En las redes IT con deteccién de defectos a tierra no se pueden utilizar
arrancadores suaves 3RW44 version < *E06* ni el médulo de
comunicacién PROFIBUS DP con ese tipo de red. Los arrancadores a
partir de la version 3RW44 *EQ7* se pueden utilizar con médulo de
comunicacién PROFIBUS DP, aunque es posible que el 3RW44 indique
valores de tension fase-neutro y tensiones entre fases erréneos.

Nota

El display "Corrientes de fase" siempre indica los valores de entrada. Es
decir, funcionando el arrancador en conexién dentro del triangulo, las
corrientes medidas se visualizan extrapoladas con el factor 1,73 (corriente
de fase).

Debido a los posibles desequilibrios en configuraciones dentro del
triangulo, pueden discrepar las corrientes de fase indicadas de las
corrientes de entrada efectivas.
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5.5.2 Visualizacion de estado

SIEMENS

3RW44

Visualizacion 1
‘ de medidas

Estado del
‘ arrancador

Juego de para-?
‘ metros activo

Descripcion de los mensajes:

ks Sic Descon./erroneo: No se detecta ningin motor conectado.
‘ Estrella/triangulo: Arrancador suave en conexién estandar.

Tipo de 3
I Conexion dentro del triangulo: Arrancador suave conectado dentro del triangulo.
ESC| OK

Desconocido: No se detecta sentido de giro de red tensién principal, bornes L1-L2-L3.
Derecha: Detectado sentido de giro derecho tension principal, bornes L1-L2-L3.
lzquierda: Detectado sentido de giro izquierdo tensién principal, bornes L1-L2-L3.

Sentido de girc4

Desconocido

Salida 1 - 3: Funcién segun parametrizacién
Salida 4: Fallo agrupado

Salida 5: Contactor bypass interno activado
Salida 6: Ventilador del aparato activado

Informacién
firmware

Referencia 7]
3RW4435-6BC44 ||
—tsc oK
Rin
C

£4-

4—-s

oK

Fig. 5-33: Visualizacién de estado
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5.5.3 Control de motor (parametrizar régimen de control)

SIEMENS

Visualizacion 1
de medidas

Visualizacion 2
de estado

afd

Mando del

1

Teclas de
mando del motor

Mando por
entradas

‘ Mando 3

predeterminado
‘ [ cambiar]
| —|esc oK

Fig. 5-34: Control de motor
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Atencién

El régimen de control se determina bajo la opcién de menu "Mando
predeterminado".

Activando el médulo de comunicacion PROFIBUS, el sistema cambia
automaticamente al estado de "Automatico/ninguno”.

Prioridades unidades de control
Unicamente las unidades de control con prioridad superior pueden
demandar o asignar la soberania de control (0 = prioridad mas baja).

- 0:
-1:
-2:
-3:
-4:

Modo automatico (control por medio de la PLC via PROFIBUS)
PC via PROFIBUS (requiere software Soft Starter ES)
Entradas

por medio de las teclas en el display

PC via interfaz serie (requiere software Soft Starter ES)

Valores admisibles

Teclas mando activar?
Teclas mando desactivar?
Ejecutar funcién de mando

Mando por entr. activar?
Mando por entr. desactivar?

Automatico/ninguno

Entradas
Teclas
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5.5.4 Estadistica

Atencioén

La opcién de "Estadisticas" unicamente esta disponible en los
aparatos con firmware a partir de la versién *E04*. La version
de firmware se indica en la cara frontal del arrancador, debajo
del campo de inscripciones (color petréleo). El submenu

Visualizacion 1
de medidas

<— e oK "Diarios de incidencias" est4 disponible Unicamente en
Visualizacion 2 combinacion con el software de parametrizacion y diagndstico
de estado "Soft Starter ES". Esta opcidn esta disponible en el display de
mﬁ los equipos a partir de las versiones 04/2006.
4—[esc oK

Mando del
motor

Diarios de
incidencias

max/min.

‘ Datos

Fig. 5-35: Estadistica
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5.5.4.1Diarios de incidencias

Visualizacion 1
de medidas

Visualizacion
de estado

Mando del 4
motor

Diarios de
incidencias

los fallas en equipo
se registran y salvan en la memoria

los fallos agrupados
se registran y salvan en la memoria

las alarmas y determinadas acciones
son registradas y salvadas en la memoria
del equipo

Atencién

La opcion de "Estadisticas" unicamente esta disponible en los aparatos con firmware a
partir de la version *E04*. La version de firmware se indica en la cara frontal del
arrancador, debajo del campo de inscripciones (color petrdleo). El submenu "Diarios de
incidencias" esta disponible Unicamente en combinacién con el software de
parametrizacién y diagnéstico "Soft Starter ES". Esta opcion esta disponible en el display
de los equipos a partir de las versiones 04/2006.

Atencién
Los diarios de incidencias no se pueden borrar mientras el motor esté en marcha.
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5.5.4.2Memorias de max./min.

(se registran y visualizan los valores minimos y maximos medidos)

SIEMENS

Atencién

La opcion de "Estadisticas" unicamente esta disponible en los aparatos con
firmware a partir de la version *E04*. La version de firmware se indica en la cara
frontal del arrancador, debajo del campo de inscripciones (color petréleo). El
submenu "Diarios de incidencias" esta disponible unicamente en combinacién con
el software de parametrizacién y diagndstico "Soft Starter ES".

Visualizacion
de medidas

Visualizacion
de estado

4—[esc oK
Ajustes
‘— ESC oK

Mando del
motor

* NGm. de dis- |
paros por sobrec.

+ Diarios de 1
incidencias

‘ Calent. max. 10
elem. maniobra
\ 0%

2
| | € o E
‘ Llamada funcién []
‘ Tensiones Re’set n'lemorias
‘ entre fases ‘ méx./min. <l
: | €—esd m

Corrientes (ef)

| ¢—=d = A
Reset memorias
‘ Max. corr. de max./min.
disparo IA (%) |
0%
'€—Es

Fig. 5-36: Memorias de max./min.
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5.5.4.3Datos estadisticos

Atencioén

La opcion de "Estadisticas" unicamente esta disponible en los aparatos con
firmware a partir de la versién *E04*. La version de firmware se indica en la cara
frontal del arrancador, debajo del campo de inscripciones (color petréleo). El

N° arranques 8(4
motor izquierda

(I > E-tindar) Nota

Total de paradas con freno eléctrico: el valor se aumenta en
1, siempre que se haya seleccionado el tipo de parada

+ Visualizacion 1 . . . . . P . P . ..
de medidas submenu "Diarios de incidencias" esta disponible unicamente en combinacién con
| el software de parametrizacion y diagnéstico "Soft Starter ES".
[ eieair §
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“ v
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|
‘ [ cleqir ]
‘4— ESC oK
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Ajustes k + Horas de func. ©
‘ del motor
I 0:28:02
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‘_ESC oK 4_555 oK . . . . v
| y Total de arranques motor izquierda, s6lo en combinacién con
4 ° n .
| m:rtn:ro del N arranques | velocidad lenta.
[1] |
‘
[oiegir ]
‘_EC OK.
‘4—55:: oK
|
|
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paros por sobrec. ALl "
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|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
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?
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disparo IA (%)
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|
&
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i
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Fig. 5-37: Datos estadisticos
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5.5.5 Seguridad (determinar el nivel de usuario, control de acceso a los parametros)

Visualizacion 1
de medidas

Visualizacion 2
de estado

Mando del 4
motor

Introducir cédi?
‘ go de usuario

‘4— ESC| oK

R .2
‘ Nivel de usuario

‘ Cliente, escritura

“— ESC oK

Fig. 5-38: Seguridad
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Funciones

6.1 Juegos de parametros

El arrancador suave ofrece tres juegos de parametros que pueden ser
personalizados por el usuario, especificando el tipo de arranque y deceleracion
deseados en cada caso concreto.

Aplicaciones « Arrancar motores Dahlander (accionamiento con distintas velocidades de
giro).
« Arrancar una aplicacién con diferentes criterios de carga (por ejemplo, cinta
transportadora cargada o vacia).
« Arrancar un maximo de tres motores con diferentes caracteristicas de
arranque e independientemente el uno del otro (por ejemplo, compresor y
bomba).

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
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6.2 Tipos de arranque

6.2.1 Rampa de tensién

Tensién de arranque

Tiempo de arranque

Tiempo de arranque
maximo

Deteccion de
arranque interna
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Gracias al amplio rango de opciones que ofrece el arrancador suave SIRIUS
3RW44, se pueden seleccionar diferentes funciones de arranque y optimizar el
proceso de arranque segun la aplicacién y configuracion de que se trate.

En el caso del SIRIUS 3RW44, el modo de arranque suave mas simple es por
medio de una rampa de tensidén. La tension en los bornes del motor se aumenta
dentro del tiempo de arranque ajustable a partir de la tensiéon de arranque
parametrizable hasta alcanzar el nivel de la tensién de red. Ese tipo de arranque
se puede seleccionar por medio del menu de inicio rapido.

La tensién de arranque determina el par de arranque del motor. Cuanto menor la
tension de arranque, menores el par y la corriente de arranque. El nivel de la
tension de arranque debe asegurar que el comando de arranque, emitido al
arrancador suave, haga que el motor arranque de forma inmediata y suave.

El tiempo de arranque especifica el periodo de tiempo para el aumento de la
tensién del motor desde la tension de arranque hasta alcanzar el nivel de la
tension de red. Este parametro influye sobre el par de aceleracién de la carga
durante el arranque del motor. Un tiempo de arranque prolongado provoca un
menor par de aceleracion durante el arranque del motor. De esta manera se
produce un prolongado y mas suave arranque del motor. El lapso de tiempo de
arranque debe elegirse de tal manera, que el motor alcance la velocidad
nominal dentro de dicho lapso de tiempo. De elegir un lapso de tiempo
demasiado corto, es decir, que el motor no alcanza la velocidad predeterminada
dentro del mismo, se generaria una elevaciodn de corriente que alcanzaria el
nivel de corriente directa del arranque para tal velocidad. En tal caso es posible
que la proteccion de sobrecarga integrada provoque la desconexién automatica
del arrancador suave, cambiando al estado de falla.

Con el parametro "Tiempo de arranque maximo" es determinado el periodo de
tiempo dentro del cual el accionamiento debe haber llevado al motor a alcanzar
la velocidad predeterminada. Si no se alcanza el nivel deseado en el periodo
especificado, se detiene el proceso de arranque y se genera un mensaje de
falla.

El arrancador suave ofrece la opcion de deteccién de arranque. Al detectar que
el motor a ha concluido el procedimiento de arranque, se cierran los contactos
bypass integrados a la vez que se puentean los tiristores. Siempre que se
detecta ese estado antes de haber transcurrido el tiempo de arranque ajustado,
se aumenta la tensién de motor inmediatamente hasta alcanzar el 100 % de la
tension de red. A continuacién, se cierran los contactos bypass integrados.

6-3



Funciones

Tension en %

U 100%

motor

Tension arranque
parametrizable

=

[P X > Tiemspo (t)

/ Tensién motor
Y
Tiempo arranque 100%

parametrizable

@ Tiempo arranque breve

(@ Tiempo arranque prolongado

Fig. 6-1: Principio de funcionamiento rampa de tensién

Par motor (M)

Nm A

M., rranque directo
(méximo par a generar)

M

nom

” —
Tensién arranque Torque de
parametrizable aceleracion
>
1y Velocidad (n)
A rpm
M .. Tiempo par arranque Motor funciona a velocidad
arranque suave R PO P q
Hlompo rampa breve - parametrizable nominal (npom). Se detecta
estado de motor arrancado,
se cierran los contactos
@ M, ranque sua bypass

ve
tiempo rampa prolongado

@M

carga (p.e]. ventilador)

Fig. 6-2: Principio de funcionamiento rampa de tension, caracteristica del par de motor

Aplicaciones tipicas rampa de tension
El principio de rampa de tensién es ideal para cualquier tipo de aplicacion.
Siempre que por razones de prueba se utilicen motores de potencia reducida en
comparacion con la futura aplicacion, es aconsejable seleccionar el tipo de
arranque "rampa de tension".
En el caso de las maquinas que requieren un impulso de despegue
(comportamiento de carga inverso, por ejemplo moledoras y rompedores), ese
impulso se debe parametrizar tal y como se describe en el Apartado 6.2.3
"Impulso de despegue en combinacién con principio de rampa de tensién o
requlacion del par". En el caso de las maquinas con arranque pesado, se
recomienda seleccionar el tipo de arranque "rampa de tension+limitacién de
corriente" (U+limitacién de corriente).
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6.2.2 Regulaciéon del par

Par de arranque

Par limite

Tiempo de arranque

Tiempo de arranque
maximo

Deteccion de
arranque interna
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La velocidad y el par del motor se calculan a partir de los valores efectivos de
tension y corriente y a partir de los datos de la fase existente entre la tension de
red y la corriente de motor (= cos ¢) para regular asi la tensién del motor

(= regulacién sin sensor).

La regulacion del par consiste en aumentar el par generado en el motor
linealmente a partir del par de arranque hasta alcanzar el maximo par
parametrizable dentro de un periodo de arranque seleccionable.

La ventaja consiste en un mejor comportamiento de arranque de la maquina, en
comparacion con la opcién de rampa de tension.

El arrancador suave procede a regular linealmente el par generado hasta
alcanzar la velocidad nominal del motor, segun los parametros seleccionados.
Con el fin de poder regular correctamente el par de motor durante el arranque,
se deben introducir los datos del motor conectado en el juego de parametros
seleccionado bajo la opcién "Ajustes".

El par de arranque determina el par de arranque del motor. Cuanto menor el par
de arranque, menores seran el par y la corriente de arranque. El nivel del par de
arranque debe asegurar que el comando de arranque emitido al arrancador
suave haga que el motor arranque de forma inmediata y suave.

El nivel de par limite determina el maximo par que se puede generar durante el
arranque del motor. Este valor también se puede utilizar, por ejemplo, como
limite de par ajustable.

Para alcanzar la velocidad predeterminada, se debe ajustar el valor del
parametro a aprox. 150 %, o como minimo a un valor que asegure que el motor
funcione correctamente a dicha velocidad. De esta manera queda asegurado
que se genera el suficiente par de aceleracion durante todo el proceso de
arranque del motor.

El tiempo de arranque determina el lapso de tiempo necesario para alcanzar el
maximo par a partir del par de arranque.

Un tiempo de arranque prolongado provoca un menor par de aceleracién
durante el arranque del motor. De esta manera, se produce un prolongado y
mas suave arranque del motor. Seleccione un tiempo de arranque que le
permita al motor acelerar suavemente hasta alcanzar la velocidad nominal.
Transcurrido el tiempo de arranque antes de haber alcanzado la velocidad
nominal el motor, se limita el par del motor hasta que el arrancador suave
detecte el estado de motor arrancado y cierre los contactos bypass integrados.

Con el parametro "Tiempo de arranque maximo" es determinado el periodo de
tiempo dentro del cual el accionamiento debe haber llevado al motor a alcanzar
la velocidad predeterminada. Si no se alcanza el nivel deseado en el periodo
especificado, se detiene el proceso de arranque y se genera un mensaje de
falla.

El arrancador suave ofrece la opcion de deteccion de arranque. Siempre que se
detecta ese estado antes de haber transcurrido el tiempo de arranque ajustado,
se aumenta la tensién de motor inmediatamente hasta alcanzar el 100 % de la

tension de red. A continuacién, se cierran los contactos bypass integrados y se
puentean los tiristores.
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Nota
Como maximo, el par de motor regulado por medio del arrancador puede
alcanzar el nivel de arranque directo con velocidad idéntica.

Par motor (M)
Nm A

M, rranque directo
(maximo par a generar)

T~

Par limite
parametrizable

Moom ()
@ Torque de
Par arranque
parametrizable 3 aceleracion
[y Tiempo (t)
\ s
Motor funciona a velocidad
“~.. Tiempo rampa nominal (Nnom)- Se detecta

parametrizable estado de motor arrancado,
M se clerran los contactos
@ arranque suave bypass.
con regulacién y limite de par

@

Marranque suave
con regulacién de par

@M

‘carga (p.e]. ventilador)

Fig. 6-3: Principio de funcionamiento regulacién del par

Aplicaciones tipicas regulacién del par
El principio de regulacion del par de motor, basicamente es ideal para cualquier
tipo de aplicacion. No obstante, se utiliza sobre todo para las aplicaciones que
requieren un arranque uniforme y cuidadoso. En el caso de las maquinas que
requieren un impulso de despegue (comportamiento de carga inverso,
por ejemplo moledoras y rompedores), ese impulso se debe parametrizar tal y
como se describe en el Apartado 6.2.3 "Impulso de despegue en combinacion
con principio de rampa de tension o regulacién del par". En el caso de las
maquinas con arranque pesado, se recomienda seleccionar el tipo de arranque
"regulacion del par de motor+limitacidon de corriente” (M+limitacién de corriente)
(ver Apartado 6.2.4 "Limitacién de corriente en combinacion con principio de
rampa de tension o regulacién del par").

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
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6.2.3 Impulso de despegue en combinacién con principio de rampa de tensién o regulaciéon del

par

Tension de despegue

Tiempo de despegue
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Esa funcidén se utiliza en maquinas con caracteristica de par inversa. Entre las
aplicaciones tipicas figuran por ejemplo las moledoras, los rompedores y
accionamientos con cojinete deslizante. En tales casos, puede ser necesario
generar un impulso de despegue al principio del proceso de arranque de la
maquina. Dicho impulso se ajusta por medio de la tension y el tiempo de
despegue. Por medio del impulso de despegue, se puede compensar el alto
nivel de rozamiento de partida de la carga en el momento del arranque y poner
en movimiento la maquina.

El impulso de despegue se utiliza en combinacion con los tipos de arranque
rampa de tension, regulacion del par o limitacién de corriente, suprimiendo esas
funciones durante el tiempo de despegue ajustado.

La tension de despegue determina el nivel del par de despegue que se debe
generar. Como maximo, puede corresponder al 100 % del par de motor
generado en el arranque directo. El impulso debe ser lo suficientemente fuerte
para que el motor arranque tan pronto como el arrancador suave reciba el
comando de arranque.

El tiempo de despegue determina el periodo de aplicacion de la tensién de
despegue. Transcurrido el tiempo de despegue, el arrancador finaliza la
maniobra de arranque en el modo seleccionado, por ejemplo rampa de tensioén o
regulacion del par de motor. Se debe ajustar un tiempo de despegue lo
suficientemente prolongado que garantice que una vez transcurrido el tiempo
ajustado el motor no se detenga, sino que siga acelerando en el modo de
arranque especificado.

Ajustando un tiempo de despegue = 0 ms (valor por defecto), queda inoperante
la funcién impulso de despegue.

Par motor (M)
Nm A

\_

:

Tensién despegue
parametrizable

nom

Torque de

Par/tension aceleracion
arranque

parametrizables

=

>
Tiempo (t)
e > s
Tiempo despegue Tiempo arranque Motor funciona a velocidad
parametrizable parametrizable nominal (Npom)- Se detecta
estado de motor arrancado,
@M se cierran los contactos

arranque directo
(maximo par generable)

@M

arranque suave
de

bypass.

1e con r ion
de par o rampa de tension

®Mm

carga (p.ej. quebrantadora)

Fig. 6-4: Principio impulso de despegue, regulacion del par
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Aplicaciones tipicas impulso de despegue

El principio de impulso de despegue se utiliza tipicamente en maquinas con
caracteristicas de par invers como, por ejemplo, moledoras o rompedores.

Nota

Los impulsos de despegue excesivos pueden provocar una falla por
"Rebasamiento de rango de medida intensidad".

Solucién: Dimensione adecuadamente el arrancador o disminuya la tensiéon de
despegue.

El impulso de despegue Unicamente se debe definir en las aplicaciones que
efectivamente requieran esa funcion (por ejemplo en moledoras, rompedores).
De lo contrario, es decir en aplicaciones como por ejemplo bombas, el impulso
de despegue puede provocar un fallo de "Condicion de arranque errénea”.

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
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6.2.4 Limitacion de corriente en combinacion con principio de rampa de tensién o regulaciéon

del par

Valor limite de
corriente

Deteccion de
arranque

El arrancador mide continuamente la corriente de fase (corriente de motor) por
medio de los convertidores de intensidad integrados.

Durante el arranque del motor el operario puede ajustar un valor limite de
corriente en el arrancador suave.

Esa funcién se puede activar en combinacion con los tipos de arranque "rampa
de tension+limitacion de corriente” o "regulacion de par+limitacién de corriente”,
siempre que se haya introducido el valor deseado en el correspondiente
parametro.

En la fase del arranque, se limita la corriente de fase hasta alcanzar un nivel
inferior al valor parametrizado. Si se define un impulso de despegue, la
limitacion de corriente queda suprimida durante la fase de despegue.

El valor limite de corriente constituye un factor de la corriente de motor asignada
y permite limitar la corriente de arranque. Al alcanzar el nivel ajustado, el
arrancador suave disminuye o regula la tension del motor de manera tal que no
se rebase el valor limite de corriente. El valor limite de corriente ajustado
asegurara, como minimo, el suficiente par de motor como para alcanzar la
velocidad nominal del accionamiento. El valor tipico suele ser entre tres y cuatro
veces superior a la corriente asignada de empleo (l) del motor.

El arrancador suave ofrece la opcion de deteccion de arranque. Siempre que se
detecta el estado de motor arrancado, se aumenta la tensiéon de motor
inmediatamente hasta alcanzar el 100 % de la tensién de red. A continuacion,
se cierran los contactos bypass integrados y se puentean los tiristores.

Corriente de motor

A

Iarranque directo motor

Inicio definido por tipo
de arranque ajustado, ___|
en el ejemplo: impulso RY
de despegue

Iarrancador suave

valor limite de corriente
ajustable

Inicio definido por tipo  ___|
de arranque ajustado, [
en el ejemplo: rampa

de tension
}
e motor
>

Ne motor  Velocidad
motor
n

Fig. 6-5: Limitacion de corriente con arrancador suave

Aplicaciones tipicas limitacion de corriente
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Aplicaciones con elevada masa movil (inercia de masas) y prolongados tiempos
de arranque, por ejemplo grandes ventiladores, funcionando como proteccion
contra sobrecargas en la red de alimentacion.
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6.2.5 Arranque directo

Deteccion de
arranque

En el modo de arranque directo, se aumenta la tensiéon del motor de forma
inmediata y hasta alcanzar el nivel de tensién de red, una vez emitido el
comando de arranque. Igual que en el caso de las configuraciones con
contactor, no se limitan ni la corriente ni el par de arranque.

Nota

Debido a la elevada corriente de arranque del motor en modo "directo", se
puede producir la falla "Corriente limite rebasada". Si es necesario, se debe
redimensionar el arrancador suave.

El arrancador suave ofrece la opcién de deteccién de arranque. En el momento
de detectar el estado de motor arrancado, se cierran los contactos bypass
integrados a la vez que se puentean los tiristores.

6.2.6 Tipo de arranque calentamiento del motor

En motores con proteccién IP54 que se utilizan en exteriores se produce
condensacion en la fase de refrigeracion del motor (por ejemplo, durante la
noche o en la temporada de invierno). Esto puede provocar corrientes de fuga o
cortocircuitos en el momento del arranque.

Con el fin de calentar el arrollamiento del motor, se aplica una corriente DC
pulsatoria.

Seleccionando el tipo de arranque "Calentamiento del motor", se puede
parametrizar la potencia térmica deseada. Evite seleccionar una potencia
térmica que pueda poner en peligro la integridad del motor. El rango de ajuste
admisible de 10 - 100 % equivale a una corriente de motor de 5 - 30 % de la
corriente asignada, aproximadamente.

Aplicaciones tipicas calentamiento del motor

6-10

Por ejemplo accionamientos en exteriores, evitando la condensacion en el
motor.

Precaucién

Peligro de dafios materiales

El tipo de arranque de calentamiento del motor no se puede utilizar en
funcionamiento continuo. Es imprescindible proteger el motor adecuadamente
con un termosensor (Termostato bimetalico/PTC). No es admisible el modelo de
proteccién electrénica contra sobrecarga integrada en el motor.
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6.3 Tipos de deceleracién

Gracias al amplio rango de opciones que ofrece el arrancador suave SIRIUS
3RW44, se pueden seleccionar diferentes funciones de parada y optimizar el
proceso de deceleracion segun la aplicacién y configuracion de que se trate.
En caso de generar un comando de arranque en la fase de deceleracion, se
procede a cancelar el proceso de parada y se vuelve a arrancar el motor en el
modo seleccionado.

Nota

Al seleccionar el tipo de deceleracion guiada (parada suave, deceleracion para
bomba o frenado) puede que sea necesario sobredimensionar la derivacion
(arrancador suave, cables, protecciones de la misma, motor) dado que la
corriente de parada superaria la corriente asignada del motor.

Velocidad motor
n

®“d . . tural Tiempo (t) s
eceleracion natural Comando STOP
@nparada con regulaciéon arrancador suave
de par
Nfrenado CC

Fig. 6-6: Tipos de deceleracién, generalidades
6.3.1 Deceleracion natural

Seleccionando la opcién de deceleracién natural, se corta la alimentacion de
energia del motor por medio del arrancador suave al anular el comando de
"CON" en ese mismo. El motor ird parandose accionado unicamente por la
inercia de la masa del rotor y de la carga, la también denominada deceleracién
natural. Cuanto mayor la masa movil, mas prolongada la deceleracién natural.

Aplicaciones tipicas deceleracién natural
Cargas sin requerimientos especificos en cuanto al comportamiento de parada,
como por ejemplo ventiladores de grandes dimensiones.
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6.3.2 Regulaciéon del par y deceleraciéon para bomba

Tiempo de
deceleracién y par de
desconexién

Deceleracion para
bomba

En los modos de regulacion del par y deceleracion para bomba, se prolonga la
parada normal de la carga conectada para evitar la parada brusca de la misma,
tipicamente en aplicaciones con pequena inercia de masas o elevado contrapar.
Con el fin de poder regular correctamente el par de motor durante la
deceleracion, se deben introducir los datos del motor conectado en el juego de
parametros seleccionado bajo la opcion de "Ajustes”.

Por medio del parametro de tiempo de deceleracién, se puede especificar en el
arrancador suave por cuanto tiempo se sigue alimentando el motor con energia,
una vez que se haya anulado el comando de "CON". En la fase de parada se
disminuye el par de motor de forma continua y lineal, hasta alcanzar el par de
desconexion ajustado para detener suavemente la carga conectada.

Debido a la desconexion brusca del accionamiento sin regulacién del par de
motor durante la deceleracién , se puede producir el lamado impacto de agua.
El impacto de agua se debe al corte brusco del caudal y las subsiguientes
variaciones de la presién en la bomba. Ese fenémeno pro-

voca ruidos y choques mecanicos en la tuberia y en las valvulas y bisagras
integradas.

Par motor
M

servicio nominal

Par de
desconexion

Tiempo deceleracion Tiempo (t) s

Comando STOP
arrancador suave

Fig. 6-7: Deceleracién suave / deceleracion para bomba

Aplicaciones tipicas deceleraciéon suave / deceleracion para bomba
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El modo de deceleracion suave / deceleracion para bomba es ideal para
+ evitar impactos de agua en bombas, asi como
+ evitar la caida de los objetos colocados sobre cintas transportadoras.

Precaucion

Peligro de dafios materiales

Para proteger adecuadamente el motor, introduzca una proteccién electrénica
contra sobrecarga y un sensor de temperatura en el motor.
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6.3.3 Frenado por corriente continua / frenado combinado

En los modos de frenado por corriente continua / frenado combinado se acorta
el periodo de parada normal, o bien de deceleracién natural de la carga
conectada.

Por medio del arrancador suave, se aplica una corriente continua (pulsatoria) en
las fases L1 y L3 del estator. Dicha corriente genera un campo magnético
vertical en el estator. Como el estator sigue girando debido a la inercia de
masas, se inducen corrientes en el devanado cortocircuitado del estator que a
su vez generan un momento de frenado.

Atencion
El modo de parada con frenado por corriente continua / frenado combinado no
es posible en configuraciones con conexién dentro del triangulo.

Nota

La corriente continua pulsatoria supone una carga desequilibrada en la red,
siendo necesario configurar el motor y la derivacién a partir de la mayor
intensidad que se genera durante la deceleracion. Si es necesario, se debe
sobredimensionar el arrancador suave.

Nota

Se pueden seleccionar dos modos de frenado diferentes:

Frenado combinado:

Esa opcion es ideal para decelerar aplicaciones con reducida masa movil
(inercia de masas) (Jcarga <Jmotor)- Utilizando la funcién de frenado combinado,
puede variar el tiempo de deceleracion efectivo. Si ese efecto no es deseable,
seleccione la opcidn de frenado por corriente continua.

Frenado por corriente continua:

Esa opcion es ideal para decelerar aplicaciones con elevada masa movil (inercia
de masas) (Jcarga <5 X Imotor)-

Utilizando esa funcion, se debe integrar un contactor de frenado exterior.

Precaucion

Peligro de dafios materiales

Para proteger adecuadamente el motor, introduzca una proteccién electréonica
contra sobrecarga y un sensor de temperatura en el motor.

Tipo de deceleracion frenado combinado

Par de frenado
dinamico

Par de frenado por
corriente continua
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Seleccionando el modo de deceleracion de frenado combinado, el usuario
puede parametrizar los valores de par de frenado dinamico, par de frenado por
corriente continua y tiempo de deceleracién en el arrancador.

El par de frenado dinamico determina la potencia inicial de frenado para
decelerar el motor. A continuacion, el sistema sigue frenando en el modo de
frenado por corriente continua.

El par de frenado por corriente continua determina la potencia de frenado para
decelerar el motor.

Si el motor vuelve a acelerar durante el proceso de frenado por

corriente continua, se debe aumentar el nivel del par de frenado dinamico.
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Tiempo de
deceleracion

El tiempo de deceleracion determina el periodo de tiempo en que se genera el
par de frenado en el motor. El tiempo de frenado asegurara la parada completa
de la carga.

Con el fin de frenar adecuadamente el motor hasta la parada, la masa de inercia
de la carga (J) no debe ser superior a la masa de inercia del propio motor. El
tiempo de deceleracion asegurara la parada completa del motor. El arrancador
no detecta el estado de parada total. Si el usuario asi lo desea, puede realizar
esa funcion a partir de otras funciones externas.

Nota
Utilizando la funcién de frenado combinado, puede variar el tiempo de
deceleracion efectivo.

Par motor
M

Comando STOP
arrancador suave

servicio nominal

Tiempo deceleracion

Tiempo (6 s

Par frenado CC

Par frenado
dinamico

Par frenadov
motor

Fig. 6-8: Frenado combinado

Tipo de deceleracion frenado por corriente continua

Par de frenado por
corriente continua

6-14

En el modo de frenado por corriente continua, el usuario puede parametrizar los
valores de tiempo de deceleracion y par de frenado por corriente continua en el
arrancador. Asimismo, una de las entradas del arrancador suave debe funcionar
en modo de frenado por corriente continua para poder controlar un contactor de
frenado exterior. Los circuitos recomendados se detallan en el apartado 9.

El ajuste final de los parametros se debe realizar en la propia maquina y en las
condiciones de carga efectivas.

El par de frenado por corriente continua determina la potencia de frenado para
decelerar el motor.
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Tiempo de El tiempo de deceleracion determina el periodo de tiempo en que se genera el
deceleracion par de frenado en el motor. El tiempo de frenado asegurara la parada completa
de la carga.

Con el fin de obtener la suficiente potencia de frenado, el momento de inercia de
masa de la carga puede ser como maximo cinco veces superior al momento de
inercia de masa del motor. (J¢arga< 5 X Jmotor)-

El arrancador no detecta el estado de parada total. Si el usuario asi lo desea,
puede realizar esa funcién a partir de otras funciones externas.

Par de motor
M)

M

servicio nominal

L
Tiempo
s

Par de frenado CC

-
Par de frenado Tiempo de decel. ‘

motor ' Comando de parada

enel
arrancador suave

Fig. 6-9: Frenado por corriente continua

Aplicaciones tipicas frenado por corriente continua
Tipicamente, se utiliza en maquinas como tornos (por ejemplo para el cambio de
herramientas) o sierras de disco.
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6.4 Funcidn de velocidad lenta

Factor de velocidad
lenta

Par de velocidad
lenta

Esa funcién permite controlar un motor asincrono en las dos direcciones con
una velocidad inferior a la asignada por un tiempo determinado.
La velocidad asignada n,qtor del motor queda determinada por la frecuencia de
red (f) y el nimero de pares de polos (p) del motor.

60

Nmotor = fXx —

Por medio de un modo de control especifico de los tiristores, se determina la
frecuencia de velocidad lenta del motor. No obstante, esa opcién requiere que el
motor ofrezca la posibilidad de generar un par reducido. Debido al posible
sobrecalentamiento del motor, esa funcién no se puede utilizar de modo
continuo.

Tanto el factor como el par de velocidad lenta se pueden parametrizar por
separado para cada sentido de marcha.

Por medio del factor de velocidad lenta, se puede parametrizar una velocidad
del motor inferior (Nygjocidad lenta) @ 1@ @signada y en el sentido de giro de la red,
o bien al contrario del mismo.

nnom
Factor de velocidad lenta

Nyelocidad lenta™

El par de velocidad lenta puede influir sobre el par generado en el motor. El
maximo par de motor generable varia segun la velocidad lenta ajustada. 100 %
del par de velocidad lenta puede equivaler aprox. al 30 % del par asignado del
motor.

Frecuencia de red

IS AARA S R AWA
VATSTRAVATATAY

Frecuencia velocidad lenta resultante

Fig. 6-10: Funcion de velocidad lenta

Aplicaciones tipicas funcion de velocidad lenta
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Esa funcion es ideal para las aplicaciones con contrapar reducido, por ejemplo
posicionando maquinas-herramienta.

Nota

La velocidad efectiva, asi como el par de velocidad lenta del motor se ven
influidos, aparte de los parametros seleccionados, por las caracteristicas
especificas del motor y la carga conectada.
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Nota

Para poder controlar el motor con los parametros de velocidad lenta
introducidos, se deben activar simultaneamente una entrada de control en modo
de "velocidad lenta" y otra entrada de control en modo "motor derecha JP1/2/3"
o "motor izquierda JP1/2/3". Ver también circuito recomendado, apartado 9.1.7.
Sentido de giro:

derecha: en el sentido de giro de la fase de red

izquierda: al contrario del sentido de giro de la fase de red

Atencion
Debido a la velocidad y la capacidad de enfriamiento reducidas del motor, no se
debe utilizar esta funcién en funcionamiento continuo.

Precaucion

Peligro de dafios materiales

Para proteger adecuadamente el motor, introduzca una proteccién electrénica
contra sobrecarga y un sensor de temperatura en el motor.
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6.5 Supervision de cargas con valores limite de corriente

El operario puede parametrizar los limites inferior y superior de la corriente a
partir de los cuales se genera un aviso de sistema.

Limite inferior de El limite inferior de la corriente permite, por ejemplo, detectar y visualizar la
corriente rotura de la correa trapezoidal y la subsiguiente marcha en vacio del motor o
bien una obstruccion del filtro del ventilador.

Limite superior de El limite superior de la corriente permite detectar un elevado nivel de energia
corriente disipada en la aplicacion debido, por ejemplo, a la rotura de uno de los
rodamientos.
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6.6 Proteccion de motores

Proteccion contra
sobrecarga de
motores
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La proteccidn contra sobrecarga de motores funciona a partir de la temperatura
del arrollamiento, evaluando el estado de carga del motor (sobrecarga/rango
admisible).

La temperatura del arrollamiento se puede calcular a partir de la
funcion electrénica de sobrecarga del motor integrada o se puede medir con
ayuda de un termistor conectado.

La maxima proteccion de motores se obtiene combinando (= activando) las dos
opciones a la vez (variante recomendada).

El flujo de corriente en funcionamiento se mide por medio de los convertidores
integrados en el arrancador. El calentamiento del arrollamiento se determina a
partir de la corriente asignada de empleo del motor.

Segun la clase de desconexidn (valor CLASE) y los parametros de proteccion
seleccionados, se genera un mensaje de aviso, o bien se provoca el disparo del
arrancador en el momento de alcanzar el nivel limite.
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Clase de desconexion
(proteccién
electronica contra
sobrecarga)

Limite de
desequilibrio de
corrientes

Limite de preaviso
Tiempo hasta disparo

Limite de preaviso
Calentamiento del
motor

Duracién de pausa
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La clase de desconexién (CLASE, categoria de disparo) determina el maximo
tiempo de disparo de una proteccién al alcanzar un nivel 7,2 veces superior a la
corriente asignada de empleo en estado frio (proteccion de motores, segun
IEC 60947). Las caracteristicas de disparo muestran el tiempo de disparo en
funcion de la corriente de disparo (ver Apartado 10.4 "Caracteristicas de
disparo").

Segun las exigencias del arranque, se pueden seleccionar diferentes
caracteristicas CLASE.

Nota

Los datos asignados del arrancador suave aplican en condiciones de arranque
normal (CLASE 10). En condiciones de arranque pesado (> CLASE 10) puede
que sea necesario sobredimensionar el arrancador suave.

Los motores asincronos trifasicos reaccionan a leves desequilibrios de la
tensién de red con un consumo desequilibrado de corriente mucho mas alto, con
lo cual se aumenta el nivel de temperatura en el arrollamiento del lado del
estator y del lado del rotor.

El valor limite de desequilibrio es un valor porcentual que indica la variacién
admisible de la corriente de motor en las distintas fases.

El valor de referencia sera el valor de variaciéon maxima a partir del promedio de
las tres fases.

Se considera desequilibrio una variacion superior a 40 % del promedio.

Alcanzando el tiempo limite de preaviso tras el cual la proteccion integrada
desconecta el motor, se puede emitir un correspondiente aviso de sistema.

Alcanzando el limite de preaviso térmico del motor, se puede generar un
correspondiente aviso de sistema. La proteccion de motor procedera a disparar
alcanzando el nivel del 100 %.

La duracién de pausa determina el tiempo de enfriamiento del motor tras la
desconexion en modo normal, es decir, no en caso de disparo por sobrecarga.

Si transcurrido ese periodo el calentamiento del motor aun es > 50 %, asimismo
el "modelo térmico" del arrancador se ajustara al 50 %, de lo contrario, al 0 %.

Esa funcién permite frecuentes arranques de la aplicacion (modo paso a paso),
mientras que los mismos, en combinacion con protecciones de motores segun
IEC 60947, provocarian un disparo (dependiendo de la CLASE seleccionada).
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Tiempo de
redisponibilidad

Remanencia de
ajustes tras corte de
tensién
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La siguiente figura muestra la caracteristica de enfriamiento con y sin periodo de
pausa:

Motor
Con
Des -
Calentamiento t
del motor
Limite disparo
sin L K_ )
pausa Disparo sobrecarga
=
A Limite disparo
con R e e S B A P P
pausa
no se produce ningun
disparo por sobrecarga

|

t
" ' Duracién de pausa

' 'Duracion de pausa
Fig. 6-11: Duracion de pausa

Se puede ajustar una duracion de pausa de 1 a4 100 s.

Precaucion

Peligro de dafios materiales.

Variando la duracién de pausa (0 = desactivado), no se dispondra de la
proteccion de motor segun IEC 60947 (CLASE 10A, 10, 15, 20, 30). Con el fin
de asegurar la proteccién de la instalacidn global, se recomienda tomar otras
medidas de proteccion adicionales.

Precaucién

Peligro de daiios materiales

Compruebe que el motor utilizado permita el modo paso a paso. jPeligro de
dafos por sobrecargal!

En caso de disparo térmico del motor, se inicializa un tiempo de redisponibilidad
para dejar enfriar el motor antes de proceder al nuevo arranque.

Estando activada la remanencia de ajustes tras un corte de tensién y al fallar la
tension de control el arrancador memoriza el estado efectivo de motor al
momento del disparo térmico, asi como el tiempo actual de redisponibilidad en
condiciones de disparo activado. Al volver la tensién de control, se restablece
automaticamente el estado de disparo memorizado del modelo térmico.
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Sensor de
temperatura
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Ese tipo de proteccién funciona midiendo la temperatura del arrollamiento del
estator con ayuda de un sensor, es decir, se requiere un motor que tenga un
sensor integrado en el arrollamiento del estator.

Se pueden utilizar dos tipos de sensores diferentes:

+ termistores PTC tipo A ("sensor tipo A”)

+ Termostato bimetalico

La proteccion detecta las roturas de cables y los cortacircuitos en el cableado y
los propios sensores.

Atencion

Si el arrancador suave se desconecta a consecuencia del disparo de la
proteccion de motor o la funcién de seguridad intrinseca, la opciéon de "Rearme
disparo" no estara disponible antes de haber transcurrido el tiempo de
enfriamiento indicado.
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6.7 Seguridad intrinseca
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El arrancador suave integra una funcion de seguridad intrinseca que impide que
se sobrecalienten los termistores.

Para ello, se miden las corrientes de las tres fases con ayuda de convertidores,
asi como la temperatura del disipador de calor por medio de un sensor de
temperatura.

En el momento de rebasar el umbral de aviso parametrizado, se genera el
correspondiente mensaje en el arrancador suave. En el momento de rebasar el
valor de desconexion parametrizado, se desconecta automaticamente el
arrancador suave.

Cada vez que se produzca un disparo, debe transcurrir un tiempo de
redisponibilidad fijo de 30 s antes de volver a inicializar el arrancador.

Estando activada la remanencia de ajustes tras un corte de tensién y al fallar la
tension de control el arrancador memoriza el estado efectivo de motor al
momento del disparo térmico, asi como el tiempo actual de redisponibilidad en
condiciones de disparo activado. Al volver la tensién de control, se restablecera
automaticamente el estado de disparo memorizado de la funcién de seguridad
intrinseca.

Para evitar que se destruyan los tiristores en condiciones de cortacircuito

(por ejemplo en caso de rotura de cable o cortacircuito en el arrollamiento del
motor), es imprescindible integrar fusibles estaticos SITOR . Los
correspondientes datos de seleccidén se encuentran en el Apartado 10.3.7
"Dimensionamiento componentes derivacion (conexion estandar)" y en el
Apartado 10.3.8 "Dimensionamiento componentes derivacion (conexion dentro
del triangulo)".

Atencion

Si el arrancador suave se desconecta a consecuencia del disparo de la
protecciéon de motor o la funcién de seguridad intrinseca, la opcion de "Rearme
disparo" no estara disponible antes de haberse transcurrido el tiempo de
enfriamiento indicado.
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Diagnéstico y mensajes del sistema

71 Diagnéstico, mensajes del sistema

7.1.1 Senalizacion de estados

Mensaje del sistema

Causa / Remedio

Comprobando tension

Alimentacion de tension principal desconectada aun.

Comprobando fases de red

Opcion 1: Aplicando tensién principal, motor desconectado o conexion errénea.
Opcion 2: Motor correctamente conectado, falta una tension fase-neutro.

Preparado para arranque

Equipo preparado para arranque (aplicando tension principal, motor correctamente conectado).
Recibiendo comando de arranque, se arranca el motor.

Arrancando

Arrancando el motor en el modo seleccionado.

Motor funcionando

Equipo en modo de bypass (contactor bypass). Motor arrancado y girando a velocidad nominal.

Deceleracion activa

Parando el motor en el modo seleccionado.

Tiempo de enfriamiento activado
(equipos a partir de la versién
< *E06%)

Disparado por sobrecarga el modelo térmico de motor, no se podra arrancar el motor por un tiempo definido
(parametro: tiempo de redisponibilidad) con el fin de asegurar el enfriamiento del motor.

Tiempo de enfriamiento
semiconductor

(equipos a partir de la versién
< *E06%)

Disparada por sobrecarga la proteccion intrinseca, no se podra arrancar el motor por 30 s con el fin de asegurar
el enfriamiento del equipo.

Arrancando en modo de
emergencia

Activada la funcion de arranque de emergencia.

Parada rapida activada

Activada la funcion de parada rapida.

7.1.2 Alarmas y fallos agrupados

Mensaje del sistema

Falla sin rearranque
Falla con rearranque

Alarma

Causa / Remedio

No se aplica tensién de red

x

1. Comando de arranque emitido sin aplicar tensién principal.

Remedio: Conectar tension de red.

2. En modo bypass, es posible que se genere esa alarma erréneamente y en consecuencia
de un numero excesivo de avisos "Limite de preaviso Calentamiento del motor", "Tiempo
hasta disparo” o "Rebasamiento limite inferior/superior le" (consulte el diario de
incidencias/incidencias).

Remedio: Ver descripcion del correspondiente mensaje.

3. La tensidn principal se desconecta simultdneamente con el comando "CON", a pesar de
estar parametrizado un modo de deceleracion (excepcion "Deceleracion natural”).

Remedio: Activar contactor de red mediante salida parametrizada para duracién de

marcha o bien parametrizar "Deceleracién natural”.
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Mensaje del sistema

Alarma

Falla sin rearranque

Falla con rearranque

Causa / Remedio

Condiciones de arranque erréneas
(equipos a partir de la version < *E04*)

Error angulo de fase (equipos a partir de
la versiéon >*E04*)

x

1. Falla sin arranque del motor.
Causa:
- Conexion del motor errénea.
- Configuracion dentro del triangulo errénea.
- Defecto a tierra.

Remedio: Verificar y corregir cableado (ver ej. de conexidndentro del triangulo).

2. Falla al arrancar.
Causa:
- Tension de arranque excesiva.
- Impulso de despegue (erréneamente) definido: se desestabiliza el arranque
(El impulso de despegue Unicamente se debe definir en las aplicaciones que requieran tal
impulso. En el caso de las bombas, por ejemplo, puede provocar fallas en el encendido.)
Siendo la duraciéon de pausa < 5 s a partir del arranque anterior, el 3RW44 arranca con
tension de arranque elevada, lo que en combinacion con un impulso de despegue puede
provocar una falla "Condiciones de arranque erréneas".

Remedio: Ajustar parametros o prolongar la duracién de pausa.

Falla de fase L1

Opcion 1: Falla fase L1, corte o caida de tension en condiciones de motor en marcha.
El disparo se efectia en consecuencia de una caida de tension de servicio asignada del
>15 % >100 ms durante el arranque, o bien de >200 ms en modo bypass.

Remedio: Conectar L1 o eliminar la causa de la caida de tension.

Opcion 2: El motor ofrece una potencia insuficiente y el mensaje se genera en el
momento de cambiar al modo bypass.

Remedio: Ajustar la corriente asignada de empleo adecuada para el motor conectado, o
bien ajustar la minima corriente posible (siendo la corriente de motor inferior al 10 % de la
corriente |, ajustada, el motor no puede funcionar con el arrancador utilizado).

Opcion 3: El arrancador funciona en una red IT con deteccion de defectos de tierra:

no se pueden utilizar arrancadores 3RW44 version < *E06* ni el médulo de comunicacion
PROFIBUS DP en ese tipo de red.

Remedio: Utilizar otro arrancador 3RW44 versién > *EQ7*. Los arrancadores a partir de la
version 3RW44 *EQ7* se pueden utilizar con médulo de comunicacion PROFIBUS DP,
aunque es posible que el 3RW44 indique valores de tension fase-neutro (UL-N) y
tensiones entre fases (UL-L) erréneos.

Falla de fase L2

Opcion 1: Falla fase L2, corte o caida de tension en condiciones de motor en marcha.
El disparo se efectia en consecuencia de una caida de tension de servicio asignada del
>15 % >100 ms durante el arranque, o bien de >200 ms en modo bypass.

Remedio: Conectar L2 o eliminar la causa de la caida de tension.

Opcion 2: El motor ofrece una potencia insuficiente y el mensaje se genera en el
momento de cambiar al modo bypass.

Remedio: Ajustar la corriente asignada de empleo adecuada para el motor conectado, o
bien ajustar la minima corriente posible (siendo la corriente de motor inferior al 10 % de la
corriente le ajustada, el motor no puede funcionar con el arrancador utilizado).

Opcion 3: El arrancador funciona en una red IT con deteccion de defectos de tierra:

no se pueden utilizar arrancadores 3RW44 version < *E06* ni el médulo de comunicacion
PROFIBUS DP en ese tipo de red.

Remedio: Utilizar otro arrancador 3RW44 versién > *EQ7*. Los arrancadores a partir de la
version 3RW44 *EQ7* se pueden utilizar con médulo de comunicacion PROFIBUS DP,
aunque es posible que el 3RW44 indique valores de tension fase-neutro (UL-N) y
tensiones entre fases (UL-L) erréneos.
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Falla de fase L3 X Opcion 1: Falla fase L3, corte o caida de tension en condiciones de motor en marcha.
El disparo se efectia en consecuencia de una caida de tension de servicio asignada del
>15 % >100 ms durante el arranque, o bien de >200 ms en modo bypass.
Remedio: Conectar L3 o eliminar la causa de la caida de tension.
Opcion 2: El motor ofrece una potencia insuficiente y el mensaje se genera en el
momento de cambiar al modo bypass.
Remedio: Ajustar la corriente asignada de empleo adecuada para el motor conectado, o
bien ajustar la minima corriente posible (siendo la corriente de motor inferior al 10 % de la
corriente le ajustada, el motor no puede funcionar con el arrancador utilizado).
Opcion 3: El arrancador funciona en una red IT con deteccion de defectos de tierra:
no se pueden utilizar arrancadores 3RW44 versién < *E06* ni el médulo de comunicacion
PROFIBUS DP en ese tipo de red.
Remedio: Utilizar otro arrancador 3RW44 versién > *EQ7*. Los arrancadores a partir de la
version 3RW44 *EQ7* se pueden utilizar con médulo de comunicacion PROFIBUS DP,
aunque es posible que el 3RW44 indique valores de tension fase-neutro (UL-N) y
tensiones entre fases (UL-L) erréneos.
Falta fase de carga T1 X Fase T1 del motor no conectada.
Remedio: Conectar correctamente el motor.
Falta fase de carga T2 X Fase T2 del motor no conectada.
Remedio: Conectar correctamente el motor.
Falta fase de carga T3 X Fase T3 del motor no conectada.
Remedio: Conectar correctamente el motor.
Tension de alimentacion inferior al 75 % X Caida de la tension de control durante mas de 100 ms por debajo del 75 % de la tensién
nominal requerida (corte o caida de tension, tensién de control no admisible).
Remedio: Comprobar el nivel de la tensién de control.
Tension de alimentacion inferior al 85 % X Caida de la tension de control durante mas de 2 s por debajo del 85 % de la tension
nominal requerida (corte o caida de tension).
Remedio: Comprobar el nivel de la tensién de control.
Tension de alimentacién superior al X Aumento de la tensién de control durante mas 2 s por encima del 110 % de la tensién
110 % nominal requerida (picos, tensién de control no admisible).
Remedio: Comprobar el nivel de la tensidn de control.
Rebasamiento desequilibrio de X X Desequilibrio de corrientes de fase (desequilibrio de carga). Ese aviso se genera
corrientes rebasando por desequilibrio el limite definido (parametro: Limite de desequilibrio de
corrientes).
Remedio: Comprobar las condiciones de carga o cambiar parametro.
Sobrecarga térmica motor X X X Disparo modelo térmico motor. En condiciones de disparo por sobrecarga, no se podra
rearrancar hasta que se haya transcurrido el tiempo de redisponibilidad.
Remedio en condiciones de disparo no deseado:
- verificar el ajuste de la corriente asignada de empleo del motor |g, 0 bien
- seleccionar otra categoria CLASE, o bien
- disminuir la frecuencia de maniobras, o bien
- desactivar la proteccion de motor (CLASE OFF)
Limite de preaviso Calentamiento del X El calentamiento del motor es superior al parametro ajustado: Limite de preaviso
motor Calentamiento del motor. EI modelo térmico de motor viene alcanzando el limite para el
disparo térmico. En condiciones de arranque pesado y clase de desconexién >CLASE 20,
se recomienda aumentar el parametro "Limite de preaviso Calentamiento del motor" a un
95 %.
Rebasamiento del tiempo de reserva X El periodo de tiempo hasta el disparo por sobrecarga del modelo térmico de motor es

minimo restante hasta disparo

inferior al valor de ajuste del parametro "Limite de preaviso Tiempo hasta disparo”.
En condiciones de arranque pesado y clase de desconexiéon >CLASE 20, se recomienda
desactivar el parametro "Limite de preaviso Tiempo hasta disparo” (0 s).
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Mensaje del sistema

Alarma

Falla sin rearranque

Falla con rearranque

Causa / Remedio

Sobretension red (equipos a partir de la
version < *E04*)

Tension de red excesiva (equipos a
partir de la version >*E04*)

x

Tension de red trifasica inadecuada para el equipo, o se producen prolongados picos de
tension.

El disparo se efectta si el rebasamiento de la tensién asignada admisible

es >10 % >500 ms. En la version *E02*, el umbral interno de disparo ha sido

elevado a >18 % >2000 ms.

Remedio: Aplicar tensién adecuada.

Rebasamiento rango de medida
intensidad

1. Se produjo una corriente muy elevada (superior al rango de medida admisible de los
convertidores integrados en el arrancador), por ejemplo en el momento del arranque
directo, generando el impulso de despegue o en condiciones de frenado combinado.

Remedio: Prolongar el tiempo de rampa (modo rampa de tensién), disminuir la tensién de

despegue o el par de frenado. Verificar el dimensionamiento del arrancador.

2. Enlafase del arranque, es posible que se genere ese aviso erréneamente y en
consecuencia de un nimero excesivo de avisos "Limite de preaviso Calentamiento del
motor", "Tiempo hasta disparo" o "Rebasamiento limite inferior/superior le" (consulte el
diario de incidencias/incidencias).

Remedio: Ver descripcion del correspondiente mensaje.

Desconexién bloqueo de motor
(equipos a partir de la versiéon <*E07*)

En modo bypass, se produce una corriente muy elevada, por ejemplo bloqueando el motor
(I > 4 x lgmotor SUperior a 100 ms).
Remedio: Comprobar motor.

Rebasamiento rango de intensidad
(equipos a partir de la versiéon <*E07*)

Rebasamiento de la corriente asignada de empleo por el factor 6 durante un periodo
prolongado.

Remedio: Activar limitacion de corriente o comprobar el dimensionamiento (equipo-
motor).

Sobrecalentamiento elemento de
potencia

Disparo por sobrecarga del modelo térmico de motor para elemento de potencia.
Remedio: Esperar hasta que se haya enfriado el elemento, disminuir el limite de corriente,
o bien disminuir la frecuencia de maniobras (niUmero de arranques excesivo).

Comprobar marcha libre del motor, medir temperatura ambiente del arrancador
(disminucion de la corriente asignada a partir de 40 °C, ver Apartado 10.3 "Datos
tecnicos’).

Sobretemperatura elemento de potencia

Sobretemperatura modelo térmico del elemento de potencia, segun el nivel de
temperatura admisible para servicio continuo.

Remedio: Comprobar corriente de servicio del motor, medir temperatura ambiente del
arrancador (disminucién de la corriente asignada a partir de 40 °C, ver Apartado 10.3
'‘Datos técnicos').

Cortacircuito termosensor

Cortacircuito termosensor bornes T1/ T2.
Remedio: Comprobar termosensor.

Rotura de cable termosensor

Defecto termosensor bornes T1/ T2, o bien cable/termosensor no conectado.
Remedio: Comprobar termosensor; sin sensor conectado: desactivar funcién
termosensor.

Sobrecarga termosensor

Disparo termosensor bornes T1 / T2, sobrecalentamiento motor.
Remedio: Dejar enfriar motor; si es necesario, comprobar motor.

Rebasamiento tiempo de arranque max.

Max. tiempo de arranque ajustado inferior al tiempo de arranque efectivo del motor.
Remedio: Prolongar parametro "Tiempo de arranque max.", aumentar limite de corriente,
o bien comprobar la carga de motor (defecto mecanico).

Rebasamiento limite inferior/ superior le

Limite inferior/superior de corriente rebasado, por ejemplo debido a un filtro obstruido o
bloqueo del motor.

Remedio: Localizar la causa del rebasamiento del limite de intensidad en el motor /
verificar la carga, ajustandola a los valores limite segun las condiciones de carga
efectivas.

Defecto a tierra detectado

Conectada una fase con masa (s6lo en modo bypass).
Remedio: Comprobar conexiones y cableado.
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Mensaje del sistema

Alarma

Falla sin rearranque

Falla con rearranque

Causa / Remedio

Corte de comunicacion modo manual
local

Corte de comunicacion con la computadora (en caso de control via computadora), o no se
ha pulsado ninguna tecla por algun tiempo (ver ajustes > Display > Tiempo de supervision
de actividades, apartado 5.4.10) (en condiciones de control del motor con teclas).

El régimen de control pasa a las entradas sobre la correspondiente demanda.

Remedio: Volver a conectar la computadora, o bien prolongar el tiempo de supervision de
actividades y pulsar alguna tecla a intervalos regulares.

Categoria le / CLASE no admisible

La corriente asignada de empleo |, del motor (Apartado 5.4.2 "Introducir datos de motor")
en al menos uno de los tres juegos de parametros es superior a la intensidad de ajuste
maxima admisible en funcion de la categoria CLASE seleccionada (Apartado 5.4.9
'Parametrizar protecciones de motor"). En los equipos a partir de la version > *E07* se
visualiza el correspondiente juego de parametros (JP).

Los valores de ajuste maximos admisibles se detallan en el Apartado 10.3 "Datos
técnicos'.

Conectado el arrancador en conexion triangulo-interior, se debe comprobar el cableado de
la derivaciéon de motor (Apartado 9.1.5 "3RW44 en conexion dentro del trianqulo’). En tal
caso, se visualiza en el menu "Visualizacién de estado / tipo de conexién" (Apartado 5.5.2
'Visualizacion de estado') el valor "Descon. / erréneo".

Remedio: Comprobar la corriente asignada de empleo del motor en los tres juegos de
parametros, seleccionar una categoria CLASE inferior o sobredimensionar el arrancador.
En conexidn en triangulo-interior, comprobar el cableado de la derivacién de motor a partir
de los esquemas de circuitos suministrados.

Mientras no se proceda a activar el motor, se trata de una alarma de estado. En el
momento de generar el comando de arranque, la alarma se convierte en falla sin
rearranque.

Pendientes los parametros de arranque
externos (equipos a partir de version
> *E06*)

Sélo en configuraciones con PROFIBUS DP. Parametros erréneos o no admisibles
obtenidos de la PLC.

Remedio: Extraer por lectura el parametro erréneo con ayuda del programa Soft Starter
ES y modificar el valor.

Falla PAA (diagrama de procesos de
salida) (equipos a partir de la version
> *E06*)

Se visualiza falla PAA (diagrama de procesos de salida)

* en caso de haber seleccionado motor derecha e izquierda simultdneamente (1), o bien

* en caso de haber seleccionado juego de parametros 4 por medio de la PLC (2).

Remedio:

+ Se elimina automaticamente desactivando la seleccion motor derecha/izquierda (1), o
bien

» seleccionando un juego de parametros valido (JP 1-3) (2).

Desconexién de seguridad elemento
bypass (equipos a partir de la version
> *EQ7*)

Se produce una corriente excesiva en modo bypass. El disparo depende del tiempo y de la
intensidad de corriente. Transcurridos 30 s, se podra resetear la falla (enfriamiento).
Remedio: Comprobar motor y dimensionamiento del arrancador.
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7.1.3 Fallos en equipo

Mensaje del sistema

Causa / Remedio

Semiconductor defectuoso
(equipos a partir de la versién
>*E04%)

Se ha fundidoal menos un elemento bypass y/o ha fallado al menos un tiristor. Ese aviso se genera en
condiciones de tension de control aplicada, midiendo la intensidad (por medio del arrancador) y sin comando de
control activado. "

Remedio: Acuda al distribuidor de productos SIEMENS autorizado, o al servicio de Technical Assistance (ver
apartado "Informacion importante").

Falla elemento de maniobra 1

Tiristor fase L1 fallado. (Se genera emitiendo el comando de arranque.) )
Remedio: Acuda al distribuidor de productos SIEMENS autorizado o al servicio de Technical Assistance.

Falla elemento de maniobra 2

Tiristor fase L2 fallado. (Se genera emitiendo el comando de arranque.) )
Remedio: Acuda al distribuidor de productos SIEMENS autorizado o al servicio de Technical Assistance.

Falla elemento de maniobra 3

Tiristor fase L3 fallado. (Se genera emitiendo el comando de arranque.) )
Remedio: Acuda al distribuidor de productos SIEMENS autorizado o al servicio de Technical Assistance.

Falla memoria Flash

Memoria integrada del equipo defectuosa.
Remedio: Acuda al distribuidor de productos SIEMENS autorizado o al servicio de Technical Assistance.

Equipo sin bautizar

Equipo pendiente de bautizar.
Remedio: Acuda al distribuidor de productos SIEMENS autorizado o al servicio de Technical Assistance.

Version de bautizo errénea

No corresponden las versiones de bautizo y de firmware.
Remedio: Acuda al distribuidor de productos SIEMENS autorizado o al servicio de Technical Assistance.

Elemento bypass defectuoso

Contactor bypass soldado o defectuoso.
Remedio: Acuda al distribuidor de productos SIEMENS autorizado o al servicio de Technical Assistance.

Rotura de cable sensor
disipador

Opcion 1: Termosensor del disipador del arrancador defectuoso o no conectado.

Opcion 2: En 3RW4465 y 3RW4466, comprobar también el ventilador en la cara frontal del arrancador.
Remedio: S6lo 3RW4465 y 3RW4466: Intente resetear la falla desconectando/conectando la tensién de control,
transcurrido un periodo de unos 30 &4 60 minutos de enfriamiento. Si se puede eliminar la falla de esa manera,
compruebe si funciona o no el ventilador en la cara frontal del arrancador con comando de arranque activado. En
caso de que no funcione, cambiar el ventilador. (En condiciones de servicio normal, deben funcionar
simultaneamente los ventiladores en la cara frontal y en la parte inferior del equipo).

Todos los arrancadores 3RW44:

Si no es posible eliminar la falla desconectando/conectando la tensién de control, acuda al distribuidor de
productos SIEMENS autorizado o al servicio de Technical Assistance.

Cortacircuito sensor de
disipador

Termosensor del disipador del arrancador defectuoso.
Remedio: Acuda al distribuidor de productos SIEMENS autorizado o al servicio de Technical Assistance.
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Nota
No se puede excluir que se generen avisos de falla erréneos (por ejemplo, falla
fase L1, aunque falle L2).

Nota

En las redes tipo IT con deteccién de defecto a tierra, no se pueden utilizar
arrancadores suaves 3RW44 version < *E06* ni el médulo de comunicacién
PROFIBUS DP. Los arrancadores a partir de la version 3RW44 *E07* se pueden
utilizar con moédulo de comunicacion PROFIBUS DP, aunque es posible que el
3RW44 indique valores de tensidn fase-neutro (UL-N) y tensiones entre fases
(UL-L) erréneos.

1) Posible valor 6hmico de un tiristor defectuoso: <2 kOhmios (L-T).
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8.1 Introduccion

Requerimientos

En este capitulo se describen las funciones del médulo de comunicacion
PROFIBUS DP para arrancadores 3RW44.

Con ayuda del médulo de comunicacion PROFIBUS DP, se puede integrar un
arrancador suave 3RW44 en un sistema de PROFIBUS.

* Maddulo de alimentacion con estacion S7 integrada,
por ejemplo con CPU315-2 DP

+ STEP 7 (a partir de la version V 5.1 + Hotfix 2) instalado en la computadora o
la unidad de programacion

+ Conocimientos sobre STEP 7

* Unidad de programacion conectada en el maestro DP

Atencién

El médulo de comunicaciéon PROFIBUS DP unicamente funciona con
arrancadores 3RW44 a partir de la version "E06", desde |la fecha de
fabricacion 060501.

—R

s am—

-

i B 8 G/060501 *EOB6*

| B enwp e
s Lugar de fabricaciéon / Ao / Mes / Dia Version del

producto

Atencion

Redes IT con deteccion de defecto a tierra:

no se pueden utilizar ni arrancadores suaves 3RW44 version < *E06* ni el
modulo de comunicaciéon PROFIBUS DP en ese tipo de redes. Los arrancadores
a partir de la version 3RW44 *EQ7* se pueden utilizar con médulo de
comunicacion PROFIBUS DP, aunque es posible que el 3RW44 indique valores
de tension fase-neutro y tensiones entre fases erréneos.

Atencion

Para mdédulos de comunicacion PROFIBUS DP a partir de la versiéon < *E03*:
Funcionamiento de arrancadores 3RW44 con PROFIBUS en sistemas de control
redundantes y enlace Y:

En enlaces Y, los arrancadores 3RW44 funcionan como esclavos DPVO y
Unicamente se pueden parametrizar por medio del archivo GSD. Asimismo, sélo
se transmiten los datos ciclicos, pero nunca los juegos de datos ni alarmas.
Para mdédulos de comunicacion PROFIBUS DP a partir de la versiéon *E04*: A
partir de esta version es posible el funcionamiento DPV1 incluso después de un
enlace Y (lectura/escritura de juegos de datos y alarmas).

Documentacion PROFIBUS DP:

8-4
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8.1.1 Definiciones

Esclavo S7

Escribir datos

Leer datos

GsD

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
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El S7 es un esclavo completamente integrado en STEP 7 por medio de OM Soft
Starter ES y soporta el modelo S7 (alarmas de diagnéstico).

Significa que se transmiten datos al arrancador suave.

Significa que se transmiten datos desde el arrancador suave.

Los datos maestro del equipo (GSD) incluyen descripciones de esclavos DP en
formato uniforme. El uso del archivo GSD simplifica la configuracion de los
maestros y esclavos DP. Ver "Proyectar con archivo GSD" en pagina 8-15.

8-5



Moédulo de comunicacion PROFIBUS DP

8.2 Transmision de datos

8.2.1 Opciones para la transmisioén de datos

La siguiente figura muestra las opciones para la transmision de datos:

Categoria de maestros 2
PC o unidad de programacién con
Soft Starter ES

Se admiten dos ‘l
maestros categoria 2

Categoria de maestros 1
SIMATIC S7 con procesador de comunicacion PROFIBUS DP

N

I

Transmisién de datos al maestro

categoria 1 Ampliacién de la norma PROFIBUS DPV1; parametrizar,

diagnéstico, control, avisar, pruebas con PROFIBUS DPV1

PC / unidad de programacion, por ejemplo con
arrancador suave ES o Soft Starter ES Premium
Parametrizar, diagnostico, control, avisar, pruebas
por medio de la interfaz de sistema

Fig. 8-1: Opciones para la transmision de datos

8.2.2 Principio de la comunicacion

La siguiente figura muestra el principio de la comunicacién. El tipo de los datos
que se transmiten varia segun los modos de funcionamiento de los esclavos y

maestros:
Categoria de maestros 1 Categoria de maestros (2 como max.)
ciclico /S aciclico PLC-CPU aciclico aciclico
% PC o PLS, por
ejemplo Soft
@ Starter ES
PLC Professional
. B Procesador de comunicacion
Configuracion GSD
@ Bloqueo
@ ﬁ ﬁ parametros
de arranque
Arrancador suave Sirius 3RW44
1 1
Diagnéstico|| Alarmas ||[Parametros |_|Jieg°s e Juegos de
wnss || B [Eoonesel Ao ] (=]
DPVO
Datos de sefalizacion ciclicos
Datos de control ciclicos DPV1 DPV1

Fig. 8-2: Principio de la comunicacién

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
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8.3 Montar el

modulo de comunicacion PROFIBUS DP

Advertencia

A i Tension peligrosa! Puede provocar quemaduras y choques eléctricos.
Antes de realizar las tareas necesarias, desconectar la alimentacién de
tension de la instalacion y del equipo.

Seguir cuidadosamente las instrucciones incluidas en el manual
"Kommunikationsmodul PROFIBUS DP fiir Sanftstarter 3RW44" (Mddulo de
comunicacion PROFIBUS DP para arrancadores 3RW44), referencia 32X1012-
ORW44-0KAO.

8.3.1 Enchufar el médulo de comunicacién PROFIBUS DP (interfaz de bus de campo)

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
GWA 4NEB 535 2195-04 DS 02

Precaucion

Peligro de dafios materiales

Antes de enchufar el médulo de comunicacién PROFIBUS DP, desconectar la
alimentacioén de tension del arrancador 3RW44 suave.

Atencion

El médulo de comunicaciéon PROFIBUS DP unicamente funciona con
arrancadores 3RW44 a partir de la version "E06", desde la fecha de
fabricacion 060501.

8B G/060501 *EOG*

gy s SR
s Lugar de fabricacion / Afio / Mes / Dia  Version del

producto
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Proceda de la siguiente manera:

Descripcion

Introduzca un destornillador pequefio en
el orificio de la tapa del 3RW44 (1).

Empuje cuidadosamente hacia abajo el

destornillador (2) y desmonte la tapa (3).

Introduzca el médulo de comunicacion

PROFIBUS DP en el equipo (4).

Fije el moédulo de comunicacién

PROFIBUS DP utilizando los tornillos

suministrados (5).

Conecte el cable de conexién

| PROFIBUS con el terminal del médulo

| de comunicacion (6). Atornille el cable

de conexién PROFIBUS.

Conecte la alimentacién de tension.
| EI LED "BUS" emite luz amarilla

intermitente para sefializar que se ha

| conectado correctamente el modulo de
comunicacién, sin que esté activado

aun.

Operacion

28LL0-MY

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
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8.4 Activar el

moédulo de comunicacion PROFIBUS DP (interfaz de

bus de campo) y direccionar la estacion

8.4.1 Introduccién

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
GWA 4NEB 535 2195-04 DS 02

Proceda a activar el médulo de comunicacion PROFIBUS DP (funcién "bus de
campo") y ajuste la direccién de la estacidon por medio del display o la interfaz
del equipo y con ayuda del software "Soft Starter ES Premium" o "Soft Starter
ES + SP1".

Atencion

Una vez activado, se transmite automaticamente el régimen de control de las
entradas al médulo de comunicacién PROFIBUS DP.

No hay ningun cambio del régimen de control en caso de haber activado el
modo "manual local" (ver Apartado 5.4.7 "Parametrizar entradas" pagina 5-28).

En estado de suministro, el arrancador suave tiene asignada la direccién de
estacion 126.
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8.4.2 Activar el médulo de comunicacién PROFIBUS DP por medio del display, direccionar la
estacion, guardar ajustes

1. En el momento de la primera puesta en funcionamiento, se deben realizar los
ajustes base en el menu de inicio rapido (ver apartado 5.2).
Ver también manual de instrucciones "Arrancador suave 3RW44"
(referencia: 32X1012-0RW44-0AAO).

2. Pulse la tecla prevista en el equipo.

SIEMENS ¢
Interfaz a 1
bus de campo
| Des | i
3@ [ _cambiar ]
. . . Esc
| Visualizacion 1 A m
de medidas
‘ . ‘ 1 Des
| | d Con
\Q—Esc ‘ =3 3 Xk m
| | Visualizacién 2 | —esc ok
| de estado ‘ [Interf. a bus de cam. |
| - N
| e —
:<_Esc o BN -]
| Ajustes 3 | 4—Jesc
|
g Interfaz a 1
> q
| == G cleoir ] bus de campo
|€—Esc Con
A =2 [ cambiar ]
Juego de Esc oK

O

parametros 1

SO clegir ]
4—Esc oK

Opciones de
salvaguarda

G |

& [ elegir ]
<4—&sc oK
Bus de campo 10

|

=X G

| €—Esc E

3. EI LED "BUS" emite luz roja intermitente.

4. El simbolo de PROFIBUS %% visualizado en el display sefializa que se ha
activado correctamente el médulo de comunicaciéon PROFIBUS DP.

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
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A continuacion, se debe asignar la direccidon del 3RW44 en modo estacion
esclavo PROFIBUS.

En el ejemplo: direccidon de estacién "23".

opciones parametrizacion

Interfaz a
bus de campo
Con

FACI I cambiar)

ESC oK

Con, Des

Diagndstico
agrupado habilitar, deshabilitar

¥R  GEED

ESC oK

Comportam. con 3
Stop CP/maestro valor sustitutivo, ultimo

Valor sustitutivo valor

ESC oK

Direccion de 4
estacion

= i Ajustable v

A de ...a Velocidad de
Direccién de transferencia
| |estacién 12.000 kBd
‘ 126 ¥ 1..126 P
 [(=a® esc oK
i o Valor sustitutivo 6
| Direccion de
estacion
2 u
| . A0 T
| [EOXr @
ESC 0K
|

<4—&sc .
m Bloqueo paramet.?

Direccion de CPU/maestro
estacion
I~ RO D)
A cal LB cambiar ] | Esc oK
ESC oK
Atencién

Seleccionando la opcién de "Bloqueo pardmet. CPU/maestro” - "Des" (ajuste de fabrica),
se sobrescribiran los parametros ajustados en el arrancador al momento de arrancar el
bus con los valores introducidos en los archivos GSD u OM. Para guardar los ajustes del
arrancador, se debe cambiar el parametro.

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
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5. Para guardar los cambios de forma permanente, proceda de la siguiente
manera:

Direccion de
estacion

,
Rt O carnbiar )

ESC oK

Bus de campo 10

¥ o GO

ESC oK

Opcionesde "
salvaguarda

Tlales

| Llamada funcién !
Salvar
| |ajustes

rllal iy

I4— Esc

Salvar
‘ ajustes
|
[ E
| 4—|Esc

SIEMENS
ESC OK
Atencion

Seleccionando la opcién de "Bloqueo paramet. CPU/maestro” - "Des" (ajuste de fabrica)
en el menu de "Bus de campo", se sobrescribiran los parametros ajustados en el
arrancador en el momento de arrancar el bus con los valores guardados en el archivo
GSD o en el OM. Para guardar los ajustes del arrancador, se debe cambiar el parametro.

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
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8.4.3 Activar el médulo de comunicacion PROFIBUS DP (interfaz de bus de campo), direccionar la
estacion por medio de la interfaz del equipo y con ayuda del software "Soft Starter ES

Premium" o "Soft S

Para activar el médulo de comunicacion, proceda de la siguiente manera:

1. Conectar el arrancador 3RW44 por medio del cable de interfaz con una

oo

tarter ES + SP1"

computadora con el programa "Soft Starter ES Premium", o bien "Soft Starter ES
+ Service Pack 1" instalado.
. Arrancar el programa "Soft Starter ES Premium" / "Soft Starter ES + Service

Pack 1".

(abrir online)" y el puerto COM deseado bajo "Interface (interfaz)".

derecha.

Confirmar pulsando OK.
Seleccionar "Device configuration (configuracién)" en la ventana izquierda.
Marcar la casilla "Field bus interface (interfaz bus de campo)" en la ventana

r',’“ Soft Starter ES Premium - COMI - [online]

Switching Device  Edit  Target System  Wiew

Cptions  Group  Help

Seleccionar la opcién "Switching Device (equipo)" > "Open online (abrir online)".
Seleccionar la opcién "Local device interface (interfaz local)" bajo "Open online

=10 x|

DE-E S (dleln| ¥ ko C | @d /v d

B Identification
o Device

Device details

Device parameters

e BASIC parameters

- Field bus interface

- Motor confrol

s Control function soft starter
Caontrol function slow speed
Electrical braking procedure
Motor protection

i Thermal motor model

S TEMPErAINE SENS0F

- SUbstation monitoring
Current limits

-~ Asymmetry

- Ground fault

- Inputs

Device configuration

Mator cantrol
[~ Control function reversing starter
¥ Control function soft starter
[T Contral function speed ragulating rheostat
¥ Contral function slow speed
[¥ Electrical braking procedure
[ Braking output
[V Emergency start
[ Cold start
[ Safetytechnology

hotor protection
[¥ Thermal motor model

[¥ Temperature sensor

Self-protection
[~ Line protection
[ Shortcircuit protection

¥ Thermal contact block model

[ Bypass function

Maodule
[¥ HiI mocule
[ Memory module
Communication
@\eld bus interface

[7 Device interface

| »

e CutpUts Substation manitoring Diagnosis
5 Self-protection [ Current limits [V Trace
. Thermal contact block model ¥ Asymmetry [¥ Logbook
RRmadee [V Ground fault
¥ Inputs
v Outputs
bAain power Maintenance
[¥ Main energy manitoring [~ Maintenance
v Yoltage measurement [~ Selttest
¥ Current measurement THi P update
[ hechanical switching
¥ Solickstate switching
< [ ol
Press F1 to get help lorline === |CamM1

8. Seleccionar "Device parameters (parametros) > Field bus (bus de campo)" en la

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
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8-14

9. Seleccionar la direccion de estacion deseada en la lista desplegable en la
ventana derecha.

F%* Soft Starter ES Premium - COM1 - [online] _ (ol x|
Switching Device Edit Target System View Cptions Group Help

DEéW Smda 2eer[oc]|veand /rnd

= Identification -
e [Loads all parameters to the switching device.| ™
Device detals 1 0 ieien
Siation adh =
- Identification BUDS e b A new address assignmentwill not take sfiect
Device comﬁguranon k] until the device is restarted!
= Device parameters
-+ Basic parameters \_/E/
Field bus interface
Motor control Baud rafe [f2000ked
~ Confrol function soft starter
Control function slow speed YWaiting for startup parameter data sets i
Electrical braking procedure P: setl P set2 P geti—
+ Motor protection Group diagnostics & Block " Ensble 2 3
Thermal motor model
Temperafure sensor Respanse to CPU/master STOP [Switch substitute value - ) )
Substation monitoring
Current limits b
Asymmetry Mator RIGHT oo [ 2 %
Igrougd fait Wotor LEFT Wi ) 9
npu
o&pm Brake 0z I ) %)
Self-protection Trip reset e W gl )
Thermal contact block model Eriergency start 04 [ =) 3
HMIE moct e SelHest 05 [ b )
Slowspeed 06 [ F )
Feserved 07 7| ) )
Output 1 i ) &)
Output2 i | ) )
Active parameter set o T R %) #)
] e e Y ) B}
Redlchion fastar 14 7 Tom = 5 =
ie7 1] ) 7
s I 2 )
Digakle quickstop 7 | 7 )
*)Parameter of parameter set 1 is used! =
0| | L« v
Loads &l parameters to the switching device. [orline ==~=" fcom1 ER

10."Load to Switching Device (Cargar al equipo)", pulsando el correspondiente
simbolo de la barra de herramientas.
11.Confirmar el cambio de la direccion pulsando "OK".
12.Confirmar la activaciéon del médulo PROFIBUS DP pulsando "OK".
En ese momento, queda activado el médulo de comunicacién PROFIBUS DP.
13.El estado de activado se sefializa con luz roja intermitente del LED de "BUS" y

visualizando el simbolo de PROFIBUS %% en el display.

Atencion

La direccidn de estacion se carga y se guarda automaticamente soélo en el
momento de conectar la tension de alimentacion o al emitir el comando de
reactivar el arrancador suave (ver Apartado 8.6.5 "Diagrama de arranque,
arrancador suave integrado en PROFIBUS DP" pagina 8-22).
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8.5 Proyectar arrancadores suaves

8.5.1 Introduccién

STEP 7

La configuracién y parametrizacion de los arrancadores suaves comprende las

siguientes operaciones:

« Configuracion: Definicién de la disposicion de los distintos arrancadores
suaves (disefio).

« Parametrizacion: Definicion de los parametros con ayuda del software de
proyecto.
Para mas informacion sobre los parametros, consulte el Apartado 8.10
"Formatos y juegos de datos" pagina 8-35.

+ La funcion de diagnoéstico de hardware de STEP 7 V5.1 esta disponible a
partir de la version K5.1.2.0.

« STEP 7 no ofrece la opcion de recargar la configuracion
(carga sistema destino — unidad de programacion).

» La lectura de diagndstico por medio de la CPU 315-2 DP
(con funcién de diagndstico de hardware en STEP 7) no es posible hasta la
referencia 6ES7315-2AF02.

8.5.2 Proyectar con archivo GSD

Definicion GSD

Los datos maestro del equipo (GSD) incluyen descripciones de esclavos DP en
formato uniforme. El uso del archivo GSD simplifica la configuracion de los
maestros y esclavos DP.

Proyectar con archivo GSD

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
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Proyectar arrancadores suaves a partir del archivo GSD. El archivo GSD integra
los arrancadores suaves como esclavos normalizados en el sistema.
El archivo GSD se puede descargar

» desde nuestra pagina web
http://support.automation.siemens.com/WW/view/es/113630

Se ofrecen los siguientes archivos GSD:
+ SIEMB0ODE.GSG (aleman)

+ SIEM8ODE.GSE (inglés)

+ SIEM80DE.GSF (francés)

+ SIEM80DE.GSI (italiano)

+ SIEM8B0DE.GSS (espafiol)

Atencion

Es imprescindible que el programa de proyecto soporte el procesamiento de
archivos GSD - Rev.3, por ejemplo STEP 7 a partir de la versién V5.1+Service-
Pack 2.
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8.5.3 Proyectar arrancadores con el software Softstarter ES Premium

Los arrancadores suaves Sirius 3RW44 también se pueden proyectar con ayuda

del software Soft Starter ES Premium.

Opciones con PROFIBUS DP:

+ Programa stand-alone en computadora o unidad de programacién con
conexion PROFIBUS DP

+ Integracién con el administrador de objetos (OM) en STEP 7
Para mas informacion detallada, consulte la ayuda en linea del programa
Soft Starter ES.

8.5.4 Paquete de diagnéstico

Para los arrancadores suaves 3RW44 esta disponible un paquete de
diagndstico gratuito. Este paquete contiene mascaras de diagnéstico HMI para
un panel tactil. El paquete de diagndstico esta disponible en aleman e inglés.
El mismo se puede descargar en:
http://support.automation.siemens.com/WW/view/es/28557893

8.5.5 Software de parametrizacién Soft Starter ES

Soft Starter ES es el software principal para la puesta en funcionamiento, el
servicio y el diagndstico de la serie de arrancadores suaves SIRIUS 3RW44
High Feature.

En http://support.automation.siemens.com/WW/view/es/28323168 se puede
descargar el software de parametrizacion Soft Starter ES. Se trata de una
version de prueba (Trial Version) gratuita y valida por 14 dias.

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
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8.6 Ejemplo: Puesta en funcionamiento con PROFIBUS DP por
medio del archivo GSD en STEP 7

8.6.1 Introduccién

El siguiente ejemplo describe la puesta en funcionamiento del médulo de
comunicacion PROFIBUS DP.

Componentes necesarios

Requerimientos basicos

Requerimientos de softwa

Montar y activar el médulo de comunicacién PROFIBUS DP (interfaz de bus
de campo)

Proyectar con STEP 7 por medio del archivo GSD

Integracion en el programa de usuario

Encender

Arrancador suave 3RW44
Modulo de comunicacion 3RW49 00-0KCO00

Modulo de alimentacién con estacién S7 integrada,
por ejemplo con CPU315-2 DP

Conocimientos sobre STEP 7

Unidad de programacion conectada en el maestro DP

re
Software_ (.je proyecto Versioén Observaciones
utilizado
STEP 7 a partir de | Archivo GSD del arrancador cargado en STEP 7 .
V5.1+SP2
Software de proyecto Archivo GSD del arrancador cargado en el
del maestro DP correspondiente software de proyecto.
asociado

Tabla 8-1: Requerimientos de software para la puesta en funcionamiento
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Requerimientos puesta en funcionamiento

8-18

Tareas debidamente realizadas

Para mas informacion, ver ...

. Arrancador suave montado

Apartado 3 "Montaje, conexiones y
configuracion de derivaciones" enla
pagina 3-2

2. Médulo de comunicacion PROFIBUS DP Apartado 8.3 "Montar el modulo de
montado comunicacién PROFIBUS DP"
pagina 8-7.
3. Direccion de estacién asignada al arrancador | Apartado 8.4.3 "Activar el modulo
suave de comunicacién PROFIBUS DP
(interfaz de bus de campo),
direccionar la estacion por medio de
la interfaz del equipo y con ayuda
del software "Soft Starter ES
Premium" o "Soft Starter ES + SP1"
pagina 8-13.
4. Arrancador suave proyectado (configurado y Apartado 8.5 "Proyectar
parametrizado) arrancadores suaves" pagina 8-15
5. Aplicando tension de alimentacién del maestro | Manual del maestro DP
DP
6. Maestro DP en modo RUN Manual del maestro DP

Tabla 8-2: Requerimientos puesta en funcionamiento
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8.6.2 Proyectar a partir de los datos maestro del equipo (GSD) en STEP 7

Operaciéon

Descripcion

1

Activar el médulo de comunicacion PROFIBUS DP, ver apartado 8.4.

2

Asignar la direccion de estacién deseada, ver apartado 8.4.

Conectar la tension de alimentacion del maestro DP CPU 315-2 DP en el
moédulo de alimentacion.

Observar los LED de estado del maestro DP CPU 315-2 DP en el médulo de
alimentacion:

DC 5V: iluminado
SF DP: apagado
BUSF: intermitente

Arrancar el SIMATIC-Manager y crear otro proyecto nuevo con maestro DP
(por ejemplo, CPU315-2 DP con DI 16 x 24 V DC y DO 16 x 24 V DC). Crear
OB1 y OB82 del proyecto.

En HW Config, seleccionar la opcion de Extras > Instalar nuevo archivo GSD e
integrar el archivo GSD del arrancador en el programa de proyecto del
maestro DP utilizado. En el caso del ejemplo CPU315-2, instale uno de los
siguientes archivos:

« archivo GSD SIEM80DE.GSG - aleman,

« archivo GSD SIEM80DE.GSE - inglés,

« archivo GSD SIEM80DE.GSF - francés,

« archivo GSD SIEM80DE.GSS - espafiol,

« archivo GSD SIEM80DE.GSI - italiano

en el SIMATIC-Manager de STEP 7.

Crear la red secundaria PROFIBUS DP.

Afadir el arrancador suave bajo PROFIBUS DP > otros equipos de campo >
aparatos de maniobra > arrancadores de motor > arrancadores suaves
directos > Sirius 3RW44 en PROFIBUS, desde el catadlogo de hardware.

Asignar la direccion de estacién 3 (como minimo) al arrancador suave.

10

Arrastrar un médulo de la lista desplegable al slot 1 del Sirius 3RW44:

Moédulo/

Slot identificacion Referencia Dir. E| Dir. S | Comentario
DP

1 192 3RW4422-*BC** [2...37) [2...37)

*) segun la configuracion

Haga doble clic en "Caracteristicas esclavo DP" para abrir el corresp.
dialogo.

1"

Haga clic en "Parametrizar" y seleccione los parametros deseados **),
por ejemplo

Corriente asignada de empleo

Haga clic en "OK". Con ello, se da por terminado el proyecto.

12

Guardar la configuracion.

Tabla 8-3: Puesta en funcionamiento
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8-20

**) Atencion

Realizando la parametrizacién a partir de los archivos GSD se pueden
seleccionar valores que se influyen entre si sin que sean compatibles el uno con
el otro. En tal caso, el juego de datos 92 sefaliza "Parametro inadmisible".

La siguiente tabla muestra las interdependencias de los distintos parametros y
los correspondientes valores admisibles:

Parametros Ajustes

Corriente asignada de varia segun | Clase de desconexion CLASE (ver

empleo | Apartado 10.3.2 "Datos técnicos -
elemento de potencia" pagina 10-12).

Limite superior de corriente superior a Limite inferior de corriente Apartado
5.4.6 "Determinar limites de corriente"
pagina 5-27.

Tiempo de arranque maximo superior a Tiempo arranque Apartado 5.4.3
'"Determinar el tipo de arranque”
pagina 5-13.

Par limite superior a Par de arranque Apartado 5.4.3

'"Determinar el tipo de arranque"
pagina 5-13, regulacion del par y
regulacién del par con limitacion de
corriente.

Tabla 8-4: Interdependencias de parametros - valores admisibles
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8.6.3

Integracion en el programa de usuario

Opera
cion

Descripcion

Crear la rutina de usuario en el Editor KOP/AWL/FUP del OB1.
Ejemplo: Leer una entrada y activar una salida:

OBl : Title:

Comment:

[ — .

Hetwork 1 Title:

i -

Copiar de manera ciclica las entradas digitales (interruptores) centralizadas
en el arrancador de motor decentralizado (=PAA).
Emitir de manera ciclica el PAE del arrancador de motor a las salidas digitales (LED) centralizadas.

L EE i // PAA: leer interruptores 1 a 7 (DI16xDC24V)
T AE 2 //'y emitir al arrancador de motor
//EB0.0 Motor DERECHA
//EB0.1  Motor IZQUIERDA
// EB0.2 0
L EE 2 // Leer el PAE del arrancador de motor
T ] 0

//'y emitir a DO16xDC24V

Guardar el proyecto en el SIMATIC-Manager.

Cargar la configuracion al maestro DP.

Tabla 8-5: Integracién en el programa de usuario

8.6.4 Encender

Opera-
cion

Descripcion

Conectar la alimentacion de tensiéon del arrancador suave.

Observar los LED de estado en el maestro DP CPU315-2 DP:

DC5V: iluminado
SF DP: apagado
BUSF: apagado

Observar los LED de estado en el médulo PROFIBUS:

LED BUS: iluminado verde

Tabla 8-6: Encender
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8.6.5 Diagrama de arranque, arrancador suave integrado en PROFIBUS DP

8-22

i

/

Conectar la alimentacion de tension
del arrancador suave

El arrancador suave pone las salidas
en"0"y carga la
direccion de estacion

Y

ElI LED "BUS" se ilumina rojo

-
%

Y

El arrancador suave recibe
los datos de proyecto del maestro DP

¢, Corresponden los datos de
proyecto con la configuracion
efectiva?

si

No

ElI LED "BUS" cambia a verde.
Se desbloquean las entradas y
salidas y se pueden intercambiar
datos

/

C Listo para funcionar >

\/

Remedio: Modificar los datos de
proyecto, segun la configuracion
efectiva o viceversa

Fig. 8-3: Inicializacién del arrancador suave integrado en PROFIBUS DP
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8.7 Datos y diagramas de procesos

Definicién diagrama de procesos
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El diagrama de procesos forma parte de la memoria de sistema del maestro DP.
Al momento de inicializarse el programa ciclico, se transmiten los estados de las
sefiales de entrada al diagrama de procesos de entradas. Al momento de
finalizar el programa ciclico, se transmite el diagrama de procesos de salidas en
forma de estado de sefal al esclavo DP.

En el caso de los arrancadores suaves con PROFIBUS DP, resulta el siguiente

diagrama de procesos:
+ Salidas 2 Byte / Entradas 2 Byte (16 S/ 16 E)
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Tabla
La siguiente tabla incluye los datos y diagramas de procesos:
pats o B
procesas (16 E, D1 0.0 a DI 1.7)
Salidas
DO- 0. 0 | Motor-DERECHA
1 | Motor-IZQUIERDA
< < < o 2 |libre
fé fé fé E 3 | Rearme disparo
a = 2 g 4 | Arranque de emergencia
§ %\ %\ % 5 |libre |
a a a o 6 | Velocidad lenta
§ § § g 7 |libre
- N © 8 DO- 1. 0 |Salida1
JP1 |JP2 [UP3 | 8 1 |salida 2
0 1 0 1 <«— |2 |Juego de parametros Bit 0
0 0 1 1 <«— |3 |Juego de parametros Bit 1
4 |libre
5 |libre
6 |libre
7 | Deshabilitar parada rapida
Entradas
DI- 0. 0 |listo (automatismo)
1 | Motor CON
2 | Fallo agrupado
3 | Alarma agrupada
4 | Entrada 1
5 |Entrada 2
6 |Entrada 3
7 |Entrada 4
DI- 1 0 | Corriente motor | ¢.gito
1 | Corriente motor I, git1
2 | Corriente motor I ¢.git2
3 | Corriente motor | ¢.git3
4 | Corriente motor I gita
5 | Corriente motor | ¢.gits
6 | Modo manual local
7 | Modo rampa

Tabla 8-7: Datos y diagramas de procesos
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8.8
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Diagnéstico a partir de los indicadores LED

LED

Descripcion

BUS

rojo
intermitente rojo

rojo parpadeante

cambio
permanente rojo-
verde”)

verde

amarillo

intermitente
amarillo-verde

apagado

Falla en bus
Falla parametrizacion

Ajuste de fabrica restablecido (rojo
parpadeante por 5 s)

Falla parametrizacion al inicializar S7

iTransmitiendo datos!

iEquipo no inicializado y fallo en bus!
(enviar el equipo al fabricante)

iEquipo no inicializado y falla parametrizacién!
(enviar el equipo al fabricante)

iNo se transmiten datos!

Determinaciones

Falla: BF = Fallo en bus
Determinar intermitente: 0,5 Hz
frecuencia:
parpadeante: 8 a 10 Hz
*) cambio 2 a 10 Hz
permanente:

Tabla 8-8: Diagnodstico a partir de los indicadores LED
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8.9 Diagnéstico con STEP 7

8.9.1 Leer los datos de diagnéstico

Longitud del diagrama de diagnéstico
Se admite una longitud maxima de 32 bytes.

8.9.2 Opciones de lectura, datos de diagnodstico

Sistema de . .
N Méddulo o registro en s
automatizacion con Aplicacion Ver ...
STEP 7
maestro DP
SIMATIC S7/M7 SFC 13 "DP NRM_DG" | Leer diagndstico esclavo Apartado 8.9.3 "Esquema
(guardar en el area de datos |diagnéstico de esclavos" pagina
del programa de usuario) 8-27, SFC, ver ayuda en linea en
STEP 7

Tabla 8-9: Leer datos de diagnéstico con STEP 7

Ejemplo: Leer datos de diagnéstico S7 con SFC 13 "DP NRM_DG"
En el siguiente ejemplo se describe el procedimiento a seguir para leer los datos
de diagnodstico de un esclavo DP a partir del SFC 13 en STEP 7.

Suposiciones
El ejemplo se basa en la siguiente parametrizacion del programa STEP 7:

+ Direccion de diagnostico: 1022 (3FER).

+ Los datos de diagndstico del esclavo se guardaran en DB82: a partir de la
direccion 0.0, longitud: 32 bytes.

+ El diagndstico del esclavo comprende 32 bytes.

Programa de usuario STEP 7

AWL Descripcidn

CALL SFC 13

REQ :=TRUE Solicitud de lectura
LADDR :=WH#16#3FE Direccidén de diagnéstico
RET_VAL :=MWO0 RET_VAL de SFC 13

RECORD :=P#DB82.DBX 0.0 BYTE 32 Area de datos para diagndéstico en DBS82

BUSY :=M2.0 Proceso de lectura perdurando varios

ciclos OB1

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
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8.9.3 Esquema diagnéstico de esclavos
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Byte 0
Byte 1 Estado estacién 1 a8 3 .
Byte 2
Byte 3 | |  Direccion maestro PROFIBUS
Byte 4 High-Byte :
Byte 5 Low-Byte } ID del fabricante
A\
Byte 6 , o .
Byte 7 Diagndstico en funcién de la ID
Byte 8
. . Estado modulo =
Byte 12 . (en el ejemplo: arrancador suave)
Byte 13
Byte 14
Byte 15 Diagnéstico en funcion ~ «——
. . del canal
. . (3 bytes por cada canal)
como
maximo,
hasta
Byte 31

Detalles

Fig. 8-4: Esquema diagnéstico de esclavos

Atencion

El diagrama de diagndstico comprende de 13 a 32 bytes. La longitud del ultimo
diagrama de diagnéstico recibido se indica en STEP 7, parametro RET_VAL del

SFC 13.
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8.9.4 Estado estacion1a3

Definicién
El estado de estacion 1 & 3 sefializa el estado de un
esclavo DP.
Estado estacion 1
Bit Significado Causa/Remedio
0 El esclavo DP no reacciona sobre las ¢ Direccion de estacion correcta en el esclavo DP?
consultas del maestro DP. ¢ Conector de bus enchufado?
¢ Tension en esclavo DP?
¢ Repetidor RS 485 correctamente ajustado?
¢ Esclavo DP reseteado?
1 El esclavo DP no esta listo para cambiar Esperar, esclavo DP inicializando.
datos.
2 Los datos de proyecto transmitidos del
maestro DP al esclavo DP no se ¢ Tipo de estacion o configuracion del esclavo DP
corresponden con la configuracion correctamente introducido en el programa de proyecto?
efectiva del esclavo DP.
3 Existe protocolo de diagndstico externo Evaluar el diagndstico en funcién de la ID, el estado de
(visualizacién de diagndstico comun). modulo y / o el diagndstico en funcion del canal. Una vez
eliminadas todas las fallas, se repone el Bit 3. Se volvera a
poner el Bit en el momento de disponer de otro mensaje de
diagndstico en los bytes de los diagndsticos anteriores.
4 El esclavo DP no ofrece la funcion
reiquenjllda (por ejer.r}plo, cambl.ar la Verificar los datos de proyecto.
direccion de estacién por medio del
software).
5 El maestro DP no puede interpretar la Verificar la configuracion del bus.
respuesta del esclavo DP.
6 El tipo de esclavo DP no se corresponde ¢ Tipo de estacion correctamente introducido en el
con el proyecto de software. programa de proyecto?
7 El esclavo DP fue parametrizado por Por regla general se pone Bit 1, por ejemplo accediendo al

medio de otro maestro DP ajeno (no el
actualmente conectado).

esclavo DP con la unidad de programacion u otro maestro
DP.

La direccién de estacién del maestro DP que parametrizé el
esclavo DP se encuentra en el byte de diagnéstico
"direccion maestro PROFIBUS".

Tabla 8-10: Esquema estado estacion 1 (byte 0)
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Estado estacion 2

Estado estacion 3
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Bit

Significado

Parametrizar nuevamente el esclavo DP.

Estéa disponible un mensaje de diagndstico. El esclavo DP permanecera
inoperante hasta eliminar la causa de la falla (mensaje de diagndstico
estatico).

Se pone Bit "1", siempre que exista el esclavo DP con la correspondiente
direccion de estacion.

Supervision de respuesta del esclavo DP activada.

El esclavo DP recibi6 el comando de control "FREEZE" 1.

El esclavo DP recibi6 el comando de control "SYNC" 1.

El Bit siempre se pone a "0".

N oo b~ W

Al O Al A A

El esclavo DP esta desactivado, es decir que no forma parte del proceso
en curso.

1) El Bit inicamente se actualiza en el momento de cambiar otro mensaje de diagnostico adicional.

Tabla 8-11: Esquema estado estacién 2 (byte 1)

Bit

Significado

0a6

Los Bits siempre se ponen a "0".

+ El esclavo DP no ofrece la suficiente capacidad para guardar todos
los mensajes de diagnéstico.

* El maestro DP no puede guardar todos los mensajes de diagnéstico
provenientes del esclavo DP en la memoria bufer (diagnéstico en
funcién de canales).

Tabla 8-12: Esquema estado estacion 3 (byte 2)
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8.9.5 Direccion maestro PROFIBUS

Definicion

8.9.6 ID del fabricante

Definicion

ID del fabricante

8-30

El Byte de diagndstico Direccion maestro PROFIBUS incluye la direccion de
estacion del maestro DP:
» el maestro que parametrizo el esclavo DP, asi como

* el maestro con acceso de lectura y escritura al esclavo DP.

La Direccion maestro PROFIBUS se encuentra en el Byte 3 del diagndstico de

esclavos.

La ID del fabricante incluye un cédigo que describe el tipo del esclavo DP.

Byte 4

Byte 5

ID del fabricante para

80,

DE,

Arrancador suave

Tabla 8-13: Esquema ID del fabricante
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8.9.7 Diagnéstico en funcién de la ID
Definicién
El diagndstico en funcion de la ID permite detectar fallas y defectos en los

arrancadores suaves. El diagndstico en funcion de la ID comprende dos bytes, a
partir del Byte 6.

Diagnéstico en funcioén de la ID

Esquema del diagndstico para arrancadores suaves en funcion de la ID:

765 0 N°bit
Byte6/ 0[1]/0/0[0]0[1]0]| =0x42
\YJ\ v J

Longitud del diagndstico en funcion de la ID
incluyendo Byte 6 (=2 bytes)

Cadigo diagnéstico en funcién de la ID

7 65 0 Nebit
Byte7/0|0]0[0[0]0]0]x]
|

0: sin diagnéstico en funcién del canal

1: con diagnéstico en funciéon del canal

Fig. 8-5: Esquema diagnéstico en funcién de la ID
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8.9.8 Estado moédulo

Definicién
El estado del mdédulo sefializa el estado de los médulos proyectados (en el
ejemplo: arrancador suave) y detalla el diagndéstico en funcion de la ID. El
estado del modulo empieza terminado el diagndstico en funcion de la ID y
comprende 5 Bytes.

Esquema estado médulo
Esquema del estado de modulo

7 65 0 N°bit
Byte8 [0[0[0]0[0[1]0[1] =0x05
' -~

Longitud estado mddulo
incluyendo Byte 8 (=5 bytes)

Caédigo estado modulo

7 0
Byte 9 ‘ 824 ‘

7 0
Byte 10‘ Oy ‘ sin relevancia
Byte 11 ‘ Oy ‘ sin relevancia

7 654 3 210 Nbit
Byte12| 0 | 0] 0 | x |
|

00g: arrancador OK; datos utiles validos
01g: falla arrancador; datos utiles no validos

Fig. 8-6: Esquema estado mddulo
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8.9.9 Diagnéstico en funcién del canal

Definicion

El diagndstico en funcion del canal permite detectar las fallas de canales (en el
ejemplo: arrancador suave), detallando el diagnéstico en funcion de la ID. El
diagndstico en funcidn del canal empieza seguido al estado de médulo. La
longitud maxima queda determinada por la longitud admisible del diagnéstico
del esclavo (31 Bytes). El diagnéstico en funcién del canal no influye sobre el
estado del mdédulo.

Se admiten nueve mensajes de diagndstico en funcién de canales, como
maximo (ver también estado de estacion 3, Bit 7).

Diagnéstico en funcion del canal
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Esquema diagnostico en funcidon de canales:

7 6 5 0 N° bit
Byte13[ 1]0/0[0]0[0]0]0]
Hr_J
\— Cadigo diagnostico en funcién de canal
7 6 5 0 Ne° bit
Byte14[ 1] 1/0]0]0[0]0[0]
——
\— Canal de entrada/salida
7 6 5 0 Nebit
Byte15[0]0fo] [ [ [ | |
—
‘ Tipo de falla (ver tabla siguiente pagina)
Tipo de canal:
000g: sin tipo de canal especifico
Byte 16 a Siguiente mensaje de diagndstico en funcién de canales
Byte 18 (asignacion idem Byte 13 & 15)
hasta
Byte 31, como max.

Fig. 8-7: Esquema diagnéstico en funcién de canal

Atencion

El diagnodstico en funcion de canales se mantiene actualizado en el diagrama de
diagnéstico hasta el mensaje de diagnéstico actual. No se eliminan los
siguientes mensajes de diagndstico de fechas anteriores. Remedio: Evalue la
actual longitud valida del telegrama de diagndstico:

« STEP 7, parametro RET_VAL del SFC 13.
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Tipos de fallas

Transmision del mensaje de diagndstico por medio del canal 0.

o
"ll: Tipo falla Significado / Causa Borrar bit de aviso / Confirmacion
Eliminada la causa de la desconexién y
00001: L confirmando con "Rearme disparo", se
F1  Cortocircuito termosensor

Cortocircuito

borrara el bit de aviso sin la intervencién del
operario.

00100: » Sobrecarga termosensor . . . .
F4 . se actualiza continuamente el bit de aviso.
Sobrecarga » Sobrecarga térmica motor
Eliminada la causa de la desconexién y
00101: . confirmando con "Rearme disparo", se
F5 » Sobrecarga elemento de maniobra . - ) . ) .
Sobretemperatura borrara el bit de aviso sin la intervencién del
operario.
F6 00110: * Rotura de cable termosensor
Rotura de cable
00111:
F7 |Rebasado limite |+ Rebasamiento limite max. I . . . .
. Se actualiza continuamente el bit de aviso.
superior
01000:
F8 |Rebasado limite |+ Rebasamiento limite min. I
inferior
Se puede borrar el bit de aviso, una vez
eliminada la causa de la falla
01001: « Falla interna / equipo » desconectando/conectando la alimentacién
F9 . .
Falla » Semiconductor defectuoso de tension
* emitiendo el comando "rearranque”,
siempre que sea posible
10000: . . Confirmando con "Rearme disparo", se
F16 |Falla * Parametro erréneo . . .
L borrara el bit de aviso.
parametrizacion
10001: * Insuficiente tensiéon de alimentacién
No se aplica sistema electrénico Eliminada la causa de la desconexién o
F17 |tension de * No existe alimentacion de tensién en el confirmando automaticamente, se borrara el
impulsor o de semiconductor bit de aviso.
carga » No se aplica tensién de red
. » Desconexién por sobrecarga Confirmando con "Rearme disparo", se
11000: - . . . . .
L » Desconexion por corriente residual borrara el bit de aviso.
F24 | Desconexién e L . . . .
» Desconexion por desequilibrio Adicionalmente, confirmacion en conjunto
actuador . .
» Desconexion por defecto a tierra con otra falla.
F26 11010: » Sobrecarga alimentacion de sensor Confirmando con "Rearme disparo", se

Falla externa

Falla diagrama de procesos

borrara el bit de aviso.

Tabla 8-14: Tipos de fallas
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8.10 Formatos y juegos de datos

8.10.1 Caracteristicas

Datos de control

Avisos de sistema

Diagnéstico

Valores de corriente
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El arrancador suave determina una serie de datos de servicio, diagndstico y
estadisticas.

Datos transmitidos al arrancador, por ejemplo comando de conmutaciéon motor-
IZQUIERDA, Rearme disparo, etc.
Formato: Bit

Datos transmitidos desde el arrancador para sefnalizar el estado actual de
servicio, por ejemplo motor-IZQUIERDA, etc.
Formato: Bit

Datos transmitidos desde el arrancador para sefalizar el estado actual de
servicio, por ejemplo falla sobrecarga, etc.
Formato: Bit

Los valores de corriente se codifican con distintos formatos:
» formato corriente 6 Bit
» formato corriente 8 Bit
» formato corriente 9 Bit

formato corriente 9 Bit
N

formato corriente 8 Bit
A

~

- formato corriente 6 Bﬁ

N
r N\
Bit[8][7][6] [5][4][3][2][1][0]
2322 21 20915223 94 55
l + (}5 +>2M125 =1,96875 (q 0 a 197 %)
4+2 1+0,5+0,25+ 0,125 + 0,0625 + 0,03125=7,97 (q 0a 797 %)
8+4+2 1+0,5+0,25+0,125 + 0,0625 + 0,03125 = 15,97 (q 0 a 1597 %)

Fig. 8-8: Formatos de corriente

Valores de corriente:

» Corriente de motor |3, (formato corriente 6 Bit)

» Corrientes de fase I 1max lL2max |L3max (formato corriente 8 Bit)
+ Ultima corriente de disparo (formato corriente 9 Bit)

+ Maxima corriente de disparo (formato corriente 9 Bit)
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Datos estadisticos vida util del equipo

8-36

Horas de funcionamiento
El arrancador registra dos valores relativos a las horas de funcionamiento:

— Horas de funcionamiento del motor.
Periodo de tiempo en el que el motor estuvo conectado.

— Horas de funcionamiento del equipo (arrancador suave).
Periodo de tiempo en el que estuvo aplicaba la tensién de alimentacion
115 VAC o0 230 V AC del arrancador.
Ambos valores se registran en el juego de datos 95 - "Leer estadistica" y se
introducen en el campo de datos "Horas de funcionamiento" a intervalos de 1
segundo.
Las horas de funcionamiento se registran en un rango de 0 a
a intervalos de 1 segundo.

Ndamero de disparos por sobrecarga

El arrancador cuenta los disparos por sobrecarga en un rango de 0 a 65535.
Total de arranques motor derecha / izquierda

El arrancador cuenta los arranques en un rango de 0 a 232

Ejemplo: El valor aumenta en 1 cada vez que fluya una corriente en el circuito
principal tras emitir el comando de "Motor-CON".

Total de arranques salida 1 a 4

Corriente motor |45

El arrancador mide la corriente en las tres fases y visualiza el maximo valor
detectado en por cien [%] de la corriente ajustada I

Formato: 1 byte, formato corriente 8 Bit

Ejemplo: Corriente ajustada I, = 60 A

Corriente de motor visualizada un 110 %

siendo 60 A x 1,1 =66 A

El juego de datos 94 incluye las tres corrientes de fase

Ultima corriente de disparo

El arrancador mide la corriente en las tres fases y visualiza en por cien [%] de
la corriente ajustada |, y en amperios [A] el méximo valor detectado al
momento del disparo.

Formato: 2 byte, formato corriente 9 Bit

Ejemplo: Corriente ajustada I, = 60 A

Corriente de motor visualizada un 455 %, siendo 60 A x 4,55 = 273 A

232 segundos y
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Datos estadisticos memoria max./min.
Las memorias de max./min. se utilizan para fines de diagndstico preventivo:
— El equipo memoriza el maximo valor de medida.
— La PLC de orden superior puede consultar ese valor en todo momento.
— La PLC de orden superior puede borrar ese valor en todo momento.

Se ofrecen las siguientes memorias min./max.:

» Total de disparos por sobrecarga.

+ Corriente de fase || 1max @ lLamax € IL1min @ IL3min- Maxima y minima corriente
de fase en por cien [%] de la corriente ajustada |, y en amperios [A].
Formato: 1 byte cada uno, formato corriente 8 Bit
Se memoriza la maxima y minima corriente de cada una de las fases en modo
transitorio.

+ Maxima y minima tension entre fases U, - U, en forma de valor efectivo
0,1 V. Maxima y minima frecuencia de red con una resolucion de 0,5 Hz.
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8.1 Numero de identificacion (N° ID), cédigos de fallas

8.11.1 Numero de identificaciéon (N° ID)

El ndmero de identificacion (N° ID) identifica inequivocamente toda informacion
disponible en el arrancador suave (parametros, comandos de control,
diagndstico, comandos, etc.) y se encuentra en las tablas de juegos de datos en
la columna izquierda.

8.11.2 Cédigos de falla - confirmacion negativa de juegos de datos

Descripcion

En caso de rechazar un juego de datos, se emite un cédigo de falla junto a la
confirmaciéon negativa por medio de las interfaces del equipo y del bus. Dicho
codigo ofrece la causa del rechazo.

Los codigos de falla cumplen los requerimientos de la norma PROFIBUS-DPV1,
en la medida en que apliquen en el caso de los arrancadores.

Evaluacion por medio de la interfaz local con Soft Starter ES

Los cédigos de falla se evaluan y se visualizan en texto legible por medio del
software de parametrizacion y diagndéstico "Soft Starter ES". Para mas
informacion, consulte la ayuda en linea del programa "Soft Starter ES".

Evaluacién por medio de PROFIBUS DP

8-38

Los codigos de falla se protocolizan por medio de la capa 2 del PROFIBUS DP.
Para mas informacién, consulte en los manuales correspondientes los
apartados que describen los protocolos PROFIBUS DP.
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Cdédigos de fallas

El arrancador suave genera los siguientes cédigos de falla:

Cédigos de Mensaje de error Causa
falla byte
high | low
00y |00y |ninguna falla
Interfaz de comunicacion
80 4 |AO0 y | Confirmacion negativa Juego de datos de solo
"leer juego de datos" escritura
80 4 |A1y | Confirmacion negativa Juego de datos de solo
"escribir juego de datos" lectura
80 4 |A2y |Falla protocolo Capa 2 (bus de campo)
Interfaz
coordinacion errénea
80 4 |A9 H | Funcién no disponible Servicio DPV1 no ofrece la
opcion leer/escribir juego de
datos
Acceso a tecnologia
80 4 |BOH |N°juego de datos desconocido N° juego de datos
desconocido en el arrancador
80 4 |[B1y |Errorlongitud juego de datos Discrepancia longitud juego
escribiendo de datos efectiva -
especificada
80 [B2y |N°sloterroneo Slotnoes 1064
80 4 |B6 y |Estacion asociada rechaza los datos Modo de servicio erréneo
transmitidos (auto, manual bus, manual
local)
Juego de datos de so6lo
lectura
Cambio de parametros no
admisible en modo CON
80 4 |B8  |Parametro no admisible Valor de parametro erréneo
Recursos equipo
80 4 |C2y |Insuficiencia transitoria recursos del Sin bufer de entrada libre

equipo

Actualizando juego

de datos

Juego de datos operativo en
otra interfaz

Tabla 8-15: Codigos de fallas
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8.12 Juegos de datos

Escribir/leer juegos de datos con STEP 7
Los juegos de datos del arrancador se pueden escribir/leer por medio del

programa de usuario.

» Escribir juegos de datos:
Maestro S7-DPV1: activando SFB 53 "WR_REC" o SFC 58
Maestro S7: activando SFC 58

* Leer juegos de datos:

Maestro S7-DPV1: activando SFB 52 "RD_REC" o SFC 59
Maestro S7: activando SFC 59

Mas informacion

Para mas informacién sobre los SFB, consulte

« el manual de referencias
"Systemsoftware fir S7-300/400, System- und Standardfunktionen" (Software
de sistema S7-300/400, funciones estandar y de sistema)

* la ayuda en linea del programa STEP 7.

Disposiciéon de bytes

En el caso de los datos que comprenden mas de un byte, se agrupan los bytes

de la siguiente manera ("big endian"):

Disposicion de bytes

Byte 0 | High Byte High Word
Byte 1 | Low Byte

Byte 2 | High Byte Low Word
Byte 3 | Low Byte

Byte 0 | High Byte

Byte 1 | Low Byte

Byte 0 | Byte O

Byte 1 | Byte 1

Tipo de dato
Double Word

Word

Byte

Tabla 8-16: Disposicion de bytes en formato "big endian”
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8.12.1 Juego de datos 68 - leer/escribir diagrama de procesos de salidas
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Nota

Tenga en cuenta que en modo AUTO se sobrescribira el juego de datos 68 con
el diagrama de procesos ciclico.

Byte

Significado

Prefijo

Coordinacion 0x20 escribir por medio del canal C1 (PLC)
0x30 escribir por medio del canal C2 (PC)
0x40 escribir por medio de la interfaz de equipo (PC)

1-3 |reservado =0
Diagrama de procesos de las salidas
4 Datos de procesos DO-0.0 a DO-0.7, siguiente tabla
5 Datos de procesos DO-1.0 a DO-1.7, siguiente tabla
6 reservado =0
7 reservado = 0
N° ID Datos de Diagrama de procesos:
procesos (16 A (salidas), DO 0.0 a DO 1.7)
1001 DO- 0. 0 | Motor-DERECHA
1002 1| Motor-IZQUIERDA
1003 2 |libre
1004 3 | Rearme disparo
1005 4 | Arranque de emergencia
1006 5 |libre
1007 6 | Velocidad lenta
1008 7 |libre
1009 DO- 1. 0 | Salida 1
1010 1| Salida 2
1011 2 | Juego de parametros Bit 0
1012 3| Juego de parametros Bit 1
1013 4 |libre
1014 5 |libre
1015 6 | libre
1016 7 | Deshabilitar parada rapida

Tabla 8-17: Juego de datos 68 - leer/escribir diagrama de procesos de salidas

En el modo de servicio AUTO, la PLC determina el diagrama de procesos de las
salidas. Leyendo el juego de datos 68 en la interfaz local del equipo, se
obtendra el diagrama de procesos de las salidas tal y como haya sido
transmitido desde la PLC.
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8.12.2 Juego de datos 69 - leer diagrama de procesos de entradas

8-42

Byte

Significado

Diagrama de procesos de entradas

0 Datos de procesos DI-0.0 a DI-0.7, siguiente tabla
1 Datos de procesos DI-1.0 a DI-1.7, siguiente tabla
2 reservado =0
3 reservado =0
N° ID Datos de Diagrama de procesos:
procesos (16 E (entradas), D1 0.0 a DI 1.7)
1101 DI- 0. 0| listo (automatismo)
1102 1| Motor CON
1103 2 | Fallo agrupado
1104 3| Alarma agrupada
1105 4 | Entrada 1
1106 5| Entrada 2
1107 6| Entrada 3
1108 7 | Entrada 4
1109 DI- 1 0 | Corriente motor I, gito
1110 1| Corriente motor |l ¢t git1
1111 2 | Corriente motor | ¢t_git2
1112 3 | Corriente motor I git3
1113 4 | Corriente motor | ¢t.git4
1114 5| Corriente motor l¢.gits5
1115 6 | Modo manual local
1116 7| Modo rampa

Tabla 8-18: Juego de datos 69 - leer diagrama de procesos de entradas
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8.12.3 Juego de datos 72 - diario de incidencias - leer falla en equipo
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Byte Significado Rango Factor Observaciones
0-3 Horas de funcionamiento |1 ...2%2s 1 segundo primera
- equipo entrada
4-5 N° ID falla en equipo 0..+32767 |1
6-9 Horas de funcionamiento |1 ...2%2s 1 segundo segunda
- equipo entrada
10 - 11 N° ID falla en equipo 0...+32767 |1
etc.
120 - 123 | Horas de funcionamiento |1...2%2 s 1 segundo ultima,
- equipo mas reciente
124 - 125 | N° ID disparo 0..+£32767 |1 entrada

Tabla 8-19: Juego de datos 72 - diario de incidencias - leer falla en equipo

Ese juego de datos puede comprender 21 entradas como maximo. Una vez
alcanzado el maximo de entradas se sobrescribira la primera entrada.

Nota

La ultima entrada se introduce al final del juego de datos. Las demas entradas

se desplazan hacia arriba correspondientemente.

Se pueden introducir los siguientes mensajes:

N°ID Falla en equipo - mensajes
452 Disipador - termistor defectuoso
1466 |Falla elemento de maniobra 1
1467 |Falla elemento de maniobra 2
1468 |Falla elemento de maniobra 3
1417 |Elemento bypass defectuoso
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8.12.4 Juego de datos 73 - diario de incidencias - leer disparos

8-44

Byte Significado Rango Factor Observaciones
0-3 Horas de funcionamiento- |1 ... 2325 1 segundo
€quipo primera entrada
4-5 N° ID falla en equipo 0..+£32767 |1
6-9 Horas de funcionamiento - |1 ... 2325 1 segundo segunda entrada
equipo
10-11 N° ID falla en equipo 0..+32767 |1
etc.
120 - 123 | Horas de funcionamiento- |1 ... 232 s 1 segundo ultima,
equipo mas reciente
124 - 125 | N° ID disparo 0..£32767 |1 entrada

Tabla 8-20: Juego de datos 73 - diario de incidencias - leer disparos

Ese juego de datos puede comprender 21 entradas, como maximo. Una vez
alcanzado el maximo de entradas, se sobrescribira la primera entrada.

Nota
La ultima entrada se introduce al final del juego de datos. Las demas entradas
se desplazan hacia arriba correspondientemente.
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Se pueden introducir los siguientes mensajes:

N°ID Disparos - mensajes
309 Sobrecarga semiconductor
317 Insuficiente tension de alimentacion del sistema electrénico
319 No se aplica tension de red
324 Sobrecarga termosensor
325 Rotura de cable termosensor
326 Cortacircuito termosensor
327 Sobrecarga térmica motor
334 Limite méx. lrebasado
335 Limite min. Igrebasado
339 Desconexién bloqueo de motor
341 Desconexién desequilibrio
343 Desconexién defecto a tierra
355 Falla diagrama de procesos
365 Parametro erréneo

N° ID del parametro defectuoso

1407 | Tension de alimentacion excesiva sistema electrénico
1408 |Falla carga

1409 |Falla de fase L1

1410 |Falla de fase L2

1411 Falla de fase L3

1421 | Categoria lg / CLASE no admisible

1479 |Falla angulo de fase

1481 | Tension de red excesiva

1482 |Rebasamiento rango de medida intensidad

Tabla 8-21: Mensajes diario de incidencias - leer disparos
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8.12.5 Juego de datos 75 - diario de incidencias - leer incidencias

Byte Significado Rango Factor Observaciones

0-3 Horas de funcionamiento - |1 ... 232 s 1 segundo primera
equipo entrada

4-5 N° ID falla en equipo 0...+£32767 *) |1

6-9 Horas de funcionamiento - |1 ... 232 s 1 segundo segunda
equipo entrada

10-11 N° ID falla en equipo 0...+£32767 ) |1

etc.

120 - 123 | Horas de funcionamiento- | 1... 232 ¢ 1 segundo ultima,
equipo mas reciente

124 - 125 | N° ID disparo 0..+32767 %) |1 entrada

*) + incidencia inminente

—incidencia saliente

Tabla 8-22: Juego de datos 75 - diario de incidencias - leer incidencias

Ese juego de datos puede comprender 21 entradas, como maximo. Una vez
alcanzado el maximo de entradas, se sobrescribira la primera entrada.

Nota
La ultima entrada se introduce al final del juego de datos. Las demas entradas
se desplazan hacia arriba correspondientemente.
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Se pueden introducir los siguientes mensajes:

N°ID Incidencias - mensajes Observaciones
Advertencias
324 | Sobrecarga termosensor * (incidencia inminente/saliente)
325 | Rotura de cable termosensor * (incidencia inminente/saliente)
326 | Cortocircuito termosensor * (incidencia inminente/saliente)
327 | Sobrecarga térmica motor * (incidencia inminente/saliente)
334 | Limite max. Igrebasado * (incidencia inminente/saliente)
335 | Limite min. Igrebasado * (incidencia inminente/saliente)
340 | Desequilibrio detectado * (incidencia inminente/saliente)
342 | Defecto a tierra detectado * (incidencia inminente/saliente)
Acciones
310 | Arrancando en modo de emergencia * (incidencia inminente/saliente)
357 | Modo AUTO + (solo incidencia inminente)
358 | Modo MAN-BUS + (solo incidencia inminente)
359 | Modo manual local + (solo incidencia inminente)
360 | Falla de comunicacién en modo manual * (incidencia inminente/saliente)
363 | Memoria min./max. borrada + (sdlo incidencia inminente)
365 | Parametro erréneo + (solo incidencia inminente)
N° ID del parametro defectuoso + (solo incidencia inminente)
366 | Cambio de parametros en modo CON + (solo incidencia inminente)
no admisible
N° ID del parametro defectuoso + (solo incidencia inminente)
368 | Pardmetros CPU/maestro bloqueados * (incidencia inminente/saliente)
369 | Ajustes de fabrica restablecidos + (solo incidencia inminente)
1302 | Diario de incidencias - disparos borrados + (solo incidencia inminente)
1303 | Diario de incidencias - incidencias borradas | + (sélo incidencia inminente)

Tabla 8-23: Mensajes diario de incidencias - leer incidencias
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8.12.6 Juego de datos 81 - Ajuste base leer juego de datos 131

Desde el punto de vista del contenido y la configuracién, el juego de datos 81
corresponde con el juego de datos 131. El juego de datos 81 proporciona los
valores por defecto de todos los parametros del juego de datos 131.

8.12.7 Juego de datos 82 - Ajuste base leer juego de datos 132
Desde el punto de vista del contenido y la configuracion, el juego de datos 82
corresponde con el juego de datos 132. El juego de datos 82 proporciona los
valores por defecto de todos los parametros del juego de datos 132.

8.12.8 Juego de datos 83 - Ajuste base leer juego de datos 133
Desde el punto de vista del contenido y la configuracion, el juego de datos 83

corresponde con el juego de datos 133. El juego de datos 83 proporciona los
valores por defecto de todos los parametros del juego de datos 133.
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8.12.9 Juego de datos 92 - leer diagndstico del equipo

o . *
:"D ByteBit Bit de aviso Ne F") Significado/Confirmacion
Conmutar/Controlar:
301 |0° listo (automatismo) — Equipo listo para funcionar, control por medio del host
(por ej. PLC), se actualiza continuamente el bit de aviso.
306 |0° Motor derecha — Semiconductor 1 activado, se actualiza continuamente el
bit de aviso.
307 |02 Motor izquierda — Semiconductor 2 activado, se actualiza continuamente el
bit de aviso.
309 |08 Sobrecarga semiconductor F5, por ejemplo, desconexion del motor por
F24 sobrecalentamiento del semiconductor de potencia.
Eliminada la causa de la desconexion y confirmando con
"Rearme disparo", se borrara el bit de aviso.
308 |04 Semiconductor defectuoso F9 por ejemplo, contactor quemado / bloqueado o
semiconductor de potencia fallado.
El bit de aviso unicamente se puede borrar
desconectando / conectando la tensién de alimentacion,
una vez eliminada la causa de la falla.
310 |0° Arrancando en modo de — El bit de aviso se borrara en el momento de desactivar el
emergencia arranque de emergencia.
302 |08 Fallo agrupado — Activada al menos una falla que genera un N° F.
Eliminada la causa de la desconexién y confirmando con
"Rearme disparo", "Autoreset" y comando DES, se borrara
el bit de aviso.
304 |0’ Alarma agrupada — Activado al menos 1 mensaje de aviso, se actualiza
continuamente el bit de aviso.
10 reservado =0 —
319 |1 No se aplica tension de red F17, Eliminada la causa de la desconexién y confirmando con
F24 "Rearme disparo", se borrara el bit de aviso.
12 reservado =0 —
312 |13 Arrancando — ) ) ) )
7} se actualiza continuamente el bit de aviso.
313 |1 Deceleracién activa —
15 reservado = 0 —
316 |16 Freno eléctrico activado — El arrancador activa la salida de frenado, se actualiza
continuamente el bit de aviso.
314 |17 Velocidad lenta activada — se actualiza continuamente el bit de aviso.
Proteccion: motor/cable/cortacircuito
324 |20 Sobrecarga termosensor F4 Sobrecarga detectada, se actualiza continuamente el bit
de aviso.
325 |21 Rotura de cable termosensor F6 Corte en circuito de termistor, se actualiza continuamente
el bit de aviso.
326 |22 Cortocircuito termosensor F1 Cortocircuito circuito de termistor,
se actualiza continuamente el bit de aviso.
327 |28 Sobrecarga térmica motor F4 Sobrecarga detectada, se actualiza continuamente el bit
de aviso.
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328 |24 Sobrecarga desconexién F24 Se desconecta el motor debido a sobrecarga.

Eliminada la causa de la desconexion y confirmando con
"Rearme disparo" / "Autoreset", se borrara el bit de aviso.
329 |25 Pausa activada — se actualiza continuamente el bit de aviso.
330 |28 Intervalo de enfriamiento activado |— se actualiza continuamente el bit de aviso.
27 reservado = 0 —
30-6 reservado =0 —

352 |37 Entrada de mando — El equipo recibe comandos de control por medio de las
entradas, se actualiza continuamente el bit de aviso.

340 |49 Desequilibrio detectado — Desequilibrio, se actualiza continuamente el bit de aviso.

341 |41 Desconexién desequilibrio F24 Desconexion del motor por desequilibrio.

Eliminada la causa de la desconexién y confirmando con
"Rearme disparo", se borrara el bit de aviso.

334 |42 Rebasamiento limite max. I F7 Rebasado valor maximo, se actualiza continuamente el bit
de aviso.

335 |43 Rebasamiento limite min. I, F8 Rebasado valor minimo, se actualiza continuamente el bit
de aviso.

336 |44 Desconexion limite I F24 Eliminada la causa de la desconexién y confirmando con
"Rearme disparo", se borrara el bit de aviso.

45 reservado = 0 —
45 reservado =0 —

339 |47 Desconexién bloqueo de motor F24 Desconexién, detectando intensidad de bloqueo mas
alla del limite admisible. Eliminada la causa de la
desconexion y confirmando con "Rearme disparo”, se
borrara el bit de aviso.

344 |50 Entrada 1 —

] Estado de entradas:
345 |3 Entrada 2 — "1" = activado, aplicando nivel HIGH
346 |52 Entrada 3 — "0" = desactivado, aplicando nivel LOW
3 se actualiza continuamente el bit de aviso.
347 |5 Entrada 4 —
547 reservado = 0 —

342 |60 Defecto a tierra detectado — Defecto a tierra, se actualiza continuamente el bit de
aviso.

343 |6 Desconexion defecto a tierra F24 Desconexién del motor por defecto a tierra.

Eliminada la causa de la desconexién y confirmando con
"Rearme disparo", se borrara el bit de aviso.

353 |62 Parada rapida activada F26, Desconexién del motor por parada rapida.

F24 Eliminada la causa de la desconexién y confirmando con
"Rearme disparo", se borrara el bit de aviso.
63 reservado =0

361 |64 Rearme disparo efectuado — Se borrara el bit de aviso actualizando o por "Rearme
disparo" en estado de listo para funcionar.

362 |6° Rearme disparo imposible — Causa de la desconexion pendiente de eliminar.

Se borrara el bit de aviso actualizando (nuevo "Rearme
disparo") o por "Rearme disparo" en estado de listo para
funcionar.
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363 |6° Memoria min./max. borrada — Confirmando con "Rearme disparo", se borrara el bit de
aviso.

317 |6’ Tension de alimentacion — El bit de aviso se borrara en el momento de eliminar la

sistema electrénico causa de la desconexion.
Comunicacién

303 |79 Fallo en bus — Transcurrida supervision de reaccion interfaz DP,
se actualiza continuamente el bit de aviso.

356 |77 CPU/Maestro-STOP — No se continta procesando el programa PLC,
se actualiza continuamente el bit de aviso.

357 |72 Modo AUTO — Automatismo (control por PLC),
se actualiza continuamente el bit de aviso.

358 |73 Modo MAN-BUS — Modo manual por medio del bus de campo (control por
M&S), se actualiza continuamente el bit de aviso.

359 |74 Modo manual local — Modo manual por medio de la interfaz del equipo,
(control por M&S), se actualiza continuamente el bit de
aviso.

75 reservado = 0 —

360 |7° Corte de comunicacion — Corte de la comunicacién en modo manual local, se

en modo manual local actualiza continuamente el bit de aviso.

355 |77 Falla diagrama de procesos F26 El diagrama de procesos de las salidas recibe una

F24 combinacion de bits no admisible, el bit de aviso se
borrara en el momento de eliminar la causa de la
desconexion.

Parametros

364 |89 Parametrizacién activada — se actualiza continuamente el bit de aviso.

365 |8’ Parametro erréneo F16 Confirmando con "Rearme disparo" o recibiendo
parametros validos, se borrara el bit de aviso.

F24 Provoca la desconexién en la fase de arranque.
366 |82 Cambio de parametros no — Intento de cambiar parametros sin parar el motor o
admisible en modo CON desconectar la funcién afectada y que haya provocado
la desconexion.
Confirmando con "Rearme disparo" o recibiendo
parametros validos, se borrara el bit de aviso.

368 |83 Bloqueo de parametrizaciéon CPU/ | — Se actualiza continuamente el bit de aviso,

maestro activado el arrancador ignora los parametros de la PLC.
847 reservado = 0 —

Funciones del equipo
90-2 reservado =0 —

369 |93 Ajustes de fabrica restablecidos — Confirmando con "Rearme disparo", se borrara el bit de

aviso.
947 reservado = 0 —
367 |10 N° de parametro erréneo — En combinacion con Byte 8 y 82, indica el N° ID del
(Low Byte) primer parametro rechazado.
11 N° de parametro erréneo — Confirmando con "Rearme disparo”, se borrara el byte

(High Byte)

de aviso.
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120-1 reservado =0 —
1421 |122 Categoria 1e/CLASE no admisible | —
1237 |reservado = 0 —
1449 130 Juego de parametros 1 activado —
1450 | 13! Juego de parametros 2 activado —
1451 | 132 Juego de parametros 3 activado —
133 reservado =0 —
1453 | 134 Juego de parametros no admisible | —
1357 |reservado =0 —
140-1 reservado =0 —
1404 | 142 Calentamiento del motor activado —
1402 | 143 Frenado CC activado —
1403 | 144 Frenado CC dinamico activado —
1471 | 145 Conexiéon de motor estrella/ —
triangulo
1472 | 148 Conexion de motor dentro del —
triangulo
1473 | 147 Conexiéon de motor desconocida —
1408 | 15° Falla carga —
15" reservado =0 —
1409 | 152 Falla de fase L1 —
1410 | 153 Falla de fase L2 —
1411 | 154 Falla de fase L3 —
1412 |15° Sentido de giro de lared DERECHA | —
1413 | 15° Sentido de giro de la red —
IZQUIERDA
157 reservado = 0 —
16 reservado =0 —
1435 | 170 Salida 1 activada —
1436 | 17" Salida 2 activada —
1437 [ 172 Salida 3 activada —
1438 [ 173 Salida 4 activada —
1747 |reservado = 0 —
18 reservado =0 —
Conmutar/Controlar
1407 | 190 Tensioén de alimentacién sistema —
electrénico excesiva
1470 | 19" Preparado para arranque —
1414 | 192 Cortocircuito del semiconductor —
1417 | 193 Elemento bypass defectuoso —
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1418 [ 194 reservado =0 —
1466 | 195 Falla elemento de maniobra 1 —
1467 | 198 Falla elemento de maniobra 2 —
1468 | 197 Falla elemento de maniobra 3 —

Proteccion
1422 200 Modelo térmico motor desactivado |—
2012 reservado =0 —
1479 |20° Falla angulo de fase —
2047 |reservado =0 —
1415 210 Intervalo de enfriamiento —
semiconductor activado
1416 |21 Temperatura del semiconductor —
excesiva para el arranque
1482 | 212 Rebasamiento rango de medida —
intensidad
2137 |reservado =0 —
Comunicacion
357 |220 Modo AUTO (redundancia Bit 7.2) |—
358 |22' Modo MAN-BUS (redundancia —
Bit 7.3)
1443 | 222 MAN-BUS - control desde PC —
359 |223 Modo manual local —
(redundancia Bit 7.4)
1444 224 Modo manual local - control desde | —
entrada
1445 | 225 Modo manual local - control desde | —
M&S
1446 | 226 Modo manual local - control desde | —
PC
227 reservado = 0 —
23 reservado =0 —
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Avisos previos
240-1 reservado =0 —
1419 | 242 Limite de preaviso- rebasamiento | —
del Tiempo hasta disparo
1420 | 243 Limite de preaviso- —
sobrecalentamiento motor
2447 |reservado =0 —
25 reservado =0 —
26 reservado =0 —
27 reservado =0 —
28 reservado =0 —
29 reservado =0 —

Tabla 8-24: Juego de datos 92 - leer diagndstico del equipo
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8.12.10 Juego de datos 93 - escribir comando

Estructura juegos de datos de comando

Byte Significado Observaciones
Prefijo
0 Coordinacion 0x20 escribir por medio del canal C1 (PLC)
0x30 escribir por medio del canal C2 (PC)
0x40 escribir por medio de la interfaz de equipo (PC)
1-3 reservado
Comando
4 Numero de comandos Rango de valores 1 ... 5
Total admisible de siguientes comandos
5 Comando 1 N° consecutivo, ver siguiente tabla
6 Comando 2 opcién (codificacién ver siguiente tabla)
7 Comando 3 opcién (codificacién ver siguiente tabla)
8 Comando 4 opcién (codificacién ver siguiente tabla)
9 Comando 5 opcién (codificacién ver siguiente tabla)

Tabla 8-25: Estructura juegos de datos de comando

N° ID C°d¢'sf|;°a°' Comando Significado

Comandos de 1 byte

0 0 reservado sin funcion

703 1 Rearme disparo Reset y confirmar avisos de falla

713 2 Arr. emergencia CON Activar arranque de emergencia

714 3 Arr. emergencia DES Desactivar arranque de emergencia

709 4 Modo AUTO Cambio a modo AUTO (control por medio del maestro DP)

710 5 Modo MAN Cambio a modo MAN. El arrancador cambia al modo manual-bus, o

711 - bus bien manual local, segun la interfaz que reciba el comando.

712 - local

701 6 Ajustes de fabrica Restablecer parametros de fabrica.

704 7 Borrar mem. min./max. |Se borraran los valores de medida para el diagndstico preventivo (= 0).

705 13 Diario de incidencias - | Borrar causas de fallas del diario de incidencias.
borrar disparos

706 14 Diario de incidencias - |Borrar avisos del sistema y determinadas acciones del diario de
borrar incidencias incidencias

702 9 Rearranque Ejecutar rearranque (idem red CON), por ejemplo en el momento de

reasignar la direccion de estacion.

707 10 Bloqueo de parametr. El maestro no puede cambiar parametros, o bien ignorar parametros
CPU/maestro CON del maestro.

708 1" Bloqueo de parametr. El maestro puede cambiar parametros.

CPU/maestro DES

Tabla 8-26: Juego de datos 93 - escribir comando

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
GWA 4NEB 535 2195-04 DS 02

8-55



Moédulo de comunicacion PROFIBUS DP

8.12.11 Juego de datos 94 - leer valores de medida

:‘g ByteBit Significado Rango / [codificacion] Factor | Observaciones
Valores de medida
504 |0 Corriente de fase I 4 (%) 0..797 % /[0 ... 255] 3,125 % |form. corriente
8 Bit
505 |1 Corriente de fase I 5 (%) 0..797 % /[0 ... 255] 3,125 % |form. corriente
8 Bit
506 |2 Corriente de fase I 3 (%) 0..797 % /[0 ... 255] 3,125 % |form. corriente
8 Bit
507 |3 reservado =0
501 |4-5 Tiempo restante enfriamiento motor 0..1800s/[0...18000] 0,1s
60-6 Calentamiento del motor 0...200 % /[0 ... 100] 2%
502 |g’ Desequilibrio > 40 % sin desequilibrio [0]
desequilibrio (> 40 %) [1]
503 |7 Desequilibrio 0...100 % /[0 ...100] 1%
8 reservado =0
9 reservado =0
10 reservado =0
11 reservado =0
12 -13 |reservado =0
14 reservado =0
508 |16 Frecuencia de salida 0...100Hz /[0 ... 200] 0,5 Hz
17 reservado =0
18 reservado =0
19 reservado =0
509 |20 Frecuencia de red 0..100Hz /[0 ... 200] 0,5 Hz
21 reservado =0
510 |22 - 23 |Tension entre fases U 1. » (ef) 0..1500V/[0...15000] 0,1V
511 |24 - 25 |Tension entre fases U 5| 5 (ef) 0..1500V/[0...15000] 0,1V
512 |26 - 27 |Tension entre fases U 3 1 (ef) 0..1500V/[0...15000] 0,1V
513 |28 - 31 |Corriente de fase I 1 (ef) 0...20000 A /[0 ...2000000] 0,01 A
514 |32 -35 |Corriente de fase I 5 (ef) 0...20000 A /[0 ...2000000] 0,01 A
515 |36 - 39 |Corriente de fase I 3 (ef) 0...20000 A /[0 ...2000000] 0,01 A
516 |40 - 41 |Tension aliment. sistema electrénico |0 ... 1500V /[0 ... 15000] 0,1V
517 |42 Temperatura en disipador -40 ... 127 °C / [-40 ... 127] 1°C
518 |43 Calentamiento elemento de maniobra |0 ... 250 °C /[0 ... 250] 1°C
519 |44 - 45 |Tiempo restante enfriamiento 0..1800s/[0...18000] 0,1s
elemento de maniobra
520 |46 - 47 |Tiempo restante hasta disparo 0..10000s /[0 ... 10000] 1s
modelo térmico motor
521 |48 - 51 |Potencia de salida 0..2147483 W/ 0,1W
[0...21474830]
522 |52 -63 |reservado =0

Tabla 8-27: Juego de datos 94 - leer valores de medida
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8.12.12 Juego de datos 95 - leer datos de diagndstico

N°ID ByteBit Significado Rango / [codificacion] Factor Observaciones
Estadisticas
609 0 Corriente motor |, 0...797 % /[0 ... 255] 3,125 % | form. corriente 8 Bit
1 reservado =0
608 2 Ultima corriente disparo IA (%) 0...1000 % /[0 ... 320] 3,125 %
4 Horas de funcionamiento - equipo | O ... 28215/ [0 ... 232-1] 1s
603 8-11 Total arranques motor derecha 0..2%.1/ [0 ... 232-1] 1
604 |12-15 |Total arranques motor izquierda |0 ... 232-1/1[0 ... 2%2-1] 1
605 16 - 17 | Numero de disparos por 0..65535/[0...65535] 1
sobrecarga
18 reservado =0
19 reservado =0
607 20 Corriente motor Imay (ef) 0...20000 A/[0...2000000] |0,01A
606 24 Ultima corriente disparo IA (ef) 0...20000 A /[0 ...2000000] 0,01 A
602 |28 Horas de funcionamiento del 0..2%15s/[0 ... 221] 1s
motor
611 |32 Horas de funcionamiento - 0..2%215s/[0 ... 2521] 1s
corriente de motor
18 ... 49,9 % x Ie(méx)
612 |36 Horas de funcionamiento - 0..2%215s/[0 ... 2521] 1s
corriente de motor
50 ... 89,9 % x Ie(méx)
613 |40 Horas de funcionamiento - 0..2%15s/[0 ... 221] 1s
corriente de motor
90 ... 19,9 % X lg(max)
614 |44 Horas de funcionamiento - 0..2%15s/[0 ... 221] 1s
corriente de motor
120 ... 1000 % X lg(max)
615 48 reservado =0
616 |50 Total disparos por sobrecarga del |0 ... 232-1/[0 ... 232-1] 1
semiconductor
617 52 reservado =0
618 54 reservado =0
619 56 reservado =0
620 |60 Total paradas con freno eléctrico |0 ... 232-1/1[0 ... 232-1] 1
621 |64 Total de arranques - salida 1 0..2%.1/[0...2%1] 1
622 |68 Total de arranques - salida 2 0..2%2.1/[0...2%21] 1
623 |72 Total de arranques - salida 3 0..2%.1/[0...2%1] 1
624 |76 Total de arranques - salida 4 0..2%2.1/[0...2%21] 1
80 reservado =0
84 reservado =0
88 reservado =0
89 reservado =0

Tabla 8-28: Juego de datos 95 - leer datos de estadistica
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8.12.13 Juego de datos 96 - leer memoria min./max.

N°ID ByteBit Significado Rango / [codificacion] Factor Observaciones
Memorias de max./min.
656 |4 Corriente de fase I 4 min (%) [0 ... 797 % /[0 ... 255] 3,125 % en modo bypass
657 5 Corriente de fase I 5 min (%) [0 ... 797 % /[0 ... 255] 3,125 % en modo bypass
658 |6 Corriente de fase I 3 in (%) |0 ... 797 % /[0 ... 255] 3,125 % en modo bypass
7 reservado = 0
653 8 Corriente de fase I 4 max (%) |0 ... 797 % /[0 ... 255] 3,125 % en modo bypass
654 9 Corriente de fase || 5 ax (%) |0 ... 797 % /[0 ... 255] 3,125 % en modo bypass
655 10 Corriente de fase I 3 max (%) |0 ... 797 % /[0 ... 255] 3,125 % en modo bypass
11 reservado = 0
652 12 Max. corriente de 0..1000 % /[0...320] |3,125 % Corriente en el momento de
disparo lp max (%) la desconexion sobre falla
651 14 Total de disparos por 0..65535/ 1 Proteccion de motor,
sobrecarga del motor [0 ... 65535] termosensor, bloqueo
659 16 Max. corriente de 0..20000A/ 0,01 A Corriente en el momento de
disparo I max (ef) [0 ... 2000000] la desconexion sobre falla
660 |20 Corriente de fase I 4 pin (ef) |0 ... 20000 A/ 0,01A en modo bypass
[0 ... 2000000]
661 24 Corriente de fase I 5 i, (ef) |0 ... 20000 A/ 0,01 A en modo bypass
[0 ... 2000000]
662 |28 Corriente de fase I 3 pin (ef) |0 ... 20000 A/ 0,01A en modo bypass
[0 ... 2000000]
663 |32 Corriente de fase I 4 nax (ef) |0 ... 20000 A/ 0,01 A en modo bypass
[0 ... 2000000]
664 | 36 Corriente de fase I 5 nax (ef) |0 ... 20000 A/ 0,01A en modo bypass
[0 ... 2000000]
665 |40 Corriente de fase I 3 nax (ef) |0 ... 20000 A/ 0,01 A en modo bypass
[0 ... 2000000]
666 |44 Tension entre fases 0..1500V/ 0,1V
U|_1 - L2min (ef) [0 15000]
667 46 Tension entre fases 0..1500V/ 0,1V
UL2 - L3min (ef) [0 ... 15 OOO]
668 48 Tension entre fases 0..1500V/ 0,1V
ULs - L1min (€) [0 ... 15000] Se repone a 0 en caso de
— fallar una fase o desconectar
669 50 Tension entre fases 0..1500V/ 0,1V la alimentacion principal
UL1 - L2max (ef) [0 15000]
670 52 Tension entre fases 0..1500V/ 0,1V
U|_2 - L3max (ef) [0 15000]
671 54 Tension entre fases 0..1500V/ 0,1V
UL3 - L1max (ef) [0 15000]
672 56 Tensioén de alimentacion 0..1500V/ 0,1V Reponer a 0 en condiciones
electrénica Uns min (ef) [0 ... 15000] de "Power on"
673 58 Tensioén de alimentacion 0..1500V/ 0,1V
electronica Uyng max (ef) [0 ... 15000]
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N°ID ByteBit Significado Rango / [codificacion] Factor Observaciones

Memorias de max./min.

674 |60 Méxima temperatura 1...-40°C/[-40 ...127] |1 °C
disipador
675 |61 Méax. temperatura elemento |0 ... 250 % /[0 ... 250] 1%
de maniobra
676 |62 Frecuencia de red minima 0..100Hz/[0...200] |0,5Hz En condiciones de fallar la
red ounafase=0
677 |63 Frecuencia de red maxima 0..100Hz/[0...200] |0,5Hz
678 |64 Horas de funcionamiento - |0 ... 2521 s/[0...2%2-1] |1s

corriente de motor =
18 ... 49,9 % x lg

679 |68 Horas de funcionamiento - |0 ... 2%2-1s/[0...2%2-1] |1s
corriente de motor =
50 ... 89,9 % x I,

680 |72 Horas de funcionamiento - | 0 ... 2%2-1s/[0...2%2-1] |1s
corriente de motor =
90 ... 19,9 % X Io

681 |76 Horas de funcionamiento - | 0 ... 2321 s/[0...2%2-1] |1s
corriente de motor =
120 ... 1000 % X Io

682 |80 Horas de funcionamiento - |0 ... 2321 s/[0...2%2-1] |1s
equipo
84 reservado =0
85 reservado =0

Tabla 8-29: Juego de datos 96 - leer memoria min./max.
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8.12.14 Juego de datos 100 - leer ID del equipo

N°ID ByteBit Valor Observaciones
Prefijo
0 Coordinaciéon | 0x20 escribir por medio del canal C1 (PLC)
0x30 escribir por medio del canal C2 (PC)
0x40 escribir por medio de la interfaz de equipo
(PC)
1-3 reservado =0
Identificaciéon del equipo (TF)
901 4-11 Informacion fecha/hora )
902 12 - 31 SIEMENS AG | Fabricante
903 32-55 Numero referencia MLFB
904 56 0x01 Familia de equipos: derivacion de motor
905 57 0x01 Subfamilia de equipos: Arrancador suave
906 58 0x01 Categoria del equipo: por ejemplo, arrancador
directo
907 59 0x03 Sistema: SIRIUS 3RW44
908 60 0x46 Grupo de funciones
909 61 0x00 reservado =0
910 62 -77 Denominacién breve producto
911 78 - 81 por ej., EO01 | Version de hardware (Byte 0 a Byte 3)
82 0x00 N° ID (Byte 0) (3RW44)
912 Tg3 0x00 N° ID (Byte 1) (3RW44)
84 0x80 N° ID (Byte 2) (3RW44)
85 0xDE N° ID (Byte 3) (3RW44)
86 - 87 0x00 reservado =0
915 88 -95 N° de servicio
96 0x00 reservado =0
97 0x00 reservado =0
98 0x00 reservado =0
99 0x00 reservado =0

Tabla 8-30: Juego de datos 100 - leer ID del equipo

*) Informacién fecha/hora: Momento de la inicializacion en fabrica, con ajustes de
fabrica
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Denominacion | id_date
Longitud del |8 Byte
objeto
Bits 8 7,6 /| 5| 4| 3| 2|1
Octet
1 215 | 214 | 218 212 1211 1210 159 128 10459999 milisegundos
2 27 |26 |25 |24 |23 |22 |21 |20
3 res |res |25 |24 |23 |22 |27 |20 |0 a&59 minutos
4 SU |res |res |24 |23 |22 |27 |20 |0 a&23horas
SU: 0: hora invierno,
1: hora verano
22 |21 |20 147:1=lunes, 7 = domingo
° 24 128 |22 |2 |20 |1a31dias
6 res |res |25 |24 |23 |22 |21 |20 |1 412 meses
res |26 |25 |24 |23 |22 |27 |20 |0 499 afios; 0= 2000
8 res res res |res |res |res |res |res |reservado

Tabla 8-31: Codificacion de la informacion de fecha/hora
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8.12.15 Juegos de datos 131, 141, 151 - parametros tecnolégicos 2: leer/escribir juego 1, 2, 3

ByteBit Valor Observaciones
Prefijo
0 Coordinacion | 0x20 escribir por medio del canal C1 (PLC)
0x30 escribir por medio del canal C2 (PC)
0x40 escribir por medio de la interfaz de equipo (PC)
1-3 reservado =0
sélo
N° . juego
D Byte"”'t Significado de Rango [codificacién] Factor
datos
131
120 (4-7 Funciones equipo_2 X
1 8-11 Funciones equipo_1 X
130 |12 Corriente asignada de empleo Ig 0...2000 A[0...200000] 0,01 A
3 160 Tipo de carga X 3 fases [0]
4 16" Remanencia de ajustes tras corte de tension | x * no [0]
« si[1]
1627 | reservado = 0
136 | 17 Limite de preaviso - calentamiento motor X 0..95%[0...19] 5%
5 1802 Comportamiento en caso de sobrecarga - X « Desconexion sin rearranque [0]
modelo térmico motor » Desconexién con rearranque [1]
« Alarma [2]
18%7 | reservado =0
6 1994 | Clase de desconexion X « CLASE 5 (10a) [3]
+ CLASE 10 [0]
+ CLASE 15 [4]
+ CLASE 20 [1]
+ CLASE 30 [2]
+ CLASE OFF [15]
1957 | reservado = 0
7 20 Tiempo de redisponibilidad X 60...1800 s [2 ... 60] 30s
8 21 Duracion de pausa X 0...255s[0 ... 255] 1s
137 | 22-23 Limite de preaviso - reserva de tiempo hasta | x 0...500 s [0 ... 500] 1s
disparo
10 240-1 Comportamiento en caso de sobrecarga - X « Desconexion sin rearranque [0]
termosensor » Desconexién con rearranque [1]
« Alarma [2]
2423 reservado = 0
9 2448 Sensor de temperatura X » desactivado [0]

+ Termostato bimetalico [1]
+ PTC tipo A [2]
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solo
N° . juego
D ByteB't Significado de Rango [codificacién] Factor
datos
131
12 247 Supervision termosensor X * no [0]
« si[1]
25-26 |reservado =0
15 28 Limite inferior de corriente 18,75 ...100 % [6 ... 32] 3,125 %
16 29 Limite superior de corriente 50...150 % [16 ... 48] 3,125 %
30-31 | reservado =0
3205 | reservado =0
14 326 Comportamiento en caso de rebasar limite X « Alarma [0]
de intensidad » Desconexion [1]
327 reservado = 0
330-1 reservado =0
140 | 332 Comportamiento en caso de sobrecarga - X + Desconexion sin
semiconductor rearranque [0]
« Desconexion con rearranque [1]
3347 | reservado = 0
21 3492 | | imite de asimetria X 30...60%[3 ... 6] 10 %
3435 | reservado =0
20 348 Comportamiento en caso de desequilibrio X + Alarma [0]
« Desconexion [1]
22 347 Comportamiento en caso de defecto a tierra | x + Alarma [0]
« Desconexion [1]
35-44 | reservado =0
47 45 Par de frenado 20...100 % [4 ... 20] 5%
46 - 47 | reservado =0
40 48 Tension de arranque 20...100 % [4 ... 20] 5%
49 reservado =0
42 50 Valor limite de corriente « 3RW44 2, 3, 4: 3,125 %
125 ... 550 % [40 ... 176]
+ 3RW44 5:
125 ... 500 % [40 ... 160]
+ 3RW44 6:
125 ... 450 % [40 ... 144]
167 | 5193 Tipo de arranque « Directo [0]
* Rampa de tension [1]
* Regulacién del par [2]
+ Calentamiento motor [3]
+ Rampa de tensién + limitacién
de corriente [5]
+ Regulacién del par + limitacion
de corriente [6]
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sélo
N° . juego
D Byte"”'t Significado de Rango [codificacién] Factor
datos
131
168 | 5147 Tipo de deceleracion + Deceleracion natural [0]
+ Rampa de tension [1]
* Regulacioén del par [2]
+ Deceleracion para bomba [3]
* Frenado CC [4]
* Frenado combinado [5]
35 52 - 53 | Valor sustitutivo X
54 - 55 | reservado =0
560 | reservado =0
36 56° Diagndstico agrupado X + deshabilitar [0]
+ desbloquear [1]
34 567 Comportamiento en condiciones de CPU/ X + activar valor reserva [0]
Maestro-STOP * mantener ultimo valor [1]
57 - 75 | reservado =0
26 76 Entrada 1 - Accién X * ninguna accién (valor por
defecto) [0]
« Alarma agrupada [5]
* Modo manual local [6]
» Arranque de emergencia [7]
* Velocidad lenta [10]
» Parada rapida [11]
* Rearme disparo [12]
* Motor-DERECHA con JP1 [16]
* Motor-IZQUIERDA con JP1 [17]
* Motor-DERECHA con JP2 [18]
* Motor-IZQUIERDA con JP2 [19]
* Motor-DERECHA con JP3 [20]
* Motor-IZQUIERDA con JP3 [21]
28 77 Entrada 2 - accién (ver Entrada 1 - accion) X
30 78 Entrada 3 - accién (ver Entrada 1 - accion) X
32 79 Entrada 4 - accién (ver Entrada 1 - accion) X
80 -95 | reservado =0
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sélo
N° . juego
D ByteB't Significado de Rango [codificacién] Factor
datos
131
163 | 96 Salida 1 - Accidn X * ninguna accioén (valor por
defecto) [0]
* Fuente de control PAA-DO 1.0
salida 1 [1]
¢ Fuente de control PAA-DO 1,1
salida 2 [2]
* Fuente de control entrada 1 [6]
* Fuente de control entrada 2 [7]
* Fuente de control entrada 3 [8]
* Fuente de control entrada 4 [9]
* Aceleracion [10]
» Servicio / puenteo [11]
+ Deceleracion [12]
* Duracion marcha [13]
+ Orden motor CON [14]
* Ventilador [15]
« Contactor de frenado CC [16]
« Equipo - CON [18]
« Alarma agrupada [31]
« Fallo agrupado [32]
* Fallo en bus [33]
« Falla en equipo [34]
* Preparado para arranque motor
con [38]
164 | 97 Salida 2 - accién (ver Salida 1 - accion) X
165 | 98 Salida 3 - accién (ver Salida 1 - accion) X
166 |99 Salida 4 - Accion
100 - reservado = 0
111
116 | 112 Tiempo de despegue 0...2s[0...200] 0,01s
117 | 113 Tension de despegue 40 ... 100 % [8 ... 20] 5%
169 | 114 - Tiempo de arranque max. 0...1000s [0 ... 10000] 0,1s
115
170 | 116 - Tiempo de arranque 0...360s[0...3600] 0,1s
117
171 | 118 - Tiempo de deceleracion 0...360s[0...3600] 0,1s
119
172 |1 120 Par de arranque 10...100 % [2 ... 20] 5%
118 | 121 Par limite 20...200 % [4 ... 40] 5%
173 | 122 Par de desconexion 10...100 % [2 ... 20] 5%
123 reservado =0
124 reservado = 0
119 | 125 Potencia térmica del motor 1...100 % [1 ... 100] 1%
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sélo
N° . juego
D Byte"”'t Significado de Rango [codificacién] Factor
datos
131
126 - reservado = 0
129
178 | 130 Par de frenado dinamico 20...100 % [4 ... 20] 5%
43 131 Factor velocidad lenta - marcha derecha 3...21[3...21] 1
198 | 132 Factor velocidad lenta - marcha izquierda 3...21[3...21] 1
44 133 Par velocidad lenta - marcha derecha 20...100 % [4 ... 20] 5%
199 | 134 Par velocidad lenta - marcha izquierda 20...100 % [4 ... 20] 5%
135 - reservado = 0
137

Tabla 8-32: Juegos de datos 131, 141, 151 - parametros tecnoldgicos 2:

Restricciones

leer/escribir juego 1, 2, 3

+ Limite superior de corriente > limite inferior de corriente

« Frenado por corriente continua sélo disponible con funcién "Contactor de
frenado CC" activada en una salida.

« Tiempo de arranque maximo > tiempo de arranque

« Par limite > par de arranque

8.12.16 Juegos de datos 132, 142, 152 - parametros tecnoldgicos 3: leer/escribir juego 1, 2, 3

ByteBit Valor Observaciones
Prefijo
0 Coordinacion | 0x20 escribir por medio del canal C1 (PLC)
0x30 escribir por medio del canal C2 (PC)
0x40 escribir por medio de la interfaz de equipo (PC)
1-3 reservado = 0
N°ID ByteBit Significado Rango [codificacién] Factor
4-9 reservado = 0
104 10 - 11 | Velocidad asignada 500 ... 3600 U / min [500 ... 3600] 1 U/ min
12-18 |reservado=0
113 19 - 20 | Par asignado 0...65535 Nm [0 ... 65535] 1 Nm
21-63 |reservado=0

Tabla 8-33: Juegos de datos 132, 142, 152 - parametros tecnoldgicos 3: leer/escribir juego 1, 2, 3
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8.12.17 Juego de datos 133 - parametros tecnolégicos 4: médulo M&S

ByteBit Valor Observaciones
Prefijo
0 Coordinacion | 0x20 escribir por medio del canal C1 (PLC)
0x30 escribir por medio del canal C2 (PC)
0x40 escribir por medio de la interfaz de equipo (PC)
1-3 reservado = 0
N°ID ByteBit Significado Rango [codificacién] Factor
4 reservado =0
179 g80-3 Idioma « inglés [0]
« aleman [1]
« francés [2]
« espafiol [3]
« italiano [4]
* portugués [5]
181 847 Estado iluminacion * normal [0]
« apagar con retardo [4]
+ apagado [5]
180 9 Contraste 0...100 % [0 ... 20] 5%
182 100-3 Comportamiento iluminacién en caso de falla |+ sin cambiar [0]
+ iluminado [1]
* intermitente [2]
* parpadeante [3]
183 1047 Comportamiento iluminacién en caso de « sin cambiar [0]
alarma + iluminado [1]
« intermitente [2]
* parpadeante [3]
11 reservado = 0
184 12 Tiempo de reaccién de las teclas 10 ... 100 % [2 ... 20] 5%
185 13 Velocidad Autorepeat 10 ... 100 % [2 ... 20] 5%
186 14 Tiempo Autorepeat 10 ... 250 ms [2 ... 50] 5 ms
187 15 Teclas moédulo M&S - tiempo de supervision 0...1800s [0 ... 60] 30s
de acciones
16 - 19 |reservado =0

Tabla 8-34: Juego de datos 133 - parametros tecnolégicos 4: médulo M&S
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8.12.18 Juego de datos 160 - leer/escribir parametros de comunicacion

Ese juego de parametros Unicamente esta disponible en los equipos con acceso
directo al bus de campo (por ejemplo PROFIBUS DP) para asignar los
parametros de comunicacion.

o . A H
N ByteBit Parametros de Rango Factor Ajuste
ID comunicacion [codificacion] previo
Prefijo
200 |0 Coordinacion 0x20 escribir por medio del canal C1 (PLC)

0x30 escribir por medio del canal C2 (PC)
0x40 escribir por medio de la interfaz de equipo (PC)

1 reservado 1

2-3 reservado 2

Comunicacion

210 |4 Direccion de 1...126 1 126
estacion

211 |5 Velocidad de 12000 kBd [0]
transferencia 6000 kBd [1]

3000 kBd [2]

1500 kBd [3]

500 kBd [4]

187,5 kBd [5]

93,75 kBd [6]

45,45 kBd [7]

19,2 kBd [8]

9,6 kBd [9]

libre [10..14]

Deteccion automatica de
la velocidad en baudios
[15]

6-11 reservado = 0

Tabla 8-35: Juego de datos 160 - leer/escribir parametros de comunicacion

Nota

Los arrancadores 3RW44 avisan la velocidad en baudios efectiva al momento
de lectura. Al escribir se ignora el valor introducido debido a que el arrancador
suave siempre detecta automaticamente la velocidad en baudios.
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8.12.19 Juego de datos 165 - leer/escribir comentarios

Se puede introducir el texto deseado con una longitud de 121 caracteres
(méx. 121 Byte) por ejemplo para fines de documentacién en el arrancador.

Bit Parametros de Rango
Byte L e .o
comunicacion [codificacion]
Prefijo

0 Coordinacion 0x20 escribir por medio del canal C1 (PLC)
0x30 escribir por medio del canal C2 (PC)
0x40 escribir por medio de la interfaz de
equipo (PC)

1 reservado 1

2-3 reservado 2

Comentario

4 - 124 | Datos comentarios

Tabla 8-36: Juego de datos 165 - leer/escribir comentarios
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Apartado Tema Pagina
9.1 Ejemplos de conexién circuitos principales y de control 9-2
9.1.1 3RW44 en conexion estandar, control via teclas 9-2
9.1.2 | 3RW44 en conexién estandar con contactor de red y control via PLC 9-3
9.1.3 |3RW44 en conexién estandar y funcion de parada frenado DC, tipos 9-4
3RW44 22 hasta 3RW44 25

9.1.4 |3RW44 en conexién estandar y funcion de parada frenado DC, tipos 9-5
3RW44 26 hasta 3RW44 47

9.1.5 |3RW44 en conexién dentro del triangulo 9-6

9.1.6 3RW44 en conexion estandar, control idem contactor 9-7

9.1.7 | 3RW44 en configuracién estandar con arranque/parada suave y 9-8
funcion de velocidad lenta en dos sentidos de giro a partir de un sélo
juego de parametros

9.1.8 Activacion por medio de PROFIBUS, con cambio a mando manual 9-9
local (por ejemplo, armario eléctrico)

9.1.9 |3RW44 en conexién estandar y funcionamiento de inversion por 9-10
medio de contactores principales a partir de un juego de parametros,
sin deceleracion suave

9.1.10 |Funcionamiento de inversion con deceleracién suave 9-11

9.1.11 | Arrancador suave para motores con inversion de polos y 9-12
arrollamientos independientes el uno del otro, dos juegos de
parametros

9.1.12 | Arrancador suave para motores Dahlander, dos juegos de parametros 9-13

9.1.13 |Arranque paralelo de tres motores 9-14

9.1.14 | Arrancador suave para arrancar en serie con tres juegos de 9-16
parametros

9.1.15 |Arrancador suave para control de motores con freno de 9-18
estacionamiento magnético

9.1.16 | Supervisidon parada de emergencia, segun categoria 4, EN 954-1, con 9-19
elemento seguro de maniobras 3TK2823 y 3RW44

9.1.17 | Arrancador con conexion directa (DOL), arranque de emergencia 9-21

9.1.18 |Arrancador con circuito estrella-triangulo, arranque de emergencia 9-22
(3RW44 en conexion estandar)

9.1.19 |Arrancador suave y convertidor de frecuencia en un mismo motor 9-23
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Ejemplos de conexién

9.1

Ejemplos de conexidén circuitos principales y de control

9.1.1 3RW44 en conexion estandar, control via teclas

Circuito principal

Opcioén 1a:

Conexioén estandar con interruptor automatico y fusible SITOR
(proteccién exclusiva semiconductor)

L1 3/N/PE 400 V ACY), 50 Hz

L2
L3 T
21 ===
:_ — I\; | >> T\>>
-——cC | |[C
i |
11 3L2 5L3
nallMnalMaall
Qn

NSBO0_01490b

i

2T1 472
M1

Circuito de control

1/N/PE 230 V AC", 50 Hz

L1 -[
F2“ PTC tipo A
S1E- o
Parada Thermoclick
s 5 8
S2E-{ 5 S ‘5 S3E-
Arran-) @ S S Reset
wls g g
5- 3 2 B
B £ £ 3]
+ -
i Al L+ L IN1 IN2 IN3 IN4 T1 T2
|—‘ PE +9
|
+ a2 13[4 2 24| 33 3a] [957os|0s
PEJ- - = L Ninguna Ninguna  Fallo agrupado
N | accion accion
2:3[3:00[_] NSBO0_01494b

Configuracion de derivaciones en conexién estandar (alternativa)
Circuito principal

Opcioén 1b:

Conexion estandar con fusible de zona
(proteccién de linea y semiconductor)

Opcioén 1c:

3/N/PE 400 V ACY, 50 Hz

L1 L1
L2 L2
L3 L3
<0l ]
3 |
11 3L2 5L3 11 3
Q11 Q11
2T1 472 6T3 2T1 4
5 M - oM
_LPE
z

Conexioén estandar con fusible de linea y SITOR
(proteccién exclusiva semiconductor)

3/N/PE 400 V AC", 50 Hz

—
— 1

i

1) Tensiones principales y de control admisibles, ver Datos técnicos, pagina 10-12 a 10-16.
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9.1.2 3RW44 en conexién estandar con contactor de red y control via PLC

Circuito principal
Conexioén estandar con contactor principal

(opcién)

] 3/N/PE 400 V AC", 50 Hz

L2
L3 1
a8 e e
|__ [ >> [ >>

L

SITOR
(opcioén)

(Opcidn contactor de
red para separar el
motor de potencial)

Q1

B

NSBO_01495b
<
=

Circuito de control

Activar un contactor principal (opcién) y control via PLC

1/N/PE 230 V AC", 50 Hz
L1 1

+24 V DC )
FZ“ | Salidas PLC Entradas PLC
1
I |
M Arranque? Reset
o :5 :5 PTC tipo A
sl 8§ % o
g ® @ Thermoclick
g5 5 &
(0]
— gz 2 2 % s
| =0 Z) Z|
Al | L+ L IN1T IN2 IN3 IN4 T1 T2
Q11
1PE +9
i Duracion ~ Ninguna Ninguna o agrupado
. marcha accion accion
— ] T~
| (a2 | 13] 74| 23 24] 33] 34| [95 79698
PE—%--
Q21*
N —_—— _

*Opcién contactor de red
para separar el motor
de potencial)

NSB0_01496b

1) Tensiones principales y de control admisibles, ver Datos técnicos, pagina 10-12 a 10-16.

2) jAtencion! Peligro de rearranque.
El comando de arranque (por ej. via PLC) se debe resetear en caso de o mediante fallo agrupado debido a
que si esta pendiente un comando de arranque, tras generar el comando de reset tendria lugar un
rearranque automatico. Esto es valido especialmente en caso de dispararse la proteccién de motor.

Por razones de seguridad, se recomienda integrar la salida de fallo agrupado (bornes 95 y 96) en el sistema

de control.
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9.1.3 3RW44 en conexion estandar y funcion de parada frenado ccd tipos 3RW44 22 hasta

3RW44 25
Circuito principal Circuito de control
3/N/PE 400 V AC", 50 Hz L _V/N/PE 230 V AC", 50 Hz
L1
Lo | +24 V DC _
F2“ | Salidas PLC Entradas PLC
L3 1
! |
Qi S U
M Arranque?® Reset
:_ — I>> [ >> [ >>
e = G 0917 5 5 PTC tipo A
SITOR S S )
o S e .
F3 ] [] H (opcion) s @ o Thermoclick
53 & & & &,
] o5l £ £ o A
| =0|a Z| Z| 14
Q11 | A1 | L+ L- IN1 IN2 IN3 INd T1 T2
PE +9
i Duracion  Contactor dée Ningyna Fallo agrupado
. marcha fre_r@_CC ) accion !
| (a2 | 13] 74| 23] 24] 33[ 34 95 [96 |98
PE-+--
"9 U
g‘ Ne— <3 Q_91 — NSB0_01502b

1) Tensiones principales y de control admisibles, ver Datos técnicos, pagina 10-12 a 10-16.

2) jAtencion! Peligro de rearranque.

El comando de arranque (por ej. via PLC) se debe resetear antes de generar un comando de reset debido a
que si esta pendiente un comando de arranque tras generar el comando de reset tendria lugar un
rearranque automatico. Esto es valido especialmente en caso de dispararse la protecciéon de motor. Por
razones de seguridad, se recomienda integrar la salida de fallo agrupado (bornes 95 y 96) en el sistema de
control.

3) En modo "Frenado combinado" no se requiere ningun contactor de frenado.
En modo de "frenado CC" se debe utilizar un contactor de frenado.
Los tipos disponibles se detallan en el apartado "Dimensionamiento componentes derivacion (conexidn
estandar)", pagina 10-21.
En aplicaciones con elevada masa movil (Jearga > Jmotor) S€ recomienda utilizar la opcion de "Frenado por
corriente continua".
Cambiar la salida 2 al modo "Contactor de frenado CC".

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
9-4 GWA 4NEB 535 2195-04 DS 02



Ejemplos de conexién

9.1.4 3RW44 en conexion estandar y funcién de parada frenado ccd tipos 3RW44 26 hasta
3RW44 66

Circuito principal

3/N/PE 400 V AC", 50 Hz

L1
L2

L3

Q-

EE=

|_ — I>> [ >> [ >>
F3 H ] H SITOR
(opcidn)
1L1 3L2 5L3
Qn } \
2T1 4T2 6T3}
Q91 Q92
3 3
E\ M1 '
2 _|PE
=z

Circuito de control

1/N/PE 230 V AC"), 50 Hz

! +24 V DC
F2“ | Salidas PLC Entradas PLC
1
| |
M \ Arranque? Reset
K4
S S PTC tipo A
o Q
® ® °
© © © Thermoclick
|- M,
C C
I s3I €| = i —
A [+ L IN1 IN2 IN3 IN4 T1 T2
K47L K4\ QM1
!_‘PE Duracion Contactordse) Ningyna Fallo ag:ugado
27 Q917L | marcha frengd;CZC accion —
@9 HE: 13] "14] 23 24| 33[ 34| [957o6|os
Q91| Qo2 PE*--

1) Tensiones principales y de control admisibles, ver Datos técnicos, pagina 10-12 a 10-16.

NSB0_01504b

2) jAtencion! Peligro de rearranque.

El comando de arranque (por ej. via PLC) se debe resetear antes de generar un comando de reset debido a
que si esta pendiente un comando de arranque tras generar el comando de reset tendria lugar un

rearranque automatico. Esto es valido especialmente en caso de dispararse la protecciéon de motor. Por

razones de seguridad, se recomienda integrar la salida de fallo agrupado (bornes 95 y 96) en el sistema de

control.

3) En modo "Frenado combinado" no se requiere ningun contactor de frenado.
En modo de "frenado CC" se debe utilizar un contactor de frenado. Los tipos disponibles se detallan en el
apartado "Dimensionamiento componentes derivacion (conexidn estandar)", pagina 10-21.
En aplicaciones con elevada masa movil (Jearga > Jmotor) S€ recomienda utilizar la opcién de "Frenado por
corriente continua".
Cambiar la salida 2 al modo "Contactor de frenado CC".

4) Relevador auxiliar K4, por ejemplo

LZX:RT4A4T30 (con tension de alimentacion de control asignada 230 V AC),
LZX:RT4A4S15 (con tension de alimentacion de control asignada 115 V AC).

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
GWA 4NEB 535 2195-04 DS 02

9-5



Ejemplos de conexién

9.1.5 3RW44 en conexién dentro del triAngulo

Circuito principal Opcién 1a:

3/N/PE 400 V AC", 50 Hz

L2

L3

a1l

Qn

NSBO0_01497b

i

Circuito de control Opcién 1: Control via PLC

L1 _VN/PE 230 V AC", 50 Hz

+24 V DC .
FZ“ | Salidas PLC Entradas PLC
1
| I
M Arranque? Reset
© S S PTC tipo A
g 3 3 o
o4 @ @ Thermoclick
3 ®© ®©
gl & 39
] ol £ £ Q
| =z Z|
ot Al [+ L- IN1 IN2 IN3 IN4 T1 T2
+9
1PE
i Duracioén Ninguna Ninguna Fallo agrupado
. marcha accion accion
—~—
| |a2 | 13[ 74| 23 24| 33[734] [95706|0s
- -
PE L] U
Q21*
N —_——— — — — — —_—

*QOpcion contactor de red
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Cambio del sentido de giro conexion dentro del triangulo

Circuito principal Opcién 1b:

L1 3/N/PE 400 V ACY, 50 Hz

L2
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|— I>>

HT e |c

21\ ——\——-

SITOR
F3

11 3L2

Q1

NSB0_01499b
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Atencion
Tenga en cuenta los ejemplos de conexién en dentro del triangulo en el
lado del circuito principal. Una conexién errénea puede provocar fallas.

1) Tensiones principales y de control admisibles, ver Datos técnicos,
pagina 10-12 a 10-16.

2) jAtencion! Peligro de rearranque.

El comando de arranque (por ej. via PLC) se debe resetear antes de
generar un comando de reset debido a que si esta pendiente un
comando de arranque, tras generar el comando de reset tendria lugar
un rearranque automatico. Esto es valido especialmente en caso de
dispararse la proteccién de motor.

Por razones de seguridad, se recomienda integrar la salida de fallo
agrupado (bornes 95 y 96) en el sistema de control.
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Ejemplos de conexién

9.1.6 3RW44 en conexidén estandar, control idem contactor

Circuito de control Circuito principal

1/N/PE 230 V AC", 50 Hz

L1 T L1 3/N/PE 400 V AC", 50 Hz
F1“ L2
L3
e —=}
e s s[ T
g ol ey
=}
ST anl g Slg & g : |
| o s 3 3 — | 1> | 1> | I>>
ON/OFF/ = sls £| £ |
confirmar Ig ale =z Z| —— C C
| \95 13 23 33
- | | SITOR
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> gl 25 2% §& A
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1PE '—%—'
| A2 s M1 :
PE—+ - - Entrada g PE
Ne—o — - proteccion —
termistor
01300
Nota

En ese tipo de conexidn y debido a los tiempos de procesamiento internos del arrancador suave seguidos al
comando, es posible que el motor tarde 5 segundos en arrancar, como maximo. Unicamente se admite la
deceleracion natural.

Atencion

Una vez desconectada la tension de alimentacidn de control y, antes del nuevo U

arranque, es imprescindible dejar enfriar el equipo por lo menos 30 s para no ON s30s ——
perjudicar la proteccién interna del arrancador. OFF < > -t

En configuraciones con alta frecuencia de maniobra, ese tipo de conexién no
es aconsejable ya que se detiene inmediatamente el ventilador integrado al
arrancador y se disminuye la frecuencia de maniobra indicada en los datos técnicos.

1) Tensiones principales y de control admisibles, ver Datos técnicos, pagina 10-12 a 10-16.
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Ejemplos de conexién

9.1.7 3RW44 en configuraciéon estandar con arranque/parada suave y funciéon de velocidad lenta en

dos sentidos de giro a partir de un sélo juego de parametros
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écnicos, pagina

1) Tensiones principales y de control admisibles, ver Datos t
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Ejemplos de conexién

9.1.8 Activacion por medio de PROFIBUS, con cambio a mando manual local
(por ejemplo, armario eléctrico)
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1) Tensiones principales y de control admisibles, ver Datos técnicos, pagina 10-12 a 10-16.
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Ejemplos de conexién

9.1.9 3RW44 en conexién estandar y funcionamiento de inversiéon por medio de contactores
principales a partir de un juego de parametros, sin deceleraciéon suave
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1) Tensiones principales y de control admisibles, ver Datos técnicos, pagina 10-12 a 10-16.
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Ejemplos de conexién

9.1.10Funcionamiento de inversiéon con deceleracion suave
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1) Tensiones principales y de control admisibles, ver Datos técnicos, pagina 10-12 a 10-16.
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Ejemplos de conexién

9.1.11 Arrancador suave para motores con inversion de polos y arrollamientos independientes
el uno del otro, dos juegos de parametros

r— o g
A [ 3 ==
| r9) l— © | = g
N i
Il I =
= 1 L ' | > 2o 8
0 | — = |
. | ™ < | - N
= — S g+
L = = -
> | 5 5 S 2
2 [ = o o~ PEPIDOJSA B)jR
w 1 o — | =< | [edidulid JojoeU0D
2 T Y 5§ g |
(]
- N ™ ha | o ]
Ja 4 o — L 4&!—101 | (sw 0oG opJejal)
o = UQIDBINWUOD OpJejal
X <[ |< a1t
- = Q } Jeljixne Jojoejuo)
! |
B <
N —————— 1 < I -~ | Pepioojen efeq
N © 3 ﬂ\ — | << Je 15uLd Jojoejuo)
8 =1 /_l' ® S 1o 8 » ‘I:l |
= & ||uowoe eunbu : 35, I‘_ 3 3 o §_ s G § |
Q S8 NFg3 )
< | o < o] ETo E85 - o |
> [N S| &= <8¢ <=°2 <®< | PEpIOO|aA B)jB U0D
o T *eUOioUN) JOJON
Q | zepenug | @ |
L [ T = N |
o | - <®< LpepIoojan efeq uoo
z T | T euolouny 10JoN
- | | epeJjug N | )
- wl * | 3
— | g o) < 2 ! I
i — ioneﬂ E
T [~ =)
o 8 T PR, | 2 i
lopedmﬁe ojed | + |8 § I 2
______ - )
= s c (0]
— 0
o 3 g | =
T oJedsip sweay | 2 I 5
L8 for) a ©
™ O i -4 | <
ne uoI99€e eunBulN | c
X
| ©
= 2Sd Byosa.ap I010) | 5
e} - @
- P | 3
S 1Sd eyoaiap J0J0 N | 8
g . I :
| 3
n
N0 OANAYZ | + | it
| c 3
Tw — =
a [ =
- —__ _ . c
w ! = O
o =z <0

1) Tensiones principales y de control admisibles, ver Datos técnicos, pagina 10-12 a 10-16.
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Ejemplos de conexién

9.1.12Arrancador suave para motores Dahlander, dos juegos de parametros
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1) Tensiones principales y de control admisibles, ver Datos técnicos, pagina 10-12 a 10-16.
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Ejemplos de conexién

9.1.13Arranque paralelo de tres motores

Circuito de control

1/N/PE 230 V ACY, 50 Hz o o
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1) Tensiones principales y de control admisibles, ver Datos técnicos, pagina 10-12 a 10-16.

Atencion

La potencia asignada del 3RW44 proyectado debe equivaler, como minimo, a la suma de las potencias

asignadas de los motores.

Es aconsejable conectar cargas con pares de inercia de masa y caracteristicas de par semejantes.

9-14
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Ejemplos de conexién

Arranque paralelo de tres motores

Circuito principal

L1 3/N/PE 400 V AC", 50 Hz

L2
L3

TP

E
SITOR

01309

1) Tensiones principales y de control admisibles, ver Datos técnicos, pagina 10-12 a 10-16.

Atencion

La potencia asignada del 3RW44 proyectado debe equivaler, como minimo, a la suma de las potencias

asignadas de los motores.

Es aconsejable conectar cargas con pares de inercia de masa y caracteristicas de par semejantes.
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Ejemplos de conexién

9.1.14Arrancador suave para arrancar en serie con tres juegos de parametros

Atencion
Nota

01310

)
e ——
¥ s Sl ~ € Jojo
S | I = Ipoiep
= | L t10)083U00
< passedAq S |
G L _jonnes| § o
== € J010|\
N
~ ~ S o M« | enbue.e ap
N = g® T3 § S 5 J0JOBJUOD
v B85 28y & O & 3 |
52 % E3 &
<
e —— Z J010
S I
S & ﬁl z |—|§ [poi op
= | |_| 410)0BJU0D
3 % | possedAq| L |
§ ¢} L __[onIneS) 8 |
———— )
4 - < Z 1010
g f—lc R, | enbueuse ap
o 1 4o N S 1019B1U0D
- @ - T = = EXN S S S |
S H c £ N 58 ] (] (e] o
S O c O 0 = ° (€] |
o732 o= Z= 5
= Py p—— 1010
s g | lolop
59 N e Sl - _Q
S ® o | | IR ; {1 op
O c - } * 10)0BJUOD
o 3 S paSsedAq| L |
s © g | Tjooimieg Q
c 2 L — I te] ) |
o S I~ Ay | 10JON
g ° g—lo R, anbueue ap
S, N
3 2 N —— g 0 o~ - - 10)98)U0D
®© 8 L =~ 35 o o7 8 8 8 =
o © N n 2= =~ c5 g osedsip
T © (/)] E -
o £ o= &3 T g |EN 2 ‘LN
DO = - ® ‘(13010111 uopoejoid
o O w I | YrMAE
< 8 E| I c |0IIE:|
L - > _
s 5 ] - s858 |
¥ ™ o [SR7}
W S (] mn L ‘_Eﬁ g% g |
ol 8E|S — ] 4FT |G8s |
© © g Z w < |
®© = __ e 3
S g o < ié 9 -1 osedsip swieay |= |
= © 9 Sl — 3 |
Tl 34 | e 2 |
r— _—
E o8 | Sl = £Sd eyoaiop J0J0N |
@© E © L < |
S le]
< -g 9 = % |
c
0 g 2 © I ZSd eyoaiep 1ol | |
o P |
@ L0 P
o © 3 - |
3 o > Y 1 Sd BYoaIap 010N |
by O = N . |
@] 8 [ €] — |
= C : |
(0] o ®© 4 |
-c '6 o
— oY 41
-8 9 S < W <
ol 3t B ]
£ ;,‘:”‘E - L——- r |
= = e] L ]
c 8o a =z
B €
[0] c )
o w o

1) Tensiones principales y de control admisibles, ver Datos técnicos, pagina 10-12 a 10-16.
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Ejemplos de conexién

Arrancador suave para arrancar en serie con tres juegos de parametros (desactivar parada suave y
proteccion de motor 3RW44)

3/N/PE 400 V ACY, 50 Hz

L1
L2
L3
2 = =4 |l I
a 1L1 3L2 5L3
"IEe == &
*3 -‘3 ~3 @zl e . a2t
omT1| 412|673
! |
| S -\& o\
! J\ Q31 ﬂ\ Q41 ﬂ\
r[g [ [ | w[g [ (g | fm[g g |
M1 M2 M3
e i B i BEO
PE e e

1) Tensiones principales y de control admisibles, ver Datos técnicos, pagina 10-12 a 10-16.

Nota
En configuraciones con elevada frecuencia de maniobras, es aconsejable configurar el 3RW44

como minimo a un nivel de potencia por encima del motor mas potente conectado.

Atencion
Definir modo de "Deceleracion natural" en el 3RW44.
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Ejemplos de conexién

9.1.15Arrancador suave para control de motores con freno de estacionamiento magnético
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1) Tensiones principales y de control admisibles, ver Datos técnicos, pagina 10-12 a 10-16.
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Ejemplos de conexién

9.1.16Supervisiéon parada de emergencia, segun categoria 4, EN 954-1, con elemento seguro de
maniobras 3TK2823 y 3RW44
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aviso de falla en el momento de disparar el circuito de parada de emergencia (por ejemplo, "Falla fase L1/L2/

Con funcién de parada activada (excepto "Deceleracion natural"), es posible que se genere en el arrancador un
L3" o "No se aplica tensién de red").

Atencion

1) Tensiones principales y de control admisibles, ver Datos técnicos, pagina 10-12 a 10-16.
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Ejemplos de conexién

Supervision parada de emergencia, segun categoria 4, EN 954-1, con elemento seguro de
maniobras 3TK2823 y 3RW44

Circuito principal

L1 3/N/PE 400 V AC"Y, 50 Hz

L2
L3

|
]
:

01313

1) Tensiones principales y de control admisibles, ver Datos técnicos, pagina 10-12 a 10-16.

Atencion

Con funcion de parada activada (excepto "Deceleracién natural"), es posible que se genere en el

arrancador un aviso de falla en el momento de disparar el circuito de parada de emergencia (por ejemplo
"Falla fase L1/L2/L3" o "No se aplica tension de red").
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Ejemplos de conexién

9.1.17Arrancador con conexion directa (DOL), arranque de emergencia
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1) Tensiones principales y de control admisibles, ver Datos técnicos, pagina 10-12 a 10-16.
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Ejemplos de conexién

9.1.18Arrancador con circuito estrella-triangulo, arranque de emergencia (3RW44 en conexién
estandar)
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1) Tensiones principales y de control admisibles, ver Datos técnicos, pagina 10-12 a 10-16.
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mplos de conexién

9.1.19Arrancador suave y convertidor de frecuencia en un mismo motor
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1) Tensiones principales y de control admisibles, ver Datos técnicos, pagina 10-12 a 10-16.
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Ejemplos de conexién

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
9-24 GWA 4NEB 535 2195-04 DS 02



Datos técnicos generales
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Datos técnicos generales

10.1

Estructura de menus

\ Visual. medidas \ \ Visualizacién estado \ \ Ajustes \
| esc | + ok | [Esc |yl ok | | Esc | * o] Yinea  ene Aiorea® diente
Tensiones fase-neutro Estado del arrancador Juego de parametros 1 Salidas
ULIN Juego de parametros activo | | Motor 1 Salida 1 - Accion
UL2N Juego de pardmetros 1 Corriente asignada de empleo | segun ref. Ninguna accion
UL3N Juego de parametros 2 le MLFB Salida PAA 1
Tensiones entre fases Juego de parametros 3 Par asignado 0 Salida PAA 2
uL1-L2 Tipo de conexion Velocidad asignada 1500 Entrada 1
UL2-L3 Desconocido/erréneo Copiar datos motor en JP2 + 3 Entrada 2
UL3-L1 Estrella / triangulo Ajustes de arranque Entrada 3
Tensiones inversas Dentro del triangulo Tipo de arranque Entrada 4
ULT1 Sentido de giro Rampa de tension Aceleracion
ULT2 Desconocido Rampa de tension + M Con/sin bypass
ULT3 Derecha limitacion de corriente Deceleracion
Corrientes de fase Izquierda Regulacion del par Duracién marcha X
IL1 Entradas Regulacion de par + Orden Motor CON
IL2 Entradas - Estado limitacion de corriente Contactor de frenado CC
IL3 Entrada 1 - Accion Directo Alarma agrupada
Potencia Ninguna accion Calentamiento del motor Fallo agrupado
Frecuencia de red Manual local Tensién de arranque 30% Fallo en bus
Tension de alimentacion Arranque de Par de arranque 10% Fallo en equipo
Temperatura en disipador emergencia P?” limite 150% Power on
Calentamiento del motor Velocidad lenta Tiempo de arranque ] 10s Preparado para arranque
Tiempo restante hasta Parada rapida Tiempo de arranque méximo | O/desact. Salida 2 - Accion [...] no accion
disparo Rearme disparo Valor limite de corriente 400 % Salida 3 - Accion ... no accion
Desconectar visualizacion Motor derecha JP1 Tension de despegue 40 % Proteccion del motor
predeterminada Motor izquierda Tiempo de despegue 0ms Clase de desconexién
JP1* Potencia calentamiento motor 20 % Ninguna
Motor derecha JP2 | | Ajustes de deceleracién/parada CLASE 5 (10a)
Motor izquierda Tipo de deceleracion CLASE 10 X
JP2** Deceleracion natural X CLASE 15
Motor Fjergcha JP3 Regulaciép del par CLASE 20
Moto*r* izquierda Deceleracion para bomba CLASE 30
JP3 " Frenado CC ) Limite desequilibrio de corrientes| 40 %
Enirada 2 - Acc!(’nn [-]  Frenado comblnacli’o Limite preav. Tiem. hasta disparo]  0s
E:I::g: i ) ﬁzz:z: H Tiempo de decelg’racmn 1003 Limite preav. Calent. motor 80 %
! - Par de desconexion 10 % Duracion de pausa 0s
Salidas A Par dindmico de frenado 50 % Tiempo de redisponibiidad 805
Estado de las ls’alldas Par de frenado CC 0% Reman. ajustes tras corte tension
Salida 1 - Accion Parametros de velocidad lenta No
Ninguna accion Factor velocidad lenta, derecha| 7 si <
Salida PAA1 Par velocidad lenta, derecha 50 % Sensor de temperatura
Salida PAA 2 Factor vel. lenta, izquierda 7 Desactivado =
Entrada 1 Par velocidad lenta, izquierda 50 % Termostato bimetalico
Entrada 2 Valores limite de corriente PTC Tipo A
Entrada 3 Limite inferior de corriente 1875% Ajustes: Display
Entrada 4 Limite superior de corriente M250% dioma
Aceleracion Juego de parametros 2 [...] English X
Con/sin bypass Juego de parametros 3 [...] Deutsch
Decelg’racmn Entradas Frangais
Duracién marcha Entrada 1 - Accion Espaiol
Orden Motor CON Ninguna accién ltaliano
Contactor de frenado Manual local .
cc Arranque de emergencia porlugués
Alarma agrupada Velocicziad lenta ’ Nederlands
EMnvika
Fallo agrupado Parada répida Tirkge
Fallo en busA Rearme disparo Pycoxuit
Fallo en equipo Motor derecha JP1 X i
g?:‘v;rrsgo para moim ';qu'et:daJ:s " Contraste 50 %
arranque MO or derecha . lluminacién
) ” otor izquierda JP2 Luminosidad
Salida 2 - Accion [...] Motor derecha JP3 )
Salida 3 - Accién [.] Motor izaui " Encendido X
' " quierda JP3 Apagado con retardo
Sahda. 4 - Accion [..] Entrada 2 - Accion [...] ninguna Apagad
Referencia aceion pagaco
Informacién firmware Entrada 3 - Accion [.] Hingina Componamlgnto en caso de fallo
Versién accion Sin carjblo
Fecha Entrada 4 - Accion [...] Rearme EncenFildo
disparo Intermitente
**) Solo posible con velocidad lenta Parpadeante X

10-2
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Datos técnicos generales

Mando del motor Estadisticas Seguridad

Aisos e s yio] ylo] gie ] [T0K ] e A
Comportamiento en caso de Teclas de mando del motor| [Diarios de incidencias Introducir codigo de usuario] 1000
alarma Teclas mando Fallo en equipo Nivel de usuario
Sin cambio Activar Disparos Cliente, sdlo lectura
Encendido Desactivar Incidencias (>1000)
Intermitente X Seleccionar juego de Memorias de méax./min. Cliente, lectura y escritura
Parpadeante parametros Corrientes (%) (1000)
Tiempo de reaccion de las teclas 60 % Juego de parametros 1 Corriente de fase L1 min
Autorepeat Juego de parametros 2 Corriente de fase L2 min
Tiempo 80 ms Juego de parametros 3 Corriente de fase L3 min
Velocidad 80 % Ejecutar funcion de mando| Corriente de fase L1 méax
Tiempo de vigilancia de actividad 30s Motor derecha Corriente de fase L2 méax
Comportamiento en caso de ... Motor izquierda ** Corriente de fase L3 max
Sobrecarga, modelo térmico Velocidad lenta Corrientes (ef)
motor Arranque de Corriente de fase L1 min
Desconexion sin rearranque X emergencia Corriente de fase L2 min
Desconexién con rearranque Salida 1 Corriente de fase L3 min
Alarmas Salida 2 Corriente de fase L1 méx
Sobrecarga, sensor de Mando por entradas Corriente de fase L2 max
temperatura Mando por entradas Corriente de fase L3 max
Desconexion sin rearranque X Activar Tensiones entre fases
Desconexién con rearranque Desactivar UL1 - L2 min (ef)
Alarmas Mando predeterminado UL2 - L3 min (&f)
Rebase de limite de intensidad Automatico/ninguno UL3 - L1 min (ef)
Alarmas X Entradas UL1 - L2 méx (ef)
Apagar Teclas UL2 - L3 max (ef)
Sobrecarga, semiconductor UL3 - L1 max (ef)
Desconexion sin rearranque X Maxima corriente de disparo IA méx (%)
Desconexion con rearranque Méxima corriente de disparo IA méx (ef)
Desequilibrio Ntmero de disparos por sobrecarga
Alarmas Frecuencia de red minima
Apagar X Frecuencia de red maxima
Defecto a tierra Temperatura méaxima del disipador
Alarmas X Calentamiento maximo del bloque de
Apagar contactos
Nombre Reset memorias de max./min.
Nombre Datos estadisticos
Bus de campo Corriente motor Imax (%)
Interfaz a bus de campo Corriente motor Imax (ef)
Des X Ultima corriente de disparo IA (%)
Encendido Ultima corriente de disparo IA (ef)
Diagnoéstico agrupado Horas de funcionamiento - equipo
Deshabilitar X Horas de funcionamiento del motor
Habilitar N° arranques motor, derecha
Comportamiento con stop CPU/ N° arranques motor, izquierda
Maestro N° de disparos por sobrecarga
Valor sustitutivo X N° paradas con frenado eléctrico
Mantener ultimo valor N° arranques salida 1
Direccion de estacion 126 N° arranques salida 2
Velocidad de transferencia N° arranques salida 3
Valor sustitutivo N° arranques salida 4
Motor derecha
Motor izquierda
Velocidad lenta
Arranque de emergencia
Salida 1
Salida 2
Juego de parametros 1
Juego de pardmetros 2
Juego de pardmetros 3
Deshabilitar parada rapida
Bloqueo parametrizacion CPU/
maestro
Des 3
Encendido
Opciones de salvaguarda
Salvar ajustes
Restablecer ajustes
Ajustes de fabrica

**) Sélo posible con velocidad lenta
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Datos técnicos generales

10.2 Condiciones de transporte y almacenamiento

Condiciones de transporte y almacenamiento

Desde el punto de vista de las condiciones de transporte y almacenamiento, los
arrancadores cumplen todos los requerimientos de la norma DIN IEC 721-3-1/
HD478.3.1 S1. Los siguientes datos aplican para el transporte y almacenaje de los
conjuntos con embalaje original.

Condiciones ambiente Rango admisible
Temperatura de -25 °C a +80 °C
Presion atmosférica de 700 a 1060 hPa
Humedad relativa del aire de 10 a 95 %

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
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Datos técnicos generales

10.3 Datos técnicos

10.3.1 Datos de seleccion y pedido

Arranque normal (CLASE 10) en conexion estandar

Temperatura ambiente 40 °C Temperatura ambiente 50 °C
Tensu.)n. de Co.rrlente Potencia asignada de motores trifasicos Co.rrlente Potencia asignada de motores trifasicos .
servicio asignada (n la tensién de servicio asignada U, asignada segun la tensién de servicio asignada U, Referencia
asignada U, de empleo I, segunia 9 e de empleo I, 9 9 e
230V 400V 500V 690V 200V 230V 460 V 575V
\ A kW kW kW kW A HP HP HP HP
29 55 15 — — 26 75 75 15 — 3RW44 22-00BCCI4
36 75 18,5 — — 32 10 10 20 — 3RW44 23-0BC 4
200 ... 460 47 1" 22 — — 42 10 15 25 — 3RW44 24-01BCCI4
57 15 30 — — 51 15 15 30 — 3RW44 25-01BCCI4
7 18,5 37 — — 68 20 20 50 — 3RW44 26-01BCC14
93 22 45 — — 82 25 25 60 — 3RW44 27-00BCCI4
29 — 15 185 — 26 — — 15 20 3RW44 22-00BCOI5
36 — 18,5 22 — 32 — — 20 25 3RW44 23-0BC 15
400 .60 47 — 22 30 — 42 — — 25 30 3RW44 24-01BCOI5
57 — 30 37 — 51 — — 30 40 3RW44 25-00BCOI5
7 — 37 45 — 68 — — 50 50 3RW44 26-01BCOI5
93 — 45 55 — 82 — — 60 75 3RW44 27-00BCOI5
29 — 15 185 30 26 — — 15 20 3RW44 22-0]BCCI6
36 — 18,5 22 37 32 — — 20 25 3RW44 23-0BC 16
400 ... 690 47 — 22 30 45 42 — — 25 30 3RW44 24-01BCCI6
57 — 30 37 55 51 — — 30 40 3RW44 25-01BCCI6
7 — 37 45 75 68 — — 50 50 3RW44 26-C1BCCI6
93 — 45 55 90 82 — — 60 75 3RW44 27-01BCCI6
Ampliacion de la referencia para codificar el tipo de conexion . +
Bornes de tornillo 1
Bornes de resorte 3
13 30 55 — — 100 30 30 75 — 3RW44 34-.01BCCI4
134 37 75 — — 17 30 40 75 — 3RW44 35-00BCCI4
162 45 90 — — 145 40 50 100 — 3RW44 36-01BCCI4
203 55 110 — — 180 50 60 125 — 3RW44 43-0]BCCI4
250 75 132 — — 215 60 75 150 — 3RW44 44-0BC 4
313 90 160 — — 280 75 100 200 — 3RW44 45-00BCCI4
356 110 200 — — 315 100 125 250 — 3RW44 46-01BCC14
200 ... 460 432 132 250 — — 385 125 150 300 — 3RW44 47-00BCCI4
551 160 315 — — 494 150 200 400 — 3RW44 53-01BCC14
615 200 355 — — 551 150 200 450 — 3RW44 54-01BCCI4
693 200 400 — — 615 200 250 500 — 3RW44 55-01BCC14
780 250 450 — — 693 200 250 600 — 3RW44 56-01BCC14
880 250 500 — — 780 250 300 700 — 3RW44 57-01BCCI4
970 315 560 — — 850 300 350 750 — 3RW44 58-01BC14
1076 355 630 — — 970 350 400 850 — 3RW44 65-01BCC14
1214 400 710 — — 1076 350 450 950 — 3RW44 66-01BCC14
13 — 55 75 — 100 — — 75 75 3RW44 34-01BCOI5
134 — 75 90 — 17 — — 75 100 3RW44 35-00BCI5
162 — 90 110 — 145 — — 100 125 3RW44 36-01BCI5
203 — 110 132 — 180 — — 125 150 3RW44 43-01BCOI5
250 — 132 160 — 215 — — 150 200 3RW44 44-00BCOI5
313 — 160 200 — 280 — — 200 250 3RW44 45-01BCOI5
356 — 200 250 — 315 — — 250 300 3RW44 46-01BCI5
400 ... 600 432 — 250 315 — 385 — — 300 400 3RW44 47-01BCOI5
551 — 315 355 — 494 — — 400 500 3RW44 53-01BCOI5
615 — 355 400 — 551 — — 450 600 3RW44 54-01BCOI5
693 — 400 500 — 615 — — 500 700 3RW44 55-01BCI5
780 — 450 560 — 693 — — 600 750 3RW44 56-C1BCCI5
880 — 500 630 — 780 — — 700 850 3RW44 57-0JBCOI5
970 — 560 710 — 850 — — 750 900 3RW44 58-01BCC15
1076 — 630 800 — 970 — — 850 1100 3RW44 65-01BCCI5
1214 — 710 900 — 1076 — — 950 1200 3RW44 66-C1BCC15
i
Bornes de resorte 2
Ampliacion de la referencia para codificar el tipo de conexion Bornes de tomillo 6
115V AC 3
Ampliacién de la referencia para codificar la tension de alimentacion de control asignada Ug 230 VAC 4
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Datos técnicos generales

Temperatura ambiente 40 °C Temperatura ambiente 50 °C
Tensu.)n.de Co.rrlendte Potencia asignada de motores trifasicos qurler:jte Potencia asignada de motores trifasicos Ref .
servicio asignada segun la tension de servicio asignada U, asignada segun la tensién de servicio asignada U, eterencla
asignada U, de empleo /, e de empleo /, e

113 — 55 75 110 100 — — 75 75 3RW44 34-01BCLI6
134 — 75 90 132 17 — — 75 100 3RW44 35-C1BC 16
162 — 90 110 160 145 — — 100 125 3RW44 36-C1BCCI6
203 — 110 132 200 180 — — 125 150 3RW44 43-01BCCI6
250 — 132 160 250 215 — — 150 200 3RW44 44-01BCCI6
313 — 160 200 315 280 — — 200 250 3RW44 45-01BCCI6
356 — 200 250 355 315 — — 250 300 3RW44 46-C1BCCI6
400 ... 690 432 — 250 315 400 385 — — 300 400 3RW44 47-01BCCI6
551 — 315 355 560 494 — — 400 500 3RW44 53-01BCCI6
615 — 355 400 630 551 — — 450 600 3RW44 54-C1BCCI6
693 — 400 500 710 615 — — 500 700 3RW44 55-01BCC16
780 — 450 560 800 693 — — 600 750 3RW44 56-C1BCCI6
880 — 500 630 900 780 — — 700 850 3RW44 57-01BCCI6
970 — 560 710 1000 850 — — 750 900 3RW44 58-C1BCCI6
1076 — 630 800 1100 970 — — 850 1100 3RW44 65-C1BCCI6
1214 — 710 900 1200 1076 — — 950 1200 3RW44 66-C1BCCI6

A

Ampliacion de la referencia para codificar el tipo de conexion Bornes de resorte 2

Bornes de tornillo 6

Ampliacién de la referencia para codificar la tension de alimentacion de control asignada Ug 115VAC 3
230 VAC 4
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Datos técnicos generales

Arranque pesado (CLASE 20) en conexion estandar

Temperatura ambiente 40 °C

Temperatura ambiente 50 °C

Tension de Corriente . . e s Corriente . . e s
servicio asignada Potgncllatamg.r]ad: de m(?t?res .trlfazlc(zls asignada Potgncllatamg.n'adda de m(?t?res .trlfazlc%s Referencia
asignada U, de empleo I, segun la tension de servicio asignada U, de empleo segun la tension de servicio asignada U,
230V 400V 500 V 690 V 200V 230V 460 V 575V
v A kW kW kW kW A HP HP HP HP
29 55 15 — — 26 75 75 15 — 3RW44 22.0BCOI4
36 75 18,5 — — 32 10 10 20 — 3RW44 23-00BC 4
200 ... 460 47 1" 22 — — 42 10 15 25 — 3RW44 24-.00BCOI4
57 15 30 — — 51 15 15 30 — 3RW44 25-00BCO4
77 18,5 37 — — 68 20 20 50 — 3RW44 27-.00BCOI4
29 — 15 18,5 — 26 — — 15 20 3RW44 22.00BCOI5
36 — 185 22 — 32 — — 20 25 3RW44 23-01BC 5
400 ...600 47 — 22 30 — 42 — — 25 30 3RW44 24-0BCO5
57 — 30 37 — 51 — — 30 40 3RW44 25-00BCOI5
77 — 37 45 — 68 — — 50 50 3RW44 27-.00BCO5
29 — 15 185 30 26 — — 15 20 3RW44 22.00BCCI6
36 — 18,5 22 37 32 — — 20 25 3RW44 23-C1BC 16
400 ... 690 47 — 22 30 45 42 — — 25 30 3RW44 24-01BCC16
57 — 30 37 55 51 — — 30 40 3RW44 25-01BCC16
77 — 37 45 75 68 — — 50 50 3RW44 27-.00BCO16
Ampliacién de la referencia para codificar el tipo de conexion Bornes de tornillo ? T
Bornes de resorte 3
93 22 45 — — 82 25 25 60 — 3RW44 34-.00BCOI4
113 30 55 — — 100 30 30 75 — 3RW44 35-00BCOI4
134 37 75 — — 17 30 40 75 — 3RW44 36-01BC14
162 45 90 — — 145 40 50 100 — 3RW44 43-00BCO4
203 55 10 — — 180 50 60 125 — 3RW44 45-C0BC 4
250 75 132 — — 215 60 75 150 — 3RW44 46-00BCI4
313 90 160 — — 280 75 100 200 — 3RW44 47.00BCOI4
200 ... 460 356 110 200 — — 315 100 125 250 — 3RW44 47.00BCO4
432 132 250 — — 385 125 150 300 — 3RW44 53-00BC14
551 160 315 — — 494 150 200 400 — 3RW44 53-00BC14
615 200 355 — — 551 150 200 450 — 3RW44 55-.01BC14
693 200 400 — — 615 200 250 500 — 3RW44 57-.00BCOI4
780 250 450 — — 693 200 250 600 — 3RW44 65-01BC14
880 250 500 — — 780 250 300 700 — 3RW44 65-01BC14
970 315 560 — — 850 300 350 750 — 3RW44 65-01BC14
93 — 45 55 — 82 — — 60 75 3RW44 34-.00BCOI5
13 — 55 75 — 100 — — 75 75 3RW44 35-00BCOI5
134 — 75 90 — 17 — — 75 100 3RW44 36-01BC5
162 — 90 10 — 145 — — 100 125 3RW44 43-00BCO5
203 — 110 132 — 180 — — 125 150 3RW44 45-.00BCOI5
250 — 132 160 — 215 — — 150 200 3RW44 46-00BCOI5
313 — 160 200 — 280 — — 200 250 3RW44 47.0BCO5
400 ... 600 356 — 200 250 — 315 — — 250 300 3RW44 47-.00BCO5
432 — 250 315 — 385 — — 300 400 3RW44 53-00BCOI5
551 — 315 355 — 494 — — 400 500 3RW44 53-00BCOI5
615 — 355 400 — 551 — — 450 600 3RW44 54-00BCOI5
693 — 400 500 — 615 — — 500 700 3RW44 57.00BCO5
780 — 450 560 — 693 — — 600 750 3RW44 55-00BCO15
880 — 500 630 — 780 — — 700 850 3RW44 65-00BCOI5
970 — 560 710 — 850 — — 750 950 3RW44 65-00BCOI5
93 — 45 55 90 82 — — 60 75 3RW44 34-01BCC16
113 — 55 75 110 100 — — 75 75 3RW44 35-01BCC16
134 — 75 90 132 17 — — 75 100 3RW44 36-C1BC 16
162 — 90 110 160 145 — — 100 125 3RW44 43-00BCO16
203 — 10 132 200 180 — — 125 150 3RW44 45-01BCC16
250 — 132 160 250 215 — — 150 200 3RW44 46-01BCC16
313 — 160 200 315 280 — — 200 250 3RW44 47-.00BCO16
400 ... 690 356 — 200 250 355 315 — — 250 300 3RW44 47-.00BCO16
432 — 250 315 400 385 — — 300 400 3RW44 53-01BCC16
551 — 315 355 560 494 — — 400 500 3RW44 53-01BCC16
615 — 355 400 630 551 — — 450 600 3RW44 55-01BCC16
693 — 400 500 710 615 — — 500 700 3RW44 57-.01BCC16
780 — 450 560 800 693 — — 600 750 3RW44 65-01BCC16
880 — 500 630 900 780 — — 700 850 3RW44 65-01BCC16
970 — 560 710 1000 850 — — 750 950 3RW44 65-01BCC16
Ampliacion de la referencia para codificar el tipo de conexion Bornes de resorte ? T
Bornes de tornillo 6
Ampliacién de la referencia para codificar la tension de alimentacion de control asignada Ug 115 VAC 3
230 VAC 4
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Datos técnicos generales

Arranque muy pesado (CLASE 30) en conexién estandar

Temperatura ambiente 40 °C Temperatura ambiente 50 °C
Tensién de Corriente Corriente
servicio asignada Potencia asignada de motores trifasicos asignada Potencia asignada de motores trifasicos Referencia
asignada U, de empleo /, segun la tension de servicio asignada U, de empleo I, segun la tension de servicio asignada U,
230V 400V 500V 690V 200V 230V 460 V 575V
\ A kW kW kW kW A HP HP HP HP
29 55 15 — — 26 75 75 15 — 3RW44 22-01BC4
200 ... 460 36 75 18,5 — — 32 10 10 20 — 3RW44 24-0BC 4
47 1 22 — — 42 10 15 25 — 3RW44 25-01BCI4
57 15 30 — — 51 15 15 30 — 3RW44 25-01BCCI4
29 — 15 18,5 — 26 — — 15 20 3RW44 22-01BCOI5
400 600 36 — 18,5 22 — 32 — — 20 25 3RW44 24-0BC [I5
47 — 22 30 — 42 — — 25 30 3RW44 25-01BCI5
57 — 30 37 — 51 — — 30 40 3RW44 25-01BCI5
29 — 15 18,5 30 26 — — 15 20 3RW44 22-C1BCCI6
400 .. 690 36 — 18,5 22 37 32 — — 20 25 3RW44 24-0BC [I6
47 — 22 30 45 42 — — 25 30 3RW44 25-C1BCCI6
57 — 30 37 55 51 — — 30 40 3RW44 25-C1BCCI6
Ampliacién de la referencia para codificar el tipo de conexion Bornes de tornillo ? T
Bornes de resorte 3
77 185 37 — — 68 20 20 50 — 3RW44 34-01BCCI4
93 22 45 — — 82 25 25 60 — 3RW44 35-01BCCI4
113 30 55 — — 100 30 30 75 — 3RW44 43-01BCI4
134 37 75 — — 17 30 40 75 — 3RW44 43-01BCI4
162 45 90 — — 145 40 50 100 — 3RW44 43-01BCI4
203 55 110 — — 180 50 60 125 — 3RW44 46-C1BCI4
250 75 132 — — 215 60 75 150 — 3RW44 47-01BCCI4
200 ... 460 313 90 160 — — 280 75 100 200 — 3RW44 53-C1BCC14
356 110 200 — — 315 100 125 250 — 3RW44 53-C1BCCI4
432 132 250 — — 385 125 150 300 — 3RW44 53-01BCC14
551 160 315 — — 494 150 200 400 — 3RW44 55-C1BCC14
615 200 355 — — 551 150 200 450 — 3RW44 58-C1BC14
693 200 400 — — 615 200 250 500 — 3RW44 65-C1BC14
780 250 450 — — 693 200 250 600 — 3RW44 65-C1BCI4
880 250 500 — — 780 250 300 700 — 3RW44 65-C1BCC14
970 315 560 — — 850 300 350 750 — 3RW44 66-C1BC14
77 — 37 45 — 68 — — 50 50 3RW44 34-01BCOI5
93 — 45 55 — 82 — — 60 75 3RW44 35-01BCI5
113 — 55 75 — 100 — — 75 75 3RW44 43-01BCOI5
134 — 75 90 — 17 — — 75 100 3RW44 43-01BCOI5
162 — 90 110 — 145 — — 100 125 3RW44 43-01BCOI5
203 — 110 132 — 180 — — 125 150 3RW44 46-01BCI5
250 — 132 160 — 215 — — 150 200 3RW44 47-01BCOI5
400 .. 600 313 — 160 200 — 280 — — 200 250 3RW44 53-01BCI5
356 — 200 250 — 315 — — 250 300 3RW44 53-C1BCI5
432 — 250 315 — 385 — — 300 400 3RW44 53-01BCI5
551 — 315 355 — 494 — — 400 500 3RW44 55-C1BCI5
615 — 355 400 — 551 — — 450 600 3RW44 58-C1BC15
693 — 400 500 — 615 — — 500 700 3RW44 65-C1BCI5
780 — 450 560 — 693 — — 600 750 3RW44 65-C1BC15
880 — 500 630 — 780 — — 700 850 3RW44 65-C1BCI5
— — — — — 850 — — 750 900 3RW44 66-C1BCI5
77 — 37 45 75 68 — — 50 50 3RW44 34-01BCLI6
93 — 45 55 90 82 — — 60 75 3RW44 35-C1BCCI6
113 — 55 75 110 100 — — 75 75 3RW44 43-C1BCCI6
134 — 75 90 132 17 — — 75 100 3RW44 43-C1BCCI6
162 — 90 110 160 145 — — 100 125 3RW44 43-C1BCCI6
203 — 110 132 200 180 — — 125 150 3RW44 46-C1BCC16
250 — 132 160 250 215 — — 150 200 3RW44 47-C1BCCI6
400 .. 690 313 — 160 200 315 280 — — 200 250 3RW44 53-C1BCC16
356 — 200 250 355 315 — — 250 300 3RW44 53-C1BCCI6
432 — 250 315 400 385 — — 300 400 3RW44 53-C1BCCI6
551 — 315 355 560 494 — — 400 500 3RW44 55-C1BCCI6
615 — 355 400 630 551 — — 450 600 3RW44 58-C1BCC16
693 — 400 500 710 615 — — 500 700 3RW44 65-C1BCCI6
780 — 450 560 800 693 — — 600 750 3RW44 65-C1BCCI6
880 — 500 630 900 780 — — 700 850 3RW44 65-C1BCCI6
— — — — — 850 — — 750 900 3RW44 66-C1BCC16
A
Bornes de resorte 2
Ampliacién de la referencia para codificar el tipo de conexion Bornes de tornillo 6
115 VAC 3
Ampliacién de la referencia para codificar la tension de alimentacion de control asignada Ug 230 VAC 4
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Datos técnicos generales

Arranque normal (CLASE 10) en conexion dentro del triangulo

Temperatura ambiente 40 °C

Temperatura ambiente 50 °C

Tension de Corriente Corriente
servicio asignada Potencia asignada de motores trifasicos asignada Potencia asignada de motores trifasicos Referencia
asignada U, de empleo [, segun la tensién de servicio asignada U, de empleo [, segun la tension de servicio asignada U,
230V 400V 500V 690V 200V 230V 460V 575V

\ A kW kW kW kW A HP HP HP HP
50 15 22 — — 45 10 15 30 — 3RW44 22-01BCI4
62 18,5 30 — — 55 15 20 40 — 3RW44 23-C1BC14

200 ... 460 81 22 45 — — 73 20 25 50 — 3RW44 24-C1BCI4
99 30 55 — — 88 25 30 60 — 3RW44 25-C1BC14
133 37 75 — — 118 30 40 75 — 3RW44 26-C1BC14
161 45 90 — — 142 40 50 100 — 3RW44 27-01BCCI4
50 — 22 30 — 45 — — 30 40 3RW44 22-01BCOI5
62 — 30 37 — 55 — — 40 50 3RW44 23-C1BCOI5

400 .. 600 81 — 45 45 — 73 — — 50 60 3RW44 24-01BCOI5
99 — 55 55 — 88 — — 60 75 3RW44 25-C1BCOI5
133 — 75 90 — 118 — — 75 100 3RW44 26-C1BCOI5
161 — 90 110 — 142 — — 100 125 3RW44 27-01BCOI5
Ampliacion de la referencia para codificar el tipo de conexion Bornes de tornillo ? T

Bornes de resorte 3

196 55 110 — — 173 50 60 125 — 3RW44 34-01BCCI4
232 75 132 — — 203 60 75 150 — 3RW44 35-01BC14
281 90 160 — — 251 75 100 200 — 3RW44 36-C1BC14
352 110 200 — — 312 100 125 250 — 3RW44 43-01BCI4
433 132 250 — — 372 125 150 300 — 3RW44 44-01BCCI4
542 160 315 — — 485 150 200 400 — 3RW44 45-C1BC14
617 200 355 — — 546 150 200 450 — 3RW44 46-C1BC14

200 ... 460 748 250 400 — — 667 200 250 600 — 3RW44 47-C1BCI4
954 315 560 — — 856 300 350 750 — 3RW44 53-C1BC14
1065 355 630 — — 954 350 400 850 — 3RW44 54-C1BC14
1200 400 710 — — 1065 350 450 950 — 3RW44 55-C1BCC14
1351 450 800 — — 1200 450 500 1050 — 3RW44 56-C1BC14
1524 500 900 — — 1351 450 600 1200 — 3RW44 57-C1BCC14
1680 560 1000 — — 1472 550 650 1300 — 3RW44 58-C1BC14
1864 630 1100 — — 1680 650 750 1500 — 3RW44 65-C1BC14
2103 710 1200 — — 1864 700 850 1700 — 3RW44 66-C1BC14
196 — 110 132 — 173 — — 125 150 3RW44 34-01BCOI5
232 — 132 160 — 203 — — 150 200 3RW44 35-01BCOI5
281 — 160 200 — 251 — — 200 250 3RW44 36-C1BCOI5
352 — 200 250 — 312 — — 250 300 3RW44 43-01BCOI5
433 — 250 315 — 372 — — 300 350 3RW44 44-C1BCOI5
542 — 315 355 — 485 — — 400 500 3RW44 45-C1BCOI5
617 — 355 450 — 546 — — 450 600 3RW44 46-C1BCOI5

400 ... 600 748 — 400 500 — 667 — — 600 750 3RW44 47-01BCOI5
954 — 560 630 — 856 — — 750 950 3RW44 53-C1BCOI5
1065 — 630 710 — 954 — — 850 1050 3RW44 54-C1BCOI5
1200 — 710 800 — 1065 — — 950 1200 3RW44 55-C1BC15
1351 — 800 900 — 1200 — — 1050 1350 3RW44 56-C1BCC15
1524 — 900 1000 — 1351 — — 1200 1500 3RW44 57-C1BCOI5
1680 — 1000 1200 — 1472 — — 1300 1650 3RW44 58-C1BCC15
1864 — 1100 1350 — 1680 — — 1500 1900 3RW44 65-C1BCC15
2103 — 1200 1500 — 1864 — — 1700 2100 3RW44 66-C1BC15

Ampliacion de la referencia para codificar el tipo de conexion

Ampliacion de la referencia para codificar la tension de

alimentacion de control asignada Ug

Bornes de resorte
Bornes de tornillo
115 VAC
230 VAC

A

2

6
3
4
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Datos técnicos generales

Arranque pesado (CLASE 20) en conexién dentro del tridngulo

Temperatura ambiente 40 °C

Temperatura ambiente 50 °C

Tension de Corriente Corriente
servicio asignada Potencia asignada de motores trifasicos asignada Potencia asignada de motores trifasicos Referencia
asignada U, de empleo I, segun la tension de servicio asignada U, de empleo I, segun la tension de servicio asignada U,
230V 400V 500V 690V 200V 230V 460 V 575V

\ A kW kW kW kW A HP HP HP HP
50 15 22 — — 45 10 15 30 — 3RW44 23-01BCI4
62 18,5 30 — — 55 15 20 40 — 3RW44 24-C1BCCI4

200 ... 460 81 22 45 — — 73 20 25 50 — 3RW44 25-C1BCI4
99 30 55 — — 88 25 30 60 — 3RW44 25-C1BCCI4
133 37 75 — — 118 30 40 75 — 3RW44 27-01BCI4
50 — 22 30 — 45 — — 30 40 3RW44 23-01BCI5
62 — 30 37 — 55 — — 40 50 3RW44 24-C1BCOI5

400 ... 600 81 — 45 45 — 73 — — 50 60 3RW44 25-C1BCI5
99 — 55 55 — 88 — — 60 75 3RW44 25-C1BCI5
133 — 75 90 — 118 — — 75 100 3RW44 27-01BCOI5

Bornes de tornillo ? T

Ampliacion de la referencia para codificar el tipo de conexion Bornes de resorte 3
167 45 90 — — 142 40 50 700 — 3RW44340BCO4 |
196 55 110 — — 173 50 60 125 — 3RW44 35-01BCCI4
232 75 132 — — 203 60 75 150 — 3RW44 36-01BCCI4
281 90 160 — — 251 75 100 200 — 3RW44 43-01BCI4
352 110 200 — — 312 100 125 250 — 3RW44 44-C1BCCI4
433 132 250 — — 372 125 150 300 — 3RW44 45-C1BCI4
542 160 315 — — 485 150 200 400 — 3RW44 47-C1BCCI4

200 ... 460 617 200 355 — — 546 150 200 450 — 3RW44 47-01BCI4
748 250 400 — — 667 200 250 600 — 3RW44 53-C1BCCI4
954 315 560 — — 856 300 350 750 — 3RW44 53-C1BCI4
1065 355 630 — — 954 350 400 850 — 3RW44 55-C1BCCI4
1200 400 710 — — 1065 350 450 950 — 3RW44 57-C1BCI4
1351 450 800 — — 1200 450 500 1050 — 3RW44 65-C1BC14
1524 500 900 — — 1351 450 600 1200 — 3RW44 65-C1BC14
1680 560 1000 — — 1472 550 650 1300 — 3RW44 65-C1BC14
— — — — — 1680 650 750 1500 — 3RW44 66-C1BC14
161 — 90 110 — 142 — — 100 125 3RW44 34-01BCTI5
196 — 110 132 — 173 — — 125 150 3RW44 35-01BCOI5
232 — 132 160 — 203 — — 150 200 3RW44 36-01BCCI5
281 — 160 200 — 251 — — 200 250 3RW44 43-C1BCOI5
352 — 200 250 — 312 — — 250 300 3RW44 44-C1BCOI5
433 — 250 315 — 372 — — 300 350 3RW44 45-C1BCOI5
542 — 315 355 — 485 — — 400 500 3RW44 47-C1BCOI5

400 ... 600 617 — 355 450 — 546 — — 450 600 3RW44 47-01BCOI5
748 — 400 500 — 667 — — 600 750 3RW44 53-C1BCCI5
954 — 560 630 — 856 — — 750 950 3RW44 53-C1BCI5
1065 — 630 710 — 954 — — 850 1050 3RW44 55-C1BCI5
1200 — 710 800 — 1065 — — 950 1200 3RW44 57-C1BCI5
1351 — 800 900 — 1200 — — 1050 1350 3RW44 65-C1BCI5
1524 — 900 1000 — 1351 — — 1200 1500 3RW44 65-C1BCI5
1680 — 1000 1200 — 1472 — — 1300 1650 3RW44 65-C1BCI5
— — — — — 1680 — — 1500 1900 3RW44 66-C1BCI5

Ampliacion de la referencia para codificar el tipo de conexion

Ampliacion de la referencia para codificar la tension de

alimentacion de control asignada Ug

Bornes de resorte
Bornes de tornillo
115V AC
230 VAC

A

2

6
3
4
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Datos técnicos generales

Arranque muy pesado (CLASE 30) en conexién dentro del tridngulo

Temperatura ambiente 40 °C Temperatura ambiente 50 °C
Tension de Corriente Corriente
servicio asignada Potencia asignada de motores trifasicos asignada Potencia asignada de motores trifasicos Referencia
asignada U, de empleo [, segun la tensién de servicio asignada U, de empleo [, segun la tension de servicio asignada U,
230V 400V 500V 690V 200V 230V 460V 575V
\ A kW kW kW kW A HP HP HP HP
50 15 22 — — 45 10 15 30 — 3RW44 23-01BCI4
62 18,5 30 — — 55 15 20 40 — 3RW44 24-C1BCI4
200 ... 460 81 22 45 — — 73 20 25 50 — 3RW44 25-C1BC14
99 30 55 — — 88 25 30 60 — 3RW44 25-C1BC14
133 37 75 — — 118 30 40 75 — 3RW44 27-01BCI4
50 — 22 30 — 45 — — 30 40 3RW44 23-01BCOI5
62 — 30 37 — 55 — — 40 50 3RW44 24-01BCOI5
400 ... 600 81 — 45 45 — 73 — — 50 60 3RW44 25-C1BCOI5
99 — 55 55 — 88 — — 60 75 3RW44 25-01BCOI5
133 — 75 90 — 118 — — 75 100 3RW44 27-01BCOI5
Ampliacion de la referencia para codificar el tipo de conexion Bornes de tornillo ? T
Bornes de resorte 3
161 45 90 — — 142 40 50 100 — 3RW44 35-01BCI4
196 55 110 — — 173 50 60 125 — 3RW44 36-C1BC14
232 75 132 — — 203 60 75 150 — 3RW44 43-01BCI4
281 90 160 — — 251 75 100 200 — 3RW44 43-01BCI4
352 110 200 — — 312 100 125 250 — 3RW44 45-C1BCC14
433 132 250 — — 372 125 150 300 — 3RW44 47-C1BCI4
542 160 315 — — 485 150 200 400 — 3RW44 53-C1BC14
200 ... 460 617 200 355 — — 546 150 200 450 — 3RW44 53-C1BC14
748 250 400 — — 667 200 250 600 — 3RW44 53-C1BC14
954 315 560 — — 856 300 350 750 — 3RW44 55-C1BC14
1065 355 630 — — 954 350 400 850 — 3RW44 58-C1BC14
1200 400 710 — — 1065 350 450 950 — 3RW44 65-C1BC14
1351 450 800 — — 1200 450 500 1050 — 3RW44 65-C1BC14
1524 500 900 — — 1351 450 600 1200 — 3RW44 65-C1BC14
— — — — — 1472 550 650 1300 — 3RW44 66-C1BC14
161 — 90 110 — 142 — — 100 125 3RW44 35-01BCOI5
196 — 110 132 — 173 — — 125 150 3RW44 36-C1BCOI5
232 — 132 160 — 203 — — 150 200 3RW44 43-01BCOI5
281 — 160 200 — 251 — — 200 250 3RW44 43-C1BCOI5
352 — 200 250 — 312 — — 250 300 3RW44 45-C1BCOI5
433 — 250 315 — 372 — — 300 350 3RW44 47-01BCOI5
542 — 315 355 — 485 — — 400 500 3RW44 53-C1BCOI5
400 ... 600 617 — 355 450 — 546 — — 450 600 3RW44 53-C1BCOI5
748 — 400 500 — 667 — — 600 750 3RW44 53-C1BCOI5
954 — 560 630 — 856 — — 750 950 3RW44 55-C1BC15
1065 — 630 710 — 954 — — 850 1050 3RW44 58-C1BCC15
1200 — 710 800 — 1065 — — 950 1200 3RW44 65-C1BCC15
1351 — 800 900 — 1200 — — 1050 1350 3RW44 65-C1BCC15
1524 — 900 1000 — 1351 — — 1200 1500 3RW44 65-C1BCC15
— — — — — 1472 — — 1300 1650 3RW44 66-C1BCC15
i
Ampliacion de la referencia para codificar el tipo de conexién Bornes de resorte 2
Bornes de tornillo 6
Ampliacion de la referencia para codificar la tension de 115 VAC 3
alimentacion de control asignada Ug 230 VAC 4
Condiciones ambiente
CLASE 10 (arranque normal): CLASE 20 (arranque pesado): CLASE 30 (arranque muy pesado):
Tiempo de arranque maximo: 10s 40's 60s
Limitacién de corriente 300 % ajustada en 350 % ajustada en 350 %
Arranques/hora 5 max. 1 max. 1

Condiciones ambiente generales

Duracién marcha 30%

Montaje individual

Altura admisible sobre el nivel de
mar max. 1000 m / 3280 ft

Temperatura ambiente kW: 40 °C /104 °F hp: 50 °C /122 °F

Las potencias de motor indicadas son tnicamente valores aproximados. Para configurar el arrancador suave se debe tomar siempre como base la corriente de motor (corriente asignada de
empleo). Si las condiciones generales varian, es posible que sea necesario elegir un aparato mas potente.

Las potencias de motor indicadas tienen como base la normas DIN 42973 (kW) y NEC 96/UL508 (hp).

Para una configuracion 6ptima o en caso de que las condiciones ambiente varien de lo descrito aqui, recomendamos utilizar el programa de seleccion y simulacion "Win-Soft-Starter”, el cual se
puede descargar en: http://www.siemens.com/softstartel >Software
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Datos técnicos generales

10.3.2 Datos técnicos - elemento de potencia

Tipo 3RW44 ..-.BC.4 3RW44 ..-.BC.5 3RW44 ..-BC.6
Electrénica de potencia
Tension de servicio asignada conexion estandar \ 200 ... 460 AC 400 ... 600 AC 400 ... 690 AC
Tolerancia % -15/+10 -15/+10 -157+10
Tension de servicio asignada conexion dentro del triangulo \ 200 ... 460 AC 400 ... 600 AC 400 ... 600 AC
Tolerancia % -15/+10 -15/+10 -157+10
Tensién inversa maxima tiristor v 1400 1800 1800
Frecuencia asignada Hz 50...60
Tolerancia % +10
Funcionamiento continuo a 40 °C (% de /) % 115
Carga minima (% de la corriente de motor ajustada /) % 8
Maxima longitud de cables entre arrancador y motor m 5002
Altura admisible sobre el nivel de mar m 5000 (disminucion de la corriente asignada a partir de 1000, ver caracteristicas); nivel
superior, sobre demanda
Posicion y tipo deAm‘on‘ta‘je ]
admisibles (montaje individual) o o 22.5° 22’/5\0 2 <\1(4®3 5/> ® =5mm(202in)
7 :J[zu ©) ®‘ ® 275mm(23in)
a 244 6
—12 o @ 2100 mm (24in)
1
Temperatura ambiente admisible
Servicio °C 0 ... +60; (disminucion de la corriente asignada a partir de +40)
Almacenaje °C -25...+80
Tipo de proteccion P00

3 Durante la configuracién debe tenerse en cuenta la caida de tension en el cable del motor hasta la conexién del mismo. Si es necesario, se debe sobredimensionar el arrancador suave

en cuanto a la tensién de servicio asignada o a la corriente asignada de empleo.

Tipo 3RW44 22 3RW44 23 3RW44 24 3RW44 25 3RW44 26 3RW44 27
Corriente asignada de empleo /, 29 36 47 57 77 93
Capacidad de carga, corriente asignada de empleo /,
+ segun IEC y UL/ CSA T, montaje en unidad independiente, AC-53a
- con40/50/60 °C A 29/26/23 36/32/29 47 /4237 57/51/45 77/68/59 93/82/72
Minima corriente nominal de motor ajustable Iy para proteccion contra
sobrecarga de motor A 5 7 9 11 15 18
Energia disipada
+ Corriente asignada de empleo continua con velocidad predeterm. (40 /50 /
60 °C) aprox. W 8/75/7 10/9/8,5 32/31/29 36/34/31 45/41/37 55/51/47
+ Durante el arranque, con limitacion de corriente en 350 % /yy (40/50/60 °C) W  400/345/290 470/410/355 600/515/440 725/630/525 940/790/660 1160/980/830
Max. corriente motor asignada y arranques por hora
* Arranque normal (CLASE 5)
- Corriente motor asignada IMZ’, tiempo arranque 5 s A 29/26/23 36/325/29  47/42/37 57151/45 77/68/59 93/82/72
- Arranques por hora® 1h 41 34 41 41 41 41
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 10 s A 29/26/23 36/325/29  47/42/37 57151/45 77/68/59 93/82/72
- Arranques por hora® 1h 20 15 20 20 20 20
* Arranque normal (CLASE 10)
- Corriente motor asignada IMZ’, tiempo arranque 10 s A 29/26/23 36/325/29  47/42/37 57151/45 77/68/59 93/82/72
- Arranques por hora® 1h 20 15 20 20 20 20
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 20 s A 29/26/23 36/325/29  47/42/37 57151/45 77/68/59 93/82/72
- Arranques porhoraa) 1h 10 6 10 10 8 8
* Arranque normal (CLASE 15)
- Corriente motor asignada IMZ’, tiempo arranque 15 s A 29/26/23 36/325/29  47/42/37 57151/45 77/68/59 93/82/72
- Arranques por hora® 1h 13 9 13 13 13 13
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 30 s A 29/26/23 36/325/29  47/42/37 57151/45 77/68/59 93/82/72
- Arranques porhoraa) 1h 6 4 6 6 6 6
* Arranque pesado (CLASE 20)
- Corriente motor asignada IMZ’, tiempo arranque 20 s A 29/26/23 36/325/29  47/42/37 57151/45 77/68/59 88/80/72
- Arranques por hora® 1h 10 6 10 10 10 10
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 40 s A 29/26/23 36/325/29  47/42/37 57151/45 77/68/59 88/80/72
- Arranques porhoraa) 1h 4 2 4 5 1,8 08
* Arranque muy pesado (CLASE 30)
- Corriente motor asignada IMZ’, tiempo arranque 30 s A 29/26/23 36/325/29  47/42/37 57151/45 65/60/54 77/70/63
- Arranques porhoraa) 1h 6 4 6 6 6 6
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 60 s A 29/26/23 36/325/29  47/42/37 57151/45 65/60/54 77/70/63
- Arranques por hora® 1h 18 08 33 15 2 1

1) No se requiere medicién a 60 °C segun UL/CSA.

2) Limitacién de corriente ajustada en el arrancador: 350 % /y; duracion de marcha DM = 70 %. Maxima corriente de motor asignada ajustable , segun la CLASE seleccionada.
3) Enrégimen intermitente S4 con duracion de marcha DM =70 %, T, =40/ 50 /60 °C, montaje individual y en posicion vertical. Las frecuencias de maniobras indicadas no aplican para

modo automatico.
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Datos técnicos generales

Tipo 3RW44 34 3RW44 35 3RW44 36
Corriente asignada de empleo 13 134 162
Capacidad de carga, corriente asignada de empleo /,
+ segun [ECy UL/CSA ", montaje en unidad independiente, AC-53a
- con40°C A 13 134 162
- con50 °C A 100 17 145
- con 60 °C A 88 100 125
Minima corriente nominal de motor ajustable Iy
para proteccion contra sobrecarga de motor A 22 26 32
Energia disipada
+ Corriente asignada de empleo continua con velocidad predeterm. (40 / 50 / 60 °C) aprox. W 64/58/53 76 /67/58 95/83/71
+ Durante el arranque, con limitacién de corriente en 350 % /y (40/ 50 /60 °C) w 1350/ 1140/ 970 1700/ 1400/ 1140 246071980 /1620
Max. corriente motor asignada y arranques por hora
* Arranque normal (CLASE 5)
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 5 s A 113/100/88 134 /117 /100 162/ 145/ 125
- Arranques por hora®) 1/h 41 39 41
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 10 s A 113/100/88 134 /117 /100 162/ 145/ 125
- Arranques por hora® 1/h 20 15 20
* Arranque normal (CLASE 10)
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 10 s A 113/100/88 134 /117 /100 162/ 145/ 125
- Arranques por hora®) 1/h 20 15 20
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 20 s A 113/100/88 134 /117 /100 162/ 145/ 125
- Arranques por hora®) 1/h 9 6 7
* Arranque normal (CLASE 15)
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 15 s A 113/100/88 134 /117 /100 162/ 145/ 125
- Arranques por hora®) 1/h 13 9 12
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 30 s A 113/100/88 134 /117 /100 162/ 145/ 125
- Arranques por hora®) 1/h 6 6 1
* Arranque pesado (CLASE 20)
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 20 s A 106 /97 /88 125/ 113 /100 147 /134 /122
- Arranques por hora®) 1/h 9 9 10
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 40 s A 106 /97 /88 125/ 113 /100 147 /134 /122
- Arranques por hora®) 1/h 15 2 1
* Arranque muy pesado (CLASE 30)
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 30 s A 91/84/76 110/100/ 90 120/110/100
- Arranques por hora®) 1/h 6 6 6
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 60 s A 91/84/76 110/100/ 90 120/110/100
- Arranques por hora®) 1/h 2 2 2

1) No se requiere medicién a 60 °C segun UL/CSA.

2) Limitacién de corriente ajustada en el arrancador: 350 % /y; duracion de marcha DM = 70 %.

Méxima corriente de motor asignada ajustable /y;, segin la CLASE seleccionada.

3) Enrégimen intermitente S4 con duracion de marcha DM =70 %, T, = 40/50/60 °C, montaje individual y en posicién vertical. Las frecuencias de maniobras indicadas no aplican para modo

automatico.
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Datos técnicos generales

Tipo 3RW44 43 3RW44 44 3RW44 45 3RW44 46 3RW44 47
Electrénica de potencia
Corriente asignada de empleo 203 250 313 356 432
Capacidad de carga, corriente asignada de empleo I,
+ segun [ECy UL/CSA ", montaje en unidad independiente, AC-53a
- con40°C A 203 250 313 356 432
- con50 °C A 180 215 280 315 385
- con 60 °C A 156 185 250 280 335
Minima corriente nominal de motor ajustable Iy
para proteccion contra sobrecarga de motor A 40 50 62 i 86
Energia disipada
+ Corriente asignada de empleo continua con velocidad predeterm.
(40 /50 /60 °C) aprox. W 89/81/73 110/94 /83 145/126 /110 1741147 /126 232/194/159
+ Durante el arranque, con limitacion de corriente en 350 % ly
(40/50/60 °C) W 3350/2600/2150 4000/2900/2350 4470/4000/3400 5350/4050/3500 5860 /5020 / 4200
Max. corriente motor asignada y arranques por hora
* Arranque normal (CLASE 5)
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 5 s A 203/180/ 156 250/215/185 313/280/250 356 /315/280 432/385/335
- Arranques por hora® 1h 41 4 4 4 39
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 10 s A 203/180/ 156 250/215/185 313/280/250 356 /315/280 432/385/335
- Arranques por hora® 1h 20 20 19 17 16
* Arranque normal (CLASE 10)
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 10 s A 203/180/ 156 250/215/185 313/280/250 356 /315/280 432/385/335
- Arranques por hora® 1h 20 20 19 17 16
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 20 s A 203/180/ 156 250/215/185 313/280/250 356 /315/280 432/385/335
- Arranques porhoraa) 1h 9 10 6 4 5
* Arranque normal (CLASE 15)
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 15 s A 203/180/ 156 240/215/185 313/280/250 325/295/ 265 402/ 385/ 335
- Arranques por hora® 1h 13 13 10 13 1
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 30 s A 203/180/156 240/215/185 313/280/250 325/295/ 265 402/ 385/ 335
- Arranques porhoraa) 1h 3 6 1 2 1
* Arranque pesado (CLASE 20)
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 20 s A 195/ 175/ 155 215/195/180 2751243/ 221 285/263 /240 356 /326 / 295
- Arranques por hora®) 1h 10 10 10 10 10
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 40 s A 195/ 175/ 155 215/195/180 2751243 221 285/263 /240 356 /326 / 295
- Arranques porhoraa) 1h 1 5 1 3 1
* Arranque muy pesado (CLASE 30)
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 30 s A 162/148 /134 180/ 165/ 150 220/201/182 240/223 /202 285/260 /235
- Arranques porhoraa) 1h 6 6 6 6 6
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 60 s A 162/148 /134 180/ 165/ 150 220/201/182 240/223 /202 285/260 /235
- Arranques porhoraa) 1h 3 3 3 2 1

1) No se requiere medicién a 60 °C segun UL/CSA.

2) Limitacién de corriente ajustada en el arrancador: 350 % ly; duracion de marcha DM = 70 %.
Méaxima corriente de motor asignada ajustable /y;, segin la CLASE seleccionada.

3) Enrégimen intermitente S4 con duracién de marcha DM =70 %, T, = 40/50/60 °C, montaje individual y en posicién vertical. Las frecuencias de maniobras indicadas no aplican para modo

automatico.
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Datos técnicos generales

Tipo

Electrénica de potencia

Capacidad de carga, corriente asignada de empleo /,

3RW44 53 3RW44 54 3RW44 55 3RWA44 56 3RW44 57 3RW44 58 3RWA44 65 3RW44 66

+ segun [ECy UL/CSA n, montaje en unidad independiente, AC-53a, con 40 °C A 551 615 693 780 880 970 1076 1214
+ segun [ECy UL/CSA ", montaje en unidad independiente, AC-53a, con 50 °C A 494 551 615 693 780 850 970 1076
+ segun [ECy UL/CSA ", montaje en unidad independiente, AC-53a, con 60 °C A 438 489 551 615 693 760 880 970
Minima corriente nominal de motor ajustable Iy para proteccion contra sobrecarga
de motor 110 123 138 156 176 194 215 242
Energia disipada
+ Corriente asignada de empleo continua con velocidad predeterm. (40 °C) aprox. W 159 186 220 214 250 270 510 630
+ Corriente asignada de empleo continua con velocidad predeterm. (50 °C) aprox. W 135 156 181 176 204 215 420 510
+ Corriente asignada de empleo continua con velocidad predeterm. (60 °C) aprox. W 13 130 152 146 168 179 360 420
+ Durante el arranque, con limitacién de corriente en 350 % Iy (40 °C) W 7020 8100 9500 11100 13100 15000 15000 17500
+ Durante el arranque, con limitacién de corriente en 350 % Iy (50 °C) w6111 7020 8100 9500 11000 12500 13000 15000
+ Durante el arranque, con limitacién de corriente en 350 % Iy (60 °C) W 5263 5996 7020 8100 8100 10700 11500 13000
Max. corriente motor asignada y arranques por hora
* Arranque normal (CLASE 5)
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 5 s, con 40 °C A 551 615 693 780 880 970 1076 1214
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 5 s, con 50 °C A 494 551 615 693 780 850 970 1076
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 5 s, con 60 °C A 438 489 551 615 693 760 880 970
- Arranques por hora®) 1h 41 41 37 33 2 17 30 20
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 10 s, con 40 °C A 551 615 693 780 880 970 1076 1214
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 10 s, con 50 °C A 494 551 615 693 780 850 970 1076
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 10 s, con 60 °C A 438 489 551 615 693 760 880 970
- Arranques por hora® 1h 20 20 16 13 8 5 10 6
* Arranque normal (CLASE 10)
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 10 s, con 40 °C A 551 615 693 780 880 970 1076 1214
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 10 s, con 50 °C A 494 551 615 693 780 850 970 1076
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 10 s, con 60 °C A 438 489 551 615 693 760 880 970
- Arranques por hora®) 1h 20 20 16 13 8 5 11 6
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 20 s, con 40 °C A 551 615 693 780 880 970 1076 1214
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 20 s, con 50 °C A 494 551 615 693 780 850 970 1076
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 20 s, con 60 °C A 438 489 551 615 693 760 880 970
- Arranques por hora® 1h 10 9 6 4 03 03 3 05
* Arranque normal (CLASE 15)
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 15 s, con 40 °C A 551 615 666 723 780 821 1020 1090
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 15 s, con 50 °C A 494 551 615 693 710 755 950 1000
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 15 s, con 60 °C A 438 489 551 615 650 693 850 920
- Arranques por hora® 1h 13 13 1 9 8 8 7 5
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 30 s, con 40 °C A 551 615 666 723 780 821 1020 1090
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 30 s, con 50 °C A 494 551 615 693 710 755 950 1000
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 30 s, con 60 °C A 438 489 551 615 650 693 850 920
- Arranques por hora®) 1h 6 4 3 1 04 05 1 1
* Arranque pesado (CLASE 20)
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 20 s, con 40 °C A 551 591 633 670 710 740 970 1030
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 20 s, con 50 °C A 494 551 615 634 650 685 880 940
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 20 s, con 60 °C A 438 489 551 576 590 630 810 860
- Arranques por hora® 1h 10 10 7 8 8 9 7 5
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 40 s, con 40 °C A 551 591 633 670 710 740 970 1030
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 40 s, con 50 °C A 494 551 615 634 650 685 880 940
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 40 s, con 60 °C A 438 489 551 576 590 630 810 860
- Arranques por hora® 1h 4 2 1 1 04 1 1 1
* Arranque muy pesado (CLASE 30)
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 30 s, con 40 °C A 500 525 551 575 600 630 880 920
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 30 s, con 50 °C A 480 489 520 540 550 580 810 850
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 30 s, con 60 °C A 438 455 480 490 500 530 740 780
- Arranques por hora®) 1h 6 6 6 6 6 6 6 6
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 60 s, con 40 °C A 500 525 551 575 600 630 880 920
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 60 s, con 50 °C A 480 489 520 540 550 580 810 850
- Corriente motor asignada IMZ), tiempo arranque 60 s, con 60 °C A 438 455 480 490 500 530 740 780
- Arranques por hora® 1h 2 1 1 1 1,5 1 1 1

1) No se requiere medicion a 60 °C segiin UL / CSA.

2) Limitacién de corriente ajustada en el arrancador: 350 % ly; duracion de marcha DM = 70 %.

Méxima corriente de motor asignada ajustable /y, se%l]n la CLASE seleccionada.
M =70 %, T, =40/50/60 °C, montaje individual y en posicién vertical. Las frecuencias de maniobras indicadas no aplican para

3) En régimen intermitente S4 con duracion de marcha
modo automatico.
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Datos técnicos generales

10.3.3 Datos técnicos - elemento de control

Tipo 3RW44 ..-.BC3. 3RW44 ..-.BC4.
Borne

Electrénica de control

Valores asignados

Tension de alimentacion de control asign. A1/A2/PE v 115AC 230 AC

+ Tolerancia % -15/+10 -15/+10

Corriente de alimentacion de control asignada STANDBY mA 30 20

Corriente de alimentacion de control asignada CON

+ 3RW44 2. mA 300 170

+ 3RW44 3. mA 500 250

+ 3RW44 4. mA 750 400

+ 3RW44 5. mA 450 200

+ 3RW44 6. mA 650 300

Corriente méxima (excitacion bypass)

+ 3RW44 2. mA 1000 500

+ 3RW44 3. mA 2500 1250

+ 3RW44 4. mA 6000 3000

+ 3RW44 5. mA 4500 2500

+ 3RW44 6. mA 4500 2500

Frecuencia asignada Hz 50...60 50...60

+ Tolerancia % +10 +10

Tipo 3RW44 ..

Electrénica de control Ajuste de fabrica

Entradas de control

Arranque motor derecha juego de

Entrada 1 IN1 parametros 1
Entrada 2 IN2 ninguna accion
Entrada 3 IN3 ninguna accion
Entrada 4 IN4 Rearme disparo
Alimentacion L+/L-
+ Corriente asignada de empleo mA aprox. 10 por cada entrada, segiin DIN 19240

Tension interna: 24 V DC, alimentacion

interna, borne L+en IN1 ... IN4. Méaxima carga
+ Tension de servicio asignada L+ en L+ aprox. 55 mA

Tension externa: tension externa DC (segin

DIN 19240), bornes L- e IN1 ... IN4

L- (min. 12V DC, méx. 30 V DC)

Entrada proteccion de motor, termistor
Entrada T2 PTC tipo A o termostato bimetalico desactivado
Salidas de relevadores (contactos auxiliares libres de
potencial)
Salida 1 13114 Duracién marcha
Salida 2 23124 ninguna accion
Salida 3 33/34 ninguna accion
Salida 4 95/96/98 Fallo agrupado
Capacidad de maniobras salidas de relevadores
230 V/AC-15 A 3con 240V
24V /DC-13 A 1con24V

Proteccién contra sobretension

Proteccién contra cortocircuitos

Protecciones

Proteccion de motores
Disparo en condiciones de

Proteccién con varistor por medio de contacto de relevador

4 A categoria de servicio gL/gG;

6 A réapido (el fusible no forma parte del suministro)

sobrecarga térmica motor

Categoria de disparo, segin IEC 60947-4-1 CLASE 5/10/15/20/30 10
Sensibilidad falla de fase % >40

Aviso sobrecarga si

Reposicion y redisponibilidad manual / auto MAN
Reposicion tras disparo manual / auto MAN
Tiempo de redisponibilidad min. 1..30 1
Funciones de proteccion equipo

Disparo en condiciones de sobrecarga térmica tiristores

Reposicion tras disparo manual / auto MAN
Tiempo de redisponibilidad min. 05

Proteccion de bypass

Disparo en condiciones de sobrecarga térmica contactos bypass

Reposicion tras disparo MAN

Tiempo de redisponibilidad min. 1
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Datos técnicos generales

Tipo 3RW44 ..
Tiempos de control y parametros

Tiempos de control

Ajuste de fabrica

Retardo al arranque (aplicando tension de control) ms <50
Retardo al arranque (modo automatico) ms <4000
Tiempo de redisponibilidad (comando de arranque con deceleracion activa) ms <100
Tiempo de reserva falla de red
Tension de alimentacion de control ms 100
Tiempo de reaccion falla de red
Circuito de carga ms 100
Bloqueo de rearranque tras disparo por sobrecarga
Disparo proteccion de motor min. 1..30 1
Disparo proteccion de equipo s 30
Opciones de ajuste arranque
Rampa de tension, tension de arranque % 20 ...100 30
Regulacion par de arranque % 10...100 10
Regulacion par limite % 20 ...200 150
Tiempo de aranque s 0...360 20
Tiempo de arranque maximo s 1...1000 desactivado
Valor limite de corriente % 125...550 ") 450
Tension de despegue % 40...100 80
Tiempo de despegue s 0..2 desactivado
Potencia calentamiento motor % 1...100 20
Modo velocidad lenta marcha izquierda / derecha
Factor velocidad de giro en funcién de la velocidad nominal (n = np,y/Factor) 3.2 7
Par de velocidad lenta %) % 20...100 50
Opciones de ajuste deceleracion
Regulacion par de desconexion % 10...100 10
Tiempo de deceleracion s 0...360 10
Par dinamico de frenado % 20 ...100 50
Par de frenado CC % 20 ...100 50
Mensajes del sistema Comprobando tensién

Comprobando fases de red

Preparado para arranque

Arrancando

Motor funcionando

Deceleracion activa

Arrancando en modo de emergencia
Mensajes de alarma / falla No se aplica tension de red

Falla angulo de fase

Falla de fase

« L1213

Falla fase de carga

« T1T2/T3

Falla

+ Elemento de maniobra 1 (tiristor) / elemento de maniobra 2 (tiristor) / elemento

Falla memoria Flash

Tension de alimentacion

+ inferior al 75 %

+ inferior al 85 %

+ superior al 110 %

Rebasamiento desequilibrio de corrientes

Sobrecarga modelo térmico motor

Rebasamiento limite de preaviso

+ Calentamiento del motor

+ Tiempo restante hasta disparo

Elementos bypass defectuosos

Tensién de red excesiva

Equipo sin bautizar

Version errénea bautizo

Rebasamiento rango de medida intensidad

Elemento bypass desconexién seg.

Rebasamiento rango de intensidad

Blogueo motor - desconexion

Rebasamiento corriente limite

Elemento de potencia

+ sobrecalentamiento

+ sobretemperatura

3RW44 22 - 3RW44 47: 550 %
3RWA44 53 - 3RW44 57: 500 % |2 La referencia varia segun el motor utilizado. No se admiten valores inferiores
") limite maximo de corriente: 3RW44 58 - 3RWA4 66: 450 % |al par asignado del motor.
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Datos técnicos generales

Tipo

Tiempos de control y parametros

Mensajes de alarma / falla (viene de la pagina anterior)

3RW44 .. Ajuste de fabrica

Sensor de temperatura
+ Sobrecarga

* Rotura de cable

+ Cortocircuito

Defecto a tierra
+ Detectado
+ Desconexion

Falla de comunicacién en modo manual
N°® maximo de arranques rebasado
Rebasamiento limite max. / min. I,

Tiempo enfriamiento
+ Motor activado
+ Semiconductor activado

Sensor disipador
* Rotura de cable
+ Cortacircuito

Parada rapida activada

Semiconductor defectuoso

Ajuste de /.- / CLASE no admisible

sin recibir parametros de arranque externos
Falla PAA

Entradas de control
Entrada 1
Entrada 2
Entrada 3
Entrada 4

Opciones de parametrizacion entradas de control 1... 4

Motor derecha juego parametros 1
ninguna accion
ninguna accion
Rearme disparo
ninguna accion
Modo manual local
Arranque de emergencia
Velocidad lenta
Parada rapida
Rearme disparo

Motor derecha juego parametros 1
Motor izquierda juego de parametros 1)
Motor derecha juego parametros 2
Motor izquierda juego de parametros 2"
Motor derecha juego parametros 3
Motor izquierda juego de parametros 3

Salidas de relevadores
Salida 1
Salida 2
Salida 3
Salida 4

Opciones de parametrizacion salidas de relevadores 1 ... 3

Duracién marcha
ninguna accion
ninguna accion
Fallo agrupado

ninguna accion

Salida PAA 1

Salida PAA 2

Entrada 1
Entrada 2
Entrada 3
Entrada 4

Aceleracion

Con / sin bypass
Deceleracion
Duracién marcha
Orden motor CON

Ventilador
Contactor de frenado CC

Alarma agrupada
Fallo agrupado
Fallo en bus
Fallo en equipo

Power on
Preparado para arranque

Motor sensor temperatura

") Parametro motor izquierda sélo en combinacién con funcién de velocidad lenta .
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Termostato bimetalico
PTC tipo A
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Datos técnicos generales

10.3.4 Secciones de cables

Tipo 3RW44 2. 3RW44 3. 3RW44 4. 3RW44 5.
3RW44 6.
Secciones de cables
Bornes de tornillo Conductor principal:
con borne tipo marco 3RT19 554G (55 kW) 3RT19 66-4G —
borne delantero « hilo fino con terminal de cable mm? 25..35 16 ... 70 70 ... 240 —
conectado + hilo fino sin terminal de cable mm? 4 .50 16...70 70 ... 240 —
« monofilar mm? 25..16 — — —
- « multifilar mm? 4..70 16...70 95 ...300 —
3 + cable plano (cant. x ancho x esp.) mm 6x9x0,8 min. 3x9x0,8, min.6x9x0,8 —
23 max. 6 x 15,5x 0,8 max. 20 x 24 x 0.5
+ cable AWG, monofilar o multifilar AWG 10...2/0 6..2/0 3/0 ... 600 kemil —
borne trasero conectado * hilo fino con terminal de cable mm? 25..50 16...70 120 ... 185 —
+ hilo fino sin terminal de cable mm? 10... 50 16 ... 70 120 ... 185 —
3 « monofilar mm? 25..16 — — —
g « multifilar mm? 10...70 16...70 120 ... 240 —
§ + cable plano (cant. x ancho x esp.) mm 6x9x0,8 min. 3x9x0,8, min.6x9x0,8 —
max. 6 x 15,5x 0,8 max. 20 x 24 x 0.5
« cable AWG, monofilar o multifilar AWG 10...2/0 6..200 250 ... 500 kemil —
ambos bornes « hilo fino con terminal de cable mm? 2x(25...35) max. 1x50,1x70 min. 2 x 50; —
conectados max. 2 x 185
« hilo fino sin terminal de cable mm? 2x(4..35) max. 1x50,1x70 min. 2 x 50; —
max. 2 x 185
- « monofilar mm?  2x(25...16) = = =
3 + multifilar mm? 2x(4..50) max. 2 x 70 max. 2 x 70; —
2 max. 2 x 240
+ cable plano (cant. x ancho x esp.) mm 2x(6x9x0,8) max. 2 X max. 2 X —
(6x15,5x0,8) (20 x 24 x 0.5)
« cable AWG, monofilar o multifilar AWG 2x(10...1/0) max. 2 x 1/0 min. 2 x 2/0; —
max. 2 x 500 kemil
+ tornillos de conexion M6 (hexagono interior, M10 (hexagono interior, M12 (hexagono interior, —
entrecaras 4) entrecaras 4) entrecaras 5)
- par de apriete Nm 4..6 10...12 20...22 —
Ibf.in 36...53 90...110 180 ... 195 —
Bornes de tornillo Conductor principal:
con borne tipo marco — 3RT19 564G — —
borne delantero o + hilo fino con terminal de cable mm? — 16...120 — —
trasero conectado + hilo fino sin terminal de cable mm — 16...120 — —
+ multifilar mm — 16...120 — —
@ 8 + cable plano (cant. x ancho x esp.) mm — min.3x9x0,8 — —
g S méax. 6 x 15,5x 0,8
23 2« cable AWG, monofilar o multifilar AWG — 6 ... 250 kemil — —
ambos bornes « hilo fino con terminal de cable mm? — max. 1x95,1x120 — —
conectados « hilo fino sin terminal de cable mm — max. 1x 95, 1x120 — —
+ multifilar mm — max. 2 x 120 — —
+ cable plano (cant. x ancho x esp.) mm — max. 2 X — —
3 (10x 15,5x0,8)
8 « cable AWG, monofilar o multifilar AWG — max. 2 x 3/0 — —
(%}
z
Bornes de tornillo Conductor principal:
sin borne tipo marco / conexién de barra
* hilo fino, con terminal de cable mm2 = 16.... 95" 50 ... 2407 50... 2402
+ multifilar con terminal de cable mm? - 25...120" 70 ... 240?) 70.... 240
+ cable AWG, monofilar o multifilar AWG — 4 ... 250 kemil 2/0 ... 500 kemil 2/0 ... 500 kemil
* barra de conexién (ancho max. ) mm — 17 25 60
+ tornillos de conexion — M8 x 25 (entrecaras 13) M10 x 30 (entrecaras 17) M12 x 40
- Par de apriete Nm — 10...14 14..24 20..35
Ibfin — 89...124 124 ...210 177 ...310

1) Utilizando terminales de cable segun DIN 46235 y a partir de una seccion de cable de 95 mm2, se deben introducir tapas tipo 3RT19 56-4EA1 para mantener la minima distancia entre
fases.

2) Utilizando terminales de cable segtin DIN 46234 y a partir de una seccién de cable de 240 mm?, asi como DIN 46235 y a partir de una seccion de cable de 185 mm?, se deben introducir
tapas tipo 3RT19 66-4EA1 para mantener la minima distancia entre fases.
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Arrancador suave Tipo

Secciones de cable

Conductor auxiliar (para 1 ¢ 2 conductores):
Bornes de tornillo

3RW44 ..

« monofilar mmZ  2x(05..25)
+ hilo fino con terminal de cable mm 2x(0.5..15)
+ cables AWG
- monofilar o multifilar AWG 2x(20...14)
- hilo fino con terminal de cable AWG 2x(20...16)
« tornillos de conexion
- par de apriete Nm 08..1.2
Ibf.in 7..10,3
Bornes de resorte
+ monofiar mm?  2x(025..15
« hilo fino con terminal de cable mm? 2x(0,25..15
+ cable AWG, monofilar o multifilar AWG 2x(24..16)
10.3.5 Compatibilidad electromagnética
Norma Parametros
Compatibilidad electromagnética, segin EN 60947-4-2
Inmunidad a interferencias CEM
Descarga de electricidad estatica EN 610004-2  +4 kV descarga contacto, +8 kV descarga aire
Campos electromagnéticos de alta frecuencia EN 61000-4-3  Rango de frecuencias: 80 ... 1000 MHz con un 80 % a 1 kHz
Intensidad 3, 10 V/m
Interferencias de alta frecuencia en lineas EN 61000-4-6  Rango de frecuencias: 150 kHz ... 80 MHz con un 80 % a 1 kHz
Interferencia 10 V
Tensiones y corrientes de alta frecuencia en lineas
+ Burst EN 61000-4-4  +2 kV/5 kHz
+ Surge EN 61000-4-5  +1kV line to line
+2 kV line to ground
Emision de interferencias CEM
Intensidad campo de interferencias CEM EN 55011 Limite categoria A con 30 ... 1000 MHz
Tension parasita EN 55011 Limite categoria A con 0,15 ... 30 MHz
¢Es necesario un filtro antiparasitario?
Nivel proteccion antiparasita A (aplicaciones industriales) no

10.3.6 Tipos de asignacion

Las normas DIN EN 60947-4-1 (VDE 0660 parte 102) o IEC 60947-4-1 definen dos
tipos de asignacion distintos, denominados "Tipo de asignacion 1"y "Tipo de
asignacion 2". En ambos tipos de asignacion se desconecta de manera segura el
cortocircuito a suprimir. Las diferencias radican Unicamente en el grado de dafos

del aparato tras un cortocircuito.

Tipo de
11 asignacién 1

Tipo de
2] asignacién 2

Esta permitido que la derivacion sin fusible sea incapaz de funcionar tras cada desconexion por cortocircuito. Dafios
en el contactor y en el disparador por sobrecarga son admisibles. En las derivaciones 3RA1, el interruptor
automatico alcanza por si mismo siempre el tipo de asignacion 2.

Tras una desconexion por cortocircuito, ni el disparador por sobrecarga ni ningun otro componente debe haber
sufrido dafios. La derivacion sin fusible 3RA1 se puede volver a poner en funcionamiento sin necesidad de sustituir
partes. Una soldadura de los contactos del contactor Ginicamente es admisible si los mismos se pueden separar sin
necesidad de deformarlos considerablemente.

Estos tipos de asignacion estan marcados en los datos técnicos con un fondo de color naranja.
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Datos técnicos generales

10.3.7 Dimensionamiento componentes derivacion (conexién estandar)

Asignacion de fusibles

La asignacion de fusibles de una derivacidon de motor con arrancador suave
depende de los requerimientos de la aplicacion. Por lo general es suficiente una
configuracion sin fusibles (combinacién de interruptor automatico + arrancador
suave). Si se debe cumplir el tipo de asignacion 2, en la derivacion de motor se

deben aplicar fusibles semiconductores.

Conexion estandar configuracion sin fusible

EE

Q1

at1 | 4e |

NSB0_01016a

Arrancador suave Interruptor automatico 1

ToC Corriente nominal 440V +10 % Corriente asignada
Qn Q1
Tipo A Tipo A
Tipo asignacion 19): 3RW44 22 ... 3RW44 27: Iy = 32 kA; 3RW44 34 y 3RW44 35: I, = 16 kA; 3RW44 36 ... 3RW44 66: I, = 65 kKA
3RW44 22 29 3RV10 42-4HA10 50
3RW44 23 36 3RV10 42-4JA10 63
3RW44 24 47 3RV10 42-4KA10 75
3RW44 25 57 3RV10 42-4LA10 90
3RW44 26 77 3RV10 42-4MA10 100
3RW44 27 93 3RV10 42-4MA10 100
3RW44 34 113 3VL17 16-2DD36 160
3RW44 35 134 3VL17 16-2DD36 160
3RW44 36 162 3VL37 25-2DC36 250
3RW44 43 203 3VL47 31-3DC36 315
3RW44 44 250 3VL47 31-3DC36 315
3RW44 45 313 3VL47 40-3DC36 400
3RW44 46 356 3VL47 40-3DC36 400
3RW44 47 432 3VL57 50-3DC36 500
3RW44 53 551 3VL67 80-3AB36 800
3RW44 54 615 3VL67 80-3AB36 800
3RW44 55 693 3VL67 80-3AB36 800
3RW44 56 780 3VL77 10-3AB36 1000
3RW44 57 880 3VL77 10-3AB36 1000
3RW44 58 970 3VL77 12-3AB36 1250
3RW44 65 1076 3VL77 12-3AB36 1250
3RW44 66 1214 3VL77 12-3AB36 1250

1) Los equipos se deben seleccionar a partir de la corriente asignada del motor.

2) Ejemplos de conexion, ver pagina 10-2C.
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Datos técnicos generales

Conexion estandar, ejecucion con fusible (proteccion de linea exclusiva)

NSB0_01477a

Arrancador suave Fusible de linea, max. Contactor de red hasta Contactor de frenado’?
400V

T Corriente nominal 690 V +5 % Corriente asignada Tamafio (opci6n) (ejemplos de conexion, a partir de la pagina 3-z)
Qn F1 Q21 Q91 Q92
Tipo A Tipo A Tipo Tipo Tipo
Tipo asignacion 19) I, = 65 kA
3RW44 22 29 3NA3 820-6 50 00 3RT10 34 3RT1526 —
3RW44 23 36 3NA3 822-6 63 00 3RT10 35 3RT1526 —
3RW44 24 47 3NA3 824-6 80 00 3RT10 36 3RT1535 —
3RW44 25 57 3NA3 830-6 100 00 3RT10 44 3RT1535 —
3RW44 26 77 3NA3 132-6 125 1 3RT1045 3RT10 24 3RT1035
3RW44 27 93 3NA3 136-6 160 1 3RT10 46 3RT10 25 3RT10 36
3RW44 34 13 3NA3 244-6 250 2 3RT10 54 3RT10 34 3RT10 44
3RW44 35 134 3NA3 244-6 250 2 3RT10 55 3RT10 36 3RT1045
3RW44 36 162 3NA3 365-6 500 3 3RT10 56 3RT10 44 3RT1045
3RW44 43 203 2 x 3NA3 354-6 2x355 3 3RT10 64 3RT10 44 3RT10 54
3RW44 44 250 2 x 3NA3 354-6 2x355 3 3RT10 65 3RT10 44 3RT10 55
3RW44 45 313 2 x 3NA3 365-6 2x500 3 3RT1075 3RT10 54 3RT10 56
3RW44 46 356 2 x 3NA3 365-6 2x500 3 3RT1075 3RT10 54 3RT10 56
3RW44 47 432 2 x 3NA3 365-6 2x500 3 3RT10 76 3RT10 55 3RT10 64
3RW44 53 551 2 x 3NA3 365-6 2x500 3 3TF68 3RT10 64 3RT10 66
3RW44 54 615 2 x 3NA3 365-6 2x500 3 3TF68 3RT10 64 3RT1075
3RW44 55 693 2 x 3NA3 365-6 2x500 3 3TF69 3RT10 65 3RT1075
3RW44 56 780 2 x 3NA3 365-6 2x500 3 3TF69 3RT10 65 3RT1075
3RW44 57 880 2 x 3NA3 365-6 2x500 3 — 3RT1075 3RT10 76
3RW44 58 970 3 x 3NA3 365-6 3x500 3 — 3RT1075 3RT10 76
3RW44 65 1076 3 x 3NA3 365-6 3x500 3 — 3RT1075 3TF68
3RW44 66 1214 3 x 3NA3 365-6 3x500 3 — 3RT10 76 3TF68

1) Enmodo "Frenado combinado" no se requiere ningdn contactor de frenado.
En modo de "Frenado por corriente continua" se debe utilizar adicionalmente un contactor de frenado (para el tipo, ver tabla).
En aplicaciones con elevada masa movil (Jearga > Jmotor) S€ recomienda utilizar la opcion de "Frenado por corriente continua.

2) Relevador auxiliar adicional K4:

LZX:RT4A4T30 (arrancador suave 3RWA44 con tensién de alimentacion de control asignada 230 V AC),
LZX:RT4A4S15 (arrancador suave 3RW44 con tension de alimentacion de control asignada 115 V AC).

3) El"Tipo de asignacion 1" cobija al arrancador suave en combinacidn con el dispositivo de proteccién indicado (interruptor automatico/fusible), mas no a

otros componentes integrados en la derivacién de motor. Ejemplos de conexién, ver pagina 10-2C.
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Conexion estandar, ejecucion con fusible de zona SITOR 3NE1 (proteccion de linea y semiconductor)

Q21

Q

NSB0_01478b

Las bases adecuadas para los fusibles las encontrara en el catalogo LV 1 en
"Aparatos de maniobra y proteccion SENTRON para la distribucion de energia" —> "Interruptor-seccionador"
y en el catdlogo ET B1 en "BETA Proteccién" —> "Fusibles para proteccion de semiconductores SITOR"

o bien en yww.siemens.com/sitoi > SITOR Semiconductor Fuses

Arrancador Fusible de zona Contactor de red hasta  Contactor de frenado'?
suave 400V

e Corriente Corriente asignada Tension Tamafio (opcion) (ejemplos de conexion, a partir de la pagina 3-z)

nominal

Qn F1 Q21 Q91 Q92
Tipo A Tipo A \ Tipo Tipo Tipo
Tipo asignacion 27 |, = 65 kA
3RW44 22 29 3NE1 020-2 80 690 +5 % 00 3RT10 34 3RT1526 —
3RW44 23 36 3NE1 020-2 80 690 +5 % 00 3RT10 35 3RT1526 —
3RW44 24 47 3NE1021-2 100 690 +5 % 00 3RT10 36 3RT1535 —
3RW44 25 57 3NE1 022-2 125 690 +5 % 00 3RT10 44 3RT1535 —
3RW44 26 77 3NE1 022-2 125 690 +5 % 00 3RT1045 3RT10 24 3RT1035
3RW44 27 93 3NE1 024-2 160 690 +5 % 1 3RT10 46 3RT10 25 3RT10 36
3RW44 34 13 3NE1 225-2 200 690 +5 % 1 3RT10 54 3RT10 34 3RT10 44
3RW44 35 134 3NE1 227-2 250 690 +5 % 1 3RT10 55 3RT10 36 3RT1045
3RW44 36 162 3NE1 227-2 250 690 +5 % 1 3RT10 56 3RT10 44 3RT1045
3RW44 43 203 3NE1 230-2 315 600 +10 % 1 3RT10 64 3RT10 44 3RT10 54
3RW44 44 250 3NE1 331-2 350 460 +10 % 2 3RT10 65 3RT10 44 3RT10 55
3RW44 45 313 3NE1 333-2 450 690 +5 % 2 3RT1075 3RT10 54 3RT10 56
3RW44 46 356 3NE1 334-2 500 690 +5 % 2 3RT1075 3RT10 54 3RT10 56
3RW44 47 432 3NE1 435-2 560 690 +5 % 3 3RT10 76 3RT10 55 3RT10 64
3RW44 53 551 2x 3NE1334-2 500 690 +10 % 2 3TF68 3RT10 64 3RT10 66
3RW44 54 615 2x 3NE1334-2 500 690 +10 % 2 3TF68 3RT10 64 3RT1075
3RW44 55 693 2x 3NE1334-2 500 690 +10 % 2 3TF69 3RT10 65 3RT1075
3RW44 56 780 2x 3NE1435-2 560 690 +10 % 3 3TF69 3RT10 65 3RT1075
3RW44 57 880 2x 3NE1435-2 560 690 +10 % 3 — 3RT1075 3RT10 76
3RW44 58 970 2x 3NE1435-2 560 690 +10 % 3 — 3RT1075 3RT10 76
3RW44 65 1076 3x 3NE1334-2 500 690 +10 % 2 — 3RT1075 3TF68
3RW44 66 1214 3x 3NE1435-2 560 690 +10 % 3 — 3RT10 76 3TF68

1) En modo "Frenado combinado" no se requiere ninglin contactor de frenado.
En modo de "Frenado por corriente continua" se debe utilizar adicionalmente un contactor de frenado (para el tipo, ver tabla).
En aplicaciones con elevada masa movil (Jgarga > Jmotor) S€ recomienda utilizar la opcion de "Frenado por corriente continua”.

2) Relevador auxiliar adicional K4:
LZX:RT4A4T30

(arrancador suave 3RW44 con tension de alimentacién de control asignada 230 V AC),

LZX:RT4A4S15

(arrancador suave 3RW44 con tensién de alimentacion de control asignada 115 V AC).

3) El"Tipo de asignacion 2" cobija al arrancador suave en combinacién con el dispositivo de proteccién indicado (interruptor automatico/fusible), mas no a
otros componentes integrados en la derivacién de motor. Ejemplos de conexién, ver pagina 10-2C.
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Datos técnicos generales

Conexion estandar, ejecucion con fusible SITOR 3NE o 3NC para semiconductores
(proteccion de semiconductores con fusible, proteccion de linea y contra sobrecarga con interruptor automatico)
Las bases adecuadas para los fusibles las encontrara en el catalogo LV 1 en
"Aparatos de maniobra y proteccion SENTRON para la distribucion de
energia" —> "Interruptor-seccionador" y en el catalogo ET B1 en "BETA
Proteccion" —> "Fusibles para proteccion de semiconductores SITOR" o bien
en www.siemens.com/sitol > SITOR Semiconductor Fuses

F

Q12

at1] |

NSB0_01019a

F1
Q21
F3 "

at1 ||

NSB0_01479a

Arrancador Fusible semiconductor, min. Fusible semiconductor, max. Fusible semiconductor (cilindro)
suave
ToC Corriente 690V +10 % Corriente asignada Tamafio 690V +10 % Corriente asignada Tamario Corriente asignada Tamafio
nominal
Qn F3 F3 F3
Tipo A Tipo A Tipo A Tipo A
Tipo asignacién 2"): |, = 65 kA
3RW44 22 29 3NE4 120 80 0 3NE4 121 100 0 3NC2 280 80 22x 58
3RW44 23 36 3NE4 121 100 0 3NE4 121 100 0 3NC2 200 100 22x58
3RW44 24 47 3NE4 121 100 0 3NE4 122 125 0 3NC2 200 100 22x58
3RW44 25 57 3NE4 122 125 0 3NE4 124 160 0
3RW44 26 77 3NE4 124 160 0 3NE4 124 160 0
3RW44 27 93 3NE3 224 160 1 3NE3 332-0B 400 2
3RW44 34 13 3NE3 225 200 1 3NE3 335 560 2
3RW44 35 134 3NE3 225 200 1 3NE3 335 560 2
3RW44 36 162 3NE3 227 250 1 3NE3 333 450 2
3RW44 43 203 3NE3 230-0B 315 1 3NE3 333 450 2
3RW44 44 250 3NE3 230-0B 315 1 3NE3 333 450 2
3RW44 45 313 3NE3 233 450 1 3NE3 336 630 2
3RW44 46 356 3NE3 333 450 2 3NE3 336 630 2
3RW44 47 432 3NE3 335 560 2 3NE3 338-8 800 2
3RW44 53 551 2 x 3NE3 335 560 2 3x3NE3334-0B 500 2
3RW44 54 615 2 x 3NE3 335 560 2 3x3NE3334-0B 500 2
3RW44 55 693 2 x 3NE3 335 560 2 3x3NE3334-0B 500 2
3RW44 56 780 2 x 3NE3 336 630 2 2 x 3NE3 340-8 900 2
3RW44 57 880 2 x 3NE3 336 630 2 2 x 3NE3 340-8 900 2
3RW44 58 970 2 x 3NE3 336 630 2 2 x 3NE3 340-8 900 2
3RW44 65 1076 2x3NE3340-8 900 2 3 x 3NE3 338-8 800 2
3RW44 66 1214 2x3NE3 340-8 900 2 3 x 3NE3 338-8 800 2

1) El"Tipo de asignacion 2" cobija al arrancador suave en combinacion con el dispositivo de proteccién indicado (interruptor automatico/fusible), mas no a

otros componentes integrados en la derivacién de motor. Ejemplos de conexién, ver pagina 10-2C.
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Datos técnicos generales

Arrancador Contactor de red hasta ~ Contactor de frenado™? Interruptor automatico Fusible de linea, max.
suave 400V

ToC Corriente (opcién) (ejemplos de conexién, a partir de la 440V +10 % Corriente 690V +5 % Corriente Tamafio

nominal pagina 3-2) asignada asignada

Qn Q21 Q91 Q92 Q1 F1
Tipo A Tipo Tipo Tipo Tipo A Tipo A
Tipo asignacién 29 |, = 65 kA
3RW4422 29 3RT10 34 3RT15 26 — 3RV10 41-4HA10 50 3NA3 820-6 50 00
3RW4423 36 3RT10 35 3RT15 26 — 3RV10 41-4JA10 63 3NA3 822-6 63 00
3RW4424 47 3RT10 36 3RT15 35 — 3RV10 41-4KA10 75 3NA3 824-6 80 00
3RW4425 57 3RT10 44 3RT15 35 — 3RV10 41-4LA10 90 3NA3 830-6 100 00
3RW4426 77 3RT1045 3RT10 24 3RT10 35 3RV10 41-4MA10 100 3NA3 132-6 125 1
3RW4427 93 3RT10 46 3RT10 25 3RT10 36 3RV10 41-4MA10 100 3NA3 136-6 160 1
3RW44 34 113 3RT10 54 3RT10 34 3RT10 44 3VL17 16 160 3NA3 244-6 250 2
3RW44 35 134 3RT10 55 3RT10 36 3RT10 45 3VL17 16 160 3NA3 244-6 250 2
3RW44 36 162 3RT10 56 3RT10 44 3RT10 45 3VL37 25 250 3NA3 365-6 500 3
3RW44 43 203 3RT10 64 3RT10 44 3RT10 54 3VL47 31 315 2 x 3NA3 354-6 2x 355 3
3RW4444 250 3RT10 65 3RT10 44 3RT10 55 3VL47 31 315 2 x 3NA3 354-6 2x355 3
3RW44 45 313 3RT1075 3RT10 54 3RT10 56 3VL47 40 400 2 x 3NA3 365-6 2x500 3
3RW44 46 356 3RT1075 3RT10 54 3RT10 56 3VL47 40 400 2 x 3NA3 365-6 2x500 3
3RW44 47 432 3RT10 76 3RT10 55 3RT10 64 3VL57 50 500 2 x 3NA3 365-6 2x500 3
3RW44 53 551 3TF68 3RT10 64 3RT10 66 3VL67 80 800 2 x 3NA3 365-6 2x500 3
3RW44 54 615 3TF68 3RT10 64 3RT10 75 3VL67 80 800 2 x 3NA3 365-6 2x500 3
3RW44 55 693 3TF69 3RT10 65 3RT10 75 3VL67 80 800 2 x 3NA3 365-6 2x500 3
3RW44 56 780 3TF69 3RT10 65 3RT10 75 3VL77 10 1000 2 x 3NA3 365-6 2x500 3
3RW44 57 880 — 3RT10 75 3RT10 76 3VL77 10 1000 2 x 3NA3 365-6 2x500 3
3RW44 58 970 — 3RT10 75 3RT10 76 3VL77 12 1250 3 x 3NA3 365-6 3x500 3
3RW44 65 1076 — 3RT10 75 3TF68 3VL77 12 1250 3 x 3NA3 365-6 3x500 3
3RW44 66 1214 — 3RT10 76 3TF68 3VL77 12 1250 3 x 3NA3 365-6 3x500 3

1) En modo "Frenado combinado" no se requiere ninglin contactor de frenado.
En modo de "Frenado por corriente continua" se debe utilizar adicionalmente un contactor de frenado (para el tipo, ver tabla).
En aplicaciones con elevada masa movil (Jearga > Jmotor) S€ recomienda utilizar la opcion de "Frenado por corriente continua".
2) Relevador auxiliar adicional K4:
LZX:RT4A4T30 (arrancador suave 3RWA44 con tensién de alimentacion de control asignada 230 V AC),
LZX:RT4A4S15 (arrancador suave 3RW44 con tension de alimentacién de control asignada 115 V AC).

3) El"Tipo de asignacion 2" cobija al arrancador suave en combinacidn con el dispositivo de proteccién indicado (interruptor automatico/fusible), mas no a
otros componentes integrados en la derivacién de motor. Ejemplos de conexién, ver pagina 10-2C.
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Datos técnicos generales

10.3.8 Dimensionamiento componentes derivacion (conexién dentro del triangulo)

Conexion dentro del triangulo, ejecucion con fusible SITOR 3NE o 3NC (proteccion de semiconductores con fusible, proteccion de linea y contra sobrecarga con interruptor automatico)
Las bases adecuadas para los fusibles las encontrara en el catalogo LV 1 en

1;/ "Aparatos de maniobra y proteccion SENTRON para la distribucion de energia" —>
F1 [] "Interruptor-seccionador" y en el catalogo ET B1 en "BETA Proteccion” —>
Q1 A "Fusibles para proteccion de semiconductores SITOR" o bien
Q21 en www.siemens.com/sito] > SITOR Semiconductor Fuses
s ] e ]
11
a o

NSB0_01596a

NSB0_01597a

Arrancador Fusible semiconductor, min. Fusible semiconductor, max. Fusible semiconductor (cilindro)
suave

ToC Corriente 690V +10 % Corriente asignada Tamafio 690 V +10 % Corriente asignada Tamafio Corriente asignada Tamafio

nominal
Qn F3 F3 F3
Tipo A Tipo A Tipo A Tipo A
Tipo asignacion 2"
3RW4422 50 3NE4 120 80 0 3NE4 121 100 0 3NC2 280 80 22x58
3RW4423 62 3NE4 121 100 0 3NE4 121 100 0 3NC2 200 100 22x58
3RW4424 81 3NE4 121 100 0 3NE4 122 125 0 3NC2 200 100 22x58
3RW4425 99 3NE4 122 125 0 3NE4 124 160 0
3RW4426 133 3NE4 124 160 0 3NE4 124 160 0
3RW4427 161 3NE3 224 160 1 3NE3 332-0B 400 2
3RW4434 196 3NE3 225 200 1 3NE3 335 560 2
3RW4435 232 3NE3 225 200 1 3NE3 335 560 2
3RW4436 281 3NE3 227 250 1 3NE3 333 450 2
3RW44 43 352 3NE3 230-0B 315 1 3NE3 333 450 2
3RW44 44 433 3NE3 230-0B 315 1 3NE3 333 450 2
3RW44 45 542 3NE3 233 450 1 3NE3 336 630 2
3RW44 46 617 3NE3 333 450 2 3NE3 336 630 2
3RW44 47 748 3NE3 335 560 2 3NE3 338-8 800 2
3RW44 53 954 2 x 3NE3 335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2
3RW4454 1065 2 x 3NE3 335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2
3RW44 55 1200 2 x 3NE3 335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2
3RW44 56 1351 2 x 3NE3 336 630 2 2 x 3NE3 340-8 900 2
3RW44 57 1524 2 x 3NE3 336 630 2 3 x 3NE3 340-8 900 2
3RW44 58 1680 2 x 3NE3 336 630 2 3 x 3NE3 340-8 900 2
3RW4465 1864 2 x 3NE3 340-8 900 2 3 x 3NE3 338-8 800 2
3RW4466 2103 2 x 3NE3 340-8 900 2 3 x 3NE3 338-8 800 2
Arrancador Contactor de red hasta 400 V Interruptor automatico Fusible de linea, max.
suave
ToC Coriente (opcion) 440V +10 % Corriente asignada 690V +5 % Corriente asignada Tamafio
nominal

Q1 Q21 Q1 F1
Tipo A Tipo Tipo A Tipo A
Tipo asignacion 2"
3RW44 22 50 3RT10 36-1AP04 3RV10 42-4KA10 75 3NA3 824-6 80 00
3RW44 23 62 3RT10 44-1AP04 3RV10 42-4LA10 90 3NA3 830-6 100 00
3RW44 24 81 3RT10 46-1AP04 3RV10 42-4MA10 100 3NA3 132-6 125 1
3RW44 25 99 3RT10 54-1AP36 3VL27 16 160 3NA3 136-6 160 1
3RW44 26 133 3RT10 55-6AP36 3VL27 16 160 3NA3 240-6 200 2
3RW44 27 161 3RT10 56-6AP36 3VL37 20 200 3NA3 244-6 250 2
3RW44 34 196 3RT10 64-6AP36 3VL37 25 250 3NA3 360-6 400 3
3RW44 35 232 3RT10 65-6AP36 3VL4T7 31 315 3NA3 360-6 400 3
3RW44 36 281 3RT10 66-6AP36 3VL4T7 40 400 2 x 3NA3 360-6 2x400 3
3RW44 43 352 3RT10 75-6AP36 3VL4T7 40 400 2 x 3NA3 365-6 2x 500 3
3RW44 44 433 3RT10 76-6AP36 3VL57 50 500 2 x 3NA3 365-6 2x 500 3
3RW44 45 542 3TF68 44-0CM7 3VL57 63 800 3 x 3NA3 365-6 3x 500 3
3RW44 46 617 3TF68 44-0CM7 3VL67 80 800 3 x 3NA3 365-6 3x 500 3
3RW44 47 748 3TF69 3VL67 80 800 3 x 3NA3 365-6 3x 500 3
3RW44 53 954 — 3VL77 10 1000 3 x 3NA3 365-6 3x500 3
3RW44 54 1065 — 3VL77 12 1250 3 x 3NA3 365-6 3x 500 3
3RW44 55 1200 — 3VL87 16 1600 3 x 3NA3 365-6 3x500 3
3RW44 56 1351 — 3VL87 16 1600 3x3NA3 372 3x630 3
3RW44 57 1524 — 3VL87 16 1600 3x3NA3 372 3x630 3
3RW44 58 1680 — 3WL12 20 2000 2 x 3NA3 480 2 x 1000 4
3RW44 65 1864 — 3WL12 25 2500 2 x 3NA3 482 2 x 1250 4
3RW44 66 2103 — 3WL12 25 2500 2 x 3NA3 482 2x 1250 4

1) El"Tipo de asignacion 2" cobija al arrancador suave en combinacion con el dispositivo de proteccion indicado (interruptor automatico/fusible), mas no a
otros componentes integrados en la derivacién de motor. Ejemplos de conexién, ver pagina 10-2C.
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Datos técnicos generales

10.3.9 Accesorios

Para arrancadores suaves Version Referencia
Tipo
Programa de comunicacion para PC Soft Starter ES 2007
Soft Starter ES 2007 Basic
Licencia flotante (Floating License) para un usuario 3281 313-4CC10-0YAS
E-SW, software y documentacion en un CD,
en 3 idiomas (aleman / inglés / francés),
Comunicacién via interfaz de sistema
Llave de licencia (License Key) en memoria USB, clase A, CD incluido

Soft Starter ES 2007 Standard

Licencia flotante (Floating License) para un usuario 3ZS1 313-5CC10-0YAS
E-SW, software y documentacion en un CD,

en 3 idiomas (aleman / inglés / francés),

Comunicacion via interfaz de sistema

Llave de licencia (License Key) en memoria USB, clase A, CD incluido

Soft Starter ES 2007 Premium

Licencia flotante (Floating License) para un usuario 3ZS1 313-6CC10-0YAS
E-SW, software y documentacion en un CD,

en 3 idiomas (aleman / inglés / francés),

Comunicacion via interfaz de sistema o PROFIBUS

Llave de licencia (License Key) en memoria USB, clase A, CD incluido

Cable de PC

para la comunicacién PC/unidad de programacion con arrancadores SIRIUS 3RW44 3UF7 940-0AA00-0

por medio de la interfaz de sistema, conexion
con la interfaz serie del PC / de la unidad de programacién PG

3UF7 940-0AA00-0

Adaptador para cable/USB

para conectar el cable de PC al puerto USB de un PC 3UF7 946-0AA00-0

se recomienda su uso en conexion con los siguientes productos: arrancador suave 3RW44, SIMOCODE pro 3UF7, sistema de
seguridad modular 3RK3, arrancador de motor ET 200S/ ECOFAST/ET 200pro, monitor de seguridad AS-i, analizador AS-i

Médulo de comunicacion PROFIBUS

« mddulo enchufable para integrar el arrancador suave en redes PROFIBUS con funcionalidad DPV1-esclavo 3RW49 00-0KC00
En enlaces Y, el arrancador suave sélo dispone de la funcionalidad DPV0-esclavo.

ol
3RW49 00-0KC00

Maodulo de mando y visualizacion externo

para visualizar y manejar las funciones del arrancador suave a través de un médulo de mando y visualizacion 3RW4 900-0AC00
externo con clase de proteccion IP54 (por ejemplo en la puerta del armario eléctrico)

Cable de conexion
de la interfaz serie del arrancador 3RW44 al médulo de mando y visualizacion extemo

+ longitud 0,5 m, plano 3UF7 932-0AA00-0

- = + longitud 0.5 m, redondo 3UF7 932-0BA00-0

3RW49 00-0AC00 + longitud 1.0 m, redondo 3UF7 937-0BA00-0
+ longitud 2,5 m, redondo 3UF7 933-0BA00-0
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Para arrancadores suaves Version Referencia
Tipo

Bloque de bornes tipo marco para arrancador suave

Bloque de bornes tipo marco

3RW44 2. forma parte del suministro
== . 3RW443, + hasta 70 mm? 3RT19 55-4G
+ hasta 120 mm? 3RT19 56-4G
@ E‘ @ Conexion auxiliar para bornes tipo marco
— = 3RW44 4. + hasta 240 mm? 3RT19 66-4G

SRT19 (con conexién auxiliar)

Cubrebornes para bornes tipo marco

proteccion adicional contra contacto, para fijacion en bornes tipo marco (se requieren dos unidades por cada arrancador)

3RWA44 2.y 3RW44 3. 3RT19 56-4EA2
3RW44 4. 3RT19 66-4EA2

3RT19.6-4EA2

Cubiertas para terminales de cables y conexiones de barra

3RWA44 2.y 3RW44 3. 3RT19 56-4EA1

3RW44 4. 3RT19 66-4EA1

del arrancador suave 3RW44 3ZX1012-0RW44-0AA0 a
El manual de instrucciones esté incluido en el volumen de entrega. solicitud.

10.3.10Recambios

Para arrancadores suaves Version Referencia
Tipo
Ventilador

Ventilador

3RW44 2.y 115 VAC 3RW49 36-8VX30

3RW44 3. 230 VAC 3RW49 36-8VX40

3RW44 4. 115VAC 3RWA49 47-8VX30
230 VAC 3RW49 47-8VX40

3RW44 5, )y 115VAC 3RW49 57-8VX30

3RW44 6 230 VAC 3RW49 57-8VX40

3RW44 6% 115 VAC 3RW49 66-8VX30
230 VAC 3RW49 66-8VX40

1) 3RWA44 6 montaje del costado de salida
2) para montaje frontal
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10.4 Caracteristicas de disparo

10.4.1 Caracteristicas de disparo protecciones de motor: 3RW44, en condiciones de simetria

N
o
©

=6 w
54l | | i
S 4 [CLASE 5
2 \ CLASE 10]
52 [CLASE 15|
g \\ CLASE 20
10 AN CLASE 30
\ AN D4
6 TN NN
\NAY AN
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AN \\\\\\
2 \ \\ \~
\\~
10" \\‘ r
\\‘
6 \\.
4
2
100
1 2 4 6 10

xlg —

——Class 5 =—Class 10 =——Class 15 =——Class 20 Class 30

10.4.2 Caracteristicas de disparo protecciones de motor: 3RW44, en condiciones de
desequilibrio

N
o
@

2, [CLASE 5]
é [CLASE 10]
g CLASE 15
£ CLASE 20
102 \y [CLASE 30
P AN
6 N
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4 VAN 4
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= Class 5 === Class 10 == Class 15 === Class 20 Class 30
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10.5 Dibujos acotados

3RW44 2
3RW44 3
3RW44 4

q
b i
o) o O3
A

0 E=esespeneas NN

DUEU - NSB0_01493a

Tipo a b c d e f g

n 0 p q q

180 170 37 " 167 100 240

SRWA42 | 700) | (6.69) | (146) | (043) | (6.57) | (3.94) |(9.45)

270
(10.63)

174
(6.85)

148
(5.83)

153
(6.02)

M6
10 Nm
(89 Ibf.in)

~

184 6,6

, 10
(0.28) | (7.24) | (0.26)

0.39)

180 170 37 17 167 100 240

SRWA43 | 700) | (6.69) | (146) | (067) | (6.57) | (3.94) |(9.45)

270
(10.63)

174
(6.85)

148
(5.83)

153
(6.02)

M6
10 Nm
(89 Ibf.in)

~

198
(0.28) | (7.80) | (0.35)

©

10
0.39)

210 210 48 25 190 140 269

SRWA44 | (8.27) | (8.27) | (1.89) |(098) | (7.48) | (551) |(10.59)

298
(11.73)

205
8.07)

166
(6.54)

166
(6.54)

230 " s 10

(0.35) | (9.06) | (0.43) (1153mf.in) 0.39)

©

mm (pulgadas)
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3RW44 5 / 3RW44 6

r— — 7 "1 K
‘ a P y 3RW44 6 - — _ @ 13,5 mm (0.53 in)
b _ | I—
[ - — - _ . ¢
ULt 1l yer  |3RWA45IM12 < 35Nm/310bfin ——
A - - . u ||
VT T T [3RWA46:M12 < 35Nm /310 bfin v -
‘: ‘;r cj;i } i @ }uﬂ PS } - |
- AT DT : |
e v 4 —
B__OF [ @ I
O O O
L1 32 ° 5.3 i
o © il
7
w— O o J o
i "",“EEEDDDBEDD
T 1
| 3BRW446 - —
L _
{ O O
]
o
i
T o BT3 o o 5
@ ~— ‘ I
Ik ERE =251
o j L T | f - )
i e .
UL _
L \k -~  ad
| i -
AN o -
N O T T T 1 > —
\ 3RW44 6 |-
-
Tipo a b c d e f g h i k | m n
R 7 40 14 |20 |[155 |6385 |590 44 470 510 | 165 | 105
(3) (16) |(06) |(08) |[(07) [(25.2) |(@45) |~ |(1.8) |(18) |(20) |(©7) |(4.1)
BT 50 14 667 |660 |160 |375 |535 |576 |16,5 |103
(335) |(1.97) |(06) |~ |7 |(263) |(26) |(6:3) |(1.48) |(@1) |(227) |(0.7) |(4.06)
mm (pulgadas)
Tipo 0 p q r S t u v w ad
253 623 249  [162 | 152
SRWAAS ho)  ae) | N ©8) |64 |69 | A
251 693 435 40 20 249  |162 | 1514 123
SRWALE | 98e) |(273) |(171) |(16) | (078 |98 |64 |(596) |@ed |*°

mm (pulgadas)
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| 3RW44 6

Bl
[

ab

ac

ad

Tipo X y z aa ab ac ad
290 147 173 195 18 261 290

3RW44 5 (11.4) (5.7) 69) |(7.7) |48 (10.2) (11.5)
289,5 175 173 18 261 290

3RW44 6 (11.4) (6.9) 6.8 | (4.65) | (10.28) (11.42)

mm (pulgadas)
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Modulo de mando y visualizacion externo 3RW49 00-0ACO00

% (3.78) 28 (1.1)
SIEMENS A=\ ]
O SIRIUS 3R E |:| %
8 Ll
(1 |
< A | =2 i
3
O« LV
ESC OK D
29.1(1.14)
356 (1.40)
< 92 (3.62) N
(. [ -
A
i i ©
% N
o]
o]
A
Dimensiones en mm (pulgadas) Recorte para el montaje del médulo de mando y visualizacion externo 3RW49 00-0AC00
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Datos de configuracion

Siemens AG

Asistencia Técnica (Technical Support) Aparellaje de baja tensién / Low-Voltage Control Systems
Tel.: +49 (0) 911-895-5900

Fax: +49 (0) 911-895-5907

E-mail: technical-assistance@siemens.com

1. Datos del motor

EMOLOr MAICA SIBMENST ...t e e et ettt e et e e e e e et e e e e e eeaeean s
PotencCia @Signada:.......cooun i e kW
TENSION ASIGNAUA: ..t et e e et et e ae s Vv
FreCUBNCIa de rea: ... e e e e e e Hz
COrmiente @SIGNAUA: . .... it e ee s A
LO70] 4 =Y o) (=T LT T =T o o 11 P A
Velocidad @SigNada: ... ..ot e e e e ee e r/min
Par de motor @Signado: . ... oo e e eaans Nm
Par de desSenganChe: ... . e e e e e e e Nm
Momento de INErcia d€ MASA: ........iiiiuiiiii e e ettt e e e e e e kg*m2

Caracteristica velocidad motor / par de motor

(se admiten desviaciones de velocidad variables entre pares de valores)

Ny 1/ min "Ngin"

M / Mg

Caracteristica velocidad motor / intensidad

(se admiten desviaciones de velocidad variables entre pares de valores)

Ny 1/ min "Ngin"

v/ g

Manual de equipo SIRIUS 3RW44
GWA 4NEB 535 2195-04 DS 02 Proyecto-1



Datos de configuracion

2. Datos de carga

Tipo de carga (por ejemplo bomba, MoliN0, ...): .o
VeloCidad @SigNada: ......couu i e e e anaas r/min
Par de motor 0 potencia asignada.............cceuiiiiiiiiiiiii e Nm o kW
Momento de inercia de Masa (CArga) .....c..uoieeiiiutiee e e et et e e e e e kg*m2
Momento de inercia de Masa (MOTOT) .........ii it e e et e e kg*m2
Caracteristica velocidad motor / par de motor
(se admiten desviaciones de velocidad variables entre pares de valores)
n_ 1/ min
M, / Mg
3. Condiciones de arranque
Frecuencia de arfanQUE ... ... et e et et et et et e et et e e e e ean e eanaeans
Ciclos de maniobras: TIeEmMPO A€ ArranQUE .........oceuuu et e e e e e eaa e s
DUracion de MarCha........ooiiuu e e e e e e s
D T0] r= Yo7 (o] o e [N o X- T F- 7= P s
Tiempo de deCEIEIaCION ... e e e e s
Temperatura ambiente ... e e aaas °C

¢ Corriente de arranque limitada?

[l
¢ Par de aceleracion limitado? |:|
[l

¢Maximo tiempo de arranque?

4. Datos personales
e o 1= 11T T 1< T8 T Y0 11 o = S
o 0 0] == PR

(L= o = e= T =7 o (o P

(07 S (o Yo2=1 1T £=To X

==Y 1= ST
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8-22
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Juegos de datos 8-40
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Limite de asimetria 6-20

Limite de desequilibrio de corrientes 5-20
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M
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Mensajes de error 7-2

Menu de inicio rapido 5-6, b-7

Modo paso a paso 6-20

Mddulo de comunicacion PROFIBUS
DP 5-41)7-3,7-4,7-7, 8-1, 8-4, 8-7,
8-8, 8-9, 8-10, 8-14, 8-17, 8-18, 8-19,
10-27

Médulo de mando vy visualizacién
externo 4-3, 10-27,[10-33

8-37

indice-2

Mdédulo de mando y visualizacion, ver
display 2-2

Motores asincronos trifasicos 1-2, 6-20

N

Navegacion 5-2

o
Opciones de salvaguarda 5-37

P

Par asignado 5-12

Par de arranque 1-2,/1-4, 6-3, 6-5/ 6-7

Par de desconexion 5-12

Par de frenado CC 5-13, 6-14

Par de frenado dinamico 5-13

Par de velocidad lenta 5-16

Par limite 6-5

Parametrizar entradas 5-28

Parametrizar salidas 5-29

Parametros b-2, b-38

Parametros de velocidad lenta 5-26

Parametros protecciones de motor 5-31

PLC 3-4,4-2,5-43|7-6/8-37, 8-41, 8-49,
8-561/ 8-55, 8-60, 8-62/ 8-66, 8-67, 8-68,
8-69, 9-3

Posicion de montaje (3-2

Presién atmosférica [10-4

Principio de la comunicacién 8-6

PROFIBUS [10-27

Profibus 4-3

Proteccion contra sobrecarga de
motores 6-19

Proteccion de motores 6-19

Proteccion de semiconductores 9-2

Protecciones 5-34

Proyectar arrancadores de motor

Proyectar con GSD B8-15

Puesta en funcionamiento especifica del
usuario 5-8

8-15

R

Rampa de tension 5-14, 6-3/ 6-4

Rampa de tension con limitacion de
corriente  b-15

Rearranque [3-4

Rearranque automatico |3-4

Recambios 10-28
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