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Emniyet tekniksel agiklamalar

Bu kullanma kilavuzu, kendi giivenliginiz ve mal kaybi veya zarar olusmasini 6nlemek igin dikkat etmeniz gereken bilgi
ve uyarilar icermektedir. Kisisel glivenliginiz ile ilgili bilgi ve uyarilar bir ikaz Gggeni ile belirtiimistir, genel mal hasari ile
ilgili bilgi ve uyarilar icin ise ikaz Gg¢geni kullaniimamistir. Tehlike kademesine basli olarak, ikaz bilgi ve uyarilari, en
6nemliden daha az énemlilere gore, asagidaki sekilde siralanmistir.

Tehlike

eger bildirilen dikkat etme dnlemlerine uyulmazsa, 6lim veya agir yaralanma olacagi anlamina gelir.

> >

Uyari

eger bildirilen dikkat etme dnlemlerine uyulmazsa, 6lim veya agir yaralanma olabilecegi anlamina gelir.

Onemli dikkat
ikaz Uggeni ile birlikte kullaniimigsa, eger bildirilen dikkat etme 6nlemlerine uyulmazsa, hafif yaralanma olabilecegi
anlamina gelir.

Onemli dikkat
ikaz Uggeni ile birlikte kullanilmamigsa, eger bildirilen dikkat etme dnlemlerine uyulmazsa, mal hasari olabilecegi
anlamina gelir.

Dikkat

eger ilgili bilgi ve uyariya dikkat edilmezse, istenmeyen bir sonug veya durumun ortaya ¢ikabilecegi anlamina gelir.

Birden fazla tehlike derecesinin ayni anda ortaya ¢ikmasi halinde, en yiksek tehlike derecesine ait uyari bilgisi
kullanilir. Eger ikaz Gi¢genli bir uyari bilgisinde insanlara zarar gelebilece@i hususuna dikkat ¢ekiliyorsa, ayni ikaz
bilgisine ayrica bir mal hasari ile ilgili uyari da eklenmis olabilir.

Yetkili personel

ilgili cihaz/sistem, sadece bu dokiimantasyon birlikte ayarlanip hazirlanmali ve isletiimelidir. Bir cihazin/sistemin
devreye sokulmasi ve galistirilmasi sadece yetkili personel tarafindan yapilmalidir. Bu dokiimantasyonda bildirilen
teknik guvenlik bilgi ve uyarilari agisindan yetkili personel denilince, cihazlari, sistemleri ve elektrik devrelerini teknik
glvenlik standartlarina uygun sekilde devreye sokma, toprak hatti baglantisi kurma ve gerektigi sekilde isaretleme
yetkisine sahip elemanlar kastedilmektedir.

Amaca uygun kullanim

Markalar

Latfen sunlara dikkat ediniz:

Uyan

Cihaz sadece katalogda ve teknik agiklamada 6n gorilmis kullanim durumlari igin ve sadece Siemens tarafindan
tavsiye edilen ya da kullaniimasina izin verilen yabanci veya harici firmalarin cihazlari ve bilesenleri ile birlikte
kullanilabilir. Uriintin kusursuz ve giivenli calistiriimasi, transport igleminin, depolamanin, kurmanin, montajin
gerektiSi sekilde yapilmasini ve ayrica kullanimin ve bakim/koruma iglemlerinin itinayla yapiimasini gerektirir.

Tescil ibaresi ® ile isaretlenmis tiim isim ve tanimlar, tescil edilmis Siemens AG markalaridir. Bu yazidaki diSer isim ve
tanimlar, Uguincu kisiler tarafindan kendi amaglari igin kullaniimalari halinde sahiplerinin haklarina tecaviz edilmis
olmasi s6z konusu olabilecek markalar olabilir.

Telif hakki Siemens AS 2005. Tiim haklan sakhdir.

Bu kullanim talimatinin ¢cogaltilmasi, Gglincl kisilere verilmesi, igeriginin
baska sekillerde degerlendirilmesi ya da yayinlanmasi, buna agékga izin
verilmedigi slrece yasaktir. Buna aykiri davraniglar, tazminat
yukumliluglne yol agar. Tim haklari saklidir, 6zellikle de patent
verilmesi ya da GM tescili halinde.

Siemens AG
Industry Sector
PK 2355, 90713 Firth

Sorumluluk Harici Durumlar

Brosirin igeriginin tarif edilen donanim ve yazilima uygunlugunu
g6zden gecirmis bulunuyoruz. Buna ragmen, sapmalar tamamen ihtimal
disi olmadigindan dolayi, yizde yiz bir uyuma dair garanti vermemiz
s6z konusu degildir. Bu brosirdeki bilgiler dizenli olarak gdzden
geciriimekte olup, gerekli dlzeltmeler, miteakip baskilarda yer
almaktadirlar.

© Siemens AG 2005
Teknik degisiklikler mahfuzdur.

Siemens Aktiengesellschaft
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Onemli agiklamalar

Onemli aciklamalar

Kilavuzun Amaci

Hedef Kitle

Gerekli Temel Bilgiler

Gegerlilik siiresi

Tanimlar

Normlar ve Ruhsatlar

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02

Bu kilavuz, SIRIUS 3RW44 yumusak yol vericinin kullanimi igin temel bilgiler ve
ipuclari igermektedir. SIRIUS 3RW44 yumusak yol verici, trifaze akim asenkron
motorlarinin optimize sekilde baglatilabildigi ve durdurulabildigi bir elektronik
motor kumanda cihazidir.

Bu kilavuz, SIRIUS 3RW44 yumusak yol vericinin bitiin fonksiyonlarini tarif
etmektedir.

Kilavuz, asagidaki alanlarla ilgilenen tim kullanicilari hedeflemektedir:
+ Calistirma

+ Servis ve Bakim

» Tesislerin Planlamasi ve Projeksiyonu

Kilavuzun anlasilabilmesi icin genel elektro teknik alaninda temel bilgiler
gereklidir.

Bu kilavuz, SIRIUS 3RW44 yumusak yol verici igin gegerlidir. Kilavuzun baski
tarihinde gecerli olan bilesenlerin tarifini icermektedir. Yeni trtn ¢ikis tarihli
bilesenler ve yeni bilesenlere glincel bilgileri iceren rln bilgisi ekleme hakkini
sakl tutmaktayiz.

Kisaca 3RW44 olarak belirtilen ifadelerde SIRIUS yumusak yol verici 3RW44
kastedilmektedir.

SIRIUS 3RW44 yumusak yol verici, IEC/EN 60947-4-2 normunu temel
almaktadir.
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Onemli agiklamalar

Sorumluluk Harici Durumlar
Ureticinin sorumluluk alanina bir tesisin veya makinenin tamamen diizgln
calismasini saglamasi dahildir. SIEMENS AG, subeleri ve ortak kuruluslari,
(asagida "SIEMENS" olarak anilacaktir) SIEMENS tarafindan tasarlanmamig
komple bir tesisin veya makinenin tum 6zelliklerini garanti etmek durumunda
degillerdir.

SIEMENS ayrica ilerideki tanimlamayla verilen veya kapsanan tavsiyeler igin
sorumluluk almamaktadir. Asagidaki tanimlamaya dayanarak yeni, SIEMENS'in
genel teslim sartlarinin 6tesine gegen garanti veya sorumluluk taleplerinde
bulunulamaz.

Erigsim Yardimlari
Ozel bilgilere erigiminizi kolaylastirmak igin kilavuz, asagdidaki erigim
yardimlarini icermektedir:
+ Kilavuzun basinda igindekiler kismini bulabilirsiniz.
« Boélimlerde, kisim igerigine genel bakis saglayan alt basliklar bulabilirsiniz.

« Kilavuzun sonunda, istenilen bilgiye hizli erigmenizi saglayacak, ayrintili
fihrist (endeks) mevcuttur.

Surekli giincel bilgiler
Motor yol vericileri ile ilgili sorularinizda, bdlgenizde bulunan iletisim kapasiteli
algak gerilim salt tniteleri danismanlari size hizmet edecektir. Danigman listesini
ve kilavuzun glincel baskisini internette asagidaki adresten bulabilirsiniz:

hitp://www.siemens.com/softstarter

Teknik sorulariniz i¢in danisma adresi:

Teknik Asistanlik: Telefon: +49 (0) 911-895-5900 (8°° - 17°° OAS)
Faks: +49 (0) 911-895-5907
E-posta: technical-assistance@siemens.com
internet: www.siemens.com/industrial-controls/technical-assistance

Diizeltme Sayfa
Kitabin sonuna bir diizeltme sayfasi ilistiriimistir. Litfen buna dizeltme, ekleme
ve degisiklik dnerilerinizi yazip bize génderiniz. Bdylece bir sonraki baskiyi
dizeltmemize yardimci olursunuz.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Bolim Konu Sayfa
11 Trifaze akim asenkron motorunun fiziksel 6zellikleri ve yumusak yol 1-2
vericinin etki sekli
1.1.1 | Trifaze akim asenkron motoru 1-2
1.1.2 |Elektronik SIRIUS 3RW44 yumusak yol vericinin calisma sekli 1-4
1.2 Uygulama ve kullanim 1-7
1.3 Depolama ve galistirma icin gergceve kosullar 1-8
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Giris

1.1 Trifaze akim asenkron motorunun fiziksel ozellikleri ve
yumusak yol vericinin etki sekli

1.1.1 Trifaze akim asenkron motoru

Trifaze akim
asenkron motorunun
kullanim alanlari

Problem

Kalkig akimi

Dezavantaj

Sikigtirma dénus
momenti

Dezavantajlar

1-2

Trifaze akim asenkron motorlari saglam, basit yapisi ve az bakim gerektiren
isletimi nedeniyle yogun olarak igletmelerde, sanayide ve zanaatte
kullaniimaktadir.

Trifaze akim asenkron motorlarin dogrudan devreye sokulmasinda tipik akim ve
doénids momenti tutumu, kalkis asamasinda besleme sebekesini ve yuk
makinesini olumsuz etkileyebilir.

Trifaze akim asenkron motorlarinin yliksek dogrudan kalkis akimlari |
(kalkigymevcuttur. Bu, motor gesidine goére nominal isletme akiminin 3 ile 15 kati
arasinda olabilmektedir. Tipik deder olarak motor dlciim akiminin 7 ile 8 kati
arasi baz alinabilir.

Buradan asagidaki dezavantaj ortaya ¢ikmaktadir

+ Elektrik besleme sebekesine daha Lfazla yiklenme. Bu, beslenme
sebekesinin, motorun yol almasi sirasinda daha yulksek bir glice ayarlanmasi
gerektigi anlamina gelmektedir.

Motor akimi
|

IDirekt kalkig]——

Nom

>
n Motor devir sayisi
Nom n

Resim 1-1: 3 fazli asenkron motorun tipik kalkis akimi tutumu

Sikistirma dénis momenti ve devirme donis momenti normalde 6l¢ilen donus
momentinin 2 ile 4 kati arasinda baz alinabilir. YUk makinesi i¢in bu, nominal
calistirmaya orantili ortaya gikan kalkig ve hizlanma kuvvetlerinin makineye ve
sevk materyaline daha fazla mekanik yliklenme olusturacagi anlamina
gelmektedir.

Buradan agsagidaki dezavantajlar ortaya ¢ikmaktadir
* Makinenin mekanigine daha fazla yiklenilmektedir.
* Yipranma ve aplikasyonda bakim nedeniyle masraflar yukselmektedir

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Cozim

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Motor
doniis momenti

M A M Devrik

M Direkt kalkis
Motor

Hizlanma
M Nom

Myvix.
orn. pompa

.
>

N om Motor (:‘ewr sayisi

Resim 1-2: 3 fazli asenkron motorun tipik kalkis donids momenti tutumu

SIRIUS 3RW44 elektronik yumusak yol verici ile kalkis sirasinda akim ve dénus
momenti tutumu aplikasyon gereksinimlerine mikemmel derecede uyarlanabilir.
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Giris

1.1.2 Elektronik SIRIUS 3RW44 yumusak yol vericinin calisma sekli

Ornek

1-4

3RW44 yumusak yol verici, her fazda iki ters-paralel anahtarlanmis tristore
sahiptir. Her bir pozitif ve negatif yar titresim igin bir tristdr s6z konusudur.
Ayarl kisici ile motor geriliminin efektif degeri, degisik ayarlama ydntemleriyle,
ayarlanabilir baglangi¢ gerilimi veya baslangic momenti icinde, motor él¢giim
gerilimine yukseltiimektedir.

Motor akimi, motorun gerilimine orantili tutum gosterir. Kalkis akimi bdylece
motorun gerilim faktéri kadar dusuaruldr.

D6nlts momenti, motor gerilimine kuvadratik davranir. Kalkis doniis momenti
bdylece motor gerilimine kuvadratik orantili dusaralir.

SIEMENS Motor 1LG4253AA (55 kW)

400 V'da 6lgiim degerleri:

Pe: 55 kW

lg 100 A

IDirekt kalkis * yaklasik 700 A

Me : 355 Nm ; 6rn.: Mg = 9,55 x 55 kW X e
N : 1480 dak™’

Mbirekt kalkis - yaklasik 700 Nm

Ayarlanmis baslangi¢ 50 % (1/2 sebeke gerilimi)

gerilimi:

=> Igaglangig Direkt kalkis start kalkis akiminin 1/2'si (yaklagik 350 A)

=> Mgaglangi¢ Direkt kalkis sikistirma dontis momentinin 1/4'0 (yaklasik 175 Nm)

Asagidaki grafikler, trifaze akim asenkron motorunun yumusak yol vericiyle
baglantili kalkis akiminin ve kalkis doniis momentinin seyrini gostermektedir:
Motor akimi

|
| A

Direkt kalkis

Yumusak yol verici

I Nom \
>

n

Nom Motor devir sayisi
n

Resim 1-3: SIRIUS 3RW44 yumusak yol verici ile kalkista trifaze akim asenkron
motorunun disik akim tutumu

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Motor doniis momenti

M oA

M Direkt kalkis

MNom®
@u//‘
®

n Motor devir sayisi
O m Yumusak start Nom n
Gerilim rampasi

@m Yumusak start
Do6nilis momenti ayarlari

@M Yiik (6rn. Pompa)
Resim 1-4: SIRIUS 3RW44 yumusak yol vericiyle kalkista trifaze akim asenkron
motorunun disik dénids momenti tutumu
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Kalkig

L1-
L3

4

Bu, kalkis islemi sirasinda elektronik yumusak yol verici ile motor gerilimi
kumandasi nedeniyle, alinan kalkig akimi ve motorda olusturulan kalkis dénus
momentinin de ayarlanmasi anlamina gelmektedir.

Ayni prensip, durus sirecinde de uygulanmaktadir. Bu yolla, motorda
olusturulan déniis momentinin yavasca disurilmesi ve bu sayede aplikasyonun
yumusak yavaslamasi saglanabilmektedir.

Frekans donusturicunun frekans ayarlh kalkis ve yavaslatilmasinin aksine, bu
islem sirasinda frekans sabit kalmaktadir ve sebeke frekansina esittir.

Motorun basariyla hizlandirilmasindan sonra tristérler artik tam tahrik edilmistir
ve bdylece komple sebeke gerilimi motor kiskaglarindadir. isletimde motor
geriliminin ayarlanmasina gerek olmadigi igin tristorler dahili monte edilmis by-
pass kontaklar ile képrulenmistir. Boylece sirekli isletim sirasinda tristériin glc
kaybindan olusan isi engellenmektedir. Bu sekilde salt tnitesi gcevresindeki
Isinma azaltilabilmektedir.

Asagidaki grafik 3RW44 yumusak yol vericinin ¢alisma seklini géstermektedir:

L1 L2 L3

g

-
-

_____________________ » G1

Q
\ 4
~__
gl
=
A

Resim 1-5: Dahili by-pass kontakli yumusak yol vericinin ayarli kisici kumandasi ve sematik yapisi

1-6
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1.2 Uygulama ve kullanim

Uygulama alanlari ve
sec¢cme kistaslari

Uygulamalar

Avantajlar

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02

3RW44 yumusak yol vericiler, yildiz-i¢gen starterlara ve frekans
donusturuculere alternatif teskil ederler.

En 6nemli avantajlar, yumusak kalkis ve yumusak durus, sebekeye yuklenen
maksimum akim olmaksizin kesintisiz devre degisimi ve kiguk ebatlardir.
Simdiye kadar sadece frekans dénustiriculer ile kullanilabilen tahrik
mekanizmalarinin pek gogu, 3RW44 yumusak yol verici ile, devir sayisi

ayarlama veya 0Ozellikle yuksek kalkis momenti ya da yaklasik nominal akimla

kalkis gerekli degilse, yumusak yol verici isletimine donisturilebilmektedir.

Ornek uygulamalar :

* Tasima bandi

» Tekerlekli tagiyici
» Kompresor

* Vantilator, Fan

* Pompa

» Hidrolik pompa
+ Karistirici

« Santrifdj

* Freze makinesi
* Degirmen

* Kirici

» Daire testere / Serit testere

Tasima bantlari, nakil diizenekleri
» Sekmesiz ilerleme
» Sekmesiz frenleme

Santriflij pompalar, pistonlu pompalar:

+ Basing itislerini 6nleme
e Boru sisteminin 6mrind uzatma

Karistirici:
« Kalkis akimini azaltma

Fan:

+ Digli kutusunu ve vantilatér kayisini (V-kayigi) koruma

1-7
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1.3 Depolama ve galistirma i¢in ¢cerceve kosullar

Uygun ortam isist:
- Depolama

- Calistirma

Uygun bagil nem

Uygun azami kurulum yuksekligi

-25°C ... +80 °C

0°C ... +60 °C, 40 °C'den itibaren
dusurme ile
(bakiniz Bélim 10.3 "Teknik veriler")

10...95%
5000 m, 1000 m’den itibaren distrme ile

Onemli dikkat
Higbir sivinin, tozun ya da

iletken cismin yumusak yol verici icine kagmamasina dikkat ediniz.

1-8
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Projeksiyon agiklamalari

21 Projeksiyon

3RW44 Elektronik yol vericiler normal kalkis i¢in dizenlenmistir. Zorlayici kalkig
veya yliksek start yogunlugunda gerekirse daha buyulk bir cihaz se¢ilmelidir.
Uzun kalkis surelerinde motorda pozitif sicaklik katsayili direng (PTC) sensori
tavsiye edilir. Bu durum, yumusak durus, pompa durusu ve dogru akim freni gibi
durus cesitleri icin de gecerlidir, ¢linkli burada durus sliresi boyunca, serbest
duruga oranla ek bir akim yuklenmesi meydana gelmektedir.

Yumusak yol verici ve motor arasindaki motor dallanmasinda kapasitans
elementleri (6rn. dengeleme unitesi) bulunmamalidir. Aktif filtreler yumusak yol
vericiler ile baglantili galigtirilmamalidir.

Ana akim devresinin tim birimleri (sigortalar ve salt Uniteleri gibi) dogrudan
baslatma ve yerel kisa devre durumlarina gére ayarlanmali ve ayri siparig
edilmelidir.

Gug¢ salterlerinin segiminde (devindirici secgimi) kalkis akiminin dst titresim
yuklenmesi dikkate alinmahdir.

2.1.1 Seri PC arabirimi RS 232 ve parametreleme ve kullanici yazilimi Yumusak yol verici ES

3RW44 elektronik yumusak yol vericilerin yumusak yol verici yazilimi ES ile
iletisim saglayan PC arabirimi ve bir kullanim ve gézetleme modulu (ekran)
mevecuttur.

2.1.2 Win-Yumusak yol verici se¢im ve simiilasyon programi

Bu yazilim ile tim SIEMENS yumusak yol vericileri, sebeke sartlari, motor
verileri, yUk verileri, 6zel aplikasyon gereksinimleri v.b. ¢esitli parametreler
dikkate alinarak, simile edilebilir ve segilebilir.

Yazilim, uygun yumusak yol vericiyi saptamak igin uzun ve zahmetli manuel
hesaplamalari gerektirmeyen, degerli bir yardimci aragtir.

Win-Yumusak yol verici se¢im ve similasyon programi su adresten indirilebilir:
http://www.siemens.com/softstarter > Software (Yazilim).

2.1.3 SIRIUS Yumusak yol verici (SD-SIRIUSO) kursu

2-2

Musteriler ve personelin projeksiyon, ¢alistirma ve bakimda en giincel durumda
olabilmeleri igin, Siemens elektronik yumusak yol verici SIRIUS igin iki gtnlik bir
kurs vermektedir.

Latfen bagvurulari ve kayitlari asagidaki adrese yapiniz:

SITRAIN — Training for Automation and Industrial Solutions
Almanya

Telefon: +49 (0) 911 895 7575

Faks: +49 (0) 911 895 7576

mailto:info@sitrain.com

http://www.siemens.com/sitrain

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Projeksiyon agiklamalari

2.2

Secme kistaslari

Kalkig agirhgig

Yumusak yol vericinin dogru uygulanabilmesi i¢in aplikasyonun kalkis suresini
(kalkis agirhgi) bilmek ve dikkate almak énemlidir. Uzun kalkis sireleri, yumusak
yol vericinin tristdrlerine daha yiksek termik yiklenme demektir. 3RW44
yumusak yol vericileri, normal kalkista (CLASS 10), 40 derece santigrat ¢cevre
Isisinda ve sabitlenmis bir operasyon frekansinda daimi igletim igindir. Bu
degerleri su bélimde de bulabilirsiniz: Bolum 10.3.2 "Teknik veriler Gug kismi".
Bu verilerden sapma olursa, gerektiginde yumusak yol vericinin Lfazladan
Olgulendirilmesi gerekir. SIEMENS Win-Yumusak yol verici similasyon ve se¢gme
programiyla aplikasyon verilerinizi ve taleplerinizi girebilirsiniz ve bdylelikle
aplikasyonunuz igin ihtiya¢ duyulan en uygun yumusak yol verici dlguleri
konulacaktir (bakiniz Bolim 10.3.9 "Aksesuar" Yazilim).

Aciklama

SIRIUS 3RW44 yumusak yol vericide motor 6lgim akimina gdre uygun buyuklik
secilmelidir.

(Olglim akimi vymysak yol verici > Motor dlgiim akimi).

2.2.1 Normal kalkisa 6rnek uygulama (CLASS 10)

Normal kalkig CLASS 10 (20 s’ye kadar I, motorda %350 ile)
Yumusak yol vericinin giicii kullanilan motorun giict buyuklaginde segilebilir.

Aplikasyon Tasima bandi Tekerlekli tagiyici Kompresor Kiiciik vantilator Pompa Hidrolik pompa
Kalkis parametresi
* Gerilim rampasi ve akim
sinirlamasi
- Baslangi¢ gerilimi % 70 60 50 30 30 30
- Kalkig siiresi s 10 10 10 10 10 10
- Akim sinir degeri deaktive edildi deaktive edildi 4x Iy 4 x Iy deaktive edildi deaktive edildi
* Déniis momenti rampasi
- Baslangig momenti 60 50 40 20 10 10
- Bitis momenti 150 150 150 150 150 150
- Kalkig siresi 10 10 10 10 10 10
+ Darbe itkisi deaktive edildi deaktive edildi deaktive edildi deaktive edildi deaktive edildi deaktive edildi
(0 ms) (0 ms) (0 ms) (0 ms) (0 ms) (0 ms)
Durus cesidi Yumusak durus Yumusak durus Serbest durus Serbest durus Pompa durusu Serbest durus
2.2.2 Agir kalkisa 6rnek uygulama (CLASS 20)
Agir kalkig CLASS 20 (40 s’ye kadar I, motorda %350 ile)s
Yumusak yol verici, kullanilan motordan bir gii¢ sinifi daha bulyik segilmelidir.
Aplikasyon Karistirici Santrifiij Freze makinesi
Kalkis parametresi
* Gerilim rampasi ve akim
sinirlamasi
- Baslangi¢ gerilimi % 30 30 30
- Kalkis siresi s 30 30 30
- Akim sinir degeri 4x Iy 4x Iy 4 x Iy
+ Déniis momenti rampasi
- Baslangig momenti 30 30 30
- Bitis momenti 150 150 150
- Kalkis siresi 30 30 30
* Darbe itkisi deaktive edildi (0 ms) deaktive edildi (0 ms) deaktive edildi (0 ms)
Durus cesidi Serbest durug Serbest durug Serbest durus veya DC frenleme

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02
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2.2.3 Cok agir kalkigsa 6rnek uygulama (CLASS 30)

Cok agir kalkig CLASS 30 (60 s'ye kadar Iy motorda %350 ile):
Yumusak yol verici, kullanilan motordan iki gu¢ sinifi daha bulyiik segilmelidir.

Aplikasyon Biiyiik vantilator Degirmen Kirici Daire testere / Serit testere
Kalkis parametresi
* Gerilim rampasi ve akim
sinirlamasi
- Baslangig gerilimi % 30 50 50 30
- Kalkisg siresi s 60 60 60 60
- Akim sinir degeri 4x Iy 4x Iy 4 x Iy 4 x1Iy
» Dénis momenti rampasi
- Baslangic momenti 20 50 50 20
- Bitis momenti 150 150 150 150
- Kalkis siresi 60 60 60 60
+ Darbe itkisi deaktive edildi (0 ms) 80 %; 300 ms 80 %; 300 ms deaktive edildi (0 ms)
Durus gesidi Serbest durus Serbest durus Serbest durus Serbest durus
Aciklama
Bu tablolar érnek ayar degerlerini ve cihaz dlgulerini vermekte olup, sadece bilgi
amaglidir ve baglayici degildir. Ayar degerleri aplikasyona baglidir ve
calistirirken uyarlanmalari gereklidir.
Yumusak yol verici dl¢ilendiriimesi, gerektiginde Win-Yumusak yol verici
programi ile veya Teknik Asistanlik zerinden suradan kontrol edilmelidir: Bolim
"Onemli aciklamalar"
SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Projeksiyon agiklamalari

2.3 Kalkis sikligi ve operasyon frekansi

Kalkis sikligi KS

Operasyon frekansi

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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3RW44 yumusak yol vericiler, motor 6l¢im akimina ve kalkis agirhgina bagh
olarak, izafi kalkis sikliginda kabul edilebilir azami operasyon frekansi igin
Olgulendirilmistir. Ayrica bakiniz: Bolim 10.3.2 "Teknik veriler Gl¢ kismi" Bu
verilerin asilmasi durumunda, yumusak yol verici de gerektiginde daha buyuk
olgllendirilmelidir.

% cinsinden izafi kalkis sikligi KS, sik¢a kapatilan ve acilan tiketicilerde,
yuklenme siresi ile yaklasik sure arasindaki orantidir.

Kalkis sikhigr KS asagidaki formile gore hesaplanabilir:

ks = st
s+t *tp
Bu formilde:
KS Kalkis sikhgi [%]
ty  Start suresi [s]
t, Isletim siresi[s]
t,  Arazamani [s]
Asagidaki grafik, sureci gostermektedir.
le
>t
tsT ty to |

Resim 2-1: Kalkis sikligi KS

Cihazlara asiri termik yiklenmeyi 6nlemek i¢in, azami kabul edilebilir operasyon
frekansina mutlaka uyulmalidir.
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24 Kurulum yuksekligi ve ortam isisi

Ortam isisi

2-6

Kabul edilebilir kurulum ytksekligi NN tzeri 5000 m'yi agsmamalidir (5000 m
Uzeri talep Uzerine).

Eger kurulum yuksekligi 1000 m'yi asarsa, termik nedenlerden dolayl nominal
isletme akiminin azaltilmasi gerekir.

Eger kurulum yuksekligi 2000 m'yi asarsa, sinirli izolasyon saglamhigindan
dolayi 6l¢lim geriliminin daha da azaltilmasi gerekir. NN Gzeri 2000 m ile 5000 m
arasindaki kurulum yuksekligi itibariyle sadece 6lgum gerilimleri <460 V kabul
edilebilir.

Asagidaki tablo, cihaz 6lgiim akiminin kurulum ylksekligine bagli olarak
azaltimini géstermektedir:
NN dzeri 1000 m'den itibaren nominal igletme akimi I azaltiimalidir.
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Resim 2-2: Kurulum yuksekligine bagh azaltim

3RW44 yumusak yol vericileri nominal akimla igletimde 40 ° selsius ortam
Isisina ayarlanmistir. Bu is1, 6rnegin salter dolabinin asiri iIsinmasi, bagka
tiketiciler veya genel olarak yiksek ortam i1sisi nedeniyle asilirsa, bu, yumugak
yol vericinin gtcunu etkiliyecektir ve dlgllendirmede dikkate alinmak zorundadir
(bakiniz Bolim 10.3.2 "Teknik veriler Gug kismi1").

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Projeksiyon agiklamalari

2.5 Fabrika temel ayarlari

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02

Fabrika temel ayarlarini (6n ayarlari) yapiniz

* Yanlis parametrelemede

+ Eger 6nceden parametrelenmis SIRIUS 3RW44 yumusak yol vericiler baska
tesislerde kullanilacak ise.

Aciklama
Aksi takdirde varolan parametreleme altinda tahrikler acilabilir.

Kullanici tarafindan parametrelenmis yumusak yol vericiler, ayrica yardimci
malzeme gerektirmeden fabrika temel ayari durumuna geri getirilebilir.

Fabrika temel ayarlarina geri dénmek igin: bakiniz "Teslim durumundaki
(Fabrika ayarlari) haline getirilmesi" Sayfa 5-40.
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Projeksiyon agiklamalari

2.6

2-8

SIRIUS 3RW44 Yumusak yol verici i¢in siparis numaralari

sistematigi

Siparis numaralari sistematigi i¢cin drnek: 3RW44 22-6BC44

3RW4

4 22 - 6 B C 4 4

Il 1 v \ \ Vil VI

*Gri alanlarda konfiglirasyon yapilamaz

Ana cihaz tanimi:
AC Yari iletken Motor Kontrol Cihazi (yumusak yol verici)

Cihaz modeli:
4 Yumusak yol verici High End

Olglim igletim glicli P, ( U, igin 400 V)
Nominal igletme akimi | (Kullanim kategorisi AC-53a igin) (TU'da 40 °C)

Pe le Pe le
22 - 15kW 29 A 45 - 160 kW 313 A
23 - 185kW 36 A 46 - 200 kW 356 A
24 - 22KkW 47 A 47 - 250 kW 432 A
25 - 30kW 57 A 53 - 315kW 551 A
26 - 37TkW 77 A 54 - 355kW 615 A
27 -  45kW 93 A 55 - 400 kW 693 A
34 - 55kW 113 A 56 - 450 kW 780 A
3% - T75kW 134 A 57 - 500 kW 880 A
36 -  90kw 162 A 58 - 560 kW 970 A
43 - 1O kW 203 A 65 - 630 kW 1076 A
44 -  132kW 250 A 66 - 710kW 1214 A
v Baglanti turd
1 - Standart vida baglantisi (Ana / Yardimci iletken baglantisi)
( £ 3RW44 27 cihazlarinda)
2 - Anailetken: Akim bar baglantisi / Yardimci iletken: Yayh kiskac
(> 3RW44 27 cihazlarinda)
3 - Anailetken: Vidali baglanti / Yardimci iletken: Yayli kiskag
(£ 3RW44 27 cihazlarinda)
6 - Anailetken: Akim bar baglantisi / Yardimci iletken: Vidali kiskag
(> 3RW44 27 cihazlarinda)
\Y Ozel fonksiyon:
B - By-passli
VI Kontrollli faz sayisi:
Cc - Her 3 faz kontrolli
VIl Olgiim kumanda besleme gerilimi Ug:
3 - AC115V
4 - AC230V
VIII Olglim igletim gerilimi Ug:
4 - 200-460V
5 - 400-600V
6 - 400-690V

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Montaj, baglanti ve dallanma yapisi

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02

Bolim Konu Sayfa
3.1 Yumusak yol verici montaji 3-2
3.1.1 | Paket agma 3-2
3.1.2 | Montaj pozisyonu 3-2
3.1.3 | Kurulum direktifleri 3-2
3.1.4 | Montaj dlguleri ve mesafe dlguleri 3-3
3.2 Dallanma yapisi 3-4
3.2.1 |Genel 3-4
3.2.2 | Standart devrede yumusak yol verici 3-5
3.2.3 |Kdk-3-devrede yumusak yol verici 3-6
3.2.4 | Ayirma salterli (ana salter) yumusak yol verici 3-8
3.3 Yumusak yol vericinin kisa devreye karsi korunmasi 3-9
3.4 Gl faktortini iyilestirici kondensatérler 3-10
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3.6.1 |Kontrol ve yardimci devre baglantisi 3-10
3.6.2 |Ana devre baglantisi 3-11
3.6.3 |Baglanti kesitleri 3-12
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Montaj, baglanti ve dallanma yapisi

3.1 Yumusak yol verici montaji

3.1.1 Paket agma

Onemli dikkat
Cihazi paketinden gikarirken kapagindan tutmayiniz, cihaz bundan dolayi zarar
gorebilir.

3.1.2 Montaj pozisyonu

Montaj pozisyonu dikey olarak dikey ve diiz alanlarda yapiimaktadir.

22 5°,22,5°
90° i 90: ™\ IS
‘ 7y

Resim 3-1: Montaj pozisyonu

||
NSB00649

3.1.3 Kurulum direktifleri

Koruma tarzi IP00 3RW44 yumusak yol vericiler IPOO koruma tarzina uygundur.
Ortam kosullarini dikkate alarak cihazlar IP54 koruma tarzina (kirlenme
derecesi 2) sahip salter dolaplarina monte edilmelidir.
Yumusak yol vericiye sivi, toz veya iletken maddelerin girmemesine dikkat
ediniz. Yumusak yol verici nedeniyle isletim sirasinda 1s1 (gi¢ kaybi)
olugsmaktadir (Bakiniz Bélim 10 "Genel Teknik Veriler").

Onemli dikkat
Salt Gnitesinin agiri Isinmasini énlemek i¢in, montaj yerinde yeterli sogutmayi
saglayiniz.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Montaj, baglanti ve dallanma yapisi

3.1.4 Montaj dlgiileri ve mesafe dlgiileri

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02

Sogutma peteginde engelsiz sogutma, hava tedariki ve hava nakli igin diger
cihazlara olan asgari mesafe asilmamalidir.

>100 mm

>4 in]

1 5
>5mm >5 mm
[> 0.2in] [>0.2in]
D - >
2 4 6
>75 mm
[>3in]

Resim 3-2: Diger cihazlara mesafe

Dikkat

Sogutma igin yeterli havanin sirklilasyonunu saglamak amaciyla yeterli bos alan

birakiniz. Cihaz asagdidan yukariya dogru havalandirilir.

3-3



Montaj, baglanti ve dallanma yapisi

3.2 Dallanma yapisi

3.2.1 Genel

Ayirma elemani

Devre elemani

3-4

Uyari
A Otomatik kalkis.
Olime ve agir yaralanmalara veya maddi hasarlara sebep olabilir.

Otomatik sifirlama modu, motorun beklenmeden yeniden agilmasi
halinde insanlarin zarar gorebilecedi veya maddi hasar meydana
gelebilecegdi uygulamalarda kullanilamaz.

Start komutu (6rn. PLC ile) sifirlama komutundan énce sifirlanmahdir,
cunkl beklemede start komutu olmasi halinde sifilama komutundan
sonra otomatik olarak yeniden yol alma gerceklesir. Bu durum
Ozellikle de motor koruma deviniminde gegerlidir. Emniyet icin
(Klemens 95-96) toplam hatasi kontaklarinin kumandaya baglanmasi
tavsiye edilir.

Motor dallanmasi en az bir ayirma elemani, bir devre elemani ve bir motordan
olusur.

Koruma fonksiyonu olarak kisa devreye kargi hattin korumasi ve hat ile motor
icin asiri yiklenmeye karsi koruma gergeklesmis olmahdir.

Asiri yuklenmeye ve kisa devreye kargi hat korumali ayirma fonksiyonu érnegin
gugc salteri veya emniyet ayiricisi ile saglanabilir.

(Emniyet ve glg salteri tasnifi igin bakiniz Bélim 10.3.7 "Dallanma bilesen
tasarimi (standart devre)" ve Bolim 10.3.8 "Bilesen tasarimi - dallanma (Kok-3-
devre)".

Devre elemaninin ve motor korumasinin gérevini 3RW44 yumusak yol verici
devralmaktadir.

Tehlike

Tehlikeli gerilim.
A Oliim tehlikesi veya agir yaralanma tehlikesi.

Yumusgak yol vericinin giris kiskaglarinda bulunan sebeke geriliminde
start komutu olmadan da yumusak yol vericinin gikiginda tehlikeli
gerilim olusabilir! Dallanmadaki galigsmalarda bu, bir ayirma elemani
Uzerinden (acik ayirma araligi, 6rnegin agik devre kesicisi)
etkinlestirilmelidir!

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Montaj, baglanti ve dallanma yapisi

3.2.2 Standart devrede yumusak yol verici

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02

SIRIUS 3RW44 yumusak yol verici, ayirma galteri veya glg salteri ile motor
arasindaki motor dallanmasina baglanir.

SIRIUS 3RW44 yumusak yol verici, hangi baglanti ¢cesidinde bagli oldugunu
kendiliginden algilamakta olup, bdylece cihazda 6zel ayar yapiimasini
gerektirmez. Algilanan baglanti varyasyonu, starterda "Durum géstergesi/
Baglanti ¢cesidi" menisi altinda okunabilir, bu durumda gdstergede
"Yildiz/Uggen" yazar. Baglanti hataliysa veya motor bagli degilse, géstergede
"Bilinmeyen" yazar.

1 3/N/PE~ 50 Hz 400V

L

L2

L3

PE

Resim 3-3: Standart devrede 3RW44 yumusak yol verici sematik diyagramlari

Dikkat

Eger bir ana veya sebeke salteri kullaniliyorsa, bu yumusak yol verici ve motor
arasina veya geri dénls hattinda motor ile yumusak yol verici arasina
baglanmamalidir. Aksi takdirde yumusak yol verici, aktiiel devre varyasyonunu
(Standart devre veya Kok-3-devre) artik algilayamaz ve bir hata bildirimi: "eksik
yuk fazi 1-3" olusturur veya bunun 3RW44 aktif hale getirilmeden kapali
olduguna emin olur.
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Montaj, baglanti ve dallanma yapisi

3.2.3 Kok-3-devrede yumusak yol verici

Kosul Bobinleri mevcut sebeke geriliminde Gg¢gen sekilde baglanabilen motor.
Ornek

Sebeke gerilimi: 400V

Motor dlgiim akimi: 40,5 A

Kdk-3-devrede yumusak yol verici Gzerinden akim: yaklasik 24 A

Kdk-3-devrede segilen yumusak yol verici: 3RW44 22

ENENS 3~ MOT. 1LG6 186-4AA60-Z ( (

D-91056 ERUNGEN  UC 0202 /012415501
180 kg IM B3 180L P5 ThCLF AMB 40 °C
90 Hz 400/690V A/Y 60 HZ 460V A
22 kW 40,5/24 A 22 KW 36.5 A

cosp 0,84 1470 /min m PF 0.83 1775 RPM

380-420/660-725V /Y NEMA NOMEFF.92.4% 30 HP
42,5-40,5/24,5-23 5 DESIGN A CODE K CC 0324
IEC/EN 60034 MG1-12 SF 1.15 CONT.

Resim 3-4: kW’lik motorun model etiketi

Burada SIRIUS 3RW44 yumusak yol verici, motorun tiggen bobinine baglanarak,
motor fazinda akan akima (kalkis akiminin % 58’i) dlgilendirilebilir. Bunun igin
en az 6 motor hatti gereklidir.

SIRIUS 3RW44 yumusak yol verici, hangi baglanti ¢cesidinde bagli oldugunu
kendiliginden algilamakta olup, bdylece cihazda 6zel ayar yapilmasini
gerektirmez. Algilanan baglanti varyasyonu, starterda "Durum gdéstergesi/
Baglanti ¢esidi" menisi altinda okunabilir, bu durumda géstergede "Kok-3-
devre" yazar. Baglanti hataliysa veya motor bagh degilse, gostergede
"Bilinmeyen" yazar.

Dikkat

Hizli start menlsunde veya motor ayarlari menu basliginda her zaman motorun
model etiketindeki motor 6lgim akimi ayarlanmalidir. Bu ayar, yumusak yol
vericinin baglanti ¢gesidinden bagimsizdir.

Onceki érnekte ayarlanacak deger, 400 V sebeke geriliminde 6rn. 40,5 A.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
3-6 GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02



Montaj, baglanti ve dallanma yapisi

L1 3/N/PE~50 Hz 400V

Dikkat

Kok-3-devresinde dogru akim DC frenleme ve kombine frenler cihaz
fonksiyonlari kullanima agik degildir.

Yumusak yol vericinin dogru ¢alismasini saglamak igin ana gerilimin (sebeke ve
motor tarafl) elektrik baglantisi verilen devreleme érneklerine gore yapilmalidir
(Bakiniz Bélim 9.1 "Ana ve kontrol devresi icin baglanti érnekleri").

L1 3/IN/PE~50 Hz 400V

L2 L2

L3 Py L3

PE___,_____i _____ PE
|
ar \\-
|
|
|

Faz dénls yéninde motor dénus yonu Faz dénuls yoninin tersinde motor donds yoni

Resim 3-5: 3RW44 yumusak yol vericinin kdk-3-devredeki sematik diyagrami

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02

Dikkat

Eger bir ana veya sebeke salteri kullaniliyorsa, bu yumusak yol verici ve motor
arasina veya geri dénls hattinda motor ile yumusak yol verici arasina
baglanmamalidir. Aksi takdirde yumusak yol verici, aktliel devre varyasyonunu
(Standart devre veya Kok-3-devre) artik algilayamaz ve bir hata bildirimi: "eksik
yuk fazi 1-3" olugturur.
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Montaj, baglanti ve dallanma yapisi

3.2.4 Ayirma salterli (ana salter) yumusak yol verici

3-8

Eger galvanik ayirma isteniyorsa, yumusak yol verici ile ayirma salteri arasina

bir motor salteri monte edilebilir veya hata ¢ikis rdlesi kullanilabilir. (Salter tasnifi

icin bakiniz Bolum 10.3 "Teknik veriler")
L1 3/N/PE~ 50 Hz 400 V

L2

L3

PE

Resim 3-6: Opsiyonal ana/ayirma salteri ile dallanma sematik diyagrami

Dikkat

Eger bir ana veya sebeke salteri kullaniliyorsa, bu yumusak yol verici ve motor
arasina veya geri dénls hattinda motor ile yumusak yol verici arasina
baglanmamalidir. Aksi takdirde yumusak yol verici, aktliel devre varyasyonunu
(Standart devre veya Kok-3-devre) artik algilayamaz ve bir hata bildirimi: "eksik
yuk fazi 1-3" olugturur.

Dikkat

*EO08* uriin 6zelliginde (FW V 1.9.0) 3RW44'te ana kontaktériin eszamanli veya
daha dnce kapatilmasi ve yumusak yol vericide agilma komutunun geri alinmasi
halinde yeniden start durumunda motor direkt kalkisa gecebilir. Ana kontaktorde
1 s kapanma gecikmesi uygulayiniz veya devre planinda 9.1.2 gosterildigi Uzere
bunun aktivasyonunu parametreli "kalkis sikligi" fonksiyonlu bir ¢ikis Gzerinden
yapiniz.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Montaj, baglanti ve dallanma yapisi

3.3 Yumusak yol vericinin kisa devreye karsi korunmasi

(Tasnif tura 2)

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02

Yumusak yol verici, tristérlerin asiri yiklenmesine karsi dahili korunmaya
sahiptir. Kisa devre durumunda, 6rn. motor bobinlerindeki bir ariza veya motor
besleme kablosundaki kisa devre nedeniyle, cihaz dahilindeki bu tristér koruma
fonksiyonu yeterli degildir. Bunun igin 6zel yari iletken sigortalar, 6rn. SIEMENS
SITOR sigortalar kullaniimalidir.
(Sigorta tasnifi igin bakiniz B6lum 10.3 "Teknik veriler")

L1 3/N/PE~ 50 Hz 400V

L2

L3

PE

Resim 3-7: Yari iletken sigorta ile dallanma sematik diyagrami

Aciklama

Bolum 10.3.7 "Dallanma bilesen tasarimi (standart devre)"'de minimal ve
maksimum model i¢in sigortalar belirtiimektedir.

Minimal model: Sigorta, tristériin 1>t degerine ayarlanmigtir. Tristér sojuksa
(ortam 1s1s1) ve start islemi cihaz dlgiim akiminin 3 kati olmak tizere azami 20 s
slruyorsa, sigorta henliz devreye girmez.

Maksimum model: Sigorta devreye girmeden veya tristor hasara ugramadan,
azami, tristére uygun akim verilebilir.

Agir kalkiglarda maksimum model tavsiye edilir.
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Montaj, baglanti ve dallanma yapisi

3.4 Gug faktorunu iyilestirici kondensatorler

Onemli dikkat

Yumusak yol vericinin ¢ikis kiskaglarina kondensator
baglanmamalidir. Cikis kiskaglarina baglanti yapilmasi durumunda
yumusak yol verici zarar gordr.

Aktif filtreler, 6rn. rolanti glici dengelemesi i¢in, motor kumanda
cihazinin isletimi sirasinda paralel ¢alistirimamalidir.

Rolanti glici dengelemesi kondensatorlerikullanilacaksa, bunlar, cihazin sebeke
tarafina takilmis olmalidir. Elektronik yumusak yol verici ile birlikte ayirma salteri
veya ana salter kullanilacaksa, acgik salterde kondensatdrler yumusak yol
vericiden ayriimisg olmalidir.

3.5 Jenerator isletiminde 3RW44 (trifaze asenkron makineyle)

Yumusak yol verici 3RW44 jenerator isletimine uygundur.

Aciklama

Devir sayisina baglh olarak, daha alt senkronize (motorik isletimde) jeneratoru
sebekede devreye sokunuz ve makineyi yavascga Ust senkronize bdlgeye
getiriniz. Ust senkronize bélgede direkt devreye sokulmasi halinde, yumusak yol
vericide hasar meydana gelebilir.

3.6 Elektrik baglantisi

3.6.1 Kontrol ve yardimci devre baglantisi

SIRIUS 3RW44 yumusak yol verici, iki baglanti teknigiyle teslim edilmektedir:
« Vidali baglanti teknigi
* Yayl teknik

iki kumanda gerilim tiirii sunulmaktadir:
« 1M5VAC
+ 230 VAC

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Montaj, baglanti ve dallanma yapisi

3.6.2 Ana devre baglantisi

Tdm yumusak yol vericiler, ana devre baglantisi igin akim ¢gubuk baglantilarina

sahiptir.
Ebat 3RW44 2. Standart olarak 3RW44 2. ebadindaki cihazlarda dogrudan kablo baglantisi igin

cerceve kiskaci yaninda verilmektedir.
Ebat 3RW44 3. ve 3RW44 3. ve 3RW44 4. ebadindaki cihazlar i¢in ¢cerceve kiskaclarini opsiyonal
3RW44 4, aksesuar olarak ekleme imkani vardir (bakiniz Bolim 10.3.9 "Aksesuar").

2.
_— | T
I 1) I 1.
CaLINLING

ifi

1L

BT 7 .

L
coodoelocsces 100000000

50 - 60 Hz

SIEMENS | SIRIUS

2T1 4T2

iji

G/031127123  *E00* LOCAL INTERFACH

@ 4 ¥

Y= 200...460V 3RW4422-1BC44

6T3 E
[nol [No]l [Wol  [wctno
scccocalesases| 1110000000

13 14 23 24 33 34 95 96 9

o) tar

2. -

A1, A2, PE, L+, L-, IN1, IN2, IN3, IN4, T1, T2, 13, 14, 23, 24, 33, 34, 95, 96, 98:
Kontrol/Yardimci akim devresi

2. | L1/L2/L3
Besleme Ana akim devresi
3. |T1/T2/T3

Cikis YUk Ana akim devresi

Resim 3-8: Baglantilar

Dikkat
3 fazli sebeke beslemeleri T1/T2/T3 klemenslerine takilamaz.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Montaj, baglanti ve dallanma yapisi

3.6.3 Baglanti kesitleri

A1, A2, PE, L+, L-, IN1, IN2, IN3, IN4, T1, T2, 13, 14, 23, 24, 33,

34, 95, 96, 98
3RW44..1.... 3RW44..-2....
3RW44..-6.... 3RW44..-3....

0,8..1,2Nm _
5.6 mm/PZ2 7t0 10.3 Ib- in
- 2X05  25mme | 2X025.15m
— ey 08 25mm | 2x025. 15mm:
‘:% — 2x0,25 ... 1,5 mm?

AWG [American wire
gauge / Kablodaki tel
kullanimi standardi]

2 x 20— 14 arasi

2 x 24 — 16 arasl

L1,L2,L3; T1, T2, T3

3RW44 2.-.... 3RW44 3.-.... 3RW44 4.-.... 3RW44 5.-.... | 3RW44 6.-....
4..6Nm 10 ... 14 Nm 14 ... 24 Nm 20 ... 35 Nm
el 35 53 1bin M8x25 89... 1241b-in | MO0 1 ok To10mbin | M1240 1 477 T3401b-in
{
2% 25 ... 120 mm? 2x70 ... 240 mm? 2x70 ... 240 mm?
T A 2XAWG 4 ... . 2 X AWG 200 .. 2XxAWG 200 ...
VAES) X TS 250 kemil VAL 500 kemil Zin e 500 kemil
2 2
2x10 ... 50 mm? 2x16 ... 95 mm? 2 x50 249 nm 2 x50 249 mm
2XAWG 7 ... 1/0 2x AWG 6 ... 3/0 200 ko 200 ko
asgari 3 x 9 x
08 - - -
Ko Jommfoxiss| oyt | eemem TSNt wesmmo (T oyg| seeomm
x 0,8
17 2x2,5.. _ _ _ _ _ _
(ﬂ:ﬁ 16 mm?
2x2,5..
17 35 mm? _ _ _ _ _ _
& ma| 1x25..
50 mm?

2x10 ... 50 mm?
1x10 ... 70 mm?
17 12X AWG 10 ... 1/

> O
1xAWG 10... 2/
0
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Gosterge, kullanim dugmeleri ve cihaz

arabirimleri

Boliim Konu Sayfa
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Gosterge, kullanim diigmeleri ve cihaz arabirimleri

4.1 Gosterge ve kullanim diigmeleri
Grafik gosterge Cihazin 6n tarafinda, kumanda geriliminde yumusak yol vericinin fonksiyonlarini

ve durumlarini metin ve simgeler yardimiyla gdsteren grafik gosterge
bulunmaktadir.

SIEMENS
2R cEm E

1. Halihazirda kumanda 2. Ayarlanmis kullanici 3. Gilincel motor durumunu
hakimiyeti olan, yani motora | |diizeyini géstermektedir. gostermektedir.
kumanda komutlarini veren Miisteri okuyabilir Motor mevcut
operatér cihazini @ degil
gostermektedir. 5} Msteri yazabili Kalkista

|+ Tuslu gésterge

I;I g g Motor galisiyor
[] Seriarabirim Durus

= Kontrol girigleri @. Motor starta hazir
»ps PROFIBUS

%% Uzerinden PLC

Veriyolu Uzerinden
- pc
” Kumanda cihazi
*  mevcut degil
Resim 4-1: Simgelerin agiklamasi
Kullanim diigmeleri Yumusak yol vericiyi kullanmak ve ayarlamak icin 4 tus hizmet vermektedir:
Menu basligina bagimli olarak giincel fonksiyon metin olarak bu tus Gzerinden
OK gostergede gdésterilmektedir (6rn. Menii segme, Deder degistirme veya Ayarlari

kaydetme).

Yukari veya agagi oklar menu basliklari arasinda gezinim veya Ayarlar meni
A v basligi icinde rakamsal degerleri deg@istirmek icin kullanilir.

CIK tusu ile glincel menl bashgini terk eder bir Gist mend basligina atlarsiniz.
CIK

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Gosterge, kullanim diigmeleri ve cihaz arabirimleri

4.2 Cihaz arabirimleri

4.2.1 Yerel cihaz arabirimi

Yol vericinin 6n tarafinda standart olarak bir yerel cihaz arabirimi bulunmaktadir.
Bu arabirime ya opsiyonal harici kullanim veya gésterge moduld baglanir, ya da
kullanim, gézetim ve parametreleme yazilimi "Yumusak yol verici ES" (bakiniz
Yazilim) PC ve baglanti kablosuyla baglanabilir.

4.2.2 PROFIBUS arabirimi (opsiyonal)

SIRIUS 3RW44 yumusak yol verici opsiyonal bir PROFIBUS modiili ile
donatilabilir (ancak cihaz teslimati 04/06'dan itibaren). Bu arabirim tzeriden
yumusak yol verici PROFIBUS’a baglanabilir, kullanilabilir ve parametrelenebilir.
Ayni sekilde bu arabirime kullanim, gézetim ve parametreleme yazilimi "Soft
Starter ES" (bakiniz Bolum 10.3.9 "Aksesuar"|, Yazilim) PC ve baglant
kablosuyla baglanabilir.

Harici iletkenin topraklanmis oldugu sebekelerde 3RW44 ile PROFIBUS
arabiriminin es zamanli isletimi mimkuan degildir.

4.3 Harici gosterge ve kullanim modulu (opsiyonal)

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02

Gerilim olmadid1 durumda harici gésterge ve kullanim moduli 6zel baglanti
kablosu araciligiyla yerel cihaz arabirimiyle baglanabilmektedir.

SIRIUS 3RW44 yumusak yol verici agildiktan sonra, harici gosterge ve kullanim
modulinin bagli oldugunu otomatik olarak algilamaktadir. 3RW44’in gdstergesi
ters, gosterge ve kullanim modulindeki gosterge ise normal gésterilmektedir.
3RW44’n kullanim digmeleri aktif degildir ve normal kullanis sadece harici
gOsterge ve kullanim modull Gzerinden mumkindur.

— Siparis verileri igin bakiniz Bélim 10.3.9.
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Gosterge, kullanim diigmeleri ve cihaz arabirimleri
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Calistirma
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Caligtirma

5.1 Menu yapisi, gezinim, parametre degistirme

Dort kullanim tusu yardimiyla 3RW44 fonksiyonlari (parametreleme, teshis ve
motor kumanda) yapilabilmektedir. Mend, farkli kullaniimasi gereken, ama
kendinden agiklamali degisik alt dizlemlere sahiptir.

5.1.1 Menii yapisi i¢inde dizilis ve gezinim

Ana menii diizlemi 1. Alt menii diizlemi 2. Alt menii diizlemi 3. Alt menii diizlemi
SIEMENS

+ Olgiilen deger 1
gostergesi
<—[ox
Durum
gostergesi
4_ CIK.

Parametre

seti 1
v Motor 1 1
Motor 4
kumandasi @ Normimal 1
Parametre [ sec ] igletme akimi le
seti 2 [20.0 A NI

CIK. oK

Nominal dén-
s momenti
= = 100 Nm|

Parametre
seti 3 [ degisti]
< Durus bitis eI x
ayarlan 3
GIK. oK Nominal devir

. sayisi
e 1500 ™

Resim 5-1: Menu yapisinin dizilisi

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Caligtirma

5.1.2 Motor verileri 6rneginde parametre degistirme

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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SIEMENS

3RW44

4 Olgiilen deger 1
‘ gostergesi

| [ ==
‘ <4— oK oK

‘ Durum 2
gostergesi

Ayarlar 3
[ sec ]
4— ok

Parametre
‘ seti 1

\
«—

Resim 5-2: Degerlerin degistiriimesi, 6rnegin Motor verilerinin ayarlanmasi

|
[ sec )
‘ <— CIK oK
|
\
|
|

Nominal

igletme akimi le

Nominal
isletme akimi le

1
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Caligtirma

5.2 ilk agma

Uyan

ilk agmadan énce ana/kumanda tarafindaki kablolamanin dogrulugu
A denetlenmelidir. Sebeke ve kumanda geriliminin cihaza 6zel sartlara

uymasina dikkat ediniz (Bélim 10.3 "Teknik veriler").

5.2.1 3RW44 calistirmada yéntem o6nerileri

Kalkig parametresi Durus parametresi
Ayar onerisi . -
Kalkis cesidi: Gerilim rampasi ve akim -
sinirlamasi (Ger.ram + Ak. sin) Durus gesidi Parametre
Ba§lgn.glg K"alk|§ Aklvm§|n|r Darbe itkisi Durus Durdurma
gerilimi % | stresi s | degeri zamani s | momenti %
Aplikasyon
Tagima bandi 70 10 de.ak.tlve deaktive edildi Doénis momenti 10 10
edildi (0 ms) ayarlamasi
Tekerlekli tastyici 60 10 de.ak.tlve deaktive edildi Doénis momenti 10 10
edildi (0 ms) ayarlamasi
Kompresor 50 10 4xlg deaktive edildi Serbest durus X X
(0 ms)
Kiglk vantilator 30 10 4xlg deaktive edildi Serbest durus X X
(0 ms)
deaktive edildi
4xl
Pompa 30 10 X lg (0 ms) Pompa durusu 10 10
Hidrolik pompa 30 10 4xlg deaktive edildi Serbest durus X X
(0 ms)
deaktive edildi
4xl
Karistirici 30 30 Xlg (0 ms) Serbest durus X X
Santrifdj 30 30 4xlg deaktive edildi Serbest durus X X
(0 ms)
Freze makinesi 30 30 4xlg deaktive edildi Serbest durus X X
(0 ms)
Buyik vantilator 30 60 4xlg deaktive edildi Serbest durus X X
(0 ms)
Degirmen 50 60 4xlg 80 % / 300 ms Serbest durug
Kirici 50 60 4xlg 80 % / 300 ms Serbest durus
Daire testere / Serit 30 60 4xl, deaktive edildi Serbest durus X X
testere (0 ms)
Dikkat

5-4

Bu tablo 6rnek ayar de@erleri vermektedir. Bunlar sadece bilgi amaclidir ve baglayici
degildir. Ayarlama degerleri aplikasyona baglhdir ve ilk ¢alistirmada uyarlanmalari
gereklidir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Caligtirma

'_HIZ|I baglatma meniisil, ilk agmada veya komutun
|yerine getirilmesinden sonra
"Fabrika ayar"

Hizl baglatma meniisiine dair agiklama:

ilk kumanda geriliminin verilmesinden sonra yumusak yol

| vericiyi ilk kez calistirmak iin bir kereye mahsus olmak
lizere aktive etmeniz gereken hizli baglatma meniisiine
otomatik olarak gelirsiniz.

Hizli baglatma meniisiinde son madde olan "Ayarlari
|kaydetmek istiyor musunuz?" sorusuna "Evet" cevabini
vermeniz halinde, bir daha bu meniiye ancak cihazi fabrika
¢cikis ayarina déndiirmeniz halinde gelirsiniz. (Bkz. Kilavuz
|veya isletme talimati)

Bu takdirde, o zaman kadar yapilmis olan tiim ayarlar
silinir.

|Ku||an|m tiiriiniin segimine iligkin agiklama:
Ayarlanmis olan kullanim tiiriine dayanarak standart
parametreler onerilir.

| Gereken yiikiin verilmemesi halinde, gereken start
parametresi 6n secimini yapabilmek igin fani seginiz.
|Gene| olarak:

Parametreler, ayar onerileridir.

icabi halinde parametrelerin, "Yumusak yol vericiyi ag start
komutu" maddesinden itibaren anlatildigi sekilde optimize
edilmeleri gerekmektedir.

Kullanim dilini seginiz

‘ Kullanim tiirGinii seginiz

Nominal igletme akimini
ayarlayiniz

‘Kalkl§ siresini ayarlayiniz ‘

Akim sinir degerini
ayarlayiniz
]

A 4
‘ Ayarlari kaydediniz ‘

Hizlica ilk galistirma 3RW44
SIRIUS Yumusak yol verici

v

Kablolama kontrolii
- Kumanda bélimi ve
- Performans bélimi

C

"Yumusak yol vericiyi kapat"
Hatayi gideriniz

(Muhtemel hatalar igin bkz. Sistem
kilavuzu 3RW44, Bélim 7)

Denetim devresinde ve ana
devredeki gerilimleri kontrol
ediniz ve devreye sokunuz

v

Ekranda hata
bildirimi?

Ik parametreleme veya
Starter fabrika ayar?

Ayarlanan parametreleri Ayarlar > Parametre seti > Motor
lizerinden kontrol ediniz.

Yol alma ve durus parametrelerini Ayarlar > Parametre seti >
Kalkig veya bitis ayarlari (izerinden "IBS igin ayar énerisi"
tablosuna ve kullanima gdre ayarlayiniz.

"Yumusak yol vericiyi

kapat"

Hatay! gideriniz
(Muhtemel hatalar igin
bkz. Sistem klavuzu

"Yumusak yol vericiyi a¢"
start komutu

1. "Yumusak yol vericiyi
kapat"

2. Ayarlar menisiinden
start siresini uzatiniz, veya
3. akim sinirlamasi
ayarlanmig durumdaysa,
gerekmesi halinde akim
sinirlama degerini
disiriiniz

1. "Yumusak yol vericiyi kapat"
2. Ayarlar menisiinden start
siresini azaltiniz veya akim
sinirlamasi ayarlanmig
durumdaysa, akim tahdit degerini
yukseltiniz.

3. Dénme momenti ayarinin aktif
olmasi halinde, sinirlama
momentinin yeterince yiiksek
segilip secilmemis oldugunu

1. "Yumusak yol vericiyi kapat"
2. Ayarlar menisiinden
baslangi¢ gerilimini ya da
baslangi¢ momentini ylikseltiniz
veya

3. Akim sinirlamasi ayarlanmig
durumdaysa, gerekmesi
halinde akim sinirlama degerini
ylkseltiniz

sayisina
- istenenden daha
yavas ulasiyor,

- hig ulagmiyor
(takihyor)

- Akim sinirlamasi ayarli
degilse ayarli rampa
zamanindan sonra
ulasiyor

- - Mot
Motor nominal devir kontrol ediniz ! sot:rrt —
sayisina Tavsiye edilen > 150 % e
- Hizli ve gok yiiksek yol (Tvely ) E&;rrlr:glrg];m;? -
alma akimi ile Motor nominal devir en galigmiy
- Sert ve girleme sesi

geliyor
- hi¢ caligmiyor
(takilyor)

o>

3RW44, Boliim 7)

1. "Yumusak yol vericiyi
kapat"

2. Ayarlar meniisiinden
baslangi¢ gerilimini ya
da baglangi¢ momentini
dusiriniz

Ekranda hata
bildirimi

Motor yumusak
bigimde hemen yol
aliyor mu?

Motor giiglii 11"

moment
vurusu ile
yol aliyor

Motor hizla, istenen siire
icinde nominal devir
sayisina ulagiyor mu?

Yumusak yol
vericiyi kapatiniz

OO0« O« O« O«
A A A A 4 A___ i

Durug Durus DC fren momentini DC fren momentini Dinamik fren DC fren momentini
zamanini zamanini || yiikseltiniz veya durug | | dstiriniz veya durug | momentini yiikseltiniz veya durug Hangi
uzatiniz veya | | azaltiniz zamanini uzatiniz zamanini azaltiniz yiikseltiniz zamanini uzatiniz
durdurma " Motor o A 4

otor otor —
glom . cok durana duruyor Hayir Df) ]‘.re_zln [nomentlnl

Uslriiniz Gaun kadar amaren Evet Motor frenleme diigiriiniz veya durug Pompa durusu,
siire fren akimi sirasinda zamanini azaltiniz Déndirme momenti
Motor ayarlamasi,Frenleme
birden, calis- yapmiyo BC frenl gelmeye ayni hizla galismaya devam
yumugak maya TeNieMme= jevam mi ediyor (fren Z/Iotor
devam ediyor. etkisi goriilmiyor uruyorama : P
E:g;);n ediyor. (Mgltor ?nu)? y fren akm IStenddlgl sekilde
duruyor. dururken Motor durana gelmeye uruyor
Pompala gurliyor) kadar fren EZ;IE:)T
mada su yapmiyor veya (Mgltor.
sesi frenleme sirasinda dururken Ayarlar > Kaydetme segenekleri
geliyor. ayni hizla giirliyor) > Ayarlan kaydet degistirilen
calismaya devam parametreleri kaydediniz.
ediyor 6 Hayir Galistirma tamamlandi.
PR —

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Caligtirma

5.2.2 Hizh start meniisi

5-6

Onemli

ilk kumanda besleme geriliminin veriimesinden sonra yumusak yol vericiyi ilk kez
calistirmak icin bir kereye mahsus olmak lGzere aktive etmeniz gereken hizli start
menilsine otomatik olarak gelirsiniz.

Hizli start menlsunde, yumusak yol vericinin en 6nemli parametrelerinin
aplikasyona ayarlanmasi igin bilgi girmeniz gerekmektedir. Cihaz
parametrelerinde aplikasyona iliskin tipik kalkig parametreleri depolanmaktadir.
Optimal motor yol almasina ulagsmak igin, bu parametrelerin gerektiginde ayrica
bagl yuk ile kombinasyon iginde, "Ayarlar" menu basligi altinda Bolim 5.4.3
"Kalkis cesidinin belirlenmesi'| 'de tarif edildidi gibi, uyarlanmasi gerekir.

Yukinuzi belirtilen segeneklerde bulamazsiniz, herhangi bir yik seginiz ve
gerekirse ayarlanmis parametreleri, "Ayarlar" menu bashgi altinda B6lum 5.4.3
"Kalkis cesidinin belirlenmesi“'de acgiklandigi gibi, optimize ediniz.

Parametrelerin fabrika temel ayar degerlerini ve kumanda giris ve ¢ikiglarinin 6n
ayarlanmig diizenini Bolim 10.3 "Teknik veriler" altinda bulabilirsiniz.

Onemli

Hizli baglatma menilsiinde son madde olan "Ayarlarin kaydedilmesi?" sorusuna "Evet"
cevabini vermeniz halinde, bir daha bu menlye ancak cihazi fabrika ¢ikis ayarina
doéndirmeniz halinde gelirsiniz (bakiniz 'Teslim durumundaki (Fabrika ayarlari) haline
getirilmesi" Sayfa 5-40). Bu takdirde, o zaman kadar yapilmig olan tim ayarlar silinir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Hizh start meniisi

W 1 English I

Yl Deutsch

k] Francais

1 Pompa
VjFan
k]Kompresér

Nominal
igletme akimi le
29.0A

[— [ck @

[—|ciK m

Akim sinir
degeri

450 %

GIK| m

Fonk. cagir
Ayarlarin
kaydedilmesi

Ayarlarin
kaydedilmesi
GIK|
SIEMENS
[Meni ]
GIK' oK

Resim 5-3: Hizl start menUsl
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Caligtirma

5.3

5-8

Kullaniciya 6zguin galistirma

Hizh start menisinde ayarlanmis parametrelerden ve 3RW44 iginde
depolanmis standart fabrika 6n ayarlarindan sapma olmasi halinde, litfen su
sekilde islem yapiniz:

Menu bashigi "Ayarlar" altinda (bakiniz Bélum 5.3.1 "Ana menu bashgi ayarlar").

Parametre seti se¢

Motor verilerini ayarla

Kalkig ¢esidi ve parametre ayarla
Durus bitis ¢cesidi ve parametre ayarla
Giris ve cikiglari ayarla

Motor koruma ayarlarini denetle
Ayarlarin kaydedilmesi

Nooakrowdh=

Dikkat

Menudeki ayarlari degistirdiginiz ve "OK" tusu ile onayladiginiz anda, bu bir Flash
EPROM-hafizasinda kaydedilmektedir ve o andan itibaren yumusak yol vericide aktif
durumdadir. Kumanda besleme gerilimini iptal ederseniz bu deder atilmaktadir ve daha
once ayarli olan deger tekrar aktif hale gelmektedir. Yapilmis ayarlari yumusak yol
vericide surekli kaydetmek icin, B6lim 5.3.1 "Ana menu basligi ayarlar' ve Bélim 5.4.14
"Guvenlik opsiyonlari''de tarif edildigi gibi verileri kaydetmelisiniz.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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5.3.1 Ana menii bashgi ayarlar

SIEMENS

Olgiilen deger 1
gostergesi

Durum
gostergesi

Durumunda
davranis ...

Resim 5-4: Ana menu bashdi ayarlar

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Isim

Giivenlik
opsiyonlari
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5.4 Secilen parametre setinde ayar

5.4.1 Parametre seti se¢

SIEMENS

Olgiilen deger 1
gostergesi

Durum
gostergesi

Durus bitis
ayarlar

Agir devir
parametresi

Akim sinir
degerleri

Resim 5-5: Parametre seti se¢

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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5.4.2 Motor verileri gir

SIEMENS

3RW44

SIEMENS 3~ MOT. 1LG6 186-4AA60-Z c €

e D-91056 ERuNGEN  UC 0202 /012415501
T Oicen deer 180 kg IM B3 180L P55 ThCLF AMB 40°C
‘ - 50 Hz  400/690V A/Y 60 HZ 460V A
e “fJ 22 KW 40,5/24 A 22 KW 365 A
B it~ cosy 0,84 1470 /min m PF 0.83 1775 RPM
|
W [ f 380-420/660-725V A/Y NEMA NOM.EFF.924% 30 HP
| g 42,5-40,5/24,5-23,5A DESIGN A CODE K CC 0324
| IEC/EN 60034 NG1-12 SF 115 CONT.
! 4—[cx
+
|
‘ 4—|ox
Ayarlanabilir +
...... arasi |
0.. |e Nominal
(Cihaz model isletme akimi le

etiketi 3RW44)

1
| I <«
[aegisti]
4—|ox oK

Nominal dén- 2

lis momenti

|
|
0 ... 10000 Nm |
‘ [ degistin
‘<—gn( oK
|

Nominal
devir sayisi

500 ... 3600 dak™" 1470
| [ e
‘ 4— CIK| OK

Fonk. cagir
‘ Verileri n

PS2 +3e kopyala :

[ — 0]

‘<_GIK lg‘

‘ Verileri
PS2 +3e kopyala

|
[or)

| €—fone
= B

Resim 5-6: Motor verilerinin girilmesi ve model etiketi

Nominal igletme Dikkat

akimi | Her zaman, sebeke gerilimine iliskin motor model etiketinde verilmis motor nominal
isletme akimi ayarlanmalidir. Bu ayar, yumusak yol vericinin baglanti ¢gesidinden
bagimsizdir (Standart veya kdk-3-devrede yumusak yol verici). Onceki érnekte
ayarlanacak deger, 400 V sebeke geriliminde 6rn. 40,5 A.
Yumusak yol vericinin kalkista ve durusta dogru ¢alismasi, ayni zamanda motor
korumasina iligkin olarak bagl tahrikin motor akimi ayarlanmalidir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Olgiim momenti Motorun 6lgiim momenti model etiketinde verilmemis ise, su formil araciligiyla
hesaplanabilir:
M = 955 xPx @
Ornek
955 x 22kW x — 220 —_ 143 Nm
1470 min~

Herhangi bir deger ayarlanmazsa, fabrika temel ayarlarinin degeri aktiftir (0 Nm).
Start komutu ve bagli motor ile yumusak yol verici bir sefere mahsus gerekli
degeri kendisi hesaplamaktadir.

Dikkat

Daha 6nce girilmis degerlerden farkli 6lgim verileri (akim, devir sayisi, dénis momenti)
ile motor yumusak yol vericiye baglanirsa (6rn. deneme amagli), bu élgiim verileri gtincel
motora uyarlanmalidir. Olgiim momenti olarak 0 Nm girilirse, yumusak yol verici degeri bir
sefere mahsus kendisi hesaplamaktadir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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5.4.3 Kalkis ¢esidinin belirlenmesi

SIEMENS

3RW44

Olgiilen deger 1
gostergesi

Durum
gostergesi

Kalkis gesidi 1

Gerilim rampasi

1 Gerilim rampasi
:
kBDON. mom. ayari

‘ 4—|ox oK
[ Kallus cesidi |
I

2 Ger.ram+Ak.sin

k2 Don. mom. ayan

3 D6n. mom. aan!

yAGer.ram+Ak.sin i

kBDON. mom. ayan

4 Don.mom+Ak.sfin

I --c ]|
‘ <4—|ox oK

KADON. mom. ayari
EAD6n.mom+Ak.sin|
5 Direkt

[ Kallus cesidi__|
EFlGerilim rampasi
riGer.ram+Ak.sin

I <-c ]
L‘— GIK. oK
Resim 5-7: Kalkis ¢esidinin belirlenmesi

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Caligtirma

Kalkis ¢esidi "Gerilim rampasi"

SIEMENS

Gerilim, % olarak
A

Umotor % 100

Olgiilen deger 1
gostergesi

Darbe gerilimi

‘4— GIK oK
Durum
‘ gostergesi
| = Baslangi
‘4_ CIK. oK gerilimi
3 »
‘ Ayarlar — sl'jre?t)
Darbe zamani s

Kalkig siiresi Motorda
% 100 gerilim

Maksimum kalkis siiresi

Baslangig
20..100% | |gerimi
|
| 4o
|
0..360s
‘4— aK oK
‘ Maksimum €
kalkis siiresi
1..1000s | 5
[ istid
=
40 100 % |
|
‘<_QK oK
‘ Darbe zamani
0 ...2000 ms | [0 ms | -
Lacgist

Resim 5-8: Kalkis ¢esidi "Gerilim rampasi”

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Caligtirma

Kalkis ¢esidi "Akim sinirlamali gerilim rampasi

SIEMENS

Olgiilen deger 1
gostergesi

4— ok oK
Durum 2
gostergesi

[ sec )

4_ CIK oK

3
Ayarlar

“— GIK oK

20..100% |
|

0..360s |
|

\
1..1000s

‘4— CIK oK

125 ... 550 % |

‘ 44—k oK

40...100 % :
\
\

0...2000 ms

Kalkig gegidi 1

[ degisti]

‘4— GIK oK

Baslangig 29
gerilimi
40.0 %)
CED)|

‘4— CIK oK

Kalkig siiresi 5

EX |
[aegisti]

Maksimum  6(d

kalkig siiresi
deaktive edildi
[ degistir]

Akim sinir M
degeri
450 %

[ degistid

‘ 4—9IK oK

Darbe gerilimi 8 [

Darbe zamani |

ma 5

[ degistil

| g—ox ok
Resim 5-9: Kalkis ¢esidi "Akim sinirlamali gerilim rampasi”

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Gerilim, % olarak
A

Umotor % 100

Darbe gerilimi

Baslangi¢
gerilimi

.
>

Siire (t)
s

-

Darbe zamani

Motorda
% 100 gerilim

Kalkig siiresi

Maksimum kalkig siiresi

Motor akimi
1
A
! Motor direkt kalkis

Baslangig, ayarlanan 1%
start tiirii ile
belirlenir, burada
darbe itkisi

Yumusak yol verici
ayarlanabilir akim
sinir degeri
Baslangig, ayarlanan
start tiirii ile
belirlenir, burada Y
gerilim rampasi

le Motor \

Ne Motor

>
Motor devir
sayisi n




Caligtirma

Kalkis ¢esidi "Doniis momenti ayarlamasi”

Olgiilen deger 1
gostergesi

\
\
|
‘ gostergesi
\
\
\
|

Ayarlanabilir
...-... arasl
10 ... 100 %
20...200 % *
0..360s
1...1000 s
40 ... 100 %
0 ...2000 ms

Durum 2]

“_CIK

4—|ox oK

Kalkis gesidi 1

<4—|ox oK

4—|ox oK

Baslangig 34
momenti

Sinirlama 40

momenti

Maksimum
kalkis siiresi

deaktive edildi

QK oK

Motor dénls
momenti (M)
Nm “

Darbe gerilimi

Sinirlama momenti
M )

Nom

Baslangi¢c momenti

Siire (1)
S

-

Darbe zamani

h Kalkis siresi -

< - T ———>
Maksimum kalkis siiresi

0} M Direkt kalkis
(azami Uretilen doniis momenti)

Sinirlama momenti

*) Dikkat

Hizlanma elde etmek i¢in parametre degeri yaklasik % 150’ye
ayarlanmalidir, ancak en azindan motorun hizlanma esnasinda
takilmayacagi kadar yiksek olmalidir. Bdylece tim motor hizlanmasi
boyunca her zaman yeterli hizlanma momenti olusturulmasi
saglanmaktadir.

Resim 5-10: Kalkis ¢esidi "Donlis momenti ayarlamasi”

5-16
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Caligtirma

Kalkis ¢esidi "Akim sinirlamali déniis momenti ayarlamas1”

SIEMENS

3RW44

gostergesi

Durum
gostergesi

10 ... 100 %
20 ... 200 %
0..360s
1...1000 s
125 ... 550 %
40 ... 100 %
0...2000 ms

Olgiilen deger 1

Parametre
seti 1

1

CIK' oK E

Baslangig 3
momenti

50.0 %

%

‘4— CIK oK

el
o

‘ Sinirlama
momenti

| I
[ degisti]
‘ 4— GIK oK

‘ Kalkig siiresi 5 {

‘ [ degisti]
“— GIK oKk| W
Maksimum  S¢
‘ kalkis siresi

| Lacisti
<+

‘ Akim simir
degeri

i
5

Darbe gerilimi 8 [

|

|

|

| E
[ degistil]

| —low =

‘ Darbe zamani ° ||

\ 4“5 v

[ degisti]
| —on oK

Motor donis
momenti (M)
Nm

Darbe gerilimi

Sinirlama momenti
M

Nom

Baslangi¢ momenti

@ M Direkt kalki:

-
Darbe zamani

Siire (t)
S

Kalkis siresi

(azami 'ureiﬁen doniis momenti)

Motor akimi
A

I Direkt kalkis
Motor

Baslangig, ayarlanan |
start tird ile
belirlenir, burada
darbe itkisi

‘Yumusak yol verici
ayarlanabilir akim
sinir degeri

Baslangig, ayarlanan|
start turd ile
belirlenir, burada
doénus momenti
ayarlamasi

e Motor

T = A ———
Maksimum kalkis suresi

|

Resim 5-11: Kalkis ¢esidi "Akim sinirlamali doniis momenti ayarlamasi”

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Caligtirma

Kalkig gesidi "Direkt"

SIEMENS

Olgiilen deger 1
gostergesi

\

|

‘4— GIK oK
Durum 2]

‘ gostergesi

| ==

“— CIK. oK

‘ Ayarlar 3

‘ [ sec )

! 4—[cox

Parametre
seti 1

“— GIK oK

Resim 5-12: Kalkis ¢esidi "Direkt kalkig"

5-18

M Direkt kalkis

Motor
doniis momenti

M A

M Nom
»
Loyl
NNom Motor devir sayisi
n
Motor akimi
|
A
I Direkt

.
kalkis

INom.

.

>
NNom. Motor devir
sayisi
n

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Caligtirma

Kalkis ¢esidi "Motor i1sitmasi

Olgiilen deger 1
gostergesi

Durum 2]
gostergesi

[ sec ]
‘4_ CIK. oK E

‘ Ayarlar

4ok

+ Kalkis gesidi 1
Ayarlanabilir |
[ Motor isitmasi |
- arasi ‘ Motor isitmasi
|
|

10 ... 100 % ‘ 0%

| €—[cw

Resim 5-13: Kalkis ¢esidi "Motor 1sitmasi”

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Motor sicaklik 10|
performansi

[degistir]

oK

[degistig
OK

E4

Motor sicaklik performansi

Onemli dikkat
Maddi hasara yol acgabilir.

Kalkis ¢esidi "Motor isitmasi” strekli isletim tirt degildir. Motor, emniyetli
korunabilmesi igin, motor sicaklik senséri (Thermoklik/PTC) ile donatiimig
olmalidir. Entegre elektronik motor asiri yiik korumasinin motor modeli bu

isletim i¢in uygun degildir.

5-19



Caligtirma

5.4.4 Durus bitis ¢cesidini belirleme

3RW44

Olgiilen deger 1
gostergesi

‘ Durum 2
gostergesi

“— oK ok Y’F

‘ Ayarlar 3
\

! 4o

‘ 4ok oK

Durus bitis
ayarlan

3

3
Durus bitis cesidi|

Serbest durus

1 Serbest durus
i
kJPompa durusu
L <3

Se¢

Durus bitis cesidi[]
Fl Serbest durus

2 Don. mom. ayan
3 '

Durus bitis ce idi
‘ Fl Serbest durus
b4 D6n. mom. ayari

3 Pompa durusu I ﬁ

Durus bitis ce idi

p3 D6n. mom. ayan
kJ Pompa durusu

4 DC frenleme

Durus bitis cesidi

kJPompa durusu

EYDC frenleme
5 Komb. frenler

Resim 5-14: Durus bitis ¢cesidini belirleme

5-20

Motor
devir sayisi
n

-

@ Ngerbest durus
@ Npéniis momenti ayarh durug

@n DC frenleme

>

Siire (t)

Yumusak yol vericide s

stop komutu

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Caligtirma

Durus bitis cesidi "Serbest durus”

SIEMENS

Olgiilen deger 1
gostergesi

Durum
gostergesi

3[

Durus bitis
ayarlar

1
Durus bitis cesidi

Serbest durus
‘ < CIK| OK

Resim 5-15: Durus bitis ¢cesidi "Serbest durus”

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Caligtirma

Durus bitis ¢cesidi "Dénilis momenti ayarlamasi™ (Yumusak durus)

Motor
doénlds momenti
MA
Olgiilen deger 1
‘ gostergesi
‘ M Nominal isletim
4— CIK oK
‘ Durum
‘ gostergesi
\ Lscc
‘4_ CIK. Durdurma
Avarl momenti
‘ yarlar
‘ >
Durus zamani Sire (t)
I

- > S

Yumusak yol vericide
stop komutu

cIK

3f

Durus bitis
ayarlar

1
Durus bitis cesidi

Don. mom. ayari

0..360s

‘ Durdurma
momenti

‘

10 ... 100 %

Resim 5-16: Durus bitis ¢esidi "Donlis momenti ayarlamasi”

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Caligtirma

Durus bitis ¢cesidi "Pompa durusu”

Motor
dénis momenti
MA
+ Olgiilen deger 1
‘ gostergesi
‘ =D M Nominal isletim
‘4— K oK
Durum 2]
‘ gostergesi
E Durdurma
momenti
»
>
Durus zamani Sire (t)
-~ e s

Yumusak yol vericide
stop komutu

3

Durus bitis
ayarlar

<4—[ox
Ayarlanabilir +

1
Durus bitis cesidi

Pompa durusu

0..360s

10..100 % | | Durdurma

|

Resim 5-17: Durus bitis ¢esidi "Pompa durusu”

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Caligtirma

Durus bitis ¢esidi "DC frenleme"

SIEMENS

Motor donls
momenti (M) §

M

Nominal igletim

Sire (t)
Ayarlar S
DC fren momenti
>
Durus zamani ‘
Mgfggﬁt‘?n Y Yumusak yol vericide
stop komutu

|
|
|
|
|
|

Durus bitis
‘ ayarlar
|
‘ ‘_ ci

Durus bitis ge§i(]i
Ayarlanabilir ‘ <4
...-... arasi ‘ [ degistid
‘ -
| Dikkat
Durus fonksiyonu DC frenleme/Kombine frenler, kdk-3-devrede mimkin
degildir.

Resim 5-18: Durus bitis ¢esidi "DC frenleme"

Aciklama

"DC frenleme" fonksiyonu ayarlanirsa, yumusak yol vericinin bir ¢ikisina "DC Fren
korumasi" fonksiyonu verilmelidir. Bu ¢ikis Gizerinden harici bir frenleme salteri
yonlendirilmelidir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Caligtirma

Durus bitis ¢cesidi "Kombine frenler"

Motor déniis
momenti
M A

Olgiilen deger 1
gosterge

Yumusak yol vericide
stop komutu

|
|
‘4— cIK oK N
Durum 2| Nominal isletim
Sste
| - Durus zamani
| [ sec ]
“— CIK oK >
3 Siire ()
‘ Ayarlar °
|
|

DC fren momenti

Dinamik
fren momenti

«

Motor fren \
momenti

3Q

Durus bitis
ayarlar

Durus bitig ge§id1i

...-... arasi
“— GIK. oK
| Durus zamani 2
0...360s

Dinamik fren

20 ... 100 % \ "‘°’“
| Dikkat

Durus fonksiyonu DC frenleme/Kombine frenler, kok-3-devrede
mumkdin degildir.

5
‘ DC fren momenti

20 ...100 % ‘

Resim 5-19: Durus bitis ¢esidi "Kombine frenler"

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Caligtirma

5.4.5 Agir devir parametreleri ayarlama

SIEMENS

\

\

‘ Durum
‘ gosterge
|

|

\

|

|

3

Q

Durus bitis
ayarlar

<4— ok oK

Agir devir
parametresi

Agir devir parametresi

+ Motor 1 1
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
|

. Aciklama
Ayarlanabilir Motoru éngdrilmiis agir devir parametreleri ile kumanda etmek igin, ayni
o7 arast Sota s devir anda ayarlanmis fonksiyon "Agir devir" ile bir kumanda girisi ve
ja agir devir . o .
3 91 | faktra. < ayarlanmig fonksiyon "Motor saga PS1/2/3" ile veya "Motor sola PS1/2/3"
| ile bir kumanda girisi etkinlestirilmelidir. Ayrica bakiniz 9.1.7 altinda
devreleme Onerisi.

o = v isi

| [sagaagr 2 Dénme ydnu talimatlari:
20 ...100 % | . Saga: Sebeke faz yoninde dénis yoni

| Lacgistd Sola: Sebeke faz ddnme ydnunun tersine dénme yonu

‘_‘;IK OK.

‘ Sola agir devir 3

faktori
3..21 :
[ egistid
“— GIK
‘ Sola agir
moment

20...100 % ‘

‘<—CIK ok

Resim 5-20: Agir devir ayarlari yapma

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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5.4.6 Akim sinir degerlerini belirleme

SIEMENS

Olgiilen deger 1
gosterge

<4— oK oK
Durum 2
[ sec ]
<4— oK oK
3
Ayarlar

\
\
|
‘ gosterge
\
|
\
\
|

GIK

Durus bitis
ayarlar

Agir devir
parametresi

Akim sinir
degerleri

Ayarlanabilir €—/o«

...-... arasi

| e *E09* V1.10.0 versiyonundan itibaren devredisi
19 ... 100 % ‘ veya 19 - 100 % arasi

“_ CIK OK
50 . 150 % || akmemr ® *E09* V1.10.0 versiyonundan itibaren devredisi

° | veya 50 - 400 % arasi
Loegisti)
o oK

Resim 5-21: Akim sinir degerlerini belirleme
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Caligtirma

5.4.7 Giriglerin parametrelenmesi

Olgiilen deger 1
gostergesi

Durum
gostergesi

Girig 1 -
Aksiyon

Girig 3 -
Aksiyon

Aksiyon yok

Girig 4 -
Aksiyon

Aciklama
Bir giris eylemi ancak ilgili giris
aktif degilse degistirilebilir.

u

<
Motor saga PS1 j‘

1...4 Kumanda girigleri igin
parametreleme imkanlari

Aksiyon yok N

Mantel isletme tirii 2

Acil start 3

Agir devir ¥

Cabuk-Stop ®

Trip-reset ©)

Motor saga parametre seti 1 )
Motor sola parametre seti 1 &
Motor saga parametre seti 2 7
Motor sola parametre seti 2 8)
Motor saga parametre seti 3 7
Motor sola parametre seti 3 &

Dikkat

Eger iki giris ayni eylem ile dolu ise, segilen fonksiyonu
gerceklestirmek igin her ikisi de etkinlestirilmelidir (6rn.
baslatma komutu igin lojik "VE"-baglamayi uygulamak
icin, giris 1 ve giris 2'yi "Motor saga PS1" fonksiyonu ile
konumlandiriniz. Baglatma komutu ancak her iki giris de
etkinlestirilmis ise kabul edilir.

Dikkat

Yumusak yol vericinin motor koruma veya cihaz 6z
koruma devinimiyle kapanmasinda, "Trip-reset"
fonksiyonu lzerinden alindilama (sifirlama), ancak
gosterilen soguma siresi bittiginde mimkindr.

Parametreleme imkanlarinin agiklamasi:

1) Aksiyon yok:

Fonksiyonsuz giris.

2) Maniiel igletme tiirii:

PROFIBUS ile isletimde aktivasyon ile giriglerin etkinlestiriimesi
icin yumusak yol vericinin kumandasi girislere devredilebilir.
PROFIBUS Ulzerinden kumanda fonksiyonu bu stre i¢in
devredisidir.

3) Acil start:

Hata: Akim asimetrisi asiimig, termik motor modeli agiri yuk,
sicaklik sensoru tel kirllmasi, sicaklik senséri kisa devre,
sicaklik sensori asiri yuk, maksimum kalkis suresi asiimistir, le
sinir de@eri asiimig/seviyenin altinda, toprak baglantisi
algilanmig, kabul edilemez le CLASS ayari: Bu hatalarda,
bekleyen genel hataya ragmen, motor acil start fonksiyonu ile
baslatilabilir. Bir giris acil start eylemi ile, digeri ise 6rn. "Motor
saga > Parametre seti 1" ile konumlandirilabilir. Acil start, giris
aktif oldugu siirece aktiftir. isletme sirasinda da aktif hale
getirilebilir.

4) Agir devir:

Ayni anda aktiflestirilmis giris "Agir devir” ve giris "Motor saga/
sola parametre seti 1/2/3" de motor, menu bashgdi "Agir devir
parametresi" altinda ayarlanmis degerler ile baslatilir.

5) Gabuk-Stop:

Girig aktif hale getirilirse, guincel ayarlanmis durus fonksiyonu ile
isletmeye uygun kapanma gercgeklesir (genel hata gérinmez).
Cabuk-Stop kumanda hakimiyetinden bagimsiz yapilmaktadir.
%) Trip-reset:

Bekleyen hatalar giderildikten sonra sifirlanabilir.

) Motor saga parametre seti 1/2/3:

Motor (sebeke faz dénus yoninde) devreye girer ve ilgili
parametre setinde verilmis deg@erler ile durur.

8) Motor sola parametre seti 1/2/3:

Fonksiyon, sadece "agir devir" eylemiyle aktif edilmis giris ile
eszamanl baglantili olarak aktiftir. Motor, menu basligr "Agir
devir parametresi” altinda ayarlanmis degerler (sebeke faz
donis yonune ters donus yonu ile) baslatilir.

Aciklama

"Trip Reset" girisi kenar tetiklemelidir, 0'dan 24 V DC'ye seviye degdisimi giriste degerlendirilir. Diger tim girig
fonksiyonlari beklemekte olan 24 VV DC seviyesinde degerlendirilir.

Resim 5-22: Girislerin parametrelenmesi
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Caligtirma

5.4.8 Cikislarin parametrelenmesi

SIEMENS

Olgiilen deger 1
gosterge

Durum 2

gosterge
[ sec ]
4_ CIK| oK
3
Ayarlar
[ sec ]

4— GIK :
Parametre 1
seti 1

[ sec ]
K oK
arametre 24
eti 2
[ sec ]
GIK. oK

?

P.
S
L €&

Parametre 3]

seti 3

1...3 Role ¢ikislariigin
parametreleme imkanlari

Aksiyon yok

PAA Cikisi 1

PAA Cikisi 2

Giris 1

Giris 2

Giris 3

Giris 4

Kalkista
Calistirma/ By-pass
Durus

Kalkis sikligi
Motor kalkis emri
DC Fren korumasi
Genel uyari
Genel hata

Cihaz hatasi

Gli¢ devrede
Start hazir

Resim 5-23: Cikiglarin parametrelenmesi

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02

5-29



Caligtirma

Cikiglarin durum diyagrami

Genel hata, bus hatasi
veya cihaz hatasi var, yumusak yol
verici kapanacak ve arizaya gececek
Yumusak yol verici,

Kumanda besleme . RESET‘de hizlanmay algiladi Durma
gerilimi Yumusak yol verici, (SIFIRLAMADA) komutu
Kiskag A1/A2 hizlanmayi algiladi otomatik tekrar kalkig l
Yumusak yol vericinin * Start komut\u\/i | i\!
rampa seyri i \ . !
+— — S
' | | S | | ;
INT - IN4 I i ! | ! ' ! !
Start komutu ! | | 0 | | | |
Girig 1- ' | ! i | | !
A Giig4 i | ! i | | | !
1
Kalista i ! ! i | ! ! |
isletim/ i ! ! I i ! ! |
By-pass ! | i ! H i i |
o | A N N —, -
Kalkis \ 1 | | H !
sikligi i | ! ! i | | |
o Motor ! | ! ! | H
x kalkis emri A | | i | | | |
": [ ' i [ ! | yaklasik 1s —% | <€—- i
g DC frenleme i | | i | | gecikme | | |
= T | H T 1
£ G¢ devrede * | | | i | | |
c | 1 ! | ! L
|.|°. Genel ! | | ! I | | |
uyari " I | | | i i | ! | | i i |
Genel [ | | | |
gl U e | ; ; |
S ——— ] ! | |
Bus hatasi | ! | ! ! i | ! ! ! i | | |
| T I i | ! I |
Cihaz hatasi | | | | | j | | | . 1 ! |
L B e I B —
1 ! 1 )
Starta hazir ! i i : i | | i i ! i | | |
x w |
Uyari bekiomedd” j Uyan/Hata Hata sifirlama Uyari beklemedeﬂ i Uyan/Hata Hata sifilama |
v Hata var)v siliniyor  komutu siliniyor  yomutu i
Hata var
BU K ¢IKig fonksiyonu |
PAA1 dogrudan opsiyonal |
Profibus tizerinden |
— alive cdichimeiedine: '

1) Aciklama
Muhtemel genel uyarilar / Toplu arizalar bkz. Bélim 7.1.2 "Uyarilar ve genel hatalar".

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Caligtirma

5.4.9 Motor korumasi ayarlari yapma

Olgiilen deger 1

‘ gostergesi Ayarlanabilir
...-... arasl
|
“— K oK i
;’}_"“"‘ o A [ Devreden gkt yoktur; CLASS 5(10a);
|| gostergesi ma sinif 4 CLASS 10; CLASS 15;
\ = CLASS 20; CLASS 30
‘4— oK oK
\ Asimetrik akim2 g
s::lr:‘:e%e: " 30 60 %
‘ 40.0 % 1 °
[ cegistid
|
4_ CIK OK.
u |
Bnced 3]
‘ [ S|:::rT| ae;muay?:z. 0..500s
200 5|
‘ | [aegisti]
‘ ‘4— oK oK
Bnced 4H
: | Jome a':' 0...100 %
<= ‘
“_ GIK ‘4— GIK oK
‘ Parametre Arazamani 5|
seti 3 ‘
| [ deaktive edildi; 1 ... 100 s
| [ sec ] [degistid
‘4— Ik | <4—cx oKk
Girigler ‘ Tekrar hazirlik 6] . o
| | e deaktive edildi; 60 ... 1800 s
| 605 n
[ sec ] ‘ [ deisti]
‘4— GIK oK <—CIK oK
‘ Gikiglar s ‘ Sifir gerilim
| | |giiveniigi Evet; Hayir
\ |
‘ ‘— CIK. ‘ ‘—QK
|| Motor | | Stcakik deaktive edildi
korumasi sensoru .
| = Termoklik
| o= ] PTC- Tipi A
| o | —ox =

Resim 5-24: Motor korumasi ayarlari yapma

Dikkat

Agir kalkis ve devreden ¢ikarma sinifi SCLASS 20'deki ayarlama degerlerinde, "Onceden uyari sinirl agma rez."
parametresi degerinin 0 s (devredisi) konumuna getiriimesi ve "Onceden uyari sinirli motor 1s1" parametresinin % 95
degerine yikseltilmesi tavsiye edilmektedir. Aksi takdirde baglatmada motor korumasina iligkin uyari bildirimi
olusturulabilir.

Dikkat

5 (10a) veya 10 disinda baska bir CLASS ayari segilirse, gerektiginde motorun nominal isletme akiminin lg (BSlim 5.4.2
riviotor veriieri gir) ayar degerleri, her ¢ parametre setinde kontrol edilmeli ve uyarlanmalidir. Aksi takdirde "Kabul
edilemez le/CLASS ayar" hata bildirimi olusabilmektedir.

CLASS ayarina iliskin olarak motorun nominal isletme akiminin I azami mimkin ayarlanabilir degeri icin bakiniz:
Bolim 10.3.2 "Teknik veriler Gug kismi".

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02 5-31



Caligtirma

Dikkat

Motorlarin patlama tehlikesi olan bolgelerde isletiminde 3RW44 kullanimi:

3RW44, ATEX sertifikasina sahip degildir. ilave bir salt organinda etkili olan (érn. salter
3RT) ATEX sertifikal bir asiri akim rélesi kullaniminda (6rn. Siemens 3RB2) ATEX
sartlarinin yerine getiriimesi icin 3RW44 siraya monte edilebilir.

Onemli

SIRIUS 3RW44 yumusak yol vericinin dahili motor asir1 yik korumasi bu yapida devredisi
birakilmalidir! (Mend basligi motor korumasi/devreden ¢ikarma sinifi altinda ayarlanan
deger: "yok" ve motor korumasi/sicaklik sensori: "deaktive edildi").

Gug salteri/
Sigorta

N — — — 3RT

srw| A/

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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5.4.10Gosterge ayarlarini yapma

Olasi degerler

English Deutsch
A - - 4 Francgais Espariol
°_'_9“"e“ deger 1 | Italiano Portugués
\ gosterge 7 Nederlands EAnvika
| [ Tlrkge Pyccknin
L1D'S
<4— o« oK ‘4—
‘ Durum 2|
‘ gosterge ‘
0...100 %
| [ sec ‘ -
‘4_ CIK. oK ‘4_ oK
3
| Ayariar | Isik seviyesi
\ " | Hata durumunda davranis
[ K Uyar durumunda davranig
o l—
+ Parametre 1 ‘ Reaksiyon za-
|| setit o \ "‘a"" 0..100 %
| [ soc ] \ e
‘ 4—cx oK ‘4— CIK
|| Parametre g | Stire: 10...250 ms
| Hiz: 10...100 %
[ sec ] \
‘4— aK oK ‘<—CIK oK
3H Hareket idare
iy | |zamam deaktive edildi
] \ 30...1800 s
[ sec ] [ cegistid
4—|ox oK | €—fox oKk
Girigler 4

Resim 5-25: Gosterge ayarlarini yapma

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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5.4.11 Koruma fonksiyonlarinin tutumunubelirleme

SIEMENS

+ Olgiilen deger 1
| | gostergesi I Olasi degerler
|
4— oK oK
‘ Durum 2 Asin termik. 1 Uyarmadan kesme
‘ gésterge ‘ zorlanma < Uyarl ile kesme
Uyarmadan kesme Uya rmak
| (e | -
‘4_ GIK oK ‘4— GIK oK
| |Avarian 3 | [ s yiik- 2] Uyarmadan kesme
Sicaklik sensorii .
Uyari ile kesme
‘ ‘ Uyarmadan kesme
=c ) Uyarmak
! o ! “— GIK oK
+ P: et ‘ Akim sinir degert
‘ s:tria"m re asiimasi U yarma k
| Kesmek
\ < | D
‘ «— o 4—|ox oK
Fo—— \ Agin yilk - i Uyarmadan kesme
| seti 2 [ kontrol elemani Uyari ile kesme
Uyarmadan kesme] ﬁ
\ — ‘ T
‘ < = “—CIK oK
5
‘ Parametre ‘ Uyarmak
| seti 3 Kesmek
P o= | :
= ‘ 4—ox oK
6
‘ Girigler ‘ Toprak baglantisi Uya rmak *
| ‘ - Kesmek
‘ - ‘ 4—cx oK
‘4_ CIK| OK
‘ Gikiglar 5
| [ sec} *) Agiklama
| €—|ox P Toprak baglantisi fonksiyonu kalkista degil, ancak
[ 3 hizlanma sonrasinda aktiftir.
Motor korumasi
|
4_‘;|K OK
‘ Gosterge 7
‘ 4—ox oK
Durumunda
‘ davranis ...
‘ [ sec ]
| —ex i

Resim 5-26: Koruma fonksiyonlarinin tutumunu belirleme

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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5.4.12Cihaz ekraninda isimleri belirleme

Olgiilen deger 1
gosterge

Durum 2

gosterge

Parametre
seti 1

Durumunda
davranis ...

Isim

B S01-Z05

“— QK. oK

Resim 5-27: Cihaz ekraninda isimleri belirleme

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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5.4.13 Alan busu arabirimini (PROFIBUS DP) aktif hale getirme
Alan busu arabirimi aktivasyonu igin bakiniz Bolim 8.4 "lletisim modli
PROFIBUS DP’nin (alan busu ara birimi) aktif duruma getirilmesi ve istasyon
adresinin ayarlanmasi".

SIEMENS

Alan busu
ara birimi

ESIGIRGEIN degistir]
CIK
Olgiilen deger 1

Toplu diyagnoz 2

gosterge
N
= [ sec ]
= = |?_|-l deg|§t|r
<4—CK

CPU/Master-Stop

oOsterge
9 9 durumunda tutu

=
2K -GTS
X CEED
<4—cKk oK
GIK OK
Ayarlar 3

istasyon adresi 4

B sec ) W@;.?ﬂ
4—cKK

Frllcal g

GIK oK

| Parametre Baud orani
seti 1
| i 2.000 kBd
| 2@ [ se¢ ] = Xk
| 4—ci
| | Giivenlik Yedek deger 6
‘ opsiyonlari
\ N -
| Frega) ™ sec )
| <4—cK oK Ik oK
Alan busu 10,
| Parametreleme 7
| blok. CPU/Master
| = = [ sec ]
[

<4—cK —

Dikkat

Eger "Parametreleme blok. CPU/Master" parametresi "Kapali" (Fabrika 6n ayari)
konumda ise, o zaman bus kalkista, yumusak yol vericide ayarlanmis parametreler, GSD
dosyasindaki veya OM'deki degerler tarafindan silinirler. Bu istenilmiyorsa parametre
"Acik" konuma getirilmelidir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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5.4.14Guvenlik opsiyonlari

Giivenlik opsiyonlarini belirleme

SIEMENS

Dikkat

Bagli tahrik yumusak yol verici tarafindan yonlendirildigi siirece, bu
zaman zarfinda yapilan parametre degisiklikleri menl bashgi "Guvenlik
opsiyonlan" Gizerinden kaydedilemez. Bu ancak motorun yumusak yol
verici tarafindan devredisi birakilmasiyla mimkinddr.

Olgiilen deger 1
gosterge

Durum
gosterge

- B v

+ Alan busu

|
|
‘ 4—ox oK
Parametre
‘ seti 2
| Cooc ]
4_ CIK oK
‘ Parametre
seti 3
‘ + Fonk. cagir
‘ [ sec ] ‘ Ayarlarlln ) <
4—|cx oK kaydedilmesi
‘ Girigler ‘ [ oK)
‘ ‘4— GIK oK
\ Lsec_J | Fonk. gagr |
4—|cx oK ‘ Ayarlar tekrar
‘ Cikaglar diizenlemek
\ [ o
‘ ‘4— GIK oK
i ox | [Fonk cagr |
‘ Fabrika
Motor korumasi ayarlan :
| | L o]
‘ [ sec ] | — e oK
<4—ox oK
‘ Gosterge
|
[ sec ]
‘ <4—[ox oK
‘ Durumunda
davranis ...
|
| 4o
‘ Isim
|
! <4—[ox

Resim 5-28: Givenlik opsiyonlarini belirleme

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02 5-37



Caligtirma

Ayarlarin kaydedilmesi
Yapilan ayarlar kaydediliyor

SIEMENS

Olgiilen deger 1
gosterge

Durum 2]

gosterge

10

Parametre + Alan busu

\

[ 4o |
Parametre 24 ‘

‘ seti 2 ‘
\

|

Parametre 3 4—|ox
seti 3 +
o Fonk. cagir
I s-c ] ‘ Ayarlarin
4ok oK | kaydedilmesi
«
‘ ‘_ CIK OK|

[ sec ] + Ayarlarin
\
\

kaydedilmesi

[EY

4—[cx

6
Motor korumasi SIEMENS
3RWA4
[ sec ]
<o [ Menii]
CIK

oK

Durumunda
davranis ...

Resim 5-29: Ayarlarin kaydedilmesi

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Ayarlar tekrar diizenlemek

Yapilan, ancak kaydedilmeyen ayarlar silinmektedir ve en son kayitl ayarlar
yeniden Uretilir.

SIEMENS

[ sec ]
<4+—c oK
3

Olgiilen deger 1
gosterge

Durum 2

gosterge

1K
Ayarlar ﬂ
[ sec ]

Parametre
seti 1

* Alan busu

Giivenlik
opsiyonlari

Fonk. cagir
Ayarlarin
kaydedilmesi

Fonk. cagir
Ayarlan tekrar
diizenlemek

Ayarlan tekrar
diizenlemek

:

[ EJ
| o

SIEMENS
3RW44
CIK. oK

Durumunda
davranis ...

Resim 5-30: Ayarlari tekrar diizenlemek

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Teslim durumundaki (Fabrika ayarlari) haline getirilmesi

5-40

Simdiye dek yapilan veya kaydedilen ayarlar silinir ve cihaz fabrika ayarlarina
geri doner (master reset). Hizl start menusu tekrar uygulanmahidir.

SIEMENS

Olgiilen deger!
gosterge

Durum 2

|

|

|

|

| =
‘ ‘— CIK oK

|

|

|

3
Ayarlar

-
i

Parametre 1

seti 1

Durumunda
davranis ...

10

Alan busu

10

Giivenlik
opsiyonlar

Fonk. cagir

Ayarlar
kaydedilmesi

\

\

\

Fonk. cagir

‘ Ayarlan tekrar
‘ diizenlemek
\

\

\

[OK)
4— o oK

Fonk. cagir
Fabrika
ayarlar

Fabrika
ayarlari

1 English
PADeutsch

klIFrancais

Resim 5-31: Teslim durumundaki haline getirilmesi

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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5.5 Diger cihaz fonksiyonlari

5.5.1 Olgiilen deger gostergesi

4—ox oKk

ow
<o oK

0%
4—ox oK

\

\

\

\

|

\

\

\

\

|

\

\

\

\

\

‘ 0Hz

‘ ‘—QK OK

\

\

\

|

\

\

\

\

|

| 65540 s

‘

‘ ‘—QK OK

\
\
|
\
\

Fazlar arasi 2
gerilimler

Ters faz sirasi 3
gerilimleri

Sebeke frekansi ®

Besleme 7
gerilimi
230V

Sogutma goév- &
desi sicakhgi
22°C

Motor 2
Isitmasi

Zamansal 10
agma rezervi

Fonk. cagir
Standart gosterge-|
lerin kapatiimasi

Standart gosterge-
lerin kapatilmasi

gulas.?
[ EY

Resim 5-32: Olgiilen deger gostergesi

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02

Aciklama

3RW44 yumusak yol vericinin topraklama gozetimli IT-sebekesinde
kullanimda: Uriin 6zelligi < *E06* olan 3RW44 ve iletisim modulii
PROFIBUS DP bu sebeke bigiminde kullanilamaz. *EQ7* Urin ozellikli
3RW44 igin iletisim moduli PROFIBUS DP ile kullanimi uygundur, ancak
hat gerilimi (UL-N) ve de zincirlenmis gerilimde (UL-L) 3RW44’in 6lgim
deger gostergesinde hatali gésterilen degerler meydana gelebilir.

Aciklama

"Faz akimlan" gostergesinde her zaman besleme akimlar gésterilir.
Bu demektir ki, eger yumusak yol verici "Kok-3-devresi" devre tirinde
calistiriliyorsa, yumusak yol verici tarafindan dahili élgtlen akimlar
besleme akimina (faz akimi) faktér 1,73 ile katsayilir ve gosterilir.
Asimetriler nedeniyle kdk-3-devrede gosterilen faz akimlari, besleme
hatlarindaki asil akimlardan sapma gésterebilir.

5-41
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5.5.2 Durum gostergesi

SIEMENS

3RW44

Olgiilen deger 1
‘ gosterge

Aktif parame-tre2
seti e .
Bildirimlerin agiklamasi:

Bilinmeyen / hatali: Baglh motor tespit edilemedi.
Yildiz/Uggen: Yumusak yol verici standart devrede bagli.
Ko6k-3: Yumusak yol verici kok-3-devrede baglidir.

Bilinmeyen: L1-L2-L3 kiskaglarindaki ana akimin sebeke faz dénis yonu tespit edilemedi.
Sag: L1-L2-L3 kiskaglarindaki ana akimin sada sebeke faz dénusu tespit edildi.
Sol: L1-L2-L3 kiskaglarindaki ana akimin sola sebeke faz déniisu tespit edildi.

Cikis 1 - 3: Parametrelemeye gore fonksiyon
Cikis 4: Genel hata

Cikis 5: Dahili by-pass salteri devrede

Cikis 6: Cihaz fani etkin

MLFB 7

3RWA4435-6BC44 Ju|
<o oK

Firma bilgileri 8]

£4-

L«
4ok o

Resim 5-33: Durum gdstergesi

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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5.5.3 Motor kumandasi (Kullanim 6énceliginin verilmesi)

SIEMENS

Olgiilen deger 1
gosterge

Durum 2
gosterge

Tuslarla motor 1
kontrolii

Giriglerle mo- 2
tor kontrolii

Standart 3
‘ kumanda

| €— o oK

| Girisler | -
[ cgistid

<

Dikkat

Meni bashgi "standart kumanda" altinda hangi kumanda cihazinin, kumanda
besleme gerilimi verilisinde komuta 6nceligine sahip olacagi girilir.

iletisim modulii PROFIBUS’un aktivasyonu halinde ayar "Otomatik / Yok" olarak
degisir.

Kumanda cihazlarinin énceligi
Sadece daha ust 6ncelikli bir kumanda cihazi kumanda 6nceligini talep
edebilir ve de tekrar devredebilir (0 = en dusik).

-0: Otomatik igletim (PLC tarafindan PROFIBUS lizerinden aktivasyon)
-1: PC PROFIBUS uzerinden (Soft Starter ES yazilimi gerekli)

-2: Girigler
-3: Ekrandaki tuslar tGzerinden
- 4: PC seri arabirim lzerinden (Soft Starter ES yazilimi gerekli)

Olasi degerler

Tus kontroliini aktive et?

Tus kontroliinu deaktive et?
Kumanda fonksiyonunu devreye
alma

Giris kumandasini aktive et?
Giris kumandasini deaktive et?

Otomatik / Yok
Girigler
Tuslar

Resim 5-34: Motor kumandasi

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02
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5.5.4 istatistik

Dikkat
Menii basligi "istatistik", aygit yazilimi ile iiriin dzelligi *E04*

Olgiilen deger 1 veya daha yiiksek cihazlarda mimkindir. Bu 6zellik cihazin
| | gosterse én kisminda, petrol yesili yazi alaninin altinda gériilebilir.
[ ez:? Hafiza kayitlar alt bashdi sadece "Soft Starter ES"
<4— oK oK parametreleme ve teshis yazilimi ile birlikte kullanilabilir. Bu
| Durum 2 menu bashgi 04/2006 tarihinden itibaren yapilmis cihazlarin
| | gosteree ekraninda bulunmaktadir.
| ez-ﬁ
4_ CIK. oK
\
‘ Ayarlar :
\ [ sec ]
‘ <4—cx oK ﬁ
‘ kM:rtr:)a"ndaﬂ )
| o
\
\
| .
|

‘ Istatistiksel 3
veriler

\ &

[ e ]
“_ CIK OK

Resim 5-35: [statistik

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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5.5.4.1Hafiza kayitlari

SIEMENS

+ Olgiilen deger 1
gosterge

Durum 2]
gosterge

Motor 4
kumandasi

<
oK oK

Ortaya ¢ikan cihaz hatalari
algilanir ve kaydedilir.

Ortaya ¢ikan genel hatalar
algilanir ve kaydedilir.

3 Ortaya ¢ikan uyarilar ve belirli
aksiyonlar algilanir ve kaydedilir.

Degerler

\ s

<
I ‘_ CIK| OK'

Dikkat
Menii bashg "istatistik", aygit yazihmi ile riin dzelligi *E04* veya daha yiiksek cihazlarda

muimkindir. Bu 6zellik cihazin 6n kisminda, petrol yesili yazi alaninin altinda gorilebilir.
Hafiza kayitlari alt basligi sadece "Soft Starter ES" parametreleme ve teshis yazilimi ile
birlikte kullanilabilir. Bu meni bashgi 04/2006 tarihinden itibaren yapilmis cihazlarin
ekraninda bulunmaktadir.

Dikkat
Hafiza kayitlari motor hareket halindeyken silinememektedir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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5.5.4.2Kayar gosterge

(asgari ve azami 6lgiim degerleri kaydedilir ve gdsterilir)

SIEMENS

Olgiilen deger 1
gosterge

Durum
gosterge

Motor
kumandasi

o

‘4— oK

Akimlar (eff)

‘ Fazlar arasi
‘ gerilimler

oK

Maksimum agma* [

E

Resim 5-36: Kayar gosterge

5-46

Dikkat

Menii basligi "istatistik", aygit yazilimi ile iiriin dzelligi *E04* veya daha yiiksek
cihazlarda mimkindur. Bu 6zellik cihazin 6n kisminda, petrol yesili yazi alaninin
altinda gorilebilir. Hafiza kayitlari alt basligi sadece "Soft Starter ES"
parametreleme ve teshis yazilimi ile birlikte kullanilabilir.

Asin yiik agma- 6|
larinin sayisi

0
) Standart

Minimum §ebeke7
frekansi

Maksimum ol
govde sicakligi

0°C

Kontrol elemani™®

azami ISISI

|

|

|

| 0%

, Standart

| €—[on

|

|

|

Fonk. cagir
Kayitlarin ba§|na
doénme i

Kayitlarin basina
‘ donme

gulas.?

‘4— K

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02



Caligtirma

5.5.4.3Istatistiksel verileri

Dikkat

Menii basligi "istatistik", aygit yazilimi ile tir(in dzelligi *E04* veya daha yiiksek
cihazlarda mimkundur. Bu 6zellik cihazin 6n kisminda, petrol yesili yazi alaninin
altinda gorulebilir. Hafiza kayitlari alt basligi sadece "Soft Starter ES"

+ Olgiilen deger 1 . . .. s
‘ gosterge parametreleme ve teshis yazilimi ile birlikte kullanilabilir.
o em
<4— o« oKv
‘ Durum 2]
‘ gosterge
| o=
4— ok oK
| 3
Ayarlar + Isletim saatleri 6
‘ Motor
I 0: 28: 02
\ = \ Aokl
4— CIK| oK ‘4— CIK| OK gl ama . o . . .
| Motor sola baglangi¢ adedi, sadece agir devirde miumkdn.
Motor Motor saga bas-’ [J
‘ kumandasi ‘ langig ;aym
‘ > Standart J
- ‘ CIK OK
‘ 4— GIK| oK
Motor sola bag- 84
‘ langig sayisi
b Standart )| Aglklama
| 4o o Fren ile olusan durma sayisi: Eger durus gesidinde frenleme
|

ayarlandiysa, deger, 1 basamak yukselltilir.

Asin yiik agma- 9]
larinin sayisi

0%
!‘ —p» Standart
o ox Aciklama
o4 oK Fren ile olugan 10 Cikis aktivasyonunda deger, 1 basamak yukseltilir.
v durma sayisi
Kavar g6 2 0
yar gosterge [-> Standart §
ez.-'ﬁ o oK
iglarinin sayisi
istatistiksel  3[J 0 g
veriler
<_ CIK. oK

<4 Gikis 2 baslang?? ¢
+ v |g|ar|n|nosay|5|
Motor akimi 1 [> Standart |
‘ Imaks (%)
0% <4— o oK
‘
Cikis 3 baslang?3 4
(oK OIS iglaninin sayisi
‘ Motor akimi 2 : Standart )
Imaks (eff) —
‘ 0A <4— o oK

Gikis 4 baglang?4 4
|g|ar|n|ngay|5|

&

|
|
|
|
|
|
|
|
| |
| |
‘ 4ok ok ‘ Gikis 1 baglangd1]]
| |
| |
|
|
|
|
|
|
|
Son agma | [ > Standart
akimu A (%) |
0% e

‘
‘ 4—cx oK
4

\ Son agma
akim 1A (eff)

‘ 0A
f
| €—|ox o Aciklama

isletim saatleri sayaci, kumanda gerilimi yumusak yol vericiye baglandigi anda ¢alismaya

‘ Isletim saatleri 5

Cihaz baslar. Azami gosterge degeri: 99999:59:59 saat
0: 28: 02
‘ &M—
| €—|cx oK

Resim 5-37: istatistiksel verileri
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5.5.5 Guvenlik (Kullanici seviyesini belirleme, parametreleme korumasi)

SIEMENS

Olgiilen deger 1
gosterge

4— oK oK
Durum 2
gosterge
[ sec ]
4_ CIK. oK
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Resim 5-38: Glivenlik
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Cihaz fonksiyonlari

6.1 Cesitli parametre setleri

Aplikasyonlar

6-2

Yumusak yol verici, Ug¢ bireysel ayarlanabilir parametre seti kullanima
sunmaktadir. Her bir parametre seti icin belirli bir kalkis ¢esidi ve durus bitig
cesidi belirlenebilir.

+ Dahlander motorlarinin (farkli devir sayil tahrik) baslatiimasi.

« Bir aplikasyonun degisik yik kosullariyla baglatilmasi (6rn. tasima bandi dolu
ve tagima bandi bos iken).

+ Ug ayri tahrigin farkli hizlanma &zellikleriyle ayri ayri baglatiimasi
(6rn. kompresoér ve pompa).

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Cihaz fonksiyonlari

6.2 Kalkig gesitleri

6.2.1 Gerilim rampasi

Basglangic¢ gerilimi

Kalkis siiresi

Maksimum kalkig
suresi

Dahili hizlanma
algilamasi

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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SIRIUS 3RW44 yumusak yol vericinin genis kullanim yelpazesi sayesinde
degisik kalkis fonksiyonlari arasinda segim yapilabilmektedir. Aplikasyon ve
kullanim durumuna gére motor starti optimize ayarlanabilir.

SIRIUS 3RW44 yumusak yol vericide en basit yumusak kalkis ¢esidine gerilim
rampasi ile ulagilmaktadir. Motorun kiskag gerilimi, ayarlanabilir kalkis siresi
icinde parametrelenebilir baglangi¢ geriliminden gsebeke gerilimine kadar
yukseltilmektedir. Bu kalkis ¢esidine, hizli start mendsi tarafindan 6n ayar
yapilmaktadir.

Baslangig geriliminin yiksekligi, motorun agilma dénliis momentini
belirlemektedir. Daha klguk bir baslangi¢ gerilimi, daha kiiglk sikistirma donus
momentine ve daha kug¢lk kalkis akimina yol agar. Baglangi¢ gerilimi, yumusak
yol vericiye verilen baglatma komutundan hemen sonra motorun aninda ve
yumusak yol almasi saglanacak sekilde ylksek secilmis olmalidir.

Kalkig suresinin uzunlugu, motor geriliminin hangi surre icinde ayarlanmis
baslangic geriliminden sebeke gerilimine kadar yikseltilecegini belirlemektedir.
Bu ise, hizlanma siureci sirasinda yuku tahrik eden motorun hizlanma
momentine etki eder. Daha uzun bir kalkis siiresi, motor hizlanmasinda daha
kiguk hizlandirma momentine yol agar. Burada daha uzun ve daha yumusak bir
motor hizlanmasi olusmaktadir. Kalkis stresi, motorun bu sire iginde nominal
degerine ulasmasini saglayacak sekilde secilmelidir. Sure gerektiginden kisa
secilirse, yani kalkis suresi motor hizlanmasindan 6nce biterse, bu devir
sayisinda dogrudan baslatma akim degerine ulasan ¢ok yuksek bir kalkis akimi
ortaya gikmaktadir. Bu durumda yumusak yol verici, dahili agir yuk koruma
fonksiyonu ile kendini kapatabilir ve arizaya gecebilir.

"Maksimum kalkis siiresi" parametresi ile tahrigin hangi azami sire iginde
hizlanmay! tamamlamasi gerektigi belirlenebilir. Ayarlanmig zamanin bitiminde
tahrik nominal isletimde degilse, baslatma sureci kesilir ve ariza bildirimi
olusturulur.

Yumusak yol verici, dahili hizlanma algilamasina sahiptir. Cihaz tarafindan
motor hizlanmasi algilandiginda, dahili by-pass kontaklari kapanir ve tristorler
koprilenir. Bu hizlanma algilamasi ayarlanmis kalkis slresi bitiminden 6nce
olugursa, rampa kesilmektedir ve motor gerilimi hemen sebeke geriliminin

% 100'Une yukseltiimektedir, bundan sonra ise dahili by-pass kontaklari kapanir.

6-3



Cihaz fonksiyonlari

Gerilim, % olarak
A

Upotor %0 100

Motor

Parametrelenebilen
baslangi¢ gerilimi

=

[ 11 > Sure (t)
- > S
. / Motorda
@ Kisa kalkis ‘"\.E’aramitrl@klenebllen % 100 gerilim
alkis
® Uzun kalkis

Resim 6-1: Gerilim rampasinin galisma prensibi

Motor donis
momenti (M)
Nm
A
Moiea kalkis (maksimum
dretilen déniis momenti)
Nominal
X -— Hizlanma
Parametrelenebilen momenti
baslangig gerilimi
»
>
D — [ S > Devir sayisi (n)
® Myumusak start - > dak-1
kisa rampa siiresi
@ MYum“ak start ™. Parametrelenebilen Motor hizlandi ve nominal
uzun rampa siresi donlis momenti-start stiresi isletimde (N ina)-
oM Hizlanma algilaniyor ve
3 My o vantiater) By-pass kontaklari kapaniyor

Resim 6-2: Gerilim rampasi ¢alisma prensibi - Donlis momenti seyri

Gerilim rampasi igin tipik aplikasyonlar
Gerilim rampasinin ¢galisma prensibi, tim aplikasyonlar i¢in uygulanabilir.
Aplikasyonlarla test calistirmalarda ileride tesiste kullanilacak olandan daha
kicuk motorlar kullanilirsa, kalkis ¢esidi "gerilim rampasi" tavsiye edilmektedir.
Darbe itkisine ihtiyag duyan makinelerde (ters yuk tutumu, 6rn. degirmenlerde ve
kiricilarda) darbe itkisinin Bolim 6.2.3 "Gerilim rampasi veya donis momenti
ayarlamasi ile baglantili kalkis ¢esidi ile darbe itkisi" 'de tarif edildigi gibi,
ayarlanmasi gerekmektedir. Agir kalkiglarda baslatma tir olarak "Gerilim
rampasi+Akim sinirlamasi (Ger.ram + Ak. sin)" tavsiye edilmektedir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
6-4 GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02
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6.2.2 DOnlis momenti ayarlamasi

Baslangic momenti

Sinirlama momenti

Kalkis siiresi

Maksimum kalkig
suresi

Dahili hizlanma
algilamasi

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Aritmetiksel olarak gerilim ve akim efektif degerleri ile buna ait sebeke gerilimi ve
motor akimi (= cos ¢) arasindaki faz bilgisi yardimiyla motor devir sayisi ve
motor dénlis momentine hesaplanir (=sensdrsliz ayarlama) ve motor gerilimi ona
goére ayarlanir.

Dénls momenti ayarlamasinda belirli kalkis suresi icinde motorda uretilen donis
momentinin parametrelenebilir baglangic momentinden parametrelenebilir bitis
momentine kadar dogrusal yikselmesi olusmaktadir.

Gerilim rampasina kiyasla burada avantaj, makinenin daha iyi bir mekanik
hizlanma tutumudur.

Yumusak yol verici, ayarlanmig parametrelere uygun olarak, motorda Uretilen
dénis momentini motor hizlanmasina kadar surekli ve dogrusal bicimde
dizenlemektedir.

Kalkis sirasinda ideal bir déndirme momenti ayarlamasi igin, "Ayarlar" menu
bagliginda belirlenen parametre setinde yumusgak yol vericiye bagli motorun
motor verileri girilmelidir.

Baslangi¢c momenti yluksekligi, motorun agilma déniis momentini belirlemektedir.
Daha kiiguk bir baslangic momenti, daha kiiglik sikistirma dénis momentine ve
daha kucuk kalkis akimina yol agar. Baslangi¢c momenti, yumusak yol vericiye
verilen baslatma komutundan hemen sonra motorun dogrudan ve yumusak yol
almasi saglanacak sekilde yuksek secilmis olmalidir.

Sinirlama momentinin ylksekligi, motorda hizlanma esnasinda hangi azami
dénis momentinin Uretilecedini belirlemektedir. Bdylece bu deger, 6rnegin
ayarlanabilir déniis momenti sinirlamasi olarak da etkilidir.

Hizlanma elde etmek igin parametre degeri yaklasik % 150’ye ayarlanmalidir,
ancak en azindan motorun hizlanma esnasinda takilmayacagi kadar yuksek
olmalidir. Béylece tim motor hizlanmasi boyunca her zaman yeterli hizlanma
momenti olugturulmasi saglanmaktadir.

Kalkis suresinin uzunlugu, baslangic momentinin hangi sure iginde bitis
momentine yukseltiimesi gerektigini belirlemektedir.

Daha uzun bir kalkis slresi, motor hizlanmasinda daha ki¢ik hizlandirma
momentine yol acar. Burada daha uzun ve daha yumusak bir motor hizlanmasi
olusmaktadir. Kalkis siiresi, motor nominal devir sayisina ulagsana kadar
yumusak hizlanacak sekilde segilmelidir.

Kalkis suresi, motor hizlanmasindan dnce biterse, doniis momenti, yumusak yol
verici motor hizlanmasini algilayip dahili by-pass kiskaglarini kapatincaya kadar,
ayarlanmig sinirlama momentine kisitlanir.

"Maksimum kalkis siiresi" parametresi ile tahrigin hangi azami sire iginde
hizlanmayi tamamlamasi gerektigi belirlenebilir. Ayarlanmig zamanin bitiminde
tahrik nominal isletimde degilse, baslatma sureci kesilir ve ariza bildirimi
olusturulur.

Yumusak yol verici, dahili hizlanma algilamasina sahiptir. Motor hizlanmasi
ayarlanmis kalkis siresi icinde olusursa, rampa kesilmektedir ve motor gerilimi
hemen sebeke geriliminin % 100'Une yukseltiimektedir. Dahili by-pass kontaklari
kapanir ve tristérler kdprulenir.
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Aciklama

Yumusak yol verici tarafindan ayarlanan motorda uretilen déniis momenti higbir
zaman, ilgili devir sayisi i¢cinde karsilastirilabilir direkt baslatma degerinin

Uzerinde olamaz.

Motor dénus
momﬁnti (M)
m

M

Direkt kalkis (maksimum
iiretilen déniis momenti)

Parametrelenebilen
sinirlama momenti

M ominai ©)
) Hizlanma
Parametrelenebilen momenti
baslangi¢ momenti

-
Sire (t)
s

@ Myumusa start
Déniis momenti ayarlamasi ve sinirli

@ MYumu@ak start

Déniis momenti ayarlamasi

N
@ My (6rn. vantilator)

... Parametrelenebilen /

rampa siresi

Motor hizlandi ve nominal
isletimde (N, minan-
Hizlanma algilaniyor ve
By-pass kontaklari kapaniyor

Resim 6-3: DOnls momenti ayarlamasi ¢alisma prensibi

Dénius momenti ayarlamasi igin tipik aplikasyonlar
Dénlds momenti ayarlamasi, tim aplikasyonlar i¢in uyglanabilir, 6zellikle de esit
ve yuku yipratmayan kalkisa ihtiyac olan durumlarda. Darbe itkisine ihtiyag
duyan makinelerde (ters yik tutumu, 6rn. dedirmenlerde ve kiricilarda) darbe
itkisinin Bolum 6.2.3 "Gerilim rampasi veya dénis momenti ayarlamasi ile
baglantili kalkis c¢esidi ile darbe itkisi"'de tarif edildigi gibi, ayarlanmasi
gerekmektedir. Agir kalkislarda baslatma tirl olarak "Dénlis momenti
ayarlamasi+Akim sinirlamasi (D6n.mom.+Ak.sin)" tavsiye edilmektedir (bakiniz
Bolum 6.2.4 "Kalkis ¢esidi olarak gerilim rampasi veya donis momenti

6-6

ayarlamasi ile baglantili akim sinirlamasi").
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6.2.3 Gerilim rampasi veya doniis momenti ayarlamasi ile baglantili kalkis ¢esidi ile darbe itkisi

Darbe gerilimi

Darbe zamani

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02

Bu fonksiyona ters déntis momentli yik makinelerinde ihtiya¢c duyulmaktadir.
Tipik kullanim durumlari 6rn. degirmenler, kiricilar veya kayma yatakli tahrikler.
Burada makinenin baglatma sureci dncesinde darbe itkisinin Uretilmesi gerekli
olabilir. Darbe itkisi, kalkis gerilimi ve kalkis suresi zerinden ayarlanmaktadir.
Darbe itkisiyle yukin ylksek statik siirtinmesi asilabilir ve makine harekete
gegirilebilir.

Darbe itkisi, baglatma tirl olarak gerilim rampasi, donis momenti ayarlamasi
veya akim sinirlamasi ile baglantili devreye sokulmaktadir ve ayarlanmig kalkis
suresi boyunca onlarla kesismektedir.

Darbe gerilimi ile, Uretilecek kalkis donis momenti yiksekligi ayarlanmaktadir.
Bu deger, dogrudan baslatmada Uretilen sikistirma dénis momentinin azami
% 100’0 kadar olabilir. itki, en az yumusak yol vericiye verilen baslatma
komutundan hemen sonra motorun harekete gegecegi kadar yuksek segilmis
olmaldir.

Darbe zamani, darbe gerilimin ne kadar uzun sirmesi gerektigini belirlemektedir.
Darbe zamani bitiminden sonra, yumusak yol verici, secilen baglatma tura ile
(6rn. gerilim rampasi veya dénis momenti ayarlamasi) hizlanma surecini
tamamlar. Darbe zamani, en az, ayarlanmis olan surenin bitimiyle motorun
tekrar durmayarak, aksine dogrudan secilen baslatma tirtinde hizlanmasini
sa@layacak kadar uzun tutulmahdir.

Darbe zamani 0 ms olarak (yanliglikla) ayarlanirsa, darbe itkisinin fonksiyonu
aktif durumdan gikar.

Motor dénus
momenti (M)
Nm

A

Parametrelenebilen
Darbe gerilimi

Nominal

Hizlanma
momenti

Parametrelenebilen
baslangi¢ momenti/
baslangi¢ gerilimi

=

>
Sire (t)
A > s
Parametrelenebilen Parametrelenebilen
Darb .
M arbe zamani kalkig Motor hizlandi ve nominal
@ Direkt kalkis isletimd;
(maksimum dretilen déniis momenti) isletimde (N ominay)-
M Hizlanma algilaniyor ve
® 'Yumusak start By-pass kontaklari kapaniyor

Kalkis itkisi doniis momenti ayarlamast
veya gerilim rampasiyla kombine

=

&
@ My orm. ey

Resim 6-4: Donlis momenti ayarlamasi darbe itkisi calisma prensibi
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Darbe itkisi igin tipik aplikasyonlar

Darbe itkisi igin tipik aplikasyonlar ters doniis momentli yiik makineleri, érn. kirici
ve degirmenlerdir.

Aciklama

Cok ylksek ayarlanmis darbe itkisi "Akim dlgiim alani agimi" hata bildirimine yol
acabilir.

Hata giderimi: Starteri yliksek Olgulendirin veya kalkis gerilimini disurun.

Darbe itkisini sadece gecekten ihtiya¢ oldugunda (6rn. degirmen ve kiricilarda)
ayarlayin.

Yanlighkla ayarlanmis darbe itkisi 6rn. pompalarda, "yanlis baslatma kosulu"
seklinde bir hata bildirimine yol agabilmektedir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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6.2.4 Kalkis gesidi olarak gerilim rampasi veya doniis momenti ayarlamasi ile baglantilh akim

sinirlamasi

Akim sinir degeri

Hizlanma algilamasi

Starter dahili akim transformatéruyle faz akimini (motor akimi) dizenli olarak
o6lgmektedir.

Motorun hizlanmasi esnasinda yumusak yol vericide akim sinirlamasi degeri
ayarlanabilir .

Baslatma tirl olarak "Gerilim rampasi+Akim sinirlamasi” veya "Dénis momenti
ayarlamasi+Akim sinirlamasi” kalkis ¢esidi secilmis ise ve ilgili parametrelere bir
deger girilmis ise, akim sinirlamasi aktif hale getirilebilir.

Faz akimi, kalkis slrreci boyunca, ayarlanmis degerin altina distlene kadar bu
degerle sinirlidir. Ayarlanmis bir darbe itkisi kalkis stiresince akim sinirlamasiyla
kesigir.

Akim sinirlamasi degeri, motor 6lgim akim faktéru olarak, kalkis sirasinda
istenilen azami akima ayarlanmaktadir. Ayarlanan akim sinirlamasi degerine
ulagildiginda, motor gerilimi, akimin ayarlanmis akim sinir degerini asmayacagi
kadar yumusak yol verici tarafindan digurilur veya ayar edilir. Ayarlanmig akim
sinirlamasi degeri, tahriki nominal isletime getirmek amaciyla en azindan
motorda yeterince déniis momenti olacak kadar yuksek secilmelidir. Tipik deger
olarak burada, motorun nominal igletme akimi degerinin (l¢) 3 veya 4 kati
alinabilir.

Yumusak yol verici, dahili hizlanma algilamasina sahiptir. Motor hizlanmasi
algilandiginda, motor gerilimi hemen sebeke geriliminin % 100'lGne
yukseltilmektedir. Dahili by-pass kontaklari kapanir ve tristérler képrulenir.

Motor akimi
|

Iotor direkt kalkis

Baslangig, ayarlanan —_|
kalkis turi ile belirlenir,
burada kalkis itkisi

Wumusak yol verici ayarlanabilir
Akim sinir degeri

Baslangig, ayarlanan —
kalkig turd ile belirlenir, ™
burada gerilim rampasi

le Motor \
»

>
Nemotor ~ Motor devir sayisi
n

Resim 6-5: Yumusak yol vericili akim sinirlamasi

Akim sinirlamasi icin tipik aplikasyonlar

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Blyuk merkezkag kutlesine (atalet) sahip aplikasyonlarin kullaniminda ve buna
bagli uzun kalkis siirelerinde, 6rn. besleme sebekesine yiklenmemek igin buylk
fanlarda.
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6.2.5 Direkt kalkis cesidi

Hizlanma algilamasi

"Direkt" kalkis ¢esidinde motordaki gerilim baglatma komutu ile beraber hemen
sebeke gerilimine yikseltilir. Bu, salterli baslatma tutumuna esdegerdir, yani
kalkis akiminda ve kalkis dénis momentinde sinirlama yoktur.

Aciklama

Motorun yliksek yol alma akimi ile "Direkt" kalkis ¢esidinde "Akim siniri
asiimistir" hatasi olusabilmektedir. Bu takdirde yumusak yol verici daha buyik
olgllendirilmelidir.

Yumusak yol verici, dahili hizlanma algilamasina sahiptir. Motor hizlanmasi
algilandiginda, dahili by-pass kontaklari kapanir ve tristorler kdprulenir.

6.2.6 Motor isitma kalkis gesidi

IP54 motorlari dis alanda kullanildiginda, sogumada (0rn. gece sliresince veya
kisin) motorda kondansat olusumu meydana gelmektedir. Bu nedenle agma
sirasinda kacak akimlar veya kisa devreler meydana gelebilir.

Motor bobinini isitmak i¢in buna titresimli dogru akim beslemesi yapilir.
Ayarlarda baglatma tlru olarak "Motor 1sitma" se¢imi altinda 1sitma glcu
girilebilir. Bu motor hasar gérmeyecek sekilde secilmelidir. Isitma glclnin ayar
araligi % 10 - 100 arasindadir. Bu, motor dlgiim akiminin yaklasik % 5 - 30'u
oraninda bir motor akimina denk duser.

Motor 1sitmasi i¢in tipik aplikasyonlar

6-10

Motorda giylenmeyi en aza indirgemek i¢in 6rn. dis alandaki tahriklerde
kullanimda.

Onemli dikkat

Maddi hasara yol acabilir.

Kalkis ¢cesidi olarak "motor isitma" surekli igletim tirG degildir. Motor, emniyetli
korunabilmesi igin, motor sicaklik sensért (Termoklik/PTC) ile donatiimig
olmalidir. Entegre elektronik motor asiri yiik korumasinin motor modeli bu isletim
igin uygun degildir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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6.3 Durus gesidini

SIRIUS 3RW44 yumusak yol vericinin genis kullanim yelpazesi sayesinde
degisik durus fonksiyonlari arasindan seg¢im yapilabilmektedir. Aplikasyon ve
kullanim durumuna gdre motor durusu optimize bigimde ayarlanabilir.

Durus sureci sirasinda baslatma komutu verilirse, durus sureci kesilir ve motor
ayarlanmig kalkis ¢cesidinde tekrar start alir .

Aciklama

Durus cesidi olarak sevkli durus segilirse (yumusak veya pompa durusu veya
frenler), gerektiginde dallanma (yumusak yol verici, hatlar, dallanma koruma
organlari ve motor) daha buytk 6lgulendirilmelidir, ¢inkl durus sirecinde akim,
motor 8lgim akiminin UGzerine ¢gikmaktadir.

Motor
devir sayisi
n
ne
g
@ Nserest durus . Sire (t)
Yumusak yol vericide s

Nps
(2) Nbniis momenti ayarh durus stop komutu

@ n DC frenleme

Resim 6-6: Durus cesitleri genel
6.3.1 Serbest durus

Serbest durus, yumusak yol vericideki ag-komutunun geri alinmasi ile yumusak
yol verici Uzerinden motora enerji sevkinin kesilmesi demektir. Motor sadece
rotorun ve yukin ataleti ile (merkezkag kutlesi) tahrik edilerek yavaglayarak
durur. Bu ayni zamanda dogal durus olarak da adlandiriimaktadir. Daha biyuk
bir merkezkag kutlesi, daha uzun serbest durus demektir.

Serbest durus icgin tipik aplikasyonlar
Serbest durus, durus tutumunda 6zel sartlara ihtiyag olmayan yuklerde
kullaniimaktadir, 6rn. baytk fanlar.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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6.3.2 DOnilis momenti ayarlamasi ve pompa durusu

Durus zamani ve
durdurma momenti

Pompa durusu

"Dénlis momenti ayarlamali durusta" ve "pompa durusunda" yikuin serbest
durusu veya dogal durusu uzatilmaktadir. Bu fonksiyon, yikin aniden
durmasinin engellenmesi gerektiginde ayarlanmaktadir. Bu, kiiclk ataletli veya
yuksek karsi dondirme momentlerine sahip aplikasyonlarda tipiktir.

Durus sureci sirasinda ideal déniis momenti ayarlamasi igin "Ayarlar" meni
baslig altinda mevcut parametre setinde yumusak yol vericiye bagh motor
verilerini girin.

Yumusak yol vericide "durus zamani" parametresi Gzerinden, motora ag-
komutunun geri alinmasindan sonra daha ne kadar sure enerji verilecegi
belirlenebilir. Bu durus zamani zarfinda motordaki déniis momenti, devamli ve
dogrusal olarak ayarli durma momentine kadar diiser ve aplikasyon, yumusak
olarak durur.

Pompa aplikasyonlarinda tahrikin ayarli pompa durusu olmaksizin aniden
kapatilmasi halinde, su kogu denen durum ortaya ¢ikabilir. Bu su koguna,
pompadaki ani akis kesintisi ve buna bagli basing dalgalanmalari neden
olmaktadir. Bu, boru hat sisteminde ve onun icindeki klape ve vanalarda
gurdltinun yanisira mekanik darbelere neden olur.

Motor
doénis momenti

MA

Nominal isletim

Durdurma
momenti

\/

Durus zamani Sdre (t)
< s

Yumusak yol vericide
stop komutu

Resim 6-7: Yumusak durus / Pompa durusu

Yumusak durus / Pompa durusu igin tipik aplikasyonlar

6-12

Yumusak durusu / Pompa bitisini suralarda kullaniniz:
* Su kogunu engellemek i¢in pompalarda
+ Tasinan maddelerin devrilmesini 6nlemek igin tasima bantlarinda

Onemli dikkat

Maddi hasar tehlikeleri.

ideal bicimde motor korumasi igin elektronik motor asiri yiikklenme korumasi ve
motorda monteli sicaklik senséru degerlendirmesi kombinasyonunu kullaniniz.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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6.3.3 DC frenleme/ Kombine frenler

DC frenleme veya kombine frenlerde yikin serbest durusu veya dogal durusu
kisaltiilmaktadir.

Yumusak yol verici, motor duragini L1 ve L3 fazlarinda (titresimli) dogru akim ile
besler. Bu akim, durag i¢cinde sabit bir manyetik alan olusturur. Rotor, ataleti
nedeniyle hala déndigu igin, kisa devreli rotor bobininde fren momenti olusturan
akimlar induklenir.

Dikkat
Durus fonksiyonu DC frenleme/Kombine frenler, kdk-3-devrede mimkun degildir.

Aciklama

Titresimli dogru akim sebekeye asimetrik yiklenme yapmaktadir, motor ile
dallanma durusta yiksek akim ylklenmesine gore dizenlenmelidir. Gerektiginde
yumusak yol verici daha buyuk dl¢ilendiriimeldir.

Aciklama

iki cesit fren kullanilabilir:

Kombine frenler:

Kombine frenler fonksiyonunu, aplikasyonlarin kiigik atalet (merkezkag kitleleri)
ile durdurulacak olmalari halinde kullaniniz.

(Jyvik <IMotor)- Kombine frenler fonksiyonunda gercek durus zamani, fren
sureglerinde degisiklik gosterebilir. E§er tek tip uzunlukta bir fren suresine
ulasiimak isteniyorsa, DC frenleme fonksiyonunu kullaniniz.

DC frenleme:

DC frenleme fonksiyonunu, aplikasyonlarin blyuk atalet (merkezkag kutleleri) ile
durdurulacak olmalari halinde kullaniniz.

(Jyiak <5 X Imotor)-
DC frenleme fonksiyonunda bir harici fren salterine ihtiya¢ duyulmaktadir!

Onemli dikkat

Maddi hasar tehlikeleri.

ideal bicimde motor korumasi igin elektronik motor asiri yiikklenme korumasi ve
motorda monteli bir sicaklik senséri dederlendirmesi kombinasyonu tavsiye
edilmektedir.

Durus ¢esidi Kombine frenler

Dinamik fren
momenti

DC fren momenti

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Durus cesidi secilen kombine frenlerde, dinamik fren momenti, DC fren momenti
ve durus zamani parametreleri starterde ayarlanabilir.

Dinamik fren momenti, fren sirecinin baginda, motorun devir sayisini distirmek
igin, fren etkisinin yiksekligini belirlemektedir. Daha sonra otomatik olarak
DC frenleme fonksiyonu ile fren slirecine devam edilmektedir.

DC fren momentinin yuksekligi ile motorun fren guicu ayarlanabilir.
Motorun DC frenleme sirasinda tekrar hizlanmasi halinde, dinamik fren
momentinin yikseltiimesi gereklidir.
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Durus zamani

Durus zamaniyla, motorda fren momentinin ne kadar uzun uretilecegi
belirlenmektedir. Fren siresi, yikiun durmasini saglayacak kadar uzun
secilmelidir.

Durmaya kadar yeterince fren etkisi elde etmek igin, yikin merkezkag kitlesi (J)
motorunkini agsmamalidir. Durus zamani, ylikin durmasini saglayacak kadar
uzun secilmelidir. Yumusak yol vericide durma algilamasi meydana
gelmemektedir ve bu isteniyorsa, harici 6nlemler Gzerinden gergeklestiriimelidir.

Aciklama
Kombine frenler fonksiyonunda gergcek durus zamani, fren sireclerinde
degisiklik gosterebilir.

Motor dénus
momenti
M 4

Yumusak yol vericide
stop komutu

Nominal isletim

Durus zamani

=

Sire (t)
s

DC fren momenti

Dinamik )
fren momenti

<

Motor fren
momenti

Resim 6-8: Kombine frenleme

Durus ¢esidi DC frenleme

DC fren momenti

6-14

Secilen DC frenleme fonksiyonunda durus zamani ve DC fren momenti
parametreleri starterde ayarlanabilir. Bu fren varyasyonunda yumusak yol
vericinin bir ¢ikisi, harici bir fren salterinin aktive edildigi DC frenlemeye
cevrilmelidir. Devre 6nerilerini Bolim 9’da bulabilirsiniz.

En uygun parametreleri ayarlama isleminin, makinede yuk sartlar altinda
yapilmasi gerekmektedir.

DC fren momentinin yuksekligi ile motorun fren guicu ayarlanabilir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Durus zamani

Durus zamaniyla, motorda fren momentinin ne kadar uzun uretilecegi
belirlenmektedir. Fren siresi, yikiun durmasini saglayacak kadar uzun
secilmelidir.

Durmaya kadar yeterince fren etkisi elde etmek igin, yukiin merkezkag kutlesi
momenti, motorun merkezkag kitlesi momentinin azami 5 katini asmamalidir.

(Jyiks 3 X Imotor)-

Yumusak yol vericide durma algilamasi meydana gelmemektedir ve bu
isteniyorsa, harici 6nlemler Gzerinden gergeklestiriimelidir.

Motor donis
momenti (M) 4

M

Nominal
isletim

Sire

DC fren
momenti

Durus zamani ‘

Motor fren Yumusak
momenti ' yol verici

stop komutu

Resim 6-9: DC frenleme

DC frenleme igin tipik aplikasyonlar

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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"DC frenleme" torna makinelerinde (6rn. alet degisiminde) veya daire
testerelerinde kullaniniz.
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6.4 Agir devir fonksiyonu

Agir devir faktorii

Agir momenti

Bu fonksiyon, asenkron motorunun gegici isletim sirasinda, élgiim devir
sayisindan daha dugsik bir devir sayisiyla her iki déndirme yéninde aktive
edilmesini mumkdin kilmaktadir.
Motorun 6lgtim devir sayisi nytor motorun sebeke frekansi (f) ve kutup ¢ifti
sayisi (p) ile belirlenmektedir.

NMotor = 2

p

Tristorlerin 6zel etkinlestiriimesiyle motora agir devir frekansi verilmektedir.
Ancak bu fonksiyon, motorda sadece diisik devir sayisinin uretilebilmesi sartina
baghdir. Motorun muhtemelen fazla 1sinmasi nedeniyle bu fonksiyon sirekli
isletim igin uygun degildir.

Agir devir sayisi faktori ve agir devir momenti her iki déndirme yonu i¢in de ayri
ayri girilebilir.

AQgir devir faktériiniin ayarlanmasi ile motor, élgiim devir sayisindan daha kuguk
bir devir sayisi ile (Nagr devir) S€beke donls yoniinde ya da bunun tersine
calistirilabilir.

NN ominal

Ngs i~ e
agrdevir™ aa1r devir faktdrd

Agir moment ile motordaki donis momentine etki edilebilir. Azami Uretilebilen
devir momenti, ayarlanan agir devir sayisina baghdir. % 100 agir moment,
yaklasik motor 6l¢im dénis momentinin % 30'una tekabul edebilmektedir.

Sebeke frekansi

IS AARA S R AWA
VRTATRTRVAVATAY

Ortaya ¢ikan "agir devir frekansi"

Resim 6-10: Agir devir fonksiyonu

Agir devir fonksiyonu igin tipik aplikasyonlar

6-16

Bu fonksiyon diisiik karsi doniis momentli aplikasyonlar igin, 6rn. alet
makinelerinin pozisyonlamasinda, kullanima uygundur.

Aciklama

Motora 6zgu 6zellikler ve baglh yuk, ayarlanmis parametrelerin yani sira agir
devir fonksiyonundan ¢ikan devir sayisini ve motorda uretilen agir devir
momentini etkilemektedir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Aciklama

Motoru 6ngoérilmus agir devir parametreleri ile kumanda etmek igin, ayni anda
ayarlanmig fonksiyon "Agir devir" ile bir kumanda girisi ve ayarlanmis fonksiyon
"Motor saga PS1/2/3" ile veya "Motor sola PS1/2/3" ile bir kumanda girisi
etkinlestiriimelidir. Ayrica bakiniz devreleme 6nerisi Bélim 9.1.7,.

Dénme yonu talimatlari:

Saga: Sebeke faz yoninde donis yoni

Sola: Sebeke faz donus yonu tersine donis

Dikkat
Dusurulmis motor devir sayisi ve buna bagli motorun disen 6z sojutmasi
nedeniyle bu isletim tird surekli isletim igin tavsiye edilmemektedir.

Onemli dikkat

Maddi hasar tehlikeleri.

ideal bicimde motor korumasi igin elektronik motor asiri yiikklenme korumasi ve
motorda monteli sicaklik senséru degerlendirmesi kombinasyonunu kullaniniz.
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6.5 Yuk denetimi i¢in akim sinir degerleri

Belirlenenin altina disutldiginde veya asildiginda bildirim gelen alt veya Ust
akim sinir degerleri ayarlanabilir.

Alt akim sinir degeri Alt akim sinir degeri, 6rnegin bir v-kayisi yirtiimasinin ve buna bagli olarak
motorun rdlanti akiminin veya fan filtresinin tikali olmasinin gésterilmesi icin
kullanilabilir.

Ust akim sinir degeri Ust akim sinir degeri aplikasyonda, 6rn. bir yatak hasarindan dolayi meydana

gelen gi¢ kaybini tespit etmek igin kullanilabilir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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6.6 Motor koruma fonksiyonlari

Motor asir yik
korumasi

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Motorun asiri yik korumasi, motorun bobin 1si1 derecesini baz alarak
gerceklesmektedir. Buradan motora asiri yiklenme olup olmadigi veya normal
isletim araliginda caligsip ¢alismadigi anlasilabilmektedir.

Bobin is1 derecesi, ya entegre elektronik motor asiri yik fonksiyonundan
hesaplanir ya da baglanacak bir motor termistéri zerinden dlgulebilir.

Motor tam korumasi olarak adlandirilan iglem icin her iki segcenegin kombine
(=aktive) edilmesi gerekmektedir. Bu kombinasyon, en iyi motor korumasi igin
tavsiye edilmektedir.

Yumusak yol vericide dénustiricu tzerinden akim 6lgimu vasitasiyla motor
isletiminin elektrik akimi él¢tilmektedir. Motorun ayarlanmis nominal isletme
akimindan yola ¢ikarak bobinin 1sinmasi hesaplanmaktadir.

Ayarlanmig devreden ¢ikarma sinifina (CLASS ayari) ve koruma parametresine
gOre karakteristik egriye ulasildiginda yumusak yol verici tarafindan ikaz veya
devinim olusturulmaktadir.

6-19
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Devreden gikarma
sinifi

(elektronik asin yiik
korumasi)

Asimetrik akim sinir
degeri

Onceden uyar
sinirlanmig agma
rezervi

Onceden uyar

sinirli motor isi

Ara zamani

6-20

Devreden ¢ikarma sinifi (CLASS, devinim sinifi), bir koruma biriminin 7,2 kat
Olcim isletim akiminda soguk konumdan devinime gegtigi azami devinim
suresini gdstermektedir (IEC 60947'ye gére motor korumasi). Devinim
karakteristik egrileri, devinim akimina bagl olarak devinim suresini
gostermektedir (bakiniz B6lum 10.4 "Devinim karakteristik egrileri").

Kalkis agirhdina gore farkli CLASS karakteristik egrileri ayarlanabilir.

Aciklama

Yumusak yol vericinin élguim verileri normal kalkisa (CLASS 10) dayanmaktadir.
Agir kalkigta (> CLASS 10) gerektiginde yumusak yol verici daha blyuk
olgllendirilmelidir.

Trifaze akim asenkron motorlari, sebeke gerilimindeki ¢ok kiiglik asimetrilere
daha ylksek bir asimetrik akim alimi ile tepki vermektedirler. Bdylelikle stator ve
rotor bobinindeki 1s1 yukselmektedir.

Asimetri sinir degeri, motor akiminin minferit fazlarda bundan sapma
goOsterebilecegdi ylzdelik bir degerdir.

Analizin dayanak degeri, t¢ fazin ortalama degerinden azami sapmadir.
Asimetri, ortalama degerden sapma % 40’dan fazla ise mevcut olmaktadir.
Motorun motor koruma fonksiyonu tarafindan kapatiimasina kadar hesaplanan
slre baz alinarak zamansal ayarlanan énceden uyari sinirina ulasildiginda,
bildirim verilebilmektedir.

Motorun ayarlanmig termik dnceden uyari sinirina ulagildiginda, bildirim

verilebilmektedir. Motor koruma devinimi % 100'de meydana gelmektedir.

Ara zamani, motor modelinin normal igletimde, yani asiri yiklenme devinimleri
olmadan, sogumasi igin belirlenmis bir zaman éndegeridir.

Bu slrenin bitiminden sonra motor starterinin "termik motor modeli", eger motor
Isinmasi daha > % 50'de ise, % 50'ye, aksi takdirde % 0'a getirilir.

Bdoylelikle sik kalkiglar da (Darbeli kalkig) mimkun olur. Bunlar ise IEC 60947'ye
g6re motor korumasinda, CLASS ayarina bagli olarak devinime yol acarlar.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02



Cihaz fonksiyonlari

Tekrar hazirlhik
zamani

Sifir gerilim giivenligi

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Asagidaki grafik, ara zamanli ve ara zamansiz soguma tutumunu
gostermektedir:

Motor
Acik
Kapali 1] >~
Motor : : t
Isinmasil I
J_ :_ Devinim sinir
Ara Li--- T T T T T K— -
zamansiz L Asir yiik devinimi
|
/1
A\ .
| -
X t
o
Ara L A{ . _:_: __________ [ A R Qe_vinim siniri
zamanli L
: : N Asiri
I A yuk devinimi yok
I/l

—>
" 'ara zamani
Resim 6-11: Ara zamani

' 'arazamani

Ara zamani 1 ile 100 s arasinda ayarlanabilir.

Onemli dikkat

Maddi hasar tehlikeleri.

Ara zamani degisiminde (0 = deaktive edildi) IIEC 60947'ye gore (CLASS 10A,
10, 15, 20, 30) motor korumasi artik mevcut degildir. Bu durumda tesis korumasi
mevcut degildir. Paralel koruma tedbirleri tavsiye edilmektedir.

Onemli dikkat

Maddi hasar tehlikeleri.

Motor boyle bir darbeli kalkis isletimi i¢in uygun olmalidir, aksi takdirde asiri
yuklenme nedeniyle kalici hasarlar olusabilmektedir.

Termik motor modelin deviniminde motorun sogumasi igin tekrar hazirlik zamani
baslatiilmaktadir, bu da sirenin bitimine kadar motorun yeniden ¢alismasini
engeller.

Sifir gerilim guvenligi aktif ise, kumanda besleme geriliminin bekleyen devinim
sirasindaki kesilmesi halinde, termik motor modelinin glincel devinim durumu ve
guncel tekrar hazirhk zamani yumusak yol vericide kaydedilmektedir. Kumanda
besleme geriliminin yeniden verilmesi ile termik motor modelinin gerilim
kesintisinden dnceki glincel devinim durumu otomatik olarak yeniden uUretilir.
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Sicaklik sensori

6-22

Motor koruma fonksiyonu olarak sicaklik sensdrii, motorun stator bobin sicaklik
derecesini dogrudan motordaki bir 6lgim senséri ile 6lgmektedir, yani, stator
bobininde dahili 6lcim sensoérlu bir motor gereklidir.

Analiz igin iki farkh 6lgiim sensdrl cinsi arasinda seg¢im yapilabilir.

+ PTC termistorleri Tipi A ("Tipi A sensor")

» Termoklik

Kablo baglantisi ve sensodrler tel kirilmalarina veya kisa devreye karsi kontrol
edilir.

Dikkat

Yumusak yol vericinin motor koruma veya cihaz 6z koruma devindiricisiyle
kapanmasinda, "Trip-reset" fonksiyonu tzerinden alindilama, ancak gésterilen
soguma suresi bittiginde mumkuinddr.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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6.7 Cihaz 0z korumasi

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Yumusak yol verici, tristérlere termik olarak asiri yiklenilmesini énleyen entegre
bir 6z korumaya sahiptir.

Bu bir taraftan dénustirict kanaliyla ¢ fazda akim algilamasi ile, diger taraftan
da tristor sogutma petegindeki sicaklik senséri tarafindan isi1 élgima ile
gerceklestiriimektedir.

Sabit ayarlanmis bir ikaz esigi asilirsa, yumusak yol vericide bildirim olusur.
Sabit ayarlanmis kapatma degeri asilirsa, yumusak yol verici kendiliginden
kapanmaktadir.

Devinim sonrasinda, starter yeniden baslatiimadan 6nce, sabit ayarlanmig
30 s'lik tekrar hazir olma suresine uyulmalidir.

Sifir gerilim guvenlidi aktif ise, kumanda besleme geriliminin bekleyen devinim
sirasindaki kesilmesi halinde, termik motor modelinin guncel devinim durumu ve
guncel tekrar hazirhk zamani yumusak yol vericide kaydedilmektedir. Kumanda
besleme geriliminin yeniden verilmesi ile termik cihaz 6z korumasinin gerilim
kesintisinden énceki glincel devinim durumu otomatik olarak yeniden uUretilir.

Tristorleri kisa devreden dolayi tahripten korumak igin (6rn. kablo hasarlarinda
veya motorda bobin kisa devresinde), SITOR yari iletken koruma sigortalari 6n
anahtarlanmalidir. ilgili secim tablolari igin bakiniz: Bélim 10.3.7 "Dallanma
bilesen tasarimi (standart devre)" ve Bolum 10.3.8 "Bilesen tasarimi - dallanma
(Kok-3-devre)".

Dikkat

Yumusak yol vericinin motor koruma veya cihaz 6z koruma devindiricisiyle
kapanmasinda, "Trip-reset" fonksiyonu tzerinden alindilama, ancak gésterilen
soguma suresi bittiginde mumkudnddr.
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Teghisler ve bildirimler

71 Teshisler, bildirimler

7.1.1 Durum / Hal bildirimleri

Bildirim

Sebep/goziim

Gerilimi kontrol et

Ana gerilim henliz bagh degil.

Sebeke fazlarini kontrol et

Olasilik 1: Ana gerilim bagli, ancak motor henliz bagli degil veya dogru bagli degildir.
Olasilik 2: Motor dogru baglidir, ancak faz gerilimi eksiktir.

Start hazir Cihaz baslatmaya hazirdir (Ana gerilim mevcut ve motor dogru baglanmistir).
Baslatma komutu geldidi an, motor yol alir.
Kalkis aktif Motor ayarlanmis kalkis gesidi ile baslatilacaktir.

Motor galigiyor

Cihaz koprileme isletiminde bulunmaktadir (by-pass salteri). Kalkis bitmistir.

Durus aktif

Motor ayarlanmis durus bitis ¢esidi ile durdurulacaktir.

Motor soguma siiresi aktif (Uriin
durumu < *E06*'ya sahip
cihazlarda)

Termik motor modelinin asiri yiik devinimi sonrasinda motor starti belirli bir sure icin (Parametre: tekrar hazirlik

zamani) mimkin degildir, glinkii motorun sogumasini saglamak gereklidir.

Kontrol elemani Soguma suresi
(Uriin durumu < *E06*'ya sahip
cihazlarda)

Cihaz 6z korumasinin asiri yiik deviniminden sonra, cihazin sogumasini gergeklestirmek igin, motor starti 30 s

icin mumkdiin degildir.

Acil start aktif

Acil start fonksiyonu etkinlestirilmistir.

Cabuk-stop aktif

Cabuk-stop fonksiyonu etkinlestirilmistir.

7.1.2 Uyarilar ve genel hatalar

Bildirim

Tekrar kalkis olmadan hata
Tekrar kalkig ile hata

Uyan

Sebep/goziim

Sebeke gerilimi eksik

X 1. Ana gerilim mevcut olmamasina ragmen, baslatma komutu verilmistir.
Giderme: Sebeke gerilimini aginiz.

takip edilebilir).
Giderme: llgili bildirimlerin tarifine bakiniz.

zamanda AC komutuyla geri alinir.

"serbest durus" durusunu parametreleyiniz.

7-2
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2. By-pass isletiminde bildirim olusursa, bu yanlislikla "Onceden uyar sinirli motor 1s1",
"Zamansal agma rezervi" veya "le sinir degeri asiimis/seviyenin altinda" seklindeki ¢ok sik
Uretilen ikaz bildirimi tarafindan olugsmus olabilir (Hafiza kayitlari/Olaylar kayitlarindan da

3. Durus ("Serbest durus" degil) parametrelenmis olmasina ragmen, ana gerilim ayni

Giderme: Sebeke salterini kalkis sikligina parametrelenmis ¢ikisla aktive ediniz veya
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Yanlis baslatma kosullari (Uriin X 1. Hata motor galismadan 6nce olusmaktadir.
durumu< *E04*'ya sahip cihazlarda) Sebep:
- Motor hatali kiskaglanmigtir.
Ayarli kisici hatasi (Uriin durumu - Kék-3-Devresi hatali dizilmistir.
>*EQ4*'e sahip cihazlarda) - Toprak baglantisi mevcut.
Giderme: Kablolamay! kontrol ediniz ve diizeltiniz (bakiniz devreleme 6nerileri kdk-3-
devresi).
2. Hata kalkigta ortaya cikiyor.
Sebep:
- Baslangi¢ gerilimi gok ylksek segilmistir.
- Darbe itkisi (yanlis) ayarlanmistir: Motor kalkisi diizensiz olmaktadir.
(Darbe itkisini sadece gergekten ihtiyag oldugunda ayarlayiniz. Pompalarda 6rn. darbe
itkisi gogu zaman hatali ateslemelere yol agmaktadir.)
Son yol vermeden beri ara zamani < 5 s'de 3RW44 daha yiiksek baslangig gerilimi ile
baslamaktadir. Ayarlanmis darbe itkisi ile baglantili olarak bu "hatall baglatma kosullarina"
yol agabilir.
Giderme: Parametre uyumlastir veya ara zamanini uzat.
Faz kesintisi L1 X Olasilik 1: Faz L1 eksik veya motor caligirken kesiliyor veya ¢okuyor.
Devinim, kalkis sirasinda >15 % >100 ms'lik veya by-pass isletiminde >200 ms'lik uygun
olgiim isletim geriliminin dismesi ile meydana gelmektedir.
Giderme: L1 baglayin veya gerilim digmesini giderin.
Olasilik 2: Gerektiginden ¢ok daha kuiguk bir motor baglidir ve hata bildirimi kdprileme
isletimine cevrimden hemen sonra olugsmaktadir.
Giderme: Bagli motorun nominal isletme akimini dogru ayarlayin veya asgariye indirin
(eger motor akimi ayarlanmis lg'nin %10'undan daha kiigiikse, motor bu starter ile
calistirilamaz).
Olasihik 3: Yol verici toprak baglantisi gézetimli IT sebekesinde kullanimda:
Urlin 6zelligi < *E06* olan 3RW44 ve iletisim moduli PROFIBUS DP bu sebeke bigciminde
kullanilamaz.
Giderme: Starteri trlin 6zelligi > *E07* olan 3RW44 ile degistirin. Burada iletisim modulu
PROFIBUS DP ile birlikte kullanim uygundur, ancak faz gerilimi (UL-N) ve de fazlar arasi
gerilimde (UL-L) 3RW44’ln 6lcim deger gostergesinde hatali gésterilen degerler meydana
gelebilir.
Faz kesintisi L2 X Olasilik 1: Faz L2 eksik veya motor caligirken kesiliyor veya ¢okuyor.

Devinim, kalkis sirasinda >15 % >100 ms'lik veya by-pass isletiminde >200 ms'lik uygun
Olgiim isletim geriliminin dismesi ile meydana gelmektedir.
Giderme: L2 baglayin veya gerilim digmesini giderin.

Olasilik 2: Gerektiginden ¢ok daha kulguk bir motor baglidir ve hata bildirimi kdprileme
isletimine gegisten hemen sonra olugsmaktadir.

Giderme: Bagli motorun nominal isletme akimini dogru ayarlayin veya asgariye indirin
(eger motor akimi ayarlanmis le i'nin %10'undan daha kiigiikse, motor bu starter ile
calistirilamaz).

Olasilik 3: Yol verici toprak baglantisi gézetimli IT sebekesinde kullanimda:

Uriin 6zelligi < *E06* olan 3RW44 ve iletisim modiili PROFIBUS DP bu sebeke bigiminde
kullanilamaz.

Giderme: Starteri Grlin 6zelligi > *EQ7* olan 3RW44 ile degistirin. Burada iletisim moduli
PROFIBUS DP ile birlikte kullanim uygundur, ancak faz gerilimi (UL-N) ve de fazlar arasi
gerilimde (UL-L) 3RW44’lin 6lcim deger gostergesinde hatali gésterilen degerler meydana
gelebilir.
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Faz kesintisi L3 X Olasilik 1: Faz L3 eksik veya motor galigirken kesiliyor veya ¢okiyor.
Devinim, kalkis sirasinda >15 % >100 ms'lik veya by-pass isletiminde >200 ms'lik uygun
Olgiim isletim geriliminin dismesi ile meydana gelmektedir.
Giderme: L3 baglayin veya gerilim digsmesini giderin.
Olasilik 2: Gerektiginden ¢ok daha kuiguk bir motor bagl ve hata bildirimi kdprileme
isletimine gegisten hemen sonra olugsmaktadir.
Giderme: Bagli motorun nominal isletme akimini dogru ayarlayin veya asgariye indirin
(eger motor akimi ayarlanmis le 'nin %10'undan daha kiiglikse, motor bu starter ile
calistirilamaz).
Olasilik 3: Yol verici toprak baglantisi gézetimli IT sebekesinde kullanimda:
Uriin 6zelligi < *E06* olan 3RW44 ve iletisim modiili PROFIBUS DP bu sebeke bigiminde
kullanilamaz.
Giderme: Starteri Grlin 6zelligi > *EQ7* olan 3RW44 ile degistirin. Burada iletisim moduli
PROFIBUS DP ile birlikte kullanim uygundur, ancak faz gerilimi (UL-N) ve de fazlar arasi
gerilimde (UL-L) 3RW44’lin 6lcim deger gostergesinde hatali gésterilen degerler meydana
gelebilir.
Eksik yik fazi T1 X Motor fazi T1 bagh degildir.
Giderme: Motoru dogru baglayiniz.
Eksik yik faz1 T2 X Motor fazi T2 bagh degildir.
Giderme: Motoru dogru baglayiniz.
Eksik yik faz1 T3 X Motor fazi T3 bagh degildir.
Giderme: Motoru dogru baglayiniz.
Besleme gerilimi % 75'in altinda X Kumanda besleme gerilimi 100 ms'den fazla, istenilen nominal gerilimin % 75'inin altinda
(Gerilim kesintisi, gerilim dismesi, yanlis kumanda besleme gerilimi).
Giderme: Kumanda besleme gerilimini kontrol ediniz.
Besleme gerilimi % 85'in altinda X Kumanda besleme gerilimi 2 s'den fazla, istenilen nominal gerilimin % 85'inin altinda
(Gerilim kesintisi, gerilim dismesi).
Giderme: Kumanda besleme gerilimini kontrol ediniz.
Besleme gerilimi % 110'un Ustiinde X Kumanda besleme gerilimi 2 s'den fazla, istenilen nominal gerilimin % 110'unun ustiinde
(Gerilim uglari, yanlis kumanda besleme gerilimi).
Giderme: Kumanda besleme gerilimini kontrol ediniz.
Akim asimetrisi agiimistir X X Faz akimlar asimetrik (asimetrik yik). Bildirim, eger asimetri ayarlanmis sinirdan daha
blyulk ise gosterilir (Parametre: Asimetrik akim sinir degeri).
Giderme: Yiku denetleyin veya parametre degerini degistirin.
Asiri yuk termik motor modeli X X X Termik motor modeli devindirilmistir. Asiri yik deviniminden sonra, tekrar baslatma,
yeniden hazir zamani bitene kadar blokedir.
Giderme isteniimeyen devinimde:
- Motor nominal igletme akimi I,'nin muhtemelen hatali ayarlanmis olup olmadigini kontrol
ediniz veya
- CLASS ayarini degistiriniz ya da
- Gerekliyse operasyon frekansini disuriiniiz veya
- Motor korumasini devredisi birakiniz (CLASS OFF)
Onceden uyari sinirlanmis motor X Motor 1sinmasi ayarlanmis parametre degderinden daha biiyiik: Onceden uyari sinirlanmis
Isinmasi motor isinmasi. Ayarlanmis dedere bagli olarak termik motor modeli asiri ylik devinimine
yaklagsmaktadir. Agir kalkis ve devreden ¢ikarma sinifi >CLASS 20 ayar degerlerinde
"Onceden uyari sinirl motor 1s1" parametre degerinin % 95'e yiikseltiimesi tavsiye
edilmektedir.
Zamansal agma rezervi agiimistir X Termik motor modelinin asiri yiik devinimine kadar olan siire, ayarlanmis "Onceden uyari

sinirlanmis zamansal agma rezervi" parametresinden daha kisadir.

Agir kalkis ve devreden gikarma sinifi > CLASS 20 ayar degerlerinde "Onceden uyari
sinirlanmis agma rezervi " parametre deg@erinin 0 s'ye (deaktive edildi) getiriimesi tavsiye
edilmektedir.
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Asiri gerilim sebekesi (Uriin durumu X Bagh 3 fazl sebeke gerilimi cihaz igin uygun degildir veya daha uzun gerilim uglari ortaya

<*E04*'e sahip cihazlarda) cikmaktadir.

Devinim, >% 10 >500 ms'lik uygun 6lgiim geriliminin asilmasiyla olusmaktadir. *E02*Uriin

Sebeke gerilimi fazla yiiksek (Uriin 6zelliginden itibaren dahili agma esigi % >18 >2000 ms'e yikselmistir.

durumu > *E04*'e sahip cihazlarda) Giderme: Dogru gerilimi baglayiniz.

Akim 6lgiim alani asilmistir X 1. Gok yuksek bir akim gelmistir (yumusak yol vericideki entegre akim transformatorinin
6lgiim alaninin Ustiinde). Bu su durumda ortaya ¢ikabilir: Direkt kalkis, darbe itkisi veya
kombine frenler.

Giderme: "Gerilim rampasi" baslatma tiirinde ayarlanmis rampa siresini uzatiniz, darbe

gerilimini veya fren momentini diisiriiniiz. Muhtemelen yumusak yol verici motor igin

gerektiginden kigclk boyutlandiriimistir.

2. Kalkista bildirim olusursa, bu yanliglikla "Onceden uyari sinirli motor 1s1", "Zamansal agma
rezervi" veya "le sinir degeri asiimis/seviyenin altinda" seklindeki ¢ok sik uretilen ikaz
bildirimi tarafindan olusmus olabilir (Hafiza kayitlari/Olaylar kayitlarindan da takip
edilebilir).

Giderme: ilgili bildirimlerin tarifine bakiniz.

Motor kapatma bloke X Koprileme isletiminde aniden asiri yliksek bir akim ortaya gikmaktadir, 6rn. motor bloke

(sadece uriin durumu <*E07*'ye sahip edilmigse, (I > 4 X lgpotor 100 ms Ustiinde).

cihazlarda) Giderme: Motoru kontrol edin.

Akim alani asgiimistir X Uzun bir slire igin 6 kattan daha fazla nominal isletme akimi gelmistir.

(sadece Uriin durumu <*EQ7*'ye sahip Giderme: Akim sinirlamasini etkinlestirin veya 6lgllendirmeyi (Cihaz-Motor) kontrol edin.

cihazlarda)

Glg kismi asirt isinmistir X X Glg kismi igin termik modelin asir ylik devinimi.

Giderme: Cihaz sojuyana kadar bekleyin, baslatmada gerekirse daha diisiik akim

sinirlamasi ayarlayin veya operasyon frekansini diistiriin (arka arkaya ¢ok fazla start).

Motorun bloke edilmis olup olmadigini veya yumusak yol verici gevresindeki ortam isisinin

asir yuksek olup olmadigini kontrol ediniz (40 °C'den itibaren disirme bakiniz 36lim 10.3

“Teknik veriier?)

Glg kismi asiri sicaklik X Glg kismi igin termik modelin 1sisi uygun daimi isletim 1sisinin Ustiindedir.

Giderme: Motorun isletim akimini veya yumusak yol verici gevresindeki ortam isisinin

asirn yuksek olup olmadigini kontrol ediniz (40 °C'den itibaren disirme bakiniz 36lim 10.3

“Teknik veriier?)

Kisa devre sicaklik sensori X X X T1 /T2 kiskaclarindaki sicaklik sensori kisa devre yapmistir.

Giderme: Sicaklik sensériinii kontrol ediniz.

Sicaklik sensorl tel kopmasi X X X T1/ T2 kiskaclarindaki sicaklik sensorleri arizali veya hat bagh degil ya da hi¢ sensor

bagh degil.

Giderme: Sicaklik sensoriinii kontrol ediniz veya bagh sensor yoksa: Sicaklik sensériini

devredisi birakiniz.

Asiri yuk sicaklik senséru X X X T1 /T2 kiskaclarindaki sicaklik sensoéri harekete gegmistir, motor asiri isinmigtir.

Giderme: Motor soguyana kadar bekleyin ve gerektiginde motoru kontrol edin.

Maksimum kalkis suresi agiimistir X Ayarlanmis maksimum kalkis siiresi motorun gergek hizlanma siiresinden daha kisadir.

Giderme: "Maksimum kalkis siresi" parametresini uzatin, akim sinir degerini ylkseltin

veya motora bagli yiki mekanik ariza mevcut olup olmadigina dair kontrol edin.

le sinir deg@eri asiimistir/altina X X Ayarlanmis akim siniri asilmistir veya altina distlmistir, 6rn. fanlardan birindeki filtre

distlmistar tikanmasi veya motorun bloke olmasi yizinden.

Giderme: Motordaki / Yiikteki akim sinir degeri ihlalinin sebebini kontrol edin veya sinir

degerlerini mevcut yik durumlarina gére ayarlayin.

Toprak baglantisi algilandi X X Bir faz topraga baglidir (sadece by-pass isletiminde mimkunddr).

Giderme: Baglantilari ve kablolamayi kontrol edin.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Bildirim

Uyan

Tekrar kalkis olmadan hata

Tekrar kalkis ile hata

Sebep/goziim

Maniel Baglanti kesintisi

x

PC ile baglanti kesilmistir (PC lizerinden kumandada) veya uzun siire boyunca (bakiniz
Ayarlar > Gosterge > Hareket idare zamani B6lim 5.4.10) bir tuga basiimamistir (Motorun
tuslarla kumanda edilmesinde).

Kumanda, kumanda &nceligi istenmigse girislere devredilmistir.

Giderme: PC'yi tekrar baglayiniz veya aktivite gézetim siresini ylkseltiniz ve dizenli
araliklarla bir tusa basiniz.

Kabul edilemez le/CLASS ayari

Motorun I, nominal igletme akimi (36lim 5.4.2 "Motor verileri gir') segilmis CLASS ayari
(Bolum 5.4.9 "Motor korumasi ayarlari yapma') temel alindiginda 3 parametre setinden en
az birinde azami ayar akimini agmaktadir. Urtun 6zelligi > *E07* olan cihazlarda, yanhs
degderin bulundugu parametre seti (PS) da gosterilmektedir.

Azami degerler igin litfen bakiniz 36lum 10.3 "Teknik veriler".

Egder yumusak yol verici kdk-3-devrede bagl ise, motor dallanmasinin kablolamasi yanhs
uygulanmis olabilir (Bolim 9.1.5 "3RW44 Kok-3-devre'"), bdylece "Durum gdstergesi /
Baglanti ¢esidi" menu basligr altinda (36lum 5.5.2 "Durum gostergesi') "Bilinmeyen/
hatali" yazmaktadir.

Giderme: Motorun nominal isletme akimini her 3 parametre setinde de kontrol edin,
CLASS ayarini disgiriin ya da yumusak yol vericiyi asiri 6lgtlendirin. K6k-3-devrede motor
dallanmasinin kablolamasinin dogrulugunu, verilen devre planlarina gére kontrol edin.
Motor devreye girmedigi siirece, sadece bir durum bildirimidir. Ancak bildirim, baslatma
komutu verilirse, tekrar kalkis olmadan hataya donusur.

Harici kalkis parametreleri alinmadi
(Uriin modeli > *E06*'ya sahip
cihazlarda)

Sadece PROFIBUS DP ile isletimde bulunmaktadir. PLC'ten yanhs veya uygun olmayan
parametre degerleri gonderildi.

Giderme: Hatali parametre Yumusak yol verici ES yazilimi ile okunabilir ve uygun degere
degistirilebilir.

PAA hatasi (Uriin 6zelligi > *E06*'ya
sahip cihazlarda)

PAA hatasi (Cikislarin proses gorintusi hatali),

* motor sag ve motor sol ayni anda aktive edilmesi halinde (sebep 1) veya
* PLC lzerinden parametre seti 4'in secilmesi halinde (sebep 2) goérindr.
Giderme:

* Motor saga ve motor sola tekrar devredisi birakilmasi (sebep 1'de) veya

« Tekrar gegerli bir parametre seti (PS 1-3) ayarlanmasi (sebep 2'de) halinde
otomatikman silinir.

Korumali kapatma by-pass elemani
(Urtin 6zelligii > *E07*'ye sahip
cihazlarda)

Koprileme isletiminde asir ylksek akim ortaya gikmaktadir. Devinim akimin siresi ve
yuksekligine baghdir. Hata ancak 30 s sonra sifirlanabilir (soguma).
Giderme: Motoru kontrol edin, yumusak yol verici dlglilendirmesini kontrol edin.
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7.1.3 Cihaz hatasi

Bildirim

Sebep/¢oziim

Kontrol elemani arizal (Uriin
ozelligi > *E04*'e sahip
cihazlarda)

En az bir by-pass elemani ve/veya en az bir tristér kaynamistir. Bildirim, eger beklemede baslatma komutu yoksa,
kumanda besleme ggerilimi verilmesiyle ve (yumusak yol verici Gzerinden) dl¢llen akim akisinda
olusturulmaktadir. 1

Giderme: SIEMENS'deki muhatabiniz veya teknik asistaninizla (bakiniz bélim "Onemli agiklamalar") irtibata
geginiz.

Devre elemani 1 kesik

Faz 1'deki tristdr kaynamistir. (Bu bildirim, baslatma komutunun verilmesinde gdsterilmektedir.) N
Giderme: SIEMENS'deki muhatabiniz veya teknik asistaninizla irtibata geginiz.

Devre elemani 2 kesik

Faz 2'deki tristdr kaynamistir. (Bu bildirim, baslatma komutunun verilmesinde gdsterilmektedir.) N
Giderme: SIEMENS'deki muhatabiniz veya teknik asistaninizla irtibata geginiz.

Devre elemani 3 kesik

Faz 3'deki tristdr kaynamistir. (Bu bildirim, baslatma komutunun verilmesinde gdsterilmektedir.) N
Giderme: SIEMENS'deki muhatabiniz veya teknik asistaninizla irtibata geginiz.

Kalici (flash) bellek hatali

Cihazin bellegi arizalidir.
Giderme: SIEMENS'deki muhatabiniz veya teknik asistaninizla irtibata geginiz.

Cihaz tanimlanmamistir.

Cihaz tanimlanmamistir, tanimlama verileri almasi gerekmektedir.
Giderme: SIEMENS'deki muhatabiniz veya teknik asistaninizla irtibata geginiz.

Hatali tanimlama strimu

Tanimlama sirimi ve aygit yazilim sirimua értismemektedir.
Giderme: SIEMENS'deki muhatabiniz veya teknik asistaninizla irtibata geginiz.

By-pass elemani arizal

By-pass salteri kaynamistir veya arizalidir.
Giderme: SIEMENS'deki muhatabiniz veya teknik asistaninizla irtibata geginiz.

Sogutma petegi tel kopmasi

Olasilik 1: Yol vericinin sogutma petegindeki sicaklik senséri bagl degildir veya arizahdir.

Olasilik 2: 3RW4465'de ve 3RW4466'da yol vericinin 6n tarafinda arizali fan olmasi da mimkuandr.

Giderme: Sadece 3RW4465'de ve 3RW4466'de: Yaklasik 30 ile 60 dakika soguma siiresinden sonra, kumanda
besleme gerilimini agma ve kapatma yoluyla hatayi sifirlamayi deneyin. Bu basarili olduysa, yumusak yol vericinin
on kismindaki fanin baslatma komutunda galisip ¢galismadigini kontrol edin. Calismiyorsa fani degistirin. (Yol
vericinin 6n kismindaki fan ile cihaz alt bdlimundeki fan, arizasiz isletimde eszamanli ¢calismalidir.)

Tim 3RW44 yol vericilerde:

Kumanda besleme geriliminin agilmasi ve kapanmasiyla hata bildirimi sifirlanamadiysa, SIEMENS'deki
muhatabiniz veya teknik asistaninizla irtibata geginiz.

Sogutma petegi sensori kisa
devresi

Yumusak yol vericinin sogutma petegindeki sicaklik sensorl arizalidir.
Giderme: SIEMENS'deki muhatabiniz veya teknik asistaninizla irtibata geginiz.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Aciklama
Bazi durumlarda hata bildirimleri yanlhs olabilir (6rn. L2 eksik olmasina ragmen
faz kesintisi L1).

Aciklama

3RW44 yumusak yol vericinin topraklama gdzetimli IT-sebekesinde kullanimda:
Urlin 6zelligi < *E06* olan 3RW44 ve iletisim modulil PROFIBUS DP bu sebeke
biciminde kullanilamaz. *EQ7* Grlin 6zelliginden itibaren 3RW44 igin, iletisim
moduli PROFIBUS DP ile kullanim uygundur, ancak faz gerilimi (UL-N) ve fazlar
arasi gerilimde (UL-L) 3RW44’lUn 6lgim deger gostergesinde hatali degerler
meydana gelebilir.

1) Anizal tristdrde muhtemel ohmik deger: <2 kOhm (L-T).
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SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02

Boliim Konu Sayfa
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8.1

Kosullar

Giris

Bu bélimde yumusak yol verici 3RW44 igin iletisim moduli PROFIBUS DP
aciklanmaktadir.

PROFIBUS DP iletisim moduli ile yumusak yol verici 3RW44 tim fonksiyonelligi
ile birlikte PROFIBUS hattina dahil edilebilmektedir.

Entegre S7 istasyonlu bir tedarik moduli, 6érn. CPU315-2 DP ile kurdunuz.
PC / PG’nizde STEP 7 (V 5.1 itibaren + Hotfix 2) komple kuruludur.

STEP 7 bilgilerine vakifsiniz.

+ PG, DP-Master’e baghdir.

Dikkat

iletisim modiili PROFIBUS DP, sadece iriin 6zelligi "E06" veya daha yiiksek
olan 3RW44 cihazlarda galismaktadir, 060501 Uretim tarihinden sonraki
cihazlarda mevcuttur.

—

s —

-

18 8 /060501 *EQOG*

L o
| | Uretimyeri /yil  /ay /gun Urln 6zelligi

(versiyonu)

Dikkat

Topr. hata/kontak gézetimli IT sebekeleri:

Urlin 6zelligi < *E06* olan 3RW44 ve iletisim modilii PROFIBUS DP bu sebeke
biciminde kullanilamaz. *EQ7* Grlin 6zelliginden itibaren 3RW44 igin iletisim
modult PROFIBUS DP ile kullanim uygundur, ancak faz gerilimi (UL-N) ve fazlar
arasi gerilimde (UL-L) 3RW44’in dlgim deger gostergesinde hatali degerler
meydana gelebilir.

Dikkat

Urlin 6zelligi < *E03* olan 3RW44 iletigsim modili PROFIBUS DP igin:
3RW44’Gin PROFIBUS ile birlikte redundan kumandalarda ve Y linkinde
kullanimi: 3RW44, Y linkinde bir DPVO0 alt birimi (uydusu) gibi hareket eder.
Parametreleme sadece GSD dosyasi lizerinden yapilabilir ve veri kiimesi ve
alarmlar degil, sadece ¢evrimsel veriler aktariimaktadir.

*EO04* Urin 6zelliginden itibaren 3RW44 iletisim modulid PROFIBUS DP igin: Bu
versiyondan itibaren DPV1 isletimi (veri kimesi okuma, yazma ve alarm) Y link
arkasinda da mumkundur.

PROFIBUS DP konusu hakkinda baska dokiimantasyonlar

"Yumusak yol verici 3RW44 icin PROFIBUS DP iletisim modiili" isletme talimati,
Siparis Numarasi: 3Z2X1012-0RW44-0KAO.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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8.1.1 Tanimlar

S7 Alt birimi

Verilerin yazilmasi

Verilerin okunmasi

GsD

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02

S7 Alt birimi, STEP 7’ye tamamen entegre edilmis bir alt birimdir. OM Soft
Starter ES Uzerinden baglidir. S7 Modelini (Teshis alarmlari) desteklemektedir.

Verilerin yazilmasi demek, verilerin yumusak yol vericiye aktarilmasi demektir.

Verilerin okunmasi demek, verilerin yumusak yol vericiden aktarilmasi demektir.

Cihaz Temel Verileri (CTV [GSD]) tektip formatta DP-alt birim tariflerini
icermektedirler. GSD kullanimi, DP masterin ve DP alt birimin projeksiyonunu
kolaylastirmaktadir. bkz. "GSD-dosyasi ile projeksiyon" Sayfa 8-15.
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8.2 Veri aktarimi

8.2.1 Veri aktarim imkanlan

Asagidaki resim, veri aktarim imkanlarini géstermektedir:
Master sinifi 2

Master sinifi 1
SIMATIC S7 PROFIBUS DP iletisim islemcisi ile PC veyaPG
Soft Starter ES ile

Azami iki master sinifi ‘I %
2 mimkandar L ]

l

Master sinifi 1’e veri aktarimi
PROFIBUS DPV1 Norm genigletme: Parametreleme,
teshis, kumanda, bildirme ve PROFIBUS DPV1 lzerinden

test

PC /PG 6rn. Soft Starter ES ile veya

Soft Starter ES Premium ile
Parametreleme, teshis, kumanda, bildirme ve
sistem ara birimi Gzerinden test

Resim 8-1: Veri aktarim imkanlari

8.2.2 iletisim prensibi
Asagidaki resim, master ve alt birim isletim tirtiine gore degisik verilerin
aktarildigi iletisim prensibini gdéstermektedir:

Master Sinif 1 Master Sinif 2 (Azami 2)

cevrimsel /O cevrimsiz PLC-CPU gevrimsiz cevrimsiz
PC veya PLS

ﬁ @ Qﬁ ﬁ @ g:?ﬂ Starter ES

lletigim islemcisi
Konfiglrasyon GSD

Q Yol verme
I — @ ﬁ ﬁ parametre @ @
kilidi
Sirius 3RW44 yumusak yol verici
]

1
E E |Te§his ” Alarmlar | |Parametre| |-|_IVeri k'LimeIeriI | |-|_IVeri ki]meleriI |
DPVO

Cevr. rapor verileri
Cevr. kontrol verileri DPV1

PLC

3RW44

DPV1

Resim 8-2: iletisim prensibi

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02

8-6



lletisim modilii PROFIBUS DP

8.3 iletisim modiilii PROFIBUS DP montaiji

Uyan

Tehlikeli elektrik gerilimi! Elektrik garpmasina ve yaniklara yol agabilir.
Calismalardan 6nce tesis ve cihazi gerilimsiz hale getiriniz.

"Yumusak yol verici 3RW44 igin PROFIBUS DP iletisim modili" isletme
talimatindaki bilgileri dikkate aliniz, siparis numarasi: 32X1012-0RW44-0KAO.

8.3.1 liletisim modiilii PROFIBUS DP’nin (alan busu ara birimi) takilmasi

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02

Onemli dikkat
Maddi hasar tehlikeleri.

iletisim modiili PROFIBUS DP’yi takmadan énce 3RW44 yumusak yol vericiyi

gerilimsiz duruma getiriniz.

Dikkat

iletisim modiilii PROFIBUS DP, sadece riin 6zelligi "E06" veya daha yiiksek
olan 3RW44 cihazlarda galismaktadir, 060501 Uretim tarihinden sonraki

cihazlarda mevcuttur.

8B /060501

*EO6*

o ) Uretimyeri /yil /ay

/ gin

Uriin 6zelligi
(versiyonu)
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8.4 iletisim modiilii PROFIBUS DP’nin (alan busu ara birimi) aktif
duruma getirilmesi ve istasyon adresinin ayarlanmasi

8.4.1 Giris

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02

iletisim moduiliil PROFIBUS DP'yi aktif duruma getiriniz (Cihaz fonksiyonu "Alan
busu") ve istasyon adresini ya gésterge ya da cihaz arabirimi Gzerinden "Soft
Starter ES Premium" yazilimi veya "Soft Starter ES + SP1" yazilimi ile
ayarlayniz.

Dikkat

iletisim moduliini aktif hale getirdikten sonra standart kumanda énceligi
otomatik olarak giriglerden iletisim modiline gegmektedir PROFIBUS DP.
Eger giris "Manuel" fonksiyonuyla aktif ise, kumanda énceligi degismemektedir
(bakiniz Bolim 5.4.7 "Girislerin parametrelenmesi" Sayfa 5-28).

Yumusak yol vericiler fabrikadan istasyon adresi 126 ile gikmaktadir.

8-9



lletisim modilii PROFIBUS DP

8.4.2 iletigsim modiilii PROFIBUS DP’nin gdsterge lizerinden aktif duruma getirilmesi, istasyon
adresinin ayarlanmasi ve ayarlarin kaydedilmesi

1. Yumusak yol vericiyi ilk kez ¢alistirirken hizli start menisiinden gegmelisiniz
(bakiniz Bélim 5.2). Ayrica bakiniz "3RW44 yumusak yol verici" isletme talimati
(Siparig No: 3Z2X1012-0RW44-0AAD0).

2. Cihaz Uzerinde isaretli tusa basiniz.

SIEMENS ¢

Alan busu 1
ara birimi
| Kapali |

E-4ual I degistir )
o [

Alan busu ara birimi

1 Kapal
Y] Acik

|
|
IE Jo
|
|
\

Olgiilen deger 1
gostergesi

<4—— ¢k oK
Alan busu ara birimi

1
2 Agk

v

|
‘ HmX

| 4—cK

-~ Alan busu 1
ara birimi
=2 [ degistir )

CIK 0K

Parametre
seti 1

Ch

= 51k

<4— ¢k oK
Giivenlik U @
opsiyonlari

e 4u)
<4—cK oK
Alan busu 10

|

Sxk GEED

| €4— ¢k E

3. "Veriyolu" (BUS) LED gdstergesi kirmizi yanip sénuyor.

4. Eger PROFIBUS simgesi %% gostergede goriinirse, iletisim moduli
PROFIBUS DP basaril bir sekilde aktif edilmistir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
8-10 GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02
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Daha sonra 3RW44’e PROFIBUS alt birimi olarak istediginiz istasyon adresini
veriniz.

Bu ornekte istasyon adresi olarak "23" segilmistir.

Parametreleme imkanlari

Alan busu
ara birimi Acik, Kapali
GIK 0K

Toplu diyagnoz 2
Bloke etmek, Serbest

birakmak
GIK oK

CPU/Master-Stop 3

dm Yedek deger, son deger

¥ oK @I

CIK 0K

istasyon adresi 4

126 1
¥ [ degistir ]
¢k m Ayarlanabilir v
...-... arasl Baud orani
istasyon adresi
| 12.000 kBd
| 126 g 1 =0
=a " ok
L o Yedek deger 6
| Istasyon adresi
‘ 23 N
. = 1 X
‘ GIK OK

| €— G m
v . Parametreleme

istasyon adresi 4 blok. CPU/Master
[ Kapali |
I~ "R @CTD)
Frlral il dedistir | o ”
GIK 0K
Dikkat

Eger "Parametreleme blok. CPU/Master" parametresi "Kapali" (Fabrika 6n ayari)
konumda ise, o zaman bus kalkista, yumusak yol vericide ayarlanmis parametreler, GSD
dosyasindaki veya OM'deki degerler tarafindan silinirler. Bu istenilmiyorsa parametre
"Acik" konuma getirilmelidir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02 8-11
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5. Bu ayarlar surekli saklamak igin agagidaki adimlari uygulayiniz:

istasyon adresi 4

,
At O dedistir )

CIK 0K

Alan busu 10

el

CIK 0K

Giivenlik
opsiyonlari

oK [o]

| Fonk. cagir
Ayarlarin
| | kaydedilmesi

Frllcal SO uygula )

4— ¢k
+ Ayarlanin
|| kaydedilmesi
|
| Al
| 4— ¢K

SIEMENS

CIK oK

Dikkat

Egder "Alan busu" menistinde "Parametre blok. CPU/Master" parametresi "Kapah"
(Fabrika 6n ayari) konumda ise, bus kalkista, yumusak yol vericide ayarlanmis
parametreler GSD dosyasindaki veya OM’deki degerler tarafindan silinir. Bu
istenilmiyorsa parametre "Acik" konuma getirilmelidir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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8.4.3

iletisim modiilii PROFIBUS DP'nin aktif duruma getirilmesi (Alan busu ara birimi) ve istasyon

adresinin cihaz arabirimi tizerinden "Soft Starter ES Premium" yazilimi veya "Soft Starter ES +
SP1" yazilimi ile ayarlanmasi

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02

iletisim moddiliinii aktif duruma getirmek igin su adimlari yapiniz:
1.

oo

P?“ Soft Starter ES Premium - COM1 - [online]

Switching Device  Edit  Target System  Wiew

3RW44 yumusak yol vericiyi ara birim kablosu ile "Soft Starter ES Premium"
veya "Soft Starter ES + Service Pack 1" yaziliminin yikli oldugu PC’ye
baglayiniz.

"Soft Starter ES Premium" veya "Soft Starter ES + Service Pack 1" yazilimini
baslatiniz.

Menude "Salt cihazini > gevrimigi a¢" maddesini seginiz.

"Cevrimici A¢" diyalog alaninda "Yerel cihaz ara birimi" opsiyonunu ve "Ara birim"
altinda istenilen COM veri kanalini (Port) Seginiz.

"OK" tiklayiniz.

Sol pencere kisminda "Cihaz konfigurasyonu (Device configuration)" nu seginiz.
Sag pencere kismindaki "Alan busu ara birimi (Field bus interface)" kontrol
kutucugunu aktif duruma getiriniz.

=10l x|

Options  Group  Help

D% W|& aslaln|F]® Bp||oc|lovvmsd it d

Bl Identification ) ) ) &=
Device Device configuration
Device detals hotor contral Sel-protection
- Idertfication = [~ Control function reversing starter [ Line protection
[}

= Device parameters
Basic parameters
Field bus interface
e MGEOF CONTTOL
- Confrel function soft starter

[¥ Control function soft starter
[T Control function speed regulating rheostat
¥ Control function slow speed

[¥ Electrical braking procedure

[~ Shor-circuit protectian
I7 Thermal contact block model
¥ Bypass function

-~ Control function slow speed [” Braking output
i Electrical braking procedure
£ Motor protection
¢ e Thermal motor maodsl
e TEMpEratLre sensor
= SUbstation monitoring
5 & Currentlimits
Asymmetry
- Ground fault
Inputs

Maodule
¥ Hhl rmodule

[V Emergency start
l_ Cold start
[T Satety technology

[T Memaory moduls
Motor protection Communication
@\e\d bus interface

¥ Device interace

[v Thermal motor model

[V Temperature sensar

e QUL Substation monitoring Diagnosis
Self-protection [v Current limits ¥ Trace
Thermal contact block model ¥ Asymmetry % Loghook
=R acel [V Ground fault
¥ Inputs
F; Cutputs
hdain power Maintenance
[¥ Main energy monitaring [~ Maintenance
l7 Yoltage measurement [ Selttest
¥ Current measurement O P upclate il
[~ Mechanical switching
¥ Solid-state switching :!
< [ ol 2
Press F1 to get help lonlne === Com1 [ A

8. Sol pencere kisminda "Cihaz parametresi (Device parameters) > alan busu

(Field bus)" nu seginiz.
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8-14

9. Sag pencere kisminda istasyon adresinizi Tik Acilir-Listesinden seginiz.

r'_'“Soft Starter ES Premium - COM1 - [online] i ] ll
Switching Device Edit Target System Wiew Options Goup Help
Dt e & (a2 o9 c]|ovms ind

= Identification I _
i Device \Loads all parameters 1o the switching device \

i Device detals ; s
H Stati el =
Identification SRS b Anew address assignment will nattake eflect
Device corfiguration b urtil the device is restarted!
(- Device parameters
- Basic parameters \———/5,//’
Field bus interface
- Mator cortrol Baud rate |1 L]
Control function soft starter
- Cortrol flrction slow speed “Waiting for stamip parameter dats eets Tl
Electrical braking procedure P setl P set2 P set3—
Mofor protection Group diagnastics @ Block  Enable ) )
Thermal motor model
Temperature sensor Response o CPU/master STOP [Switch substitute value i ) )
Substation moritoring
Current lirits b
Asymmetry Mater RIGHT 0 [V % )
IGmugd it Metor LEFT i ) 4
e I
B 02
oumLts Brake 0z 7 ) 9
- Seffprotection Trip reset g | ) b
Thermal contact block model Emergency start 04 [ 2 =
HMI module Selfest 05 [ ) )
Slow speed s [ &) )
Beseried vz 7 %) %
Qutput 1 | =) )
Output 2 ik ) o)
Active parameter set 120 1 2 3 4 5 )
i ] e ® D ) 3
Fedliction factar 14 ™ [rooo > =) )
15 5) “
15 0 z) o)
Disable quickstop i il i
“|Parameter of parameter set1 is used) —
| | sl 3
Loads al parameters to the switching device. [oriine ==~= jcom1 =

10.Sembol gubugundan "Devre cihazina yukle (Load to Switching Device)"
semboliinu seginiz.

11.istasyon adresi degisikligini "OK" ile onaylayiniz.

12.iletisim modulii PROFIBUS DP’nin aktivasyonunu "OK" ile baslatiniz.
iletisim modiilii PROFIBUS DP aktif duruma getirilmistir.

13.Eger iletisim modullu Gzerindeki "Veriyolu"-LED goéstergesi kirmizi yanip sonuyor

ve PROFIBUS simgesi T ekranda gOrunuyorsa, iletisim moduld basarili bir
sekilde aktif edilmistir.

Dikkat

Yumusgak yol verici, sadece yumusak yol vericinin besleme gerilimi ac¢ildiginda
(bakiniz Bolim 8.6.5 "PROFIBUS DP-yumusak yol verici sure¢ diyagrami”
Sayfa 8-22) veya "Yeniden baslatma" komutunda istasyon adresini otomatik
olarak okur ve surekli hafizaya alir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02
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8.5 Yumusak yol vericilerin projeksiyonu
8.5.1 Giris

Projeksiyon, yumusak yol vericilerin konfiglirasyonu ve parametrelendiriimesidir.

+ Konfigurasyon: Her bir yumusak yol vericinin sistematik dizenlenmesi
(yapilandirma).

+ Parametreleme: Projeksiyon yazilimi ile parametrelerin belirlenmesi.
Parametreler hakkinda diger bilgileri surada bulabilirsiniz: B6lum 8.10 "Veri
formatlari ve veri kimeleri" Sayfa 8-35.

STEP 7

* "Donanim teshisi" fonksiyonu, STEP 7 ile V5.1 ile duzeltme versiyonu
K5.1.2.0’dan itibaren mimkuandur.

+ Konfigurasyonun geri okunmasi, STEP 7
(Hedef sistemi — PG’de ylkle) tarafindan desteklenmemektedir.

* Teshisin CPU 315-2 DP Uzerinden okunmasi
(STEP 7’de Fonksiyon "Donanim teshisi" ile) Siparis no. 6ES7315-2AF02’'ye
kadar mimkun degildir.

8.5.2 GSD-dosyasi ile projeksiyon

GSD tanimi
Cihaz Temel Verileri (CTV [GSD]) tektip formatta DP-alt birim tariflerini
icermektedirler. GSD kullanimi, DP masterin ve DP alt birimin projeksiyonunu
kolaylastirmaktadir.

GSD dosyasi ile projeksiyon
Yumusak yol vericileri GSD-dosyasi Uzerinden projelendirmektesiniz. GSD-
dosyasi uzerinden yumusak yol verici norm alt birim olarak sisteminize dahil
edilmektedir.
GSD dosyasini indirebilirsiniz

+ [nternette:
http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/113630

Asagidaki GSD dosyalari mevcuttur:
+ SIEM80DE.GSG (Almanca)

+ SIEM80DE.GSE (ingilizce)

+ SIEM80DE.GSF (Fransizca)

+ SIEM8ODE.GSI (italyanca)

+ SIEM80DE.GSS (ispanyolca)

Dikkat
Projeksiyon araciniz GSD-Dosyalari Rev.3’0 desteklemelidir, 6rn. STEP 7
V5.1+Service Pack 2 ve daha yuksek.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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8.5.3 Soft Starter ES Premium yazilimi ile projeksiyon

Sirius 3RW44 yumusak yol vericiyi Soft Starter ES Premium lzerinden de

projelendirebilirsiniz.

Bunun igin PROFIBUS DP’de iki olanak bulunmaktadir:

+ PC/PG’'de PROFIBUS DP aktivasyonu ile bagimsiz program

+ Obje yoneticisi (OM) ile STEP 7’de entegrasyon Soft Starter ES hakkinda
ayrintili bilgiyi programa yoénelik ¢evrimici yardimda bulabilirsiniz.

8.5.4 Teshis paketi

3RW44 yumusak yol verici igin Ucretsiz bir teshis paketi mevcuttur. Bu,
dokunmatik paneller i¢cin HMI teshis ekranlarini icermektedir. Teshis paketi,
Almanca ve ingilizce dillerinde sunulmaktadir.

Teshis paketini su adresten indirebilirsiniz:
http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/28557893

8.5.5 Soft Starter ES parametreleme yazilimi

Soft Starter ES, SIRIUS 3RW44 High Feature yumusak yol verici serisinin
calistinimasi, igletilmesi ve teghisi icin merkezi yazilimdir

http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/28323168 adresinden
Soft Starter ES parametreleme yazilimini indirebilirsiniz. Bu Ucretsiz, 14 gunlik
deneme surimudir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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8.6 PROFIBUS DP’de GSD dosyasi ile STEP 7’de galigstirma ornegi

8.6.1 Giris

Gerekli bilesenler

Genel Sartlar

Yazilim sartlari

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02

Asagidaki drnege gore iletisim moduli PROFIBUS DP’yi galistirmayi

o6greneceksiniz.

+ lletisim modilii PROFIBUS DP’nin (alan busu ara birimi) montaji ve aktif

duruma getiriimesi

* GSD dosyasi uzerinden STEP 7 ile projeksiyon
» Kullanici programi igine dahil etme

« Acma

* 3RW44 Yumusak yol verici
+ lletisim modiili 3RW49 00-0KC00

+ Entegre S7 istasyonlu bir tedarik moduli, 6érn. CPU315-2 DP ile kurdunuz.
+ STEP 7 bilgilerine vakifsiniz.
+ PG, DP-Master’e baghdir.

. Ku_llamlan Siiriim Aciklamalar
projeksiyon yazilimi
STEP 7 Surim Yumusak yol vericinin GSD dosyasini STEP 7’ye
V5.1+SP2’ | dahil ettiniz.
den
itibaren

Kullanilan diger DP
master igin projeksiyon
yazilimi

Yumusak yol vericinin GSD dosyasini ilgili
projeksiyon aracina dahil ettiniz.

Tablo 8-1: Calistirma i¢in yazilim sartlar
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Calistirma igin sartlar

8-18

Sart kosulmus faaliyet

Baska bilgiler icin bakiniz ...

1. Yumusak yol verici monte edilmistir

Bolim 3 "Montaj, baglanti ve
dallanma yapisi" Sayfa 3-2

2. lletisim modiilii PROFIBUS DP monte edilmistir

Bolim 8.3 "lletisim modiili
PROFIBUS DP montaji" Sayfa 8-7.

3. Yumusak yol vericide istasyon adresi
ayarlanmigtir

Bolim 8.4.3 "lletigim moduli
PROFIBUS DP'nin aktif duruma
getirilmesi (Alan busu ara birimi) ve
istasyon adresinin cihaz arabirimi
uzerinden "Soft Starter ES
Premium" yazilimi veya "Soft
Starter ES + SP1" yazilimi ile
ayarlanmasi" Sayfa 8-13.

4. Yumusak yol verici projeksiyonu yapilmistir
(konfiglrasyon yapilmis ve parametrelenmistir)

Bolim 8.5 "Yumusak yol vericilerin
projeksiyonu" Sayfa 8-15

5. DP-master besleme gerilimi agiktir

DP master kullanim kilavuzu

6. DP master RUN igletim durumuna gevrilmistir.

DP master kullanim kilavuzu

Tablo 8-2: Calistirma igin sartlar

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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8.6.2 Cihaz temel verileri (GSD) ile STEP 7’de projeksiyon

Adim

Tarif

iletisim modili PROFIBUS DP’yi bélim B.4'de tarif edildigi gibi aktif duruma
getiriniz.

istenilen istasyon adresini boliim 8.4 de tarif edildigi gibi ayarlayiniz.

Besleme moduliinde DP master CPU 315-2 DP igin besleme gerilimini aginiz.

Besleme moduliinde DP master CPU 315-2 DP’nin durum-LED go&stergelerini
takip ediniz:

5V DC: yaniyor
SF DP: kapali
BUSF:  yanip sonuyor

SIMATIC yoneticisini baglatiniz ve DP master ile yeni bir proje (6rn.
DI 16 x DC 24 V ve DO 16 x DC 24 V ile CPU315-2 DP) olusturunuz. Proje icin
OB1 ve OB82 olusturunuz.

Donanim (HW) konfigiirasyonunda ekstralarda > Yeni GSD dosyalarini kur
menl komutunu ¢agiriniz ve yumusak yol vericinin GSD dosyasini kullanilan
DP masterinin proje aracina dahil ediniz. Ornek CPU315-2 igin secenekli
olarak kurulum:

« Almanca GSD dosyas! SIEM80DE.GSG,

» ingilizce GSD dosyasi SIEM80DE.GSE,

» Fransizca GSD dosyasi SIEM80DE.GSF

+ Ispanyolca GSD dosyasi SIEM80DE.GSS

+ italyanca GSD dosyasi SIEM80DE.GSI

dosyalarini STEP 7’nin SIMANTIC yoneticisine kurunuz.

PROFIBUS DP Alt sebekeyi olusturunuz.

Donanim katalogundan yumusak yol vericiyi PROFIBUS DP> altinda diger
alan cihazlari >Salt Giniteleri > Motor starteri > Dogrudan yol verici >
Sirius3RW44 PROFIBUS’a ekleyiniz.

Yumusak yol verici igin istasyon adresi 3'U (veya daha ylksek) ayarlayiniz.

10

Tik Agilir meninin segme listesinden bir modull Sirius 3RW44’(in slotuna
cekiniz:

Slot Bilesen/ Siparis E-Adr. | A-Adr. Yorum
DP-Tanimlama Numarasi
1 192 3RW4422-*BC** |2...37) [2...3")
*) Yapiya bagl

"DP alt birim 6zellikleri" diyalogunu c¢ift tiklama ile aginiz.

1"

"Parametreleme"ye tiklayiniz. Parametreyi ayarlayiniz **), érn.
Nominal igletme akimi

"OK" tiklayiniz. Projeksiyon bitmistir.

12

Konfiglirasyonu kaydediniz.

Tablo 8-3: Calistirma

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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8-20

**) Dikkat

GSD dosyalariyla parametrelemede birbirine bagl ve kombine kabul edilemez
degerler segilebilir. Veri kimesi 92’de ilgili parametre "Hatali parametre degeri"

olarak bildirilmektedir.

Asagidaki tablo hangi parametrelerin birbirine bagli oldugunu ve nasil
ayarlanacagini géstermektedir:

Parametre Ayarlar

Nominal igletme akimi Ig. bagl: Devreden gikarma sinifi CLASS
(bakiniz Bolim 10.3.2 "Teknik veriler
Gug kismi" Sayfa 10-12).

Ust akim sinir degeri daha buyuk: Alt akim sinir degeri Bolum 5.4.6
"Akim sinir degerlerini belirleme"
Sayfa 5-27.

Maksimum kalkis slresi daha buyuk: Kalkig sliresi Bolim 5.4.3 "Kalkis
cesidinin belirlenmesi" Sayfa 5-13.

Sinirlama momenti daha buyuk: Baslangic momenti B6lim 5.4.3

'Kalkis ¢cesidinin belirlenmesi" Sayfa
5-13, donis momenti ayari ve akim
sinirlamali dénliis momenti ayari.

Tablo 8-4: Bagl parametre ayarlari

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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8.6.3 Kullanici programi igine dahil etme

Adim

Tarif

OB1’deki KOP/AWL/FUP editériinde kullanici programini hazirlayiniz.
Ornek: Bir girisin okunmasi ve bir gikisin aktivasyonu:

OBl : Title:

Comment:

[ — .

Hetwork 1 Title:

b e mmmm = -

Merkezi Dl'lerin (salter) periferik motor startere gevrimsel kopyalanmasi (=PAA).
Motor starterin PAE'sinin merkezi DO’lara (LED) gevrimsel verilmesi.

L EE a // PAA: galter 0-7'nin okunmasi (DI16x24VDC)
T LE 2 // ve motor startere verilmesi
//EB0.0 Motor SAGA
//EB0.1  Motor SOLA
// EB0.2 0
L EE 2 // PAE'nin motor starterden okunmasi
T LE i // ve D016x24VDC verilmesi

Projeyi SIMATIC yoneticisine kaydediniz.

Konfiglirasyonu DP mastere yikleyiniz.

Tablo 8-5: Kullanici programi igine dahil etme

8.6.4 Acma

Adim

Tarif

Yumusak yol verici igin besleme gerilimini aginiz.

DP master CPU 315-2 DP’de durum-LED gd&stergelerini takip ediniz:

5V DC: yaniyor
SF DP: kapali
BUSF: kapali

PROFIBUS modiliindeki durum-LED gdstergelerini takip ediniz:
LED BUS: yesil yaniyor

Tablo 8-6: Agma

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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8.6.5 PROFIBUS DP-yumusgak yol verici sure¢ diyagrami

f

Besleme gerilimi:

(Yumu5ak yol vericiyi aginiz >

/

Yumusak yol verici, ¢ikiglar "0"
konumuna getirir ve ayarlanmis
istasyon adresini alir

Y

LED gostergesi "BUS" kirmizidir

-
%

Y

Yumusak yol verici
DP masterdan projeksiyon verilerini
almaktadir

Projeksiyon verileri
gercek yapiyla ortistyor mu?

Evet

Hayir

LED gostergesi "BUS" yesile
doniyor;
Giris ve gikiglar serbest birakildi;
veri aktarimi mimkiin

-

/

isletime hazir >

Y

Kolaylik: Projeksiyon verilerini
yaplya adapte ediniz
veya tersi

Resim 8-3: Yumusak yol vericinin PROFIBUS DP kalkisi

8-22
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8.7 Proses verileri ve proses gorunumleri

Proses goriiniim tanimi
Proses gorinimi, DP master sistem hafizasinin bélimudur. Déngusel
programin basinda giriglerin sinyal durumlari girislerin proses gértiinimlerine
aktariimaktadir. Donglsel programin sonunda ise ¢ikiglarin proses gérinimleri
sinyal durumu olarak DP alt birime aktarilmaktadir.

PROFIBUS DP’li yumusak yol vericilerde asagidaki proses goérinimi
bulunmaktadir:
« 2 Bayt ¢ikis / 2 Bayt girig proses gorinumu (16 G/ 16 G)

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Tablo
Asagidaki tablo proses verileri ve proses gortinimlerini igermektedir:
Proses goriiniimii:
Proses verileri (16 G, DO 0.0 - DO 1.7 arasi)
(16 G, D1 0.0 - DI 1.7 arasi)
Cikislar
DO- 0. 0 |Motor-SAGA
1 | Motor-SOLA
2 |serbest
3 | Trip-reset
9? 9? 9? 5? 4 | Acil start
% % % § 5 |serbest
2 2 2| e 6 | Agir devir
) ) ) o
.8, .8, .8, E’ 7 |serbest
- N o | 3 DO- 1. 0 |Cikisi 1
PS1 | PS2 | PS3 ;3:: 1 | Cikigi 2
2 <«—— |2 |Parametre seti 0 Bit
0 1 0 1 <«——— |3 | Parametre seti 1 Bit
1 1 4 | serbest
5 |serbest
6 |serbest
7 | Cabuk stop'u bloke et
Girigler
DI- 0. 0 | Hazir (Otomatik)
1 | Motor agik
2 | Genel hata
3 | Genel uyari
4 | Giris 1
5 |Girig 2
6 |Girig 3
7 |Giris 4
DI- 1 0 | Motor akimi I4kt-gito
1 | Motor akimi lt_git1
2 | Motor akimi Iyt git2
3 | Motor akimi l4xt-git3
4 | Motor akimi |t gita
5 | Motor akimi I x.gits5
6 | Maniel isletme tiri
7 |Rampa isletimi

Tablo 8-7: Proses verileri ve proses goriuniamleri

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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8.8

LED gostergesi ile teshis

LED Tarif
BUS kirmizi Bus hatasi
kirmizi-yanip Parametreleme hatasi
sénme
kirmizi-titreyerek | Fabrika temel ayarlari yapiimistir (5 saniye
yanma kirmizi-titreyerek yanma)
kirmizi-yesil- S7 kalkista parametreleme hatasi
gegisler )
yesil Cihaz veri degisimindedir!
sari Cihaz kurulmamistir ve bus hatasi!
(Cihazi génderiniz!)
sari-yesil-yanip | Cihaz kurulmamistir ve parametreleme hatasi!
sénme (Cihazi génderiniz!)
kapali Cihaz veri degisiminde degildir!
Tespitler
Hata: BF = Bus hatasi
Frekans tespiti: yanip sénme: 0.5 Hz
titreyerek yanma: 8 — 10 Hz arasi
*) gecisler: 2 — 10 Hz arasi

Tablo 8-8: LED gostergesi ile teshis

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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8.9 STEP 7 ile teshis

8.9.1 Teshisin okunmasi

Teshis telgrafinin uzunlugu
Telgraf uzunlugu azami 32 Bayt'dir.

8.9.2 Teshis okuma olanaklari

DP master ile otomasyon Modiil veya liste -
sistemi STEP 7 Uygulama Bakiniz...
SIMATIC S7/M7 SFC 13 "DP NRM_DG" | Alt birim teshisinin okunmasi | B6lim 8.9.3 "Alt birim teshisinin
(Kullanici programinin veri yapisi" Sayfa 8-27,
alanina kaydediniz) SFC bakiniz STEP 7’de ¢evrimigi
yardim

Tablo 8-9: STEP 7 ile teshis okumasi

SFC 13 "DP NRM_DG" ile S7 teshisinin okunmasina 6rnek
Burada STEP 7 kullanici programinda SFC 13 ile DP alt birim igin alt birim
teshisini nasil okuyacaginizi gosteren drnek mevcuttur.

Tahminler
Bu STEP 7 kullanici programi i¢in su tahminler gegerlidir:

+ Teshis adresi 1022 (3FEy)’dir.

+ Alt birim teshisi DB82’ye kaydedilmelidir: 0.0 adresinden itibaren,
uzunluk 32 Bayt.

+ Alt birim teshisi 32 Bayt’dan olugmaktadir.

STEP 7 kullanici programi

AWL Agiklama

CALL SFC 13

REQ :=TRUE Okuma istemi
LADDR :=W#16#3FE Teshis adresi
RET VAL :=MWO SFC 13'dn RET VAL’i

RECORD :=P#DB82.DBX 0.0 BYTE 32 DB82’deki teshis ig¢in veri slotu
BUSY :=M2.0 Okuma islemi birden fazla OBldongiisi

Uzerinden ylriimektedir

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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8.9.3 Alt birim teghisinin yapisi

0 Bayt
1 Bayt istasyon durumu 1 -3 arasi |
2 Bayt
3 Bayt | | Master-PROFIBUS-adresi
4 Bayt Yiksek Bayt) .. .
5 Bayt Diisiik Bayt } Uretici kodu
A\
6 Bayt . .
7 Bayt Tanimaya yonelik teshis
®
8 Bayt %
. . Modul durumu - =
12 Bayt . (burada yumusak yol verici) §
<
13 Bayt
14 Bayt
15 Bayt Kanala yonelik teshis -
. . (her kanal i¢in 3 Bayt)
azami
31 Bayt

Resim 8-4: Alt birim teshisinin yapisi

Dikkat

Teshis telgrafinin uzunlugu 13 ile 32 Bayt arasinda degismektedir. Son alinan
teshis telgrafinin uzunlugunu STEP 7’de SFC 13’in RET_VAL parametresinden
anlayabilirsiniz.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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8.94

Tanim

istasyon durumu 1 — 3 arasi

istasyon durumu 1 — 3 arasi DP alt birim durumu hakkinda 6zet vermektedir.

istasyon durumu 1

Bit Anlam Sebep/goziim
0 DP alt birim DP master tarafindan aktive |+ DP alt birimde dogru istasyon adresi ayarlandi mi?
edilememektedir. + Bus baglanti soketi takili mi1?
« DP alt birimde gerilim var mi?
* RS 485-Yenileyici dogru ayarlanmig mi?
« DP alt birimde sifilama yapildi mi?
1 DP,.aIt.bmm veri aktarimi igin hendiz hazir Bekleyiniz, DP alt birim daha kalkis asamasinda.
degildir.
2 DP masterden DP alt birime génderilen S A T
S o g Projeksiyon yaziliminda dogru istasyon tiri girilmis mi veya
projeksiyon verileri DP alt birimin yapisina S N Lo
DP alt biriminin yapisi dogru verilmis mi?
uymuyor.
3 Harici bir teghis mevcuttur. (Toplu teshis |+ Tanimaya, modul durumuna ve/veya kanala yonelik teshisi
gOstergesi) analiz ediniz. Tum hatalar giderildigi anda Bit 3 sifirlanir.
Eger yukarida belirtilen teshislerin Baytlarinda yeni bir
teshis bildirimi mevcut ise Bit yeniden belirlenir.
4 Talep edilen fonksiyon DP alt birim
tarafindan desteklenmemektedir (6rn. S -
L - S » Projeksiyonu kontrol ediniz.
yazilim lGzerinden istasyon adresinin
degistiriimesi).
5 DP master DP alt birimin cevabini -
« Bus yapisini kontrol ediniz.
yorumlayamiyor.
6 DP alt birim tirG yaziim projeksiyonu ile Projeksiyon yazilimina dogru istasyon tird girildi mi?
uyusmuyor.
7 DP alt birim, baska bir DP master « Bit, 6rn. PG veya bagska DP master ile DP alt birime

tarafindan parametrelenmistir (DP alt
birime su an erisimi olan DP master
tarafindan degil).

eristiginizde, her zaman 1'dir.

DP alt birimi parametrelemis olan DP masterin istasyon
adresi "Master-PROFIBUS-adresi" teshis Baytinda
bulunmaktadir.

Tablo 8-10: istasyon durumu 1’in yapisi (Bayt 0)

8-28
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istasyon durumu 2

Bit Anlam
0 1:  DP alt birimi yeniden parametrelenmelidir.
1 1:  Teshis bildirimi gérinmektedir. Hata giderilene kadar DP alt birim

calismamaktadir (statik teshis bildirimi).

2 1:  DP alt birim bu istasyon adresi ile mevcut ise, Bit her zaman "1"
konumundadir.

Bu DP alt birimde aktivasyon denetimi aktif durumdadir.

DP alt birim "FREEZE" kumanda komutunu almistir ).

DP alt birim "SYNC" kumanda komutunu almistir N,

Bit her zaman "0" konumdadir.

DP alt birim devredisidir, yani giincel islemden ¢ikartiimistir.

SNl b~ ®
Al O Al A A

) Bit sadece, baska teshis bildirimi de degisirse glincellestirilir.

Tablo 8-11: istasyon durumu 2’in yapisi (Bayt 1)
Istasyon durumu 3

Bit Anlam
0-6 0:  Bitler her zaman "0" konumdadir.
arasil
7 1:  + DP alt birimin kaydedebileceginden fazla teshis bildirimleri mevcuttur.
+ DP master, DP alt birim tarafindan yollanan tim teshis bildirimlerini
teshis belleginde (kanal ile ilgili teshis) kaydedemiyor.

Tablo 8-12: istasyon durumu 3’in yapisi (Bayt 2)
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8.9.5 Master-PROFIBUS-adresi

Tanim
Master-PROFIBUS-adresi teshis baytinda
« DP alt birimi parametreleyen ve
« DP alt birimini okuyan, yazan erigimi olan DP masterin istasyon adresi
kayithdir.

Master-PROFIBUS-adresi, alt birim teshisinin Bayt 3’ iinde bulunmaktadir.

8.9.6 Uretici kodu

Tanim
Uretici kodunda DP alt birimin modelini tarif eden bir kod kayithdir.
Uretici kodu
4 Bayt | 5Bayt Uretici kodu:
80y DEy Yumusak yol verici

Tablo 8-13: Uretici kodunun yapisi
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8.9.7 Tanimaya yodnelik teshis
Tanim
Tanimaya yonelik teshis, yumusak yol vericilerin hatali olup olmadigini
gostermektedir. Tanimaya ydnelik teshis 6 Bayttan baslar ve 2 Bayt kapsar.
Tanimaya yonelik teshis

Yumusak yol verici i¢in tanimaya yonelik teshis su sekilde yapilandiriimistir:

765 0 Bit No.
6Bayt/o[1]0]0]0]o[1]0] =o0x42
\YJ\ v J

Tanimaya yonelik teshisin uzunlugu
Bayt 6 dahil (= 2 Bayt)

Tanimaya yonelik teshis icin kod

7 6 5 0 Bit No.
7Bayt|0[0]ofofofof0]x]
|
0: Kanala yo6nelik teshis mevcut degildir
1: Kanala yonelik teshis mevcuttur

Resim 8-5: Tanimaya yonelik teshisin yapisi
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8.9.8 Modul durumu

Tanim
Modul durumu, projelendirilmis moddllerin durumunu (burada: yumusak yol
verici) yansitmakta olup, tanimaya yonelik teshisin detaylarini gosterir. Modul
durumu, tanimaya ydnelik teshisten sonra baslar ve 5 Bayt kapsar.

Modiil durumunun yapisi
Modul durumu asagidaki gibi yapilandiriimistir:

7 6 5 0 Bit No.
gayt [0]0[0[0[o[1[0[1] =ows
—y

~—
Modul durumu uzunlugu
Bayt 8 dahil (= 5 Bayt)
Modul durumu igin kod

7 0
9 Bayt | 82y, \

7 0
10 Bayt ‘ Ox ‘ Belirleyici degildir

11 Bayt‘ Oy ‘ Belirleyici degildir

7 6 54 3 2 1 0 BitNo.
28an[ 0 [ 0] 0 [ x|
|

00g: Yumusak yol verici OK; gecerli kul. veri.
01g: Yumusak yol verici hata; gecgersiz kul. veri.

Resim 8-6: Modul durumunun yapisi

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
8-32 GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02




lletisim modilii PROFIBUS DP

8.9.9 Kanala yonelik teshis

Tanim
Kanala yoénelik teshis, modildeki (burada: yumusak yol verici) kanal hatalari
hakkinda bilgi vermektedir ve tanimaya yonelik teshisin detaylarini gdsterir.
Kanala yénelik teshis modil durumundan sonra baslamaktadir. Azami uzunluk,
alt birim teghisinin toplam uzunlugu olan 31 Bayt ile sinirlidir. Kanala ydnelik
teshis modll durumunu etkilemez.
Azami 9 adet kanala yoénelik teshis bildiri mimkiindir (ayrica bakiniz: istasyon
durumu 3, Bit 7).

Kanala yonelik teshis
Kanala yonelik teshis asagidaki gibi yapilandiriimistir:

7 6 5 0 Bit No.
13Bayt| 1]0/0[0]0[0]0]0]
Hr_J
\— Kanala yonelik teshis icin kod
7 6 5 0 Bit No.
14Bayt| 1] 1]0]0]o[0]0f0]
——
\— Girdi-/Cikti kanali
7 6 5 0 Bit No.
158aytj0fofo] [ [ [ ||
—
‘ Hata tiirG (sonraki sayfadaki tablo)
Kanal tird:
000g: Ozel kanal tiru degildir
16 Bayt’dan Kanala yonelik bir sonraki teshis bildirimi
18 Bayt'a kadar (Bayt 13'den 15’e kadar olan dizilis gibi)
azami
31 Bayt’a kadar.

Resim 8-7: Kanala yodnelik teshisin yapisi

Dikkat

Kanala yoénelik teshis her zaman teshis telgrafindaki gtincel teshis bildirimine
kadar giincellenmektedir. Bundan sonra gelen eski teshis bildirimleri
silinmemektedir. Kolaylik: Teghis telgrafinin gegerli, giincel uzunlugunu analiz
ediniz:

« STEP 7°de SFC 13’G4n RET_VAL parametresinden anlayabilirsiniz.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Hata tiirleri
Teshis bildirimi kanal 0’da bildirilmektedir.
Hata .. . A s s s
No Hata tiirleri Anlam/sebep Bildirim Bit’ini sil/sifirla
00001: Kapanma sebebi giderilmis ve "Trip-reset" ile
F1 ’ » Sicaklik sensoriinde kisa devre sifirlanmis ise, bildirim Bit ’i otomatik olarak
Kisa devre L .
silinmektedir.
F4 | 00100 * Sicaklik sensorine asir yuklenilmesi | gy yiiny Biti siirekli giincellestiriimektedir.
Asir yuk » Termik motor modeline asiri1 yiklenilmesi
. Kapanma sebebi giderilmis ve "Trip-reset" ile
00101: . . . . A o .
F5 » Kontrol elemanina asir yuklenilmesi sifirlanmis ise, bildirim Bit i otomatik olarak
Asiri sicaklik - .
silinmektedir.
F6 00110:  Sicaklik sensoru tel kiriimasi
Hat kopmasi
00111:
F7 [Ustsinirdegeri |+ I Sinir deger agimi Bildirim Biti stirekli giincellestirilmektedir.
astimistir
01000:
F8 | Alt sinir degeri * lg Sinir deg@erin altina distlmesi

altina disulmustir

Hata sebebi su sekilde ortadan kaldirilirsa

01001: « Dahili hata/cihaz hatasi bildirim Bit’i silinebilir:
F9 e
Hata » Kontrol elemani arizali » Besleme gerilimini agma/kapatma
* Mimkinse "Yeniden baslat" komutu
10000: - "Trip-reset" ile sifirlanmis ise, bildirim Bit’i her
F16 | Parametreleme * Yanlis parametre degeri L .
zaman silinmektedir.
hatasi
10001: I -
g I « Elektronigin besleme gerilimi ¢cok distk s .
Verici gerilimi I Kapanma sebebi giderilmis ve otomatik olarak
F17 . .. . | * Kontrol elemani besleme gerilimi yok . S LT -
veya yuk gerilimi S . sifirlanmis ise, bildirim Bit i silinmektedir.
yok * Sebeke gerilimi eksik
11000: * Asirn yUk nedeniyle kapatma "Trip-reset" ile sifirlanmis ise, bildirim Bit'i her
. + Sifir akim nedeniyle kapatma . .
F24 | Aktuator . . . zaman silinmektedir.
kapatmasi * Asimetri nedeniyle kapatma Ayrica baska hata ile kombine sifilama
P » Toprak baglantisi nedeniyle kapatma y s ’
11010: » Sensor beslemeye asiri yiklenme "Trip-reset" ile sifirlanmis ise, bildirim Bit’i her
F26 - . . .
Harici hata * Proses goriiniim hatasi zaman silinmektedir.

Tablo 8-14: Hata tirleri

8-34
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8.10 Veri formatlari ve veri kiimeleri

8.10.1 Ozellikler

Kumanda verileri

Bildirimler

Teshis

Akim degerleri

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02

Yumusak yol verici, birgok isletme, teshis ve istatistik verilerini bulmaktadir.

Yumusak yol vericiye aktarilan veriler, 6rn. Motor-SOL Devre komutu, Trip-reset
VS.
Veri formati: Bit

Yumusak yol verici tarafindan aktarilan ve giincel isletim durumunu gésteren
veriler, 6rn. Motor sol vs.
Veri formati: Bit

Yumusak yol verici tarafindan aktarilan ve glincel isletim durumunu gésteren
veriler, 6rn. Asiri yuk arizasi vs.
Veri formati: Bit

Akim degerleri degisik akim formatlarinda kodlanir,
* 6-Bit-akim formati,

+ 8-Bit-akim formati ve

+ 9-Bit-akim formati:

9-Bit-akim formati
N

8-Bit-akim formati
A

- 6-Bit-akim formati o

N
r N\
Bit[8][7][6] [5][4][3][2][1][0]
2322 21 20915223 94 55
l + 0\,5 +>2m125 =1,96875 (q % 0 - 197)
4+2 1+0,5+0,25+ 0,125 + 0,0625 + 0,03125 =7,97 (q % 0 - 797)
8+4+2 1+0,5+0,25+ 0,125 + 0,0625 + 0,03125 = 15,97 (q % 0 - 1597)

Resim 8-8: Akim formatlari

Akim degerleri:

* Motor akimi |5 (6-Bit akim formati)

+ Faz akimlari I {max: IL2max: IL3max (8-Bit akim formatt)
+ Son agma akimi (9-Bit- akim formati)

* Maksimum a¢gma akimi (9-Bit-akim formati)
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istatistik veriler - cihaz 6mrii
+ lsletim saatleri

8-36

Yumusak yol verici, 2 igletim saatleri dederine sahiptir:

— Motorun isletim saatleri.
Motorun ne kadar sureyle agik oldugunu bildirirler.

— Cihazin igletim saatleri (Yumusak yol verici).
Yumusak yol vericinin AC 115V veya AC 230 V gerilim beslemesinin ne
kadar sureyle acik oldugunu bildirirler.
Her iki igletim saatleri degeri de veri kiimesi 95 — "istatistik oku" altinda
tutulmaktadir. Veri alani "isletim saatleri” iginde 1saniyelik takt ile
kaydedilirler.
isletim saatleri, O - saniye alani icinde 1 saniyelik adimlarla tutulmaktadir.

Asiri yik devinimlerinin sayisi

Yumusak yol verici, 0 - 65535 alani arasinda asir1 yuk devinimlerini
saymaktadir.

Motor sagda / sola baglangi¢ sayisi

Yumusak yol verici, 0 — 2%2 alani arasinda baglatma sayilarini saymaktadir.
Ornek: Eger "Motor-A¢" komutundan sonra akim ana devrede akarsa, deger 1
basamak ylkseltilir.

Cikis 1 — 4 baslangiglarinin sayisi

Motor akimi |-

Yumusak yol verici her 3 fazda akimi 6lger ve en ¢ok yiklenilen fazin akimini
ayar akimi |l ylzdesi [%] olarak gdsterir.

Veri formati: 1 Bayt, 8-Bit-akim formati

Ornek: Ayar akimi I = 60 A

Gosterilen motor akimi % 110

60 A x 1,1 = 66 A’'ya tekabill etmektedir.

Veri kimesi 94’de her 3 faz akimi mevcuttur.

Son agma akimi

Yumusak yol verici her 3 fazda akimi élger ve devinim sirasinda en ¢ok
yuklenilen fazin akimini ayar akimi I, ylizdesi [%] ve Amper [A] olarak
gOsterir.

Veri formati: 2 Bayt, 9-Bit-akim formati

Ornek: Ayar akimi I, = 60 A

Gdosterilen motor akimi % 455, 60 A x 4,55 = 273 A'ya tekabul etmektedir.

232

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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istatistik veriler kayar gosterge
Kayar gdsterge koruyucu teshis igindir:
— Maksimum 6lgiim degeri cihazda kaydedilmektedir.
— Ustteki PLC her an 6lgiim degerini alabilir.
— Ustteki PLC her an 6lgiim degerini silebilir.

Asagidaki veriler kayar gosterge olarak mevcuttur:

* Asiri yuk devinimlerinin sayisi.

* Faz akimi I 4max - IL3max VelL1min ~IL3min @rast. Maksimum ve minimum faz
akimi, ayar akimi |, ylizdesi [%] ve Amper [A] olarak.
Veri formati: Her 1 Bayt, 8-Bit-akim formati.
Her bir faz igin her 6lgiilen maksimum ve minimum faz akimi képrileme
isletiminde kaydedilmektedir.

* Minimum ve maksimum fazlar arasi gerilimler U, - U, efektif degerler olarak
0,1 V cinsinden. Minimum ve maksimum sebeke frekansi 0,5Hz ¢ézinumli
olarak.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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8.11 Kimlik numarasi (ID No. ), Hata kodlari

8.11.1 Kimlik numarasi (ID No.)

Kimlik numarasi (ID No.), yumusak yol vericide bulunan tim bilgilerin kesin
taninabilmesine (parametre, kumanda komutlari, teshis, komutlar, vs.) hizmet
eder. Veri kime tablolarinin sol siitununda bulunmaktadir.

8.11.2 Negatif veri kiime sifirlamasinda hata kodlari

Tarif
Eger bir veri kimesi reddedilirse, negatif sifirlama ile, hem cihaz ara birimi hem
de veriyolu ara birimi Gzerinden bir hata kodu génderilmektedir. Bu da negatif
sifirlamanin sebebini agiklamaktadir.
Hata kodlari, yumusak yol verici i¢in uygun olduklari stirece, PROFIBUS-DPV1
normuna uygundur.

Soft Starter ES ile yerel cihaz ara birimi lizerinden analiz
Hata kodlari parametreleme ve teshis yazilimi "Soft Starter ES" tarafindan analiz
edilir ve yazi olarak verilir. Bu konuyla ilgili ayrintili bilgiyi "Soft Starter ES" igin
cevrimici yardimda bulabilirsiniz.

PROFIBUS DP iizerinden analiz
Hata kodlari PROFIBUS DP kademe 2 Uzerinden verilmektedir. Bu konuyla ilgili
ayrintil bilgiyi ilgili kilavuzlarda PROFIBUS DP protokol tarifinde bulabilirsiniz.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Hata kodlari

Su hata kodlari yumusak yol verici tarafindan olusturulmaktadir:

Hata bildirimi

Sebep

Hata yoktur

iletisim ara birimi

Negatif sifirlama:
"Veri kiimesi okuma"

Veri kimesi sadece yazilabilir

Negatif sifirlama:
"Veri kiimesi yazma"

Veri kiimesi sadece okunabilir

Protokol hatasi

Layer 2 (Alan busu)
Cihaz arabirimi
Yanlis koordinasyon

Bu fonksiyon desteklenmemektedir!

DPV1 hizmeti, veri kiimesi
okuma/yazma fonksiyonunu
desteklememektedir

Teknolojiye erisim

Bilinmeyen veri kiimesi numarasi

Yumusak yol vericide veri
kiimesi numarasi bilinmiyor

Yazarken hatali veri kiimesi
uzunlugu

Veri kiimesi uzunlugu ve
belirlenen veri kiimesi
uzunlugu farkh

Yanlis slot numarasi

Slot 1 veya 4 degildir

iletisim ortag veri alimini reddetti!

Yanlis isletim tirG (otomatik,
manduel-bus, maniel)

Veri kiimesi sadece okunabilir
ACIK durumda parametre
degisikligi kabul edilemez

Gecgersiz parametre

Yanlis parametre degeri

Cihaz kaynaklari

Bayt Hata
kodlari
yuksek | diisiik
00 H 00 H
80 A0 4
80 4 Aly
80 A2 4
80 4 A9 H4
80 4 BOH
80 4 B1y
80 B2 4
80 4 B6 4
80 4 B8 4
80 4 C2y

Cihazda gegici kaynak eksikligi!

Bos alici bellek mevcut degil
Veri kiimesi su anda
glncellestiriliyor

Su anda bagka bir ara birimde
veri kiimesi komutu aktiftir

Tablo 8-15: Hata kodlari

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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8.12 Veri kiimeleri

STEP 7 ile veri kiimelerinin okunmasi/yazilmasi

Kullanici programi Gzerinden yumusak yol vericinin veri kimelerine
erisebilirsiniz.
* Veri kimelerinin yazilmas::

S7-DPV1 master: SFB 53 "WR_REC" veya SFC 58 cagrimi ile

S7-Master: SFC 58 ¢agrimi ile

* Veri kiimelerinin okunmasi:
S7-DPV1 master: SFB 52 "RD_REC" veya SFC 59 ¢cagrimi ile

S7-Master: SFC 59 ¢agrimi ile

Diger bilgiler

SFB'ler hakkinda diger bilgileri
« "S7-300/400 icin Sistem Yazilimi, Sistem ve Standart Fonksiyonlar" referans

kilavuzunda
+ STEP 7 ¢evrimici yardiminda bulabilirsiniz

Bayt Siralamalari

Bir Bayt’dan daha uzun olan veriler kaydedilirse, Baytlar su sekilde dizilmektedir
("buylk endianness"):

0 Bayt
1 Bayt
2 Bayt
3 Bayt

0 Bayt
1 Bayt

0 Bayt
1 Bayt

Bayt Siralamasi

Yiksek Bayt

Dusuk Bayt

Yiksek
sOzclk

Yiksek Bayt

Dusuk Bayt

Dusuk
sozclk

Yiksek Bayt

Dusuk Bayt

0 Bayt

1 Bayt

Veri tiirii

Cift sézciik

Sdzcik

Bayt

Tablo 8-16:

8-40

"Blyuk endianness" formatinda Bayt siralamalari

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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8.12.1 Veri kiimesi 68 - ¢ikiglarin proses goriiniimlerini okuma / yazma

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02

Aciklama
Veri kimesi 68’in otomatik isletim tiriinde ¢evrimsel proses gérinimi
tarafindan silinecegini dikkate aliniz!

Bayt

Anlam

Yikleme

Koordinasyon 0x20 C1-kanali (PLC) Gizerinden yazma
0x30 C2-kanah (PC) lizerinden yazma
0x40 Cihaz ara birimi (PC) Gizerinden yazma

1-3 |aynilmistir =0
Cikiglarin proses gorinimi

4 Proses verileri DO-0.0 — DO-0.7 arasi, tablo altta
5 Proses verileri DO-1.0 — DO-1.7 arasi, tablo altta
6 ayrilmistir =0
7 ayrilmigtir =0

ID-No. | Proses verileri (16 ¢ (g.kﬁ;:s,s Sgrggiilgig 1.7 arasi)
1001 DO- 0. 0 | Motor-SAGA
1002 1| Motor-SOLA
1003 2 | serbest
1004 3 | Trip-reset
1005 4 | Acil start
1006 5| serbest
1007 6 | Agir devir
1008 7 | serbest
1009 DO- 1. 0|Gikist 1
1010 1| Cikisi 2
1011 2 | Parametre seti 0 Bit
1012 3 | Parametre seti 1 Bit
1013 4 | serbest
1014 5| serbest
1015 6 | serbest
1016 7 | Cabuk stop'u bloke et

Tablo 8-17: Veri kimesi 68 - ¢ikiglarin proses gorinimlerini okuma / yazma

PLC "otomatik Isletim tiiriinde" gikislarin proses gériinimiini vermektedir, bu
durumda yerel cihaz ara biriminde veri kiimesi 68’in okunmasi, ¢ikiglarin proses
g6rinimind PLC tarafindan aktarildigi gibi geri géndermektedir.

8-41



lletisim modilii PROFIBUS DP

8.12.2 Veri kiimesi 69 - giriglerin proses gorinimiinii okuma

8-42

Bayt

Anlam

Giriglerin proses gorinimdu:

0 Proses verileri DI-0.0 — DI-0.7 arasi, tablo altta

1 Proses verileri DI-1.0 — DI-1.7 arasi, tablo altta

2 ayrilmistir =0

3 ayrilmistir =0
ID- Proses verileri Proses goriniumii:
No. (16 G (Girigler), D1 0.0 - DI 1.7 arasi)

1101 DI- 0. 0 | Hazir (Otomatik)

1102 1| Motor agik

1103 2| Genel hata

1104 3| Genel uyari

1105 4| Giris 1

1106 5| Girig 2

1107 6 | Giris 3

1108 7 | Giris 4

1109 DI- 1 0 | Motor akimi I t.gito

1110 1 | Motor akimi I gt.git1

1111 2 | Motor akimi | t.git2

1112 3 | Motor akimi | git3

1113 4 | Motor akimi I xt-git4

1114 5| Motor akimi | t.gits

1115 6 | Maniiel isletme tiiri

1116 7 | Rampa isletimi

Tablo 8-18: Veri kimesi 69 - girislerin proses gérinimini okuma

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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8.12.3 Veri kiimesi 72 - hafiza kayitlari — cihaz hatalarini okuma

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02

Bayt Anlam Deger alani (in?::t;mit) Not
0-3 isletim saatleri - cihaz 1..2%5¢ 1 Saniye En eski
4-5 ID Numarasi cihaz hatasi |0 ... + 32767 |1 kayit
6-9 isletim saatleri - cihaz 1..2%5¢ 1 Saniye ikinci en eski
10-11 | ID Numarasi cihaz hatasi |0 ... 32767 |1 kayit
vs.
120 - 123 | isletim saatleri - cihaz 1..2%2¢ 1 Saniye En son,
124 - 125 | ID Numarasi devinimi |0 ... £32767 |1 en yeni kayit

Tablo 8-19: Veri kimesi 72 - hafiza kayitlari — cihaz hatalarini okuma

Bu veri kimesi 21 kayit alabilmektedir. Tum yerler yazilmis ise, ilk kayidin
Uzerine yazilmaktadir.

Aciklama
En yeni kayit, veri kimesinin sonuna kaydedilmektedir. Diger kayitlar bir kayit
yukari kaydiriimaktadir.

Asagida verilen kayitlar kaydedilebilir:

ID-No. Cihaz hatasi - bildirimler
452 Sogutma petegi - termistor arizali

1466 |Devre elemani 1 kesik

1467 | Devre elemani 2 kesik

1468 |Devre elemani 3 kesik

1417 |By-pass elemani arizali
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8.12.4 Veri kiimesi 73 — hafiza kayitlar1 — devinimleri okuma

8-44

Bayt Anlam Deger alani (hﬁ:;?eant) Not
0-3 isletim saatleri - cihaz 1..2%25¢ 1 Saniye
4-5 ID Numarasi cihaz hatasi |0 ... £+32767 |1 En eski kayt
6-9 isletim saatleri - cihaz 1..2%25¢ 1 Saniye ikinci en eski
10-11  |ID Numarasi cihaz hatasi |0 ... 32767 |1 girdi
Vs.
120 - 123 |isletim saatleri - cihaz 1..2%2¢ 1 Saniye En son,
124-125 |ID Numarasi devinimi |0 ... £32767 |1 en yeni kayit

Tablo 8-20: Veri kimesi 73 — hafiza kayitlari — devinimleri oku

Bu veri kimesi 21 kayit alabilmektedir. Tum yerler yazilmis ise, ilk kayidin
Uzerine yazilmaktadir.

Aciklama

En yeni kayit, veri kimesinin sonuna kaydedilmektedir. Diger kayitlar bir kayit
yukari kaydiriimaktadir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02

Asagida verilen kayitlar kaydedilebilir:

ID-No. Devinimler - bildirimler
309 Asiri yuk devre elemani

317 Elektronigin besleme gerilimi ¢cok diisik
319 Sebeke gerilimi eksik

324 Asiri yuk sicaklik sensori

325 Sicaklik sensoril tel kopmasi

326 Kisa devre sicaklik senséru

327 Asiri yuk termik motor modeli

334 le Sinir deger asimi

335 le Sinir degerin altina dusllmesi

339 Motor blokaj kapatmasi

341 Asimetri kapatmasi

343 Topraklama baglantisi kapatmasi

355 Proses gorinim hatasi

365 Yanlis parametre degeri

Hata iceren parametrenin ID numarasi

1407 | Elektronigin besleme gerilimi ¢ok ylksek
1408 | Yik yok

1409 |Faz kesintisi L1

1410 |Faz kesintisi L2

1411 Faz kesintisi L3

1421 |Kabul edilemez I, / CLASS ayari

1479 | Ayarh kisici hatasi

1481 | Sebeke gerilimi cok yiksek

1482 | Akim 6l¢lim alani asilimistir

Tablo 8-21: Hafiza kayitlarinda bildirimler — devinimleri oku
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8.12.5 Veri kiimesi 75 — hafiza kayitlari — olaylari oku

Bayt Anlam Deger alani (in?::t;::;t) Not
0-3 isletim saatleri - cihaz 1..2%5 1 Saniye En eski
4-5 ID Numarasi cihaz hatasi |0 ... + 32767 *) | 1 kayit
6-9 isletim saatleri - cihaz 1..2%5 1 Saniye ikinci en eski
10-11 | ID Numarasi cihaz hatasi |0 ... + 32767 *) | 1 girdi
vs.
120 - 123 | Isletim saatleri - cihaz 1..2%24 1 Saniye En son,
124 - 125 | ID Numaras! devinimi 0..+32767 %) |1 Egyﬁ’te”i

*) + Gelen olay

— Giden olay

Tablo 8-22: Veri kimesi 75 — hafiza kayitlari — olaylari oku

Bu veri kimesi 21 kayit alabilmektedir. Tum yerler yazilmis ise, ilk kayidin
Uzerine yazilmaktadir.

Aciklama
En yeni kayit, veri kimesinin sonuna kaydedilmektedir. Diger kayitlar bir kayit
yukari kaydiriimaktadir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Asagida verilen kayitlar kaydedilebilir:

L'Dc"_ Olaylar - bildirimler Not
Uyarilar
324 | Asin yuk sicaklik sensori * (gelen/giden olay)
325 | Sicaklik sensoéru tel kopmasi * (gelen/giden olay)
326 | Kisa devre sicaklik sensoru * (gelen/giden olay)
327 | Asin yuk termik motor modeli * (gelen/giden olay)
334 |lg Sinir deger agimi * (gelen/giden olay)
335 | lg Sinir degerin altina distlmesi * (gelen/giden olay)
340 | Asimetri algilandi * (gelen/giden olay)
342 | Toprak baglantisi algilandi * (gelen/giden olay)
Eylemler
310 | Acil start aktif * (gelen/giden olay)
357 | Otomatik isletim turd + (sadece gelen olay)
358 | Manuel-Bus isletim tiri + (sadece gelen olay)
359 | Maniiel isletme tiiri + (sadece gelen olay)
360 | Manuel isletme turiinde baglanti kesilmesi | + (gelen/giden olay)
363 | Kayar gosterge silinmistir + (sadece gelen olay)
365 | Yanhs parametre degeri + (sadece gelen olay)

Hata iceren parametrenin ID numarasi

+ (sadece gelen olay)

366

ACIK durumda parametre degisikligi
yapilamaz

+ (sadece gelen olay)

Hata iceren parametrenin ID numarasi

+ (sadece gelen olay)

368 | Parametreleme blokaji CPU/Master aktif * (gelen/giden olay)

369 | Fabrika ayarlari olusturulmustur + (sadece gelen olay)
1302 | Hafiza kayitlari - devinimler silinmistir + (sadece gelen olay)
1303 | Hafiza kayitlari - olaylar silinmistir + (sadece gelen olay)

Tablo 8-23: Hafiza kayitlarinda bildirimler — olaylari okuma

8-47



lletisim modilii PROFIBUS DP

8.12.6 Veri kiimesi 81 — Temel ayar Veri kiimesi 131 oku

Veri kimesi 81 yap1 ve igerik olarak veri kimesi 131’e esdegerdir. Veri kimesi
81 veri kimesi 131’in tim parametreleri icin varsayilan degerleri vermektedir.

8.12.7 Veri kiimesi 82 — Temel ayar Veri kiimesi 132 oku

Veri kiimesi 82 yapi ve igerik olarak veri kimesi 132’e esdegerdir. Veri kimesi
82 veri kimesi 132’in tim parametreleri icin varsayilan degerleri vermektedir.

8.12.8 Veri kiimesi 83 — Temel ayar Veri kiimesi 133 oku

Veri kimesi 83 yap1 ve igerik olarak veri kimesi 133’e esdegerdir. Veri kimesi
83 veri kimesi 133’in tim parametreleri icin varsayilan degerleri vermektedir.
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8.12.9 Veri kiimesi 92 — Cihaz teshisini oku

ID-

Bayt Bit Bildirim Bit'i F-No.”) Anlam/sifirlama
No y
Devreye alma/komutlama:

301 |0° Hazir (Otomatik) — Cihaz host tzerinden hazirdir, (6rn. PLC),
Bildirim Bit'i stirekli glincellestiriimektedir.

306 |0° Motor saga — Kontrol elemani 1 agiktir,
Bildirim Bit'i stirekli glincellestiriimektedir.

307 |02 Motor sola — Kontrol elemani 2 agiktir,
Bildirim Bit'i stirekli glincellestiriimektedir.

309 |08 Asiri yuk kontrol elemani F5, Orn. gii¢ yari iletkeni gok sicak, bu nedenle motor

F24 kapatiimistir.

Kapanma sebebi giderilmig ve "Trip-reset” ile sifilanmis
ise bildirim Bit'i silinmektedir.

308 |0* Kontrol elemani arizal F9 orn. salter kaynamig/sikismis veya gug yari iletkeni
erimistir.

Bildirim Bit'i hata sebebi ortadan kaldirildiginda, sadece
besleme gerilimini agma / kapama ile silinebilir.

310 |0° Acil start aktif — Acil start aktif durumdan ¢ikarilmis ise bildirim Bit ’i
silinmektedir.

302 |0 Genel hata — Bir hata numarasi olusturmus en az 1 hata verilmistir.
Kapanma sebebi giderilmis ve "Trip-reset", otomatik reset,
kapat komutu ile sifirlanmis ise, bildirim Bit’i silinmektedir.

304 |0’ Genel uyari — En az 1 uyar beklemede,

Bildirim Bit'i stirekli glincellestiriimektedir.
10 ayrilmistir =0 —
319 |11 Sebeke gerilimi eksik F17, Kapanma sebebi giderilmis ve "Trip-reset" ile sifirlanmi
9 p 9 $ p $
F24 ise bildirim Bit'i silinmektedir.
12 ayrilmistir =0 —
312 |13 Kalkis aktif —
I Bildirim Bit'i stirekli glincellestiriimektedir.
313 |1 Durus aktif —
15 ayrilmistir =0 —
316 |16 Frenleme islemi elektrik olarak — Frenleme c¢ikisi yumusak yol verici tarafindan
aktiftir acilmaktadir, Bildirim Bit'i strekli glincellestiriimektedir.
314 |17 Agir devir aktiftir — Bildirim Bit’i strekli glincellestiriimektedir.
Koruma fonksiyonu: Motor/Hat/Kisa Devre

324 |20 Asiri yuk sicaklik sensori F4 Asir1 yuk algilanmistir, bildirim Bit'i strekli
glncellestiriimektedir.

325 |21 Sicaklik sensoril tel kopmasi F6 Termistor devresi kesilmistir,

Bildirim Bit'i stirekli glincellestiriimektedir.

326 |22 Kisa devre sicaklik sensori F1 Termistor devresinde kisa devre,

Bildirim Bit'i stirekli glincellestiriimektedir.

327 |28 Asiri yuk termik motor modeli F4 Asir1 yuk algilanmistir, bildirim Bit'i strekli

glncellestiriimektedir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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ID-

No. | Bavt Bit Bildirim Bit'i F-No.” Anlam/sifirlama

328 |24 Asiri yuk kapatmasi F24 Tespit edilen asiri yik nedeniyle motor kapatiimaktadir.
Kapanma sebebi giderilmis ve "Trip-reset" / "otomatik
reset" ile sifilanmis ise, bildirim Bit'i silinmektedir.

329 |2° Ara zaman aktiftir — Bildirim Bit’i strekli glincellestiriimektedir.

330 |28 Soguma suresi aktiftir — Bildirim Bit’i strekli glincellestiriimektedir.

27 ayrilmistir =0 —
30-6 ayrilmistir =0 —

352 |37 Giris Kumanda — Cihaz girisler Gzerinden kumanda komutlari almaktadir,
Bildirim Bit’i strekli glincellestiriimektedir.

340 |40 Asimetri algilandi — Asimetri mevcuttur, bildirim Bit'i stirekli
glncellestiriimektedir.

341 |4! Asimetri kapatmasi F24 Asimetri nedeniyle motor kapatmasi.

Kapanma sebebi giderilmis ve "Trip-reset” ile sifirlanmis
ise bildirim Bit'i silinmektedir.

334 |42 le Sinir deger asimi F7 Sinir degeri asiimistir
Bildirim Bit'i stirekli glincellestiriimektedir.

335 |43 le Sinir degerin altina dugtlmesi F8 Sinir de@erin altina disilmustir,

Bildirim Bit'i stirekli glincellestiriimektedir.

336 |44 le Sinir deder kapatmasi F24 Kapanma sebebi giderilmis ve "Trip-reset” ile sifirlanmis

ise bildirim Bit'i silinmektedir.
45 ayrilmistir =0 —
45 ayrilmistir =0 —

339 |47 Motor blokaj kapatmasi F24 Kapatma, blokaj akimi izin verilen blokaj stiresinden
daha uzun. Kapanma sebebi giderilmis ve "Trip-reset" ile
sifirlanmis ise bildirim Bit'i silinmektedir.

344 |50 Giris 1 — -

] — Girislerin durumu:
345 |5 Giris 2 — "1 = Aktif, YUKSEK seviye mevcuttur
346 |52 Giris 3 _ "0" = Aktif degildir, DUSUK seviye mevcuttur,
3 — Bildirim Bit’i strekli glincellestiriimektedir.
347 |5 Giris 4 —
547 ayrilmistir =0 —

342 |69 Toprak baglantisi algilandi — Toprak baglantisi mevcuttur,

Bildirim Bit’i strekli glincellestiriimektedir.

343 |6’ Topraklama baglantisi kapatmasi F24 Toprak baglantisi nedeniyle motor kapatmasi.

Kapanma sebebi giderilmis ve "Trip-reset” ile sifirlanmis
ise bildirim Bit'i silinmektedir.

353 |62 Cabuk-stop aktif F26, Cabuk-Stop nedeniyle motor kapatmasi.

F24 Kapanma sebebi giderilmis ve "Trip-reset” ile sifirlanmis
ise bildirim Bit'i silinmektedir.
63 ayrilmistir =0

361 |64 Trip-reset yapilmistir — Guncellestirme veya isletime hazir durumda "Trip-reset”
ile bildirim Bit'i silinmektedir.

362 |6° Trip-reset mimkin degildir — Kapatma sebebi hala mevcuttur.

Gincellestirme (yeni "Trip-reset") veya isletime hazir
durumda Trip-reset ile bildirim Bit'i silinmektedir.
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ID-

No. | Bavt Bit Bildirim Bit’i F-No.” Anlam/sifirlama
363 |6° Kayar gosterge silinmistir — "Trip-reset" ile sifirlanmis ise, bildirim Bit'i her zaman
silinmektedir.
317 |6’ Besleme gerilimi — Kapanma sebebi giderilmis ise, bildirim Bit’i otomatik
Elektronik ¢ok disik olarak silinmektedir.
iletisim
303 |79 Bus hatasi — DP ara birim aktivasyon denetimi sona ermistir,
Bildirim Bit'i stirekli glincellestiriimektedir.
356 |77 CPU/Master-STOP — PLC-programinda artik islem yoktur,
Bildirim Bit'i stirekli glincellestiriimektedir.
357 |72 Otomatik igletim tard — Otomatik (PLC kumandasi),
Bildirim Bit'i stirekli glincellestiriimektedir.
358 |73 Mantel-Bus isletim turi — Alan busu lGzerinden mantuel igletim (B&B kumandasi),
Bildirim Bit'i stirekli glincellestiriimektedir.
359 |74 Maniiel isletme tiirii — Yerel cihaz ara birimi Gzerinden manuel isletim,
(B&B kumandasi), bildirim Bit’i siirekli
glncellestiriimektedir.
75 ayrilmistir =0 —
360 |78 Baglanti kesilmesi — Mantel igletim sirasinda ilgili iletisim baglantisi
Maniel igletim tlrinde kesilmistir, bildirim Bit'i stirekli glincellestiriimektedir.
355 |77 Proses goriinim hatasi F26 Cikislarin proses goriunimi kabul edilemez bit
F24 kombinasyonu igermektedir, bildirim Bit'i kapanma sebebi
giderildiginde otomatik olarak silinmektedir.
Parametre
364 |89 Parametreleme aktiftir — Bildirim Bit’i stirekli glincellestiriimektedir.
365 |8 Yanlis parametre degeri F16 "Trip-reset” ile sifirlanmis veya gecerli parametre alinmis
ise, bildirim Bit’i her zaman silinmektedir.
F24 Kalkig sirasinda kapatmaya yol agmaktadir.
366 |82 ACIK durumda parametre — Kapatma nedeni, motor ¢alisirken veya ilgili cihaz
degisikligi kabul edilemez fonksiyonunda parametre degisikligi girisiminde
bulunulmasidir.
"Trip-reset” ile sifirlanmis veya gecerli parametre alinmis
ise, bildirim Bit'i her zaman silinmektedir.
368 |83 Parametreleme blok. CPU/Master |— Bildirim Bit’i strekli glincellestiriimektedir.
aktif yumusak yol verici, PLC parametresini yoksaymaktadir.
847 ayrilmistir =0 —
Cihaz fonksiyonlari
90-2 ayrilmistir =0 —
369 |93 Fabrika ayarlari olusturulmustur — "Trip-reset" ile sifirlanmis ise, bildirim Bit'i her zaman
silinmektedir.
947 ayrilmistir =0 —
367 10 Hatali parametre numarasi (Duslk | — Bayt 8" und 82 ile baglantili olarak, ilk kabul edilmeyen
Bayt) parametrenin ID numarasini vermektedir.
11 Hatali parametre numarasi (Yiksek |— "Trip-reset" ile sifirlanmig ise, bildirim Bayt'l her zaman
Bayt) silinmektedir.
120-1 ayrilmistir =0 —
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ID-

No. | Bavt Bit Bildirim Bit'i F-No.” Anlam/sifirlama

1421 |122 Kabul edilemez Ie/CLASS ayari —

1237 | ayrilmistir = 0 —
1449 {130 Parametre seti 1 aktif —
1450 |13’ Parametre seti 2 aktif —
1451 {132 Parametre seti 3 aktif —

138 ayrilmistir =0 —
1453 | 134 Parametre seti degisimi yapilamaz |—

1357 |ayrilmistir =0 —

140-1 ayrilmistir =0 —
1404 | 142 Motor Isitmasi aktif —
1402 | 143 DC frenleme aktif —
1403 | 144 Dinamik DC frenleme aktif —
1471 | 145 Motor baglanti gesidi Yildiz / Uggen | —
1472 | 148 Motor baglanti ¢cesidi Kdk-3 —
1473 | 147 Motor baglanti ¢esidi bilinmiyor —
1408 |15° Yik yok —

15! ayrilmistir =0 —
1409 | 152 Faz kesintisi L1 —
1410 | 158 Faz kesintisi L2 —
1411 154 Faz kesintisi L3 —
1412 |15° Sebeke dénme yoni saga —
1413 | 15° Sebeke dénme yoni sola —

157 ayrilmistir =0 —

16 ayrilmistir =0 —
1435 |17 Cikis 1 aktif —
1436 171 Cikis 2 aktif —
1437 | 172 Cikis 3 aktif —
1438 |173 Cikis 4 aktif —

1747 |ayrilmistir = 0 —

18 ayrilmistir =0 —

Devreye alma/ Kumanda etme:
1407 [19° Elektronigin besleme gerilimi ¢cok —
yuksek

1470 19" Motor igin baslamaya hazir agik —
1414 | 192 Kontrol elemani kisa devrede —
1417 | 193 By-pass elemani arizali —
1418 | 194 ayrilmistir =0 —
1466 |19° Devre elemani 1 kesik —
1467 | 198 Devre elemani 2 kesik —

8-52

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02



lletisim modilii PROFIBUS DP

ID-

No. | Bavt Bit Bildirim Bit’i F-No.” Anlam/sifirlama
1468 | 197 Devre elemani 3 kesik —
Koruma fonksiyonu:
1422 | 200 Termik motor modeli devredisi —
20'2 ayrilmistir =0 —
1479 | 203 Ayarli kisici hatasi —
2047 |ayrilmistir =0 —
1415 210 Sogutma suresi kontrol elemani —
aktif
1416 | 211 Kontrol elemani baslatma igin agirn | —
sicak
1482 | 212 Akim Olgiim alani asiimistir —
2137 |ayrilmistir =0 —
iletisim
357 |220 Otomatik igletim tird (Bit 7.2’ye —
redundan)
358 |221 Mantel-Bus isletim tird (Bit 7.3'ye | —
redundan)
1443 | 222 Mantel-Bus — PC kumandali —
359 |22%  |Maniiel isletme tiri —
(Bit 7.4’ye redundan)
1444 | 224 Mantel — giris kumandali —
1445 | 225 Mantiel — B&B kumandali —
1446 | 228 Mantiel — PC kumandali —
227 ayrilmistir =0 —
23 ayrilmistir =0 —
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ID-

No. | Bavt Bit Bildirim Bit'i F-No.” Anlam/sifirlama
On ikazlar
240-1 ayrilmistir =0 —
1419 | 242 Onceden uyari sinirinin altina —
dusuilmuistir - zamansal agma
rezervi
1420 | 243 Onceden uyari siniri asilmistir - —
motor Isinmasi
24*7 | ayrimistir =0 —
25 ayrilmistir =0 —
26 ayrilmistir =0 —
27 ayrilmistir =0 —
28 ayrilmistir =0 —
29 ayrilmistir =0 —

Tablo 8-24: Veri kiimesi 92 — Cihaz teshisini oku
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8.12.10 Veri kiimesi 93 — komut yazma

Komut veri kiimesi yapisi

Bayt Anlam Not
Yikleme
0 Koordinasyon 0x20 C1-kanali (PLC) Gizerinden yazma
0x30 C2-kanal (PC) lGizerinden yazma
0x40 Cihaz ara birimi (PC) tzerinden yazma
1-3 ayrilmistir
Komut
4 Komut sayisi !I)eger alani1...5
Izleyen gecerli komutlarin sayisi
5 Komut 1 Sira No. Bakiniz tablo altta
6 Komut 2 opsiyonal (kodlama bakiniz tablo altta)
7 Komut 3 opsiyonal (kodlama bakiniz tablo altta)
8 Komut 4 opsiyonal (kodlama bakiniz tablo altta)
9 Komut 5 opsiyonal (kodlama bakiniz tablo altta)

Tablo 8-25: Komut veri kiimesi yapisi

ID- | kodlama Komut Anlam
No.

1 Bayt komutlari

0 0 ayrilmistir Fonksiyon yoktur

703 1 Trip-reset Hata bildirimlerinin sifirlanmasi ve alindilanmasi

713 2 Acil start - ACIK Acil starti a¢

714 3 Acil start - KAPALI Acil starti kapat

709 4 Otomatik isletim tiir0 Otomatik isletim tiriine gecis (DP master tarafindan kumanda)

710 5 isletme tiiri Mandiel Mandel igletim tiriine gecis. Burada yumusak yol verici isletim turi

711 - Bus manuel-bus veya maniel-yerinde igletme tiriine gegmektedir, komutun

712 - Manuel (yerinde) alindig: ara birime bagl olarak.

701 6 Fabrika temel ayarlari Parametrelerin fabrika ayarlarini yeniden olustur.

704 7 Kayar gosterge sil Onleyici teshis icin élciim degerleri silinmektedir (=0).

705 13 Hafiza kayitlari - Hata sebepleri kayith hafiza kayitlarini sil.
Devinimleri sil

706 14 Hafiza kayitlari - Uyari bildirimleri ve belirli aksiyonlarin kayith oldugu hafiza
Olaylari sil kayitlarini sil.

702 9 Yeniden baslatma Yeniden kalkigi (Sebeke-AC gibi) etkinlestir, 6rn. yeni istasyon

adresinin verilmesinden sonra.

707 10 Parametreleme blok. Parametreleyen master tarafindan parametreleme mimkin degil, veya
CPU/Master-ACIK parametreleri yok saylimaktadir.

708 11 Parametreleme blok. Parametreleyen master tarafindan parametreleme mimkin.

CPU/Master-KAPALI

Tablo 8-26: Veri kimesi 93 — komut yazma
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8.12.11 Veri kiimesi 94 — 6l¢iim degerlerini okuma

ID- Bit § ;_Artlrma
No. Bayt Anlam Deger alani/[kodlama] (increme Not
nt)
Olgiim degerleri
504 |0 Faz akimi I 4 (%) 0..797 % /[0 ... 255] 3,125 % |8 Bit akim tipi
505 |1 Faz akimi I 5 (%) 0..797 % /[0 ... 255] 3,125 % |8 Bit akim tipi
506 |2 Faz akimi I 3 (%) 0..797 % /[0 ... 255] 3,125 % |8 Bit akim tipi
507 |3 ayrilmistir =0
501 |4-5 Motorun kalan soguma suresi 0...1800s /[0 ... 18000] 0,1s
60-6 sinirl motor Isi 0...200 % /[0 ... 100] 2%
502 |’ Asimetri > 40 % Asimetri yok [0]
Asimetri (> 40 %) [1]
503 |7 Asimetrik 0...100 % /[0 ...100] 1%
8 ayrilmistir =0
9 ayrilmistir =0
10 ayrilmistir =0
11 ayrilmistir =0
12 -13 |ayrilmistir =0
14 ayrilmistir =0
508 |16 Cikis frekansi 0..100Hz /[0 ... 200] 0,5 Hz
17 ayrilmistir =0
18 ayrilmistir =0
19 ayrilmistir =0
509 |20 Sebeke frekansi 0...100Hz /[0 ... 200] 0,5 Hz
21 ayrilmistir =0
510 |22 - 23 |Fazlar arasi gerilim U 4.5 (eff) 0..1500V /[0 ...15000] 0,1V
511 |24 - 25 |Fazlar arasi gerilim U o | 3 (eff) 0..1500V /[0 ...15000] 0,1V
512 |26 - 27 |Fazlar arasi gerilim U3 4 (eff) 0..1500V /[0 ...15000] 0,1V
513 |28 - 31 |Faz akimi I 4 (eff) 0..20000A /[0 ...2000000] 0,01 A
514 |32 - 35 |Faz akimi I 5 (eff) 0..20000A/[0...2000000] 0,01 A
515 |36 - 39 |Faz akimi I 3 (eff) 0..20000A/[0...2000000] 0,01 A
516 |40 - 41 |Elektronik besleme gerilimi 0..1500V /[0 ... 15000] 0,1V
517 |42 Sogutma govdesi sicakligi -40 ... 127 °C / [-40 ... 127] 1°C
518 |43 Kontrol elemani isinmasi 0...250°C /[0 ... 250] 1°C
519 |44 - 45 |Kontrol elemaninin kalan soguma 0..1800s/[0...18000] 0,1s
siiresi
520 |46 - 47 |Termik motor modelin 0...10000s /[0 ...10000] 1s
zamansal agma rezervi
521 |48 - 51 |Cikis gicl 0..2147483 W/ 0,1W
[0 ... 21474830]
522 |52 -63 |ayriimistir=0

Tablo 8-27: Veri kimesi 94 — 6lgiim degerlerini oku
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8.12.12 Veri kiimesi 95 — istatistik verileri oku

:‘l[: Bathit Anlam Deger alani/[kodlama] (iné::t;reant) Not
istatistik
609 |0 Motor akimi Iyax 0..797 % /[0 ... 255] 3,125 % 8 Bit akim tipi
1 ayrilmistir =0
608 |2 Son agma akimi IA (%) 0..1000 % /[0 ... 320] 3,125 %
4 isletim saatleri - cihaz 0..2%1s/[0 ... 2%2-1] 1s
603 |8-11 |Baslangi¢ sayisi — motorsaga |0 ... 232-1 /[0 ... 232-1] 1
604 |12-15 |Baslangic sayisi — motor sola 0..2%2.1/[0... 2%2-1] 1
605 16 - 17 | Asin yuk devinimlerinin sayisi 0...65535/[0 ... 65535] 1
18 ayrilmistir =0
19 ayrilmigtir =0
607 |20 Motor akimi Imax (eff 0...20000 A/[0 ... 2000000] |0,01 A
606 |24 Son agma akimi IA (eff) 0...20000 A/[0...2000000] |0,01 A
602 |28 isletim saatleri - motor 0..2%1s/[0 ... 2%2-1] 1s
611 |32 isletim saatleri — motor akimi 0..2%21s/[0... 2%2-1] 1s
18 ... 49,9 % X lg(max)
612 |36 isletim saatleri — motor akimi 0..2%21s/[0... 2%2-1] 1s
50 ... 89,9 % X lg(max)
613 |40 isletim saatleri — motor akimi 0..2%21s/[0... 2%2-1] 1s
90 ... 119,9 % X lg(max)
614 |44 isletim saatleri — motor akimi 0..2%21s/[0... 2%2-1] 1s
120 ... 1000 % X lg(max)
615 48 ayrilmigtir =0
616 |50 Kontrol eleman - asiri yiik 0..2%2.1/[0... 2%2-1] 1
devinimleri sayisi
617 52 ayrilmigtir =0
618 54 ayrilmistir =0
619 56 ayrilmistir =0
620 |60 Fren ile olusan durma sayisi 0..2%2:1/[0... 2%2-1] 1
621 |64 Cikis 1 baslangiglarinin sayist |0 ... 2321 /[0 ... 232-1] 1
622 |68 Cikis 2 baslangiglarinin sayist |0 ... 2321 /[0 ... 232-1] 1
623 |72 Cikis 3 baslangiglarinin sayist |0 ... 2321 /[0 ... 232-1] 1
624 |76 Cikis 4 baslangiglarinin sayist |0 ... 2321 /[0 ... 232-1] 1
80 ayrilmistir =0
84 ayrilmistir =0
88 ayrilmistir =0
89 ayrilmigtir =0

Tablo 8-28: Veri kiimesi 95 — istatistik verileri oku
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8.12.13 Veri kiimesi 96 — kayar gosterge okuma

ID- Bit o Artirma
No. Bayt Anlam Deger alani/[kodlama] (increment) Not
Kayar gosterge
656 |4 Faz akimi I min (%) 0..797 % /[0...255] |3,125% By-pass igletiminde
657 |5 Faz akimi I 5 min (%) 0..797 % /[0 ...255] |3,125% By-pass igletiminde
658 |6 Faz akimi || 3 pin (%) 0..797 % /[0...255] |3,125% By-pass igletiminde
7 ayrilmigtir =0
653 |8 Faz akimi I max (%) 0..797 % /[0...255] |3,125% By-pass igletiminde
654 |9 Faz akimi | 5 pax (%) 0..797 % /[0 ...255] |3,125% By-pass igletiminde
655 10 Faz akimi I 3 max (%) 0..797 % /[0...255] |3,125% By-pass igletiminde
1" ayrilmigtir =0
652 12 Maksimum 0...1000 % /[0 ...320] | 3,125 % Hatali kapatmada akim
acma akimi lp max (%)
651 14 Motor asir1 yik devinimleri 0..65535/ 1 Motor korumasi, sicaklik
sayisi [0 ... 65535] sensorl, blokaj
659 16 Maksimum 0..20000A/ 0,01 A Hatali kapatmada akim
acma akimi lp max (eff) [0 ...2000000]
660 | 20 Faz akimi I q min (eff) 0...20000 A/ 0,01A By-pass isletiminde
[0 ...2000000]
661 24 Faz akimi I 5 i (eff) 0...20000A/ 0,01 A By-pass igletiminde
[0 ...2000000]
662 |28 Faz akimi I 3 min (eff) 0...20000 A/ 0,01A By-pass isletiminde
[0 ...2000000]
663 |32 Faz akimi || 4 oy (eff) 0...20000A/ 0,01 A By-pass igletiminde
[0 ...2000000]
664 | 36 Faz akimi I 5 max (eff) 0...20000 A/ 0,01A By-pass isletiminde
[0 ...2000000]
665 |40 Faz akimi || 3 pax (eff) 0...20000A/ 0,01 A By-pass igletiminde
[0 ...2000000]
666 44 Fazlar arasi gerilim 0..1500V/ 0,1V
U|_1 - L2min (eff) [0 15000]
667 46 Fazlar arasi gerilim 0..1500V/ 0,1V
U|_2 - L3min (eff) [0 ... 15 000]
668 |48 Fazlar arasi gerilim 0..1500V/ 0,1V . .
UL3 - LAmin (eff) [0 ... 15000] Faz kesilmesi veya ana
gerilimin kapatilmasinda 0'a
669 50 Fazlar arasi gerilim 0..1500V/ 0,1V cevrilir.
UL 1 - L2max (eff) [0 ... 15000]
670 52 Fazlar arasi gerilim 0..1500V/ 0,1V
U 2. L3max (eff) [0 ... 15000]
671 54 Fazlar arasi gerilim 0..1500V/ 0,1V
UL3 - L1max (eff) [0 ... 15000]
672 56 Besleme gerilimi 0..1500V/ 0,1V "Gug devrede" durumunda
Elektronik Uns min (eff) [0 ... 15000] sifira getir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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ID- Bit o Artirma
No. Bayt Anlam Deger alani/[kodlama] (increment) Not

Kayar gosterge

673 58 Besleme gerilimi 0..1500V/ 0,1V
Elektronik Uns max (eff) [0 ... 15000]

674 |60 Maksimum govde sicakligi 1..-40°C/[-40...127] |1°C

675 61 Maksimum kontrol elemani 0...250 % /[0 ... 250] 1%
Isinmasi

676 62 Minimum sebeke frekansi 0..100 Hz /[0 ... 200] |0,5Hz Sebeke veya

faz kesintisinde = 0

677 63 Maksimum sebeke frekansi 0..100 Hz /[0 ... 200] |0,5Hz

678 |64 isletim saatleri — motor akimi | 0 ... 232-1 /[0 ... 232-1] [ 1s
=18 ...49,9 % x g

679 |68 isletim saatleri — motor akimi | 0 ... 232-1 s/[0 ... 232-1] | 1s
=50...89,9% x Iy

680 |72 isletim saatleri — motor akimi | 0 ... 232-1 /[0 ... 232-1] [1s
=90 ... 19,9 % x I

681 |76 isletim saatleri — motor akimi | 0 ... 232-1 /[0 ... 232-1] [1s
=120 ... 1000 % x I

682 |80 isletim saatleri - cihaz 0..2%21s/[0...2%21] [1s

84 ayrilmigtir =0
85 ayrilmigtir =0

Tablo 8-29: Veri kimesi 96 — kayar gosterge oku
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8.12.14 Veri kiimesi 100 — cihaz kimligini oku

ID-No. | BaytBit Deger Not
Yikleme
0 Koordinasyon |0x20 C1-kanali (PLC) tzerinden yazma
0x30 C2-kanali (PC) uzerinden yazma
0x40 Cihaz ara birimi (PC) tzerinden yazma
1-3 ayrilmistir =0
Cihaz kimligi (TF)
901 4-11 Zaman damgasi )
902 12 - 31 SIEMENS AG | Uretici
903 32-55 MLFB Numarasi
904 56 0x01 Cihaz grubu: yik besleyici
905 57 0x01 Cihaz alt grubu: Yumusak yol verici
906 58 0x01 Cihaz sinifi: 8rn. dogrudan yol verici (starter)
907 59 0x03 Sistem: SIRIUS 3RW44
908 60 0x46 Fonksiyon grubu
909 61 0x00 ayrilmistir =0
910 62-77 Uriin kisa tanimi
911 78 - 81 6rn. E001 Donanim Urun 6zelligi (Bayt 0 — Bayt 3 arasi)
82 0x00 ID Numarasi (Bayt 0) (3RW44)
912 Ig3 0x00 ID Numaras! (Bayt 1) (3RW44)
84 0x80 ID Numarasi (Bayt 2) (3RW44)
85 0xDE ID Numarasi (Bayt 3) (3RW44)
86 - 87 0x00 ayrilmistir =0
915 88 -95 Servis Numarasi
96 0x00 ayrilmistir =0
97 0x00 ayrilmistir =0
98 0x00 ayrilmistir =0
99 0x00 ayrilmistir =0

Tablo 8-30: Veri kimesi 100 — cihaz kimligini oku

*) Zaman damgasi: Fabrikada fabrika temel ayarlariyla ilk kullanima hazirlama zamani
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SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Obje ismi Kimlik_tarihi
Obje 8 Bayt
uzunlugu
Bitler| 8 | 7 | 6| 5| 4| 3| 2 1
Octet
1 215 [ 214 1218 212 11 210 159 128 |0 .59999 milisaniye
2 27 28 |25 (2% |28 |22 |21 |20
3 ayr. |ayr. |25 |24 |28 |22 |2' |20 |0-59dakika
4 SU |ayr. |ayr. |2% |23 |22 |27 |20 |0-23 saate kadar
SU: 0: Normal saat, 1: Yaz saati
22 21 20 1-7 ;1 =Pazartesi, 7 = Pazar
° 24 |28 22 |21 |20 |1-31gin
6 ayr. |ayr. |25 |24 |28 |22 |2V |20 [1-12ay
ayr. |28 |25 |24 |28 |22 [2' |20 |0-99yil; 0=2000
8 ayr. |ayr. |ayr. |ayr. |ayr. |ayr. |ayr. |ayr. |ayriimistir

Tablo 8-31: Zaman damgasi igin kodlama
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8.12.15 Veri kiimeleri 131, 141, 151 — teknoloji parametresi 2: satir 1, 2, 3 okuma / yazma

BaytBit Deger Not
Yukleme
0 Koordinasyon |0x20 C1-kanali (PLC) Gizerinden yazma

0x30 C2-kanal (PC) lGizerinden yazma
0x40 Cihaz ara birimi (PC) lzerinden yazma

1-3 ayrilmistir =0
Sadece
ID- Bit veri N ..
No. Bayt Anlam kiimesi Deger alani [kodlama] Faktor
131°de
120 (4-7 Cihaz fonksiyonlari_2 X
1 8-11 Cihaz fonksiyonlari_1 X
130 (12 Nominal igletme akimi I 0...2000 A [0 ... 200000] 0,01 A
3 160 Yk turd X 3 fazli [0]
4 16" Sifir gerilim givenligi X « Hayir [0]
+ Evet[1]
1627 | aynilmistir =0
136 |17 Oncenden uyari sinirlanmis motor 1sinm. X 0...95%[0...19] 5%
5 1802 Asiri yuk durumunda davranis — term. motor | x + Uyarmadan kesme [0]
« Uyari ile kesme [1]
* Uyarn [2]

18%7 | aynilmistir =0

6 1994 | Devreden gikarma sinifi X « CLASS 5 (10a) [3]
.« CLASS 10 [0]
« CLASS 15 [4]
« CLASS 20 [1]
.« CLASS 30[2]
« CLASS OFF [15]

1957 | aynilmistir =0

7 20 Tekrar hazirlik zamani X 60 ...1800s[2...60] 30s
8 21 Ara zamani X 0...255s[0...255] 1s
137 | 22-23 Onceden uyari sinirlanmis zamansal agma X 0...500s[0...500] 1s
rezervi
10 2401 Asir yuk durumunda davranis — sicaklik X + Uyarmadan kesme[0]
sensorl * Uyari ile kesme [1]
* Uyarn [2]
2423 ayrilmigtir =0
9 2446 | Sicaklik sensori X « deaktive edildi [0]
» Termoklik [1]
+ PTC-Tipi A [2]
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Sadece
ID- Bit veri o ..
No. Bayt Anlam kiimesi Deger alani [kodlama] Faktor
131°de
12 247 Sicaklik sensori denetimi X + Hayir [0]
+ Evet[1]
25-26 |ayrilmigtir =0
15 28 Alt akim sinir degeri 18,75 ... 100 % [6 ... 32] 3,125 %
16 29 Ust akim sinir degeri 50 ... 150 % [16 ... 48] 3,125 %
30-31 | ayrilmistir =0
3205 | aynilmistir =0
14 326 Deger asilmasi durumunda davranis X + Uyan [0]
+ Kesmek [1]
327 ayrilmistir =0
330-1 ayrilmigtir =0
140 | 332 Asir1 yuk durumunda davranis — kontrol X + Uyarmadan kesme [0]
elemant * Uyari ile kesme [1]
3347 | aynilmistir =0
21 3492 | Asimetri sinir degeri X 30...60 % [3 ... 6] 10 %
3435 | aynilmistir =0
20 348 Asimetri durumunda davranis X + Uyan [0]
* Kesmek [1]
22 347 Toprak baglantisi durumunda davranis X + Uyan [0]
+ Kesmek [1]
35-44 | ayrilmistir =0
47 45 Fren momenti 20 ... 100 % [4 ... 20] 5%
46 - 47 | ayrilmistir =0
40 48 Baslangi¢ gerilimi 20 ... 100 % [4 ... 20] 5%
49 ayrilmigtir =0
42 50 Akim sinir degeri + 3RW44 2, 3, 4: 3,125 %
125 ... 550 % [40 ... 176]
+ 3RW44 5:
125 ... 500 % [40 ... 160]
+ 3RW44 6:
125 ... 450 % [40 ... 144]
167 5193 | Kalkis cesidi « Direkt [0]
* Gerilim rampasi [1]
+ Donls momenti ayarlamasi [2]
* Motor 1sitmasi [3]
* Gerilim rampasi + Akim
sinirlamasi [5]
+ DOnls momenti ayarlamasi +
Akim sinirlamasi [6]
SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Sadece
ID- Bit veri o ..
No. Bayt Anlam kiimesi Deger alani [kodlama] Faktor
131°de
168 | 5147 Durus gesidi » Serbest durus [0]
» Gerilim rampasi [1]
+ Donls momenti ayarlamasi [2]
* Pompa durusu [3]
* DC frenleme [4]
* Kombine frenler [5]
35 52 - 53 | Yedek deger X
54 - 55 | ayrilmistir =0
5695 | ayrilmistir =0
36 56° Toplu diyagnoz X * Bloke etmek [0]
» Serbest birakmak [1]
34 567 CPU/Master STOP'ta tutum X * Yedek degeri devreye
sokmak [0]
+ Son degeri korumak [1]
57 - 75 | ayrilmistir =0
26 76 Giris 1 - Aksiyon X + Aksiyon yok (varsayim) [0]
* Genel uyari [5]
* Mandel isletim tiir( [6]
* Acil start [7]
* Agir devir [10]
* Cabuk-Stop [11]
* Trip-reset [12]
+ Motor SAGA PS1 ile [16]
* Motor SOLA PS1 ile [17]
+ Motor SAGA PS2 ile [18]
* Motor SOLA PS2 ile [19]
+ Motor SAGA PS3 ile [20]
* Motor SOLA PS3 ile [21]
28 77 Giris 2 - Aksiyon (Bakiniz Girig 1 - Aksiyon) | x
30 78 Giris 3 - Aksiyon (Bakiniz Girig 1 - Aksiyon) | x
32 79 Giris 4 - Aksiyon (Bakiniz Girig 1 - Aksiyon) | x
80-95 | ayrilmigtir =0
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Sadece
ID- Bit veri o ..
No. Bayt Anlam kiimesi Deger alani [kodlama] Faktor
131°de
163 | 96 Cikis 1 - Aksiyon X + Aksiyon yok (varsayim) [0]
+ Kumanda kaynagi PAA-DO 1.0
Cikis 1 [1]
+ Kumanda kaynagi PAA-DO 1.1
Cikis 2 [2]
+ Kumanda kaynagi Giris 1 [6]
+ Kumanda kaynagi Giris 2 [7]
+ Kumanda kaynagi Giris 3 [8]
+ Kumanda kaynagi Giris 4 [9]
» Kalkista [10]
+ lIsletim/Kdpriileme [11]
* Durus [12]
« Kalkis sikligi [13]
* Motor kalkis emri [14]
* Fan[15]
+ DC Fren korumasi [16]
+ Cihaz AGIK [18]
* Genel uyari [31]
* Genel hata [32]
* Bus hatasi [33]
» Cihaz hatasi [34]
* Motor igin starta hazir agik [38]
164 |97 Cikis 2 - Aksiyon (Bakiniz Cikis 1 - Aksiyon) | x
165 | 98 Cikis 3 - Aksiyon (Bakiniz Cikis 1 - Aksiyon) | x
166 |99 Cikis 4 - Aksiyon
100 - ayrilmigtir =0
111
116 | 112 Darbe zamani 0...2s]0...200] 0,01 s
117 | 113 Darbe gerilimi 40 ...100 % [8 ... 20] 5%
169 | 114 - Azami kalkis siresi 0...1000s[0...10000] 0,1s
115
170 | 116 - Kalkis slresi 0...360s[0...3600] 0,1s
117
171 | 118 - Durus zamani 0...360s[0...3600] 0,1s
119
172 |1 120 Baslangic momenti 10 ... 100 % [2 ... 20] 5%
118 | 121 Sinirlama momenti 20 ... 200 % [4 ... 40] 5%
173 | 122 Durdurma momenti 10 ... 100 % [2 ... 20] 5%
123 ayrilmigtir =0
124 ayriimistir =0
119 | 125 Motor sicaklik performansi 1...100 % [1 ... 100] 1%
126 - ayrilmigtir =0
129
178 | 130 Dinamik fren momenti 20 ... 100 % [4 ... 20] 5%
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Sadece
:‘l[: Bathit Anlam ki;I:lI:si Deger alani [kodlama] Faktor
131’de
43 131 Agir devir faktéri — Saga donils 3...21[3...21] 1
198 | 132 Agir devir faktéri — Sola donis 3...21[3...21] 1
44 133 Agir momenti — Saga dénis 20 ... 100 % [4 ... 20] 5%
199 | 134 AJir momenti — Sola dénls 20 ...100 % [4 ... 20] 5%
135 - ayrilmigtir =0
137

Tablo 8-32: Veri kimeleri 131, 141, 151 — teknoloji parametresi 2: satir 1, 2, 3 okuma/yazma

Bagim

hhklar

+ Ust akim sinir degeri > Alt akim sinir degeri

halinde segilebilir.
+ Maksimum kalkis suresi > Kalkig suresi
+ Sinirlama momenti > Baslangic momenti

DC frenleme sadece bir ¢ikisin "DC fren korumasi" fonksiyonuyla dolu olmasi

8.12.16 Veri kiimeleri 132, 142, 152 — teknoloji parametresi 3: satir 1, 2, 3 okuma / yazma

BaytBit Deger Not
Yikleme
0 Koordinasyon |0x20 C1-kanali (PLC) Gizerinden yazma
0x30 C2-kanali (PC) lGizerinden yazma
0x40 Cihaz ara birimi (PC) tzerinden yazma
1-3 ayrilmistir =0
ID-No. Bathit Anlam Deger alani [kodlama] Faktor
4-9 ayrilmistir =0
104 10 - 11 | Nominal devir sayisi 500 ... 3600 U / dak [500 ... 3600] U / dak
12-18 |ayrimistir =0
113 19 - 20 | Nominal donis momenti 0...65535 Nm [0 ... 65535] 1 Nm
21-63 |ayriimistir =0

Tablo 8-33: Veri kimeleri 132, 142, 152 — teknoloji parametresi 3: satir 1, 2, 3 okuma / yazma
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8.12.17 Veri kiimesi 133 — teknoloji parametresi 4: B&B modiilii

BaytBit Deger Not
Yikleme
0 Koordinasyon |0x20 C1-kanali (PLC) Gizerinden yazma
0x30 C2-kanal (PC) lGizerinden yazma
0x40 Cihaz ara birimi (PC) tzerinden yazma
1-3 ayrilmistir =0
ID-No. Bathit Anlam Deger alani [kodlama] Faktor
4 ayrilmigtir =0
179 80-3 Dil « ingilizce [0]
* Almanca [1]
* Fransizca [2]
+ lIspanyolca [3]
+ ltalyanca [4]
» Portekizce [5]
181 847 Aydinlatma i1siklandirma * Normal [0]
+ Zaman gec. off [4]
» Kapali [5]
180 9 Kontrast gostergesi 0...100 % [0 ... 20] 5%
182 1093 | Aydinlatma hata durumunda « Degismez [0]
* Acik [1]
* Yanip sénme [2]
+ Titreyerek yanma [3]
183 1047 Aydinlatma uyari durumunda + Degismez [0]
* Acik [1]
* Yanip sénme [2]
+ Titreyerek yanma [3]
1" ayrilmistir =0
184 12 Reaksiyon zamani tuslari 10 ... 100 % [2 ... 20] 5%
185 13 Hiz otomatik tekrar 10 ... 100 % [2 ... 20] 5%
186 14 Zaman otomatik tekrar 10 ... 250 ms [2 ... 50] 5ms
187 15 B&B tuslari — Hareket idare zamani 0...1800s [0 ... 60] 30s
16 - 19 |ayriimistir =0

Tablo 8-34: Veri kiimesi 133 — teknoloji parametresi 4: B&B modiili
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8.12.18 Veri kiimesi 160 — iletisim parametresi oku / yaz

Bu veri kimesi sadece alan busuna dogrudan erigimi olan cihazlar igin (6rn.
PROFIBUS DP) iletisim parametreleri verilmesi amaciyla 6ngorilmustur.

ID- Bit iletisim Deger alani Artirma "
No. Bayt parametresi [Kodlama] (increment) On ayar
Yukleme
200 |0 Koordinasyon 0x20 C1-kanali (PLC) Gizerinden yazma
0x30 C2-kanal (PC) lGizerinden yazma
0x40 Cihaz ara birimi (PC) tzerinden yazma
1 ayrilmigtir1
2-3 ayrilmistir2
iletisim
210 |4 istasyon adresi 1...126 1 126
211 Baud orani 12000 kBd [0]
6000 kBd [1]
3000 kBd [2]
1500 kBd [3]
500 kBd [4]
187,5 kBd [5]
93,75 kBd [6]
45,45 kBd [7]
19,2 kBd [8]
9,6 kBd [9]
serbest [10..14]
Otom. Baud orani tes. [15]
6-11 Jayrilmistir =0

Tablo 8-35: Veri kimesi 160 — iletisim parametresi oku / yaz

Aciklama

3RW44 yumusak yol vericiler, okuma sirasinda giincel baud oranini bildirirler.
Yazmada kaydedilen deger gérmezlikten gelinir, ¢iinki baud orani her zaman

otomatik olarak yumusak yol verici tarafindan algilanir.
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8.12.19 Veri kiimesi 165 — yorum oku / yaz

121 karaktere kadar (azami 121 Bayt) istediginiz bir metni, 6rn. yumusak yol
vericide tesis dokiimantasyonu igin kaydedebilirsiniz.

Bathit palrlaertriliitr:‘esi ?Iig(e;l:aar:laaql
Yikleme
0 Koordinasyon 0x20 C1-kanali (PLC) Gizerinden yazma
0x30 C2-kanali (PC) lGizerinden yazma
0x40 Cihaz ara birimi (PC) tzerinden yazma
1 ayrilmigtir1
2-3 ayrilmigtir2
Yorum
4 -124 | Yorum verileri

Tablo 8-36: Veri kimesi 165 — yorum oku / yaz
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Devreleme ornekleri

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02

Boliim Konu Sayfa
9.1 Ana ve kontrol devresi igin baglanti 6érnekleri 9-2
9.1.1 |3RW44 Standart devrede, tus lGizerinden aktivasyonlu 9-2
9.1.2 |3RW44 standart devrede, sebeke salterli ve PLC [Programlanabilir 9-3
kontrol6r] Gzerinden kumandal

9.1.3 |3RW44 22 - 3RW44 25 cihaz modelleri icin 3RW44 standart devrede ve 9-4
DC frenleme durus fonksiyonunda

9.1.4 |3RW44 26 - 3RW44 47 cihaz modelleri icin 3RW44 standart devrede ve 9-5
DC frenleme durus fonksiyonunda

9.1.5 |3RW44 Kok-3-devre 9-6

9.1.6 |3RW44 Standart devrede ve réle gibi aktivasyon 9-7

9.1.7 |3RW44 Standart devrede, yumusak kalkis/durus ve ayrica parametre 9-8
setiyle her iki donis yonine agir devir fonksiyonlari ile

9.1.8 |Yerinde manuel kullanima ¢evirerek PROFIBUS (izerinden aktivasyon 9-9
(6rn. salter dolabinda)

9.1.9 |3RW44 Standart devrede ve ana role lizerinden parametre setiyle 9-10
yumusak durugsuz ve dénme yonl degisimli isletimde

9.1.10 | Yumusak duruslu ve donme yoni degisimli isletim 9-11

9.1.11 | Ayri bobinli ve 2 parametre setli kutup degisimli motor i¢cin yumusak yol 9-12
verici

9.1.12 | 2 parametre setli Dahlander motor i¢in yumusak yol verici 9-13

9.1.13 |Paralel ¢alistirma, 3 Motor 9-14

9.1.14 | 3 parametre setiyle seri ¢calistirma igin yumusak yol verici 9-16

9.1.15 | Manyetik sabit frenli motorun aktivasyonu i¢in yumusak yol verici 9-18

9.1.16 | Acil durdurma denetimi Kategori 4'e gore, EN 954-1 uyarinca 3TK2823 9-19
ve 3RW44 emniyetli salt tnitesi ile

9.1.17 | Acil start olarak dogrudan agilmali yumusak yol verici (DOL) 9-21

9.1.18 | Acil start olarak yildiz/l¢gen starterli yumusak yol verici (3RW44 9-22
Standart devrede)

9.1.19 | Bir motorda yumusak yol verici ve frekans donusturicusi 9-23
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Devreleme érnekleri

9.1

9.1.1 3RW44 Standart devrede, tus lizerinden aktivasyonlu

Ana akim devresi

Imkan 1a:
Gl salteri ve SITOR sigortali standart devre
(sade yari iletken korumasi)

Baglanti 6rnekleri

Ana ve kontrol devresi i¢in baglanti ornekleri

L1 3/N/PE 400 V AC", 50 Hz L1 1/N/PE 230 V ACY, 50 Hz
L2 1
L3 T F2“ Sk PTC Tipi A
Stop veya
21 —\— ——\=— 4\ Termoklik
S2E- S3E-
:— — 1>> [ >> [ >> Start | @ ) S Reset
! > >
- |C -
g o ) —
O 2 = o
‘60) ] ]
F3 H H HS'TQR | ! TR (R
(opsiyonal) anlAT L IN1 IN2 IN3  INd T T2
11| 3L2| 5.3 Sy
= 591 59 1PE + 9
Q11 | _
ddd + a2 13[4 29 24| 33 34] [o5To6|9s
2T1 4T2 6T3 PEJ- -- L Aksiyon Aksiyon Genel hata
2 N-—_—+ — Motor yok yok
§ ka|k|§ emri NSBO_01494b
: M1 -

Standart devrede alternatif dallanma yapisi

Ana akim devresi

Imkan 1b:
Tam alan sigortasi ile standart devre
(Hat ve yar iletken korumast)

3/N/PE 400 V ACY, 50 Hz

L1
L2
L3
“f I
11 3L2 5L3
Q11
2T1 472 6T3
& M1 -
2 =£F

Imkan 1c:
Hat ve SITOR sigortali standart devre (sade yari
iletken korumasi)

3/N/PE 400 V AC", 50 Hz

L1
L2
L3
o]
SITOR
F3 H H H (opsiyonal)
111 3L2 5L3
qm qm _‘h
Qn ] ]
2T1 4T2 6T3
5 M1 -
_iee

1) Ana ve kumanda gerilimi igin kabul edilebilen degerler bkz. Teknik veriler, Sayfa 10-12 - 10-16.

9-2

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Devreleme 6rnekleri

9.1.2 3RW44 standart devrede, sebeke salterli ve PLC [Programlanabilir kontrol6r] tizerinden
kumandali

Ana akim devresi

Opsiyonal ana rdle (salter) ile standart devre

Baglanti 6rnekleri

Opsiyonal ana réle (salter) aktivasyonu ve PLC lizerinden aktivasyon

L1 3/N/PE 400 V AC", 50 Hz L4 _VNIPE 230V AC", 50 Hz
i
tg ,:2“ 24V DC b ¢ Gikstan PLC Girisleri
! 1 |
Q- -
M Start? Reset
:_ — I>> [>> [>> PTC Tipi A
e J o s
ge? 8 8 Termoklik
SITOR & c c N
F3 |:l:| |:l:| |:l:| (opsiyonal) Sl -% -% § ‘q’ﬁ’
(opsiyonal sebeke salteri ] Eo &) fn: 3:‘ &) —
@21 {=— =¥~ — 7\ - Motor potansiyelsiz A N N2 B T T2
1L 312 5.3 devreye sokulacak ise) Qi '—ﬁ—'

PE +9

o . Kalkis Aksiyon Aksiyon  sanel hata
! sikhigi yok yok

2T1| 412|673 | |a2 | 13[T74] 23 24| 33[34] _9?"9—6|98
T 0

a PE—¢--
z M1 — Q21*
2 PE Ne— —_
— *(opsiyonal sebeke salteri
Motor potansiyelsiz NSBO_01496b

devreye sokulacak ise)

1) Ana ve kumanda gerilimi icin kabul edilebilen degerler bkz. Teknik veriler, Sayfa 10-12 - 10-16.

2) Dikkat: Yeniden yol alma tehlikesi!

Start komutu (6rn. PLC ile) toplu arizada sifilanmalidir, cinkii beklemede start komutu olmasi halinde

sifirlama komutundan sonra otomatik olarak yeniden yol alma gerceklesir. Bu durum 6zellikle de motor
koruma deviniminde gegerlidir.

Emniyet icin (Klemens 95-96) toplam hatasi kontaklarinin kumandaya baglanmasi tavsiye edilir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu

GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02 9-3



Devreleme érnekleri

9.1.3 3RW44 22 - 3RW44 25 cihaz modelleri icin 3RW44 standart devrede ve DC frenleme 3)
durusg fonksiyonunda

Ana akim devresi Baglanti 6rnekleri
L4 3IN/PE 400 v ACY, 50 Hz L4 _1/N/PE 230V ACY, 50 Hz
L2 | +24V DC
L3 FZ“ | PLC Cikislari PLC Girigleri
I L
R |
M Start? Reset
:_ — I>> 1>> 1>>
= = 0917 PTC Tipi A
]SITOR g % X . veya:(llk
: ) > > rmokli
(opsiyonal) © z z ermol
. o o -
| .-
] ]
= | A 2 3 ¢
] Q1 [A1 |+ L- IN1 IN2 IN3 INd T1 T2
1PE +9
Q91 | Kalkis  DC Fren 5 . Genel hata
=5 . sikhgi korumasi®’ Aksiyon yok
—] T~
j | |a2 | 13[ 14| 23 724] 33[34]  [o57o6|os

PE—#+ - -
U
T Q91
| N P U — NSBO0_01502b
PE

1) Ana ve kumanda gerilimi igin kabul edilebilen degerler bkz. Teknik veriler, Sayfa 10-12 - 10-16.

NSB0_01501b

2) Dikkat: Yeniden yol alma tehlikesi!

Start komutu (6rn. PLC ile) sifirlama komutundan 6nce sifirlanmalidir, ¢linkl beklemede start komutu olmasi
halinde sifirlama komutundan sonra otomatik olarak yeniden yol alma gergeklesir. Bu durum 6zellikle de
motor koruma deviniminde gegerlidir. Emniyet i¢in (Klemens 95-96) toplam hatasi kontaklarinin kumandaya
baglanmasi tavsiye edilir.

3) Durus fonksiyonu olarak "Kombine frenler" segilirse, frenleme salteri (rolesi) gerekmez.
Durus fonksiyonu olarak "DC frenleme" segilirse, ek olarak bir frenleme salteri kullaniimalidir.
Model icin bkz. Tablo "Bilegentasarimi - Dallanma (Standart devre)" Sayfa 10-21 .
Daha blylk merkezkag kitlelerine sahip aplikasyonlar i¢in (Jyik > Jumotor) i¢in "DC frenleme" fonksiyonu
tavsiye edilmektedir.
Cikis 2 "DC Fren korumasi"na gevrilmelidir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
9-4 GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02



Devreleme 6rnekleri

9.1.4 3RW44 26 - 3RW44 66 cihaz modelleri icin 3RW44 standart devrede ve DC frenleme 3) durusg
fonksiyonunda

Ana akim devresi Baglanti 6rnekleri
4 3IN/PE 400 V AC", 50 Hz L4 _N/PE 230 V ACY, 50 Hz
L2 T +24V DC
L3 1 FZ“ ! PLC Cikislari PLC Girigleri
N I |
. > | 1> | 1> M \ Start?) Reset
-5 | [ g K4 PTC Tipi A
F3 H H Hgggy%naﬂ Te:'l?;?(lik

11 3L2 5L3

Motor saga
Aksiyon yok

Z | Aksiyon yok
w

@
° - [}

= 51 5 % @ @"
ar I \ | ' £ = x

Al | L+ L- IN1 IN2 INd T1 T2

211|412 6T3-—| 1PE Kalkis  DC Fren Aksiyon Gengl ﬁata

Qo1 Q92 | sikigl  korumasi®  yok
927L 91 —] T~
3 3 @92/ Q A2 | 13 14| 23 24| 33] 34| [95Tos |08

—IPE

NSB0_01504b

NSB0_01503b

=

=

z [e)

I <

| o)
[(e]
N

| T
m

e
.

?7

I

I

I

I

I

I

| 2

| &

I g

| C

1) Ana ve kumanda gerilimi igin kabul edilebilen degerler bkz. Teknik veriler, Sayfa 10-12 - 10-16.

2) Dikkat: Yeniden yol alma tehlikesi!
Start komutu (6rn. PLC ile) sifirlama komutundan 6nce sifirlanmalidir, ¢linkl beklemede start komutu olmasi
halinde sifirlama komutundan sonra otomatik olarak yeniden yol alma gergeklesir. Bu durum 6zellikle de

motor koruma deviniminde gegerlidir. Emniyet i¢in (Klemens 95-96) toplam hatasi kontaklarinin kumandaya
baglanmasi tavsiye edilir.

3) Durus fonksiyonu olarak "Kombine frenler" segilirse, frenleme salteri (rélesi) gerekmez.
Durus fonksiyonu olarak "DC frenleme" segilirse, ek olarak bir frenleme salteri kullaniimalidir. Model igin
bkz. Tablo "Bilesentasarimi - Dallanma (Standart devre)" Sayfa 10-21 .

Daha blylk merkezkag kitlelerine sahip aplikasyonlar i¢in (Jygk > Jumotor) i6in "DC frenleme” fonksiyonu
tavsiye edilmektedir.

Cikis 2 "DC Fren korumasi"na gevrilmelidir.

4)Yardimci role K4, 6rn.:
LZX:RT4A4T30 (AC 230 V Olgiim kumanda besleme gerilimi),
LZX:RT4A4S15 (AC 115 V Olgim kumanda besleme gerilimi).

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02 9-5



Devreleme érnekleri

9.1.5 3RW44 Kok-3-devre

Ana akim devresi Imkan 1a:

3/N/PE 400 V AC", 50 Hz

L2
L3

s

Kontrol devresi imkan 1: PLC iizerinden aktivasyon

1 1/N/PE 230 V ACY, 50 Hz

on S| L

NSBO0_01497b

i

1
F2“ +24|V DC bl ¢ cikislar PLC Girisleri
1
| |
M Start?) Reset
PTC Tipi A
o o veya
> S 9 Termoklik
8 c c
o Q Q «
o > > |7}
— Sl £ 2 3
1 =l <| <| 4
Al [+ L= INT IN2 IN3 IN4 T T2
Q11
1PE _ + 9
' Kalkis Aksiyon Aksiyon Genel hata
! sikhgi yok yok
— ] T~
| |a2 | 13 T74] 23 24] 33[734] [95706|0s
% - -
PE L] U
Q21*
N —_——— — —— — —_—

*(opsiyonal sebeke salteri
Motor potansiyelsiz
devreye sokulacak ise)

NSB0_01496b

Kok-3-devrede donme yoni degisimi

Ana akim devresi Imkan 1b:

L1 3/N/PE 400 V ACY, 50 Hz

L2

L3

e —

|_ I >> I >> I >>

HT e |c

21\ ——\——-

SITOR
F3
11| 3L2| 5L3
—«h _‘m _‘h
Q11
2T1L 412|613
g M1
S_! —
3 PE =

9-6

Dikkat
Ana akim devresi tarafinda Kék-3-Devre igin kablolama dnerilerini
dikkate aliniz. Yanlis bir baglanti arizalara yol agabilir.

1) Ana ve kumanda gerilimi igin kabul edilebilen degerler bkz. Teknik
veriler, Sayfa 10-12 - 10-16.

2) Dikkat: Yeniden yol alma tehlikesi!

Start komutu (6rn. PLC ile) sifirlama komutundan énce sifirlanmalidir,
cunki beklemede start komutu olmasi halinde sifilama komutundan
sonra otomatik olarak yeniden yol alma gergeklesir. Bu durum 6zellikle
de motor koruma deviniminde gecerlidir.

Emniyet icin (Klemens 95-96) toplam hatasi kontaklarinin kumandaya
baglanmasi tavsiye edilir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02



Devreleme 6rnekleri

9.1.6 3RW44 Standart devrede ve réle gibi aktivasyon

Baglanti 6rnekleri Ana akim devresi

L1

1/N/PE 230 V ACY, 50 Hz

|

3/N/PE 400 V AC", 50 Hz

L1

F1“ L2
L3
ST S & 1
| - S W
| © 8l g gl oF
| & - c =l
S1 |_\/_\ Qn | 3 o .g‘ .g | |__ I>> 1>> 1>>
Agik/Kapali/ & = @ 2 I 0 0
Sifirlama :O 95 13x 2; 3; | !
| | SITOR
|_9§|_ 96 14) _ 24) _ 34 (opsiyonal) F3 ] H []
0
g al L 11| 32| 5L3
o > 2 2 9 —~ =1 51 5
[
[e] > > ~ =
> 5 7 @ o
3 S| % %, E
= ' [ 2T1| 412| 673
o [a1 L- INT IN2 IN3 IN4 T T2
PE '-%—'
| A2 . M1 '
PE—-- Girig 3 PE
Nl L Termistor —
koruma
01300
Aciklama

Bu devreleme varyasyonunda, start komutu verildikten sonra, yumusak yol vericinin dahili isleme siiresi
nedeniyle motorun yol almasinda 5 s'ye kadar bir gecikme olabilir. Durus ¢esidi olarak sadece serbest durus
muUmkuinddar.

Dikkat
Kumanda besleme geriliminin kapatiimasindan sonra ve yeniden baslatma U
yapilmadan 6nce asgari 30 s'lik soguma suresine uyulmalidir, ¢linki bu, ACIK s30s ——

yumusak yol vericinin cihaz 6z korumasina etki eder.

Bu devreleme varyasyonu, yuksek operasyon frekansinda tavsiye edilmez,
¢unkl yumusak yol vericinin kapatilmasindan sonra cihazin kendi fani, artik
hareket etmez ve teknik verilerde belirtiien operasyon frekansina diser.

y

KAPALI

1) Ana ve kumanda gerilimi igin kabul edilebilen degerler bkz. Teknik veriler, Sayfa 10-12 - 10-16.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Devreleme érnekleri

9.1.7 3RW44 Standart devrede, yumusak kalkis/durus ve ayrica parametre setiyle her iki donis

devir fonksiyonlari ile

yoéniine agir
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1) Ana ve kumanda gerilimi igin kabul edilebilen degerler bkz. Teknik veriler, Sayfa 10-12 - 10-16.
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Devreleme 6rnekleri

9.1.8 Yerinde maniel kullanima ¢evirerek PROFIBUS lizerinden aktivasyon
(6rn. salter dolabinda)
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1) Ana ve kumanda gerilimi igin kabul edilebilen degerler bkz. Teknik veriler, Sayfa 10-12 - 10-16.
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Devreleme érnekleri

9.1.9 3RW44 Standart devrede ve ana réle iizerinden parametre setiyle yumusak durussuz ve
dénme yoéni degisimli igletimde
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1) Ana ve kumanda gerilimi igin kabul edilebilen degerler bkz. Teknik veriler, Sayfa 10-12 - 10-16.
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Devreleme 6rnekleri

9.1.10Yumusak duruslu ve dénme yoni degisimli isletim
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1) Ana ve kumanda gerilimi igin kabul edilebilen degerler bkz. Teknik veriler, Sayfa 10-12 - 10-16.
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Devreleme érnekleri

9.1.11 Ayri bobinli ve 2 parametre setli kutup degisimli motor icin yumusak
yol verici
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1) Ana ve kumanda gerilimi igin kabul edilebilen degerler bkz. Teknik veriler, Sayfa 10-12 - 10-16.
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Devreleme 6rnekleri

9.1.12 2 parametre setli Dahlander motor i¢in yumusak yol verici
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1) Ana ve kumanda gerilimi igin kabul edilebilen degerler bkz. Teknik veriler, Sayfa 10-12 - 10-16.
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Devreleme érnekleri

9.1.13Paralel galistirma, 3 Motor

Baglanti 6rnekleri

L1 1/N/PE 230 V AC", 50 Hz
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1) Ana ve kumanda gerilimi igin kabul edilebilen degerler bkz. Teknik veriler, Sayfa 10-12 - 10-16.

Dikkat
Projeksiyon yapilacak 3RW44'lin élguim glcu, en az motor élgim guglerinin toplami blyukluigunde olmahdir.
Yuklerin benzer atalet momentlerine ve dénids momenti seyrine sahip olmalari gereklidir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Devreleme 6rnekleri

Paralel galistirma, 3 Motor

Ana akim devresi

1 3/N/PE 400 V ACY, 50 Hz

L2 01309
L3 ]

TR

— 1>> 1>> 1>>

F3 [I] [l] SITQR
(opsiyonal)

1) Ana ve kumanda gerilimi igin kabul edilebilen degerler bkz. Teknik veriler, Sayfa 10-12 - 10-16.

Dikkat

Projeksiyon yapilacak 3RW44'lin élgiim glici, en az motor élgim guglerinin toplami biyukligunde olmalidir.

Yuklerin benzer atalet momentlerine ve dénids momenti seyrine sahip olmalari gereklidir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Devreleme érnekleri

9.1.143 parametre setiyle seri ¢galistirma i¢in yumusak yol verici
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Dikkat
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1) Ana ve kumanda gerilimi igin kabul edilebilen degerler bkz. Teknik veriler, Sayfa 10-12 - 10-16.
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Devreleme 6rnekleri

3 parametre setiyle seri caligtirma i¢in yumusak yol verici (yumusak durusu ve 3RW44 motor
korumasini devredigi birakiniz)

3/N/PE 400 V ACY, 50 Hz
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1) Ana ve kumanda gerilimi igin kabul edilebilen degerler bkz. Teknik veriler, Sayfa 10-12 - 10-16.

Aciklama
Yuksek devre sekansinda, 3RW44'in en buyulk baglh motor giicinden en azindan bir
gl¢ basamagi daha yukari élgllendiriimesi tavsiye edilir.

Dikkat
3RW44 'de durus cesidi olarak "serbest durus" fonksiyonu ayarlanmalidir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Devreleme érnekleri

9.1.15Manyetik sabit frenli motorun aktivasyonu icin yumusak yol verici
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1) Ana ve kumanda gerilimi igin kabul edilebilen degerler bkz. Teknik veriler, Sayfa 10-12 - 10-16.

9-18

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02



Devreleme 6rnekleri

9.1.16Acil durdurma denetimi Kategori 4'e goére, EN 954-1 uyarinca 3TK2823 ve 3RW44 emniyetli

salt unitesi ile
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yumusak yol vericide bir ariza bildirimi (6rn."faz kesilmesi L1/L2/L3" veya "sebeke gerilimi yok") meydana gelebilir.

Durus fonksiyonu ayarlanmis durumdayken ("serbest durus" harig) acil durdurma tertibatinin devreye girmesi halinde,

Dikkat

1) Ana ve kumanda gerilimi igin kabul edilebilen degerler bkz. Teknik veriler, Sayfa 10-12 - 10-16.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02
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Devreleme érnekleri

Acil durdurma denetimi Kategori 4'e gére, EN 954-1 uyarinca 3TK2823 ve 3RW44 emniyetli salt

unitesi ile

Ana akim devresi

3/N/PE 400 V AC", 50 Hz

L2

L3

a1l

01313

1) Ana ve kumanda gerilimi igin kabul edilebilen degerler bkz. Teknik veriler, Sayfa 10-12 - 10-16.

Dikkat

Durus fonksiyonu ayarlanmis durumdayken ("serbest durus" hari¢) acil durdurma tertibatinin devreye
girmesi halinde, yumusak yol vericide bir ariza bildirimi (6rn. "faz kesilmesi L1/L2/L3" veya "sebeke gerilimi

yok") meydana gelebilir.
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Devreleme 6rnekleri

9.1.17Acil start olarak dogrudan agilmali yumusak yol verici (DOL)
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1) Ana ve kumanda gerilimi igin kabul edilebilen degerler bkz. Teknik veriler, Sayfa 10-12 - 10-16.
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Devreleme érnekleri

9.1.18Acil start olarak yildiz/iiggen starterli yumusak yol verici (3RW44 Standart devrede)

3/N/PE 400 V AC", 50 Hz

L1

L2
L3

4

Q1 I—HH
|

—t ©
I :
S e
+ 4
— ] |
®
— a
A L_ ! = 01315
- 2 L T 2 <
Yo}
l_ © | perg-usbdn
A <FNLPTS -ZID|IA [OWLIBA
i = e oA Yesnwin
1o L HIDY OA
A 11_ 1 = | 1S9]0J ssedAg
A =t = T |
- — i — g e}
~ ~N N — |
[ ] - o S
L1 o —
¢} g e} . <D >, I 3|01 _UY
e b |
° |
5 3
) o~
o ¢] b (3104) J0}1ES UBBIN
® < | A
@ \|_|j =l |
e 7 © |
D | (¢}
3 | I_&_T'
& 3> ! b 31Q4 ZIPJIA
o o > F~0 <1< 1
& Y — =T = L 1
T >l | 2 PE | A & 8 I
= . i 2
0= I"SoA uokisyy — 3 qé) X g 2
T % o[ & §| a o~ | (sauns §1506
= oL | H—are— —H 25 s | ueb3n-zipiIp
3 @© 1811 $11ey b t
= ag’ %’"g | o) <l to I% |
g T 5| [T 16ippis Sixypey I nhZ X |
> w> > | © | -~ |
Q (<3} I <C
. ¢ BZI
N Tniop naes) _+— gi <® | B2V
N | ejey jousn © | T |
P I o
= L I & o I
- = Bv: o E g
— = + =
@ 1= 0Le I
2 |
— z
[— josay /duy |~ |
1@
o . |
o O g
» o Yok uohisyy | — |
N |
Jdz
oA uoAIsyy | — |
= |
— z
/‘; $C 1Sd ebes Joop | ~ |
<4 = %»5 ' |
= Q E > e S |
n 8953 I
D N> + |
ca |
< <
w4
- I
15} &z

1) Ana ve kumanda gerilimi igin kabul edilebilen degerler bkz. Teknik veriler, Sayfa 10-12 - 10-16.
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Devreleme 6rnekleri

9.1.19Bir motorda yumusak yol verici ve frekans doéniistiiriiclisii
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1) Ana ve kumanda gerilimi igin kabul edilebilen degerler bkz. Teknik veriler, Sayfa 10-12 - 10-16.
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Devreleme érnekleri
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Genel Teknik Veriler
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Genel Teknik Veriler

10.1

Menu yapisi

Olgiilen deger géstergesiH Durum gostergesi \ \ Ayarlar \
Fabrika Musteri Fabrika Musteri
Tk ylok]  [ok | yloc] [y ok fame Mo
Faz gerilimleri Cihaz durumu Parametre seti 1 Cikiglar
UL1IN Aktif parametre seti Motor 1 Cikis 1 - Aksiyon
UL2N Parametre seti 1 Nominal isletme akimi le MLFB'ye Aksiyon yok
UL3N Parametre seti 2 s bagli PAA Cikisi 1
Fazlar arasi gerilimler Parametre seti 3 Nominal déniis momenti 0 PAA Cikisi 2
UL1-L2 Baglanti gesidi Nominal devir sayisi 1500 Giris 1
UL2-L3 Bilinmeyen / hatali Verileri PS2 + 3e kopyala Girig 2
UL3-L1 Yildiz / Giggen Kalkis ayarlari Girig 3
Ters faz sirasi gerilimleri Kok-3 Kalkis gesidi Giris 4
ULT1 Doniis yonii Gerilim rampasi Kalkista
ULT2 Bilinmeyen Ger. ram + Ak. sin X Isletim / By-pass
ULT3 Saga Donis momenti Durus
Faz akimlan Sola aYIarIamaS| Kalkis sikligi X
IL1 Girigler Don.mom.+ Ak.sin Motor kalkis emri
IL2 Durum - Girigler Direkt DC Fren korumasi
IL3 Giris 1 - Aksiyon Motor isitmasi Genel uyari
Giig Aksiyon yok Baslangig gerilimi 30 % Genel hata
Sebeke frekansi Maniiel Baglangi¢ momenti 10 % Bus hatasi
Besleme gerilimi Acil start Sinirlama momenti 150 % Cihaz hatasi
Sogutma gévdesi Agir devir Kalkig siresi 10s Giig devrede
sicakhgi Cabuk-Stop Maksimum kalkis siresi deal_(tiye Starta hazir
Motor i1sitmasi Trip reset L edildi Cikis 2 - Aksiyon [...] Aksiyon
Zamansal agma rezervi Motor saga PS1 Akim sinir degeri 400 % Cikis 3 - Aksiyon [...] yok
Standart gostergelerin Motor sola PS1 ** Darbe gerilimi 40 % Motor korumasi
kapatiimasi Motor saga PS2 Darbe zamani 0ms Devreden gikarma sinifi
Motor sola PS2 ** Motor sicaklik 20 % Yok
Motor saga PS3 performansi CLASS 5 (10a)
Motor sola PS3 ** Durus b|t|-§-ayarlr?1r! CLASS 10 X
Girig 2 - Aksiyon [...] Durus bitis gesidi CLASS 15
Giris 3 - Aksiyon [...] Serbest durug X CLASS 20
Girig 4 - Aksiyon [...] g’°;r‘|fm”;‘;?"e”“ CLASS 30
Cikiglar Y Asimetrik akim sinir degeri 40 %
Pompa durusu ..
Durum - Cikis Onceden uyari sinirl agma rez. O0s
; DC frenleme -
Cikis 1 - Aksiyon . Onceden uyari sinirli motor Isi 80 %
. Kombine frenler
Aksiyon yok Durus zaman 10s Ara zamani O0s
PAA Cikisi 1 s . Tekrar hazirlik zamani 60s
PAA Cikigi 2 Durdurma momenti 10 % Sif iim advenlii
Giris 1 $ Dinamik fren momenti 50 % : ;_riselrrl mg Y
. .§ DC fren momenti 50 % Y
Girig 2 N . . Evet X
. Agir devir parametresi -
Girig 3 . ) o Sicaklik sensori
. Saga agir devir faktori 7 . -
Giris 4 s deaktive edildi X
Saga agir moment 50 % ’
Kalkista o ) - Termoklik
P Sola agir devir faktori 7 -
Isletim / By-pass z PTC- Tipi A
Sola agir moment 50 % "
Durus M . Gosterge
Kalkis sikliai Akim sinir degerleri Dil
s 9 . Alt akim sinir degeri 18,75 % .
Motor kalkis emri - - English X
Ust akim sinir degeri 112,50 %
DC Fren korumasi . Deutsch
Parametre seti 2 [...] .
Genel uyari i Francais
Parametre seti 3 [...] A
Genel hata . Espafiol
Girigler .
Bus hatasi . . Italiano
. Giris 1 - Aksiyon N
Cihaz hatasi Aksivon vok Portugués
Gili¢ devrede y y Nederlands
Manduel i
Starta hazir ) EMnvika
. Acil start "
Cikis 2 - Aksiyon [...] N . Turkge
. Agir devir .
Cikis 3 - Aksiyon [...] Pycckuit
. Cabuk-Stop
Cikis 4 - Aksiyon [...] Trio-reset e
MLFB p-reset Kontrast 50 %
Firma bilgileri Motor saga PSf X Isiklandirma
versiygn Motor sola PS1 ™ ; Isik seviyesi
Tarih Motor saga PSZ** Aydinlatma agik X
Motor sola PS2 Zaman aec. off
Motor saga PS3 gee.
o Isiklan. off
Motor sola PS3
L . - Hata durumunda davranis
Giris 2 - Aksiyon [...] Aksiyon .
yok Degismez
- . - Acik
M . .. .. Girig 3 - Aksiyon [...] Aksiyon .
**yalniz agir devirde mimkun yok Yanip sénme
Giris 4 - Aksiyon [...] Trip-reset Titreyerek yanma X
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Genel Teknik Veriler

Motor kumandasi

Faprke Mt gk | y[lo]  [ok ] y[lok G [0 Fabrko Mosen
Uyari durumunda davranis Tuslarla motor Hafiza kayitlan Kullanici kodunu giriniz 1000
Degismez kontrolii Cihaz hatas! Kullanici seviyesi
Actk Tus kontroliinG Agmalar Miisteri okuyabilir
Yanip sdnme X aktive Degerler (> 1000)
Titreyerek yanma deaktive Kayar gosterge Musteri yazabilir
Reaksiyon zamani tuslari 60 % Parametre seti Akimlar (%) (1000)
Otomatik tekrar segmek Faz akimi L1 min
Zaman 80 ms Parametre seti 1 Faz akimi L2 min
Hiz 80 % Parametre seti 2 Faz akimi L3 min
Hareket idare zamani 30s Parametre seti 3 Faz akimi L1 maks
Durumunda davranis... Kumanda Faz akimi L2 maks
Asiri termik. zorlanma zioenvkrzlggglljr:: A FTZ ak]lfm| L3 maks
Uyarmadan kesme X Motor saga imlar (eff) -
Uyari ile kesme Motor sola ** Eaz aII:|m| t; m!n
Uyatmak e Agir devir azaqmi L2 min
Asiri yuk - Sicaklik sensori Acil start Faz akimi L3 min
Uyarmadan kesme X Cikisi 1 Faz akimi L1 maks
Uyari ile kesme Cikigi 2 Faz akimi L2 maks
Uyarmak . Giriglerle motor Faz akimi Lihihmaks
Akim sinir degeri asiimasi kontrolii Fazlar arasi ge_rlllmler
Uyarmak X Girigleri program. UL1-L2 min (eff)
Kesmek aktive UL2 -L3 m!n (eff)
Asiri yiik - kontrol elemani deaktive UL3 - L1 min (eff)
Uyarmadan kesme X Standart kumanda UL1 - L2 maks (eff)
A Uyari :(Ie kesme Otomatik / Yok Btg - ti: ma::s Ee:;
simetri i -L1 maks (e
Uyarmak %:?;?r Maksimum agma akimi IA (%)
Kesmek X Maksimum agma akimi IA (eff)
Toprak baglantisi Asin yik agmalarinin sayisi
Uyarmak X Minimum sebeke frekansi
Kesmek Maksimum sebeke frekansi
isim Maksimum gévde sicakligi
Isim Kontrol elemani azami isisi
Alan busu Kayitlarin bagina dénme
Alan busu arabirimi istatistiksel verileri
Kapali X Motor akimi Imaks (%)
Agik Motor akimi Imaks (eff)
Toplu diyagnoz Son agma akimi 1A (%)
Bloke etmek X Son agma akimi IA (eff)
Serbest birakmak Isletim saatleri - cihaz
CPU/Master-Stop isletim saatleri - motor
durumunda tutum Motor saga baslangig sayisi
Yedek deger X Motor sola baglangig sayisi
Son deger Asin yik agmalarinin sayisi
Istasyon adresi 126 Fren ile olugan durma sayisi
Baud orani Cikis 1 baslangiglarinin sayisi
Yedek deger Cikis 2 baglangiglarinin sayisi
Motor saga Cikis 3 baslangiglarinin sayisi
Motor sola Cikis 4 baslangiglarinin sayisi
Agir devir
Acil start
Cikis 1
Cikis 2
Parametre seti 1
Parametre seti 2
Parametre seti 3
Cab. stop bloke
Parametreleme blok. CPU/
Master
Kapali X
Agik
Giivenlik opsyionlari
Ayarlarin kaydedilmesi
Ayarlari tekrar diizenlemek
Fabrika ayarlari

**yalniz agir devirde mimkdin

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02

10-3




Genel Teknik Veriler

10.2 Nakil ve depolama kosullari
Nakil ve depolama kosgullari
Yumusak yol vericiler, nakil ve depolama kosullarinda DIN IEC 721-3-1/HD478.3.1

S1'de aranilan sartlan yerine getirmektedir. Asagidaki bilgiler, orijinal paketinde
nakledilen veya depolanan bilesenler igin gegerlidir.

Sartin tiirii Kabul edilen alan
Isi derecesi -25 °C ile +80 °C arasi
Hava basinci 700 ile 1060 hPa arasi
izafi hava nemi % 10 ile 95 arasi

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Genel Teknik Veriler

10.3 Teknik veriler
10.3.1 Se¢im ve siparis verileri

Standart devrede normal kalkis (CLASS 10)

Cevre sicakhigi 40 °C Cevre sicakhgi 50 °C
Nominal Nominal Nominal igletme gerilimi U, ile galisan Nominal Nominal igletme gerilimi _l_le i__Ie
i§_|(?tn?e igsletme trifaze motorlarn 6l ijni iicleri isletme calisan trifaze__mot(_)rlarln olgiim Siparis No.
gerilimi Uy akimi I, gum gug akimi Ig gugleri
230V 400V 500 V 690 V 200V 230V 460 V 575V
\" A kW kW kW kW A HP HP HP HP
29 55 15 — — 26 75 7.5 15 — 3RW44 220BCO4
36 75 18,5 — — 32 10 10 20 — 3RW44 23-0BC 4
200 ... 460 47 1 22 — — 42 10 15 25 — 3RW44 240BCO4
57 15 30 — — 51 15 15 30 — 3RW44 25 0BCO4
77 18,5 37 — — 68 20 20 50 — 3RW44 26-00BC4
93 22 45 — — 82 25 25 60 — 3RW44 270BCO4
29 — 15 18,5 — 26 — — 15 20 3RW44 220BCO5
36 — 18,5 22 — 32 — — 20 25 3RW44 23-00BCO5
400 ...600 47 — 22 30 — 42 — — 25 30 3RW44 240BCO5
57 — 30 37 — 51 — — 30 40 3RW44 25 0BCO5
77 — 37 45 — 68 — — 50 50 3RW44 26-00BCO5
93 — 45 55 — 82 — — 60 75 3RW44 270BCO5
29 — 15 18,5 30 26 — — 15 20 3RW44 22 0BCO6
36 — 18,5 22 37 32 — — 20 25 3RW44 23-0BCI6
400 ... 690 47 — 22 30 45 42 — — 25 30 3RW44 24 0BCO6
57 — 30 37 55 51 — — 30 40 3RW44 25 0BC6
77 — 37 45 75 68 — — 50 50 3RW44 26-00BC16
93 — 45 55 90 82 — — 60 75 3RW44 27-00BCO6
o 4
Siparis numarasi - baglanti gesidine gére doldurulur. ¥giy?|“st|)lzglt?rr:rt1lal| 1
baglanti 3
113 30 55 — — 100 30 30 75 — 3RW44 34-0BCO4 |
134 37 75 — — 117 30 40 75 — 3RW44 35 00BCO4
162 45 90 — — 145 40 50 100 — 3RW44 36-00BCO4
203 55 110 — — 180 50 60 125 — 3RW44 430BCO4
250 75 132 — — 215 60 75 150 — 3RW44 44-0BC 4
313 90 160 — — 280 75 100 200 — 3RW44 450BCO4
356 110 200 — — 315 100 125 250 — 3RW44 46-00BC4
200 ... 460 432 132 250 — — 385 125 150 300 — 3RW44 47-0BCO4
551 160 315 — — 494 150 200 400 — 3RW44 530BCO4
615 200 355 — — 551 150 200 450 — 3RW44 540BCO4
693 200 400 — — 615 200 250 500 — 3RW44 550BC4
780 250 450 — — 693 200 250 600 — 3RW44 56-00BC4
880 250 500 — — 780 250 300 700 — 3RW44 57-0BCO4
970 315 560 — — 850 300 350 750 — 3RW44 58-00BC4
1076 355 630 — — 970 350 400 850 — 3RW44 65-00BC4
1214 400 710 — — 1076 350 450 950 — 3RW44 66-01BC4
113 — 55 75 — 100 — — 75 75 3RW44 34-0BCO5 |
134 — 75 90 — 117 — — 75 100 3RW44 35-00BC5
162 — 90 110 — 145 — — 100 125 3RW44 36-00BCO5
203 — 110 132 — 180 — — 125 150 3RW44 430BCO5
250 — 132 160 — 215 — — 150 200 3RW44 44 0BCO5
313 — 160 200 — 280 — — 200 250 3RW44 45 0BCO5
356 — 200 250 — 315 — — 250 300 3RW44 46-00BCO5
400 ... 600 432 — 250 315 — 385 — — 300 400 3RW44 47-0BCO5
551 — 315 355 — 494 — — 400 500 3RW44 53-0BCO5
615 — 355 400 — 551 — — 450 600 3RW44 540BCO5
693 — 400 500 — 615 — — 500 700 3RW44 55-00BCO5
780 — 450 560 — 693 — — 600 750 3RW44 56-00BCO5
880 — 500 630 — 780 — — 700 850 3RW44 57-0BCO5
970 — 560 710 — 850 — — 750 900 3RW44 58-00BCO5
1076 — 630 800 — 970 — — 850 1100 3RW44 65-00BCO5
1214 — 710 900 — 1076 — — 950 1200 3RW44 66-00BCO5
A
Yayli sikistirmali baglanti 2
Siparis numarasi - baglanti cesidi icin doldurulur. Vidal baglanti 6
AC 115V 3
Siparig numarasi - élgiilen kumanda besleme gerilimi Ug igin doldurulur. AC 230V 4
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Genel Teknik Veriler

Cevre sicakhgi 40 °C Cevre sicakhgi 50 °C
l:lominal l:lominal Nominal isletme gerilimi U, ile caligan l:lominal Nominal _i§|etme gerilimi _l_le i__Ie Ny
isletme isletme N L. ? isletme calisan trifaze motorlarin 6l¢iim Siparig No.
gerilimi U, akimi I, trifaze motorlarin 6l¢iim giigleri akimi I, giicleri

113 — 55 75 110 100 — — 75 75 3RW44 340BCLI6
134 — 75 90 132 117 — — 75 100 3RW44 35-0BC16
162 — 90 110 160 145 — — 100 125 3RW44 36-00BC16
203 — 110 132 200 180 — — 125 150 3RW44 430BCO6
250 — 132 160 250 215 — — 150 200 3RW44 440BCO6
313 — 160 200 315 280 — — 200 250 3RW44 45 BC6
356 — 200 250 355 315 — — 250 300 3RW44 46-00BC16
400 ... 690 432 — 250 315 400 385 — — 300 400 3RW44 470BCO6
551 — 315 355 560 494 — — 400 500 3RW44 53-0BCO6
615 — 355 400 630 551 — — 450 600 3RW44 540BC16
693 — 400 500 710 615 — — 500 700 3RW44 55 0BC16
780 — 450 560 800 693 — — 600 750 3RW44 56-01BC16
880 — 500 630 900 780 — — 700 850 3RW44 57-00BCO6
970 — 560 710 1000 850 — — 750 900 3RW44 58-1BC16
1076 — 630 800 1100 970 — — 850 1100 3RW44 65-00BC16
1214 — 710 900 1200 1076 — — 950 1200 3RW44 66-01BC16

A

Siparis numarasi - baglanti ¢esidi i¢in doldurulur. Yayl sikistirmali baglanti 2

Vidali baglanti 6

Siparig numarasi - élgiilen kumanda besleme gerilimi Ug i¢in doldurulur. AC 115V 3
AC 230V 4
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Standart devrede agir kalkis (CLASS 20)

Cevre sicakhgi 40 °C Cevre sicakhgi 50 °C
Nominal Nominal Nominal igletme gerilimi U, ile Nominal Nominal igletme gerilimi U, ile
igsletme igsletme calisan trifaze motorlarin élgiim isletme akimi calisan trifaze motorlarin 6lgiim Siparis No.
gerilimi U, akimi Ig glugleri Ie glgleri
230V 400 V 500 V 690 V 200V 230V 460 V 575V
\" A kW kW kW kW A HP HP HP HP
29 55 15 — — 26 75 7,5 15 — 3RW44 220BCO4
36 75 18,5 — — 32 10 10 20 — 3RW44 23-00BC 4
200 ... 460 47 1 22 — — 42 10 15 25 — 3RW44 240BCO4
57 15 30 — — 51 15 15 30 — 3RW44 250BCO4
77 18,5 37 — — 68 20 20 50 — 3RW44 27{0BCO4
29 — 15 18,5 — 26 — — 15 20 3RW44 220BCO5
36 — 18,5 22 — 32 — — 20 25 3RW44 23-00BCO5
400 ...600 47 — 22 30 — 42 — — 25 30 3RW44 2410BCO5
57 — 30 37 — 51 — — 30 40 3RW44 250BCO5
77 — 37 45 — 68 — — 50 50 3RW44 27 0BCO5
29 — 15 18,5 30 26 — — 15 20 3RW44 220BCO6
36 — 18,5 22 37 32 — — 20 25 3RW44 23-00BCI6
400 ... 690 47 — 22 30 45 42 — — 25 30 3RW44 241BCO6
57 — 30 37 55 51 — — 30 40 3RW44 250BCO6
77 — 37 45 75 68 — — 50 50 3RW44 27 {0BCO6
Siparis numarasi - baglanti ¢esidi igin doldurulur. Vidall baglanti ? T
Yayli sikistirmali baglanti 3
93 22 45 — — 82 25 25 60 — 3RW44 3400BCO4
113 30 55 — — 100 30 30 75 — 3RW44 350BCO4
134 37 75 — — 117 30 40 75 — 3RW44 360BCO4
162 45 90 — — 145 40 50 100 — 3RW44 430BCO4
203 55 110 — — 180 50 60 125 — 3RW44 45-0BC 4
250 75 132 — — 215 60 75 150 — 3RW44 46 0BCO4
313 90 160 — — 280 75 100 200 — 3RW44 47{0BCO4
200 ... 460 356 110 200 — — 315 100 125 250 — 3RW44 470BCO4
432 132 250 — — 385 125 150 300 — 3RW44 530BCO4
551 160 315 — — 494 150 200 400 — 3RW44 530BCO4
615 200 355 — — 551 150 200 450 — 3RW44 550BCO4
693 200 400 — — 615 200 250 500 — 3RW44 57{0BCO4
780 250 450 — — 693 200 250 600 — 3RW44 650BCO4
880 250 500 — — 780 250 300 700 — 3RW44 650BCO4
970 315 560 — — 850 300 350 750 — 3RW44 650BC4
93 — 45 55 — 82 — — 60 75 3RW44 340BCO5
113 — 55 75 — 100 — — 75 75 3RW44 350BCO5
134 — 75 90 — 117 — — 75 100 3RW44 360BC5
162 — 90 110 — 145 — — 100 125 3RW44 43BCO5
203 — 110 132 — 180 — — 125 150 3RW44 450BCO5
250 — 132 160 — 215 — — 150 200 3RW44 46 0BCO5
313 — 160 200 — 280 — — 200 250 3RW44 470BCO5
400 ... 600 356 — 200 250 — 315 — — 250 300 3RW44 47{0BCO5
432 — 250 315 — 385 — — 300 400 3RW44 53 0BCO5
551 — 315 355 — 494 — — 400 500 3RW44 530BCO5
615 — 355 400 — 551 — — 450 600 3RW44 540BCO5
693 — 400 500 — 615 — — 500 700 3RW44 57{0BCO5
780 — 450 560 — 693 — — 600 750 3RW44 550BCO5
880 — 500 630 — 780 — — 700 850 3RW44 650BCO5
970 — 560 710 — 850 — — 750 950 3RW44 650BCO5
93 — 45 55 90 82 — — 60 75 3RW44 340BCLI6
113 — 55 75 110 100 — — 75 75 3RW44 350BCO6
134 — 75 90 132 117 — — 75 100 3RW44 36-00BC16
162 — 90 110 160 145 — — 100 125 3RW44 430BCO6
203 — 110 132 200 180 — — 125 150 3RW44 450BCO6
250 — 132 160 250 215 — — 150 200 3RW44 46 0BC6
313 — 160 200 315 280 — — 200 250 3RW44 470BCO6
400 ... 690 356 — 200 250 355 315 — — 250 300 3RW44 470BCO6
432 — 250 315 400 385 — — 300 400 3RW44 530BC6
551 — 315 355 560 494 — — 400 500 3RW44 53 0BCO6
615 — 355 400 630 551 — — 450 600 3RW44 550BCO6
693 — 400 500 710 615 — — 500 700 3RW44 570BCO6
780 — 450 560 800 693 — — 600 750 3RW44 650BC6
880 — 500 630 900 780 — — 700 850 3RW44 650BC6
970 — 560 710 1000 850 — — 750 950 3RW44 650BC6
Siparis numarasi - baglanti ¢esidi igin doldurulur. Yayli sikistirmali baglanti ? T
Vidali baglanti 6
Siparig numarasi - élgiilen kumanda besleme gerilimi Ug i¢in doldurulur. AC 115V 3
AC 230V 4
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Standart devrede ¢ok agir kalkis (CLASS 30)

Cevre sicakhigi 40 °C Cevre sicakhgi 50 °C
Nominal Nominal Nominal Nominal isletme gerilimi U, ile
igsletme igsletme Nominal igletme gerilimi U, ile calisan | isletme akimi calisan trifaze motorlarin 6lgiim Siparis No.
gerilimi U, akimi Ig trifaze motorlarin 6l¢iim giigleri Ie glugleri
230V 400V 500 V 690V 200V 230V 460 V 575V
\" A kW kW kW kW A HP HP HP HP
29 55 15 — — 26 75 75 15 — 3RW44 220BCO4
200 ... 460 36 75 18,5 — — 32 10 10 20 — 3RW44 24-0BC 4
47 1 22 — — 42 10 15 25 — 3RW44 25{0BCO4
57 15 30 — — 51 15 15 30 — 3RW44 250BCO4
29 — 15 18,5 — 26 — — 15 20 3RW44 22{0BCO5
400 ...600 36 — 18,5 22 — 32 — — 20 25 3RW44 24-00BCO5
47 — 22 30 — 42 — — 25 30 3RW44 25{0BCO5
57 — 30 37 — 51 — — 30 40 3RW44 250BCO5
29 — 15 18,5 30 26 — — 15 20 3RW44 22{1BC6
400 ... 690 36 — 18,5 22 37 32 — — 20 25 3RW44 24-0BCI6
47 — 22 30 45 42 — — 25 30 3RW44 25{0BCO6
57 — 30 37 55 51 — — 30 40 3RW44 250BCO6
Siparis numarasi - baglanti gesidi i¢in doldurulur. Vidali baglant ? T
Yayli sikistirmali baglanti 3
77 18,5 37 — — 68 20 20 50 — 3RW44 340BCO4
93 22 45 — — 82 25 25 60 — 3RW44 350BCO4
113 30 55 — — 100 30 30 75 — 3RW44 430BCO4
134 37 75 — — 117 30 40 75 — 3RW44 43BCO4
162 45 90 — — 145 40 50 100 — 3RW44 430BCO4
203 55 110 — — 180 50 60 125 — 3RW44 46 0BCO4
250 75 132 — — 215 60 75 150 — 3RW44 470BCO4
200 .. 460 313 90 160 — — 280 75 100 200 — 3RW44 530BCO4
356 110 200 — — 315 100 125 250 — 3RW44 530BCO4
432 132 250 — — 385 125 150 300 — 3RW44 530BCO4
551 160 315 — — 494 150 200 400 — 3RW44 550BCO4
615 200 355 — — 551 150 200 450 — 3RW44 580BCO4
693 200 400 — — 615 200 250 500 — 3RW44 650BCO4
780 250 450 — — 693 200 250 600 — 3RW44 650BC4
880 250 500 — — 780 250 300 700 — 3RW44 650BCO4
970 315 560 — — 850 300 350 750 — 3RW44 660BC4
77 — 37 45 — 68 — — 50 50 3RW44 340BCO5
93 — 45 55 — 82 — — 60 75 3RW44 350BCO5
113 — 55 75 — 100 — — 75 75 3RW44 430BCO5
134 — 75 90 — 117 — — 75 100 3RW44 430BCO5
162 — 90 110 — 145 — — 100 125 3RW44 430BCO5
203 — 110 132 — 180 — — 125 150 3RW44 46 0BCO5
250 — 132 160 — 215 — — 150 200 3RW44 470BCO5
400 ... 600 313 — 160 200 — 280 — — 200 250 3RW44 530BCO5
356 — 200 250 — 315 — — 250 300 3RW44 53 0BCO5
432 — 250 315 — 385 — — 300 400 3RW44 530BCO5
551 — 315 355 — 494 — — 400 500 3RW44 550BCO5
615 — 355 400 — 551 — — 450 600 3RW44 58 0BCO5
693 — 400 500 — 615 — — 500 700 3RW44 650BCO5
780 — 450 560 — 693 — — 600 750 3RW44 650BCO5
880 — 500 630 — 780 — — 700 850 3RW44 650BCO5
— — — — — 850 — — 750 900 3RW44 66 0BCO5
77 — 37 45 75 68 — — 50 50 3RW44 340BCLI6
93 — 45 55 90 82 — — 60 75 3RW44 35{0BCO6
113 — 55 75 110 100 — — 75 75 3RW44 430BCO6
134 — 75 90 132 117 — — 75 100 3RW44 43{0BCO6
162 — 90 110 160 145 — — 100 125 3RW44 430BCO6
203 — 110 132 200 180 — — 125 150 3RW44 46 0BC6
250 — 132 160 250 215 — — 150 200 3RW44 470BCO6
400 ... 690 313 — 160 200 315 280 — — 200 250 3RW44 530BCO6
356 — 200 250 355 315 — — 250 300 3RW44 53 0BCO6
432 — 250 315 400 385 — — 300 400 3RW44 530BCO6
551 — 315 355 560 494 — — 400 500 3RW44 550BC6
615 — 355 400 630 551 — — 450 600 3RW44 58 0BC6
693 — 400 500 710 615 — — 500 700 3RW44 650BC6
780 — 450 560 800 693 — — 600 750 3RW44 650BC16
880 — 500 630 900 780 — — 700 850 3RW44 650BC6
— — — — — 850 — — 750 900 3RW44 660BC16
+
Yayli sikistirmali baglanti 2
Siparis numarasi - baglanti ¢esidi i¢in doldurulur. Vidal baglanti 6
AC 115V 3
Siparig numarasi - élgiilen kumanda besleme gerilimi Ug igin doldurulur. AC 230 V 4
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Ko6k-3-devrede normal kalkis (CLASS 10)

Cevre sicakhgi 40 °C

Cevre sicakhgi 50 °C

Nominal Nominal Nominal isletme gerilimi U, ile Nominal Nominal isletme gerilimi U, ile
isletme igsletme calisan trifaze motorlarin élgiim isletme akimi calisan trifaze motorlarin élgiim Siparis No.
gerilimi U, akimi Ig glgleri I glugleri
230V 400V 500 V 690 V 200V 230V 460 V 575V

\" A kW kW kW kW A HP HP HP HP
50 15 22 — — 45 10 15 30 — 3RW44 220BCO4
62 18,5 30 — — 55 15 20 40 — 3RW44 230BCO4

200 ... 460 81 22 45 — — 73 20 25 50 — 3RW44 240BCO4
99 30 55 — — 88 25 30 60 — 3RW44 25 0BCO4
133 37 75 — — 118 30 40 75 — 3RW44 26-00BC4
161 45 90 — — 142 40 50 100 — 3RW44 27-0BCO4
50 — 22 30 — 45 — — 30 40 3RW44 22 0BCO5
62 — 30 37 — 55 — — 40 50 3RW44 230BCO5

400 ... 600 81 — 45 45 — 73 — — 50 60 3RW44 24 O0BCO5
99 — 55 55 — 88 — — 60 75 3RW44 25 0BCO5
133 — 75 90 — 118 — — 75 100 3RW44 26-00BCO5
161 — 90 110 — 142 — — 100 125 3RW44 27-0BCO5
Siparis numarasi - baglanti ¢esidi icin doldurulur. Vidali baglanti ? T

Yayli sikistirmali baglanti 3

196 55 110 — — 173 50 60 125 — 3RW44 340BC4
232 75 132 — — 203 60 75 150 — 3RW44 35 00BC4
281 90 160 — — 251 75 100 200 — 3RW44 36-01BCO4
352 110 200 — — 312 100 125 250 — 3RW44 430BCO4
433 132 250 — — 372 125 150 300 — 3RW44 440BCO4
542 160 315 — — 485 150 200 400 — 3RW44 450BCO4
617 200 355 — — 546 150 200 450 — 3RW44 46-00BC4

200 .. 460 748 250 400 — — 667 200 250 600 — 3RW44 47-0BCO4
954 315 560 — — 856 300 350 750 — 3RW44 530BCO4
1065 355 630 — — 954 350 400 850 — 3RW44 540BCO4
1200 400 710 — — 1065 350 450 950 — 3RW44 550BC4
1351 450 800 — — 1200 450 500 1050 — 3RW44 56-00BC4
1524 500 900 — — 1351 450 600 1200 — 3RW44 57-0BCO4
1680 560 1000 — — 1472 550 650 1300 — 3RW44 58-00BC4
1864 630 1100 — — 1680 650 750 1500 — 3RW44 65-00BC4
2103 710 1200 — — 1864 700 850 1700 — 3RW44 66-01BC4
196 — 110 132 — 173 — — 125 150 3RW44 340BCO5
232 — 132 160 — 203 — — 150 200 3RW44 35-0BCO5
281 — 160 200 — 251 — — 200 250 3RW44 36-00BCO5
352 — 200 250 — 312 — — 250 300 3RW44 430BCO5
433 — 250 315 — 372 — — 300 350 3RW44 440BCO5
542 — 315 355 — 485 — — 400 500 3RW44 45 0BCO5
617 — 355 450 — 546 — — 450 600 3RW44 46-00BCO5

400 ... 600 748 — 400 500 — 667 — — 600 750 3RW44 47-0BCO5
954 — 560 630 — 856 — — 750 950 3RW44 53-0BCO5
1065 — 630 710 — 954 — — 850 1050 3RW44 540BCO5
1200 — 710 800 — 1065 — — 950 1200 3RW44 55-00BCO5
1351 — 800 900 — 1200 — — 1050 1350 3RW44 56-00BCO5
1524 — 900 1000 — 1351 — — 1200 1500 3RW44 57-0BCO5
1680 — 1000 1200 — 1472 — — 1300 1650 3RW44 58-00BCO5
1864 — 1100 1350 — 1680 — — 1500 1900 3RW44 65-00BCO5
2103 — 1200 1500 — 1864 — — 1700 2100 3RW44 66-00BCO5

Siparis numarasi - baglanti gesidi igin doldurulur.

Siparis numarasi - 6lgiilen kumanda besleme gerilimi

Ug igin doldurulur.

Yayli sikistirmali baglanti

Vidali baglanti
AC 115V
AC 230V

A

2

6
3
4
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Ko6k-3-devrede agir kalkis (CLASS 20)

Cevre sicakligi 40 °C Cevre sicakligi 50 °C
Nominal Nominal Nominal igletme gerilimi U, ile Nominal Nominal isletme gerilimi U, ile
isletme isletme calisan trifaze motorlarin 6lgiim isletme akimi calisan trifaze motorlarin 6lgiim Siparis No.
gerilimi U, akimi /g giicleri Iy glgleri
230V 400 V 500 V 690 V 200 V 230V 460 V 575V
\" A kW kW kW kW A HP HP HP HP
50 15 22 — — 45 10 15 30 — 3RW44 230BCO4
62 18,5 30 — — 55 15 20 40 — 3RW44 240BCO4
200 ... 460 81 22 45 — — 73 20 25 50 — 3RW44 251BC4
99 30 55 — — 88 25 30 60 — 3RW44 250BCO4
133 37 75 — — 118 30 40 75 — 3RW44 270BCO4
50 — 22 30 — 45 — — 30 40 3RW44 230BCO5
62 — 30 37 — 55 — — 40 50 3RW44 241BCO5
400 ... 600 81 — 45 45 — 73 — — 50 60 3RW44 250BCO5
99 — 55 55 — 88 — — 60 75 3RW44 250BCO5
133 — 75 90 — 118 — — 75 100 3RW44 27-0BCO5
Vidali baglanti ? T
Siparis numarasi - baglanti gesidi igin doldurulur. Yayli sikistirmali baglanti 3
161 45 90 — — 142 40 50 100 — 3RW44 340BC4 |
196 55 110 — — 173 50 60 125 — 3RW44 350BCO4
232 75 132 — — 203 60 75 150 — 3RW44 36-00BC4
281 90 160 — — 251 75 100 200 — 3RW44 430BCO4
352 110 200 — — 312 100 125 250 — 3RW44 440BCO4
433 132 250 — — 372 125 150 300 — 3RW44 451BCO4
542 160 315 — — 485 150 200 400 — 3RW44 47-0BCO4
200 ... 460 617 200 355 — — 546 150 200 450 — 3RW44 470BCO4
748 250 400 — — 667 200 250 600 — 3RW44 53-0BCO4
954 315 560 — — 856 300 350 750 — 3RW44 53-0BCO4
1065 355 630 — — 954 350 400 850 — 3RW44 55 0BCO4
1200 400 710 — — 1065 350 450 950 — 3RW44 57-0BCO4
1351 450 800 — — 1200 450 500 1050 — 3RW44 65-00BC4
1524 500 900 — — 1351 450 600 1200 — 3RW44 65-0BC4
1680 560 1000 — — 1472 550 650 1300 — 3RW44 65-00BC4
— — — — — 1680 650 750 1500 — 3RW44 66-01BC4
161 — 90 110 — 142 — — 100 125 3RW44 340BCO5
196 — 110 132 — 173 — — 125 150 3RW44 350BCO5
232 — 132 160 — 203 — — 150 200 3RW44 36-00BC5
281 — 160 200 — 251 — — 200 250 3RW44 430BCO5
352 — 200 250 — 312 — — 250 300 3RW44 440BCO5
433 — 250 315 — 372 — — 300 350 3RW44 450BCO5
542 — 315 355 — 485 — — 400 500 3RW44 47-0BCO5
400 ... 600 617 — 355 450 — 546 — — 450 600 3RW44 47-0BCO5
748 — 400 500 — 667 — — 600 750 3RW44 53-00BCO5
954 — 560 630 — 856 — — 750 950 3RW44 53-0BCO5
1065 — 630 710 — 954 — — 850 1050 3RW44 55 0BC5
1200 — 710 800 — 1065 — — 950 1200 3RW44 57-0BCO5
1351 — 800 900 — 1200 — — 1050 1350 3RW44 65-00BC5
1524 — 900 1000 — 1351 — — 1200 1500 3RW44 65-00BC5
1680 — 1000 1200 — 1472 — — 1300 1650 3RW44 65-00BC5
— — — — — 1680 — — 1500 1900 3RW44 66-01BC5
i
Siparis numarasi - baglanti ¢esidi icin doldurulur. Yayh sikigtirmali baglanti 2
Vidali baglanti 6
Siparis numarasi - 6lgiilen kumanda besleme gerilimi AC 115V 3
Ug igin doldurulur. AC 230V 4
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Genel Teknik Veriler

Ko6k-3-devrede ¢ok agir kalkis (CLASS 30)

Cevre sicakhigi 40 °C Cevre sicakhigi 50 °C
Nominal Nominal Nominal Nominal isletme gerilimi U, ile
isletme igsletme Nominal igletme gerilimi U, ile calisan | isletme akimi calisan trifaze motorlarin élgiim Siparis No.
gerilimi U, akimi Ig trifaze motorlarin 6l¢iim giigleri Ie glugleri
230V 400 V 500 V 690 V 200V 230V 460 V 575V
\" A kW kW kW kW A HP HP HP HP
50 15 22 — — 45 10 15 30 — 3RW44 230BCO4
62 18,5 30 — — 55 15 20 40 — 3RW44 24 0BCO4
200 ... 460 81 22 45 — — 73 20 25 50 — 3RW44 250BCO4
99 30 55 — — 88 25 30 60 — 3RW44 25 0BCO4
133 37 75 — — 118 30 40 75 — 3RW44 27-0BCO4
50 — 22 30 — 45 — — 30 40 3RW44 23 0BCO5
62 — 30 37 — 55 — — 40 50 3RW44 24 0BCO5
400 ... 600 81 — 45 45 — 73 — — 50 60 3RW44 25 0BCO5
99 — 55 55 — 88 — — 60 75 3RW44 25 0BCO5
133 — 75 90 — 118 — — 75 100 3RW44 27-0BCO5
Siparis numarasi - baglanti ¢esidi icin doldurulur. Vidali baglanti ? T
Yayli sikistirmali baglanti 3
161 45 90 — — 142 40 50 100 — 3RW44 35 0BC4
196 55 110 — — 173 50 60 125 — 3RW44 36-00BC4
232 75 132 — — 203 60 75 150 — 3RW44 430BCO4
281 90 160 — — 251 75 100 200 — 3RW44 430BCO4
352 110 200 — — 312 100 125 250 — 3RW44 450BCO4
433 132 250 — — 372 125 150 300 — 3RW44 47-0BCO4
542 160 315 — — 485 150 200 400 — 3RW44 530BCO4
200 ... 460 617 200 355 — — 546 150 200 450 — 3RW44 530BCO4
748 250 400 — — 667 200 250 600 — 3RW44 530BCO4
954 315 560 — — 856 300 350 750 — 3RW44 55 0BC4
1065 355 630 — — 954 350 400 850 — 3RW44 58-0BC4
1200 400 710 — — 1065 350 450 950 — 3RW44 65-00BC4
1351 450 800 — — 1200 450 500 1050 — 3RW44 65-00BC4
1524 500 900 — — 1351 450 600 1200 — 3RW44 65-00BC4
— — — — — 1472 550 650 1300 — 3RW44 66-01BC4
161 — 90 110 — 142 — — 100 125 3RW44 350BCO5
196 — 110 132 — 173 — — 125 150 3RW44 36-00BCO5
232 — 132 160 — 203 — — 150 200 3RW44 430BCO5
281 — 160 200 — 251 — — 200 250 3RW44 430BCO5
352 — 200 250 — 312 — — 250 300 3RW44 45 0BCO5
433 — 250 315 — 372 — — 300 350 3RW44 47-0BCO5
542 — 315 355 — 485 — — 400 500 3RW44 53-0BCO5
400 ... 600 617 — 355 450 — 546 — — 450 600 3RW44 53-0BCO5
748 — 400 500 — 667 — — 600 750 3RW44 530BCO5
954 — 560 630 — 856 — — 750 950 3RW44 55-00BCO5
1065 — 630 710 — 954 — — 850 1050 3RW44 58-00BCO5
1200 — 710 800 — 1065 — — 950 1200 3RW44 65-00BCO5
1351 — 800 900 — 1200 — — 1050 1350 3RW44 65-00BCO5
1524 — 900 1000 — 1351 — — 1200 1500 3RW44 65-00BCO5
— — — — — 1472 — — 1300 1650 3RW44 66-00BCO5
i
Siparis numarasi - baglanti ¢esidi icin doldurulur. Yayh sikistirmali baglanti 2
Vidali baglanti 6
Siparis numarasi - 6lgiilen kumanda besleme gerilimi AC 115V 3
Ug igin doldurulur. AC 230V 4
Cerceve kosullar
CLASS 10 (Normal kalkis): CLASS 20 (Agir kalkis): CLASS 30 (Gok agir kalkig):
Maksimum kalkis siresi: 10s 40 s 60 s
Akim sinirlamasi 300 % 350 %'e ayarh 350 %'e ayarh
Baslatma/Saat 5 maks. 1 maks. 1
Genel gerceve kosullar
Kalkis sikhgi 30%

Tekil kurulum

Kurulum yiksekligi

maks. 1000 m / 3280 ft

Ortam 1sisI

kW: 40 °C / 104 °F

hp: 50 °C /122 °F

Belirtilen motor gligleri sadece yaklasik degerlerdir. Yumusak yol verici her zaman motor akimi Gizerinden (nominal isletme akimi) uygulanmalidir. Bundan
baska kosullarda gerekirse daha biyuk bir cihaz segilmelidir.

Motor gliciine iligkin bilgiler, DIN 42973 (kW) ve NEC 96/UL508 (hp) normlarina dayanmaktadir.
En optimum uygulama icin veya tarif edilen gergeve kosullardan baska kosullarda asagidaki adresten indirilebilecek olan segim ve simiilasyon programi
"Win-Soft-Starter" kullaniimasini tavsiye ederiz: attp://www.siemens.com/softstarter >Software
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Genel Teknik Veriler

10.3.2 Teknik veriler Gli¢ kismi

Model 3RW44 ..-.BC.4 3RW44 ..-.BC.5 3RW44 ..-.BC.6
Giic elektronigi
Standart devre igin dlgiim igletim gerilimi \% AC 200 ... 460 AC 400 ... 600 AC 400 ... 690
Tolerans % -15/+10 -15/+10 -15/+10
Kok-3-devresi igin 6lgiim igletim gerilimi \Y AC 200 ... 460 AC 400 ... 600 AC 400 ... 600
Tolerans % -15/+10 -15/+10 -15/+10
Azami ters faz sirasi gerilimi Tristor \% 1400 1800 1800
Olgiim frekansi Hz 50 ... 60
Tolerans % +10
Siirekli igletim 40 °C’de ( Ig'nin %’si) % 115
Asgari yiik (ayarlanmis motor akimi Iy %’si) % 8
Yumusak yol verici ile motor arasinda maksimum hat uzunlugu m 500 @)
Uygun kurulum yiiksekligi m 5000 (1000'den itibaren duslirme, bakiniz karakteristik egriler); talep Gizerine
daha yiiksek
Uygun montaj konumu
ve montaj tiirii (tekil kurulum) 225° 22 5° )
00" 0 A A E g ® 25mm (20.2in)
/ i \ ; Q] ®‘ ® 275mm (23in)
2
2 o re | @ 2100mm(z4in)
-5
Uygun ortam isisi
Isletim °C 0 ... +60; (+40'dan itibaren disirme)
Depolama °C -25 ... +80
Koruma tarzi IPOO

a)

isletme gerilimi veya nominal isletme akimi agisindan daha ylksek 6lgilendiriimesi gereklidir.

Projeksiyonda motor baglantisina kadar motor giiciinde gerilim digsmesinin gézéniine alinmasi gerekmektedir. Gerekirse yumusak yol vericinin nominal

Model 3RW44 22 3RW44 23 3RW44 24 3RW44 25 3RW44 26 3RW44 27
Nominal igletme akimi /g 29 36 47 57 77 93
Nominal igletme akimi g gayanikiing
+ IEC ve UL / CSA T'ya gére, tekil montajda, AC-53a
- 40/50/60 °C'ta A 29/26/23 36/32/29 47 142/ 37 57 /51145 77/68/59 93/82/72
Motor asini yiik korumasi igin asgari ayarlanabilir motor
nominal akimi Iy 5 7 9 11 15 18
Giic kaybi
* Hizlanmadan sonra sirekli 6lgiim igletim akimi (40 / 50 /
60 °C) yakl. W 8/75/7 10/9/8,5 32/31/29 36/34/31 45/41/37 55/51/47
+ Kalkista 350 % /y'ye ayarlanmig akim sinirlamasinda (40 / 50 / 400/345/ 470/410/ 600 /515 / 7257630/ 940/790/ 1160/980/
60 °C) W 290 355 440 525 660 830
Uygun motor élgiim akimi ve saat basina baslatma
* Normal kalkigta (CLASS 5)
- Motor &lgiim akimi Iy;?), hizlanma siiresi 5 s A 29/26/23 36/325/29 47/42/37 57 /511745 77/68/59 93/82/72
- Saat basina baglatma® 1h 41 34 41 41 41 41
- Motor 8lgiim akimi yy?, hizlanma siiresi 10 s A 29/26/23 36/325/29 47/42/37 57 /51/45 77/68/59 93/82/72
- Saat bagina baslatma® 1h 20 15 20 20 20 20
* Normal kalkista (CLASS 10)
- Motor 6lgim akimi fyy?, hizlanma siiresi 10 s A 29/26/23 36/325/29 47/42/37 57 /51/45 77/68/59 93/82/72
- Saat basina baglatma® 1/h 20 15 20 20 20 20
- Motor dlgtim akimi fy?), hizlanma siiresi 20 s A 29/26/23 36/325/29 47/42/37 57 /51/45 77/68/59 93/82/72
- Saat basina baglatma® 1/h 10 6 10 10 8 8
* Normal kalkista (CLASS 15)
- Motor 6lgim akimi fyy?, hizlanma siiresi 15 s A 29/26/23 36/325/29 47/42/37 57 /51/45 77/68/59 93/82/72
- Saat basina baslatma® 1h 13 9 13 13 13 13
- Motor 8lgiim akimi yy?, hizlanma siiresi 30 s A 29/26/23 36/325/29 47/42/37 57 /51/45 77/68/59 93/82/72
- Saat basina baglatma® 1h 6 4 6 6 6 6
* Agir kalkigta (CLASS 20)
- Motor 8lgiim akimi fyy?, hizlanma siiresi 20 s A 29/26/23 36/325/29 47/42/37 57 /511745 77/68/59 88/80/72
- Saat basina baglatma® 1/h 10 6 10 10 10 10
- Motor 8lgiim akimi yy?, hizlanma siiresi 40 s A 29/26/23 36/325/29 47/42/37 57 /51/45 77/68/59 88/80/72
- Saat basina baglatma® 1h 4 2 4 5 1,8 0,8
* Cok agir kalkista (CLASS 30)
- Motor &lgim akimi /), hizlanma siiresi 30 s A 29/26/23 36/325/29 47/42/37 57 /511745 65/60/54 77/70/63
- Saat basina baglatma® 1h 6 4 6 6 6 6
- Motor 8lgiim akimi [yy?, hizlanma siiresi 60 s A 29/26/23 36/325/29 47/42/37 57 /51/45 65/60/54 77/70/63
- Saat basina baslatma® 1h 18 0,8 33 1,5 2 1

1) 60 °C'ta 6lcim UL/CSA'ya gore talep edilmemektedir.

2) Yumusak yol vericide akim sinirlamasi 350 % /y'ye ayarlanmistir; kalkis sikligi KS = 70 %.
Azami ayarlanabilir motor 6l¢im akimi /y;, CLASS ayarina baglidir.

3) Kesintili igletim S4’de kalkis sikhgr ile: KS =70 %, T, =40/50/ 60 °C, dikey tekil kurulum. Belirtilen operasyon frekanslari otomatik isletim igin gegerli

degildir.
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Genel Teknik Veriler

Model 3RW44 34 3RW44 35 3RW44 36
Nominal igletme akimi /, 113 134 162
Nominal igletme akimi lg gayanikiing:
« IEC ve UL / CSA Vya gére, tekil montajda, AC-53a
- 40°C'de A 113 134 162
- 50°C'de A 100 117 145
- 60°C'de A 88 100 125
Asgari ayarlanabilir motor nominal akimi Iy
- Motor asiri yiik korumasi igin A 22 26 32
Giic kaybi
* Hizlanmadan sonra surekli 6lgim isletim akimi (40 / 50 / 60 °C) yakl. w 64 /58 /53 76 /67 /58 95/83/71
+ Kalkista 350 % /\'ye ayarlanmis akim sinirlamasinda (40 / 50 / 60 °C) w 1350/ 1140/ 970 1700/ 1400 / 1140 2460/ 1980/ 1620
Uygun motor 6lgiim akimi ve saat basina baslatma
* Normal kalkigta (CLASS 5)
- Motor 6lgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 5 s A 113/100/ 88 134 /117 / 100 162 /145 /125
- Saat basina baglatma® 1h 41 39 41
- Motor dlgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 10 s A 113/100/ 88 134 /117 / 100 162 /145 /125
- Saat basina baslatma® 1/h 20 15 20
* Normal kalkigta (CLASS 10)
- Motor 6lgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 10 s A 113/100/ 88 134 /117 / 100 162 /145 /125
- Saat basina baglatma® 1 20 15 20
- Motor 6lgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 20 s A 113/100/ 88 134 /117 / 100 162 /145 /125
- Saat basina ba§|atma3) 1/h 9 6 7
* Normal kalkigta (CLASS 15)
- Motor 6lgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 15 s A 113/100/ 88 134 /117 / 100 162 /145 /125
- Saat basina ba§|atma3) 1/h 13 9 12
- Motor 6lgim akimi IMZ), hizlanma stiresi 30 s A 113/100/ 88 134 /117 / 100 162 /145 /125
- Saat basina ba§|atma3) 1/h 6 6 1
* Agir kalkigta (CLASS 20)
- Motor 6lgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 20 s A 106 /97 / 88 125/ 113 /100 147 /134 / 122
- Saat basina ba§|atma3) 1/h 9 9 10
- Motor dlgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 40 s A 106 /97 / 88 125/ 113 /100 147 /134 / 122
- Saat basina ba§|atma3) 1/h 1,5 2 1
* Cok agir kalkista (CLASS 30)
- Motor 6lgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 30 s A 91/84/76 110/100/90 120/ 110/ 100
- Saat basina ba§|atma3) 1/h 6 6 6
- Motor 6lgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 60 s A 91/84/76 110/100/90 120/ 110/ 100
- Saat basina ba§|atma3) 1/h 2 2 2

1) 60 °C'ta 6lcim UL/CSA'ya gore talep edilmemektedir.

2) Yumusak yol vericide akim sinirlamasi 350 % /y,'ye ayarlanmistir; kalkis sikligi KS = 70 %.

Azami ayarlanabilir motor 6lgiim akimi /y;, CLASS ayarina baghdir.

3) Kesintili igletim S4’de kalkis sikligi ile KS = 70 %, T, = 40/50/60 °C, dikey tekil kurulum. Belirtilen operasyon frekanslari otomatik igletim icin gecerli degildir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Genel Teknik Veriler

Model 3RW44 43 3RW44 44 3RW44 45 3RW44 46 3RW44 47

Giig elektronigi

Nominal igletme akimi /g 203 250 313 356 432

Nominal igletme akimi g gayanikiing

* [IEC ve UL/ CSA 1)'ya gore, tekil montajda, AC-53a
- 40°C'de A 203 250 313 356 432
- 50°C'de A 180 215 280 315 385
- 60°C'de A 156 185 250 280 335

Asgari ayarlanabilir motor nominal akimi Iy

- Motor asiri yiik korumasi igin A 40 50 62 71 86

Giic kaybi

* Hizlanmadan sonra sirekli 6lgiim igletim akimi (40 / 50 /
60 °C) yakl. 89/81/73 110/94 /83 145/126/110 174/147/126 232/194/159

+ Kalkista 350 % /\'ye ayarlanmig akim sinirlamasinda (40 / 3350/2600/ 4000 /2900 / 4470 /4000 / 5350 /4050 / 5860 / 5020 /
50/60 °C) 2150 2350 3400 3500 4200

Uygun motor élgiim akimi ve saat basina baslatma

* Normal kalkigta (CLASS 5)
- Motor 8lgiim akimi yy?), hizlanma siiresi 5 s A 203/180/156 250/215/185 313/280/250 356/315/280 432/385/335
- Saat basina baglatma® 1h M 41 41 41 39
- Motor 8lgiim akimi yy?, hizlanma siiresi 10 s A 203/180/156 250/215/185 313/280/250 356/315/280 432/385/335
- Saat basina baglatma® 1h 20 20 19 17 16

* Normal kalkigta (CLASS 10)
- Motor 8lgiim akimi yy?), hizlanma siiresi 10 s A 203/180/156 250/215/185 313/280/250 356/315/280 432/385/335
- Saat basina baglatma® 1h 20 20 19 17 16
- Motor dlgtim akimi fy?), hizlanma siiresi 20 s A 203/180/156 250/215/185 313/280/250 356/315/280 432/385/335
- Saat basina baglatma® 1h 9 10 6 4 5

* Normal kalkigta (CLASS 15)
- Motor dlgim akimi fy?), hizlanma siiresi 15 s A 203/180/156 240/215/185 313/280/250 325/295/265 402/385/335
- Saat basina baglatma® 1h 13 13 10 13 1
- Motor dlgtim akimi fy?), hizlanma siiresi 30 s A 203/180/156 240/215/185 313/280/250 325/295/265 402/385/335
- Saat basina ba§|atma3) 1/h 3 6 1 2 1

* Agir kalkigta (CLASS 20)
- Motor dlgtim akimi fy?), hizlanma siiresi 20 s A 195/175/155 215/195/180 275/243/221 285/263/240 356/326/295
- Saat basina baslatma® 1/h 10 10 10 10 10
- Motor 8lgiim akimi yy?, hizlanma siiresi 40 s A 195/175/155 215/195/180 275/243/221 285/263/240 356/326/295
- Saat basina ba§|atma3) 1/h 1 5 1 3 1

* Cok agir kalkista (CLASS 30)
- Motor 8lgiim akimi fyy?), hizlanma siiresi 30 s A 162/148/134 180/165/150 220/201/182 240/223/202 285/260/235
- Saat basina ba§|atma3) 1/h 6 6 6 6 6
- Motor 8lgiim akimi yy?, hizlanma siiresi 60 s A 162/148/134 180/165/150 220/201/182 240/223/202 285/260/235
- Saat basina ba§|atma3) 1/h 3 3 3 2 1

1) 60 °C'ta 6lcim UL/CSA'ya gore talep edilmemektedir.

2) Yumusak yol vericide akim sinirlamasi 350 % /\,'ye ayarlanmistir; kalkis sikligi KS = 70 %.
Azami ayarlanabilir motor 6l¢im akimi /y;, CLASS ayarina baglidir.

3) Kesintili igletim S4’de kalkis sikligi ile KS = 70 %, T, = 40/50/60 °C, dikey tekil kurulum. Belirtilen operasyon frekanslari otomatik igletim icin gecerli degildir.
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Genel Teknik Veriler

Model

3RW44 53 3RW44 54 3RW44 55 3RW44 56 3RW44 57 3RW44 58 3RW44 65 3RW44 66

Giig elektronigi

Nominal igletme akimi lg gayanikiing

« IIEC ve UL / CSA T'e gére, tekil montajda, AC-53a, bei 40 °C A 551 615 693 780 880 970 1076 1214
« IIEC ve UL / CSA "V'e gére, tekil montajda, AC-53a, bei 50 °C A 494 551 615 693 780 850 970 1076
« IIEC ve UL / CSA "'e gére, tekil montajda, AC-53a, bei 60 °C A 438 489 551 615 693 760 880 970
Motor asiri yiik korumasi igin asgari ayarlanabilir motor
nominal akimi Iy 110 123 138 156 176 194 215 242
Giic kaybi
* Hizlanma sonrasi sirekli 6lgim igletim akimi (40 °C) yakl. W 159 186 220 214 250 270 510 630
* Hizlanma sonrasi sirekli 6lgim igletim akimi (50 °C) yakl. W 135 156 181 176 204 215 420 510
* Hizlanma sonrasi siirekli 6lgim igletim akimi (60 °C) yakl. W 113 130 152 146 168 179 360 420
+ Kalkista 350 % /y'ye ayarlanmis akim sinilamasinda (40 °C) W 7020 8100 9500 11100 13100 15000 15000 17500
« Kalkista 350 % /y'ye ayarlanmig akim sinilamasinda (50 °C) W 6111 7020 8100 9500 11000 12500 13000 15000
+ Kalkista 350 % /y'ye ayarlanmis akim sinilamasinda (60 °C) W~ 5263 5996 7020 8100 8100 10700 11500 13000
Uygun motor 6lgiim akimi ve saat basina baslatma
* Normal kalkigta (CLASS 5)
- Motor 6lgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 5 s, 40 °C'ta A 551 615 693 780 880 970 1076 1214
- Motor 6lgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 5 s, 50 °C'ta A 494 551 615 693 780 850 970 1076
- Motor 6lgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 5 s, 60 °C'ta A 438 489 551 615 693 760 880 970
- Saat basina baglatma® 1/h 41 41 37 33 22 17 30 20
- Motor dlgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 10 s, 40 °C'ta A 551 615 693 780 880 970 1076 1214
- Motor 6lgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 10 s, 50 °C'ta A 494 551 615 693 780 850 970 1076
- Motor dlgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 10 s, 60 °C'ta A 438 489 551 615 693 760 880 970
- Saat basina baglatma® 1/h 20 20 16 13 8 5 10 6
* Normal kalkigta (CLASS 10)
- Motor 6lgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 10 s, 40 °C'ta A 551 615 693 780 880 970 1076 1214
- Motor dlgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 10 s, 50 °C'ta A 494 551 615 693 780 850 970 1076
- Motor 6lgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 10 s, 60 °C'ta A 438 489 551 615 693 760 880 970
- Saat basina baslatma® 1/h 20 20 16 13 8 5 1 6
- Motor dlgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 20 s, 40 °C'ta A 551 615 693 780 880 970 1076 1214
- Motor 6lgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 20 s, 50 °C'ta A 494 551 615 693 780 850 970 1076
- Motor 6lgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 20 s, 60 °C'ta A 438 489 551 615 693 760 880 970
- Saat basina baglatma® 1/h 10 9 6 4 0,3 0,3 3 0,5
* Normal kalkigta (CLASS 15)
- Motor 6lgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 15 s, 40 °C'ta A 551 615 666 723 780 821 1020 1090
- Motor dlgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 15 s, 50 °C'ta A 494 551 615 693 710 755 950 1000
- Motor 6lgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 15 s, 60 °C'ta A 438 489 551 615 650 693 850 920
- Saat basina baglatma® 1/h 13 13 1 9 8 8 7 5
- Motor 6lgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 30 s, 40 °C'ta A 551 615 666 723 780 821 1020 1090
- Motor dlgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 30 s, 50 °C'ta A 494 551 615 693 710 755 950 1000
- Motor 6lgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 30 s, 60 °C'ta A 438 489 551 615 650 693 850 920
- Saat bagina baslatma® 1h 6 4 3 1 0,4 0,5 1 1
* Agir kalkigta (CLASS 20)
- Motor 6lgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 20 s, 40 °C'ta A 551 591 633 670 710 740 970 1030
- Motor 6lgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 20 s, 50 °C'ta A 494 551 615 634 650 685 880 940
- Motor dlgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 20 s, 60 °C'ta A 438 489 551 576 590 630 810 860
- Saat basina baglatma® 1/h 10 10 7 8 8 9 7 5
- Motor 6lgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 40 s, 40 °C'ta A 551 591 633 670 710 740 970 1030
- Motor 6lgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 40 s, 50 °C'ta A 494 551 615 634 650 685 880 940
- Motor dlgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 40 s, 60 °C'ta A 438 489 551 576 590 630 810 860
- Saat basina baglatma® 1h 4 2 1 1 0,4 1 1 1
* Cok agir kalkista (CLASS 30)
- Motor 6lgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 30 s, 40 °C'ta A 500 525 551 575 600 630 880 920
- Motor 6lgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 30 s, 50 °C'ta A 480 489 520 540 550 580 810 850
- Motor 6lgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 30 s, 60 °C'ta A 438 455 480 490 500 530 740 780
- Saat basina baglatma® 1h 6 6 6 6 6 6 6 6
- Motor dlgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 60 s, 40 °C'ta A 500 525 551 575 600 630 880 920
- Motor dlgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 60 s, 50 °C'ta A 480 489 520 540 550 580 810 850
- Motor 6lgim akimi IMZ), hizlanma siiresi 60 s, 60 °C'ta A 438 455 480 490 500 530 740 780
- Saat basina baglatma® 1h 2 1 1 1 1,5 1 1 1

1) 60 °C'ta 6lgim UL / CSA'ya gore talep edilmemektedir.

2) Yumusak yol vericide akim sinirlamasi 350 % /y'ye ayarlanmistir; kalkis sikligi KS = 70 %.
Azami ayarlanabilir motor 6l¢im akimi /y;, CLASS ayarina baglidir.

3) Kesintili isletim S4’de kalkis sikligi ile KS = =70 %, T, =40/50/60 °C, dikey tekil kurulum. Belirtilen operasyon frekanslari otomatik isletim igin gecerli

degildir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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10.3.3 Kumanda kismi teknik verileri

Model 3RW44 ..-BC3. 3RW44 ..-BC4.
Kiskag

Kumanda elektronigi

Olgiim degerleri

Olguim kumanda besleme gerilimi A1/ A2/ PE \% AC 115 AC 230

« Tolerans % -15/+10 -15/+10

Olglim kumanda besleme akimi STANDBY mA 30 20

Olgiim kumanda besleme akimi ACIK

* 3RW44 2. mA 300 170

* 3RW44 3. mA 500 250

* 3RW44 4. mA 750 400

* 3RW44 5. mA 450 200

* 3RW44 6. mA 650 300

Azami akim (sikistirma by-pass)

* 3RW44 2. mA 1000 500

* 3RW44 3. mA 2500 1250

* 3RW44 4. mA 6000 3000

* 3RW44 5. mA 4500 2500

* 3RW44 6. mA 4500 2500

Olgiim frekansi Hz 50 ... 60 50 ... 60

« Tolerans % +10 +10

Model 3RW44 ..

Kumanda elektronigi

Kontrol girigleri

Fabrika 6n ayari

Girig 1 IN1 Baslatma motor saga parametre seti 1
Giris 2 IN2 Aksiyon yok
Giris 3 IN3 Aksiyon yok
Giris 4 IN4 Trip-reset
Besleme L+/L-

DIN 19240'a gbre beher giris igin
* Nominal igletme akimi mA yakl. 10

Dahili gerilim: IN1 ... IN4'deki kiskag

L+ Gzerinden dahili beslemeden

24 V DC. L+'ya azami yiiklenme
« Olgiim igletim gerilimi L+ yakl. 55 mA

Harici gerilim: L- ve IN1 ... IN4

kiskaglari Gizerinden DC Yabanci

gerilim (DIN 19240'a gore)

L- (min. DC 12 V, maks. DC 30 V)

Girig - Termistor motor korumasi
Giris T1/T2 PTC Tipi A veya Termoklik deaktive edildi
Role cikislan (potansiyelsiz yardimci kontaklar)
Cikis 1 13/14 Kalkis sikligi
Cikis 2 23/24 Aksiyon yok
Cikis 3 33/34 Aksiyon yok
Cikis 4 95/96/98 Genel hata
Role cikislarinin devre kesme kapasitesi
230V /AC-15 A 3240 V'ta
24 V/DC-13 A 124 V'ta

Asiri gerilime karsi koruma

Kisa devre korumasi

Koruma fonksiyonlari

Motor koruma fonksiyonlari
Acma -

Rolekontakti tizerinden varistér ile koruma

4 Aisletim sinifi gL/gG;

6 A hareketli (teslimata sigorta dahil degildir)

Motorun asiri termik yiiklenmesinde

Devinim sinifi IEC 60947-4-1'e gére CLASS 5/10/15/20/30 10

Faz kesintisi hassashgi % >40

Asiri yik ikaz Evet

Sifirlama ve tekrar hazir olma Manuel / Otomatik Manduel
Devinim sonrasi sifilama olanagi Maniel / Otomatik Mandiel
Tekrar hazirlik zamani min. 1...30 1
Cihaz koruma fonksiyonlar

Acma - Tristorlerin asin termik yliklenmesinde
Devinim sonrasi sifilama olanagi Maniel / Otomatik Mandiel
Tekrar hazirlik zamani min. 0,5

By-pass koruma fonksiyonlar

Acma - By-pass kontaklarinin asiri termik yliklenmesinde
Devinim sonrasi sifirlama olanagi Mantel

Tekrar hazirlik zamani min. 1

10-16
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Model 3RW44 .. Fabrika 6n ayan

Kumanda siireleri ve parametre

Kumanda siiresi

Acilma gecikmesi (bagl kumanda gerilimiyle) ms <50
Acilma gecikmesi (otomatik isletim) ms <4000
Tekrar hazirlik zamani (aktif durusta agma komutu) ms <100
Sebeke kesintisi — Kopriilleme siiresi
Kontrol besleme gerilimi ms 100
Sebeke kesintisi — Tepki siiresi
Yik devresi ms 100
Asin yiik devinimi sonrasi kazara agilmaya karsi kilit
Motor koruma devinimi min. 1...30 1
Cihaz koruma devinimi s 30
Kalkista ayar olanaklari
Gerilim rampasi - Baslangi¢ gerilimi % 20 ... 100 30
Dénlis momenti ayari - Baslangig momenti % 10 ... 100 10
Dénlis momenti ayari - Sinilama momenti % 20 ...200 150
Kalkis slresi s 0 ... 360 20
Maksimum kalkis siresi s 1...1000 deaktive edildi
Akim sinir degeri % 125 ...550 1) 450
Darbe gerilimi % 40 ...100 80
Darbe zamani s 0..2 deaktive edildi
Motor sicaklik performansi % 1...100 20
Agrr isletim sol/sag hareket
Nominal devir sayisina iligkin devir sayisi faktori (n = npominal/faktor) 3..21 7
Agir momenti 2) % 20 ... 100 50
Durus ayar olanaklar
Dénls momenti kumandasi - Durdurma momenti % 10 ... 100 10
Durus zamani s 0 ...360 10
Dinamik fren momenti % 20 ... 100 50
DC fren momenti % 20 ... 100 50
isletim bildirimleri Gerilimi kontrol et

Sebeke fazlarini kontrol et

Start hazir

Kalkis aktif

Motor galigiyor

Durus aktif

Acil start aktif
Uyari/hata bildirimleri Sebeke gerilimi eksik

Ayarli kisici hatasi

Faz kesintisi

«L1/L2/L3

Eksik ylk fazi

«T1/T2/T3

Kesinti

* Devre elemani 1 (Tristor) / Devre elemani 2 (Tristor) / Devre

Kalici (flash) bellek hatali
Besleme gerilimi

« 75'in altinda

< 85'in altinda

« 110'dan fazla

Akim asimetrisi agilmistir
Asiri termik. zorlanma

Onceden uyari siniri asilmistir
« sinirl motor isi

* Zamansal agma rezervi

By-pass elemanlari arizali
bebeke gerilimi ¢ok yiiksek

Cihaz tanimlanmamigtir.

Yanhs tanimlama sirimu

Akim 6lgim alani agilmistir

By-pass elemani-Koruma kapatmasi
Akim alani asiimistir

Motor blokajli kapatma

Akim sinirt agilmigtir

Gug kismi

* Fazla isinmig

 Asini sicaklik

3RW44 22 - 3RW44 47: 550 %
3RW44 53 - 3RW44 57: 500 % |?Referans deger kullanilan motora baghdir, ancak mutlaka

DMaksimum akim sinir degeri: 3RW44 58 - 3RW44 66: 450 % |motorun 6lglim momentinden kiguktir

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Model 3RW44 .. Fabrika 6n ayari

Kumanda siireleri ve parametre

Uyari / hata bildirimleri (Devam)

Sicaklik sensori
« Asiri yik

« Tel kirlimasi

« Kisa devre

Toprak baglantisi

« Tespit edilmistir

« Kapatma

Maniiel isletme turiinde baglanti kesilmesi
Maksimum kalkis suresi asiimistir

le-sinir de@eri agilmigtir / altina disilmistir
Soguma slresi

« Motor aktiftir

« Kontrol eleman aktiftir

Sogutma petegdi sensori

 Tel kiriimasi

 Kisa devre

Cabuk-Stop aktiftir

Kontrol elemani arizali

Kabul edilemez I, / CLASS ayari

Harici kalkis parametreleri alinmadi

PAA hatasi
Kontrol girigleri
Girig 1 Motor saga parametre seti 1
Giris 2 Aksiyon yok
Giris 3 Aksiyon yok
Giris 4 Trip-reset
Kumanda girigleri igin parametreleme imkanlari 1 ... 4 Aksiyon yok

Isletme tiirii Maniiel

Acil start

Agir devir

Cabuk-Stop

Trip-reset

Motor saga parametre seti 1
Motor sola parametre seti 1)
Motor sada parametre seti 2
Motor sola parametre seti 2"
Motor saga parametre seti 3
Motor sola parametre seti 3"

Role cikislan

Cikis 1 Kalkis sikligi
Cikis 2 Aksiyon yok
Cikis 3 Aksiyon yok
Cikis 4 Genel hata

Role gikislar icin parametreleme imkanlan 1 ... 3 Aksiyon yok
PAA Cikist 1
PAA Cikisi 2
Giris 1
Giris 2
Giris 3
Giris 4
Kalkista
Isletim / By-pass
Durus
Kalkis sikligi
Motor kalkis emri

Fan
DC Fren korumasi

Genel uyari
Genel hata
Bus hatasi
Cihaz hatasi

Gl devrede
Start hazir
Motor sicaklik sensorii deaktive edildi deaktive edildi
Termoklik
PTC-Tipi A

1) Parametre motor sol sadece agir isletim fonksiyonu ile mimkiinddr.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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10.3.4 Baglanti kesitleri

Model 3RW44 2. 3RW44 3. 3RW44 4. 3RW44 5.
3RW44 6.
Baglanti kesitleri
Vidali kiskaglar Ana iletken:
Cercgeve kiskacli 3RT19 55-4G 3RT19 66-4G —
(55 kW)
On kiskag noktasi « ince telli, kablo bitim baglikli mm?2 2,5..35 16 ... 70 70 ... 240 —
bagh « ince telli, kablo bitim basliksiz mm2 4 ..50 16 ... 70 70 ... 240 —
- tek telli mm2  2,5..16 — — —
" * cok telli mm2 4..70 16 ... 70 95 ... 300 —
3 * Yassi bant iletken mm 6x9x0,8 min. 3x9x0,8, min.6x9x0,8 —
§ (Adet x Genislik x Kalinlik) maks. 6 x 15,5 x 0,8 maks. 20x 24 x 0,5
* AWG [American wire gage: Amer. tel 6lg.] AWG 10 ... 2/0 6...2/0 3/0 ... 600 kemil —
hatlari, tek veya ¢ok telli
Arka kiskag noktasi - ince telli, kablo bitim bashkl mm? 2,5...50 16 ... 70 120 ... 185 —
bagh « ince telli, kablo bitim basliksiz mm?2 10 ... 50 16 ... 70 120 ... 185 —
+ tek telli mm2  2,5..16 — — —
° * cok telli mm? 10...70 16 ... 70 120 ... 240 —
:8; * Yassi bant iletken mm 6x9x0,8 min. 3x9x0,8, min.6x9x0,8 —
2 (Adet x Genislik x Kalinlk) maks. 6 x 15,5 x 0,8 maks. 20 x 24 x 0,5
* AWG [American wire gage: Amer. tel 6lg.] AWG 10 ... 2/0 6...2/0 250 ... 500 kemil —
hatlari, tek veya ¢ok telli
Her iki kiskag « ince telli, kablo bitim baglikli mm? 2x(2,5 ...35) maks. 1 x50, 1 x70 min. 2 x 50; —
noktasi da bagh maks. 2 x 185
« ince telli, kablo bitim basliksiz mm? 2x(4..35) maks. 1 x50, 1 x70 min. 2 x 50; —
maks. 2 x 185
= . tek telli mm2  2x(2,5 ... 16) = = =
g * cok telli mm?2 2x(4...50) maks. 2 x 70 maks. 2 x 70; —
2 maks. 2 x 240
* Yassi bant iletken mm 2x(6x9x0,8) maks. 2 x maks. 2 x —
(Adet x Genislik x Kalinlik) (6 x 15,5 x 0,8) (20x24 x 0,5)
* AWG [American wire gage: Amer. tel 6lg.] AWG 2 x (10 ... 1/0) maks. 2 x 1/0 min. 2 x 2/0; —
hatlari, tek veya ¢ok telli maks. 2 x 500 kcmil
» Baglanti vidalar M6 (Inbus, SW4)  M10 (Inbus, SW4)  M12 (Inbus, SW5) —
- Sikistirma déniis momenti Nm 4.6 10 ... 12 20...22 —
Ib.in 36 ... 53 90 ... 110 180 ... 195 —
Vidali kiskaglar Ana iletken:
Cercgeve kiskacl — 3RT19 56-4G — —
On veya arka kiskag - ince telli, kablo bitim baglikli mm2 — 16 ... 120 — —
noktasi bagh « ince telli, kablo bitim basliksiz mm?2 — 16 ... 120 — —
* cok telli mm — 16 ... 120 — —
o g8 Yassi bant iletken mm — min. 3x9x0,8, — —
3 g (Adet x Genislik x Kalinlik) maks. 6 x 15,5 x0,8
§ 2« AWG [American wire gage: Amer. tel 6lg.] AWG  — 6 ... 250 kemil — —
hatlari, tek veya ¢ok telli
Her iki kiskag da « ince telli, kablo bitim baglikli mm?2 — maks. 1 x 95, — —
bagh 1x120
« ince telli, kablo bitim basliksiz mm?2 — maks. 1 x 95, — —
1x120
s * cok telli mm2 — maks. 2 x 120 — —
:8; * Yassi bant iletken mm — maks. 2 x — —
2 (Adet x Geniglik x Kalinlik) (10 x 15,5 x 0,8)
* AWG [American wire gage: Amer. tel 6lg.] AWG  — maks. 2 x 3/0 — —
hatlari, tek veya ¢ok telli
Vidali kiskaglar Ana iletken:
Cerceve kiskagsiz / Bar badlantisiz
« ince telli, kablo ¢aréklé mm2  — 16 ...95" 50 ... 2402 50 ... 2402
« cok telli, kablo garikli mm2 — 25 ... 120" 70 ... 2402 70 ... 2402
* AWG [American wire gage: Amer. tel 6lg.] AWG  — 4 ... 250 kemil 2/0 ... 500 kemil 2/0 ... 500 kcmil
hatlari, tek veya ¢ok telli
» Baglanti bar (azami genislik) mm — 17 25 60
+ Baglanti vidalari — M8 x 25 (SW13) M10 x 30 (SW17) M12x 40
- Sikistirma dénis momenti Nm — 10 ... 14 14 .24 20 ...35
Ib.in — 89 ..124 124 ... 210 177 ... 310

1) DIN 46235’e gore kablo cariklari baglantisinda, 95 mm? hat kesitinden itibaren faz mesafesinin korunmasi igin baglanti kapagi 3RT19 56-4EA1 gereklidir.
2) DIN 46234’e gore kablo cariklari baglantisinda, 240 mm? hat kesitinden itibaren faz mesafesinin korunmasi icin, baglanti kapagi 3RT19 66-4EA1 gereklidir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Yumusak yol verici Model 3RW44 ..

Baglanti kesitleri

Yardimci iletken (1 veya 2 iletken baglanabilir):
Vidal kiskaglar

+ tek tell mm?  2x0,5..25
« ince telli, kablo bitim baglikli mm? 2x0,5..15
+ AWG [American wire gage: Amer. tel dlg.]
- hatlari, tek veya cok telli AWG 2x20..14
- ince telli, kablo bitim bagshkl AWG 2x20..16
+ Baglanti vidalar
- Sikistirma dénis momenti Nm 0,8..1,2
Ib.in 7..10,3
Yayl kiskaglar
- tek tell mm?  2x0,25..15
« ince telli, kablo bitim baglikli mm? 2x0,25...1,5
* AWG [American wire gage: Amer. tel 6lg.] AWG 2x24 .16
hatlari, tek veya ¢ok telli
10.3.5 Elektro manyetik uyumluluk
Norm Parametre
EN 60947-4-2'ye gore elektro manyetik uyumluluk
EMU parazit direnci
Statik elektrigin bosaltiimasi (SEB) EN 61000-4-2 +4 kV kontak bosaltimi, +8 kV hava bosaltimi
Elektro manyetik YF (Yiiksek frekans) alanlari EN 61000-4-3 Frekans alani: 80 ... 1000 MHz 80 % ile 1 kHz'de
Etki derecesi 3, 10 V/m
Hata bagh YF arizasi EN 61000-4-6 Frekans alani: 150 kHz ... 80 MHz 80 % ile 1 kHz'de
Etkileme 10 V
Hatlar Gizerindeki YF gerilimleri ve YF akimlan
* Cikma EN 61000-4-4 +2 kV/5 kHz
* Gerilim darbesi EN61000-4-5 +1 kV hattan hata
+2 kV hattan topraga
EMU interferens yayimi
EMU Telsiz interferens alani giici EN 55011 ... 1000 MHz arasinda A sinifi sinir degeri
Telsiz interferens gerilimi EN 55011 ... 30 MHz arasinda A sinifi sinir degeri
Telsiz interferens giderici filtre gerekli mi?
Telsiz interferens derecesi A (Sanayi uygulamalari) Hayir

10.3.6 Tasnif tiirleri

DIN EN 60947-4-1 yonetmeligi (VDE 0660 Kisim 102) ve IEC 60947-4-1, tasnif
tarlerini "tasnif tiru 1" ve "tasnif turd 2" olmak lzere ikiye ayirmaktadir. Her iki tasnif
tiriinde de hakim olunmasi gereken kisa devre, emniyetli bicimde kapatiimaktadir.
Farklilik sadece bir kisa devreden sonra cihazin zarar derecesinde yatmaktadir.

Sigortasiz yiik besleyici, her kisa devre kapatmasindan sonra islemez hale gelebilir.
Tasnif tiirii 1  Kontaktdrde veya asin yiik kesicisinde hasar kabul edilebilir. 3RA1 yiik besleyicileri igin glic
salterinin kendisi her zaman tasnif tiri 2'ye ulasir.

I Kisa devre kapatmasindan sonra asiri yiik kesicisinde veya baska bir par¢ada hasar
2’| Tasniftlrli2 o mamaldir. Sigortasiz yiik besleyici 3RA1 parca yenilemeden tekrar calistirilabilir. Sadece
kontaktér kontaklari kayda deger bir deformasyon olmaksizin kolayca ayriliyorsa lehimlenebilir.

Tasnif turleri teknik verilerde turuncu renkte isaretlenmistir.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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10.3.7 Dallanma bilegsen tasarimi (standart devre)

Standart devre sigortasiz model

Sigorta tasnifi
Motor devre pargasinin (dallanma) hangi tasnif tirline gére yumusak yol verici ile
kurulacagi uygulama sartlarina baglidir. Normalde sigortasiz kurulum (glc salteri +
yumusak yol verici kombinasyonu) yeterli olmaktadir. Tasnif tirG 2'nin yerine
getiriimesinin gerekmesi halinde, motor devre parcasinda yari iletken koruyucu

sigortalarinin kullaniimasi gerekmektedir.

EE

Q1

at1 | 4e |

NSB0_01016a

Yumusak yol
verici Giig salteri V)

TeC Nominal akim 440V +10 % Olgiim akimi
Q11 Q1
Model A Model A
Tasnif tiirii 1%): 3RW44 22 ... 3RWA44 27: Iq =32 kA; 3RW44 34 ve 3RW44 35: I, = 16 kA; 3RW44 36 ... 3RW44 66: I = 65 kA
3RW44 22 29 3RV10 42-4HA10 50
3RW44 23 36 3RV10 42-4JA10 63
3RW44 24 47 3RV10 42-4KA10 75
3RW44 25 57 3RV10 42-4LA10 90
3RW44 26 77 3RV10 42-4MA10 100
3RW44 27 93 3RV10 42-4MA10 100
3RW44 34 113 3VL17 16-2DD36 160
3RW44 35 134 3VL17 16-2DD36 160
3RW44 36 162 3VL37 25-2DC36 250
3RW44 43 203 3VL47 31-3DC36 315
3RW44 44 250 3VL47 31-3DC36 315
3RW44 45 313 3VL47 40-3DC36 400
3RW44 46 356 3VL47 40-3DC36 400
3RW44 47 432 3VL57 50-3DC36 500
3RW44 53 551 3VL67 80-3AB36 800
3RW44 54 615 3VL67 80-3AB36 800
3RW44 55 693 3VL67 80-3AB36 800
3RW44 56 780 3VL77 10-3AB36 1000
3RW44 57 880 3VL77 10-3AB36 1000
3RW44 58 970 3VL77 12-3AB36 1250
3RW44 65 1076 3VL77 12-3AB36 1250
3RW44 66 1214 3VL77 12-3AB36 1250

1) Cihaz secimi igin motor 6lgim akimi dikkate alinmalidir.

2) Tasnif turleri, bkz. Sayfa 10-2C.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Standart devre sigortali modeli (sade hat korumasi)

NSB0_01477a

Yumusak yol Hat sigortasi, azami Sebeke salteri 400 V'a Frenleme §alteri1)2)
verici kadar

T Nominal akim 690V +5 % Olgiim akimi Ebat (opsiyonal) (Devre onerisi sayfa 9-2’den itibaren)
QM1 F1 Q21 Q91 Q92
Model A Model A Model Model Model
Tasnif tiirii 19): I, = 65 kA
3RW44 22 29 3NA3 820-6 50 00 3RT10 34 3RT15 26 —
3RW44 23 36 3NA3 822-6 63 00 3RT10 35 3RT15 26 —
3RW44 24 47 3NA3 824-6 80 00 3RT10 36 3RT15 35 —
3RW44 25 57 3NA3 830-6 100 00 3RT10 44 3RT15 35 —
3RW44 26 77 3NA3 132-6 125 1 3RT10 45 3RT10 24 3RT10 35
3RW44 27 93 3NA3 136-6 160 1 3RT10 46 3RT10 25 3RT10 36
3RW44 34 113 3NA3 244-6 250 2 3RT10 54 3RT10 34 3RT10 44
3RW44 35 134 3NA3 244-6 250 2 3RT10 55 3RT10 36 3RT10 45
3RW44 36 162 3NA3 365-6 500 3 3RT10 56 3RT10 44 3RT10 45
3RW44 43 203 2 x 3NA3 354-6 2 x 355 3 3RT10 64 3RT10 44 3RT10 54
3RW44 44 250 2 x 3NA3 354-6 2 x 355 3 3RT10 65 3RT10 44 3RT10 55
3RW44 45 313 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3 3RT10 75 3RT10 54 3RT10 56
3RW44 46 356 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3 3RT10 75 3RT10 54 3RT10 56
3RW44 47 432 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3 3RT10 76 3RT10 55 3RT10 64
3RW44 53 551 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3 3TF68 3RT10 64 3RT10 66
3RW44 54 615 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3 3TF68 3RT10 64 3RT10 75
3RW44 55 693 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3 3TF69 3RT10 65 3RT10 75
3RW44 56 780 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3 3TF69 3RT10 65 3RT10 75
3RW44 57 880 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3 — 3RT10 75 3RT10 76
3RW44 58 970 3 x 3NA3 365-6 3 x 500 3 — 3RT10 75 3RT10 76
3RW44 65 1076 3 x 3NA3 365-6 3 x 500 3 — 3RT10 75 3TF68
3RW44 66 1214 3 x 3NA3 365-6 3 x 500 3 — 3RT10 76 3TF68

1) Durus fonksiyonu olarak "Kombine frenler" segilirse, frenleme salteri (rélesi) gerekmez.
Durus fonksiyonu olarak "DC frenleme" segilirse, ilaveten bir frenleme salteri kullanilimalidir (model igin tabloya bakiniz).
Daha blyiik merkezkag kitlelerine sahip aplikasyonlar igin (Jyik > Juotor) iGin "DC frenleme” fonksiyonu tavsiye edilmektedir.
2) Ek yardimci réle K4:
LZX:RT4A4T30 (Olgim kumanda besleme gerilimi 230 V AC’ye sahip 3RW44 yumusak yol verici),
LZX:RT4A4S15 (Olgim kumanda besleme gerilimi 115 V AC’ye sahip 3RW44 yumusak yol verici).
3) "Tasnif tiri 1" koruyucu organa bagh olarak (gli¢ salteri/sigorta) yumusak yol vericiyle ilgili olup,
dallanmadaki diger bilesenlerle ilgili degildir. Tasnif turleri, bkz. Sayfa 10-2C.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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SITOR tam alan sigortasi 3NE1 ile Standart devre sigortali modeli (Yari iletken ve hat korumasi)

Uygun sigorta alt pargalari igin bkz. Katalog LV 1 -
"Enerji dagilimi icin SENTRON devre ve koruma cihazlari" —> "Devre kesicisi"

ve Katalog ET B1 - "BETA koruma" —> "SITOR Yari iletken koruyucu sigortalari"
veya www.siemens.com/sitoll > SITOR Semiconductor Fuses

Q21

Q

NSB0_01478b

Yumusak Tam alan sigortasi Sebeke salteri Frenleme §alteri1)2)
yol verici 400 V'a kadar

e Nominal Olgiim akimi Gerilim Ebat (opsiyonal) (Devre onerisi sayfa 9-2’den itibaren)

akim

Q1 F1 Q21 Qo1 Q92
Model A Model A \% Model Model Model
Tasnif tiirii 2%): I = 65 kA
3RW4422 29 3NE1 020-2 80 690 +5 % 00 3RT10 34 3RT15 26 —
3RW4423 36 3NE1 020-2 80 690 +5 % 00 3RT10 35 3RT15 26 —
3RW4424 47 3NE1 021-2 100 690 +5 % 00 3RT10 36 3RT15 35 —
3RW4425 57 3NE1 022-2 125 690 +5 % 00 3RT10 44 3RT15 35 —
3RW4426 77 3NE1 022-2 125 690 +5 % 00 3RT10 45 3RT10 24 3RT10 35
3RW4427 93 3NE1 024-2 160 690 +5 % 1 3RT10 46 3RT10 25 3RT10 36
3RW4434 113 3NE1 225-2 200 690 +5 % 1 3RT10 54 3RT10 34 3RT10 44
3RW4435 134 3NE1 227-2 250 690 +5 % 1 3RT10 55 3RT10 36 3RT10 45
3RW4436 162 3NE1 227-2 250 690 +5 % 1 3RT10 56 3RT10 44 3RT10 45
3RW4443 203 3NE1 230-2 315 600 +10 % 1 3RT10 64 3RT10 44 3RT10 54
3RW44 44 250 3NE1 331-2 350 460 +10 % 2 3RT10 65 3RT10 44 3RT10 55
3RW4445 313 3NE1 333-2 450 690 +5 % 2 3RT10 75 3RT10 54 3RT10 56
3RW44 46 356 3NE1 334-2 500 690 +5 % 2 3RT10 75 3RT10 54 3RT10 56
3RW44 47 432 3NE1 435-2 560 690 +5 % 3 3RT10 76 3RT10 55 3RT10 64
3RW44 53 551 2 x 3NE1334-2 500 690 +10 % 2 3TF68 3RT10 64 3RT10 66
3RW44 54 615 2 x 3NE1334-2 500 690 +10 % 2 3TF68 3RT10 64 3RT10 75
3RW44 55 693 2 x 3NE1334-2 500 690 +10 % 2 3TF69 3RT10 65 3RT10 75
3RW4456 780 2 x 3NE1435-2 560 690 +10 % 3 3TF69 3RT10 65 3RT10 75
3RW44 57 880 2 x 3NE1435-2 560 690 +10 % 3 — 3RT10 75 3RT10 76
3RW4458 970 2 x 3NE1435-2 560 690 +10 % 3 — 3RT1075 3RT10 76
3RW4465 1076 3 x 3NE1334-2 500 690 +10 % 2 — 3RT1075 3TF68
3RW4466 1214 3 x 3NE1435-2 560 690 +10 % 3 — 3RT10 76 3TF68

1) Durus fonksiyonu olarak "Kombine frenler" segilirse, frenleme salteri gerekmez.
Durus fonksiyonu olarak "DC frenleme segilirse, ilaveten bir frenleme §alter| kullaniimalidir (model igin tabloya bakiniz).
Daha biyiik merkezkag kiitlelerine sahip aplikasyonlar igin (Jygk > Juotor) "DC frenleme" fonksiyonu tavsiye edilmektedir.

2) Ek yardimci réle K4:

LZX:RT4A4T30
(Olgiim kumanda besleme gerilimi 230 V AC’ye sahip 3RW44 yumusak yol verici),
LZX:RT4A4815
(Olgim kumanda besleme gerilimi 115 V AC’ye sahip 3RW44 yumusak yol verici).

3) "Tasnif tlirl 2" koruyucu organa bagh olarak (gii¢ salteri/sigorta) yumusak yol vericiyle ilgili olup,

dallanmadaki diger bilesenlerle ilgili degildir. Tasnif turleri, bkz. Sayfa 10-2C.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02
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Genel Teknik Veriler

SITOR yari iletken koruma sigortasi 3NE veya 3NC ile Standart devre sigortali modeli
(Sigorta ile yari iletken korumasi, gl salteri ile hat ve asin yik korumasi)

E

Q1

at1] |

NSB0_01019a

T

NSB0_01479a

Uygun sigorta alt parcalari igin bkz. Katalog LV 1 -

"Enerji dagilimi icin SENTRON devre ve koruma cihazlan" —>
"Devre kesicisi" ve Katalog ET B1 - "BETA koruma" —>
"SITOR Yari iletken koruyucu sigortalari"

ve www.siemens.com/sitof > SITOR Semiconductor Fuses

Yumusak Asgari yar iletken koruma sigortasi Azami yari iletken koruma sigortasi Yari iletken koruma sigortasi
yol verici (silindir)
TS Nominal 690 V+10 %  Olgiim akimi Ebat 690 V +10 % Olgiim akimi Ebat Olgiim akimi Ebat
akim

Q11 F3 F3 F3

Model A Model A Model A Model A

Tasnif tiirii 2'): I = 65 kA

3RW4422 29 3NE4 120 80 0 3NE4 121 100 0 3NC2 80 22 x 58
280

3RW4423 36 3NE4 121 100 0 3NE4 121 100 0 3NC2 100 22 x 58
200

3RW4424 47 3NE4 121 100 0 3NE4 122 125 0 3NC2 100 22 x 58
200

3RW44 25 57 3NE4 122 125 0 3NE4 124 160 0

3RW4426 77 3NE4 124 160 0 3NE4 124 160 0

3RW4427 93 3NE3 224 160 1 3NE3 332-0B 400 2

3RW4434 113 3NE3 225 200 1 3NE3 335 560 2

3RW44 35 134 3NE3 225 200 1 3NE3 335 560 2

3RW44 36 162 3NE3 227 250 1 3NE3 333 450 2

3RW44 43 203 3NE3 230-0B 315 1 3NE3 333 450 2

3RW44 44 250 3NE3 230-0B 315 1 3NE3 333 450 2

3RW4445 313 3NE3 233 450 1 3NE3 336 630 2

3RW44 46 356 3NE3 333 450 2 3NE3 336 630 2

3RW44 47 432 3NE3 335 560 2 3NE3 338-8 800 2

3RW44 53 551 2x3NE3 335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2

3RW44 54 615 2x3NE3 335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2

3RW44 55 693 2x3NE3 335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2

3RW44 56 780 2x3NE3 336 630 2 2 x 3NE3 340-8 900 2

3RW44 57 880 2x3NE3 336 630 2 2 x 3NE3 340-8 900 2

3RW44 58 970 2x3NE3 336 630 2 2 x 3NE3 340-8 900 2

3RW44 65 1076 2 x 3NE3 340-8 900 2 3 x3NE3338-8 800 2

3RW44 66 1214 2 x 3NE3 340-8 900 2 3 x 3NE3 338-8 800 2

1) "Tasnif tirl 2" koruyucu organa bagli olarak (gii¢ salteri/sigorta) yumusak yol vericiyle ilgili olup,

dallanmadaki diger bilesenlerle ilgili degildir. Tasnif turleri, bkz. Sayfa 10-2C.
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Yumusak Sebeke salteri Frenleme §alteri1)2) Giic salteri Hat sigortasi, azami
yol verici 400 V'a kadar

ToC Nominal (opsiyonal) (Devre 6nerisi sayfa 9-2’'den 440V +10 % Olgiim akimi 690 V +5 % Olgiim akimi Ebat

akim itibaren)

Q1 Q21 Q91 Q92 Q1 F1
Model A Model Model Model Model A Model A
Tasnif tiirii 2%): I, = 65 kA
3RW44 22 29 3RT10 34 3RT15 26 — 3RV10 41-4HA10 50 3NA3 820-6 50 00
3RW44 23 36 3RT10 35 3RT15 26 — 3RV10 41-4JA10 63 3NA3 822-6 63 00
3RW44 24 47 3RT10 36 3RT15 35 — 3RV10 41-4KA10 75 3NA3 824-6 80 00
3RW44 25 57 3RT10 44 3RT15 35 — 3RV10 41-4LA10 90 3NA3 830-6 100 00
3RW44 26 77 3RT10 45 3RT10 24 3RT10 35 3RV10 41-4MA10 100 3NA3 132-6 125 1
3RW44 27 93 3RT10 46 3RT10 25 3RT10 36 3RV10 41-4MA10 100 3NA3 136-6 160 1
3RW44 34 113 3RT10 54 3RT10 34 3RT10 44 3VL17 16 160 3NA3 244-6 250 2
3RW44 35 134 3RT10 55 3RT10 36 3RT10 45 3VL17 16 160 3NA3 244-6 250 2
3RW44 36 162 3RT10 56 3RT10 44 3RT10 45 3VL37 25 250 3NA3 365-6 500 3
3RW44 43 203 3RT10 64 3RT10 44 3RT10 54 3VL47 31 315 2 x 3NA3 354-6 2 x 355 3
3RW44 44 250 3RT10 65 3RT10 44 3RT10 55 3VL47 31 315 2 x 3NA3 354-6 2 x 355 3
3RW44 45 313 3RT10 75 3RT10 54 3RT10 56 3VL47 40 400 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3
3RW44 46 356 3RT10 75 3RT10 54 3RT10 56 3VL47 40 400 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3
3RW44 47 432 3RT10 76 3RT10 55 3RT10 64 3VL57 50 500 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3
3RW44 53 551 3TF68 3RT10 64 3RT10 66 3VL67 80 800 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3
3RW44 54 615 3TF68 3RT10 64 3RT1075 3VL67 80 800 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3
3RW44 55 693 3TF69 3RT10 65 3RT1075 3VL67 80 800 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3
3RW44 56 780 3TF69 3RT10 65 3RT1075 3VL77 10 1000 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3
3RW44 57 880 — 3RT1075 3RT1076 3VL77 10 1000 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3
3RW44 58 970 — 3RT1075 3RT1076 3VL77 12 1250 3 x3NA3 365-6 3 x 500 3
3RW44 65 1076 — 3RT1075 3TF68 3VL77 12 1250 3 x3NA3 365-6 3 x 500 3
3RW44 66 1214 — 3RT1076 3TF68 3VL77 12 1250 3 x3NA3 365-6 3 x 500 3

1) Durus fonksiyonu olarak "Kombine frenler" segilirse, frenleme salteri (rélesi) gerekmez.
Durus fonksiyonu olarak "DC frenleme" segilirse, ilaveten bir frenleme salteri kullaniimalidir (model igin tabloya bakiniz).
Daha biiyiik merkezkag kitlelerine sahip aplikasyonlar igin (Jygx > Juotor) iGin "DC frenleme” fonksiyonu tavsiye edilmektedir.

2) Ek yardimci réle K4:
LZX:RT4A4T30 (Olgim kumanda besleme gerilimi 230 V AC’ye sahip 3RW44 yumusak yol verici),
LZX:RT4A4S15 (Olgcliim kumanda besleme gerilimi 115 V AC’ye sahip 3RW44 yumusak yol verici).

3) "Tasnif tlirl 2" koruyucu organa bagh olarak (gii¢ salteri/sigorta) yumusak yol vericiyle ilgili olup,

dallanmadaki diger bilesenlerle ilgili degildir. Tasnif turleri, bkz. Sayfa 10-2C.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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10.3.8 Bilegsen tasarimi - dallanma (K6k-3-devre)

SITOR 3NE veya 3NC sigortalan ile Kok-3-Devre sigortali modeli (Sigorta ile yari iletken korumasi, gii¢ salteri ile hat ve asiri yik korumasi)

Uygun sigorta alt parcalari igin bkz. Katalog LV 1 -
S|

"Enerji dagilimi icin SENTRON devre ve koruma cihazlar" — >"Devre
Ql 7

kesicisi" ve Katalog ET B1 - "BETA koruma" —>
"SITOR Yari iletken koruyucu sigortalari"
Q21 ve www.siemens.com/sitol > SITOR Semiconductor Fuses

s ] e

Q11 Qi1

NSB0_01596a

NSB0_01597a

Yumusak Asgari yari iletken koruma sigortasi Azami yari iletken koruma sigortasi Yari iletken koruma sigortasi (silindir)
yol verici
ToC Nominal ~ 690V +10 %  Olgiim akimi Ebat 690 V +10 % Olgiim akimi Ebat Olgiim akimi Ebat
akim
Q1 F3 F3 F3
Model A Model A Model A Model A
Tasnif tiirii 2"
3RW44 22 50 3NE4 120 80 0 3NE4 121 100 0 3NC2 280 80 22 x 58
3RW44 23 62 3NE4 121 100 0 3NE4 121 100 0 3NC2 200 100 22 x 58
3RW44 24 81 3NE4 121 100 0 3NE4 122 125 0 3NC2 200 100 22 x 58
3RW44 25 99 3NE4 122 125 0 3NE4 124 160 0
3RW44 26 133 3NE4 124 160 0 3NE4 124 160 0
3RW44 27 161 3NE3 224 160 1 3NE3 332-0B 400 2
3RW44 34 196 3NE3 225 200 1 3NE3 335 560 2
3RW44 35 232 3NE3 225 200 1 3NE3 335 560 2
3RW44 36 281 3NE3 227 250 1 3NE3 333 450 2
3RW44 43 352 3NE3 230-0B 315 1 3NE3 333 450 2
3RW44 44 433 3NE3230-0B 315 1 3NE3 333 450 2
3RW44 45 542 3NE3 233 450 1 3NE3 336 630 2
3RW44 46 617 3NE3 333 450 2 3NE3 336 630 2
3RW44 47 748 3NE3 335 560 2 3NE3 338-8 800 2
3RW44 53 954 2x3NE3335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2
3RW44 54 1065 2x3NE3335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2
3RW44 55 1200 2x3NE3335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2
3RW44 56 1351 2x3NE3336 630 2 2 x 3NE3 340-8 900 2
3RW44 57 1524 2x3NE3336 630 2 3 x 3NE3 340-8 900 2
3RW44 58 1680 2x3NE3336 630 2 3 x 3NE3 340-8 900 2
3RW44 65 1864 2 x 3NE3 340-8 900 2 3 x 3NE3 338-8 800 2
3RW44 66 2103 2 x 3NE3 340-8 900 2 3 x 3NE3 338-8 800 2
Yumusak yol Sebeke salteri 400 V'a  Giig salteri Hat sigortasi, azami
verici kadar
T2 Nominal (opsiyonal) 440 V +10 % Olgiim akimi 690 V +5 % Olgiim akimi Ebat
akim
Q1 Q21 Q1 F1
Model A Model Model A Model A
Tasnif tiirii 2"
3RW44 22 50 3RT10 36-1AP04 3RV10 42-4KA10 75 3NA3 824-6 80 00
3RW44 23 62 3RT10 44-1AP04 3RV10 42-4LA10 90 3NA3 830-6 100 00
3RW44 24 81 3RT10 46-1AP04 3RV10 42-4MA10 100 3NA3 132-6 125 1
3RW44 25 99 3RT10 54-1AP36 3VL27 16 160 3NA3 136-6 160 1
3RW44 26 133 3RT10 55-6AP36 3VL27 16 160 3NA3 240-6 200 2
3RW44 27 161 3RT10 56-6AP36 3VL37 20 200 3NA3 244-6 250 2
3RW44 34 196 3RT10 64-6AP36 3VL37 25 250 3NA3 360-6 400 3
3RW44 35 232 3RT10 65-6AP36 3VL47 31 315 3NA3 360-6 400 3
3RW44 36 281 3RT10 66-6AP36 3VL47 40 400 2x3NA3360-6 2x400 3
3RW44 43 352 3RT10 75-6AP36 3VL47 40 400 2x3NA3365-6  2x500 3
3RW44 44 433 3RT10 76-6AP36 3VL57 50 500 2x3NA3365-6  2x500 3
3RW44 45 542 3TF68 44-0CM7 3VL57 63 800 3x3NA3365-6 3 x500 3
3RW44 46 617 3TF68 44-0CM7 3VL67 80 800 3x3NA3365-6 3 x500 3
3RW44 47 748 3TF69 3VL67 80 800 3x3NA3365-6 3 x500 3
3RW44 53 954 — 3VL77 10 1000 3x3NA3365-6 3 x500 3
3RW44 54 1065 — 3VL77 12 1250 3x3NA3365-6 3 x500 3
3RW44 55 1200 — 3VL87 16 1600 3x3NA3365-6 3 x500 3
3RW44 56 1351 — 3VL87 16 1600 3 x 3NA3 372 3x630 3
3RW44 57 1524 — 3VL87 16 1600 3 x 3NA3 372 3x630 3
3RW44 58 1680 — 3WL12 20 2000 2 x 3NA3 480 2 x 1000 4
3RW44 65 1864 — 3WL12 25 2500 2 x 3NA3 482 2x 1250 4
3RW44 66 2103 — 3WL12 25 2500 2 x 3NA3 482 2x 1250 4

1) "Tasnif tirl 2" koruyucu organa bagli olarak (gii¢ salteri/sigorta) yumusak yol vericiyle ilgili olup,
dallanmadaki diger bilesenlerle ilgili degildir. Tasnif turleri, bkz. Sayfa 10-2C.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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10.3.9 Aksesuar

Yumusak yol verici igin Model Siparis No.
Model

PC lletisim programi Soft Starter ES 2007

Soft Starter ES 2007 Basic

Floating lisans tek kullanici igin 3ZS1 313-4CC10-0YAS
E-SW, yazilim ve dokiimantasyon CD'de

3 dilde (Almanca / ingilizce / Fransizca),

lletisim sistem ara birimi iizerinden

Lisans kodu USB gubugunda, sinif A, CD dahil

Soft Starter ES 2007 Standart

Floating lisans tek kullanici igin 3ZS1 313-5CC10-0YAS
E-SW, yazilim ve dokiimantasyon CD'de

3 dilde (Almanca / ingilizce / Fransizca),

lletisim sistem ara birimi iizerinden

Lisans kodu USB gubugunda, sinif A, CD dahil

Soft Starter ES 2007 Premium

Floating lisans tek kullanici igin 3ZS1 313-6CC10-0YAS
E-SW, yazilim ve dokiimantasyon CD'de

3 dilde (Almanca / ingilizce / Fransizca),

lletisim sistem ara birimi veya PROFIBUS (izerinden

Lisans kodu USB gubugunda, sinif A, CD dahil

PC kablosu

SIRIUS Yumusak yol verici 3RW44 ile PC-/ PG iletigimi igin 3UF7 940-0AA00-0

sistem ara birimi Gzerinden,
PC / PG'nin seri ara birimine baglanti igin

3UF7 940-0AA00-0
USB-seri-Adaptor

PC kablosunun PC'nin USB ara birimine baglantisi igin 3UF7 946-0AA00-0

yumusak yol verici 3RW44, SIMOCODE pro 3UF7, moddler glvenlik sistemi 3RK3, motor starter ET 200S/
ECOFAST/ET 200pro, AS-i glivenlik monitorii, AS-i analiz edici ile baglantili olarak kullanmak Gzere
tavsiye edilir.

iletisim modiilii PROFIBUS
Yol vericinin DPV1 alt birim islevselligiyle PROFIBUS sebekesine dahil edilmesi icin yumusak yol vericiye 3RW49 00-0KC00

takilabilir moddil.
Yumusak yol verici Y linkte sadece DPVO alt birim islevselligine sahiptir.

"

3RW49 00-0KC00

Harici gosterge ve kullanim modulii

Yumusak yol verici tarafindan kullanima sunulan fonksiyonlarin IP54 koruma tarzinda harici monte ediimis 3RW4 900-0AC00
gbsterge ve kullanim modulu lGzerinden gosterilmesi ve kullanilmasi igin (6rn.salter dolabi kapisinda)

Baglanti kablosu
3RW44 yumusak yol vericinin cihaz ara biriminden (seri) harici gdsterge ve kullanim modiiliine

« Uzunluk 0,5 m, yassi 3UF7 932-0AA00-0

B » « Uzunluk 0,5 m, yuvarlak 3UF7 932-0BA00-0
3RW49 00-0AC00 « Uzunluk 1,0 m, yuvarlak 3UF7 937-0BA00-0
« Uzunluk 2,5 m, yuvarlak 3UF7 933-0BA00-0

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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Yumusak yol verici igin Model Siparis No.
Model

Yumusak yol verici i¢in cerceve kiskac blogu

Cergeve kiskag blogu

[ 3RW44 2. Teslimat kapsamindadir
(= . 3RW44 3. + 70 mm?ye kadar 3RT19 55-4G
* 120 mm~'ye kadar 3RT19 56-4G
@ E @ Cergeve kiskaglan igin yardimci iletken baglantisi
= ST T 5= 3Rw44 4. « 240 mm?ye kadar 3RT19 66-4G
3RT19 (yardimci iletken baglantisi ile)

Yumusak yol verici icin kapaklar

Cergeve kiskaglari igin kiskag kapagi
Cerceve kiskaglarina sabitlemede ilave temas korumasi (beher cihaz igin 2 adet gereklidir)

3RW44 2. ve 3RW44 3. 3RT19 56-4EA2
3RW44 4. 3RT19 66-4EA2

Kablo c¢arigi ve bar baglantisi i¢in baglanti kapagi

3RW44 2. ve 3RW44 3. 3RT19 56-4EA1
3RW44 4. 3RT19 66-4EA1
3RW44 Yumusak yol verici igin 3ZX1012-0RW44-0AA0
Isletme talimati yumusak yol vericinin teslimat kapsamindadir. Ist. Giz.

10.3.10Yedek pargalar

Yumusak yol verici igin Model Siparis No.
Model

Fan

3RW44 2. ve AC 115V 3RW49 36-8VX30

3RW44 3. AC 230V 3RWA49 36-8VX40

3RW44 4. AC 115V 3RWA49 47-8VX30

AC 230V 3RWA49 47-8VX40

3RW49 3RW44 5. ve AC 115V 3RWA49 57-8VX30
3RW44 6" AC 230 V 3RW49 57-8VX40

3RW44 62 AC 115V 3RWA49 66-8VX30

AC 230 V 3RWA49 66-8VX40

1) 3RW44 6. gikis tarafli ekleme.
2) On tarafli ekleme igin.

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
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10.4

Devinim karakteristik egrileri

10.4.1 Motor korumasi - devinim karakteristik egrileri: simetride 3RW44
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10.4.2 Motor korumasi - devinim karakteristik egrileri: asimetride 3RW44
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10.5 Ebat ¢izimleri

3RW44 2
3RW44 3
3RW44 4

q

~1' k°% i /
1 9]

I

—m
o —1

o —1
o —r
u)

I

| @

i
—
—
—1
—
| —r
—
—1
—1
—
—1
—1
—

Dﬁﬂ - NSBO_01493a

m
Model |a b c d e f g h i k I m n o p q q
M6
3RWA44 2 180 | 170 37 11 167 100 240 270 174 148 75 153 7 184 |6,6 10 Nm 10
(7.09)| (6.69) | (1.46)(0.43)| (6.57)| (3.94) | (9.45) |(10.63) | (6.85) |(5.83) |(0.30) | (6.02) |(0.28)| (7.24)| (0.26)| (89 (0.39)
Ibf.in)
M6
3RWA44 3 180 | 170 37 17 167 100 240 270 174 148 7,5 153 7 198 |9 10 Nm 10
(7.09)| (6.69) | (1.46)| (0.67)| (6.57)| (3.94) | (9.45) |(10.63) | (6.85) |(5.83) |(0.30) | (6.02) |(0.28)| (7.80)| (0.35)| (89 (0.39)
Ibf.in)
M8
3RWA44 4 210 | 210 48 25 190 140 269 298 205 166 16 166 9 230 |11 15 Nm 10
(8.27)| (8.27) | (1.89)| (0.98)| (7.48) | (5.51) | (10.59) | (11.73) | (8.07) |(8.54) |(0.63) | (6.54) |(0.35)| (9.06)| (0.43)| (134 (0.39)
Ibf.in)
m (ing)
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3RW44 5 / 3RW44 6

- — — 7 K
‘ a B A 3RW44 6 - - _ - @ 13,5 mm (0.53 in)
b - | I
[+ e — — — t
TR 1 LT | 3RW4A45:M12 < 35 Nm /310 Ibfin —
VO T | sRwa46:MA2 < 35Nm /310 bfin - -
+ t | | | + | =
[ | L RN L
T ‘ﬁ—%} -0 -0 .
e LT gf —
o___[GFl_[OFl (9 E— |
@] @] o @]
11 3L2 ° 5L3 i
o © il
In
w— O o
i e Y
e RWa46
o | 3RW446 - —
OO [
| o}
o I?j
< le) il
B | 4| T
IE ] |
|1
c B
~ ad
AN - - -
N T T T T o —
v 3RW446 |-
Lo
Model a b c d e f g h i k | m n
— 40 14 |20 [155 |638,5 |590 44 470 |510 |16,5 |105
(3) (1.6) |(0.6) [(0.8) |(0.7) |(25.2) | (9.45) |~ | (1.8) |(18) |(20) |(0.7) |(4.1)
B 25 50 14 667 |660 |160 |37,5 |535 |576 |16,5 |103
(3.35) | (1.97) |(0.6) | |~ |(26.3) |(26) |(6.3)|(1.48) |(21) |(22.7) |(0.7) | (4.06)
mm (ing)
Model o p q r s t u v w ad
253 623 249 [162 [152
E (10) (24.6) | - - (9.8) [(6.4) [(5.9) - A0
251 693 435 |40 20 249 [162 [151,4 |123
Sl aad (9.88) [(27.3) |(1.71) |(1.6) |(0.78) |(9.8) |(6.4) |(5.96) |(4.84) ity
m (ing)
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| 3RW44 6

Bl
[

Model X y z aa ab ac ad
290 147 173 195 118 261 290
3RW44 5 (11.4) | (5.7) |(6.9) |(7.7) |(4.6) |(10.2) (11.5)
289,5 175 173 118 261 290
3RW44 6 (11.4) (6.9 |(6.8) | (4.65) |(10.28) |(11.42)
m (ing)
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Harici gésterge ve kullanim moduli 3RW49 00-0ACO00

96 (3.78)
SIEMENS srus s | P
O oevce =
3 1
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=

Harici gésterge ve kullanim moduli 3RW49 00-0ACO00 igin mm (inch)
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Projeksiyon Verileri

Siemens AG

Alcak Gerilim Salt Teknigi / Duslk Voltaj Kontrol Sistemleri Teknik Destek
Tel.: +49 (0) 911-895-5900

Faks: +49 (0) 911-895-5907

E-posta: technical-assistance@siemens.com

1. Motor verileri

T[T 1 a1=T o S Y o) o] PP UPPPUPIPRPRP
(0] [oT0] J CTV 1ol AR kW
OIGUM GOIIIIMI e \%
SEDEKE FrEKANSI: . Hz
OLGUM AR M e e e A
L7 =Y 30 121 A
OIGUM ABVIT SAYISI....viiieiiiitiee ettt ettt ettt e et e et e et e et e et e e e e e e eae e e eaaeeesseas u/dak
OIGUM AONUS MOMENLI ... Nm
DeVIrME MOMENTIL L. e ettt e e e ee e e Nm
Atalet MOMENTIL .. e et e kg*m2

Devir sayisi karakteristik egrisi / DOnis momenti karakteristik egrisi

(Devir sayilarinin araliklarinin deger ciftlerinde esit buyUklikte olmasi sart degildir.)

Ny 1/dak "Ngyn

M / Mg

Devir sayisi karakteristik egrisi / Akim karakteristik egrisi

(Devir sayilarinin araliklarinin deger ciftlerinde esit buyUklikte olmasi sart degildir.)

nm 1/ dak "Ny

v/ g
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2. YUk verileri

YUK ¢esidi (0rn. Pompa, Degirmen, ... ) e
OIGUM ABVIT SAYIST ..vviieeie ittt ettt ettt e e et ea et e et e et e et teeesaeeenaeeeene s u/dak
Olgiim dénlis momenti veya SIGUM GUCU ......c.vveivieiiieeiicecie e Nm veya kW
Atalet momenti (YUKIE I1GI1T) .oooeen i e kg*m2
Atalet momenti (MOLOrIa ilGili) ... ..ooeieei e e kg*m2
Devir sayisi karakteristik egrisi / DOnis momenti karakteristik egrisi
(Devir sayilarinin araliklarinin deger ciftlerinde esit buyUklikte olmasi sart degildir.)
n_ 1/dak
M, / Mg
3. Baslatma Kosullari
Baslatma STKIG ...t e e e e e e Startlar
isletim gevrimi: HIZIANME@ SUIESi..........ooiuiiiie e S
EY L= T T = PSR s
AT ZAMEANT . e e et et e e e e e e e S
[ LU T U2 o = o | S
1O =1 01 B =] 1T RO PSPPI °C
Evet Deger
Kalkis akim sinirlamasi? |:| ..........................
Hizlanma momenti sinirlamasi? |:| ..........................
Maksimum kalkis sliresi? |:| ..........................

4. Kisisel Bilgiler

ST ) V2= o 1 TR o 1 PSR
ST 14 =) oSSR
(L= o = T (2 =1 o P
LO7=To [0 [PPSR
[ SO =Y o T OO PPRPP
UL ettt ettt ettt ettt et e eae et e e et e ete e e etbeeetaeeanns
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Endeks

Numerics

3RW44 2. 3-11
3RW44 22 9-4
3RW44 25 9-4
3RW44 26 9-5
3RW44 3. 3-11
3RW44 4. 3-11
3RW44 47 9-5

A

Agir devir faktéra  6-1€

Agir devir fonksiyonu 6-16/9-8

Agir devir parametresi 5-26

Agir kalkis  2-3

Agir momenti 6-16

Akim sinir degeri  6-9

Akim sinir de@erleri  [5-27; 6-18

Akim sinirlamali donis momenti
ayarlamasi 5-17

Akim sinirlamali gerilim rampasi  5-1§

Akim sinirlamasi  6-9

Aksesuar 10-27

Ana akim devresi 9-2

Ana devre baglantis1  3-11

Ana salter | 3-8

Aplikasyonlar 6-2/6-€

Ara zamani 6-20/ 6-21

Asimetri sinir degeri  6-20

Asimetrik 6-20, [10-2S

Asimetrik akim sinir degeri  6-20

Asiri sicaklik  7-5

Ayarlar 5-9! 5-38,5-39

Ayarlari kaydediniz  5-3&

Ayirma elemani 3-4

B

Baglanti kesitleri 3-12
Baglanti drnekleri 9-2
Baglantilar 3-11
Baslangi¢ gerilimi  6-3
Baslangic momenti 6-§
Bayt Siralamalari  8-40
Besleme gerilimi  7-4
Bildirimler [7-2

Bilesen tasarimi  10-21

C

Cihaz arabirimi 4-3
Cihaz hatasi 7-7

Cihaz 6z korumasi 6-23

SIRIUS 3RW44 Cihaz kilavuzu
GWA 4NEB 535 2195-08 DS 02

Cikiglarin parametrelenmesi  5-29

CLASS 10 2-3! 6-21

CLASS 10A 6-21

CLASS ayar1  6-19,6-20,7-6,[10-12,
10-13, 10-14, 10-15

Cok agir kalkis  2-4

D

Dahili hizlanma algilamasi 6-3| 6-5

Dallanma yapisi  [3-4

Darbe gerilimi  6-7

Darbe itkisi |6-7

Darbe zamani 6-7

Darbeli kalkis  6-20

DC fren momenti 6-13,(6-14

DC frenleme 5-24,6-13,6-14) 9-4,9-§

Depolama isisi [10-4

Devinim karakteristik egrileri  10-29

Devre elemani 3-4

Devreden ¢gikarma sinifi  6-19,6-20

Dinamik fren momenti 6-13

Direkt kalkis  5-1&

Donuds momenti ayarlamasi  5-16, 5-22,
6-5

Donus yonl degisimi  |9-6

Donus yona degisimli isletim  9-10

Durdurma momenti 6-12

Durum diyagrami  5-30

Durus cesidini  6-11

Durus cesitleri  5-20

Durus zamani 6-12| 6-14, 6-15

E

Ebat cizimleri 10-30

Ekran, bakiniz Kullanim ve gbzetleme
modult  2-2

F
Fabrika ayarlari 2-7, 5-40
Faz kesintisi [7-3

G

Genel hata [7-2

Gerilim rampasi  5-14, 6-3, 6-4
Gezinim 5-2

Giriglerin parametrelenmesi 5-2§
Gosterge 4-2

Godsterge ayarlan 5-33

GSD dosyasi  8-15

GSD dosyasi ile projeksiyon 8-15
Guvenlik [5-48

Endeks-1



H

Harici gésterge ve kullanim modultu
10-27,10-33

Harici gésterge ve kullanim modult  4-3

Hata |[7-2

Hata bildirimleri [7-2

Hata trleri 8-34

Hava basinci  10-4

Hizlanma algilamasi

Hizl start menUsi

6-3, 6-5,6-9. 6-1C
5-6, 5-7

|

iletisim modiilii PROFIBUS DP  5-41,7-3,
7-4 7-7,8-1, 8-4, 8-7, 8-8, 8-9, 8-10,
8-14|8-17, 8-18, 8-19, 10-27

iletisim prensibi  8-6

Isi derecesi (10-4
izafi hava nemi 10-4
K

Kalkis [1-6

Kalkis agirhigig 2-3
Kalkis akimi 1-2
Kalkis akiminin distridlmesi  1-2

Kalkis ¢cesidi  5-13

Kalkis suresi [2-5, 6-3. 6-5
Kayar gosterge 8-37
Kaydetme secenekleri 5-37
Kok-3-Devre 3-6/ 9-6
Kombine frenler 5-25| 6-13
Kondensatoér 3-10

Koruma fonksiyonlari 5-34

Koruma tarzi 3-2

Kullaniciya 6zgun galistirma  5-8

Kullanim ve gézetleme modull, bakiniz
ekran 2-2

Kumanda gerilim tdrleri

Kurulum direktifleri 3-2

Kurulum ylksekligi 2-€

3-10

L
LED gostergesi ile teghis  8-25

M

Maksimum kalkis siresi 6-3
Menu yapisi  5-2|[10-2
Mesafe olglleri  3-3
Montaj olguleri  3-3
Montaj pozisyonu 3-2
Motor asiri yuk korumasi
Motor i1sitmasi  5-19, 6-10
Motor koruma fonksiyonu
Motor korumasi ayarlari
Motor kumandasi 5-43

6-19

6-19
5-31

Endeks-2

Motor 6lgim akimi  3-€

Motor startere kalkigi  8-22

Motor starterlerin projeksiyonu 8-15
Motor verileri  5-11

N

Nakil ve depolama kosullari  110-4

Negatif veri kime sifirlamasinda hata
kodlari 8-38

Nominal devir sayisi

Normal kalkis 2-3

6-1€

o

Olglilen deger gbstergesi  5-41
Olciim momenti  5-12
Onceden uyari 6-20
Operasyon frekansi [2-5
Ortam 1s1s1 2-€

Otomatik kalkis 3-4

P

Paket agma [3-2

Parametre 5-2

Parametre seti 5-10, 6-2

PC arabirimi 2-2

PLC [Programlanabilir kontrolér] 3-4,4-2,
5-43| 7-6| 8-37| 8-41, 8-49, 8-51, 8-55,
8-60| 8-62, 8-66, 8-67, 8-68, 8-69/ 9-3

Pompa durusu 5-23| 6-12

PROFIBUS 4-3//10-27

PROFIBUS arabirimi 4-3

Projeksiyon [2-2

PTC termistorleri 6-22

S

Sebeke gerilimi 3-6

Sebeke salteri 9-3

Secme kistaslari  1-7

Serbest durus 2-3,2-4, 5-21] 6-11

Simetri 10-29

SITOR 3-9| 6-23

SITOR sigortalari 3-8

SITOR yari iletken koruma sigortasi  6-23
Sicaklik sensori  6-22

Sifir gerilim guvenligi  6-21

Sikistirma déonds momenti  1-2, 1-4, 6-3,

6-5| 6-7
Sinirlama momenti 6-5
Sinirli motor is1 6-20
Soft Starter ES [10-27
Soft Starter ES 2007 10-27
Standart devre 3-5| 9-2
STEP 7 ile teshis 8-2¢€
Su kocu 6-12
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T
Teknik veriler 10-5
Gig kismi 10-12
Kumanda kismi  10-16
Tekrar kalkis  3-4
Termoklik 6-22
Teshis [7-2
Teslim durumu |5-40
Toprak baglantisi  7-§
Trifaze akim asenkron motorlari
6-20

u
Uyarilar 7-2
Uygulama alanlari  1-7

\")

Veri aktarimi  8-6

Veri formatlari  8-35

Veri kimeleri 8-40

Vidali baglanti teknigi 3-10

Y

Yari iletken korumasi (9-2
Yari iletken sigorta 3-9. 6-23
Yaylh teknik 3-1C

Yazilim 2-2| 4-&

Yedek pargalar 10-2&
Yumusak durus 5-22

Yumusak yol verici icin cerceve kiskag

blogu [10-28
Yumusak yol verici i¢in kapaklar
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Gdnderen (lUtfen doldurunuz)
isim
Kime Firma / Resmi Daire
SIEMENS AG
| IA CE MK&ST 3
Adres
92220 Amberg Telefon
Faks: 09621 / 80-3337 Faks

SIRIUS 3RW44 Yumusak Yol Verici Cihaz Kilavuzu

Bu kilavuzu okurken hatalara rastladiniz mi?
Lutfen bu hatalar bize matbu formu kullanarak bildiriniz.
Vereceginiz tavsiye ve duzeltme onerileriniz igin size mutesekkir oluruz.
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