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Sicherheitsvorkehrungen

Vor der Installation und Inbetriebnahme dieses Gerétes lesen Sie bitte sorgféltig diese Sicherheits- und Warnhinweise und
beachten Sie alle an dem Gerét angebrachten Warnschilder. Achten Sie auf lesbaren Zustand der Warnschilder und ersetzen
Sie fehlende oder beschadigte Schilder.

WARNUNG

Dieses Gerét erzeugt gefahrliche elektrische Spannungen und
steuert gefahrliche drehende mechanische Teile. Tod, schwere
Korperverletzung oder erheblicher Sachschaden kénnen die Folge
sein, wenn die Anweisungen in dieser Bedienungsanleitung nicht
befolgt werden.

Nur entsprechend qualifiziertes Personal sollte an diesem Gerat
arbeiten. Dieses Personal mu mit allen Warnhinweisen und den
MaRnahmen vertraut sein, die in dieser Bedienungsanleitung fiir den
Transport, das Aufstellen und die Bedienung des Gerates enthalten
sind. Der erfolgreiche und gefahrlose Betrieb dieses Gerates héngt
von der ordungsgeméafen Handhabung, Installation, Bedienung und
Wartung des Gerétes ab.

- Die MICROMASTER und MIDIMASTER Vector-Geréte arbeiten
mit Hochspannung.

- Nur festverdrahtete Leistungsanschliisse sind zuldssig. Diese Geréte
missen geerdet sein (IEC 536 Klasse 1, NEC und andere
zutreffende Standards).

- Soll ein Fl-Schutzschalter verwendet werden, so ist ein
Schutzschalter des Typs B zu verwenden.

- Der Kondensator des Gleichspannungszwischenkreises bleibt
auch nach dem Trennen/Abschalten der Netzspannung mit
gefahrlich hoher Spannung geladen. Das Offnen des Gerates
ist daher erst fiinf Minuten, nachdem das Gerat spannungsfrei
geschaltet wurde, zuldssig. Bei Arbeiten am gedffneten Geréat
ist zu beachten, daR spannungsfiihrende Teile freiliegen. Es ist
deshalb sicherzustellen, dak diese spannungsfiihrenden Teile
nicht berlihrt werden

- Gerate mit dreiphasigem Netzanschlul mit EMV-Filter dirfen
nicht Uiber einen FI-Schutzschalter (Fehlerstromschutzschalter)
an das Netz angeschlossen werden - (sieche DIN VDE 0160,
Kapitel 6.5).

- Folgende Klemmen kénnen auch bei Motorstillstand (Umrichter
nicht in Betrieb) gefahrliche Spannung fiihren:

- die NetzanschluBklemmen L/L1, N/L2 und L3 (MMV)- L1, L2
und L3 (MDV).

- die Motorklemmen U, V, W.

- die Klemmen fiir den Bremswiderstand: B+/DC+ and B-
(MMV)

- die Klemmen fiir die Bremseinheit: DC+ and DC- (MDV).

- AnschluB, Inbetriebnahme und Stdrungsbeseitigung sind nur durch
Fachkrafte zuldssig. Das Fachpersonal muB griindlich mit allen
Warnhinweisen und Instandhaltungsmainahmen gemaR dieser
Bedienungsanleitung vertraut sein.

- Unter bestimmten Einstellbedingungen kann der Umrichter nach
Netzausfall automatisch anlaufen.

* Das Gerdt gewahrleistet einen intemen Motorliberlastschutz
entsprechend  UL508C, Kapitel42  (siehe  PO74).  Der
Motoriiberlastschutz kann auch durch einen extemen PTC
gewahrleistet werden.

- Dieses Gerat ist fiir den Einsatz in Schaltkreisen geeignet, die bei
einer maximalen Spannung von 230/460 V*  einen
symmetrischen Strom von nicht mehr als 100.000 Ampere
(Effektivwert) erreichen und durch eine trdge Sicherung®
geschiitzt sind.

*Siehe Kapitel 8.

- Diese Gerate dirfen nicht als ‘Nothalt'-Mechanismus verwendet
werden (siehe EN 60204, 9.2.5.4).

VORSICHT

Kinder und die Offentlichkeit diirfen keinen Zugang und
Zugriff zum Gerat haben!

Das Gerat darf nur fir den vom Hersteller vorgesehenen
Zweck verwendet werden. Unbefugte Veranderungen und
die Verwendung von Ersatzteilen und Zusatzeinrichtungen,
die nicht vom Hersteller des Gerates verkauft oder
empfohlen werden, kdnnen Brande, elektrische Schlage und
Verletzungen verursachen.

Bewahren Sie diese Bedienungsanleitung leicht zugénglich

auf und geben Sie sie jedem Benutzer!

q

Europaische Niederspannungsrichtlinie

Die MICROMASTER Vector und MIDIMASTER Vector-Produktserie entspricht
den Anforderungen der Niederspannungsrichtlinie 73/23/EEC  geméaR
Anderung durch die Richtlinie 98/68/EEC. Die Geréte sind entsprechend
folgenden Normen zertifiziert:

EN 60146-1-1 Halbleiter-Stromrichter - Allgemeine Anforderungen und
netzgefiihrte Stromrichter
EN 60204-1 Sicherheit von Maschinen,

Elektrische Ausriistung von Maschinen

Europaische Maschinenrichtlinie

Die MICROMASTER Vector und MIDIMASTER Vector-Umrichterbaureihe fllt nicht
in den Anwendungsbereich der Maschinen-Richtlinie. Die Gerate wurden jedoch (fiir
typische Anwendungen) griindlich auf Ubereinstimmung mit den wesentlichen
Arbeitsschutzanforderungen ~ der  Richtlinie  hin  untersucht. Eine EG-
Herstellererklarung kann zur Verfligung gestellt werden.

Europaische EMV- Richtlinie

Wenn die Umrichter MICROMASTER Vector und MIDIMASTER Vector
entsprechend den Empfehlungen dieses Handbuches installiert werden,
erfiillen sie alle Anforderungen der EMV-Richtlinie, entsprechend der EMV-
Produkt-Norm fiir motorbetriebene Systeme EN61800-3.

Underwriters Laboratories

UL- und CUL-Zulassung fiir
Stromrichter 5B33 fiir den Einsatz
in Arbeitsumgebungen mit
Verschmutzungsgrad 2

1SO 9001

Siemens plc verwendet ein Qualitdtsmanagement-System, das die
Anforderungen der ISO 9001 erfiillt.
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WICHTIG

A

WARNUNG

Nachfolgende Anweisungen sind unbedingt zu beachten, um einen fehlerfreien und sicheren Betrieb zu
gewahrleisten:

Der Betrieb eines Motors mit einer héheren Nennleistung als der Umrichter bzw. einer Nennleistung von
weniger als der Halfte des Umrichters ist nicht zulassig. Der Umrichter darf nur in Betrieb genommen
werden, wenn der Nennstrom in P083 exakt dem auf dem Typenschild des Motors angegebenen
Nennstrom entspricht.

Bevor der Motor gestartet wird, miissen die Motorparameter korrekt eingegeben werden (P080-P085), und
eine automatische Kalibrierung (P088=1) muf durchgefiihrt werden. Geschieht dies nicht, kann ein
instabiler/unvorhersehbarer Betrieb (z.B. Riickwartsdrehung) die Folge sein. Bei einer derartigen Instabilitat
muf der Umrichter sofort vom Netz getrennt werden.

Bei Benutzung des analogen Eingangs miissen die DIP-Schalter ordnungsgemaR gesetzt werden. Dariiber
hinaus muf erst der Typ des Analogeingangs (P023) gewahlt werden, bevor der analoge Sollwertkanal iber
P006 aktiviert wird. Geschieht dies nicht, kann der Motor unbeabsichtigt in Betrieb gehen.

© Siemens plc 2002
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Deutsch 1. UBERBLICK

1. UBERBLICK

Beim MICROMASTER Vector (MMV) und beim MIDIMASTER Vector (MDV) handelt es sich um eine Baureihe von Standard-
Umrichtern mit sensorloser Vektorsteuerung, die zur Drehzahlsteuerung dreiphasiger Motoren geeignet sind. Lieferbar sind
verschiedene Modelle - vom kompakten 120 W-MICROMASTER Vector bis hin zum 75 kW-MIDIMASTER Vector.

Dank der geberlosen Vektorregelung berechnet der Umrichter, wie Ausgangsstrom und -frequenz geandert werden miissen, um die
gewUnschte Motordrehzahl Uber ein breites Spektrum von Lastbedingungen konstant zu halten.

Weitere Informationen zu den Geraten, wie Schaltungsbeispiele, Bestellnummern, Betrieb mit langen Leitungen usw. finden Sie im
Katalog DA64 oder unter der Internet-Adresse http://www.siemens.com/micromaster

Eigenschaften:

e  Problemlose Montage, Programmierung und Inbetriebnahme

o Uberlastbarkeit: 3 Sekunden lang mit 200%, danach 60 Sek. lang mit 150%

o  Hohes Anlaufmoment und prazise Motordrehzahlregelung dank Vektorsteuerung

e Als Option integriertes EMV-Filter bei Umrichtern mit Einphasenanschluf (MMV12 - MMV300) sowie Umrichter mit
Dreiphasenanschluft (MMV220/3 - MMD750/3)

o Vermeidung fehlerhafter oder unerwiinschter Abschaltungen dank Fast Current Limit (FCL)
e Umgebungstemperatur 0 bis 50°C (0 bis 40°C fiir MIDIMASTER Vector)

e  ProzefRregelung mit dem standardméaBig integrierten PID-Regler (proportional-integral-differential wirkender Regelkreis). Fiir die
Istwerterfassung ist eine integrierte 15V/50mA-Spannungsversorgung vorhanden.

e Fernsteuerung tber serielle RS485-Verbindung mit USS-Protokoll und der Méglichkeit, bis zu 31 Umrichter dber diese
Busverbindung zu steuern

e Standardeinstellungen fiir Anforderungen européischer, asiatischer und nordamerikanischer Markte bereits werksseitig
vorprogrammiert

o Die Ausgangsfrequenz (und damit die Motordrehzahl) kann auf 5 Arten gesteuert werden

(1
@

Frequenzsollwert-Eingabe Uber die Tastatur

Hochauflésender analoger Sollwert (Spannungs- oder Stromeingang)
(3) 8 x Festfrequenzen Uber Bindreingange anwahlbar
(4) Internes Motorpotentiometer mit Bedienung Uber Tastatur oder Klemmleiste
(5) Serielle Schnittstelle (USS-Protokoll, PROFIBUS, CANbus)

o Eingebaute spezielle Gleichstrombremse mit COMPOUND BRAKING

e  Eingebauter Bremschopper fir externen Bremswiderstand (MMV)

~— ~— ~— ~—

e  Hochlauf-/Rlcklauframpen mit programmierbarer Verrundung

e  Zwei vollprogrammierbare Relaisausgénge (13 Funktionen).

o  Vollprogrammierbare Analogausgange (1 x bei MMV, 2 x bei MDV)

o  Externe Schnittstelle fir folgende Optionen: mehrsprachiges Klartextbedienfeld (OPM2), PROFIBUS-Modul, CANbus-Modul

e  Zwei verschiedene Motor-Parametersatze - diese stehen nur zur Verfligung, wenn das Klartextbedienfeld (OPM2) installiert ist.
o Uber Software automatische Erkennung von 2-, 4-, 6- oder 8-poligen Motoren

o Integrierter software-gesteuerter Lfter

o  Nebeneinander montierbar, ohne zusétzlichen Abstand

o Ausfiihrung in héherer Schutzart (optional), IP56 (NEMA 4/12) fiir MIDIMASTER Vector-Umrichter

G85139-H1751-U530-E © Siemens plc 2002
31.01.03 6



1. UBERBLICK Deutsch

1.1 Montage - Aligemeines

Umgebungsbedingungen

Gefahrenquelle Hinweise Ideale Montage

Temperatur Umgebungstemperatur (Min.) = 0°C \
Umgebungstemperatur (Max.) = 50°C (MMV)
Umgebungstemperatur (Max.) = 40°C (MDV) N

Aufstellungshéhe Wenn der Umrichter in einer Hohe von >1.000 m installiert wird, ist !
uiber Normalnull eine Leistungsreduzierung erforderlich (siehe DAG4-Katalog). 2\

Den Umrichter nicht fallen lassen oder heftigen mechanischen
Stoflbelastung StoRen aussetzen ‘ m

U

Den Umrichter nicht in einem Bereich installieren, in dem er wahrscheinlich |
Erschiitterungen sténdig Erschiitterungen ausgesetzt ist

Den Umrichter nicht in der Nahe von elektro-magnetischen
Elektromagne-tische Strahlungsquellen installieren
Strahlung T
Den Umrichter nicht in einer Umgebung installieren, in der die Luft
Luftver-schmutzung verschmutzt ist, z.B. durch Staub, aggressive Gase usw.

= 160 mm

l

Y

Darauf achten, daRl der Umrichter nicht in der Néhe mdglicher i
Wasser Wassergefahrenquellen, z.B. unter Wasserrohren, installiert wird, bei L)
denen sich Kondensation (Tropfwasser) bildet. Seitcher Abstand ab GehéusegroRe 7 = 100 mm
Die Umrichter diirfen nicht in Bereichen mit hoher Luftfeuchtigkeit —
oder mit Gefahr der Kondensationsbildung aufgestellt werden. -

Sicherstellen, dal die Liiftungsschlitze des Umrichters nicht verdeckt

werden. Zwischen den vorderen Liiftungsschlitzen und den

Anbauteilen muR ein Minderstabstand von 15 mm eingehalten
Uberhitzung werden.

Bild 1.1

Eine zusatzliche Kiihlung wird bei horizontaler Einbaulage
empfohlen.

Sorgen Sie dafir, dafl das Gehause (iber eine ausreichende

Kiihlluftversorgung verfiigt:

1. Verwenden Sie folgende Formel zur Berechnung des
erforderlichen Volumenstroms:
Volumenstrom (m3/ Std.) = (Verlustleistung / AT) x 3,1

2. Installieren Sie, sofern erforderlich, einen oder mehrere
Schrankliifter.

Anmerkung:

Verlustleistung (Watt) = 3 - 5 % der Umrichter-Nennleistung

AT = Zulassiger Temperaturanstieg in °C im Geh&use.

3,1 = Eigenwéarme der Luft auf Hohe des Meeresspiegels

Hinweis: Das Kunststoffgehause der Umrichter kann durch Ol, Fett oder Losungsmittel beschadigt
werden. Die Montageplatte und die Bohrungen miissen vor der Montage gereinigt werden.

© Siemens plc 2002 G85139-H1751-U530-E
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Deutsch 1. UBERBLICK

1.2 EMV-Verdrahtungsrichtlinien zur Optimierung der Storfestigkeit

Die Umrichter wurden fiir Betrieb in industrieller Umgebung entwickelt, in der hohe elektromagnetische Stérungen zu erwarten sind.
Im allgemeinen gewahrleistet eine fachgerechte Installation einen gefahrlosen und stdrungsfreien Betrieb. Sollten dennoch
Schwierigkeiten auftreten oder ist die Einhaltung bestimmter EMV-Grenzwerte erforderlich, dann sind die nachstehenden Richtlinien
zu befolgen. Insbesondere kann sich das Erden des Anlagen-Bezugspotentials (0V) am Umrichter, wie unten beschrieben, als
wirkungsvoll erweisen. Die Bilder 1.2.1-1.2.3 zeigen, wie ein EMV-Funkentstorfilter eingebaut und mit dem MICROMASTER Vector
verbunden wird.

W) Stellen Sie sicher, dall alle Gerate im Schrank an einem gemeinsamen Erdungspunkt oder einer gemeinsamen
Erdungsschiene Uber kurze Erdungsleitungen mit groBem Querschnitt angeschlossen sind. Besonders wichtig ist es, dal
jedes an den Umrichter angeschlossene Gerét (z.B. ein Automatisierungsgerat) (ber eine kurze Leitung mit groRem
Querschnitt mit dem selben Erdungspunkt verbunden ist, wie der Umrichter selbst. Es werden flache Leitungen (z.B.
geflochtene Leitungen oder Metallschienen) bevorzugt, da sie bei hohen Frequenzen eine geringere Impedanz aufweisen.

Der PE-Leiter der (iber die Umrichter gesteuerten Motoren soll direkt an den Erdungsanschlu (PE) des zugehdrigen
Umrichters angeschlossen werden.

2) Bei der Montage des Umrichters MIDIMASTER Vector Zahnscheiben verwenden und darauf achten, dall zwischen dem
Kiihlkérper und der Montageplatte eine gute elektrische Verbindung besteht. Gegebenenfalls Anstrich von der
Montageplatte entfernen.

(3) Fur Steuersignale sind geschirmte Leitungen zu verwenden. Die Abschirmungen sind beidseitig an den Leitungsenden mit
breitflachige Kabelschellen aufzulegen. Die ungeschirmten Leitungsenden sind moglichst kurz zu halten.

4) Die Steuerleitungen sind von den Leistungsleitungen mdglichst entfernt zu verlegen, z.B. unter Verwendung getrennter
Kabelkanéle. Bei Leitungskreuzungen sollte dies nach Méglichkeit in einem Winkel von 90° realisiert werden.

(5) Stellen Sie sicher, daB die Schiitze in den Schranken, entweder durch RC-Beschaltungen im Fall von
Wechselspannungsschiitzen oder durch ‘Freilauf-Dioden bei Gleichstromschiitzen, entstort sind. Es ist darauf zu achten,
daR die Entstorelemente direkt an den Schiitzspulen anzuschlieRen sind. Es kdnnen auch Varistor-Entstérelemente
verwendet werden. Dieser Punkt ist vor allem dann wichtig, wenn die Schiitze direkt von den im Umrichter integrierten
Relais angesteuert werden.

(6) Fur den AnschluB® der Motoren sind geschirmte oder bewehrte Kabel zu verwenden. Die Abschirmung ist an beiden Enden
groRflachig zu erden, z.B. mittels geeigneter Kabelverschraubungen.

(7) Wird der Umrichter in einem Bereich mit hoher elektromagnetischen Stdrempfindlichkeit eingesetzt, sollte zur Minimierung
der vom Umrichter erzeugten Stérungen ein Funkentstorfilter eingesetzt werden. Eine optimale Reduzierung der
abgestrahlten und leitungsgebundenen Stérungen wird durch grolflachige, niederohmige Kontaktierung zwischen Filter und
der metallischen Montageplatte erreicht.

(8) Bei MICROMASTER Vector der BaugroBe A (Bild 1.2.1) muB die mitgelieferte Erdungsbriicke zur Reduzierung der
Stérungen zwischen Umrichter und Filter/Montageplatte angeschlossen werden.

G85139-H1751-U530-E © Siemens plc 2002
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1. UBERBLICK Deutsch

STEUERKABEL

NETZEINGANG

FEXTFRNES FIl TFR

Motor- und Steuerkabelabschirmung
mit geeigneten Schellen an der
Montageplatte befestigen.

Erdungsbriicke
Erdungsbriicke

Bild 1.2.1: Verdrahtungsrichtlinien zur Optimierung der Stérfestigkeit bei MICROMASTER Vector, Baugré3e A

NETZEINGANG

EXTERNES FILTER

METALLISCHE
MONTAGEPLATTE

STEUERKABEL

Motor- und Steuerkabelabschirmung
mit geeigneten Schellen an der
Montageplatte befestigen.

Bild 1.2.2: Verdrahtungsrichtlinien zur Optimierung der Stérfestigkeit bei MICROMASTER Vector, BaugriBe B

© Siemens plc 2002 G85139-H1751-U530-E
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Deutsch 1. UBERBLICK

NETZEINGANG

EXTERNES FILTER

METALLISCHE
MONTAGEPLATTE

Motor- und Steuerkabelabschirmung mit
geeigneten Schellen an der
Montageplatte befestigen.

Bild 1.2.3: Verdrahtungsrichtlinien zur Optimierung der Stérfestigkeit bei MICROMASTER Vector, Baugréfe C

Achtung: Bei der Installation der Umrichter darf unter keinen Umsténden gegen die Sicherheitsbestimmungen
verstoRen werden!

G85139-H1751-U530-E © Siemens plc 2002
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1. UBERBLICK Deutsch

1.3 Elektrische Installation - Allgemeines

1.3.1 Betrieb an ungeerdeten Netzen (IT)

MICROMASTER / MIDIMASTER Vector wurden fiir den Betrieb an geerdeten Netzen entwickelt, der Betrieb an ungeerdeten Netzen ist méglich, wird
jedoch nicht empfohlen. Falls der Betrieb an ungeerdeten Netzen dennoch vorgesehen ist, muss folgendes beachtet werden:

Der Einsatz von Netzdrosseln, zur Anpassung von Netzimpedanzen und zur Minimierung der Spannungsspitzen, ist zwingend vorgeschrieben.
Der Einsatz von Ausgangsdrosseln ist ebenfalls zwingend vorgeschrieben.

Die max. Netzspannung betragt 500V (die Angabe +10% bezieht sich lediglich auf den Bereich welcher zum abfangen von Spannungsspitzen
vorgesehen ist)

Bei Eingangseitigem Erdschlusses erfolgt keine Abschaltung.

Bei ErdschluB eines oder mehrere Ausgangsleiter wird der Umrichter mit Fehler F002 (Uberstrom) abschalten.

Jeder Umrichter hat eine potential behaftete Elektronik welche ~ 20mA Erdfehlerstrome bedingt.

Die maximale Taktfrequenz betragt 2kHz.

Es durfen ausschlieRlich ungefilterte Geréte zum Einsatz kommen.

Bei Betrieb mit mehr als 40 Hz oder kurz vor Vollastbetrieb kann der MIDIMASTER mit einer Uberstrommeldung abschalten.
Erdfehler-Uberwachungsgerate an der Eingangsversorgung, die einen Erdungsfehler am Umrichterausgang entdecken kénnen, sind
empfehlenswert

e  Eventuell ist ein Isoliertrafo vorzusehen

1.3.2 Einsatz von FI-Schutzschaltern
Unter folgende Bedingungen, ist ein Betrieb von Umrichtern an FI- Schutzschaltern maglich:

. 1-phasig:
FI- Schutzschalter mit 300mA (Typ A) zulassig

. 3-phasig:
Es miissen Allstromsensitive FI- Schutzschalter mit 300mA (Typ B) vorgesehen werden.

. An einem FI- Schutzschalter darf nur ein Umrichter betrieben werden.
. Der Nulleiter des Versorgungsnetzes muf geerdet sein.
. Die Motorleitungen dirfen nicht I&nger als 50m geschirmt oder 100m ungeschirmt sein

. Die Pulsfrequenz (P076) darf max. 4kHz betragen

1.3.3 Einsatz nach ldngerer Lagerung der Umrichter

Werden die Umrichter langere Zeit nicht in Betrieb gesetzt, so sind die Zwischenkreiskondensatoren entsprechend den folgenden
Angaben zu formieren:

e  Lagerungszeitraum bis zu einem Jahr:
- keine zusatzlichen Malnahmen erforderlich

e  Lagerungszeitraum 1 -2 Jahre:
- 1 Stunde vor dem ersten EIN-Befehl den Umrichter mit Spannung versorgen

e Lagerungszeitraum 2 - 3 Jahre:
- mittels einer regelbaren Spannungsversorgung den Umrichter
- 30 Minuten mit 25% der Nennspannung versorgen, danach
- 30 Minuten mit 50% der Nennspannung versorgen, danach
- 30 Minuten mit 75% der Nennspannung versorgen, danach
- 30 Minuten mit 100% der Nennspannung versorgen
Der Umrichter ist nun einschaltbereit (Gesamtformierzeit: 2 Stunden).

e  Lagerungszeitraum 3 und mehrere Jahre:
- wie unter vorherigem Punkt, jedoch in Schritten von je 2 Stunden (Gesamtformierzeit: 8 Stunden).

1.3.4 Betrieb mit langen Motorleitungen
Die maximale Motorleitungslange ist je nach Kabeltyp, Leistung und Spannung unterschiedlich - in einigen Fallen bis zu 200m ohne
zusétzliche Ausgangsdrossel. Nahere Angaben finden Sie im Katalog DAG4.

In jedem Fall kann der Umrichter mit Motorleitungslangen bis 25m (geschirmt) oder 50m (ungeschirmt) ohne Einschrénkungen
betrieben werden.

© Siemens plc 2002 G85139-H1751-U530-E
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Deutsch 1. UBERBLICK

2. INSTALLATION - MICROMASTER Vector

2.1 Montage

/\ | WARNUNG

DIESE GERATE MUSSEN GEERDET SEIN.

Ein sicherer Betrieb des Geréates setzt voraus, dal es von qualifiziertem Personal sachgemaf unter Beachtung der
in dieser Bedienungsanleitung aufgeflihrten Warnungen montiert und in Betrieb gesetzt wird.

Insbesondere sind sowohl die allgemeinen und regionalen Montage- und Sicherheits-vorschriften fiir Arbeiten an
Starkstromanlagen (z.B. VDE), als auch die Vorschriften fiir den fachgerechten Einsatz von Werkzeugen und die
Benutzung personlicher Schutzeinrichtungen zu beachten.

An den Netz- und Motoranschluklemmen kann lebensgefahrliche Spannung anliegen, selbst wenn der Umrichter auler
Betrieb ist. An diesen Klemmen sollten immer isolierte Werkzeuge verwendet werden.

G85139-H1751-U530-E © Siemens plc 2002
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2. INSTALLATION - MICROMASTER Vector Deutsch

MICROMASTER Vector-Umrichter sind auf einer geeigneten senkrechten Flache mittels Durchsteckschrauben, Unterlegscheiben und
Muttern zu befestigen. Bei Geraten mit Baugrofe A sind zwei Schrauben erforderlich. Baugrofle A kann bei Bedarf auch auf DIN-
Schienen montiert werden. Bei Geraten mit Baugroe B und C sind vier Schrauben erforderlich.

Bild 2.1.1: MICROMASTER Vector - Baugréf3en A, Bund C

© Siemens plc 2002 G85139-H1751-U530-E
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Deutsch 2. INSTALLATION - MICROMASTER Vector

pu J<7W1 —»
'y T 13} - b 4 7y © o 4+
F
i%ffff —— | || DIN-Schiene
H2
H1 H H2 H1 Tiefe T H
Tiefe T
v £ \;\, —Y y / ] :\\\ ﬂ
\ VT N —v
e =t [
47W4\—’ & > W »
, b N , e @ N

/ » Anzugsdrehmoment (mit I
i : Unterlegscheiben): i

\ / -2,5Nm fir BaugréRe A und B. "\‘ & = 4,8 mm (B) ;"
\. @=45mm ./  -3,0NmfirBaugréBe C. \@=56mm(C)./
N 7 . e
Baugrofe B: Baugrole C:
2 Schrauben M 4 Schrauben M4 4 Schrauben M5
2Muttem Md 4 Mittem M4 4 Mittem M5
2 Untertegscheiben VA 4 Unterlegscheiben M4 4 Unterlegscheiben M5

BaugrofRe A BaugréfRen B und C

MMVxxx MMVxxx/2 MMVxxx/3
Geritetyp 1AC230V  1/3AC230V  3AC 380- BaugroRen

Klasse A ohne Filter 500V (Alle MaRe in mm)

Filter ohne Filter

MMV12 A A
MMV25 A A
MMV37 A A A
MMV55 A A A H W T H1 H2 W1 F
MMV75 A A A _ )
MMV10 B B A A= 147 x 73 x141 160 175 55
MMV150 B B A B= 184 x 149 x172 174 184 138
MMV220 C C B* C= 215 x 185 x195 204 232 174
MMV300 C C B*
MMV400 - C c*
MMV550 - - c*
MMV750 - - C*

* Diese Geréte sind auch mit einem integrierten Filter lieferbar z.B. MM220/3F

Bild 2.1.2: Montage - MICROMASTER Vector
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2. INSTALLATION - MICROMASTER Vector

2.2 Elektrische Installation

Deutsch

Lesen Sie vor Beginn der Montage die Verdrahtungsrichtlinien in Kapitel 1.2.

Elektrische Anschliisse des MICROMASTER Vector siehe Bild 2.2.1.

An den Umrichter MICROMASTER Vector kdnnen sowohl Asynchron- als
auch Synchronmotoren angeschlossen werden, und zwar einzeln oder
parallel als Gruppenantrieb.

Hinweis: Zu beachten ist, da® bei Anschlu} eines Synchronmotors an den
Umrichter der Motorstrom zweieinhalb- bis dreimal hoher als erwartet sein
kann. Daher ist der Umrichter entsprechend zu dimensionieren. Weiterhin
kann der Umrichter nicht im Vektormodus benutzt werden, wenn er an
einen Synchronmotor angeschlossen wird (P0O77= 0 oder 2).

L3

L2
— ¢ U
B 2 N

Schutzschalter FILTER (Nur Klasse B)

Netzsicherung

\

EINSPHASEN -

Steuerklemme 23

Steuerklemme 1

Steuerklemme 12

| _——Steuerklemme 22
(F=H

Netzanschluf

/ Motoranschlu

Klemmen
Bremswiderstand

.................

ANSCHLUSS | LT Tl e
—_
= TYPISCHE INSTALLATION
® L3
— L2
R L1

FILTER

.......

]
]
]
—
—]

 E—

DRIEPHASEN-
ANSCHLUSS

MICROMASTER Vector

Bild 2.2.1: MICROMASTER Vector Netzanschliisse - Baugrofie A
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Deutsch 2. INSTALLATION - MICROMASTER Vector

/\ | WARNUNG

Uberzeugen Sie sich, daB die Spannungsversorgung abgeschaltet ist, bevor Sie Verbindungen zum Umrichter herstellen bzw.
andern. Stellen Sie sicher, daB der Motor fiir die richtige AnschluBspannung ausgelegt ist. Ein-/dreiphasige 230 V
MICROMASTER diirfen nicht an ein 400-V-Drehstromnetz angeschlossen werden. Bei Anschlu von Synchronmaschinen oder
Parallelschaltung mehrerer Motoren muf} der Umrichter mit U/f-Kennlinie (Spannungs-Frequenz-Kennlinie, P077= 0 oder 2)
betrieben und die Schlupfkompensation auler Betrieb gesetzt werden (P071 = 0).

Hinweis: Dieses Gerét ist fir den Einsatz in Schaltkreisen geeignet, die bei einer maximalen Spannung von 230/460 V* einen
symmetrischen Strom von nicht mehr als 100.000 Ampere (Effektivwert) erreichen und durch eine trage Sicherung*
geschiitzt sind.

*Siehe Kapitel 8.

e BaugréBe A: Die Netzklemmen sind auf der Unterseite des Umrichters direkt zuganglich. Um an die Steuerklemmen zu gelangen,
muR die Klappe in der Frontplatte des Umrichters hochgeklappt werden. (siehe Bild 2.2.1)

e BaugroBBe B: Mit Hilfe eines Schraubendrehers (siehe Bild 2.2.2) den Klemmendeckel des Umrichters [dsen, so daB er
herunterklappt und offen nach unten héngt.

e BaugréBe C: Mit Hilfe eines Schraubendrehers mit kleiner Spitze (siehe Bild 2.2.3) die Durchfiihrungsplatte und das Liiftergehduse
herunterklappen und offen nach unten hangen lassen.

Kabel gemalk Angaben in diesem Kapitel an Netz- und Steuerklemmen anschlieflen.
Sicherstellen, daB die Drahte ordnungsgemal Kontakt haben und daf das Gerat vorschriftsmaRig geerdet ist.

/\ | VORSICHT

Die Steuerleitungen, Netzleitungen und Motorleitungen miissen getrennt verlegt werden. Auf keinen Fall diirfen sie
in dem selben Schutzrohr/Installationskanal verlegt werden. Die Kabel und Leitungen dirfen nur dann mit einem
Hochspannungsprifgerét getestet werden, wenn sie nicht am Umrichter angeschlossen sind.

Fr die Steuerleitung ist ein geschirmtes Kabel zu verwenden. Nur Kupferdraht der Klasse 1 60/75°C verwenden.

Ein Schraubendreher mit kleiner Klinge (max. 3,5 mm) wird benétigt, um die WAGO-Klemmen der Steuer-klemmleiste zu 6ffnen und
zu schlieRen (siehe Bild 2.2.4). Netz-/MotoranschluRschrauben mit 4 - 5 mm grolem Kreuzschlitzschraubendreher festziehen. Das
Anzugsdrehmoment der Klemmanschliisse betragt 1,1 Nm. Wenn alle notwendigen Leistungs- und Steuerleitungen angeschlofRen
wurden:

e Baugréfie A:  Klappe in der Frontplatte des Umrichters wieder herunterklappen

e BaugréBe B:  Klemmendeckel wieder hochklappen und am Umrichter sichern

e BaugréBe C:  Durchfuhrungsplatte und Liiftergehduse wieder hochklappen und am Umrichter
festschrauben

G85139-H1751-U530-E © Siemens plc 2002
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2. INSTALLATION - MICROMASTER Vector Deutsch
2.2.1 Netz- und Motoranschliisse - MICROMASTER Vector - Baugréfie A

1. Sicherstellen, dal die Spannungsquelle die richtige Spannung liefert und fiir den bendtigten Strom ausgelegt ist (siehe Kapitel 8).
Sicherstellen, dafll geeignete Leistungsschalter mit dem spezifizierten Nennstrombereich zwischen Spannungsquelle und
Umrichter geschaltet sind (siehe Kapitel 8).

2. Die mitgelieferte Erdungsbriicke zwischen Umrichter (Flachstecker) und Montageplatte bzw. Filter anschlieRen. Sicherstellen, daf
die Erdungsbriicke elektrisch gut leitend an der Montageplatte angeschlofen ist.

3. Netzeingang direkt an die Netzklemmen L/L1 - N/L2 (einphasig) oder L/L1, N/L2, L3 (dreiphasig) und die Erdung (PE) wie in Bild
2.2.1 gezeigt unter Verwendung eines dreiadrigen Kabels bei Einphasengeraten bzw. eines vieradrigen Kabels bei dreiphasigen
Geraten anschlieBen. Leitungsquerschnitte siehe Kapitel 8.

4. Firden AnschluB® des Motors geschirmtes, vieradriges Kabel verwenden. Das Kabel wird an die Motorklemmen U, V, W sowie die
Erdung (PE) angeschlossen (siehe Bild 2.2.1).

Hinweis: Fir Motorleitungen langer als 25m siehe Kapitel 1.3.4.

5. Bei Bedarf den Bremswiderstand an in die Klemmen B+/DC+ und B- an der Riickwand des Umrichters anschlieRen.

Hinweis: Diese Anschllisse sind herzustellen, bevor der Umrichter auf der Montageflache festgeschraubt wird. Achten Sie darauf,
dal die Leitungen durch die Halterungen gefihrt werden, damit sie nicht durch Einklemmen oder Reibung bei der Montage
beschadigt werden. Steuerleitungen, wie in den Bildern 6 und 8, Kapitel 2.2.4 und 2.2.6 gezeigt, anschlieen.

© Siemens plc 2002 G85139-H1751-U530-E
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Deutsch 2. INSTALLATION - MICROMASTER Vector

2.2.2 Netz- und Motoranschliisse - MICROMASTER Vector - Baugréfie B

Bei BaugroRe B ist die Anordnung der Steuerklemmen ahnlich wie bei Baugrofie A.
Orientieren Sie sich an den Bildern 2.2.1 und 2.2.2 und gehen Sie wie folgt vor;

1. Die Spitze eines kleinen Schraubendrehers in Schlitz A
an der Vorderseite des Umrichters schieben und in
Pfeilrichtung driicken. Gleichzeitig auf Klammer B seitlich
am Klemmendeckel dricken.

7 = 2. Damit wird der Klemmendeckel entriegelt und an den

;g rickseitigen Scharnieren nach unten geklappt.

| Hinweis: Wenn der Klemmendeckel in einem horizontalen
Winkel von ca. 30° aufgeklappt ist, kann er vom
Umrichter abgenommen werden. Schwingt er

- weiter nach unten durch, bleibt er am Umrichter
| befestigt.

3. Erdungsschraube C von der Durchfiihrungsplatte
entfernen.

4. Die beiden Klammern D und E andricken, um die
Durchfihrungsplatte zu l6sen und vom Umrichter
abnehmen zu kénnen.

F: Eingang Steuerkabel
G: Eingang Netzkabel
H: Ausgang Motorkabel
J:  Eingang Bremswiderstand / Gleichspannungs-
Zwischenkreisleitung
Bild 2.2.2 Leistungsanschliisse - Baugréfe B
G85139-H1751-U530-E © Siemens plc 2002
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2. INSTALLATION - MICROMASTER Vector Deutsch

5. Sicherstellen, daR die Spannungsquelle die richtige Spannung liefert und fir den bendtigten Strom ausgelegt ist (siehe Kapitel 8).
Sicherstellen, dall geeignete Leistungsschalter mit dem spezifizierten Nennstrombereich zwischen Spannungsquelle und
Umrichter geschaltet sind (siehe Kapitel 8).

6. Furden NetzanschluB bei einphasigen Geraten ein dreiadriges bzw. bei dreiphasigen Geréten ein vieradriges Kabel verwenden.
Leitungsquerschnitt siche Kapitel 8.

7. Fir den Anschlul des Motors geschirmtes, vieradriges Kabel verwenden.

8. Die Leitungsenden fiir den Netz-, Motor- und BremswiderstandanschluB (falls erforderlich) entsprechend zuschneiden und
abisolieren, bevor die Kabel durch die Verschraubungen gefiihrt werden. Die Verschraubungen an der mitgelieferten
Durchfiihrungsplatte befestigen(siehe Bild 2.2.2) .

9. Die Enden der Steuerleitungen (falls erforderlich) entsprechend zuschneiden und abisolieren. Das Steuerkabel durch die daftr
vorgesehene Verschraubung flihren (siehe Bild 2.2.2). Verschraubung an der Durchfiihrungsplatte befestigen.

10. Netz- und Steuerleitungen sorgfaltig durch die richtigen Bohrungen flihren (siehe Bild 2.2.2)
11. Durchfihrungsplatte an der Umrichterunterseite schlieRen. Erdungsschraube einsetzen und festziehen.

12. Netzleitungen an die Netzklemmen L/L1 - N/L2 (einphasig) oder L/L1, N/L2, L3 (dreiphasig), sowie Erdung (PE) anschlieRen
(siehe Bild 2.2.1) und Schrauben festziehen.

13. Motorleitungen an die Klemmen U, V, W sowie die Erdung (PE) anschlieRen (siehe Bild 2.2.1) und Schrauben festziehen.
Hinweis: Flr Motorleitungen langer als 25m siehe Kapitel 1.3.4.

14. Bei Bedarf den Bremswiderstand an die Klemmen B+/DC+ und B- an der Unterseite des Umrichters anschlieRen.

15. Steuerleitungen, wie in den Bildern 2.2.4 und 2.2.6 gezeigt, anschlielen.
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Deutsch 2. INSTALLATION - MICROMASTER Vector

2.2.3 Netz- und Motoranschliisse - MICROMASTER Vector - Baugrée C

Halteklammer Luftergehduse
Halteklammer Durchfiihrungsplatte
Eingang Steuerkabel

Eingang Netzkabel

Ausgang Motorkabel
Bremswiderstand / Gleichspannungs-
Zwischenkreisleitung

H: Lufterstecker
J: Halteklammer Luftergehause

Zum Ausbau des Luftergehduses den Lufter-
stecker (H) abziehen und den Clip (J) in die
angegebene Richtung driicken - danach das
Gehause in die gleiche Richtung herausziehen

Bild: 2.2.3: Leistungsanschliisse - Baugréfie C
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2. INSTALLATION - MICROMASTER Vector Deutsch

Bei BaugroRe C ist die Anordnung der Steuerklemmen ahnlich wie bei BaugroRe A.
Orientieren Sie sich an den Bildern 2.2.1 und 2.2.3 und gehen Sie wie folgt vor:

1.

Das Liftergehduse mit einer Hand festhalten, Klinge eines Schraubendrehers in Schlitz A an der Unterseite des Umrichters
einflhren und Halteklammer nach oben drlicken. Liiftergehduse absenken, so dal es nach rechts an den seitlichen Scharnieren
umgeklappt wird.

Durchfiihrungsplatte durch Druck auf die Halteklammern B und C in Pfeilrichtung 16sen. Platte an den seitlichen Scharnieren nach
links umklappen.

Sicherstellen, daB die Spannungsquelle die richtige Spannung liefert und fir den benétigten Strom ausgelegt ist (siehe Kapitel 8).
Sicherstellen, dal geeignete Leistungsschalter mit dem spezifizierten Nennstrombereich zwischen Spannungsquelle und
Umrichter geschaltet sind (siehe Kapitel 8).

Fir den Netzeingang bei einphasigen Geraten ein dreiadriges und bei dreiphasigen Geraten ein vieradriges Kabel verwenden.
Leitungsquerschnitt siehe Kapitel 8.

Fur den Anschlu des Motors ein geschirmtes, vieradriges Kabel verwenden.

Die Leitungsenden fir den Netz-, Motor- und BremswiderstandanschluB® (falls erforderlich) entsprechend zuschneiden und
abisolieren, bevor die Kabel durch die Verschraubungen gefiihrt werden. Die Verschraubungen an der Durchfiihrungsplatte
befestigen

Die Enden der Steuerleitungen (falls erforderlich) entsprechend zuschneiden und abisolieren. Das Steuerkabel durch die daftr
vorgesehene Verschraubung fiihren. Verschraubung an der Durchfiihrungsplatte befestigen

Netzleitungen an die Netzklemmen L/L1 - N/L2 (einphasig) oder L/L1, N/L2, L3 (dreiphasig), sowie Erdung (PE) anschlieRen
(siehe Bild 2.2.1) und Schrauben festziehen.

Motorleitungen an die Klemmen U, V, W sowie die Erdung (PE) anschlieRen (siehe Bild 2.2.1) und Schrauben festziehen.
Hinweis: Fir Motorleitungen langer als 25m siehe Kapitel 1.3.4.

10. Bei Bedarf den Bremswiderstand an in die Klemmen B+/DC+ und B- an der Unterseite des Umrichters anschlieRen.
11. Steuerleitungen, wie in den Bildern 2.2.4 und 2.2.6 gezeigt, anschlielen.
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Deutsch 2. INSTALLATION - MICROMASTER Vector

2.2.4 Steueranschliisse

Schraubendreher mit kleiner Klinge (max. 3,5 mm)
wie gezeigt einfuhren, danach den Steuerdraht von
unten einfiihren. Schraubendreher herausziehen,
um den Draht zu sichern.

Ausgangsrelais
max. 2.0A/ 110V AC
0.8A /230 V AC (Uberspannungskat. 2) oder
2A/30VDC
(ohmsche Last)

P10+ OV AN+ AIN- DINT DIN2 DIN3 DIN4 P15+ PIDIN+ PIDIN- AOUT+AOUT- PTC PTC DIN5 DING ’_‘]ﬁ M

1 2 3 4 5 6 7 8 9 |10 | 1 12 | 13| 14 | 15 (16 | 17 | 18 | 19| 20 | 21 | 22

RL1A RL1B RL1C RL2B RL2C

B PRRARER
o~ T ’ ] ] (NC) (NO) (COM) (NO) (COM)
Analogausgang e,

Analogeingang2 0/4 - 20 mA
H( / \ =10V (50002 Last) o
oder Digitaleingénge
Stromversorgung Digitaleingange 0=20 mA (7.5-33V, max.5 mA)
(+10V, max. 10 mA) (7,5- 33V, max. 5 mA)
Analoeingan 1 Stromversorgung fiir Eingang Motortemp.-Schutz
10 ngisgwgv PID-Istwerterfassung Hinweis: Bei PTC-Motortemp.-
0210V oder andere Last Schutz: P087 = 1
) . (+15V, max. 50 mA)
(Eingangsimpedanz 70k<)
oder [T s -
0/4 =20 mA ; :
(Widerstand = 300 Q) i 5(coooo0)f ;
I
e, 9 \[°?°? /% O i
23 24 | 25 | 26 : i :
! o |P+ | PE(Gehause) i
. I
! N- 5V (max.250mA) i
| |
PE N P+ P5V+ ! !
i Frontplatte i
RS485 Steuerklemmleiste i RS485 D-typ !
(fiir USS Protokol) e

Bild 2.2.4: Steueranschliisse - MICROMASTER Vector

Hinweis: Wenn Sie die externe RS485-Schnittstelle auf der Frontplatte benutzen wollen (z.B. um ein Klartextbedienfeld (OPM2)
anzuschlieRen), diirfen die internen RS485-Aschlisse (Klemmen 24 und 25) nicht benutzt werden.

Die DIP-Schalter (siehe Bild 4.1.2) ermdglichen die Konfiguration der Analogeingénge 1 und 2 (Spannungs- oder Stromeingang).
Zugang zu diesen Schaltern besteht nur, wenn die Klappe an der Frontplatte hochgeklappt ist (siehe Bild 2.2.1).
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2. INSTALLATION - MICROMASTER Vector Deutsch

2.2.5 Externer Motortemparatur-UberIastschutz

Bei Betrieb unterhalb der Nenndrehzahl erzielen die an der Motorwelle angebrachten Liifter nicht die optimale Kiihlleistung. Fir den
Dauerbetrieb mit niedrigen Frequenzen mul deshalb die Leistung der meisten Motoren reduziert werden. Um die Motoren unter
diesen Bedingungen vor Uberhitzung zu schiitzen, wird dringend empfohlen, einen PTC-Temperatursensor (Kaltleiter) vorzusehen.
Der Anschlul® an den Umrichter erfolgt gemaf Abbildung 2.2.5.

Anmerkung: Um diese Funktion zu aktivieren, setzen Sie Parameter P087= 1.

Umrichter

MOTOR
Steuerklemmen

PTC

Bild 2.2.5: Anschlul3 PTC- Motortemperaturschutz
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2.2.6 Blockschaltplan MICROMASTER Vector

+0V
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2. INSTALLATION - MICR

PE

OMASTER Vector
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Bild 2.2.6: Blockschaltplan - MICROMASTER Vector
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3. INSTALLATION - MIDIMASTER Vector Deutsch

3. INSTALLATION - MIDIMASTER Vector

3.1 Montage

/\ | WARNUNG

DIESE GERATE MUSSEN GEERDET SEIN.

Das Gerat darf erst eingeschaltet werden, nachdem die Abdeckung montiert wurde.

Ein sicherer Betrieb des Geréates setzt voraus, dal es von qualifiziertem Personal sachgemal unter Beachtung
der in dieser Bedienungsanleitung aufgeflihrten Warnungen montiert und in Betrieb gesetzt wird.

Insbesondere sind sowoh! die allgemeinen und regionalen Montage- und Sicherheits-vorschriften fiir Arbeiten an
Starkstromanlagen (z.B. VDE), als auch die Vorschriften fiir den fachgerechten Einsatz von Werkzeugen und die
Benutzung personlicher Schutzeinrichtungen zu beachten.

Umrichter vertikal auf eine ebene, nicht brennbare Oberflache montieren. Stellen Sie sicher, daf fir den ungehinderten
Ein- und Austritt der Kuhlluft tiber und unter dem Umrichter ein Freiraum von mindestens 100 mm vorhanden ist.

Die Umgebungsbedingungen werden in Kapitel 1.1, beschrieben.

Der MIDIMASTER Vector mu8 mit M8-Durchgangsschrauben, Unterlegscheiben und Muttern an einer geeigneten tragenden Wand
befestigt werden. Bei Geraten der Baugrdfie 4, 5 und 6 sind vier Schrauben erforderlich. Gerate der BaugréRe 7 sollten mit Hilfe der
zwei Hebebohrungen angehoben und mit sechs Schrauben befestigt werden.

I, —

:

e —

IIIIIliiﬂlIIIIIIIHHII\'iIIIlIII N—

l<
|4

Bild 3.1.1: MIDIMASTER Vector - Baugré8en 4, 5, 6 and 7
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W1

3. INSTALLATION - MIDIMASTER Vector

¢ »
6] Y
H1 H
Tiefe T
' , e @ ~. \\\
'/" 6 \\\‘
i \
AR '
SN @=85mm
s g \\‘ 4
d} :/ ¢ ‘\'/‘«‘ \\\\ ------- /_»/
}4 w \—g\ 4 Schrauben M8
4 Muttern M8
4 Unterlegscheiben M8
Baugrofen 4, 5 und 6
< Wi y
S 0] G b 4
H1 H
Tiefe T
, 7 @ N \\\\
,/ N
'/' 6 \\‘
i \
A i
o\ 2=85mm !/
s - \\‘ 9
/, - \\ i \\ /'/
oy ©- i s 4 Sl -
. _’/
' W ' 6 Schrauben M8

BaugrofBe 7

Bild 3.1.2: Montage - MIDIMASTER Vector

6 Muttern M8
6 Unterlegscheiben M8
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3. INSTALLATION - MIDIMASTER Vector Deutsch
Geratetyp 3AC208 3AC380 3AC525- BaugroRen ( mm) Hinweise:
-240V -500V 575V
BaugréfRe

MDV220/4 4
MDV400/4 - 4 IP21 / NEMA 1 Hinweis:
MDV550/2 4 - w H T W1 H1 In Abmessung T ist das
MDV550/4 ' 4 4= 215x450 x 210 235 430 Z?,:g:iciﬁi'tenfe'd mit
MDV750/2 4 - :
MDV750/3 4 : 5= 275 x550x210 235 530 Soll ein Klartext-bedienfeld
MDV750/4 . 4 6= 275 x 650 x 285 235 630 (OPM2) eingebaut werden,
MDV1100/2 5 . 7= 420 x 850 x 310 374 830 S'r?d é”j?tﬁ'whe 30mm
MDVI1003 ’ ) gecf)i:teerltr;CM.IDlMASTER
MDV1100/4 : 4 IP20/NEMA 1 mit integriertem EMV-Filter  Viector-Versionen stehen
MDV1500/2 6 ) der Klasse A lediglich fiir Netz-spannungen
MDV1500/3 5 - w H T W1 Hi1 bis 460 V zur Verfigung.
MDV1500/4 - 5
MDVA850/2 6 ) 4= 275x 700 x 210 235 680
MDV1850/3 5 _ 5= 275 x 800x 210 235 780
MDV1850/4 - 5 6= 275 x 920 x 285 235 900
MDV2200/2 6 - 7= 420 x 1150x 310 374 1130
MDV2200/3 6 -
MDV2200/4 - 6
MDV3000/2 7 -
MDV3000/3 6 - Hinweis:
MDV3000/4 - 6 IP56 / NEMA 4/12 Abmessung T gilt
MDV3700/2 7 - w H T W1 H1 e:ntstchliebrﬂichkFront-

. plattenabdeckung.
MDV370073 6 4= 360x 675x376 313 649 g
MDV3700/4 - 6
MDV4500/2 7 ) 5= 360 x 775 x 445 313 749
MDV4500/3 7 6= 360 x 875x505 313 849
MDV5500/3 7 7=500x1150x595 451 1122
MDV7500/3 7

Text zu Bild 3.1.2
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Deutsch 3. INSTALLATION - MIDIMASTER Vector

3.2 Elektrische Installation

Lesen Sie vor Beginn der Montage die Verdrahtungsrichtlinien in Kapitel 1.2.
Elektrische Anschliisse des MIDIMASTER Vector siehe Bild 3.2.1.

© pCw— BaugroRe 6

© po+a]
Baugrote? ~
L1 L2 L3 U V W
lololoololo| |
PE DC-DC+

BaugroRe 6

7]
@]
\ % 25
N 121 24
\ 121 23 ||
\ 12l 2
\ 21
i) \\
DIP-Schalter ] 123456 \ .
Hinweis: Schalter 6 wird nicht benutzt \\ Steuerklemmen

e[z[@[z[e[@[e[z[e[z[e|@|ra[e[@[\é]@[a[®[e «
12345678 91011121314151(3\‘?7‘181920

o[ofo| BaugroRen 4/5 ofo olofofofo N
Q|0|@ 0\@ AU A
111213 PE PE DCDC+J V W]

Leistungsklemmen

O O

Bild 3.2.1: Anschliisse fiir MIDIMASTER Vector
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3. INSTALLATION - MIDIMASTER Vector Deutsch

Um Zugang zu den Netz- und Steuerklemmen zu erhalten, wie folgt vorgehen:

e BaugroBe 4, 5: Die vier M4-Schrauben aus der Frontplatte schrauben und Frontplatte vom Umrichter entfernen.

e Baugr6le 6: Die sechs M4-Schrauben aus der Frontplatte schrauben und Frontplatte vom Umrichter entfernen.

e BaugroBBe 7: Die vier M4-Schrauben aus der unteren Frontplatte schrauben und untere Frontplatte vom Umrichter entfernen.

/\ | WARNUNG

Stellen Sie sicher, daf der Motor fiir die richtige Anschlufspannung ausgelegt ist.
Uberzeugen Sie sich, daf die Spannungsversorgung abgeschaltet ist, bevor Sie Verbindungen zum Umrichter her-
stellen bzw. &ndern.

Bei Anschlu® von Synchronmaschinen oder Parallelschaltung mehrerer Motoren mufl der Umrichter mit U/f-
Kennlinie (Spannungs-Frequenz-Kennlinie, P077= 0 oder 2) betrieben und die Schlupfkompensation aufer Betrieb
gesetzt werden (P071 = 0).

/\ | VORsICHT

Die Steuerleitungen, Netzleitungen und Motorleitungen miissen getrennt verlegt werden. Auf keinen Fall diirfen sie
in dem selben Schutzrohr/Installationskanal verlegt werden.
Die Kabel und Leitungen diirfen nur dann mit einem Hochspannungspriifgerat getestet werden, wenn sie nicht am
Umrichter angeschlofien sind.

Fur die Steuerleitung ist ein geschirmtes Kabel zu verwenden. Nur Kupferdraht der Klasse 1 60/75°C verwenden. Die Kabel durch die
entsprechenden Verschraubungen an der Basis des Umrichters filhren. Verschraubungen am Umrichter befestigen, danach Netz-,
Motor- und Steuerleitungen entsprechend den in den Abschnitten 3.2.1 und 3.2.2 aufgeflihrten Angaben anschlieRen. Sicherstellen,
dal die Drahte ordnungsgemaR Kontakt haben und daR das Gerét vorschriftsmaRig geerdet ist.

BaugréBe 4 und 5: Netz- und Motorklemmen mit einem Drehmoment von 1,1 Nm festziehen
BaugréBe 6: Netz- und Motorklemmen mit einem Drehmoment von 3,0 Nm festziehen

Baugréfe 7: Netz- und Motorklemmen (M12 Muttern) mit einem Drehmoment von 30 Nm festziehen
Wenn alle Anschliisse hergestellt sind, Frontplatte wieder am Umrichter festschrauben.

3.2.1 Netz- und Motoranschliisse

1. Sicherstellen, daB die Spannungsquelle die richtige Spannung und fir den benétigten Strom ausgelegt ist (siehe Kapitel 8).
Sicherstellen, dall geeignete Leistungsschalter oder Sicherungen mit dem spezifizierten Nennstrombereich zwischen
Spannungsquelle und Umrichter geschaltet sind (siehe Kapitel 8).

2. Netzeingang an die Netzklemmen L1, L2, L3 (dreiphasig) und die Erdung (PE) wie in Bild 3.2.1 gezeigt unter Verwendung eines
vieradrigen Kabels und fiir die KabelgroRe passenden Kabelschuhen anschlieflen (Leitungsquerschnitte siehe Kapitel 8).

3. Mit einem vieradrigen Kabel und fiir die KabelgréRe passenden Kabelschuhen die Motorleitungen an die Motorklemmen U, V, W
und Erdung (PE) anschlieRen (siehe Bild 3.2.1).

Hinweis: Fir Motorleitungen langer als 25m siehe Kapitel 1.3.4.
4. Bei Bedarf die Leitungen der Bremseinheit an die Klemmen DC- und DC+ anschliefien.
5. Alle Netz- und Motorklemmen festziehen.
Asynchron- und Synchronmotoren kénnen an die MIDIMASTER Vector-Umrichter entweder einzeln oder parallel angeschlossen
werden.
Hinweis: Wenn ein Synchronmotor an den Umrichter angeschlossen ist, kann der Motorstrom 2,5- bis 3-mal hoher als erwartet sein,
so dal’ der Umrichter entsprechend dimensioniert werden muR.

3.2.2 Steueranschliisse

Der AnschluR der Steuerleitungen an den MIDIMASTER Vector erfolget Uber zwei Klemmleisten, die wie in Bild 3.2.1 gezeigt
angeordnet sind. Zum Anschlu der Steuerleitungen kdnnen die Schraubklemmen entfernt werden. Nachdem alle Kontakte an den
Klemmen hergestellt (wie in Bild 3.2.1 und 3.2.4 dargestellf) und alle Anschliisse festgeschraubt sind, muft die Klemmenleiste wieder
fest in seine Aufnahme zurlickgesteckt werden.
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Deutsch 3. INSTALLATION - MIDIMASTER Vector

P10+ 0V AIN+ AIN- DINT DIN2 DIN3 DIN4 P15+ PIDIN+ PIDIN- ATOUT+ AOUT- PTC PTC DIN5 DING _JM

1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10 | 11 12| 13| 14| 15| 16| 17| 18 | 19| 20
I I I |
| ‘ | I ‘ | RL1A  RL1B RL1C
VA ’ 1 ] (NC) (NO) (COM)
\_\ /_/
Analogeingang 2 Analogausgang 1 7/
\_Y_/ S~ ( 0=10V 0/4 - 20 mA N
oder (500€2 Last) Digitaleingang
Stromversorgung Digitaleingénge 0=>20 mA (7.5-33V, max. 5 mA)
(+10 V, max. 10 mA) (7.5- 33V, max. 5 mA)
Analogeingang 1 Stromversorgung fiir Eingang fir Motortemp--Schutz
-10 Vbis+10V PID-Istwerterfassung Hinweis: Fiir PTC-Motortemp.-
02=10V oder andere Last Schutz: P087 = 1
(Eingangsimpedanz 70 k<) (+15 V, max. 50 mA)
oder
0/4=20mA)

(Widerstand= 3009)

Ausgangrelais (RL1 und RL2) L
max. 0.8A /230 VAC (Uberspannungskat. 2) oder
2.0A/30VDC (ohmsche Last)

™ A20UT+

I i

! i

! i

| E

! i

21 | 22 | 23 | 24| 25| 26 | 27 O QJooeloo f5 ©Of |

! | i

! [ i

RL2B  RL2C ! i

(NO)  (COM) . ov | P PE :

! N-  5V(max.250mA) i

P5V+ P+  N- PE  Analogausgang 2 : i

0/4 - 20 mA Frontplatte :

RS485 0 : !

(fir USS Protokol) Maiiomemz 13 : ___________ Ffs_‘“_”_‘?"_”’_’ ___________ |
Steuerklemmenleiste

Bild 3.2.2: Steueranschliisse - MIDIMASTER Vector

Hinweis: Wenn Sie die externe RS485-Schnittstelle auf der Frontplatte benutzen wollen (z.B. um ein Klartextbedienfeld (OPM2)
anzuschlieen), dirfen die internen RS485-Aschliisse (Klemmen 24 und 25) nicht benutzt werden.

Die DIP-Schalter (siehe Bild 4.1.2) ermdglichen die Konfiguration der Analogeingénge 1 und 2 (Spannungs- oder Stromeingang).
Zugang zu diesen Schaltern besteht nur, wenn

o bei BaugrdRe 4, 5 und 6 die Frontplatte entfernt wird (siehe Bild 3.2.1)

o bei BaugroRe 7 die untere Frontplatte entfernt wird (siehe Bild 3.2.1).

3.2.3 Motoriiberlastschutz

Bei Betrieb unterhalb der Nenndrehzahl erzielen die an der Motorwelle angebrachten Lifter nicht die optimale Kihlleistung. Fir den
Dauerbetrieb mit niedrigen Frequenzen mul deshalb die Leistung der meisten Motoren reduziert werden. Um die Motoren unter
diesen Bedingungen vor Uberhitzung zu schiitzen, wird dringend empfohlen, einen PTC-Temperatursensor (Kaltleiter) vorzusehen.
Der Anschlul® an den Umrichter erfolgt gemaR Bild 2.2.5.
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3. INSTALLATION - MIDIMASTER Vector

3.2.4 Blockschaltplan MIDIMASTER Vector

Deutsch
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e
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M
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Deutsch 4.BEDIENFELD UND GRUNDBETIEB

4. BEDIENFELD UND GRUNDBETRIEB

4.1 Bedienfeld

/\| voRrsicHT

Der digitale Frequenzsollwert wurde werksseitig auf 5,00 Hz voreingestellt. Um zu priifen, ob der Motor nach einem
EIN-Befehl lauft, miissen keine weitere Einstellungen (Taste A oder Parameter P005) vorgenommen werden.

Alle Einstellungen diirfen nur von qualifiziertem Personal unter besonderer Beriicksichtigung der Sicherheits und
Warnhinweise vorgenommen werden.

Die erforderlichen Parametereinstellungen konnen an den drei Tasten (P, A und V) am Bedienfeld des Umrichters vorgenommen werden. Die
Parameternummern und -Werte werden an der 4-stelligen LED-Anzeige angezeigt.

LED-Anzeige
JOG Taste
Taste RECHTSLAUF/LINKSLAUF
EIN : Taste AUF /
Taste Frequenz ERHOHEN
E q
AUS
Taste Taste AB/
E E Frequenz REDUZIEREN
RS485
Schnittstelle -
f’{ jo ] Parametrier-
// 4 taste
Entfernbare .;"'f /jllll /

Abdeckung

Ist der Umrichter nicht in Betrieb, dann wird beim Drlicken dieser Taste der Motor mit der voreingestellten
Tippfrequenz gestartet. Bei Loslassen der Taste halt der Umrichter an. Die Betatigung dieser Taste bei
eingeschaltetem Umrichter bleibt ohne Auswirkung. Taste wird gesperrt, mit P123 = 0.

Zum Einschalten des Umrichters Taste driicken. Gesperrt, wenn P121 = 0.

(oder gedrlickt halten) fir AUS2 (siehe Kapitel 5.4), Wechselrichter wird gesperrt und der Motor trudelt aus.

Jog
- Zum Ausschalten des Umrichters driicken. Einmal driicken fiir AUS1 (siehe Kapitel 5.4). Zweimal driicken

LED-Anzeige | Zeigt Frequenz (Vorgabe), Parameterzahlen, Parameterwerte (wenn P betatigt wird)"oder Fehlercodes an.
Die Drehrichtung des Motors wechselt bei Betatigung dieser Taste. RUCKWARTS wird durch Minuszeichen
') (Werte <100) oder blinkenden Dezimalpunkt (Werte > 100) angezeigt. Gesperrt, wenn P122 = 0.

A

Taste betatigen, um Frequenz zu ERHOHEN. Dient dazu, die Parameterzahlen oder -werte wahrend der
Parametrierung auf hohere Werte zu andern. Gesperrt, wenn P124 = 0.

Taste betatigen, um Frequenz zu REDUZIEREN. Dient dazu, die Parameterzahlen oder -werte wahrend der
Parametrierung auf niedrigere Werte zu dndern. Gesperrt, wenn P124 = 0.

<

Taste betatigen, um auf die Parametrierebene zu gelangen. Gesperrt, wenn P051 - P055 oder P356 = 14,
wenn Digitaleingange verwendet werden.
Zur Anderung der Auflésung von Frequenzparametern, Taste l&nger driicken (siehe Kapitel 6).

Bild 4.1.1: Bedienfeld

4.1.2 DIP-Wahlschalter

Die 5 DIP-Schalter werden abhangig von den Parametern P023 oder P323 eingestellt. Bild 4.1.2 zeigt die Einstellungen der Schalter
fir verschiedene Betriebsarten.
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4.BEDIENFELD UND GRUNDBETIEB Deutsch

Konfiguration des Analogeingangs 1 Konfiguration des Analogeingangs 2 (PID-Eingang)

EIN
I I I I l‘l L—— Schalter 6 wird nicht benutzt
AUS

1 2 3.4 5 6

OVbis10V 0V bis 10V
III oder . Il oc_ier
2V bis 10V 2V bis 10V
. 1 0 bis 20 mA
40Vbis+10V I I °20
: 410 20 mA
0 bis 20 mA . 4 5
lll oder
1 2 3

4 bis 20 mA

Hinweis:

I = Position EIN

Bild 4.1.2. DIP-Wahlschalter
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Deutsch 4.BEDIENFELD UND GRUNDBETIEB

4.2 Grundbetrieb

Ausfihrliche vollstandige Beschreibung jedes Parameters siehe Kapitel 6.

4.2.1 Allgemeines

(1) Der Umrichter ist ohne Netz-Hauptschalter ausgestattet und steht somit, wenn er an das Netz angeschlossen ist, immer unter
Spannung. Er wartet mit gesperrtem Ausgang, bis die EIN-Taste betatigt wird, bzw. wartet auf ein digitales EIN-Signal z.B. iber
Klemme 5 (EIN - rechts) oder (iber Kliemme 6 (EIN - links) - siehe Parameter P051 - P055 und P356.

(2) Falls festgelegt wurde, dal die Ausgangsfrequenz angezeigt werden soll (P001 = 0), wird, solange der Umrichter nicht in Betrieb
ist, der entsprechende Sollwert ungefahr alle 1,5 Sekunden angezeigt.

(3) Der Umrichter ist ab Werk fiir Standardanwendungen mit 4-poligen Norm-Motoren von Siemens programmiert. Bei Verwendung
anderer Motoren miissen die Daten vom Typenschild des Motors in die Parameter P080 bis P085 eingegeben werden (siehe Bild
4.2.1). Bitte beachten Sie, daR diese Parameter nur zugénglich sind, wenn P009 auf 002 oder 003 eingestellt wurde.

(4) Fir einen Dauerbetrieb unter ~10Hz Umrichter- Ausgangsfrequenz ist, zum Schutz des Motors, ein Fremdliifter und/oder ein
Temperaturfihler im Motor vorzusehen.

- s~

-
- -
- -~

P084
3 Mot 1LA5053-2AA20
e :EACBge Nr. E D510 3053 12022
, IP54 Rot. KL 16 I.CI.F \

./ pogt —T————50]H- [220}380 V¥ 60Hz  440VY
: @ 50,35 A 0,34 A @
" 10,12k 0,14 kW
P080 —— cosg 0,81
2745{min 3310 /min
VDE 0530 S.F.-1,15
T P083 P082  P085 e

-
-
~ -
~~~~~~
______

Figure 4.2.1: Beispiel fiir ein Motortypenschild

Hinweis: Darauf achten, da} der Umrichter passend zum Motor konfiguriert wird, d.h. im obigen Beispiel Dreieckschaltung fiir 220 V.

4.2.2 Erstpriifung

1. Prifen, ob alle Kabel ordnungsgemall angeschlossen sind (siche Abschnitt 2 oder 3) und ob alle relevanten
Sicherheitsvorkehrungen eingehalten werden.

2. Netzspannung zuschalten.

3. Sicherstellen, dal’ der Motor gefahrlos eingeschaltet werden kann. EIN-Taste am Umrichter betatigen. Die Anzeige wechselt auf 5.0 und die
Motorwelle l&uft an. Innerhalb von 1 Sekunde ereicht der Motor 5 Hz.

4. Kontrollieren, ob der Motor in der gewiinschten Richtung dreht. Bei Bedarf die Taste VORWARTS/RUCKWARTS betatigen.
5. AUS-Taste betatigen. Die Anzeige wechselt auf 0.0 und der Motor stoppt innerhalb von 1 Sekunde.

(G85139-H1751-U530-E
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4.BEDIENFELD UND GRUNDBETIEB Deutsch

4.2.3 Grundbetrieb -10-Punkte-Leitfaden

Das einfachste Verfahren, um den Umrichter fir den Betrieb einzurichten, wird im folgenden beschrieben. Bei diesem Verfahren wird
ein digitaler Frequenzsollwert verwendet, und es missen lediglich bei wenigen Parametern die Standardeinstellungen geandert
werden. In der Beschreibung wird davon ausgegangen, dal ein vierpoliger Siemens-Motor am Umrichter betrieben wird (wenn ein
anderer Motortyp verwendet wird siehe Kapitel 4.2.1)

MaRnahme /Action Taste Anzeige

1. Netzspannung an den Umrichter legen. ==

Die Anzeige wechselt zwischen der Istfrequenz (0,0 Hz) und dem gewlinschten i
Frequenzsollwert (Standardeinstellung 5,0 Hz).

2. Parametrierungstaste betatigen.

3. A-Taste betatigen, bis Parameter P005 angezeigt wird.

4. P betatigen, um aktuellen Frequenzsollwert zur Anzeige zu bringen (werksseitige
Standardvoreinstellung = 5 Hz).

5. A-Taste betatigen, um gewiinschten Frequenzsollwert (z.B. 35 Hz) einzustellen.

6. P betatigen, um Einstellung abzuspeichen.

7. V-Taste betétigen, um zu PO0O zuriickzukehren.

| D> | v |D| O
I_~

8. P betatigen, um den Parametriermodus zu verlassen. 111
Die Anzeige wechselt zwischen der aktuellen Frequenz und dem gewiinschten It
Frequenzsollwert. P

9. Umrichter durch Betatigung der EIN-Taste einschalten.(siehe 5.4)
Die Motorwelle lauft an, und die Anzeige zeigt an, dal der Umrichter auf den Sollwert -
von 35 Hz ansteigt.
Hinweis:
Der Sollwert wird nach 7 Sekunden erreicht (35 Hz/50 Hz x 10 s). Die Standard-
Rampenhochlaufzeit betragt 10 s, um 50 Hz zu erreichen (definiert durch P002 und P013).
Bei Bedarf kann die Motordrehzahl (d.h. die Frequenz) direkt mit Hilfe der A V-Tasten
verandert werden. (P011auf 001 einstellen, damit die neue Frequenzeinstellung auch dann
gespeichert bleibt, wenn der Umrichter aufer Betrieb genommen wird.) __ 11

10. Umrichter durch Betatigung der STOP-Taste ausschalten. ——=t=

Der Motor wird gebremst und kommt zu einem kontrollierten Stillstand (dies dauert 7 s
). Die Standard-Rampenrlicklaufzeit betragt 10 s von 50 Hz bis zum Stillstand (definiert durch
P003 und P013). L
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5. BETRIEBSARTEN

5.1 Digitale Steuerung

Fur eine Grundkonfiguration mit digitaler Steuerung ist wie folgt vorzugehen:

(1) Die Steuerklemme 5 Uber einen einfachen Ein-/Aus-Schalter mit Klemme 9 verbinden. Damit wird der Umrichter fiir Rechtslauf
eingestellt (Standardeinstellung).

(2) Die Abdeckung wieder aufsetzen und den Umrichter mit Spannung versorgen. Den Parameter P009 auf 002 oder 003 einstellen,
um das Einstellen sémtlicher Parameter zu ermdglichen.

(3) Durch Einstellen des Parameters P006 auf 000 den Sollwertkanal auf digitale Werte einstellen.

(4) Durch Einstellen des Parameters P007 auf 000 wird die Steuerklemmleiste aktiviert (im vorliegenden Fall DIN1 (Klemme 5)) und
die Bedienelemente auf der Frontplatte werden gesperrt.

Den Parameter P005 auf den gew(inschten Frequenzsollwert einstellen.
Die Parameter P080 bis P085 entsprechend dem Motor-Typenschild einstellen (siehe Bild 4.2.1).
Den externen Ein-/Aus-Schalter einschalten. Der Umrichter speist nunmehr den Motor mit der in P005 eingestellten Frequenz.

—~ o~
~N O O
NN

5.2 Analoge Steuerung

Fir eine Grundkonfiguration mit analoger Steuerung ist wie folgt vorzugehen:
W) Die Steuerklemme 5 Uber einen einfachen Ein-/Aus-Schalter mit Klemme 9 verbinden. Damit wird der Umrichter fir
Rechtslauf eingestellt (Standardeinstellung).

(2) Ein 4,7 kQ-Potentiometer wie in Bild 2.2.4 und 2.2.6 (MMV) bzw. Bild 3.2.2 und 3.2.4 (MDV) gezeigt an die Steuerklemmen
anschliefen oder Klemme 2 (0V) mit Klemme 4 verbinden und ein 0 - 10 V-Signal an Klemme 2 (0V) und Klemme 3 (AIN+)
anlegen.

(3) DIP-Wahlschalter 1, 2 und 3 zur Konfiguration des Analogeingangs auf Spannungseingang 0 - 10V einstellen (siehe Bild
3.2.2-3.2.4, Kapitel 4.1.2).

(4) Die Abdeckung wieder aufsetzen und den Umrichter mit Spannung versorgen. Den Parameter PO09 auf 002 oder 003
einstellen, um das Einstellen sémtlicher Parameter zu erméglichen.

(5) Durch Einstellen des Parameters P006 auf 001 den Sollwertkanal auf analoge Werte einstellen.

(6) Durch Einstellen des Parameters P007 auf 000 werden die Steuerklemmleiste und die Bedienelemente auf der Frontplatte
gesperrt.

Uber die Parameter P021 und P022 die niedrigste und die hdchste Ausgangsfrequenz einstellen.
(8) Die Parameter P080 bis P085 entsprechend dem Motor-Typenschild eingeben (siehe Bild 4.2.1).

(9) Den externen EIN/AUS-Schalter einschalten. Das Potentiometer drehen (oder analoge Steuerspannung regeln), bis die
gewlinschte Frequenz am Umrichter angezeigt wird. Der Motor dreht sich nunmehr mit der gewlinschten Drehzahl.

A
-~
~

5.3 Betriebsarten des Motors

Die Umrichter MICROMASTER Vector und MIDIMASTER Vector haben vier verschiedene Betriebsarten, die das Verhéltnis zwischen
der Ausgangsspannung und der Motordrehzahl steuern. Die Betriebsart wird iber Parameter P77 gewahilt:

e Lineare Spannungs/Frequenz-Kennlinie (U/f)
e Flux Current Control (FCC) dient dazu, im Motor einen konstanten magnetischen Flu zu erzeugen.
e  Quadratische Spannungs/Frequenz-Kennlinie flir Pumpen und Lfter

o  Geberlose Vektorregelung - der Umrichter berechnet die notwendige Ausgangsspannung, um die gewtlinschte Drehzahl konstant
zu halten.

Die Betriebsarten werden im folgenden beschrieben.
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5.3.1 Betriebsart U/f-Kennlinie (P077 = 0 oder 2)

Diese Betriebsart wird fiir Synchronmotoren oder fir Gruppenantriebe (mehrere parallel geschaltete und einzeln abgesicherte Motoren)
verwendet. Weiterhin konnen erhebliche Energieeinsparungen erzielt werden wenn Antriebe mit quadratischer Momentenkennlinie
(Pumpen, Lifter) in der Betriebsart P077=2 betrieben werden.

In vielen Fallen wird unter Beibehaltung der werkseitig voreingestellten Parameter P089, Statorwiderstand und P085, Nennleistung,
keine weitere Einstellung mehr notwendig sein. Weichen die Nennleistung des Umrichters und des Motors voneinander ab, sollten die
Parameter P080 bis P085 entsprechend eingetragen werden und danach durch die Einstellung P088 =1 eine automatische
Statorwiderstand-Kalibrierung gestartet werden. Die "Kontinuierliche Stromanhebung" (P078) und das "Losbrechmoment" (P079)
hangen vom Wert des Statorwiderstands ab - ein zu hoher Wert kann zu Uberstromabschaltungen (F002) oder Motoriiberhitzung
fuhren.

5.3.2 Betriebsart Flux Current Control, FCC (P077 = 1)

In dieser Betriebsart wird der magnetische Flufl im Motor Gberwacht und so gesteuert, dafd er immer konstant bleibt. Dieses
gewahrleistet ein gutes Betriebsverhalten und einen sehr guten Wirkungsgrad. Die FCC-Regelung ist nicht so komplex wie die
Vektorregelung und daher leichter einzustellen und zu betreiben.

5.3.3 Betriebsart Geberlose Vektorregelung, SVC (P077 = 3)

In der Betriebsart Vektorregelung (P077=3) benutzt der Umrichter ein internes mathematisches Motormodell, das zusammen mit einer
sehr genauen Stromerfassung in der Lage ist, Rotorlage und Rotorgeschwindigkeit zu berechnen. Dadurch wird fiir jeden Lastpunkt die
jeweils optimale Spannung und Frequenz erzeugt und somit eine hohe Drehzahlgenauigkeit erreicht.

Ausgang zum

Motor
P-, I- Internes
—p—] P3§§9|:;87 Motormodell
Sollwert Regel- ( ’ )
differenz
<
Istwerte vom Motormodell: Drehzahl, Rotorlage und
Drehmoment

Bild: 5.3.3: MICROMASTER Vector: Geberlose Vektorregelung

Weil fiir Rotorlage und Rotorgeschwindigkeit kein externer Geber verwendet wird, missen die Motordaten exakt eingegeben und die
Reglerparameter optimal eingestellt werden. Der Regelkreis wird gebildet, in dem die Istwerte (Strom, Spannung, Frequenz,
Drehmoment) mit den Sollwerten vom internen Motormodell verglichen werden und die daraus sich ergebenden Differenzen
ausgeregelt werden.
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Einstellung der Vektorregelung

Motordaten in Parameter PO80 bis P085 eintragen.
Betriebsart Vektorregelung anwahlen, P077=3.

Bei kaltem Motor den Umrichter starten (z.B. EIN-Rechtslauf). Die Anzeiget meldet mit CAL den Start des Kalibriervorganges.
Nach Beendigung der Autokalibrierung lauft der Motor bis zur gewiinschten Drehzahl hoch. Die Kalibrierung wird einmalig
gestartet, wenn Parameter P077=3 (Vektorregelung) oder P088=1 gesetzt wurde. Des weiteren kann dieser Vorgang auch
gestartet werden, wenn P077 auf 0, 1 oder 2 und danach auf 3 gesetzt wird. Die ermittelten Werte sind fehlerhaft, wenn wahrend
der Kalibrierung die Eingangsspannung unterbrochen oder der EIN-Befehl zurlickgesetzt wird. Die Messung ist erneut
durchzufiihren. Falls die Motorparameter durch den Bediener geandert werden, empfehlen wir die Kalibrierung erneut
durchzufihren.

Wie bei jedem Regler sollte die Vektorregelung mit den Parametern P386 (P-Anteil) und P387 (I-Anteil) optimiert werden. Die
optimalen Werte sind durch Versuche zu ermitteln. Wir empfehlen folgende Vorgehensweise:

Wahrend des Betriebes den Wert von Parameter P386 schrittweise erhhen bis das Antriebssystem instabil wird, danach
den Wert von P386 um ca 10% reduzieren bis das System wieder stabil arbeitet. Der Richtwert von P386 kann mit
folgender Formel berchnet werden:

p38g = Lasttragheitsmoment + Motortragheitsmoment
Motortragheitsmoment

Nun wird Parameter P387, der I-Anteil, eingestellt. Dafiir wird wahrend des Betriebes der Wert schrittweise erhdht bis das
System zur Instabilitat neigt. Danach diesen Wert um ca. 30% reduzieren bis das System wieder stabil lauft.

Sollte der Fehler F016 auftreten und die Regelung instabil arbeiten sind die Optimierungsschritte zu wiederholen, des weiteren kann
auch eine Wiederholung der Autokalibrierung notwendig sein. Die Ursache von Fehler FO01, Uberspannung Zwischenkreis, kann auch
eine fehlerhaft arbeitende Vektorregelung sein.

Weitere Informationen zur Vektorregelung entnehmen Sie bitte der Applikationsschriftt ,Geberlose Vektorregelung®. Diese kénnen Sie
unter der Internet-Adresse http://www.siemens.com/micromaster oder von lhrer Siemens Geschéftsstelle beziehen.

Hinweis: Die Betriebsart SVC gewahrleistet optimale FluRregelung bei hoherem Drehmoment.

5.4 Stillsetzen (Anhalten) des Motors

Das Anhalten kann auf mehrere Arten erreicht werden:

Das Riicksetzen des EIN-Befehls oder das Driicken der AUS-Taste (O) bewirkt, da® der Umrichter mit der eingestellten Rampen-
Riicklaufzeit stillgesetzt wird (siehe P003).

Betatigung von AUS2 bewirkt, da der Wechselrichter gesperrt wird und der Motor austrudelt (Parameter P051 bis P055 oder
P356 = 4).

Die Betétigung von AUS3 bewirkt eine Schnelloremsung des Motors(Parameter P051 bis P055 oder P356 = 5).
Gleichstrombremsung mit bis zu 250% bewirkt schnellen Stillstand (siehe P073).

Bremsen mit Hilfe eines externen Bremswiderstandes bei MMV (siehe Parameter P075). Bei MDV Bremseinheit (EBE) und
Bremswiderstand als Option.

COMPOUND-BRAKING (siehe P066).
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5.5 Wenn der Motor nicht anlauft
Die Erlduterung der in der Anzeige angezeigten Fehlercodes finden Sie in Kapitel 7.

Sollte nach dem Einschaltbefehl der Motor nicht anlaufen, dann (iberpriifen Sie bitte, ob in P005 ein Frequenzsollwert eingegeben
wurde, ob der Einschaltbefehl vorliegt und ob die Motordaten in die Parameter P080 bis P085 richtig eingegeben worden sind.

Ist der Umrichter fiir Bedienung tiber die Tastatur konfiguriert (P007 = 001) und lauft der Motor bei Betatigung der EIN-Taste nicht an,
Uberpriifen Sie ob die EIN-Taste freigegeben ist (P121 = 001).

Falls durch versehentliches Verstellen verschiedener Parameter der Umrichter nicht ordnungsgemaR arbeitet, ist es zweckmaRig, die
Werksvoreinstellungen iber Parameter P944 = 001 und anschlieRendes Driicken von P wiederherzustellen.

5.6 Vorort-Steuerung und Fernsteuerung

Der Umrichter kann entwender vor Ort (Voreinstellung) oder Uber die serielle Schnittstelle RS485 (USS-Protokoll; Klemmen 24, 25 oder
Sub D - Buchse an der Frontseite) gesteuert werden (siehe Parameter P910 in Kapitel 6 bezlglich verfugbarer
Fernsteuerungsmdglichkeiten). Bei Verwendung der Vorort-Steuerung kann der Umrichter nur (ber das Bedienfeld oder die
Steuerklemmen gesteuert werden. Die iiber die RS485 eintreffenden Sollwerte oder Parameter-Anderungen haben keine Wirkung. Fiir
Fernsteuerung ist die serielle Schnittstelle als Zweidraht-Busverbindung fiir bidirektionale Datenibertragung eingerichtet. Mdgliche
Fernsteuerungsoptionen siehe Parameter P910 in Kapitel 6.

Hinweis: ~ Am Umrichter ist nur ein einziger RS485-Anschluf} zulassig . Benutzen Sie entweder die Sub D Buchse auf der
Frontplatte (z. B. um ein erweitertes Bedienfeld (OPM2) anzuschlieRen) oder die Klemmen 24 und 25, jedoch nicht
beide.

Bei Betrieb mit Fernsteuerung reagiert der Umrichter nicht auf Steuerbefehle von der Klemmleiste. Ausnahme: AUS2 oder AUS3, die
mit Parameter P051 bis P055 und P356 aktiviert werden (siehe Kapitel 6). Uber den RS485-Bus kénnen bis zu 31 Gerate (iber das
USS-Protokoll bedient werden.

Hinweis:  Wenn der Umrichter so eingerichtet wurde, daf er iiber eine serielle Verbindung bedient wird, jedoch nicht arbeitet, wenn
ein EIN-Befehl eingeht, sollten Sie versuchsweise die Drahte an den Klemmen 24 und 25 tauschen.

Weitere Informationen finden Sie in den nachstehenden Unterlagen:

E20125-B0001-S302-A1 Anwendung des USS-Protokolls bei SIMOVERT Geréaten 6SE21 und
MICROMASTER (Deutsch)

E20125-B0001-S302-A1-7600 Application of the USS Protocol in SIMOVERT Units 6SE21 and
MICROMASTER (Englisch)
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5.7 PID-Regelung

5.7.1 Allgemeine Beschreibung

Die MICROMASTER und MIDIMASTER VECTOR haben einen integrierten PID-Regler (siehe Bild 5.7.1). Dieser Regler kann zur
Regelung von Temperatur oder Druck verwendet werden. Es kénnen langsame ProzelRe geregelt werden, bei denen gréRere
dynamische Regelabweichungen unkritisch sind. Die integrierte PID-Regelung ist nicht geeignet fiir Prozesse, die schnelle
Antwortzeiten bendtigen.

Wenn die PID-Regelung freigegeben ist (P201=1), werden alle Sollwerte als Prozentwerte zwischen 0% und 100% interpretiert (z.B.
Sollwert 50,0 = 50%).

! I
! |
| P-Anteil !
| : ! Motor ProzeR
! P202 |
|
| |
I
! Integraler l-Anteil Hoch-/Riick- } /—\
Sollwert- | | Fangbereich | | lauframpe, ;
eingang ! ) [? P207 P002, PO03 I
3 P203 !
! |
! D-Anteil l
I - :
| P204 !
! I
! |
e _________
! 1
| |
| |
| Freigabe Typ Skalierung Abtastzeit Tiefpalfilter !
} PID-Regelung T Istwertgeber — P211 — —  Istwert <—H
} P201 P208 P212 P205 P206
I
I
|
|
|

MICROMASTER

Bild 5.7.1 MICROMASTER / MIDIMASTER VECTOR PID-Regelung - Blockschaltbild

EINBETTENS.7.2 Hardware-Aufbau

Den Analogeingang 2 fiir das Istwertsignal mittels DIP-Wahlschalter (siehe Bild 4.1.2) und Parameter P323 entsprechend konfigurieren
(Spannungs- oder Stromsignal). Den externen MeRwandler (Istwertgeber) an die Steuerklemmen 10 und 11 (Analogeingang 2)
anschlieRen. Dieser Analogeingang ist ein Differentialeingang und ist fir Spannungen von 0/2 - 10 V oder Strdme von 0/4 - 20 mA
(abhangig von der Einstellung der DIP-Wahlschalter 4 und 5 und P323) ausgelegt, die Auflésung betrégt 10 Bit. Zur Versorgung eines
MeRwandlers kann eine Gleichspannung 15V/max.50mA von Steuerklemme 9 abgegriffen werden.

5.7.3 Parametereinstellungen

Die Freigabe des PID-Reglers erfolgt mit Parameter P201=1. Die meisten der fir die PID-Regelung relevanten Parameter sind in Bild
5.7.1 dargestellt. Im folgenden werden sonstige Parameter aufgezéhlt, die ebenfalls im Zusammenhang mit der Regelkreis stehen:
P010 (nur wenn P001 =1, 4, 5, 7 oder 9)

P061 (Wert = 012 oder 013)

P220

Beschreibungen aller Parameter finden Sie in Kapitel 6. Ausfiihrliche Informationen zur PID-Regelung finden Sie im Internet, unter
http://www.siemens.com/micromaster.
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6. SYSTEMPARAMETER

Zum Anpassen des Umrichter an die geforderten Betriebsdaten kdnnen die Parameter wie Hochlaufzeit, Mindest- und Hochstfrequenz
etc. mit Hilfe der Folientastatur (siehe Bild 4.1.1 in Kapitel 4) eingestellt werden. Die Nummer des gewahlten Parameters und sein
Einstellwert werden in der vierstelligen LED-Anzeige angezeigt.

Hinweis:  Bei kurzzeitigem Drlicken der Taste A oder V andern sich die Werte schrittweise. Bei langerem Driicken der Tasten
erfolgt ein schneller Durchlauf der Parameterwerte.

Der Zugang zu den Parametern wird durch den in PO09 eingestellten Wert bestimmt. Bitte kontrollieren Sie, ob die fir lhre Anwendung
erforderlichen Schliisselparameter programmiert worden sind.

Hinweis: In der nachstehenden Parameterliste bedeuten:

‘o’ Diese Parameter kdnnen im Betrieb verandert werden.
RAGOAY Die ab Werk eingestellten Werte sind von den Nenndaten des Umrichters abhangig

Eingabe von Werten mit hoherer Auflosung

Um beim Andern von Frequenzparametern die Aufldsung zu erhdhen (auf 0,01) , die Taste P so lange zu driicken, bis sich die Anzeige
auf - -,n0’ andert (n = der aktuelle Zehntel Wert, zum Beispiel ist bei einem Parameterwert von ‘055,8' n = 8). Zum Andern des Wertes
die Taste A oder V driicken (es sind alle Werte zwischen ,00 und ,99 gliltig); anschlieBend durch zweifaches Driicken von P zur
Parameteranzeige zurtickkehren.

Riicksetzen auf Werksvoreinstellung
Werden Parameter versehentlich verdndert, dann lassen sich sdmtliche Parameter auf Werksvoreinstellung zurlicksetzen, wenn der
Parameter P944 = 1 eingestellt und anschliefend P gedrtickt wird.
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Parameter  Funktion Bereich  Beschreibung / Hinweise
[Werksvor-
einstellung]
POOO Betriebswertanzeige - Es wird der in P0O01 gewéhlte Wert angezeigt.
Bei Auftreten eines Fehlers wird der entsprechende Fehlercode (Fnnn)
angezeigt (siehe Kapitel 7). Im Falle einer Warnung blinkt die Anzeige (siehe
P931). Wurde als Anzeige die Ausgangsfrequenz gewahlt (P001 = 0) und der
Umrichter ist nicht in Betrieb, wechselt die Anzeige zwischen OHz und der
Sollfrequenz .
P001 e Anzeigemodus 0-9 Anzeigeauswahl:
(0] 0 = Ausgangsfrequenz (Hz)
1= Frequenz-Sollwert (d.h. eingestellte Drehzahl des Antriebs) in Hz
2 = Motorstrom (A)
3 = Zwischenkreis-Spannung (V)
4 = Motordrehmoment (Prozent des Nennwertes)
5 = Motordrehzahl (min-")
6 = USS-Status (siehe Kapitel 9.2)
7 = PID-Regelung, Istwertanzeige (%)
8 = Ausgangsspannung (V)
9 = Unverzégerte Rotor-/Wellenfrequenz (Hz). Hinweis: Verfigbar nur
in der Betriebsart geberlose Vektorregelung.
Hinweise: 1. Die Anzeige kann mittels P010 skaliert werden.
2. Wenn der Umrichter in der Betriebsart " geberlose
Vektorregelung " betrieben wird (P077 = 3), zeigt die Anzeige die
tatsachliche Rotor-Drehzahl in Hz an. Wenn der Umrichter in den
Betriebsarten "U/f" oder "FCC" (P077 = 0, 1 oder 2) betrieben wird,
zeigt die Anzeige die Umrichter-Ausgangsfrequenz in Hz an.
WARNUNG: In der Betriebsart " geberlose Vektorregelung " (P077 = 3 ),
zeigt die Anzeige "50Hz" an, wenn z.B. ein vierpoliger Motor
mit 1500 U/min dreht, was hoher ist als die auf dem
Typenschild des Motors genannte Nenndrehzahl.
P002 e Hochlaufzeit (Sekunden) 0-650,0 Zeit fiir die Beschleunigung des Motors vom Stillstand bis zur Hochstfrequenz,
[10,0] wie in P013 eingestellt. Das Einstellen einer zu kurzen I:Iochlaufzeit kann zum
MDV550/2, 750/2, 750/3, 1100/3, Abschalten des Umrichters fiihren (Fehlercode F002 — Uberstrom).
220/4, 400/4, 550/4, 750/4, Frequenz
1100/4. [10,0] f I B ———
MDV1100/2, 1500/2, 1850/2, | i
2200/2, 1500/3, 1850/3, 2200/3,
3000/3, 3700/3, 1500/4, 1850/4, | |
2200/4, 3000/4, 3700/4. [20,0] ! |
MDV3000/2, 370012, 450012, 0 Hz " Hochlauf-__ it
4500/3, 5500/3, 7500/3. [40,0] © _Z(%to s)
P003 e Ricklaufzeit (Sekunden) 0-650,0 Die Zeit fiir das Verzogem des Motors von der Hochstfrequenz (P013) bis
MMV [10,0] zum Stillstand. Das Einstellen einer zu kurzen Riicklaufzeit kann zum
MDV550/2, 750/2, 750/3, 1100/3, Abschalten des Umrichters fiihren (Fehlercode F001 — Uberspannung).
220/4, 400/4, 550/4, 750/4, Dieser Zeitraum gilt ebenso fiir die Dauer der Gleichstrombremsung (siehe P073).
1100/4. (10.0] Frequenz ,
MDV1100/2, 150072, 1850/2, foo
2200/2, 1500/3, 1850/3, 2200/3, mex
3000/3, 3700/3, 1500/4, 1850/4,
2200/4, 3000/4, 3700/4. [20,0]
MDV3000/2, 3700/2, 4500/2,
4500/3, 5500/3, 7500/3. [40,0] O Hz

(0-650s)

G85139-H1751-U530-E

31.01.03

© Siemens plc 2002

42



6. SYSTEMPARAMETER

Parameter  Funktion

Bereich
[Werksvor-
einstellung]

Deutsch

Beschreibung / Hinweise

P004 e Verrundungszeit (Sekunden)

0-400
[0,0]

Verrundung der Hochlauf- und Riicklauframpe (niitzlich bei Anwendungen, bei
denen ein ruckfreier Lauf von Wichtigkeit ist, z.B. bei Fordersystemen,
Textilien usw.).

Verrundung ist nur aktiv, wenn die Hoch- und/oder Riicklaufzeit 0,3 s
Uberschreitet.
Frequenz

f, —f-——demm -
(PO13)

|

I

I

I

|

|

|

I

I

I

|

| |
OHz ' L
ol e
+— Gesamt-Beschleunigungs—»
zeit=15s

Hinweis:
Die Form der Verrundung wird durch die Hochlaufzeit (P002) und die
Verrundungszeit (P004) bestimmt. Die gleiche Kurve wird auch fiir die
Riicklauframpe verwendet. D.h. die Riicklaufzeit wird durch Anderung der
Hochlaufzeit (P002) beeinflult.

P005 e Frequenzsoliwert digital (Hz)

0-650,00
[5,00]

Gibt die Sollfrequenz bei digitaler Steuerung vor. Nur wirksam, wenn P006 auf
‘0’ oder ‘3’ eingestellt ist.

P006

Frequenzsollwertauswahl

0-3
[0]

Auswahl der Frequenz-Sollwertvorgabe des Umrichters
0 = Digitalmotorpotentiometer. Der Umrichter I4uft mit der in PO05 eingestellten
Frequenz. Diese kann mittels der Tasten A und V eingestellt werden. Ist
P007 = 0, kann die Frequenz mit zwei Bindreingangen gesteuert
werden (P051 - P055 oder P356 auf 11 bzw. 12 setzen).
1 = Analogsollwert iiber ein analoges Eingangssignal.
2 = Festfrequenz ist nur gewahit, wenn der Wert von mindestens einem
binaren Eingang (P051 - P055 oder P356) gleich 6, 17 oder 18 ist.
3 = Addition von digitalen Sollwerten.
Geforderte Frequenz = digitale Frequenz (P005) + gewéhlite
Festfrequenz (P041 bis P044, P046 bis P049).
Hinweise: (1) Wenn P006 = 1 und der Umrichter fiir den Betrieb (iber die serielle
Schnittstelle eingerichtet ist, bleiben die Analogeingange akiv.
(2) Der Soliwert des Motorpotentiometers bleibt nach Abschaltung
gespeichert, wenn P011 = 1 ist.

P007

Tastaturfreigabe

0-1
[

0= Die Tasten EIN, JOG und RUCKLAUF sind auBer Funktion gesetzt. Der
Umrichter wird (iber digitale Eingange (siehe Parameter P051 - P055
und P356) gesteuert. A und V kénnen auch weiterhin zur
Sollwertvorgabe verwendet werden, vorausgesetzt, P124 = 1 und kein
digital Eingang ist zur Ausfiihrung dieser Funktion gewahlt worden.

1=Die Frontplatten-Bedienelemente kdnnen in Abhéngigkeit von der
Einstellung der Parameter P121 - P124 selektiv freigegeben oder
gesperrt werden.
Hinweis: Die Digitaleingange fir die Befehle EIN, und JOG sowie

Frequenz erhéhen/verringern sind gesperrt.

P009 e Einstellung des Parameterschutzes

0-3
[0]

Legt fest, welche Parameter verandert werden konnen:

0= Nur die Parameter P001 bis P009 kdnnen gelesen / geandert werden.

1= Es konnen nur die Parameter von P001 bis P0O09 geandert und alle
Uibrigen Parameter nur gelesen werden.

2= Alle Parameter kénnen gelesen / geandert werden, jedoch wird bei einem
Abschalten P009 automatisch auf 0 riickgesetzt.

3 = Alle Parameter kdnnen gelesen / geéndert werden.
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Parameter  Funktion Bereich  Beschreibung / Hinweise
[Werksvor-
einstellung]
P010 e Anzeigenskalierung 0-500,0 Skalierungsfaktor fir die Anzeige. Gilltig fir P001 =0, 1, 4, 5, 7 oder 9.
[1,00] (Anzeige 4-stellig).
P011 Frequenzsoliwert-Speicher 0-1 0= Nichtwirksam.

(0] 1 = Die mit Hilfe der Uber die A / V-Tasten oder die Binareingange
eingestellten Sollwerte werden beim Ausschalten des Umrichters
gespeichert.

P012 e Minimale Motorfrequenz (Hz) 0-650,00 Gibtdie minimale Motorfrequenz vor (Wert muR kleiner als in P013 sein)
[0,00]
P013 e Maximale Motorfrequenz (Hz) 0,01-650,00 Gibt die maximale Motorfrequenz vor.
[50,00]  Hinweis: In der Betriebsart “Geberlose Vektorregelung” (P077=3) sollte die
maximale Frequenz (P013) nicht das dreifache der Motor-
Nenndrehzahl (P81) iiberschreiten.
P014 e Frequenzausblendung 1 (Hz) 0-650,00 Mitdiesem Parameter kann eine Frequenzausblendung eingestellt werden, um die
[0,00] Auswirkungen mechanischer Resonanz zu verhindem.
Frequenzen im Bereich von P014 - P019 bis P014 + P019 werden unterdrtickt. Im
ausgeblendeten Frequenzbereich ist ein stationarer Betrieb nicht méglich - der
Bereich wird nur durchfahren. Die Einstellung P014=0 deaktiviert diese
Funktion.
P015 e Automatischer Wiederanlauf nach 0-1 Wird dieser Parameter auf ‘1’ gesetzt, startet der Umrichter automatisch nach
Netzausfall [0] einem Netzausfall oder nach Unterspannung , vorausgesetzt der EIN-Befehl
an einem Digitaleingangsteht an, P007 = 0 und P910 = 0, 2 oder 4.
0 = Nicht wirksam
1= Automatischer Wiederanlauf
P016 e Fangschaltung 0-4 Ermdglicht das Zuschalten des Umrichters auf einen drehenden Motor.

[0]

Unter normalen Bedingungen startet der Umrichter einen stehenden Motor beginnend
mit 0 Hz. L&uft der Motor beim Einschalten jedoch noch oder wird er von der Last
angetrieben, dann wird er erst auf Sollwert (im ersten Moment OHz) gebremst, was zu
einer Uberstromausldsung fiihren kann. Durch Verwendung der Fangschaltung stell
sich der Umrichter auf die aktuelle Drehzahl des Motors ein und fahrt ihn von dieser
Drehzahl auf den Sollwert hoch. (Bemerkung: falls der Motor steht oder sich langsam
dreht, ist ein gewisses “ruckeln” zu spiiren, da der Umrichter erst die Drehrichtung mif3t,
bevor der Motor wieder anlauft.)

0 = Normaler Wiederanlauf.

1 = Wiederanlauf mit Fangschaltung nach Einschalten, nach
Stérung oder nach AUS2 (Falls P018 = 1).

2 = Fangschaltung immer wirksam (zweckmé&Rig fir Félle, in denen der Motor
von der Last angetrieben werden kann).

3 = Wie P016 = 1, jedoch startet der Umrichter den Motor nur in Richtung des
gewtiinschten Sollwertes. Der Motor ist wéhrend der Anfangsfrequenz-
abfrage vor rlick- und vorwérts Bewegungen (ruckeln) geschiitzt.

4 = Wie P016 = 2, jedoch startet der Umrichter den Motor nur in
Richtung des gewiinschten Sollwertes. Der Motor ist wahrend der
Anfangsfrequenzabfrage vor riick- und vorwarts Bewegungen (ruckeln)
geschitzt.

Hinweis: Wenn bei MIDIMASTER Vector-Geraten P016 > 0 eingestellt ist,
empfiehlt es sich, P018 auf ‘1’ zu setzen. Dadurch wird ein
ordnungsgemaler Wiederanlauf sichergestellt, wenn der Umrichter
beim ersten Versuch sich auf den drehenden Motor nicht
synchronisieren kann.

WICHTIG: Wenn P016 > 0 eingestellt wird, miissen die Typenschilddaten
des Motors exakt eingegeben (P080 bis P085) und eine
Standerwiderstand-Kalibrierung (P088 = 1) bei kaltem Motor
durchgefiihrt werden. Die empfohlene maximale
Betriebsfrequenz sollte unter 120 Hz liegen.
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6. SYSTEMPARAMETER

Deutsch

Parameter  Funktion Bereich  Beschreibung / Hinweise
[Werksvor-
einstellung]
P017 e ArtderVerrundung 1-2 1= Kontinuierliche Verrundung (iber P004 definiert).
1 2= Diskontinuierliche Verrundung. Die Riicklauframpe wird bei STOP oder
Frequenzreduzierung unverziglich (ohne Verrundung) aktiviert.
Hinweis: Parameter ist nur aktiv, wenn P004 > 0,0 eingestellt wurde.
P018 e Automatischer Wiederanlauf nach 0-1 Automatischer Wiederanlauf nach Stérung:
Stérung [0] 0= Nicht wirksam

1= Der Umrichter nimmt nach einer Stérung bis maximal 5
Wiederanlaufversuche vor. Wird die Storung nach dem 5. Versuch nicht
beseitigt, wird eine Stdrmeldung ausgegeben, der Umrichter schaltet ab.

WARNUNG: Die Anzeige blinkt, wahrend der Umrichter auf den Neustart
wartet. Dies bedeutet, daB ein Start-Signal ansteht und der
Antrieb jederzeit anlaufen kann. Der letzte Fehlercode wird in
P140 und P930 gespeichert.

P019 o

Bandbreite Frequenzausblendung (Hz) 0,00 - 10,00

[2,00]

Die in P014, P027, P028 oder P029 eingestellte Frequenzen, +/- Bandbreite
(P019), werden unterdrtickt.

P021 e

Minimalfrequenz, analog (Hz)

0 - 650,00
[0,00]

Frequenz, die dem kleinsten Analog-Eingangswert entspricht (0V/ 0 mA oder
2V/ 4 mA, gemaR P023und DIP-Schalter 1, 2 und 3 gemaR Bild 4.1.2). Dieser
Parameter kann auf einen héheren Wert eingestellt werden als P022, um eine
umgekehrte Relation zwischen Analog-Eingangssignal und Ausgangsfre-
quenz zu erhalten (siehe Diagramm bei P022).

P022 o

Maximalfrequenz, analog (Hz)

0-650,00
[50,00]

Frequenz, die dem héchsten Analogeingangswert entspricht, (10 V oder 20
mA, gemaR P023 und DIP-Schalter 1, 2 und 3 gemaR Bild 4.1.2). Dieser
Parameter kann auf einen héheren Wert eingestellt werden als P022, um eine
umgekehrte Relation zwischen Analog-Eingangssignal und Ausgangsfre-
quenz zu erhalten.

f A
P021
P022
P022
P021
U/l

Hinweis: Die Ausgangsfrequenz ist durch die in P012/P013 eingegebenen
Werte begrenzt.
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Deutsch

Parameter  Funktion

6. SYSTEMPARAMETER

Bereich  Beschreibung / Hinweise
[Werksvor-
einstellung]

P023 e Analogeingangstyp 1

0-3 Legt den Typ des Analogeingangs 1 fest, und zwar in Verbindung mit den
[0] Einstellungen der DIP-Wahlschalter 1, 2 und 3 (siehe Bild 4.1.2)

0= 0V bis 10 V/ 0 bis 20 mA Einpoliger Eingang

1= 2V his 10 V/ 4 bis 20 mA Einpoliger Eingang

2= 2V bis 10 V/ 4 bis 20 mA Einpoliger Eingang mit Steuerung lber das
Analogeingangssignal

3= -10V bis +10V Bipolareingang. -10V entspricht Linksdrehung mit der in
P021 definierten Drehzahl, +10V entspricht Rechtsdrehung mit der in
P022 definierten Drehzahl.

Hinweis: Einstellung P023 = 2 funktioniert nur, wenn der Umrichter komplett
lokal gesteuert wird (z.B. P910 = 0 oder 4) und V > 1V oder 2mA.

WARNUNG: Der Umrichter startet automatisch, sobald die/der
Analogeingangsspannung/-strom mehr als 1V oder 2mA
betrégt. Dies gilt sowohl fiir analoge als auch digitale
Steuerung (z.B. P006 = 0 oder 1).

Betrieb mit Bipolareingang
V' N
1 F max

P022

0,2-V-Hysterese

\ ?
-10V +10V

v

P021

1 F min

P024 e Analog-Sollwert addieren

0-2 Wenn sich der Umrichter nicht in einer analogen Betriebsart befindet (P006 =
[0] 0 oder 2), fiihrt das Einstellen dieses Parameter zu folgendem:
0 = keine Addition des in P006 festgelegten Frequenzsollwertes.
1= bewirkt Addition des Analogeingangs 1 zu dem in P006
festgelegten Frequenzsollwert
2 = Skalierung des Frequenzsollwertes (P006) durch Analogeingang 1
im Bereich 0 -100%
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6. SYSTEMPARAMETER

Deutsch

Parameter  Funktion Bereich  Beschreibung / Hinweise
[Werksvor-
einstellung]
P025 e Analogausgang 1 0-105 Gibteine Mbglichkeit, in Verbindung mit folgender Tabelle den Analog-ausgang 1
[0] zu skalieren:
Bei min. Ausgangswert =0 mA, Bereich 0 - 5 verwenden..
Bei min. Ausgangswert =4 mA, Bereich 100 -105 verwenden.
P025 | Anzeigeauswahl Bereich Analogausgang
0/4 mA 20 mA
0/100 | Ausgangsfrequenz 0 Hz Ausgangsfrequeenz (P013)
11101 | Frequenz Sollwert 0Hz Frequenz Sollwert (P013)
2/102 | Motorstrom 0A Max. Uberstrom
(P083 x P086 / 100)
31103 | Zwischenkreis- oV 1023 Vde
spannung
4/104 | Motordrehmoment -250% +250%
(100% =9,55x P085/P082 Nm)
5/105 | Motordrehzahl 0 Motornenndrehzahl (P082)
6/106 | Motormagneti- 0A Max. Uberlaststrom
sierungsstrom (P083 x P186 /100)
71107 | Momentenbildender 0A Max. Uberlaststrom, d. h.
Strom (Mitten-Null) | Max.gene- | Beschleunigungsdrehmoment
ratorisches (P083 x P186 / 100)
Drehmoment
P026 e Analogausgang 2 (nur MDV) 0-105 Prametrierung des Analogausgangs 2 entsprechend der unter P025 abgebildeten
[0] Tabelle.
P027 e Frequenzausblendung 2 (Hz) 0-650,00 siehe POT4.
[0,00]
P028 e Frequenzausblendung 3 (Hz)) 0-650,00 siehe PO14.
[0,00]
P029 e Frequenzausblendung 4 (Hz) 0-650,00 siehe POT4.
[0,00]
Tiopfrequenz rechts (Hz 0-650.00 Wahrend des Tippbetriebes dreht der Motor nur solange die JOG-Taste gedriickt wird
P031 e Tippfreq (Hz) ,
5,00] oder einer der Digitaleingange fiir diese Funktion parametriert wurde und ein High-
Signal ansteht (P051 — P055, P356 = 7).
Im Gegensatz zu den iibrigen Sollwerten kann dieseFrequenz niedriger als die
Mindestfrequenz (P012) eingestellt werden.
P032 e Tippfrequenz links (Hz) 0-650,00 Istder Tippbetrieb links aktiviert (P051 — P055, P356 = 8), dreht der Motor mit der hier
[5,00] eingestellten Frequenz.
Im Gegensatz zu den Ubrigen Sollwerten kann dieseFrequenz niedriger als die
Mindestfrequenz (P012) eingestellt werden.
P033 e Hochlaufzeitfiir Tippsoliwert 0-650,0 Die Zeit fiir das Beschleunigen von 0 Hz bis auf Maximalfrequenz (P013) im
(Sekunden) [10,0]  Tippbetrieb.Es ist nicht die Beschleunigungszeit von 0 Hz auf die
Tippfrequenz (P031, P032).
Ist DINn = HIGH (P051 - P055 oder P356 = 16), wird diese Hochlaufzeit (P033)
statt der Hochlaufzeit in P002 verwendet.
P034 e Ricklaufzeit fir Tippsoliwert 0-650,0 Die Zeitfir das Verzégern von der Hochstfrequenz (P013) auf 0 Hz im
(Sekunden) [10,0] Tippbetrieb. Es ist nicht die Zeit fiir das Verzégern von der Tippfrequenz auf 0
’ Hz.
Ist DINn = HIGH (P051 - P055 oder P356 = 16) , wird diese Riicklaufzeit (P034)
statt der Riicklaufzeit in P003 verwendet.
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Deutsch 6. SYSTEMPARAMETER

Parameter  Funktion Bereich  Beschreibung / Hinweise
[Werksvor-
einstellung]
P040Q e Positionierfunktion 0-1 0 = Nicht wirksam
[0] 1 = Im normalen Betrieb ist die Rampenrlicklaufzeit definiert als die Zeit, die

bendtigt wird, um von dem in P013 gesetzten Wert auf 0 Hz abzubremsen. Wenn
P040 auf 1 gesetzt wird, wird dadurch eine automatische Skalierung der
Rampenriicklaufzeit durchgefiihrt, so dal der Motor, ungeachtet der
Betriebsfrequenz, immer an ein und derselben Position anhalt.

Af Stop-Befehl

1 1 A -
0 Stop-Position Anzahl
Motor-
umdrehungen

z.B.P003=1s, P013 =50 Hz, P012=0Hz

Lauft der Motor mit 50 Hz, wird der Motor nach einem Stop-Befehl innerhalb von
1 Sekunde anhalten. Lauft der Motor mit 25 Hz, halt er in 2 Sekunden an, wenn
er mit 5 Hz |auft, in 10 Sekunden. In jedem Fall erfolgt der Stillstand an ein und
derselben Position.

P041 e Festfrequenz 1 (Hz) 0-650,00 Giltig bei PO06 =2 und P055 = 6 oder 18
[5,00]  oder P053 — P055 = 17 (binar-codierte Festfrequenzen)
P042 e Festfrequenz 2 (Hz) 0-650,00 Giiltig bei PO06 = 2 und P054 = 6 oder 18
[10,00] oder P053 — P055 = 17 (binar-codierte Festfrequenzen)
P043 e Festfrequenz 3 (Hz) 0-650,00 Gilltig bei PO06 = 2 und P053 = 6 oder 18
[15,00] oder P053 — P055 = 17 (bindr-codierte Festfrequenzen)
P044 e Festfrequenz4 (Hz) 0-650,00 Giiltig bei PO06 = 2 und P052 = 6 oder 18
[20,00] oder P053 — P055 = 17 (binar-codierte Festfrequenzen)
G85139-H1751-U530-E © Siemens plc 2002
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6. SYSTEMPARAMETER Deutsch

Parameter  Funktion Bereich  Beschreibung / Hinweise
[Werksvor-
einstellung]
P045 Invertierung Festsollwerte 0-7 Gibt die Drehrichtung fiir die Festfrequenzen vor:
fir Festfrequenzen 1 - 4 [0]
FF 1 FF 2 FF3 FF 4

P045=0 = = = =
P045 =1 — = = =
P045 =2 = = = =
P045=3 | = = &= =
P045=4 | = = = =
P045=5  ~— = = =
P045=6 | < &= &= =
P045=7 | < = = =

= Festfrequenz-Sollwerte nicht invertiert
< Festfrequenz-Sollwerte invertiert

P046 e Festfrequenz 5 (Hz) 0-650,00 Giltig bei P006 =2 und P051 = 6 oder 18
[25,0]  oder P053 — P055 = 17 (binar-codierte Festfrequenzen)
P047 e Festfrequenz 6 (Hz) 0-650,00 Giiltig bei PO06 = 2 und P356 = 6 oder 18
[30,0]  oder P053 - P055 = 17 (binar-codierte Festfrequenzen)
P048 e Festfrequenz 7 (Hz) 0-650,00 Giltig bei P006 = 2 und P053 — P055 = 17 (binér-codierte Festfrequenzen)
[35,0]
P049 e Festfrequenz8 (Hz) 0-650,00 Giiltig bei P006 = 2 und P053 — P055 = 17 (binar-codierte Festfrequenzen)
[40,0]
P050 Invertierung Festsollwerte 0-7 Gibt die Drehrichtung fiir die Festfrequenzen vor:
fir Festfrequenzen 5 - 8 [0]
FF 5 FF 6 FF7 FF8
P050=0 = = = =
P050=1 — = = =
P050=2 | — — = =
P050=3 | = = = =
P050=4 | — = = =
P050=5| — = =
P050=6 | < = = =
P050=7 | < = = =
= Festfrequenz-Sollwerte nicht invertiert
<& Festfrequenz-Sollwerte invertiert
© Siemens pic 2002 G85139-H1751-U530-E
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6. SYSTEMPARAMETER

Parameter  Funktion Bereich  Beschreibung / Hinweise
[Werksvor-
einstellung]
P051 Auswahl Steuerfunktion. DIN1 0-24 Wert | Funktion von P051 bis P055 und | Funktion, | Funktion, im
(Klemme 5), Festfrequenz 5 1] P356 im Low- | High- Zustand
’ g ) Zustand
P052 Auswahl Steuerfunktion, DIN2 0-24 0 |[Eingang unwirksam - -
(Klemme 6), Festfrequenz 4. 2] 1| EINrechts Aus EIN rechts
2 | EIN links Aus EIN links
3 [ Umkehr Normal Umkehr
P053 Auswahl Steuerfunktion, DIN3 0-24 4 | AUS2(siehe Kapitel 5.4) AUS?2 Ein
(Klemme 7), Festfrequenz 3. [6] 5 | AUS3(siehe Kapitel 5.4) AUS3 Ein
Wenn auf 17 eingestellt, wird 6 | Festfrequenzen 1 -6, zusétzlichist | Aus Ein
das héchstwertige Bit des 3-Bit-Binar- ein EIN-Befehl erforderlich
Codes eingeschaltet (siehe Tabelle). 7 | Tippbetrieb rechts Aus Tippb. rechts
8 | Tippbetrieb links Aus Tippb. links
P054 Auswahl Steuerfunktion, DIN4 0-24 ? :)/é);gl;t I Fen-Steuerung (P910=1 - vor Or Fjg'gtgﬂgmi
(Klemme 8 ), Festfrequenz 2 . [6] CANbus)
Wenn auf 17 eingestellt, wird 10 | Fehlercode riicksetzen Aus Riicksetz. bei
das mittlere Bit des 3-Bit-Binar- steig. Flanke
Codes eingeschaltet (sieheTabelle).). 11 | Frequenz erh6hen * Aus Erhdhen
12 | Frequenz verringern * Aus Verringern
P055 Auswahl Steuerfunktion. DINS 0-24 13 | Analogen Eingang deaktivieren Analog Analog gesperrt
' ein
(Klemme 16 )’. Festfrequenz 1. [6] 14 | Deaktivierung der Moglichkeit, ‘P'aktiv | ‘P’ gesperrt
Wenn auf 17 eingestellt, wird Parameter zu &ndern (P-Taste).
das niederwertigste Bit des 3-Bit-Binar- 15 | Gleichstrombremse aktivieren Aus Bremse ein
Codes eingeschaltet (sieheTabelle). 16 | Tipp-Rampenzeiten anstelle der Normal | Tipp-
normalen Rampenzeiten verwenden. Rampenzeiten
17 | Binar codierte Festfrequenzsteuerung | Aus Ein
. (Festfrequenzen 1 —8) **
P356 Auswehl Steuerfunktion, DING 0-24 18 | Festfrequenzen 1 -6, ein EIN-Befehl | Aus Ein
(Klemme 17 ), Festfrequenz 6. [6] ist nicht erforderlich
19 [ Abschaltung durch externen Fehler [ Ja(F012) [Nein
20 | Watchdog-Abschaltung (siehe P057), Low-High
(Mindestimpulslénge = 20 ms). Ubergang setzt
Hinweis: Der erste Low-High den Watchdog
Ubergang aktiviert den Watchdog Timer zuriick
Timer
22 | Parametersatz 0 mittels OPM2 Aus Herunterladen
herunterladen ***
23 | Parametersatz 1 mittels OPM2 Aus Herunterladen
herunterladen ***
24 | Umschaltung Analog-Sollwert Analog | Analog Eingang
Eingang 1 | 2 akliv.****
aktiv.

Fkkk

Nur wirksam wenn P007 = 0.

Nicht verfligbar bei Parameter P051, P052 und P356.

Der Motor muf} erst qngehalten werden, bevor das Herunterladen
beginnen kann. Die Ubertragung dauert etwa 30 Sekunden.

Linkes oberes Anzeigesegment blinkt.
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6. SYSTEMPARAMETER

Deutsch

Parameter  Funktion Bereich  Beschreibung / Hinweise
[Werksvor-
einstellung]
Binarkodierte Festfrequenzen
DIN3 (P053) DIN4 (P054) DIN5 (P055)
FF5 (P046) 0 0 0
FF6 (P047) 0 0 1
FF7 (P048) 0 1 0
FF8 (P049) 0 1 1
FF1 (P041) 1 0 0
FF2 (P042) 1 0 1
FF3 (P043) 1 1 0
FF4 (P044) 1 1 1
Hinweis: Wenn P051 oder P052 =6 oder 18, wahrend P053 - P055 = 17, werden
die Sollwerte addiert.
Beispiele: (1) P053 =17, P054 =17, P055 = 17:
Alle 8 Festfrequenzen anwahlbar.
z.B.DIN3=1,DIN4 =1, DIN5 = 0 = FF3 (P043)
(2) P053 = 17,P054 =17, P055 =17:
Wirkt wie DIN3 =0, d.h.nur Festfrequenz 5 bis
Festfrequenz 8 anwahlbar
z.B. DIN4 =1, DIN5 = 0 = FF7 (P048)
P056 Entprellzeit der Digitaleingénge 0-2 0= 125ms
[0] 1= 75ms
2= 25ms
P057 Watchdog-Abschaltung tber 0,0-650,0 Das Zeitintervall zwischen den zu erwartenden Watchdog-Signalen. Lauft dieses
Digitaleingang (Sekunden) [1,0]  Zeitintervall ab, ohne daB an einem der Digitaleingnge ein Impuls registriert wird,
erfolgt eine Abschaltung mit Fehler FO57-.
(Siehe P051 - P055 und P356)
© Siemens plc 2002 G85139-H1751-U530-E
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Parameter  Funktion

Bereich

[Werksvor-
einstellung]

6. SYSTEMPARAMETER

Beschreibung / Hinweise

Auswahl der Funktion fiir 0 — 13
Relaisausgang RL1

P061

0-13  Auswahl der Funktion des Ausgangrelais RL1 (Klemmen 18, 19 und 20)
(6]

Wert | Relaisfunktion Aktiv 3
0 Keine Funktion zugeordnet (Relais nicht aktiv) Low
1 Umrichter in Betrieb High
2 Umrichterfrequenz 0,0 Hz Low
3 Motordrehrichtung (Drehfeld) rechts High
4 - externe Bremse ein (nicht geldst) Low

- externe Bremse geldst (siehe Parameter P063/P064) High
5 Ausgangsfrequenz gréRer Mindestfrequenz (P012) High
6 Fehlermeldung ! Low
7 Umrichterfrequenz gréfRer oder gleich Sollfrequenz High
8 Warnung aktiv 2 Low
9 Ausgangsstrom groler oder gleich P065 High
10 Motor an der Stromgrenze (Warnung Strombegrenzung) 2 Low
1 Motoriibertemperatur (Warnung) 2 Low
12 PID-Regelung: Motor lauft an der unteren High

Drehzahlbegrenzung (P012)
13 PID-Regelung: Motor lauft an der oberen High

Drehzahlbegrenzung (P013)

T Umrichter wird abgeschaltet (siehe Parameter P930 und P140 bis P143 und Kapitel

7)

2 Umrichter wird nicht abgeschaltet (siehe Parameter P931).
3 ‘Aktiv Low’ = Relais nicht angesteuert. bzw. ‘Aktiv High’ = Relais angesteuert
Hinweis: Wenn die externe Bremsfunktion (P061 oder P062 = 4) und die
zusatzliche Schlupfkompensation (P071 # 0) eingesetzt werden,

Warnung:

muB die Mindestfrequenz weniger als 5 Hz betragen

(P012 < 5,00), da der Umrichter sonst nicht zuverlassig abgeschaltet

werden kann.

Wahrend der Einstellung des Parameters kann das Relais

undefiniert schalten.

Vor Anderung der Schaltfunktion bzw. vor Riicksetzen auf
Werksvoreinstellung ist sicherzustellen, daR anlagenseitig keine
unerlaubten bzw. unerwiinschten Schaltzustiande verursacht

werden.

Auswahl des Relaisausgangs RL2

P062

0-13
[8]

Auswahl der Funktion des Ausgangrelais RL2 (Klemmen 21und 22) (sieheTabelle
unter P061).

P063

Einschaltverzdgerung externe
Bremse (Sekunden)

0-20,0
(1.0]

Nur wirksam, wenn ein Relaisausgang zur Steuerung einer extemen Bremse eingestellt
ist (P061 oder P062 = 4). In diesem Fall arbeitet der Umrichter nach dem Einschalten
wahrend der durch diesen Parameter vorgegeben Zeit mit der Mindestfregenz, bevor das
Relais anzieht und der Hochlauf auf Sollfrequenz erfolgt (siehe Abbildung bei P064)
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Parameter

Funktion

Bereich

[Werksvor-
einstellung]

Deutsch

Beschreibung / Hinweise

P064

Ausschaltverzdgerung externe
Bremse (Sekunden)

0-200
(1.0]

Wie P063, nur wirksam, wenn ein Relaisausgang zur Steuerung einer externen
Bremse eingestellt ist. Der Parameter legt die Zeit fest, fiir die der Umrichter nach
dem Riicklauf und Abfall des Relais (Einlegen der ext. Bremse) weiter mit der
Mindestfrequenz arbeitet.

i *EN AUS

fmin | —

g

t Pt - . .
POG3 PO62: A_Bremse nlcr_w_t gelost
A &——B ————» 5 B = Bremse geldst

Hinweise: (1)  Die Einstellwerte fiir P063 und P064 sollten etwas langer gewéhit
werden als die tatsachlichen Zeiten, die fiir das Einlegen bzw.
Ldsen der ext. Bremse benétigt werden.

(2)  Das Einstellen von P063 oder P064 auf einen zu hohen Wert kann,
insbesondere wenn P012 auf einen hohen Wert eingestellt ist, eine
Uberstromwarnung oder-ausldsung bewirken, da der Umrichter
versucht, einen Motor mit festgebremster Welle zu drehen.

P065

Stromschwellwert fiir Relais (A)

0,0-300,0
(1.0]

Dieser Parameter wird verwendet, wenn P061 oder P062 = 9. Das Relais schaltet ein,
wenn der Motorstrom hoher ist als der Betrag von P065, und schaltet ab, wenn der Strom
auf 90% des Betrags von P065 absinkt (Hysterese).

P066

Kombinierte Bremsung
(COMPOUND BRAKING)

0-250
(0]

0= Aus

1 to 250 = Definiert, in welchem MaR beim Bremsen der Wechselstrom mit
Gleichstrom Uberlagert werden soll (Angabe in Prozent von P083). Im
Allgemeinen fiihrt eine Erhéhung dieses Werts zu einer verbesserten
Bremsleistung, bei 400-V-Umrichtern jedoch kann ein hoher Wert fiir diesen
Parameter zu FO01-Abschaltungen fiihren.

Hinweis: Kombinierte Bremsung ist in der Betriebsart Vektorregelung (P077=3)

nicht verfiigbar.

P069

Rampenverléngerung deaktivieren

0-1
(1

0 = Rampenverlangerung deaktiv

1= Rampenverléngerung aktiv. Die Rampenzeit wird bei Strombegrenzung,
Uberspannungsbegrenzung und Schlupfbegrenzung verlangert, um ein
unerwiinschtes Abschalten zu verhindern.

Hinweis: Bei Vektorregelung (P077=3) erfolgt keine Rampenverlangerung.

P070

Lastspiel Bremswiderstand (nur
MMV)

0-4
[0]

0= 5%

1= 10%

2= 20%

3= 50%

4= 100% (d.h. dauemd)

WARNUNG: Standard Bremswidersténde fiir MICROMASTER Vector sind
fiir 5% Lastspiel ausgelegt. Ein hheres Lastspiel nur dann
wahlen, wenn auch ein passender Widerstand gewahlt
wurde, der die hoheren Verluste abfiihren kann. Die
maximale Einschaltzeit fiir die Werte 0 bis 3 ist
entsprechend der Nennleistung des Bremswiderstands zu
wahlen. Der Grenzwert betrdgt 12 Sekunden bei 5 % und
steigt bis auf 25 Sekunden bei 50 %.
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Deutsch

Parameter  Funktion

Bereich
[Werksvor-
einstellung]

6. SYSTEMPARAMETER

Beschreibung / Hinweise

P071 o Schlupfkompensation (%)

0-200
(0]

Der Umrichter kann denn Betrag des Schlupfes bei einem Asynchronmotor in
Abhangigkeit von der Belastung berechnen und durch Erhdhung der
Ausgangsfrequenz kompensieren.. Dieser Parameter dient zur Feinabstimmung
der Kompensation fiir verschiedene Motoren im Bereich von 0 - 200% des
errechneten Schlupfes.
Hinweis: Bei Vektorregelung (P077=3) ist diese Funktion nicht aktiv und

auch nicht erforderlich.

WARNUNG: Bei Verwendung von Synchromotoren oder Motoren in
Parallelschaltung (Gruppenantrieb) muR dieser Parameter
auf 0 eingestellt werden. Uberkompensation kann zu
Instabilitét fiihren.

P072 o Schlupfbegrenzung (%)

0-500
[250]

0-499 Dieser Parameter begrenzt den Schlupf des Motors, um ein ‘Kippen’
(Stehenbleiben) des Motors zu verhindern, indem bei Erreichen der
Schlupfgrenze die Frequenz so weit zurlickgeregelt wird, daR der Schlupf
unterhalb dieser Grenze bleibt.

500 = Deaktiviert die Warnung bei Erreichen der Schlupfbegrenzung.

P073 e Gleichstrombremsung (%)

0-200
(0]

Schnellbremsung indem ein Gleichstrom eingeprégt wird, durch den die Motorwelle
bis zum Ende des Bremszeitraums angehalten wird. Der Motor wird zusétzlich
thermisch belastet, der Umrichter jedoch nicht. Die Bremse wirkt fiir den in P003
definierten Zeitraum.

Die Gleichstrombremse kann mit Hilfe von DIN1 - DIN6 aktiviert werden (siehe
P051 - P055 und P356).

WARNUNG: Falls die Gleichstrombremsung iiber einen Digitaleingang
eingeschaltet wird, ist diese solange aktiv, wie sich dieser
Eingang sich auf HIGH-Pegel befindet. Der héufige Einsatz lang
andauernder Gleichstrombremsungen kann zu einer
Uberhitzung des Motors fiihren.
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6. SYSTEMPARAMETER

Deutsch

Parameter  Funktion Bereich  Beschreibung / Hinweise
[Werksvor-
einstellung]
P074 o It Motorschutz 0-7  Wahlt die geeignetste Kurve fiir die Leistungsreduzierung bei niedrigen
1] Frequenzen aufgrund des reduzierten Kihleffekts des auf der Welle montierten
Liifters.
P074=0/4 PO74=1/5 P074=3/7 P074=2/6
100% In
=
50% In _|
\ \ \
50% Fn  100% Fn 150% Fn
In = Motornennstrom (P083)
Fn = Motornennfrequenz (P081)

Keine Reduzierung. Geeignet fiir Motoren mit FremdkUhlung oder ohne
Kiihlung durch eigenen Lifter, die unabhéngig von der Drehzahl immer die
gleiche Warmemenge abfiihren.
Im allgemeinen fiir 2- oder 4-polige Motoren geeignet, die aufgrund ihrer
héheren Drehzahlen meistens eine bessere Kiihlung aufweisen. Der
Umrichter setzt voraus, daRl der Motor bei Frequenzen von 50% der
Nennfrequenz die volle Warmeleistung abflihren kann.
Geeignet fiir spezielle Motoren, die nicht permanent mit Nennstrom und
Nennfrequenz arbeiten.
Fir 6- oder 8polige Motoren. Der Umrichter setzt voraus, dafl der Motor bei
SONDZEICHENFrequenzen von 50% der Nennfrequenz die volle
Wérmeleistung abfiihren kann.
Wie P074 = 0, der Umrichter schaltet jedoch ab (F074), statt das
Drehmoment / die Drehzahl des Motors zu reduzieren.
Wie P074 = 1, der Umrichter schaltet jedoch ab (F074), statt das
Drehmoment / die Drehzahl des Motors zu reduzieren.
Wie P074 = 2, der Umrichter schaltet jedoch ab (F074), statt das
Drehmoment / die Drehzahl des Motors zu reduzieren.
Wie P074 = 3, der Umrichter schaltet jedoch ab (F074), statt das
Drehmoment / die Drehzahl des Motors zu reduzieren.

Hinweis: [t Motorschutz wird nicht empfohlen bei Motoren mit weniger als 50%
der Umrichterleistung.

P075 @ DBremschopper aktivieren 0-1 0 = Esist kein Bremswiderstand angeschlossen.

(nur MMV )

(0]

1= Es st ein Bremswiderstand angeschlossen. Um die vom Motor beim
Bremsen an den Gleichstromzwischenkreis zurlickgefiihrte Energie in Warme
umzuwandeln, kann ein externer Bremswiderstand verwendet werden. Dadurch
ergibt sich ein wesentlich verbessertes Bremsverhalten.

Der Bremswiderstand DARF NICHT kleiner sein als 40Q2 (80Q2 fiir 3 AC 400V
Umrichter), da sonst der Umrichter zerstort wird. Passende Widerstande sind fiir
alle MICROMASTER Vector verfugbar.

WARNUNG: Bitte beachten, daR der Widerstand die geforderte

Spannungsfestigkeit haben muR. Bei Verwendung eines
ungeeigneten Widerstandes kann dieser durch die gepulste
Spannung zerstort werden.
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6. SYSTEMPARAMETER

Beschreibung / Hinweise

Deutsch

Parameter  Funktion Bereich
[Werksvor-
einstellung]

P076 e Pulsfrequenz 0-7

[0or4]

Tabelle zur Reduzierung des Nennausgangsstroms bei héheren
Pulsfrequenzen

Mit diesem Parameter werden die Pulsfrequenz im Bereich von 2 bis 16 kHz sowie
die PWM-Modulationsart fiir die Ausgangsspannung festgelegt (PWM =
Pulsbreitenmodulation). Falls ein gerauscharmer Betrieb nicht unbedingt erforderlich
ist, kdnnen durch Wahl einer niedrigeren Pulsfrequenz die Verluste im Umrichter
sowie die Emission von Funkstérungen herabgesetzt werden.

0/1 = 16 kHz (230 V Werksvoreinsteluing)

2/3= 8kHz
4/5= 4 kHz (400 V Werksvoreinsteluing)
6/7= 2kHz
Gerade Einstellwerte: normale Modulationart
Ungerade Einstellwerte: Modulationsart mit niedrigeren Verlusten bei

Ausgangsfrequenzen > 5Hz

Aufgrund der hdheren Verluste bei hdheren Pulsfrequenzen, als der der
Werkseinstellung, wird in Abhangigkeit zur Pulsfrequenz der maximale
Dauerausgangsstrom reduziert . Sind die Werte 4, 5, 6, oder 7 angewahlt so wird
keine Leistungsreduzierung vorgenommen. Die Leistungsreduzierung gilt auch fir
MMVXXX/3F mit integriertem Filter. Bei MIDIMASTER Vector Umrichtern mit 230V
ab 30kW, 400V ab 45kW und 575V ab 22kW kann P076 nur auf die Werte 4, 5, 6
oder 7 (4 kHz bzw. 2 kHz) eingestellt werden. Die Pulsfrequenz wird automatisch
verringert, wenn die internen Uberwachungen des Umrichters eine (ibermaRig
hohe Temperatur des Kiihlkorpers ermittein. Die Schaltfrequenz wird automatisch
wieder erhoht, wenn die Temperatur Normalwerte erreicht hat.

Ausfiihrung |% des Nennausgangsstromes
P076 =0 oder 1| P076 =2 oder 3
MMV75/3 80 100
MMV110/3 50 80
MMV150/3 50 80
MMV220/3 80 100
MMV300/3 50 80
MMV400/3 50 80
MMV550/3 50 80
MMV750/3 50 80
MDV550/2 55 90
MDV750/2 64 90
MDV1100/2 55 75
MDV1500/2 47 80
MDV1850/2 43 79
MDV2200/2 38 68
MDV750/3 57 90
MDV1100/3 50 83
MDV1500/3 64 90
MDV1850/3 55 75
MDV2200/3 50 90
MDV3000/3 47 88
MDV3700/3 40 75
MDV550/4 75 100
MDV750/4 55 100
MDV1100/4 39 75
MDV1500/4 64 90
MDV1850/4 55 75
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6. SYSTEMPARAMETER

Parameter  Funktion Bereich
[Werksvor-
einstellung]

P077 Regelungsprinzip 0-3
(1)

Deutsch

Beschreibung / Hinweise

Bestimmt den Zusammenhang zwischen der Ausgangsfrequenz und der vom
Umrichter gelieferten Spannung. Es kann eine der folgenden Betriebsarten
gewahlt werden:

0 = Lineare U/f-Kennlinie

1 =FCC-Regelung

2 = Quadratische U/f-Kennlinie

3 = Vektorregelung

Hinweis: Wenn geberlose Vektorregelung gewahlt wird (P077 = 3), wird P088
automatisch auf 1 gesetzt, so dal der Umrichter beim erstmaligen
Einschalten den Statorwiderstand des Motors milt und die
Motorkonstanten anhand der Typenschilddaten ( PO80 bis P085)
berechnet.

P078 e Kontinuierliche Stromanhebung (%) 0-250

Fir viele Anwendungen ist es notwendig, das Drehmoment bei niedrigen
Frequenzen anzuheben. Dieser Parameter bestimmt die Ausgangsspannung bei
0 Hz, um das verfligbare Drehmoment bei niedrigen Drehzahlen einzustellen.
Eine 100%-Einstellung liefert den Motorbemessungsstrom (P083) fiir niedrige
Frequenzen.

WARNUNG: Ealls P078 zu hoch eingestellt wird, kann es zu einer
l_!berhitzung des Motors und/oder einer
Uberstromauslosung (F002) kommen.

MMV [100]

MDV (P077=3) [100]

MDV (P077=0, 1 oder 2) [50]
P079 e Losbrechmoment (%) 0-250

(0]

Fur Antriebe, die ein hohes Anlaufmoment bendétigen, besteht die Mdglichkeit den
Anlaufstrom zu erhéhen (zusatzlich zu der Einstellung in PO78). Dieser wirkt sich
lediglich wahrend der Startphase bis zum Erreichen des Frequenzsollwerts
entsprechend der Hochlaufzeit P002 aus.

WARNUNG: Diese Erhohung erfolgt zusatzlich zu P078, der Gesamtwert ist
jedoch auf 250 % beschrankt.

© Siemens plc 2002

G85139-H1751-U530-E

57 31.01.03



Deutsch 6. SYSTEMPARAMETER
Parameter  Funktion Bereich  Beschreibung / Hinweise
[Werksvor-
einstellung]
P080 Leistungsfaktor laut Typenschild 0,00-1,00 |Ist auf dem Typenschild des Motors nur der Wirkungsgrad angegeben, errechnet
(coso) [P ] |sich der Leistungsfaktor wie folgt:
kW x 0.736
cosg (pf) =
1.732 x Wirkungsgrad x Nennspannung x Nennstrom
P081 Motornennfrequenz laut Typenschild 0 - 650,00
(Hz) [50,00]
P082 Bemessungsdrehzahl laut 0-9999 |Hinweise:
Typenschild (U/min) [* %] | 1. Die Parameter P08 bis P085 miissen fir den jeweils verwendeten Motor
eingestellt werden. Die Werte sind dem Typenschild des Motors zu entnehmen
(siehe Bild 4.2.1)
P083 Bemessungsstrom laut Typenschild ~ 0,1-300,0 | 2. Werden fiir P80 bis P085 andere Werte als die Standardwerte eingestellt,
(A) [A%%] | muB eine automatische Kalibrierung (P088 = 1) durchgefiihrt werden.
P084 Bemessungsspannung laut 0-1000 | 3. Ist der Umrichter fiir Nordamerika-Betrieb eingerichtet (P101=1), ist P081
Typenschild (V) [* %] | standardmaBig 60 Hz und P85 zeigt die Leistung in hp (0.16 - 250) an.
P085 Bemessungsleistung laut Typenschild ~ 0,12-
(kW / hp) 250,00
R gagid|
P086 e Motorstrombegrenzung (%) 0-250" Definiert den Motor-Uberlaststrom als % des Motornennstroms (P083), der filr
[150] eine Dauer bis zu einer Minute zulassig ist.
Mit diesem Parameter und mit P186 kann der Motorstrom begrenzt und eine
Uberhitzung des Motors verhindert werden. Wenn der Einstellwert fiir eine Minute
Uberschritten wird, wird die Ausgangsfrequenz reduziert, bis der Stromwert unter
den in P083 eingestellten Wert fallt. Als Warnhinweis blinkt die Anzeige des
Umrichters , er schaltet jedoch nicht ab. Soll eine Abschaltung veranlalt werden,
so ist P074 entsprechend einzustellen.
Hinweis: Der Maximalwert, auf den P086 eingestellt werden kann, wird
automatisch durch den Nennstrom des Umrichters begrenzt. Des
weitern kann eine automatische Leistungsreduzierung bei von der
Werkseinstellung abweichenden Pulsfrequenzen erfolgen (siehe P076)
P087 e Motor-PTC-Aktivierung 0-1 0 = Nicht wirksam.
[0] 1= Externer- PTC wirksam.
Hinweis: Die Motorwicklungen kénnen mittels Kaltleiter (PTC) und Parameter
P087 = 1 gegen Ubertemperatur geschiitzt werden. Wenn P087 = 1 ist
und der PTC-Eingang auf High (hochohmig) steht, schaltet der
Umrichter mit Fehlercode FO04 ab.
P088 Autokalibrierung 0-1 Der Statorwiderstand des Motors wird fiir die Berechnung des internen Motormodells
[0] ( Stromiberwachung) verwendet. Wenn P088 auf ‘1’ gesetzt und die RUN-Taste
betatigt wird, flihrt der Umrichter eine automatische Messung des
Statorwiderstandes des Motors durch (Anzeige CAL). Das Ergebnis wird in P089
gespeichert und P088 wird auf ‘0 riickgesetzt.
Ist der gemessene Widerstand zu hoch fiir die Umrichterleistung (z. B. wenn der
Motor nicht angeschlossen ist oder wenn ein ungewdhnlich kleiner Motor
angeschlossen ist), schaltet der Umrichter mit Fehlercode F188 ab und belaft
P088 auf Einstellung ‘1. In diesem Fall ist P089 (Statorwiderstand) manuell
einzustellen und dann P088 auf ‘0’ zu setzen.
P089 e Statorwiderstand (€2) 0,01- Der Statorwiderstand des Motors sollte exakt eingegeben werden. Der
199,99  eingegebene Wert sollte der Widerstand zwischen zwei beliebigen Phasen des
[Fe o] angeschlossenen Motors sein.

WARNUNG: Die Messung sollte an den Ausgangsklemmen des
Umrichters bei abgeschaltetem Strom und kaltem Motor
durchgefiihrt werden.
Hinweis: Falls der P089-Wert zu hoch ist, kann es zu einer Uberstromauslésung
(F002) kommen.
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6. SYSTEMPARAMETER

Parameter  Funktion

Bereich
[Werksvor-

einstellung]

Deutsch

Beschreibung / Hinweise

Serielle Schnittstelle Slave-Adresse

P091

0-30
(0]

Uber die serielle Schnittstelle kénnen bis zu 31 Umrichter miteinander verbunden
und von einem Rechner oder einer SPS unter Verwendung des USS-Protokolls
gesteuert werden. Durch diesen Paramter wird fiir den Umrichter eine eindeutige
Adresse eingestellt.

Serielle Schnittstelle Baudrate

P092

3 -7
(6]

Zur Einstellung der Baudrate fiir die serielle Schnittstelle RS485 (USS-Prot.)

3 = 1200 baud
4= 2400 baud
5= 4800 baud
6 = 9600 baud
7=19200 baud

Hinweis: Einige Umsetzer RS232 auf RS485 arbeiten nur bis 4800 Baud.

Zeitiiberwachung (Sekunden)

P093

0-240
(0]

Der hdchstzulassige Zeitabstand zwischen zwei eintreffenden
Datentelegrammen. Tritt ein Kommunikationsfehler auf, wird hierdurch der
Umrichter abgeschaltet.

Trifft nach dem Empfangen eines giiltigen Datentelegramms innerhalb der
eingegebenen Zeit kein weiteres gliltiges Datentelegramm ein, schaltet der
Umrichter mit Fehlercode FO08 ab.

Bei Einstellung des Parameters auf 0 ist die Uberwachung abgeschaltet.

Nenn-System-Frequenzsollwert fiir
serielle Schnittstelle (Hz)

P094

0-650,00
[50,00]

Die Ubertragung von Sollwerten {iber die serielle Schnittstelle zum Umrichter erfolgt
in Form von Prozentwerten. Der in diesem Parameter eingegebene Frequenzwert
entspricht 100% (HSW = 4000H).

USS-Kompatibilitat

P095

0-2
(0]

0= Kompatibel bei 0,1 Hz-Auflésung
1= Freigabe 0,01 Hz-Auflésung

2= HSW ist nicht skaliert, sondern gibt den aktuellen Frequenzwert bei einer
Auflésung von 0,01 Hz an. Frequenzen werden nicht wie (iblich als
Prozentwert sonden als Absolutwert iibertragen (z.B. 5000 fiir 50 Hz).

Optionaler Modultyp

P099

0-2
(0]

0= Kein optionales Modul installiert

1= PROFIBUS-Modul (aktiviert die mit dem PROFIBUS zusammenh&ngenden
Parameter)

2= CANbus-Modul (aktiviert die mit dem CANbus zusammenhangenden
Parameter)

Betrieb Europa/ Nordamerika

P101

0-1
(0]

Mit diesem Parameter wird der Umrichter auf europaische oder
Nordamerikanische Netz- und Motorfrequenz eingestellt:

0 = Europa (50 Hz und Nennleistung in kW)
1 = Nordamerika (60 Hz und Nennleistung in hp)

Hinweis:  Nachdem P101 auf 1 gesetzt wurde, ist der Umrichter auf die
Werksvoreinstellungen zurlickzusetzen. DurchEinstellung auf die
Werksvoreinstellung P944 = 1 werden folgende Parameter
abweichend gesetzt: P013 = 60 Hz, P081 =60 Hz, P082 = 1680 U/min
und P085 Eingabe in hp (horse power).

P111 Umrichter Nennleistung (kW/hp)

0,12-
75,00
[Ae ]

Nur-Lese-Parameter, der die Nennleistung des Umrichters in kW angibt. Beispiel:
0,55 =550 W.

Hinweis: Bei P101 = 1 wird die Nennleistung in hp angezeigt

P112 Umrichtertyp

1-8
[ A %]

Nur-Lese-Parameter.

1= MICROMASTER Baureihe 2 (MM2)
2= COMBIMASTER

3= MIDIMASTER

4= MICROMASTER Junior (MMJ)

5= MICROMASTER Baureihe 3 (MM3)
6= MICROMASTER Vector (MMV)

7= MIDIMASTER Vector (MDV)

8= COMBIMASTER Baureihe 2.
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Deutsch 6. SYSTEMPARAMETER

Parameter  Funktion Bereich  Beschreibung / Hinweise
[Werksvor-
einstellung]
P113 Unrichtertyp 0-29  Nur-Lese-Parameter Gibt die Micromaster Vector-Modellnummer In

[*% %] Ubereinstimmung mit der in P112 genannten Baureihe an.
P113 | P112=6 P112=7 P113 | P112=6 P112=7

0 MMV12 MDV550/2 15 MMV110/2 | MDV3000/3
1 MMV25 MDV750/2 16 MMV150/2 | MDV3700/3
2 MMV37 MDV1100/2 17 MMV220/2 | MDV4500/3
3 MMV55 MDV1500/2 18 MMV300/2 | MDV5500/3
4 MMV75 MDV1850/2 19 MMV400/2 | MDV7500/3
5 MMV110 | MDV2200/2 20 MMV37/3 MDV220/4
6 MMV150 | MDV3000/2 21 MMV55/3 MDV400/4
7 MMV220 | MDV3700/2 22 MMV75/3 MDV550/4
8 MMV300 | MDV4500/2 23 MMV110/3 MDV750/4

24 MMV150/3 | MDV1100/4
10 MMV12/2 | MDV750/3 25 MMV220/3 | MDV1500/4
1" MMV25/2 | MDV1100/3 26 MMV300/3 | MDV1850/4
12 MMV37/2 | MDV1500/3 27 MMV400/3 | MDV2200/4
13 MMV55/2 | MDV1850/3 28 MMV550/3 | MDV3000/4
14 MMV75/2 | MDV2200/3 29 MMV750/3 | MDV3700/4

P121 Freigabe/Sperre der EIN-Taste 0-1 0= EIN-Taste gesperrt
1] = EIN-Taste freigegeben (nur mdglich wenn P007 = 1)
P122 Freigabe/Sperre der Taste 0-1 = Taste RECHTSLAUF/LINKSLAUF gesperrt
RECHTSLAUF/LINKSLAUF 1] 1= Taste RECHTSLAUF/LINKSLAUF freigegeben (nur méglich wenn P007 = 1)
P123 Freigabe/Sperre der JOG-Taste 0-1 = JOG-Taste gesperrt
1] = JOG-Taste freigegeben (nur méglich wenn P07 = 1)
P124 Freigabe/Sperre der A Taste und V 0-1 = ATaste und V Taste gesperrt )
Taste 1] = A Taste und V Taste freigegeben (nur mdglich wenn P007 = 1)

Hinweis:  Dies gilt nur fiir die Frequenz-Einstellung. Die Tasten kénnen
weiter zur Anderung der Parameterwerte benutzt werden.

P1 25 Riickwartsrichtung sperren 0-1 Durch diesen Parameter kann verhindert werden, da der Umrichter den Motor
1] in Rlckwartsrichtung dreht.
0= Ruckwartsrichtung gesperrt. Umkehrbefehle von ALLEN Quellen (z.B.
Bedienfeld, Digitaleingange, Analogeingange, etc.) sind gesperrt. Alle
negativen EIN-Befehle (z.B. EIN links, TIPPBETRIEB links, UMKEHR,
etc.) bewirken, dal der Motor in VORWARTSRICHTUNG dreht. Jedes
negative Ergebnis der Sollwert-Addition wird auf 0 Hz begrenzt.

1= Normaler Betrieb. Drehung in Vorwarts- und Riickwartsrichtung zulassig.

P1 28 Verzdgerungszeit Liifterabschaltung 0-600 Zeit bis zum Abschalten des Liifters nach einem AUS-Befehl.

(Sekunden), nur MMV [120]
P131 Frequenzsoliwert (Hz) 0,00-650,00
[
P132 Motorstrom (A) 0,0-300,0
[l
P133 Motordrehmoment 0-250 Nur-Lese-Parameter. Es handelt sich um Kopien der Uber P001 angezeigten
(% Nenn-Drehmoment) [ Werte. Ein direkter Zugriff besteht lber die serielle Schnittstelle.
P134 Zwischenkreisspannung (V) 0-1000
[l
P135 Motordrehzahl (min-") 0-9999
[l
P137 Ausgangsspannung (V) 0-1000
[l
P138 Unverzogerte Rotor-/Wellendrehzahl 0-650
(Hz) (nur Vektor-Betriebsart) []
P139 Spitzenausgangsstrom 0.0-99.9  Speichert den ausgangsseitigen Spitzenstrom. Kann mit den Tasten A und V
[ rickgesetzt werden.
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Deutsch

Parameter  Funktion Bereich  Beschreibung / Hinweise
[Werksvor-
einstellung]
P140 Letzter Fehlercode 0-255  Nur-Lese-Parameter. Der letzte Fehlercode (siehe Kapitel 7) istin diesem -
[ Parameter gespeichert. Er wird geléscht, wenn der Umrichter riickgesetzt wird.
Es handelt sich hierbei um eine Kopie des in P930 gespeicherten Codes.
P141 Letzter Fehlercode -1 0-255  Nur-Lese-Parameter. Dieser Parameter zeigt den letzten vor dem in P140/P930
[ gespeicherten Fehlercode.
P142 Letzter Fehlercode -2 0-255  Nur-Lese-Parameter. Dieser Parameter zeigt den letzten vor dem in P141
[ gespeicherten Fehlercode.
P143 Letzter Fehlercode -3 0-255  Nur-Lese-Parameter. Dieser Parameter zeigt den letzten vor dem in P142
[ gespeicherten Fehlercode.
P186 e Unverzogerte Motor- 0-500*  Dieser Parameter definiert die unverzogerte Motor-Strombegrenzung als % des
Strombegrenzung (%) (200) Motornennstroms (P083). Wenn der Ausgangsstrom diesen Grenzwert drei
Sekunden lang erreicht, reduziert der Umrichter automatisch den Strom auf den
in P86 eingestellten Grenzwert.
Hinweis: Der Maximalwert fiir P186 wird automatisch durch den Nennstrom
des Umrichters begrenzt. In der Betriebsart Vektorregelung (P077=3) kann eine
Drehmomentbegrenzung im Bereich von 5 Hz bis 50 Hz realisiert werden. Das
Motordrehmoment ist eine Funktion des Motorstroms. Sind P186 und P086
gleich, kann die Strombegrenzungsfunktion gewissermalien als echte Dreh-
momentbegrenzung eingesetzt werden.
P201 PID-Regelung 0-1 0= Normalbetrieb (Regelung deaktiviert) o .
[0] 1= PID-Regelung aktiviert, das Istwertsignal wird tiber Analogeingang 2
eingelesen.
P202 e P-Verstirkung 0,0-999.9 P-Verstarkung des PID-Reglers
[1.0]
P203 e |Verstirkung 0,00-99,99 |-Verstarkung des PID-Reglers . .
[0] 0,01% entspricht der langsten Integrationszeitkonstanten.
P204 e D- Verstarkung 0,0-999,9  D-Verstarkung des PID-Reglers
[0]
P205 e Abtastzeit (x 25ms) 1-2400  Abtastzeit des Istwerteingangs. Die Ansprechgeschwindigkeit des I-Kanals des
[1] PID-Reglers wird durch diesen Faktor reduziert.
Tiefpalfilter Istwert 0-255 0= Filter aus.
P206 e T 0 1-255= Das Istwertsignal wird mit einem Tiefpalfilter gefiltert.
P207 e Integraler Fangbereich (%) 0-100  Prozentualer Fehler, iiber dem der I-Anteil auf Null gesetzt wird.
[100]
P208 Istwertgeber Typ 0-1 0= Eine Erhéhung der Motordrehzahl fiihrt zu einem Ansteigen der
[0] Istwertgeberspannung/des Istwertgeberstroms
1= Eine Erh6hung der Motordrehzahl fiihrt zu einer Reduzierung der
Istwertgeberspannung / des Istwertgeberstroms.
Istwert (% 0,00-100,00 Nur-Lese-Parameter. Der Wert ist der Istwert als Prozentwert, bezogen auf die
P210 () [ maximale Eingangsspannung / Eingangsstrom (z.B. 10 V oder 20 mA).
P21 1 e 0% Sollwert 0,0 - 100,00 Wert von P210, der fiir den Sollwert 0% beibehalten werden soll.
[0,0]
P212 o 100% Sollwert 0,0-100,00 WertvonP210, der fir den Sollwert 100% beibehalten werden soll.
[100,00]
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Parameter  Funktion Bereich  Beschreibung / Hinweise
[Werksvor-
einstellung]
_Mini . 0= Normalbetrieb
P220 PID-Minimalfrequenzmodus 0-1 1= Umrichterausgang ausschalten, wenn Ausgangsfrequenz kleiner oder
[0] gleich Minimalfrequenz ist.

Hinweis: Aktiv in allen Betriebsarten.

P321 e Analogeingang 2 - Minimalfrequenz. 0 - 650,00
[0,00]

Niedrigster analoger Eingangswert (d. h. 0 V/0 mA oder 2 V/4 mA) gemaf P323
und der aktuellen Einstellung der DIP-Schalter 4 und 5 (siehe Abschn. 4.1.2).
Dieser Wert kann héher sein als P322, um eine umgekehrte Relation zwischen
Analogeingang und Ausgangsfrequenz zu erhalten(siehe Diagramm in P322).

P322 e Analogeingang 2 - Maximalfrequenz. 0 - 650,00
[50,00]

Héchster analoger Eingangswert (d. h. 10 V oder 20 mA) gemaf P323 und der
aktuellen Einstellung der DIP-Schalter 4 und 5 (siehe, Abschn. 4.1.2). Dieser
Wert kann niedriger sein als P321, um eine umgekehrte Relation zwischen
Analogeingang und Ausgangsfrequenz zu erhalten.

z.B.

f 4 P322
P321

P322
P321

»

TulL

P323 e Typdes Analogeingangs 2 0-2
[0]

Legt den Typ des Analogeingangs 2 fest, und zwar in Verbindung mit den
Einstellungen der DIP-Schalter 4 und 5 (siehe Bild 4.1.2).
0= 0 bis 10V/0 bis 20 mA Einpoliger Analogeingang
1=2Vbis 10 V/ 4 bis 20 mA Einpoliger Analogeingang
2= 2V bis 10 V/ 4 bis 20 mA Einpoliger Analogeingang, mit Steuerung tber
das Analogeingangssignal
Hinweis: Einstellung P323 = 2 funktioniert nur, wenn der Umrichter komplett
lokal gesteuert wird (z. B. P910 = 0 oder 4), und V > 1V oder 2 mA
ist.
WARNUNG: Der Umrichter startet automatisch, wenn die
Analogeingangspannung/-strom {iber 1V oder 2mA steigt.
Dies gilt gleichermaRen fiir analoge und digitale Steuerung
(d. h. P006 = 0 oder 1).

P356 Digitaleingang 6 - Konfiguration 0-24
[6]

Steuerfunktionsauswahl, DIN 6
Beschreibung siehe P051 - P055.

P386 Geberlose Vektorregelung 0,0-20,0
P-Anteil [1,0]

Um die Dynamik der Vektorsteuerung zu optimieren, sollte dieser Parameter
bei normalem Betrieb des Umrichters stufenweise erhoht werden, bis die ersten
Anzeichen einer Instabilitat der Drehzahl erkennbar werden. Dann sind die
Werte geringfligig zu verringern (ca. 10 %), bis die Stabilitat wieder erreicht ist.
Im Allgemeinen ist der eingestellte Wert proportional zum Lasttragheitsmoment.
Wenn dieser Wert zu hoch oder zu niedrig ist, kdnnen schnelle Lastanderungen
zu Uberspannungen (F001) im Gleichstrom-Zwischenkreis und/oder Fehler in
der Regelung (FO016) fihren.

Weitere Angabe siehe Kapitel 5.3.3.
Hinweis:
P386 = Tragheitsmoment der Last + Tragheitsmoment der Motorwelle
Tragheitsmoment der Motorwelle

P387 Geberlose Vektorregelung 0,01-10,0
I-Anteil [1,0]

P386 muf vor der Einstellung von P387 optimiert werden. Erhdhen Sie diesen
Parameter bei normalem Betrieb des Umrichters, bis die ersten Anzeichen
einer Instabilitat der Drehzahl erkennbar werden. Dann den Wert geringfligig
verringern (ca. 30 %), bis die Stabilitdt wiederhergestellt ist.

Weitere Angabe siehe Kapitel 5.3.3.

P700
P701 o

P702

Nur bei PROFIBUS-DP. Weitere Einzelheiten siehe PROFIBUS Handbuch.
Zugriff nur méglich, wenn P099 = 1
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Parameter  Funktion

Bereich
[Werksvor-
einstellung]

Deutsch

Beschreibung / Hinweise

P720 e Sonder Eingangs-/Ausgangs-
Funktionen

0-7
[0]

Freigabe der Steuerung des Analogausgangs oder der Relaisausgénge Uber

die serielle Schnittstelle (USS oder PROFIBUS-DP mit PROFIBUS-Modul):

0 = Normaler Betrieb

1 = Direktsteuerung von Relais 1

2 = Direktsteuerung von Relais 2

3 = Direktsteuerung von Relais 1 und Relais 2

4 = Direktsteuerung von Analogausgang 1 oder 2 (MDV).

5 = Direktsteuerung von Analogausgang 1 oder 2 (MDV) und Relais 1

6 = Direktsteuerung von Analogausgang 1 oder 2 (MDV) und Relais 2

7 = Direktsteuerung von Analogausgang 1 oder 2 (MDV), Relais 1 und
Relais 2

P721

Analogeingang 1 - Spannung ( V)

0,0-10,0

Nur-Lese-Parameter. Zeigt dieSpannung des Analogeingangs 1 an
(Naherungswert)

P722 e Analogausgang 1- Strom (mA)

0,0-20,0
[0,0]

Ermdglicht die Direktsteuerung des Stroms von Analogausgang 1 iber die
serielle Schnittstelle, wenn
P720=4,5, 6 oder 7

Status der digitalen Eingénge

P723

0-3F

Nur-Lese-Parameter. Liefert die HEX-Darstellung einer 6-stelligen Binarzahl mit
LSB = DIN1 und MSB = DING (1 = EIN, 0 = AUS).
z.B.: Wenn P723 = B, bedeutet dies ‘001011 - DIN1, DIN2 und DIN4

= EIN; DIN3, DIN5 und DING = AUS.

P724 e Steuerung der Ausgangsrelais

0-3
[0]

Ermdglicht die Steuerung der Ausgangsrelais tber die serielle Schnittstelle in
Verbindung mit Parameter P720.

z.B. Setzen von Relais 1 = EIN (P724 = 1) nur méglich, wenn P720 =1, 3,
5,0der 7.

0= Beide Relais AUS/ deaktiviert
1= Relais 1 EIN aktiviert

2= Relais 2 EIN / aktiviert

3= Beide Relais EIN/ aktiviert

P725

Analogeingang 2 - Spannung ( V)

0,0-10,0
[

Nur-Lese-Parameter. Zeigt die Spannung des Analogeingangs 2 an
(Naherungswert), jedoch nur, wenn Analogeingang 2 Uber einen Digitaleingang
aktiviert wurde (P051 bis P055 oder P356 = 24) und der jeweilige
Digitaleingang "High" ist.

P726

Analogausgang 2 - Strom ( mA)
(nur MDV)

0,0-20,0
(0,0]

Erméglicht die Direktsteuerung des Stroms von Analogausgang 2 Uber die
serielle Schnittstelle, wenn
P720=4,5, 6 oder 7

P880

Nur bei PROFIBUS-DP. Weitere Einzelheiten siehe PROFIBUS Handbuch.
Zugriff nur méglich, wenn P099 = 1

Andere als die unten aufgefiihrten
Parameter

P900
bis
P970

PROFIBUS- bzw. CANbus-spezifische Parameter. Siehe Betriebsanleitung des
PROFIBUS-Moduls bzw. des CANbus-Moduls.
Zugriff nur mdglich, wenn P099 = 1 oder 2

P91(0 e Betriebsart Vorort/ Femsteuerung
(USS)

0-4
(0]

Einstellung des Umrichters auf Vorort-Steuerung oder USS-Steuerung tiber die
serielle Schnittstelle:

0= Vorort-Steuerung

1= USS-Steuerung (und Einstellen der Parameterwerte)

2= Vorort-Steuerung (aber Fernsteuerung der Frequenz)

3= USS-Steuerung (aber Vorort-Steuerung der Frequenz)

4 = Vorort-Steuerung (aber Fernzugriff zum Lesen und Schreiben
von Parametern und zum Riicksetzen von Stérungen)

Bei Betrieb des Umrichters mit Fernsteuerung (P910 = 1
oder 2 ) bleibt der Analogeingang bei P006 = 1 aktiv und
wird zum Frequenzsollwert addiert.

Hinweis:

Software-Stand

P922

0,00 - 99,99
[l

Nur-Lese-Parameter. Enthalt die Nummer der Software Version.

P923 e Gerate-Anlagennummer

0-255
[0]

Durch diesen Parameter kann dem Umrichter eine eindeutige Kennummer
zugewiesen werden. Auf die Funktion des Umrichters hat er keine Auswirkung.

Letzter Fehlercode

P930

0-255
[

siehe P140
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Beschreibung / Hinweise

Nur-Lese-Parameter. In diesem Parameter wird die letzte Warnung bis zum
Abschalten des Umrichters gespeichert. Kann mit den Tasten A und V
geldscht werden.

Weitere Angaben siehe Kapitel 7.2.

Wird dieser Parameter auf 1’ eingestellt und anschlieRend P gedriickt, dann
erfolgt das Riicksetzen aller Parameter mit Ausnahme von P101 auf die Werte
der Werksvoreinstellungen. Zuvor eingestellte Parameter, einschlieflich der
Motor-Parameter P080 - P085, werden Uberschrieben (siehe Kapitel 4.2)

Deutsch
Parameter  Funktion Bereich
[Werksvor-
einstellung]
P931 Art der letzten Warnung 0-99
(]
P944 Riicksetzen auf Werkseinstellungen 0-1
(0]
P971 e EEPROM Speicherung 0-1

(1]

0= Anderungen der Parametereinstellungen (einschlieRlich P971)
gehen bei Netz-AUS verloren.

1= Anderungen von Parametereinstellungen bleiben beim
Ausschalten der Netzspannung erhalten.

WICHTIG:

Wenn Sie die serielle Verbindung benutzen, um den im EEPROM
gespeicherten Parametersatz zu aktualisieren, miissen Sie darauf achten,
daR die max. Anzahl der EEPROM-Schreibzyklen nicht iiberschritten wird
- in der Regel liegt die Grenze bei 50.000 Schreibzyklen. Sobald diese
Zahl iiberschritten wird, werden die gespeicherten Daten verfélscht, und
es kommt schlieBlich zu Datenverlusten. Die Anzahl der Lesezyklen ist
dagegen unbegrenzt.

G85139-H1751-U530-E
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7. FEHLER- UND WARNMELDUNGEN

7.1 Fehlermeldungen

Bei Auftreten eines Fehlers schaltet der Umrichter ab, und in der Anzeige erscheint ein Fehlercode. Der zuletzt aufgetretene Fehler wird unter der
Parameter-Nummer P140 und die vorhergehenden in P141 — P143 gespeichert. Beispiel: ‘0004’ zeigt an, dal der letzte Fehler FO04 war.

Anzeige Ursache MaRnahme zur Fehlerbehebung

F001 Uberspannung Kontrollieren, ob die Netzspannung innerhalb der auf dem Leistungsschild
angegebenen Grenzen liegt.

Ricklaufzeit (P003) vergroBern oder einen Bremswiderstand verwenden.
Kontrollieren, ob die erforderliche Bremsleistung innerhalb der spezifizierten
Grenzen liegt.

F002 Uberstrom Kontrollieren, ob die Motorleistung der Umrichterleistung entspricht.

Kontrollieren, ob die Motorleitungslange zuldssig ist.

Motor und Motorzuleitung auf Kurz- und Erdschluf Giberpriifen. Kontrollieren, ob die
Motorparameter (P080 - P085) mit dem verwendeten Motor (ibereinstimmen.
Statorwiderstand prifen (P089).

Hochlaufzeit des Motors (P002) verlangern.

Die mit P078 und P079 eingestellte Stromanhebung verringern.

Kontrollieren, ob der Motor blockiert oder iiberlastet ist.

F003 Uberlast Kontrollieren, ob der Motor iiberlastet ist.
Die Motor-Maximalfrequenz erhdhen, falls ein Motor mit groRem Schlupf eingesetzt
wird.
F004 Motoriibertemperatur Kontrollieren, ob der Motor iiberlastet ist.
(Uberwachung durch PTC) Die Verbindungen zum PTC Uberprifen (Leitungsbruch)

Kontrollieren, ob P087 nicht auf ‘1’ eingestellt wurde, ohne daR ein PTC
angeschlossen ist.

F005 Ubertemperatur Umrichter Kontrollieren, ob die Umgebungstemperatur nicht zu hoch ist.
(interner MeRfiihler am Kiihlkdrper) Kontrollieren, ob der Luftein- und -austritt am Gerat gewahrleistet ist.
Kontrollieren, ob der eingebaute Liifter funktioniert.
F008 USS Protokoll Zeitiiberwachung Serielle Schnittstelle {iberpriifen

Die Einstellungen des Bus-Masters und P091-P093 kontrollieren
Kontrollieren, ob die Uberwachungszeit nicht zu kurz ist (P093).

F009 Unterspannung Priifen, ob die Netzspannung innerhalb der auf dem Typenschild genannten
Grenzwerte liegt.

Priifen, ob die Spannungsversorgung nicht kurzzeitig aus- oder abféllt.

F010 Initialisierungsfehler Den gesamten Parametersatz Gberpriifen. Vor dem Abschalten der
Versorgungsspannung P009 auf ‘0000’ einstellen.
F011 Fehler interne Schnittstelle 1 Gerat aus- und wieder einschalten
F01 2 Abschaltung durch externen Fehler Quelle der Abschaltung ist der Binareingang (konfiguriert zur Abschaltung durch
externen Fehler), der auf LOW wechselt - externe Quelle kontrollieren.
F013 Programmfehler ! Gerat aus- und wieder einschalten
F016 Geberlose Vektorregelung instabil Den Statorwiderstand neu kalibrieren (P088 auf 1 setzen und EIN-Taste driicken).
Alternativ die geberlose Vektorregelung neu optimieren (siehe P386)
F030 Ausfall der PROFIBUS-Verbindung Funktionsfahigkeit der Verbindung priifen
F031 Ausfall der Verbindung zum optionalen | Funktionsfahigkeit der Verbindung priifen
Modul
F033 PROFIBUS-Konfigurationsfehler PROFIBUS-Konfiguration kontrollieren
F036 Uberwachungsabschaltung fiir PROFIBUS-Modul ersetzen
PROFIBUS-Modul.
Anzeige Ursache MaRnahme zur Fehlerbehebung

F057 Watchdog-Abschaltung (siehe P057) P051 — P055 oder P356 auf 20 gesetzt und es wurde keine positive Flanke des
Watchdog-Signals in der in P057 vorgegebenen Zeit erkannt.

F074 Motoriibertemperatur durch I2t - Zur Abschaltung kommt es nur, wenn P074 = 4, 5, 6 oder 7. Kontrollieren, ob der
Uberwachung Motorstrom nicht den in P083 und P086 eingestellten Wert (iberschreitet.
© Siemens plc 2002 G85139-H1751-U530-E
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FO075

Uberstrom wahrend der Riicklauframpe

Rucklaufzeit verlangern (P003)

F101

Fehler interne Schnittstelle’

Gerat aus- und wieder einschalten

F105

Umrichter-Ubertemperatur (interner
MefRfiihler)

Priifen, ob die Umgebungstemperatur nicht zu hoch ist.
Priifen, ob der Luftein- und -austritt am Geréat gewahrleistet ist.
Priifen, ob der Lifter des Umrichters ordnungsgemaR arbeitet.

F106

Parametrierungsfehler P006

Festfrequenz(en) an den Binareingdngen parametrieren

F112

Parametrierungsfehler P012/P013

Parameter P012 < P013 einstellen.

F151 -

F156

Parametrierungsfehler Binéreingénge

Einstellungen der Bindreingénge P051 bis P055 und P356 kontrollieren

F188

Fehler bei automatischer Kalibrierung

Motor ist nicht am Umrichter angeschlossen - Motor anschlieen

Bleibt der Fehler bestehen, setzen Sie P088 = 0, und geben Sie den
Statorwiderstand des Motors in P089 manuell ein.

F201

P006=1 wenn P201=2

Parameter PO06 und/oder P201 andern

F212

Parameterfehler P211/P212

Setzen Sie den Parameterwert fiir P211 < P212.

F231

Differenz bei Ausgangsstrommessung

Siehe F002

F255

Abschaltung durch internen Watchdog

Gerat aus- und wieder einschalten

1 Stellen Sie sicher, daf3 die in Kapitel 1.2 beschriebenen Verdrahtungsrichtlinien eingehalten wurden.

Nach Beseitigung des Fehlers kann der Umrichter riickgesetzt werden. Hierzu die Taste P zweimal driicken (einmal, um P000 anzuzeigen, und ein
zweites mal, um den Fehler zu quittieren), oder den Fehler iiber einen Binéreingang oder Uber die serielle Schnittstelle Idschen (siehe Parameter P051
bis P055 und P356 im Kapitel 6).

7.2 Warnmeldungen

Zur Signalisierung einer Warnung blinkt das Umrichter-Display. Die letzte ausgegebene Warnung wird im Parameter P931 gespeichert.

Anzeige

Ursache

MaRnahme zur Fehlerbehebung

002

Strombegrenzung aktiv

Kontrollieren, ob die Motorleistung der Umrichterleistung entspricht.
Kontrollieren, ob die Motorleitungslange zulassig ist.

Motorzuleitung und Motor auf Kurz- und Erdschluf tiberpriifen.

Kontrollieren, ob die Motorparameter (P080 - P085) mit dem verwendeten Motor
Ubereinstimmen.

Statorwiderstand prifen (P089).

Hochlaufzeit des Motors (P002) verlangern.

Die mit P078 und P079 eingestellte Stromanhebung verringern.

Kontrollieren, ob der Motor blockiert oder iiberlastet ist.

003

Spannungsbegrenzung aktiv

Erhdhen Sie die Rampenzeit, oder setzen Sie einen Bremswiderstand ein.

004

Schlupflimit tiberschritten

Priifen Sie, ob der Motor nicht (iberlastet ist. Priifen Sie die Motorparameter.

005

Umrichter-Ubertemperatur am Kiihlkérper

Kontrollieren, ob die Umgebungstemperatur nicht zu hoch ist.
Kontrollieren, ob der Luftein- und -austritt am Gerat gewahrleistet ist.
Kontrollieren, ob der eingebaute Liifter funktioniert.

006

Motor-Ubertemperatur

Kontrollieren, ob der Motor Uberlastet ist.
Kontrollieren, ob P087 nicht auf "1" gesetzt ist, ohne daB ein PTC angeschlossen ist

010

15-V-Spannungsversorgung —
Strombegrenzung

Prifen Sie die Verbindungen / angeschlossene Last

018

Automatischer Neustart nach Stérung
steht an (P018).

WARNUNG: Der Umrichter kann jederzeit in Betrieb gehen

075

Bremswiderstand heif}
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8. TECHNISCHE DATEN

Einphasige Umrichter MICROMASTER Vector fiir 230 V

Bestell-Nr.(mit Klasse A Filter ( 6SE32) 10-7BA40 | 11-5BA40 | 12-1BA40 | 12-8BA40 | 13-6BA40 | 15-2BB40 | 16-8BB40 | 21-0BC40 | 21-3BC40
Gerétetyp MMV12 MMV25 MMV37 MMV55 MMV75 | MMV110 | MMV150 | MMV220 | \ivago©
Bereich Eingangsspannung 1 AC 208V -240V +/-10%

Motornennleistung 3(kW / hp) 012/ g | 025/ 13 | 037/ % | 055/% | 075/1 | 1.1/1% | 15/2 2213 30/4
Gerate-Dauerleistung bei 230V 350VA 660 VA 880 VA 1.14KkVA | 15kVA | 21kVA | 28KkVA | 4.0kVA 5.2kVA
Ausgangsstrom (Nennwert) a (A 0.75 15 2.1 2.6 35 4.8 6.6 9.0 11.8
Ausgangsstrom (max. Dauerstrom) (A) 0.9 1.7 2.3 3.0 3.9 55 74 104 13.6
Eingangsstrom (I rms) (A) 1.8 3.2 4.6 6.2 8.2 11.0 14.4 20.2 28.3
Empfohlene Netzsicherung  (A) 10 16 20 25 30
Sicherungs-Bestellnummer 3NA3803 3NA3805 3NA3807 3NA3810 | 3NA3814
Empfohlener Leitungs- Eingang 1.0 mm2 1.5 mm?2 2.5 mm2 4.0 mm2
querschnitt (min.) Ausgang 1.0 mm2 1.5 mm? 2.5 mm?
Abmessungen (B x H x T) in mm 73x175x 141 149 x 184 x 172 185x215x195
Gewicht (kg / Ib) 0.85/1.9 26/57 5.0/11.0

In alle einphasigen 230 V-MICROMASTER Vector sind Filter der Klasse A eingebaut. Externe Filter der Klasse B sind als Sonderzubehér lieferbar (siehe Abschnitt9.3).
MICROMASTER Vector 230 V 1/3 AC

Bestell-Nr (6SE32..) 10-7CA40 | 11-5CA40 | 121CA40 | 12-8CA40 | 13-6CA40 | 15-2CB40 | 16-8CB40 [ 21-0CC40 | 21-3CC40 | 21-8CC40
Gerétetyp MMV122 | MMV252 | MMV37R2 | MMVS52 [ MMV752 | MVV1102 [ MMVI502 | MMV2202 | MMV3002¢ | MMV4Q02
Bereich Eingangsspannung 1-3AC 208V - 240V +/-10% 3AC
Motornennleistung @(kW / hp) 0.12/16 |1 0.25/1/3 | 0.37/% | 055/% | 0.75/1 | 1.1/1% | 15/2 2213 3.0/4 40/5
Geréte-Dauerleistung bei 230V 480VA | 660 VA | 880VA | 1.14kVA | 1.5kVA | 21kVA | 2.8kVA | 40KkVA | 52kVA | 7.0kVA
Ausgangsstrom (Nennwert) @ (A) 0.8 15 2.1 2.6 35 438 6.6 9.0 1.8 15.9
Ausgangsstrom (max. Dauerstrom) (A) 0.9 1.7 2.3 3.0 3.9 55 74 104 13.6 175
Eingangsstrom (I rms) (A) 1.8/1.1A | 3.211.9A | 4.6/2.7TA | 6.2/3.6A | 8.2/47A [11.0/64 |14.4/8.3 |[20.2/11.7A(28.3/16.3 | -21.1A
(1AC/3AC) A A A

Empfohlene Netzsicherung b (A) 10 16 20 25 30 25
Sicherungs-Bestellnummer 3NA3803 3NA3805 3NA3807 | 3NA3810 [ 3NA3814 | 3NA3810
Empfohlener Leitungs- Eingang 1.0 mm2 1.5 mm2 2.5 mm? 4.0 mm?
querschnitt (min.) Ausgang 1.0 mm? 1.5 mm? 2.5 mm2

Abmessungen (B x Hx T) inmm 73 x 175 x 141 149 x 184 x 172 185 x 215 x 195
Gewicht (kg / Ib) 0.75/1.7 24153 4.8/10.5

Alle ein- und dreiphasigen 230 V MICROMASTER Vector (auler MMV400/2) sind auch fiir 208 V-Betrieb geeignet.
Alle 230 V MICRO MASTER Vector fiir 3 AC sind fiir den 1 AC-Betrieb mit 230 V geeignet (fir MMV300/2 ist eine externe Netzdrossel, z.B. 4EM6100-3CB, erforderlich).

Dreiphasige Umrichter MICROMASTER Vector fiir 380V -500V

Bestell-Nr (6SE32..) 11-1DA40 | 11-4DA40 | 12-0DA40 | 12-7DA40 | 14-0DA40 | 158DB40 | 17-3DB40 | 21-0DC40 | 21-3DC40 | 21-5DC40
Geratetyp MMV37/3 | MMV55/3 | MMV75/3 | MMV110/3 | MMV150/3 | MMV220/3 | MMV300/3 | MMV400/3 | MMV550/3 | MMV750/3
Bereich Eingangsspannung 3AC 380 V-500V +/-10%

Motornennleistung @ (kW / hp) 037/% | 055/% | 0.75/1 [ 1.1/1% | 15/2 2213 30/4 40/5 | 55/7% | 75/10
Geréte-Dauerleistung bei 400V @ 930VA | 1180VA | 1530VA | 2150VA | 2.8kVA | 40kVA | 52kVA | 7.0kVA | 9.0kVA | 12.1kVA
Ausgangsstrom (Nennwert) (A) 1.2 1.5 2.0 2.8 3.7 5.2 6.8 9.2 11.8 15.8
Ausgangsstrom (max. Dauerstrom)* (A) 1.2 1.6 21 3.0 4.0 5.9 7.7 10.2 13.2 175
Eingangsstrom (I rms) (A) 2.2 2.8 3.7 4.9 5.9 8.8 111 13.6 1741 221
Empfohlene Netzsicherung  (A) 10 16 20 25
Sicherungs-Bestellnummer 3NA3803 3NA3805 3NA3807 3NA3810
Empfohlener Leitungs- Eingang 1.0 mm2 1.5 mm2 2.5 mm2 4.0 mm2
querschnitt (min.) Ausgang 1.0 mm2 1.5 mm? 2.5 mm?
Abmessungen (B x H x T) in mm 73 x 175 x 141 149 x 184 x 172 185x215x195
Gewicht (kg / Ib) 0.75/1.7 24153 48/10.5

Externe Filter der Klassen A und B sind als Sonderzubehdr lieferbar (siehe Kapitel 9.3).

Hinweise

a 4-poliger Siemens-Motor, Reihe 1LA5 oder dhnlich

b Geht von dreiphasiger Stromversorgung aus. Wenn eine einphasige Stromquelle verwendet wird, gelten die Eingangsnennstrom-, Drahtdurchmesser- und
Sicherungswerte fiir einphasige MICROMASTER Vector.

¢ MMV300 und MMV300/2 erfordern eine externe Netzdrossel (z.B. 4EM6100-3CB) und eine 30 A-Netzsicherung, wenn eine einphasige Stromversorgung
angeschlossen wird.

* Der Nenn-Ausgangsstrom wird um 10 % reduziert, wenn die Netzspannung (ber 460 V liegt.
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380 V - 480 V Dreiphasen-MICROMASTER Vector-Umrichter mit eingebautem Filter der Klasse A

Bestell-Nr (6SE32..) 15-8DB50 | 17-3DB50 | 21-0DC50 | 21-3DC50 | 21-5DC50
Gerétetyp MMV2205F | MMV30OGF | MMVAQOBF | MMVS503F | MMV7503F
Bereich Eingangsspannung 3 AC 380 V-480V +/-10%
Motomenmeistung a (kW / hp) 2213 3.0/4 40/5 5517% 75/10
Geréite-Daverleistung bei 400V 2 40kVA | 52kVA | 7.0kVA | 9.0kVA | 12.1kVA
Ausgangsstrom (Nennwert) (A) 5.2 6.8 9.2 11.8 15.8
Ausgangsstrom (max. Dauerstrom)* (A) 5.9 7.7 10.2 13.2 17.0
Eingangsstrom (I rms) (A) 8.8 111 13.6 171 22.1
Empfohlene Netzsicherung (A) 16 20 25
Sicherungs-Bestellnummer 3NA3805 3NA3807 3NA3810
Empfohlener Leitungs- Eingang 1.5 mm2 2.5 mm? 4.0 mm2
querschnitt (min.) Ausgang 1.0 mm? 1.5 mm2 2.5 mm2
Abmessungen (B x Hx T) inmm 149 x 184 x 172 185 x 215 x 195
Gewicht (kg / Ib) 24153 4.8/10.5
Klasse B kann erreicht werden, indem ein ungefilterter Umrichter mit einem Filter der Klasse B ausgeriistet wird.
Dreiphasige Umrichter MIDIMASTER Vector fiir 230 V
Bestell-Nr. - IP21 /NEMA 1 (6SE32..) 22-3CG40 23-1CG40 24-2CH40 25-4CH40 26-8CJ40 27-5CJ40
Bestell-Nr. - IP20 / NEMA 1 mit integriertem Filter 22-3CG50 23-1CG50 24-2CH50 25-4CH50 26-8CJ50 27-5CJ50
Bestell-Nr. - IP56 / NEMA 4/12 (6SE32..) 22-3CS45 23-1CS45 24-2CS45 25-4CS45 26-8CS45 27-5CS45
Geratetyp MDV550/2 MDV750/2 MDV1100/2 MDV1500/2 MDV1850/2 MDV2200/2
Konstante Drehmomentanwendung (CT) CT VT CT VT CT VT CT VT CT VT CT VT
Variable Drehmomentanwendung (VT)
Bereich Eingangsspannung 3 AC 208V - 240 V +/-10%
Motornennleistung (kW / hp) 55/75(75/10 | 7.5/10 | 11/15 | 11/15 - 15/20 |18.5/25 [ 18.5/25 | 22/30 | 22/30 | 30/40
Gerate-Dauerleistung (kVA) bei230V 8.8 11.2 11.2 16.7 16.7 - 215 271 271 31.9 31.9 35.8
Ausgangsstrom (max. Dauerstrom) 22 28 28 42 42 - 54 68 68 80 80 95
Eingangsstrom (I rms) 32 45 61 75 87 100
Empfohlene Netzsicherung 50 63 80 100
Sicherungs-Bestellnummer 3NA3820 3NA3822-6 3NA3824-6 3NA3830
Empfohlener Leitungs-  Eingang (min.) 6 10 16 n/a 25 35
querschnitt (min.) Ausgang (min.) 4 6 10 nia 16 | 25 | 35
Abmessungen (BxHxT) IP21/NEMA 1 275x450 x 210 275 x 550 x 210 275 x 650 x 285
(mm) IP20 / NEMA 1 mit 275x 700 x210 275x 800 x 210 275x920 x 285
integriertem Filter
IP56 / NEMA 4/12 360 x 675 x 351 360 x 775 x 422 360 x 875 x 483
Gewicht (kg) IP21/NEMA 1 11.0 14.5 15.5 26.5 27.0 27.5
IP20 / NEMA 1 mit 18 22 23 37 38 38
integriertem Filter
IP56 / NEMA 4/12 30.5 38.0 40.0 50.5 52.5 54.5
* Der Nenn-Ausgangsstrom wird um 10 % reduziert, wenn die Netzspannung iber 460 V liegt.
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Dreiphasige Umrichter MIDIMASTER Vector fiir 230 V

Bestell-Nr. - P21/ NEMA 1 (6SE32..) 31-0CK40 31-3CK40 31-5CK40
Bestell-Nr. - P20 / NEMA 1 mit integriertem Filter 31-0CK50 31-3CK50 31-5CK50
Bestell-Nr. - IP56 / NEMA 4/12 (6SE32..) 31-0CS45 31-3CS45 31-5CS45
Geratetyp MDV3000/2 MDV3700/2 MDV4500/2
Konstante Drehmomentanwendung (CT) CT VT CT VT CT VT
Variable Drehmomentanwendung (VT)
Bereich Eingangsspannung 3 AC 208V - 240 V +/-10%
Motornennleistung (kW / hp) 30/40 [ 37/50 | 37/50 [ 45/60 | 45/ 60 -
Gerate-Dauerleistung (kVA) bei230V 414 51.8 51.8 61.3 61.3 -
Ausgangsstrom (Nennwert) (A) 104 130 130 154 154 -
Eingangsstrom (max. Dauerstrom) (A) 143 170 170
Empfohlene Netzsicherung (A) 160 200
Sicherungs-Bestellnummer 3NA3036 3NA3140
Empfohlener Leitungs-  Input (min.) 70 95
querschnitt (mm?) Output (min.) 50 70 70 95
Abmessungen (mm) IP21/NEMA 1 420 x 850 x 310
(BxHXT) IP20 / NEMA 1 mit 420 x 1150 x 310

integriertem Filter

IP56 / NEMA 4/12 500 x 1150 x 570
Gewicht (kg) IP21/NEMA 1 55.0 55.5 56.5

IP20 / NEMA 1 mit 85 86 87

integriertem Filter

IP56 / NEMA 4/12 80 85 90

Deutsch
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Dreiphasige Umrichter MIDIMASTER Vector fiir 380 - 500 V

Bestell-Nr - IP21/NEMA 1 (6SE32..) 21-7DG40 22-4DG40 23-0DH40 23-5DH40 24-2DJ40 25-5DJ40 26-8DJ40
Bestell-Nr. - IP20 / NEMA 1 mit integriertem 21-7DG50 22-4DG50 23-0DH50 23-5DH50 24-2DJ50 25-5DJ50 26-8DJ50
Filter 21-7DS45 22-4DS45 23-0DS45 23-5DS45 24-2DS45 25-5DS45 26-8DS45
Bestell-Nr - IP56 / NEMA 4/12 (6SE32..)
Geratetyp MDV750/3 MDV1100/3 MDV1500/3 MDV1850/3 MDV2200/3 MDV3000/3 MDV3700/3
Konstante Drehmomentanwendung (CT) CT VT CT VT CT VT CT VT CT VT CT VT CT VT
Variable Drehmomentanwendung (VT)
Bereich Eingangsspannung 3 AC 380 V-500V +/-10%
Motomennleistung (kW / hp) 7510 | 11/15 | 11115 | 1520 | 15/20 | 18.5/2 | 18.5/ | 22/30 | 22/30 | 30/40 | 30/40 | 37/50 | 37/50 | 45/60
5 25
Gerate-Dauerleistung (kVA) bei 400V 12.7 16.3 18 208 | 222 | 256 | 263 [ 3041 | 312 | 402 [ 402 | 488 | 499 [ 502
Ausgangsstrom (Nennwert)bei 400 V (A) * 19 23.5 26 30 32 37 38 435 45 58 58 7 72 84
Eingangsstrom (max. Dauerstrom) (A) 30 32 41 49 64 79 96
Empfohlene Netzsicherung (A) 32 50 80 100
Sicherungs-Bestellnummer 3NA3814 3NA3820 3NA3824 3NA3830
Empfohlener Leitungs- Eingang (min.) 6 10 16 25 | 35
querschnitt (mm2) Ausgang (min.) 4 | 6 10 | 16 | 25
Abmessungen (mm) IP21/NEMA 1 275 x 450 x 210 275x550 x 210 275 x 650 x 285
(BxHxT) IP20 / NEMA 1 275 x700 x 210 275 x 800 x210 275 x 920 x285
mit integriertem
Filter
IP56 / NEMA 360 x 675 x 351 360 x 775 x 422 360 x 875 x 483
4/12
Gewicht (kg) IP21/NEMA 1 11.5 12.0 16.0 17.0 275 28.0 285
IP20 / NEMA 1 19 19 23 24 38 39 39
mit integriertem
Filter
IP56 / NEMA 285 30.5 38 40 50.5 52.5 54.5
4/12
Dreiphasige Umrichter MIDIMASTER Vector fiir 380 - 500 V
Bestell-Nr - IP21 / NEMA 1 (6SE32..) 28-4DK40 31-0DK40 31-4DK40
Bestell-Nr. - P20 / NEMA 1 mit integriertem Filter 28-4DK50 31-0DK50 31-4DK50
Bestell-Nr - IP56 / NEMA 4/12 (6SE32..) 28-4DS45 31-0D845 31-4DS45
Geratetyp MDV4500/3 MDV5500/3 MDV7500/3
Konstante Drehmomentanwendung (CT) CT VT CT VT CT VT
Variable Drehmomentanwendung (VT)
Bereich Eingangsspannung 3 AC 380 V-500V +-10%
Motornennleistung (kW / hp) 45 /60 | 55/ 75 | 55/ 75 75/100 75/100 | 90 / 120
Gerate-Dauerleistung (kVA) bei 400V 58.2 70.6 70.6 95.6 95.6 116
Ausgangsstrom (Nennwert) bei 400 V (A) * 84 102 102 138 138 168
Eingangsstrom (max. Dauerstrom) (A) 113 152 185
Empfohlene Netzsicherung (A) 125 160 200
Sicherungs-Bestellnummer 3NA3032 3NA3036 3NA3140
Empfohlener Leitungs-  Eingang (min.) 50 70 95
querschnitt (mm?) Ausgang (min.) 50 70 95
Abmessungen (mm) IP21/NEMA 1 420 x 850 x 310
(BxHxT) IP20 / NEMA 1 mit 420 x1150 x 310
integriertem Filter
IP56 / NEMA 4/12 500 x 1150 x 570
Gewicht (kg) IP21/NEMA 1 57.0 58.5 60
IP20 / NEMA 1 mit 87 88 90
integriertem Filter
IP56 / NEMA 4/12 80 85 90
* Der Nenn-Ausgangsstrom wird um 10 % reduziert, wenn die Netzspannung tber 460 V liegt.
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Dreiphasige Umrichter MIDIMASTER Vector fiir 525 - 575 V
Bestell-Nr - IP21 / NEMA 1 (6SE32..) 13-8FG40 16-1FG40 18-0FG40 21-1FG40 21-TFG40 22-2FH40 22-TFH40
Bestell-Nr - IP56 / NEMA 4/12 (6SE32..) 13-8FS45 16-1FS45 18-0FS45 21-1FS45 21-TFS45 22-2FS45 22-TFS45
Gerétetyp MDV220/4 MDV400/4 MDV550/4 MDV750/4 MDV1100/4 [ MDV1500/4 | MDV1850/4
Konstante Drehmomentanwendung (CT) CT | VT | CT VT CT VT CT vT CT VT CT VT CT VT
Variable Drehmomentanwendung (VT)
Bereich Eingangsspannung 3 AC 525V - 575V +/-15%
Motorennleistung (kW / hp) 23| 45| 45 | BI75 | BI75 | 7M0 | 7510 | M5 | M5 [ BD | BD | 1855 [ 18655 | 2D
Geréte-Dauerleistung (kVA) bei 575V 39 | 61 [ 6.1 9.0 9.0 11 13.9 [ 169 [ 194 | 219 | 235 | 269 | 284 [ 31.8
Ausgangsstrom (Nennwert) bei 575V (A) * 39 | 61| 6.1 9.0 9.0 11 11.0 | 17.0 | 17.0 | 220 | 220 | 27.0 | 27.0 | 320
Eingangsstrom (max. Dauerstrom) (A) 7 10 12 18 24 29 34
Empfohlene Netzsicherung (A) 10 16 25 32 40
Sicherungs-Bestellnummer 3NA3803 - 6 3NA3805 - 6 3NA3810 - 6 3NA3814 -6 3NA3820 - 6
Empfohlener Leitungs-  Eingang (min.) 15 25 4 | 6 10
querschnitt (mm2) Ausgang (min.) 15 25 | 4 6
Abmessungen (mm) IP21 /NEMA 1 275 x 450 x 210 275 x 550 x 210
(BxHxT) IP56 / NEMA 4/12 360 x 675 x 351 360 x 775 x 422
Gewicht (kg) IP21 /NEMA 1 11.0 115 1.5 115 12.0 16.0 17.0
IP56 / NEMA 4/12 22.0 24.0 26.0 29.0 30.0 39.0 40.0
Dreiphasige Umrichter MIDIMASTER Vector fiir 525 - 575 V
Bestell-Nr - IP21/NEMA 1 (6SE32..) 23-2FJ40 24-1FJ40 25-2FJ40
Bestell-Nr. - IP56 / NEMA 4/12 (6SE32..) 23-2FS45 24-1FS45 25-2FS45
Geréatetyp MDV2200/4 MDV3000/4 MDV3700/4
Konstante Drehmomentanwendung (CT) CT VT CT VT CT VT
Variable Drehmomentanwendung (VT)
Bereich Eingangsspannung 3 AC 525V - 575V +/-15%
Motornennleistung (kW / hp) 22 | 30. 30/ 40 30 / 40 37/ 50 37/ 50 45 | 60
Gerate-Dauerleistung (kVA) bei 575V 33.6 40.8 44.6 51.7 54.4 61.7
Ausgangsstrom (Nennwert) bei 575V (A) * 320 4.0 4.0 520 520 620
Eingangsstrom (max. Dauerstrom) (A) 45 55 65
Empfohlene Netzsicherung (A) 50 63 80
Sicherungs-Bestellnummer 3NA3820 - 6 3NA3822 -6 3NA3824 - 6
Empfohlener Leitungs-  Eingang (min.) 10 16 25
querschnitt (mm2) Ausgang (min.) 10 16
Abmessungen (mm) IP21/NEMA 1 275 x 650 x 285
(BxHxT) IP56 / NEMA 4/12 360 x 875 x 483
Gewicht (kg) IP21 /NEMA 1 275 28.0 285
IP56 / NEMA 4/12 50.0 52.0 54.0
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Netzfrequenz: 47 Hz bis 63 Hz

Netzimpedanz: > 1 % (Eingangsdrossel einsetzen, wenn < 1 %)

Leistungsfaktor: >0.7

Ausgangsfrequenz: 0 Hz bis 650 Hz

Auflésung: 0.01 Hz

Uberlastbarkeit: 200% fur 3 s und danach 150% fiir 60 s (bezogen auf Nennstrom)

SchutzmaBnahmen gegen:
Weitere Schutzmafinahmen:

Betriebsart:

Regelung und Steuerung:

Analog-Sollwerteingang / PID-Eingang:

Auflésung Analogeingang:
Analogausgang:
Sollwertkonstanz:

Motortemperatur-Uberwachung
Rampenzeiten:
Steuerausgange:

Serielle Schnittstelle:
Wirkungsgrad des Umrichters:
Umgebungstemperatur:

Lager- und Transporttemperatur:
Kihlung:

Rel. Luftfeuchte:
Aufstellungshdhe iiber Normalnull:
Schutzart:

Schutzisolierung von Schaltkreisen:

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV):

Ubertemperatur des Umrichters
Uber- und Unterspannung

KurzschluB- und Erdschluf}fest, Motorkippschutz
Leerlauffest

4 -Quadranten-Betrieb mdglich (ochne Netzriickspeisung).

Geberlose Vektorregelung; FCC (Feldstromregelung); U/f-Kennlinie.

Einpolig: 0 ~ 10 V/ 2 ~ 10 V (empfohlenes Potentiometer 4,7 kQ)
0~20mA/4~20 mA
Zweipolig: -10~0~+10V

10-bit

0-20 mA/ 4 - 20 mA bei 0 - 500QTKonstanz 5%

analog < 1%

digital < 0,02%

PTC- Eingang, It-Uberwachung

0-650s

2 Relais 230 V AC/0.8 A (Uberspannungskat.2), 30 VDC /2 A

WARNUNG: fiir externe induktive Lasten miissen Uberspannungs-
Schutzbeschaltungen vorgesehen werden

(siehe Kapitel 1.2).
RS485
97%
00C bis +50°C (MMV), 0°C bis +40°C (MDV)
-40°C bis +70°C
Kiihlung durch eingebauten Liifter (softwaregesteuert)
95%, nicht kondensierend
<1000 m

MMV: IP20 (NEMA 1) (National Electrical Manufacturers' Association)
MDV: IP21 (NEMA 1) and IP56 (NEMA 4/12)

Doppelisolierung oder Schutzabschirmung
siehe Kapitel 9.3

Anmerkung:

MICROMASTER Vector und MIDIMASTER Vector sind fiir einen weltweiten Einsatz vorgesehen und folglich fiir weite Netzspannungsbereiche
ausgelegt (1/3 AC 208 - 240 V +10%; 3 AC 380 - 500 V +10%; 3 AC525 - 575V +15%)

Bei den Spannungsangaben ist zu beachten das:

- sich der Arbeitsbereich des Umrichters zwischen den beiden angegebenen Spannungswerten - von z.B. 208 - 240V befindet,
- die Angabe £10% keinen Arbeitsbereich, sondern den Bereich darstellt, welcher fiir kurzfristige Spannungsschwankungen vorgesehen ist.
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Optionen / Zubehor

Bremswiderstand (nur fir MMV)
Elektronische Bremseinheit (EBE) fiir MDV
Zusatzliches EMV-Funkentstorfilter

IP20 (NEMA 1) Zubehérsatz (MMV, nur BaugréRe A) Fiir weitere Details nehmen Sie

Klartextbedienfeld (OPMZ) bitte Kontakt mit dem lokalen
Siemensbiiro auf.

PROFIBUS-Modul (CB15), CANbus-Modul (CB16)

SIMOVIS-Software fiir die Parametrierung tber einen PC

Ausgangs- und Netzdrosseln

Ausgangsfilter
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9. ZUSATZINFORMATIONEN

9.1 Anwendungsbeispiel

Einstellungen fiir eine einfache Anwendung

Motor: 230V
Ausgangsleistung 1,5 kW

Vorgaben: Sollwertvorgabe tiber Potentiometer, 0 - 50 Hz
Hochlauf von 0 auf 50 Hz in 15 Sekunden
Ricklauf von 50 auf 0 Hz in 20 Sekunden

Verwendeter Umrichter: MMV150 (6SE3216-8BB40)

Einstellungen: P009 = 2 (alle Parameter kdnnen verandert werden)
P080 - P085 = Werte gemal Motor-Typenschild
P006 = 1 (Analogeingang)
P002 = 15 (Hochlaufzeit)
P003 = 20 (Rcklaufzeit)

Diese Anwendung soll nunmehr wie folgt abgeé&ndert werden:

Betrieb des Motors bis 75 Hz
(U/f-Kurve bis 50 Hz linear) u A
Motorpotentiometer-Sollwert additiv zum 220
Analog-Sollwert.

Eingriff des Analog-Sollwertes mit max. 10 Hz.

50 75 f(Hy)

Einstellungen: P009 = 2 (alle Parameter kdnnen verandert werden)
P013 = 75 (hdchste Motorfrequenz in Hz)
P006 = 2 (Sollwert iiber Motorpotentiometer oder Festsollwert)
P024 = 1 (Analog-Sollwert wird addiert)
P022 = 10 (maximaler Analog-Sollwert bei 10 V = 10 Hz)

9.2 USS Status Codes

Die folgende Liste enthélt die Erklarung der Status-Codes, die am Umrichter angezeigt werden, wenn die serielle Kopplung verwendet
wird und Parameter P001 auf 006 gesetzt ist:

001 Meldung OK

002 Slave-Adresse empfangen
100 Ungilltiges Startzeichen
101 Zeitiiberlauf

102 Priifsummenfehler

103 Falsche Meldungsléange
104 Paritatsfehler

Hinweise

) Immer wenn ein Byte empfangen wird, blinkt die Anzeige. Es kann somit Uberpriift werden, ob die Kommunikation tber die
serielle Schnittstelle aktiv ist.

2) Wenn 100’ auf der Anzeige kontinuierlich blinkt, zeigt dies fir gewéhnlich einen Bus-Abschluffehler an.
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9.3 Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)

Alle elektrischen Einrichtungen, die eine in sich abgeschlossene, eigene Funktion haben und die als fir den Endanwender bestimmte
Einzelgerate auf den Markt gebracht werden, missen ab Januar 1996 der EG-Richtlinie 89/336 entsprechen. Es gibt fir den
Hersteller/Maschinenbauer drei verschiedene Wege, Ubereinstimmung mit dieser Richtlinie zu bescheinigen:

1. EG-Konformitétserkldrung

Hierbei handelt es sich um eine Erklarung des Herstellers, daft die Anforderungen der fiir die elektrische Umgebung des
Gerats gliltigen europdischen Normen erfiillt sind. Nur Normen, die im offiziellen Amtsblatt der Europaischen Gemeinschaft
veréffentlicht worden sind, dirfen in der Konformitatserklarung zitiert werden.

2. Technische Dokumentation

Es kann eine Technische Dokumentation erstellt werden, die das EMV-Verhalten des Gerétes beschreibt. Diese Akte muf
durch eine von der zustandigen europaischen Regierungsstelle emnannte ‘Zustandige Stelle’ zugelassen werden. Hierdurch
ist es mdglich, Normen zu verwenden, die sich noch in Vorbereitung befinden.

3. EG-Typenpriifzertifikat

Diese Methode gilt nur fir Funkgeréte.

Die MICROMASTER haben nur dann eine eigene Funktion, wenn sie mit anderen Geraten (z.B. mit einem Motor) verbunden sind. Die
Grundeinheiten konnen also nicht das CE-Kennzeichen tragen, das die Ubereinstimmung mit der EMV-Richtlinie bestatigt. Im
folgenden werden deshalb genauere Einzelheiten (iber das EMV-Verhalten dieser Erzeugnisse angegeben, wobei vorausgesetzt wird,
daR diese entsprechend den in Kapitel 1.2 aufgefiihrten Verdrahtungsrichtlinien installiert wurden.

Klassifizierung MMV:
Geréteausfiihrung EMV-Klasse
MMV12 - MMV300 Klasse 2
MMV12/2 - MMV400/2 Klasse 1
MMV12/2 - MM400/2 mit externem Filter (siehe Tabelle), nur einphasiger Anschlufl Klasse 2
MMV37/3 - MMV750/3 Klasse 1
MMV220/3F - MMV750/3F Klasse 2*
MMV37/3 - MMV750/3 mit externem Filter (siehe Tabelle - Klasse A) Klasse 2*
MMV37/3 - MMV750/3 mit externem Filter (siehe Tabelle - Klasse B) Klasse 3*
Klassifizierung MDV:
Geréteausfiihrung EMV-Klasse
MDV550/2 - MDV4500/2 Klasse 1
MDV550/2 - MDV4500/2 mit externem Filter (siehe Tabelle - Klasse A) Klasse 2
MDV550/2 - MDV1850/2 mit externem Filter (siehe Tabelle - Klasse B) Klasse 3*
MDV750/3 - MDV7500/3 Klasse 1
MDV750/3 - MDV7500/3 mit externem Filter (siehe Tabelle - Klasse A) Klasse 2
MDV750/3 - MDV3700/3 mit externem Filter (siehe Tabelle - Klasse B) Klasse 2
MDV750/4 - MDV3700/4 Klasse 1

* Wird die Stérabstrahlung im HF-Bereich durch entsprechende Installation reduziert (z. B. durch Einbau in ein Stahlgehause), so werden in der
Regel die Grenzwerte fiir Storstrahlungen der Klasse 3 eingehalten.

Externe-Filter:

Gerateausfiihrung Filterklasse-A- Filterklasse-B- Norm
Sachnummer Sachnummer
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MMV12 - MMV300

eingebaut

EN 55011/ EN 55022

MMV220F - MMV750F

eingebaut

EN 55011 / EN 55022

MMV12/2 - MMV25/2 6SE3290-0BA87-0FB0 EN 55011 / EN 55022
MMV37/2 - MMV75/2 6SE3290-0BA87-0FB2 EN 55011 / EN 55022
MMV110/2 - MMV150/2 6SE3290-0BB87-0FB4 EN 55011 / EN 55022
MMV220/2 - MMV300/2 6SE3290-0BC87-0FB4 EN 55011 / EN 55022
MMV37/3 - MMV150/3 6SE3290-0DA87- OFA1 6SE3290-0DA87-0FB1 EN 55011/ EN 55022
MMV220/3 - MMV300/3 6SE3290-0DB87- OFA3 6SE3290-0DB87-0FB3 EN 55011 / EN 55022
MMV400/3 - MMV750/3 6SE3290-0DC87- OFA4 6SE3290-0DC87-0FB4 EN 55011/ EN 55022

MDV550/2

6SE3290-0DG87- OFA5

6SE2100-1FC20

EN 55011/ EN 55022

MDV750/2

6SE3290-0DH87- OFAS

6SE2100-1FC20

EN 55011/ EN 55022

MDV1100/2 - MDV1850/2

6SE3290-0DJ87- OFAG

6SE2100-1FC21

EN 55011/ EN 55022

MDV2200/2

6SE3290-0DJ87- OFAG

EN 55011/ EN 55022

MDV3000/2 - MDV4500/2

6SE3290-0DK87- OFA7

EN 55011/ EN 55022

MDV 750/3 - MDV1100/3

6SE3290-0DG87- OFA5

6SE2100-1FC20

EN 55011/ EN 55022

MDV1500/3 - MDV1850/3

6SE3290-0DH87- OFAS

6SE2100-1FC20

EN 55011/ EN 55022

MDV2200/3 - MDV3700/3

6SE3290-0DJ87- OFAG

6SE2100-1FC21

EN 55011/ EN 55022

MDV4500/3 - MDV7500/3

6SE3290-0DK87- OFA7

EN 55011/ EN 55022

Hinweis: Bei Einsatz von Filtern betragt die maximale Netzspannung 460V.

Es gibt die drei untenstehend angegebenen EMV-Betriebsklassen. Bitte beachten Sie, dal die Grenzwerte nur dann erreicht werden,
wenn die Pulsfrequenz gleich Werksvoreinstellung (oder niedriger) eingestellt ist und die Lange der Motorkabel nicht mehr als 25 m

betragt.

Klasse 1: Allgemein, fiir industrielle Umgebung

Ubereinstimmend mit der EMV-Norm fiir Leistungsantriebe EN 61800-3, zur Verwendung in Zweitumgebung (Industrieumgebung)

und bei begrenzter Verteilung.

EMV-GroRe Norm Stufe

Stbrungsemission:

Abgestrahlte Storung EN 55011 Stufe A1*

Leitungsgebundene Stérung EN 61800-3 *

Storfestigkeit:

Elektrostatische Entladungen EN 61000-4-2 8 kV Luftentladung

Stérimpulse EN 61000-4-4 2 kV Leistungskabel,
1 kV Steuerleitungen

Elektromagnetische Hochfrequenz-Feldstarke IEC 1000-4-3 26-1000 MHz, 10 V/im

* Die Emissionsgrenzwerte gelten nicht in
Anlagen, in denen keine anderen
Verbraucher an denselben Einspeisetrafo
angeschlossen sind.
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Klasse 2: Entstort, fiir Industrieumgebung

Deutsch

In dieser Betriebsklasse kann der Hersteller selbst bescheinigen, daf seine Geréate beziiglich ihres EMV-Verhaltens den Anforderungen
der EMV-Richlinie fiir industrielle Umgebung geniigen. Die Grenzwerte entsprechen den Grundnormen fiir Abstrahlung und
Storfestigkeit in industrieller Umgebung EN 50081-2 und EN 50082-2.

EMV-GroRe Norm Stufe
Stbrungsemission:
Abgestrahlte Stérung EN 55011 Stufe A1
Leitungsgebundene Stérung EN 55011 Stufe A1
Storfestigkeit:
Netzspannungsverzerrung IEC 1000-2-4 (1993)
Spannungsschwankungen, Spannungsabfall, [EC 1000-2-1
Unsymmetrie, Frequenzanderungen
Magnetische Felder EN 61000-4-8 50 Hz, 30 A/m
Elektrostatische Entladungen EN 61000-4-2 8 kV Luftentladung
Stérimpulse EN 61000-4-4 2 kV Leistungskabel,
2 kV Steuerleitungen
Elektromagnetische Hochfrequenz-Feldstarke, ENV 50 140 80-1000 MHz, 10 V/m, 80% AM, Leistungs-
Amplitudenmodulation und Signalleitungen
Elektromagnetische Hochfrequenz-Feldstérke, ENV 50 204 900 MHz, 10 V/Im 50% Tastverhaltnis, 200
Pulsmodulation Hz Folgefrequenz

Klasse 3: Entstort, fiir Wohngebiete, gewerbliche und Leichtindustrieumgebung

In dieser Betriebsklasse kann der Hersteller selber bescheinigen, dafll seine Gerate bezlglich ihres EMV-Verhaltens in
Leistungsantrieben den Anforderungen der EMV-Richtlinie flir Wohn-, Gewerbe- und Leichtindustrie-Umgebung genligen. Die
Grenzwerte entsprechen den Grundnormen fiir Abstrahlung und Stérfestigkeit EN 50081-1 und EN 50082-1.

EMV-GroRe Norm Stufe

Stbrungsemission:

Abgestrahlte Stérung EN 55022 Stufe B1

Leitungsgebundene Stérung EN 55022 Stufe B1

Storfestigkeit:

Elektrostatische Entladungen EN 61000-4-2 8 kV Luftentladung

Stérimpulse EN 61000-4-4 1 kV Leistungskabel,

0,5 kV Steuerleitungen

Hinweis

Die MICROMASTER Vector und MIDIMASTER Vector-Umrichter sind ausschlieBlich fiir gewerbliche Anwendungen
vorgesehen. Sie unterliegen deshalb nicht den Anforderungen der Norm EN 61000-3-2, Abstrahlung von Oberwellen.

© Siemens plc 2002
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9.4 Umweltschutz

Transport und Lagerung

Den Umrichter wahrend des Transportes und der Lagerung gegen mechanische StéRe und Erschiitterungen schiitzen. Das Gerat ist
zudem gegen Wasser (z.B. Regen) und tiberh6hte Temperaturen zu schiitzen (siehe Kapitel 8).

Die Verpackung des Umrichters ist wiederverwendbar. Verpackung fiir kiinftige Zwecke aufbewahren oder fiir weitere Verwendung an
den Hersteller zurtickgeben.

Demontage und Entsorgung.

Das Geréat kann dank der leicht Iosbaren Schraub- und Schnappverbindungen auseinander gebaut werden.

Die Bestandteile kénnen entsprechend den drtlichen Vorschriften entsorgt, recycelt oder an den Hersteller zuriickgegeben werden.
Dokumentation

Dieses Handbuch wurde auf chlorfreiem Papier gedruckt. Fiir das Druck- und Bindeverfahren wurden keine Lésungsmittel verwendet.
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9.5 Einstellung der Benutzerparameter

Tragen Sie Ihre Parametereinstellungen in die folgende Tabelle ein:(Hinweis: +  =Einstellung des Wertes ist abhéingig vom Gerétetyp)

Parameter Ihre Werksein- Parameter Ihre Werksein- Parameter Ihre Werksein-
Einstellung stellung Einstellung stellung Einstellung stellung
P000 - P061 6 P140
P001 0 P062 8 P141
P002 10,0 P063 1,0 P142
P003 10,0 P064 1,0 P143 -
P004 0,0 P065 1,0 P186 200
P005 5,00 P066 0 P201 0
P006 0 P069 1 P202 1,0
P007 1 P070 0 P203 0,00
P009 0 P071 0 P204 0,0
P010 1,00 P072 250 P205 1
P011 0 P073 0 P206 0
P012 0,00 P074 3 P207 100
P013 50,00 P075 0 P208 0
P014 0,00 P076 0/4 P210 -
P015 0 P077 1 P211 0,00
P016 0 P078 100 P212 100,00
P017 1 P079 0 P220 0
Po18 0 P080 7% T P321 0,00
P019 2,00 P081 50,00 P322 50,00
P021 0,00 P082 Foh P323 0
P022 50,00 P083 Foh P356 3
P023 0 P084 7% T P386 10
P024 0 P085 Foh P387 1,0
P025 0 P086 150 P700
P026 0 P087 0 P701
P027 0,00 P088 0 P702 -
P028 0,00 P089 Foh P720 0
P029 0,00 P091 0 P721 -
P031 5,00 P092 6 P722 0,0
P032 5,00 P093 0 P723 -
P033 10,0 P094 50,00 P724 0
P034 10,0 P095 0 P725 -
P040 0 P099 0 P726 0,0
P041 5,00 P101 0 P880 -
P042 10,00 P111 Foh P910 0
P043 15,00 P112 Foh P918
P044 20,00 P113 Foh P922
P045 0 P121 1 P923 0
P046 25,0 P122 1 P927
P047 30,0 P123 1 P928
P048 35,0 P124 1 P930
P049 40,0 P125 1 P931 -
P050 0 P128 120 P944 0
P051 1 P131 - P947
P052 2 P132 - P958
P053 6 P133 - P963
P054 6 P134 - P967
P055 6 P135 - P968
P056 0 P137 - P970 -
P057 1,0 P138 - P971 1
P139 -
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