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Dokumentation zum MICROMASTER 440

Kurzanleitung

Ist fur die schnelle Inbetriebnahme mit SDP und
BOP.
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Betriebsanleitung

Liefert Informationen Uber Merkmale des MM440, wie
Installation, Inbetriebnahme, Regelungsarten,
Systemparameterstruktur, Stérungsbehebung,
Technischen Daten sowie die verfligbaren Optionen
des MM440.
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Parameterliste

Die Parameterliste enthalt die Beschreibung aller
Parameter in funktionaler Reihenfolge und strukturiert
sowie mit ausfihrlicher Beschreibung. Die
Parameterliste enthalt auch eine Reihe von
Funktionsplanen.
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Kataloge

Im Katalog finden Sie alles, was benétigt wird, um
einen bestimmten Umrichter auszuwahlen, sowie
Filter, Drosseln, Bedienfelder oder
Kommunikationsoptionen.
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Warnung

Bitte lesen Sie alle Definitionen und Warnungen, die in der Bedienungsanleitung
enthalten sind. Die Bedienungsanleitung finden Sie auf der Doku-CD, die

zusammen mit Ihrem Wechselrichter geliefert wird. Wenn Ihnen keine CD zur
Verfligung steht, kbnnen sie diese tber Ihre Siemens-Niederlassung vor Ort unter
der Bestellnummer: 6SE6400-5AD00-1APO0 bestellen.

Weitere Informationen finden Sie im Internet unter:
http://www.siemens.de/micromaster

Geprifte Siemens-Qualitat fur Software und Training nach
DIN ISO 9001, Reg. Nr. 2160-01

Weitergabe sowie Vervielfaltigung dieser Unterlage,
Verwertung und Mitteilung ihres Inhalts ist nicht gestattet,
soweit nicht ausdriicklich zugestanden. Zuwiderhandlungen
verpflichten zu Schadenersatz. Alle Rechte vorbehalten,
insbesondere fur den Fall der Patenterteilung oder GM-
Eintragung.

© Siemens AG 2001, 2002. All rights reserved.

MICROMASTER® ist eine eingetragene Marke der
Siemens AG.

Es kdnnen weitere, in dieser Dokumentation nicht
beschriebene Funktionen zur Verfigung stehen. Es besteht
jedoch kein Anspruch auf diese Funktionen bei Neulieferung
bzw. im Servicefall.

Wir haben den Inhalt der Druckschrift auf Ubereinstimmung
mit der beschriebenen Hard- und Software geprift. Dennoch
kénnen Abweichungen nicht ausgeschlossen werden, so
dass wir fiir die vollstandige Ubereinstimmung keine Gewéhr
Ubernehmen. Die Angaben in dieser Druckschrift werden
jedoch regelmaRig tberprift, und notwendige Korrekturen
sind in den nachfolgenden Auflagen enthalten. Fir
Verbesserungsvorschléage sind wir dankbar.

Der Inhalt dieser Dokumentation wurde auf
umweltfreundlichem, chlorfrei gebleichtem Papier gedruckt,
das aus verwalteten, nachgeforsteten Waldbestanden
stammt. Fir den Druck- oder Bindevorgang wurden keine
Lésungsmittel verwendet.

Technische Anderungen vorbehalten.

Siemens-Aktiengesellschaft.
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MICROMASTER 440 Parameter

Diese Parameterliste ist nur in Verbindung mit der Bedienungsanleitung oder dem
Referenzhandbuch des MICROMASTER 440 zu verwenden. Insbesondere sind
alle Warnungen und Sicherheitshinweise in diesen Handblichern zu beachten.
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1 Parameter
1.1 EinfUhrung zu MICROMASTER-Systemparametern
Die Parameterbeschreibung hat folgendes Layout:
1 Par.-Nr. 2 Parametername 9 Min: 12 Ebene:
[Index] 3 CStat: 5 Datentyp 7 Einheit: 10 Def: 2
4 P-Gruppe: 6 aktiv: 8 Schnell-IBN: 11 Max:
13 Beschreibung:

1. Parameternummer
Gibt die jeweilige Parameternummer an. Die verwendeten Zahlen bestehen aus
vier Ziffern im Bereich von 0000 bis 9999. Zahlen mit einem vorangestellten "r”
zeigen an, dass der Parameter "schreibgeschitzt" ist und einen bestimmten
Wert anzeigt, jedoch nicht direkt durch Angabe eines anderen Wertes tber
diese Parameternummer gedndert werden kann (in solchen Fallen werden bei
"Einheit”, "Min”, "Def” und "Max” in der Kopfzeile der Parameterbeschreibung
Gedankenstriche "-" eingegeben).
Alle anderen Parameter beginnen mit einem "P”. Die Werte dieser Parameter
kénnen in dem Bereich, der durch die Einstellungen "Min” und "Max” in der
Kopfzeile angegeben wird, direkt geandert werden.

[Index] gibt an, dass der Parameter indiziert ist, und wieviele Indizes zur
Verfligung stehen.

2. Parametername
Gibt den Namen des jeweiligen Parameters an
Bestimmte Parameternamen enthalten folgende abgekiirzte Préfixe: Bl, BO, ClI
und CO gefolgt von einem Doppelpunkt.

Diese Abkirzungen haben folgende Bedeutungen:
BI = Binektor-Eingang, d.h. der Parameter wéahlt die Quelle
eines binaren Signals

BO = Binektor-Ausgang, d.h. der Parameter verbindet sich als
ein binares Signal

Cl = S_teckereingang, dh der Parameter wahlt die Quelle
eines analogen Signals

CcoO = Steckerausgang, d.h. der Parameter verbindet sich als
ein analoges Signal

CO/BO = Stecker-/Binektor-Ausgang, d.h. der Parameter

verbindet sich als analoges Signal und/oder als ein

binares Signal

Um BiCo verwenden zu kénnen, bendtigen Sie Zugriff auf die gesamte
Parameterliste. Auf dieser Ebene sind viele neue Parametereinstellungen
mdglich, einschlielich der BiCo-Funktionalitat. BiCo-Funktionalitat ist eine
andere, flexiblere Art, Eingangs- und Ausgangsfunktionen einzustellen und zu
kombinieren. Sie kann in den meisten Fallen in Verbindung mit den einfachen
Ebene-2-Einstellungen verwendet werden.

MICROMASTER 440 Parameterliste
6SE6400-5BB00-0AP0O 7
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9.

Das BiCo-System ermdglicht es, komplexe Funktionen zu programmieren.
Boolesche und mathematische Beziehungen kdnnen zwischen Eingadngen
(digitalen, analogen, seriellen etc.) und Ausgangen (Umrichterstrom, Frequenz,
Analogausgang, Relais, etc.) eingerichtet werden.

. CStat

Inbetriebnahmestatus des Parameters. Drei Zustande sind mdglich:
Inbetriebnahme C

Betrieb U

Betriebsbereit T

Dies gibt an, wann der Parameter geandert werden kann. Ein, zwei oder alle
Zustande kénnen angegeben werden. Wenn alle drei Zustande angegeben
sind, bedeutet dies, dass es mdglich ist, diese Parametereinstellung in allen
drei Umrichterzustédnden zu &ndern

P-Gruppe

Gibt die funktionale Gruppe des jeweiligen Parameters an.

Anmerkung
Parameter PO004 (Parameterfilter) dient beim Zugriff auf Parameter, gemaf der
ausgewabhlten funktionalen Gruppe als Filter.

Datentyp
Die verfligbaren Datentypen sind in der Tabelle unten aufgelistet.

Zeichen Bedeutung

ule 16-Bit ohne Vorzeichen
u32 32-Bit ohne Vorzeichen
116 16-Bit Ganzzahl

132 32-Bit Ganzzahl

Float Gleitkomma

. Aktiv

Gibt an, ob

+ Sofort Anderungen an Parameterwerten unmittelbar nach ihrer
Eingabe wirksam werden, oder

¢ nach Best.  die Schaltflache "P” auf dem Bedienfeld (BOP oder AOP) ge-
drickt werden muss, damit die Anderungen wirksam werden.

Einheit

Gibt die MaReinheit an, die auf die Parameterwerte anzuwenden ist

. Schnell-IBN

Gibt an, ob (Ja oder Nein) ein Parameter nur wahrend einer Schnell-
Inbetriebnahme geéndert werden kann, d.h. wenn P0O010 (Parametergruppen
fur die Inbetriebnahme) auf 1 eingestellt ist (Schnell-Inbetriebnahme).

Min

Gibt den niedrigsten Wert an, auf den der Parameter eingestellt werden kann.

10.Def

Gibt den Vorgabewert an, d.h. den Wert, der glltig ist, wenn der Benutzer
keinen bestimmten Wert fir den Parameter festlegt.

11.Max

Gibt den héchsten Wert an, auf den der Parameter eingestellt werden kann.

12.Ebene

Gibt die Ebene des Benutzerzugriffs an. Es gibt vier Zugangsebenen: Standard,
Extended, Expert und Service. Die Anzahl der Parameter, die in der
funktionalen Gruppe angezeigt werden, hangt von der in PO003 eingestellten
Zugangsebene ab (Benutzer-Zugangsebene).

MICROMASTER 440 Parameterliste
6SE6400-5BB00-0APO
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13.Beschreibung
Die Parameterbeschreibung besteht aus den unten aufgelisteten Abschnitten
und Inhalten. Einige dieser Abschnitte und Inhalte sind optional und werden,
falls nicht anwendbar, von Fall zu Fall weggelassen.

Beschreibung: Kurze Erklarung der Parameterfunktion.

Diagramm: Wo anwendbar, Diagramm zur Darstellung der Auswirkungen von
Parametern mit Hilfe, z.B. einer Kennlinie

Einstellungen: Liste der anwendbaren Einstellungen. Diese umfassen
Méogliche Einstellungen, Gebrauchlichste Einstellungen, Index und Bitfelder

Beispiel: Optionales Beispiel der Auswirkungen einer bestimmten
Parametereinstellung.

Abhéangigkeit: Alle Bedingungen, die in Verbindung mit diesem Parameter erfillt werden

mussen. Ebenso alle speziellen Auswirkungen, die dieser Parameter auf
andere oder andere Parameter auf diesen haben.

Warnung / Sicherheitshinweise:
Wichtige Informationen, die beachtet werden missen, um Korperverletzung
oder Sachschaden zu verhindern / spezielle Informationen, die beachtet
werden mussen, um Probleme zu vermeiden / Informationen, die fir den
Benutzer hilfreich sein kdnnen

Weitere Einzelheiten:
Alle Quellen mit detaillierten, den jeweiligen Parameter betreffenden
Informationen.

MICROMASTER 440 Parameterliste
6SE6400-5BB00-0AP0O 9
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1.2

Schnell-Inbetriebnahme (P0010=1)

Die nachfolgenden Parameter werden fir die Schnell-Inbetriebnahme (P0010=1)

bendtigt:

Schnell-Inbetriebnahme (P0010=1)

10

Nr Name Zugangs- Cstat
ebene
P0100 Europa / Nordamerika 1 C
P0205 Wechselrichteranwendung 3 C
P0300 Motortyp wéhlen 2 C
P0304 Motornennspannung 1 C
P0305 Motornennstrom 1 C
P0307 Motornennleistung 1 C
P0308 Nenn-Motorleistungsfaktor 2 C
P0309 Motornennwirkungsgrad 2 C
P0310 Motornennfrequenz 1 C
PO311 Motornenndrehzahl 1 C
P0320 Motormagnetisierungsstrom 3 CT
P0335 Motorkuhlung 2 CT
P0640 Motoriberlastungsfaktor [%] 2 CuT
P0O700 Wahl der Befehlsquelle 1 CT
P1000 Wahl des Frequenzsollwertes 1 CT
P1080 Min. Drehzahl 1 CuT
P1082 Max. Drehzahl 1 CT
P1120 Rampenhochlaufzeit 1 CuUT
P1121 Rampenauslaufzeit 1 CuUT
P1135 OFF3 Rampenauslaufzeit 2 CuUT
P1300 Regelungsart 2 CT
P1500 Anwahl Drehmomentsollwert 2 CT
P1910 Motordaten-ldentifizierung wahlen 2 CT
P1960 Drehzahlregleroptimierung 0 CT
P3900 Ende der Schnell-Inbetriebnahme 1 C

Wenn P0010=1 gewahlt wird, kann PO003 (Benutzer-Zugangssebene) verwendet
werden, um die Parameter auszuwahlen, auf die zugegriffen werden soll. Dieser

Parameter ermdglicht auch die Auswabhl einer benutzerdefinierten Parameterliste
fur die Schnell-Inbetriebnahme.

Am Ende der Schnell-Inbetriebnahme setzen Sie P3900 = 1, um die erforderlichen
Motorberechnungen durchzufiihren, und setzen Sie alle anderen Parameter (nicht
in P0010=1 enthaltene) auf ihre Voreinstellungen zuriick.

Anmerkung

Dies gilt nur fir die Schnell-Inbetriebnahme.

MICROMASTER 440 Parameterliste
6SE6400-5BB00-0APO
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Auf Werkseinstellungen zuriicksetzen

Um alle Parameter auf Werksvoreinstellungen zurtickzusetzen, sollten folgende
Parameter wie folgt gesetzt werden:

P0010=30.
P0970=1.

Anmerkung
Das Ricksetzen der Parameter dauert ca. 10 Sekunden. Riicksetzen auf

werksseitige Voreinstellungen.

Sieben-Segment-Anzeige
Diese Sieben-Segment-Anzeige ist folgendermafien strukturiert:

Segment Bit 15 14 13 12 11 10 9 8
SegmentBit 7 6 5 4 3 2 1 0

Die Bedeutung der relevanten Bits in der Anzeige wird in den Status- und
Steuerwortparametern beschrieben.

MICROMASTER 440 Parameterliste

6SE6400-5BB00-0APO 11



Parameter Ausgabe 08/02

1.3 Ubersicht tiber Motor- und Befehlsdatensatze

Befehlsdatenséatze

P-Nr. Parametername P-Nr. Parametername

PO700[3] | Auswahl Befehlsquelle P1124[3] | Bl: Auswahl JOG Hochlaufzeiten
P0701[3] | Funktion Digitaleingang 1 P1140[3] | BI: Auswahl HLG Freigabe
P0702[3] | Funktion Digitaleingang 2 P1141[3] | BI: Auswahl HLG Start

P0703[3] | Funktion Digitaleingang 3 P1142[3] | BIl: Auswahl HLG Sollwertfreigabe
P0704[3] | Funktion Digitaleingang 4 P1230[3] | BI: Freigabe DC-Bremse
P0705[3] | Funktion Digitaleingang 5 P1330[3] | Cl: Spannungssollwert

P0706[3] | Funktion Digitaleingang 6 P1477[3] | BI: Integrator Drehz.reg. setzen
P0707[3] | Funktion Digitaleingang 7 P1478[3] | Cl: Integrator Drehz.reg. setzen
PO708[3] | Funktion Digitaleingang 8 P1500[3] | Anwahl Drehmomentsollwert
PO719[3] | Auswahl Befehls-/Sollwertquelle P1501[3] | BI: Drehzahl <-> Momentregelung
P0731[3] | BI: Funktion Digitalausgang 1 P1503[3] | Cl: Drehmomentsollwert
P0732[3] | BI: Funktion Digitalausgang 2 P1511[3] | Cl: Drehmoment-Zusatzsollwert
P0733[3] | BI: Funktion Digitalausgang 3 P1522[3] | Cl: Oberer Drehmoment-Grenzwert
PO0800[3] | Bl: Parametersatz 0 laden P1523[3] | Cl: Unterer Drehmoment-Grenzwert
P0801[3] | Bl: Parametersatz 1 laden P2103[3] | BI: Quelle 1. Fehlerquittung
P0840[3] | BI: EIN/AUS1 P2104[3] | BI: Quelle 2. Fehlerquittung
P0842[3] | BI: EIN/AUS1 mit reversieren P2106[3] | BI: Externer Fehler

P0844([3] | BI: 1. AUS2 P2151[3] | Cl:Drehzahlsollwert fur Meldung
P0845([3] | BI: 2. AUS2 P2152[3] | Cl: Ist-Drehzahl fir Meldung
P0848[3] | BI: 1. AUS3 P2200[3] | BI: Freigabe PID-Regler
P0849[3] | BI: 2. AUS3 P2220[3] | BI: PID-Festsollwert Anwahl Bit0
P0852[3] | BI: Impulsfreigabe P2221[3] | BI: PID-Festsollwert Anwahl Bitl
P1000[3] | Auswahl Frequenzsollwert P2222[3] | BI: PID-Festsollwert Anwahl Bit2
P1020[3] | BI: Festfrequenz-Auswahl Bit 0 P2223[3] | BI: PID-Festsollwert Anwahl Bit3
P1021[3] | BI: Festfrequenz-Auswahl Bit 1 P2226[3] | Bl: PID-Festsollwert Anwahl Bit4
P1022[3] | BI: Festfrequenz-Auswahl Bit 2 P2228[3] | BI: PID-Festsollwert Anwahl Bit5
P1023[3] | BI: Festfrequenz-Auswahl Bit 3 P2235[3] | Bl: Quelle PID-MOP hoher
P1026[3] | BI: Festfrequenz-Auswahl Bit 4 P2236[3] | Bl: Quelle PID-MOP tiefer
P1028[3] | BI: Festfrequenz-Auswahl Bit 5 P2253[3] | Cl: PID-Sollwert

P1035[3] | BI: Auswahl fur MOP-Erh6hung P2254[3] | Cl: Quelle PID-Zusatzsollwert
P1036[3] | BI: Auswahl fir MOP-Verringerung P2264[3] | Cl: PID-Istwert

P1055[3] | BI: Auswahl JOG rechts

P1056[3] | BIl: Auswahl JOG links

P1070[3] | Cl: Auswahl Hauptsollwert (HSW)

P1071[3] | ClI: Auswahl HSW-Skalierung

P1074[3] | Bl: Zusatzsollwert-Sperre

P1075[3] | Cl: Auswahl Zusatzsollwert

P1076[3] | Cl: Auswahl ZUSW-Skalierung

P1110[3] | Bl: Negative Sollwertsperre

P1113[3] | BI: Auswahl Reversieren

MICROMASTER 440 Parameterliste
12 6SE6400-5BB00-0APO
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Motordatenséatze
P-Nr. Parametername P-Nr. Parametername
PO005[3] | Wahl der Betriebsanzeige r0374[3] | Lauferwiderstand [%]
r0035[3] | CO: Motortemperatur r0376[3] | Laufernennwiderstand [%0]
P0291[3] | Konfiguration des LT-Schutzes r0377[3] | Gesamt-Streureaktanz [%]
P0300[3] | Auswahl Motortyp r0382[3] | Hauptreaktanz [%]
P0304[3] | Motornennspannung r0384[3] | Lauferzeitkonstante
P0305[3] | Motornennstrom r0386[3] | Gesamtstreuung Zeitkonstante
P0307[3] | Motornennleistung P0400[3] | Auswahl Gebertyp
P0308[3] | Motornennleistungsfaktor P0408[3] | Anzahl Geberimpulse
P0309[3] | Motornennwirkungsgrad P0491[3] | Reaktion Drehzahlsignalverlust
P0310[3] | Motornennfrequenz P0492[3] | Zulassige Drehzahldifferenz
P0311[3] | Motornenndrehzahl P0494[3] | Verzdg Drehzahlverlustreaktion
r0313[3] | Motorpolpaare PO500[3] | Technische Anwendung
P0314[3] | Anzahl Motorpolpaare P0530[3] | Positioniersignaleinheit
P0320[3] | Motormagnetisierungsstrom P0531[3] | Einheitsumrechnung
r0330[3] | Motornennschlupf P0601[3] | Motor-Temperaturfiuhler
r0331[3] | Nennmagnetisierungsstrom P0604[3] | Warnschwelle Motorubertemperatur
r0332[3] | Nennleistungsfaktor P0625[3] | Umgebungstemperatur Motor
r0333[3] | Motornenndrehmoment P0626[3] | Ubertemperatur Standereisen
P0335[3] | Motorkiihlung P0627[3] | Ubertemperatur Standerwicklung
P0340[3] | Berechnung der Motorparameter P0628[3] | Ubertemperatur Lauferwicklung
P0341[3] | Motortragheitsmoment [kg*m”2] r0630[3] | CO: Umgebungstemperatur
P0342[3] | Tragheitsverhaltnis Gesamt/Motor r0631[3] | CO: Standereisen-Temperatur
P0344[3] | Motorgewicht r0632[3] | CO: Standerwicklung-Temperatur
r0345[3] | Motor-Anlaufzeit r0633[3] | CO: Lauferwicklung-Temperatur
P0346[3] | Magnetisierungszeit P0640[3] | Motoruberlastfaktor [%)]
P0347[3] | Entmagnetisierungszeit P1001[3] | Festfrequenz 1
PO0350[3] | Standerwiderstand (Phase-Phase) P1002[3] | Festfrequenz 2
P0352[3] | Kabelwiderstand P1003[3] | Festfrequenz 3
P0354[3] | Lauferwiderstand P1004[3] | Festfrequenz 4
P0356[3] | Standerstreuinduktivitat P1005[3] | Festfrequenz 5
P0358[3] | Lauferstreuinduktivitat P1006[3] | Festfrequenz 6
P0360[3] | Hauptinduktivitat P1007[3] | Festfrequenz 7
P0362[3] | Magnetisierungskennlinie Fluss 1 P1008[3] | Festfrequenz 8
P0363[3] | Magnetisierungskennlinie Fluss 2 P1009[3] | Festfrequenz 9
P0364[3] | Magnetisierungskennlinie Fluss 3 P1010[3] | Festfrequenz 10
P0365[3] | Magnetisierungskennlinie Fluss 4 P1011[3] | Festfrequenz 11
P0366[3] | Magnetisierungskennlinie Strom 1 P1012[3] | Festfrequenz 12
P0367[3] | Magnetisierungskennlinie Strom 2 P1013[3] | Festfrequenz 13
P0368[3] | Magnetisierungskennlinie Strom 3 P1014[3] | Festfrequenz 14
P0369[3] | Magnetisierungskennlinie Strom 4 P1015[3] | Festfrequenz 15
r0370[3] | Sténderwiderstand [%] P1031[3] | MOP-Sollwertspeicher
r0372[3] | Kabelwiderstand [%)] P1040[3] | Motorpotentiometer - Sollwert
r0373[3] | Stédndernennwiderstand [%)] P1058[3] | JOG-Frequenz rechts

MICROMASTER 440
6SE6400-5BB00-0AP0O
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P-Nr. Parametername P-Nr. Parametername

P1059[3] | JOG Frequenz links P1325[3] | Programmierb. U/f Spg. Koord. 3
P1060[3] | JOG Hochlaufzeit P1333[3] | Anfahrfrequenz fir FCC

P1061[3] | JOG Riucklaufzeit P1335[3] | Schlupfkompensation

P1080[3] | Minimal Frequenz P1336[3] | Schlupfgrenze

P1082[3] | Max. Frequenz P1338[3] | Resonanzdampfung Verstarkung U/f
P1091[3] | Ausblendfrequenz 1 P1340[3] | Imax Regler Prop. Verstarkung
P1092[3] | Ausblendfrequenz 2 P1341[3] | Imax Regler Integrationszeit
P1093[3] | Ausblendfrequenz 3 P1345[3] | Imax Regler Prop. Verstarkung
P1094[3] | Ausblendfrequenz 4 P1346[3] | Imax Regler Integrationszeit
P1101[3] | Bandbreite Ausblendfrequenz P1350[3] | Spannung Sanftanlauf

P1120[3] | Hochlaufzeit P1400[3] | Konfig. Drehzahlregelung

P1121[3] | Rucklaufzeit P1442[3] | Filterzeit fur Ist-Drehzahl

P1130[3] | Anfangsverrundungszeit Hochlauf P1452[3] | Filterz. f. Ist- Drehzahl (SLVC)
P1131[3] | Endverrundungszeit Hochlauf P1460[3] | Verstarkungsfaktor Drehzahlregl.
P1132[3] | Anfangsverrundungszeit Ricklauf P1462[3] | Integrationszeit Drehzahlregler
P1133[3] | Endverrundungszeit Rucklauf P1470[3] | Verstarkung Drehzahlregl. (SLVC)
P1134[3] | Verrundungstyp P1472[3] | Integrationszeit Drehz.r. (SLVC)
P1135[3] | AUS3 Rucklaufzeit P1488[3] | Quelle Statik

P1202[3] | Motorstrom: Fangen P1489[3] | Skalierung Statik

P1203[3] | Suchgeschwindigkeit: Fangen P1492[3] | Freigabe Statik

P1232[3] | Strom DC-Bremse P1496[3] | Skal. Beschleunig. Vorsteuerung
P1233[3] | Dauer der DC-Bremse P1499[3] | Skal. Beschl. Drehmomentregelung
P1234[3] | Startfrequenz der DC-Bremse P1520[3] | CO: Oberer Drehmoment-Grenzwert
P1236[3] | Compound Bremsung P1521[3] | CO: Unterer Drehmoment-Grenzwert
P1240[3] | Konfiguration des Vdc-Reglers P1525[3] | Skal. unt. Drehmoment-Grenzwert
P1243[3] | Dynamik-Faktor Vdc-max Regler P1530[3] | Grenzwert motorische Leistung
P1245[3] | Einschaltpegel kinet. Pufferung P1531[3] | Grenzw. generatorische Leistung
r1246[3] | CO: Kin.Pufferung Einschaltpegel P1570[3] | CO: Festsollwert Motorfluss
P1247[3] | Dynamikfaktor kinet. Pufferung P1574[3] | Dynamische Spannungs-Reserve
P1250[3] | Verstarkungsfaktor Vdc-Regler P1580[3] | Optimierung Wirkungsgrad
P1251[3] | Integrationszeit Vdc-Regler P1582[3] | Glattungszeit Fluss-Sollwert
P1252[3] | Differenzierzeit Vdc-Regler P1596([3] | Integrationsz. Feldschw. Regler
P1253[3] | Vdc-Regler Ausgangsbegrenzung P1610[3] | Konst. Drehmomentanhebung
P1256[3] | Reaktion kinetische Pufferung (SLVC)

P1257[3] | Frequenzschwelle Vdc_min Regler P1611[3] | Drehmomentanheb. b. Beschleunig.
P1300[3] | Regelungsart P1654[3] | Glattungszeit Isq-Sollwert

P1310[3] | Konstante Spannungsanhebung P1715[3] | Verstarkungsfaktor Stromregler
P1311[3] | Spannungsanheb. bei Beschleunig. P1717[3] | Integrationszeit Stromregler
P1312[3] | Spannungsanhebung beim Anlauf P1750[3] | Steuerwort Motormodell

P1316[3] | Endfrequenz Spannungsanhebung P1755[3] | Stopp-Frequenz Motormod. (SLVC)
P1320[3] | Programmierb. U/f Freq. Koord. 1 P1756[3] | Hysterese-Freq. Motormod. (SLVC)
P1321[3] | Programmierb. Uff Spg. Koord. 1 P1758[3] | Wartezeit nach SLVC gesteuert
P1322[3] | Programmierb. U/f Freq. Koord. 2 P1759[3] | T(warten) bis Ende n-Adaption
P1323[3] | Programmierb. U/f Spg. Koord. 2 P1764[3] | Kp n-Adaption (SLVC)

P1324[3] | Programmierb. U/f Freq. Koord. 3 P1767[3] | Tn n-Adaption (SLVC)
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P-Nr. Parametername P-Nr. Parametername

P1780[3] | Steuerwort Rs/Rr-Adaption P2181[3] | Lastmomentuberwachung
P1781[3] | Tn Rs-Adaption P2182[3] | Lastmomentuberw. Freg.schwelle 1
P1786[3] | Tn Xm-Adaption P2183[3] | Lastmomentuberw. Freg.schwelle 2
P1803[3] | Max. Modulation P2184[3] | Lastmomentuberw. Freg.schwelle 3
P1820[3] | Umgekehrte Ausgangs-Phasenfolge P2185[3] | Oberer Momentschwellwert M_o1
P1909[3] | Steuerwort Motoridentifikation P2186[3] | Unterer Momentschwellwert M_ul
P2000[3] | Bezugsfrequenz P2187[3] | Oberer Momentschwellwert M_o2
P2001[3] | Bezugsspannung P2188[3] | Unterer Momentschwellwert M_u2
P2002[3] | Bezugsstrom P2189[3] | Oberer Momentschwellwert M_o3
P2003[3] | Bezugsdrehmoment P2190[3] | Unterer Momentschwellwert M_u3
r2004[3] | Bezugsleistung P2192[3] | Verzog.zeit Lastdrehmomentiberw.
P2150[3] | Hysterese-Frequenz f_hys P2201[3] | PID-Festsollwert 1

P2153[3] | Zeitkonstante Drehzahlfilter P2202[3] | PID-Festsollwert 2

P2155[3] | Frequenzschwellwert f_1 P2203[3] | PID-Festsollwert 3

P2156[3] | Verzog.zeit Frequenzschwelle f_1 P2204[3] | PID-Festsollwert 4

P2157[3] | Frequenzschwellwert f_2 P2205[3] | PID-Festsollwert 5

P2158[3] | Verzog.zeit Frequenzschwelle f_2 P2206[3] | PID-Festsollwert 6

P2159([3] | Frequenzschwellwert f_3 P2207[3] | PID-Festsollwert 7

P2160[3] | Verzog.zeit Frequenzschwelle f_3 P2208[3] | PID-Festsollwert 8

P2161[3] | Minimaler Frequenzschwellwert P2209[3] | PID-Festsollwert 9

P2162[3] | Hysteresefreq. bei Uberdrehzahl P2210[3] | PID-Festsollwert 10

P2163[3] | Zulassige Frequenzabweichung P2211[3] | PID-Festsollwert 11

P2164[3] | Hysterese Frequenzabweichung P2212[3] | PID-Festsollwert 12

P2165[3] | Verzog.zeit zulassige Abweichung P2213[3] | PID-Festsollwert 13

P2166[3] | Verzog.zeit Hochlauf beendet P2214[3] | PID-Festsollwert 14

P2167[3] | Abschaltfrequenz f_off P2215[3] | PID-Festsollwert 15

P2168[3] | Verzdgerungszeit T_aus P2231[3] | Sollwertspeicher PID-MOP
P2170[3] | Stromschwellwert |_Schwelle P2240[3] | Sollwert PID-MOP

P2171[3] | Verzdgerungszeit Stromschwellw. P2480[3] | Positionierbetrieb

P2172[3] | Zwischenkr.spannungsschwellwert P2481[3] | Ubersetzungsverhéltnis Eingang
P2173[3] | Verzdgerungszeit Vdc P2482[3] | Ubersetzungsverhéltnis Ausgang
P2174[3] | Oberer Drehmoment-Schwellwert 1 P2484[3] | Anz Wellendrehungen =1 Einh
P2176[3] | Verzdg.zeit Drehmom.schwellwert P2487[3] | Korr Positionierungsfehler
P2177[3] | Verzdgerungszeit Motor blockiert P2488[3] | Weg / Anzahl der Umdrehungen
P2178[3] | Verzdgerungszeit Motor gekippt
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1.4 Binector Input-Parameter
P-Nr. Parametername P-Nr. Parametername
P0731[3] | BI: Funktion Digitalausgang 1 P1501[3] | BI: Drehzahl <-> Momentregelung
P0732[3] | BI: Funktion Digitalausgang 2 P2103[3] | BI: Quelle 1. Fehlerquittung
P0733[3] | BI: Funktion Digitalausgang 3 P2104[3] | BI: Quelle 2. Fehlerquittung
P0800[3] | BI: Parametersatz O laden P2106[3] | BI: Externer Fehler
P0801[3] | Bl: Parametersatz 1 laden P2200[3] | BI: Freigabe PID-Regler
P0810 Bl: CDS BitO (local / remote) P2220[3] | BI: PID-Festsollwert Anwahl Bit0
PO811 Bl: CDS Bitl P2221[3] | BI: PID-Festsollwert Anwahl Bitl
P0820 Bl: Antriebsdatensatz (DDS) BitO P2222[3] | BI: PID-Festsollwert Anwahl Bit2
P0821 Bl: Antriebsdatensatz (DDS) Bitl P2223[3] | BI: PID-Festsollwert Anwahl Bit3
P0840[3] | BI: EIN/AUS1 P2226[3] | BI: PID-Festsollwert Anwahl Bit4
P0842[3] | BI: EIN/AUS1 mit reversieren P2228[3] | BI: PID-Festsollwert Anwahl Bit5
P0844[3] | BI: 1. AUS2 P2235[3] | BI: Quelle PID-MOP héher
P0845([3] | BI: 2. AUS2 P2236[3] | Bl: Quelle PID-MOP tiefer
P0848[3] | BI: 1. AUS3 P2810[2] | BI: AND 1
P0849[3] | BI: 2. AUS3 P2812[2] | BI: AND 2
P0852[3] | BI: Impulsfreigabe P2814[2] | BI: AND 3
P1020[3] | BI: Festfrequenz-Auswahl Bit O P2816[2] |Bl:OR 1
P1021[3] | BI: Festfrequenz-Auswahl Bit 1 P2818[2] | Bl: OR 2
P1022[3] | BI: Festfrequenz-Auswahl Bit 2 P2820[2] | BI: OR 3
P1023[3] | BI: Festfrequenz-Auswahl Bit 3 P2822[2] | Bl: XOR 1
P1026[3] | BI: Festfrequenz-Auswahl Bit 4 P2824[2] | Bl: XOR 2
P1028[3] | BI: Festfrequenz-Auswahl Bit 5 P2826[2] | Bl: XOR 3
P1035[3] | BI: Auswahl fur MOP-Erh6hung P2828 Bl: NOT 1
P1036[3] | BI: Auswahl fir MOP-Verringerung P2830 Bl: NOT 2
P1055[3] | BI: Auswahl JOG rechts P2832 Bl: NOT 3
P1056[3] | BI: Auswahl JOG links P2834[4] | BI: D-FF 1
P1074[3] | BI: Zusatzsollwert-Sperre P2837[4] | BIl: D-FF 2
P1110[3] | BI: Negative Sollwertsperre P2840[2] | Bl: RS-FF 1
P1113[3] | BI: Auswahl Reversieren P2843[2] | Bl: RS-FF 2
P1124[3] | BI: Auswahl JOG Hochlaufzeiten P2846[2] | Bl: RS-FF 3
P1140[3] | BI: Auswahl HLG Freigabe P2849 Bl: Timer 1
P1141[3] | BI: Auswahl HLG Start P2854 BI: Timer 2
P1142[3] | Bl: Auswahl HLG Sollwertfreigabe P2859 Bl: Timer 3
P1230[3] | BI: Freigabe DC-Bremse P2864 Bl: Timer 4
P1477[3] | BI: Integrator Drehz.reg. setzen
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1.5 Connector Input-Parameter
P-Nr. Parametername P-Nr. Parametername
P0095[10] | CI: Auswahl PZD-Signale P2051[8] | Cl: PZD an CB
PO771[2] | Cl: DAC P2253[3] | ClI: PID-Sollwert
P1070[3] | Cl: Auswahl Hauptsollwert (HSW) P2254[3] | Cl: Quelle PID-Zusatzsollwert
P1071[3] | Cl: Auswahl HSW-Skalierung P2264[3] | Cl: PID-Istwert
P1075[3] | Cl: Auswahl Zusatzsollwert P2869[2] | Cl: ADD 1
P1076[3] | Cl: Auswahl ZUSW-Skalierung P2871[2] | Cl: ADD 2
P1330[3] | Cl: Spannungssollwert P2873[2] | Cl: SUB 1
P1478[3] | ClI: Integrator Drehz.reg. setzen P2875[2] | Cl: SUB 2
P1503[3] | Cl: Drehmomentsollwert P2877[2] | Cl: MUL 1
P1511[3] | Cl: Drehmoment-Zusatzsollwert P2879[2] | Cl: MUL 2
P1522[3] | Cl: Oberer Drehmoment-Grenzwert P2881[2] |Cl: DIV 1
P1523[3] | Cl: Unterer Drehmoment-Grenzwert P2883[2] | Cl: DIV 2
P2016[8] | Cl: PZD an BOP-Link (USS) P2885[2] | Cl: CMP 1
P2019[8] | Cl: PZD an COM-Link (USS) P2887[2] | Cl: CMP 2
1.6 Binector Output-Parameter
P-Nr. Parametername P-Nr. Parametername
r0751 BO: ADC-Zustandswort r2836 BO: NOT-Q D-FF 1
r2032 BO: Steuerwortl v. BOP-Link(USS) r2838 BO: Q D-FF 2
r2033 BO: Steuerwort2 v. BOP-Link(USS) r2839 BO: NOT-Q D-FF 2
r2036 BO: Steuerwortl v. COM-Link(USS) r2841 BO: Q RS-FF 1
r2037 BO: Steuerwort2 v. COM-Link(USS) r2842 BO: NOT-Q RS-FF 1
r2090 BO: Steuerwort 1 von CB 12844 BO: Q RS-FF 2
r2091 BO: Steuerwort 2 von CB r2845 BO: NOT-Q RS-FF 2
r2811 BO: AND 1 r2847 BO: Q RS-FF 3
r2813 BO: AND 2 r2848 BO: NOT-Q RS-FF 3
r2815 BO: AND 3 r2852 BO: Timer 1
r2817 BO:OR 1 r2853 BO: NOT-Ausgang Timer 1
r2819 BO: OR 2 r2857 BO: Timer 2
r2821 BO: OR 3 r2858 BO: NOT-Ausgang Timer 2
r2823 BO: XOR 1 r2862 BO: Timer 3
12825 BO: XOR 2 12863 BO: NOT-Ausgang Timer 3
r2827 BO: XOR 3 r2867 BO: Timer 4
12829 BO: NOT 1 12868 BO: NOT-Ausgang Timer 4
r2831 BO: NOT 2 r2886 BO: CMP 1
r2833 BO: NOT 3 r2888 BO: CMP 2
r2835 BO: QD-FF 1
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1.7

18

Connector Output Parameter

P-Nr. Parametername P-Nr. Parametername

r0020 CO: Sollwert vor Hochlaufgeber r1050 CO: MOP - Ausgangsfrequenz
r0021 CO: Geglattete Ausgangsfrequenz r1078 CO: Anzeige Gesamtsollwert

r0024 CO: Gegl. Umrichter-Ausgangsfreq r1079 CO: Sollwert-Auswahl

r0025 CO: Geglattete Ausgangsspannung ri114 CO: Sollwert nach Reversiereinh.
r0026 CO: Gegl. Zwischenkreisspannung r1119 CO: Sollwert vor Hochlaufgeber
r0027 CO: Geglatteter Ausgangsstrom r1170 CO: Sollwert nach HLG

r0029 CO: Flussbildender Strom (Isd) r1i242 CO: Einschaltpegel Vdc-max Regl.
r0030 CO: Momentbildender Strom Isq r1246[3] | CO: Kin.Pufferung Einschaltpegel
r0031 CO: Geglattetes Drehmoment ri315 CO: Gesamte Spannungsanhebung
r0032 CO: Geglattete Wirkleistung r1337 CO: U/f Schlupffrequenz

r0035[3] | CO: Motortemperatur r1343 CO: Imax Freq.-Regler Ausgang
r0036 CO: Umrichter Auslastung ri344 CO: Imax Spannungsregler Ausgang
r0037[5] | CO: Umrichter Temperatur [°C] r1438 CO: Frequenzsollwert zum Regler
ro038 CO: Wirkleistungsfaktor r1445 CO: Gefilterte Ist-Frequenz

r0039 CO: Energieverbrauchszéhler[kWh] r1482 CO: Integ.anteil Drehz.reg.ausg.
r0050 CO/BO: Aktiver Befehlsdatensatz r1490 CO: Statik Frequenz

r0051[2] | CO: Aktiver Antriebsdatensatz r1508 CO: Drehmomentsollwert

r0061 CO: Lauferdrehzahl ri515 CO: Drehmoment-Zusatzsollwert
r0062 CO: Drehzahlsollwert rl518 CO: Beschleunigngsdrehmoment
r0063 CO: Drehzahl P1520[3] | CO: Oberer Drehmoment-Grenzwert
r0064 CO: Regeldifferenz n-Regler P1521[3] | CO: Unterer Drehmoment-Grenzwert
r0065 CO: Schlupffrequenz r1526 CO: Oberer Drehmoment-Grenzwert
r0066 CO: Umrichter-Ausgangsfrequenz r1527 CO: Unterer Drehmoment-Grenzwert
ro067 CO: Begrenzter Ausgangsstrom r1536 CO: Max. drehmomentbild. Strom
ro068 CO: Ungefilteter Ausgangsstrom r1537 CO: Max. Isq b. generat. Betrieb
r0069[6] | CO: Phasenstrome r1538 CO: Ob. Drehmom.-Grenzwert(ges.)
ro070 CO: Ungefilterte ZWK-Spannung r1539 CO: Unt. Drehmom.Grenzwert (ges)
ro071 CO: Max. Ausgangsspannung P1570[3] | CO: Festsollwert Motorfluss

ro072 CO: Ausgangsspannung r1583 CO: Fluss-Sollwert (geglattet)

ro074 CO: Modulationsgrad r1597 CO: Ausgang Feldschwachung Regl.
r0075 CO: Stromsollwert Isd r1598 CO: Fluss-Sollwert (gesamt)

r0076 CO: Strom Isd rl718 CO: Ausgang Isg-Regler

r0077 CO: Stromsollwert Isq r1719 CO: Integralanteil Isg-Regler

ro078 CO: Strom Isq rl723 CO: Ausgang Isd-Regler

r0079 CO: Drehmomentsollwert (gesamt) rl724 CO: Integralanteil Isd-Regler

r0080 CO: Drehmoment r1725 CO: Max. I-Anteil Isd-Regler

ro084 CO: Luftspaltfluss r1728 CO: Enkopplungsspannung

r0086 CO: Wirkstrom r1770 CO: Prop.-Ausgang n-Adaption
r0090 CO: Lauferwinkel ri771 CO: Int.-Ausgang n-Adaption

r0394 CO: Standerwiderstand IGBT [%)] rl778 CO:Flusswinkeldifferenz

r0395 CO: Standerwiderstand gesamt [%)] r1801 CO: Aktuelle Pulsfrequenz

r0396 CO: Lauferwiderstand r2015[8] | CO: PZD von BOP-Link (USS)
r0630[3] | CO: Umgebungstemperatur r2018[8] | CO: PZD von COM-Link (USS)
r0631[3] | CO: Standereisen-Temperatur r2050[8] | CO: PZD von CB

r0632[3] | CO: Standerwicklung-Temperatur r2169 CO: gefilterte Ist-Frequenz

r0633[3] | CO: Lauferwicklung-Temperatur r2224 CO: Aktueller PID-Festsollwert
r0755[2] | CO: ADC-Wert nach Skal. [4000h] r2250 CO: Aktueller Sollwert PID-MOP
r1024 CO: Ist-Festfrequenz r2260 CO: PID-Sollwert nach PID-HLG
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P-Nr. Parametername P-Nr. Parametername
r2262 CO: Gefiltet. PID-Sollw nach HLG r2876 CO: SUB 2

r2266 CO: PID-Istwert gefiltert r2878 CO: MUL 1

r2272 CO: Skalierter PID-Istwert r2880 CO: MUL 2

r2273 CO: PID-Reglerabweichung r2882 CO:DIV1

r2294 CO: Aktueller PID-Ausgang r2884 CO: DIV 2

r2870 CO: ADD 1 P2889 CO: Festsollwert 1 in [%]
r2872 CO: ADD 2 P2890 CO: Festsollwert 2 in [%]
r2874 CO: SuB 1

1.8 Connector/Binector Output-Parameter
P-Nr. Parametername P-Nr. Parametername
r0019 CO/BO: BOP Steuerwort ro403 CO/BO: Akt. Geberzustandswort
r0052 CO/BO: Zus