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Gewahrleistung und Haftung

Hinweis  Dje Applikationsbeispiele sind unverbindlich und erheben keinen Anspruch auf
Vollstandigkeit hinsichtlich Konfiguration und Ausstattung sowie jeglicher
Eventualitaten. Die Applikationsbeispiele stellen keine kundenspezifischen
Losungen dar, sondern sollen lediglich Hilfestellung bieten bei typischen
Aufgabenstellungen. Sie sind fur den sachgemafen Betrieb der beschriebenen
Produkte selbst verantwortlich. Diese Applikationsbeispiele entheben Sie nicht
der Verpflichtung zu sicherem Umgang bei Anwendung, Installation, Betrieb und
Wartung. Durch Nutzung dieser Applikationsbeispiele erkennen Sie an, dass wir
Uber die beschriebene Haftungsregelung hinaus nicht fir etwaige Schaden
haftbar gemacht werden kénnen. Wir behalten uns das Recht vor, Anderungen
an diesen Applikationsbeispielen jederzeit ohne Ankiindigung durchzufiihren. Bei
Abweichungen zwischen den Vorschléagen in diesem Applikationsbeispiel und
anderen Siemens Publikationen, wie z.B. Katalogen, hat der Inhalt der anderen
Dokumentation Vorrang.

Fir die in diesem Dokument enthaltenen Informationen tlbernehmen wir keine
Gewabhr.

Unsere Haftung, gleich aus welchem Rechtsgrund, fur durch die Verwendung der
in diesem Applikationsbeispiel beschriebenen Beispiele, Hinweise, Programme,
Projektierungs- und Leistungsdaten usw. verursachte Schaden ist ausgeschlossen,
soweit nicht z.B. nach dem Produkthaftungsgesetz in Fallen des Vorsatzes, der
groben Fahrlassigkeit, wegen der Verletzung des Lebens, des Kdrpers oder der
Gesundheit, wegen einer Ubernahme der Garantie fiir die Beschaffenheit einer
Sache, wegen des arglistigen Verschweigens eines Mangels oder wegen
Verletzung wesentlicher Vertragspflichten zwingend gehaftet wird. Der Schadens-
ersatz wegen Verletzung wesentlicher Vertragspflichten ist jedoch auf den
vertragstypischen, vorhersehbaren Schaden begrenzt, soweit nicht Vorsatz oder
grobe Fahrlassigkeit vorliegt oder wegen der Verletzung des Lebens, des Korpers
oder der Gesundheit zwingend gehaftet wird. Eine Anderung der Beweislast zu
Ihrem Nachteil ist hiermit nicht verbunden.

Weitergabe oder Vervielféltigung dieser Applikationsbeispiele oder Ausziige
daraus sind nicht gestattet, soweit nicht ausdriicklich von Siemens Industry Sector
zugestanden.

Security-  Siemens bietet Produkte und Lésungen mit Industrial Security-Funktionen an,
hinweise  die den sicheren Betrieb von Anlagen, Losungen, Maschinen, Geraten und/oder
Netzwerken unterstiitzen. Sie sind wichtige Komponenten in einem

ganzheitlichen Industrial Security-Konzept. Die Produkte und Lésungen von
Siemens werden unter diesem Gesichtspunkt standig weiterentwickelt. Siemens
empfiehlt, sich unbedingt regelméRig tber Produkt-Updates zu informieren.

Fur den sicheren Betrieb von Produkten und Losungen von Siemens ist es
erforderlich, geeignete SchutzmafRnahmen (z. B. Zellenschutzkonzept) zu
ergreifen und jede Komponente in ein ganzheitliches Industrial Security-Konzept
zu integrieren, das dem aktuellen Stand der Technik entspricht. Dabei sind auch
eingesetzte Produkte von anderen Herstellern zu bericksichtigen.
Weitergehende Informationen tber Industrial Security finden Sie unter
http://www.siemens.com/industrialsecurity.

Um stets Uber Produkt-Updates informiert zu sein, melden Sie sich fir unseren
produktspezifischen Newsletter an. Weitere Informationen hierzu finden Sie
unter http://support.automation.siemens.com.
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Giltigkeit

Die Applikation gilt bei Realisierung mit STEP 7 V5.x fir...

¢ SINAMICS G120, G120C, G120D und G120P,
e SIMATIC ET200pro FC und ET200S FC,
e MICROMASTER 420 und 440.

Wenn Sie mit einer SIMATIC S7-1200 oder S7-1500 im TIA-Portal arbeiten, sollten
Sie den FB SINA_PARA (FB286) aus "DrivelLib_S71200/1500..." verwenden. Den
Baustein und dessen Beschreibung mit Anleitung zur Konfiguration und Einbin-
dung finden Sie in der Archivdatei DriveLib_S71500_V12.zip unter
http://support.automation.siemens.com/WW /view/de/68034568.

Azyklisches Lesen und Schreiben von Umrichterparametern tber PROFINET und PROFIBUS
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1 Applikationsbeschreibung

Die vorliegende Applikation zeigt, wie man Parameter mit Hilfe von S7 Standard
Funktionsbausteinen SFB52 & SFB53 im SIMATIC Manager liest und schreibt. Die
Applikation umfasst folgende beigefligte Beispielprojekte:

Beispiel 01:

Fehlerpuffer der CU240S PN des SINAMICS G120 auslesen tiber PROFINET
Beispiel 02:

Parameter lesen von der CU240S PN des SINAMICS G120 tiber PROFINET
Beispiel 03:

Parameter schreiben in die CU240S PN des SINAMICS G120 iuber PROFINET
Beispiel 04:

Parameter lesen von der CU230P-2 des SINAMICS G120 iiber PROFIBUS
Beispiel 05:

Parameter schreiben in die CU230P-2 des SINAMICS G120 iber PROFIBUS
Beispiel 06:

Parameter schreiben in die CU240S des SINAMICS G120 Uber PROFIBUS
Beispiel 07:

Parameter lesen von der IM des ET200pro FC tiber PROFIBUS

Beispiel 08:

Parameter lesen von der IM des ET200S FC tiber PROFIBUS

Beispiel 09:

Parameter lesen von MICROMASTER 420 iber PROFIBUS

Beispiel 10:

Parameter lesen von MICROMASTER 440 iber PROFIBUS

Anhand der PROFINET-Beispielprojekte 01, 02 und 03 wird das Lesen und
Schreiben von Parametern detailliert Schritt fir Schritt erlautert.

In Beispiel 01 wird der Fehlerpuffer der Control Unit CU240S PN ausgelesen:
Parameter r0947 — Letzte Fehlermeldung und Parameter r0949 — Fehlerwert.

In Beispiel 02 werden einzelne Parameter der Control Unit CU240S PN wie
Firmware Version (r0018), Frequenzsollwert (r0020), Frequenz-Istwert (r0021),
Ausgangsspannung (r0025), Ausgangsstrom (r0027) und andere (insgesamt 23
Parameter) ausgelesen.

In Beispiel 03 wird der Parameter P1082 (Maximale Frequenz) geschrieben. Der
Parameterwert wird von dem Defaultwert 50.00 Hz auf 100 Hz geandert.

In allen drei Beispielen ist die Mdglichkeit der Ansteuerung des Umrichters
realisiert.

Im Kapitel 2 der Applikation verschaffen Sie sich einen Uberblick tiber verwendeten
Komponenten (Hard- und Softwarekomponenten).

Im Kapitel 3 wird erlautert, wie man alle Ethernet-Teilnehmer im PROFINET
verbindet. Hier wird gezeigt, wie man den PROFINET-Teilnehmer IP-Adressen und
PROFINET-Namen zuweist.

Im Kapitel 4 wird beschrieben, wie man Hardware-Konfiguration des Netzes im
SIMATIC Manager (HW-Konfig) erstellt.

In den Kapiteln 5, 6 und 7 wird beschrieben, welche Bausteine man fur Lesen und
Schreiben von Parametern braucht, und wie man diese erstellt. Es wird auch
beschrieben, wie man die Lese- /Schreibprozesse steuert.

Azyklisches Lesen und Schreiben von Umrichterparametern tber PROFINET und PROFIBUS
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1 Applikationsbeschreibung

Im Kapitel 8 werden Hinweise zum Lesen und Schreiben von Parametern der
PROFIBUS féhigen CUs der SINAMICS G120 und SINAMICS G120D, sowie der
IM der ET200S FC und ET200pro FC mit Hilfe von SFB52 & SFB53 liber
PROFIBUS gegeben.

Azyklisches Lesen und Schreiben von Umrichterparametern tber PROFINET und PROFIBUS
Beitrags-ID: 29157692, Version 1.4, 01/2014
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2 Erforderliche Komponenten

2.1 Hardwarekomponenten

2 Erforderliche Komponenten

Hier finden Sie eine Ubersicht der fiir das Funktionsbeispiel benétigten Hardware-
und Softwarekomponenten.

2.1 Hardwarekomponenten
Tabelle 2-1: Hardwarekomponenten
Komponente ‘ Typ MLFB/Bestellangaben ‘ Anz. ‘ Hersteller
S7-Steuerung
Stromversorgung PS307 5A 6ES7307-1EA00-0AAD" 1 SIEMENS
S7-F CPU CPU 317F-2 PN/DP 6ES7317-2FK13-0AB0? 1
Memory Card MMC 8 MB 6ES7953-8LP11-0AA0® 1
Ethernet Switch Scalance X206-1 6GK5206-1BB10-2AA3 1
Antrieb
SINAMICS G120 Control Unit CU240S PN 6SL3244-0BA20-1FA0* 1 SIEMENS
SINAMICS G120 Power Module | PM240 6SL3224-0BE13-7UAO0 1
Ethernet Cable 6m PROFINET 6XV1870-2B 1
Steckverbinder RJ45 PLUG 180 RJ45 6GK1901-1BB10-2AA0 5
Steckverbinder RJ45 PLUG 145 RJ45 6GK1901-1BB30-0AA0 1
Motor Drehstrom Asynchronmotor 1LA7060-4AB10 1
Motorleitung 1,5m Motorleitung 6ES7194-1LA01-0AA0* 1
Netzzuleitung Netzzuleitung - 1 -
TCP/IP Netz
Netzwerkadapter | USB/PCMCIA LAN Adapter | - | 1 | }
Hinweis  Mit den angegebenen Hardwarekomponenten wurde die Funktionalitét getestet.

Es kdénnen auch ahnliche, von obiger Liste abweichende Produkte verwendet
werden. Beachten Sie in einem solchen Fall, dass eventuell Anderungen im
Beispielcode notwendig werden (z.B. die Einstellung anderer Adressen).

2.2 Softwarekomponenten
Tabelle 2-2: Softwarekomponenten
Komponente Typ MLFB / Bestellangaben Anz Hersteller
6ES7810-4CC10-0YA5 SIEMENS
SIMATIC STEP 7 V5.5 + SP3 Download SP3 unter 1
Beitrags-ID 68015276
GSDML Datei fir PROFINET PROFINET Datei fur Downloads unter 1
SINAMICS G120 FW 3.0 Beitrags-ID 26641490
! nicht mehr lieferbar, Ersatz: 6ES7307-1EA01-0AAQ;
% nur noch als Ersatzteil lieferbar, Ersatz: 6ES7317-2FK14-0ABO;
® nicht mehr lieferbar, Ersatz: 6ES7953-8LP31-0AAQ;
* nur noch als Ersatzteil lieferbar;
Azyklisches Lesen und Schreiben von Umrichterparametern tber PROFINET und PROFIBUS
Beitrags-ID: 29157692, Version 1.4, 01/2014 8
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3.1 Ethernet-Teilnehmer verbinden

3 Aufbau des PROFINET und Bearbeitung
der Ethernet-Teilnehmer

3.1 Ethernet-Teilnehmer verbinden

Als erstes muss das PROFINET aufgebaut werden.

Schlie3en Sie Ihren PG/PC Uber einen Netzwerkadapter/eine Netzwerkkarte
(USB/PCMCIA — LAN Adapter/Karte) zum Ethernet an.

Verbinden Sie alle Ethernet-Teilnehmer, wie auf der Abbildung 3-1 dargestellt ist.

Motor PG/PC

TCP/IP
Netzwerkadapter

CPU317F-2 PN/DP

SINAMICS G120 mit
CU240S PN

SCALANCE X206-1

Abbildung 3-1: Aufbau des PROFINET

3.2 PG/PC-Schnittstelle einstellen

Offnen Sie den SIMATIC Manager und legen Sie ein neues Projekt an.

Stellen Sie die PG/PC-Schnittstelle ein, indem Sie im Menl auf die Schaltflache
. Extras -> PG/PC-Schnittstelle einstellen...” driicken.

Wabhlen Sie aus der Liste Ihren Netzwerkadapter fir TCP/IP-Netz aus.

Hinweis  Achten Sie hierbei unbedingt darauf, dass Sie TCP/IP (Auto) ausgewahlt haben!

Azyklisches Lesen und Schreiben von Umrichterparametern tber PROFINET und PROFIBUS
Beitrags-ID: 29157692, Version 1.4, 01/2014
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3 Aufbau des PROFINET und Bearbeitung der Ethernet-Teilnehmer

3.3 Ethernet-Teilnehmer bearbeiten

PG,/PC-Schnittstelle einstellen i x|
Zugriffsweg |
Zugangspunkt der Applikation:
|S7ONLINE  (STEP7) —» TCPAPfAutc}-» D-Link DUB-ETE x
[Standard fir STEP 7)

Benuizte Schnittstellenparametnenmg:

ITCPﬂP[Al.m] -» D-Link DUB-ET00USE 2. Eigenschaften... |

' 2 anlo - Diagnose... I
B TCPAPAuto] -» D-Link DUB-E1001

1 ol -+ Thie
B2 TCRARAuto) -» IntellR) PROAWING
4 »

[Parametnerung fur den |E-PG-Zugang lhres
MDIS-CPs mit TCPAP Pratokall [RFC-100E])

Schrittstellen
’7Hi'm.ﬁ.igtmentfemen: Auswahlen |
y 2

y 4

dbbrechen | Hile |

Abbildung 3-2: PG/PC-Schnittstelle einstellen

Die Warnung ,, Folgende(r) Zugriffsweg(e) wurde(n) verandert: STONLINE
(STEP 7) => TCP/IP(Auto) -> D-Link DUB-E100 USB2...“ quittieren Sie mit
» OK".

warnung X
cp Folgende(r) Zugriffswegie) wurde(n) verandert:
-
STOMLINE  (STEP 7) =3 TCP/IP(AUtD) -» D-Link DUB-E100 LISE 2.,

Abbrechen | Hilfe

Abbildung 3-3

Damit ist die Ethernet-Schnittstelle Thres PG/PC von STEP 7 erreichbar.

3.3 Ethernet-Teilnehmer bearbeiten

Als néchster Schritt missen IP-Adressen sowie PROFINET Geratenamen aller
Teilnehmer eingegeben werden. Die Einstellungen werden im Dialog , Ethernet-
Teilnehmer bearbeiten* vorgenommen.

Driicken Sie im Menii von SIMATIC Manager auf die Schaltflache , Zielsystem ->
Ethernet-Teilnehmer bearbeiten...”

Azyklisches Lesen und Schreiben von Umrichterparametern tber PROFINET und PROFIBUS
Beitrags-ID: 29157692, Version 1.4, 01/2014 10
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3 Aufbau des PROFINET und Bearbeitung der Ethernet-Teilnehmer

3.3 Ethernet-Teilnehmer bearbeiten

Station laden in PG,
RAM nach ROM kopleren.,
Lnwernderpragranm |aden auf Memaory Card

L Memorys Gard Spelcher. .
AusVemory Eatd holen,, .

[7-Zielsystem verwalten. ..
Drive 3

Erreichbare Teilnehmer anzeigen

Baugruppen-Identifikation &nderm. .,
CRUSMeldungern .,

Forcewerte Srzeigen

‘Yariable beobachtenstelerm

Diagnose/Einstellung (3

PROFIBLIS 3

Ethernet-Teilnehmer bearbeiten, .,
PEPE zucrdnen
PaEPE-Zuordiung auffeben
Fitrmware aktualisieren
Betriebssystem akkualisieren.. .

Servicedaten speichetm. .

[«

=10] =|
=1a8] x|
Zugangsberechtigung %% | % = m | k?|
Lader ChrlHL Tup Grﬁﬂel Autor | Anderungsdatum
Konfgurirer. . e MPI 2984 23.10.2007 120516
Objekte Ubersetzen und laden. . Globales Schritfeld - 23.10.2007 130516
Lader i PG

Zeigt Adresse der Teilnehmer am Ethernet zum Andern an

Abbildung 3-4

Es offnet sich das Fenster , Ethernet-Teilnehmer bearbeiten®.

Ethernet-Teilnehmer bearbeiten

x|

— Ethemet T eilnehmer

Online ereichbare Teilnehmer

MAC-Adresse:

— IP-Konfiguration enstelien

& |P-Parameter verwenden

Metziibergang

IP-d 1 <
E 555 ' Keinen Fouter verwenden

Subnetmaske: I " Router venwenden
Adiezse; I

" |P-Adresse von einem DHCP-S erver beziehen

— identifiziert Liber

= Clientio & MAC Adresse {7 Geratename

ClentiD: |

|P-Kanfiguration suweisen |

— Geratename vergeben

Gerdtename: [ame zuweizen |

— Riicksetzen auf Werkseinstellungen

Zuriicksetzen |

Schliefen | Hilfe |

Abbildung 3-5

Azyklisches Lesen und Schreiben von Umrichterparametern tber PROFINET und PROFIBUS
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3 Aufbau des PROFINET und Bearbeitung der Ethernet-Teilnehmer

3.3 Ethernet-Teilnehmer bearbeiten

Sie kénnen hier einer Baugruppe eine IP-Adresse und IP-Parameter erstmalig oder
erneut zuweisen.

Die Baugruppe ist anschliel3end tber die hier eingestellte IP-Adresse erreichbar,
beispielsweise um Projektierdaten zu laden oder auch fiir eine Diagnose.

Hier kdnnen Sie auch allen PROFINET I0-Geraten, PROFINET Namen geben.

Voraussetzungen

Damit Sie die hier beschriebene IP-Konfiguration oder eine Namenszuweisung
vornehmen kénnen, muss die Baugruppe online erreichbar sein, das heift:

e Der Anschluss zum Ethernet LAN muss hergestellt sein;

e Von STEP 7 aus muss die Ethernet-Schnittstelle lhres PG/PC erreichbar sein
(Zugangspunkt fur die IE-Baugruppe im PG/PC auf STONLINE einstellen);

e Der Teilnehmer muss sich am selben Ethernet-Subnetz wie das PG befinden.

IP-Konfiguration einstellen
Gehen Sie wie folgt vor, um die IP-Konfiguration einzustellen:

1. Benutzen Sie zunachst die Schaltflache ,, Durchsuchen“, um die tiber MAC-
Adressen erreichbaren Gerate zu ermitteln oder tragen Sie die lhnen bekannte
MAC-Adresse ein.

2. Wabhlen Sie dann im aufgeblendeten Dialog nach der Netzsuche aus der Liste
einen Ethernet-Teilnehmer.

MNetz durchsuchen - 3 Teilnehmer i x|
Starten | I | I IP-Adresse | MAC-Adresse | Geratetyp | Gerdtename
192168 (03-00-0 SCALAMCEX.

SCALANCE..
300

firhalten |

¥ zchnell suchen

Blirken | 4| | |
MAC-Adresse: [00-GE-EC84DCAD
Abbrechen | Hilfe

Abbildung 3-6. Netz durchsuchen

3. Stellen Sie im aufgeblendeten Dialog , Ethernet-Teilnehmer bearbeiten® die
IP-Konfiguration ein:

- Selektieren Sie , IP-Parameter verwenden*

- Geben Sie IP-Adresse ein

- Geben Sie Subnetzmaske ein

- Selektieren Sie als Netziibergang: , Keinen Router verwenden*

Azyklisches Lesen und Schreiben von Umrichterparametern tber PROFINET und PROFIBUS
Beitrags-ID: 29157692, Version 1.4, 01/2014 12
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3 Aufbau des PROFINET und Bearbeitung der Ethernet-Teilnehmer

3.3 Ethernet-Teilnehmer bearbeiten

Ethernet-Teilnehmer bearbeiten ] |

— Ethemet Teilnehrmer

Online ereichbare T eilnehmer

MAC-Adresze: 00-0E-3C-84-DC-40

— IP-K.onfiguration einstellen

 |P-Parameter verwenden
\ Metziibergang
IP-Ad ; I ‘
E [E22Es 192168.0.1 ' Keinen Router venwenden

Subnetmaske: |255.255.255.D NEET wenwenden
Adiesae |192.188.EI.‘I

" IP-Adresse von einem DHCP-Server beziehen

r— identifiziert Liber

& Clientim € MAC Adesse 7 Geraterame

Client-10:

|IP-K.anfiguration zuweizen _I
W,
— Geratename vergeben \

Geratename: |pn-i0 Name zuweisen |

— Riicksetzen auf Werkseinstellungen

Zuriicksetzen |
Schliefen | Hilfe: |

Abbildung 3-7: IP-Konfiguration einstellen und zuweisen

4. Betatigen Sie die Schaltflache , IP-Konfiguration zuweisen”.

Geratenamen vergeben

Als nachstes muss dem Ethernet-Teilnehmer ein Name zugewiesen werden.
Gehen Sie wie folgt vor:
- Tragen Sie einen Namen ein

- Betatigen sie die Schaltflache ,, Name zuweisen”, um den Geratenamen in
das Gerat zu Ubertragen.

Azyklisches Lesen und Schreiben von Umrichterparametern tber PROFINET und PROFIBUS
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3 Aufbau des PROFINET und Bearbeitung der Ethernet-Teilnehmer

3.3 Ethernet-Teilnehmer bearbeiten

Ethernet-Teilnehmer bearbeiten ] |

— Ethemet Teilnehrmer

Online ereichbare T eilnehmer

MAC-Adresze: 00-0E-3C-84-DC-40

— IP-K.onfiguration einstellen

' |P-Parameter verwenden

Metziibergang

|P-Adresse: 192.166.0.1 % Keinen Router verwenden

Subnetmaske: |255.255.255.D " Router verwenden
Adiesse |192.188.EI.‘I

" IP-Adresse von einem DHCP-Server beziehen

r— identifiziert Liber

& Clientim € MAC Adesse 7 Geraterame

Client-10:

|IP-K.anfiguration zuweizen |

— Geratename vergeben

Geratename: |pn-i0 Name zuweisen |
A

N

— Riicksetzen auf Werkseinstellungen

Zuriicksetzen | i
Hilfe
Schliefen f Hilfe: 5

Abbildung 3-8: Geratenamen vergeben

Beachten Sie folgende Einschrankungen zu den Namen:

- Beschrankung auf 240 Zeichen insgesamt (Buchstaben, Ziffern,
Bindestrich oder Punkt).

- Ein Namensbestandteil innerhalb des Geratenamens, d. h. eine
Zeichenkette zwischen zwei Punkten, darf max. 63 Zeichen lang sein.

- Keine Sonderzeichen wie Umlaute, Klammern, Unterstrich, Schragstrich,
Blank etc. Der Bindestrich ist das einzige erlaubte Sonderzeichen.

- Der Geratename darf nicht mit dem Zeichen "-" beginnen und auch nicht
mit diesem Zeichen enden.

- Der Geratename darf nicht die Form n.n.n.n haben (n = 0...999).

- Der Geratename darf nicht mit der Zeichenfolge "port-xyz-" beginnen (x,y,z
=0...9).

Der Bindestrich darf nicht bei der Vorgabe der Namen fir Control Units
CU240xx verwendet werden.

Azyklisches Lesen und Schreiben von Umrichterparametern tber PROFINET und PROFIBUS
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3 Aufbau des PROFINET und Bearbeitung der Ethernet-Teilnehmer

3.3 Ethernet-Teilnehmer bearbeiten

Beispiel:
[Name aus Kurzbezeichnung].[Name des 10-Systems]
Am Ethernet-Subnetz (PROFINET |0-System) muss der Geratename eindeutig
sein.

Hilfe

Mehr zu der Bearbeitung von Ethernet-Teilnehmer entnehmen Sie aus der Hilfe
von SIMATIC Manager, indem Sie auf den Button , Hilfe* im Dialog ,, Ethernet-
Teilnehmer bearbeiten* driicken.

Einstellungen fiir alle Ethernet-Teilnehmer vornehmen

Fuhren Sie alle Schritte fir die Einstellung der IP-Konfiguration und Zuweisung der
Namen fir alle an das Netz angeschlossene Teilnehmer (CPU, SCALANCE X206-
1, CU240S PN) durch.

Anschlieend kann das Fenster fir die Bearbeitung der Ethernet-Teilnehmer
geschlossen werden.

Hier als Beispiel die Einstellungen fiir die Ethernet-Teilnehmer:

CPU:
IP-Adresse = 192.168.0.1
Subnetzmaske = 255.255.255.0
Geratename = pn-io

SCALANCE X206-1:
IP-Adresse = 192.168.0.3
Subnetzmaske = 255.255.255.0
Geratename = SCALANCEX206

CU240S PN:

IP-Adresse = 192.168.0.35
Subnetzmaske = 255.255.255.0
Geratename = cu240spn

Azyklisches Lesen und Schreiben von Umrichterparametern tber PROFINET und PROFIBUS
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3 Aufbau des PROFINET und Bearbeitung der Ethernet-Teilnehmer

3.3 Ethernet-Teilnehmer bearbeiten

Ethernet-Teilnehmer bearbeiten x|

— Ethernet Teilnehmer

Oriline erreichbare Teilnehmer

MAC-Adresse: 08-00-06-9C-Ca-42

— IPK.onfiguration einztellen

% |P-Parameter verwenden

Metziibergang
1P-Adresse:

|182.1 63.0.35 ¥ Keinen Router vermenden
Subnetmaske: 255.255.255.0 " Router verwenden
\ pesse [192168 035

" |P-Adresse von einem DHCP-Server bezichen

r— idertifiziert Liber

& [Cientin € WAL Adiesee 0 Geratename

Client-ID: |

|P-K.onfiguration zuweisen *
— Gerdtename vergeben
|cu24Dspn \ Mame zuﬂeisen*

— Riicksetzen auf \werkzeinstellungen

Geratename:

Zuriicksetzen
Schliefen * Hilfe |

Abbildung 3-9: Einstellungen fiir die CU240S PN
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4 HW-Konfig projektieren

4.1 SIMATIC-Station projektieren

4 HW-Konfig projektieren

4.1 SIMATIC-Station projektieren

Gehen Sie wie folgt vor:

Machen Sie die HW-Konfig auf,

figen Sie die Profilschiene RACK-300 fiir SIMATIC-300 ein und
legen Sie die SIMATIC-Station an (Stromversorgung und CPU).

4.2 Ethernet-Subnetz erstellen

Es 6ffnet sich das Fenster fir Einstellungen der Ethernet-Schnittstelle, wenn
Sie die CPU eingefligt haben.

Gehen Sie wie folgt vor:
Stellen Sie fir die CPU die IP-Adresse ein, die Sie der CPU zugewiesen

haben (192.168.0.1).

Als Subnetzmaske tragen Sie ,,255.255.255.0" ein.

Selektieren Sie als Netziibergang: ,,Keinen Router verwenden“.

Betétigen Sie den Button ,Neu...".

[ 9] =lal>
@l station EBearbsiten Einfiige m  Ansicht Extras Fen HilFe -8 x|
D8 §la beldaa D= BN

2 Bix|
Suchen: | n:l; i
= 0 UR Profit |[Standard =l
[1_[[§ Fs 30758 - = ¥ PROFIBUS DP
2 - 38 PROFIBUS-PA
j Eigenschaften - Ethernet Schnittstelle PN-10 (R0/52.2) X[TI0
300
5 Algemein  Parameter
L3 0
7 300
8 0
5 Bei drwahl sines Subnetzes werden dis
néchsten fieien diessen vorgeschlagen
10 TENSION
lbergang
0
T Nelzuhergang S
inen Fouter venwenden
e roflschiens
" FHout nwenden
400
Ad [feeteant
ese P Biased Cortrol 3007400
Subrietz FL Station
r\gr-. chafter 4
4]
Lnschen
o v
Steckplatz Baugrippe Bestel oK Abbrechen Hife
1 [] Psaovsa GES7 2 _ —I—‘
z
3
4
5
5 EES7 330-1 7770-0AA0 %,
7 In verschiedenen Langen lieferbar =
: =l
Drijcken Sie F1, um Hife zu erhalen, [ [ lénd

Abbildung 4-1

Es 6ffnet sich das Fenster , Eigenschaften — Neues Subnetz Industrial
Ethernet”. Hier kénnen Sie dem Subnetz einen Namen vergeben oder die

Defaulteinstellung beibehalten.
Schlie3en Sie das Fenster mit ,, OK*.
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4.3 Umrichter projektieren

Eigenschaften - Neues Subnetz Industrial Ethernek il 5[
Allgemein |
Marne: Ethemet(1]
S7-SubnetzD: |D2?D - |DUD4
Projektpfad: I
Speicherort . .
des Projekls: IE:\Programme\S|emens\8tep?\s?prm\F‘N_Head_
Aukor: I
Erstellt am: 23.10.2007 13:09:09
Zuletzt gedndert am:  23.10.2007 13:09:09
Kommentar: ;I
i
sbbrechen | Hile |
Abbildung 4-2

Selektieren Sie das erstellte Subnetz und schlieRen Sie das Fenster mit , OK".

Eigenschaften - Ethernet Schnittstelle PN-I0 (RO/52.2) ) x|

&llgemein  Parameter

Bei Arweahl eines Subnetzes werden die
nachsten freien &dressen vorgeschlagen

Metziibergang
IP-&d : |192.188.D.1
i E52E " Keinen Fouter verwenden
Subnetzmaske: |255.255.255.D

" Router verwenden

Adresze: I‘I 216801

Subnetz:

--- nicht vernetzt ---

Eigenzchalten... |
Lioschen |

M tbbrechen | Hife |

Abbildung 4-3

4.3 Umrichter projektieren
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4 HW-Konfig projektieren

4.3 Umrichter projektieren

Voraussetzung

Voraussetzung fir das Ansprechen der Control Units CU240S/D PN/PN-F Uber
PROFINET ist die Installation der richtigen GSDML-Datei. Verwenden Sie immer
die zu Ihrem CU-Typ bzw. zur Bestellnummer passende GSDML-Datei
(PROFINET GSDML-Datei fur SINAMICS G120).

GSDML-Datei installieren

Fuhren Sie die Installation der PROFINET GSDML-Datei tiber den Meniipunkt
» Extras -> GSD-Dateien installieren...” von HW-Konfig durch.

Nach der Installation der PROFINET GSDML-Datei erscheinen die entsprechende
Dateien im HW-Katalog unter dem ,Profil Standard” im Ordner , PROFINET IO >
Drives > SINAMICS > GSD"“.

Umrichter anlegen
Gehen Sie wie folgt vor:

- Markieren Sie den Umrichter SINAMICS G120 CU240S PN und ziehen Sie
diesen auf den Ethernet-Strang.

- Markieren Sie das Standard-Telegramm 1 und platzieren Sie dieses in
dem ersten freien Steckplatz im unteren Teil des Fensters.

[ZHw Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- PN_Read_r347_ra45]

(o x|
[y Station Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht Extras Femster Hife _|& x|
D2se 5y & b o %8 e
= Bix|
Sycher | ,.:l: ™
Ewfit [Standard &l
2 CPU 317F-2 PN/DP Ethemei(1)} PAOFINET - Gystem [100) -4 PROFIELE D [
X1 MEEP =38 PROFIBUS PA
o =55 PROFINET IO
Lol £ (] Diives
3 =0 SINAMICS
4 [SREcih]
5 g SINAMICS G120 CLIZ400 PN
& ﬁsmp\mcs G120 CU2405 PN
7 d -—’ - (4 SIEMENS Telegramm 350
SIEMENS Telsgramm 352
. SIEMENS Telsgramm 353
Doppe|k||ck SIEMENS Telagramm 35¢
* ~Standard Telegramm 1
Standaid Telegramm 20
7 (2 SINAMICS 6120
2@ SINAMICS G130 CBE20
2@ SINAMICS G150 CBE20
& v @ SINAMICS GLT50 CBE20
4 | _,l—l 5@ SINAMICS GM150 CBEZ0
5@ SINAMICS 5120 CBEZ0
- SINAMICS $120 CU10 PN
=] ) euetson - SINAMICS 5150 CBE20
Steckplatz Bauguippe Bestellnummer Ediesse | Adidresse | Disgnasesdissss | K. | il % E;tewa?
7 B cePfiien FELF AL 1A #1677 i
e FROEINET I 5 g Natwork Components -
5 = - (£ Sensors
::L It i:’;’; V4 :Zg (2 Weitere FELDGERATE
1 Standard T 1 { (IR L1, SIMATIC 30 El
17 Pt Arsoss Pt 7 Standeid Telegramm 1: Drehzshegelung, PZD-Lnge 2/2 i<|
i Sttt Tabanm | T e | e worle E
gzdrinl-w2. 0-siemens-sinamicsal 20-2007031 4.uml

Driicken Sie F1, um Hife zu erhalten, [ [

Frd

Abbildung 4-4

- Machen Sie ein Doppelklick auf dem Umrichter. Es 6ffnet sich das Fenster
»Eigenschaften — SINAMICS-G120“.
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4 HW-Konfig projektieren

4.3 Umrichter projektieren

x
Allgemein |
Kurzbezeichnung: SINAMICS-G120
Device SINAMICS G120 Antrieb mit PROFINET 10 Funktionalitat [RT. zuklizche ;I
und azvklizche Kaommunikation]
]
Bestell-Nr: B5SL3 244-0BA20-1FAD
Familie: SINAMICS
Gerdtename; |cu24ﬂspr]
G5D-Datei gadml+2.0-siemens-sinamiceg] 20-2007031 4.l
Ausgabestand dndern... |
— Telnehmer / PM-10 System
Gerdtenummer. |1 = |PROFINET-I0-System [100)
IP-&diesse: 192.168.0.35 Etherret...
v IP-Adresse durch 10-Contaller 2umweizen \
N
Kommentar:
[
dbbrechen | Hile |

Abbildung 4-5

- Vergeben Sie dem Umrichter den Namen, den Sie ihm bei der Bearbeitung
der Ethernet-Teilnehmer zugewiesen haben (cu240spn).

- Betatigen Sie den Button , Ethernet..."“. Es 6ffnet sich das Fenster
»Eigenschaften — Ethernet Schnittstelle SINAMICS-G120“.

Eigenschaften - Ethernet Schnittstelle SINAMICS-G120 N

&llgemein  Parameter |

1P-Adresse: 192.168.0.35
Subnetzmaske: 255.250 255.0

Subnetz:

— Metziibergang
% Eeinen Router vervenden

€ Houter verienden

Adiesse:  [192.168.0.35

--- nicht vernetzt -

=0 I
Eigenzchaften.. |
Lmschen |

S|

fbbrechen | Hife

Abbildung 4-6

- Stellen Sie die IP-Adresse ein, die Sie der CU240S PN bei der
Bearbeitung der Ethernet-Teilnehmer zugewiesen haben (192.168.0.35).

- SchlieBen Sie die beiden Fenster mit , OK*“.
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4 HW-Konfig projektieren
4.3 Umrichter projektieren

[ELIHw Konfig - [SIMATIC 300(1) {Konfiguration) -- PN_Read_r947_r949] ] -1al x|
B} station Bearbeiten Einfigen Zielsystem ansicht Extras Fenster Hife =R

[D=eE § s ee | ddaH2] %2

_— ozl

Suchen: at|mj

Eoll [Standend B
CPU 317F-2 PN/DP Ethermel(1): PROFINET-I0-System (100] - FROFIBUS-DP
MAERR Ei%'gl PROFIBLIS-PA,
[ER PR OFINET |0

-l SIMATIC 300
Bl cu2dlsy ] SIMATIC 400
g e[l SIMATIC PC Based Contral 300400
& B8, SIMATIC PC Station

J | o

:[:l 1) cu24Ospn

Steckplatz I Baugrppe Bestellnummer E-Adresze | Addresse | Diagnoseadresse | K. |

& cuPdlern ESLF P4 A-BEAZE-TFAE EIEFT

e FRORNET EIEET

AT Faw ) EIETY

Pl A S i

Y Tlandard T elegiamm 1 LALE] |

jUF\NETIU—Syslem £
Driicken Sie F1, um Hife zu erhalten, [Bnd

Abbildung 4-7

- Doppelklicken Sie auf den Wert des Parameter Access Point (PAP).
Daraufhin erscheint ein Dialogfeld.

- Geben Sie die PAP-Adresse in die Adressregisterkarte ein oder
akzeptieren Sie die vom System angebotene. Diese Adresse muss mit der
Adresse korrespondieren, die fir die DS47-Parameteriibertragung
verwendet wird.

Hinweis Die Defaulteinstellung fir PAP-Adresse in diesem Beispiel ist 8183 dez =
1FF7 hex. Diese Adresse wird bei der Bildung der Schreib- und Leseauftrage
(Aufruf von SFB52 und SFB53) weiter benutzt.

- Speichern und Ubersetzen Sie lhre Konfiguration, indem Sie auf den

Button i »Speichern und Gbersetzen* driicken.
- SchlieBen Sie den HW-Konfig.
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5 Vorbereitung des Projekts

5.1 Anforderungs- und Antwort-Datensatz erstellen

5

Hinweis

5.1

Vorbereitung des Projekts

Der nachste Schritt ist die Vorbereitung des Projektes zum Lesen und Schreiben
der Parameter der CU240S PN, d. h. Erstellung und/oder Kopieren aller dazu
bendtigten Bausteine.

Alle bisher beschriebenen Schritte zusammen mit denen dieses Kapitels gelten fir
alle unten folgenden Beispiele, jedoch mit einigen Unterschieden beim Lesen und
Schreiben von Parametern.

In den Kapiteln 5, 6 und 7 wird beschrieben, welche Bausteine man fur Lesen und
Schreiben von Parametern braucht, und wie man diese erstellt. Es wird auch
beschrieben, wie man die Lese- /Schreibprozesse steuert.

Alle unten beschriebenen Bausteine (OB1, DB1, DB2, DB3, DB4, SFB52,
SFB53) und Variablentabellen kdnnen aus den Beispielprojekten kopiert werden.

Anforderungs- und Antwort-Datensatz erstellen

Das Lesen von Parametern ist unter Verwendung eines Anforderungs- und eines
Antwort-Datensatzes zu erfillen.

Das Schreiben von Parametern ist unter Verwendung nur eines Anforderungs-
Datensatzes zu erfillen.

Gehen Sie wie folgt vor, um den Anforderungs- / Antwort-Datensatz zu erstellen:

- Dricken Sie im Menl von SIMATIC Manager auf die Schaltflache
»Einflgen -> S7-Baustein -> 4 Datenbaustein”. Daraufhin erscheint das
Dialogfeld , Eigenschaften — Datenbaustein®.

QSIMATIE Manager - [PN_Read_r947_r949 -- C:\Programme’,Siemens'Step7's7proji,PN_R i} o [ 3
% Datei  Bearbeiten | Einfagen Zielsystem  Ansicht Extras  Fenster  Hife -] x|
D@lg?ﬁl Szl o ‘||<Ke\nF\Iler> jvﬂ‘%%l%lgm‘\‘?l

Subnete »

[E] 5 PN Read 947, ! |_5umbolischer Name | Erstellsprache | Griitie i Absitsspei. | Typ | e
2-F0 sMamic sn_ R - SDB
=@ CPUTT Srsotwae 90 Orgarisstionsheustein [
=1 S7F S ei 1 Organisationshaustein - Systemfurkbionsbau.. 1.0
@ 1 - 2 Furktionshaustein AL -~ Systemfunktionsbau.. 1.0
o soraltabele 3 Funkkion
'Vm,t"d o 4 Datenbaustein
Texthibfinthek 2

S Datentyp

Externe Quele;,
il & Yariablentabelle

Glopale Beklarstionen +]

Farameter k

Externe Parameter/Gbjekie,

4] |

Figt Datenbaustein an der Cursorposition ein,

ol

Abbildung 5-1: Datenbausteine erstellen

- Vergeben Sie dem Baustein einen Namen (z. B. DB1 und DB2).
- Stellen Sie den Typ des Bausteines auf , Global-DB* ein.

- Vergeben Sie dem Baustein einen symbolischen Namen (z. B.
Auftrag_DB dem DB1 und Antwort_DB dem DB?2).

Azyklisches Lesen und Schreiben von Umrichterparametern tber PROFINET und PROFIBUS
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5 Vorbereitung des Projekts

5.2 Systemfunktionsbausteine SFB52 & SFB53 kopieren

- Schlie3en Sie das Dialogfeld mit ,, OK*.

Eigenschaften - Datenbaustein 3|
Allgerein - Teil 1 | Aligemein - Teil 2| guiufe | Attibute |
Hame und Typ: ’W/ IGIohaI-DB j | ﬂ
Svmbolizcher Mame: IAuftrag_DB| ‘ \
Symbolkommentar: | \
Erstellzprache: De e
Projektpfad: I

Speicherort des Projekts: IC:\Proglamme\Siemens\S tep? a7 profsPH_Fead

Code Schnittstelle
Erstellt am: 23.10.2007 14:35:26
Zuletzt gedndert am: 23.70.2007 14:35:26 23.10.2007 14:35:26
Kommentar: ;I
tbbrechen | Hife |
Abbildung 5-2
Eigenschaften - Datenbaustein 3|
Allgerein - Teil 1 | Aligemein - Teil 2| sufufe | Attibute |
Hame und Typ: DB2 IGIohaI-DB j | ﬂ
Svmbolizcher Mame: IAntwort_DB| ‘ \
Symbolkommentar: | N
Erstellzprache: De ¥
Projektpfad: I
Speicherort des Projekts: IC:\Proglamme\Siemens\S tep? a7 profsPH_Fead
Code Schnittstelle
Erstellt am: 23.10.2007 14:35:26
Zuletzt gedndert am: 23.70.2007 14:35:26 23.10.2007 14:35:26
Kommentar: ;I
tbbrechen | Hife |

Abbildung 5-3

Hinweis  Fur das Schreiben von Parametern muss nur DB1 (Auftrag-DB) erstellt werden.

Der Inhalt der Bausteine ist fur alle Beispiele unterschiedlich und wird im
nachsten Kapitel erlautert.

5.2 Systemfunktionsbausteine SFB52 & SFB53 kopieren

Mit dem SFB53 ,WRREC" (write record) werden Lese- und Schreibauftrage zu der
Control Unit CU240S PN geschickt.
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5 Vorbereitung des Projekts

5.3 Instanz-Datenbausteine erstellen

Mit dem SFB52 ,RDREC" (read record) werden Antworten von der Control Unit
CU240S PN empfangen.

D. h. fir Lesen der Parameter ist die Nutzung der beiden SFBs notwendig, fir
Schreiben — nur SFB53. Das ist damit zu erkléaren, dass beim Lesen erst der
Leseauftrag zu der CU geschickt und dann die Antwort von der CU empfangen
wird. Beim Schreiben wird nur der Schreibauftrag zu der CU geschickt und keine
Antwort benétigt.

Gehen Sie wie folgt vor:
- Offnen Sie die Standardbibliothek (Standard Library) in SIMATIC Manager.

QSIMATIE Manager - [Standard Library —- C:'Programme’, Siemens', Step 7, 57libs stdlib30] 9 (=] |
Q Datei Bearbeiten Einfigen  Zielsystem Ansicht  Exftras | Eenster  Hife ;lii_)_(J
D296 4 R da|[o %)% | & | < keinFiter > % G @E BB M|
E@ Standard Librany Objektname | Syrmbaolischer M ame | Erstellzprache | Griofe im Arbeitszpei... | Tup | ﬂ
Communication Blocks |23, oFp 44 ANALOG il —  Systemiunktionshau...
IEC Function Blocks &3 SFR4R DIGITAL 2wl - Systemfunktionshau...
Miscellaneous Blacks .o gppy7 COUNT Bl - Systemfunktionshau...
Qigatiization Blocks & 5FB48 FREQUENC L - Systemfunktionsbau..

PID Control Blocks
55-57 Converting Blocks
System Function Blocks

&3 SFB4g

PULSE

AL

- Systemfunktionzbau...

- Systemfunktionzbau...
- Systemfunktionsbau...
- Syatemfunktionsbau...
- Systemfunktionsbau...
- Systemfunktionsbau...
- Systemfunktionzbau...
- Systemfunktionsbau...
- Systemfunktionsbau...
- Systemfunktionsbau...

. -{z3 Blocks et =

EI@?] TI-57 Converting Blocks &% SFBS4 RaLRM Al
&3 SFEED SEND_PTP AhwiL
L3 SFBE1 RCY_FTP AL
L3 SFBEZ RES_RCVE AL
&3 SFEE3 SEND_RE AL
L3 SFBE4 FETCH_RK AL
& SFEES SERVE_RE AL
L3 SFETS SALRM AL
L3 SFEH RO_DPAR AL
L3 SFCO SET_CLK AL
4 ]

- Systemfunktion JLI
S ;

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten, | [TCpjIP{Auto} - = D-Link DUB-E100 USE 2

4

Abbildung 5-4: Systemfunktionsbausteine kopieren

- Kopieren Sie aus dem Ordner ,Standard Library -> System Function
Blocks -> Blocks" die Bausteine SFB53 und SFB52, wenn Sie Parameter
lesen, oder nur den SFB53, wenn Sie Parameter schreiben méchten.

- Fugen Sie die kopierten Bausteine in lhrem Projekt in den Baustein-Ordner
ein.

53 Instanz-Datenbausteine erstellen

Es missen noch Instanz-Datenbausteine fir SFB52 & SFB53 erstellt werden.
Diese Instanz-Datenbausteine werden einem Aufruf von SFB52 oder SFB53
zugeordnet.

Gehen Sie wie folgt vor, um die Instanz-Datensétze zu erstellen:

- Dricken Sie im Menl von SIMATIC Manager auf die Schaltflache
»Einflgen -> S7-Baustein -> 4 Datenbaustein”. Daraufhin erscheint das
Dialogfeld , Eigenschaften — Datenbaustein®.
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5 Vorbereitung des Projekts

5.3 Instanz-Datenbausteine erstellen

Hinweis

Eigenschaften - Datenbaustein

x|

Allgerein - Teil 1 | Aligemein - Teil 2| Apfufe | Attibute |
Hame und Typ: DB3 IInstanz-DB |SFBE2

<
|InstanceDB_SFBS2 w \

Svmbolizcher Mame:

\;I

Symbolkommentar: | \

Erstellzprache: De e

Projektpfad: I

Speicherort des Projekts: IC:\Proglamme\Siemens\S tep? a7 profsPH_Fead
Code Schnittstelle

23.10.2007 14:31:48
237102007 14:31:48

Erstellt am:

Zuletzt gedndert am: 23.10.2007 14:31:48

Kommentar:

=
|

Abbrechen I

Hire |

Abbildung 5-5: Instanz-Datenbaustein fiir SFB52

- Vergeben Sie dem Baustein einen Namen (z. B. DB3 und DB4).
- Stellen Sie den Typ des Bausteins auf , Instanz-DB*“ ein.

- Wahlen Sie fir jeden Instanz-Baustein, fir welchen SFB dieser Baustein
erstellt wird (DB3 fiir SFB52, DB4 fiir SFB53).

- Vergeben Sie dem Baustein einen symbolischen Namen (z. B.
InstanceDB_SFB52 fir DB3 und InstanceDB_SFB53 fiir DB4).

- Schlieen Sie das Dialogfeld mit ,, OK*.

Eigenschaften - Datenbaustein

Allgemein - Teil 1 I Allgemein - Teil 2 | dyinife | Attribute |
Hame und Typ: DE4 |SF853

I Instanz-0B j
InstancelB_SFBGY \
' x

Svmbolizcher Mame:

\;l

Symbolkommentar: | \

Erstellzprache: De e

Projektpfad: I

Speicherort des Projekts: IC:\Proglamme\Siemens\S tep? a7 profsPH_Fead

Code Schnittstelle
Erstellt am: 23102007 14:33:14
Zuletzt gedndert am: 2370.2007 143314 23102007 143314
Kommentar: ;I
tbbrechen | Hife |

Abbildung 5-6: Instanz-Datenbaustein fiir SFB53

Beim Schreiben von Parametern muss nur der Instanz-Baustein fir SFB53

erstellt werden.

Der Inhalt der Instanz-Bausteine wird automatisch generiert und muss nicht

geandert werden.
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6.1 Beispiel 1: Auslesen der Fehlermeldung (r0947) und des Fehlerwertes (r0949)

6 Parameter lesen

In diesem Kapitel werden zwei Beispiele fiir das Lesen der Parameter erlautert.

Im ersten Beispiel wird der Fehlerpuffer der Control Unit CU240S PN ausgelesen:
Parameter r0947 — Letzte Fehlermeldung und Parameter r0949 — Fehlerwert.

Im zweiten Beispiel werden einzelne Parameter der Control Unit CU240S PN wie
Firmware Version (r0018), Frequenzsollwert (r0020), Frequenz-Istwert (r0021),
Ausgangsspannung (r0025), Ausgangsstrom (r0027) und andere (insgesamt 23
Parameter) ausgelesen.

In den beiden Beispielen ist die Méglichkeit der Ansteuerung des Umrichters
realisiert.

6.1 Beispiel 1. Auslesen der Fehlermeldung (r0947) und
des Fehlerwertes (r0949)

In dem ersten Beispiel werden 8 Indexe des Parameters r0947 (Letzte
Fehlermeldung) und ebenfalls 8 Indexe des Parameters r0949 (Fehlerwert)

ausgelesen.
6.1.1 Beispiel 1: Erstellen des Anforderungs-Datensatzes (DB1) zum Lesen
der Parameter
Rdresse |[Name Typ Anf. t ar
0.0 STRUCT

+0.0| [inforderungsreferens EYTE Eflcfl Nunmmer des luftrags

+1.0| [Anforderungs_ ID EYTE BElE#l Parameter lesen = l; Parameter schreiben = Z

+2.0| [ichse EYTE Eflcf0 Adressierung einer Achse / Multi-Achsenantrieb

+3.0| [Anzahl der Paramster BYTE BElogz Lesen der Parameter r0347[64] und r0943[54]

+4.0| [Attribut 01 EYTE Bfleglo Typ des Objektes: 10 Wert, Z0 Beschreibung, 30 Text

+5.0| [inzahl_ der Elemente_ 01 EYTE EBELG#S Anzahl der Indizes 5

+6.0| [Parameter Nummer 01 TWORD WELEEZE3 Parameter r0947[64] (947 dez = 3B3 hex), nur 2 won €4 Fehlermeldungen

+8.0| [Subindex_01 WORD WELEH0 Subindex

+10.0| [Attribut 0Z EYTE Bfleglo Typ des Objektes: 10 Wert, Z0 Beschreibung, 30 Text

+11.0| |anzahl der Elemente 0Z EYTE Eflefs Anzahl der Indizes &

+12.0| |Parameter Numwer 02 WOERD WELE$3IEE Parameter r0943[64] (949 dez = 3BS hex), rmar 2 won 64 Fehlerwerten

+14.0| [3ubindex_DZ WORD WELEHO Subindex

=16 END_STRUCT

Abbildung 6-1: Anforderungs-Datensatz (DB1) zum Lesen der Parameter
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6 Parameter lesen

6.1 Beispiel

6.1.2

1: Auslesen der Fehlermeldung (r0947) und des Fehlerwertes (r0949)

Beispiel 1: Erstellen des Antwort-Datensatzes (DB2) fir Antwort

RAdresse |Name Typ Infangswert Komment ar
0.0 STRUCT
+0.0| [inf referenz gespiegelt EYTE Eflef0 Hummer des Auftrags gespiegelt
+1.0| [Antwort ID BEYTE EFLleg0 Parameter lesen
+2.0| [Achse gespiegelt EYTE EBglego Adressierung der Achsen gespiegelt
+3.0| [Anz_Parameter EYTE Eflcg0 Anforderung auf die Anzahl der Parameter
+4.0| [Format Parameter 1 BYTE BEleg0 Anforderung auf das Format des Parameters 1
+5.0| [inz_ Parameterwerte l BYTE Bfleg0 Anforderung auf die Anzahl der Werte des Parameters 1
+56.0| [Fehlercods 01 WOED WELEHD Fehlermeldung aus Index 0
+8.0| [Fehlercode 02 WORD WHLEHD Fehlermeldung aus Index 1
+10.0| |Fehlercode_03 WORD WELEHO Fehlermeldung aus Index 2
+12.0| |Fehlercode 04 WORD WELEHO Fehlermeldung aus Index 3
+14_0| |Fehlercode 05 WOED WELEHO Fehlermeldung aus Index ¢
+16_0( |Fehlercode 06 WORD WELeH0 Fehlermeldung aus Index &
+18.0| |Fehlercode_07 WarD WELEHD Fehlermeldung aus Index €
+E0.0| |Fehlercods 08 WORD WELEHO Fehlermeldung aus Index 7
+E2_0| |Format Parsameter Z BEYTE Bfleg0 Anforderung auf das Format des Parameters 2
+23.0| [Ainz Parameterwerte Z EBYTE EBfleg0 Anforderung auf die Anzahl der Werte des Parameters &
+24_0| |Fehlerwert_01 DWORD DWHLEHO Fehlerwert aus Index 0
+28.0( |Fehlerwert_02 DWORD DWFLEH0 Fehlerwert aus Index 1
+32.0| |Fehlerwert 03 DWOERD DWFLEH0 Fehlerwert aus Index 2
+36.0| |Fehlerwert 04 DUWORD Duglego Fehlerwert aus Index 3
+40.0( |Fehlerwert 05 DWORD DW#LEH0 Fehlerwert aus Index 4
+44_0| |Fehlerwert_ 06 DUWOED DWHleg0 Fehlerwert aus Index &
+48_0( |Fehlerwert 07 DWOERD DWFLeg0 Fehlerwert aus Index &
+52_0| |Fehlerwert_08 DUWOED DWELEH0 Fehlerwert aus Index 7
=56 END STRUCT

6.1.3

Netzwerk 1 -

Abbildung 6-2: Antwort-Datensatz (DB2) fir Antwort

Beispiel 1: Steuerung des Antriebs (Netzwerk 1 des OB1)

Zum Antrieb werden Uber die PROFINET-Schnittstelle das Steuerwort 1 (STW1)
und der Hauptsollwert (HSW) geschickt. Vom Antrieb werden das Zustandswort 1
(ZSW1) und der Hauptistwert (HIW) empfangen.

Gestartet wird der Antrieb durch Senden des typischen Steuerwortes 047E, gefolgt
von 047F (Flanke des Bit 0: EIN). Um den Antrieb wieder zu stoppen, soll das Wort
047E zum Antrieb geschickt werden (Flanke des Bit 0: AUS). Das Steuerwort wird
mit dem Prozessdatenwort 1 (PZD1) geschickt, das in der Variablentabelle VAT _1
vorgegeben werden soll (Merkerwort MWO).

Steuerung des Antriehs

Koument ax: ‘
L mr a A MW0 enthalt das 3teuerwort l, das in der Variablentabelle VAT 1 worgegeben werden soll
T PAW Z58 F# Das Steuerwort 1l wird mit dem PZP]1 zum Antrieb geschickt
L mr 2 A M2 enthalt den Hauptsollwert, der in der Variasblentabelle VAT 1 worgegeben werden soll
T PAW  ZEB ## Der Hauptsollwert wird mit dem PZDZ zum Antrieb geschickt
L PEW ZEE FF Das EZustandswort 1 suslesen (PZIDL)
T mr 4 Af Transferieren das ZEW1 in das Merkerwort M4 in der VAT 1
L PEW EE53 FF Den Hauptistwert auslesen (PEDZ)
T mr g A4 Transferieren den HIW in das Merkerwort MWE in der WAT_ 1

Abbildung 6-3: Text und Kommentare zum Netzwerk 1

Das Zustandswort 1 (ZSW1) wird vom Antrieb empfangen (PZD1) und in das
Merkerwort MW4 transferiert. Das MW4 kann dann aus der Variablentabelle
VAT _1 entnommen werden.
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6.1 Beispiel 1: Auslesen der Fehlermeldung (r0947) und des Fehlerwertes (r0949)

Der Hauptsollwert wird mit dem PZD2 zum Antrieb gesendet und vom Antrieb wird
im PZD2 der Hauptistwert empfangen. Der Hauptsollwert soll in der
Variablentabelle VAT_1 vorgegeben werden (Merkerwort MW2). Die Antwort - der
Hauptistwert - wird im MW6 gespeichert und kann auch aus der Variablentabelle
entnommen werden.

Frequenz-Sollwert und Istwert werden so normalisiert, dass 4000(Hex) 50Hz
entspricht. Der Hochstwert, der gesendet werden sollte, ist 7FFF. Die
Normalisierungsfrequenz (Bezugsfrequenz) kann in P2000 geéndert werden

(Default 50Hz).
|ﬁ] ¥ar_[VAT 1 — @PN Read r947 r949\SIMATIC 300(1)\CPU 317F-2 PN/DP\S7-Programm(1) ONLINE] |01 |
ﬁ Tabelle Bearbeiten Einflgen Zelsystem Yariable Ansicht Extras Fenster Hilfe - Iﬁ'lﬂ
*| D@ & [%(efo]-| X|[% & x| e o 6] ]
_‘@ Operand IW | Anxaigaformeﬂ Statuswert I Steuerwert | =
1 i Steuerwort 1 (STW1 ) zum Antrieb schicken (PZD1)
2 | {mw 0 HEX VA1 6H#D4TE WWE1ER04TE STW1 eingeben
3 I Hauptsallwent (HSW) zum Artrieb schickan (PZD2)
4 M 2 HEX VN1 621000 W1 E#1000 W .
E“ ) I Zustand=wort 1 (Z5WA ) vom Antrieb emptangen (PZ0D1) , HSW elngeben
6 | mw 4 BN 2#1110_1011 0111 1000 Qe
7| |/ Hauptisteert (HW) vom Anfrieb empfangen (PZD2) i - 7S\W1 auslesen
o] v e B - S 1
a

2 *"”W auslesen
Abbildung 6-4: Steuerung des Antriebes

6.1.4 Beispiel 1: Leseanforderung (DB1) zum Antrieb schicken

Das Senden des Auftrags DB1 zum Lesen erfolgt im Netzwerk 2 des OB1.

Netzwerk 2 : Schreibauftrag

Mit dem SFE 53 "WRBREC" (write record) lbertragen Sie den Datensatz BECORD
(DB1l) zu der adressierten Baugruppe.

CALL "WRREC" , "InstanceDE_ SFEE3" AF BFBEZ aufrufen
TEO e il TEA - 1. Tio: i3 cung durchfithren

= 1e#1FF7? DAD—Bdr = i
INLEX :=47 /f Datensatznanmer 47
LEN :=16& £F Maximale Lange des zu lbertragenden Datensatzes in Bytes
DONE :=M14_.0 /f Datensatz warde ibertracgen
BUSY :-=M2.1 A4 BUSY = 1: Der Schreibwvorgang ist noch nicht beendet
ERROR :-=M14_Z A4 ERROR = 1: Beim Schreibvworgang trat ein Fehler auf
ETATUS:=MD10O ff Bausteinstatus bzw. Fehlerinformation
RECORD:=P#DE1.DEX0D.0 BYTE 1l& fF Datensatz (die l& ersten Bytes des DEL)
u hol 851 £ Wenn der Schreibauftrag lauic,
R hsl g.0 £/ kinnen keine neuen Auftrége gestartet werden.

Abbildung 6-5: Text und Kommentare zum Netzwerk 2

Hinweis  Wichtig hier ist die PAP-Adresse aus der HW-Konfig der Variable ID zu
vergeben.

Die Lange der Variable RECORD kann nicht grof3er als die Lange der Variable
LEN sein. Nutzen Sie die gleiche Lange fur diese Variablen.
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6.1 Beispiel 1: Auslesen der Fehlermeldung (r0947) und des Fehlerwertes (r0949)
6.1.5 Beispiel 1: Antwort vom Antrieb empfangen (Schreiben in DB2)

Das Auslesen von Parametern (Schreiben der ausgelesenen Daten in den DB2)
erfolgt im Netzwerk 3 des OBL1.

Netzwerk 3 : Leseauftrag

Mit dem SFE E5Z "EDREC" (read record) lesen Sie den Datensatz won der
adressierten Baugruppe. Die ausgelesenen Daten werden in den Antwortbaustein
DEZ geschrieben. Der Zielbereich fir den gelesenen Datensatz wird im Parameter
LRECORD worgegeben.

CALL "EDREC" , "InstanceDE_SFEEZ" A/ BFBEZ aufrufen
TED asl DEQ = 1. [ i3 qung durchfithren

l ID :=DW§16§J.-FF'? S/ PAP-hdresse (H[A]—KonfigJ i
INDEX :=47 £f Datensatznummer 47
MLEN :=54 fF Maximale Lénge der zu lesenden Datensatzinformation in Bytes
WALID :=Ml&.0 Af Neuer Datensatz vurde enpfangen und ist gliltig
BUST -=M2.32 A4 BUSY = 1: Der Lesevorgang ist noch nicht beendet
ERROR :=M16.2 £/ ERROR = 1: Beim Lesevorgang trat ein Fehler auf
STATUS:=MD12 ff Bausteinstatus bzw. Fehlerinformation
LEN c=MWzZZ f# Lange der gelesenen Datensatzinformation
RECORD:=P§DEZ.DEXD.0 BYTE &4 £f Eielbereich fir den gelesenen Datensatz

i M 8.3 £F Wenn der Leseauftrag lauft,

R n 8.2 A4 kinnen keine neuen Auftrige gestartet werden.

Abbildung 6-6: Text und Kommentare zum Netzwerk 3

Hinweis  Wichtig hier ist die PAP-Adresse aus der HW-Konfig der Variable ID zu
vergeben.

Die Lange der Variable RECORD kann nicht grof3er sein als die Lange der
Variable MLEN. Nutzen Sie die gleiche Lange fir diese Variablen.

6.1.6 Beispiel 1: Steuerung des Leseprozesses

Die Steuerung des Leseprozesses erfolgt durch die Variablentabelle VAT _1. Die
Daten Uber den Prozessverlauf, Uber die Fehler, die wahrend der Bearbeitung der
Funktion auftreten, sowie die ausgelesenen Daten kénnen auch aus der
Variablentabelle enthommen werden:

1. Mit dem Merkerbit M8.0 wird der Schreibauftrag ("Parameter lesen™) zum
Antrieb geschickt.

Tragen Sie den Wert 1 (true) ein, um den Schreibauftrag zu starten.
AnschlieBend soll der Auftrag beendet werden. Schicken Sie den Wert O
(false) um den Auftrag zu beendet.

2. Das Merkerbit M8.1 zeigt, ob der Schreibauftrag lauft: 1 aktiv, O inaktive.

3. Das Merkerbit M14.2 zeigt, ob ein Fehler wahrend der Bearbeitung der
Funktion auftrat.

4. Das Merker-Doppelwort MD10 enthélt einen Fehlercode. Die Beschreibung
aller Fehler entnehmen Sie aus der ,Hilfe zu Systemfunktionen/ -
funktionsbausteinen®.

5. Mit dem Merkerbit M8.2 wird der Leseauftrag zum Antrieb geschickt. Tragen
Sie den Wert 1 ein, um den Leseauftrag zu starten. Danach beenden Sie den
Auftrag mit dem Wert 0.

6. Das Merkerbit M8.3 zeigt, ob der Leseauftrag lauft: 1 aktiv, 0 inaktive.
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7. Das Merkerbit M16.2 zeigt, ob ein Fehler wahrend der Bearbeitung der

Funktion auftrat.

6.1 Beispiel 1: Auslesen der Fehlermeldung (r0947) und des Fehlerwertes (r0949)

8. Das Merker-Doppelwort MD18 enthélt einen Fehlercode. Die Beschreibung
aller Fehler entnehmen Sie aus der ,Hilfe zu Systemfunktionen/ -

funktionsbausteinen”.

9. Hier werden die letzten 8 Fehler aus dem Parameter r0947 angezeigt.
10. Hier werden die letzten 8 Fehlerwerte aus dem Parameter r0949 angezeigt.

[E2[¥ar - [vAT 1 -- @PN_Read r947_r949\SIMATIC 300(1)4CPU 317F-2 PN/DP\S7-Programm(1) ONLINE] - |O1| x|

&3 Tabele Bearbeiten Einfigen Zielsystem Yarisble @nsicht Extras Fenster Hilfe i =
2| D@ 8| #[(e[]-| x| [P 8 K| e o 664 w)
g Crperand | Symbol | Anzeigeformat| Statuswert | Steuerwert =]
1 I Stewerveort 1 (STVW ) zum Antrieb schicken (PZ0M)
2 M 0 ‘HEX © WWREHD4TE Wi BR04TE
3 M Hauptzallwert (HEW) zum Antriel schicken (PZ02)
4 My 2 (HEX o WWE#1ER1000 Wi 5#1000
5 N Tustandsyeort 1 (250 ) vom &ntriek empfangen (PZ0A)
5 My d (BN o 2#1110_1011_0111_1000;
i N Hauptistweert (HWY) vom Antrieb empfangen (PZ02)
g [ HEX W BRO000
9
10 li Parameter auslesen (r0947 und r0949):
11 Sindit dem Merkerbit M3 0 wird der Schreibauftrag "Parameter lesen” zum Antrieh geschickt
12 Mo 80 : BOOL . false | false <4
13 1 Das Merkerbit M5.1 zeigt, ob der Schreibauftrag lGuft (BUSY = 1: Der Schreibvorgang ist noch nicht beendet)
| M os1 | ‘BOOL ] < :
15 NERROR = 1: Beim Schreibwvorgang trat ein Fehler auf
16 M 142 ‘BOOL B fais= <
17 N Bausteinstatus bzw. Fehlerinformation )
18 M 10 HEX Dii1 BRO0T00000
18 i
20 Jinit dem Merkerbit M3 .2 wird der Leseauftrag zum Antrieb geschickt
2] M 82 BOOL [ talse [ iEze <
22 li Das Merkerbit M5.3 zeigt, oh der Leseauftrag [Guft (BUSY = 1: Der Lesev" 'ang ist noch nicht beendet)
23] M 83 ‘BOOL I false < -
24 NERROR = 1: Beim Lesevorgang trat ein Fehler auf
25| M 1682 ‘BoOL <
26 [/ Bausteinstatus bzw. Fehlerinformation
27 M 15 HEX ChMg 600700000
26
29 Il Parameter r0947[8] Letzte Fehlermeldung
30 DE2.DEVY . 6 "Antwort_DB" Fehlercode_01 DEZ| 70
# DE2.DEvY & "Antwort_DB" Fehlercode_02 DEZ| [
32 DE2 DEWY 10 "Antwort_DB" Fehlercode_03 DEZ| 1]
33 DE2.DEVY 12 "Antwort_DB" Fehlercode_04 DEZ| (1] >
34 DE2.DEvY 14 "Antwort_DB" Fehlercode_03 DEZ| o -
35 DE2.DEW 16 "Antwort_DB" Fehlercode_06 DEZ| a
36 DE2.DEVY 15 "Antwort_DB" Fehlercode_07 DEZ| 0
T DE2.DEvY 20 "Antwort_DB" Fehlercode_03 DEZ] o
38 Ii Parameter r0949[8] Fehlerwert
39 DE2.DBED 24 "Antwort_DE" Fehlersert_01 DEZ| L#11
40 DE2.0BD 26 :"Antwort_DBE" Fehlerwert 02 DEZ| L#0
4 DE2DRD 32 :“Antwort_DB" Fehleraert 03 DEZ| L0
42 DBE2.DBED 36  "Antwort_DE" Fehlersert_04 DEZ| L#0 _
43 DE2.DBED 40 : "Antwort_DE" Fehlerwert_05 DEZ| L#0 -
44 DE2DBD 44 :"Antwort_DB" Fehleraert 08 DEZ| L0
45 DE2.DBED 48  "Antwort_DE" Fehlerwert_07 DEZ| L#0
45 DBE2.DED 52  "Antwort_DE" Fehlerwert_05 DEZ| L#0 -
47 _I

PM_Read_r247_ra4sSIMATIC 300(1)...\57-Programmi1)

T T

Abbildung 6-7: Steuerung des Leseprozesses
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6 Parameter lesen

6.2 Beispiel 2: Auslesen der einzelnen Parameter der CU240S PN

6.2 Beispiel 2: Auslesen der einzelnen Parameter der

CuU240S PN

In diesem Beispiel werden einzelne Parameter der Control Unit CU240S PN wie
Firmware Version (r0018), Frequenzsollwert (r0020), Frequenz-Istwert (r0021),
Ausgangsspannung (r0025), Ausgangsstrom (r0027) und andere ausgelesen (s.
nachfolgende Tabelle).

Tabelle 6-1
Parameter Bedeutung
ro018 Firmware Version
r0020 Frequenzsollwert vor HLG
r0021 Frequenz-Istwert
r0022 Gefilterter Drehzahlistwert
r0024 Ausgangsfrequenz-lstwert
r0025 Ausgangsspannungs-Istwert
ro027 Ausgangsstrom-Istwert
r0203 Aktueller Umrichter-Typ
P0304[0] Motor-Bemessungsspannung
r0030 Drehmomentbildender Strom
r0031 Geglattetes Drehmoment
r0032 Geglattete Leistung
r0035[0...2] Motortemperatur (DDSO0...DDS2)
r0037[0] Umrichter-Temperatur [°C], Gemessene Kiihlkérpertemperatur
r0037[1] Umrichter-Temperatur [°C], Junction-Temperatur gesamt
r1024 Akt. Festfrequenz
r1050 Akt. Ausgangsfrequenz des MOP
r1078 Gesamtfrequenzsollwert
r1079 Ausgewabhlter Frequenzsollwert
r1242 Einschaltpegel Vdc-max Regler
r1246[0] Einschaltpegel Kinetische Pufferung
r1538 Obere Drehmomentgrenze (gesamt)
r1539 Untere Drehmomentgrenze (gesamt)
r1801[0] Pulsfrequenz-Istwert
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6.2 Beispiel 2: Auslesen der einzelnen Parameter der CU240S PN

6.2.1

Beispiel 2: Erstellen des Anforderungs-Datensatzes (DB1) zum Lesen

der Parameter

Adresse |Name Typ hnfangswert FKommentar
0. STRUCT
+0.0]| |[Anfordermogsreferens ETTE EfLlEfl Nunmer des Auftrags
+1.0| |Anfcrderungs ID ETTE EFLEf1 Parameter lesen = l; Parameter schreiben = Z
+z_0| |Ach=se BYTE Bflagn Adressierung einer Achse / Multi-Achsenantrieb
+3.0| |Anzahl der Parameter BYTE BElogl? duslesen von 23 Parametern
+4.0| |atctcribuc_01 BYTE BEleglo Wert
+E5.0] |Anzahl der Elemente 01 ETTE EfLEg0 Anzahl der Elemente = 1
+5.0 Parameter MNummer 01 WaRD WMHELEELZ Parameter r0018 (Firmware Wersion)
+8.0] |Subindex_ 01 WORL WELEH0 Subindex
+10.0| [Attribut_02 BYTE BElegl0 Wert
+11.0| [Anzahl der Elemente 0Z EYTE E#1EeH0 Anzshl der Elemente = 1
+1z.0 Parameter MNummer 02 WaRD WHELEELS Parameter r00Z0 (Frecquenzsollwert wor HLG)
+14. 0| [Subindex_ 02 WOrD WELEHO Subindex
+16.0| [Attribut_03 BYTE BEleglo Wert
+17.0| |Anzahl der Elemente 03 ETTE Efleg0 Anzahl der Elemente = 1
+1a.0 Parameter Nummer 03 WaRD WMHELSELE Parsmeter r00EZ1 (Frequenz-Istwert)
+20.0[ [Subindex_ 03 WOrD WELEHO Subindex
+ez 0] [Attribut_ 04 BYTE BElegl0 Wert
+232.0| |Anzahl der Elemente 04 BTTE EfLleg0 Anzahl der Elemente = 1
+24.0 Darameter MNummer 04 WA WHELEELE Parameter rO0ZZ (Gefilterter Drehzahlistwert)
+26. 0] [Subindex_ 04 WOrD WELEHO Subindex
+28._0| [Attribut_05 BYTE BEleglo Wert
+29.0| |Anzahl der Elemente 05 BYTE EfLeg0 Anzahl der Elemente = 1
+=20.0 Darameter MNummer 0OF WA WHELEELE Parsmeter r00Z4 (lusgangsfredquenz-Istwert)
+32_0| [Subindex 05 WOrD WELEHO Subindex
+34_0| [Attribut_0& BYTE BElegl0 Wert
+2E5.0| |Anzahl der Elemente 06 BYTE EfLoH0 Anzahl der Elemente = 1
+36.0| |Parameter MNummer 0€ WorD MELEFLD Parameter r00ZE (lusgangsspannungs-Istwert)
+38. 0] [Subindex_ 068 WOrD WELEHO Subindex
+40_0| [Attribut_07 BYTE BElegl0 Wert
+41.0| |Anzahl der Elemente 07 BYTE EfLeg0 Anzahl der Elemente = 1
+d4z.0| |Parameter MNummer 07 WD WHLEFLE Paraweter r00Z7 llusgangsstrom-Istwert)
+44 0| [Subindex_ 07 WOrD WELEHO Subindex
+46_0| [Attribut_08 BYTE BEleglo Wert
+47_0| |anzahl der Elemente 08 BYTE EfLEg0 Anzahl der Elemente = 1
+48.0| |Parameter MNummer 0% WD WHLEFCE Paraweter r0Z03 (iktueller Unrichter-Typ)
+50.0] [Subindex_ 05 WarD WELEHO Subindex
+52.0| [Attribut_09 BYTE BElegl0 Wert
+53.0] |anzakhl der Elemente 09 BYTE Eflegl Anzahl der Indizes 1 (Index 0)
+E84.0| |Parameter MNummer 039 WORD WHELEFLZ0 Parameter IP0Z04 (Motor-EBemessungsspanrnang)
+56_0| [Subindex_ 05 WarD WELEHO Subindex
+58_0| [Attribut_ 10 BYTE Bflefl0 Wart
+52.0| |anzahl der Elemente 10 BYTE EfLEg0 Anzahl der Elemente = 1
+60.0| |Parameter MNummer 10 WD WHELEHLE Parameter r0030 (DIrehwonentbildender Strom)
+6Z. 0| [Bubindex 10 WarD WELEHO Subindex
+64 0| [Attribut_11 BYTE Bflefl0 Mart

Abbildung 6-8: Anforderungs-Datensatz (DB1) zum Lesen der Parameter
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+65.0| |Anzahl der Elemente 11 (BYTE Bflcg0 Anzahl der Elemente = 1

+66.0| |Parameter Nummer 11 WOLRD WHELEHLF Parameter r0031 (Geglattetes Drehmoment)

+62. 0| |Subindex 1l WORD WELEHD Subindex

+70.0 [Actribut_ 12 EYTE Eglegln Wert

+71.0| |Anzahl der Elemente l1Z (BEYTE Eflcgo Anzahl der Elemente = 1

+72_0| |Parameter MNummer 1Z WOERD WELEEZ0 Parameter r003Z (Geglittete Leistung)

+74.0| |Subindex_ 12 WORD WELEHD Subindex

+76.0| |Attribuc_ 13 BYTE Bfleg10 Wert

+77.0| |Anzahl der Elemente 13 (EYTE =F: AN 3] Anzahl der Indizes 2

+78.0| |Parameter MNummer 13 WAL WMHELEHZ3 Parameter r0035 (Motortemperatur)

+20.0| |Subindex 13 WORD WELEHD Subindex

+8Z. 0 [Attribut_ 14 EYTE Eglegln Wert

+83.0| |Anzahl der Elemente_ l4¢ (BEYTE Eflogs Anzahl der Indizes 2

+24.0| |Parameter Nummer 14 WORD MELEHEE Parameter r0037 (Unrichter-Temperatur)

+86.0| |Subindex_14 WORD WELEHD Subindex

+88.0| |Attribuc 15 BYTE Bfleg10 Wert

+89._0| |Anzahl der Elemente 15 (EYTE Eflcgn Anzahl der Elemente = 1

+30.0| |Parameter Nummer 1& WORD MELEH400 Parameter rl0Z4 (Akt. Festirequenz)

+3Z_ 0 [Subindex_ 15 WORD WELEH0 Subindex

+54. 0 [Actribut_l6 EYTE Eglegln Wert

+95.0| |Anzahl der Elemente l& (BEYTE Eflago Anzahl der Elemente = 1

+96. 0| |Parameter Nummer 1€ WORD MELEFL 1L Parameter rl0E0 (Bkt. Alusgangsfrecuenz des MOP)
+98.0| |Subindex 16 WORD WELEHD Subindex

+100.0| |Attribut_ 17 BYTE BflEg10 Wert

+101._0| |Anzahl der Elemente 17 (EYTE Eflcgn Anzahl der Elemente = 1

+10z.0| [Parameter Nummer 17 WORD MELEH43E Parameter rl07% (Gesawtfrequenzsollwert)
+104_0f |Subindex_ 17 WORD WELEH0 Subindex

+106_ 0 |Actribuc_ 18 EYTE Ef1leg10 Wert

+107.0| |Anzahl der Elemente_ 18 [BEYTE Eflago Anzahl der Elemente = 1

+1028. 0| (Parameter Nummer 18 WORD MELEHFLZT Parameter rl073 (Rusgewdhlter Frecquenzsollwert)
+110.0| |Subindex 18 WORD WELEHD Subindex

+11z_0| |Attribut_ 19 BYTE BflEg10 Wert

+112.0| [Anzahl der Elemente 13 (EYTE E#LloH0 Anzahl der Elemente = L1

+114.0| (Parameter Nummer 19 WARD WELEF4DA Darameter rli4Z (Einschaltpegel Wdc-max Regler)
+116_0f |Subindex_ 13 WORD WELEH0 Subindex

+118. 0 |Actribuc_Zz0 EYTE Ef1leg10 Wert

+113.0) [Anzahl der Elemente Z0 (BYTE Eflefl Mnzahl der Indizes 1 (Index 0)

+1Z0.0| (Parameter Nummer Z0 WaRD WElEF4DE Darameter rlZ4& (Einschaltpegel Hinetische Pufferung)
+12z_ 0| |Subindex Z0 WORD WELEHD Subindex

+124_0| |Attribut_ 21 BYTE BflEg10 Wert

+1Z5.0| [Anzahl der Elemente Z1 (BEYTE E#LloH0 Anzahl der Elemente = L1

+126.0| |Parameter Nummer Z1 WOERD WELEHEOZ Parameter rl535 (Obere Drehmomentgrenze (gesamt))
+1Z8._0| |Subindex_Z1 WORD WELEHO0 Subindex

+130.0f |Accribuc_ 22 EYTE Ef1leg10 Wert

+121.0| [Anzahl der Elemente ZZ (BYTE Efleg0 Anzahl der Elemente = 1

+13Z 0| (Parameter Nummer ZZ WaRD WELEHFEDD Darameter r1E39 (Mntere Drehmomentgrenze (gesamt))
+134_0| |Subindex 22 WORD WELEHD Subindex

+136.0| |Attribut 23 BYTE BflEg10 Wert

+137.0| [Anzahl der Elemente Z3 (BEYTE E#LloHl Anzahl der Elemente = L1

+138.0| |Parameter Nummer Z3 WOERD WELEHTOS Parameter rl80l (Pulsfrecquenz-Istwert)

+140_0f |Subindex 23 WORD WELEHO Subindex

=14z.0 END_STREUCT
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6.2.2

Beispiel 2: Erstellen des Antwort-Datensatzes (DB2) fur Antwort

Rdrezsge |Narre Typ Anfangstvert F¥omment ar
o.of STRUCT
+0.0| [Anf referenz gespiegelt EYTE Eflego Nunmmer des Auftrags gespiegelt
+1.0| [Antwort ID EYTE Egl1eg0 Parameter lesen
+Z. 0| [Achse gespiegelt EYTE Ef16§0 Adressierunyg der Achsen gespiegelt
+3.0| [inz_Parameter EYTE Eflego Inforderung auf die Anzahl der Parameter
+4_0| |Format_ Parameter 1 EYTE Eflago Anforderung auf das Format des Parameters 1
+5.0| [Anz_Parameterwerte 1 EYTE Eflogo Anforderung auf die Anzahl der Werte des Parameters 1
+6.0| |r00158 Firmware Version IEAL 0_.000000e4+000 |Parameterwert r00lE (Firmware Version)
+10.0| |Format TParameter Z EYTE Eflef0 Anforderung auf das Format des Parameters 2
+11.0| [inz_Parameterverte Z EYTE Eflego Inforderung auf die Anzahl der Werte des Parameters Z
+1Z2.0| |r002Z0_Freq Sollwert_ HLG REAL 0.000000e+000 |Parameterwert rO0Z0 (Fregquenzsollwert wor HLG)
+16.0| [Format Parameter 3 EYTE EfLoHO Anforderung auf das Format des Parameters 3
+17.0| (Anz Parameterwerte 3 EYTE Ef16§0 Anforderuny auf die Anzahl der Werte des Parameters 2
+18.0| [r0021_Frequenz_Istuwert BEALL 0.000000=4000 |Parameterwert r0O0Z1 (Fregquenz-Istwert)
+Z2Z_0| |Format_ Parameter d EYTE Eflego Anforderung auf das Format des Parameters 4
+23.0| |Anz_Parameterwerte 4 EYTE EfLlcg0o Inforderung auf die Anzahl der Werte des Parameters 4
+24.0| [r002Z2_Drehzahlistwert REAL 0.000000e+000 (Parameterwert rO002Z (Gefilterter Drehzahlistwert)
+22.0| |Format Parameter & EYTE E#16§0 Anforderuny auf das Format des Parameters ©
+29.0| (Anz_ Parameterwerte & EYTE Eflef0 Anforderung auf die lhzahl der Werte des Parameters &
+30._0] |xr0024_ Ausg Freg Istwert REALL 0.000000e+000 |Parameterwert rO0Z24 (Ausgangsirecuenz-Istwert)
+34.0| [Format_Parameter & EYTE EfLlcg0 inforderung auf das Format des Parameters 6
+35.0| [Ainz_ Parameterwerte & EYTE Eg1cg0 Anforderung auf die Anzahl der Werte des Parameters &
+36._0| [r0025 Ausg Span Istwert REAL 0.000000e4000 |Parameterwert r00Z5 (lusgangssparmmungs—-Istwert)
+40_0| [Format_ Parameter 7 EYTE Eflego Inforderung auf das Format des Parameters 7
+41._0| [inz_Parameterwverte 7 EYTE Eflago Anforderung auf die Anzahl der Werte des Parameters 7
+42.0] |x0027_Ausg Strowm Istwert |REAL 0.000000=+000 |Parameterwert rO027 (Ausgangsstrom-Istwert)
+4€_0| [Format Parameter 2 EYTE Egl1eg0 Anforderung auf das Format des Parameters 2
+47.0| (Anz Parameterwverte 2 EYTE Ef16§0 Anforderung auf die Anzahl der Werte des Parameters 2
+42.0| [r0Z03_Umrichter Typ WOTD WELEHO Parameterwert r0Z03 (iktueller Unrichter-Typ!
+50_0| |Format_Parameter 3 EYTE Eflcgo Anforderung auf das Format des Parameters 3
+51.0| [Anz_Parameterwerte I EYTE Eflcgo Anforderung auf die Anzahl der Werte des Parameters 2
+E52.0| |P204 Motor Bem Sparenamg WOERD WHLEHO Parameterwvert PO204 (Motor-Bemessungsspanmaag)
+54.0| (Format Parameter 10 EYTE Eflef0 Anforderung auf das Format des Parameters 10
+E5_0| [inz_ Parameterwerte 10 EYTE Eflego Anforderung auf die Anzahl der Werte des Parameters 10
+56.0] |r30_Drehmomentbild Strom |REAL 0.000000e+000 |Parameterwert r0030 (Drehmomentbildender Strom)
+60.0| |Format Parameter 11 EYTE EfLoHO Anforderung auf das Format des Parameters 11
+61.0| (Anz Parameterwerte 11 EYTE Ef16§0 Anforderuny auf die Anzahl der Werte des Parameters 11
+62.0| [r31_Geglaet Drehmoment BEALL 0.00000024000 |Parameterwert r0O021 (Geglittetes Drehmoment)
Abbildung 6-10: Antwort-Datensatz (DB2) fiir Antwort
Azyklisches Lesen und Schreiben von Umrichterparametern iber PROFINET und PROFIBUS
Beitrags-ID: 29157692, Version 1.4, 01/2014 34



Copyright © Siemens AG 2014 All rights reserved

6 Parameter lesen

6.2 Beispiel 2: Auslesen der einzelnen Parameter der CU240S PN

+66.0| |Format_Darameter LZ EYTE B#16#0 inforderung auf das Format des Parameters 12

+67.0| |Anz_Parameterwerts 12 EYTE B#16#0 Anforderung auf die Anzahl der Werte des Paremeters 12
+68.0| |r32_Geglaet_Leistung REAL 0.000000e4000 |Parametervert r0032 [Geglattete Leistung)

+72.0| |Format_Parameter L3 EYTE BE16£0 Anforderung auf das Format des Parameters 13

+73.0| |Anz_Parsmeterwerce 13 EYTE Ef16£0 inforderuny auf die Anzshl der Werte des Parametars 13
+74.0| |35 Motortemperatur DDSD |REAL 0.000000=+4000 |Parawsterwert r003E[0] (Motortemperstur, Datemsatz 0 (DDS0})
+78.0| |r35_Motortemperatur DDE1 |REAL 0.000000=4000 |Parametervert r002E[1] (Motortemperatur, Datemsatz 1 (DDSL))
+82.0| |r35_Motortemperatur DDSZ |REAL 0.000000=+4000 |Parameterwert r0035[2] (Motortemperatur, Datensatz 2 (DDSZ))
+86.0| |Format_Parameter_l4 EYTE B#16#0 Anforderuny suf das Format des Parameters 14

+87.0| |Anz_Paramererwerce 14 EYTE BE16£0 Inforderung auf die Anzahl der Werte des Parameters ld
+88.0| |r37_Unrichtertemperaturd |REAL 0.000000+4000 |Parameterverc r0037[0] (Unrichrer-Temperatur [°C], Gemessene Kihlkérpertempera)
+92.0| |r37_Unrichtertemperaturl |REAL 0.00000024000 |Parameterwert r0037[1] (Unrichter-Temperatur [°Cl, Junction-Temperatur gesamt)
+96.0| |Format_Parsmeter LE EYTE B#16#0 inforderuny auf das Format des Parameters LE

+97.0| |Anz_Parameterwertse 15 EYTE B#16#0 Anforderung auf die Anzashl der Werte des Paremeters 15
+58.0| |rl024_ikt_Festfrequenz REAL 0.000000e4000 |Parameterwert rl024 (Akt. Festirequenz)

+102.0| |Formar_Paramerer 16 EYTE Bf16£0 Inforderung auf das Formac des Paramerers 16

+103.0| |Anz_Parsmeterwerce 16 EYTE Ef16£0 Inforderung auf die Anzshl der Werte des Parametars 16
+104.0| |rl050_Akt MOP_Ausy Freg |REAL 0.000000=4000 |Parsmetervert rl0S0 [Akt. Ausgangsfrequenz des HOP)

+109.0| |Format_Parameter L7 EYTE B#16#0 inforderuny auf das Format des Parameters 17

+109.0| |anz_Parameterwerte 17 EYTE B#16#0 Anforderung auf die Anzashl der Werte des Paremeters 17
+110.0| |rl078_Gesawtfrequenzsoll |REAL 0.000000e4000 |Paramnetervert rl078 (Gesantfrequenzsollwert)

+114.0| |Formac_Paramerer 18 EYTE B£16£0 Inforderung auf das Formac des Paramerers 18

+115.0| |Anz_Parsmeverwerce 18 EYTE Ef16£0 Inforderuny auf die Anzshl der Werte des Parametars 18
+116.0| |£l079_Gew Freq Sollwert  |REAL 0.000000=4000 |Parsmetervert rl079 [Ausgewdhlter Freguenzsollwert)

+120.0| |Format_Parsmeter L9 EYTE B#16#0 inforderung auf das Format des Parameters 19

+121.0| |Anz_Parameterwerte 19 EYTE B#16#0 Anforderung auf die Anzashl der Werte des Paremeters 19
+122.0| |rlz4Z_Ein_Pegel VDC_mex |REAL 0.000000e+4000 |Paraneterwert rlZ4Z (Einschaltpegel Vdc-max Regler)

+126.0| |Formar_Paramerer Z0 EYTE BE16£0 Inforderung auf das Formac des Parameters Z0

+127.0| |Anz_Parsmeterwerte ZO EYTE BF1E£0 inforderung auf die Anzshl der Werte des Parametars Z0
+128.0| |rlz46_Ein Pegel Kin Puf |REAL 0.00000024000 |Parsmetervert rlZ46 (Einschaltpegel Finetische Pufferung)
4122.0| |Format_Parsmeter Z1 EYTE BE16#0 inforderunyg auf das Format des Parameters Z1

+133.0| |Anz_Parameterwerts Z1 EYTE B#16#0 Anforderung auf die Anzshl der Werte des Parsmeters 2zl
+134.0| |r1538_Obere_Drehmomentgr |REAL 0.000000e+4000 |Parametervert rlS3% (Obere Drehmomentgrenze (gesamt))
+138.0| |Formar_Paramerer 22 EYTE BE16£0 Inforderung auf das Formac des Paramerers 22

+128.0| |Anz_Parsmeterwerte ZZ EYTE BF1E£0 inforderung auf die Anzashl der Werte des Parametars ZZ
+140.0| |rl529_Untere Drehmomenty |REAL 0.00000024000 |Parametervert rlE3% (Untere Drehuomentgrenze (gesamt))
+144.0| |Format_Parameter 23 EYTE B#16#0 Anforderung auf das Format des Parameters 23

+145.0| |anz_Parameterwerte 23 EYTE B#16#0 Anforderung auf die Anzahl der Werte des Parsmeters 23
4146.0| |r1801_Pulsfrequenz_Ist WORD WE1E£0 Parameterwert rl3801 (Pulsfrequenz-Istwert)

=143.0 END_STRUCT

6.2.3

6.2.4

Abbildung 6-11: Antwort-Datensatz (DB2) fiir Antwort (Fortsetzung)

Beispiel 2: Steuerung des Antriebs (Netzwerk 1 des OB1)

S. Abschnitt 5.1.3 des Beispiels 1.

Beispiel 2: Leseanforderung (DB1) zum Antrieb schicken

Das Senden des Auftrags DB1 zum Lesen erfolgt im Netzwerk 2 des OB1.
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Netzwerk 2 : Schreibauftrag

Mit dem 3FB 53 "WEREC" (write record) ibertragen Sie den Datensatz BECORD

(DE1l) zu der adressierten Baugruppe.

H n 2.1
UH I 8.3
UH n 8.2
s n 8.0

CALL “"WRREC" , "InstanceDE_SFEL3"

LEQ - =M2_0

£F BFBEZ aufrufen
DEQ = 1: Datensatzithertragqung durchfihren

i m—
l i -=DWELEELFF7?
Kx =47

// DPAD-Adresse (HU-Konfig)

LEN o=14&

DONE :-=M14.0

EUSY :-=M3.1

ERROR :=M14.Z

STATUS: =MD 10
RECORL:=P§DE1_DEXO.0 EYTE 142

u i 8.1
=3 i 8.0

Datensatznummer
4£f Maximale Linge des zu tdbertragenden Datensatzes in Bytes
/f Datensatz warde lbertragen
A BUSY = 1: Der Schreibvorganyg ist noch nicht beendet
4f ERROR = 1l: Beim Schreibvorgang trat ein Fehler auf
44 Bausteinstatus bzw. Fehlerinformation
4 Datensatz (die 142 ersten Bytes des DELl)

£ Wenn der Schreibauftrag lauft,
4f kinnen keine neuen luftrige gestartet werden.

Abbildung 6-12: Text und Kommentare zum Netzwerk 2

Hinweis
vergeben.

Wichtig hier ist die PAP-Adresse aus der HW-Konfig der Variable ID zu

Die Lange der Variable RECORD kann nicht grof3er sein als die Lange der
Variable LEN. Nutzen Sie die gleiche Lange fur diese Variablen.

6.2.5 Beispiel 2: Antwort vom Antrieb empfangen (Schreiben in DB2)

Das Auslesen von Parametern (Schreiben der ausgelesenen Daten in den DB2)

erfolgt im Netzwerk 3 des OBL1.

Netzwerk 2 : Lessauftrag

Mit dem SFE 52 "BDREC" (read record) lesen Sie

RECORD worgegeben.

adressierten Baugruppe. Die ausgelesenen Daten werden in den Antwortbaustein
DEZ geschrieben. Der Eielbereich flir den gelesenen Datensatz wird im Parameter

den Datensatz won der

“g§8
=== ]
DpemEm,
(S =T R

CALL "BDREC" , "ImnstanceDE_ SFBEZ"

A4 BFBEZ aufrufen
i g durchiihren

DaD-Adresse (HW-Fonfig)

RED = BED = .

%wxlsnnv i
MLEN :=14 o
VALID :=Ml&.0 i
BUSY :=M5.3 i
ERROR :=M1&.Z i
STATUS: =MD 18 4
LEN  :=MWzz i
RECORD: =P§DEZ.DEXO.0 BYTE 143 i
u M 5.3 i
I3 M 2.2 i

Maximale Lange der zu lesenden Datensatzinformation in Bytes
Neuer Datensatz warde empfangen und ist gialtig

BUSY = 1: Der Lesevorgang ist noch nicht beendet

ERROR = 1: Beim Lesevorgang trat ein Fehler auf
Bausteinstatus bzw. Fehlerinformation

Lange der gelesenen Datensatzinformation

Zielbereich fir den gelesenen Datensatz

Wenn der Leseauftrag laufc,
kénnen keine neuen Auftrige gestartet werden.

Abbildung 6-13: Text und Kommentare zum Netzwerk 3
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Hinweis  Wichtig hier ist die PAP-Adresse aus der HW-Konfig der Variable ID zu

vergeben.

Die Lange der Variable RECORD kann nicht grof3er als die Lange der Variable

MLEN sein. Nutzen Sie die gleiche Lange fiir diese Variablen.

6.2.6 Beispiel 2: Beobachtung des Leseprozesses

In diesem Beispiel werden die Parameter standig ausgelesen. Weiter sind die

Diagnose- und Zustandsinformationen tber den Lesevorgang und die
ausgelesenen Parameter dargestellt.

10 N Das Merkerbit M2 1 zeigt, ob der Schreibauftrag |Auft (BUS
& LR ]
12 | I ERROR = 1: Beim Schreibvorgang trat ein Fehler auf

: Der Schreibvorgang ist noch nicht beendet)

- R i

- falze

14 | /f Bausteinstatus bzw. Fehlerinfarmation

15| IMD 10 D1 5400700000
186

17| Das Merkerbit M3 zeidt, ob e Lessauftrag [Buft (BUSY = 1: Der Lesevargang ist noch nickt beendet]

18] M 83 ’ {BOOL [ true

18| | WERROR =1: Beim Lesevorgang trat ein Fetler auf

20 M 162

21| iBausteinstatus bzw Fehlerinformation

221 MD 1B | HEX . Di#1B#00700200

Abbildung 6-14: Diagnose- und Zustandsinformationen tber den Lesevorgang

ﬁl Yar - [¥AT_1 — @PROFINET_Read Patameteri SIMATIC SUU!IHEPU 317F-2 PN{DP}S?*Pl‘ogrammsll IJHLINEI E._ il _.ng_)ﬂ
ﬁﬁ Tsbele Bearbeiten Einfiigen Zielsystem Wariable Ansicht  Exftras Fenster Hilfe ;lilﬂ
#| Dje|e| 8 b |mlefo|o| x| F 8] k|| Sar | o9)) ]
’i; Operand | Symbol | Symbolkommentar Anzeigeformst | Statuswert _ﬂ
23 ] 1 3
I (e
25 DBE2DBD 6 “Antwort_DBE".r0015_F mwara_\f;érsion Parameterwert r0015 (Firmware Version) GLEITPUMKT 3n
26| CB2DBD 12 “Antwor DB'r0D20_Fren Sobwert HLG  Parameterwert r020 (Frequenzsaliwert var HLG) GLEMPUNKT 125
27 DBZDBD 18 "Antwort_DB".r0021_Frequenz_|stwert Parameterwert r0021 (Freguenz-lstwert) 12.43988
25| DB2DBD 24 “Antwort DB'r0022_Drebzablistwer  Parameter efiterter Drebzablistiert) GLEMPUNKT
29 ‘DBE2DBD 30 “Antwort_DBE".r0024_Ausg_Freq_lstwert Parameterwert r0024 (Ausgangsfrequenz-lstwert) GLEITPUMKT 12.49335
30| CBZDED % DB r0025_fusg_Span_lstwert  Parameterwert 10025 (Ausgangsspannungs-lstwvert) GLEMPLUNKT 1134774
il DBZDBD 42 “Antwort_DB".r0027_Ausgy_Strom_lstwert Parameterwert r0027 (Ausgangsstrom-lstwert) GLEITPUNKT 03657903
32|  DB2DEW 43 "Antw “TypParameten chter-Typ) DET 114
33 DBE2DEVY 52 “Antwort_DBE".r304_Motor_Bem_Spannung  -Parameterwert riE04 (Motor-Bemessungsspannung) ;DEZ 400
34| 0H2DED B r30_Drehmomenthid_Strom - Parameterwert r0030 (Drehmomenthidender Strom) (GLETPUNKT  — 0.{13526
35 DBZDBD 62 "Antwort_DB".r31_Geglaet_Drehmoment Parameterwert ri031 (Gegléttetes Drehmorment]) 05469439
= shithibtitlebin e e
37 DB2DED Parameterwert r0035[0] (Motortemperatur, Datensatz 0 (DDS0)) 21.85807
35 DEIZ.DEIE) ’ 135t Parameterwert r0035[1] (Motortemperatur, Datensatz 1 (DDS1)) 200
Er) 135 _Metorte =2 (D0S2)) 00
40 rET_Umrl:M ,.G.emessene Kihlkdrpertempera) 2948067
41 DBE2DBD 92 i Parameterwert roi er-Temperstur [5C], Junction-Temperatur gesamt) 47.02817
42| CE2DED @8 Parameterwert 11 v 0o
43 () 104 MCR) 4999998
4| oo 10 ' 125
45 5DEIZ.DEID.11 _Freo_Sollwert Parameterwert 11073 (Ausgewshiter Fregquenzsolvwert) GLEITPUMKT 125
46| CH2DED 122 "Antwort DB'r1242_Ein Pegel WDC max  Parameterwert 11242 (Einschalipegel “do-max Regler) GLEMPUNKT 744085
47 DB D 125 "Antw ".r1241 el f Parameter r1246 (Einschattpegel Kinetische Pufferung) GLEI
45| DB2DBD 134 "Antwort D" r1538_Obere_Drehmomertgr  Parameterwiert 11538 (Obere Drehmomertorenze (gesamt))
49 DBE2DED 140 i "Antw " menty - Parameterwert 11539 (Untere Drehmomentarenze (gesamt))
50| DBZDEW 145 "Antwort DE'r1501 Pulstrenuenz kit Parameterwert riB01 (Pulsfrequenz-lstwert)
51
PROFINET_Read_Parameter|SIMATIC 30013, ..\57-Programmi 1} [ & [N [abs <5z | 7

Abbildung 6-15: Ausgelesenen Parameter
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7 Parameter schreiben

7.1 Beispiel 3: Schreiben des Parameters P1082 (Maximale Frequenz)

7 Parameter schreiben

7.1

Frequenz)

Beispiel 3: Schreiben des Parameters P1082 (Maximale

In diesem Beispiel wird der Parameter P1082 (Maximale Frequenz) geschrieben.
Der Parameterwert wird von dem Defaultwert 50.00 Hz auf 100 Hz geé&ndert.

In diesem Beispiel ist auch die Méglichkeit der Ansteuerung des Umrichters
realisiert.

7.1.1 Beispiel 3: Erstellen des Anforderungs-Datensatzes (DB1) zum
Schreiben des Parameters P1082
Rdresse |Name Typ hnfangswert Kommentar
O. STREUCT
+0.0| |Anforderungsrefarens EYTE BfLGfFL Mummer des Auftrags
+1.0| [Anforderungs ID BYTE Eflegs Parameter lesen = 1; Parameter schreiben = 2
+Z.0| |Achze EYTE BfLcfO Adressieruny einer Achse / Multi-Achsenantrieh
+3.0| [Anzahl der Parameter BYTE Eflefl Schreiben eines Parameters PLlOSZ
+4.0| |Attribut EYTE Bflcfl0 Typ des Objektes: 10 Wert, Z0 Beschreibung, 20 Text
+5.0| [Anzahl der Elemente BYTE Eflefl Anzahl der Indizes 1
+6.0| [Parameter Mummer WORD WELEF4 3L Parameter PlO8Z; 1082 Dez = 434 Hex
+8.0| [Subindex WORD WELEFD Index 0
+10.0| |Format ETTE Bflafdz Typ des Parameterwertes Pl0SZ = Float (5. Parameterliste)
+11.0| |Anzahl der Werte EYTE Eflefl Anzahl der Werte = Anzahl der Elemente
+1zZ.0| (Werte BEALL 1.000000e+00Z |Max. Fregquenz won 50 Hz (Default) auf 100 Hz
=le. 0 END_STRUCT
Abbildung 7-1: Anforderungs-Datensatz (DB1) zum Schreiben der Parameter
Hinweis Fur Frequenzumrichter MICROMASTER 4, SINAMICS G120 mit Control Units

CU240S bis Firmwareversion V3.2x und ET200S FC / ET200pro mit V3.x
werden nur zwei Kennungen fiir das Format verwendet:

- 42: fur alle Unsigned16 und Integerl16 ( = 16 Bit, Einzelwort) Parameter,

- 43: fir alle Unsigned32, Integer32 und Floating Point ( = 32 Bit, Doppelwort)
Parameter.

Fur Frequenzumrichter SINAMICS G120 mit Control Units CU230P-2, CU240B-2
und CU240E-2 ab Firmwareversion V4.2 sind Kennungen fiir das Format laut
der nachfolgenden Tabelle zu verwenden.

Azyklisches Lesen und Schreiben von Umrichterparametern tber PROFINET und PROFIBUS
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7 Parameter schreiben

7.1 Beispiel 3: Schreiben des Parameters P1082 (Maximale Frequenz)

Hinweis

7.1.2

7.1.3

Datentyp Wert
Integer 8 02
Integer 16 03
Integer 32 04
Ohne Vorzeichen 8 (Unsigned8) 05
Ohne Vorzeichen 16 (Unsigned16) 06
Ohne Vorzeichen 32 (Unsigned32) 07
Floating Point 08

Null (ohne Werte als positive Sub-Antwort auf | 40
eine Schreib-Anforderung)

Byte 41
Wort 42
Doppelwort 43
Fehler 44
Sonstige Siehe PROFIdrive-Profil

Datentypen, die mit dem PROFIdrive-Profil ibereinstimmen, werden beim
Schreibzugriff bevorzugt. Bytes, Worter und Doppelworter sind ersatzweise
ebenfalls moglich.

Informationen zum Format finden Sie in der Betriebsanleitung SINAMICS G120
CU240S im Kapitel 6.3 Azyklische Kommunikation auf der Seite 142.

Link: http://support.automation.siemens.com/WW /view/de/27069930

Beispiel 3: Steuerung des Antriebs (Netzwerk 1 des OB1)

S. Abschnitt 5.1.3 des Beispiels 1.

Beispiel 3: Schreibanforderung (DB1) zum Antrieb schicken

Das Senden des Auftrags DB1 zum Schreiben erfolgt im Netzwerk 2 des OB1.

Netzwerk 2 : Schreibauftrag

Mit dem SFB 53 "WRREC" (write record) ibertragen 3ie den Datensatz RECORD
(DE1l) =u der adressierten Eaugruppe.

CALL "WRREC" , "InstanceDE_SFEEZ" £F BFEEZ aufrufen
DEQ :=@_D — DEQ = 1: Datenzatzibertragqunyg durchiihren
In :=DWELEHLFF? S/ DPAP-Adresse (HW-Eonfig)
Ex - =47 Datensatznummer 47
LEN 1=1l6 Af Maximale Liange des zu dbertragendern Datensatzes in Bytes
DONE :=M14.0 £# Datensatz wurde tbertragen
BUSYT :=M&8_1 A BUSY = 1: Der Schreibvorgang ist noch nicht beendet
ERROR :=M14_ZF A£F ERRBOR = 1: Beim Schreibvorgang trat ein Fehler auf
STATUS: =MD 10 £# Bausteinstatus bzw. Fehlerinformation
RECORD: =P§DEL1.DEX0.0 BYTE 1l& A4 Datensatz (die l& ersten Bytes des DEL)
u M 8.1 £ Wenn der Schreibaunftrag léuft,
E M 8.0 £F kinnen keine neuen Auftrige gestartet werden.

Abbildung 7-2: Text und Kommentare zum Netzwerk 2

Azyklisches Lesen und Schreiben von Umrichterparametern tber PROFINET und PROFIBUS
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7 Parameter schreiben

7.1 Beispiel 3: Schreiben des Parameters P1082 (Maximale Frequenz)

Hinweis  Wichtig hier ist die PAP-Adresse aus der HW-Konfig der Variable ID zu
vergeben.

Die Lange der Variable RECORD kann nicht grof3er sein als die Lange der
Variable LEN. Nutzen Sie die gleiche Lange fur diese Variablen.

714 Beispiel 3: Steuerung des Schreibprozesses

Die Steuerung des Schreibprozesses erfolgt durch die Variablentabelle VAT_1. Die
Daten Uber den Prozessverlauf, Uber die Fehler, die wahrend der Bearbeitung der
Funktion auftreten, kdnnen auch aus der Variablentabelle entnommen werden:

1. Mit dem Merkerbit M8.0 wird der Schreibauftrag ("Parameter schreiben") zum
Antrieb geschickt.

Tragen Sie den Wert 1 (true) ein, um den Schreibauftrag zu starten.
AnschlieRend soll der Auftrag beendet werden. Schicken Sie den Wert O
(false) um den Auftrag zu beendet.

2. Das Merkerbit M8.1 zeigt, ob der Schreibauftrag lauft: 1 aktiv, O inaktive.

Das Merkerbit M14.2 zeigt, ob ein Fehler wahrend der Bearbeitung der
Funktion auftrat.

4. Das Merker-Doppelwort MD10 enthélt einen Fehlercode. Die Beschreibung
aller Fehler entnehmen Sie aus der ,Hilfe zu Systemfunktionen/ -
funktionsbausteinen®.

[ER[¥ar - [¥AT_1 — @PROFINET_Write_P1082\SIMATIC 300{1)\CPU 317F-2 PN/DP',57-Programm(1) ONLINE] - (00| X|

&ﬂ Table Edit Insert PLC Variable Yiew Options ‘Window Help ;lilll
| Di|d| @ % |m(e]o]] X|[Fs 8] W|| Dfer o 5[4 |
Q Address| Symbol | Dizplay formst | Status value | Madify value
1 ;,r,r Steverweort 1 (ST zum Antrieb schicken (P
2| e oo HEX 1 WERD4TE | VMR BRO4TE
3 ,r,r Hauptzolwert (HSW) zum Antrieb schicken (PZ0D2)
5 ,r,r Fustandsweort 1 (Z5W1) vom Antrieb empfangen (PZ0M)
= MW - EEIIN T S LA
7 ,r,r Hauptistweert (HW) vom Antrieh empfangen (PZ0D2)

zum Antrieh geschickt

ft (BUSY =

E.l’.l’ Diaz Merkerbit M3.1 zeigt, ob der Schreibauftrag 13w
: ‘BOCL

M

A W N B

A

18 MO 10 Lyt BR007 00000

PROFIMET ‘Write_P1082\SIMATIC 300(1%,...157-Pragrammi1} 4> [REREE [abs =52 | 7

Abbildung 7-3: Steuerung des Schreibprozesses
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8 Lesen und Schreiben von Umrichterparametern mit Hilfe von SFB52 & SFB53 liber

PROFIBUS

8

Hinweis

Lesen und Schreiben von Umrichter-
parametern mit Hilfe von SFB52 & SFB53
uber PROFIBUS

Die S7-Standardbausteine SFB52 & SFB53 kdnnen auch zum Lesen und
Schreiben von Parametern der PROFIBUS fahigen CUs der Umrichter SINAMICS
G120/G120D und der IM der ET200S FC und ET200pro iiber PROFIBUS
verwendet werden.

Die Struktur der Daten- und Instanzdatenbausteine sowie die Vorgehensweise
fur ihre Erstellung bleiben genau dieselbe. Das heif3t, alle Daten- und
Instanzdatenbausteine aus den Beispielprojekten kénnen zum Lesen und
Schreiben von Parametern der PROFIBUS-CUs der SINAMICS G120/G120D
und PROFIBUS-IM der ET200S FC und ET200pro tber PROFIBUS verwendet
werden.

Es mussen nur Anderungen in HW-Konfig und im Organisationsbaustein OB1
des Projektes vorgenommen werden.

Anderungen im HW-Konfig:

1. An Stelle des PROFINET-Systems muss PROFIBUS-System projektiert
werden:

- PROFIBUS-Schnittstelle projektieren
- Umrichter anlegen (GSD-Datei fir DP CU/IM und Telegramm)

2. Fur die DS47-Parametertibertragung wird die E/A-Adresse aus der HW-Konfig
verwendet.

[EHwW Konfig - [STMATIC 300(1) (Konfiguration) - PROFIBUS_Read Parameter] _ioix|
Ol Station Gearbeien Enfigen Zelsystem Ansicht Extras Eenster Hife _1&f x|

Dz %gleedmaBma 8 v

o o
Sucher: I n:l! i
PROFIBUSI] DPMastessystern (1] Profl: [Standard 5]
i PS 307 54 - = -
2 CPU 317F-2 PN/DP (] Allgemein -]
X1 MPOP E1{ Antriebe
X2 PO 3 SINAMI {21 PROFIdrive
x2er|[f Port (0 sew
& (3 SIMOVERT
=00 SINAMICS
B SINAMICS CU2400 DP Y32
@ 5INAMICS CU240D DP F 32
&l SINAMICS CU2405 DP V32
SINAMICS CU2405 DPF V32
SINAMICS G120
SINAMICS G120

B SINAMICS G120 [Fvariante)

B SINAMICS G120 CU2400 DP 300

- B SINAMICS G120 CU2400 DP F v3.00

_>|_i & SN 120 CU2405 DP 3,00
c b

Standardtelsgiamm 1
Standardelegiamm 20
SIEMENS-T elegramm 350

/ Bezeichnung E-Adiesse | AAdiesse | Kommentar
1 aBE R
SIEMENS-T elegramm 352 e

SIEMENS-Telegramm 353

3 22 Stanc 3
2 I [ | [ | - [§ SIEMENS-Telegramm 354
4 PROFIsafe v1.x Module
B0 =

6503 244-0BA21-1PAD E
DP Slave SINAMICS G120 CU2405 DP F 3,00 Safety variante ——
mit PROFIsafe v1.x und DP-V1 interface [zyklische und

azyklische Kommunikation]

Driicken Sie FL, um Hife zu erhalten, [ [ [ 2

Abbildung 8-1
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8 Lesen und Schreiben von Umrichterparametern mit Hilfe von SFB52 & SFB53 liber
PROFIBUS

8.1 Lesen und Schreiben von Parametern der ET200S FC und ET200pro

Anderungen im OB1:

Die E/A-Adresse muss in das Hex-Format umgewandelt und der Variable 1D
vergeben werden (z. B. 256 dez = 100 hex).

CALL “"WRREC" , "InstanceDB_SFBS3" FFf SFBS53 aufrufen
REQ - =M&_0 REQ = 1- Dacensaczibertramng durchidhren
IL - =DWEL6E100 // E/h-Adresse (HW-Eonfig)
EX =4 / DatensatInunner
LEN =142 // Maximale Lange des zu Ubertragenden Datensatzes in Bytes
DONE :-=Ml4.0 fF Datensatz wurde dbertragen
BUEY :s=M8.1 Jf BUSY = L: Dar Schreibvorganyg ist noch nicht beendet
ERROR :=Ml4_2 /f ERROR = 1: Beim Schreibvorgang trat ein Fehler auf
STATUS: =MD10 // Bausteinstatus bzw. Fehlerinformation
RECORD:=PgDEL . DEXD.0 BYTE 142 // Dacensacz (die 142 ersten Bytes des DEL)
Abbildung 8-2
CALL "EDREC" , "InstanceDB_SFEEZ" /f SFBEZ sufrufen
LEQ SoMe. 2 REQ = 1: Datensatzibertragung durchfithren
I o =DWWELEF100 Af EfA-Adresse (HU-Konfigl
En T=47 Datensatznauner
MLEN :-=148 £F Maximale Linge der zu lesenden Datensatzinformation in Bytes
WALID -=Ml&.0 £# Heuer Datensatz wurde empfangen und ist gialtig
BUSY :$=MB.Z3 £F BUSY = 1: Der Lesevorgang ist noch nicht beendet
ERROR -=Ml&_Z F£# ERROR = 1: EBeim Lesevorgang trat ein Fehler auf
STATUS:=MD1S #f Bausteinstatus bzw. Fehlerinformation
LEN I=MITEZ £/ Lénge der gelesenen Datensatzinformation
LRECORD:=P#DEZ .DEXO.0 BYTE 148 £f Eielbereich fir den gelesenen Datensatszs
Abbildung 8-3

Lesen Sie zum Thema ,Lesen und Schreiben von Parametern des SINAMICS
G120" auch den FAQ:

Wie kann ich mit Hilfe von SFC58 und SFC59 Parameter aus meinem G120 lesen?

8.1 Lesen und Schreiben von Parametern der ET200S FC
und ET200pro

Beachten Sie, dass sich die Parameterlisten der Umrichter SINAMICS
G120/G120D von denen der SIMATIC ET200S FC und ET200pro unterscheiden.

Die Umrichter ET200S FC und ET200pro enthalten z. B. nicht die Parameter r1024
(Akt. Festfrequenz), r1050 (CO: Akt. Ausgangsfrequenz des MOP), r1242
(Einschaltpegel Vdc-max Regler) und r1246 (Einschaltpegel Kinetische Pufferung),
die im zweiten Beispiel aus der CUs des SINAMICS G120/G120D ausgelesen
werden.

Diese oder andere nicht in den ET200S FC und ET200pro vorhandene Parameter
missen aus den Anforderungs- und Antwortdatensatzen entfernt oder durch
andere Parameter ersetzt werden.

Azyklisches Lesen und Schreiben von Umrichterparametern tber PROFINET und PROFIBUS
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8.1 Lesen und Schreiben von Parametern der ET200S FC und ET200pro

ACHTUNG  Falls ein Parameter eines Umrichters angefordert wird, der in dem
Umrichter nicht existiert, fiihrt es zu Problemen beim Auslesen der
Parameterwerte.

Der Wert des angeforderten Parameters und alle Werte der nach diesem
Parameter folgenden Parameter werden falsch dargestellt.

Aus diesem Grund kann das zweite Beispiel fir ET200S FC und ET200pro
nicht verwendet werden.

Fur ET200S FC und ET200pro wurden separate Beispielprojekte erstellt, in
denen die nicht vorhandenen Parameter durch andere ersetzt wurden. Es
werden insgesamt 24 Parameter ausgelesen. Diese entnehmen Sie der
nachfolgenden Tabelle.

Parameter fir MM440 und ET200S FC (Tabelle 8-4) entsprechen sich, beim
MM420 werden 18 Parameter ausgelesen (Tabelle 8-5).

Tabelle 8-1: Parameter fir MM440 und ET200S FC

Parameter Bedeutung
r0018 Firmware Version
r0020 Frequenzsollwert vor HLG
r0021 Frequenz-Istwert
r0022 Gefilterter Drehzahlistwert
r0024 Ausgangsfrequenz-lstwert
r0025 Ausgangsspannungs-Istwert
ro027 Ausgangsstrom-Istwert
r0203 Aktueller Umrichter-Typ
P0304[0] Motor-Bemessungsspannung
r0030 Drehmomentbildender Strom
r0031 Geglattetes Drehmoment
r0032 Geglattete Leistung
r0035[0...2] Motortemperatur (DDSO0...DDS2)
r0037[0] Umrichter-Temperatur [°C], Gemessene Kiihlkérpertemperatur
r0037[1] Umrichter-Temperatur [°C], Junction-Temperatur gesamt
P1080[0] Minimalfrequenz
P1082[0] Maximalfrequenz
r1078 Gesamtfrequenzsollwert
r1079 Ausgewabhlter Frequenzsollwert
P2000[0] Bezugsfrequenz
P2001[0] Bezugsspannung
P2002[0] Bezugsstrom
P2003[0] Bezugsdrehmoment
P2004[0] Bezugsleistung
r1801[0] Pulsfrequenz-Istwert

Azyklisches Lesen und Schreiben von Umrichterparametern tber PROFINET und PROFIBUS
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8.1 Lesen und Schreiben von Parametern der ET200S FC und ET200pro

Tabelle 8-2: MM420 Parameter

ro018 Firmware Version

r0020 Frequenzsollwert vor HLG
ro021 Frequenz-Istwert

r0022 Gefilterter Drehzahlistwert
r0024 Ausgangsfrequenz-lstwert
r0025 Ausgangsspannungs-Istwert
ro027 Ausgangsstrom-Istwert
r0203 Aktueller Umrichter-Typ
P0304 Motor-Bemessungsspannung
r0037 Umrichter-Temperatur [°C]
P1080 Minimalfrequenz

P1082 Maximalfrequenz

r1078 Gesamtfrequenzsollwert
r1079 Ausgewabhlter Frequenzsollwert
P2000 Bezugsfrequenz

P2001 Bezugsspannung

P2002 Bezugsstrom

ri801 Pulsfrequenz-Istwert

Azyklisches Lesen und Schreiben von Umrichterparametern tber PROFINET und PROFIBUS
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8 Lesen und Schreiben von Umrichterparametern mit Hilfe von SFB52 & SFB53 liber

PROFIBUS

8.2 Beispiel fir Schreiben von mehreren Parametern fir CU240S

8.2

8.3

Hinweis

Beispiel fir Schreiben von mehreren Parametern fir

CU240S

In diesem Beispiel werden folgende Parameter der Control Unit CU240S

geschrieben:

Parameter | Bedeutung Werkseinstellung | Neuer Wert
P0731 Funktion des Digitalausgangs 0 r52.3 r52.1
P0732 Funktion des Digitalausgangs 1 r52.7 r52.3
P0733 Funktion des Digitalausgangs 2 0 r52.7
P0400 Wahl des Gebertyps 0 12

P1000 Wahl des Frequenzsollwerts 6 26

P1058 JOG-Frequenz 5.00 [HZ] 8.00 [HZ]
P1060 JOG-Hochlaufzeit 10.00 [g] 3.00 [s]
P1061 JOG-Rucklaufzeit 10.00 [g] 3.00 [s]
P1082 Maximalfrequenz 50.00 [HZ] 100.00 [HZ]
P1120 Hochlaufzeit 10.00 [s] 5.00 [g]
P1121 Ricklaufzeit 10.00 [g] 5.00 [s]
P1135 AUS3 Riicklaufzeit 5.00 [s] 3.00 [s]

Beispiel fir Lesen von mehreren Parametern flr
CU230P-2

In diesem Beispiel werden folgende Parameter der Control Unit CU230P-2

ausgelesen:
Parameter Bedeutung
r0018 Firmware Version
r0020 Drehzahlsollwert geglattet
r0021 Drehzahlistwert gegléttet
r0063.0 Drehzahlistwert ungeglattet
r0024 Ausgangsfrequenz geglattet
ro025 Ausgangsspannungs-Istwert
ro027 Ausgangsstrom-Istwert
r0203 Leistungsteil Aktueller Typ
P0304 Motor-Bemessungsspannung
r0078 Drehmomentbildender Strom
r0031 Drehmomentistwert geglattet
r0032 Wirkleistungsistwert geglattet
ro035 Motortemperatur
r0039 Energieverbrauch
P1080 Minimaldrehzahl
P1082 Maximaldrehzahl
r1078 Gesamtsollwert wirksam
P2000 Bezugsdrehzahl
P2001 Bezugsspannung
P2002 Bezugsstrom
P2003 Bezugsdrehmoment
r2004 Bezugsleistung
r1801 Pulsfrequenz-Istwert

Die Variable “Drive_ID/Axis” (“Achse”) im Auftrags-Datenbaustein muss auf den

Wert , 1“ geschrieben werden.

Version 1.4, 01/2014

Azyklisches Lesen und Schreiben von Umrichterparametern tber PROFINET und PROFIBUS
Beitrags-ID: 29157692,

45




8 Lesen und Schreiben von Umrichterparametern mit Hilfe von SFB52 & SFB53 liber
PROFIBUS

8.4 Beispiel fir Schreiben von mehreren Parametern fir CU230P-2

8.4 Beispiel fir Schreiben von mehreren Parametern fir
CU230P-2

In diesem Beispiel werden folgende Parameter der Control Unit CU230P-2
geschrieben:

Copyright © Siemens AG 2014 All rights reserved

Parameter | Bedeutung Werkseinstellung Neuer Wert
P0730 Funktion des Digitalausgangs 0 r52.3 r52.1
P0731 Funktion des Digitalausgangs 1 r52.7 r52.3
P0732 Funktion des Digitalausgangs 2 r52.2 r52.7
P0771.0 Analogausgang 0 0 r21.0
P0771.0 Analogausgang 1 0 r27.0
P1058 Tippen 1 Drehzahlsollwert 150.000 [1/min] 200.000 [1/min]
P1059 Tippen 2 Drehzahlsollwert -150.000 [1/min] -250.000 [1/min]
P1080 Minimaldrehzahl 0.000 [1/min] 100.000 [1/min]
P1082 Maximaldrehzahl 1500.000 [1/min] 3000.000
[1/min]

P1120 Hochlaufzeit 10.00 [s] 5.00 [g]
P1121 Rucklaufzeit 30.000 [s] (PM230) | 5.00 [s]

10.000 [s] (PM240,

PM250, PM260)
P1135 AUS3 Riicklaufzeit 5.00 [s] 3.00 [s]

Hinweis

Wert , 1“ geschrieben werden.
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Verwendung von USS?
http://support.automation.siemens.com/WW /view/de/5280592
\6\ SINAMICS G120
http://support.automation.siemens.com/WW /view/de/22339653/133300
\7\
Handbiicher SINAMICS GlZOD . ‘
http://support.automation.siemens.com/WW /view/de/25021636/133300
\8\ SIMATIC ET200
http://support.automation.siemens.com/WW /view/de/18685865/133300
\o\ Download Startdrive und DriveLib
http://support.automation.siemens.com/WW /view/de/68034568

10 Ansprechpartner

Siemens AG

Industry Sector

| DT MC PMA APC
Frauenauracher StraRe 80
D - 91056 Erlangen
mailto: tech.team.motioncontrol@siemens.com
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Tabelle 11-1
Version Datum Anderung

V1.0 04/2008 Erste Ausgabe

V1.1 10/ 2008 Erweitert fir ET200S FC und ET200pro: Text Uberarbeitet,
Kapitel 8 ,Lesen und Schreiben von Parametern der
ET200S FC und ET200pro“ eingefligt, Beispielprojekte fiir
ET200S FC und ET200pro erstellt

V1.2 12/2009 Tabelle 8-5, und MM4 Projekte eingefligt

V1.3 10/2010 Kapitel 8 tiberarbeitet

V1.4 01/2014 Verweis auf Realisierung bei S7-1200/1500 im TIA-Portal;
redaktionelle Uberarbeitung;
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