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Rechtliche Hinweise

Warnhinweiskonzept

Dieses Handbuch enthalt Hinweise, die Sie zu lhrer persdnlichen Sicherheit sowie zur Vermeidung von
Sachschdden beachten missen. Die Hinweise zu Ihrer personlichen Sicherheit sind durch ein Warndreieck
hervorgehoben, Hinweise zu alleinigen Sachschaden stehen ohne Warndreieck. Je nach Gefahrdungsstufe werden
die Warnhinweise in abnehmender Reihenfolge wie folgt dargestellt.

/\GEFAHR

bedeutet, dass Tod oder schwere Kdrperverletzung eintreten wird, wenn die entsprechenden
VorsichtsmaBnahmen nicht getroffen werden.

/\WARNUNG

bedeutet, dass Tod oder schwere Korperverletzung eintreten kann, wenn die entsprechenden
VorsichtsmaBnahmen nicht getroffen werden.

/\VORSICHT

bedeutet, dass eine leichte Kdrperverletzung eintreten kann, wenn die entsprechenden VorsichtsmaBnahmen
nicht getroffen werden.

ACHTUNG

bedeutet, dass Sachschaden eintreten kann, wenn die entsprechenden VorsichtsmaBnahmen nicht getroffen
werden.

Beim Auftreten mehrerer Gefahrdungsstufen wird immer der Warnhinweis zur jeweils héchsten Stufe verwendet.
Wenn in einem Warnhinweis mit dem Warndreieck vor Personenschaden gewarnt wird, dann kann im selben
Warnhinweis zusatzlich eine Warnung vor Sachschdaden angefiigt sein.

Qualifiziertes Personal

Das zu dieser Dokumentation zugehdrige Produkt/System darf nur von fur die jeweilige Aufgabenstellung
qualifiziertem Personal gehandhabt werden unter Beachtung der fir die jeweilige Aufgabenstellung zugehdrigen
Dokumentation, insbesondere der darin enthaltenen Sicherheits- und Warnhinweise. Qualifiziertes Personal ist auf

Grund seiner Ausbildung und Erfahrung befdahigt, im Umgang mit diesen Produkten/Systemen Risiken zu erkennen
und mogliche Gefahrdungen zu vermeiden.

BestimmungsgemaBer Gebrauch von Siemens-Produkten
Beachten Sie Folgendes:

/\WARNUNG

Siemens-Produkte diirfen nur fir die im Katalog und in der zugehérigen technischen Dokumentation
vorgesehenen Einsatzfille verwendet werden. Falls Fremdprodukte und -komponenten zum Einsatz kommen,
mussen diese von Siemens empfohlen bzw. zugelassen sein. Der einwandfreie und sichere Betrieb der Produkte
setzt sachgemadBen Transport, sachgemdBe Lagerung, Aufstellung, Montage, Installation, Inbetriebnahme,
Bedienung und Instandhaltung voraus. Die zuldssigen Umgebungsbedingungen miissen eingehalten werden.
Hinweise in den zugehdrigen Dokumentationen miissen beachtet werden.

Marken

Alle mit dem Schutzrechtsvermerk ® gekennzeichneten Bezeichnungen sind eingetragene Marken der
Siemens Aktiengesellschaft. Die Gbrigen Bezeichnungen in dieser Schrift konnen Marken sein, deren Benutzung
durch Dritte fuir deren Zwecke die Rechte der Inhaber verletzen kann.

Haftungsausschluss

Wir haben den Inhalt der Druckschrift auf Ubereinstimmung mit der beschriebenen Hard- und Software gepriift.
Dennoch kénnen Abweichungen nicht ausgeschlossen werden, so dass wir fiir die vollstindige Ubereinstimmung
keine Gewahr libernehmen. Die Angaben in dieser Druckschrift werden regelmaBig tUberprift, notwendige
Korrekturen sind in den nachfolgenden Auflagen enthalten.

Siemens Aktiengesellschaft A5E39895370-AE Copyright © Siemens 2017 - 2024.
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Einleitung

1.1 Vorinformationen

Zweck der Dokumentation

Diese Betriebsanleitung enthalt alle Informationen fur die Projektierung, Installation,
Inbetriebnahme und den Betrieb des PN/CAN LINK.

Diese Betriebsanleitung richtet sich an qualifiziertes Personal aus folgenden Zielgruppen:
* Inbetriebsetzer

¢ Bedien- und Servicepersonal

e Systemintegrator

Erforderliche Kenntnisse
Zum Verstandnis der Betriebsanleitung sind folgende Kenntnisse erforderlich:
* Kenntnisse im Umgang mit der Programmierung einer SIMATIC S7-Steuerung.
* Kenntnisse in der Anwendung der TIA-Projektierungsumgebung
¢ Kenntnisse im Umgang mit dem Feldbus PROFINET
* Fundierte Kenntnisse der Kommunikationsprotokolle CAN bzw. CANopen
* Allgemeine Kenntnisse auf dem Gebiet der Automatisierungstechnik
¢ Allgemeine Kenntnisse iber Kommunikationsnetzwerke

Marken
SIMATIC® ist eine eingetragene Marke der Siemens AG.
Historie
Ausgabe Bemerkung
03/2017 Erstausgabe
03/2018 Ergdnzung um Namensschema fiir erzeugte PLC-Variablen;
Kleine Verbesserungen und Erganzungen
03/2022 Ergdnzung um die "Simple Slave-Funktionalitat"
Kleine Verbesserungen und Erganzungen
08/2022 Ergdnzung um die "S2-Redundanzfunktionalitat”
Kleine Verbesserungen und Erganzungen
02/2024 Ergdnzung um die "Datalogger-Funktionalitat" in V2.2

SIMATIC PN/CAN LINK
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Einleitung

1.2 Wegweiser Dokumentation

Namenskonventionen

In der vorliegenden Dokumentation wird an Stelle der vollstandigen Produktbezeichnung
"SIMATIC PN/CAN LINK" auch der Begriff "PN/CAN LINK" oder "Gerat" benutzt.

Fir die SIMATIC S7-Steuerung wird auch der Begriff "S7-Steuerung” oder kurz "S7" benutzt.

1.2 Wegweiser Dokumentation

Nachfolgend sind weitere Dokumentationen aufgefiihrt, die die vorliegende
Betriebsanleitung zum PN/CAN LINK ergdnzen und im Internet verfligbar sind.

Weitere Dokumentationen

Thema Dokumentation Wichtigste Inhalte
Steuerungen stérsicher auf- Funktionshandbuch Steuerungen |«  Grundlagen
bauen storsicher aufbauen . .
(https:/lsupport.industry.siemens.c | * Elektromagnetische Vertrdg-
om/cs/ww/delview/59193566) lichkeit
e Blitzschutz
PROFINET SIMATIC PROFINET Systembe- « Grundlagen
schreibung
(https:/isupport.industry.siemens.c | * Aufbauen
om/cs/ww/delview/19292127) e Funktionen
* Aufbaubeispiele

Im Internet (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/ps/iman) finden Sie alle aktuellen
Handblicher zu SIMATIC Produkten zum kostenlosen Download.

AuBerdem unterstitzt Sie das Informationssystem im TIA Portal bei der Projektierung und
Programmierung Ihres Automatisierungssystems sowie des PN/CAN LINK.

SIMATIC PN/CAN LINK
Betriebsanleitung, 02/2024, A5E39895370-AE 7
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Sicherheitshinweise 2

2.1

Sicherheitshinweise

AVORSICHT

Beachten Sie die Sicherheitshinweise auf der Riickseite des Deckblatts dieser
Dokumentation.

SIMATIC PN/CAN LINK-Gerdte entsprechen den auf dem Typenschild aufgedruckten
Zulassungen. Falls Sie Uber die Zuldssigkeit der Aufstellung in der vorgesehenen Umgebung
Zweifel haben, wenden Sie sich an unsere Service-Ansprechpartner.

ACHTUNG

Verdanderungen an den Gerdten sind nicht zuldssig.

Bei Nichteinhaltung erléschen die Zulassungen und die Herstellergarantie.

BestimmungsgemaBer Gebrauch

Reparaturen

ACHTUNG

Der PN/CAN LINK darf nur fir die im Katalog und in der zugehdrigen technischen
Dokumentation vorgesehenen Einsatzfille verwendet werden. Wenn das Gerat in einer von
Siemens nicht festgelegten Weise benutzt wird, kann der vom Gerdt unterstitzte Schutz
beeintrachtigt sein.

Siehe auch Abschnitt "Rechtliche Hinweise" am Anfang des Handbuchs.

/\WARNUNG

Das Gerdt enthdlt keine Teile, die vom Anwender repariert werden diirfen.
Lebensgefahr oder schwere Verletzungsgefahr

Durch unbefugtes Offnen und unsachgemiBe Reparaturen kénnen erhebliche Sachschiden
oder Gefahren flr den Benutzer entstehen. Wenden Sie sich im Fehlerfall an den Siemens
Support (https://support.industry.siemens.com/cs/wwl/de/).

SIMATIC PN/CAN LINK
Betriebsanleitung, 02/2024, A5E39895370-AE
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Sicherheitshinweise

2.1 Sicherheitshinweise

Sicherheitshinweise

/\WARNUNG

Anschluss nur liber Sicherheitskleinspannung / Schutzkleinspannung

Lebensgefahr oder schwere Verletzungsgefahr

Das Gerat ist flir den Betrieb mit einer direkt anschlieBbaren Sicherheitskleinspannung
(Safety Extra-Low Voltage, SELV) mit sicherer elektrischer Trennung nach IEC 60950-1 / EN
60950-1 / VDE 0805-1 bzw. IEC 61131-2/EN 61131-2/ DIN EN 61131-2 ausgelegt.

Um die sichere Eigenschaft der Niederspannungskreise des PN/CAN LINK zu erhalten,
missen die 24-V Nennspannungsversorgung sowie externe Anschliisse an
Kommunikationsschnittstellen aus zugelassenen Quellen gespeist werden, die die
Anforderungen nach verschiedenen Normen fiir SELV | PELV spannungsbegrenzte Quellen
erfillen.

Verbinden Sie daher nur Sicherheitskleinspannungen (SELV) mit sicherer elektrischer
Trennung nach IEC 60950-1 / EN 60950-1 / VDE 0805-1 mit den
Versorgungsspannungsanschliissen und den Kommunikationsschnittstellen.

Arbeiten am Gerat oder an angeschlossenen Komponenten

/\WARNUNG

Gefahr durch Stromschlag

Lebensgefahr oder schwere Verletzungsgefahr

* Im Schaltschrank kénnen Spannungen > DC 60 V bzw. AC 30 V vorkommen. Deshalb
sind bei Inbetriebnahme- und Wartungsarbeiten geeignete Sicherheitsvorkehrungen
gegen Beriihren zu treffen.

e Stellen Sie vor dem Arbeiten am Gerdt bzw. an angeschlossenen Komponenten sicher,
dass die Anlage spannungsfrei ist.

e Fur UL-approbierte Systeme sind die von UL zugelassenen Kabeltypen einzusetzen.

SchutzmaBnahmen fiir SIMATIC PN/CAN LINK

ACHTUNG

Nur autorisiertes Personal darf Zugang zum System haben und dort Anderungen
vornehmen.

SIMATIC PN/CAN LINK
Betriebsanleitung, 02/2024, A5E39895370-AE 9



Cybersecurity-Hinweise

Siemens bietet Produkte und Losungen mit Industrial Cybersecurity-Funktionen an, die den
sicheren Betrieb von Anlagen, Systemen, Maschinen und Netzwerken unterstiitzen.

Um Anlagen, Systeme, Maschinen und Netzwerke gegen Cyber-Bedrohungen zu sichern, ist
es erforderlich, ein ganzheitliches Industrial Cybersecurity-Konzept zu implementieren (und
kontinuierlich aufrechtzuerhalten), das dem aktuellen Stand der Technik entspricht. Die
Produkte und Lésungen von Siemens formen einen Bestandteil eines solchen Konzepts.

Die Kunden sind dafur verantwortlich, unbefugten Zugriff auf ihre Anlagen, Systeme,
Maschinen und Netzwerke zu verhindern. Diese Systeme, Maschinen und Komponenten
sollten nur mit dem Unternehmensnetzwerk oder dem Internet verbunden werden, wenn
und soweit dies notwendig ist und nur wenn entsprechende SchutzmaBnahmen (z. B.
Firewalls und/oder Netzwerksegmentierung) ergriffen wurden.

Weiterfiihrende Informationen zu moéglichen SchutzmaBnahmen im Bereich Industrial
Cybersecurity finden Sie unter
(https:/lwww.siemens.com/global/en/products/automation/topic-areas/industrial-
cybersecurity.html).

Die Produkte und Losungen von Siemens werden standig weiterentwickelt, um sie noch
sicherer zu machen. Siemens empfiehlt ausdriicklich, Produkt-Updates anzuwenden, sobald
sie zur Verfigung stehen und immer nur die aktuellen Produktversionen zu verwenden. Die
Verwendung veralteter oder nicht mehr unterstiitzter Versionen kann das Risiko von Cyber-
Bedrohungen erhéhen.

Um stets tiber Produkt-Updates informiert zu sein, abonnieren Sie den Siemens Industrial
Cybersecurity RSS Feed unter
(https://Inew.siemens.com/globallen/products/services/cert.html).

SIMATIC PN/CAN LINK
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Neue Eigenschaften/Funktionen

4.1

Versionstlibersicht

HSP-/FW-Versionen

TIA Portal- HSP erforderlich | HSP-Version FW- Hinweis
Version Version
V14 SP1 Ja HSP_V14 0197_001_Link PN_CAN_1.0 V1.0 "Modulbeschreibung aktualisie-
ren" notwendig
V15.1 Ja HSP_V15_1_0197_001_Link_PN_CAN_1.0 [V1.0
V16 Ja HSP_V16_0197 001 Link PN_CAN_1.0  |V1.0
V17 Nein - V1.0
V17 Ja HSP_V17_0358 001 _Link PN_CAN_2.0  [V1.0; V2.0 | "Simple Slave-Funktionalitit"
enthalten
V17 Ja HSP_V17_0358_002_Link_PN_CAN_2.0 V1.0; "S2-Redundanzfunktionalitat”
V2.0; V2.1 | enthalten
V18 Nein - V1.0;
V2.0; V2.1
V19 Nein - V1.0; "Datalogger-Funktionalitat"
V2.0; enthalten
V2.1; V2.2
4.2 Anderungen gegeniber der Vorgangerversion

Was ist neu ab Firmware-Version V2.2 im TIA Portal V19

Im HW-Katalog befinden sich nun 4 Eintrage flir den PN/CAN LINK mit Firmware-Versionen
V1.0, V2.0, V2.1 und V2.2. Der PN/CAN LINK V2.2 enthalt die "Datalogger-Funktionalitat".

Die "Datalogger-Funktionalitat" ermdglicht es dem PN/CAN LINK, als "CAN-Sniffer" zu
fungieren. Es liberwacht den CAN-Bus-Verkehr wahrend des Inbetriebnehmens und hilft
dadurch bei der Einrichtung der CAN-Kommunikation. Die Aktivierung der CAN-
Protokollierung hat keinen Einfluss auf die Funktionalitdt des Moduls. Weitere Informationen
finden Sie im Kapitel Uberwachung des CAN-Bus-Verkehrs (Seite 89).

Ab TIA Portal V19 Update 1 wird der Bereich der unterstiitzten OD-Indizes auf 0x2000 bis
Ox6FFF erweitert. Dies gilt flir den CANopen Manager- und den CANopen Slave-Modus.

SIMATIC PN/CAN LINK
Betriebsanleitung, 02/2024, ASE39895370-AE
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Neue Eigenschaften/Funktionen

4.2 Anderungen gegeniiber der Vorgédngerversion

Es gibt kein HSP fiir V2.2. Die Firmware-Version V2.2 wird ab TIA Portal V19 oder héher
unterstitzt.

Hinweis
Einsatz von PN/CAN LINK V2.2

Ein Firmware-Update des Gerats auf die Version V2.2 ist erforderlich, bevor Sie eine
Konfiguration des PN/CAN LINK V2.2 herunterladen.

Hinweis
Abwairtskompatibilitat

e Sie kénnen ein Gerdt mit Firmware V2.2 als Ersatz in einem Projekt verwenden, das eine
niedrigere Firmware-Version erfordert.

* Ein Firmware-Downgrade ist ohne Einschrankungen maoglich.

e Ein Firmware-Downgrade innerhalb eines TIA Portal-Projekts ist nicht méglich. Wenn ein
Downgrade erforderlich ist, miissen Sie eine neue Konfiguration mit V1.0 erstellen.

Firmware-Update

* Sie kdnnen die Firmware eines beliebigen PN/CAN LINKs auf V2.2 aktualisieren.

e Ein Firmware-Update auf V2.2 innerhalb eines TIA Portal-Projekts ist flir alle niedrigeren
Versionen mdoglich.

Was ist neu ab Firmware-Version V2.1 in HSP_V17_0358_002_Link_PN_CAN_V2.0

12

Im HW-Katalog befinden sich nun 3 Eintrdge fiir den PN/CAN LINK mit Firmware-Versionen
V1.0, V2.0 und V2.1. Der PN/CAN LINK V2.1 enthélt die "S2-Redundanzfunktionalitat".

Die "S2-Redundanzfunktionalitat" ermoglicht es dem PN/CAN LINK, mit einem redundanten
System S7-1500R/H zu arbeiten.

Hinweis
Einsatz von PN/CAN LINK V2.1

Ein Firmware-Update des Gerats auf die Version V2.1 ist erforderlich, bevor Sie eine
Konfiguration des PN/CAN LINK V2.1 herunterladen.

Hinweis
Abwirtskompatibilitdt (ab Firmware-Version 2.1 und héher)

Bei einer bestehenden Konfiguration des PN/CAN LINK V2.0 (und hoher) ist kein Downgrade
von V2.0 (und héher) auf V1.0 innerhalb eines TIA Portal-Projekts moglich. Wenn ein
Downgrade erforderlich ist, mussen Sie den PN/CAN LINK fiir V1.0 innerhalb eines TIA Portal-
Projekts neu erstellen. In diesem Fall sind allerdings die Funktionen, die in hoheren Versionen
vorhanden sind, nicht verfligbar.

Ein Firmware-Update/Firmware-Downgrade kdnnen Sie ohne Einschrankungen durchfiihren.

SIMATIC PN/CAN LINK
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Neue Eigenschaften/Funktionen

4.2 Anderungen gegeniiber der Vorgédngerversion

Neue Parameter

Unter "PROFINET-Schnittstelle [X1] > Erweiterte Optionen"
* Menu "Medienredundanz”
Flr PN/CAN LINK V2.1 steht nun das Menu "Medienredundanz" zur Verfligung.

Die "Medienredundanzrolle" ist standardmaBig auf "Nicht Teilnehmer des Rings" gesetzt. Die
Medienredundanzrolle "Client" kdnnen Sie in der Auswahlliste auswahlen.

¢ Port [X1 P1] sowie Port [X1 P2]

Flir PN/CAN LINK V2.1 werden die Ports auf Ringports fiir die Medienredundanz (MRP)
gedndert: Port [X1 P1 R] sowie Port [X1 P2 R].

¢ Menu "Port-Optionen”

Flr PN/CAN LINK V2.1 sowie V2.0 sind jetzt alle Boundaries einstellbar.

Unter "CANopen Manager > Kommunikation"
¢ Optionskdstchen Broadcast NMT Operational command

Wenn diese Option aktiviert ist, sendet der Manager das NMT Operational command mit der
Adresse 0 an alle Knoten.

Implementierung vom NMT Reset-Befehl

Ein NMT Reset-Befehl kann iber das CANopen-Netzwerk zum jeweiligen Knoten gesendet
werden. Falls der Manager selbst einen Reset-Befehl senden will, muss er dazu die Anweisung
WRREC mit dem Datensatz-Nr. 0x213 verwenden.

Hinweis

Diese Funktionalitdt steht nur im Betriebsmodus "CANopen Manager" zur Verfligung.

Byte Knoten-ID

0 "3" (Reset node mit Knoten-ID = 3)
1 "5" (Reset node mit Knoten-ID = 5)
bis zu 126 | Die letzte Knoten-ID

Hinweis: Die Struktur enthalt eine Liste aller Knoten-IDs, die einen Reset erfordern. Die Lange der Liste ist flexibel und hdngt
von der Anzahl der zu resettierenden Knoten ab. Jeder Knoten ist mit einer 1-Byte-Knoten-ID vertreten. Die genehmigten
Werte flir Knoten ID bewegen sich im Bereich von 1 bis 127. Der Knoten muss als Slave in TIA Portal konfiguriert sein. Fur
den Reset des gesamten CANopen-Netzwerks setzen Sie "Reset bit" stattdessen auf Steuer-Byte.

Die Struktur des NMT Reset-Befehls ist mit WRREC (Datensatz schreiben) anzugeben.

SIMATIC PN/CAN LINK
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Neue Eigenschaften/Funktionen

4.2 Anderungen gegeniiber der Vorgédngerversion

Was ist neu ab Firmware-Version V2.0 in HSP_V17_0358_001_Link_PN_CAN_V2.0

Im HW-Katalog befinden sich nun 2 Eintrdge fiir den PN/CAN LINK mit Firmware-Versionen
V1.0 und V2.0. Den Unterschied zwischen den Versionen V1.0 und V2.0 stellt die "Simple
Slave-Funktionalitat" dar, die im PN/CAN LINK V2.0 enthalten ist.

Die "Simple Slave-Funktionalitdt" steht ab TIA Portal V17 zur Verfligung und ermdglicht es
dem PN/CAN LINK, mit CANopen-Geraten zu arbeiten, die nicht vollstandig den von CiA group
(https:/lwww.can-cia.org/) definierten CANopen-Normen entsprechen. Weitere
Informationen hierzu finden Sie unten.

Hinweis
Einsatz von PN/CAN LINK V2.0

Ein Firmware-Update des Gerats auf die Version V2.0 oder hoher ist erforderlich, bevor Sie
eine Konfiguration des PN/CAN LINK V2.0 herunterladen.

Hinweis
Verwendung eines neuen PN/CAN LINK V2.0 (ab Firmware-Version 2.0) als Ersatz fiir ein
Gerat mit Firmware V1.0

Es ist nicht moglich, ein Gerdt mit Firmware V2.0 zusammen mit einem Projekt zu
verwenden, das Firmware V1.0 voraussetzt.

Sie haben folgende Md&glichkeiten, um diese Einschrankung zu umgehen:

* Risten Sie den PN/CAN LINK im Projekt von V1.0 auf V2.0 hoch.

e Flhren Sie ein Firmware-Update des als Ersatz verwendeten Gerats auf V2.1 durch.

e Fuhren Sie ein Firmware-Downgrade des als Ersatz verwendeten Gerats auf V1.0 durch.

Weitere Informationen finden Sie im Abschnitt "Verwendung einer bestehenden
Konfiguration" im Kapitel Installation und Umgang mit dem neuen HSP (Seite 19).

Wenn Sie nach dem Upgrade keine Anderungen durchfiihren, funktioniert das neue Gerét
genauso wie das alte.

Hinweis
Abwartskompatibilitat

Bei einer bestehenden Konfiguration des PN/CAN LINK V2.0 (oder hoher) ist kein Downgrade
von V2.0 (oder hoher) auf V1.0 innerhalb eines TIA Portal-Projekts méglich. Wenn ein
Downgrade erforderlich ist, missen Sie den PN/CAN LINK fiir V1.0 innerhalb eines TIA Portal-
Projekts neu erstellen. In diesem Fall sind allerdings die Funktionen, die in héheren Versionen
vorhanden sind, nicht verfligbar.

Ein Firmware-Update/Firmware-Downgrade des Gerdts kdnnen Sie ohne Einschrankungen
durchfihren.

SIMATIC PN/CAN LINK
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Neue Eigenschaften/Funktionen

4.2 Anderungen gegeniiber der Vorgédngerversion

Neue Parameter

Unter "CANopen Manager > Kommunikation"

¢ max. SDO Timeout

Einige "Simple Slave" Gerate reagieren langsam auf Befehle von CANopen Manager. Solche
Gerate arbeiten an anderen, wichtigeren Aufgaben und die CANopen-Kommunikation hat
eine geringe Prioritat. So wird die Reaktion auf den Befehl des Managers verzdgert. In diesem
Fall wartet der Manager auf "max. SDO-Timeout" (ms). Die SDO-Anforderung wird
abgebrochen, wenn die voreingestellte Zeit abgelaufen ist. Es gibt auch eine Verzégerung
von 1 Sekunde, bevor eine neue Anforderung gesendet wird.

Das SDO-Timeout wird Ihnen nur angezeigt, wenn ein SDO mit dem Datensatz-Nr. 0x200 -
0x20F angefordert wird. Das Zeitlimit wird anstelle des 4-Byte-Codes "Zusatzlicher
Fehlerinformationscode" als 0x05040000 angezeigt (Code-Nummer entnommen aus der
CiA-Norm "CiA 301"). Dieser Code belegt das 6. bis 9. Byte des gelesenen Datensatzes.

* max. BootUp Timeout

Die max. Bootup-Timeout ergibt die maximale Antwortzeit in Sekunden fiir den Startvorgang
eines Knotens. Wenn ein Knoten nicht innerhalb der festgelegten Zeit auf die Anforderungen
des Managers reagiert, dann wird die Diagnosemeldung "BootUp, Knoten antwortet nicht" an
die CPU gesendet. Sobald der Knoten dem Manager korrekt antwortet, wird die
Diagnosemeldung gel6scht.

Unter "CANopen Manager > Diagnose"

Flr PN/CAN LINK V2.0 wird das Meni "CANopen Manager > Reaktion auf EMCY-Nachricht" auf
"CANopen Manager > Diagnose" gedndert.

¢ Optionskdstchen Reaktion auf EMCY-Nachricht: Ereignis als Diagnose an S7
ubergeben

Diese Option wurde lediglich umbenannt.

Wenn Sie diese Option aktivieren, dann werden alle empfangenen EMCY-Nachrichten als
Diagnosealarme an den 10-Controller gesendet.

e Optionskastchen Aktiviere Diagnosealarme fiir nicht obligatorische Knoten
Die Option gilt nur fur Knoten, die nicht zwingend erforderlich sind.

Wenn Sie diese Option deaktivieren, dann werden das Trennen der Knoten vom CAN-Bus
oder Fehlermeldungen, die im CANopen-Netzwerk vorhanden sind, nicht an den
Diagnosepuffer gesendet und die ERROR-LED bleibt aus.

Wenn Sie diese Option aktivieren, dann werden Fehlermeldungen von solchen Knoten im
Diagnosepuffer angezeigt und die ERROR-LED leuchtet auf.

Alle anderen Knoten am CAN-Bus sind von dieser Option nicht betroffen.

SIMATIC PN/CAN LINK
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Neue Eigenschaften/Funktionen

4.2 Anderungen gegeniiber der Vorgédngerversion

16

* Optionskdstchen Zusatzliche Diagnosealarme aktivieren

Wenn Sie diese Option deaktivieren, dann sendet das Gerat keine Diagnosealarme in Bezug
auf die Betriebsart (CANopen Manager, CANopen Slave und CAN transparent). Beide Fehler-
LEDs bleiben aus.

* Optionskdstchen Error Passive-Alarm blockieren

Wenn Sie diese Option aktivieren, dann wird der Fehlerpassivzustand des CAN-Busses nicht
als Alarm im Diagnosepuffer gemeldet. Die Fehler-LED bleibt aus.

(ISO 11898 CAN-Schicht-2-Gerdt: Wenn einer der Fehlerzahler Gber 127 ist, geht das Gerat in
den Zustand "Error passive" des CAN-Busses. Der ndchste Fehler wird durch "Passive Error
Flag" signalisiert, das aus 6 rezessiven Bits besteht. Dieses Signal zerstort keine andere
Kommunikation auf dem Bus. Das Gerat ist voll betriebsbereit, es sei denn, ein Fehlerzdhler
steigt iber 255 und das Gerat geht in den Zustand "Bus off".)

Unter "CANopen Manager > Empfangsdienst Process-Data-Objects (PDOs) > Empfangs-
PDO Definition"

* Optionskdstchen Priifen der PDO-Lange deaktivieren

Wenn Sie diese Option aktivieren, dann wird die Datenldnge (Anzahl der empfangenen Bytes)
der empfangenen PDOs angepasst. Fehler-, Warn- oder Diagnosemeldungen werden nicht
generiert. Der Wert wird an die richtige Datenldnge wie folgt angepasst:

e Daten, welche die definierte Lange unterschreiten, werden mit dem Wert O erganzt.

* Bei Daten, welche die definierte Lange Uberschreiten, werden die h6herwertigen Bytes
geldscht.

Wenn Sie diese Option deaktivieren, dann werden alle Daten von einem empfangenen PDO
mit einer nicht standardmaBigen Lange verworfen und durch den Wert des letzten giltigen
PDO (das zuletzt empfangene PDO mit der richtigen Lange) ersetzt. Der CANopen Manager
ruft eine Fehlermeldung im Diagnosepuffer auf.

Unter "CANopen-Knoten universell > Kommunikation"

* Optionskdstchen Kein NMT / Layer 2 Slave

Wenn Sie diese Option aktivieren, dann wird der angeforderte NMT-Status des Knotens vom
Manager nicht ausgewertet. Die CANopen-Konfigurationsphase wird flr diesen Knoten
vollstandig Uibersprungen. Die Konfigurationsmens fiir EMCY, Heartbeat und Node Guarding
sowie die PDOs werden gesperrt (schreibgeschiitzt) und zeigen die Werte aus dem Object
Dictionary (EDS-Datei).

Ausnahme: Ein Knoten kann seitens des Managers mithilfe der Funktionen Heartbeat/Node
Guarding Gberwacht werden. Ein Fehler wird nur dann an die CPU gemeldet, wenn die
Heartbeat-/Node Guarding-Meldung nicht rechtzeitig empfangen wird. Der NMT-Status der
Nachricht wird nicht ausgewertet, jeder Status wird akzeptiert.

Typischer Verwendungsfall flr diese Option sind Slave-Knoten, die keine NMT-Befehle fir
ihre Inbetriebnahme und Verwendung benétigen. Nach dem Einschalten gehen solche

SIMATIC PN/CAN LINK
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Neue Eigenschaften/Funktionen

4.2 Anderungen gegeniiber der Vorgédngerversion

Gerate sofort in den Betriebsmodus und beginnen mit dem Senden der standardmaBig
konfigurierten PDO-Nachrichten.

Falls Sie vor dem Setzen der Option "Kein NMT / Layer 2 Slave" Parameterdanderungen
vorgenommen haben, dann werden diese Werte beibehalten. Bei der eigentlichen
Konfiguration des Knotens im System sind sie jedoch wirkungslos.

* Optionskadstchen Loose configuration

Der Hauptzweck dieser Option besteht darin, unerwartete Fehler wahrend der
Konfigurationsphase zu ignorieren. Die Konfiguration des Knotens wird immer
abgeschlossen, auch wenn ein Konfigurationsfehler auftritt.

Diese Option hat nur Auswirkungen auf die Konfigurationsphase nach dem Start oder nach
einem Reset von Bus oder Knoten. Der Status eines Knotens wird in der Konfigurationsphase
vom Master gelesen, aber ignoriert. So kann der Master die Konfiguration mit Geraten
abschlieBen, die eingehende Nachrichten zufallig zurlickweisen, oder mit Gerdten, die
entgegen der Definition in ihrer EDS-Datei anders kommunizieren.

Wenn ein Knoten eines der erforderlichen Objekte 1000, 1018.01, 1018.02, 1018.03 nicht
unterstitzt, ist dieses Optionskdstchen immer aktiviert und kann nicht deaktiviert werden.

* Optionskdstchen Diesen Knoten voriibergehend deaktivieren

Sie haben eine Reihe von Knoten im TIA Portal konfiguriert, aber ein Knoten ist nicht physisch
im CAN-Netzwerk vorhanden. Um mit dem "reduzierten" Netzwerk zu arbeiten, kdnnen Sie
einen oder mehrere Knoten voriibergehend deaktivieren. Ein solcher CANopen-Knoten mit
seiner gesamten Konfiguration bleibt im Projekt, aber er wird nicht in den PN/CAN LINK
heruntergeladen. Den Knoten gibt es nicht in der Konfiguration, die vom PN/CAN LINK
verwendet wird. Es werden keine Fehler oder Warnungen durch den PN/CAN LINK erzeugt.

Unter "CANopen Slave > Diagnose"

Dieses Mendi ist neu fir PN/CAN LINK V2.0 im Modus "CANopen Slave".
* Optionskdstchen Zusatzliche Diagnosealarme aktivieren

Wenn Sie diese Option deaktivieren, dann sendet das Gerat keine Diagnosealarme in Bezug
auf die Betriebsart (CANopen Manager, CANopen Slave und CAN transparent). Beide Fehler-
LEDs bleiben aus.

* Optionskdstchen Error Passive-Alarm blockieren

Wenn Sie diese Option aktivieren, dann wird der Fehlerpassivzustand des CAN-Busses nicht
als Alarm im Diagnosepuffer gemeldet. Die Fehler-LED bleibt aus.

(ISO 11898 CAN-Schicht-2-Gerdt: Wenn einer der Fehlerzahler Gber 127 ist, geht das Gerat in
den Zustand "Error passive" des CAN-Busses. Der ndchste Fehler wird durch "Passive Error
Flag" signalisiert, das aus 6 rezessiven Bits besteht. Dieses Signal zerstort keine andere
Kommunikation auf dem Bus. Das Gerat ist voll betriebsbereit, es sei denn, ein Fehlerzdhler
steigt iber 255 und das Gerat geht in den Zustand "Bus off".)

SIMATIC PN/CAN LINK
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Neue Eigenschaften/Funktionen

4.2 Anderungen gegeniiber der Vorgédngerversion

Unter "CAN transparent > Diagnose"

Dieses Mendi ist neu flir PN/CAN LINK V2.0 im Modus "CAN transparent”.
* Optionskdstchen Zusatzliche Diagnosealarme aktivieren

Wenn Sie diese Option deaktivieren, dann sendet das Gerat keine Diagnosealarme in Bezug
auf die Betriebsart (CANopen Manager, CANopen Slave und CAN transparent). Beide Fehler-
LEDs bleiben aus.

e Optionskdstchen Error Passive-Alarm blockieren

Wenn Sie diese Option aktivieren, dann wird der Fehlerpassivzustand des CAN-Busses nicht
als Alarm im Diagnosepuffer gemeldet. Die Fehler-LED bleibt aus.

(ISO 11898 CAN-Schicht-2-Gerdt: Wenn einer der Fehlerzahler Gber 127 ist, geht das Gerat in
den Zustand "Error passive" des CAN-Busses. Der ndchste Fehler wird durch "Passive Error
Flag" signalisiert, das aus 6 rezessiven Bits besteht. Dieses Signal zerstort keine andere
Kommunikation auf dem Bus. Das Gerat ist voll betriebsbereit, es sei denn, ein Fehlerzdhler
steigt iber 255 und das Gerat geht in den Zustand "Bus off".)

Neuer Datentyp "Boolean"

Der Datentyp "Boolean" steht nun fiir Sende-/Empfangsdaten OD und Sende-/Empfangs-
Nachrichten zur Verfligung.

Editierbare OD-Tabelle (manuell definiertes Object Dictionary)

Weitere Informationen finden Sie im Abschnitt "Handhabung der OD-Tabelle" im Kapitel
Projektierung im TIA Portal (Seite/105).

Implementierung des Objekts 0x1F82 - NMT-Anforderung

18

Das Objekt 0x1F82 - NMT-Anforderung ist von einem anderen CANopen-Gerdt Gber das
CANopen-Netzwerk auf RD-SDO Anfrage erreichbar. Im Gegensatz zu der Definition in der
CiA-Norm "CiA 302 Part 2" ist dieses Objekt nur zum Lesen implementiert. Ein Schreibzugriff
ist nicht erlaubt. Wenn der Manager Daten dieses Objekts selbst lesen will, muss er dazu die
Anweisung RDREC mit Datensatznummer 0x211 verwenden.

Hinweis

Diese Funktionalitdt steht nur in der Betriebsart "CANopen Manager" zur Verfligung.

Es liefert ein Array von 127 bytes fiir den Zustand der Knoten-ID von 1 bis 127 zurlick.
RET ARRAY[0] = Zustand des Knotens 1
RET ARRAY[1] = Zustand des Knotens 2

RET ARRAY[126] = Zustand des Knotens 127

SIMATIC PN/CAN LINK
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Neue Eigenschaften/Funktionen

4.3 Installation und Umgang mit dem neuen HSP

Hinweis

Lesen von 0x1F820D mit SDO-Befehl liefert kein Array von Bytes zurlick, sondern nur ein
Statusbyte eines Knotens. Es muss also fiir jeden Knoten ein SDO-Befehl mit der ID des
angeforderten Knotens als Eingangsparameter gesendet werden.

Der Zustand eines Knotens kann folgende Werte haben (gemaB CiA-Norm "CiA 302 Part 2"):
* 0 =unknown state oder NMT/BOOTUP

* 1 =node missing

* 4 =NMT/STOPPED

* 5=NMT/OPERATIONAL

e 127 = NMT/PRE-OPERATIONAL

4.3 Installation und Umgang mit dem neuen HSP

Hinweis

Flr PN/CAN LINK V2.2 gibt es kein HSP. Die Firmware-Version V2.2 wird ab TIA Portal V19
oder hoher unterstitzt.

Dieses Kapitel bezieht sich auf HSPs flir V2.0 und V2.1.

Installieren des HSP_V17_0358_002_Link_PN_CAN_V2.0 oder des
HSP_V17_0358_001_Link_PN_CAN_V2.0

Um mit der Firmware-Version V2.1 und den neuen Funktionen zu arbeiten, miissen Sie das
HSP_V17_0358_002_Link_PN_CAN_V2.0 verwenden. Es ist moglich, den PN/CAN LINK mit
Firmware-Versionen V1.0 sowie V2.0 Uber das gleiche HSP zu projektieren.

Um mit der Firmware-Version V2.0 und den neuen Funktionen zu arbeiten, muissen Sie
mindestens das HSP_V17_0358 001_Link_PN_CAN_V2.0 verwenden. Es ist moglich, den
PN/CAN LINK mit Firmware-Version V1.0 Uber das gleiche HSP zu projektieren.

Sie kdnnen gegebenenfalls das HSP_V17_0358 002_Link_PN_CAN_V2.0 oder das
HSP_V17_0358 001_Link PN_CAN_V2.0 vom Siemens Industry Online Support
herunterladen und installieren.

Die Hardware Support Packages (HSP) finden Sie als Download im Internet
(https://support.industry.siemens.com/cs/de/de/view/72341852)

Das HSP_V17_0358 002_Link_PN_CAN_V2.0 sowie das
HSP_V17_0358 001_Link PN_CAN_V2.0 sind nur fiir die TIA Portal Version V17 verfligbar.
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Neue Eigenschaften/Funktionen

4.3 Installation und Umgang mit dem neuen HSP

Weitere Informationen X
Produkte Lokale Support Packages: kad
Installation von Support Packages Pre— Inst. Vers_. Typ YOS ——
Komponenten HSPO187 ET200MPPN_BA .. Ja V1.0 Hardw.. BES7155-5A4
SERER SPO35BLINkPNCAN20  Ja VIO Hardw.. 6BK1620-0A)

| HSPOSSSLNKPICN20 Ta V20 Hardw. 681 6200K
| | Open user Communication ... Ja Viz..
:. Open user Communication ... Ja V140
| | PID Classic Control Ja v
PID Classic Control Ja "2 |
PID Classic Control Ja Vil .
{Beschreibung: ™
¢ T _ B

Expartieren

’ SchiieBen !

Bild 4-1 HSP auswahlen
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Im HW-Katalog befinden sich nun 3 Eintrage flir den PN/CAN LINK mit Firmware-Versionen
V1.0, V2.0 sowie V2.1. Der Unterschied zwischen dem PN/CAN LINK V1.0 und V2.0 liegt in
den neuen Funktionen, die im PN/CAN LINK V2.0 enthalten sind. PN/CAN LINK V2.1 enthalt
die "S2-Redundanzfunktionalitat".

Hinweis
PN/CAN LINK 2.1 verwenden

Ein Firmware-Update des Gerats auf die Version V2.1 ist notwendig, bevor eine Konfiguration
des PN/CAN LINK V2.1 heruntergeladen werden kann.

Hinweis
PN/CAN LINK 2.0 verwenden

Ein Firmware-Update des Gerats auf die Version V2.0 und hoher ist notwendig, bevor eine
Konfiguration des PN/CAN LINK V2.0 heruntergeladen werden kann.
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SIMATIC PN/CAN LINK

4.3 Installation und Umgang mit dem neuen HSP

Hinweis
Verwendung des PN/CAN LINK V2.0 (Firmware-Version 2.0) als Ersatz fiir ein Gerdt mit
Firmware V1.0

Es ist nicht moglich, ein Gerdt mit Firmware V2.0 zusammen mit einem Projekt zu
verwenden, das Firmware V1.0 voraussetzt.

Sie haben folgende Mdglichkeiten, um diese Einschrankung zu umgehen:

* Rusten Sie den PN/CAN LINK im Projekt von V1.0 auf V2.0 hoch.

e Fuhren Sie ein Firmware-Update des als Ersatz verwendeten Gerats auf V2.1 durch.

* Fuhren Sie ein Firmware-Downgrade des als Ersatz verwendeten Gerdts auf V1.0 durch.

Weitere Informationen finden Sie im Abschnitt "Verwendung einer bestehenden
Konfiguration" unten.

Wenn Sie nach dem Upgrade keine Anderungen durchfiihren, funktioniert das neue Gerét
genauso wie das alte.

Hinweis

Abwartskompatibilitdt (ab Firmware-Version 2.0)

Bei einer bestehenden Konfiguration des PN/CAN LINK V2.0 ist kein Downgrade von V2.0
(und hoher) auf V1.0 innerhalb eines TIA Portal-Projekts moglich. Wenn ein Downgrade
erforderlich ist, miissen Sie den PN/CAN LINK flir V1.0 innerhalb eines TIA Portal-Projekts neu

erstellen. In diesem Fall steht Ihnen allerdings keine "Simple Slave-Funktionalitat" zur
Verfligung.

Ein Firmware-Update/Firmware-Downgrade kdnnen Sie ohne Einschrankungen durchfiihren.
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Neue Eigenschaften/Funktionen

4.3 Installation und Umgang mit dem neuen HSP

Hinzufligen eines neuen PN/CAN LINK zu Ihrer Konfiguration
Mithilfe des HSP_V17_0358_002_Link_PN_CAN_V2.0 kénnen Sie den PN/CAN LINK mit

22

Firmware-Version V1.0, V2.0 und V2.1 konfigurieren.

Mithilfe des HSP_V/17_0358_001_Link_PN_CAN_V2.0 kénnen Sie den PN/CAN LINK mit

Firmware-Version V1.0 und V2.0 konfigurieren.

Bei der Auswahl des PN/CAN LINK k&nnen Sie die gewlinschte Firmware-Version im HW-

Katalog auswahlen.

~ | Katalog

|-:5uchen> |\E|
[ Filter Profil: |-C:v‘!\||E'> |V|
vm Netzkomponenten

» [ IE Switches
b [ig mLan
» [ Industrial Security
vm Netziibergdnge
» [ FNIBACKEt Link
~ (i FNICAN Link
[l 5Bk1 620-0A400-0A50
» (i IEIA5- Link
» [ FNIPN Coupler
» (il PNIPN Coupler SIPLUS RAIL
» [ IEIFE Link SIPLUS
» (i IEIPE Link
» [ IEIPB Link HA
» i IWLANIPE Link PN 1O v

+ | Information

Gerat:
PNICANM Link
ArtikelMr:  [BBK1 620-0AA00-DAAD |
Version: |‘-u"2.1 |v|
V1.0

Beschreibung: 2.0
PROFIMETICAN-T!

transparent, CAMopen Manager, CANopen Slave; nach Spezifikation
CiA 301; Schutzart IP 20; Systemredundanz 52; Medienredundanz
(MRP); Firmware V2.1

Bild 4-2 Firmware-Version im HW-Katalog auswahlen

Die neue "Simple Slave-Funktionalitat" ist erst ab der Version V2.0 verfligbar.

Die neue "S2-Redundanzfunktionalitat” ist erst ab der Version V2.1 verfligbar.

SIMATIC PN/CAN LINK
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Neue Eigenschaften/Funktionen

4.3 Installation und Umgang mit dem neuen HSP

Verwendung einer bestehenden Konfiguration
Folgende Upgrades der PN/CAN LINK-Versionen sind mdglich:
PN/CAN LINK V1.0 auf V2.0
PN/CAN LINK V1.0 auf V2.1
PN/CAN LINK V2.0 auf V2.1

Hinweis
Ein Downgrade von PN/CAN LINK V2.1 auf V2.0 ist mdglich.

Beispiel:

Hochriistung des PN/CAN LINK von V1.0 auf V2.0 (Vorbedingung: Verwenden Sie einen
PN/CAN LINK V2.0 in Ihrer Anlage)

1. Wahlen Sie den PN/CAN LINK in der Geratesicht aus.

2. Um den PN/CAN LINK hochzurtisten, klicken Sie unter "Allgemein > Kataloginformation" auf
die Schaltflache "Firmware-Version andern"”.

3. Bestdtigen Sie den Dialog "Gerat tauschen - PN/CAN LINK" mit "OK".

SIMATIC PN/CAN LINK
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Neue Eigenschaften/Funktionen

4.3 Installation und Umgang mit dem neuen HSP

4. Da ein Downgrade von V2.0 auf V1.0 nicht mdglich ist, ist danach die Schaltflache
"Firmware-Version dndern" deaktiviert.

5. Stellen Sie sicher, dass das Gerat die richtige Firmware-Version 2.0 hat, bevor Sie die
gednderte Konfiguration laden.

|& Topologiesicht [g Netzsicht [[I} Geratesicht |_

_J Gerdtelibersicht |

bl
[wl[>]

' . | Modul Baugr... | Steck.. |E-Adresse A-Adres.. | Typ
> Link_1.0 0 0 PMICANM Link
» PROFINET-Schnittstelle o 0X1 PROFINET-Schnitt...

. ¥ CAMNopen Manager o 1 CANopen Manager
e _ CANopen-Netzwerk o 10 CANopen Manager

" o 11

" 0 2

*

b

[<][m] —v— | <] I | (>

|§. Eigenschaften ||"1J. Info i ”ﬂ Diagnose |

J Allgemein || 10-Variablen ” Systemkonstanten ” Texte |

* Allgemein X X
Kataloginformation

Prajektinformation
Kataloginformation
Identification & Maintenance Kurzbezeichnung: |PNJ'CAN Link

CAN-Betriebsart Beschreibung: | PROFINETICAN-Netzilbergang mit den Betriebsarten: CAN A~

PLCVariablen generieren transparent, CANopen Manager, CAMopen Slave; nach
» PROFINET-Schnittstelle [X1] spezifikation CiA 301; Schutzart IP 20

Artikel-Nr.: | 6BK1 620-DAAD0-0AAD |

Firmware-\Mersion: |‘u"1 0 |

| Firmware-Wersion andern

| Modulbeschreibung aktualisi... |

I T aa

Bild 4-3 Firmware-Version dndern

SIMATIC PN/CAN LINK
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Neue Eigenschaften/Funktionen

Gerat tauschen — PNFCAN Link

Aktuelles Gerdt:

PNICAN Link
Artikel-Nr: | 6BK1 620-0AA00-0A40 |
Version: |V1.0 |v|

Beschreibung:

PROFINETICAN-Netziibergang mit den
Betriebsarten: CAN transparent,
CANopen Manager, CAMopen Slave;
nach Spezifikation CiA 301; Schutzart
IF20

Kompatibilititsinformation

Information

Neues Gerdt:

PNICAN Link
ArtikelNr: 6B 620-0AAD0-0AA0 |
Version: V2.0 -

Beschreibung: 21

PROFINETICAN-Metzibergang mit den
Betriebsarten: CAN transparent,
CAMopen Manager, CANopen Slave;
nach Spezifikation CiA 301; Schutzart
IP 20; Firrmware V2.0

4.3 Installation und Umgang mit dem neuen HSP

X

- p_u Netzkomponenten
- rj] Metzibergdnge
~ [ PNICAN Link

[l 58K1 620-0AA00-0AAD

oK | | Abbrechen

Bild 4-4 Gerat tauschen

Hinweise flir Projekte, die mit TIA Portal V14 SP1 konfiguriert sind

Um einen in V14 SP1 erstellten PN/CAN LINK zu verwenden, gehen Sie folgendermalBen vor:

1. Klicken Sie auf die Schaltflache "Modulbeschreibung aktualisieren”. Diesen Schritt miissen
Sie bei jedem einzelnen PN/CAN LINK wiederholen. Nach dem Anklicken der Schaltflache
"Modulbeschreibung aktualisieren" erscheint die Schaltflache "Firmware-Version andern”
und unten rechts wird eine Meldung angezeigt, dass der PN/CAN LINK erfolgreich
aktualisiert wurde. Nun kdnnen Sie den PN/CAN LINK mit seinen OD-Eintrdgen und Knoten
nach Bedarf verwenden.

2. Wenn Sie die Firmware-Version V2.0 oder hoher verwenden wollen, klicken Sie auf die
Schaltflache "Firmware-Version andern" und bestatigen Sie die ausgegebene Meldung durch
Klicken auf "OK". Danach wird im Hardware-Katalog die Firmware-Version 2.0 oder héher
angezeigt. Sdmtliche Knoten und OD-Eintrdge sind sichtbar und funktionieren wie

vorgesehen.

SIMATIC PN/CAN LINK
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Neue Eigenschaften/Funktionen

4.3 Installation und Umgang mit dem neuen HSP

ACHTUNG

Es ist nicht erlaubt, Knoten, Prozessdaten, Nachrichten zwischen V1.0 und V2.0 innerhalb
von Geraten zu Ubertragen.

Um Inkonsistenzen zu vermeiden und korrekte Konfigurationen zu gewahrleisten, missen
Sie die Modulbeschreibung auf allen Geraten wie folgt aktualisieren:

e Uber die Schaltflache "Modulbeschreibung aktualisieren”, falls Sie die Firmware-Version
V1.0 verwenden wollen.

+ Uber die Schaltflichen "Modulbeschreibung aktualisieren" und "Firmware-Version
andern", falls Sie die Firmware-Version V2.0 oder héher verwenden wollen.

Es ist erlaubt, Knoten, Prozessdaten, Nachrichten zwischen V2.1 und V2.0 innerhalb von
Geraten zu Ubertragen.

J Allgemein || 10-Variablen || Systemkonstanten || Texte

* Allgernein i X
Kataloginformation

Projektinformation

Kataloginformation:

Identification & Maintenance Kurzbezeichnung: |PN_|'CP.N Link
CAN-Betriebsart

Beschreibung: |PROFINETICAN-MNetzilbergang mit den Betriebsarten: ~
PLCariablen generieren CAN transparent, CANopen Manager, CANopen Slave;
» PROFINET-Schnittstelle [¥1] nach Spezifikation CiA 301; Schutzart IP 20

Artikel-Nr: | 6BIK1 620-DAA00-0AA0 |

Firmware-Version: |V1 0 |

| Modulbeschreibung aktualisi...

T vl 1

Bild 4-5 Modulbeschreibung aktualisieren

J Allgemein || 10-Variablen ” Systemkonstanten ” Texte

* Allgemein X X
Kataloginformation

Prajektinformation
Kataloginformation

Identification & Maintenance Kurzbezeichnung: |PNJ'CAN Link
CAN-Betriebsart

- - Beschreibung: | PROFINETICAN-Netzilbergang mit den Betriebsarten: CAN ~
PLCVariablen generieren transparent, CAMopen Manager, CANopen Slave; nach
» PROFINETSchnittstelle [X1] Spezifikation CiA 301; Schutzart IP 20

Artikel-Nr.: | 6BK1 620-DAAD0-0AAD |

Firmware-\Mersion: |‘u"1 0 |

| Firmware-Wersion andern

| Modulbeschreibung aktualisi... |

I T &«

Bild 4-6 Firmware-Version dndern
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Systemiibersicht 5

5.1 Einsatz- und Anwendungsbereich

SIEMENS

Bild 5-1 SIMATIC PN/CAN LINK

Der SIMATIC PN/CAN LINK ist ein Kommunikations-Gateway und ermdglicht die Anbindung
von SIMATIC-Steuerungen liber PROFINET an den Feldbus CAN. Somit lassen sich
Informationen und Daten zwischen PROFINET und CAN austauschen.

SIMATIC PN/CAN LINK
Betriebsanleitung, 02/2024, ASE39895370-AE
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Systemtibersicht

5.1 Einsatz- und Anwendungsbereich

Allgemeine Merkmale

28

CAN-Schnittstelle nach ISO 11898-2 (Highspeed-CAN)

2 PROFINET-Schnittstellen (integrierter Switch) erméglichen PROFINET-Linienbetrieb
gemafB Conformance Class B (CC-B).

Im PN/CAN LINK ist neben dem PROFINET- und dem CAN-Protokoll auch das CANopen-
Protokoll realisiert. Damit kann ein PN/CAN LINK zum einen als CANopen-Knoten betrieben
werden, zum anderen kann der PN/CAN LINK dariiber hinaus auch noch die Rolle des
CANopen Managers im CANopen-Netzwerk tibernehmen. Der PN/CAN LINK kann in den
folgenden drei Modi betrieben werden:

— CANopen Manager
— CANopen Slave
— CAN transparent

Die Einstellung des Betriebsmodus fiir den PN/CAN LINK erfolgt tiber das zugehdrige HSP
im TIA Portal.

Der PN/CAN LINK unterstiitzt sowohl das Standardformat (CAN 2.0A) als auch das
Extended-CAN-Format (CAN 2.0B).

Der PN/CAN LINK kann im Manager-Betrieb bis zu 126 Knoten im CAN-Netz betreiben.
Baudraten von 50 kBaud bis 1000 kBaud werden auf CAN-Seite unterstiitzt.

Die maximal zuldssige Leitungslange des CAN-Netzwerks betrdgt bis zu 1000 m (abhdngig
von Datenlibertragungsrate, Leitungsquerschnitt, Anzahl der Teilnehmer).

SIMATIC PN/CAN LINK
Betriebsanleitung, 02/2024, A5E39895370-AE



Systemtibersicht

CANopen Manager

CANopen Slave

SIMATIC PN/CAN LINK

5.1 Einsatz- und Anwendungsbereich

CANopen Implementierung gemaB CANopen Spezifikation "CiA 301"

Der PN/CAN LINK kann als CANopen Manager bis zu 126 Slaves im CANopen-Netz
betreiben.

Netzwerkmanagement-Funktionen nach CiA-Norm "CiA 302 Part 2".
Wenn der PN/CAN LINK als CANopen Manager betrieben wird, tbernimmt er die
Funktionen:

— NMT Master: Der PN/CAN LINK steuert den NMT-Zustand der anderen CAN-Teilnehmer
und fahrt die Boot-Up-Prozedur gemaB CiA-Norm "CiA 302 Part 2” durch.

— Configuration Manager: Der PN/CAN LINK konfiguriert die CANopen Slaves wahrend
der Boot-Up-Prozedur per SDO-Schreibzugriff.

— Der PN/CAN LINK unterstitzt auch folgende CANopen-Normen:
CiA 303 Part 1 - Verkabelung und Steckerbelegung V1.8.0
CiA 303 Part 3 - LED-Kontrolle - Anzeigespezifikation, V1.4.0

CiA 309 Part 4 - Mapping der Datentypen und ihre Konvertierung (Ergdanzung 7 zur
Integration vom Feldbus in das Profinet 10, V1.0.0)

— Der PN/CAN LINK unterstitzt folgende Normen nicht:

CiA 305 - hinsichtlich LSS-Funktionalitat

CiA 306 - hinsichtlich XDD-Dateien

CiA 1301+CiA 601 - hinsichtlich CANopen FD (Flexible Data)
I/0-Daten werden CANopen-seitig mit Hilfe von Prozessdatenobjekten (PDOs) libertragen.
Alle in der Norm CiA301 spezifizierten PDO-Ubertragungsarten werden unterstiitzt.
Segmentierte SDO-Dateniibertragung wird unterstitzt.
SYNC-Funktion sowohl als Producer (Sender) wie auch Consumer (Empfanger)
Funktion "Heartbeat" sowohl als Producer (Sender) wie auch Consumer (Empfanger)
Funktion "Node Guarding" sowohl als Producer (Sender) wie auch Consumer (Empfénger)

Funktion "EMCY" (Emergency)

Der PN/CAN LINK kann als "NMT-Slave" nach "CiA 302 Part 2" eingesetzt werden.
Wenn der PN/CAN LINK NMT-Slave ist, dann konfiguriert ein anderer CANopen Manager
das OD und damit, welche Daten mit welchen anderen Gerdten ausgetauscht werden.

Betriebsanleitung, 02/2024, ASE39895370-AE 29



Systemtibersicht

5.1 Einsatz- und Anwendungsbereich

CAN transparent
* Der PN/CAN LINK kann im Modus "CAN transparent" betrieben werden.
¢ Im Modus "CAN transparent” sind alle CANopen-Funktionen deaktiviert.

¢ Im Modus "CAN transparent” werden sowohl Steuerungs- als auch Statusinformationen
zyklisch zwischen dem PN/CAN LINK und der S7-Steuerung ausgetauscht.

¢ Es konnen Nachrichten sowohl im Standard-Format als auch im Extended-CAN-Format
verwendet werden.

e Im Modus "CAN transparent” ist die Verwendung von projektierten CAN-Nachrichten mit
fester Nachrichten-ID und fester Lange moglich.

¢ Im Modus "CAN transparent” ist die Verwendung von programmierten CAN-Nachrichten
moglich, bei denen die Nachrichten-ID und die Lénge (max. acht Byte) erst zur Laufzeit
durch das S7-Anwenderprogramm bestimmt werden.

¢ Der Anwender kann aus dem S7-Automatisierungsprogramm heraus CAN-Nachrichten
versenden und empfangen. Dazu kénnen im TIA Portal "Sende-Proxy-Module" und
"Empfangs-Proxy-Module" projektiert werden.

* Der PN/CAN LINK kann die Daten aus empfangenen CAN-Nachrichten als PROFINET-
Eingangsdaten an die S7-Steuerung weiterleiten.

* Der PN/CAN LINK kann CAN-Nachrichten mit PROFINET-Ausgangsdaten der S7-Steuerung
versenden.

SIMATIC PN/CAN LINK
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Systemtibersicht

5.2 Systemkonfiguration

5.2 Systemkonfiguration

Systemkonfiguration
Das folgende Bild zeigt eine prinzipielle Systemkonfiguration mit einem PN/CAN LINK als
Kommunikations-Gateway zwischen einem PROFINET-Netzwerk und einem CAN-Netzwerk.

SIMATIC S7- PN/CAN LINK
Steuerung

——— Ty Sy
—

=

witch

S
@ Ethernet PROFINET ] | |

CAN / CANopen
CAN CAN CAN
Knoten Knoten Knoten
TIA
1
Bild 5-2 Systemkonfiguration mit PN/CAN LINK

Aufgabe und Funktion der Systemkomponenten
Der PN/CAN LINK erméglicht die Anbindung von PROFINET an CAN.

Die Kommunikation des PN/CAN LINK mit der CPU der S7-Steuerung erfolgt ausschlieBlich
Uber die PROFINET-Schnittstelle.

Aus PROFINET-Sicht ist der PN/CAN LINK ein 10-Device gemaB Conformance Class B (CC-B).

Der zyklische Datenaustausch zwischen dem PN/CAN LINK und den angebundenen SIMATIC-
CPUs erfolgt tiber eine Aktualisierung des 10-Abbilds. Die azyklische Kommunikation wird
Uber die Dienste "Datensatz-Lesen/-Schreiben" abgewickelt.

Die Stromversorgung des PN/CAN LINK erfolgt entweder Uber ein externes Netzteil mit DC 24
V oder Uber die 24-V-Stromversorgung des SIMATIC S7 Systems.

Die Projektierung erfolgt tiber das TIA Portal. Hierzu steht ein entsprechendes HSP zur
Verfligung. Die Konfiguration von CANopen-Slaves basiert auf Geratebeschreibungsdateien
(EDS), die importiert werden.

SIMATIC PN/CAN LINK
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5.3 Systemvoraussetzungen

5.3

Systemvoraussetzungen

Systemvoraussetzungen

54

PN/CAN LINK

Steuerung: Unterstltzt werden SIMATIC S7-1200, SIMATIC S7-1500, SIMATIC ET 200SP,
SIMATIC OpenController

24 V-Spannungsversorgung

CAN-Bus

PROFINET-Bus

Windows-PC (flir Projektierung, Inbetriebnahme und Diagnose)

TIA Portal ab V14, das n6tige HSP finden Sie im Internet
(https:/Isupport.industry.siemens.com/cs/de/de/view/72341852)

Eine Ubersicht aller HSP-/Firmware-Versionen finden Sie im Kapitel Versioneniibersicht
(Seite[11).

Aufbau

PN/CAN LINK Aufbau

Aufbau

Anschluss DC 24 V + Funktionserde
Typenschild

Status-LEDs CAN
Ethernetanschluss (PROFINET)
CAN-Anschluss

Status-LEDs Ethernet

MAC-Adresse

Status-LEDs Gerdt + PROFINET

@R ®OEOOE

32
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Systemtibersicht
5.4 Aufbau

Siehe auch
Stromversorgung DC 24 V (Seite 83)
Betriebszustand des PN/CAN LINK / PROFINET-Diagnose (Seite|134)
PROFINET anschlieBen (Seite 85)
CAN-Bus anschlieBen (Seite 86)

SIMATIC PN/CAN LINK
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Funktionen

6.1

6.1.1

6.1.1.1

Ubersicht

34

CANopen

Basisfunktionen

Ubersicht

Das folgende Ubersichtsdiagramm zeigt die Zusammenhinge in der Kommunikation
zwischen CAN und PROFINET.

PN/CAN LINK
State machine CANopen
Ablaufsteuerung Kommunikationsdienste
beeinflusst
G 2028 NMT Slave (*S)
Bootup verwendet
" I I .
> (CIA302)(*M) # NMT Master (*M)
det
e » SDO Client (*M)
_ beeinflusst
Obiject dictionary Heartbeat
Nodeguarding
schreibt
< liest SDO Server (*S)
_| Comm. Profile konfiguriert
P (1xxxh) > SYNC + EMCY
| Prozessdaten o
PROFINET zykl. Daten
PROFINET-Konfiguration (Anlaufprojektierung)

M Nur im Manager-Modus vorhanden

S Nur im Slave-Modus vorhanden

Bild 6-1

S

PN/CAN LINK Kommunikationsprinzip bei CANopen

CAN-Bus

SIMATIC PN/CAN LINK
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Funktionen

6.1 CANopen

6.1.1.2 Object Dictionary

Aufbau des Object Dictionary (OD)

Alle Kommunikationsobjekte und alle Anwenderobjekte sind im Object Dictionary (OD)
organisiert.

Die vom PN/CAN LINK genutzten Bereiche sind:

OD-Eintrag Bedeutung
0x1000 ... Ox1FFF Kommunikationsprofil
0x2000 ... Ox6FFF Prozessdaten von/zu PROFINET

Der Bereich der Indizes flir Prozessdaten betragt nur 0x2000 bis 0x2FFF fiir PN/CAN LINK V2.1 oder
niedriger.

Voreinstellungen und Initialisierung

Die im TIA Portal fiir Prozessdaten festgelegten Vorbelegungs-Werte dienen nur der
Initialisierung der Werte im OD. Die OD-Eintrage werden wahrend der Konfiguration des
PN/CAN LINK durch die S7-Steuerung angelegt und mit den parametrierten Werten vorbelegt.

Der PN/CAN LINK merkt sich im Modus "CANopen Manager" fiir alle OD-Eintrage, deren
Inhalte als zyklische PROFINET-Daten an die S7-Steuerung geschickt werden, ob seit dem
letzten Zurlicksetzen auf die Vorbelegungs-Werte schon ein PDO mit den Daten empfangen
wurde. Im Modus "CANopen Slave" wird Gberwacht, ob die Eintrdge per SDO mindestens
einmal geschrieben wurden oder ob ein passendes PDO empfangen wurde. Diese
Information wird, verdichtet auf ein Bit, als Sammelstatus aller Daten zyklisch in den
PROFINET-Daten an die S7-Steuerung gesendet.

Die Vorbelegungs-Werte werden gemaB CiA-Norm "CiA 301" immer im NMT-Zustand
“Initialization", Unterzustand "Reset Applikation" in das OD Gibernommen.

Dieser Zustand wird in folgenden Fallen durchlaufen:

* Nach der Konfiguration / Neukonfiguration des PN/CAN LINK durch die S7-Steuerung
* Nach Reset des PN/CAN LINK per "Reset-Bit" von der S7-Steuerung

* Nach Empfang des NMT-Befehls "Reset Node" (nur im Modus "CANopen Slave")

* Nach Reset des PN/CAN LINK und aller Knoten aufgrund eines Heartbeat-Fehlers
(nur im Modus "CANogen Manager" und nur wenn die Fehlerreaktion entsprechend
konfiguriert ist, siehe Uberwachungsfunktionen (Seite 51))

Dabei werden folgende Aktionen durchgefiihrt:
¢ Der Vorbelegungswert wird ins OD geschrieben

* Die Information, ob der OD-Eintrag schon einmal von der CANopen-Seite geschrieben
wurde, wird zurlickgesetzt.

SIMATIC PN/CAN LINK
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Funktionen

6.1 CANopen
6.1.1.3 Prozessdatenobjekte (PDO)
Prozessdatenobjekte
Prozessdaten werden CANopen-seitig mithilfe von PDOs Ubertragen.
Der PN/CAN LINK unterstltzt 512 PDOs fiir Senden/Empfangen.
Fir jedes Empfangs-PDO (RX-PDO) sowie fiir jedes Sende-PDO (TX-PDO) existiert im OD ein
Eintrag fur die "Communication parameters" und ein Eintrag fiir die "Mapping parameters".
In der Projektierung legen Sie fest:
* Die COB-ID der CAN-Nachricht
¢ Das Format der COB-ID (11b oder 29b)
+ Die Ubertragungsart (synchron, ereignisgesteuert mit Timer, RTR)
* Ob das PDO aktiv ist oder nicht
e Auf welche OD-Eintrage die Daten des verschickten bzw. empfangenen PDOs abgebildet
werden
Ubertragungsarten

Der PN/CAN LINK stellt folgende PDO-Ubertragungsarten zur Verfiigung:

Ubertragungsart Beschreibung

Synchron azyklisch PDO wird beim nachsten "SYNC" nach einer Wertande-
rung verschickt

Synchron zyklisch PDO wird je nach Parametrierung bei jedem ersten bis
240sten "SYNC" verschickt, unabhangig von Wertande-
rungen

Nur RTR Nur auf Anfrage (RTR-Nachricht synchron / asynchron)

PDO wird nur verschickt, nachdem eine RTR-Nachricht
mit der COB-ID des PDOs empfangen wurde. Die Uber-
tragungsart "Nur RTR" wird vom PN/CAN LINK nur flir
Sende-PDOs unterstiitzt, nicht fir Empfangs-PDOs.

Herstellerspezifische Ereignissteuerung Diese Ubertragungsarten sind ereignisgesteuert (asyn-

Applikationsspezifische Ereignissteuerung | €hron).

PDO wird bei einem Ereignis, d. h. bei Wertanderung als
auch nach Ablauf eines parametrierbaren Timeouts
verschickt, unabhangig von "SYNC".

Ereignisgesteuerte Sende-PDOs mit Transmission Typ
254 (herstellerspezifisch) und Transmission Typ 255
(Applikationsprofil-spezifisch) werden zusatzlich auch
beim Ubergang in den NMT-Zustand "Operational” ver-
sendet.

SIMATIC PN/CAN LINK
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6.1 CANopen

6.1.1.4 Service Data Objects (SDO)

Der PN/CAN LINK erméglicht Schreib-/Lese-Zugriffe auf das OD anderer CANopen-Teilnehmer
per SDO vom S7-Anwenderprogramm aus.

Der PN/CAN LINK stellt PROFINET-seitig am PN/CAN LINK 16 Datensdtze zur Verfligung, auf die
das S7-Anwenderprogramm mithilfe der azyklischen PROFINET I0-Dienste RDREC (Datensatz
lesen) und WRREC (Datensatz schreiben) zugreifen kann.

Hinweis

Diese Funktionalitdt steht nur im Betriebsmodus "CANopen Manager” zur Verfligung.

Detaillierte Informationen finden Sie im Kapitel Azyklischer Datenaustausch zwischen
Steuerung und PN/CAN LINK (Seite 49).

6.1.1.5 EMCY-Nachrichten

EMCY-Nachrichten

Der PN/CAN LINK versendet folgende EMCY-Nachrichten:

Error-Code

Bedeutung

Ox8Fxx

Heartbeat- oder Node-Guarding-Error fiir Knoten <xx>

Wird gesendet, wenn sich der PN/CAN LINK im Betriebsmodus "CANopen
Slave" befindet und der Heartbeat fiir einen (iberwachten Knoten ausfallt.

0x8130

Allgemeiner Heartbeat- oder Node-Guarding-Error. Wird gesendet, wenn
sich der PN/CAN LINK im Betriebsmodus "CANopen Slave" befindet, Node-
Guarding aktiviert ist und die Uberwachung durch den Master ausfallt.

OxFF90

Wird gesendet, wenn die Verbindung zur S7-Steuerung ausfallt, d. h., wenn
die Verbindung (Application Relation) abgebaut wird oder wenn die Daten
von der S7-Steuerung den 10-Provider-Status "Bad" haben.

Wenn der PN/CAN LINK als "CANopen Slave" betrieben wird, dann wird diese
EMCY-Nachricht erneut gesendet, wenn der NMT-Manager versucht, den
PN/CAN LINK in den "Operational"-Zustand zu versetzen.

OxFF91

Wird gesendet, wenn der PN/CAN LINK als "CANopen Slave" betrieben wird
und der in den zyklischen Daten von der S7-Steuerung lbertragene Soll-
Zustand nach "AUS" wechselt.

Wird auch gesendet, wenn der NMT-Manager versucht, den PN/CAN LINK in
den "Operational"-Zustand zu versetzen, wahrend der in den zyklischen
Daten von der S7-Steuerung libertragene Soll-Zustand noch "AUS" ist.

Die EMCY-Nachrichten verwenden immer die daflir vorgesehene voreingestellte COB-ID.

SIMATIC PN/CAN LINK
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6.1.1.6 Heartbeat/ Node-Guarding

Fehlerreaktion

Der PN/CAN LINK unterstiitzt die Uberwachungsfunktionen Heartbeat und Node-Guarding
jeweils sowohl als Sender (Producer) als auch als Empfanger (Consumer).

* Betriebsart "CANopen Manager": Die Parameter fiir Heartbeat bzw. Node-Guarding werden
im Rahmen der Projektierung festgelegt.

* Betriebsart "CANopen Slave": Die Einstellungen fir diese beiden Funktionen werden per
SDO-Zugriff durch den fir das CANopen-Netz zustandigen CANopen Manager in das OD
(0x100C, 0x100D, 0x1016 und 0x1017) des PN/CAN LINK geschrieben.

Uber das HSP ist sichergestellt, dass im Modus "CANopen Manager" entweder Heartbeat oder
Node-Guarding projektiert ist.

Hinweis

Die im HSP getroffene Einstellung der Uberwachungsfunktion gilt fiir das gesamte Netz mit
allen CANopen-Teilnehmern. Ein Mischbetrieb mit unterschiedlichen
Uberwachungsfunktionen ist nicht méglich. Dennoch kénnen auch Slave-Knoten ohne die
Heartbeat- oder Node Guarding-Funktionen in Betrieb gesetzt werden.

Hinweis

Wenn ein Knoten keine Uberwachungsfunktion unterstiitzt (bzw. wenn sowohl| Heartbeat als
auch Node Guarding abgeschaltet werden), dann wird ein Ausfall oder eine Stérung des
Knotens vom PN/CAN LINK als CANopen Manager nicht erkannt. Auch wenn Sie fiir diesen
Knoten die Option "Knoten ist im Netzwerk notwendig" wahlen, miissen Sie selbst fir die
erforderliche Uberwachung sorgen.

Wenn ein Gberwachtes CANopen-Gerat ausfallt, meldet der PN/CAN LINK eine entsprechende
Diagnose an die S7-Steuerung. AuBerdem wird CANopen-seitig eine EMCY-Nachricht
verschickt und die parametrierte bzw. im OD (0x1029) festgelegte Fehlerreaktion
durchgefiihrt.

Die moglichen Fehlerreaktionen fiir Manager / Slave finden Sie in folgenden Kapiteln:
» CANopen Manager: Uberwachungsfunktionen (Seite/51)

» CANopen Slave: Uberwachungsfunktionen (Seite 59)

6.1.1.7 SYNC-Nachrichten

38

Der PN/CAN LINK unterstiitzt das SYNC-Protokoll als Sender (Producer) und als Empfanger
(Consumer).

Die SYNC-Empfianger-Funktion wird benétigt fiir PDOs mit "synchronen” Ubertragungsarten
(siehe Prozessdatenobjekte (PDO) (Seite 36)).

In der Projektierung legen Sie fest, ob der PN/CAN LINK SYNC-Sender oder SYNC-Empfanger
ist, sowie das Sendeintervall. Im Modus "CANopen Manager" kann auch ein anderer CANopen
Slave als SYNC-Sender projektiert werden. Die hierfiir zu verwendende COB-ID kann im

SIMATIC PN/CAN LINK
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Modus "CANopen Slave" vom Manager per SDO geandert werden. Im Modus "CANopen
Manager" ist die COB-ID fest auf den Wert 0x80 voreingestellt.

Hinweis

Beim SYNC kénnen nicht weniger als 100 us (interne Zeitbegrenzung) eingestellt werden.
Niedrigere Einstellung von OD 0x1006 wird zurlickgewiesen, wenn SYNC-Sender Bit im OD
0x1005 erkannt wird.

Hinweis

Die SYNC-Funktion wirkt sich nur auf die CANopen-Seite aus. Sie dient nicht dazu, die
Datenlibertragung auf CANopen-Seite und PROFINET-Seite zu synchronisieren.

6.1.1.8 Datenaustausch zwischen Steuerung und PN/CAN LINK

Zyklischer Datenaustausch: Prozessdaten, Steuerungs- und Status-Informationen

Die im HSP projektierten Prozessdaten werden als PROFINET-Daten zyklisch zwischen S7-
Steuerung und PN/CAN LINK Ubertragen.

Die ausgetauschten Prozessdaten werden im PN/CAN LINK als Eintrdge im Object Dictionary
(OD) abgelegt (an Index 0x2000 bis Ox6FFF). Die Werte der von der S7-Steuerung
empfangenen Prozessdaten werden vom PN/CAN LINK in das OD geschrieben. Die Werte der
an die S7-Steuerung zu sendenden Prozessdaten werden von dort ausgelesen.

Im Modus "CANopen Manager" und im Modus "CANopen Slave" werden Steuerungs- und
Statusinformationen zyklisch zwischen dem PN/CAN LINK und der S7-Steuerung
ausgetauscht.

Folgende Steuerungsinformationen werden zyklisch von der S7-Steuerung zum PN/CAN LINK
Ubertragen:

* Steuer-Bit fiir den Zustand des PN/CAN LINK
Der Anwender kann aus dem S7-Programm heraus die Dateniibertragung im PN/CAN LINK
Uber ein Steuer-Bit beeinflussen.

* Reset-Bit
Der Anwender kann aus dem S7-Programm heraus die CANopen-Seite im PN/CAN LINK
Uber ein Reset-Bit zurlicksetzen.

Detaillierte Informationen zu den Steuerungs- und Status-Informationen:
CANopen Manager (Seite 46)
CANopen Slave (Seite 57)
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Zyklischer Datenaustausch: Berechnung der Netto- und Bruttodaten

PROFINET-Grenzwerte

Bruttodatenlange fiir Eingangs-/Ausgangsdaten eines |0-Devices: 1440 byte
Bruttodatenldange flir Eingangs- und Ausgangsdaten eines 10-Devices: 2880 byte
Nettodatenldange fiir Eingangs-/Ausgangsdaten eines 10-Devices: 1280 byte
Nettodatenlange flir Eingangs- und Ausgangsdaten eines 10-Devices: 2560 byte

Die Berechnung der Brutto- und Nettodaten eines 10-Devices wird wihrend des Ubersetzens

vorgenommen. Bei Uberschreitung der Grenzwerte wird eine Fehlermeldung an der

Schnittstelle angezeigt.

Nettodaten

Die Nettodaten des PN/CAN LINK sind die Daten, fiir die E/A-Adressen vergeben werden, d.h.
fir Module (CANopen Manager, CANopen Slave, CAN transparent) und CAN-Prozessdaten.

Bruttodaten

Im zyklischen Datenaustausch werden zusatzlich weitere Statusbytes tibertragen, um die
Konsistenz zu gewahrleisten. Die Summe aus Nettodaten und Statusbytes ergibt die
Bruttodaten.

e Jedes Submodul mit I0-Daten hat ein Statusbyte flir Eingangsdaten und ein Statusbyte fir
Ausgangsdaten. Diese Submodule sind PN/CAN LINK (Baugruppentrager 0, Steckplatz 0),
Interface und Ports.

e Jedes Submodul mit nur Eingangs- oder Ausgangsdaten hat zusatzlich zu den
konfigurierten Datenbytes (Nettodaten) ein Statusbyte fiir Eingangsdaten und ein
Statusbyte fur Ausgangsdaten. Diese Submodule sind die CAN Prozessdaten (OD-Daten,
Nachrichten).

e Jedes Submodul mit Eingangs- und Ausgangsdaten hat zusatzlich zu den konfigurierten
Datenbytes (Nettodaten) zwei Statusbytes flr Eingangsdaten und zwei Statusbytes fiir
Ausgangsdaten. Diese Submodule sind die CAN Prozessdaten (Proxies).

Submodul Eingangsdaten Ausgangsdaten Statusbyte Statusbyte
(Bytes) (Bytes) Eingangsdaten Ausgangsdaten

PN/CAN LINK (Baugruppentrager |0 0 1 1

0, Steckplatz Q)

Interface 0 0 1 1

Port 1 0 0 1 1

Port 2 0 0 1 1

CANopen-Netzwerk 1 1 2 2

Sende-Daten/Sende-Nachricht 0 X 1 1

Empfangs-Daten/Empfangs- y 0 1 1

Nachricht

Sende- und Empfangs-Daten y X 2 2

40
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Beispiel mit PN/CAN LINK

J Gerateiibersicht |

6.1 CANopen

Y . Modul Baugr... Steck.. |E-Adresse A-Adres... Typ Artikel-Mr.
* Link_1 (1] (1] PHICAN Link BBK1 620-0AA00-0AA0
¥ PROFINET-Schnittstelle 0 0 X1 PROFIMNET-Schnittst...
Port_1 0 0 X1 P1 Port
Part_2 0 0 X1F2 Part
* CAMtransparent o 1 CAN transparent 6EK1 620-0AA00-0AA0

= CAN-Metzwerk 0 10 0 0 CAN transparent
1 Transmit message_1 0 11 1.8 Sende-Nachricht
: Transmit message_2 0 12 9..12 Sende-Nachricht
- Receive message_]1 0 13 1.8 Empfangs-Nachricht

Receive proxy_1 0 14 9..21 13 Empfangs-Proxy

Transmit proxy_1 0 15 22 14..26 Sende-Proxy

0 16
Bild 6-2 Beispiel PN/CAN LINK transparent
Submodul Eingangsdaten Ausgangsdaten Statusbyte Statusbyte
(Bytes) (Bytes) Eingangsdaten Ausgangsdaten

PN/CAN LINK (Baugruppentra- 0 0 1 1
ger 0, Steckplatz 0)
Interface 0 0 1 1
Port 1 0 0 1 1
Port 2 0 0 1 1
CAN-Netzwerk 1 1 2 2
Sende-Nachricht 1 0 8 1 1
Sende-Nachricht_2 0 4 1 1
Empfangs-Nachricht 1 8 0 1 1
Empfangs-Proxy 1 13 1 2 2
Sende-Proxy_1 1 13 2 2
Summe | 23 | 27 | 13 | 13

In diesem Beispiel werden folgende Werte berechnet:

* Nettodaten: 23 Bytes fur Eingangsdaten und 27 Bytes fiir Ausgangsdaten

e Bruttodaten: 36 Bytes fiir Eingangsdaten und 40 Bytes fiir Ausgangsdaten

Azyklischer Datenaustausch

Der PN/CAN LINK stellt PROFINET-seitig am PN/CAN LINK 16 Datensatze zur Verfligung, auf die
das S7-Anwenderprogramm mithilfe der azyklischen PROFINET 10-Dienste RDREC (Datensatz
lesen) und WRREC (Datensatz schreiben) zugreifen kann.

Detaillierte Informationen dazu finden Sie unter Azyklischer Datenaustausch zwischen
Steuerung und PN/CAN LINK (Seite 49).
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6.1.1.9 Konvertierung von Datenformaten zwischen PROFINET und CANopen

Die Prozessdaten werden automatisch entsprechend des parametrierten Datentyps zwischen
PROFINET- und CANopen-Datenformat konvertiert.

Die S7-Steuerung interpretiert Daten im "Big Endian"-Format. CANopen und die im PN/CAN
LINK verwendeten Prozessoren verwenden das "Little Endian”-Format. Darum wird die
Reihenfolge der Bytes bei allen Datentypen, die mehr als 1 Byte belegen, angepasst.

Die Konvertierung erfolgt vor dem Schreiben der von der S7-Steuerung empfangenen
Prozessdaten in das OD, bzw. bevor die aus dem OD gelesenen Prozessdaten an die S7-
Steuerung geschickt werden.

Die nachfolgende Tabelle gibt einen Uberblick {iber die vom PN/CAN LINK unterstiitzten
Datentypen und deren Konvertierung.

Konvertierung

PROFINET-Datentyp CANopen-Datentyp Konvertierung

Integer 8 INTEGER 8 Keine

Integer 16 INTEGER 16 Byte-Reihenfolge wird automa-
Integer 32 INTEGER 32 tisch konvertiert.

Integer 64 INTEGER 64

Unsigned 8 UNSIGNED 8 Keine

Unsigned 16 UNSIGNED 16 Byte-Reihenfolge wird automa-
Unsigned 32 UNSIGNED 32 tisch konvertiert.

Unsigned 64 UNSIGNED 64

Float 32 / float REAL 32

Float 64 | double REAL 64

Bool Bool Keine

Hinweis

Der Datentyp "Bool" steht nur ab der Firmware-Version PN/CAN LINK 2.0 zur Verfligung.

6.1.2 CANopen Manager
Der PN/CAN LINK kann als CANopen Manager nach CiA 302 Part 2 eingesetzt werden.

Wenn der PN/CAN LINK als CANopen Manager betrieben wird, Gibernimmt er in CANopen die
Funktionen:

¢ NMT Master: Der PN/CAN LINK steuert den NMT-Zustand der anderen CAN-Teilnehmer und
fahrt die Boot-Up-Prozedur gemaB CiA-Norm CiA 302 Part 2 durch.

» Configuration Manager: Der PN/CAN LINK konfiguriert die CANopen Slaves wahrend der
Boot-Up-Prozedur iber SDO-Schreibzugriffe.

SIMATIC PN/CAN LINK
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6.1.2.1 Zustandsmodell

Zustandsmodell

Das Zustandsmodell im Betriebsmodus "CANopen Manager" orientiert sich an dem in der CiA-
Norm "CiA 301" beschriebenen NMT-Zustandsmodell unter Beriicksichtigung der Network
Management-Funktion.

@

HW Init
Warten auf S7

P

e N
i:( Initialization )

© ¢

® @ [ Slaves booten @

{"CAN—Netzwerk Pre-Operationar")—@{ "CAN-Netzwerk Stopped" )

4( "CAN-Netzwerk Operational” )_®7

Bild 6-3 Zustandsmodell CANopen Manager
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PN/CAN LINK Zustande

Im Folgenden sind die Zustande im Modus "CANopen Manager" beschrieben:

44

PN/CAN LINK Zustand

Bedeutung

HW Init /| Warten auf S7

Der Zustand des PN/CAN LINK wahrend des Bootens und wenn der
PN/CAN LINK noch nicht vollstandig durch die S7-Steuerung konfigu-
riert ist.

Initialization

Initialisierungszustand: Zurlicksetzen des OD auf die im HSP projek-
tierten Werte und Zurlicksetzen der Kommunikation.

Der Zustand ist auf der CANopen-Seite nicht "sichtbar”, weil in diesem
Zustand keine CAN-Kommunikation stattfindet.

Der NMT-Zustand der tiber CANopen angeschlossenen Slaves bleibt
unverandert.

Slaves booten

Der PN/CAN LINK fiihrt die Boot-Up-Prozedur gemaB CiA-Norm "CiA
302 Part 2" durch und konfiguriert die CANopen Slaves per SDO.

Der PN/CAN LINK hat den NMT-Zustand "Pre-Operational”.

Der NMT-Zustand der tiber CANopen angeschlossenen Slaves ist nach
dem Booten "Pre-Operational”.

CAN-Netzwerk
Pre-Operational

Alle Gber CANopen angeschlossenen Slaves und auch der PN/CAN
LINK sind im Zustand "Pre-Operational".

CAN-Netzwerk

Alle Gber CANopen angeschlossenen Slaves und auch der PN/CAN

Operational LINK sind im Zustand "Operational”.
CAN-Netzwerk Alle Gber CANopen angeschlossenen Slaves und auch der PN/CAN
Stopped LINK sind im Zustand "Stopped".

SIMATIC PN/CAN LINK
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6.1 CANopen

Nachfolgend sind die Zustandslibergange im Modus "CANopen Manager" beschrieben:

Ubergang

Bedeutung / Ausloser

1

Erfolgt, sobald der PN/CAN LINK das erste Mal seit dem Hochlauf von der S7-
Steuerung konfiguriert wird.

Erfolgt automatisch. Es wird eine "Boot-Up"-Message verschickt, weil der PN/CAN LINK
in den NMT-Zustand "Pre-Operational" wechselt.

Erfolgt, wenn alle projektierten "notwendigen" CANopen Slaves vorhanden sind und
erfolgreich gebootet sind.

Erfolgt, wenn das in den zyklischen Daten von der S7-Steuerung enthaltene Steuer-Bit
auf "EIN" ist. Bei diesem Ubergang werden alle fertig gebooteten CANopen Slaves per
NMT auf "Operational" gesetzt.

Erfolgt, wenn das in den zyklischen Daten von der S7-Steuerung enthaltene Steuer-Bit
auf "AUS" ist. Bei diesem Ubergang werden alle CANopen Slaves per NMT auf "Pre-
Operational” gesetzt.

6,7,.8

Wird durch Heartbeat / Node-Guarding-Fehler eines "notwendigen" Slaves ausgeldst,
wenn entsprechend parametriert (NMT-Master-Fehlerverhalten ist "Stoppen des
PN/CAN LINK und aller Knoten").

Bei diesem Ubergang werden alle CANopen Slaves per NMT auf "Stopped" gesetzt.

9,10, 11,12

Wird ausgel®st durch:

¢ Heartbeat/ Node-Guarding-Fehler eines "notwendigen" Slaves, wenn entspre-
chend parametriert (NMT-Master-Fehlerverhalten ist "Neustart des PN/CAN LINK")

* Reset-Bit, das in den zyklischen Daten von der S7-Steuerung enthalten ist

* Neukonfiguration durch die S7-Steuerung

* Fehler beim Bootup (auBer Heartbeat/Node-Guarding Fehler)
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6.1.2.2

Steuerungs- und Statusinformationen

Steuerungsinformationen

46

Folgende Steuerungsinformationen werden zyklisch von der S7-Steuerung zum PN/CAN LINK
Ubertragen:

Tabelle 6- 1

PN/CAN LINK, 1 Byte)

Aufbau der Steuerungsinformationen in den PROFINET 10-Daten (von S7-Steuerung zum

Bit

Bedeutung

Wert

Bemerkung

Reserviert

Muss
"0" sein

Konfigurations-
Bit

1

Der Manager konfiguriert Knoten im Boot-up-Zustand. Ein er-
folgreich konfigurierter Knoten kann in den Zustand "Pre-
Operational” wechseln.

Der Manager kann keine Knoten im Boot-up-Zustand konfigurie-
ren (der NMT-Status mit dem Boot-up-Zustand wurden vom
Knoten empfangen).

Reset-Bit

Wenn das Bit auf "1" wechselt, wird die CANopen-Seite zurlick-
gesetzt. Alle Knoten werden per NMT-Befehl "reset node" zu-
riickgesetzt und die Start-up-Prozedur neu gestartet. Alle OD-
Eintrage werden auf Initialwerte zurlickgesetzt.

Der PN/CAN LINK quittiert den Empfang des Reset-Befehls, in-
dem er das Reset-Quittierungs-Bit in den Daten zur S7-Steuerung
auf "1" setzt.

Die S7-Steuerung kann dann das Reset-Bit auf "0" setzen.

Wenn der Reset durchgefiihrt wurde und das Reset-Bit auf "0"
steht, setzt der PN/CAN LINK das Reset-Quittierungs-Bit auf "0".
Erst dann ist ein erneuter Reset mdoglich.

Steuer-Bit

CANopen-Netzwerk soll nicht "Operational” sein. Wenn der aktu-
elle Zustand des CAN-Netzwerks "Operational” ist, dann wird es
in den Zustand "CAN-Netzwerk Pre-Operational" geschaltet, d. h.
alle Knoten und der PN/CAN LINK werden per NMT-Befehl auf
"Pre-Operational" gesetzt.

CANopen-Netzwerk soll "Operational” sein. Wenn der aktuelle
Zustand des CAN-Netzwerks "Pre-Operational” ist, dann wird es
in den Zustand "CAN-Netzwerk Operational” geschaltet: Alle
Knoten und der PN/CAN LINK werden per NMT-Befehl auf "Ope-
rational" gesetzt.

Hinweis:

Wenn das parametrierte NMT-Master-Fehlerverhalten "Neustart
des auslésenden Knotens" ist, oder wenn Slaves nicht als "not-
wendig" projektiert sind, dann ist es mdglich, dass bei diesem
Zustandslibergang nicht alle Slaves fertig gebootet sind. In die-
sem Fall werden die Slaves nicht mit einem NMT-Befehl "an alle"
gestartet. Stattdessen wird an jeden einzelnen fertig gebooteten
Slave ein NMT-Befehl geschickt. Sobald die anderen Slaves fertig
gebootet sind, werden diese Slaves ebenfalls per NMT-Befehl
"Operational" geschaltet.

SIMATIC PN/CAN LINK
Betriebsanleitung, 02/2024, A5E39895370-AE



Funktionen

6.1 CANopen

Statusinformationen

Folgende Statusinformationen werden zyklisch vom PN/CAN LINK an die S7-Steuerung
Ubertragen:

Tabelle 6- 2 Aufbau der Statusinformationen in den PROFINET 10-Daten (vom PN/CAN LINK zur S7-
Steuerung, 1 Byte)

Bit Bedeutung | Mdégliche Werte Bemerkung
7 NMT- 0 Ein/mehrere Slaves werden neu | Bit gibt an, ob alle Slaves bereits
Statusruick- gebootet oder der Gateway- den zum PN/CAN LINK-Status pas-
meldung Zustand ist nicht "CAN-Netzwerk | senden NMT-Status zuriickgemel-
Pre-Operational” oder "CAN- det haben.
Netzwerk Operational”
1 Gateway-Zustand ist "CAN- -

Netzwerk Pre-Operational“oder

"CAN-Netzwerk Operational" und
alle Knoten haben den in Bit 5 ...
3 gemeldeten Gateway-Zustand.

6 Reset- 0 PN/CAN LINK ist bereit fuir Reset. | Um dem auf der S7-Steuerung
Quittierungs- ablaufenden Anwenderprogramm
Bit Rickmeldung tiber das Zurtickset-

zen der CANopen-Seite geben zu
kdnnen, wird in den Daten, die
zyklisch vom PN/CAN LINK an die
S7-Steuerung versendet werden,
das Reset-Quittierungs-Bit verwen-
det. Sobald der Befehl zum Zurtick-
setzen der CANopen-Seite
empfangen wurde, wird dieses Bit
auf "1" gesetzt. Danach muss das
auf der S7-Steuerung ablaufende
Anwenderprogramm das Reset-Bit
auf "0" setzen. Der PN/CAN LINK
setzt daraufhin, wenn das Zurick-
setzen der CANopen-Seite abge-
schlossen ist, das Reset-
Quittierungs-Bit auf "0"

1 Der PN/CAN LINK fuihrt gerade -
einen Reset durch oder hat den
Reset durchgefiihrt, aber das
Reset-Bit von der S7-Steuerung
steht noch auf "1".

5...3 | PN/CAN LINK Slaves booten --

Zustand CAN-Netzwerk "Pre-Operational” | --

CAN-Netzwerk "Operational” -

CAN-Netzwerk "Stopped" -

HhWIN|[—=|O

Warten auf Boot-up-Freigabe Wenn dieser Zustand dauerhaft
gemeldet wird, muss im Steuer-
Byte das Bit 2 auf "1" gesetzt wer-
den.

5...7 | Reserviert -
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Bit Bedeutung

Maogliche Werte

Bemerkung

2 Sammelsta- |0 Es gibt Empfangs-OD-Eintrage, | --
tus aller deren Werte seit dem letzten
Daten Reset noch nicht Gber ein ent-
sprechendes PDO aktualisiert
wurden.
1 Alle Empfangs-OD-Eintrdage wur- | --
den seit dem letzten Reset min-
destens einmal per PDO
aktualisiert.
1...0 |Zustanddes |O Aus Wenn von der S7-Steuerung so
CAN- vorgegeben.
Controllers 1 Bus-Off Fehlerzéhler" hat vorgegebene
Schwelle tberschritten oder
PN/CAN LINK bendétigt mehr als 2
Sekunden, um sich auf den CAN-
Bus zu synchronisieren.
Dies hat zur Folge, dass der PN/CAN
LINK keine Pakete mehr sen-
det/empfangt.
2 Error Passive Fehlerzahler? hat vorgegebene
Schwelle erreicht.
Der PN/CAN LINK sendet / empfangt
weiterhin Pakete.
3 Error Active Fehlerzahler? ist unterhalb einer

vorgegebenen Schwelle.

Dies ist der Normalzustand. Alles ist
in Ordnung.

1) Die bei CAN ublichen Fehlerzéhler und die damit verbundenen Schwellen sind interne fiir den An-
wender nicht sichtbare Funktionen.

Hinweis

Bei Werten, die aus mehreren Bits bestehen, ist das erste Bit das MSB und das letzte das LSB.

Beispiel: Bit 1 ... 0 ="2" bedeutet, dass Bit 0 ="0" und Bit 1 ="1".
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6.1.2.3 Azyklischer Datenaustausch zwischen Steuerung und PN/CAN LINK

Azyklischer Datenaustausch

Der PN/CAN LINK stellt PROFINET-seitig am CANopen Manager-Modul mehrere Datensdtze zur
Verfligung, auf die das S7-Anwenderprogramm mit den azyklischen PROFINET-IO-Diensten
RDREC (Datensatz lesen) und WRREC (Datensatz schreiben) zugreifen kann. An den
projektierten CANopen Slaves stehen solche Datensatze dagegen nicht zur Verfligung.

Es werden 16 Datensdtze zum SDO-Lesen und zum SDO-Schreiben angeboten.

Die verwendeten Datensatz-Indizes sind 0x200 bis Ox20F.

Hinweis

Ein Datensatz an einem (Sub)-Modul in PROFINET ist durch einen "Index", der die
Datensatznummer angibt, eindeutig definiert. Der Index ist eine 32-Bit-Ganzzahl.
Verschiedene Datensatze unterscheiden sich durch ihren Index.

Jeder Datensatz stellt einen eigenstandigen Kommunikationskanal dar, der unabhdngig von
den anderen verwendet werden kann. Uber den entsprechenden Datensatz wird mithilfe der
Dienste RDREC (Datensatz lesen) und WRREC (Datensatz schreiben) die SDO-Kommunikation
angestoBen. Dabei erfolgt immer erst ein WRREC, um dem PN/CAN LINK den gewtlinschten
SDO-Befehl zu ibergeben, dann ein RDREC auf den gleichen Index, um das Ergebnis
abzuholen. Das RDREC muss evtl. mehrfach wiederholt werden, wenn der PN/CAN LINK
zurlickliefert, dass der SDO-Zugriff noch nicht abgeschlossen wurde (Status-Code = "Busy").

Bei einem SDO-Zugriff werden maximal 128 Byte Daten tbertragen.

WRREC: Datensatz schreiben

DatensatzgroBe: 7 Bytes flir SDO-Lesezugriffe, 7 Bytes + <Lange der Daten> flir SDO-
Schreibzugriffe

Tabelle 6-3  Aufbau der mit WRREC (Datensatz lesen) zu schreibenden Daten

Byte Wert fiir "SDO lesen" Wert fiir "SDO schreiben”

0 Command = 0x52 = 82 ("R") Command = 0x57 = 87 ("W")

1 Knoten-ID

2.3 OD-Index (Big Endian, d. h. MSB des Werts in Byte 2 und LSB in Byte 3)

4 OD-Subindex

5.6 Anzahl per SDO zu lesende Bytes (Big Anzahl per SDO zu schreibende Bytes (Big
Endian), erlaubt sind 1 ... 128 Endian)

7 ...<ENDE> | <fehlt> Zu schreibende Bytes

Der WRREC-Zugriff kann erfolgreich sein oder einen der folgenden Fehlercodes zuriickliefern.
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Es handelt sich dabei um in PROFINET standardisierte Fehlercodes, die fiir die Ubertragung
von SDOs angepasst verwendet werden.

Tabelle 6- 4

Fehler-Codes

Fehler-Code
(Hex)

Bedeutung

DF80B200

Falsches Modul (Datensatz muss am "CANopen Manager"-Submodul aufgerufen
werden)

DF80B000

Falscher Datensatz-Index (nicht 0x200 ... 0x20F)

DF80B100

Geschriebene GroBe des Datensatzes von der S7-Steuerung zu gering

DF80B800

Feld "Code" nicht "R" oder "W"

DF80B800

Feld "NodelD" ungiiltig (Knoten nicht parametriert)

DF80B800

Feld "Anzahl Bytes" unglltig (erlaubt: 1 ... 128)

DF80B500

Keine fertig und gultig konfigurierte PROFINET-Verbindung (Application Relation)
aufgebaut

DF80A900

PN/CAN LINK ist nicht "CANopen Manager"

DF80C300

Knoten nicht fertig gebootet oder Heartbeat / Node-Guarding-Fehler nach dem
Booten

DF80C200

Kommunikationskanal (der Datensatz-Index) ist schon "belegt". Der PN/CAN LINK
erwartet erst einen RDREC, bevor er einen neuen WRREC zulgsst.

Wenn ein Fehler erkannt wird, dann wird der SDO-Zugriff gar nicht erst angestoBen.

RDREC: Datensatz lesen

DatensatzgréBe: 12 + <Lange der Daten> Bytes flir SDO-Lesezugriffe, 10 Bytes flir SDO-
Schreibzugriffe

In den ersten 5 Bytes werden die Werte des SDO-Befehls, d. h. des vorher erfolgten WRREC,
zurtickgeliefert. Damit kann S7-seitig sichergestellt werden, dass ein Datensatz nicht von
mehreren Stellen in der S7-Applikation konkurrierend verwendet wird.

Byte Wert bei "SDO lesen” Wert bei "SDO schreiben”
0 Command = 0x52 =82 ('R’) Command = 0x57 = 87 (‘W)
1 Knoten-ID
2.3 OD-Index (Big Endian, d. h. MSB des Werts in Byte 2 und LSB in Byte 3)
4 OD-Subindex
5 Status-Code
6..9 Fehler-Zusatzinfo-Code (Big Endian, d. h. MSB des Werts in Byte 6 und LSB in Byte 9)
10... 11 Anzahl gelesene Bytes (Big Endian) <fehlt>

(nur vorhanden, wenn Status-Code = OK))
12 ... <ENDE> | Daten <fehlt>

(nur vorhanden, wenn Status-Code = OK))

50
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Der RDREC-Zugriff selbst kann erfolgreich sein oder einen der folgenden Fehler-Codes
zurlickliefern.

Tabelle 6-5 Fehler-Codes

Fehler-Code Bedeutung

(Hex)

DE80B200 Falsches Modul (Datensatz muss am CANopen Manager-Submodul aufgerufen
werden)

DESOBO00 Falscher Datensatz-Index (nicht 0x200 bis 0x20F)

DE80B500 Keine fertig und gultig konfigurierte PROFINET-Verbindung (Application Relation)
aufgebaut

DES0OA900 PN/CAN LINK ist nicht CANopen Manager

DE80C300 Kein vorheriges erfolgreiches WRREC

DE80B700 Lesepuffer zu klein

Wenn RDREC keinen Fehler zurtickliefert, kann das S7-Anwenderprogramm die vom PN/CAN
LINK Uibertragenen Daten auswerten. Das Feld "Status-Code" kann folgende Werte
annehmen:

Status-Code Bedeutung

0 OK, SDO erfolgreich beendet

1 SDO abgebrochen oder gar nicht erst begonnen, weil von PROFINET ein Reset aus-
gelost wurde oder der Bootvorgang fiir den Knoten neu gestartet wurde

2 SDO abgebrochen oder gar nicht erst begonnen, weil der Knoten, nachdem er
erfolgreich gebootet war, einen Heartbeat- bzw. Node-Guarding-Fehler hatte

3 SDO begonnen, aber vom PN/CAN LINK abgebrochen (Ursache gemaB CiA 301 im
Fehler-Zusatzinfo-Code)

4 SDO begonnen, aber SDO-Abort empfangen (empfangene Ursache gemaB CiA 301
im Fehler-Zusatzinfo-Code)

255 Busy = SDO-Zugriff noch nicht fertig. RDREC muss wiederholt werden.

Bei einem Abbruch des SDO-Zugriffs (vom PN/CAN LINK selbst ausgeldst, oder von dem per
SDO angesprochenen Slave) ist das Feld "Fehler-Zusatzinfo-Code" mit dem SDO-Abort-Code
gemaB CiA 301 geflllt.

Mit dem beendeten RDREC ist der SDO-Zugriff fiir den PN/CAN LINK abgeschlossen. Das Gerat
ist dann bereit flir einen neuen SDO-Befehl. Ein weiteres RDREC ohne vorheriges
erfolgreiches WRREC liefert einen Fehler-Code.

Uberwachungsfunktionen

Der PN/CAN LINK unterstiitzt die Funktionen "Heartbeat" und "Node-Guarding" sowohl als
Sender (Producer) als auch als Empfanger (Consumer). Eine dieser beiden
Uberwachungsfunktionen muss aktiviert sein. Sie kénnen die Uberwachungsfunktion unter
CANopen Manager > Knotenliberwachung (Heartbeat / Node-Guarding) auswahlen.

Der PN/CAN LINK kann als Heartbeat-Producer und als Heartbeat-Consumer betrieben
werden.

Die dafiir bendtigen Uberwachungszeiten (Sendeintervall, Empfangsintervall) sind in der
Gerdtekonfiguration in TIA Portal parametrierbar.
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Node-Guarding

Hinweis

Tritt bei der Funktion "Heartbeat" ein Problem mit der Konfiguration auf, setzen Sie die
Fehlerreaktion auf "Stoppen des Links und aller Knoten" und priifen Sie den Diagnosepuffer.

Hinweis

Ab Firmware-Version V2.0

I?ie Funktion "Heartbeat" kann deaktiviert werden, indem das Sendeintervall und die
Uberwachungszeit auf "0" gesetzt werden.

Eine Node-Guarding-Uberwachung ist projektierbar. Die dafiir benétigen Parameter
"Uberwachungszeit" und "Wiederholungsfaktor" sind einstellbar. Der PN/CAN LINK kann
sowohl Sender als auch Empfanger sein.

Hinweis

Ab Firmware-Version V2.0

Die Funktion "Node-Guarding" kann deaktiviert werden, indem der Wiederholungsfaktor oder
die Uberwachungszeit auf "0" gesetzt werden.

Fehlerreaktionen

52

Der PN/CAN LINK speichert den aktuellen Zustand der im HSP parametrierten Slaves. Wenn
ein Uberwachter CANopen Slave ausféllt oder in einen unerwarteten Zustand wechselt,
meldet der PN/CAN LINK eine entsprechende Diagnose an die S7-Steuerung. Wenn der Slave
als "im Netzwerk notwendig" parametriert ist, wird die festgelegte Fehlerreaktion

durchgefiihrt.

Folgende Reaktionen auf den Ausfall eines notwendigen Knotens sind einstellbar:

Reaktion

Beschreibung

Neustart des
auslosenden
Knotens

Der CANopen-Slave wird per NMT zurlickgesetzt und die Boot-Up-Prozedur inkl.
Konfiguration fiir diesen Slave wird erneut durchgefiihrt. Der Zustand des PN/CAN
LINK und der Zustand der anderen CANopen Slaves bleiben unverdndert.

Neustart des
Gerats (PN/CAN
LINK) und aller
Knoten

Alle CANopen Slaves werden per NMT zurtickgesetzt und die Boot-Up-Prozedur
inkl. Konfiguration fiir alle Slaves wird erneut durchgefihrt.

Stoppen des
Links und aller
Knoten

Der Zustand des PN/CAN LINK wechselt nach "CAN-Netzwerk Stopped” und alle
CANopen Slaves werden per NMT in den Zustand "Stopped"” versetzt. Der Zustand
kann nur durch ein Reset verlassen werden (entweder durch das Reset-Bit in den
zyklischen Daten von der S7-Steuerung oder durch ein erneutes Konfigurieren des
PN/CAN LINK durch die S7-Steuerung).

Hinweis: Verwenden Sie diese Reaktion zur Fehlersuche auf dem CAN-Bus.
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Hinweis

* CANopen Slaves, die vom Anwender nicht als "notwendig" projektiert sind, 16sen die
eingestellte Fehler-Reaktion nicht aus. Wenn ein solcher Slave ausfallt oder einen
unerwarteten Zustand meldet, wird der Slave per NMT zurlickgesetzt und die Boot-Up-
Prozedur inkl. Konfiguration flr diesen Slave wird erneut durchgefiihrt. Der Gateway-
Zustand und der Zustand der anderen CANopen Slaves bleiben unverandert.

¢ Wenn die Fehler-Reaktion "Neustart des Gerats (PN/CAN LINK) und aller Knoten" oder
"Stoppen des Links und aller Knoten" ist, gilt: Die Fehlerreaktion, die ausgeldst wird,
betrifft sowohl die "notwendigen” Slaves, als auch die Slaves, die vom Anwender nicht als
"notwendig" projektiert sind.

Ab Firmware-Version V2.0:

e Wenn das Optionskdstchen "Aktiviere Diagnosealarme fiir nicht obligatorische Knoten"
aktiviert ist, funktioniert der Master genauso wie die urspriingliche Gerateversion 1.0.
D. h., alle Fehlermeldungen werden an den Diagnosepuffer gesendet und die ERROR-LED
leuchtet auf.

* Wenn das Optionskdstchen "Aktiviere Diagnosealarme flr nicht obligatorische Knoten"
deaktiviert ist, werden keine Fehlermeldungen an den Diagnosepuffer gesendet und die
ERROR-LED bleibt aus.

6.1.3 CANopen Slave

Wenn der PN/CAN LINK im Modus "CANopen Slave" betrieben wird, tibernimmt er im
CANopen-Netzwerk weder die Funktion des NMT-Masters noch die des Configuration
Managers.

Wird der PN/CAN LINK im Modus "CANopen Slave" betrieben, dann werden die meisten
Konfigurationseinstellungen, wie z.B. flir Heartbeat oder fir die PDOs, nicht im TIA Portal
projektiert, sondern im Hochlauf durch den fiir das CANopen-Netz zustdndigen CANopen
Manager per SDOs in das OD des PN/CAN LINK geschrieben.

Hinweis

Eine remanente Speicherung der im Modus "CANopen Slave" von einem CANopen Manager
erhaltene Projektierung im PN/CAN LINK wird nicht unterstitzt.
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6.1.3.1 Object Dictionary

Der PN/CAN LINK bietet im Modus "CANopen Slave" die folgenden OD-Eintrdge an. Die Spalte
"Zugriffsart" legt fest, ob der Eintrag per SDO lesbar (R) bzw. schreibbar (W) ist.

OD-Eintrag Zugriffsart Bedeutung

0x1000 R Geratetyp (immer "0")

0x1001 R Aktueller Fehler-Zustand

0x1003 R Liste der aufgetretenen Fehler (max. 4 Eintrage)

0x1005 RW COB-ID fiir SYNC-Nachricht zusammen mit der Einstellung,
ob der PN/CAN LINK SYNC-Sender ist.

0x1006 RW Intervall fiir SYNC-Nachrichten

0x1008 R Geratename als Zeichenkette.
Vorbelegung: "PN/CAN LINK Slave"; Der Eintrag ist editierbar,
siehe Projektierung im TIA Portal (Seite 119), Abschnitt
Kommunikationsparameter einstellen > Hersteller-
Geratename

0x1009 R Hardware-Version als Zeichenkette. Entspricht der auch Gber
PROFINET per IMO auslesbaren HW-Version.

0x100A R Software-Version als Zeichenkette. Entspricht der auch tber
PROFINET per IMO auslesbaren SW-Version, z. B. "V 1.0.0
[Build xxx]".

0x100C RW "Guard Time" fiir das Node-Guarding Protokoll

0x100D RW “Life Time Factor" fiir das Node-Guarding Protokoll

0x1014 RW COB-ID fiir vom PN/CAN LINK versendete EMCY-Nachrichten

0x1016 RW Feld fir "Empfanger Heartbeat Time", d. h. die Einstellung,
welche CANopen-Teilnehmer der PN/CAN LINK per Heartbeat
Uberwacht.

0x1017 RW "Sender Heartbeat Time". In dem hier angegebenen Intervall
verschickt der PN/CAN LINK Heartbeat-Messages.

0x1018 R Identity Object, identifiziert das Gerat

0x1029 RW Bestimmt das Fehlerverhalten des PN/CAN LINK. Nur der
Eintrag fir "Communication errors" ist implementiert.

0x1200 R SDO Server Channel

0x1400-0x15FF RW RX-PDO Communication parameters

0x1600-0x17FF RW RX-PDO Mapping parameters

0x1800-0x19FF RW TX-PDO Communication parameters

OxTAO00-Ox1BFF RW TX-PDO Mapping parameters

0x2xxX RW Eintrage fir die mit der S7-Steuerung auszutauschenden
Prozessdaten.
Eintrdge flr Eingangsdaten, d. h. Daten, die von der S7-
Steuerung kommen, sind in CANopen "Read Only".
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6.1.3.2 Zustandsmodell

Zustandsmodell

Das Zustandsmodell im Betriebsmodus "CANopen Slave" orientiert sich an dem in der CiA-
Norm "CiA 301" beschriebenen NMT-Zustandsmodell.

Die nachfolgende Abbildung zeigt die Zustande des PN/CAN LINK im Modus "CANopen Slave".
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Bild 6-4 Zustandsmodell CANopen Slave
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PN/CAN LINK Zustande
Der PNCAN LINK kann im Modus "CANopen Slave" folgende Zustande einnehmen:

Zustand Bedeutung

HW Init /| Warten auf S7 Der Zustand des PN/CAN LINK wahrend des Bootens und wenn der
PN/CAN LINK noch nicht fertig durch die S7-Steuerung konfiguriert
wurde.

Hinweis: Dies ist kein in CANopen-Standard definierter NMT-
Zustand.

Initialization Initialisierungszustand. Die vom CANopen Manager gemachten
Eintrdge in den "Communication parameters” werden auf Werks-
einstellungen zurlickgesetzt. Alle im HSP projektierten Parameter
werden auf die im HSP eingestellten Werte zurlickgesetzt. AuBer-
dem erfolgt das Riicksetzen der Kommunikation.

CANopen unterscheidet zwischen den Unterzustanden:

¢ "Reset Application”: Die OD-Eintrdge ungleich Ox1xxx werden
zurlickgesetzt. Beim PN/CAN LINK sind das die Prozessdaten,
die mit der S7-Steuerung ausgetauscht werden.

* "Reset Communication": Die OD-Eintrage der "Communication
Profile Area" (OD Ox1xxx) werden zuriickgesetzt und damit die
CANopen-Kommunikation.

Pre-Operational In diesem Zustand kann der CANopen Manager die Slaves konfigu-
rieren und per SYNC synchronisieren. Bis auf PDOs sind alle ande-
ren Kommunikationsarten aktiv (z. B: SYNC, SDO, Heartbeat)

Operational Normaler Betrieb, alle Kommunikationsarten sind aktiv

Stopped Nur Heartbeat / Node-Guarding sind aktiv, Gerdt kann aber den-
noch per NMT gesteuert werden, "applikativer AUS-Zustand"

Zustandstibergange

Zustandsubergange im Modus "CANopen Slave":

Ubergang Bedeutung / Ausléser

1 Erfolgt automatisch, wenn der PN/CAN LINK das erste Mal seit dem Hochlauf von der
S7-Steuerung konfiguriert wurde

Erfolgt automatisch

w N

Erfolgt automatisch. Es wird eine "Boot-up"-Message verschickt.

4 Kein "echter" Ubergang, denn CANopen kennt keinen "konfiguriert" / "nicht konfigu-
riert"-Zustand.

Aber: Wahrend der Konfiguration durch den CANopen Manager dndert sich das Kom-
munikationsverhalten des PN/CAN LINK, z. B. wenn der Manager "Heartbeat" konfigu-
riert hat.

5 Ausgelodst durch NMT-Befehl vom CANopen Manager

Ausgeldst durch NMT-Befehl vom CANopen Manager, durch "Communication Error”,
wenn OD 0x1029 entsprechend konfiguriert wurde, oder durch Wechsel des in den
zyklischen Daten von der S7-Steuerung versendeten Steuer-Bits nach "AUS".

7 Ausgeldst durch NMT-Befehl vom CANopen Manager oder durch "Communication
Error", wenn OD 0x1029 entsprechend konfiguriert wurde.
8 Ausgeldst durch NMT-Befehl vom CANopen Manager.
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9 Ausgeldst durch NMT-Befehl vom CANopen Manager oder durch "Communication
Error", wenn OD 0x1029 entsprechend konfiguriert wurde.
10 Ausgeldst durch NMT-Befehl vom CANopen Manager.
11,12, 13 Kann ausgel6st werden durch:

einen NMT-Befehl vom CANopen Manager (je nach Befehl Ubergang nach Unter-
zustand "Reset Application” oder "Reset Communication")

das Reset-Bit von der S7-Steuerung (Ubergang nach Unterzustand "Reset Applicati-

on")

Neukonfiguration durch die S7-Steuerung (Ubergang nach Unterzustand "Reset

Application")

6.1.3.3 Steuerungs- und Statusinformationen

Steuerungsinformationen

Folgende Steuerungsinformationen werden zyklisch von der S7-Steuerung zum PN/CAN LINK

Ubertragen:

Tabelle 6- 6  Aufbau der Steuerungsinformationen in den PROFINET-IO-Daten (von S7-Steuerung zum
PN/CAN LINK, 1 Byte)

Bit

Wert

Bedeutung

7 ...2 | Reserviert

Muss "0"
sein

1 Reset-Bit

1

Wenn das Bit auf "1" wechselt, wird die CANopen-Seite zurlick-
gesetzt. Alle OD-Eintrdge werden auf Initialwerte zurlickgesetzt
und dann die Bootup-Nachricht geschickt. Der CANopen Mana-
ger muss den PN/CAN LINK dann erneut projektieren und star-
ten.

Der PN/CAN LINK quittiert den Empfang des Reset-Befehls, in-
dem er das Reset-Quittierungs-Bit in den Daten zur S7-Steuerung
auf "1" setzt.

Die S7-Steuerung kann dann das Reset-Bit auf "0" setzen.

Wenn der Reset durchgefiihrt wurde und das Reset-Bit auf "0"
steht, setzt der PN/CAN LINK das Reset-Quittierungs-Bit auf "0".

Erst dann ist ein erneuter Reset mdoglich.

0 Steuer-Bit

Der PN/CAN LINK darf nicht im NMT-Zustand "Operational” sein.
Wenn der Zustand aktuell "Operational” ist, wechselt der PN/CAN
LINK in den Zustand "Pre-Operational”. Vom NMT-Master emp-
fangene Befehle, in den Zustand "Operational” zu wechseln,
werden ignoriert.

Der PN/CAN LINK kann vom NMT-Master per NMT-Befehl in den
Zustand "Operational" geschaltet werden.
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Statusinformationen
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Folgende Statusinformationen werden zyklisch vom PN/CAN LINK an die S7-Steuerung
Ubertragen:

Tabelle 6- 7 Aufbau der Statusinformationen in den PROFINET-10-Daten (vom PN/CAN LINK zur S7-
Steuerung, 1 Byte)

Bit Bedeu- Maégliche Werte Bemerkung
tung

7 Reserviert | - - -

6 Reset- 0 Der PN/CAN LINK ist bereit fiir Reset. Um der S7-Steuerung Riickmeldung
Quittie- liber das Zuriicksetzen der CANo-
rungs-Bit pen-Seite geben zu kénnen, wird in

den Daten, die zyklisch vom
PN/CAN LINK an die S7-Steuerung
versendet werden, ein Reset-
Quittierungs-Bit verwendet. Sobald
der Befehl zum Zurlicksetzen der
CANopen-Seite empfangen wurde,
wird dieses Bit auf "1" gesetzt. Da-
nach muss die S7-Steuerung das
Reset-Bit auf "0" setzen. Der PN/CAN
LINK setzt daraufhin, wenn das
Zurlicksetzen der CANopen-Seite
abgeschlossen ist, das Reset-
Quittierungs-Bit auf "0".
1 Der PN/CAN LINK fiihrt gerade einen
Reset durch oder hat den Reset durch-
geflihrt, aber das Reset-Bit von der S7-
Steuerung steht noch auf "1".
5...3 | PN/CAN 0 Reserviert -
LINK 1 | PNICAN LINK Zustand "Pre- -
Zustand Operational"
2 PN/CAN LINK Zustand "Operational" -
3 PN/CAN LINK Zustand "Stopped" --
4 Reserviert -

2 Sammel- |0 Es gibt Empfangs-OD-Eintrage, deren | --
status Wert seit dem letzten Reset noch nicht
aller Uber ein entsprechendes PDO aktuali-

Daten siert wurde.

Alle Empfangs-OD-Eintrage wurden
seit dem letzten Reset mindestens
einmal per PDO oder per SDO aktuali-
siert.
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Bit Bedeu- Maogliche Werte Bemerkung
tung

1..0|Zustand |O Aus Wenn von der S7-Steuerung so
des CAN- vorgegeben

control- 14| Bus-off
lers

Fehlerzahler) hat vorgegebene
zweite Schwelle Gberschritten.

Das hat zur Folge, dass der PN/CAN
LINK keine Pakete mehr sendet |
empfangt.

Hinweis: "Bus-Off" wird auch ge-
meldet, wenn der PN/CAN LINK
mehr als zwei Sekunden benétigt,
um sich auf den CAN-Bus zu syn-
chronisieren.

2 Error Passive

Fehlerzahler? hat vorgegebene
erste Schwelle Uiberschritten. Der
PN/CAN LINK sendet / empfangt
trotzdem Pakete.

3 Error Active

Fehlerzahler? ist unterhalb einer
vorgegebenen Schwelle. Der
PN/CAN LINK sendet / empfangt
Pakete. Dies ist der Normalzustand.
Alles ist in Ordnung.

1) Die bei CAN Ublichen Fehlerzahler und die damit verbundenen Schwellen sind interne fiir den An-

wender nicht sichtbare Funktionen.

Hinweis

Bei Werten, die aus mehreren Bits bestehen, ist das erste Bit das MSB und das letzte das LSB.

Beispiel: Bit 1... 0 ="2" bedeutet, dass Bit 0 ="0" und Bit 1 ="1".

6.1.3.4 Uberwachungsfunktionen

Das Gerat unterstiitzt Heartbeat und Node-Guarding jeweils sowohl als Sender (Producer) als
auch als Empféanger (Consumer). Die Einstellungen fiir diese beiden Funktionen werden per
SDO-Zugriff durch den fir das CANopen-Netz zustandigen CANopen Manager in das OD des

PN/CAN LINK geschrieben.

Wenn ein Uberwachtes CANopen-Gerat ausfallt, meldet der PN/CAN LINK eine entsprechende
Diagnose an die S7-Steuerung. AuBerdem wird CANopen-seitig eine EMCY-Nachricht
verschickt und die im OD-Eintrag "ErrorBehaviour" an der Adresse 0x1029, Subindex 0x01

festgelegte Fehlerreaktion durchgefiihrt.
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6.1 CANopen

Fehlerreaktionen

Folgende Fehlerreaktionen werden unterstiitzt:

Subindex- | Beschreibung
Wert
0x00 Wechsel in den Zustand "Pre-Operational” nur wenn der aktuelle Zustand "Operational”
ist
0x01 Aktueller Zustand wird beibehalten, d. h. keine Reaktion
0x02 Wechsel in den Zustand "Stopped”
6.1.4 Verhalten im Fehlerfall

Diagnoseinformationen

Bei Auftreten eines Fehlers wird die entsprechende Fehler-LED auf der CAN-Seite (ERR-LED)
angesteuert. Auf der PROFINET-Seite wird eine entsprechende Diagnose-Meldung abgesetzt.
Die Diagnose-Meldung kann mit dem TIA Portal ausgelesen werden.

Informationen zu den Ereignissen, die eine Diagnosemeldung ausldsen finden Sie im Kapitel
Ereignisse, die eine Diagnose ausldsen (Seite| 137). Im Kapitel Diagnosemeldungen

(Seite| 140) finden Sie die genaue Beschreibung des auslésenden Fehlers und der moglichen
MaBnahmen. Diese Informationen sind auch im TIA Portal hinterlegt.

Ausfall der Kommunikation tiber PDOs

Bei der Kommunikation tiber PDOs bleiben bei einem Ausfall dieser Kommunikation die in
den entsprechenden OD-Eintragen enthaltenen Werte weiterhin giiltig. Dateninhalte bleiben
so lange giiltig, bis ein neuer Wert vorliegt.

Ausfall eines CAN-Teilnehmers

Der Ausfall eines Feldbus-Teilnehmers sowie "Bus-Probleme" auf der CAN-Seite werden durch
Diagnosen an die S7-Steuerung gemeldet.

Error Register
Der Error-Register-Eintrag (OD 0x1001) gibt den aktuellen Fehlerzustand des Gerdts wieder.
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Der PN/CAN LINK verwendet folgende Bits aus diesem Eintrag:

Bit Bedeutung
7 | Manufacturer- Bit ist gesetzt, wenn der PN/CAN LINK als "CANopen Slave" projektiert ist
specific Error und das in den zyklischen Daten von der S7-Steuerung Ubertragene Steuer-
Bit auf "AUS" steht.
4 | Communication Bit ist gesetzt, wenn
Error

¢ die S7-Verbindung ausfallt
e die PROFINET-Verbindung (Application Relation) abgebaut wurde

¢ die Daten von der S7-Steuerung den 10-Provider-Status "Bad" haben

0 | Generic Error Bit wird laut CiA-Norm "CiA 301" in "jeder Fehlersituation” gesetzt, d. h.
sowohl, wenn ein spezifisches Fehler-Bit gesetzt ist, als auch bei Fehlern,
die nicht auf spezifische Fehler-Bits abgebildet werden.

EMCY-Nachrichten

Die im Fehlerfall zu verschickenden EMCY-Nachrichten sind fest vorgegeben und vom
Anwender nicht projektierbar.

Im Modus "CANopen Manager" ist vom Anwender projektierbar, ob im Fehlerfall vom PN/CAN
LINK Diagnosen an die S7-Steuerung gesendet werden.

Empfangene EMCY-Nachrichten werden in erweiterte PROFINET-Diagnosen an den |O-
Controller gemeldet. Diese Funktion kann durch Projektierung ein- bzw. ausgeschaltet
werden.

Siehe EMCY-Nachrichten (Seite 37)

LED-Anzeigen

Der PN/CAN LINK signalisiert seinen Zustand sowohl im Modus "CANopen Manager" als auch
im Modus "CANopen Slave" mit den LEDs auf der Gehduse-Vorderseite. Die Bedeutung der
LEDs finden Sie im Kapitel Betriebszustand des PN/CAN LINK / PROFINET-Diagnose (Seite|134).

6.2 CAN transparent
6.2.1 Ubersicht

Im Modus "CAN transparent” sind alle CANopen-Funktionen deaktiviert. Der PN/CAN LINK
kommuniziert Giber den Bus nur mit dem CAN2.0A(B)-Protokoll laut der ISO-Standardnorm
11898 (ISO 11898-2). Die Einstellung des Betriebsmodus fiir den PN/CAN LINK erfolgt tiber
das zugehdérige HSP im TIA Portal.

6.2.2 Zustandsmodell
Der PN/CAN LINK kennt im Modus "CAN transparent” die beiden Zustande "AUS" und "EIN".
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6.2 CAN transparent

PN/CAN LINK Zustand "AUS"

In diesem Zustand werden keine CAN-Telegramme gesendet oder empfangen. Der CAN-
Controller nimmt nicht an der CAN-Bus-Kommunikation teil. Er sendet und empfangt keine
Nachrichten, auch keine Fehler-Telegramme.

Wenn der PN/CAN LINK nicht mit einer S7-Steuerung verbunden ist, bzw. wenn die Daten von
der S7-Steuerung den IO-Provider-Status "Bad" haben, nimmt der PN/CAN LINK den Zustand

"AUS" ein.

PN/CAN LINK Zustand "EIN"

In diesem Zustand nimmt der PN/CAN LINK an der CAN-Bus-Kommunikation teil, d. h. er
sendet und empfangt CAN-Telegramme, auBer der CAN-Controller ist im Bus-Off-Zustand.

Abhéangigkeit des PN/CAN LINK-Zustands vom Status der PROFINET-Verbindung und vom
Zustand der S7-Steuerung

Ereignis

Verhalten

PN/CAN LINK war noch nie mit
der S7-Steuerung verbunden
bzw. wurde seit dem Hochlauf
noch nicht konfiguriert

PN/CAN LINK-Zustand ist "AUS"

S7-Steuerung verbunden / noch
nicht fertig konfiguriert

Der PN/CAN LINK erhalt die n6tigen Konfigurationsdaten von der
S7-Steuerung.

Fur die "Empfangs-Nachricht-Module" werden die Eingangsdaten
entsprechend der Parametrierung vorbelegt.

PN/CAN LINK-Zustand ist "AUS".

S7-Steuerung verbunden / fertig
konfiguriert | kein zyklischer
PROFINET-Datenaustausch oder
Daten von der S7-Steuerung
haben den 10-Provider-Status
"Bad"

PN/CAN LINK-Zustand ist "AUS"

Zyklischer PROFINET-
Datenaustausch lduft und Daten
von der S7-Steuerung haben den
|0-Provider-Status "Good"

PN/CAN LINK nimmt Zustand gemaB der Steuer-Bits ein ("AUS"
oder "EIN"). Die Steuer-Bits sind in den zyklischen Daten enthalten,
die von der S7-Steuerung kommen.

S7-Steuerung geht in Stopp

PN/CAN LINK-Zustand ist "AUS"

S7-Steuerung geht in Run

PN/CAN LINK nimmt Zustand gemaB der Steuer-Bits ein ("AUS"
oder "EIN"). Die Steuer-Bits sind in den zyklischen Daten enthalten,
die von der S7-Steuerung kommen.

Abbau der S7-Verbindung (nach-
dem der PN/CAN LINK schon
einmal von der S7-Steuerung
konfiguriert wurde)

PN/CAN LINK-Zustand ist "AUS"

Neukonfiguration durch S7-
Steuerung

Der PN/CAN LINK erhalt die notigen Konfigurationsdaten von der
S7-Steuerung.

Fir die "Empfangs-Nachricht-Module" werden die Eingangsdaten
entsprechend der Parametrierung vorbelegt.

PN/CAN LINK-Zustand ist "AUS".
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6.2.3 CAN-Nachrichten

Im Modus "CAN transparent" kann der Datenaustausch sowohl Uber projektierbare als auch
Uber programmierbare Nachrichten erfolgen, wobei beide Nachrichtenarten parallel
eingesetzt werden kénnen.

Projektierbare CAN-Nachrichten

Die projektierbaren CAN-Nachrichten haben eine feste Nachrichten-ID und eine feste Lange.
Zur Projektierung stehen in TIA die Submodule "Sende-Nachricht" und "Empfangs-Nachricht"
zur Verfligung (siehe CAN transparent parametrieren (Seite|126)).

Es konnen Nachrichten sowohl im Standard-Format CAN 2.0A (11 Bit Nachrichten-ID) als
auch im Extended-CAN-Format CAN 2.0B (29 Bit Nachrichten-ID) verwendet werden.

Hinweis

Eine Flusskontrolle ist nicht vorgesehen, d. h., wenn Daten tiber CAN-Nachrichten schneller
eintreffen als sie Gber PROFINET verschickt werden kénnen, so werden eventuell
Zwischenwerte Uberschrieben. Das Gleiche geschieht umgekehrt, wenn Daten durch
PROFINET schneller gedndert werden, als sie Gber CAN gesendet werden kdonnen. Hierbei
werden Anderungen auf dem CAN-Bus eventuell nicht sichtbar.

Die festen CAN-Nachrichten arbeiten datenabbildorientiert. Ein Verlust von Zwischenwerten
ist daher tolerierbar.

Das Versenden von fest projektierten Nachrichten kann auf folgende zwei Arten erfolgen:
e wenn sich die zu tGbertragenden Daten andern
* zeitgesteuert, d. h. sobald die projektierte Zykluszeit abgelaufen ist.

Bei dieser Ubertragungsart werden die Nutzdaten der CAN-Nachrichten im zyklischen 10-
Abbild zwischen der S7-Steuerung und dem PN/CAN LINK Uibertragen.

Programmierbare CAN-Nachrichten (Proxy)

Im Modus "CAN transparent” ist die Verwendung von CAN-Nachrichten méglich, bei denen
die Nachrichten-ID und die Lange (max. acht Byte) erst zur Laufzeit durch das S7-
Anwenderprogramm bestimmt werden.

Bei dieser Ubertragungsart werden im zyklischen 10-Abbild zwischen der S7-Steuerung und
dem PN/CAN LINK neben den eigentlichen Nutzdaten auch Protokollinformationen
Ubertragen.

Das Nachrichten-ID-Format (11 Bit bzw. 29 Bit) wird durch das Bit 29 in der Nachrichten-ID
bestimmt. Ist dieses Bit gesetzt, so ist das Nachrichten-ID Format mit 29 Bit zu verwenden.

Das Versenden und Empfangen von CAN-Nachrichten vom S7-Anwenderprogramm aus ist
Uber Sende- und Empfangs-Proxy-Module méglich. Siehe: Zyklischer Datenaustausch
zwischen Steuerung und PN/CAN LINK bei programmierten CAN-Nachrichten (Seite 66)
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6.2 CAN transparent

6.2.4

Steuerungs- und Statusinformationen

Steuerungs- und Statusinformationen

64

Folgende Steuerungsinformationen werden zyklisch von der S7-Steuerung zum PN/CAN LINK
Ubertragen:

Tabelle 6- 8 Steuerungsinformationen in den PROFINET IO-Daten (von S7-Steuerung zum PN/CAN

LINK, 1 Byte)
Bit Bedeutung Mogliche Werte Bemerkung
7 ... 1 | Reserviert 0 Werte miissen "0" sein -
0 Steuer-Bit 0 Keine CAN-Kommunikation Der CAN-Controller soll "AUS"

sein.

CAN-Kommunikation aktiv

Der CAN-Controller soll "EIN"
sein.

Folgende Statusinformationen werden zyklisch vom PN/CAN LINK an die S7-Steuerung
Ubertragen:

Tabelle 6-9  Statusinformationen in den PROFINET 10-Daten (vom PN-CAN LINK zur S7-Steuerung,

1 Byte)
Bit Bedeutung Mogliche Werte Bemerkung
7 ...3 | Reserviert - --
2 Sammelstatus 0 Noch nicht alle projektierten Emp- | --
aller Daten fangs-Nachrichten wurden seit dem
letzten Ubergang nach "EIN" min-
destens einmal empfangen.
1 Alle projektierten Empfangs- -
Nachrichten wurden seit dem letz-
ten Ubergang nach "EIN" mindes-
tens einmal empfangen.
1...0 |Zustand des 0 Aus Weil von der S7-Steuerung so
CAN-Controllers vorgegeben
1 Bus-off Fehlerzahler? hat vorgegebe-
ne Schwelle liberschritten
oder PN/CAN LINK bendtigt
mehr als 2 Sekunden, um sich
auf den CAN-Bus zu synchroni-
sieren.
Dies hat zur Folge, dass der
PN/CAN LINK keine Pakete
mehr sendet/lempfangt.
2 Error Passive Fehlerzahler) hat vorgegebe-
ne Schwelle erreicht.
PN/CAN LINK sendet / emp-
fangt trotzdem Pakete.
3 Error active FehlerzéhlerV ist unterhalb

einer vorgegebenen Schwelle.

Dies ist der Normalzustand.
Alles ist in Ordnung.

1) Die bei CAN Ublichen Fehlerzdhler und die damit verbundene Schwellen sind interne fiir den An-
wender nicht sichtbare Funktionen.
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Hinweis

Bei Werten, die aus mehreren Bits bestehen, ist das erste Bit das MSB und das letzte Bit das
LSB.

Beispiel: Bit 1 ... 0 = 2 bedeutet: Bit 0 ="0" und Bit 1 ="1".

6.2.5 Zyklischer Datenaustausch zwischen Steuerung und PN/CAN LINK bei
projektierten CAN-Nachrichten

CAN-Nachrichten mit PROFINET-Ausgangsdaten (Sende-Nachrichten)

Im TIA Portal kénnen "Sende-Nachrichten" projektiert werden. Jede dieser Nachrichten hat
eine eigene Nachrichten-ID, die im TIA Portal projektiert wird, und eigene Daten, die im
Ausgangs-Prozessabbild der S7-Steuerung zyklisch per PROFINET an den PN/CAN LINK
Ubertragen werden.

Der PN/CAN LINK sendet eine CAN-Nachricht mit der Nachrichten-ID und den aktuellen Daten:
¢ wenn sich die Daten andern

e wenn ein CAN RTR Frame (Remote Transmit Request) mit der passenden Nachrichten-ID
empfangen wurde

+ beim Ubergang des PN/CAN LINK in den Zustand "EIN"
e zyklisch, falls entsprechend parametriert

Die Ausloser sind unabhangig voneinander, d. h. der parametrierte Sendezyklus wird auch
dann beibehalten, wenn zwischenzeitlich eine Nachricht aufgrund einer Datendanderung bzw.
eines RTR versendet wurde.

Falls projektiert, andert der PN/CAN LINK bei festen CAN-Nachrichten vor dem Senden die
Reihenfolge bestimmter Daten-Bytes, um die unterschiedliche "Endianness” von PROFINET
und CAN auszugleichen. PROFINET verwendet "Big Endian”, CAN normalerweise "Little
Endian”. Bei programmierten CAN-Nachrichten wird die Reihenfolge der Daten-Bytes dagegen
nicht gedndert.

CAN-Nachrichten mit PROFINET-Eingangsdaten (Empfangs-Nachrichten)

Im TIA Portal kénnen "Empfangs-Nachrichten" projektiert werden. Jede dieser Nachrichten
hat eine eigene Nachrichten-ID, die im TIA Portal projektiert wird, und eigene Daten, die
zyklisch als Teil des Eingangs-Prozessabbilds per PROFINET vom PN/CAN LINK an die S7-
Steuerung Ubertragen werden.

Die Werte der Eingangsdaten werden wahrend der Konfiguration des PN/CAN LINK durch die
S7-Steuerung entsprechend der Projektierung vorbelegt.

Wenn ein CAN-Telegramm mit der projektierten Nachrichten-ID empfangen wurde, dann wird
gegebenenfalls zunachst die Reihenfolge der Daten-Bytes geandert, um die "Endianness" zu
korrigieren, bevor die Daten dann in die Eingangsdaten fiir die S7-Steuerung tbernommen
werden.
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6.2.6

Im Rahmen der Projektierung kann eingestellt werden, dass der PN/CAN LINK beim Ubergang
in den PN/CAN LINK-Zustand "EIN" auf dem CAN-Bus ein RTR-Frame mit der parametrierten
Nachrichten-ID versendet. Dadurch wird dann die zugehdrige Gegenstelle aufgefordert, die
entsprechende Daten-Nachricht zu versenden.

Sobald ein PN/CAN LINK in den Zustand "EIN" wechselt, Giberwacht er den Empfang von CAN-
Nachrichten von allen projektierten Nachrichten-IDs und Ubertragt die Information dartber,
verdichtet zu einem Status-Bit, an die S7-Steuerung. Solange es mindestens eine projektierte
Nachrichten-ID gibt, von der noch keine CAN-Nachricht empfangen wurde, wird im Status-Bit
eine Null an die S7-Steuerung Ubertragen.

Zyklischer Datenaustausch zwischen Steuerung und PN/CAN LINK bei
programmierten CAN-Nachrichten

Im TIA Portal kénnen "Sende-Proxy" und "Empfangs-Proxy" eingerichtet werden.

Diese Proxies dienen als "Kommunikationskanal”, um vom S7-Anwenderprogramm aus
beliebige CAN-Nachrichten, die nicht vorher projektiert wurden, senden bzw. empfangen zu
konnen.

Die Verwendung von mehreren Sende- | Empfangs-Proxies erleichtert die Programmierung
des S7-Anwenderprogrammes, da es sich um voneinander unabhangige
Kommunikationskandle handelt.

Beispiel Sende-Proxy-Modul:

Zwei Codestellen wollen CAN-Nachrichten verschicken. Wenn Sie dazu zwei Sende-Proxies
einrichten, missen diese Nachrichten nicht synchronisiert bzw. abgeglichen werden. Jede
Codestelle verwendet ihren eigenen Proxy.

Beispiel Empfangs-Proxy-Modul:

Da jedes Empfangs-Proxy-Modul eine eigene "Empfangsfilterliste” hat, kénnen Sie mehrere
Proxy-Module einsetzen, um Nachrichten nach CAN-ID vorzufiltern, z. B. einen Empfangs-
Proxy nur fiir "Befehle" und ein Empfangs-Proxy fiir "Statusmeldungen".

Sende-Proxy-Modul
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Mithilfe eines Sende-Proxy-Moduls kénnen aus dem S7-Anwenderprogramm heraus CAN-
Nachrichten verschickt werden. Es beinhaltet zyklische PROFINET-Eingangs- und
Ausgangsdaten.

In den Ausgangsdaten von der S7-Steuerung zum PN/CAN LINK werden folgende
Informationen fiir das zu sendende Telegramm zum PN/CAN LINK {ibertragen:

* Nachrichten-ID

e lange

* Nutzdaten

¢ Flag, ob RTR oder Daten-CAN-Nachricht

In den Eingangsdaten vom PN/CAN LINK zur S7-Steuerung quittiert der PN/CAN LINK das

Eintragen der Nachricht in den CAN-Sendepuffer im PN/CAN LINK. Die Nachricht ist damit
allerdings noch nicht in jedem Fall auf dem CAN-Bus tbertragen worden.
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Hinweis

Die Reihenfolge der Daten-Bytes in den zu sendenden CAN-Nachrichten wird im PN/CAN LINK
nicht gedndert. Eine eventuell notwendige Anpassung wegen "Endianness” muss im S7-
Anwenderprogramm erfolgen.

Hinweis

Bei Werten, die aus mehreren Bits bestehen, ist das erste Bit das MSB und das letzte Bit das
LSB.

Beispiel: Byte.Bit 3.0 ... 4.6 = 2 bedeutet: Byte 3 Bit 0 ="0", Byte 4 Bit 7 ="1" und Byte 4 Bit 6

MSB LSB
| I
Bt 7 6 54321076254 3210

LL LT L[ Joftfol T [T1T]

Byte 3 Byte 4
Byte 3.0 ... Byte46=2

Tabelle 6- 10 Aufbau der Ausgangsdaten fiir Sende-Proxy-Module (von S7-Steuerung zum PN/CAN
LINK, 13 Byte)

Byte.Bit Bedeutung
0.7...0.5 Reserviert, miissen O sein
0.4...0.1 Anzahl Daten-Bytes

Erlaubte Werte sind O bis 8. Werte 9 bis 15 fiihren dazu, dass die CAN-Nachricht ver-
worfen wird und das "Letzte-Daten-fehlerhaft-Bit" gesetzt wird.
0.0 Senden

Wenn das Bit auf 1 wechselt, werden die anderen Daten (bernommen und eine ent-
sprechende CAN-Nachricht in den Sendepuffer eingetragen. Der PN/CAN LINK quittiert
den Empfang des Sende-Befehls, indem er das Sende-Quittierungs-Bit in den Daten
zur S7-Steuerung auf "1" setzt.

Die S7-Steuerung kann daraufhin das Senden-Bit auf "0" setzen und muss warten, bis
der PN/CAN LINK das Sende-Quittierungs-Bit auch auf "0" gesetzt hat.

Erst dann ist ein erneuter Sende-Befehl maoglich.

Hinweis: Wenn das Steuer-Bit "0" ist, werden die CAN-Nachrichten nicht in den Sen-
depuffer eingetragen, sondern verworfen.

1.7 Reserviert, muss "0" sein

1.6 RTR-Flag

0 = normales Daten-Frame senden
1 = RTR-Frame senden

1.5 29/11 Bit Nachrichten-ID

0 =11 Bit Nachrichten-ID

1 =29 Bit Nachrichten-ID
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Byte.Bit Bedeutung
1.4..4.0 Nachrichten-ID (in Big Endian)

Bei 11 Bit Nachrichten-IDs ist Byte 3 Bit 2 das hdchstwertige und Byte 4 Bit O das nie-
derwertigste Bit. Die Ubrigen Bits werden ignoriert.

Bei 29 Bit Nachrichten-IDs ist Byte 1 Bit 4 das hdchstwertige und Byte 4 Bit O das nie-
derwertigste Bit.

5-12 Daten-Bytes
In der Reihenfolge wie sie gesendet werden sollen

Tabelle 6- 11 Aufbau der Eingangsdaten fiir Sende-Proxy-Module (von PN/CAN LINK zur S7-Steuerung,
1 Byte)

Byte.Bit | Bedeutung

0.7 ... 0.3 | Reserviert, darf nicht ausgewertet werden
0.2 Sendepuffer-Uberlauf

Wird vom PN/CAN LINK auf "1" gesetzt, wenn eine CAN-Nachricht nicht in den Sendepuffer
eingetragen werden konnte, weil dieser voll ist. In diesem Fall wird auch eine entspre-
chende Diagnose abgesetzt.

Das Bit wird auf "0" zurlickgesetzt, wenn das Sende-Quittierungs-Bit auf "0" gesetzt wird.
0.1 Letzte Daten fehlerhaft

Wird vom PN/CAN LINK auf "1" gesetzt, wenn "Anzahl Daten-Bytes" > 8 ist.

Das Bit wird auf "0" zuriickgesetzt, wenn das Sende-Quittierungs-Bit auf "0" gesetzt wird.
0.0 Sende-Quittierung

Wird vom PN/CAN LINK auf "1" gesetzt, sobald das Senden-Bit "1" ist. Wenn das Senden-Bit
auf "0" wechselt, setzt der PN/CAN LINK das Sende-Quittierungs-Bit auf "0", sobald er die
zu versendende Nachricht an den Sendepuffer des CAN-Controllers ibergeben hat.

Empfangs-Proxy-Modul

Mithilfe des Empfangs-Proxy-Moduls kénnen aus dem S7-Anwenderprogramm heraus CAN-
Nachrichten empfangen werden. Das Modul verwaltet PN/CAN LINK-seitig eine Liste von
Nachrichten-IDs ("Filter"), die es auf dem CAN-Bus entgegen nimmt.

Die Liste kann in der Projektierung vorbelegt und zur Laufzeit iber das Schreiben eines
entsprechenden Datensatzes vom S7-Anwenderprogramm aus geandert werden.

Wenn eine entsprechende CAN-Nachricht empfangen wird, dann wird sie in einen
Empfangspuffer eingetragen. Von diesem Puffer aus wird die Nachricht in den zyklischen
Eingangsdaten zur S7-Steuerung lbertragen. Die GroBe des Empfangspuffers wird in der
Projektierung vorgegeben.

Mithilfe der Ausgangsdaten (von der S7-Steuerung zum PN/CAN LINK) kann das S7-
Anwenderprogramm:

+ die erfolgreiche Ubertragung einer CAN-Nachricht vom PN/CAN LINK zur S7-Steuerung
quittieren

» den PN/CAN LINK anweisen, den Empfangsfilter zu ignorieren. Das hat zur Folge, dass alle
CAN-Nachrichten in den Empfangspuffer kopiert werden.

* den PN/CAN LINK anweisen, alle CAN-Nachrichten im Empfangspuffer zu [6schen
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In den Eingangsdaten vom PN/CAN LINK zur S7-Steuerung tbertragt der PN/CAN LINK
empfangene CAN-Nachrichten und die Information, ob es einen Empfangs-Puffer-Uberlauf
gab. Solch ein Uberlauf tritt auf, wenn zu viele CAN-Nachrichten mit passender Nachrichten-
ID empfangen wurden, bevor sie zur S7-Steuerung Uibertragen werden konnten.

Hinweis

Die Reihenfolge der Daten-Bytes in den empfangenen CAN-Nachrichten wird im PN/CAN LINK
nicht gedndert. Eine eventuell notwendige Anpassung wegen Endianness muss im S7-
Anwenderprogramm erfolgen.

Hinweis

Bei Werten, die aus mehreren Bits bestehen, ist das erste Bit das MSB und das letzte Bit das
LSB.

Beispiel: Byte.Bit 3.0 ... 4.6 = 2 bedeutet, dass Byte 3 Bit 0 ="0", Byte 4 Bit 7 ="1" und Byte 4
Bit6="0"

Tabelle 6- 12 Aufbau der Ausgangsdaten flir Empfangs-Proxy-Module (von S7-Steuerung zum PN/CAN

LINK, 1 Byte)
Byte.Bit Bedeutung
0.7 Empfangspuffer

0 = keine Aktion
1 = alle CAN-Nachrichten im Empfangspuffer werden geldscht
0.6 Empfangsfilter

0 = nur empfangene CAN-Nachrichten, die zum Empfangsfilter passen, werden in den
Empfangspuffer eingetragen und spater an die S7-Steuerung weitergeleitet

1 = alle empfangenen CAN-Nachrichten werden in den Empfangspuffer eingetragen
und spater an die S7-Steuerung weitergeleitet

0.5...0.1 Reserviert, miissen O sein
0.0 Empfangsfreigabe

Wenn das Bit den Wert 1 hat und der PN/CAN LINK hat eine CAN-Nachricht im Emp-
fangspuffer des Empfangs-Proxy, dann trédgt der PN/CAN LINK die Nachricht in die Daten
zur S7-Steuerung ein und setzt das "Nachricht vorhanden"-Bit auf "1".

Die S7-Steuerung muss daraufhin das Empfangsfreigabe-Bit auf "0" setzen und muss
warten, bis der PN/CAN LINK das "Nachricht vorhanden"-Bit auch auf "0" gesetzt hat.

Erst dann darf die S7-Steuerung das Empfangsfreigabe-Bit erneut auf "1" setzen.

SIMATIC PN/CAN LINK
Betriebsanleitung, 02/2024, ASE39895370-AE 69



Funktionen

6.2 CAN transparent

Tabelle 6- 13 Aufbau der Eingangsdaten fiir Empfangs-Proxy-Module (vom PN/CAN LINK zur S7-
Steuerung, 13 Byte)

Byte.Bit | Bedeutung

0.7 Nachricht vorhanden
0 = keine Nachricht im Empfangspuffer
1 = Nachricht(en) im Empfangspuffer

Bit ist immer "1", wenn Transfer-Bit = 1 ist, weil die Nachricht "im Puffer" verbleibt, bis der
Transfer "komplettiert" ist.

0.6 Empfangsfilter
0 = ein gliltiger Empfangsfilter ist eingestellt

1 = es wurde kein gliltiger Empfangsfilter eingestellt. Wenn das Empfangsfilter-Bit "0" ist,
werden gar keine Nachrichten an die S7-Steuerung weitergeleitet.

0.5 Empfangspuffer-Uberlauf
1 = Der Empfangspuffer ist voll. Es wurde mindestens eine Nachricht verworfen.
Hinweis: darf nur ausgewertet werden, wenn das Transfer-Bit "1" ist

0.4.. Anzahl Daten-Bytes in der empfangenen CAN-Nachricht
0.1 Wertebereich ist O bis 8.

Hinweis: darf nur ausgewertet werden, wenn das Transfer-Bit "1" ist
0.0 Transfer

Wenn das Bit "1" ist, wird gerade eine empfangene Nachricht transferiert. Daraufhin sollte
die S7-Steuerung das Empfangsfreigabe-Bit auf "0" setzen.

1.7 Reserviert, muss "0" sein

1.6 RTR-Flag der empfangenen CAN-Nachricht

0 = normale Daten-Nachricht

1 = RTR-Nachricht

Hinweis: darf nur ausgewertet werden, wenn das Transfer-Bit "1" ist.
1.5 29/11 Bit Nachrichten-ID der empfangenen CAN-Nachricht

0 =11 Bit Nachrichten-ID

1 =29 Bit Nachrichten-ID

Hinweis: darf nur ausgewertet werden, wenn das Transfer-Bit "1" ist.
Nachrichten-ID der empfangenen CAN-Nachricht (in Big Endian)

Bei 11 Bit Nachrichten-IDs ist Byte 3 Bit 2 das hochstwertige und Byte 4 Bit 0 das nieder-
wertigste Bit (die Gibrigen Bits werden ignoriert)

Bei 29 Bit Nachrichten-IDs ist Byte 1 Bit 4 das hochstwertige und Byte 4 Bit O das nieder-
wertigste Bit.

Hinweis: darf nur ausgewertet werden, wenn das Transfer-Bit "1" ist.
5-12 Daten-Bytes der empfangenen CAN-Nachricht
In der Reihenfolge, wie sie empfangen worden sind.

Nur die entsprechende "Anzahl Daten-Bytes in der empfangenen CAN-Nachricht" vorhan-
denen Bytes diirfen ausgewertet werden.

Hinweis: darf nur ausgewertet werden, wenn das Transfer-Bit "1" ist.

N
o
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Hinweis zur Verwendung von Empfangs-Proxy
Darstellung von Bits

1. "Empfangsfreigabe” ist ein Bit, mit dem die Daten in die SIMATIC S7-Steuerung kopiert
werden konnen (Sie konnen dieses Bit steuern).

2. "Nachricht vorhanden" ist ein Bit, das signalisiert, dass sich eine Nachricht im Eingangspuffer
befindet.

3. "Transfer" signalisiert, dass die aktuelle Position aus dem Eingangspuffer aktiv an die
SIMATIC S7-Steuerung Ubertragen wird.

Vorgehen

1. Setzen Sie "Empfangsfreigabe” auf "1" und warten Sie, bis "Nachricht vorhanden" ebenfalls
"1" ist.

2. Wenn dies geschieht, wird die erste Nachricht in die SIMATIC S7-Steuerung kopiert und
"Transfer” wird auf "1" gesetzt.

3. Setzen Sie "Empfangsfreigabe” auf "0" und warten Sie, bis "Transfer" auf "0" gesetzt wird.

4. Wiederholen Sie den Vorgang ab Schritt 1.

Andern der Empfangsfilter zur Laufzeit

Uber das Schreiben eines Datensatzes auf den Datensatz-Index 0x210 eines Empfangs-Proxy-
Moduls konnen die Empfangsfilter zur Laufzeit vom S7-Anwenderprogramm aus geandert
werden.

Der entsprechende Datensatz wird vom PN/CAN LINK am jeweiligen Empfangs-Proxy-Modul
zur Verfligung gestellt.

Jedes Empfangs-Proxy-Modul kann bis zu 16 Empfangsfilter haben. Wenn eine empfangene
CAN-Nachricht einem der Filter genligt, wird sie in den Empfangspuffer eingetragen.

Jeder einzelne Filter besteht aus einem 32-Bit-Wert "Kriterium" und einem 32-Bit-Wert
"Maske".

Wenn ein Bit in "Maske" "0" ist, dann werden empfangene CAN-Nachrichten nicht gegen das
entsprechende Bit im "Kriterium" geprift.

Damit ein im "Kriterium" gesetztes Bit als Filter wirkt, muss das entsprechende Bit in der
"Maske" auf "1" gesetzt werden.

Aufbau der mit WRREC zu schreibenden Daten

DatensatzgréBe: 8*n Bytes; n = Anzahl der Filter = 1 bis 16.

Kriterium Filter 1 (32-Bit, Big Endian)
Maske Filter 1 (32-Bit, Big Endian)
Kriterium Filter 2 (32-Bit, Big Endian)
Maske Filter 2 (32-Bit, Big Endian)

Kriterium Filter 16 (32-Bit, Big Endian)
Maske Filter 16 (32-Bit, Big Endian)

SIMATIC PN/CAN LINK
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Hinweis

Wenn die Anzahl der geschriebenen Bytes nicht ein Vielfaches von "8" ist, werden die
Uberflissigen Bytes ignoriert. Maximal zulassig sind 16 Filter mit je 4 Byte fiir Kriterium und
Maske. Wenn die Anzahl der geschriebenen Bytes = 128 ist, wird der Schreibzugriff (WRREC)
mit dem PROFINET Fehlercode 0xDF80B100 abgelehnt und die Filter bleiben unverdandert.

Codierung der Bits in "Kriterium" und "Maske"

72

Die Bits in "Kriterium" und "Maske" sind wie folgt codiert.

Hinweis

Bei Werten, die aus mehreren Bits bestehen, ist das erste Bit das MSB und das letzte Bit das
LSB.

Beispiel: Bit 28 ... 27 = "2" bedeutet, dass Bit 28 ="1" und Bit 27 ="0"

Bit Bedeutung

31 Filter giiltig (nur bei "Kriterium")

0 = Filter ist gliltig

1 = Filter ist ungdiltig und wird vom PN/CAN LINK ignoriert
Bei "Maske" ist das Bit reserviert und muss immer 0O sein.

30 RTR
0 = nur Daten-Nachrichten werden in dem Empfangspuffer ibernommen
1 = nur RTR-Nachrichten werden in dem Empfangspuffer ibernommen

29 29/11 Bit Nachrichten-ID

0 = nur CAN-Nachrichten mit 11 Bit Nachrichten-ID werden in dem Empfangspuffer Giber-
nommen

1 = nur CAN-Nachrichten mit 29 Bit Nachrichten-ID werden in dem Empfangspuffer Gber-
nommen

28 ... 0 | Nachrichten-ID
Nur CAN-Nachrichten mit der Nachrichten-ID werden in dem Empfangspuffer iibernommen.

Hinweis: Bei empfangenen CAN-Nachrichten mit 11 Bit Nachrichten-ID werden die Bits 28
...11 in der Nachricht als "0" angenommen. Wenn eines der Bits 28 ... 11 sowohl in "Kriteri-
um" als auch "Filter" gesetzt ist, wird der Filter daher zu keiner empfangenen 11-Bit-

Nachricht passen.

Beispiel:

Wenn ein Filter so eingestellt werden soll, dass nur 29-Bit Daten-Nachrichten mit

zutreffen:

* RTR bei "Kriterium" = 0 und bei "Maske" = 1

* 29/11 Bit Nachrichten-ID bei "Kriterium" = 1 und bei "Maske" = 1
* Nachrichten-ID bei "Kriterium" = 0x9 und bei "Maske" = OxF
Damit ist "Kriterium" = 0x20000009 und "Maske" = 0x6000000F
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Somit sind die als Datensatz zu schreibenden Bytes "0x20 0x00 0x00 0x09 0x60 0x00 0x00
OxOF"

Hinweis

Wenn weniger als 8 Byte geschrieben werden oder wenn bei allen Filtern bei "Kriterium" das
Bit 31 ="1" zutrifft, dann hat der Empfangs-Proxy "keinen giiltigen Empfangsfilter". Das wird
in dem entsprechenden Bit in den Eingangsdaten zur S7-Steuerung gemeldet.

6.2.7 Verhalten im Fehlerfall

Projektierte CAN-Nachrichten

Bei der Kommunikation tber projektierte CAN-Nachrichten bleiben bei einem Ausfall dieser
Kommunikation die zuletzt libertragenen Werte weiterhin giiltig. Dateninhalte bleiben
solange gliltig, bis ein neuer Wert vorliegt.

Wenn die Ldnge eines empfangenen CAN-Pakets nicht mit der projektierten Lange
Ubereinstimmt, werden die Daten nicht iibernommen und es wird eine entsprechende
Diagnosemeldung an die S7-Steuerung geschickt.

Diagnoseinformationen

Der PN/CAN LINK sendet mit den in PROFINET Ublichen Mitteln Diagnosen an die S7-
Steuerung.

Bei Auftreten eines Fehlers wird die entsprechende Fehler-LED auf der CAN-Seite (ERR-LED)
angesteuert. Auf der PROFINET-Seite wird eine entsprechende Diagnose-Meldung abgesetzt.
Die Diagnose-Meldung kann mit dem TIA Portal ausgelesen werden.

Informationen zu den Ereignissen, die eine Diagnosemeldung ausldsen finden Sie im Kapitel
Ereignisse, die eine Diagnose ausldsen (Seite| 137). Im Kapitel Diagnosemeldungen

(Seite| 140) finden Sie die genaue Beschreibung des auslésenden Fehlers und der moglichen
MaBnahmen. Diese Informationen sind auch im TIA Portal hinterlegt.

LED-Anzeigen

Der PN/CAN LINK signalisiert im "CAN transparent"-Modus seinen Zustand mittels der Feldbus-
LEDs auf der Gehduse-Vorderseite. Die Bedeutung der LEDs finden Sie im Kapitel
Betriebszustand des PN/CAN LINK / PROFINET-Diagnose (Seite|134).
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7.1 Einbau-Richtlinien

Allgemeine Einbau-Richtlinien

Beachten Sie bei der Montage und beim AnschlieBen des PN/CAN LINK folgende Richtlinien:

Stellen Sie sicher, dass Sie beim AnschlieBen des PN/CAN LINK alle geltenden und
verbindlichen Normen befolgen. Beachten Sie bei der Installation und beim Betrieb der
Gerate die entsprechenden nationalen und regionalen Vorschriften. Erfragen Sie bei den
Behorden vor Ort die Normen und Vorschriften, die fiir Ihren speziellen Fall zu befolgen
sind.

Achten Sie auf einen spannungsfreien Zustand bei der Montage und den
Anschlussarbeiten.

Beachten Sie die Einbau- und Verdrahtungsrichtlinien Ihres Automatisierungssystems
sowie des CAN-Systems.

Richtlinien fiir den Einbau von PN/CAN LINK-Gerédten

74

Der PN/CAN LINK ist anhand von Normen fiir elektrische Gerate als offenes Betriebsmittel
klassifiziert.

Sie miissen den PN/CAN LINK in einem Gehdause, Schaltschrank oder in einer
Schaltzentrale einbauen.

Nur berechtigtes Personal darf Zugang zum Gehdause, Schaltschrank oder der
Schaltzentrale haben.

Eine Installation und der Betrieb des PN/CAN LINK ist nur in trockener Umgebung zuldssig.

Es ist nur ein Anschluss an SELV-Stromkreise zuldssig. Nur diese bieten in trockener
Umgebung ausreichend Schutz vor elektrischem Schlag.

Die Installation muss fir offene Betriebsmittel in lhrer spezifischen Standortkategorie
gemaB den geltenden elektrischen Vorschriften und den Gebdudevorschriften den
erforderlichen mechanischen Schutz und Umgebungsschutz bieten.

Die ordnungsgemaBe Erdung und Verdrahtung des PN/CAN LINK ist wichtig fiir den
optimalen Betrieb und fiir eine ausreichende Storfestigkeit Ihres Systems und Ihrer
Anwendung.
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7.2 Einsatzort

7.2 Einsatzort

Wahl des Einsatzortes / Einbaulage
Sie kdonnen den PN/CAN LINK entweder an einer Schalttafel oder auf einer Standard-
Hutschiene montieren:
Zul3dssige Einbaulagen und zuldssige Umgebungstemperatur

Die folgende Tabelle zeigt den zuldssigen Temperaturbereich fiir verschiedene Einbaulagen.

Einbaulage Zuldssige Umgebungstemperatur
Horizontal = oo— -25...+60°C
(==
Vertikal ”— -25 ... +55°C
I
Liegend -25 ... +45°C
o o |
1)
5 —
Hangend -25 ... +45°C
|
3
= o o

Stellen Sie sicher, dass es bei einer relativen Luftfeuchtigkeit zwischen 10 % und 95 % zu
keiner Kondensation kommt.

Stellen Sie sicher, dass der Luftdruck zwischen 795 hPa und 1080 hPa betrdgt. Dies entspricht
einer Einbauhdhe von -1000 m bis +2000 m.

Der PN/CAN LINK ist fiir natiirliche Warmeabfuhr durch Konvektion ausgelegt. Halten Sie
deshalb ausreichend Abstand ein:

* Bei horizontaler Einbaulage: Mindestens 35 mm oberhalb und unterhalb des PN/CAN LINK
* Bei vertikaler Einbaulage: Mindestens 35 mm links und rechts vom PN/CAN LINK

SIMATIC PN/CAN LINK
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7.2 Einsatzort

Sehen Sie gentigend Platz flir Versorgungsspannungs-, Ethernet- und CAN-Busanschluss vor.

Achten Sie ferner darauf, dass zwischen der Modulfront und der Innenseite des Gehauses /
Schalttafel eine Tiefe von mindestens 25 mm frei bleibt.

Tabelle 7-1  Gerateabmessungen

MaBe PN/CAN LINK

Breite 70 mm
Hohe 111,5 mm (inkl. Uberstande)
Tiefe 75 mm (inkl. Uberstinde)

Das MaBbild des PN/CAN LINK finden Sie im Kapitel MaBbild (Seite| 153).

ACHTUNG
Sachschaden durch Uberhitzung

Halten Sie Hinweise zum Einsatzort und zur Einbaulage unbedingt ein. Sonst kann das Gerat
durch Uberhitzung Fehlfunktionen oder bleibenden Schaden erleiden.

Verschmutzungsgrad

Schutzart

76

Der PN/CAN LINK ist fiir den Verschmutzungsgrad 2 ausgelegt. Verschmutzungsgrad 2 ist
nach Norm EN 50178 im Normalfall eine nichtleitfdhige Verschmutzung, die jedoch durch
Betauung kurzzeitig leitfahig werden kann, wenn das Gerat auBBer Betrieb ist.

Verschmutzung leitfahiger Teile durch Staub, Feuchtigkeit und Luftverschmutzung kann zu
Betriebsfehlern und elektrischen Fehlern im PN/CAN LINK fihren.

Das Gehduse des PN/CAN LINK hat die Schutzart IP20 gemaB IEC 60529.

Der PN/CAN LINK ist als "open type" oder "open equipment" nach UL 61010-2-201 bzw. IEC
61010-2-201 eingestuft.

Wenn sich der PN/CAN LINK in einem Bereich befindet, in dem Verschmutzung von
leitfahigen Teilen auftreten kann, dann muss der PN/CAN LINK durch ein Gehduse mit
entsprechender Schutzklasse geschiitzt werden. IP54 ist eine Schutzklasse, die im
Allgemeinen fiir elektronische Anlagen in stark verunreinigten Umgebungen verwendet wird
und maoglicherweise fur Ihre Anwendung geeignet ist.

SIMATIC PN/CAN LINK
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7.3 Transport

Elektromagnetische Vertriglichkeit (EMV) / Uberspannungsschutz

ACHTUNG

Sachschaden am Gerat

Ein nicht ausreichend ausgelegter Uberspannungsschutz kann zu schweren Gerateschaden
fihren. Achten Sie deshalb immer auf einen ausreichenden Uberspannungsschutz (siehe
Kapitel Stromversorgung DC 24 V (Seite|83)).

Einbau im Schaltschrank / Gerateanschlusskasten

ACHTUNG

Das Gerat ist flir den Einbau in einem Schaltschrank oder einem Gerdteanschlusskasten
vorgesehen.

Beachten Sie, dass der Einbau in einen Schaltschrank oder einen Gerdteanschlusskasten fir
die Erfullung der UL-Vorschriften verpflichtend ist!

Der Schaltschrank | Gerdteanschlusskasten muss die Vorschriften an ein
Brandschutzgehause erfiillen!

Stellen Sie eine ausreichende Zugentlastung aller nach auBBen gefiihrten Leitungen sicher.

7.3 Transport

Die Gerdte mussen sauber und trocken transportiert werden, moéglichst in der
Originalverpackung. Die Transporttemperatur muss zwischen —40 °C und +70 °C liegen.
Temperaturschwankungen gréBer als 20 K pro Stunde sind nicht zuldssig.

7.4 Lagerung

Die Gerdte mussen in sauberen und trockenen Raumen gelagert werden, moglichst in der
Originalverpackung. Die Lagertemperatur muss zwischen -40 °C und +70 °C liegen.

7.5 Lieferumfang
* PNICAN LINK

* 2 Haltekragen fir die Ethernet-Anschliisse (im Auslieferungszustand am Gerdat
aufgesteckt)

e Beiblatt

* (D mit Lizenzbedingungen
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7.5 Lieferumfang

Lieferung auspacken und iiberpriifen
1. Packen Sie das Gerat aus.
2. Uberpriifen Sie die Lieferung auf Vollstindigkeit.

3. Untersuchen Sie das Gerat durch Sichtkontrolle auf Transportschaden.

ACHTUNG

Sachschaden am System

Beschadigte Teile kdnnen zu Sachschaden am System flihren. Nehmen Sie nur
unbeschadigte Gerate in Betrieb!

SIMATIC PN/CAN LINK
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8.1 Gerat montieren

Der PN/CAN LINK kann auf einer 35 mm Standard-Hutschiene nach DIN EN 60715 befestigt
oder an einer Schalttafel montiert werden.

Informationen zur Wahl des Einsatzorts sowie zu zulassigen Einbaulagen und
Mindestabstdnden finden Sie im Kapitel Einsatzort (Seite 75).

Montage auf einer Hutschiene
Gehen Sie wie folgt vor:
1. Hangen Sie den PN/CAN LINK in die Hutschiene ein.
2. Schwenken Sie den PN/CAN LINK nach hinten, bis das Gerat horbar einrastet.

)

Bild 8-1 PN/CAN LINK Hutschienenmontage

ACHTUNG

Wenn das Gerat nicht an einer Schalttafel montiert wird, miissen sich die Montageschieber
(siehe Bild Schalttafelmontage Pos (D) immer in den werkseitig voreingestellten Positionen
befinden. Andernfalls kénnen sich die Montageschieber verformen, falls sie tiber lange Zeit
heiBen und feuchten Umgebungsbedingungen ausgesetzt sind.
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8.1 Gerdt montieren

Montage an einer Schalttafel

80

Gehen Sie wie folgt vor.

1.

Bringen Sie die Bohrungen (M4) an. Die MaBe fiir die Bohrungen kénnen Sie aus dem
folgenden Bild entnehmen.

2. Schieben Sie die Schieber () nach auBen, bis sie einrasten.
3. Schrauben Sie das Modul mit einer Zylinderkopfschraube M4 sowie einem Federring und
einer flachen Unterlegscheibe fest.
Hinweis
Verwenden Sie keine Senkkopfschraube.
Welcher Schraubentyp erforderlich ist, hdngt von der Art des Materials ab, auf dem das
Modul montiert wird. Ziehen Sie die Schraube mit dem entsprechenden Drehmoment fest,
bis der Federring flachgedriickt ist.
Ziehen Sie die Schrauben nicht mit tbermaBigem Drehmoment fest.
35
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Bild 8-2 Schalttafelmontage des PN/CAN LINK
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9.1 Sicherheitshinweise und Richtlinien

Sicherheitshinweise

AWARNUNG

Anschluss nur lber Sicherheitskleinspannung / Schutzkleinspannung
Lebensgefahr oder schwere Verletzungsgefahr

Das Gerat ist flir den Betrieb mit einer direkt anschlieBbaren Sicherheitskleinspannung
(Safety Extra-Low Voltage, SELV) mit sicherer elektrischer Trennung nach IEC 60950-1 /
EN 60950-1 / VDE 0805-1 bzw. IEC61131-2 /EN 61131-2 / DIN EN 61131-2 ausgelegt.

Um die sichere Eigenschaft der Niederspannungskreise des PN/CAN LINK zu erhalten,
mussen die 24-V Nennspannungsversorgung sowie externe Anschliisse an
Kommunikationsschnittstellen aus zugelassenen Quellen gespeist werden, die die
Anforderungen nach verschiedenen Normen fiir SELV | PELV spannungsbegrenzte Quellen
erfillen.

Verbinden Sie daher nur Sicherheitskleinspannungen (SELV) mit sicherer elektrischer
Trennung nach IEC 60950-1 | EN 60950-1 / VDE 0805-1 mit den
Versorgungsspannungsanschliissen und den Kommunikationsschnittstellen.

Arbeiten am Gerat oder an angeschlossenen Komponenten

AWARNUNG

Gefahr durch Stromschlag

Lebensgefahr oder schwere Verletzungsgefahr

e Im Schaltschrank kommen Spannungen > DC 60 V bzw. AC 30 V vor. Deshalb sind bei
Inbetriebnahme- und Wartungsarbeiten geeignete Sicherheitsvorkehrungen gegen
Bertihren zu treffen.

¢ Stellen Sie vor dem Arbeiten am PN/CAN LINK bzw. an angeschlossenen Komponenten

sicher, dass die Anlage spannungsfrei ist.

Verdrahtungsrichtlinien

SIMATIC PN/CAN LINK

Orientieren Sie sich bei der Verdrahtung des PN/CAN LINK an den Verdrahtungsrichtlinien
Ihres Automatisierungssystems (z. B. SIMATIC S7-1200, SIMATIC S7-1500, SIMATIC
ET 200SP).
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9.2 Potentialverhdltnisse

Beachten Sie auch die Installationsanweisungen und Aufbaurichtlinien fiir die Verlegung der
PROFINET-Leitungen.

Kabelfiihrung und Erdung

Hinweis
Elektromagnetische Stérungen
Stellen Sie sicher, dass bei allen Anlagen oder Systemen, in denen der PN/CAN LINK eingebaut

ist, ein ausreichender Potenzialausgleich realisiert ist. Z. B. durch niederimpedante
Anbindung an Erdpotenzial.

Hinweis
Zugentlastung

Stellen Sie eine ausreichende Zugentlastung aller nach auBBen gefiihrten Leitungen sicher.

Sonstige Anforderungen

ACHTUNG

Beschadigung der Leitungen

* Die Leitungen miissen so ausgelegt sein, dass diese keinen Schaden nehmen kénnen.
Achten Sie darauf, dass die Leitungen fiir den individuellen Einsatzfall geeignet sind.

e Beachten Sie die Biegeradien.

AVORSICHT

Fiir UL-zugelassene Systeme gilt:

Die Leitungen mussen mindestens flir eine Umgebungstemperatur von +75 °C spezifiziert
sein.

9.2 Potentialverhaltnisse

Potentialtrennung
Beim PN/CAN LINK besteht Potentialtrennung zwischen folgenden Schaltungsteilen:

» Die Signale der PROFINET-Schnittstellen sind untereinander, zur internen Elektronik bzw.
24V-Versorgungsspannung und zu den Feldbus-Schnittstellen galvanisch getrennt.

* Die CAN-Schnittstelle ist galvanisch von der Spannungsversorgung getrennt.

SIMATIC PN/CAN LINK
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9.3 Stromversorgung DC 24 V

Schirmung
Die Schirme der PROFINET-Schnittstelle sind galvanisch verbunden.
ACHTUNG
Eine ausreichende Storfestigkeit wird nur durch EMV-gerechtes Auflegen der
Leitungsschirme der PROFINET-Leitungen auf eine Schirmschiene erreicht.
Die Schirme der CAN-Schnittstelle sind von den Schirmen der PROFINET-Schnittstelle kapazitiv
entkoppelt, um Ausgleichstrome lber die Kabelschirme zu vermeiden.
PNICAN LINK
L+ )—T-— +24V
I | can R
M Ch CAN-Leitung
FE )——-I I N T
PORT 2 PORT 1
FE
I l PN-Leitung
Bild 9-1 Blockschaltbild Schirmung
9.3 Stromversorgung DC 24 V
DC 24 V Stromversorgung

Der Anschluss der externen 24 V-Stromversorgung sowie der Funktionserde-Anschluss erfolgt

Uber eine 3-polige Schraubklemme. Diese befindet sich unter der oberen Gehauseklappe
(siehe Aufbau (Seite|32)).

Als Stromversorgung geeignet ist z. B. SIMATIC S7-1200 Power Supply PM1207 (6EP1332-
1SH71).

SIMATIC PN/CAN LINK
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9.3 Stromversorgung DC 24 V

Sicherheitshinweise

/\WARNUNG

Anschluss nur liber Sicherheitskleinspannung / Schutzkleinspannung

Lebensgefahr oder schwere Verletzungsgefahr

Das Gerat ist flir den Betrieb mit einer direkt anschlieBbaren Sicherheitskleinspannung
(Safety Extra-Low Voltage, SELV) mit sicherer elektrischer Trennung nach IEC 60950-1 /
EN 60950-1 / VDE 0805-1 bzw. IEC 61131-2 /EN 61131-2 / DIN EN 61131-2 ausgelegt.

Um die sichere Eigenschaft der Niederspannungskreise des PN/CAN LINK zu erhalten,
missen die 24-V Nennspannungsversorgung sowie externe Anschliisse an
Kommunikationsports aus zugelassenen Quellen gespeist werden, die die Anforderungen
nach verschiedenen Normen fiir SELV | PELV spannungsbegrenzte Quellen erfllen.

Verbinden Sie daher nur Sicherheitskleinspannungen (SELV) mit sicherer elektrischer
Trennung nach IEC 60950-1 / EN 60950-1 / VDE 0805-1 mit den
Versorgungsspannungsanschliissen und den Kommunikationsschnittstellen.

Steckerbelegung

Das folgende Bild zeigt die Belegung der Klemme fiir die DC 24 V-Stromversorgung.

Tabelle 9-1 Klemmenbelegung fiir die DC 24 V-Stromversorgung

L+ 24 V-Versorgung flir PN/CAN LINK (+)
(I} M 24 V-Versorgung fiir PN/CAN LINK (-)
A Funktionserde
| L+ M |¢~ =
24VDC

Zuldssige Drehmomente fiir die Schraubklemme:
¢ Minimales Anzugsdrehmoment: 0,5 Nm

e Maximales Anzugsdrehmoment: 0,6 Nm

Externes Blitzschutzelement

84

Zum Schutz gegen energiereiche Impulse auf den Versorgungsleitungen kann in die DC 24-V-
Versorgungsleitung ein externes Blitzschutzelement vorgeschalten werden:

Geeignet ist der Dehn Blitzductor BXT ML2 BD 180, Artikelnummer 920 247 (auf Basisteil BXT
BAS) oder ein gleichwertiges Schutzelement.

Hersteller:

DEHN+SOEHNE GmbH+Co.KG, Hans-Dehn-Str.1, Postfach 1640, D-92306 Neumarkt. Der
Einsatz bzw. Einbau des Blitzschutzelements muss gemaB Herstellervorgaben erfolgen.

SIMATIC PN/CAN LINK
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9.4 Funktionserde anschlieBen

9.4 Funktionserde anschlieBen

SchlieBen Sie Erde (z. B. von der Hutschiene) zur Ableitung von EMV-Stérungen, z. B. Burst
oder Surge, an die FE-Klemme (siehe Stromversorgung DC 24 V (Seite 83)) an.

Maoglicher Leiterquerschnitt:
e 0,5-6mm? AWG 26 - AWG 12

Hinweis
EMV-gerechte Funktionserdung
e Verwenden Sie eine moglichst kurze Litzenleitung mit groBem Querschnitt.

* Die Einhaltung der technischen Daten des Gerdts ist nur bei einem korrekten
Funktionserde-Anschluss gewahrleistet.

9.5 PROFINET anschlieBen

PROFINET anschlieBen

PROFINET Anschluss

Ethernet-Kabel gemal3 PROFINET-Spezifikation
mit Uibergeordneter Steuerung und / oder dem
nachsten PROFINET-Teilnehmer verbinden (.
Verwenden Sie zum Anschluss ein geschirmtes
Ethernet-Kabel mit geschirmtem Stecker.

Als Steckverbinder fiir die Ethernet-Verkabelung
empfehlen wir RJ45 Stecker aus dem Siemens
FastConnect System.

Legen Sie die Schirme der PROFINET-
Ethernetkabel immer beidseitig auf.

Hinweis

Zur Erhdhung der mechanischen Stabilitat sind im Auslieferungszustand am Gehduseunterteil
des PN/CAN LINK optimierte Haltekragen @ fir die beiden Ethernet-Anschlisse aufgesteckt.
Diese Haltekragen sind fiir die Siemens FastConnect-Stecker vorgesehen.

SIMATIC PN/CAN LINK
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9.6 CAN-Bus anschlieBen

9.6

86

ACHTUNG

Unterschreiten Sie nicht den minimalen Biegeradius des Ethernetkabels, sonst
verschlechtert sich die Schirmwirkung des Kabelschirmes. Es besteht zudem die Gefahr, dass
der Kabelschirm bricht.

ACHTUNG

Die Einhaltung der EMV-Festigkeit ist nur mit geschirmten PROFINET-Kabeln gewadhrleistet.

AVORSICHT

Kritischer Anlagenzustand

Der im PN/CAN LINK eingebaute Ethernet-Switch ist erst nach dem Anlauf des PN/CAN LINK
in Betrieb. Ein Neustart des PN/CAN LINK unterbricht die Ethernet-Switch Funktion.

Bestehende Ethernet-Verbindungen tiber den Switch werden dadurch fiir die Dauer des
PN/CAN LINK Hochlaufs unterbrochen. Dies kann zu kritischen Anlagenzustanden fiihren.

CAN-Bus anschlieBen

Der Anschluss des PN/CAN LINK am CAN-Bus erfolgt
iber ein CAN-Kabel mit DSUB-Stecker (9-polig,
Buchse) M. Verwenden Sie zum Anschluss ein ge-
schirmtes CAN-Kabel gemaB CiA-Vorgaben mit ge-
schirmtem Stecker.

1 - Ab§ch|usswiQerstand 12_0 Q (Zur Verwendung
O\Wwv/O| 7 Towa CAN. L Busihung (dominant )
B N g (dominant low)
’ ' 3 CAN_GND CAN Ground
CAN-Anschluss Pinbe- | 4 - nicht angeschlossen
legung 5 | CAN_SHLD CAN Schirm
6 CAN_GND CAN Ground
7 CAN_H CAN_H Busleitung (dominant high)
8 -- nicht angeschlossen

SIMATIC PN/CAN LINK
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9.6 CAN-Bus anschlieBen

| 9 | - nicht angeschlossen |

ACHTUNG

Die Verbindung CAN Ground nach Erde ist fur die Sicherstellung der EMV-Festigkeit
notwendig.

Im CAN-Netzwerk darf der gemeinsame Riickleiter (CAN_GND) nur an einer Stelle mit dem
Erdpotential verbunden werden.

ACHTUNG

Die Einhaltung der EMV-Festigkeit ist nur mit geschirmten CAN-Kabeln gewahrleistet.

SIMATIC PN/CAN LINK
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10.1 PN/CAN LINK in Betrieb nehmen

Voraussetzungen

Der PN/CAN LINK ist montiert und Giber PROFINET mit einer SIMATIC S7-CPU verbunden.
Der CAN-Bus ist am PN/CAN LINK angeschlossen.

Der PN/CAN LINK und alle weiteren Komponenten sind verdrahtet und angeschlossen.

Prinzipielles Vorgehen zur Inbetriebnahme

Nach der Inbetriebnahme der Hardware fiihren Sie im TIA Portal die weiteren Schritte zur
Inbetriebnahme durch.

TIA Portal
1.
2.
3.
4,
5.
88

Im TIA Portal priifen, ob das Modul "PN/CAN LINK" im Hardware-Katalog vorhanden ist.

Gegebenenfalls das HSP "HSP0197 PN/CAN LINK" aus dem Siemens Service&Support-
Bereich (https://support.industry.siemens.com/cs/de/de/) herunterladen und installieren.

Die Firmware-Version V2.1 unterstiitzt neue Funktionen, die Ihnen mit folgendem
Hardware Support Package (HSP) zur Verfligung stehen:
HSP_V17_0358 _002_Link_PN_CAN_V2.0.

Die Firmware-Version V2.0 unterstiitzt neue Funktionen, die Ihnen mit folgendem
Hardware Support Package (HSP) zum ersten Mal zur Verfligung gestellt wurden:
HSP_V17_0358 001_Link_PN_CAN_V2.0.

Das HSP V17 0358 002 _Link PN_CAN_ V2.0 sowie das
HSP V17 0358 001_Link PN_CAN_V2.0 sind nur fir die TIA Portal Version V17 verfligbar.

Fir den PN/CAN LINK einen PROFINET-Geratenamen und eine IP-Adresse vergeben.
Projekt erstellen

Projektierung mittels HSP im TIA Portal (siehe auch
Konfigurieren/Projektieren/Programmieren (Seite 93)).

Projekt auf die S7-CPU laden

SIMATIC PN/CAN LINK
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Inbetriebnehmen
10.2 Uberwachung des CAN-Bus-Verkehrs

6. SIMATIC-CPU in den Betriebszustand "RUN" setzen. Es erfolgt ein automatischer Download
der entsprechenden Projektierungsdaten von der S7-CPU in den PN/CAN LINK.

7. Wenn das S7-Programm das Steuer-Bit im zyklischen 10-Abbild auf "1" setzt, leuchtet die
linke Status-LED "RUN" am PN/CAN LINK griin und signalisiert, dass sich das Gerat im
fehlerfreien Betriebszustand" befindet.

Hinweis

Im Modus "CANopen Manager" muss in den Steuerinformationen, die von der S7-CPU an
den PN/CAN LINK tbertragen werden, auch das Bit 2 auf "1" gesetzt werden (siehe
Steuerungs- und Statusinformationen (Seite|46)).

Ergebnis
Der PN/CAN LINK wurde erfolgreich in Betrieb genommen.

10.2 Uberwachung des CAN-Bus-Verkehrs

Mithilfe der Datalogger-Funktionalitdt Giberwachen Sie den CAN-Bus-Verkehr wahrend des
Inbetriebnehmens. Dadurch kénnen Sie Fehler beheben oder priifen, ob der Bus-Verkehr den
Erwartungen entspricht.

Fir die Verwendung des Dataloggers bendtigen Sie kein zusatzliches Hard- oder
Softwarepaket. Auf die Datalogger-Funktionalitat greifen Sie Uiber das Kontextmenii
"Inbetriebnahme" von PN/CAN LINK zu. Die Funktionalitat ist fir alle 3 Betriebsarten von
PN/CAN LINK verfligbar und kann nur in TIA Portal-Projekten verwendet werden, in denen der
PN/CAN LINK konfiguriert ist.

Der Datalogger zeigt in Echtzeit die im CAN-Bus vorhandenen Meldungen an. Alle im Bus
erfassten Meldungen werden mit TIA Portal von PN/CAN LINK direkt auf den PC Ubertragen.

Die Funktionalitat von PN/CAN LINK wird durch die Aktivierung des Dataloggers nicht
beeintrachtigt. Es gibt keine Auswirkungen auf den CAN-Bus-Verkehr oder auf die PROFINET-
Kommunikation mit dem 10-Controller. Der Datalogger erstellt Datensatzverkehr zwischen
dem PC mit TIA Portal und dem PN/CAN LINK.

PLC 1
CPU 1516-3 PN/

Link_1
FHICAN Link

PLC_1

0 Y Gerstekonfiguration

— Gerdt tauschen...
B nbetrnebname
M Ausschneiden Strg+X
Eg) Kopieren Strg+C
[z Einfigen Strg+V
X Lidschen
Bild 10-1 TIA Portal: Auf die Datalogger-Funktionalitdt greifen Sie Uber das Kontextmend

"Inbetriebnahme" zu.
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10.2 Uberwachung des CAN-Bus-Verkehrs

Voraussetzungen

¢ PN/CAN LINK mit Firmware V2.2 oder hoher und PC mit TIA Portal, das diese Gerateversion
unterstutzt.

* Das TIA Portal-Projekt, in dem PN/CAN LINK konfiguriert ist, ist im TIA Portal ge6ffnet. Der
Datalogger verwendet Informationen aus den Einstellungen im Projekt.

* Der PN/CAN LINK wird als 10-Device der SIMATIC S7-CPU konfiguriert. Die Konfiguration
wird auf die CPU heruntergeladen und auf PN/CAN LINK angewendet. Die CPU befindet sich
im Betriebszustand "RUN".

¢ Der PC mit TIA Portal ist mit dem PROFINET-Netzwerk verbunden, in dem PN/CAN LINK
installiert ist. Der PC hat eine IP-Adresse aus demselben Subnetz wie der PN/CAN LINK.

* Der PN/CAN LINK ist mit dem CAN-Bus verbunden und die entsprechende
Busgeschwindigkeit wird in der Hardware-Konfiguration des Gerdts eingestellt.

Hinweis

Um Daten im Bus lesen (senden) zu kdnnen, miissen Sie den PN/CAN-LINK in der Betriebsart
"CAN transparent” per Steuerbyte in |0-Daten aktivieren. Stellen Sie sicher, dass Sie den
PN/CAN-LINK in der Betriebsart "CAN transparent” aktivieren, wenn Sie den Datenlogger
verwenden. Sonst werden wahrend der Protokollierung keine Daten angezeigt.

Sie missen den PN/CAN LINK im CANopen Manager- oder CANopen Slave-Modus nicht
aktivieren, um den Datalogger zu verwenden. Sie konnen den Datalogger auch im Zustand
"Pre-Operational” verwenden.

Protokollierung des Bus-Verkehrs

90

Die Protokollierung starten Sie liber die Schaltflache "Starten". AnschlieBend wird die
Verbindung zwischen PC mit TIA Portal und PN/CAN LINK hergestellt und die Meldungsdaten
werden auf den PC (ibertragen. Die Protokollierung halten Sie lber die Schaltflache "Stoppen”
an. Die Schaltflache "Stoppen" wird nur angezeigt, wenn die Protokollierung lauft.

Es gibt 2 Modi der Online-Ansicht des Bus-Verkehrs:

* Der Modus "Kontinuierliches Protokoll" zeigt Meldungen in ihrer eingehenden
Reihenfolge an und scrollt automatisch, wenn neue Meldungen zur Ansicht hinzugefligt
werden.

* Der Modus "Meldungs-ID / COB-ID" zeigt nur die letzte Meldung der jeweiligen Meldungs-
ID an. Dies ist fiir hohes Busaufkommen geeignet.

Fir den Fall, dass die CANopen-Kommunikation im Bus [duft (PN/CAN LINK im CANopen
Manager- oder CANopen Slave-Modus), kann die Interpretation von CANopen-Meldungen
verwendet werden. Diese Funktion zeigt die Bedeutung der Meldung nach dem CANopen-
Standard basierend auf der Meldungs-ID und den Meldungsdaten. Die Bedeutung der
Meldung wird in der Online-Ansicht und in der Protokolldatei angezeigt.

Die Protokolldatei wird in jeder Protokollierungssitzung automatisch erstellt. Die
Einstellungen und den Speicherort der Protokolldatei legen Sie auf der Registerkarte
"Einstellungen” fest. Die Einstellung fiir die Online-Ansicht wirkt sich nicht auf die Struktur der
Protokolldatei aus.

SIMATIC PN/CAN LINK
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10.2 Uberwachung des CAN-Bus-Verkehrs

Hinweis
Datalogger-Sitzung

Nur eine Datalogger-Sitzung im TIA Portal kann aktiv sein.

Hinweis

Die CAN-Bus-Meldungsdaten werden im PN/CAN-LINK zwischengespeichert und dann in
Paketen an den PC Ubertragen, auf dem der Datalogger im TIA Portal lduft. Wenn die Daten
vom PC nicht gelesen werden, bevor der Puffer voll ist, wird ein Teil des Meldungenpuffers
Uberschrieben. In diesem Fall wird eine Warnung angezeigt. Die Information, wie viele
Meldungen verloren gegangen sind (nicht protokolliert), wird in die Protokolldatei
aufgenommen. Ein Pufferiberlauf beendet die Protokollierungssitzung nicht.

Start- und Stopp-Trigger

Die Protokollierung kénnen Sie beim Auftreten einer bestimmten Meldung starten oder
stoppen, anstatt die Schaltflachen "Starten" und "Stoppen" zu verwenden. Die auslésende
Meldung identifizieren Sie durch eine ID. Genauer durch eine bestimmte Lange oder einen
bestimmten Dateninhalt. Sie missen detaillierte Triggerbedingungen auf der Registerkarte
"Einstellungen" definieren, bevor Sie Trigger lber das Optionskdstchen neben der
Schaltflache "Starten" aktivieren.

Wenn Sie den Start-Trigger tiber das Optionskdstchen aktivieren, beginnt der Datalogger mit
dem Lesen von Meldungen vom Gerat. Dazu mussen Sie die Schaltflache "Starten” driicken.
Die Protokolldatei wird nicht geschrieben. Sobald die auslésende Meldung im Bus erkannt
wird, beginnt die Protokollierung in der Protokolldatei. Dariiber hinaus kann dem Protokoll
eine definierte Anzahl von Meldungen vor der auslésenden Meldung hinzugefligt werden.
Die Anzahl dieser Meldungen wird in den Einstellungen fiir Pre-Trigger-Nachrichten
festgelegt.

Wenn der Stopp-Trigger aktiv ist, wird die Protokollierung gestoppt, sobald die ausldsende

Meldung im Bus erkannt wird. Darliber hinaus kann eine definierte Anzahl von Meldungen,
die auf die auslosende Meldung folgen, in das Protokoll aufgenommen werden. Die Anzahl
dieser Meldungen wird in den Einstellungen fiir Post-Trigger-Nachrichten festgelegt.

Sie kdnnen Start- und Stopp-Trigger zusammen verwenden.

Filtern von Meldungen

Die Meldungen filtern Sie nach festgelegten Filterregeln auf der Registerkarte "Einstellungen”.
Filterregeln basieren auf Meldungs-IDs. Sie kénnen bis zu 10 Filterregeln definieren, die Sie
gleichzeitig anwenden kdénnen.

Sie konnen die Filterung in 2 Modi verwenden:
e Positivfilterung (Option "Nur ibereinstimmende Meldungen protokollieren")
 Negative Filterung (Option "Ubereinstimmende Meldungen nicht protokollieren")

Meldungen, die herausgefiltert wurden, werden in der Online-Ansicht nicht angezeigt und
nicht in der Protokolldatei gespeichert.
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92

10.2 Uberwachung des CAN-Bus-Verkehrs

Sie miissen mindestens eine Filterregel auf der Registerkarte "Einstellungen” als aktiv

festlegen, bevor Sie ein Filter Gber das Optionskdstchen neben der Schaltflache "Starten”
aktivieren.

Protokollierung von Busfehlern

Die Busfehler werden in der Datalogger-Funktionalitat erkannt. Der Busfehlertyp wird in der

Online-Ansicht angezeigt und in der Protokolldatei aufgezeichnet. Der Fehlerzahler wird bei
jedem Auftreten eines Busfehlers erhoht.

Informationen zu Busfehlertypen finden Sie im CAN-Bus-Standard.

Hinweis

Busfehler werden in der Ansicht "Meldungs-ID / COB-ID" nicht angezeigt, sondern gezahlt und
in die Protokolldatei eingetragen.
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SIMATIC PN/CAN LINK

Das folgende Kapitel enthalt kompakte Beschreibungen der Projektierungsschritte fiir die drei
Betriebsmodi des PN/CAN LINK:

e CANopen Manager
e CANopen Slave
e CAN transparent

Den Beschreibungen liegt keine konkrete Beispiel-Projektierung zugrunde. Sie sollen den
prinzipiellen Weg zur Projektierung des PN/CAN LINK verdeutlichen und einen schnellen
Einstieg in die Projektierung des PN/CAN LINK bieten.

Die Ausfiihrungen beziehen sich auf das TIA Portal V17.

Die Firmware-Version V2.1 unterstiitzt neue Funktionen, die lhnen mit folgendem Hardware
Support Package (HSP) zur Verfligung stehen: HSP_V17 0358 002_Link_PN_CAN_V2.0
(HSP_V17 0358 002_Link_PN_CAN_2.0.isp17).

Um mit der Firmware-Version V2.1 zu arbeiten, missen Sie das
HSP_V17_0358 002 Link_PN_CAN V2.0 verwenden. Uber dieses HSP kénnen Sie auch den
PN/CAN LINK mit Firmware-Version V1.0 sowie V2.0 projektieren.

Die Firmware-Version V2.0 unterstiitzt neue Funktionen, die lhnen mit folgendem Hardware
Support Package (HSP) zum ersten Mal zur Verfligung gestellt wurden:
HSP_V17_0358 _001_Link_PN_CAN_V2.0 (HSP_V17_0358 001_Link_PN_CAN_2.0.isp17).

Um mit der Firmware-Version V2.0 zu arbeiten, missen Sie mindestens das
HSP_V17_0358 001 Link PN_CAN V2.0 verwenden. Uber dieses HSP kénnen Sie auch den
PN/CAN LINK mit Firmware-Version V1.0 projektieren.

Das HSP V17 0358 002 _Link PN_CAN_ V2.0 sowie das
HSP V17 0358 001_Link PN_CAN_V2.0 sind nur fir die TIA Portal Version V17 verfligbar.

Die neuen Funktionen der Firmware V2.1 beziehen sich auf alle Betriebsmodi.

Die neuen Funktionen der Firmware V2.0 beziehen sich hauptsdchlich auf die Verwendung
der Betriebsart CANopen Manager.

Hinweis
TIA Portal Openness
Der PN/CAN LINK unterstiitzt nur obligatorische Attribute in TIA Portal Openness.

Bei der Auswahl des PN/CAN LINK k&nnen Sie die gewlinschte Firmware-Version im HW-
Katalog auswahlen.
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v | Katalog
|-:5uchen> |E
[ Filter Profil: | <Allex [T]
v[i Netzkomponenten
» [ IE Switches
b [ig mLan

» [ Industrial Security
v[i Netziibergdnge
» [ FNIBACKEt Link
~ (i FNICAN Link
[l 5Bk1 620-0A400-0A50
» (i IEIA5- Link
» [ FNIPN Coupler
» (il PNIPN Coupler SIPLUS RAIL
» [ IEIFE Link SIPLUS
» (i IEIPE Link
» [ IEIPB Link HA
» i IWLANIPE Link PN 1O v

“ | Information

Gerat:
PNICANM Link
ArtikelMr:  [BBK1 620-0AA00-DAAD |
Version: |‘u"2.1 |v|
V1.0

Beschreibung: w20
rroFETIcn

transparent, CAMopen Manager, CANopen Slave; nach Spezifikation
CiA 301; Schutzart IP 20; Systemredundanz 52; Medienredundanz
(MRP); Firmware V2.1

Bild 11-1 Firmware-Version im HW-Katalog auswahlen
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Oder Sie kénnen die Option "Firmware-Version andern” flr einen bereits konfigurierten
PN/CAN LINK auswahlen.

|& Topologiesicht [g Netzsicht [[I} Geratesicht |_

= J Gerdteiibersicht |
' . | Modul Baugr... | Steck.. |E-Adresse A-Adres.. | Typ
IE‘ > Link_1.0 0 0 PMICANM Link
» PROFINET-Schnittstelle o 0X1 PROFINET-Schnitt...
. ¥ CAMNopen Manager o 1 CANopen Manager
e _ CANopen-Netzwerk o 10 CANopen Manager
" o 11
- 0 2
*

g <] | B

|§. Eigenschaften ||"1J. Info (i) ”ﬂ Diagnose |

IE PRI SR

J Allgemein || 10-Variablen ” Systemkonstanten ” Texte |

* Allgemein X X
Kataloginformation

Prajektinformation
Kataloginformation
Identification & Maintenance Kurzbezeichnung: |PNJ'CAN Link

CAN-Betriebsart Beschreibung: | PROFINETICAN-Netzilbergang mit den Betriebsarten: CAN A~

PLCVariablen generieren transparent, CANopen Manager, CAMopen Slave; nach
» PROFINET-Schnittstelle [X1] spezifikation CiA 301; Schutzart IP 20

Artikel-Nr.: | 6BK1 620-DAAD0-0AAD |

Firmware-\Mersion: |‘u"1 0 |

| Firmware-Wersion andern

| Modulbeschreibung aktualisi... |

I T aa

Bild 11-2 Firmware-Version dndern
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11.1 CANopen Manager parametrieren

11.1 CANopen Manager parametrieren
11.1.1 Ubersicht

Die Projektierung des PN/CAN LINK erfolgt im TIA Portal. Fiir die Betriebsart "CANopen
Manager" besteht die Projektierung im Wesentlichen aus folgenden Schritten:

1.

o

8.
9.

PN/CAN LINK aus dem HW-Katalog in das Projekt ziehen

2. Einstellen der PROFINET-spezifischen Parameter
3.
4
5

Betriebsart des PN/CAN LINK festlegen (hier "CANopen Manager")

. Einstellen der busspezifischen Parameter, z. B. Knoten-ID und Ubertragungsrate

. Weitere CAN-Knoten einbinden; EDS-Dateien importieren oder eine neue OD-Tabelle

erstellen, wenn ein Knoten keine EDS-Datei hat (ab V2.0)
Sende- und Empfangs-PDOs des Knotens definieren

Im Manager-Modul OD-Eintrage fiir die auszutauschenden Sende- und Empfangsdaten
anlegen

Im Manager-Modul entsprechende Empfangs- und Sende-PDOs definieren

Bei Bedarf weitere Einstellungen vornehmen, wie z. B. Heartbeat, Node-Guarding und SYNC

10.Projektierung tberpriifen und kompilieren

11.1.2 Projektierung im TIA Portal

TIA Portal: Gerate & Netze

Gehen Sie wie folgt vor:

1.

2.

96

Wéhlen Sie den PN/CAN LINK mit seiner konkreten Artikelnummer aus dem HW-Katalog
aus.

Wahlen Sie die Firmware-Version (V1.0 oder V2.0) des PN/CAN LINK. @) Dieser Schritt ist nur
dann mdglich, wenn das HSP_V17_0358 _001_Link_PN_CAN_V2.0 installiert ist. Der PN/CAN
LINK erscheint im Fenster "Geradte & Netze".

Falls das HSP_V17_0358 002 Link PN_CAN_V2.0 installiert ist, kdnnen Sie auch die
Firmware-Version V2.1 auswahlen.

SIMATIC PN/CAN LINK
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3. Verbinden Sie CPU und PN/CAN LINK Gber eine PROFINET-Verbindung.
CPU und PN/CAN LINK sind im Fenster "Gerdte & Netze" tiber eine griine PN-Linie @

verbunden.

Gegebenheiten lhres PROFINET-Netzwerks.

Parametrieren Sie die PROFINET-Schnittstelle des PN/CAN LINK ® entsprechend den

E Topologiesicht I;ﬂ@ Netzsicht l@f Geritesicht || Optionen
5% Vernetzen 1§ Verbindungen % = 1 Netziibersicht | i{ » &l
R 10-System: PLC_1.PROFINET 10-System (100) 92 Gerat Typ v‘ Katalog
E - 57-1200-Station_1 57-1... || Suchen>
PLC_1 Manager
e PRGN bR CPU-- Y@ Filter  Profil:  [<Allex [¥)
" ¥ CAN-Station_1 CAN-... r -
» i Controller
¥ Manager PNIC... y BHM
.--cni:é.'_'i.#héiiﬁﬁ'lﬁliﬁi_"[-q B » PROFINET-Schnittstelle PROF.. e
= — il » L PCSysteme
E » [ Antriebe & Starter
— . |7 il — « ([ Netzkomponenten
< J[m] 3] —y—— 4 < [ > » [ IE Switches
- = [ig WLAN
!_ |'c Eigenschaften I"_i_.‘. Info i I&J Diagnose 4 "_'
= = » [l Industrial Security
J Allgemein H IO-V_anabIen || Systemkonstanten I Texte | ~ [i§ Newilbergange
Allgemein » [ PN/BACRet Link
| 4
Ememet-.l\dresseno e ~ [ PNICAN Link
¥ Erweiterte Optionen Schnittstelle vernetzt mit [l sBK1 620-0A400-0A40
Schnittstellen-0... » [ IEIASH Link o
» EchtzeitEinstell... Subnetz: | PNIE_1 » (gl PNIPN Coupler
» Port [X1 P1] | | Weues Subnetz hinzufligen | h " n 2
» Port [X1 P2] v | Information
Internet Protocol Version 4 (IPv4) Gerét:
IP-Adresse: | 192 . 168 .0 .2
! Subnetzmaske:
E Router-Einstellungen mit 10-Contry
E synchronisieren PNICAN Link
il [ Router verwenden 9
RooterAdreste: [0 .0 .0 .0 Artikelr:  [6BK1 620042000830 |
| Version: V2.0 |T'
| PROFINET V1.0
Beschreibung: PEGIIEEEGEG
. [ PROFINET-Gerdtename automatisd PROFINETICAN-Netzibergang mit den
— Betriebsarten: CAN transparent,
PROFINET |manager CANopen Manager, CANopen Slave;
KonUertiaries Names nach Spezifikation CiA 301; Schutzart
S anace: IP 20; Firmware V2.0
Gerdtenummer: rl
Bild 11-3 TIA Portal: Gerdte & Netze
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Parameter der PROFINET-Schnittstelle des PN/CAN LINK einstellen

Der PN/CAN LINK unterstiitzt ab Firmware-Version 2.1 die S2-Redundanz.

Das redundante System S7-1500R/H verwendet die Medienredundanz (MRP) im PROFINET
Ring. Alle Teilnehmer des Rings miissen die MRP unterstitzen.

¢ Menu "Medienredundanz"

Flr PN/CAN LINK V2.1 steht nun das Menu "Medienredundanz" zur Verfligung.

Die Medienredundanzrolle ist standardmaBig auf "Nicht Teilnehmer des Rings" gesetzt.

¢ Port [X1 P1R] sowie Port [X1, P2 R]

Fir PN/CAN LINK V2.1 wurden die Ports auf Ringports fiir die Medienredundanz (MRP)
gedndert: Port [X1 P1 R] sowie Port [X1 P2 R].

| 4 Eigenschaften

|’ Info | %l Diagnose |

Allgemein HIO—Variab!en “Systemkonstanten HTexte I

Allgemein

Al
= IMedienredundanz
Ethernet-Adressen _

v Erweiterte Optionen
Schnittstellen-...
Medienredundanz

b Echtzeit-Einste...
= Port [X1 P1R]
Aligemein

L]

T W T &

Portverscha...
Port-Optionen

v Port [X1P2R] 18

- W

Allnamain —

Bild 11-4

Port [X1 P1 R] und Port [X1 P2 R]

98

Ringport 1:
Ringport2: | FA

MRP-Domain | mrpdomain-1 &2

Medienredundanzrolle: | Nicht Teilnehmer des Rings m

' Domain-€instellungen |

SIMATIC PN/CAN LINK
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¢ Menu "Port-Optionen”

Flr PN/CAN LINK V2.1 sowie V2.0 sind jetzt alle Boundaries einstellbar.

|'Q Eigenschaften |%, Info | %l Diagnose |
Alligemein "IO-Variabten ﬂSystemkonslamen IITexte ]
Allgemein (> Port-Optionen
Ethernet-Adressen

Aktivieren

« Erweiterte Optionen
Schnittstellen-Optio... |
Medienredundanz

» Echtzeit-Einstellu...
 Port [X1 P1R]
Allgemein

[+ Diesen Port fiir Verwendung aktivieren

Verbindung

| ) B Austomatisch -
otiarhalane [; Ubertragungsrate/Duplex: | Automatisc [

| @ Uberachen
= Port [X1 P2 R] d (V| Autonegotiation aktivieren
Aligemein |

Portverschaltung Boundaries
Port-Optionen

[ Ende der Erfassung erreichbarer Teilnehmer
[ Ende der Topologieerkennung
D Ende der Sync-Domain

Bild 11-5 Menu "Port Optionen”

CAN-Betriebsart des PN/CAN LINK auswahlen
Die Auswahl der CAN-Betriebsart erfolgt Giber die Auswahlliste "Betriebsart festlegen" mit
folgenden Auswahlmdglichkeiten:
* CANopen Manager
¢ CANopen Slave
¢ CAN transparent

CAN-Betriebsart

| <Betriebsart festleg -

<Betriebsart festlegen>

CANopen Manager
CANopen Slave
CAN transparent

Bild 11-6 CAN-Betriebsart auswdahlen

Wahlen Sie die Betriebsart "CANopen Manager".
Nach Auswahl der Betriebsart sind die zur gewdhlten Betriebsart gehérenden Parameter

einstellbar. Alle Einstellungen am CANopen Manager-Modul des PN/CAN LINK erfolgen im
Steckplatz 1.

SIMATIC PN/CAN LINK
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Kommunikationsparameter einstellen

Stellen Sie die busspezifischen Parameter, z. B. Knoten-ID und Ubertragungsrate ein.

Ab Firmware-Version 2.0 ist es moglich, die Parameter "max. SDO Timeout" und "max. BootUp
Timeout" einzustellen.

Ab Firmware-Version 2.1 ist es moglich, den Parameter "Broadcast NMT Operational
command" einzustellen.

* Optionskdstchen Broadcast NMT Operational command

Wenn diese Option aktiviert ist, sendet der Manager das NMT Operational command mit
der Adresse 0 an alle Knoten.

|& Topologiesicht [ Netzsicht [IY Geratesicht

&' H _J Gerateiibersicht |

* %l ¥ .. Modul Baugr... Steck..  E-Adresse A-Adres.. Typ
ii * PROFINETinterface O o X1 PROFINET-5chnittst...
; Port_1 0 0 X1 P1 Port
: Port_2 0 oX1p2 Port
B * CANopen manager o 1 68 64 CANopen Manager
| CANopen network o 10 68 64 CANopen Manager
v ] 11
P a [<] = e 4 =3 5

|_E¥. Eigenschaften F_E. Info |ij Diagnose

JAIIgemein ﬂlO-Variablen “Systemkonstanten HTex‘te ]

Kommunikation

Reaktion auf Ausfall ei..

Diagnose

Knoteniberwachung (...

Ubersicht Heartbeat
Heartbeat

SYNC

ElA-Adressen

Kommunikation
KnotendD: 1
Ubertragungsrate: | 125 kbitis [+
Hersteller-Gerdtename: éFn_c@ Link Manager
max 500 Timeout: f_.;.ﬁaﬁ ms |
o max BootUp Timeout: [30 _f.J

[ Broadcast NMT Operational command

L

Start-Priifungen

[ GeraterypD
[] HerstelleriD
[ ProduktCode

[] versionsnummer

Bild 11-7 Kommunikation
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Diagnoseparameter einstellen

SIMATIC PN/CAN LINK

* Optionskdstchen Reaktion auf EMCY-Nachricht: Ereignis als Diagnose an S7
iibergeben

Wenn Sie diese Option aktivieren, dann werden alle empfangenen EMCY-Nachrichten als
Diagnosealarme an den 10-Controller gesendet.

* Optionskdstchen Aktiviere Diagnosealarme fiir nicht obligatorische Knoten
Die Option gilt nur fur Knoten, die nicht zwingend erforderlich sind.

Wenn Sie diese Option deaktivieren, dann werden das Trennen der Knoten vom CAN-Bus
oder Fehlermeldungen, die im CANopen-Netzwerk vorhanden sind, nicht an den
Diagnosepuffer gesendet und die ERROR-LED bleibt aus.

Wenn Sie diese Option aktivieren, dann werden Fehlermeldungen von solchen Knoten auch
im Diagnosepuffer angezeigt und die ERROR-LED leuchtet auf. Alle anderen Knoten am CAN-
Bus sind von dieser Option nicht betroffen.

* Optionskdstchen Zusatzliche Diagnosealarme aktivieren

Wenn Sie diese Option deaktivieren, dann sendet das Gerat keine Diagnosealarme in Bezug
auf die Betriebsart (CANopen Manager, CANopen Slave und CAN transparent). Beide Fehler-
LEDs bleiben aus.

e Optionskdstchen Error Passive-Alarm blockieren

Wenn Sie diese Option aktivieren, dann wird der Fehlerpassivzustand des CAN-Busses nicht
als Alarm im Diagnosepuffer gemeldet. Die Fehler-LED bleibt aus.

(ISO 11898 CAN-Schicht-2-Gerdt: Wenn einer der Fehlerzahler Gber 127 ist, geht das Gerat in
den Zustand "Error passive" des CAN-Busses. Der ndchste Fehler wird durch "Passive Error
Flag" signalisiert, das aus 6 rezessiven Bits besteht. Dieses Signal zerstort keine andere
Kommunikation auf dem Bus. Das Gerat ist voll betriebsbereit, es sei denn, ein Fehlerzdhler
steigt iber 255 und das Gerat geht in den Zustand "Bus off".)
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|§ Topologiesicht ”,gﬁh Netzsicht ||[|'f Gerdtesicht |_

i g ’ H J Gerdteiibersicht
ﬂ . | Modul Baugr... | Steck.. |E-Adresse A-Adres.. | Typ
E‘ * Link_1 ] ] PMICAN Link
* PROFINET-Schnittstelle o 0x1 PROFINET-Schnittst...
e Fori_1 ] 0X1P Fort
: Part_2 o 0 X1 P2 Part
= ¥ CAMNopen Manager 1] 1 o o CANopen Manager
: CANopen-Netzwerk o 10 o o CANopen Manager
N ] 11
o 2

£]

(< ][m] —— 55— <] [l | B

|§. Eigenschaften ||"1J. Info ||ﬁ Diagnose |

J Allgemein || 10-Variablen ” Systemkonstanten ” Texte |
b Allgemein [l Di
iagnose
 CANopen Manager g
Kommunikation
Reaktion auf Ausfall eines n... = Reaktion auf EMCY-Machricht: Ereignis als Diagnose an 57
cbergeber
Knotenlberwachung (He... [+ Aktiviere Diagnosealarme fiir nicht obligaterische Knoten
Ubersicht Heartbeat [+ zusétzliche Diagnosealarme aktivieren
Heartbeat . .
[ ] Error Fassive-Alarm blockieren
SYNC
ElA-Adressen
» Sendedaten Object Dictiona...
» Empfangsdaten Object Dicti...
» Sendedienst Process-Data-Obj... [
» Empfangsdienst Process-Dat...
Bild 11-8 Diagnoseparameter einstellen
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CAN-Knoten hinzufiigen

CAN-Knoten werden als Modul aus dem HW-Katalog in PN/CAN LINK platziert und damit
symbolisch an den CAN-Bus angeschlossen.

1. Fugen Sie einen "CANopen-Knoten universell" ) aus dem Hardware-Katalog hinzu. Dieser
CAN-Knoten ist ein Platzhalter fiir das CAN-Gerat und erscheint im Steckplatz 2.

[E Topologiesicht "5&, Netzsicht H—I]'l Gerdtesicht [ Optionen

d " =] Gerateiibersicht |
% ¥ - | Modul Baugr... |5.. | ¥ | Katalog
= > Link_1 o 0 |[<suchen> |[iat] [it]
» PROFINET-Schnittstelle o 0... : r
Filter Profil: | <Alle> =] @)
, * (ANopen Manager o 1 @.r_ CAN-Prozessdat H—D@
CANopen-Netzwerk 0 1 a sl
P | ~ (@ cANopenknaten
& o 1= - 5 =
7 R = 5 r—~!. CANo?en-Knoten universell
- = = » il PNICAN Link
b
. [ - :
<Jm] 3] ——¥— WE<] i ] >
 Node [CANopen |/dl Eigenschaften |’ Info &) |2l Diagnose | .
| Allgemein | I0-Variablen [ Systemkonstanten | Texte | T
» CANcpen-(noten universell I B
= CANopen-Knoten universell Gerat:

Electronic Data Sheet (EDS)

e | EDS-Dateiimportieren... |

CANopen-Knoten
universell

ArtikelNr:  [6BK1 620-0AA00-0AA0
Version: =

Beschreibung:

Universeller CANopen Knoten zum
d Einlesen von EDS-Dateien

Bild 11-9 CAN-Knoten hinzufligen

2. Importieren Sie die zum CAN-Gerdt gehorende EDS-Datei (Electronic Data Sheet). Durch
einen Klick auf die Schaltflaiche "EDS-Datei importieren..." @ 6ffnet sich der entsprechende
Dateiauswahldialog.

SIMATIC PN/CAN LINK
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Object Dictionary manuell definieren

Ab Firmware-Version 2.0 kénnen Sie das Object Dictionary (OD) manuell definieren.

|E Topologiesicht "EE‘& Netzsicht |||]'|‘ Geratesicht L

ﬁﬂﬂ" = J Gerdteiibersicht |
N ¥ . Modul Baugr... |Steck... |E-Adresse A-Adres... |Typ
& =]  Link_1 0 0 PMICAN Link
» PROFINET-Schnittstelle 0 0 X1 PROFINET-Schnittst...
> CANopen Manager ] 1 0 0 CAMopen Manager
: CAMopen-Netzwerk 0 10 0 0 CAMopen Manager
— o 11
: L Mode o 2 CANopen¥noten u...
I o 3
[<[m] ——v— W <] [ | >
Q Eigenschaften 1.'. Info ﬂ Diagnose
|4 Eig 9
J Allgemein || 10-Variablen || Systemkonstanten || Texte |

* CANopen-Knoten universell

. CANopen-Knoten universell
Electronic Data Sheet (EDS) P

Electronic Data Sheet (EDS)

| EDS-Datei importieren... |

[ Object Dictionary definieren 1

Bild 11-10 Object Dictionary definieren (ab Firmware-Version 2.0)

Als Basis fiir die Arbeit mit dem CANopen-Knoten dient das Object Dictionary (OD), das
Ublicherweise vom Hersteller als EDS-Datei bereitgestellt wird.

Sie kdnnen eine bereits vorhandene EDS-Datei importieren, indem Sie die Schaltflache "EDS-
Datei importieren..." anklicken. Liegt noch keine EDS-Datei vor, erstellen Sie das Object
Dictionary (OD) manuell. Verwenden Sie dazu die Schaltfliche "Object Dictionary definieren”.
Beide Schritte flihren zum Object Dictionary (OD).

Der Import einer EDS-Datei kann abhadngig von der GréBe und der Komplexitat dieser Datei
mehrere Minuten in Anspruch nehmen. Durch das Reduzieren der EDS-Datei auf die
tatsachlich bendtigten Eintrage erreichen Sie eine deutliche Verkiirzung der fiir den Import
bendtigten Zeit.

Flir Benutzer der Firmware-Version V1.0

Nach dem Importieren der EDS-Datei sind alle notwendigen Informationen Teil des TIA Portal-
Projekts, sodass die EDS-Datei danach nicht mehr notwendig ist.

Um eine EDS-Datei richtig zu editieren, muissen Sie die Struktur der EDS-Datei gut kennen
oder einen speziellen EDS-Editor verwenden.
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Eine nachtrdgliche Aktualisierung der Daten aus der EDS-Datei ist nicht mdglich. Wenn wegen
Anderungen die EDS-Datei erneut importiert werden muss (z. B. wegen Korrekturen), dann
mussen Sie den Knoten lI6schen und wieder neu anlegen.

Uberpriifen Sie das Object Dictionary (OD) des CAN-Gerdts auf Vollstandigkeit und Richtigkeit.
Wir gehen im Folgenden davon aus, dass das OD ohne Anderung verwendet werden kann.
Fiir Benutzer der Firmware-Version V2.0 (und hoher)

Das Object Dictionary (OD) ist nicht mehr schreibgeschiitzt, so dass Sie Eintrdge bearbeiten,
hinzufligen und I6schen kdnnen.

Aus einer importierten EDS-Datei entsteht ein Object Dictionary (OD), das gleich verwendbar
ist. Ein manuell erstelltes Object Dictionary (OD) miissen Sie noch durch Driicken der Taste
"Daten Gbernehmen und priifen" bestatigen.

Mit V2.0 haben Sie die Moglichkeit, jeden falschen OD-Eintrag direkt ohne Loschen des
Knotens zu korrigieren.

Beziehung zwischen einem OD und Konfigurationsmends:

Die gesamte Konfiguration fiihren Sie in den entsprechenden Men(s durch, nicht in der OD-
Tabelle. Einstellungen aus den Menlis sind in der OD-Tabelle nicht sichtbar. Weitere
Informationen finden Sie im Abschnitt "Handhabung der OD-Tabelle" unten.

Handhabung der OD-Tabelle

Nachdem Sie einen CANopen-Knoten hinzugefiigt haben, haben Sie im Men( "Electronic Data
Sheet (EDS)" zwei Moglichkeiten:

1. Verwendung einer bereits vorhandenen EDS-Datei liber die Schaltflache “EDS-Datei
importieren...”

|§, Eigenschaften ||"_1.'. Info ||ﬂ Diagnose |
J Allgemein || |0-Variablen || Systemkonstanten || Texte |

w CANMopen-noten universell

Electronic Data Sheet (EDS)

|I EDS-Datei importieren... I|

| Object Dictionary definieren |

Bild 11-11 EDS-Datei importieren

2. Manuelle Erstellung eines Object Dictionary (OD) (iber die Schaltflache “Object Dictionary
definieren”:

Im MenU "Object Dictionary (OD)" wird eine Vorlage angezeigt.

SIMATIC PN/CAN LINK
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|§, Eigenschaften ||"_1.'. Info ||ﬂ Diagnose

J Allgemein || |0-Variablen || Systemkonstanten || Texte |
Object Dictionary (0D} Object Dictionary (OD)
Def. Index.Sub | Mame Datentyp Zugriff
[[] 100000 Device Type Unsigne...B I
D 1001.00  Error Register Unsigned 08 Lesen EI
1003 Pre-defined Error Field

D 1003.00 Mumber of Errors Unsigned 08 LeseniSchrei...
[] 100301 Standard Error Field Unsigned 32 Lesen
D 1003.02 Standard Error Field Unsigned 32 Lesen
[] 100303 Standard Error Field Unsigned 32 Lesen
D 1003.04 Standard Error Field Unsigned 32 Lesen

m [] 100500 COBHDSYNC Unsigned 32 LeseniSchrei...

N D 1006.00 Communication Cycle Period Unsigned 32 LeseniSchrei...

: [] 100700 Synchrenous window length Unsigned 32 LeseniSchrei...

N D 1008.00 Manufacturer Device Mame Visible String
[] 100900 Manufacturer Hardware Version Visible String
D 100400 Manufacturer Software Version  Visible String
[ 1oocoo  Guard Time Unsigned 16 LeseniSchrei...
D 100D.00  Life Time Factor Unsigned 08 LeseniSchrei...

1010 Store parameters
D 1010.00 Highest sub-index supported Unsigned 08
[ 101001 save all parameters Unsigned 32 LeseniSchrei...
<] "" |
| Daten Ubernehmen und prifen |

Bild 11-12 Object Dictionary definieren

Hier kdnnen Sie alle Objekte beschreiben, die in lhrem Gerat verfligbar sind. Aktivieren Sie
dazu das Optionskastchen in der Spalte "Def." oder fligen Sie einen neuen Eintrag am Ende
der Tabelle hinzu.
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b Allgemein

* CANopen-Knoten uni...
Kommunikation
EMCY-Machricht
Heartbeat

Object Dicticnary (0D}

b Sendedienst Process-D.

» Empfangsdienst Proc...

|§. Eigenschaften ||1J. Info (i ||ﬂ Diagnose |
J Allgemein || 10-Variablen || Systemkonstanten || Texte |
Object Dictionary (OD}
Def. bearbeitet | Index.Sub  Name Datentyp  Zugriff Min.
=] 2002.00 Highestsub-inde.. Unsigned... Lesen 0x03
E 2002.01 ObjectMame 3.01 Real 32 LeseniSchreiben
=] 2002.02 ObjectMame 3.02 Real 64 LeseniSchreiben
E 2002.03 ObjectMame 3.03 Boolean LeseniSchreiben
2003 ObjectMame 4
E 2003.00 Highestsub-inde.. Unsigned... Lesen 0x05
=] 2003.01 ObjectMame 4.01 Unsigned... LeseniSchreiben
E 2003.02 ObjectMame 4.02 Integer08 LeseniSchreiben
0 =] 2003.03 ObjectMame 4.03 Integer 16 LeseniSchreiben
o E 2003.04  ObjectMame 4.04 Integer32 LeseniSchreiben
n =] 2003.05 ObjectMame 4.05 Integer 64 LeseniSchreiben
il Hinzufiigen=
]
(<] I

[l

Bild 11-13

(3]

Neuen Eintrag hinzufligen

| Daten ubernehmen und prifen |

Um neue Zeilen hinzufligen, doppelklicken Sie auf das markierte Feld.

Vorhandene Zeilen kénnen Sie tiber das Kontextmen( einer Tabellenzeile I6schen. Wenn Sie
nicht sicher sind, ob Sie einen Eintrag |I6schen mochten, deaktivieren Sie den Eintrag. Dieser
wird dann in der ndchsten Konfiguration ignoriert.

Bild 11-14

SIMATIC PN/CAN LINK

2003.01
2003.02
2003.03
2003.04

2003.05
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Die fertige OD-Tabelle miissen Sie noch durch Klicken auf die Schaltflache "Daten
Ubernehmen und priifen” abschlieBen. Nach der Annahme der Daten werden die anderen
Menis aktiviert und sichtbar.

Sobald die OD-Tabelle durch Anklicken der Schaltflache "Daten Gibernehmen und priifen”
abgeschlossen ist, ist die Verwendung fiir ein importiertes und ein manuell definiertes EDS
gleich.

Es gelten die folgenden Regeln:

Es ist jederzeit méglich, das OD zu @ndern, aber dies kann dazu fiihren, dass vor der
Anderung giiltige Einstellungen ungultig werden.

Anderungen in der OD-Tabelle miissen durch Anklicken der Schaltfliche "Daten
Ubernehmen und prifen" bestatigt werden, um einen Effekt auf die MenUs zu haben.

Einstellungen in den Mens sind in den entsprechenden OD-Eintrdgen der OD-Tabelle
nicht sichtbar (Anderungen in den Meniis werden nicht in die OD-Tabelle iibertragen).

Es ist nicht moglich, die Menis zu umgehen und entsprechende
Konfigurationseinstellungen direkt im OD vorzunehmen. Dies funktioniert nicht.

Nur neue Werte flir Objekte, die keinem Konfigurationsmeni unterliegen, kénnen direkt
im OD eingestellt werden (solche Eintrage sind editierbar).

Nur Eintrdge mit einem aktivierten Optionskdstchen in der Spalte "Def." gelten im
Knotengerat als verfligbar.

Sie kdnnen jedes Objekt hinzufiigen, das in der Vorlage oder in |hrer EDS-Datei fehlt.

Die Schaltfldche "Daten Gbernehmen und priifen” ist standardmaBig verborgen. Sie
erscheint nur, wenn Sie eine Anderung in der OD-Tabelle vornehmen.

Hinweis

Es ist erforderlich, dass Sie in der neuen leeren OD-Tabelle alle Eintrdge (inkl. Werte,
min./max. Bereiche und andere Parameter) einstellen, die der Knoten unterstiitzt. Der
CANopen Manager verwendet diese Daten zur Konfiguration des Knotens wahrend der
Bootup-Phase und zur Uberpriifung der richtigen Werte in den Einstellungen.

Details zu den einzelnen Spalten

Spalte "Def." (Definieren):

Je nach Spalte "Def." kénnen Eintrdge bearbeitet werden.

Wenn eine EDS-Datei eingelesen wird (dhnlich wie bei der Firmware-Version V 1.0), ist die
Standardeinstellung Def.=True (aktiviert) fiir alle Eintrdge. Wenn "Object Dictionary
definieren" ausgewahlt ist, lautet der Standardwert Def.=False (deaktiviert) fiir alle
Eintrage.

Wenn die Option "Def." aktiviert ist, unterstiitzt der CANopen-Knoten dieses Objekt.

Spalte "bearbeitet":

108

"Ja" in der Spalte "bearbeitet" zeigt an, dass Sie in der Zeile eine Anderung seit der letzten
Prifung (Schaltflache "Daten Gibernehmen und priifen") vorgenommen haben.

Die Spalte ist immer schreibgeschiitzt.
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e Nachdem Sie die Schaltflache "Daten tibernehmen und priifen" gedrlickt haben, wird die
Markierung fur eine "gliltige" Zeile entfernt.

e Nachdem Sie alles erfolgreich gepriift haben, wird kein "Ja" mehr in der Spalte angezeigt
und die Schaltflache "Daten tibernehmen und priifen" verschwindet wieder.

Bearbeitung eines Eintrags

Sie kdnnen jeden Eintrag mit vollstédndig definiertem Feld in der Spalte Index.Subindex
bearbeiten. Es gibt auch eine Art von Zeilen, bei denen nur ein Index definiert ist. Diese sind
nie editierbar. Es handelt sich nur um Kopfzeilen mit einem Namen von OD.

Sie kdnnen Eintrdge nur dann bearbeiten, wenn das Optionskdstchen in der Spalte "Def."
aktiviert ist.

Anderbare Spalten:
* Name

* Datentyp

e Zugriff

e Min.

e Max.

e Initialwert

* Neuer Wert

¢ PDO zuordenbar

* Index.Subindex - Diese Spalte kénnen Sie nur dann bearbeiten, wenn Sie einen Eintrag
neu hinzugefligt haben. Durch Bestatigung der Schaltflache "Daten tibernehmen und
prifen” ist sie nicht mehr danderbar.

Wahrend der Bearbeitung gibt es folgende Konsistenzpriifungen zwischen den Spalten:
* Datentyp © Min./Max. € Initialwert/Neuer Wert
e Zugriff & PDO zuordenbar

Solange Sie die Schaltflache “Daten tibernehmen und priifen” nicht gedriickt haben, sind die
vorgenommenen Anderungen fiir die OD-Tabelle lokal. Kein anderes Menti ist betroffen.

Durch Driicken der Schaltflache "Daten libernehmen und priifen" werden die folgenden
Prifungen und Aktualisierungen ausgel@st:

1. Es wird geprift, ob Eintrdge hinzugefligt wurden. Diese werden dann an ihrer richtigen
Stelle in der sortierten Liste platziert. Bei der Sortierung werden nur die neu hinzugefligten
Eintrage berlicksichtigt. Das Feld "Index.Sub" kdnnen Sie nur dann bearbeiten, wenn Sie
einen Eintrag hinzugefligt haben. Das Feld bleibt solange dnderbar, bis der Eintrag in die
Tabelle sortiert wird. Danach kdnnen Sie das Feld "Index.Sub" nicht mehr andern. Wenn Sie
es andern méchten, missen Sie den Eintrag I6schen und neu hinzufligen.

2. Es wird gepriift, ob ein lesbares oder schreibbares Objekt vorhanden ist, so dass ein
Datenaustausch maoglich ist.
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3. Priifung der obligatorischen ODs:

Die OD-Eintrdge (OD 1000, OD 1018.01, OD 1018.02, OD 1018.03) werden Uberprift,
und zwar unabhdangig davon, ob eine EDS-Datei importiert oder das Object Dictionary
(OD-Tabelle) bearbeitet wird.

|§. Eigenschaften ||1J. Info (i ||ﬂ Diagnose |
J Allgemein || 10-Variablen || Systemkonstanten || Texte |
b Allgemein I . L.
* CANopen-Knoten uni... Object Dictionary (0D}
Kemmunikation
EMCY-Nachricht Def. bearbeiter  IndexSub  Name Datentyp  Zugriff Min. | Max.
Heartheat (] 1016.09  Consumer Heart.. Unsigned... LeseniSchreiben Ox0 D:D...
Object Dictionary (0D} = 1016.0A4  ConsumerHeart.. Unsigned.. LeseniSchreiben 0x0  Ox0.
¥ Sendedienst Process-D.. | 1017.00  Producer Heartbe.. Unsigned... LeseniSchreiben
» Empfangsdienst Proc... 1018 Identity Object
=] 1018.00 numberofentries Unsigned... Lesen 0x1 Oxd EI
E 1018.01  VendorId Unsigned... Lesen
(| 1018.02  Product Code Unsigned... Lesen
E 1018.03  Rewvision number Unsigned... Lesen
0 ] 1018.04  Serial number Unsigned... Lesen
o 1020 Verify configurati...
n (| 1020.00 Highestsub-inde... Unsigned...
il D 1020.01  Configuration date Unsigned... LeseniSchreiben
(| 102002  Cenfiguration time Unsigned... LeseniSchreiben
= 102100  Store EDS Domain  Lesen
(| 1022.00  Store format Unsigned... Lesen
1028 Emergency cons..
(| 1028.00 Highestsub-inde... Unsigned... Lesen 0x01 OxIF
D 1028.01 Emergencycons... Unsigned... LeseniSchreiben
(| 1028.02 Emergencycons... Unsigned... LeseniSchreiben
(<] I |
| Daten ubernehmen und prifen |
[« m 2]
Bild 11-15  Uberpriifung der OD-Eintrdge
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Wenn eins dieser ODs in der EDS-Datei nicht verfligbar oder in der OD-Tabelle nicht
ausgewahlt ist, wird das Optionskastchen "Loose configuration" im MenU "CANopen-
Knoten universell > Kommunikation" gesetzt und deaktiviert.
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|_C9, Eigenschaften ||"1J. Info i ”ﬂ Diagnose |
J Allgemein || 10-Variablen ” Systemkonstanten ” Texte |

» Allgemein

. Kommunikation
 CANopen-Knoten uni_..

EMCY-Machricht Knoten-D: |2 |
Heartbeat
Object Dictionary (0D}

[ Knoten ist notwendig im Netzwerk
» Sendedienst ProcessD... [ Kein NMT{Layer 2 Slave

» Empfangsdienst Proc... Loose configuration

[ ] Diesen Knoten voriibergehend deaktivieren

Bild 11-16 Loose configuration

4. Erstellung neuer tempordrer Listen fir RX-PDOs und TX-PDOs entsprechend der Eintrdge im
OD. Wenn Eintrage unvollstandig sind (fehlender Subindex oder Mapping-Eintrag), wird das
PDO abgelehnt (dies kann sich auf das zuvor korrekt definierte PDO auswirken).

5. Es wird gepriift, ob Anderungen vorgenommen wurden, die eine Aktualisierung der Liste

der mappbaren Objekte bzw. tatsachlich gemappten Objekte erfordern. Alle betroffenen
Listen werden aktualisiert.

Hinweis

Wenn Sie Anderungen an OD-Eintrdgen vornehmen, die sich auf ein zuvor konfiguriertes

PDO auswirken, geht diese Konfiguration verloren. Sie miissen diese Konfiguration
wiederholen.

Einen OD-Eintrag fiir Sendedaten im Manager anlegen

1. Doppelklicken Sie auf "Sendedaten Object Dictionary" (D im HW-Katalog. Ein OD-Eintrag wird
dadurch als Submodul in das Modul "CANopen Manager" platziert.

| & Topologiesicht @Neusicm r[l'fGeléhesichl || Optionen

— — —= ———
dF [Monager [= H Gertelibersicht | -
YP - Bsugruppe Baugr. Steck.. |E-Adresse A-Adres_ | Typ Aniket. | ¥ | Katalog
* Menager ] ] FHICAN LINK 68K1 6. || Suchen [l it
b PROFNETSchnitstelle O a1 FROFINET-Schainst.. & Filner Profil: | <Alle> Tl‘..ﬂ
~ CAMopen manager 0 1 CANopen Manager z = =
F c‘:“ AR . e o RE = s - [ CANFrozescdaten
. open network CANapen Manager " e
‘Sendedaten Object Dictiana.
E Sende-0D_1 0 11 6569  Sendedaten Object. - i .
[ £mptangsdaten Object Dictionary
* Emplangs-00_1 o 12 69 Emplangsdaten Ob -
5 = « [ CAMopennoten
Knoten o = ST [ caviopen-knoten universell
= ER = w [ PAICAN Link
[ £6x1 620-04400-0840

[<] " _ 2
- T Eigenschaften  |"3info )] % Diagnose

i Hligemein
Object Dicthonary Index Defn_
EiA-Adressen

Object Dictionary Index Definiti

Bild 11-17  Sendedaten-OD anlegen
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Sende-OD-Index und Sub-Index definieren

1. Wahlen Sie durch Mausklick in der Geratelbersicht den Sendedaten-OD-Eintrag aus.

2. Geben Sie den OD-Index @ und den Namen fiir den angelegten Sendedaten-OD-Eintrag ein.

] g i IIDI“IH. t"' 1 [Ienc [
Algemein

Object Dictionary Index

|6 Eigenschaften If.‘ilnﬂc ylﬁDidgnms t

Object Dictionary index Defin

Eld-Adressen
index | 2000
Hame: |5ende-0D_1
Subindex Subindex-Hame
200003 Sende-00_1.03
i 200004 Sende0D_1.04
200005 Sende-0D_1.05
|
g

200006 Sende-0D_1.06

Datentyp

Unsigned 08
Unsigned 08
Unsigned 08
Unsigned 08

Bild 11-18 Object Dictionary Index Definition

Ashdresse
68

70

3. Legen Sie die zum OD-Index gehdrenden Subindizes @ an.
Um weitere Sub-Index-Eintrage anzulegen, doppelklicken Sie auf die Schaltflache

"Hinzufiigen".

Weitere OD-Eintrage fiir Sendedaten im Manager anlegen

Wiederholen Sie die obigen Schritte so oft, bis Sie alle gewiinschten Sendedaten im OD des

Managers angelegt haben.

Hinweis

Sie kénnen maximal 100 OD-Eintrdge anlegen.

Diese maximale Anzahl ist unabhangig von der Aufteilung der Eintrdge auf Sende-Daten-OD

und Empfangs-Daten-OD.

112

SIMATIC PN/CAN LINK
Betriebsanleitung, 02/2024, A5E39895370-AE



Konfigurieren/Projektieren/Programmieren

11.1 CANopen Manager parametrieren

Sende-PDO im Manager definieren
1. CAN Manager anwahlen
2. Fenster "Sende-PDO-Definition" anwahlen (.

[ Eigenschaften | Info y]'rc' Diagrose |

I in | 10-Variabl B —« [ Teste |
b Aligemein

b CANapen Manager

b Sendedaten Object Dictiona

Sende-PDO Definition =

» Emplangsdaten Object Dict_ e POO: | POO-001 (COBHD: 000) [=]
e [ o s
Sende#00 Definition & v
b Empéangsdienst Process-Dat
COB4D: | 000 hex
Formatder COBAD: | 1180t [=]
Ub terstellers perhiche Ereignisste erung [+]
sedes mie SYNC | )
Ereighis Tener: 0 ms
= e

‘

! Alle verwendbaren OD-Eintrige

Veraenden OD-index Hame Datentyp

= 200001 Sende-00_1.01 Unsigned 08 |~
B 0 000,02 Sende-0D_1.02 Unsigned 08 -
=B 200003 Sende-0D_1.03 Unsigned 08 |
B =2 =

Im PDO OD-Eintriige g ) o

O0-index Name Datentyp

2000.01 Sende-0D_1.01 Unsigned 08

2000.02 Sende-0D_1.02 Unsigned 08

200003 Sende-00_1.03 unsigned 08

| 2000.04 Sende-0D_1.04 Unsigned 08
<] n | > 2000.05 Sende-0D_1.05 Unsigned 08 -

Bild 11-19 Sende PDO Definition

3. Wahlen Sie in der Zeile "PDO" (2) eine freie PDO-Nummer, der noch keine COB-ID zugeordnet
ist und klicken Sie auf die Schaltflache "PDO definieren”.
Setzen Sie die COB-ID auf den gleichen Wert, der auch vom korrespondierenden Empfangs-
PDO im Slave verwendet wird.

4. Sendedaten dem Sende-PDO zuordnen.
Flr die Zuordnung wahlen Sie aus der Tabelle "Alle verwendbaren OD-Eintrdge" mit den
Schaltflachen in der Spalte "Verwenden" 3 diejenigen Daten aus, die im Sende-PDO
ubertragen werden sollen.

5. Die ausgewdhlten OD-Eintrdge erscheinen nun in der Tabelle "Im PDO verwendete OD-
Eintrage" (®.
Zwei weitere Tabellen darunter ermdglichen ein einfaches Nachschlagen, wie bereits
gegebenenfalls zuvor definierte Empfangs-PDOs mit gleicher COB-ID aufgebaut sind.

Hinweis

Die Lange der einem Sende-PDO zugeordneten Sendedaten muss am Ende der Projektierung
jeweils mit der Lange der Empfangsdaten im korrespondierenden Empfangs-PDO
Ubereinstimmen.

SIMATIC PN/CAN LINK
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Empfangsdaten-OD definieren und Empfangs-PDOs zuordnen

Die Schritte zum Definieren und Zuordnen der Empfangsdaten sind analog zu denen der
Sendedaten:

1. Empfangsdaten Object Directory anlegen
2. Empfangs-OD-Index und Subindex definieren
3. Empfangs-PDOs definieren

4. Zuordnung der im PDO verwendeten OD-Eintrdge

Hinweis

Die Lange der einem Empfangs-PDO zugeordneten Empfangsdaten muss am Ende der
Projektierung jeweils mit der Lange der Sendedaten im korrespondierenden Sende-PDO
Ubereinstimmen. Gegebenenfalls muss die Lange der Empfangs-PDOs durch die Verwendung
von vordefinierten Dummy-OD-Eintragen angepasst werden.

Priifen der PDO-Lange deaktivieren (bei der Projektierung mit
HSP_V17_0358_001_Link_PN_CAN_V2.0)

Ab Firmware-Version 2.0 kénnen Sie die Option "Priifen der PDO-Lange deaktivieren"
auswahlen (siehe Bild unten).
Option aktiviert

Wenn Sie diese Option aktivieren, wird die Datenlange (Anzahl der empfangenen Bytes) der
empfangenen PDOs angepasst. Fehler-, Warn- oder Diagnosemeldungen werden nicht
generiert.

Der Wert wird an die richtige Datenldnge wie folgt angepasst:

* Daten, welche die definierte Ldnge unterschreiten, werden mit dem Wert 0 erganzt.

* Bei Daten, welche die definierte Lange Uberschreiten, werden die h6herwertigen Bytes
geldscht.

Option deaktiviert

Wenn Sie diese Option deaktivieren, werden alle Daten von einem empfangenen PDO mit
einer nicht standardmaBigen Lange verworfen und durch den Wert des letzten giiltigen PDO
(das zuletzt empfangene PDO mit der richtigen Lange) ersetzt. Der CANopen Manager ruft
eine Fehlermeldung im Diagnosepuffer auf.

SIMATIC PN/CAN LINK
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|£3. Eigenschaften ||"i.'. Info i ||ﬂ Diagnose |

J Allgemein || 10-Variablen ” Systemkonstanten ” Texte |

i | Empfangsdienst Process Data-Object (PDOs)

b CANopen Manager mpfangsdienst Process-Data-Objects s

» Sendedaten Object Dicti oD = c
Eneedaten ]Ec_ I m_n?r}r( ) Ubersicht Empfangs-PDOs

» Empfangsdaten Object Dictionary (...

» Sendedienst Process-Data-Object...

~ Empfangsdienst Process-Data-Obje... FDO Aktiv | COB-ID Format .. Uber.. Prifen der PDO-Lange deaktiviersn
Ubersicht Empfangs-PDOs 00000183 Hex 29 Bit Herst | [+]
Empfangs-PDO Definition FDO-002 283 Hex 11 Bit Herst | [v/]

(<] I B

Empfangs-PDO Definition

T vl |

FDO: | FDO-001 (COB-ID: 00000183) -
| PDO riicksetzen
[+ Aktiv
COB-D: |00000183 Hex|
Formatder COB-ID: | 29 Bit [+
Ubertragungsart: | Herstellerspezifische Ereignissteusrung |v

Jedes n-te SYNC:.| |

[+ Frisfen der PDO-Lénge deaktivieren

Bild 11-20 Priifen der PDO-Lange deaktivieren

E/A-Adressen anpassen

Eventuell miissen Sie die automatisch vom TIA Portal vergebenen E/A-Adressen anpassen.
Dies ist u. a. im Fenster "Gerdtelibersicht" mdglich. Hier finden sich auch die von den
Steckplatzen belegten E/A-Adressen. Insbesondere die dem Steckplatz 1, d. h. dem CANopen
Manager zugeordneten Adressen sind wichtig, da hierliber die Steuer- und Status-
Informationen mit dem S7-Programm ausgetauscht werden. Fiir den Anlauf des PN/CAN LINK
ist es wichtig, dass die hier Uibertragenen Steuerinformationen vom S7-Programm korrekt
gesetzt sind.
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Voriibergehendes Deaktivieren eines Knotens (bei der Projektierung mit
HSP_V17_0358_001_Link_PN_CAN_V2.0)

Sie haben eine Reihe von Knoten im TIA Portal konfiguriert, aber ein Knoten ist nicht physisch
im CAN-Netzwerk vorhanden. Um mit dem "reduzierten" Netzwerk zu arbeiten, kdnnen Sie
einen oder mehrere Knoten voriibergehend deaktivieren. Ein solcher CANopen-Knoten mit
seiner gesamten Konfiguration bleibt im Projekt, aber er wird nicht in den PN/CAN LINK
heruntergeladen. Den Knoten gibt es nicht in der Konfiguration, die vom PN/CAN LINK
verwendet wird. Es werden keine Fehler oder Warnungen durch das Modul erzeugt.

|_C9, Eigenschaften ||"1J. Info i ”ﬂ Diagnose |

J Allgemein ” 10-Variablen || Systemkonstanten || Texte |

b Allgemein o
Kommunikation

w CANMopen-noten universell
EMCY-Nachricht Knoten-D: |3 |
Heartbeat

Object Dicticnary (OD)
» Sendedienst Process-Data-Objects (PDOs)
» Empfangsdienst Process-Data-Objects (PDOs) [[] Leose configuration

[ Knoten ist notwendig im Netzwerk

[ Kein NMTI Layer 2 Slave

[ Diesen Knoten voriibergehend deaktivieren

Bild 11-21 Knoten vorlibergehend deaktivieren

Wenn ein solcher Knoten in einem MenU erscheint, wird er mit "(disabled)" markiert.

SIMATIC PN/CAN LINK
116 Betriebsanleitung, 02/2024, A5E39895370-AE



Konfigurieren/Projektieren/Programmieren

11.1 CANopen Manager parametrieren

|5'? Topologiesicht ||5E-h Netzsicht ||[|'f Geritesicht L

fing g H J Gerdteiibersicht
E Y . Modul Baugr... Steck.. |E-Adresse A-Adres... Typ
E ¥ Link_1 o o PRICAM Link
» PROFINET-Schnittstelle o 0 X1 PROFINET-Schnittst...
* CAMopen Manager o 1 CANopen Manager
CANopen-Netzwerk o 10 o o CANopen Manager
Transmit OD_1 o 11 5 Sendedaten Object...
Transmit OD_2 o 12 2 Sendedaten Object...
Receive OD_1 o 13 1.30 Empfangsdaten Ob...
o 0 14
1 Node o 2 CANopen-Knoten u...
| MNode_1 {disabled) ] 3 CANocpen-Knoten u...
B 0 4
w
<[] —— v H <] i |

|§. Eigenschaften ||1J. Info (i ||ﬁ Diagnose |

JAIIgemein || |0-Variablen || Systemkonstanten || Texte |

b Allgemein o
Kommunikation

w CAMopenKnoten universell
Kemrunikation

EMCY-Nachricht Knoten-D: |3 |

Heartbeat
Object Dicticnary (0D}
} Sendedienst Process-Data-Objects (PDOs)
» Empfangsdienst Process-Data-Objects (PDOs) [] Loose configuration

E Knoten ist notwendig im Netzwerk

D Kein MMT | Layer 2 Slave

E Diesen Knoten voribergehend deaktivieren

ol [ an

Bild 11-22 Knoten deaktiviert

Datenkonsistenz {iberpriifen

Mit einer anschlieBenden Compilierung kénnen Sie die Konsistenz der Zuordnungen fiir
Empfangsdaten und Sendedaten sowie der verwendeten Datentypen Uberpriifen.
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PN/CAN LINK iiber S7-Anwenderprogramm auf "Operational" setzen

Um eine Ubertragung von Daten zwischen der S7-Steuerung und dem PN/CAN LINK zu
ermoglichen, ist es notwendig, dass Sie das Steuer-Bit tiber das S7-Anwenderprogramm auf
"1" setzen. Dieses Steuer-Bit wird zyklisch als Teil der IO-Daten von der S7-Steuerung an den
PN/CAN LINK Ubertragen.

Hinweis

Im Modus "CANopen Manager" muss in den Steuerinformationen, die von der S7-CPU an den
PN/CAN LINK Ubertragen werden, auch das Bit 2 auf "1" gesetzt werden. Weitere
Informationen zur Wirkungsweise der Steuer-Bits finden Sie unter Steuerungs- und
Statusinformationen (Seite|46).

11.2 CANopen Slave parametrieren
11.2.1 Ubersicht

Projektierung mittels HSP im TIA Portal (PN/CAN LINK ist NMT-Slave)

Die Projektierung des PN/CAN LINK erfolgt im TIA Portal. Fiir die Betriebsart "CANopen Slave"
besteht die Projektierung im Wesentlichen aus folgenden Schritten:

1. PN/CAN LINK HSP in das TIA Portal importieren
. PN/CAN LINK aus dem HW-Katalog in das Projekt ziehen

2
3. PROFINET-spezifische Parameter einstellen
4. Betriebsart "CANopen Slave" einstellen

5

. Busspezifische Parameter am "CANopen Slave"-Modul einstellen: Knoten-ID und
Ubertragungsrate

6. OD-Eintrage fur die zwischen S7-Steuerung und dem CANopen-Netzwerk auszutauschenden
Prozessdaten anlegen

7. Projektierung Uberpriifen und kompilieren

8. EDS-Datei exportieren

SIMATIC PN/CAN LINK
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11.2.2 Projektierung im TIA Portal

TIA Portal: Gerate & Netze

Gehen Sie wie folgt vor:

1. Wahlen Sie den PN/CAN LINK mit seiner konkreten Artikelnummer aus dem HW-Katalog (M
aus.

2. Wahlen Sie die Firmware-Version (V1.0 oder V2.0) des PN/CAN LINK. @ Dieser Schritt ist nur
dann maoglich, wenn das HSP_V17_0358 001_Link PN_CAN_V2.0 installiert ist. Der PN/CAN
LINK erscheint im Fenster "Gerate & Netze".

Falls das HSP_V17_0358_002_Link_PN_CAN_V2.0 installiert ist, kdnnen Sie auch die
Firmware-Version V2.1 auswahlen.
3. Verbinden Sie CPU und PN/CAN LINK (iber eine PROFINET-Verbindung.

CPU und PN/CAN LINK sind im Fenster "Gerdte & Netze" iber eine griine PN-Linie 3
verbunden.

4. Parametrieren Sie die PROFINET-Schnittstelle des PN/CAN LINK (® entsprechend den
Gegebenheiten lhres PROFINET-Netzwerks.

| Topologiesicht | Netzsicht |[l} Geritesicht || Optionen

% Vernetzen ﬂ Verbindungen Y __:3 J‘_N‘El]be[smﬁ[ | »] =

R 10-System: PLC_1.PROFINET 10-System (W-OE 97 Gerst Typ v Il(atalog
e Ii_ ~ 57-1200-5tation_1 57-1.. |[Suchen= il ’E|
cruizize ! FHCAN Uk l PAFLE ) U |\ G Filer  Profi:  [<alle> [+ [

) s/ < i ¥ CAN-Station_1 CAN-.. . :II Controll :_|

ontrolier

. ¥ » Slave PNIC... o =

N i B b [z HMI

Lu{PLC_1.PROFINET 10-Syste._ jact - __

b » Ll PCSysteme
e | 4 :g. Antriebe & Starter =
;v[ = [§l Netzkomponenten

<J[m] ] —y—— d ; [ i [>]  » (@€ switches

o
|'d Eigenschaften I"j.i Info i Hﬂ Diagnose b Ll WLAN

» [l Industrial Security

_| Allgemein || 10-Variablen || Systemkonstanten || Texte | ~ [ Netziibergange
» Allgemein [ » (il PNIBACRet Link
g - Ethemet-Adressen :!I s . :
CAN-Betriebsarnt i PNICAN Link
PLC-Variablen generi... | Schnittstelle vernetzt mit [l 6BK1 62004200-0440
* PROFINET-Schnittst... » [l IEIASH Link
Allgemein Subnetz: i PNIIE_1 S ) [/ PN/PN Coupler ﬂ
Ethernet-Adressen [T ——r———— [<] Il >|
+ Erweiterte Option... ' v | Information
Schnittstellen-... z
o Internet Protocol Version 4 (IPv4) Gerat:
» Echtzeit-Eins...
b Port [X1 P Pe—
St ! IP-Adresse: | 192 . 168 .0 .2 |

» Port [X1 P2] — . = -
Subnetzmaske: | 255 . 255 . 255 . 0

Router-Einstellungen mit I0-Contry
synchronisieren PNICAN Link

B
Il [ ] Router verwenden 9
WA [0 .8 0 0| ArtikebNr:  [6BK1 6200AR000440 |
Version: \."20 v
PROFINET V1.0

Beschreibung:
[¥ PROFINET-Geratename automatisq PROFINETICAN-Netzilbergang mit den
Betriebsarten: CAN transparent,
CANopen Manager, CANopen Slave;
nach Spezifikation CiA 301; Schutzart
IP 20; Firmware V2.0

PROFINET-Gerdtename: [ slave

Konvertierter Name: | slave

Geréter B

Bild 11-23 TIA Portal: Gerdte & Netze
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11.2 CANopen Slave parametrieren

Parameter der PROFINET-Schnittstelle des PN/CAN LINK einstellen
Der PN/CAN LINK unterstiitzt ab Firmware-Version 2.1 die S2-Redundanz.

Das redundante System S7-1500R/H verwendet die Medienredundanz (MRP) im PROFINET
Ring. Alle Teilnehmer des Rings miissen die MRP unterstitzen.

* Menu "Medienredundanz"

Flr PN/CAN LINK V2.1 steht nun das Menu "Medienredundanz" zur Verfligung.

Die Medienredundanzrolle ist standardmaBig auf "Nicht Teilnehmer des Rings" gesetzt.
¢ Port [X1 P1R] sowie Port [X1, P2 R]

Fir PN/CAN LINK V2.1 wurden die Ports auf Ringports fiir die Medienredundanz (MRP)
gedndert: Port [X1 P1 R] sowie Port [X1 P2 R].

9 Eigenschaften |* Info | 2 Diagnose

Allgemein H I0-Variablen il Systemkonstanten H Texte I
Allgemein [a]]
Ethernet-Adressen
v Erweiterte Optionen

A
= Medienredundanz

Schnittstellen-...

MRP-Domain | mrpdomain-1 &2
Medintemdundant | n Medienredundanzrolle: | Nicht Teilnehmer des Rings m

» Echtzeit-Einste... [ ! : _ : :

w Port [X1 P1R] }- Ringport 1: | PROFINET interface [X1[\Port_1 [X1 P1 R] v
Allgemein f@ Ringport 2: | PROFINET interface [X1]\Port_2 [X1 P2 R] ] -'
Portverscha... | Disanosealarme
Port-Optionen

v Port [X1P2R] 18}

A hd ' Domain-€instellungen |

Bild 11-24 "Port [X1 P1 R]" und "Port [X1 P2 R]"

SIMATIC PN/CAN LINK

120 Betriebsanleitung, 02/2024, ASE39895370-AE



Konfigurieren/Projektieren/Programmieren
11.2 CANopen Slave parametrieren

¢ Menu "Port-Optionen”

Flr PN/CAN LINK V2.1 sowie V2.0 sind jetzt alle Boundaries einstellbar.

|'Q Eigenschaften |%, Info | %l Diagnose |
Alligemein "IO-Variabten ﬂSystemkonslamen IITexte ]
Allgemein (> Port-Optionen
Ethernet-Adressen

Aktivieren

« Erweiterte Optionen
Schnittstellen-Optio... |
Medienredundanz

» Echtzeit-Einstellu...
 Port [X1 P1R]
Allgemein

[+ Diesen Port fiir Verwendung aktivieren

Verbindung

| ) B Austomatisch -
otiarhalane [; Ubertragungsrate/Duplex: | Automatisc [

| @ Uberachen
= Port [X1 P2 R] d (V| Autonegotiation aktivieren
Aligemein |

Portverschaltung Boundaries
Port-Optionen

[ Ende der Erfassung erreichbarer Teilnehmer
[ Ende der Topologieerkennung
D Ende der Sync-Domain

Bild 11-25 Menu "Port-Optionen"”

CAN-Betriebsart des PN/CAN LINK auswahlen

Die Auswahl der CAN-Betriebsart erfolgt Giber die Auswahlliste "Betriebsart festlegen" mit
folgenden Auswahlmdglichkeiten:

* CANopen Manager
* CANopen Slave
* CAN transparent

CAN-Betriebsart

| <Betriebsart festleg ‘l

<Betriebsart festlegen>
CANopen Manager
CANopen Slave

CAN transparent

Bild 11-26 Betriebsart auswahlen

Wahlen Sie die Betriebsart "CANopen Slave".
Nach Auswahl der Betriebsart sind die zur gewahlten Betriebsart gehdrenden Parameter

einstellbar. Alle Einstellungen am CANopen Slave-Modul des PN/CAN LINK erfolgen im
Steckplatz 1.

SIMATIC PN/CAN LINK
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11.2 CANopen Slave parametrieren

Kommunikationsparameter einstellen

Stellen Sie die busspezifischen Parameter am CANopen Slave-Modul ein: Knoten-ID und
Ubertragungsrate

|G Eigenschaften [ info 4] % Diagnose |

| Aligemein | I0-Varlablen | Systemkonstanten | Texte |
Electronsc Data Sheet (ED5)
Kommunikation
EifrAdressen
HWKennung KnatenD: | 1

Ubertragungsrte: | 125 kbitis [
HerstellerGerdtename: | PHACAN Link Slave |

Frodukt-Code CANopen: | 1001 hex

T

Bild 11-27 Kommunikationsparameter einstellen

Diagnoseparameter einstellen

122

Ab Firmware-Version 2.0 kénnen Sie das neue Men( "Diagnose” auswahlen, das zwei
Optionskastchen enthalt.

* Optionskdstchen Zusatzliche Diagnosealarme aktivieren

Wenn Sie diese Option deaktivieren, dann sendet das Gerat keine Diagnosealarme in Bezug

auf die Betriebsart (CANopen Manager, CANopen Slave und CAN transparent). Beide Fehler-
LEDs bleiben aus.

e Optionskadstchen Error Passive-Alarm blockieren

Wenn Sie diese Option aktivieren, dann wird der Fehlerpassivzustand des CAN-Busses nicht
als Alarm im Diagnosepuffer gemeldet. Die Fehler-LED bleibt aus.

(ISO 11898 CAN-Schicht-2-Gerdt: Wenn einer der Fehlerzahler Gber 127 ist, geht das Gerat in
den Zustand "Error passive" des CAN-Busses. Der ndchste Fehler wird durch "Passive Error
Flag" signalisiert, das aus 6 rezessiven Bits besteht. Dieses Signal zerstort keine andere
Kommunikation auf dem Bus. Das Gerat ist voll betriebsbereit, es sei denn, ein Fehlerzdhler
steigt Uber 255 und das Gerdt geht in den Zustand "Bus off".)

SIMATIC PN/CAN LINK
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11.2 CANopen Slave parametrieren

|; Topologiesicht "ﬁ%h Netzsicht |||]T Gerdtesicht |_

r [ =7 -
it = J Geriteiibersicht |
A
I; ﬁ . | Modul Baugr... |Steck.. |E-Adresse A-Adres.. |Typ
= - Link_1 0 0 PH...
b PROFINET-Schnittstelle o 03X PR...
» CAMopen Slave o 1 64 64 C..

SICMERS

| =am | =

[ [m]

7] [<] I |
|§. Eigenschaften ||"1J. Info i ”ﬂ Diagnose |
J Allgemein || 10-Variablen ” Systemkonstanten ” Texte |

» Allgemein Di
jagnose
* CANopen Slave g
Electronic Data Sheet (EDS)

Kommunikation

[+ zusétzliche Diagnosealarme aktivieren
Diagnose
ElA-Adressen

» Sendedaten Object Dictiona...

[ ] Error Fassive-Alarm blockieren

» Empfangsdaten Object Dicti...

Bild 11-28 Men( Diagnose CANopen Slave

Einen OD-Eintrag fiir Sendedaten im Slave anlegen

Doppelklicken Sie auf "Sendedaten Object Dictionary" @) im HW-Katalog. Ein Sendedaten-OD-
Eintrag wird dadurch als Submodul in das Modul "CANopen Slave" platziert.

[&¥ Topologiesicht [ Netzsicht  [IY | optionen —
dt [ Slave [PRiCAN LiNK] =i 82 n | =
2N ssugroppe Bougr.. |Steck.. E-Adresse A-dres. |Typ Ariker_ | ¥ | Katalog |
1= - Slave o o PMICAN LINK ek 6 |[Suchens e
¥ PROFINETSchnitotelle 0 o1 FROFINE T-5chaintst... ha"‘t' Profil: mg@]
] ~ CANopen Slave ] 1 CANopen Slave [ = 2
L] Canopenetzwerk 0 10 &8 64 CANapen Slave THll C PRy
= T D g
B Sende-0D_1 o 11 67.70  Sendedaten Object Ol e P
- [ £mptengsdaten Object Dictionary
" Sende-0D_2 (] 12 66 Sendedaten Object -
K s = [l CANopen¥noten
0 [ cAniopensinoten universell
- [ PRCAN Link
[ sex1 520-08400-0850
[l

Bild 11-29  Sendedaten Object Dictionary anlegen
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11.2 CANopen Slave parametrieren

Sendedaten-OD-Index und Sub-Index definieren
1. Wahlen Sie durch Mausklick in der Geratelbersicht den Sendedaten-OD-Eintrag aus.

2. Geben Sie den OD-Index @ und den Namen fiir den angelegten Sendedaten-OD-Eintrag ein.

|4 Eigenschaften  |*i} Info yli., Diagnose |

|A1Igemein ilO-\c’ari.sLulen %Syslerllkulnlarllzll Ti'ext\! |

Allgemein
Object Dictanary Index Defintion
EikAdressen

Object Dictionary Index Definition

Index | 2000 hex

Hame: | Sende0D_t1

Sublindex Subindex-Name Datentyp intiahuent

2000.01 Sende-00_1.01 Unzigned 08 |~ D &

"o00.02 Sende-0D_1.02 Unsigned08 0 o8

000,03 Sende-0D_103 Unsigned 08 © &
o

"
B e 200004 Sende-0D_1.04 Unsigned 08

€] " 1>

Bild 11-30 Object Dictionary Index Definition

3. Legen Sie die zum OD-Index gehdrenden Subindizes @ an.
Um weitere Sub-Index-Eintrage anzulegen, doppelklicken Sie auf die Schaltflache
"Hinzufligen".

Weitere OD-Eintrage fiir Sendedaten im Slave anlegen

Wiederholen Sie die obigen Schritte so oft, bis Sie alle gewiinschten Sendedaten im OD des
Slave angelegt haben.

Hinweis
Sie kénnen maximal 100 OD-Eintrdge anlegen.

Diese maximale Anzahl ist unabhangig von der Aufteilung der Eintrdge auf Sende-Daten-OD
und Empfangs-Daten-OD.

Empfangsdaten-OD definieren

Die Schritte zum Definieren und Zuordnen der Empfangsdaten-ODs sind analog zu denen der
Sendedaten-ODs:

1. Empfangsdaten Object Directory anlegen
2. Empfangs-OD-Index und Subindex definieren

E/A-Adressen anpassen

Eventuell miissen Sie die automatisch vom TIA Portal vergebenen E/A-Adressen anpassen.
Dies ist u. a. im Fenster "Geradtelibersicht" mdglich. Hier finden sich auch die von den
Steckplatzen belegten E/A-Adressen. Insbesondere die dem Steckplatz 1, d. h. dem "CANopen
Slave"-Modul zugeordneten Adressen sind wichtig, da hierliber die Steuer- und Status-
Informationen mit dem S7-Programm ausgetauscht werden. Fiir den Anlauf des PN/CAN LINK
ist es wichtig, dass die hier Uibertragenen Steuerinformationen vom S7-Programm korrekt
gesetzt sind.

SIMATIC PN/CAN LINK
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11.2 CANopen Slave parametrieren

Datenkonsistenz uberpriifen

Mit einer anschlieBenden Compilierung kénnen Sie die Konsistenz der Zuordnungen sowie
der verwendeten Datentypen Uberpriifen.

EDS-Datei exportieren

Stellen Sie die Zahl der gewlinschten Prozessdatenobjekte ein.

Exportieren Sie die EDS-Datei des PN/CAN LINK. Durch einen Klick auf die Schaltflache "EDS-
Datei exportieren" (D) 6ffnet sich der entsprechende Dateiauswahldialog.

Hinweis

Definieren Sie nur so viele Prozessdatenobjekte (PDOs), wie Sie tatsachlich fiir Ubertragungen
bendtigen. Eine hohe Anzahl an unnotigen PDOs kann die Prozesse im TIA Projekt beim
Importieren einer EDS-Datei in den CANopen Manager erheblich verlangsamen.

E_\'&EIgenschallen Ei}ln!o uﬁ.‘ Diagnose N

| 10-variab | L | Texte |
Electronic Dats Sheet(EDS) |

e Electronic Data Sheet (EDS)

HWHCENnURg Anzahl Frocess-Dats-Dbjects
(PDOs) in EDS Dateic |10

., 1 )

Bild 11-31 EDS-Datei exportieren

PN/CAN LINK iiber S7-Anwenderprogramm den Ubergang nach "Operational erlauben

SIMATIC PN/CAN LINK

Um dem PN/CAN LINK den Ubergang in den Zustand "Operational” und damit eine
Ubertragung von Daten zwischen der S7-Steuerung und dem PN/CAN LINK zu erméglichen,
ist es notwendig, dass Sie das Steuer-Bit Uiber das S7-Anwenderprogramm auf "1" setzen.
Dieses Steuer-Bit wird zyklisch als Teil der I0-Daten von der S7-Steuerung an den PN/CAN
LINK Ubertragen. Der eigentliche Zustandsiibergang muss allerdings vom aktuellen NMT-
Master ausgelost werden.
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11.3 CAN transparent parametrieren

11.3 CAN transparent parametrieren
11.3.1 Ubersicht

Projektierung mittels HSP im TIA Portal

Die Projektierung des PN/CAN LINK erfolgt im TIA Portal. Fiir die Betriebsart "CAN transparent”
besteht die Projektierung im Wesentlichen aus folgenden Schritten:

—_

N o vk w N

. PN/CAN LINK HSP in das TIA Portal importieren

PN/CAN LINK aus dem HW-Katalog in das Projekt ziehen
PROFINET-spezifische Parameter einstellen

Betriebsart "CAN transparent” einstellen

Ubertragungsrate einstellen

Sende-/Empfangsnachrichten und Sende-/Empfangs-Proxies einstellen

Projektierung tberprifen und kompilieren

11.3.2 Projektierung im TIA Portal

TIA Portal: Gerate & Netze

Gehen Sie wie folgt vor

1.
2.

126

Wéhlen Sie den PN/CAN LINK mit seiner konkreten Artikelnummer aus dem HW-Katalog O

Wahlen Sie die Firmware-Version (V1.0 oder V2.0) des PN/CAN LINK. @) Dieser Schritt ist nur
dann mdglich, wenn das HSP_V17_0358 _001_Link_PN_CAN_V2.0 installiert ist. Der PN/CAN
LINK erscheint im Fenster "Geradte & Netze".

Falls das HSP_V17_0358 002 Link PN_CAN_V2.0 installiert ist, kdnnen Sie auch die
Firmware-Version V2.1 auswahlen.

Verbinden Sie CPU und PN/CAN LINK Uber eine PROFINET-Verbindung.
CPU und PN/CAN LINK sind im Fenster "Gerate & Netze" (iber eine griine PN-Linie ®
verbunden.

. Parametrieren Sie die PROFINET-Schnittstelle des PN/CAN LINK (® entsprechend den

Gegebenheiten lhres PROFINET-Netzwerks.

SIMATIC PN/CAN LINK
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11.3 CAN transparent parametrieren

E‘ Topologiesicht ”Eﬂh Netzsicht ”g'[ Geratesicht Optionen

F% Vernetzen u Verbindungen E = Netziibersicht 1 | » =)
O 10-System: PLC_1.PROFINET IO-System (1001 ¥ Gerst Typ v | Katalog
=l ~ 57-1200-5tation_1 57-1... || Suchen> | il | [t
PLC_1 transparent — =
cruizize . PICAN Link L) U N Fiker  Profl:  [<Alle> [+ ]
Bict ¥ CAN-Station_1 CAN-... e S
X » L Controller Zl
X » transparent PMIC... =
Lol PLC_1.PROFINET 10-Syste.._ e I P
(TELLEROTNET IO R » [ PCSysteme
» (@ Antriebe & Starter
E| = [ §l Netzkomponenten
B B3] —y— ¥ < 1l > » [ IE Switches

*.\ " |9 Eigenschaften I"g Info i_.lﬂ.j Diagnose | LCRgl AW

» (@ Industrial Security

J Allgemein || IO—V_ariahlen I Systemkonstanten || Texte I ~ [Iji Netzilbergange
» Allgemein » [ PNIBACRet Link
e Ethemet-Adressen Fi- :
CAN-Betriebsart  Li PNICAN Link
PLC-Variablen generi... Schnittstelle vernetzt mit 6BK1 620-0AA00-0AAD
w PROFINETSchnittst... 4 E’ IE/ASA Link
Allgemein o Subnetz: | PNIE_1 s [mPNPNCoupler ||
Ethernet-Adressen Fre—— <] L 5]
» Enweiterte Option... - V’Ilnfon’naﬁﬂn
Internet Protocol Version 4 (IPvd) Gerat:
IPAdresse: | 192 . 168 .0 .2 |
i Subnetzmaske: | 255 . 255 . 255 .0 |
N Router-Einstellungen mit |0-Contr
[ synchronisieren PNICAN Link
r D Router verwenden e
Router-Adresse: [0 00 ArtikelNr.:  [6BK1 620044000830 |
vemion: [0 |7
PROFINET V1.0
Beschreibung:
[V PROFINET-Geratename automatiss PROFINETICAN-Netzibergang mit den
e — | Betriebsarten: CAN transparent,
PROFINET |transparent CANopen Manager, CANopen Slave;
- . . nach Spezifikation CiA 301; Schutzart
Konvertierter Name: [Er.a nsparent IP 20; Firmware V2.0
Gerat |

Bild 11-32 TIA Portal: Gerdte & Netze

CAN-Betriebsart des PN/CAN LINK auswahlen

Die Auswahl der CAN-Betriebsart erfolgt Giber die Auswahlliste "Betriebsart festlegen" mit
folgenden Auswahlimaéglichkeiten:

e CANopen Manager
* CANopen Slave
e CAN transparent

CAN-Betriebsart

Betriebsart: | <Betriebsart festlegen> -
<Be tlegen>

CANopen Manager
CANopen Slave
CAN transparent

Bild 11-33 CAN-Betriebsart auswdhlen
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11.3 CAN transparent parametrieren

1. Wahlen Sie die Betriebsart "CAN transparent”.
Nach Auswahl der Betriebsart sind die zur gewdhlten Betriebsart gehérenden Parameter
einstellbar. Alle Einstellungen am "CAN transparent”-Modul des PN/CAN LINK erfolgen im
Steckplatz 1.

Kommunikationsparameter einstellen

Wihlen Sie die Ubertragungsrate fiir die Kommunikation aus.

1o atanien [ 5% en [ deae ]

Ubertragungsrate: | 125 kbitls | |

|4

Bild 11-34  Ubertragungsrate

Diagnoseparameter einstellen

Ab Firmware-Version 2.0 kénnen Sie das neue Men( "Diagnose" auswahlen, das zwei
Optionskastchen enthalt.

* Optionskdstchen Zusatzliche Diagnosealarme aktivieren

Wenn Sie diese Option deaktivieren, dann sendet das Gerat keine Diagnosealarme in Bezug
auf die Betriebsart (CANopen Manager, CANopen Slave und CAN transparent). Beide Fehler-
LEDs bleiben aus.

e Optionskastchen Error Passive-Alarm blockieren

Wenn Sie diese Option aktivieren, dann wird der Fehlerpassivzustand des CAN-Busses nicht
als Alarm im Diagnosepuffer gemeldet. Die Fehler-LED bleibt aus.

(ISO 11898 CAN-Schicht-2-Gerdt: Wenn einer der Fehlerzahler Gber 127 ist, geht das Gerat in
den Zustand "Error passive" des CAN-Busses. Der ndchste Fehler wird durch "Passive Error
Flag" signalisiert, das aus 6 rezessiven Bits besteht. Dieses Signal zerstort keine andere
Kommunikation auf dem Bus. Das Gerat ist voll betriebsbereit, es sei denn, ein Fehlerzdhler
steigt Uber 255 und das Gerdt geht in den Zustand "Bus off".)

SIMATIC PN/CAN LINK
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11.3 CAN transparent parametrieren

|E Topologiesicht ||h-ﬂ-h Netzsicht |||]'f Geratesicht [

ﬁﬂﬂ" =5| J Gerdteiibersicht |
2]
= ¥ . Modul Baugr... |Steck... |E-Adresse A-Adres... |Typ
— - Link_1 0 0 PH...
» PROFINET-Schnittstelle 0 0x1 FR...
b CAMtransparent o] 1 64 64 C..
SICMILRE T
L3
(< ][m] | <] I | [>
|§, Eigenschaften ||"_1.'. Info i) ||ﬁ Diagnose |
J Allgemein || 10-Variablen || Systemkonstanten || Texte |
b Allgemein I Di
v CAN transparent lagnose
Kemmunikation
Diagnose E Zusdtzliche Diagnosealarme aktivieren

ElA-Adreszen
» Sende-Nachrichten
» Empfangs-Nachrichten

|:| Error Passive-Alarm blockieren

Sende-Proxies
Empfangs-Proxies

Bild 11-35 Men( Diagnose CAN transparent
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11.3 CAN transparent parametrieren

Sende-/ Empfangs-Nachrichten projektieren

1. Doppelklicken Sie auf "Sende-Nachricht" bzw. "Empfangs-Nachricht" (O im HW-Katalog. Die
entsprechende Nachrichtenart wird dadurch als Submodul in das Modul "CAN transparent”

130

platziert.

2. Wahlen Sie einen Sende-Nachricht- oder einen Empfangs-Nachricht-Eintrag mit der linken
Maustaste in der Geratelbersicht aus (.

3. Erstellen Sie die notwendigen Nachrichtendefinitionen G.

[E Topalogiesicht L‘ Netzsicht Ii'f Optionen
— F1* || Geditetbersicht | =]
Jlad ¥i .. Baugruppe Baugr. Steck. |E-Adresse A-Adres.. Typ Artikel_ | |i‘“ﬂ|°§
= - Link_1 (] o PIICAN LiNac &2K1 .. || Suchens (it it
= ¥ PROFINETSchnittstelle o a1 PROFINE T-Schnittst & Fiter Profil:  [<Alic> - mgl
i CAN transparent o 1 CAN transparent [ CAN-Prozessdaten
t CAN-Hewwerk o 10 68 - CAN trans parent [ Sendebach
3 Sende-Nachricht_1 o 11 65.72  SendeNachricht :
‘ 9 EmplangsNachricht 1 © 12 & Emplangs-Nachricht I Emehags achiiciy
plang o 12 plang: [ Sende-Provy
[ £mptangsFroy
= [ CAtopentnoten
[ crsiopenEncten universell
=y = [ PRICAN Link
g : - i
- _[dEigenschaften  |"info )] % Diagnose | DI R
Sy ] Texte
Allgemein ~
Nachric =
Nachrichtendefnition o ]
ElfAdressen il
o Hachrichter-D: 031 hex | Information =
z ~|
NachrichtendDFormar: 11 Bt |7| Gent =
iy ige: | Anpassen (CAN-achncht: Lintle Endian, 57 Big Endian) [~
| Wertnderung. ge. =]
Sendezykdus: ms
a Sende-Hachricht
Parsmetsmanme Dasentyp Initialbwer A-adresse -
Sende-Nachncht_1.01 Unsigned 0B |~ 85 -~ Artikel-Hr. ]
SendeNachricht_1.02 Unsigned 08 66 s - =
Sende-Nachricht_1.03 Unsigned 08 &7 = v,
Sende-Nachricht_1.04 Unsigned 08 8 Beschreibung:
Sende-Nachricht_1.05 Unsigned 08 &9 Definition der Machrichten in Senderichtung
Sende-Nachricht_1 06 Unsigned 08 T {ivon FH nach CAN) fir PHICAN LINK mitder =
Sende-Hachricht_1.07 Unsigned 08 7 ERPHE e s
Sende-Nachricht_1.08 Unsigned 08 72 =
v ~|
Bild 11-36  Sende- und Empfangsnachrichten
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11.3 CAN transparent parametrieren

Sende-Proxies und Empfangs-Proxies anlegen und einstellen

1. Doppelklicken Sie auf "Sende-Proxy" bzw. "Empfangs-Proxy" (D im HW-Katalog. Der
entsprechende Proxy wird dadurch als Submodul in das Modul "CAN transparent" platziert.

2. Bei Empfangs-Proxies kdnnen Sie festlegen, wieviele Nachrichten der Empfangspuffer
maximal aufnehmen soll. Welche Nachrichten verarbeitet werden sollen, kdnnen Sie Uber

einen Nachrichtenfilter @ definieren.

| Topologiesicht | g Netzsicht_|[IY Geratesicht || Optionen
71 * =i || Gerltetibersicht | =
a T
8l Y .. Bagrippe Baugr. | Steck.. |E-Adresse AcAdres.. | Typ Anikel_| ¥ | Katalog .
=]_ - Link_1 o o PICAN LINg 81 <Suchens fm-'ﬁ|
b PROFMETSchnitstelle O o1 PROFINET5chnittst AFiter  Prof: | <ille> [=1 fedf]
- AN Y 1 i . —_—
< |rar.snererv( (] CAN transparent [l CANProzessdaten
. CANNeuwark e 10 68 64 b transparent B Scrdc achricin
Sende-Nachricht_1 o 1 65.72  SendeHachricht =
| [ e ptangs-Hachricht
| EmplangsHachncht 1 O 12 63 Emplangs-Hachncht [ 52nde-Frosy
| Sende-Praxy_1 ] 13 70 7385  Sendefrow o
EmplangsFrowy
ph 3 -Proxy. - F
Empfangs-Promy_1 : :; 71.83 86 Emplangs-Froxy e
[W cariopen-snoten universell
| = L) PNICAN Link
<m 3] —i— @< n ] y [ 521 620048000440
| Empfangs-Proxy_1 [TP-Rx] ' ) [[dEigenschaften [finto U] % Diagnose | LI-E
1 in [ 10-Variablan | ten_ | Texte
Algemein _ .
Eniphangspliee Zu Nachrichten
Zu verarbeitende Nachrichten :
Ela-Adressen _‘-I ]“'m“m ——
e O Gerdt Lt
(8) Mur folgende Nachrich d
Formet Nachrichten-Typ Bit-Msske f0ri0  Bit-Profung der .
Alle | =] aite [=] 1eFrrere hex 00000000 hex
F 1 Ernpfangs Prowy
¢ Artikeltor:
Version: [ [=
Beschreibung:
Ubertragungsdienst s im
Anwenderprogramm definiere Nachsichien
i Empiangsrichtung fvon CAN nach PN fir
PHICAN LINIK mit der Batriebsar CAN
trangparent
v
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E/A-Adressen anpassen

Eventuell miissen Sie die automatisch vom TIA Portal vergebenen E/A-Adressen anpassen.
Dies ist u. a. im Fenster "Geradtelibersicht" mdglich. Hier finden sich auch die von den
Steckplatzen belegten E/A-Adressen. Insbesondere die dem Steckplatz 1, d. h. dem "CAN
transparent”-Modul zugeordneten Adressen sind wichtig, da hierliber die Steuer- und Status-
Informationen mit dem S7-Programm ausgetauscht werden. Fiir den Anlauf des PN/CAN LINK
ist es wichtig, dass die hier Uibertragenen Steuerinformationen vom S7-Programm korrekt
gesetzt sind.

Datenkonsistenz uberpriifen

Mit einer anschlieBenden Compilierung kénnen Sie die Konsistenz der Zuordnungen fiir
Empfangsdaten und Sendedaten sowie der verwendeten Datentypen lberpriifen.

CAN-Kommunikation tiber S7-Anwenderprogramm auf "EIN" setzen

Um eine Ubertragung von Daten zwischen der S7-Steuerung und dem PN/CAN LINK zu
ermoglichen, ist es notwendig, dass Sie ein Steuer-Bit (iber das S7-Anwenderprogramm auf
"1" setzen. Dieses Steuer-Bit wird zyklisch als Teil der 10-Daten von der S7-Steuerung an den
PN/CAN LINK Ubertragen.
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11.4 Programmierung

11.4 Programmierung

11.4.1 PLC-Variablen

Wahrend der Projektierung des PN/CAN LINK im TIA Portal werden vom HSP automatisch PLC-
Variablen angelegt, die Sie im S7-Programm zum Zugriff auf das zyklische E/A-Abbild
verwenden kénnen. Damit kann der Zugriff auf die vom PN/CAN LINK belegten Teile des E/A-
Abbilds vom S7-Programm aus Uber logische Namen erfolgen. Die Verwendung von
expliziten Adressen im S7-Programm ist damit nicht erforderlich.

Hinweis

Ab TIA Portal V15 ist es moglich, die automatische Tag-Generierung flr E/A-Objekte
einzuschalten und auszuschalten. Achten Sie darauf, dass die automatische Tag-Generierung
aktiviert ist.

Die Einstellmdglichkeit ist unter "Allgemein > PLC-Variablen generieren” verfligbar, nachdem
Sie die CAN-Betriebsart eingestellt haben.

Hinweis

Um die Leistung zu verbessern, schalten Sie bei der Erstellung von groBer Konfiguration die
“Automatische Generierung der PLC-Variablen fiir E/A-Objekte” aus.

Wenn die Konfiguration beendet ist, schalten Sie die "Automatische Generierung der PLC-
Variablen fiir E/A-Objekte” ein, um die PLC-Variablen zu generieren.

Namensschema der erzeugten PLC-Variablen

Tabelle 11- 1 Namensschema der erzeugten PLC-Variablen

Modul/ 10-Daten Namensschema Datentyp S7-Adress-

Submodul Mnemonik

CANopen Manager Prefix: <LinkName>.<LinkModuleName>

CANopen Slave
Status <Prefix>.Status Byte %|B<ByteAdr>
Control <Prefix>.Control Byte %QB<ByteAdr>

Transmit data object dictionary | Prefix: <LinkName>.<LinkModuleName>.<TransmitDataObjectDictionaryName>

Unsigned 08 <Prefix>.<Subindex name> USInt %QB<ByteAdr>
Unsigned 16 <Prefix>.<Subindex name> Uint %QW<ByteAdr>
Unsigned 32 <Prefix>.<Subindex name> UDInt %QD<ByteAdr>
Unsigned 64 * <Prefix>.<Subindex name> ULInt %Q<ByteAdr>.0
Integer 08 <Prefix>.<Subindex name> Sint %QB<ByteAdr>
Integer 16 <Prefix>.<Subindex name> Int %QW<ByteAdr>
Integer 32 <Prefix>.<Subindex name> Dint %QD<ByteAdr>
Integer 64 * <Prefix>.<Subindex name> Lint %Q<ByteAdr>.0
Real 32 <Prefix>.<Subindex name> Real %QD<ByteAdr>
Real 64 <Prefix>.<Subindex name> LReal %Q<ByteAdr>.0
Bool ** <Prefix>.<Subindex name> Bool %Q<ByteAdr>.0
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Modul/ 10-Daten Namensschema Datentyp S7-Adress-
Submodul Mnemonik
Receive data object dictionary | Prefix: <LinkName>.<LinkModuleName>.<ReceiveDataObjectDictionaryName>
Unsigned 08 <Prefix>.<Subindex name> USint %|B<ByteAdr>
Unsigned 16 <Prefix>.<Subindex name> Ulnt %IW<ByteAdr>
Unsigned 32 <Prefix>.<Subindex name> UDInt %|D<ByteAdr>
Unsigned 64 * <Prefix>.<Subindex name> ULInt %l<ByteAdr>.0
Integer 08 <Prefix>.<Subindex name> Sint %IB<ByteAdr>
Integer 16 <Prefix>.<Subindex name> Int %IW<ByteAdr>
Integer 32 <Prefix>.<Subindex name> Dint %ID<ByteAdr>
Integer 64 * <Prefix>.<Subindex name> Lint %l<ByteAdr>.0
Real 32 <Prefix>.<Subindex name> Real %ID<ByteAdr>
Real 64 <Prefix>.<Subindex name> LReal %l<ByteAdr>.0
Bool ** <Prefix>.<Subindex name> Bool %l<ByteAdr>.0
CAN transparent Prefix: <LinkName>.<LinkModuleName>
Status <Prefix>.Status Byte %IB<ByteAdr>
Control <Prefix>.Control Byte %QB<ByteAdr>
Transmit message Prefix: <LinkName>.<LinkModuleName>.<TransmitMessageName>
Unsigned 08 <Prefix>.<Parameter name> USInt %QB<ByteAdr>
Unsigned 16 <Prefix>.<Parameter name> Ulnt %QW<ByteAdr>
Unsigned 32 <Prefix>.<Parameter name> UDInt %QD<ByteAdr>
Unsigned 64 * <Prefix>.<Parameter name> ULInt %Q<ByteAdr>.0
Integer 08 <Prefix>.<Parameter name> Sint %QB<ByteAdr>
Integer 16 <Prefix>.<Parameter name> Int %QW<ByteAdr>
Integer 32 <Prefix>.<Parameter name> Dint %QD<ByteAdr>
Integer 64 * <Prefix>.<Parameter name> Lint %Q<ByteAdr>.0
Real 32 <Prefix>.<Parameter name> Real %QD<ByteAdr>
Real 64 <Prefix>.<Parameter name> LReal %Q<ByteAdr>.0
Bool ** <Prefix>.<Parameter name> Bool %Q<ByteAdr>.0
Receive message Prefix: <LinkName>.<LinkModuleName>.<ReceiveMessageName>
Unsigned 08 <Prefix>.<Parameter name> USint %|B<ByteAdr>
Unsigned 16 <Prefix>.<Parameter name> Ulnt %IW<ByteAdr>
Unsigned 32 <Prefix>.<Parameter name> UDInt %|D<ByteAdr>
Unsigned 64 * <Prefix>.<Parameter name> ULInt %l<ByteAdr>.0
Integer 08 <Prefix>.<Parameter name> Sint %|B<ByteAdr>
Integer 16 <Prefix>.<Parameter name> Int %IW<ByteAdr>
Integer 32 <Prefix>.<Parameter name> Dint %|D<ByteAdr>
Integer 64 * <Prefix>.<Parameter name> Lint %l<ByteAdr>.0
Real 32 <Prefix>.<Parameter name> Real %ID<ByteAdr>
Real 64 <Prefix>.<Parameter name> LReal %l<ByteAdr>.0
Bool ** <Prefix>.<Parameter name> Bool %l<ByteAdr>.0

1/Q: Ein-/Ausgangs-Bit-Adresse

IB/QB: Ein-/Ausgangs-Byte-Adresse
ID/QD: Ein-/Ausgangs-Doppelwort-Adresse
* Die Steuerung S7-1200 unterstiitzt die Datentypen Lint und ULInt nicht, daher sind die erzeugten Variablen fiir die S7-

1200 nicht verwendbar.

** Der Datentyp "Bool" steht nur ab der Firmware-Version PN/CAN LINK 2.0 zur Verfligung.
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12.1 Status-LEDs

12.1.1

Betriebszustand des PN/CAN LINK / PROFINET-Diagnose

Die LEDs zur Visualisierung der Betriebszustande des PN/CAN LINK sowie der PROFINET-Ports
befinden sich an der Gehausevorderseite (Aufbau (Seite 32)).

Betriebszustand des PN/CAN LINK / PROFINET-Diagnose

RUN- ERROR- MAINT- Betriebs- Beschreibung
LED LED LED"Y zustand
" " Einschalttest / Fiir ca. 1 Sekunde: LED-Test im
Ein Ein Ein Schwerer Fehler Hochlauf
Langer als 1 Sekunde: HW-Fehler
beim Einschalttest gefunden oder
sonstiger schwerer Fehler
o o Systemhochlauf System noch nicht vollstdndig hoch-
Aus Aus Aus gelaufen, aber Einschalttest ist be-
endet.
S o Nicht mit S7- Keine "l0-Controller"-Verbindung
Blinkt Aus Aus 3teenuerung verbun- (Application Relation) aufgebaut
oder Konfiguration noch nicht abge-
schlossen.
" X Mit S7-Steuerung "|0-Controller"-Verbindung (Applica-
Ein Aus verbunden tion Relation) aufgebaut und Konfi-
guration abgeschlossen.
X o- Fehlerzustand "|0-Controller"-Verbindung (Applica-
Blinkt Aus tion Relation) aufgebaut und Konfi-
guration abgeschlossen, aber ein
Fehler ist aufgetreten:
— Diagnosemeldung an die S7-
Steuerung steht an oder
— falsche Konfiguration durch die
S7-Steuerung
Blinkdauer immer mindestens 3 Se-
kunden.
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RUN- ERROR- MAINT- Betriebs- Beschreibung
LED LED LED"Y zustand
had o Firmware-Update « Wihrend die Firmware in den Flash-
Blinkt Aus Aus Speicher geschrieben wird.
u o- LED b||i[1kte(’j1 (Wri]rfj“A e 3-Sekunden-Intervalle
ausgeldst durc
Blinkt | Blinkt Aus BT

1) Die MAINT-LED ist aktuell ohne Bedeutung.
x: LED-Zustand ist nicht relevant

Beim Hochlauf des PN/CAN LINK nach Anlegen der Spannungsversorgung ist der Ablauf wie

folgt:

1. Die drei LEDs leuchten kurz fiir ca. 1 Sekunde auf und gehen dann wieder aus

. Fir ca. 4 Sekunden leuchtet keine der LEDs

2
3. Die RUN-LED beginnt zu blinken
4

. Wenn der Hochlauf des PN/CAN LINK abgeschlossen ist und die Verbindung mit der S7-
Steuerung aufgebaut ist, leuchtet die RUN-LED.

Ethernet-Schnittstelle

LINK

Zeigt an, ob eine physikalische Verbindung auf Ethernet-Ebene vorhanden ist

[ |
Ein

Verbindung vorhanden

[m]
Aus

keine Verbindung vorhanden

Rx/Tx

Zeigt an, ob ein Paket gesendet oder empfangen wird

Ein

PN/CAN LINK sendet oder empfangt ein Paket

Aus

Es wird kein Paket gesendet oder empfangen
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12.1.2 Verbindungsstatus CAN-Bus in den beiden CANopen-Betriebsmodi

Verbindungsstatus CAN-Bus in den beiden CANopen-Betriebsmodi

136

Der PN/CAN LINK signalisiert seinen Zustand sowohl im "CANopen Manager"- als auch im
"CANopen Slave"-Modus mittels der CAN-LEDs auf der Gehause-Vorderseite (Aufbau

(Seite/32)).

Tabelle 12- 1 Verhalten der RUN-LED

Einmaliges kurzes Auf-
leuchten

"Stopped"

RUN-LED Bedeutung Bemerkung
o Der PN/CAN LINK ist in der Inititalisie- | Nach Einschalten des Gerats
AUS rungsphase oder nach Reset
i Der NMT-Zustand des PN/CAN LINK ist | --
- "Pre-Operational”
Blinkt
e Der NMT-Zustand des PN/CAN LINK ist | --

| |
Ein

Der NMT-Zustand des PN/CAN LINK ist
"Operational"

Tabelle 12- 2 Verhalten der ERR-LED

ERR-LED Bedeutung Bemerkung
- Kein Fehler am CANopen-Bus -
Aus

34
Einmaliges kurzes Auf-
leuchten

Mindestens ein Fehlerzahler im CAN-
Controller hat seine Warnschwelle
erreicht.

e
-0-
Ean

Zweimaliges kurzes Auf-

Ein Heartbeat- oder Node-Guarding-
Fehler ist aufgetreten.

leuchten
- Der CAN-Controller ist im Zustand -
Ein "Bus-Off"
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12.2 Diagnosen an die S7-Steuerung

12.1.3 Verbindungsstatus CAN-Bus im Betriebsmodus "CAN transparent”

Verbindungsstatus CAN-Bus im Betriebsmodus "CAN transparent”

Der PN/CAN LINK signalisiert seinen Zustand im Modus "CAN transparent” mit den Feldbus-
LEDs auf der Gehduse-Vorderseite (Aufbau (Seite|32)).

Tabelle 12- 3 Verhalten der RUN-LED

RUN-LED Bedeutung
- PN/CAN LINK ist aus
Aus

- PN/CAN LINK ist im Zustand "EIN"

Ein

Tabelle 12- 4 Verhalten der ERR-LED

ERR-LED Bedeutung
- Kein Fehler am CAN-BUS
Aus
e Der CAN-Controller ist im Zustand "Error passiv"

Einmaliges kur-
zes Aufleuchten

- Der CAN-Controller ist im Zustand "Bus-Off"

Ein
12.2 Diagnosen an die S7-Steuerung
12.2.1 Ereignisse, die eine Diagnose auslosen

Diagnosen

Der PN/CAN LINK sendet mit den in PROFINET ublichen Mitteln Diagnosen an die S7-
Steuerung.

Dabei wird unterschieden zwischen Diagnosen, die sich auf den gesamten PN/CAN LINK
beziehen und solchen, die einzelne Module betreffen.

Viele Diagnosen sind das Ergebnis von Fehler-Ereignissen und nicht Fehler-Zustanden.
Deswegen werden sie sofort nachdem sie an die S7-Steuerung gemeldet wurden, wieder
weggenommen ("Kommend"-Meldung und "Gehend"-Meldung).
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12.2 Diagnosen an die S7-Steuerung

Folgende Tabellen geben fiir die verschiedenen Modi des PN/CAN LINK einen Uberblick {iber:

* die Ereignisse, die eine Diagnose auslésen

* die Ereignisse, die dazu fihren, dass eine anstehende Diagnose wieder weggenommen

wird

* die zugehdérige Komponente

Die Diagnose-Meldungen inklusive der Beschreibung sind im Kapitel Diagnosemeldungen
(Seite 140) aufgefiihrt. In den Beschreibungen sind auch Instruktionen und Hinweise zur

Fehlerbehebung enthalten.

Diagnoserelevante Ereignisse im Modus "CANopen Manager"

Tabelle 12- 5 Diagnoserelevante Ereignisse im Modus "CANopen Manager"

Ereignis fiir das Ausldsen Ereignis fiir das Bezug Zusatzliche
Wegnehmen Informatio-
nen
Ubergang des CAN-Controllers in den Zustand CAN-Controller ver- PN/CAN
"Bus-Off" ldsst Zustand "Bus-Off" | LINK
wieder
Ubergang des CAN-Controllers in den Zustand CAN-Controller ver- PN/CAN
"Error Passive" ldsst Zustand "Error LINK
Passive" wieder
Interner Kommunikationsfehler Diagnose wurde tber | PN/CAN
PROFINET an die S7- LINK
Steuerung Ubertragen
Pufferiiberlauf beim Versenden von CAN- Diagnose wurde Uiber | PN/CAN
Paketen PROFINET an die S7- LINK
Steuerung libertragen
Pufferiiberlauf beim Empfangen von CAN- Diagnose wurde tber | PN/CAN
Paketen PROFINET an die S7- LINK
Steuerung Ubertragen
Empfang einer PDO mit falscher Lange Diagnose wurde Uiber | PN/CAN COB-ID der
PROFINET an die S7- LINK PDO
Steuerung libertragen
Heartbeat- / Node Guarding-Fehler Wenn der Slave wieder | Entspre- | ---
verfligbar und im chendes
erwarteten Zustand ist | Slave-
Modul
Unerwarteter Slave-Zustand Wenn der Slave wieder | Entspre- | -
im erwarteten Zustand | chendes
ist Slave-
Modul
Fehler beim Boot-Up eines Slaves Wenn der Slave erfolg- | Entspre- Fehlerursache
reich gebootet wurde |chendes |soweit be-
Slave- kannt
Modul
Empfang einer EMCY-Nachricht Diagnose wurde Uiber | Entspre- | Fehlercode der
PROFINET an die S7- chendes EMCY-
Steuerung Ubertragen | Slave- Nachricht
Modul
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Diagnoserelevante Ereignisse im Modus "CANopen Slave"

Tabelle 12- 6 Diagnoserelevante Ereignisse im Modus "CANopen Slave"

Ereignis fiir das Ausldsen Ereignis fiir das Weg- Bezug Zusatzliche Infor-
nehmen mationen

Ubergang des CAN-Controllers in CAN-Controller verldsst | PN/CAN LINK | ---

den Zustand "Bus-Off" Zustand "Bus-Off" wieder

Ubergang des CAN-Controllers in CAN-Controller verldsst | PN/CAN LINK | ---

den Zustand "Error Passive" Zustand "Error Passive"
wieder

Interner Kommunikationsfehler Diagnose wurde Uiber PN/CAN LINK | -

PROFINET an die S7-
Steuerung Ubertragen
Pufferiiberlauf beim Versenden Diagnose wurde (ber PN/CAN LINK | -
von CAN-Paketen PROFINET an die S7-
Steuerung Ubertragen
Pufferiiberlauf beim Empfangen Diagnose wurde Uiber PN/CAN LINK | -
von CAN-Paketen PROFINET an die S7-
Steuerung Ubertragen
Empfang einer PDO mit falscher Diagnose wurde (ber PN/CAN LINK | COB-ID der PDO
Ldnge PROFINET an die S7-
Steuerung Ubertragen

Heartbeat- / Node-Guarding-Fehler | Diagnose wurde liber PN/CAN LINK ID des ausgefallenen
PROFINET an die S7- Knoten
Steuerung Ubertragen

Diagnoserelevante Ereignisse im Modus "CAN transparent”

Tabelle 12- 7 Diagnoserelevante Ereignisse im Modus "CAN transparent"

Ereignis fiir das Auslésen Ereignis fiir das Wegnehmen | Bezug
Ubergang des CAN-Controllersin | CAN-Controller verldsst Zustand | PN/CAN LINK
den Zustand "Bus-Off" "Bus-Off" wieder

Ubergang des CAN-Controllers in CAN-Controller verldsst Zustand | PN/CAN LINK
den Zustand "Error Passive" "Error Passive" wieder

Interner Kommunikationsfehler Diagnose wurde iber PROFINET | PN/CAN LINK
an die S7-Steuerung Ubertra-

gen
Pufferiiberlauf beim Versenden Diagnose wurde tiber PROFINET | PN/CAN LINK
von CAN-Paketen an die S7-Steuerung Ubertra-
gen
Pufferiiberlauf beim Empfangen Diagnose wurde tiber PROFINET | PN/CAN LINK
von CAN-Paketen an die S7-Steuerung Ubertra-
gen
Empfang eines CAN-Pakets mit Diagnose wurde (iber PROFINET | Entsprechendes Eingangs-
falscher Lange an die S7-Steuerung Ubertra- Modul
gen
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12.2.2

Diagnosen

Diagnosemeldungen

Modus

Modul / Submodul an
dem die Diagnose
gemeldet wird

Kanal Diagnosen - Fehler

Fehlerursache und mégliche Abhilfe

Manager,
Slave,
Transparent

CANopen Manager
CANopen Slave
CAN transparent

CAN-Bus nicht erreichbar
("Bus Off"-Zustand)

Es konnen keine CAN Nachrichten mehr ge-
sendet oder empfangen werden.

Priifen Sie auf Fehler in der Hardware-
Installation (z. B. Abschlusswiderstand, ...) oder
Kommunikationseinstellungen (z. B. Ubertra-
gungsrate, ...)

Manager,
Slave,
Transparent

CANopen Manager
CANopen Slave
CAN transparent

CAN-Bus im "Error Passive"-
Zustand

In dem Zustand kann eine Wiederholung von
defekten CAN-Nachrichten nicht mehr durch
das Gerat ausgeldst werden.

Priifen Sie auf Fehler in der Hardware-
Installation (z. B. Abschlusswiderstand, ...) oder
Kommunikationseinstellungen (z. B. Ubertra-
gungsrate, ...).

Der Fehler kann auch auftreten, wenn keine
anderen Teilnehmer an den CAN-Bus ange-
schlossen sind.

Manager,
Slave,
Transparent

CANopen Manager
CANopen Slave
CAN transparent

Uberlauf des CAN Emp-
fangspuffers

Empfangene CAN Nachrichten gingen verloren.
Reduzieren Sie die CAN Ubertragungsrate,
erhohen Sie die PROFINET Zykluszeit oder re-
duzieren Sie die zu tGbertragenden PROFINET IO
Daten.

Manager,
Slave,
Transparent

CANopen Manager
CANopen Slave
CAN transparent

Uberlauf des CAN Sende-
puffers

Zu sendende CAN Nachrichten konnten nicht
gesendet werden und wurden verworfen.

Dies wird verursacht durch zu groBes CAN
Kommunikationsaufkommen oder wenn weite-
re Probleme in der CAN Kommunikation aufge-
treten sind ("Bus Off"- oder "Error Passive"-
Zustand). Wenn weder "Bus Off"- noch "Error
Passive" vorliegt, dann versuchen Sie, das
Kommunikationsaufkommen zu verringern
oder die CAN Bitrate zu erhohen.

Manager,
Slave

CANopen Manager
CANopen Slave

Empfangenes PDO mit COB-
ID {1:x} hat falsche Lange

Das empfangene PDO mit COB-ID {1:x} hat eine
andere Lange als konfiguriert und wird daher
verworfen.

Korrigieren Sie die Konfiguration des PDOs.

Slave

CANopen Slave

Knotenliberwachung (He-
artbeat) meldet Fehler - bei
Knoten {1:d}

Es wurde vom Knoten {1:d} keine Heartbeat-
Nachricht in der vorgegebenen Zeit empfan-
gen. Die in OD 0x1029 konfigurierte Fehlerre-
aktion wird ausgefiihrt.

Priifen Sie, ob der Knoten {1:d} ausgefallen ist
und ob die Uberwachungszeit richtig parame-
triert ist.

Slave

CANopen Slave

Knoteniiberwachung (No-
de-Guarding) meldet Fehler

Es wurde vom Manager keine Node-Guarding-
Anfrage in der vorgegebenen Zeit empfangen.
Die in OD 0x1029 konfigurierte Fehlerreaktion
wird ausgefihrt.

Priifen Sie, ob der Master ausgefallen ist und
ob die Uberwachungszeit richtig parametriert
ist.
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Modus Modul / Submodul an | Kanal Diagnosen - Fehler | Fehlerursache und mogliche Abhilfe

dem die Diagnose
gemeldet wird

Manager, CANopen Manager Hardware-Fehler erkannt: - | Beim Einschalten des Moduls wurden Hard-

Slave, CANopen Slave {1:x}). ware-Fehler erkannt.

Transparent CAN transparent Das Modul muss getauscht werden.

Manager, CANopen Manager Interner Kommunikations- | Empfangene und gesendete CAN Nachrichten

Slave, CANopen Slave fehler erkannt. kdnnen verloren gegangen sein.

Transparent CAN transparent Prufen Sie auf Stérungen der Kommunikati-
onswege durch EMV-Einstrahlungen. Kénnen
diese ausgeschlossen werden, kann ein Hard-
ware-Fehler vorliegen und das Modul muss
getauscht werden.

Manager Knoten Knotenliberwachung (He- | Es wurde von diesem Knoten keine Heartbeat-

artbeat oder Node- Nachricht in der vorgegebenen Zeit empfan-

Guarding) meldet Fehler gen bzw. der Knoten hat nicht innerhalb der
eingestellten Uberwachungszeit auf eine Node-
Guarding-Anfrage geantwortet. Trat die Mel-
dung wahrend des Startvorgangs auf, wird der
Startvorgang fir alle Knoten neu begonnen. In
allen anderen Fallen wird die unter "Reaktion
auf Ausfall des Knotens" konfigurierte Reaktion
ausgefihrt.

Manager Knoten Knotenliberwachung (He- | Der Knoten meldet einen unerwarteten Netz-
artbeat oder Node- werk-Status (NMT-Status).

Guarding) in unerwartetem | Gemeldeter NMT-Status {1:x}.

Status Ist der Knoten notwendig fiir das Netzwerk,
dann wird die konfigurierte Reaktion “Reaktion
auf Ausfall eines notwendigen Knotens” durch-
gefiihrt.

Manager Knoten Fehler beim Starten: Sam- | Beim Starten des Knotens wurden Fehler er-
melmeldung kannt. Details werden in einer oder mehreren

weiteren Diagnosemeldungen ausgegeben.
Abhdngig von der Einstellung "Knoten ist not-
wendig im Netzwerk", wird der Knoten oder
alle Knoten neu gestartet.

Manager Knoten Fehler beim Starten: Kno- Der Knoten hat nicht auf eine Anfrage inner-
ten meldet sich nicht halb der maximalen Startvorgangsdauer ge-

antwortet (Lesen von OD 1000).

Priifen Sie, ob der Knoten richtig am CAN-Bus
angeschlossen ist und sich nicht im Zustand
"Stopped" befindet.

Der Startvorgang wird fortgesetzt.

Manager Knoten Fehler beim Starten - Keine | Wahrend des Startvorgangs wurde von diesem
Antwort der Knotenuber- Knoten keine Heartbeat- oder Node-Guarding-
wachung (Heartbeat oder Nachricht in der vorgegebenen Zeit empfan-
Node-Guarding) gen.

Manager Knoten Fehler beim Starten - Ab- Die Geratetyp-ID ({1:x}) des Knotens weicht
weichende Geratetyp-ID von der konfigurierten Geratetyp-ID ab.

(OD 1000) Priifen Sie, ob das richtige Gerat angeschlossen
ist und die richtige EDS-Datei geladen wurde.
Hat die Geratetyp-ID den Wert O, konnte die ID
vom Gerdt nicht gelesen werden.

Manager Knoten Fehler beim Starten - Ab- Die Hersteller-ID ({1:x}) des Knotens weicht

weichende Hersteller-ID
(0D 1018.1)

von der konfigurierten Hersteller-ID ab.

Priifen Sie, ob das richtige Gerat angeschlossen
ist und die richtige EDS-Datei geladen wurde.
Hat die Hersteller-ID den Wert O, konnte die ID
vom Gerdt nicht gelesen werden.
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12.2 Diagnosen an die S7-Steuerung

Modus Modul / Submodul an | Kanal Diagnosen - Fehler | Fehlerursache und mogliche Abhilfe
dem die Diagnose
gemeldet wird
Manager Knoten Fehler beim Starten - Ab- Der Produkt-Code ({1:x}) des Knotens weicht
weichender Produkt-Code | vom konfigurierten Produkt-Code ab.
(OD 1018.2) Priifen Sie, ob das richtige Gerat angeschlossen
ist und die richtige EDS-Datei geladen wurde.
Hat der Produkt-Code den Wert 0, konnte der
Code vom Gerat nicht gelesen werden.
Manager Knoten Fehler beim Starten - Ab- Die Versionsnummer ({1:d}.{2:d}) des Knotens
weichende Versionsnum- weicht von der konfigurierten Versionsnummer
mer (OD 1018.3) ab.
Priifen Sie, ob das richtige Gerat angeschlossen
ist und die richtige EDS-Datei geladen wurde.
Hat die Versionsnummer den Wert 0, konnte
diese vom Gerdt nicht gelesen werden.
Manager Knoten Fehler beim Starten - Unzu- | Unerwarteter Netzwerkstatus (NMT) wahrend
lassiger NMT Status des der Konfiguration eines Knotens gemeldet. Ist
Knotens. (Error 16#7) der betroffene Knoten als notwendig konfigu-
riert (Option “Knoten ist notwendig im Netz-
werk”), wird der Startvorgang fiir alle Knoten
wiederholt.
Manager Knoten Fehler beim Starten - Eine "SDO abort"-Nachricht wurde empfangen.
Schreiben des OD Die genaue Ursache kann mithilfe eines CAN-
{1:x}:{2:x} wurde vom Kno- | Bus-Analysers ermittelt werden.
ten abgelehnt.
Manager Knoten Fehler beim Starten - Beim Schreiben der Werte von OD {1:x}:{2:x} ist
Schreiben des OD eine Zeitliberschreitung aufgetreten.
{1:x}:{2:x} fehlgeschlagen.
Manager Knoten EMCY-Nachricht mit Fehler- | Hinweis: Werden zu viele EMCY-Nachricht in zu
Code {1:x} empfangen. kurzer Zeit empfangen, werden nicht alle
Fehler-Register: {2:x} Nachrichten in der Diagnose angezeigt.
Transparent RX-Nachricht Empfangene CAN-Nachricht | Die empfangene CAN-Nachricht mit {1:x} hat
mit ID {1:x} hat falsche eine andere Lange als konfiguriert und wird
Lange. daher verworfen.
Korrigieren Sie die konfigurierte Lange.
Manager, PROFINET-Interface Interner Software-Fehler - Ein interner Fehler wurde erkannt und wird
Slave, {1:x}). jetzt, nach Neustart der Baugruppe, gemeldet.
Transparent Die Fehlermeldung verschwindet, wenn Sie die
Baugruppe nochmals neu starten.
SIMATIC PN/CAN LINK
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Instandhalten und Warten 1 3

13.1 Firmware-Update

Ein PN/CAN LINK mit Firmware-Version V2.0 kann nur dann laufen, wenn auch die
Konfiguration im Projekt fiir die Firmware-Version V2.0 vorgenommen wird. Wenn bei der
Konfiguration ein Unterschied zwischen der Firmware-Version des Gerdts und der im Projekt
eingestellten Firmware-Version entsteht, funktioniert der PN/CAN LINK nicht. Sie missen ihn
in diesem Fall von der S7-CPU mit dem Projekt, das eine unterschiedliche Firmware enthalt,
trennen und wie folgt vorgehen:

1. Verbinden Sie den PN/CAN LINK direkt mit einem Rechner mit dem TIA Portal.
2. Wahlen Sie aus dem Menu "Online" den Menlpunkt "Erreichbare Teilnehmer".
3. Wahlen Sie den PN/CAN LINK aus der Liste der erreichbaren Teilnehmer.
4

. Fihren Sie das Firmware-Update durch und verbinden Sie den PN/CAN LINK wieder mit der
S7-CPU.

Beachten Sie, dass die Konfiguration automatisch von der S7-CPU an das Gerat lGbertragen
wird, wenn eine Verbindung hergestellt wird. Sie diirfen also keinen PN/CAN LINK mit einer
Konfiguration fur die Firmware-Version V1.0 an die S7-CPU anschlieBen, in der das Projekt mit
Firmware-Version V2.0. geladen ist.

SIMATIC PN/CAN LINK
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13.1 Firmware-Update

Vorgehen

|1 [T

Um unnétige Neustarts wahrend des Aktualisierungsprozesses zu vermeiden, gehen Sie

folgendermaBen vor:

1. Setzen Sie die S7-CPU in den Betriebszustand "STOP".
2. Aktualisieren Sie den PN/CAN LINK in lhrem Projekt wie folgt:

— Offnen Sie die Ansicht "Gerate

& Netze" in lhrem Projekt.

— Offnen Sie den PN/CAN LINK, den Sie aktualisieren méchten, mit einem Doppelklick.

— Wahlen Sie in der Ansicht "Eigenschaften” im Register "Allgemein” die Option

"Kataloginformation" aus.

|_C9, Eigenschaften ||"1J. Info i ”ﬂ Diagnose |

* Allgernein
Projektinformation
Kataloginformation

Kataloginformation

Identification & Maintenance Kurzbezeichnung

CAN-Betriebsart

PLCVariablen generieren

¥ PROFINET-Schnittstelle

[x1]

Firmware-Version

T aa

Bild 13-1 Kataloginformation

144

Beschreibung:

ArtikelHhr.

. | PICAN Link

PROFINETICAN-Metziibergang mit den Betriebsarten: CAN ~
transparent, CAMopen Manager, CAMopen Slave; nach
Spezifikation CiA 301; Schutzart IP 20

. | 6BK1 620-0AA00-0440 |

: [vio |

| Firmware-Version dndern

| Modulbeschreibung aktualisi...

— Klicken Sie auf die Schaltflache "Firmware-Version dndern". Ein Fenster zum Austausch

des Gerdts 6ffnet sich.

SIMATIC PN/CAN LINK
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Gerat tauschen — PNFCAN Link

Aktuelles Gerdt:

PHICAN Link
Artikel-Mr . |EBK1 620-0AA00-0AAD
Wersion: |V1_0

Beschreibung:

PROFINETICAMN-Netziibergang mit den
Betriebsarten: CAN transparent,
CANopen Manager, CAMopen Slave;
nach Spezifikation CiA 301; Schutzart
IF 20

Kompatibilitdtsinformation

Information

MNeues Gerdt:

PNICAN Link
Artikelir: | BBK1 620-0A200-0A%0 |
Version: |V2_0 |v|

Beschreibung:

PROFINETICAN-Metziibergang mit den
Betriebsarten: CAN transparent,
CAMopen Manager, CANopen Slave;
nach Spezifikation CiA 301; Schutzart
IP 20; Firrnware V2.0

« [ i Netzkemponenten
vrj. Netziibergdnge
« [ PNICAN Link

13.1 Firmware-Update

b

[l B6EK1 620-0AA00-0AA0

DK ; | Abbrechen

Bild 13-2 Gerat tauschen

In diesem Fenster kénnen Sie den PN/CAN LINK mit Firmware-Version V1.0 gegen den
PN/CAN LINK mit Firmware-Version V2.0 tauschen. Um ein Firmware-Downgrade, z.B. von
V2.0 auf V1.0, durchfiihren zu kénnen, missen Sie den PN/CAN LINK im Projekt von Grund

auf neu erstellen.

— Ubersetzen Sie das Projekt. Laden Sie es vorerst nicht auf die S7-CPU.

SIMATIC PN/CAN LINK
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13.1 Firmware-Update

3. Aktualisieren Sie die Firmware des PN/CAN LINK mit dem TIA Portal wie folgt:
— Offnen Sie den Ordner "Online-Zugdnge" in der Projektnavigation.

— Wabhlen Sie lhre Netzschnittstelle, die Zugang zum PN/CAN LINK-Netzwerk hat, und
klicken Sie auf die Schaltflache "Erreichbare Teilnehmer aktualisieren”.

Tipp: Um alle Optionen fiir das Firmware-Update nutzen zu kénnen, vergeben Sie dem
PN/CAN LINK einen eindeutigen PROFINET-Gerdtenamen und eine eindeutige IP-Adresse.
Wenn der PN/CAN LINK nicht angezeigt wird, Uberprifen Sie den PROFINET-Gerdtenamen
und/oder die IP-Adresse.

— Offnen Sie in der Projektnavigation die Option "Online & Diagnose" des gewiinschten
PN/CAN LINK und wahlen Sie im Ordner "Funktionen" die Gruppe "Firmware-Update".

— Um den Pfad zu den Firmware-Update-Dateien zu wahlen, klicken Sie im Bereich
"Firmware-Update" auf die Schaltflache "Durchsuchen”.

— Wabhlen Sie die passende Firmware-Datei aus. In der Tabelle im Bereich Firmware-
Update werden alle Module aufgelistet, fiir die mit der gewahlten Firmware-Datei ein
Update moglich ist.

— Im Abschnitt "Passend flir Baugruppen mit:" sehen Sie die Gerate (Artikel-Nr.) und die
Versionen, die diese Firmware akzeptieren.

— Klicken Sie auf die Schaltflache "Starte Aktualisierung".

— Nachdem die Aktualisierung abgeschlossen ist, miissen Sie warten, bis die Firmware
aktiviert ist. Dann ist das Gerat einsatzbereit.

4. Laden Sie das Projekt in die S7-CPU. Wenn der Vorgang erfolgreich abgeschlossen ist, gehen
Sie zum ndchsten Schritt.

Hinweis

Da dem PN/CAN LINK weder der PROFINET-Geratename noch die IP-Adresse zugewiesen
ist, werden in der S7-CPU nach dem Laden des Projekts einige Fehler auftreten, weil die
S7-CPU die Gerdte nicht erreichen kann. Das Laden des Projekts dauert langer, weil das

Gerat nicht gefunden wird.

5. Vergeben Sie im Ordner "Online-Zugange" den PROFINET-Gerdatenamen und die IP-Adresse,
die Sie im Projekt konfiguriert haben.

6. Flr den Betrieb setzen Sie die S7-CPU wieder in den Betriebszustand "RUN".

AVORSICHT

Kritischer Anlagenzustand

Der im PN/CAN LINK eingebaute Ethernet-Switch ist erst nach dem Anlauf des PN/CAN LINK
in Betrieb. Ein Neustart des PN/CAN LINK unterbricht die Ethernet-Switch Funktion.

Bestehende Ethernet-Verbindungen tiber den Switch werden dadurch fiir die Dauer des
PN/CAN LINK Hochlaufs unterbrochen. Dies kann zu kritischen Anlagenzustanden fiihren.

SIMATIC PN/CAN LINK
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13.1 Firmware-Update

AbhilfemaBnahmen in Verbindung mit Problemen beim Firmware-Update

SIMATIC PN/CAN LINK

Falls es versehentlich zu einer Versionsabweichung zwischen Gerdt und
Konfigurationsprojekt gekommen ist, kdnnen folgende Fehlermeldungen im Diagnosepuffer
der S7-CPU angezeigt werden:

* Fehler: Ausfall eines 10-Device - Nicht-unterstiitzte Geratekonfiguration

* Fehler: Ausfall eines 10-Device - Unterschiedlicher Geratetyp

* Fehler: Ausfall eines |10

* Fehler: Ausfall eines I0-Device - Link-down an allen Ports des 10-Controllers

Abhilfe: Stellen Sie sicher, dass Sie in dem auf die S7-CPU geladenen Projekt die richtige
Firmware-Version fiir das Gerdt verwenden.

In einigen Fallen missen Sie das Gerat fir die Wiederherstellung aus- und wieder einschalten.
Nach dem Einschalten kann die Meldung "Fehler: Interner Softwarefehler — (16#8EB901BF)"
erscheinen.

Abhilfe: Stellen Sie sicher, dass Sie in dem auf die S7-CPU geladenen Projekt die korrekte
Firmware-Version fiir das Gerat verwenden, und wiederholen Sie das Aus- und Einschalten
des Gerats.

Die Fehlermeldung "Fehler: Ausfall eines 10-Device - |0-Device nicht gefunden” kann direkt
nach dem Aktivieren der heruntergeladenen Firmware ausgegeben werden (siehe Schritt 3).

Abhilfe: Ignorieren Sie die Fehlermeldung und laden Sie das Projekt, das mit der
aktualisierten Firmware auf dem Gerat Gibereinstimmt (setzen Sie ab dem Schritt 4 fort).

Nach dem Laden des Projekts vergeben Sie im Ordner "Online-Zugdange" den PROFINET-
Geratenamen und die IP-Adresse. Danach wird der Fehler automatisch behoben und Sie
konnen die S7-CPU in den Betriebszustand "RUN" setzen.
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13.2 PN/CAN LINK austauschen
Nachfolgend sind die prinzipiellen Schritte zum Austausch des PN/CAN LINK beschrieben.

Hinweis
Verwendung des PN/CAN LINK V2.0 (Firmware-Version 2.0) als Ersatz fiir ein Gerdt mit
Firmware V1.0

Es ist nicht moglich, ein Gerat mit Firmware V2.0 als Ersatz flr ein Gerat mit Firmware V1.0
zu verwenden. Um diese Einschrankung zu umgehen, miissen Sie die Firmware des PN/CAN
LINK, den Sie als Ersatz verwenden mochten, auf die Version V2.1 aktualisieren oder auf die
Version V1.0 herunterstufen.

Beachten Sie beim Firmware-Update/Firmware-Downgrade die Gerdtefunktionalitdt der
jeweiligen Version (siehe Versionsiibersicht) (Seite 11).

Vorbereitungen
Schalten Sie den S7-Aufbau inklusive PN/CAN LINK spannungslos.

Gerat austauschen
Gehen Sie wie folgt vor:
1. Leitungen der 24-V-Stromversorgung sowie Funktionserde von der Schraubklemme I6sen
2. PROFINET-Stecker und CAN-Stecker abziehen

3. Gerat von der Hutschiene demontieren. Gehen Sie dabei in umgekehrter Reihenfolge vor,
wie im Kapitel Montieren (Seite 79) beschrieben.

4. Neues Gerdt einbauen und anschlieBen

Hinweis

PROFINET-Geratename und IP-Adresse des neuen Gerdts miissen mit dem bisher
verwendeten lGbereinstimmen, sonst wird das Gerat nicht erkannt.

Gerat wieder in Betrieb nehmen
1. Spannungsversorgung fiir S7-Aufbau und PN/CAN LINK wieder einschalten.
Es erfolgt ein automatischer Download der Projektierungsdaten von der ibergeordneten
S7-CPU.

Das Step 7-Programm schaltet den PN/CAN LINK durch Setzen der Steuer-Bits auf "EIN" in den
Betriebszustand "Operational”.

SIMATIC PN/CAN LINK
148 Betriebsanleitung, 02/2024, A5E39895370-AE



Instandhalten und Warten
13.3 Recycling und Entsorgung

13.3 Recycling und Entsorgung

Der PN/CAN LINK ist aufgrund der schadstoffarmen Bestandteile recyclingfahig.

ACHTUNG

Flr ein umweltvertragliches Recycling und die Entsorgung lhres Altgerats wenden Sie sich

an einen zertifizierten Entsorgungsbetrieb fir Elektronikschrott und entsorgen Sie das Gerat
entsprechend der jeweiligen Vorschriften in Threm Land.

Eine Riicknahme des Gerdts seitens Siemens ist nicht vorgesehen.

Flr weitere Fragen zum Thema Entsorgung und Recycling wenden Sie sich an Ihren

Siemens-Ansprechpartner vor Ort. Sie finden ihn liber unsere Ansprechpartner-Datenbank
im Internet (https://w3.siemens.com/aspa app/).

SIMATIC PN/CAN LINK
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14.1 Technische Daten

Technische Daten PN/CAN LINK

Artikelnummer

6BK1620-0AA00-0AA0

Allgemeine Informationen
Produkttyp-Bezeichnung
Firmware-Version

e FW-Update moglich

Herstellerkennung (VendorID)

PN/CAN Link

Ja
ID 03 00 00 53h nach CiA

Produktfunktion

« |&M-Daten Ja; 1&MO bis I&M3
Engineering mit

» STEP 7 TIA Portal projektierbar/integriert ab Version ab STEP7V14
Aufbauart/Montage

Montage Hutschiene, Wandmontage, Buchmontage
Einbaulage beliebig
Einbaulage empfohlen waagrecht
Schienen-Montage Ja
Schaltschrankeinbau Ja
Versorgungsspannung

Spannungsart der Versorgungsspannung DC

Nennwert (DC) 24V
zuldssiger Bereich, untere Grenze (DC) 20,4V
zuldssiger Bereich, obere Grenze (DC) 28,8V
Verpolschutz Ja
Uberspannungsschutz Ja
Kurzschluss-Schutz Ja

Netz- und Spannungsausfalliiberbriickung

* Netz-/Spannungsausfalliiberbriickungszeit 10 ms
Eingangsstrom

Stromaufnahme (Nennwert) 0,09 A
Stromaufnahme, max. 0,11 A
Verlustleistung

Verlustleistung, typ. 2,2W

Schnittstellen
Schnittstellen/Bustyp

2x Ethernet (RJ45), 1x Sub-D (9-polig)

PROFINET IO

+ automatische Ermittlung der Ubertragungsgeschwindigkeit

150

Nein
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14.1 Technische Daten

Artikelnummer

6BK1620-0AA00-0AA0

+ Ubertragungsgeschwindigkeit, max. 100 Mbit/s
* Anzahl der RJ45-Ports 2
¢ Anzahl der FC (FastConnect) Anschliisse 2
PROFINET-Funktionen
e Vergabe der IP-Adresse, unterstiitzt Ja

Ja

e Vergabe des Geratenamens, unterstitzt

1. Schnittstelle
Schnittstellentyp
potenzialgetrennt

CAN nach CiA 303-1
Ja; AC500V bzw. DC707 V

Schnittstellenphysik

¢ Anzahl der Ports

e Ausfiihrung des Anschlusses

1
9-polige Sub-D Buchse

CAN
e Betriebsarten CAN

e Spezifikation nach CiA

« Ubertragungsgeschwindigkeit, min.
+ Ubertragungsgeschwindigkeit, max.
* Anzahl Slaves, max.

* Anzahl SDOs parallel

* Anzahl PDOs

CAN Standard CAN 2.0A/B; CANopen Manager /
Slave nach CiA

CiA 301 & CiA 302
50 kbit/s

1 000 kbit/s

126

16; Parallel

512; senden | empfangen

Dienste
— Node-/Life guarding Ja
— Heartbeat Ja
- SYNC Ja
2. Schnittstelle
Schnittstellentyp PROFINET

potenzialgetrennt

Ja; AC1 500V bzw. DC 2 250 V

Schnittstellenphysik

* RJ 45 (Ethernet) Ja
* Anzahl der Ports 2
e integrierter Switch Ja
Protokolle
*  PROFINET l0-Device Ja
Alarme/Diagnosen/Statusinformationen
Statusanzeige Ja
Alarme Ja
Diagnosefunktion Ja
Diagnoseanzeige LED

Ja

* RUN-LED

SIMATIC PN/CAN LINK
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Artikelnummer

6BK1620-0AA00-0AA0

* ERROR-LED Ja

+ MAINT-LED Ja

* LINK-LED Ja

+ RX/TX-LED Ja
Potenzialtrennung

Potenzialtrennung vorhanden Ja
Schutzart und Schutzklasse

Schutzart IP IP20
Normen, Zulassungen, Zertifikate

CE-Kennzeichen Ja
UL-Zulassung Ja
cULus Ja
RCM (ehemals C-TICK) Ja
KC-Zulassung Ja
EAC (ehemals Gost-R) Ja
PNO-Zertifikat Ja
RoHS-Konformitat Ja
Schiffbau-Zulassung

* Germanischer Lloyd (GL) Ja

* American Bureau of Shipping (ABS) Ja

* Bureau Veritas (BV) Ja

* Lloyds Register of Shipping (LRS) Ja

* Nippon Kaiji Kyokai (Class NK) Ja
Umgebungsbedingungen

Umgebungstemperatur im Betrieb

* waagerechte Einbaulage, min. -25°C
* waagerechte Einbaulage, max. 60 °C
* senkrechte Einbaulage, min. -25°C
* senkrechte Einbaulage, max. 55°C
* hangende Einbaulage, min. -25°C
* hangende Einbaulage, max. 45°C
* liegende Einbaulage, min. -25°C
* liegende Einbaulage, max. 45°C
Umgebungstemperatur bei Lagerung/Transport

*  min. -40°C
*  max. 85°C
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14.2 MaBbild
Artikelnummer 6BK1620-0AA00-0AA0
Relative Luftfeuchte
e Betrieb, max. 95 %
Software
Runtime-Software
Zielsystem
- ET 200SP Ja
- Open Controller Ja
- $7-1200 Ja
- $7-1500 Ja
MaBe
Breite 70 mm
Hohe 112 mm
Tiefe 75 mm
Gewichte
Gewicht, ca. 212 g
14.2 MaBbild
MaBbilder des PN/CAN LINK
-, L L1y
“
&
| w7
H ooo ooo ﬂ E D
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=1l
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of | [ 0o
70 _l L&
75
Alle Angaben in mm
Bild 14-1 MaBbild PN/CAN LINK
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Anhang A

A.1 Zertifikate und Zulassungen

Hinweis
Zulassungen erst gliltig durch Kennzeichnung auf dem Produkt
Die angegebenen Zulassungen gelten erst dann als erteilt, wenn auf dem Produkt eine

entsprechende Kennzeichnung angebracht ist. Welche der nachfolgenden Zulassungen fir
Ihr Produkt erteilt wurde, erkennen Sie an den Kennzeichnungen auf dem Typenschild.

CE-Kennzeichnung

Das Gerat SIMATIC PN/CAN LINK erfiillt die Anforderungen und Schutzziele der nachfolgend
aufgefliihrten EG-Richtlinien.

EMV-Richtlinie 2014/30/EU

Das Produkt ist ausgelegt flir den Einsatz im Wohnbereich sowie im Industriebereich.

EMV-Anforderungen:

Einsatzbereich Anforderungen an Stéraussen- Anforderungen an Storfestigkeit
dung

Wohnbereich EN 61000-6-3 --

Industriebereich EN 61000-6-4 EN 61000-6-2

Das Produkt erfillt die Anforderungen, wenn Sie bei Installation und Betrieb die
Aufbaurichtlinien und Sicherheitshinweise einhalten, die in dieser Betriebsanleitung und im
Systemhandbuch Automatisierungssystem S7-1200 beschrieben sind.

Allgemeine Zulassungen
Die aktuellen Zulassungen fiir den PN/CAN LINK finden Sie in der Siemens Mall.

Konformitatserklarung

Die EG-Konformitdtserklarung wird gemaB den oben genannten EG-Richtlinien fir die
zustandigen Behorden zur Verfligung gehalten bei:

SIEMENS AG

DF FA SE
BRESLAUER STR. 5
90766 FUERTH
GERMANY

SIMATIC PN/CAN LINK
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A.2 Kontaktadresse

Weitere angewendete Normen
* [EC61131-2/DIN EN 61131-2 Speicherprogrammierbare Steuerungen

e IEC61010-1/EN 61010-1 Sicherheitsbestimmungen fir elektrische Mess-, Steuer-, Regel-
und Laborgerate.

A.2 Kontaktadresse
Kontaktadresse

SIEMENS AG

DF FA SE

Breslauer StraBe 5
90766 FURTH
GERMANY

A.3 Lizenzen

Verwendung von Open Source Software (OSS)

Im Produkt SIMATIC PN/CAN LINK kommt Open Source Software in unveranderter oder von
uns gednderter Form zum Einsatz. Lizenzbedingungen und Sourcen, die zu veroffentlichen
sind, sind auf der mit dem Produkt ausgelieferten CD enthalten.

Sourcen unter der GNU General Public License werden lhnen auf Anfrage unentgeltlich zur
Verfligung gestellt. Nutzen Sie dazu die unter Technische Unterstiitzung (Seite|156)
angegebenen Kommunikationswege.
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A.4 Service & Support

A.4 Service & Support

A.4.1 Technische Unterstiitzung

Technische Unterstiitzung

Der Kontakt zu den Experten des Technical Support in Deutschland ist Giber folgende Nummer
moglich:

* Telefon: +49 (0) 911 895 7222

¢ Die Kontaktdaten des Technical Support in anderen Landern finden Sie in der Siemens-
Ansprechpartner-Datenbank (https://w3.siemens.com/aspa_app/).

A.4.2 Siemens Industry Online Support

Siemens Industry Online Support

Im Internet finden Sie auf der Support-Homepage
(https://support.industry.siemens.com/cs/de/de/) verschiedene Service-Leistungen.

Dort finden Sie z. B. folgende Informationen:

* Die fir Sie richtigen Dokumente Uber produktbezogene Suchfunktionen

¢ Online-Formular fiir einen Support-Request

e |lhren Ansprechpartner vor Ort.

e Ein Forum, in welchem Anwender und Spezialisten weltweit Erfahrungen austauschen.

* Den Newsletter, der Sie standig mit den aktuellsten Informationen zu Ihren Produkten
versorgt.

A4.3 Online-Katalog und -Bestellsystem

Online-Katalog und -Bestellsystem

Den Online-Katalog und das Online-Bestellsystem finden Sie auf der Industry Mall Homepage
(https://mall.industry.siemens.com).
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AR (Application Relation)
S7-Verbindung zum Datenaustausch bei PROFINET

CAN (Controller Area network)

CAN ist ein serielles Bussystem und gehort zu den Feldbussen.

CAN transparent

CAN transparent ist ein Betriebsmodus des PN CAN LINK, der es ermdglicht, aus dem S7-
Automatisierungsprogramm heraus CAN-Nachrichten zu senden und zu empfangen.

Im Modus "CAN transparent” sind alle CANopen-Funktionen deaktiviert.

CAN-Knoten
Synonym fiir CAN-Gerat

CANopen

CANopen ist ein auf CAN basierendes Kommunikationsprotokoll, welches hauptsachlich in
der Automatisierungstechnik und zur Vernetzung innerhalb komplexer Gerdte verwendet
wird.

CANopen Manager

Wenn der PN/CAN LINK als "CANopen Manager" betrieben wird, iibernimmt er in CANopen die
Funktionen:

 NMT Master: Der PN/CAN LINK steuert den NMT-Zustand der anderen CAN-Teilnehmer und
fuhrt die Boot-Up-Prozedur gemaB CiA-Norm CiA 302 Part 2 durch.

* Configuration Manager: Der PN/CAN LINK konfiguriert die CANopen-Slaves wahrend der
Boot-Up-Prozedur iber SDO-Schreibzugriffe.

CiA (CAN in Automation)

Internationale Anwender- und Herstellervereinigung zur Verbreitung und Standardisierung
von CAN

Consumer

In einem CAN-Netzwerk wird der Empfanger von Nachrichten als Consumer bezeichnet.
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EDS (Electronic Data Sheet)

Das elektronische Datenblatt beschreibt die Funktionalitat eines Gerats in standardisierter
Form.

Empfangs-PDO

Ein Prozessdatenobjekt (PDO), das von einem CANopen-Gerat empfangen wird.

FE (Funktionserde)

Niederimpedante Verbindung mit Erdpotenzial

HSP (Hardware Support Package)

Mit den Support Packages wird die Projektierung von Baugruppen ermdglicht, die nicht im
Hardwarekatalog der TIA Portal Installation enthalten sind.

NMT (Network Management)

Netzwerkmanagement-Objekt. Dieses Objekt ist verantwortlich fir das Netzwerk-Boot-Up-
Verhalten und steuert die Zustandsmaschine des PN/CAN LINK.

NMT Master
siehe CANopen Manager

OD (Object Dictionary)

Das Objektverzeichnis ermdglicht den Zugriff auf alle vom Gerat genutzten Datentypen, auf
die Kommunikationsparameter, sowie auf die Prozessdaten und Konfigurationsparameter.

0SS (Open Source Software)

Open Source Software (OSS) bezeichnet Software, die die Definition der Open Source
Initiative (OSI) erflllt, beispielsweise darlber, dass diese Software einer von OSI anerkannten
Open-Source-Softwarelizenz unterliegt.

PN (PROFINET)

PROFINET (Process Field Network) ist der offene Industrial-Ethernet-Standard der PROFIBUS-
Nutzerorganisation fiir die Automatisierung.

Producer

In einem CAN-Netzwerk wird der Sender von Nachrichten als Producer bezeichnet.
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Prozessdatenobjekt
siehe PDO

RoHs (Restriction of certain Hazardous Substances)

EU-Richtlinie 2011/65/EU dient der Beschrankung der Verwendung bestimmter gefdhrlicher
Stoffe in Elektro- und Elektronikgeraten.

RTR (Remote Transmit Request)

Dber diesen Mechanismus kann ein CANopen-Gerat ein anderes CANopen-Gerat zur
Ubertragung von Daten auffordern.

SDO (Service Data Object)

SDO ist eine Spezifikation fur ein Framework zum einheitlichen Datenzugriff auf alle Eintrdge
im CANopen Object Dictionary.

Sende-PDO

Ein Prozessdatenobjekt (PDO), das von einem CANopen-Gerat gesendet wird.

SIMATIC Controller

Das SIMATIC Controller Angebot besteht aus Basic, Advanced, Distributed und Software
Controllern. Der Basic Controller S7-1200 fiir kleine bis mittlere Applikationen, die Advanced
Controller S7-1500 fiir mittlere und komplexe, die Distributed Controller ET 200SP fiir
dezentrale und die Software Controller S7-1500 fiir PC-basierte Anwendungen.

SYNC

Synchronisationsobjekt. SYNC-Nachrichten synchronisieren die Kommunikation auf dem
CANopen-Bus.

TIA (Totally Integrated Automation)

Das TIA Portal ermdglicht den vollstandigen Zugriff auf die gesamte digitalisierte
Automatisierung von der digitalen Planung Uber integriertes Engineering bis zum
transparenten Betrieb.
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Anforderungen
Leitungen, 82
AnschlieBen
CAN-Bus, 86
DC 24 V Stromversorgung, 83
Funktionserde, 85
PROFINET,|85
Anschluss DC 24 V,|32
Ansprechpartner-Datenbank, 149
azyklische Kommunikation, 31

B

Betriebsmodus, |61
Betriebszustand,| 134

C

CAN transparent, 61
CAN-Anschluss, 32
CAN-Anschluss

Pinbelegung, 86
CAN-Bus

anschlieBen, 86
CAN-Netzwerk, 87

Rickleiter, 87
CANopen Manager, |42
CE-Kennzeichnung,|154
Configuration Manager,|42
Consumer, 59

D

Datalogger-Funktionalitat, 89
Dokumentation
Grundkenntnisse,|6
Historie, 6
Zielgruppe,|6
Zweck, 6
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E

Einbau
Einbaulage, 76
Gerateabmessungen, 76
Hinweise, 76
Mindestabstdande, 76
Umgebungsbedingungen,|76
Empfanger, 59
EMV-Stdrungen, 85
Entsorgung, 149
Erdung, 82
ERROR-LED,|134
Ethernet-Kabel, 85
Ethernet-Schnittstelle, 135

F

FE-Klemme, 85
Firmware-Update,| 144
Funktionserde, 84, 85

G

Gateway, 2731
Gerat
tauschen,| 148
Geratebeschreibungsdatei, 31
Grundkenntnisse
Dokumentation, 6

H

Haltekragen,/ 85
Hardware-Katalog, 88
Heartbeat, 51,59
Hinweise

Einbau,|76
Historie

Dokumentation, 6
HSP,|31, 61,118,126
Hutschiene, 79
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Inbetriebnahme, 88
Hardware, 88

K

Kabelfiihrung, 82
Konformitatserklarung, 154

L

Leitungen
Anforderungen, 82
Lieferumfang,|78
Lieferung
auspacken, 78
Lizenzbedingungen,|155

M

MAINT-LED,|134
Marke
SIMATIC!, 6
Montage
Hutschiene,|79
Schalttafel, 79

N

Network Management-Funktion,|43
NMT Master,|42

NMT-Slave, 118

Node Guarding., 51
Node-Guarding, 59

o)

Open Source Software, 155

P

PN/CAN LINK
Aufbau, 32

PN/CAN LINK Zustande
Operational,|44
Pre-Operational,|44
Stopped, 44

Producer,|59
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anschlieBen,|85

PROFINET-Diagnose, 134

Projektierung, 31

R

Recycling, 149
Reset-Bit,|57
Reset-Quittierungs-Bit,| 58
RUN-LED, 134

S

Schalttafel, 80
Schalttafelmontage, 79
Schirmung, 83
Sender, 59
Sicherheitshinweise

Allgemeine, 8

Arbeiten am Gerét, 9, 81
SIMATIC

Marke, 6
Statusinformationen, 58
Status-LEDs, 32
Steckerbelegung

Klemme fir die DC 24 V-Stromversorgung, 84
Steuerungsinformationen, 57
Stromversorgung,|31/|83
Systemkomponenten, 31
Systemkonfiguration,|31

T

Technische Unterstitzung, 156
TIA Portal, 32,88, 118

TIA Portal

TIA Portal

Typenschild, 32

\/
Verdrahtungsrichtlinien, 81

z

Zielgruppe,|6
Dokumentation, 6
Zulassungen,| 154,154
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