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Sanftstarter 3RW44

Warnhinweise

A GEFAHR

o/
‘EI

Geféahrliche Spannung.

Lebensgefahr oder schwere Verletzungsgefahr.

Vor Beginn der Arbeiten Anlage und Gerat spannungsfrei
schalten.

>

A GEFAHR

Gefahrliche Spannung.

Lebensgefahr oder schwere Verletzungsgefahr.

Um elektrischen Stromschlag oder Verbrennungen zu
vermeiden, diirfen die Klemmen des Motorsteuergerats
nicht beriihrt werden, wenn das Gerat mit Spannung
versorgt wird. An den Ausgangsklemmen steht auch im
AUS-Zustand des Motorsteuergerats Spannung an.

> &

ACHTUNG

Kann zu Sachschéaden fiihren.
Kein Bremsen in Wurzel-3-Schaltung mdglich (wird es trotzdem
parametriert, erfolgt ein freier Auslauf).

ACHTUNG

Stellen Sie den Bemessungsbetriebsstrom |, des angeschlossenen
Antriebs ein, um eine korrekte Funktion des Sanftstarters im An-
und Auslauf, sowie auch im Hinblick auf den Motorschutz zu
gewéhrleisten. Der Bemessungsbetriebsstrom I, kann auf dem
Motortypenschild, bezogen auf die vorherrschende Netzspannung,
abgelesen werden.

Diese Einstellung ist unabhangig von der Anschlussart des
Sanftstarters. (Sanftstarter in Standard- oder Wurzel-3-Schaltung).
Der einstellbare Strombegrenzungswert (in %) bezieht sich immer
auf den eingestellten Bemessungsbetriebsstrom |, des Motors.
Angezeigte Phasenstrome auf dem Display sind immer die
Netzstrdme (auch in Wurzel-3-Schaltung) und nicht die Strdme in
den Motorwicklungen.

A WARNUNG

Gefahr schwerer Korperverletzung.

Um veranderte Parameter dauerhaft zu speichern (Uiber den Ausfall
der Steuerspeisespannung hinweg) miissen die Einstellungen (iber
den Menupunkt "Einstellungen - Sicherungsoptionen” gesichert
werden.

A GEFAHR

& | Gefihrliche Spannung.

Lebensgefahr oder schwere Verletzungsgefahr.
fgé Die unbelegten (unbeschrifteten) Klemmen des 3RW44

diirfen nicht verwendet werden.

A VORSICHT

Unter Bertcksichtigung der Umgebungsbedingungen missen die
Geréte in Schaltschrénke der Schutzart IP54
(Verschmutzungsgrad 2) eingebaut werden.

Der Sanftstarter 3RW44 erfiillt den Funkentstérgrad A.

Kondensatoren fiir Leistungsfaktorverbesserung.
An die Ausgangsklemmen des Motorsteuergerats durfen
keine Kondensatoren angeschlossen werden. Bei
Anschluss an die Ausgangsklemmen wird das
Motorsteuergerat beschadigt. Sollen Kondensatoren zur
Blindleistungskompensation verwendet werden, dann
miissen sie auf der Netzseite des Gerats angeschlossen
sein.
Wird zusammen mit dem Motorsteuergerat ein
Trennschiitz verwendet, dann miissen bei offenem
Schiitz die Kondensatoren von dem Motorsteuergerat
abgetrennt sein.
Aktive Filter.
Aktive Filter (z. B. zur Blindleistungskompensation)
dirfen wahrend des Betriebs des Motorsteuergerats nicht
parallel betrieben werden.

ACHTUNG

24 V DC-Versorgung (L+, L-) liefert max. 55 mA (Verwendung nur
fur Eingange empfohlen).

ACHTUNG

Achten Sie darauf, dass keine Fliissigkeit, kein Staub oder leitender
Gegenstand in den Sanftstarter gelangt.

ACHTUNG

Kann zu Sachschéden fiihren.

Bei zu hoch eingestellter Motorheizleistung kann sich der Motor
mehr als zulassig erwarmen. Ziehen Sie gegebenenfalls
Thermoclick/PTC zum Motorschutz mit in die Schaltung ein.

ACHTUNG

Der Anschluss der 3-phasigen Netzeinspeisung an den
Hauptanschlussklemmen T1/T2/T3 ist nicht zulassig.

Dies ist ein Produkt fur Umgebung A. In Haushaltsumgebung kann
dieses Gerat unerwiinschte Funkstorungen verursachen. In diesem
Fall kann der Anwender verpflichtet sein, angemessene
MaBnahmen durchzufiihren.
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ACHTUNG

Ausreichend Freiraum lassen, damit gentigend Luft fir Kiihlung
zirkulieren kann. Das Geréat wird von unten nach oben belliftet.
>100 mm
24 in]
1 3 5
>5mm >5 mm
[20.2in] [>0.2in]
- » = o
2 4 6
>75 mm
[=3in]

Grafiken

(1) Gesamtansicht des Gerats mit Display-Bedienung
a) Baugrole 3RW44 2, 3RW44 3, 3RW44 4
b) Baugrofe 3RW44 5, 3RW44 6

(2) Standardschaltung IEC

(3) Wurzel-3-Schaltung IEC

(4) Standardschaltung NEMA

(5) Wurzel-3-Schaltung NEMA

Anschliisse

(6) 1. Steuer-/Hilfsstromkreis
2. Hauptstromkreis
a) Baugrofe 3RW44 2, 3RW44 3, 3RW44 4
b) BaugroRe 3RW44 5, 3RW44 6
(7) Anschlussquerschnitte
(8) Anschluss
Die Adern werden je nach Terminalblock in Schraubklemmen
oder Federzugklemmen befestigt.

Zubehor fur 3RW44 2, 3RW44 3 und 3RW44 4

(9) Montage der Rahmenklemmenbldcke

(10)Demontage der Rahmenklemmenbldcke

(11)Klemmenabdeckung; Abdeckung fiir Rahmenklemmen

(12)Klemmenabdeckung; Abdeckung fiir Kabelschuh- und Schienen-
anschluss

Aufstellhohe / Einbaulage

(13)Die zulassige Aufstellhdhe liegt bis 5000 m (iber NN.
Abb.: Bemessungsbetriebsstrom I, ab 1000 m dber NN.
(14)zulassige Einbaulage des Geréts

Abmessungen

(15)MaBzeichnung vom Gerat
a) Baugrofle 3RW44 2, 3RW44 3, 3RW44 4
b) Baugréfe 3RW44 5, 3RW44 6

Auslosekennlinien

Bei Symmetrie
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Schaltungsbeispiele

Hauptstromkreis Moglichkeit 1: Steuerstromkreis Méglichkeit 1:

Standardschaltung mit optionalem Hauptschiitz Ansteuerung eines optionalen Hauptschitzes und Ansteuerung tiber SPS

L1 3/N/PE AC 400 V1 50 Hz L1 1/N/PE AC 230 V1), 50 Hz

L2

L3 |

I T % +24V DC

Qi+ \__A\___\ F2 | SPS-Ausginge SPS-Eingénge
:_ E: I T |
L

I I» I» M Start 2 Reset
PTC Typ A oder
] Thermoclick
(optionales Netzschiitz wenn 2 s s
Motor potentialfrei @ x b
L3 geschaltet werden soll) 5| ; E %
5 £ £ @
Qtt ? =2 8 2| o
J Q11| At L+ L- IN1 IN2 IN3 IN4 T T2
T1 TPE Einschaltdauer keine Aktion Sammelfehler E+ )
Pl A2 13] 14| 23] ~24] 33[~34] [05~joelo8
i ] keine Aktion NSB0_01496
3 i Q21 u
s PE-4----
5 N ———+—————
§ (optionales Netzschiitz
wenn Motor potentialfrei
geschaltet werden soll)
B .. . Drehrichtungsénderung
vviurg:tgoggg‘;ﬁuggg"(:hke't 2 bei Wurzel-3-Schaltung Steuerstromkreis Méglichkeit 2:
T 1 Ansteuerung Uber SPS
L1 3INPE AC 400 V'), 50 Hz 1 INPE AC 400 V1), 50 He S 1)
> : L2 L1 1/N/PE AC 230 V"' , 50 Hz
L3 )

L3 ] ' [

Q- A-—4--\ Q1"EB“\“3§ -\ % +24VDC o
| ':|' |:|‘ |:|‘ | ,:: F2 | SPS-Ausgange SPS-Eingange
Larss | 1> | 1> 1 I>> > ] 1> | T ]

Q21 | Al | M Start? Reset

R PTC Typ A/
Q21 +—-A--3 Thermoclick
@ c c
— £ s S
L] o] ] 8 2 2
L L L sl ¢ 2 2
att fﬁaﬂ@% g2 5 g &
Q11| At L+ L- IN1 IN2 IN3 IN4 T1 T2
- $PE Sammelfehler 77—
i +0
Y 13[~14] 23[~24] 33[-34] [95 o698
5 2 i Einschaltdauer keine Aktion keine Aktion NSBO_01498
5 F PE-+-
g SN T
(%2} o
z [}
=z

Zulassige Werte fiir Haupt- und Steuerspannung, siehe Technische Daten.

2)

A WARNUNG

}llm Automatischer Wiederanlauf.
‘ Kann zu Tod, schwerer Korperverletzung oder Sachbeschédigung fiihren.
Der automatische Riicksetzmodus darf nicht in Anwendungen verwendet werden, in denen der unerwartete Neustart des Motors zu
Personen- oder Sachschéden fihren kann.
Der Startbefehl (z. B. durch die SPS) muss vor einem Resetbefehl zuriickgesetzt werden, da bei anstehendem Startbefehl nach dem
Resetbefehl automatisch ein erneuter, selbsttatiger Wiederanlauf erfolgt. Dies gilt insbesondere bei Motorschutzauslésung. Aus
Sicherheitsgriinden wird empfohlen, den Sammelfehlerausgang (Klemmen 95 und 96) in die Steuerung einzubinden.
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A GEFAHR

*) Gefahrliche Spannung.
Lebensgefahr oder schwere Verletzungsgefahr.
PE muss am Geréat angeschlossen werden.

> &

IEC
SPS24VDC SR
L ourt ourzouts outa| /PTON /PTEN
wa — wa
L N PEY) w L N PEY w
[ ‘ { ‘ (=" [ ‘ ONIOFF (="
AT A2 PE Lv L NI N2 N3 N4 TH ™ M A2 PE L+ L It N2 N3 N4 TH T2

@ 3RW44 2..) @ 3RW44 2..)
( 3RW44 3) ( 3RW44 3)

_I_c
NEMA
SPS24VDC -
- ourt ourzouts oure| /FIEN A (TN
L N PEY) | : L N PE)| _L | :

@ 3RW44 2..) @ 3RW44 2..)
( 3RW44 3) ( 3RW44 3)

3ZX1012-0RW44-0AA0 5



Andern des Bemessungsbetriebsstroms |,
Parameter @ndern und speichern

SIEMENS
3RW44

Schnellstartmenii Werksgrundeinstellung

1 English
FXDeutsch —
k)Francais

SIEMENS

3RW44

Messwert- 1
Anzeige

Messwert-

Anzeige ESC oK
A 2

o

y
1 Pumpe Status- 2 Einstellungen

Anzeige

] Liifter
K] Kompressor
[ wihien ]

wahlen

P I \vanlen ]
@ <— OK Parameter-

Bemessungs- y satz 1 a
betriebsstrom le Einstellungen 3
29.0A

N

Motor 1 1

- 1 o
— o I
i

ausfiihren

Anlaufzeit
10s

Parameter-
satz 1

Bemessungs-
betriebsstrom le

ausfihren

[ esc

Strombegren-
zungswert Bemessungs- @ | Bemessungs-
450 % Sicherungs- betriebsstrom le betriebsstrom le

29.1A

29.0A

optionen

[ausfiihren — [ ausfiihren
=
el j e o, E
L Bemessungs- 1
Funktionsaufruf < betriebsstrom le
Einstellungen 29.1A
sichern Funktionsaufruf
Einstellungen
[0K) sichern
wahlen
Einstellungen <4— 0K [ wihlen ]
sichern v oK
fihren? Funktionsaufruf 3 g
Werksgrund- [ Parametersatz 1 1
einstellung o
@
{OK] ESC oK
SIEMENS 4— oK Sicherungsoptionen 11
3RW44
Werksgrund-
einstellung ESG
iihren?
ESC oK Funktionsaufruf
[ja ) Einstellungen
sichern

I - )
< [es]

Schnellstart-Menii

Einstellungen
sichern

ausfiihren?

£sc — —p Startbildschirm
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3RW44 Meniistruktur

| Messwertanzeige | | Statusanzeige | | Einstellungen |
(e yloc) [eslyloc] (e yloc] “hm s
Strangspannungen Geratestatus Parametersatz 1 Ausgange
ULIN Aktiver Parametersatz Motor 1 Ausgang 1 - Aktion
UL2N Parametersatz 1 Bemessungsbetriebsstrom le MLFB- Keine Aktion
UL3N Parametersatz 2 abhangig PAA-Ausgang 1
Verkettete Spannungen Parametersatz 3 Bemessungsdrehmoment 0 PAA-Ausgang 2
uL1-L2 Anschlussart Bemessungsdrehzahl 1500 Eingang 1
UL2-L3 Unbekannt/Fehler Motordaten in PS2 + 3 kopieren Eingang 2
uL3-L1 Stern / Dreieck Anlauf-Einstellungen Eingang 3
Sperrspannungen Wurzel-3 Anlaufart Eingang 4
ULT1 Drehrichtung Spannungsrampe Hochlauf
uLT2 Unbekannt U + Strombegrenzung X Betrieb / Bypass
uLT3 Rechts Drehmomentregelung Auslauf
Phasenstrome Links M + Strombegrenzung Einschaltdauer X
IL1 Einginge Direkt Befehl Motor-ein
IL2 Zustand - Eingénge Motorheizung DC Bremsschiitz
IL3 Eingang 1 - Aktion Startspannung 30 % Sammelwarnung
Leistung Keine Aktion Startmoment 10% Sammelfehler
Netzfrequenz Hand-vor-Ort Begrenzungsmoment 150 % Busfehler
Versorgungsspannung Notstart Anlaufzeit 10s Geratefehler
Kiihlkérpertemperatur Schleichgang Maximale Anlaufzeit O/deaktiviert Power on
Motorerwarmung Quickstop Strombegrenzungswert 400 % Startbereit
Zeitliche Auslosereserve Trip reset Losbrechspannung 0% Ausgang 2 - Aktion [...] keine Aktion
Standardanzeige ausschalten Motor rechts PS1 Losbrechzeit Oms Ausgang 3 - Aktion [...] keine Aktion
Motor links PS1 " Motorhe?izleistung 20 % Motorschutz
Motor rechts PS2 Auslauf-Einstellungen Abschaltklasse
) 1) Auslaufart keine
Motor links PS2 Freier Auslauf X CLASS 5 (10a)
Motor rechts PS3 Drehmomentregelung CLASS 10 X
Motor links PS3 ) Pumpenauslauf CLASS 15
Eingang 2 - Aktion [...] DC Bremsen CLASS 20
Eingang 3 - Aktion [...] Kombiniert Bremsen CLASS 30
Einang 4- Aktion [..] Auslaufzeit 10s Stromunsymmetriegrenzwert 40 %
Ausgange i Stoppmoment 10% Vorwarngrenze Auslosereserve 0s
Zustand - Ausgange Dynamisches Bremsmoment 50 % Vorwarngrenze Motorerwérmung| 80 %
Ausgang 1 - Aktion DC Bremsmoment 50 % Pausenzeit 0s
Keine Aktion Schleichgang - Parameter Wiederbereitschaftszeit 60's
PAA-Ausgang 1 Schleichdrehzahlfaktor rechts 7 Nullspannungssicherheit
PAA-Ausgang 2 Schleichmoment rechts 50 % Nein
Eingang 1 Schleichdrehzahlfaktor links 7 Ja X
Eingang 2 Schleichmoment links 50 % Temperatursensor
Eingang 3 Stromgrenzwerte Deaktiviert X
Eingang 4 Unterer Stromgrenzwert 18,75 % Thermoclick
Hochlauf Oberer Stromgrenzwert 11250 % PTC-Typ A
Betrieb / Bypass Parametersatz 2...] Display
Auslauf Parametersatz 3 [..] Sprache
Einschaltdauer Eingénge English X
Befehl Motor-ein Eingang 1 - Aktion Deutsch
DC Bremsschiitz Keine Aktion Francais
Sammelwarnung Hand-vor-Ort Espafiol
Sammelfehler Notstart ltaliano
Busfehler Schleichgang Portugués
Gerétefehler Quickstop Nederlands
Power on Trip Reset EMnvikG
Startbereit Motor rechts PS1 X Tirkge
Ausgang 2 - Aktion [..] Motor links PS1 " Pycciui
Ausgang 3 - Aktion [..] Motor rechts PS2 e
MLFA; sgang 4 - Aktion ] Motor links PS2 1) Kontrast 50 %
Firmware-Information Motor rechts PS3 Beleuchtung
Version Motor links PS3 " Helligkeit ,
Datum Eingang 2 - Aktion [..] keine Akfion Beleuchtung ein X
Eingang 3 - Aktion [..] keine Akfion Zeitverzbgert aus
Eingang 4 - Aktion [...] Trip Reset Verﬁz:teeunczt;nl?emsr
Unveréndert
Ein
Blinken
Flimmern X

" nur in Verbindung mit Schleichgang méglich
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Motorsteuerung

Ein\%ellung Einstellung@ +

erk

Kunde

e ]y [ ok |

e ]y ok |

EinstellungEinstellung

Werk Kunde
Verhalten bei Warnung Tasten steuern Motor Logbiicher Benutzercode eingeben 1000
Unverandert Tastensteuerung Gerétefehler Benutzerlevel
Ein aktivieren Auslésungen Kunde nur lesen (> 1000)
Blinken X deaktivieren Ereignisse Kunde schreiben (1000)
Flimmern Parametersatz wahlen Schleppzeiger
Reaktionszeit Tasten 60 % Parametersatz 1 Stréme (%)
Autorepeat Parametersatz 2 Phasenstrom L1 min
Zeit 80 ms Parametersatz 3 Phasenstrom L2 min
Geschwindigkeit 80 % Steuerfunktion ausfiihren Phasenstrom L3 min
Aktivitatsliberwachungszeit 30s Motor rechts Phasenstrom L1 max
Verhalten bei ... Motor links 1 Phasenstrom L2 max
Uberlast - therm. Motormodell Schleichgang Phasenstrom L3 max
Abschalten ohne Wiederanlau X Notstart Stréme (eff) 2 . .
Abschalten mit Wiederanlauf Ausgang 1 Phasenstrom L1 min )Menuggné(rtZEFSt.ellutngan? ;eldbus
Warnen Aus 2 Phasenstrom L2 min , L gniss an, ;
i gang s : mit aktiviertem Kommunikationsmodul
Uberlast - Temperatursensor Steuern mit Eingéngen Phasenstrom L3 min PROFINET
Abschalten ohne Wiederanlau X Eingange steuern Phasenstrom L1 max
Abschalten mit Wiederanlauf aktivieren Phasenstrom L2 max
Warnen deaktivieren Phasenstrom L3 max ‘ EinstellungEinstellung
Stromgrenzwertverletzung Standardsteuerung Verkettete Spannungen Werk Kunde
Warnen X Automatik / keine UL1 - L2 min (eff) Feldbus
_ Abschalten Eingange UL2 - L3 min (eff) Feldbusschnittstelle
Uberlast - Schaltelement Tasten UL3 - L1 min (eff) Aus X
Abschalten ohne Wiederanlau X UL1 - L2 max (eff) Ein
Abschalten mit Wiederanlauf UL2 - L3 max (eff) Sammeldiagnose
Unsymmetrie UL3 - L1 max (eff) Sperren X
Warnen Maximaler Auslésestrom 1A (%) Freigeben
Abschalten X Maximaler Auslosestrom IA (eff) Verhalten bei CPU/Master-Stop
Erdschluss Anzahl der Uberlastauslésungen Ersatzwert X
Warnen X Minimale Netzfrequenz Letzter Wert
Abschalten Maximale Netzfrequenz Gerétename
Name Max. Kihlkdrpertemperatur IP-Adresse
Name Max. Schaltelementerwarmung Subnetzmaske
Feldbus 2 Schleppzeiger zuriicksetzen Router Adresse
Feldbusschnittstelle Statistik-Daten MAC-Adresse
Aus X Motorstrom Imax (%) Webserver
(e Ein Motorstrom Imax (eff) Aus X
2 Sammeldiagnose Letzter Ausldsestrom IA (%) Ein
g Sperren X Letzter Auslosestrom IA (eff) Benutzername 3
x Freigeben Betriebsstunden - Gerét Passwort alt
S | Verhalten bei CPUMaster-Sto| Betriebsstunden - Motor
E Ersatzwerte ° X Anzahl der Starts Motor rechts ?)i’sév‘llj(?g::v:)r
2 Letzter Wert Anzahl der Starts Motor links
§ Stationsadresse 126 Anzahl der Uberlastausldsungen Q:;S X
= Baudrate Anzahl der Stopps mit elektr. Bremsung .
2 Ersatzwerle Anzahl der Starts Ausgang 1 OPC-UA-Server Steuerfunktion
5 Motor rechts ﬁnza:: der gtans Ausgang 2 éll:‘s X
Motor links nzahl der Starts Ausgang 3 ) .
é SrE Anzahl der Starts Ausgang 4 NT:Jlihrzensynchron|sat|on .
= Notstart Ein
-
= Ausgang 1 NTP-Server IP-Adresse 4
E Ausgang 2 sse
2 Parametersatz 1 NTP-Anzeige Offset *
)
= Parametersatz 2 Ersatzwert
Parametersatz 3 Motor rechts
Quickstop sperren Motor links
Parametersperre-CPU/Master Schleichgang
Aus X Notstart
Ein Ausgang 1
" |Sicherungsoptionen Ausgang 2
Einstellungen sichern Parametersatz 1
Einstellungen wiederherstellen Parametersatz 2
Werksgrundeinstellung Parametersatz 3
Web-Login zuriicksetzen Quickstop sperren
Parametersperre-CPU/Master
Aus X
" nur in Verbindung mit Schleichgang mdglich Ein

A Meniipunkt Einstellungen > Feldbus ab Erzeugnisstand
E12 mit aktiviertem Kommunikationsmodul PROFINET
siehe Menipunkte rechts

3) nur, wenn der Webserver aktiviert ist

4 nur, wenn Uhrzeitsynchronisation im NTP-Verfahren
aktiviert ist

8 37X1012-0RW44-0AA0
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Steuerelektronik

3RW44..-BC3.

3RW44..-.BC4.

Bemessungssteuerspeisespannung V. | AC115(-15%/+10 %) AC 230 (-15 % / +10 %)
Bemessungssteuerspeisestrom mA | — —
Bemessungsfrequenz Hz |50 ...60 (10 %) 50...60 (£10 %)

Leistungselektronik

3RW44..-BC.4

3RW44..-BC.5

3RW44..-.BC.6

Bemessungsbetriebsspannung V. | AC 200 ...460 (-15 %/ +10 %) | AC 400 ... 600 (-15 % / +10 %) | AC 400 ... 690 * (-15 % / +10 %)
Bemessungsfrequenz Hz |50 ...60 (10 %) 50 ... 60 (£10 %) 50 ... 60 (£10 %)
Zulassige Umgebungstemperatur °C [0..+60 0...+60 0..+60
SIRIUS 3RW44
Zubehor 3RW44 2. 3RW44 3. 3RW44 4, 3RW44 5. 3RW44 6.
o 3RT19 55-4G bis 70 mm? ) )
Rahmenklemmenblock im Lieferumfang enthalten 3RT19 56-4G bis 120 mm?2 3RT19 66-4G bis 240 mm _ _
Klemmenabdeckungen fiir Rahmenklemmen 3RT19 56-4EA2 3RT19 56-4EA2 3RT19 66-4EA2 — —
Anschlussabdeckungen fiir Kabelschuh- und
Schienenanschluss 3RT19 56-4EA1 3RT19 56-4EA1 3RT19 66-4EA1 — —
Ersatzteile
Lufter AC 115V frontseitig 3RW49 66-8VX30
ausgangsseitig 3RW49 36-8VX30 3RW49 36-8VX30 3RWA49 47-8VX30 3RWA49 57-8VX30 3RWA49 57-8VX30
AC 230 V frontseitig 3RWA49 66-8VX40
ausgangsseitig 3RWA49 36-8VX40 3RW49 36-8VX40 3RWA49 47-8VX40 3RW49 57-8VX40 3RWA9 57-8VX40
*) in Wurzel-3-Schaltung nur bis 600 V
Vorschlag zur Vorgehensweise bei der Inbetriebnahme 3RW44
Anlauf Parameter Auslauf Parameter
Einstellungsvorschlag
Anlaufart: Spannungsrampe und Strombegrenzung
Auslaufart Parameter
(U+Strombegrenzung)
rt- . . . momen
Start o, | Anlaufzeits | Strombegrenzungswert | Losbrechimpuls Auslaufzeit s Stoppo oment
spannung % %
Applikation
Forderband 70 10 deaktiviert deaktiviert (0 ms) Drehmomentregelung | 10 10
Rollenférderer 60 10 deaktiviert deaktiviert (0 ms) Drehmomentregelung | 10 10
Kompressor 50 10 4xlg deaktiviert (0 ms) freier Auslauf X X
kleiner Ventilator 30 10 4xlg deaktiviert (0 ms) freier Auslauf X X
Pumpe 30 10 4xlg deaktiviert (0 ms) Pumpenauslauf 10 10
Hydraulikpumpe 30 10 dxlg deaktiviert (0 ms) freier Auslauf X X
Rihrwerk 30 30 4xlg deaktiviert (0 ms) freier Auslauf X X
Zentrifuge 30 30 4xlg deaktiviert (0 ms) freier Auslauf X X
Frésmaschine 30 30 4xlg deaktiviert (0 ms) freier Auslauf X X
grofer Ventilator 30 60 4xlg deaktiviert (0 ms) freier Auslauf X X
Mihle 50 60 4xlg 80 % /300 ms freier Auslauf X X
Brecher 50 60 4xlg 80 % / 300 ms freier Auslauf X X
Kreissage / Bandsége 30 60 4xlg deaktiviert (0 ms) freier Auslauf X X

Diese Tabelle gibt beispielhafte Einstellwerte an. Sie dienen ausschlieRlich der Information und sind nicht verbindlich.
Die Einstellwerte sind applikationsabhé&ngig und miissen bei der Inbetriebnahme optimiert werden.
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rs%ellzarmen'_u, bei erstem Einschalten oder nach —I Schnellinbetriebnahme
ausgefiihrtem Befehl "Werksgrundeinstellung” 3RW44 SIRIUS Sanftstarter

Hinweis zum Schnellstart-Menii:

Nach erstem Anlegen der Steuerspannung befinden Sie
sich automatisch im Schnellstartmeni, welches Sie
einmalig durchlaufen miissen, um den Sanftstarter

Verdrahtungskontrolle
- Steuerteil und
- Leistungsteil

erstmalig in Betrieb zu nehmen. - "Sanftstarter aus"
Wenn Sie im Schnellstart-Menii den letzten Punkt Spannungen im Steuer- ,

g " / 1z ) . Fehler beheben
"Einstellungen sichern?" mit "Ja" bestatigen, kommen Sie und Hauptstromkreis (mdgliche Fehler siehe
in dieses Menii nur zuriick, indem Sie das Gerét in die Uberprifen und zuschalten |4 Systemhandbuch 3RW44
Werksgrundeinstellung zuriicksetzen. (Siehe Handbuch, * Kapitel 7) Y

bzw. Betriebsanleitung)
Alle bis dahin getatigten Einstellungen werden dann
Uberschrieben.

ja

‘ Bediensprache auswahlen

Hinweis zu Anwendungsart auswahlen: |Anwendungsart auswahlen ‘
Aufgrund der eingestellten Anwendungsart werden
Standardparameter vorgeschlagen.

Wenn bendtigte Last nicht aufgefiihrt ist, Lifter auswahlen,
um benétigte Startparameter vorzuwéhlen.

Generell: +
Die Parameter sind Einstellungsvorschlage. | Anlaufzeit einstellen ‘
Die Parameter miissen gegebenenfalls, wie ab Punkt

"Startbefehl Sanftstarter ein" beschrieben, optimiert
werden. Strombegrenzungswert
einstellen

Bemessungsbetriebsstrom
des Motors einstellen

oder Starter in
Werksgrundeinstellung?

Eingestellte Parameter in Einstellungen > Parametersatz >
Motor Uberprifen.

An- und Auslaufparameter in Einstellungen > Parametersatz >
Anlauf - bzw. Auslaufeinstellungen nach Tabelle
"Einstellungsvorschlag fiir IBS" entsprechend der Applikation
einstellen.

| Einstellungen sichern |

Lo _’ [
»
4 6 "Sanftstarter aus"

V Fehler beheben
Startbefehl "Sanftstarter ein‘}qf(m()g'mhe Fehler, siehe
Systemhandbuch
1. "Sanftstarter aus" 1. "Sanftstarter aus" 1. "Sanftstarter aus" 1. "Sanftstarter aus" SRW44, Kapitel 7)
2. Im Menipunkt 2. Im Meniipunkt Einstellungen ||2. Im Meniipunkt 2. Im Meniipunkt
Einstellungen Startzeit Startzeit verkirzen, oder wenn | |Einstellungen Startspannung | |[Einstellungen
verlangern, oder Strombegrenzung eingestellt oder Startmoment erhéhen, Startspannung oder
3. wenn Strombegrenzung | (wurde den oder Startmoment
eingestellt wurde evtl. den ||Strombegrenzungswert erhdhen. | [3. wenn Strombegrenzung verkleinern
Strombegrenzungswert 3. Wenn Drehmomentregelung | |eingestellt wurde, evtl. den
reduzieren aktiv, tiberpriifen ob Strombegrenzungswert - !
Begrenzungsmoment hoch erhdhen Der Motor lauft | N€in direkt ’s)anft
Der Motor erreicht seine A |99 gewahit wurde Der Motor mit starkem &
Nenndrehzahl (empfohlen > 150 %) - lauft bei Momentenschlag ja ‘
- schneller als gewiinscht . Startbefehl nicht an
mit zu hohem Anlaufstrom Der Motor erreicht direkt los und <«— Motor erreicht
- nicht sanft seine Nenndrehzahl brummt ziigig, innerhalb der
- wenn keine - langsamer als - gar nicht nein gewiinschten Zeit seine
Strombegrenzung gewlinscht, (bleibt hangen) Nenndrehzahl?
eingestellt wurde, nach - gar nicht
der eingestellten (bleibt hangen)
Rampenzeit A
Sanftstarter
—04—04 Q# ausschalten
A A A 4
Auslaufzeit Auslaufzeit | | DC-Bremsmoment DC-Bremsmoment Dynamisches DC-"Bremsmoment $
verlangern verkiirzen | | erhohen oder verringern oder Bremsmoment erhohen oder
oder Auslaufzeit verlangern Auslaufzeit verkiirzen | | erhéhen Auslaufzeit verlangern elche freier Auslauf
Stoppmoment A“S@“f?’rt
verringern Der Der Der Motor in [DC-Bremsmoment gewanit
Motor ~ Motor erreicht nein ;
lauftzu bremst Stillstand, ja verringern oder Pumpenstopp,
lange  Nicht bis aber der Bremsvorgangs mit Auslaufzeit verkiirzen Drehmomentregelung,
nach. ~ zum BC-B Bremsstrom gleichbleibender y Bremsen
Der Motor Stillstand ~DC-Bremsen= giony eiter, Geschwindigkeit weiter Motor otor
bleibt abrupt, (Motor keine Bremswirkung erreicht kommt wie
nicht sanft brummt im erkennbar)? Stillstand, gewiinscht zum
stehen. Bei Stillstand) gbe’ det’ Stillstand
Pumpen Motor bremst nicht ﬂi:;?z,seirgp
Wasserschlag bis zum Stillstand ’

(Motor ja
brummt im v £

horbar. oder lauft wahrend
des Bremsvorgangs

mit gleichbleibender Stillstand) Im Meniipunkt: Einstellungen >
Geschwindigkeit Sicherungsoptionen >
weiter Einstellungen sichern geénderte
Parameter abspeichern.
nein Die Inbetriebsetzung ist beendet
P B

10 37X1012-0RW44-0AA0



Technische Daten

Standardschaltung Standardschaltung
Umgebungstemperatur 40 °C Umgebungstemperatur 50 °C
Bemes_sungs- Bemes_sungs- Bemessungsleistung von Drehstrommotoren Bemes_sungs- Bemessungsleistung von Drehstrommotoren
betriebs- betriebs- bei Bemessungsbetriebsspannung U, betriebs- bei Bemessungsbetriebsspannung U, Bestell-\r.
spannung U, strom /o e strom I, e

v A 230V/KW 400V/kW 500V/kW 690V/KW | A 200V/HP 230V/HP 460V/HP 575V/HP
29 55 15 — — 26 75 75 15 — 3RW44 22-00BCI4
36 75 18,5 — — 32 10 10 20 — 3RW44 23-C0BC 4

200 ... 460 47 1 22 — — 42 10 15 25 — 3RW44 24-00BCO4
57 15 30 — — 51 15 15 30 — 3RW44 25-01BCCI4
7 18,5 37 — — 68 20 20 50 — 3RW44 26-01BCO4
93 22 45 — — 82 25 25 60 — 3RW44 27-00BCOI4
29 — 15 185 — 26 — — 15 20 3RW44 22-00BCOI5
36 — 18,5 22 — 32 — — 20 25 3RW44 23-C0BC 5

400 600 47 — 22 30 — 42 — — 25 30 3RW44 24-00BC5
57 — 30 37 — 51 — — 30 40 3RW44 25-00BCOS
7 — 37 45 — 68 — — 50 50 3RW44 26-01BCI5
93 — 45 55 — 82 — — 60 75 3RW44 27-00BCOS
29 — 15 185 30 26 — — 15 20 3RW44 22-01BCLI6
36 — 18,5 22 37 32 — — 20 25 3RW44 23-C0BC 16

400 ... 690 47 — 22 30 45 42 — — 25 30 3RW44 24-01BCI6
57 — 30 37 55 51 — — 30 40 3RW44 25-C1BCC16
7 — 37 45 75 68 — — 50 50 3RW44 26-01BC16
93 — 45 55 90 82 — — 60 75 3RW44 27-01BCC16
Bestell-Nr.-Ergéanzung fiir Anschlussart Schraubklemmen 14 T

Federzugklemmen 3

113 30 55 — — 100 30 30 75 — 3RW44 34-00BCOI4
134 37 75 — — 17 30 40 75 — 3RW44 35-01BCI4
162 45 90 — — 145 40 50 100 — 3RW44 36-C1BCCI4
203 55 110 — — 180 50 60 125 — 3RW44 43-00BCO4
250 75 132 — — 215 60 75 150 — 3RW44 44-C0BC 4
313 90 160 — — 280 75 100 200 — 3RW44 45-00BC4

200 ... 460 356 110 200 — — 315 100 125 250 — 3RW44 46-C1BCCI4
432 132 250 — — 385 125 150 300 — 3RW44 47-00BCO4
551 160 315 — — 494 150 200 400 — 3RW44 53-C1BCCI4
615 200 355 — — 551 150 200 450 — 3RW44 54-01BCO4
693 200 400 — — 615 200 250 500 — 3RW44 55-C1BC14
780 250 450 — — 693 200 250 600 — 3RW44 56-01BCI4
880 250 500 — — 780 250 300 700 — 3RW44 57-01BCCI4
970 315 560 — — 850 300 350 750 — 3RW44 58-01BC04
1076 355 630 — — 885 350 400 850 — 3RW44 65-01BC14
1214 400 710 — — 1051 400 450 950 — 3RW44 66-C1BCI4
13 — 55 75 — 100 — — 75 75 3RW44 34-00BCO5
134 — 75 90 - 17 — — 75 100 3RW44 35-01BCI5
162 — 90 10 — 145 — — 100 125 3RW44 36-0IBCOS
203 — 110 132 — 180 — — 125 150 3RW44 43-00BC5
250 — 132 160 — 215 — — 150 200 3RW44 44-00BCO5
313 — 160 200 — 280 — — 200 250 3RW44 45-00BC5
356 — 200 250 — 315 — — 250 300 3RW44 46-C1BCOI5

400 ... 600 432 — 250 315 — 385 — — 300 400 3RW44 47-00BCOS
551 — 315 355 — 494 — — 400 500 3RW44 53-00BCOS
615 — 355 400 — 551 — — 450 600 3RW44 54-01BC5
693 — 400 500 — 615 — — 500 700 3RW44 55-01BCO5
780 — 450 560 — 693 — — 600 750 3RW44 56-01BCI5
880 — 500 630 — 780 — — 700 850 3RW44 57-00BCOS
970 — 560 710 — 850 — — 750 950 3RW44 58-01BCI5
1076 — 630 800 — 885 — — 850 1100 3RW44 65-0BCO5
1214 — 710 900 — 1051 — — 950 1200 3RW44 66-C1BCI5
13 — 55 75 110 100 — — 75 75 3RW44 34-C0BCCI6
134 — 75 90 132 17 — — 75 100 3RW44 35-1BCI6
162 — 90 10 160 145 — — 100 125 3RW44 36-CIBCCI6
203 — 110 132 200 180 — — 125 150 3RW44 43-01BCI6
250 — 132 160 250 215 — — 150 200 3RW44 44-C1BCCI6
313 — 160 200 315 280 — — 200 250 3RW44 45-01BCI6
356 — 200 250 355 315 — — 250 300 3RW44 46-C1BCCI6

400 ... 690 432 — 250 315 400 385 — — 300 400 3RW44 47-00BCI6
551 — 315 355 560 494 — — 400 500 3RW44 53-C1BCCI6
615 — 355 400 630 551 — — 450 600 3RW44 54-01BCI6
693 — 400 500 710 615 — — 500 700 3RW44 55-C1BCC16
780 — 450 560 800 693 — — 600 750 3RW44 56-C1BCLI6
880 — 500 630 900 780 — — 700 850 3RW44 57-C1BCCI6
970 — 560 710 1000 850 — — 750 950 3RW44 58-01BC16
1076 — 630 800 1100 885 — — 850 1100 3RW44 65-C1BCCI6
1214 — 710 900 1200 1051 — — 950 1200 3RW44 66-C1BCLI16
Bestell-Nr.-Ergénzung fiir Anschlussart g‘zﬁgﬁgﬁﬁm]’gﬁ” é* T
Bestell-Nr.-Ergénzung fiir Bemessungssteuerspeisespannung Ug ﬁg ;13(5)\\; i
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Wurzel-3-Schaltung Wurzel-3-Schaltung
Umgebungstemperatur 40 °C Umgebungstemperatur 50 °C
Bemes.sungs- Bemes‘sungs- Bemessungsleist.ung von Dreh- Bemes.sungs- Bemessungsleistung von Dreh-strommotoren bei
betriebs- betriebs- strommotoren bei Bemessungs- betriebs- o \ngs-betrieb una U Bestell-Nr.
spannung U, strom /, betriebsspannung U, strom [, 9 v 9 Y
v A 230V/KW  400V/KW  500V/KW [A 200V/HP  230V/HP 460V/HP  575V/HP
50 15 22 — 45 10 15 30 — 3RW44 22-00BCOI4
62 18,5 30 — 55 15 20 40 — 3RW44 23-00BCOI4
200 ... 460 81 22 45 — 73 20 25 50 — 3RW44 24-00BCOI4
99 30 55 — 88 25 30 60 — 3RW44 25-C1BC4
133 37 75 — 118 30 40 75 — 3RW44 26-01BCC14
161 45 90 — 142 40 50 100 — 3RW44 27-00BCOI4
50 — 22 30 45 — — 30 40 3RW44 22-00BCOI5
62 — 30 37 55 — — 40 50 3RW44 23-C1BCO5
400 ... 600 81 — 45 45 73 — — 50 60 3RW44 24-00BCOI5
99 — 55 55 88 — — 60 75 3RW44 25-C1BC5
133 — 75 90 118 — — 75 100 3RW44 26-01BCOI5
161 — 90 110 142 — — 100 125 3RW44 27-00BCO5
Bestell-Nr.-Ergénzung fiir Anschlussart Schraubklemmen ? T
Federzugklemmen 3
196 55 110 — 173 50 60 125 — 3RW44 34-01BCCI4
232 75 132 — 203 60 75 150 — 3RW44 35-01BCI4
281 90 160 — 251 75 100 200 — 3RW44 36-C1BCC14
352 110 200 — 312 100 125 250 — 3RW44 43-00BCOI4
433 132 250 — 372 125 150 300 — 3RW44 44-01BCI4
542 160 315 — 485 150 200 400 — 3RW44 45-00BCI4
617 200 355 — 546 150 200 450 — 3RW44 46-C1BCC14
200 ... 460 748 250 400 — 667 200 250 600 — 3RW44 47-00BCOI4
954 315 560 — 856 300 350 750 — 3RW44 53-01BCC14
1065 355 630 — 954 350 400 850 — 3RW44 54-01BCI4
1200 400 710 — 1065 350 450 950 — 3RW44 55-C1BCC14
1351 450 800 — 1200 450 500 1050 — 3RW44 56-C1BC14
1524 500 900 — 1351 450 600 1200 — 3RW44 57-0C1BCCI4
1680 560 1000 — 1472 550 650 1300 — 3RW44 58-C1BCI4
1864 630 1100 — 1533 650 750 1500 — 3RW44 65-C1BC14
2103 710 1200 — 1820 700 850 1700 — 3RW44 66-C1BC14
196 — 110 132 173 — — 125 150 3RW44 34-00BCOI5
232 — 132 160 203 — — 150 200 3RW44 35-00BCOI5
281 — 160 200 251 — — 200 250 3RW44 36-C1BCCI5
352 — 200 250 312 — — 250 300 3RW44 43-00BCOI5
433 — 250 315 372 — — 300 350 3RW44 44-01BCOI5
542 — 315 355 485 — — 400 500 3RW44 45-00BCOI5
617 — 355 450 546 — — 450 600 3RW44 46-C1BCCI5
400 ... 600 748 — 400 500 667 — — 600 750 3RW44 47-00BCOI5
954 — 560 630 856 — — 750 950 3RW44 53-01BCOI5
1065 — 630 710 954 — — 850 1050 3RW44 54-01BCOI5
1200 — 710 800 1065 — — 950 1200 3RW44 55-C1BCCI5
1351 — 800 900 1200 — — 1050 1350 3RW44 56-C1BCOI5
1524 — 900 1000 1351 — — 1200 1500 3RW44 57-01BCOI5
1680 — 1000 1200 1472 — — 1300 1650 3RW44 58-0C1BCOI5
1864 — 1100 1350 1533 — — 1500 1900 3RW44 65-C1BCCI5
2103 — 1200 1500 1820 — — 1700 2100 3RW44 66-C1BCOI5
Bestell-Nr.-Ergénzung fiir Anschlussart Federzugklemmen 2 T
) ) . Schraubklemmen 6
Bestell-Nr.-Ergénzung fiir Bemessungssteuerspeisespannung Ug AC 115V 3
AC230V 4
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3RW44 Soft starter

Safety Instructions

W

Hazardous voltage.
Will cause death or serious injury.

>

Disconnect power before working on equipment.

A DANGER

Hazardous voltage.

Will cause death or serious injury.

To avoid electrical shock or burns, do not touch motor
control device terminals when voltage is applied to the
device. Output terminals will have voltage present even
when motor control device is OFF.

> &

Can cause property damage.
If dc braking is selected with inside delta mode, natural slowdown
mode will occur.

NOTICE

Set the rated operating current le of the connected drive in order to
ensure the correct functioning of the soft starter when starting and
stopping as well as to protect the motor. The rated operating current
le can be read off the motor rating plate, in relation to the relevant
line voltage.

This setting is irrespective of the connection method of the soft
starter (soft starter in standard or inside delta circuit). The settable
current limitation value (in %) always refers to the set rated operat-
ing current le of the motor.

Phase currents shown on the display are always the line currents
(also in inside delta circuit) and not the currents in the motor
windings.

A WARNING

Danger of severe personal injury.

To save changed parameters permanently (even in the case of
control supply voltage failure), the settings must be saved via the
menu item "Settings - Saving options".

A DANGER

Hazardous voltage.
Will cause death or serious injury.
fgf The non-assigned (unlabeled) terminals of the 3RW44

must not be used.

A CAUTION

Taking environmental conditions into account, the devices must be
installed in control cabinets of IP54 degree of protection (pollution
degree 2).

The 3RW44 soft starter fulfills degree of noise suppression A.

Power-factor-correcting (PFC) Capacitors.

Do not use PFC capacitors at the motor control device
output terminals. Connection to the output terminals will
damage the motor control device. If capacitors for reac-
tive power compensation are used, they must be con-
nected on the line side of the device.

When an isolation contactor is used with the motor control

device, the capacitors must be disconnected from the

motor control device when the isolation contactor is open.

Active filters.

Active filters (e.g. for reactive power compensation) must

not be operated in parallel during operation of the motor

control unit.

NOTICE

24 V DC supply voltage (L+, L-) provides a maximum of 55 mA
(recommended only for inputs).

NOTICE

Check that no liquids, dust or conductive objects can get into the
soft starter.

NOTICE

Can cause property damage.

If the motor heat output is set too high the motor may heat up more
than is permissible. If necessary integrate the thermoclick/PTC in
the circuit to protect the motor.

NOTICE

The connection of the 3-phase network supply to the main terminals
T1/T2/T3 is not permissible.

This is a product for environment A. When used in a household set-
ting, this device can cause unwanted radio interference. In this case
the user may be required to carry out appropriate measures to avoid
such radio interference.

3ZX1012-0RW44-0AA0
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NOTICE

Leave sufficient free space to ensure that the air required for cooling
purposes can circulate from the bottom to the top of the unit.
2100 mm
[4in]
1 3 5
25mm >5 mm
[20.2in] [>0.2in]
<P € L
2 4 6
=75 mm
=3in]

Graphics

(1)Overall view of the device with display operation
a) Size 3RW44 2, 3RW44 3, 3RW44 4
b) Size 3RW44 5, 3RW44 6

(2) IEC standard circuit

(3) IEC inside delta circuit

(4) NEMA standard circuit

(5) NEMA inside delta circuit

Connections

(6) 1. Control / auxiliary circuit
2. Power circuit
a) Size 3RW44 2, 3RW44 3, 3RW44 4
b) Size 3RW44 5, 3RW44 6
(7) Connection cross-sections
(8) Connection
Depending on the terminal block, the wires are fixed either in
screw-type terminals or spring-loaded terminals.

Accessories for 3RW44 2, 3RW44 3 and 3RW44 4

(9) Installation of the box terminal blocks

(10)Dismantling of the box terminal blocks

(11)Terminal cover; cover for box terminals

(12) Terminal cover; cover for cable lug and busbar connection

Altitude / Mounting Position

(13)The maximum permissible altitude is 5,000 m above sea level.
Fig.. Rated operating current le above 1,000 m above sea level.
(14)Permissible mounting position of device

Dimensions

(15)Dimension drawing of device
a) Size 3RW44 2, 3RW44 3, 3RW44 4
b) Size 3RW44 5, 3RW44 6

Tripping Characteristics

Symmetrical
10°

——
NSBO0_01500a

(o2}

CLASS 5]

CLASS 10
|CLASS 15
\\ CLASS 2
\Oéx CLASS 30|
\VASSS

NS

IN

N

Tripping time ¢ [s]
] :|>

o
)

(o)

IS

/1.

~J
6
4
2
10°
1 2 4 6 10
XIe —
——Class 5 =—Class 10 = Class 15 === Class 20 Class 30
Asymmetrical
T103 .
z, [CLASS 5]
g [CLASS 10
g CLASS 15
£ \ CLASS 20
102 \\ {CLASS 30
6
4 N
NN
101 \‘\\\
6 N
N
4
2
100
0,1 1,0 10

xI, —=

= Class 5 === Class 10 == Class 15 === Class 20 Class 30
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Examples of Circuit Diagrams

Control circuit, option 1:
Activation of an optional main contactor
as well as activation via PLC

Main circuit, option 1:
Standard circuit with optional main contactor

L1 3/N/PE AC 400 V", 50 Hz L1 1/N/PE 230 V ACY), 50 Hz
L2
L3 1
[ T
R +24 V DC
O1'ﬂ|§| \_ _\ F2% | PLC outputs PLC inputs
pERE |
LdI>> | I>> I>> T |
M Start 2 Reset
PTC type A/
F3 [] [] Thermoclick
K1 —\——2\ (optionalline contactor - -
if floating switching of the S 5 5 2
L1| L2| L3| motoris planned) g :‘_é :‘_é 2
—— °h o o 2
S|la 2 2| =
Q11| A1 L+ L- IN1 IN2 IN3 IN4 T T2
I"tPE Switch-on duration Group error 70
A2 13[~14] 23[-24] 33[-34] [95 ’9—6|98
9 i No action No action NSBO0_01496
<
: PE-bo Q21 U
2 N—f*————— (opti .
2 ptional line contactor
= if floating switching
of the motor is planned)
Main circuit, option 2: Rotation reversal in L i
Inside delta ciS:uit inside delta circuit Control circuit, option 2
1) Activation via PLC
L1 INPEAC400VY) 50H; LI SNREACI00V_S0HZ 1y 4/n/pE AC 280 V1), 50 Hz
L2
3 — L3 - |
Q- A——x—— +24V DC
Q- -~y A\ |
"EF—Q Slj: g L _\E: z I} F2 | PLC outputs PLC inputs
L i
i [
L7 [ 1o o> LArs>>| 1> | I>> T |
K1 I I I M Start? Reset
A PTC type A or
K1 - AL - Thermoclick
8§ 5 5
S 3 3 2
3l 2 2 &
G1| Al L+ L- IN1 IN2 IN3 IN4 T1 T2
9PE Group error '—@—'}
i +1
.Y 13[~14] 23[-%4] 33[~34] WQ 98
~ i ; ) ) NSB0_01498
) 2 i Switch-on  No action  No action
5 § PE-4-e duration
] 2N
2 5
=z

Permitted values for main and control voltage, see technical data.

2)

A WARNING

Automatic motor restart.

Can cause death, serious personal injury or property damage.

Do not use automatic reset mode when unexpected automatic restart of the motor can occur and cause injury to persons or damage to
equipment.

The Start command (e.g. via the PLC) must be canceled before a Reset command is given, since an automatic restart is executed after
the Reset command when the Start command is still pending. This applies in particular in the case of motor protection tripping. For
safety reasons, it is recommended to integrate the group error output (terminals 95 and 96) into the controller.

> &
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A DANGER

*) Hazardous voltage.
Will cause death or serious injury.
Protective conductor must be connected to the

> &

device.
IEC
PLC24VDC S
L ourt our2 outs outd| /TN /PN
7] —_— wa
L N PEY) | : L N PEY . A
M A2 PE L+ - INT N2 IN3 N4 T T2 A A2 PE L+ L Nt N2 IN3 N4 TH T2

@ 3RW44 2... @ 3RW44 2.,
( 3RW44 3) ( 3RW44 3)

_I_c
NEMA
PLC24VDC =
- ouTi_OUT2 OUT3 OUT4 ‘2}‘ o ﬁ,E’l
L N PE¥ ' : L N PEY)| L | A
M A2 PE L+ L. NI N2 IN3 N4 TI T M A2 PE L+ L N1 N2 N3 N4 T T

@ 3RW44 2... @ 3RW44 2..)
( 3RW44 3) @ 3RW44 3...

16 3ZX1012-0RW44-0AA0



Change motor rated operating current le
Change and save parameters

SIEMENS SIEMENS
> ; Englis N 3RW44 3RW44 |

Deutsch
A o

Quick start menu Factory settings

EsC i
¢ Display 1
measured value |
Display [ e
1 Pump
2 measured value ESC oK
k] Compressor
Status 2
[ select ] [ select ] display o
«— [ o D
Rated i N =
ated operating 2 -
current le S.tatus Settings 3
290A display

Parameter set 1

Motor 1 1

Current limiting value

450% Parameter

Rated operating

set 1 current le
29.0A
accept (200A]
< ESC m

Function call
Save settings

Rated operating Rated operating
current le current le
29.0A 201A

Saving
options

—
ESC 0K ESC
v
Rated operating 1
Save settings ~ current le
EXY lv|
[change ]
Save
settings OK

1
ESC Motor 1
EE

SIEMENS oK
4 oK
3RW44 Function call
Restore basic n Parameter set 1 1 @
factory settings
[ Menu Y
[ select )
ESC 0K ESC oK
Saving options 10
[ select )
Restore basic
factory settings
M Save

IE, settings

Quick start menu

Save

settings

£sc — —p Start screen
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3RW44 Menu Structure

Display measured value|[ Status Display | | Settings |
Factory  Customer
| ESC | | OK | ‘ ESC ‘ ‘ OK ‘ | ESC | + ’ OK ‘ 'S::t(iltr?;ys (:Suesttt(i)nrgtser Setting?é Settings
Phase voltages Device status Parameter set 1 Outputs
ULIN Active parameter set Motor 1 Output 1 - Action
UL2N Parameter set 1 Rated operating current le Depends on No action
UL3N Parameter set 2 order number PIO output 1
Phase-to-phase voltages Parameter set 3 Rated operating torque 0 PIO output 2
uL1-L2 Type of connection Rated operating speed 1500 Input 1
Btgt? gtf;‘??(mf;/fauny Copy motor data to PS2 + 3 Input 2
. ! Starting settings Input 3
Blocking voltages Inside delta Starting mode Input 4
ULT1 Direction of rotation Voltage ramp R
uLT2 Unknown _— un up
ULT3 Clockwise Voltage ramp + current limiting X Operation / bypass
Phase currents Counter-clockwise Torque control e Coasting down
IL1 Inputs Torque control + current limiting On time motor X
IL2 Status - Inputs Direct on line Command motor-on
IL3 Input 1 - Action Motor heating DC braking contactor
Power No action Start voltage 30 % Group warning
Line frequency Manual operation local Start torque 10 % Group error
Supply voltage Emergency start Limiting torque 150 % Bus error
Heatsink temperature Slow speed Starting time 10s Device error
Motor heat build-up QQiCk stop Maximum starting time 0O/deactivated Power on
Remaining time for tripping Ug’m’fﬁetm s Current limiting value 0% Ready to start
Switch off standard display M 9 1 Breakaway voltage 40 % Output 2 - Action [...] No Action
otor eft PS1 Breakaway time oms Output 3 - Action[..] No Action
Motor right F‘321) Motor thermal capacity 20 % Motor protection
Motor Ie?t ps3 Sioppng mode None
Coasting down X CLASS 5 (10a)
Input 2 - Action [...] Torque control CLASS 10 X
- )
DC braking CLASS 20
Outputs Combined braking CLASS 30
gftt:jt'f‘ﬁzﬁfn Stopping time 0s Current asymmetry limit value 0%
No action Stopplqg tqul@ 10 % Prewarning limit tripping reserve 0s
PIO output 1 Dynamic braking torque 50 % Prewarning limit motor heat build-up| 80 %
PIO output 2 DC braking torque 50 % Idle time 0s
Input 1 Slow speed parameters Pre-charge time 60s
Input 2 Slow speed factor right 7 Protection against voltage failure
Input 3 Slow speed torque right 50 % No
Input 4 Slow speed factor left 7 Yes X
Run up . Slow speed torque left 50 % Temperature sensor
(B:zzasﬁgoz%mon Current limit values Deactivated X
On time motor Minimum current limit 18.75 % Thermo click
Command motor-on Maximum current limit 112.50 % PTC-type A
DC braking contactor | |Parameter set 2 [...] Display settings
Group warning Parameter set 3 [...] Language
Group error Inputs English X
Bus error Input 1 - Action Deutsch
Device error No action Frangais
;‘;‘;’g; ?gsta " Manual operation local Espaiiol
Output 2 - Action [....] Emergency start ltaliano R
Output 3 - Action [..] Slow speed Portugués
Output 4 - Action [...] Quick stop Nederlands
Order number Trip Reset EMnvika
Firmware information Motor right PS1 X Tirkge
Version Motor left PS1 1) Pycckvit
Date Motor right PS2 LiD'e
Motor left PS2 1) Contrast 50%
Motor right PS3 Lighting
1) Brightness
Motor Ieﬁ PS3 Lighting on X
Input 2 - Action[...] , Off with time delay
Input 3 - Act!on [.] Ng Action Lighting off
Input 4 - Action [...] Trip Reset Response to fault
Unchanged
On
Blinking
Flickering 3

" Possible only in connection with slow speed
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Menu with activated PROFIBUS communication module

Factory ~Customer

Cesc |y ok |

e | y[ o]

Factory  Customer

Settings  Settings
Enter user code 1000
User level
Customer read (> 1000)
Customer write (1000)

I Menu item Settings > Fieldbus from pro
duct version E12 with activated PROFI-

NET communication module

Factory
Settings

Customer
Settings

Settings ~ Settings ESC +
Response to warning Motor control via keys Log lists
Unchanged Activate / deactivate key control Device errors
On Select parameter set Trips
Blinking X Parameter set 1 Events
Flickering Parameter set 2 Maximum pointer

Reaction time keys 60 % Parameter set 3 Currents (%)

Auto repeat Execute control function Phase current L1 min
Time 80 ms Motor right Phase current L2 min
Speed 80% Motor left!) Phase current L3 min
L T Phase current L1 max

Activity monitoring time 30s Slow speed Phase current L2 max

Response to ... Emergency start Phase current L3 max

Overload - therm. motor model Output 1 Currents (rms)

Tripping without restart X Output 2 Phase current L1 min
Tripping with restart Control motor via inputs Phase current L2 min
Warning Activate / deactivate control via Phase current L3 min

Overload - temperature sensor inputs Phase current L1 max
Tripping without restart X Standard control Phase current L2 max
Tripping with restart Automatic / None Phase current L3 max
Warnin Phase-to-phase voltages

Current Iin?it value violation i UL1 - L2 min (rms)
Warning X Keys UL2 - L3 min (rms)

o UL3 - L1 min (rms)
Tripping UL1 - L2 max (rms)

Overload - contact block UL2 - L3 max (rms)
Tripping without restart X UL3 - L1 max (rms)
Tripping with restart Maximum tripping current 1A (%)

Asymmetry Maximum tripping current IA (rms)
Warning Number of overload trips
Tripping X Minimum Iipe frequency

Ground fault Ma><|mum_llne frequency
Warning X Max. cooling temperature

- Max. contact block heating
Tripping Reset all maximum pointers
Name Statistics data
Name Motor current Imax (%)
Fieldbus 2 Motor current Imax (rms)

Fieldbus interface Last trigger current 1A (%)
off X Last trigger current IA (rms)
On Operating hours - device

Group diagnosis Operating hours - mptor
Disable 5 No. of starts motor right

No. of starts motor left
Enable Number of overload trips

Behavior on CPU/master-stop Number of braking stops
Switch substitute value X No. of starts output 1
Hold last value No. of starts output 2

Station address 126 No. of starts output 3

Baud rate No. of starts output 4

Substitute value
Motor right
Motor left
Slow speed
Emergency start
Output 1
Output 2
Parameter set 1
Parameter set 2
Parameter set 3
Lock quickstop

Parameters disabled CPU/Master
Off X

On
Saving options
Save settings
Restore settings
Restore basic factory settings
Reset Web login

" Possible only in connection with slow speed

IMenu item Settings > Fieldbus from product version
E12 with activated PROFINET communication module
see right menu item

3 only if Web server is activated

4 only if NTP time synchronization

is activated

Fieldbus

Fieldbus interface
off
On
Group diagnosis
Disable
Enable
Behavior on CPU/master-stop
Substitute value
Hold last value
Device name
IP address
Subnet mask
Router address
MAC address
Web server
off
On
User name %
Old password 3
New password 3)
OPC-UA server
off
On
OPC-UA server control function
off
On
NTP time synchronization
off
On

NTP server IP address?

NTP display offset 4)
Substitute value
Motor right
Motor left
Slow speed
Emergency start
Output 1
Output 2
Parameter set 1
Parameter set 2
Parameter set 3
Lock quickstop
Parameters disabled CPU/Master
Off
On

Menu with activated PROFINET communication module

3ZX1012-0RW44-0AA0
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Control electronics

3RW44..-.BC3.

3RW44..- BC4.

Rated control supply voltage V' | AC 115 (-15 % / +10 %) AC 230 (-15 % / +10 %)
Rated control supply current mA | — —
Rated frequency Hz |50...60 (10 %) 50 ... 60 (£10 %)
Power electronics 3RW44..-BC.4 3RW44..-BC.5 3RW44..-BC.6
Rated operating voltage V| AC 200 ...460 (-15%/+10 %) | AC 400 ...600 (-15%/+10 %) | AC 400 ...690 * (-15 % / +10 %)
Rated frequency Hz |50 ...60 (+10 %) 50 ... 60 (£10 %) 50 ... 60 (£10 %)
Permissible ambient temperature °C |0..+60 0..+60 0...+60
SIRIUS 3RW44
Accessories 3RW44 2. 3RW44 3. 3RW44 4. 3RW44 5. 3RW44 6.
) ) 3RT19 55-4G up to 70 mm? )
Box terminal block Included in scope of supply 3RT19 564G up to 120 i 3RT19 66-4G up to 240 mm — —
Terminal covers for box terminals 3RT19 56-4EA2 3RT19 56-4EA2 3RT19 66-4EA2 — —
Terminal covers for cable lug and
busbar connection 3RT19 56-4EA1 3RT19 56-4EA1 3RT19 66-4EA1 — —
Spare parts
Fan 115 VAC front side 3RW49 66-8VX30
output side 3RW49 36-8VX30 3RW49 36-8VX30 3RW49 47-8VX30 3RW49 57-8VX30 3RWA49 57-8VX30
230 VAC front side 3RWA49 66-8VX40
output side 3RW49 36-8VX40 3RW49 36-8VX40 3RWA49 47-8VX40 3RW49 57-8VX40 3RWA9 57-8VX40
*) only up to 600 V in inside delta connection
Recommendation on procedure for 3RW44 commissioning
Startup parameters Stopping parameters
Suggested settin . Lo
ugg ing Starting mode: Voltage ramp and current limiting .
o Stopping mode Parameters
(Voltage ramp + current limiting)
Start Starting time L Stopping time | Stopping torque
o g i Current limit value | Breakaway pulse pping 1 Pp! ,,g u
voltage % s s %
Application
Conveyor belt 70 10 deactivated deactivated (0 ms) Torque control 10 10
Roller conveyor 60 10 deactivated deactivated (0 ms) Torque control 10 10
Compressor 50 10 4xlg deactivated (0 ms) Coasting down X X
Small fan 30 10 4xlg deactivated (0 ms) Coasting down X X
Pumps 30 10 4xlg deactivated (0 ms) Pump stop 10 10
Hydraulic pump 30 10 4xlg deactivated (0 ms) Coasting down X X
Stirrers 30 30 4xlg deactivated (0 ms) Coasting down X X
Centrifugal machines 30 30 4xlg deactivated (0 ms) Coasting down X X
Milling machines 30 30 4xlg deactivated (0 ms) Coasting down X X
Large fan 30 60 4xlg deactivated (0 ms) Coasting down X X
Mill 50 60 4xlg 80 % /300 ms Coasting down X X
Crusher 50 60 4xlg 80 % /300 ms Coasting down X X
Disk saw/ribbon saw 30 60 4xlg deactivated (0 ms) Coasting down X X

This table provides example set values. They serve as reference for this information only and are non-binding.
The set values depend on the particular application and must be optimized during commissioning.
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Quick commissioning of
the 3RW44 SIRIUS soft starter

2

Wiring control
- Control part and
- Performance part

'_Quick commissioning menu, when switching on for the
| first-time or after executing command "Factory settings"

| Information on quick start menu

After supplying the control voltage for the first time, you will be
automatically directed to the quick start menu. You must
complete the entire quick start menu to commission the soft
starter.

If you confirm the last item "Save settings?" with "yes" in the
quick start menu, you can only return to this menu by resetting
the device back to the basic factory settting. (See manual or
operating instructions)

This overwrites all settings made up until that point.

"Soft starter off"

Correct fault

(for possible faults see 3RW44
system manual, Chapter 7)

Check and connect the
voltages in the control and
main circuits.

A

v

Select language

v

Select application

ault message
on display?

Information on application selection:

Standard parameters are recommended on the basis of the set
type of application. |
If the required load is not listed, choose a fan in order to
preselect the necessary start parameters.

In general:

The parameters are suggested settings.

The parameters may need to be optimized, as explained in the
Section "Start command "Soft starter on". |

Set the rated operating
current of the motor

v

Set starting time |

v

Set current limiting value

Initial parameterization or starte
in basic factory settings?

Check set parameters in Settings > Parameter set > Motor.

Set starting and stopping parameters in Settings > Parameter
set > Starting or stopping settings according to the Table
"Suggested setting for commissioning" on the basis of the
respective application.

| Save settings |

L - - - — —
— ;é
4 "Soft starter off"
V Correct fault

| Start command "Soft starter on" F(for possible faults see
3RW44 system manual,

Chapter 7

1. "Soft starter off" 1. "Soft starter off" 1. "Soft starter off" 1. "Soft starter off" pter 7)

2. Increase starting time in
menu item Settings, or
3. If current limiting has
been set, possibly reduce
current limiting value

2. Reduce starting time in menu
item Settings or if current
limiting has been set, increase
the current limiting value.

3. If the torque control is active,
check if the selected limiting

2. Increase the start voltage or
start torque in menu item
Settings or

3. if current limiting has been
set, possibly increase the
current limiting value

2. Decrease the start
voltage or start torque
in menu item Settings

ault message Yes

in display

torque is high enough The motor
(recommended > 150 %) ::?;:]39“;'32 a Does the motor
- immediately
The motor reaches its TEe motord d " den start softly?
nominal rotational ;tal:m;;nedia(gsyno increase in
torque
e an desired The motor reaches - does not start at all d
; got softly |Fs nominal rota- (motor stuck) Yes
- if no current limiting E'glr]:“llzf?;:n
has been sgtlaccording desired, the motor reach
to the specified ramp - not at all its nominal rotational
time (motor stuck) speed quickly and within
he desired time
() < O < 04 04 04 (e Switch off soft starter
A A 4 4__ :
Increase Decrease | | Increase DC braking || Reduce DC braking | [Increase Increase DC braking
stopping time| | stopping torque or increase torque or reduce dynamic torque or increase Which
otr decrease ||time stopping time stopping time braking torque | | stopping time stopping mode ™, _ Coasting down
stopping is selected?
The The motor :
torque Thet motor comes fo Reduce DC braking
The moto Soft koags  does not a stand- Yes Does the moto? torque or reduce Pump stop,
comes to stoppin €EDS  come to still but Continue to run during the stopping time torque control,
asto Pumppstg ?;'Tgo a stand- ) the brak- braking process ata y brakes
abru pﬂ psiop | still DC braking ing cur- constant speed (no The motor Mot
not s%ft)? ong. rent con- recognizable comes to a t° or and
h ty' tinues to braking effect)? standstill comes 10 a stand-
car? t‘;”: er flow, but the still as desired
heard (Motor Motor does not 25?2?3
during the hl:]ms . comes to a stand- confinues to Yes
umpin whenata still or continues to ; h
EPEFZtign- standstill) run at a constant CSmE]ned Eﬁvn:s(xﬁ;%r v
speed during the raxing at a stand- Save the changed parameters in
braking process. stil) the menu item: Settings > Safety
options > Save settings.
End of commissioning
No
U<
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Technical Data

Standard circuit Standard circuit
Ambient temperature 40 °C Ambient temperature 50 °C
Rated operating | Rated operating Rated output of three-phase motors for rated Rated operating | Rated output of three-phase motors for rated Order No
voltage Ug current lg operating voltage Ug current lg operating voltage Ug )
\ A 230V/KW 400V/KW 500V/kW 690V/kW [A 200V/HP 230V/HP 460V/HP 575V/HP
29 55 15 — — 26 75 75 15 — 3RW44 22-00BCCI4
36 75 18.5 — — 32 10 10 20 — 3RW44 23-0BC 4
200 ... 460 47 1 22 — — 42 10 15 25 — 3RW44 24-C0BCCI4
57 15 30 — — 51 15 15 30 — 3RW44 25-C1BC4
77 18.5 37 — — 68 20 20 50 — 3RW44 26-C1BCI4
93 22 45 — — 82 25 25 60 — 3RW44 27-00BC4
29 — 15 18,5 — 26 — — 15 20 3RW44 22-00BCO5
36 — 18.5 22 — 32 — — 20 25 3RW44 23-0BC 15
400 600 47 — 22 30 — 42 — — 25 30 3RW44 24-00BCO5
57 — 30 37 — 51 — — 30 40 3RW44 25-01BC5
77 — 37 45 — 68 — — 50 50 3RW44 26-C1BCI5
93 — 45 55 — 82 — — 60 75 3RW44 27-00BC5
29 — 15 18.5 30 26 — — 15 20 3RW44 22-00BCI6
36 — 18.5 22 37 32 — — 20 25 3RW44 23-0BC 16
400 ... 690 47 — 22 30 45 42 — — 25 30 3RW44 24-01BCI6
57 — 30 37 55 51 — — 30 40 3RW44 25-C1BCI6
77 — 37 45 75 68 — — 50 50 3RW44 26-C1BCI6
93 — 45 55 90 82 — — 60 75 3RW44 27-01BCI6
Order No. extension for connection method gcrgw-type termma‘Is 1 * T
pring-loaded terminals 3
13 30 55 — — 100 30 30 75 — 3RW44 34-01BCI4
134 37 75 — — 17 30 40 75 — 3RW44 35-C1BCI4
162 45 90 — — 145 40 50 100 — 3RW44 36-C1BC4
203 55 110 — — 180 50 60 125 — 3RW44 43-00BCI4
250 75 132 — — 215 60 75 150 — 3RW44 44-0BC 4
313 90 160 — — 280 75 100 200 — 3RW44 45-C0BCI4
200 .. 460 356 110 200 — — 315 100 125 250 — 3RW44 46-0C1BCI4
432 132 250 — — 385 125 150 300 — 3RW44 47-00BCI4
551 160 315 — — 494 150 200 400 — 3RW44 53-C1BCC14
615 200 355 — — 551 150 200 450 — 3RW44 54-01BCI4
693 200 400 — — 615 200 250 500 — 3RW44 55-C1BC14
780 250 450 — — 693 200 250 600 — 3RW44 56-01BC4
880 250 500 — — 780 250 300 700 — 3RW44 57-0C0BC4
970 315 560 — — 850 300 350 750 — 3RW44 58-01BCI4
1076 355 630 — — 885 350 400 850 — 3RW44 65-C1BC14
1214 400 710 — — 1051 400 450 950 — 3RW44 66-01BC4
13 — 55 75 — 100 — — 75 75 3RW44 34-00BCOI5
134 — 75 90 — 17 — — 75 100 3RW44 35-01BCI5
162 — 90 110 — 145 — — 100 125 3RW44 36-C1BC5
203 — 110 132 — 180 — — 125 150 3RW44 43-0]BCI5
250 — 132 160 — 215 — — 150 200 3RW44 44-00BCO5
313 — 160 200 — 280 — — 200 250 3RW44 45-00BCI5
356 — 200 250 — 315 — — 250 300 3RW44 46-01BC5
400 ... 600 432 — 250 315 — 385 — — 300 400 3RW44 47-00BCO5
551 — 315 355 — 494 — — 400 500 3RW44 53-01BC5
615 — 355 400 — 551 — — 450 600 3RW44 54-01BCI5
693 — 400 500 — 615 — — 500 700 3RW44 55-C1BC5
780 — 450 560 — 693 — — 600 750 3RW44 56-01BCI5
880 — 500 630 — 780 — — 700 850 3RW44 57-00BCO5
970 — 560 710 — 850 — — 750 950 3RW44 58-01BCI5
1076 — 630 800 — 885 — — 850 1100 3RW44 65-C1BC5
1214 — 710 900 — 1051 — — 950 1200 3RW44 66-01BCI5
13 — 55 75 110 100 — — 75 75 3RW44 34-00BCI6
134 — 75 90 132 17 — — 75 100 3RW44 35-1BC 16
162 — 90 110 160 145 — — 100 125 3RW44 36-C1BCCI6
203 — 110 132 200 180 — — 125 150 3RW44 43-01BCI6
250 — 132 160 250 215 — — 150 200 3RW44 44-01BCI6
313 — 160 200 315 280 — — 200 250 3RW44 45-01BCI6
356 — 200 250 355 315 — — 250 300 3RW44 46-C1BCI6
400 ... 690 432 — 250 315 400 385 — — 300 400 3RW44 47-00BCI6
551 — 315 355 560 494 — — 400 500 3RW44 53-C1BCI6
615 — 355 400 630 551 — — 450 600 3RW44 54-01BCI6
693 — 400 500 710 615 — — 500 700 3RW44 55-C1BC16
780 — 450 560 800 693 — — 600 750 3RW44 56-C1BCLI6
880 — 500 630 900 780 — — 700 850 3RW44 57-01BCI6
970 — 560 710 1000 850 — — 750 950 3RW44 58-01BCI6
1076 — 630 800 1100 885 — — 850 1100 3RW44 65-C1BCCI6
1214 — 710 900 1200 1051 — — 950 1200 3RW44 66-C1BCLI6
Order No. extension for connection method gpnng-loaded telrmlnals 2 T ?
crew-type terminals 6
Order No. extension for rated control supply voltage Ug ;13?) Y/AA((:) 2
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Inside delta circuit Inside delta circuit
Ambient temperature 40 °C Ambient temperature 50 °C
Ratefi Ratefj Rated output of three-phase motors for Ratefi Rated output of three-phase motors for rated
operating | operating . operating . Order No.
rated operating voltage U, operating voltage U,
voltage U, | current I, current I,
230V 400V 500V 200V 230V 460 V 575V
Vv A kW kW kw A HP HP HP HP
50 15 22 — 45 10 15 30 — 3RW44 22-0]BCI4
62 18,5 30 — 55 15 20 40 — 3RW44 23-C1BCC14
200 ... 460 81 22 45 — 73 20 25 50 — 3RW44 24-01BCI4
99 30 55 — 88 25 30 60 — 3RW44 25-C1BC14
133 37 75 — 118 30 40 75 — 3RW44 26-01BC14
161 45 90 — 142 40 50 100 — 3RW44 27-01BCI4
50 — 22 30 45 — — 30 40 3RW44 22-00BCOI5
62 — 30 37 55 — — 40 50 3RW44 23-1BCI5
400 ... 600 81 — 45 45 73 — — 50 60 3RW44 24-00BC5
99 = 55 55 88 — — 60 75 3RW44 25-C1BCI5
133 — 75 90 118 — — 75 100 3RW44 26-01BCI5
161 — 90 110 142 — — 100 125 3RW44 27-1BCI5
Order No. extension for connection method gcrgw-type termmalls ?
pring-loaded terminals 3
196 55 110 — 173 50 60 125 — 3RW44 34-1BCC14
232 75 132 — 203 60 75 150 — 3RW44 35-01BCI4
281 90 160 — 251 75 100 200 — 3RW44 36-C1BC14
352 110 200 — 312 100 125 250 — 3RW44 43-00BCI4
433 132 250 — 372 125 150 300 — 3RW44 44-C1BCI4
542 160 315 — 485 150 200 400 — 3RW44 45-01BC4
617 200 355 — 546 150 200 450 — 3RW44 46-C1BC14
200 ... 460 748 250 400 — 667 200 250 600 — 3RW44 47-00BCI4
954 315 560 — 856 300 350 750 — 3RW44 53-0BC4
1065 355 630 — 954 350 400 850 — 3RW44 54-01BCI4
1200 400 710 — 1065 350 450 950 — 3RW44 55-C1BC4
1351 450 800 — 1200 450 500 1050 — 3RW44 56-01BC14
1524 500 900 — 1351 450 600 1200 — 3RW44 57-C1BC14
1680 560 1000 — 1472 550 650 1300 — 3RW44 58-1BCI4
1864 630 1100 — 1533 650 750 1500 — 3RW44 65-C1BC14
2103 710 1200 — 1820 700 850 1700 — 3RW44 66-C1BC14
196 — 110 132 173 — — 125 150 3RW44 34-1BCLI5
232 — 132 160 203 — — 150 200 3RW44 35-01BCI5
281 — 160 200 251 — — 200 250 3RW44 36-C1BC5
352 — 200 250 312 — — 250 300 3RW44 43-00BC5
433 — 250 315 372 — — 300 350 3RW44 44-1BCI5
542 — 315 355 485 — — 400 500 3RW44 45-0BCI5
617 — 355 450 546 — — 450 600 3RW44 46-01BC5
400 ... 600 748 — 400 500 667 — — 600 750 3RW44 47-00BCO5
954 — 560 630 856 — — 750 950 3RW44 53-00BC5
1065 — 630 710 954 — — 850 1050 3RW44 54-01BC5
1200 — 710 800 1065 — — 950 1200 3RW44 55-C1BC5
1351 — 800 900 1200 — — 1050 1350 3RW44 56-C1BCI5
1524 — 900 1000 1351 — — 1200 1500 3RW44 57-C1BCI5
1680 — 1000 1200 1472 — — 1300 1650 3RW44 58-1BCI5
1864 — 1100 1350 1533 — — 1500 1900 3RW44 65-C1BC5
2103 — 1200 1500 1820 — — 1700 2100 3RW44 66-C1BCLI5
A
Order No. extension for connection method gpnng-loaded teF minals 2
crew-type terminals 6
0 . 115 VAC 3
rder No. extension for rated control supply voltage Ug 230V AC 4
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Démarreur progressif 3RW44

Avertissements

A DANGER

o/
‘EI

Tension dangereuse.
Danger de mort ou risque de blessures graves.
Mettre hors tension avant d'intervenir sur I'appareil.

>

A DANGER

Tension dangereuse.

Danger de mort ou risque de blessures graves.

Pour éviter tout risque d'électrocution ou de brilures, ne
pas toucher les bornes du démarreur lorsque celui-ci est
sous tension. Les bornes de sortie sont sous tension
méme lorsque le démarreur est coupé.

> &

IMPORTANT

Risques de dommages matériels.
Freinage impossible en montage dans le triangle moteur (s'il est
quand méme paramétré => arrét en ralentissement naturel).

IMPORTANT

Il faut régler le courant d’emploi assigné I, du moteur raccordé pour
assurer un fonctionnement correct du démarreur progressif au
démarrage et a la décélération et dans I'optique de la protection du
moteur. Le courant d’emploi assigné I, peut étre relevé sur la
plaque signalétique du moteur pour la tension réseau existant sur le
site.

Ce réglage est indépendant du montage de raccordement du
démarreur (montage standard ou dans le triangle moteur).

La limite réglable de courant (en %) se rapporte toujours a la valeur
réglée du courant d’'emploi assigné I, du moteur.

Les courants de phase affichés sur I'écran sont toujours les cou-
rants dans les lignes du réseau (méme en montage dans le triangle
moteur) et pas les courants dans les enroulements du moteur.

A ATTENTION

Risque de blessures graves.

Pour la sauvegarde non volatile (méme en cas de coupure de la ten-
sion d'alim. de commande) des parametres modifiés, il faut sauve-
garder les réglages par le menu "Réglages - Options de sauvegarde".

A DANGER

‘ Tension dangereuse.
Danger de mort ou risque de blessures graves.
Ne pas utiliser les bornes non affectées (non repérées)
du 3RW44!

A PRUDENCE

En considération des conditions d'environnement, les appareils
doivent étre implantés dans des armoires avec le degré de protec-
tion IP54 (degré de pollution 2).

REMARQUE

Le démarreur progressif 3RW44 possede le taux de parasitage
radioélectrique A.

IMPORTANT

Condensateurs de compensation de puissance réactive.
Ne pas brancher de condensateurs de compensation de
puissance réactive aux bornes de sortie du démarreur, au
risque d'endommager ce dernier. Si des condensateurs
sont utilisés, ils doivent étre raccordés du coté réseau du
démarreur.

Sile démarreur est associé a un contacteur de sectionne-
ment, les condensateurs de compensation doivent étre
déconnectés du démarreur lorsque le contacteur est
ouvert.

Filtres actifs.

Pendant le fonctionnement du démarreur de moteur, les
filtres actifs (par ex., pour la compensation de la puis-
sance réactive) ne doivent pas étre utilisés en parallele.

IMPORTANT

L'alimentation de 24 V cc (L+, L-) peut débiter au maximum 55 mA
(utilisation seulement recommandée pour les entrées).

IMPORTANT

Empécher la pénétration de liquides, de poussiere ou d’objets
conducteurs dans le démarreur progressif.

IMPORTANT

Risques de dommages matériels.

Si la puissance de chauffage du moteur est réglée a une trop forte
valeur, le moteur risque de s'échauffer exagérément. Le cas
échéant, protéger le moteur en faisant intervenir la sonde Thermo-
click/CTP dans le montage.

IMPORTANT

Le raccordement de I'alimentation du réseau triphasé aux bornes de
raccordement principal T1/T2/T3 n’est pas autorisé.

REMARQUE

Ceci est un produit pour environnement A. Utilisé dans un cadre
domestique, cet appareil peut causer des interférences radio indé-
sirables. Dans ce cas, I'utilisateur peut étre obligé de prendre les
mesures nécessaires pour éviter de telles interférences.
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IMPORTANT

Respecter un espace libre suffisant pour permettre la circulation de
I'air nécessaire au refroidissement, qui se fait par ventilation du bas
vers le haut.
>100 mm
[=4in]
1 3 5
[20.2in] [20.21in]
> ¢ -
2 4 6
>75mm
[=3in]
Graphiques

(1) Vue générale du démarreur avec écran de dialogue
a) Taille 3RW44 2, 3RW44 3, 3RW44 4
b) Taille 3RW44 5, 3RW44 6

) Montage standard CEI

) Montage dans le triangle moteur CEI

) Montage standard NEMA

) Montage dans le triangle moteur NEMA

Connexions

(6) 1. Circuit de commande / auxiliaire
2. Circuit principal
a) Taille 3RW44 2, 3RW44 3, 3RW44 4
b) Taille 3RW44 5, 3RW44 6
(7) Capacités de raccordement
(8) Raccordement
Suivant le bornier, les conducteurs sont raccordés a des bornes a
vis ou a des bornes a ressort.

Accessoires pour 3RW44 2, 3RW44 3 et 3RW44 4

(9) Montage du bloc de bornes a cage

(10)Démontage du bloc de bornes a cage

(11)Couvre-bornes; recouvrement des bornes a cage

(12)bCouvre-bornes; recouvrement des connexions par cosses et
arres

Altitude / Position de montage

(13)Jusqu’a 5000 m
Figure : Courant d’emploi assigné le a partir de 1000 m d’altitude.
(14)Position de montage admissible du démarreur

Encombrements

(15)Plan d’'encombrement du démarreur
a) Taille 3RW44 2, 3RW44 3, 3RW44 4
b) Taille 3SRW44 5, 3RW44 6

Caractéristiques de déclenchement

en symétrie

N
o
w

(o2}
NSB0_01500a

[CLASS 5]
CLASS 10
[CLASS 15|
CLASS

>< CLASS 30|
\%\

\\
10" ~_

IN

J

Temps de déclenchement {[s] —=
N

7

<
A

/

(/1

6
4
2
10°
1 2 4 6 10
xlg —=
——Class 5 =—Class 10 = Class 15 == Class 20 Class 30
en asymétrie
?103 .
= 6 g
z, ICLASS 5]
2 [CLASS 10
5, CLASS 15
£ \ CLASS 20
%\02 \\ {CLASS 30
)
6
4 N\
NN
101 \‘\\\
6 N
N
4
2
100
0,1 1,0 10
xI, —=
= Class 5 === Class 10 == Class 15 === Class 20 Class 30
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Exemples de montage

Circuit principal, possibilité 1: ) Circuit de commande, possibilité 1:
Montage standard avec contacteur optionnel Commande d'un contacteur princ. optionnel et commande par API
L1 3/N/PE 400V CA", 50 Hz L1 1/N/PE 230 V CA'), 50 Hz
L2
L3 |
1 sz +24V DC _ Etr6s AP
Q1lﬂ|§| \— - —\— —- | Sorties API ntrées
pEEIEEE ! |
P> [ I>> | > M Marche? Réarm.
CTP type A/
3 [] [] 2 Thermoclick
< c c €
) © 9 o o
K1 —\—_1\ (contacteur de ligne en © S 3} g
option si montage de moteur 5 s 5 €
L1| L2| L3| doitétre libre de potentiel) £ @ P \g
- S 2o o o i
fal
G1 i@ Q11| A1 L+ L- IN1 IN2 IN3 IN4 T1 T2
PPE Durée marche Pas d'action Signal. défaut l_%_l
P A2 13[~14] 23[-24] 33[ 34| W@ 98
0 i ] Pas d'action NSB0_01496
8 PE-4me- Q21 U
5 N———~—————
g‘ Contacteur de ligne en option si montage de
2 moteur doit étre libre de potentiel
Circuit principal, possibilité 2: Inversion de marche avec le

Montage dans le triangle moteur montage dans le triangle moteur
L1 3/N/PE 400V CAY, 50 Hz | 1 3/N/PE 400 V CA", 50 Hz  Circuit de commande, possibilité 2:

L2 L2 Commande par API
L3 ] ' L3 I ' L1 1/N/PE AC 230 V!, 50 Hz
e R S
SERERE rlale s +24VDC )
Lfrss [ 1> | 1> L s [ 1ss | 1> F2 | Sorties API Entrées API
I |
Ko ! |
M Marche 2 Réarm.
KA1 -— A CTP type A
F3 © Thermoclick
— S -
L] cof] woff 3 5 5 &
G1 «© 5 5 €
G1 s @ [+ o
5. s E
Slo & @ 3
S ol o i
G1| Al L+ L- IN1 IN2 IN3 IN4 T T2
M1 . i’" PE Signal. défaut ?)
2 o P A2 13[~714] 23[~24] 33[~34] [95 9698
g z : Durée marche Pas d'action Pas d'action NSB0_01498
PE 2 g PE-b--|
2 N

IMPORTANT

Tensions admissibles des circuits principaux et de commande, voir caractéristiques techniques.

2)
A ATTENTION

?llm Redémarrage Automatique.
Peut causer la mort, des blessures graves ou des dégats matériels.
‘ Ne pas utiliser le mode de réarmement automatique s'il y a risque de redémarrage intempestif du moteur pouvant causer des blessures
ou des dommages matériels.
A L'ordre Marche (par ex. de I'API) doit étre annulé avant de donner I'ordre de réarmement ; en effet, la présence de I'ordre Marche a la
suite du réarmement donne lieu a un redémarrage automatique. Ceci vaut tout particuliérement pour le déclenchement de protection du

moteur. Pour des raisons de sécurité, il est recommandé de reboucler la sortie de signalisation groupée de défaut (bornes 95 et 96) sur
une entrée de l'automate.
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A DANGER

*) Tension dangereuse.
Danger de mort ou risque de blessures graves.
Le conducteur PE doit étre raccordé au démarreur.

> &

IEC
PLC24VDC SR
L ourt ourzouts outa| /PTON /PTEN
wa — wa
L N PEY) w L N PEY w
[ ‘ { ‘ (=" [ ‘ ONIOFF (="
AT A2 PE Lv L NI N2 N3 N4 TH ™ M A2 PE L+ L It N2 N3 N4 TH T2

@ 3RW44 2..) @ 3RW44 2..)
@ 3RW44 3) ( 3RW44 3)

_I_c
NEMA
PLC24VDC -
L ourt ourzours oure| /FIEN A (TN
L N PEY) | : L N PE)| _L | :

@ 3RW44 2..) @ 3RW44 2..)
( 3RW44 3) ( 3RW44 3)
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Menu de mise
en service rapide

Modifier le courant d’emploi assigné du moteur |,

Restaurer réglage usine Modifier et sauvegarder les paramétres

3 Frangais

Signalisation
d'état

g

SIEMENS B
Bl 1 English 3RW44
PADeutsch .m'
K)Francais @
(o]
4— OK Affichage des 1
mesures o]
Affichage des L)
lJEnglish
¥4 Deutsch mesures B¢ o
2
[ choisir )

ESC OK

[

Type d’application

1 Pompe
[ Ventilateur
k] Compresseur l

Signalisation
d’état

Réglages

PR
Courant d’emploi —
assigné le Réglages 3
290A -
L
Moteur 1
[ choisir ]

Temps de démarrage
10s

Jeu de

at 1 Courant d’emploi
parametres

assigné le

[ — |Esc
[
Valeur limite de courant " "
450 % Courant d’emploi Ig, > Courant d’emploi
Options de assigné le assigné le

200A 2.1A

N sauvegarde
ESC oK ESC
Courant Id’emploi :
i < assigné le
::u}?::gdaer(fi:rrul::::églages [20.1A

Appel de fonction
Sauvegarder les
réglages

«— [ o
Appel de fonction

Restaurer le ~ Jeu de parametres 1 1 @
réglage usine n

Sauvegarder les réglages

[ox]
ESC
ESC oK

SIEMENS Options de 10

sauvegarde ol
3RW44

Restaurer le
ESC

réglage usine

I ?
Appel de fonction

ESC oK
j@l Sauvegarder

@ les réglages

Menu de mise

en service rapide Sauvegarder
les réglages

valider ?

ESC — - Ecran d’accueil
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3RW44 Structure de menu

| Affichage des mesures|

|Signalisation d’état|

| Réglages |

Cese |yl ok

[ese ]y [ oK ]

Réglage par Réglage

Réglage par Réglage

| Esc | g| ok | defauf  du client defaut  du client
Tensions simples Etat de I'appareil Jeu de parametres 1 Sorties
ULIN Jeu de paramétres actif Moteur 1 Sortie 1 - Action
UL2N Jeu de paramétres 1 en fonction Pas d’action
UL3N Jeu de paramétres 2 Courant d’emploi assigné le de la réf. MIS sortie 1
Tensions composées Jeu de paramétres 3 MFLB MIS sortie 2
uL1-L2 Mode de raccordement Couple assigné 0 Entrée 1
uL2-L3 Inconnu / erroné Vitesse assignée 1500 Entrée 2
uL3-L1 Triangle / Etoile Copier param. moteur dans Entrée 3
Tensions inverses Dans le triangle moteur JP2+3 Entrée 4
ULT1 Sens de rotation Réglages pour le démarrage Démarrage
uLr2 Inconnu Mode de démarrage Fonctionnement/Bypass
ULTS 2 dr0|teh Rampe de tension Ralentissement naturel
Courants de phase gaucne Rampe de tension+ Lim. de . Facteur de marche X
IL1 Entrées cour.
IL2 Etat - Entrées Régulation de couple Srdrte TOtel;r r?arche cc
b6 1 - Act nage
I3 Entrée 1 - Action Régul. couple + limite courant ontacteur de frenag
Puissance Pas d'action Direct Alarme groupee
Fréquence réseau Manuel sur site Signalisation groupée de défaut
Tension d’alimentation Démarrage de secours T Chguffage ‘,ju moteur 5 Défaut sur bus
! _ Petite vitesse ension de démarrage 30 % Déf: i
Température de radiateur e VIE . . éfaut sur apparei
Arrét rapide Couple de démarrage 10 %
Echauffement du moteur X o - Power on
Ré ¢ de déclench " Réarmement Couple limite 150 % Prét au démarrage
D?ser\:.e emf;;: he cc fncd er:en Moteur a droite JP1 Temps de démarrage 10s Pas
csactiver affichage standar Moteur & gauche JP1 1) Temps de démarrage maximal [ O/d&sactivé Sortie 2 - Action [...] d'action
Moteur a droite JP2 Valeur limite de courant 400 % ] ] Pas
Moteur 4 gauche JP2 1 Tension de décollage 0% Sortie 3 - Action .. daction
Moteur & droite JP3 Temps de décollage 0ms Protection du moteur
Moteur & gauche JP3 " Puissance de chauffage du 20% Classe de coupure
Entrée 2 - Action [..] moteur , Néant
Entrée 3 - Action [...] Réglages pour Ig ralentissement CLASS 5 (10a)
Entrée 4 - Action [...] Mode de ralentissement CLASS 10 X
Sorties Ralentissement naturel X CLASS 15
Etat - Sorties Régulation de couple CLASS 20
Sortie 1 - Action Ralentissement de la pompe CLASS 30
;T; d'art{tio? Fre!nage cc . Asymétrie limite de courant 0%
sorte Freinage combiné Seuil alarme rés. de déclenchemen{  0's
’I\E/”? §or1t|e 2 Temps de ralentissement 10s Seuil alarme échauffement moteur [ 80 %
ntrée
v Couple de cogpure 10% Temps de pause 0s
Entrée 2 Counle de fi 507
Entrée 3 Ouple de Treinage 0 Temps de recouvrement 60s
Couple de freinage CC 50 %
Entrée 4 Ouple 9 . ° Sauvegarde des valeurs
Démarrage Petite vitesse - Paramétres Non
Fonctionnement/Bypass Facteur petite vitesse a droite 7 Oui X
Ralentissement naturel Couple a petite vitesse a droite[ 50 % Sonde de température
Facteur de marche Facteur petite vitesse a gauche 7 Désactivée X
Ordre moteur marche Couple & petite vitesse & '
Contacteur de freinage CC gauche 50% 'g_}eprr?ochcz
é!armlg QIQUPee o4 Valeurs limites de courant Réal ;ieyf‘:ffichage
ignalsation groupee de Limite inférieure de courant 18,75 % i
défaut Limite supérieure t [ T250% Langue
Défaut sur bus imite supérieure de couran 50 % English X
Défaut sur appareil Jeu de param?tres 2[.] Deutsch
Power on Jeu de paramétres 3 [...] Frangais
Prét au démarrage Entrées Espafiol
Sortie 2 - Action [...] Entrée 1 - Action ltaliano
Sorﬁe 3- Act?on [.] Pas d’action Portugués
Sortie 4 - Action [...] Manuel sur site Nederlands
Référence MLFB Démarrage de secours EMIKG
A propos du firmware Petite vitesse Ti EV'KG
Version Arrét rapide P;chkiﬁ
Date Réarmement i
Moteur & droite JP1 X
oteur ? fofte 1 Contraste 50 %
Moteur a gauche JP1 ) Eclairage
Moteur a droite JP2 Luminosité
Moteur a gauche JP2 1) Eclairage allumé X
Moteur & droite JP3 Extinction différée
. R Moteur & gauche JP3 ) Eclairage éteint
1) ;
Possible seulement & petite vitesse Entrée 2 - Action .. B d'adion Comportement sur défaut
Entrée 3 - Action [..] Pas d'action Inchangé
Entrée 4 - Action [...] Réarmement] éll!“matge t
ignotemen
Papillotement X
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Statistiques
yr&o esc |y [ ok |

|Commande du moteur|

Réglage par Réglage

défaut  du client ESC

Réglagepar Réglage
- défaut du client

Entrée le code d’utilisateur

1000

Niveau d'utilisateur

Client - lecture (> 1000)

Client - écriture (1000)

2 Option Réglages > Bus de terrain a
partir du numéro de version E12 avec
module de communication PROFINET

activé

Réglage par Réglage
du client

défaut

Comportement sur alarme Commande moteur par touches Journaux de bord
Inchangé Activer / désactiver la commande par Défauts sur appareil
Allumage touches Déclenchements
Clignotement X Choisir le jeu de parametres Evénements
Papillotement Jeu de param§tre 1 Mémoire mini / maxi
Temps de réaction des touches ~ [60 % jeu ge param(‘e:re § Courants (%) .
Répétition automatique . eu ce parame e Courant de phase L1 min
Temps 0 Exécuter la tonctlpn de commande Courant de phase L2 min
. Moteur a droite Courant de phase L3 min
Vitesse 80 %
Temos d il dactivite 30 Moteur & gauche ") Courant de phase L1 max
ps de surveillance d'activité s Petite vilosse Courant de phase L2 max
Comportement en cas de .. Démarrage de secours Courant de phase L3 max
Surcharge - modele therm. du Sortie 1 Courants (eff)
moteur ) Sortie 2 Courant de phase L1 min
Coupure sans redémarrage X Commande via entrées Courant de phase L2 min
Coupure avec redémarrage Activer / désactiver la commande via Courant de phase L3 min
Alarme entrées Courant de phase L1 max
Surcharge - sonde de température Commande standard Courant de phase L2 max
Coupure sans redémarrage X Automatique / néant Cof"ﬂnt de pha§e L3 max
Coupure avec redémarrage Entrées Tensions composées
Alarme Touches UL1 - L2 min (eff
Dépassement du courant limite Btg ::? m:g Ezgg
Alarme X UL1 - L2 max (eff)
Coupure UL2 - L3 max (eff)
Surcharge - semiconducteur UL3 - L1 max (eff)
Coupure sans redémarrage X Courant de déclenchement max 1A (%)
Coupure avec redémarrage Courant de déclenchement max IA (eff)
Asymmétrie Nombre de déclenchement par sur-
Alarme charge
Coupure X Fre:quence re:seau minimale
Défaut a la terre Frequgnce réseau maxmale
Alarme < Tgmperature max. dg radiateur
Réchauffement maximum des blocs de
Coupure contacts
Nom RAZ mémoire mini / maxi
Nom Données statistiques
Bus de terrain 2 Courant moteur Imax (%)
Interface de bus de terrain Courant moteur Imax (eff)
Arrét X (IZ())/e)mier courant de déclenchement IA
7 0,
2 " Marchg n Dernier courant de déclenchement IA
3 Diagnostic groupé (eff)
8 BIQquer X Heures de fonctionnement - démarreur
o Débloquer Heures de fonctionnement - moteur
& | Comportement en cas de Stop Nbre de démarrage du moteur a droite
& | CPU/maitre Nbre de démarrage du moteur &
H Activer valeur de remplacement| x gauche
ki Maintenir derniére valeur Nbre de déclenchements par surcharge
‘S| Adresse station 126 Nbre d'arrét avec freinage électr.
E Vitesse de transmission mg: gz ggmgggge Sort@e !
5 ge Sortie 2
o Valeur de r‘emp!acement Nbre de démarrage Sortie 3
s Moteur a droite Nbre de démarrage Sortie 4
S Moteur & gauche
= . N
2 Petite vitesse
Q Démarrage de secours
& Sortie 1
2 Sortie 2
= Jeu de paramétres 1
Jeu de paramétres 2
Jeu de parametres 3
Bloquer quickstop
Blocage paramétrage CPU/maitre
Arrét X
Marche
~ |Options de sauvegarde
Sauvegarder les réglages
Restaurer les réglages
Restaurer les réglages usine
Mot de passe Web réinitialisation

") Possible seulement & petite vitesse

2 Option Réglages > Bus de terrain a partir du numéro de
version E12 avec module de communication PROFINET
activé, voir options de menu a droite

3 uniquement lorsque le serveur Web est activé

4 uniquement lorsque la synchronisation d’horloge avec
procédure NTP est activée

[Bus de terrain

Interface de bus de terrain
Arrét
Marche
Diagnostic groupé
Bloquer
Débloquer
Comportement si Stop CPU/
maitre
Valeur de remplacement
Maintien valeur
Nom d'appareil
Adresse IP
Masque de sous-réseau
Adresse du routeur
Adresse MAC
Serveur Web
Arrét
Marche
Nom d'utilisateur
Ancien mot de passe 3)
Nouveau mot de passe )
Serveur OPC UA
Arrét
Marche
Serveur OPC UA fonction de
commande
Arrét
Marche

NTP Synchronisation d’horloge

Arrét
Marche

Adresse du serveur NTP 4)

Décalage de I'affichage NTP 4!

Valeurs de remplacement
Moteur a droite
Moteur a gauche
Petite vitesse
Démarrage de secours
Sortie 1
Sortie 2
Jeu de paramétres 1
Jeu de parametres 2
Jeu de paramétres 3
Bloquer quickstop

Blocage paramétrage CPU/maitre|

Arrét
Marche
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Electronique de commande 3RW44..-.BC3. 3RW44..-.BC4.
Tension assignée d’alimentation de commande |V | CA 115 (-15 % / +10 %) CA 230 (-15 %/ +10 %)
Courant assigné d’alimentation de commande | mA | — —
Fréquence assignée Hz |50...60 (10 %) 50 ... 60 (£10 %)
Electronique de puissance 3RW44..-.BC.4 3RW44..-BC.5 3RW44..-.BC.6
Tension d’emploi assignée V| CA200...460 (-15 %/ +10 %) | CA 400 ... 600 (-15 %/ +10 %) | CA 400 ... 690 * (-15 % / +10 %)
Fréquence assignée Hz | 50...60 (£10 %) 50 ... 60 (£10 %) 50 ... 60 (£10 %)
Température ambiante admise °C |0..+60 0..+60 0..+60
SIRIUS 3RW44
Accessoires 3RW44 2. 3RW44 3. 3RW44 4, 3RW44 5. 3RW44 6.
. ! ) 3RT19 55-4G & 70 mm? X 2
Bloc de bornes a cage compris dans la fourniture 3RT19 56-4G 3 120 mm2 3RT19 66-4G a 240 mm — —
Couvre-bornes pour bornes a cage 3RT19 56-4EA2 3RT19 56-4EA2 3RT19 66-4EA2 — —
Couvre-bornes pour raccordement par
g Sy 3RT19 56-4EA1 3RT19 56-4EA1 3RT19 66-4EA1 — —
Piéces de rechange
Ventilateur115 V CA sur face avant 3RW49 66-8VX30
AT 3RW49 36-8VX30 3RW49 36-8VX30 3RW49 47-8VX30 3RW49 57-8VX30 3RWA9 57-8VX30
230V CA sur face avant 3RW49 66-8VX40
en sortie 3RW49 36-8VX40 3RW49 36-8VX40 3RW49 47-8VX40 3RW49 57-8VX40 3RW49 57-8VX40
*) seulement jusqu’a 600 V en montage dans le triangle moteur
Conseil sur la fagon de procéder a la mise en service de 3RW44
Parameétres de démarrage Paramétres de ralentissement
Proposition de réglage . . .
P glag Mode de démarrage: Rampe de tension et limitation de courant Mode de R
. R . Paramétres
(Rampe de tension + limitation de courant) ralentissement
Tension Lo . Temps de
. Temps Val. limitation Impulsion de .p Couple de
démarrage . . ralentissement 0
% démarrage s courant décollage s coupure %
Application
Convoyeur 70 10 désactivé désactivé (0 ms) Régulation de couple 10 10
Convoyeur a rouleaux 60 10 désactivé désactivé (0 ms) Régulation de couple 10 10
Compresseur 50 10 4xly désactivé (0 ms) Ralentiss. naturel X X
Petit ventilateur 30 10 4xlg désactivé (0 ms) Ralentiss. naturel X X
Pompe 30 10 4xlg désactivé (0 ms) Ralentiss. naturel 10 10
Pompe hydraulique 30 10 4xlg désactivé (0 ms) Ralentiss. naturel X X
Malaxeur 30 30 4xlg désactivé (0 ms) Ralentiss. naturel X X
Centrifugeuse 30 30 4xlg désactivé (0 ms) Ralentiss. naturel X X
Fraiseuse 30 30 4xlg désactivé (0 ms) Ralentiss. naturel X X
Grand ventilateur 30 60 4xlg désactivé (0 ms) Ralentiss. naturel X X
Broyeur 50 60 4xly 80 % /300 ms Ralentiss. naturel X X
Concasseur 50 60 4xlg 80 % /300 ms Ralentiss. naturel X X
Scie circulaire/ a ruban 30 60 4xlg désactivé (0 ms) Ralentiss.naturel X X
IMPORTANT
Ce tableau donne des valeurs de réglage a titre d’exemple. Leur caractére est uniquement informatif, elles ne sont pas obligatoires.
Les valeurs de réglage dépendent de I'application et doivent &tre optimisées au moment de la mise en service.

3ZX1012-0RW44-0AA0 31



I . . .
Menu de mise en service rapide pour le premier
|démarrage ou aprés exécution d’un ordre
|“Réglages usine"

|Remarque sur le menu de mise en service rapide

Lors du premier branchement & la tension de commande,
|faire dérouler le menu de mise en service rapide qui
apparait automatiquement pour mettre en service le
|démarreur progressif.

|Si vous confirmez par oui le dernier point du menu de mise

L Mise en service rapide 3RW44
SIRIUS démarreur progressif

Contréle du cablage
- bloc de commande et
- bloc de puissance

"Arrét du démarreur progressif"
Eradication des erreurs
(les erreurs éventuelles sont

Contréler et mettre en circui
les tensions dans le circuit

I

I

I

I

; : A _Exé rincipal et de commande. NN }
en service rapide Sauyegarder les reglagles Exgcuter ?, | princip < indiquées au chapitre 7 du
| vous ne pourrez revenir  ce menu que si vous réglez | * manuel systéme 3RW44)
I'appareil sur les parametres de défaut. (voir manuel et "
|notice d'utilisation) ChO(IjX .?e lalangue de | essage erre
|Tous les réglages effectués jusque-la sont écrasés. conduite | dans afficheur 2
v
|Remarque sur Choix du type d’application | Choix du type d'application ‘ |
Compte tenu du type d’application réglé, des paramétres
standard sont proposés. - Premier paramétrage
|Si la charge nécessaire n’apparait pas dans le menu, E:ggang(éedq:rﬁgllgfgltl | du déparpt-moteur ogu
|3I;cr)r|]sa|rrrlazge:gllztsesiri;r; fonction des paramétres de | réglages usine ?
| Géneralites ' ' ' |
Réglage temps démarrage non
|Les parametres sont des propositions de réglage. | gag P o ‘ | PP N o .
lls doivent éventuellement étre optimisés comme décrit au Verlflcqtlon des paramétres réglés dans Réglages > Jeu de
[point "Ordre de démarrage du démarreur progressif". Réglage de la valeurde | | paramétres > Moteur. ) )
limitation du courant Réglage des parametres de ralentissement dans Réglages > Jeu de
| | paramétres > Réglages de démarrage et de ralentissement sui-
vant le tableau "Propositions de réglage pour la mise en service"

| | Sauvegarde des réglages | | | correspondant a I'application.
Lo - - N

»
'6 "Arrét du démarreur

progressif"

Ordre "Démarrage du

<« Eradication erreurs (erreurs
démarreur progressif" évent. indiquées chap. 7 du

1. "Arrét du démarreur 1. "Arrét du démarreur 1. "Arrét du démarreur 1. "Arrét du démarreur manuel systéme SRWA44)

progressif' progressif' progressif' progressif’ oui ﬁ

2. Prolongement temps de| |2. Réduction temps de démar- ||2. Augmentation tension ou 2. Diminution de la ten-

démarrage en sélection- | |rage en sélectionnant I'option  ||couple de démarrage en sion ou du couple de

nant I'option Réglages, ou| |Réglages, ou en augmentant la | |sélectionnant I'option Réglages, | |démarrage en sélection-

3. en diminuant la valeur | |valeur de limitation de courant ||ou nant l'option Réglages

de limitation de courant | |lorsque limitation courant réglée/|3. en diminuant le cas échéant

lorsqu’une limitation de 3. Lorsque régulation couple valeur limitation de courant Le mot Moteur démarre

courant est réglée activée, vérifier que le couple |{lorsque limitation courant est d? moteur progress. 2

limite est réglé suffisamment réglée emarre avec

Le moteur atteint sa haut (recommandé > 150 %) Le moteur un choc de

vitesse nominale - ne démarre pas ?OUPIT .

- plus vite que souhaite Le moteur atteint sa immédiatement et Jrroren Le moteur

et son courant de vitesse nominale ronfle atteint rapidement,

démarrage est trop fort -plus lentement que - ne tourne pas du sa vitesse nominale dans

- pas progressivement souhaité tout (s'arréte) non le temps souhaité ?

- en fonction du temps - pas du tout

rampe réglé, quand (s'arréte)

aucune limitation de ouiI

courant nest réglée 4 Arrét du démarreur
_04—04 Q# progressif

7Y A A _ 4 :
Rallongement |[Limitation du Augmentatlor] du leltatlon couple de AugmentatIor_\ du Augmentanon du couple de
. freinage CC || freinage CC ou du couple de frei- freinage CC ou du temps de
temps tps ralentiss. couple de 9 ¢ de ralenti X ; )
ralentiss. ou ou du temps de ralen- | | temps de ralentiss. ||nage dynamique | [ralentiss. de ralentiss alentissement naturel
dimin. couple fiss. sélectionné ?
darrét le Le moteur non |Eimitation du couple '
moteur  Le s mmobilise oui Le moteur de freinage CC ou du Arrét des pompes,
Le moteun i pour-  Mmoteur mais le continue de tourner temps de ralentiss. régulation de couple,
s'arréte ) ) courant de ) Y .
0 suitsa  ne freine ” freinage passe lors du freinage & vitesse v freinage

de N Arrét pompe~” marche pas Freinage CC toui 9 pl constante (pas d’effet Le moteur
maniere encore jusqu'a oujours (le g de freinage s'immobilise e moteur
abrupte et wop  larrét moteur gronde visible) ? mais le s'immobilise
non pro- long- ararrét) courant de comme prévu
gressive. :
Coups de temps. Le moteur ne {Leuljnoaugr: p(éla:se
bélier s'immobilise pas moteurgIonde oui
audibles ou continue de alarét)
sur tourner & vitesse <t reinage combing v —
pompes. constante lors du Sélectionner I'option Réglages >

freinage Options de sauvegarde > Sauve-
garde des réglages pour enregis-
trer les paramétres modifiés.

La mise en service est terminée.

non

<4+—

32 3ZX1012-0RW44-0AA0



Caractéristiques techniques

Montage standard Montage standard
Température ambiante 40 °C Température ambiante 50 °C
Tension d’emploi | Courant d’emploi | Puissance assignée de moteurs triphasés sous |Courant d’emploi | Puissance assignée de moteurs triphasés sous N° de réfé
assignée Ug assigné g la tension d’emploi assignée Ug assigné I la tension d’emploi assignée Ug e reterence
v A 230V/KW 400V/kW 500V/kW 690V/kW [A 200V/HP 230V/HP 460V/HP 575V/HP
29 55 15 — — 26 75 75 15 — 3RW44 22-00BCI4
36 75 18,5 — — 32 10 10 20 — 3RW44 23-C0BC 4
200 ... 460 47 1 22 — - 42 10 15 25 — 3RW44 24-01BCI4
57 15 30 — — 51 15 15 30 — 3RW44 25-C0BCI4
77 18,5 37 — — 68 20 20 50 — 3RW44 26-01BCI4
93 22 45 — — 82 25 25 60 — 3RW44 27-00BCI4
29 — 15 185 — 26 — — 15 20 3RW44 22-00BCOI5
36 — 18,5 22 — 32 — — 20 25 3RW44 23-C0BC 5
400 ..600 47 — 22 30 - 42 — — 25 30 3RW44 24-00BC5
57 — 30 37 — 51 — — 30 40 3RW44 25-0C0BCO5
77 — 37 45 - 68 — — 50 50 3RW44 26-01BCI5
93 — 45 55 — 82 — — 60 75 3RW44 27-00BCO5
29 — 15 185 30 26 — — 15 20 3RW44 22-00BCI6
36 — 18,5 22 37 32 — — 20 25 3RW44 23-C0BCCI6
400 ... 690 47 — 22 30 45 42 — — 25 30 3RW44 24-01BCI6
57 — 30 37 55 51 — — 30 40 3RW44 25-C1BCI6
77 — 37 45 75 68 — — 50 50 3RW44 26-C1BCI6
93 — 45 55 90 82 — — 60 75 3RW44 27-01BCI6
Complément au n° de réf. pour le type de raccordement Eg;g:: g \rl(lessso it ; + T
113 30 55 — — 100 30 30 75 — 3RW44 34-00BCI4
134 37 75 — — 17 30 40 75 — 3RW44 35-01BCI4
162 45 90 — — 145 40 50 100 — 3RW44 36-0C1BCI4
203 55 110 — — 180 50 60 125 — 3RW44 43-00BCI4
250 75 132 — — 215 60 75 150 — 3RW44 44-00BC 4
313 90 160 — — 280 75 100 200 — 3RW44 45-00BCI4
200 ... 460 356 110 200 — — 315 100 125 250 — 3RW44 46-0C1BCI4
432 132 250 — — 385 125 150 300 — 3RW44 47-00BCI4
551 160 315 — — 494 150 200 400 — 3RW44 53-0C1BCI4
615 200 355 — — 551 150 200 450 — 3RW44 54-01BCI4
693 200 400 — — 615 200 250 500 — 3RW44 55-C1BC14
780 250 450 — — 693 200 250 600 — 3RW44 56-01BC4
880 250 500 — — 780 250 300 700 — 3RW44 57-0C0BC4
970 315 560 — — 850 300 350 750 — 3RW44 58-01BC4
1076 355 630 — — 885 350 400 850 — 3RW44 65-C1BCI4
1214 400 710 — — 1051 400 450 950 — 3RW44 66-01BC4
13 — 55 75 — 100 — — 75 75 3RW44 34-00BCOI5
134 — 75 90 — 17 — — 75 100 3RW44 35-01BCI5
162 — 90 110 — 145 — — 100 125 3RW44 36-01BC5
203 — 110 132 — 180 — — 125 150 3RW44 43-00BC5
250 — 132 160 — 215 — — 150 200 3RW44 44-01BCO5
313 — 160 200 — 280 — — 200 250 3RW44 45-01BC5
356 — 200 250 — 315 — — 250 300 3RW44 46-0C1BC5
400 ... 600 432 — 250 315 — 385 — — 300 400 3RW44 47-00BCOI5
551 — 315 355 — 494 — — 400 500 3RW44 53-01BC5
615 — 355 400 — 551 — — 450 600 3RW44 54-01BC5
693 — 400 500 — 615 — — 500 700 3RW44 55-C1BC5
780 — 450 560 — 693 — — 600 750 3RW44 56-01BCI5
880 — 500 630 — 780 — — 700 850 3RW44 57-00BC5
970 — 560 710 — 850 — — 750 950 3RW44 58-01BCI5
1076 — 630 800 — 885 — — 850 1100 3RW44 65-C1BC5
1214 — 710 900 — 1051 — — 950 1200 3RW44 66-01BCI5
13 — 55 75 110 100 — — 75 75 3RW44 34-01BCI6
134 — 75 90 132 17 — — 75 100 3RW44 35-1BC 16
162 — 90 110 160 145 — — 100 125 3RW44 36-C1BCI6
203 — 110 132 200 180 — — 125 150 3RW44 43-01BCI6
250 — 132 160 250 215 — — 150 200 3RW44 44-C1BCI6
313 — 160 200 315 280 — — 200 250 3RW44 45-01BCI6
356 — 200 250 355 315 — — 250 300 3RW44 46-C1BCI6
400 ... 690 432 — 250 315 400 385 — — 300 400 3RW44 47-00BCI6
551 — 315 355 560 494 — — 400 500 3RW44 53-C1BCI6
615 — 355 400 630 551 — — 450 600 3RW44 54-01BCI6
693 — 400 500 710 615 — — 500 700 3RW44 55-C1BCI6
780 — 450 560 800 693 — — 600 750 3RW44 56-C1BCI6
880 — 500 630 900 780 — — 700 850 3RW44 57-C1BCI6
970 — 560 710 1000 850 — — 750 950 3RW44 58-01BCLI6
1076 — 630 800 1100 885 — — 850 1100 3RW44 65-C1BCI6
1214 — 710 900 1200 1051 — — 950 1200 3RW44 66-C1BCI6
Complément au n° de réf. pour le type de raccordement Bornes a ressorts 2
Bornes a vis 6 * T
Complément au n° de réf. pour tension assignée d’alim. de commande Ug 115V CA 3
230V CA 4
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Montage dans triangle moteur Montage dans triangle moteur
Température ambiante 40 °C Température ambiante 50 °C
Tension Courant Puissance assignée de Courant . . . .
, . , . . A , . | Puissance assignée de moteurs triphasés sous o ex
d’emploi d’emploi moteurs triphasés sous la d’emploi . \ AR N° de référence
Lo L . \ S L la tension d’emploi assignée U,
assignée U, assigné I, | tension d’emploi assignée U, | assigné I,
230V 400V 500 V 200V 230V 460 V 575V
v A kW kW kW A HP HP HP HP
50 15 22 — 45 10 15 30 — 3RW44 22-01BC4
62 18,5 30 — 55 15 20 40 — 3RW44 23-0BC4
200 ... 460 81 22 45 — 73 20 25 50 — 3RW44 24-0BCI4
99 30 55 — 88 25 30 60 — 3RW44 25-C0BC4
133 37 75 — 18 30 40 75 — 3RW44 26-C1BC14
161 45 90 — 142 40 50 100 — 3RW44 27-00BC4
50 — 22 30 45 — — 30 40 3RW44 22-00BCI5
62 — 30 37 55 — — 40 50 3RW44 23-00BC5
400 ... 600 81 — 45 45 73 — — 50 60 3RW44 24-00BCI5
99 = 55 55 88 — — 60 75 3RW44 25-0BC5
133 — 75 90 18 — — 75 100 3RW44 26-C1BCI5
161 — 90 110 142 — — 100 125 3RW44 27-00BCO5
+
Complément au n® de réf. pour le type de raccordement ggmgz 2 ‘rl:sso it :13
196 55 110 — 173 50 60 125 — 3RW44 34-01BCI4
232 75 132 — 203 60 75 150 — 3RW44 35-1BCI4
281 90 160 — 251 75 100 200 — 3RW44 36-0C1BCI4
352 110 200 — 312 100 125 250 — 3RW44 43-00BCI4
433 132 250 — 372 125 150 300 — 3RW44 44-01BCI4
542 160 315 — 485 150 200 400 — 3RW44 45-1BCI4
617 200 355 — 546 150 200 450 — 3RW44 46-0C1BCI4
200 ... 460 748 250 400 — 667 200 250 600 — 3RW44 47-00BCI4
954 315 560 — 856 300 350 750 — 3RW44 53-01BCI4
1065 355 630 — 954 350 400 850 — 3RW44 54-1BCI4
1200 400 710 — 1065 350 450 950 — 3RW44 55-1BC4
1351 450 800 — 1200 450 500 1050 — 3RW44 56-C1BCI4
1524 500 900 — 1351 450 600 1200 — 3RW44 57-00BC4
1680 560 1000 — 1472 550 650 1300 — 3RW44 58-C1BCI4
1864 630 1100 — 1533 650 750 1500 — 3RW44 65-C1BC4
2103 710 1200 — 1820 700 850 1700 — 3RW44 66-C1BCI4
196 — 110 132 173 — — 125 150 3RW44 34-01BCI5
232 — 132 160 203 — — 150 200 3RW44 35-01BC5
281 — 160 200 251 — — 200 250 3RW44 36-C1BCI5
352 — 200 250 312 — — 250 300 3RW44 43-00BC5
433 — 250 315 372 — — 300 350 3RW44 44-00BCI5
542 — 315 355 485 — — 400 500 3RW44 45-0BC5
617 — 355 450 546 — — 450 600 3RW44 46-C1BCI5
400 .. 600 748 — 400 500 667 — — 600 750 3RW44 47-00BCO5
954 — 560 630 856 — — 750 950 3RW44 53-00BCI5
1065 — 630 710 954 — — 850 1050 3RW44 54-C0BC5
1200 — 710 800 1065 — — 950 1200 3RW44 55-C1BCI5
1351 — 800 900 1200 — — 1050 1350 3RW44 56-C1BCI5
1524 — 900 1000 1351 — — 1200 1500 3RW44 57-00BCI5
1680 — 1000 1200 1472 — — 1300 1650 3RW44 58-C1BCI5
1864 — 1100 1350 1533 — — 1500 1900 3RW44 65-01BCI5
2103 — 1200 1500 1820 — — 1700 2100 3RW44 66-C1BCI5
Complément au n° de réf. pour le type de raccordement Bornes a ressorts 2 T
Bornes a vis 6
Complément au n° de réf. pour tension assignée d’alim. de commande Ug 115V CA 3
230V CA 4
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Arrancador suave 3RW44

Advertencias de seguridad

A PELIGRO
0

Tension peligrosa.

Puede causar la muerte o lesiones graves.
Desconectar la alimentacion eléctrica antes de trabajar
en el equipo.

f>I

A PELIGRO

Tension peligrosa.

Puede causar la muerte o lesiones graves.

Para evitar todo riesgo de electrocucion o de
quemaduras, no tocar los bornes del arrancador
mientras estén bajo tension. Los bornes de salida estan
bajo tensién aunque el arrancador esté desconectado
(DES).

> &

ATENCION

Puede provocar dafios materiales.

Cuando se opera con conexidn dentro del triangulo no es posible
frenar (si, pese a todo, se parametriza el frenado, tiene lugar una
parada natural).

ATENCION

Ajuste la corriente asignada de empleo |, del motor usado para
garantizar el correcto funcionamiento del arrancador suave en el
arranque y la parada asi como en relacion con la proteccion del
motor. La corriente asignada de empleo |, puede leerse en la placa
de caracteristicas del motor, referida a la tensién de red reinante.
Este ajuste es independiente del tipo de conexién del arrancador
suave (estandar o dentro del triangulo).

El limite de corriente ajustable (en %) esta referido siempre a la
corriente asignada de empleo |, del motor ajustada.

Las corrientes de fase visualizadas en el display son siempre las
corrientes de red (también en conexion dentro del tridngulo) y no las
corrientes por los devanados del motor.

A ADVERTENCIA

Peligro de lesiones graves.

Para salvar de modo permanente parametros modificados (también
en caso de fallo de la tension de alimentacion del circuito de mando)
es necesario salvaguardar los ajustes a través del menu "Ajustes -
Opciones de salvaguarda”.

A PELIGRO

Tension peligrosa.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Los bornes no ocupados (no rotulados) del 3RW44 no
deben usarse.

A PRECAUCION

Si asi lo exigen las condiciones ambientales, los equipos deben
montarse en armarios/cubiculos con grado de proteccion 1P54
(grado de contaminacion 2).

El arrancador suave 3RW44 cumple el grado de desparasitaje A.

Condensadores de compensacion de potencia
reactiva. No conectar condensadores de compensacion
de potencia reactiva en los bornes de salida del
arrancador, ya que si se hace puede dafiarse éste. Si se
utilizan condensadores, éstos deberan conectarse en el
lado de red del arrancador.

Si se utiliza con el arrancador un contactor de
seccionamiento, los condensadores de compensacion
deberan estar desconectados del arrancador mientras
esté abierto el contactor.

Filtros activos. Los filtros activos (por ejemplo, para la
compensacion de potencia reactiva) no pueden funcionar
en paralelo durante el funcionamiento del arrancador de
motor.

ATENCION

La fuente de alimentacion 24 V DC (L+, L-) entrega como max.
55 mA (aplicacion recomendada sélo para entradas).

ATENCION

Preste atencion que no pueda ingresar liquido, polvo o algin objeto
conductor al interior del arrancador suave.

ATENCION

Puede provocar dafios materiales.

Si el pardmetro de calentamiento del motor esta ajustado a un valor
excesivo el motor puede calentarse méas de lo permitido. Dado el
caso, incorpore a su circuito un Thermoclick/PTC para proteger el
motor.

ATENCION

No esta permitido conectar la alimentacion de red trifasica a los
bornes de conexion principal T1/T2/T3.

NOTA

Este es un producto para ambientes clase A. Usado en un entorno
doméstico puede causar perturbaciones radioeléctricas indeseadas.
En este caso, el usuario podra verse obligado a tomar las medidas
necesarias para evitar dichas perturbaciones.

3ZX1012-0RW44-0AA0
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ATENCION

Deje espacio libre suficiente para garantizar la circulacion del aire
necesario para el enfriamiento, que se realiza por ventilacion de
abajo hacia arriba.
>100 mm
[24in]
1 3 5
[20.2in] [>0.2in]
> ¢ -
2 4 6
=75 mm
[23in]

Graficos

(1) Vista general del arrancador con manejo del display
a) Tamafio 3RW44 2, 3RW44 3, 3RW44 4
b) Tamafio 3RW44 5, 3RW44 6

(2) Conexién estandar IEC

(3) Conexién dentro del triangulo IEC

“4)

Q)

Conexién estandar NEMA
Conexién dentro del triangulo NEMA

Conexiones

(6) 1. Circuito de mando/auxiliar
2. Circuito principal
a) Tamafio 3RW44 2, 3RW44 3, 3RW44 4
b) Tamafio 3RW44 5, 3RW44 6
(7) Secciones de conductores
(8) Conexién
Dependiendo del tipo del bloque de bornes los hilos se embornan
en bornes de tornillo o de resorte.

Accesorios para 3RW44 2, 3RW44 3 y 3RW44 4

(9) Montaje de los bloques de bornes de marco

(10)Desmontaje de los bloques de bornes de marco

(11)Tapa cubrebornes; cubierta para bornes de marco

(12)Tapa cubrebornes; cubierta para conexiones de terminales de
cable y pletinas

Altitud de instalacion / Posicion de montaje

(13)Esta permitida una altitud de instalacion de hasta 5000 m sobre el
nivel del mar.
Fig. : Corriente asignada de empleo le a partir de 1000 m sobre el
nivel del mar.

(14)Posicion de montaje permitida del arrancador

Dimensiones

(15)Dibujo dimensional del arrancador
a) Tamafio 3RW44 2, 3RW44 3, 3RW44 4
b) Tamafio 3RW44 5, 3RW44 6

Curva caracteristica de disparo

Para simetria
10°

T

(o2}

NSBO0_01500a

[CLASE 5]
[CLASE 10]
[CLASE 15]

CLASE 2
CLASE 30|

IN

Tiempo de disparo ¢ [s]

“%

:

el
L
\\
10" \\

e
A

/

/1.

4
2
10°
1 2 4 6 10
xlg —=
——Class 5 =—Class 10 = Class 15 === Class 20 Class 30
Para asimetria
$103 g
3, [CLASE 5]
g [CLASE 10
§ ) CLASE 15
3 \ CLASE 20
\
102 \ {CLASE 30
6
4 NS
NN
101 \‘\\\
6 N
N
4
2
100
0,1 1,0 10
XI, —=
= Class 5 === Class 10 == Class 15 === Class 20 Class 30
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Ejemplos de circuitos

Circuito de mando, posibilidad 1:
Mando de un contactor principal
opcional y mando por PLC

L1 1/N/PEAC 230V ", 50 Hz

Circuito principal, posibilidad 1:
Conexién estandar con contactor opcional
L1 3/N/PE AC 400 V", 50 Hz

L2
L3 ]I y
Qi P S +24V DC
'ﬂ.a \T ﬂ F2X | Salidas PLC Entradas PLC
I I:ll I:ll I
Ldrss [ 15> | 1>> T |
M Marcha 2 Rearme
PTC tipo A/
F3
[] [] [] Thermoclick
K1 (U (Contactor de red opcional si ° "
se desea seccionar = c c
el motor de la red) 5 b 2 o =
L] 2| L3 S 8 3 £
o 2|o it g
G1 5| - Gla § 0§ &
Q11| Al L+ L- IN1 IN2 IN3 IN4 T1 T2
;"*'PE Duracién marcha Seﬁalizl. fallo B
+
P A2 13[~14] 23[~24] 33[-34] [95~to6|o8
§ i sin accion sin accion NSB0_01496
M1 2 Pt %
PE 5 (Contactor de red opcional si

se desea seccionar
el motor de la red)

Circuito principal, posibilidad 2: Inversién de sentido con

Conexion dentro del triangulo  conexién dentro del tridangulo

L1 3/N/PE AC 400 V1) 50 Hz L1 _3/N/PE AC 400 v1) 50Hz  Circuito de mando, posibilidad 2:
L2 L2 Mando por PLC

L3 . L3 — L1 _1/N/PE AC 230 V"), 50 Hz
Q- A== 4= - Q"ﬂ%ﬂ“ﬁ“\
L2 T2 = pERIEEEE +24V DC
Ldr>> | 1>> | I>> LI ]| I>> | 1> F2 | Salidas PLC Entradas PLC
I T ] [
Ki A ) T I
M Marcha 2 Rearme
K1
PTC tipo A/
Thermoclick
o
G1 s s
g S S o
< Qo 8 £
ol @ « @
=l o c )
Glo 5| 5| o
G1| Al L+ L- IN1 IN2 IN3 IN4 T1 T2
9PE Sefaliz. fallo 4
5 M1 ! > 0
g 3 P A2 13[~14] 23[~24] 33[34] 95 ~t9698
g 5 i Duracién  sin accién  sin accion NSBO_01498
2 8 PE-dom marcha
[}
PE 2 N ——>+—

Tensiones admisibles de circuitos principales y de mando, ver Datos técnicos.

2)

A ADVERTENCIA

Arranque automatico del motor.

Puede causar la muerte, dafio personal serio o daiio a la propiedad.

No use el modo automatico de rearme en aplicaciones donde el arranque automatico del motor pueda causar lesiones a personas o
dafios materiales.

Marcha (p. el. del PLC) debera anularse antes de una orden de rearme; en efecto, la presencia de la orden Marcha después del rearme
provoca un rearranque automatico. Esto es especialmente valido para el disparo de proteccion del motor. Por razones de seguridad se
recomienda realimentar la salida de sefializacion de fallo agrupado (bornes 95 y 96) en una entrada del PLC.

> &
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A PELIGRO

*) Tension peligrosa.
Puede causar la muerte o lesiones graves.
El conductor de proteccion (PE) debe conectarse al

> &

equipo.
IEC
PLC24VDC S
L ourt our2 outs outd| /TN /PN
wa — waA
L N PEY) | : L N PEY . A
Al A2 PE L+ L INt  IN2 IN3 N4 T T2 Al A2 PE L+ - Nt IN2 N3 IN4 T1 2

@ 3RW44 2... @ 3RW44 2.,
( 3RW44 3) ( 3RW44 3)

_I_c
NEMA
PLC24VDC =
- ouTi_OUT2 OUT3 OUT4 ‘2}‘ o ﬁ,E’l
L N PE¥ ' : L N PEY)| L | A
M A2 PE L+ L. NI N2 IN3 N4 T T M A2 PE L+ L N1 N2 N3 N4 T T

@ 3RW44 2... @ 3RW44 2..)
( 3RW44 3) @ 3RW44 3...
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Menu de inicio rapido

Ajustes de fabrica

Modificar la corriente asignada de empleo |,
Modificar y guardar parametros

1 English

yiDeutsch
kJFrancais

v
Idioma
rjDeutsch
EJFrancais
4 Espaiiol

1 Bomba
/] Ventilador
k] Compresor

Corriente asignada

de empleo le
29.0A
—|Esc

Tiempo de arranque
10s

8
—|esc

Limite de corriente
450 %

L
validar
—{Esc

Llamada de funcién
Salvar ajustes

Salvar ajustes

SIEMENS

3RW44

ESC OK

SIEMENS

—» 3RW44

Visualizacion

de medidas

€—— [Esc oK

Visualizacion
de estado

<«—— |[EsC oK

Ajustes

v

Juego de
parametros 1

€— |ESC

Opciones de
salvaguarda

had)

Llamada de funcién

Ajustes de fabrica

[OK]
<4—— |[Es¢c OK
Ajustes de fabrica
[ si )

[ o
< [esc]

Men de inicio rapido

SIEMENS
3RW44 1

Visualizacién 1
de medidas
o
ESC oK
Visualizacién 2

de estado

Ajustes

Motor 1 1

[«

Corriente asignada
de empleo le

g

[or]

Corriente asignada
de empleo le
29.0A

A »

Corriente asignada
de empleo le
29.1A

ESC oK
v
Corriente asignada 1
de empleo le
[20.1 A s
CIIED
oK
Motor 1 1
[ elegir )

::; OK
Juego de parametros 1 1

ESC 0K

[«

Opciones de 10
salvaguarda

Salvar ajustes

Esc [oc]- - Pantalla de inicio
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3RW44 Estructura del menu

Visualizacion de medidas] Visualizacion de estado| | Ajustes |
Ajustes de  Ajustes Ajustes de  Ajust
+ | ESC ‘ | OK ‘ | ESC ‘ | OK ‘ Jfébrica cJIiente Jfli‘asb?its:a ¢ cjlkjesn‘tseS
Tensiones fase-neutro Estado del arrancador Juego de parametros 1 Salidas
ULIN Juego de parametros activo || Motor 1 Salida 1 - Accion
UL2N Juego de pardmetros 1 . . segun Ninguna accion
UL3N Juego de parametros 2 Corriente asignada de empleo le MLFB Salida PAA 1
Tensiones entre fases Juego de pardmetros 3 Par asignado 0 Salida PAA 2
uL1-L2 Tipo de conexion Velocidad asignada 1500 Entrada 1
uL2-L3 Desconocidoferroneo Copiar datos motor en JP2 +3 Entrada 2
U.L3-L‘I . Estrella/Triangulo Ajustes de arranque Entrada 3
Tensiones inversas D.entro del'tnangulo Tipo de arranque Entrada 4
Hgg Ser:)tldo de 9'(;’° Rampa de tension Aceleracion
esconocido 4 it
ULT3 Derecha CRoarrrri]é):tge tension + limitacion de X Con/sin bypass
Corrientes de fase Izquierda Renulacion d Deceleracion
ILt Entradas Reguiackén de par-+ Imitacién de Duacon marone .
IL2 Entradas - Estado o rgr]i i P Orden Motor CON
L3 Entrada 1 - Accion Direct Contactor de frenado CC
Potencia Ninguna accién Clrrcto iento mot Alarma agrupada
Frecuencia de red Manual local glen amiento motor 5 Fallo agrupado
Tension de alimentacion Arranque de emergencia||  1osion de arrangue 30 % Fallo en bus
Temperatura en disipador Velocidad lenta Ear fe f ranque 1150002 Fallo en equipo
Calentamiento del motor Ei;ar(rfersgs:ro Tiaerml;JnoI :e arranque 10 so Power on
Tiempo restante hasta disparo Preparado para arranque
P ve hasta disp Motor derecha JP1 Tiempo de arranque méaximo 0/desacti- P P 9 -
Desconectar visualizacion o 1) - 0 Ninguna
predeterminada Motor izquierda JP1 vado Salida 2 - Accion [...] accion
otor derecha alor limite de corriente b :
Motor derecha JP2 Valor limite d ient 400 % Ninguna
Motor izquierda JP2 1) Tension de despegue 70 % Salida 3 - Accion [...] accion
Motor derecha JP3 Tiempo de despegue 0ms Proteccion del motor
Motor izquierda JP3 1) Potencia calentamiento motor 20 % Clase de desconexion
Entrada 2 - Accion [...] Ajustes de deceleracion/parada Ninguna
Entrada 3 - Accion [...] Tipo de deceleracion CLASE 5 (10a)
Entrada 4 - Accion [...] Deceleracion natural X CLASE 10 X
Salidas Regulacion de par CLASE 15
Estado de las salidas Deceleracion para bomba CLASE 20
Salida 1 - Accion Frenado por corriente continua CLASE 30
Ninguna accidn Frenado combinado Limite de desequilibro de corrientes 40%
Salida PAA 1 Ti de deceleracio 10
' lempo de deceleracion S Limite de preaviso Tiempo hasta disparo [ 0's
Salida PAA 2 Par de desconexién 0% P : ;
Entrada 1 Limite de preaviso Calentamiento del 80 %
Entrada 2 Par de frenado 50 % motor °
Entrada 3 Par de frenado por corriente conti- 50 % Duracién de pausa 0s
Entrada 4 nu’a . Tiempo de redisponibilidad 60s
Aceleracion Parametros: Velocidad lenta Remanencia de ajustes tras corte de ten-
Con/sin bypass Factor de velocidad lenta, derecha 7 sion
Deceleracion Par velocidad lenta, derecha 50 % No
Duracién marcha Factor de velocidad lenta, izquierda 7 Si X
Orden Motor CON Par velocidad lenta, izquierda 50 % Sensor de temperatura
Contactor de frenato CC || | imites de corriente Desactivado X
Alarma agrupada Limite inferior d ent 18757 .
Fallo agrupado Imite nierior G corriente 0% Termostato bimetalico
Fallo en bus Limite supe’rior de corriente 112,50 % PTC Tipo A
Fallo en equipo Juego de para'metros 2[.] Ajustes: Display
Power on Juego de parametros 3 [...] Idioma
Preparado para arranque| |[Entradas English X
Salida 2 - Accion [...] Entrada 1 - Accion Deutsch
Sal!da 3- Accic:)n [.] Ninguna accion Frangais
Sallda.4 - Accion [...] Manual local Espariol
Referencia Arranque de emergencia Italiano
Informallf:lon firmware Velocidad lenta Portugués
\F/ersh|on Parada rapida Nederlands
echa Rearme disparo EMnVIKG
Motor derecha JP1 X Tiirkge
Motor izquierda JP1 1 Pycckuit
Motor derecha JP2 LiD'd
Motor izquierda JP2 ") Contraste 0%
Motor derecha JP3 lluminacién display
Motor izquierda JP3 1 EStEa::en dido X
Entrada 2 - Accion [...] N;ggitgza Apagado con retardo
" Ninguna Apagadol
Entrada 3 - Accion [...] accion Comportamiento en caso de fallo
Sin cambio
" Rearme
. . . Entrada 4 - Accion [...] ) ;
1) Solo posible con velocidad lenta disparo Encendido
Intermitente
Parpadeante X
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Menu con médulo de comunicacion PROFIBUS activado ‘

Ajustes de  Ajustes

Mando del motor

Estadisticas

ey ok

ylo

Seguridad
Y

Ajustes de Ajustes

Menu con médulo de comunicacion PROFINET activado

fabrica  cliente ESC fabrica  cliente
Comportamiento en caso de alarma | 60 % Teclas de mando del motor Diarios de incidencias Introducir codigo de usuario 1000
Sin cambio Activar/desactivar teclas mando Falle en equipo Nivel de usuario
Encendido 80 ms Seleccionar juego de parametrog | - Disparos Cliente, solo lectura (> 1000)
Intermitente 80 % Juego de parametros 1 Incidencias Cliente, lectura y escritura (1000)
Parpadeante 30s Juego de pardmetros 2 Memonl'ias de max./min.

Tiempo de reaccion de las teclas ) Juego de .p’arametros 3 Corrientes (%)

Autorepeat Ejecutar funcion de mando Corriente de fase L1 min
Tiem Motor derecha Corriente de fase L2 min

po X . .
Velocidad Motor izquierda ") Corriente de fase L3 min
) I . Velocidad lenta Corriente de fase L1 max
Tiempo de vigilancia de actividad A p . Corriente de fase L2 max
. rranque de emergencia
Comportamiento en caso de ... Salid:1 9 Corriente de fase L3 max

Sobrecarga, modelo térmico motor X Salida 2 Corrientes (ef)
Desconexion sin rearranque Mando por entradas Corriente de fase L1 min
Desconexion con rearranque Activaridesactivar mando por Corr!ente de fase L2 min
Alarmas entradas Corriente de fase L3 min

Sobrecarga, sensor de temperatura X Mando predeterminado 80"!6":6 ge ;ase t; max 20pcion de mend Ajustes > Bus de
Desconexion sin rearranque tico/ni orriente de fase L2 max ion E12 odul

10 Automatico/ninguno Cortiente de fase L3 méx campo version E12 o sup. con modulo
Desconexion con rearranque Entradas Tensiones entre fases de comunicacion PROFINET
Alarmas X Teclas . activado
P " ' UL1 - L2 min (ef)
Rebase de limite de intensidad UL2 - L3 min (ef)
Alarmas UL3 - L1 min (&)
Desconexion UL1 - L2 min (%)

Sobrecarga, semiconductor X UL2 - L3 min (%) Ajustes de Ajustes
Desconexion sin rearranque UL3 - L1 min (%) fabrica  cliente
Desconexién con rearranque 3 Méxima corriente de disparo IAmax | [BUS de campo

Desequilibrio (%) Interfaz a bus de campo
Alarmas Méxima corriente de disparo IA méax Des X
Desconexion (ef) _ Con

Defecto a tierra Numero dg disparos por sobrecarga Diagnéstico agrupado
Alarmas Frecuencia de red minima Deshabilitar X

B Frecuencia de red maxima elfiftar
Desconexion X Temperatura maxima del disipador Comportam. con Stop CPU/
Nombre Calentamiento maximo del bloque de pt : P

Nombre contactos maestro .

Bus de campo 2 X Reset memorias de max./min. \L'/J;Ijtlicr)r: ;L\J/Ztlglrjt. X

Interfaz a bus de campo Datos estadisticos Vo e el
Des Corriente motor Imax (%) ombre del equipo
Con = Corriente motor Imax (ef) Direccion IP

Diaanéstico arupado Ultima corriente de disparo 1A (%) Mascara subred
9 » grup Ultima corriente de disparo |A (ef) Direccion router
Deshabilitar 126 Horas de funcionamiento del arran- Direccién MAC
Habilitar cador g f

. ) ) Servidor web activado

Comportamiento con stop CPU/maestro Horas de funcionamiento del motor Des X
Valor sustitut. N° arranques motor, derecha Con
Uttimo valor N° arranques motor, izquierda C 4

Direccion de estacion NEmero de disparos por sobrecarga Nombre de usuario

Vel db s ETEE No paradas con frenado eléctrico Contrasefia vieja %)

T N° arranques salida 1 . 3)

Valor sustitutivo N° arranques salida 2 Contrasefia nueva
Motor derecha N° arranques salida 3 Servidor OPC UA activado
Motor izquierda N° arranques salida 4 Des X
Velocidad lenta Con
Arran. de emerg. Servidor OPC UA controla
Salida 1 Des X
Salida 2 Con
Juego de para. 1 3 Sincronizacién NTP activada
Juego de para. 2 Des X
Juego de para. 3 Con
Desh. quickst. Servidor NTP, direc. IP 4)

Blogueo paramet. CPU/maestro NTP, diferencia indic. ¥
Des e

Valor sustitutivo
Con
L . Motor derecha
Opciones de salvaguarda o
. Motor izquierda
Salvar ajustes )
. Velocidad lenta
Restablecer ajustes X
) ) Arran. de emerg.
Ajustes de fabrica )
Restablecer login web Sl
9 Salida 2
Juego de para. 1
Juego de para. 2
. . ! Juego de para. 3
") Sélo posible con velocidad lenta Des% quigkst
)Opcion de menu Ajustes > Bus de campo, version E12 o Bloqueo paramet. CPU/maestro
sup. con modulo de comunicacion PROFINET activado Des =
ver opciones de menu a la derecha Con

% Solo si esta activado el servidor web
4 Solo si esta activada la sincronizacion horaria tipo NTP

3ZX1012-0RW44-0AA0
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Electrénica de control 3RW44..-.BC3. 3RW44..-.BC4.
Tension asignada de alimentacion del
circuito de mando V| AC 115 (-15 %/ +10 %) AC 230 (-15 % / +10 %)
Corriente asignada de alimentacion del mA | — _
circuito de mando
Frecuencia asignada Hz |50...60 (10 %) 50 ... 60 (£10 %)
Electrénica de potencia 3RW44..-BC.4 3RW44..-BC.5 3RW44..-.BC.6
15 0
Tension asignada de empleo V[ AC200... 460 (-15 % / +10 %) ﬁ%‘% -~ 800 (-15 %/ AC400 .. 690 *(15 % /+10 %)
Frecuencia asignada Hz |50...60 (210 %) 50 ... 60 (£10 %) 50 ... 60 (£10 %)
Temperatura ambiente admisible °C |0...+60 0...+60 0...+60
SIRIUS 3RW44
Accesorios 3RW44 2. 3RW44 3. 3RW44 4, 3RW44 5, 3RW44 6.
) - 3RT19 55-4G hasta 70 mm? )
Bloque de bornes Incluido en el alcance de suministro 3RT19 56-4G hasta 120 mm2 3RT19 66-4G hasta 240 mm — —
Cubierta para el bloque de bornes 3RT19 56-4EA2 3RT19 56-4EA2 3RT19 66-4EA2 — —
Cubierta para conexiones de terminales de 3RT19 56-4EA1 3RT19 56-4EA1 3RT19 66-4EA1 _ _
cable y pletinas
Repuestos
Ventilador115 V AC lado frontal 3RW49 66-8VX30
lado salida 3RW49 36-8VX30 3RW49 36-8VX30 3RWA49 47-8VX30 3RW49 57-8VX30 3RWA49 57-8VX30
230 V AC lado frontal 3RW49 66-8VX40
lado salida 3RWA49 36-8VX40 3RWA49 36-8VX40 3RWA49 47-8VX40 3RW49 57-8VX40 3RWA49 57-8VX40
*) En conexion dentro del tridngulo, sélo hasta 600 V
Propuesta para la puesta en servicio del 3RW44
Parametros de arranque Parametros de deceleracion
Pr j . L Lo .
opuesta de ajuste Tipo de arranque: rampa de tension y limitacion de corriente ] L .
L [ . Tipo de deceleracion Parametros
(rampa de tension + limitacion de corriente)
Tension de Tiempo de Valor limite Impulso de Tiempo de Par de
arranque % arranque s de corriente despegue deceleracion s | desconexion %
Aplicacion
Cinta transportadora 70 10 desactivado desactivado (0 ms) Regulacién de par 10 10
Transportador a rodillo 60 10 desactivado desactivado (0 ms) Regulacién de par 10 10
Compresor 50 10 4xlg desactivado (0 ms) Deceleracion natural X X
Ventilador pequefio 30 10 4xle desactivado (0 ms) Deceleracion natural X X
Bomba 30 10 4xlg desactivado (0 ms) Deceleracion bomba 10 10
Bomba hidraulica 30 10 4xle desactivado (0 ms) Deceleracion natural X X
Mezcladora 30 30 4xlg desactivado (0 ms) Deceleracion natural X X
Centrifuga 30 30 4xle desactivado (0 ms) Deceleracion natural X X
Maquina fresadora 30 30 4xlg desactivado (0 ms) Deceleracion natural X X
Ventilador grande 30 60 4xle desactivado (0 ms) Deceleracion natural X X
Moledora 50 60 4xlg 80 % /300 ms Deceleracion natural X X
Rompedor 50 60 4xle 80 % /300 ms Deceleracion natural X X
Sierra de disco / de cinta | 30 60 4xlg desactivado (0 ms) Deceleracion natural X X

Esta tabla indica valores de ajuste ejemplares que solo tienen valor informativo y que no son obligatorios. Los valores
de ajuste varian segun la aplicacion de que se trate y deben optimizarse durante el proceso de puesta en servicio.
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'Menu de inicio rapido, aparece después de la primera | Puesta en servicio rapida 3RW44
|activacion o después de ejecutar la orden de | SIRIUS Arrancador suave

|“Ajustes de fabrica"

Control del cableado
- parte de control y
- parte de potencia

|Nota acerca del mend de inicio rapido: |
Después de aplicar por primera vez la tensidn de mando,
|aparece automaticamente el mend de inicio rapido. Este |

menU debe recorrerse una vez por completo al activar el " B "
arrancador por primera vez. P i | Controlar y aplicar tensio- Elil)icransii(;trl\;zlrlsrranador suave
Después de confirmar la pregunta final de "; Guardar nes en el circuito de mando (para una lsta de fallos, ver
|ajustes?“ en el menu de inicio rapido, sélo se podra | y en el circuito principal. |4 nr:anual de sistema 3RW44
regresar a este men( restableciendo los ajustes de fabrica. | * capitulo 7) ’

(Ver manual, o bien las instrucciones de servicio)
|De esta manera, se sobreescribiran todos los ajustes

Seleccionar idioma

?Mensaje de

: del mend ;
anteriores. error en el display?
|Nota acerca de "Seleccionar tipo de aplicacion™: Seleccionar tipo de ap"caci()n‘ |
Segun el tipo de aplicacion seleccionado, se proponen los ¥
parametros estandar. |

; Parametrizacion inicia
o arrancador en estado
de fabrica?

Ajustar corriente asignada

En caso de no encontrar la carga requerida en la lista,
de empleo del motor |

|seleccionar ventiladores para obtener los parametros de

arranque necesarios.

Nota general:

|Los parametros solo tienen caracter de propuesta.

En caso dado, los parametros deben optimizarse siguiendo

|las instrucciones a partir del punto de "Orden de marcha Ajustar valor limite de |

Activar arrancador suave". corriente Ajustar los parametros de arranque y de deceleracion bajo la

| opcion Ajustes > Juego de parametros > Ajustes de arranque/
de deceleracion como indicado en la tabla "Propuesta de ajuste

‘ | para IBS" segun la aplicacién de que se trate.

|
Ajustar tiempo de arranque — _ 4 . S
| ! P a | | Verificar los parametros ajustados bajo la opcion Ajustes > Juego

de parametros > Motor.

| | Guardar ajustes

I_______________‘____I . i
> Desaftlvar arrancador
v — suave
Orden de marcha "Activar }47 Eliminar fallo
arrancador suave (para una lista de fallos,
1. "Desactivar arranador | |1. "Desactivar arranador suave" | |1. "Desactivar arranador 1. "Desactivar ver manual de sistema
suave" 2. Reducir el tiempo de arranque | [suave" arranador suave" ) 3RWA44, capitulo 7)
2. Aumentar el tiempo de | |bajo la opcion Ajustes, o bien 2. Aumentar la tension de 2. Reducir la tension de ensaje de error
arranque bajo la opcion | |aumentar el valor limite de arranque o el par de arranque | | arranque o el par de en el display
Ajustes, o bien corriente en el caso de bajo la opcion Ajustes, o bien | | arranque bajo la opcion
3. reducir el valor limite de ||funcionamiento con limitacion de | |3. aumentar el valor limite de Ajustes
corriente en el caso de corriente. corriente en el caso de funcio-
funcionamiento con 3. En caso de funcionamiento con | |namiento con limitacion de El motor 7t |
limitacion de corriente regulacion de par, verificar que el | [corriente arranca con ~“¢Arranca el motor
par limite sea lo suficientemente El motor un fuerte inmediatamente y de
El motor alcanza su alto (recomendado > 150 %) forma suave?
- . - no arranca golpe
velocidad nominal

Ac rAn inmediatamente instantaneo
dgizgip;dgoieulr?a El motor alcanza su después de la si *
corriente de arranque Yil](;csu?:gtg%rgllr;al orden de marcha y
demasiado elevada deseado zumba § no m
- de manera abrupta, no - de ninguna manera - no arranca de alcanza rapidamente,
suave q gl ¥ ninguna manera dentro del tiempo
- después del tiempo de (queda blogueado) (queda blogueado) deseado, su velocidad
rampa ajustado en caso nominal?
de funcionamiento sin
limitacion de corriente A .
Desactivar arrancador suave
g < (O«
A A A _4 A
Aumentar | [Reducir Aumentar par de fre- | |Reducir par de fre- | [ Aumentar par | | Aumentar par de frenado Deceleracion
tiempo de de}|tiempo de nado por corriente nado por corriente de frenado por corriente continua o A . natural
celeracion o |[deceleracion| |continua o tiempo de | | continua o tiempo de | | dinamico tiempo de deceleracion el tipo de deceleracion
reducir par del deceleracion deceleracion A
desconexion SEiIngtor El motol El motor Reducirlpar de frepado Parada de bombas,
El motor funcio- 1O frena alcanzala s ¢Sigue por corriente continua o regulacion de par,
queda Decelera: nando  Nastala parada total, funcionando el motor tiempo de deceleracion frenado
parado de cion suave para un parada pero la durante_z el frenado con una
manera Parada de periodo total Frenado DC> corriente lde velocidad constante (no El motor
abrupta, no bombas, dema- frenadosigue frena notablemente)? alcanza la El motor
suave. siado circulando. paradatotal, para como
Golpe de largo. (motgr pero |at ) deseado
i zumba corriente de
leg(lﬁ.ted:r;azl durante la El motor no frena frenado )
bombas. parada) hasta alcanzar la sigue circu- si
parada total o Frenado lando. v
sigue funcio- combinado (motor Guardar los parametros modifica®
nando durante el zumba dos bajo la opcion: Ajustes >
frenado sin reducir T durante la Opciones de salvaguarda >
la velocidad parada) Guardar ajustes.
047 Puesta en servicio finalizada.
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Datos técnicos

Conexidn estandar Conexion estandar
Temperatura ambiente 40 °C Temperatura ambiente 50 °C
Tension asignada | Corriente asign. | Potencia asignada de motores trifisicos ala | Corriente asign. | Potencia asignada de motores trifasicos a la Ref .
de empleo Ug de empleo /g tension asignada de empleo Ug de empleo /g tension asignada de empleo Ug eterencia

v A 230V/KkW 400V/KW 500V/kW 690V/kW | A 200V/HP 230V/HP 460V/HP 575V/HP
29 55 15 — — 26 75 75 15 — 3RW44 22-00BCI4
36 75 18,5 — — 32 10 10 20 — 3RW44 23-C0BC 4

200 ... 460 47 1 22 - — 42 10 15 25 — 3RW44 24-00BCI4
57 15 30 — — 51 15 15 30 — 3RW44 25-C0BCCI4
7 18,5 37 — — 68 20 20 50 — 3RW44 26-C1BC14
93 22 45 — — 82 25 25 60 — 3RW44 27-00BCCI4
29 — 15 185 — 26 — — 15 20 3RW44 22-00BCOI5
36 — 18,5 22 — 32 — — 20 25 3RW44 23-C0BC 5

400 600 47 — 22 30 — 42 — — 25 30 3RW44 24-00BC5
57 — 30 37 — 51 — — 30 40 3RW44 25-00BCO5
7 — 37 45 — 68 — — 50 50 3RW44 26-01BCI5
93 — 45 55 — 82 — — 60 75 3RW44 27-00BCO5
29 — 15 185 30 26 — — 15 20 3RW44 22-00BCI6
36 — 18,5 22 37 32 — — 20 25 3RW44 23-C0BCCI6

400 ... 690 47 — 22 30 45 42 — — 25 30 3RW44 24-01BCI6
57 — 30 37 55 51 — — 30 40 3RW44 25-C1BCCI6
7 — 37 45 75 68 — — 50 50 3RW44 26-C1BCI6
93 — 45 55 90 82 — — 60 75 3RW44 27-00BCI6
Ampliacion de la referencia para codificar el tipo de conexion Egm:: gz trzrsr;lytc; :1‘) + T
113 30 55 — — 100 30 30 75 — 3RW44 34-C1BC4 |
134 37 75 — — 17 30 40 75 — 3RW44 35-00BCI4
162 45 90 — — 145 40 50 100 — 3RW44 36-C1BCI4
203 55 110 — — 180 50 60 125 — 3RW44 43-00BC4
250 75 132 — — 215 60 75 150 — 3RW44 44-00BC 4
313 90 160 — — 280 75 100 200 — 3RW44 45-00BCI4

200 ... 460 356 10 200 — — 315 100 125 250 — 3RW44 46-C0BCCI4
432 132 250 — — 385 125 150 300 — 3RW44 47-00BCO4
551 160 315 — — 494 150 200 400 — 3RW44 53-C1BCCI4
615 200 355 — — 551 150 200 450 — 3RW44 54-01BCI4
693 200 400 — — 615 200 250 500 — 3RW44 55-C1BCI4
780 250 450 — — 693 200 250 600 — 3RW44 56-C1BC14
880 250 500 — — 780 250 300 700 — 3RW44 57-C0BCI4
970 315 560 — — 850 300 350 750 — 3RW44 58-01BC14
1076 355 630 — — 885 350 400 850 — 3RW44 65-C1BCI4
1214 400 710 — — 1051 400 450 950 — 3RW44 66-C1BC14
13 — 55 75 — 100 — — 75 75 3RW44 34-00BCOI5
134 — 75 90 — 17 — — 75 100 3RW44 35-01BCI5
162 — 90 110 — 145 — — 100 125 3RW44 36-C1BC5
203 — 110 132 — 180 — — 125 150 3RW44 43-0]BC5
250 — 132 160 — 215 — — 150 200 3RW44 44-0C0BCO5
313 — 160 200 — 280 — — 200 250 3RW44 45-00BC5
356 — 200 250 — 315 — — 250 300 3RW44 46-C1BCI5

400 ... 600 432 — 250 315 — 385 — — 300 400 3RW44 47-00BCO5
551 — 315 355 — 494 — — 400 500 3RW44 53-01BCI5
615 — 355 400 — 551 — — 450 600 3RW44 54-01BC5
693 — 400 500 — 615 — — 500 700 3RW44 55-C1BCI5
780 — 450 560 — 693 — — 600 750 3RW44 56-C1BCI5
880 — 500 630 — 780 — — 700 850 3RW44 57-00BCO5
970 — 560 710 — 850 — — 750 950 3RW44 58-01BCI5
1076 — 630 800 — 885 — — 850 1100 3RW44 65-C1BCI5
1214 — 710 900 — 1051 — — 950 1200 3RW44 66-C1BCI5
13 — 55 75 110 100 — — 75 75 3RW44 34-01BCI6
134 — 75 90 132 17 — — 75 100 3RW44 35-0BCI6
162 — 90 110 160 145 — — 100 125 3RW44 36-C1BCCI6
203 — 110 132 200 180 — — 125 150 3RW44 43-01BCI6
250 — 132 160 250 215 — — 150 200 3RW44 44-0C0BCI6
313 — 160 200 315 280 — — 200 250 3RW44 45-01BCI6
356 — 200 250 355 315 — — 250 300 3RW44 46-C1BCCI6

400 ... 690 432 — 250 315 400 385 — — 300 400 3RW44 47-00BCI6
551 — 315 355 560 494 — — 400 500 3RW44 53-C1BCCI6
615 — 355 400 630 551 — — 450 600 3RW44 54-01BCI6
693 — 400 500 710 615 — — 500 700 3RW44 55-C1BCI6
780 — 450 560 800 693 — — 600 750 3RW44 56-C1BCI16
880 — 500 630 900 780 — — 700 850 3RW44 57-C0BCCI6
970 — 560 710 1000 850 — — 750 950 3RW44 58-C1BCLI6
1076 — 630 800 1100 885 — — 850 1100 3RW44 65-C1BCI6
1214 — 710 900 1200 1051 — — 950 1200 3RW44 66-C1BCLI6
Ampliacion de la referencia para codificar el tipo de conexion Bornes de resorte

Bornes de tornillo 2 + T
Ampliacién de la referencia para codificar la tension asignada de alimentacion del circuito de mando Ug 115VAC 6 3
230 VAC 4
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Conexion dentro del triangulo

Conexion dentro del triangulo

Temperatura ambiente 40 °C

Temperatura ambiente 50 °C

Tension asignada

Corriente asignada

Potencia asignada de motores trifasicos

Corriente asignada

Potencia asignada de motores trifasicos a la

de empleo Ug de empleo /g a la tension asignada de empleo Ug de empleo /g tension asignada de empleo Ug Referencia
v A 230V/KW  400V/kW  500V/kW [A 200V/HP 230V/HP 460V/HP 575V/HP

50 15 22 — 45 10 15 30 — 3RW44 22-00BCI4
62 18,5 30 — 55 15 20 40 — 3RW44 23-C1BC4
200 .. 460 81 22 45 — 73 20 25 50 — 3RW44 24-01BCI4
99 30 55 — 88 25 30 60 — 3RW44 25-C1BC4
133 37 75 — 118 30 40 75 — 3RW44 26-C1BC14
161 45 90 — 142 40 50 100 — 3RW44 27-C1BCI4
50 — 22 30 45 — — 30 40 3RW44 22-00BCOI5
62 — 30 37 55 — — 40 50 3RW44 23-0BCO5
400 ... 600 81 — 45 45 73 — — 50 60 3RW44 24-01BCI5
99 — 55 55 88 — — 60 75 3RW44 25-C1BCO5
133 — 75 90 118 — — 75 100 3RW44 26-01BCI5
161 — 90 110 142 — — 100 125 3RW44 27-C0BCO5

+

Ampliacion de la referencia para codificar el tipo de conexion Bornes de tornillo 1

Bornes de resorte 3
196 55 110 — 173 50 60 125 — 3RW44 34-01BCOI4
232 75 132 — 203 60 75 150 — 3RW44 35-C1BC14
281 90 160 — 251 75 100 200 — 3RW44 36-0IBCC14
352 10 200 — 312 100 125 250 — 3RW44 43-00BCI4
433 132 250 — 372 125 150 300 — 3RW44 44-01BCCI4
542 160 315 — 485 150 200 400 — 3RW44 45-1BC14
617 200 355 — 546 150 200 450 — 3RW44 46-C1BC14
200 .. 460 748 250 400 — 667 200 250 600 — 3RW44 47-00BCI4
954 315 560 — 856 300 350 750 — 3RW44 53-01BC14
1065 355 630 — 954 350 400 850 — 3RW44 54-C1BC14
1200 400 710 — 1065 350 450 950 — 3RW44 55-C1BC14
1351 450 800 — 1200 450 500 1050 — 3RW44 56-C1BC14
1524 500 900 — 1351 450 600 1200 — 3RW44 57-0IBCC14
1680 560 1000 — 1472 550 650 1300 — 3RW44 58-C1BC14
1864 630 1100 — 1533 650 750 1500 — 3RW44 65-C1BC14
2103 710 1200 — 1820 700 850 1700 — 3RW44 66-C1BC14
196 — 110 132 173 — — 125 150 3RW44 34-00BCO5
232 — 132 160 203 — — 150 200 3RW44 35-C1BCI5
281 — 160 200 251 — — 200 250 3RW44 36-0IBCOI5
352 — 200 250 312 — — 250 300 3RW44 43-01BCI5
433 — 250 315 372 — — 300 350 3RW44 44-00BCO5
542 — 315 355 485 — — 400 500 3RW44 45-01BCI5
617 — 355 450 546 — — 450 600 3RW44 46-CIBCOI5
400 ... 600 748 — 400 500 667 — — 600 750 3RW44 47-00BCCI5
954 — 560 630 856 — — 750 950 3RW44 53-00BCO5
1065 — 630 710 954 — — 850 1050 3RW44 54-01BCI5
1200 — 710 800 1065 — — 950 1200 3RW44 55-01BCOI5
1351 — 800 900 1200 — — 1050 1350 3RW44 56-C1BC15
1524 — 900 1000 1351 — — 1200 1500 3RW44 57-00BCO5
1680 — 1000 1200 1472 — — 1300 1650 3RW44 58-C1BCI5
1864 — 1100 1350 1533 — — 1500 1900 3RW44 65-0IBCOI5
2103 — 1200 1500 1820 — — 1700 2100 3RW44 66-C1BCI15

Ampliacion de la referencia para codificar el tipo de conexion

Bornes de resorte
Bornes de tornillo

i
2
6

Ampliacién de la referencia para codificar la tension asignada de alimentacion del circuito de mando Ug 115VAC 3
230 VAC 4
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Softstarter 3RW44

Avvertenze di sicurezza

A PERICOLO
k-

Tensione pericolosa.

Puo provocare morte o lesioni gravi.

Scollegare I'alimentazione prima di eseguire interventi
sull'apparecchiatura.

f>I

A PERICOLO

Tensione pericolosa.

Puo provocare morte o lesioni gravi.

Per evitare pericoli di folgorazione o di ustione, non
toccare i morsetti dell'avviatore quando
I'apparecchiatura € sotto tensione. Sui morsetti d’uscita
¢ presente tensione anche quando I'avviatore &
disinserito (OFF).

> &

ATTENZIONE

Pu6 causare danni materiali.

Frenatura impossibile con il circuito dentro il triangolo motore (se
ciononostante viene parametrizzata la frenatura, si verifica un
rallentamento naturale).

ATTENZIONE

Impostare la corrente nominale d’esercizio le dell’azionamento
collegato per garantire un corretto funzionamento dell’avviatore
dolce in fase di avviamento e di decelerazione, ed anche in
considerazione della protezione motore. La corrente nominale
d’esercizio le puo essere letta dalla targhetta dei dati tecnici del
motore, in riferimento alla tensione di rete dominante.
L'impostazione & dipendente dal tipo di collegamento dell’avviatore
dolce (avviatore dolce in circuito standard o circuito dentro il
triangolo motore).

Il valore limite di corrente impostabile (in %) si riferisce sempre alla
corrente nominale d’esercizio impostata le del motore.

Le correnti di fase visualizzate sul display sono sempre le correnti di
rete (anche con circuito dentro il triangolo motore) e non le correnti
negli avvolgimenti del motore.

A CAUTELA

Tenendo conto delle condizioni ambientali, le apparecchiature
devono essere installate in quadri elettrici con il grado di protezione
IP54 (grado d'inquinamento 2).

NOTA

L'avviatore dolce 3RW44 soddisfa il grado di protezione
antiradiodisturbi A.

Condensatori di compensazione di potenza reattiva.
Non collegare condensatori ai morsetti d'uscita
dell'avviatore per non danneggiarlo. | condensatori
eventualmente utilizzati per la compensazione di potenza
reattiva devono essere collegati sul lato rete
dell'avviatore.

Se insieme all'avviatore viene utilizzato un contattore di
sezionamento, i condensatori devono essere scollegati
dall'avviatore quando il contattore € aperto.

Filtri attivi.

| filtri attivi (ad es. per la compensazione di potenza
reattiva) non devono essere utilizzati in parallelo con
I'avviatore motore in funzione.

ATTENZIONE

L'alimentazione 24 V DC (L+, L-) fornisce max. 55 mA (utilizzo
consigliato solo per gli ingressi).

ATTENZIONE

Fare attenzione a che né del liquido, né della polvere oppure un
oggetto conduttore finiscano nell’avviatore dolce.

ATTENZIONE

Puo causare danni materiali.

Se l'impostazione della potenza di riscaldamento del motore &
troppo elevata, il motore pud riscaldarsi oltre la soglia consentita.
Integrare se necessario nel circuito il Thermoclick/PTC per la
protezione del motore.

A AVVERTENZA

Pericolo di gravi lesioni fisiche.

Per la memorizzazione permanente di parametri modificati (anche in
caso di caduta della tensione di alimentazione di comando) si
devono salvare le impostazioni tramite la voce di menu
"Impostazioni - Opzioni di salvataggio".

Y

‘ Tensione pericolosa.
Puo provocare morte o lesioni gravi.

@ | morsetti non occupati (senza siglatura) del 3RW44 non

devono essere utilizzati.

A PERICOLO

ATTENZIONE

Il collegamento dell'alimentazione di rete trifase ai morsetti di
collegamento principale T1/T2/T3 non & consentito.

NOTA

Questo € un prodotto per ambiente A. In ambito domestico, questo
dispositivo pud provocare radiointerferenze indesiderate.In tal caso
€ possibile che I'utente sia tenuto ad adottare misure adeguate al
fine di evitare tali interferenze.
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ATTENZIONE Curva caratteristica di intervento

Lasciare abbastanza spazio libero, per consentire una circolazione Per simmetria
sufficiente di aria di raffreddamento. L'apparecchiatura é ventilata

' 10°
dal basso verso l'alto. T g
§° ]
>100 mm S 4 [CLASS 5]
(4 in] 2 CLASS 10
82 [CLASS 15]
1t 3 3 5 \\ CLASS 20
10 mx CLASS 30|
6
25mm >5mm 4 \ N\\N\
[>0.21in] [>0.2in] \ \ \
- ¢ -
10" ~_ -
6 \
2 4 6 ~
f 4
>75mm 2
[=3in]
10°
1 2 4 6 10
X ——
Grafiche ——Class 5 =—Class 10 = Class 15 == Class 20 ¢ Class 30
(1) Vista generale dell’apparecchiatura con utilizzo del display Per asimmetria
a) grandezza costruttiva 3SRW44 2, 3RW44 3, 3RW44 4 103
b) grandezza costruttiva 3RW44 5, 3RW44 6 ? g
(2) Circuito standard IEC 6 g
(3) Circuito dentro il triangolo motore IEC 3 [CLASS 5]
(4) Circuito standard NEMA g4 =
(5) Circuito dentro il triangolo motore NEMA S ICLASS 10
g, CLASS 15
Collegamenti g \ GLASS 20
102 : {CLASS 30
(6) 1. Circuito di comando/circuito ausiliario \
2. Circuito elettrico principale 6
a) grandezza costruttiva 3RW44 2, 3RW44 3, 3RW44 4 \2@ (
b) grandezza costruttiva 3RW44 5, 3RW44 6 4 N
(7) Sezioni di collegamento \ N
(8) Collegamento 5 NS
A seconda del blocco terminale i fili sono fissati in morsetti a vite \ \\\\
oppure in morsetti a molla. \ \\
101 \\ N
Accessori per 3RW44 2, 3RW44 3 e 3RW44 4 6 NS
(9) Montaggio dei blocchi morsetti serracavo 4
(10)Smontaggio dei blocchi morsetti serracavo
(11)Calotta coprimorsetti; copertura per morsetti serracavo )
(12)Calotta coprimorsetti; copertura per capicorda e connessione
sbarre
100
Altitudine di installazione / posizione di o1 "0 ,
installazione —— Class 5 —— Class 10 —— Class 15 —— Class 20 Class 30

(13)Laltitudine di installazione ammessa € di max. 5000 ms. |. m.
Fig. : Corrente nominale d’esercizio le a partire da 1000 m s. |. m.
(14)Posizione di installazione ammessa dell’apparecchiatura

Dimensioni

(15)Disegno quotato dell’'apparecchiatura
a) grandezza costruttiva 3RW44 2, 3RW44 3, 3RW44 4
b) grandezza costruttiva 3RW44 5, 3RW44 6
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Esempi di circuito

Circuito principale, possibilita 1: Circuito di comando, possibilita 1:
Circuito standard con contattore Comando di un contattore opzionale e comando tramite PLC
principale opzionale L1 1/N/PE AC 230V ", 50 Hz
L1 3/N/PE AC 400 V", 50 Hz
L2
L3 ] ' X +24 VDC
01“33 \T — _\_ — 2 F2 | Uscite PLC Ingressi PLC
[
|
nERE I |
Ld7ss [ 1> | 1> M Awvio 2 Reset
[0
2 - PTC tipo A/
3 o o) Q Thermoclick
o )] h 5 5 8
[ N N )
(Contattore di rete opzionale [ g 2 5
K1 T - —W se il motore deve essere [ S = ‘@
collegato con potenziale libero) 2= g a =
L1 L3 — 9] e £
L2 s|2 g g <
% Q11| A1 L+ L- IN1 IN2 IN3 IN4 T1 T2
Durata nessuna I_w_l
e )
i PE dinserzione  azione Errore cumulativo 77
i A2 13[ ~14] 23[-24] 33[-34] [05 96|98
i nessuna NSBO_01496
10 ] I — Q21 U azione
g N————————
8‘ (Contattore di rete opzionale
2 se il motore deve essere
collegato con potenziale libero)
. o e Inversione del senso di
Circuito principale, possibilita 2: qta7i0ne con il
Circuito nel triangolo r1n)otore circuito nel triangolo motore
||:12 SINPEACA00V,50Hz |4 3/N/PE AC 400 V') 50 Hz Circuito di comando, possibilita 2:
3 I tg 1 Comando tramite PLC
I 1 L1 1/N/PE AC 230 V'), 50 Hz
Q1'-EF— A=
r alsls +24VDC
dI>>| 1> | I>> F2 . .
| Uscite PLC Ingressi PLC
[
M Awvio 2 Reset
K1 A = .
=1 PTC tipo A/
@ @ Thermoclick
b= 2 2 3
2 kS o o
& 3 8 2
> © © o
[} = c N
< 5 5 N
e~ @ @ >
Sl @ 2 £
Sia 2| 2| <
G1| Al L+ L- IN1 IN2 IN3 IN4 T1 T2
& if" PE Errore cumulaltivo+ 5
5 g [ A2 13[~74] 23[~34] 33[~34] [o5toelos
§ 5 : Durata nessuna  nessuna NSB0_01498
D PE-4----- d'inserzione azione azione
ZN —— —
Per i valori ammissibili della tensione di comando e della tensione principale vedere i dati tecnici.
2)
A AVVERTENZA
? Modalita di ripristino automatico del motore.

Puo provocare morte, gravi lesioni fisiche oppure danni materiali.
‘ Non utilizzare la modalita di ripristino automatico in applicazioni nelle quali l'inatteso ripristino automatico pu6 causare gravi lesioni

fisiche o danni materiali.
A Il comando di avvio (ad es. tramite il PLC) deve essere annullato prima di un comando di reset, altrimenti - con un comando di avvio
presente dopo il comando di reset - si verifica automaticamente un nuovo riavvio. Ci6 vale in modo particolare in caso di sgancio della
protezione motore. Per motivi di sicurezza si consiglia di integrare nel controllo I'uscita dell'errore cumulativo (morsetti 95 e 96).
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A PERICOLO

}% *) Tensione pericolosa.
Puo provocare morte o lesioni gravi.
PE deve essere collegato all'apparecchiatura.

IEC
PLC 24V DC
L ourt our2 outs outd| /TN /PN
wa wA
L N PEY ' / L N PEY) . /
AM A2 PE L+ L INT N2 IN3 N4 T 2 A A2 PE Lt .- INT IN2 IN3 N4 T T2

@ 3RW44 2...
( 3RW44 3)

@ 3RW44 2...
( 3RW44 3)

_I_c
NEMA
PLC24VDC -
L ourt ourzouts oure] /PN S (TN
L N PE¥ | : L N PEY)| L | :
A A2 PE Lr L NI N2 N3 N4 TH T ACA2 PE Lr L NI N2 N3 N4 TH 12

@ 3RW44 2..)
@ 3RW44 3...

@ 3RW44 2..)
( 3RW44 3...

)
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Modifica della corrente nom. d’esercizio motore I,
Modifica e salvataggio di parametri

SIEMENS
3RW44

Menu - Avvio rapido Impostaz. base di fabbrica

1 English
pDeutsch
k) Francais |

SIEMENS

3RW44

Visualizzazione 1
valori di misura

4

K] Frangais Visualizzazione 1
LYEspariol valori di misura ESC T
5 Italiano

Ii‘ Visualizzazione 2

di stato

o
Tipo di applicazione v

seleziona

1 Pompa Visualizzazione 2 Impostazioni
] Ventilatori di stato o]
oo |
o
Record di parametri 1
Corrente nominale y __v
d’esercizio le Impostazioni 3
29.0A m
ESC
— 71 Motore 1 1
[0 o] i
m

Tempo di avviamento
10s

Record di
parametri 1

Corrente nominale
d’esercizio le

&

—[esc [ox]

oK

Valore limite di corrente

Corrente nominale
d’esercizio le
29.0A

Corrente nominale
@ »> d’esercizio le
29.1A

Opzioni di

salvataggio
—»
ESC oK ESC
E o
sc [ ok] v
Corrente nominale 1
Richiamo di funzione < d’esercizio le
Salvare le 29.1A
impostazioni
Salvare le
[0K] impostazioni

ESC m
Salvare le 0K
impostazioni v i Al

Richiamo di funzione
. Impostazioni
base di fabbrica Record di parametri 1
seleziona
ESC m I \cziona ]
{OK] ESC oK

SIEMENS 0K

Opzioni di salvataggio

3RW44
Impostazioni
[ Menu base di fabbrica £
?
ESC OK Richiamo di funzione
[[si ) Salvare le

impostazioni

I - )
< [es]

Menu - Avvio rapido

Salvare le

impostazioni

accettare ?

ESC —» Pagina di avvio
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3RW44 Struttura di menu

’Visualizzazione valori di misura‘ ‘Visualizzazione di stato ‘ ’ Impostazioni | Imposta-  Imposta- Imposta- Imposta-
zione di  zione i i zione
+ [ Esc | * [ oK | [ Esc | * [ 0K | fabbrica ocliente s dionte
Tensioni stellate Stato dell’apparecchiatura Record di parametri 1 [Uscite
ULIN Record di parametri attivo Motore 1 Uscita 1 - Azione
UL2N Record di parametri 1 L - dipende i
UL3N Record di Earametri 2 Corrente nomin. d'esercizio le daI?'MLFB ﬂziist:n:Aizgone
Tensioni concatenate Record di parametri 3 Coppia nominale 0 Uscita PAA 2
UL1-L2 Tipo di connessione Velocita nominale 1500 Ingresso 1
UL2-L3 Sconosciuta/difettosa Copiare i dati motore in RP2 + 3 Ingresso 2
UL%'U. ) 'IL\ s_téellad!alttnangolo Impostazioni di avviamento Ingresso 3
T?I_S'I!?m e Ser:lssloedi fofazione Tipo avvigmentlo Ingresso 4
uLT2 Sconosciuto Eampa gf :ens!one ¢ limit di Accelerazione
ULT3 Destrorso Rzm;;a di enZ]one limit. di corr. X Esercizio / bypass
Correnti di fase Sinistrorso goazione dicoppa - Degelerazione
L1 Ingressi R?egolaz. di coppia + limit. di corr. Durata d'inserzione X
IL2 Stato - Ingressi Diretto Comando motore ON
IL3 Ingresso 1 - Azione Riscaldamento motore Contattore del freno DC
Potenza Nessuna azione Tensione di avvio 30 % Allarme cumulativo
Frequenza di rete Comando manuale locale Coppia di awio 10 % Errore cumulativo
Tensione di alimentazione Awvio di emergenza Coppia limite 150 % Errore di bus
Temperatura del raffreddatore Corsa lenta Tempo di avviamento 10s Errore di apparecchiatura
Riscaldamento del motore Arresto veloce Massimo tempo di avviamento Oldisatti- Power ON
Riserva temporale di sgancio "\I;lrloptorreesste 50 destra PS1 o vaio Pronto all'avvio
Disattivare la visualiz. standard, Motore verso sinistra PS1 7 Valore limite di corrente 400 % Uscita 2 - Azione [...] Nessuna
Tensione allo scollamento 40% azione
Motore verso destra PS2 || Tempo di scollamento Oms Uscita 3 - Azione [..] Nessuna
Motore verso sinistra PS2 " || Potenza di riscaldamento del motore| 20 % azione
Motore verso destra PS3 || Impostazioni di decelerazione Protezione motore
Motore verso sinistra PS3 1) Tipo di decelerazione Classe di disinserzione
Ingresso 2 - Azione [...] Decelerazione naturale X Nessuna
Ingresso 3- Azione [...] Regolazione di coppia CLASS 5 (10a)
Ingresso 4- Azione [...] Arresto per inerzia pompa CLASS 10 X
Uscite Freno DC CLASS 15
Stato - Uscite Frenatura combinata CLASS 20
Uscita 1 - Azione Tempo di decelerazione 0s CLASS 30
ﬂggﬁ;”;AZZ'f”e gopp?a di arresto 0% Valore imite di sbilanciamento cor- [ "
Uscita PAA 2 opp!a frenante 50 oA, rentg . . .
Ingresso 1 Coppia frenante DC 50 % Spgha di preallarme riserva di sgan 0s
Ingresso 2 Corsa lenta - Parametri cio
Ingresso 3 Fattore corsa lenta verso destra 7 Soglia di preallarme riscald. motore| 80 %
Ingresso 4 Coppia micrometrica verso destra 50 % Tempo di pausa 0s
Accelerazione Fattore corsa lenta verso sinistra 7 Tempo di ripristino 60s
Esercizio/pypass Coppia micrometrica verso sinistra 50 % Protezione da caduta di tensione
Decelerazione Valori limite di corrente No
gg;ﬁ;g;n;ig;ngh‘ Valore limite inferiore di corrente 18,75 % Si . X
Contattore del freno DC Valore limite superiore di corrente 112,50 % Sen§org di temperatura
Allarme cumulativo Record di parametri 2 [...] Disattivato . X
Errore cumulativo Record di parametri 3 [...] Interruttore termico
Errore di bus Ingressi PTC-Tipo A
Errore di apparecchiatura Ingresso 1 - Azione Impostazioni del display
Power ON Nessuna azione Lingua
Pronto allawvio Comando manuale locale English X
Uscita 2 - Azione [...] Awio di emergenza Deutsch
Usc!ta 3- Az!one [] Corsa lenta Frangais
Uscita 4 - Azione [...] Espariol
MLFB Arresto veloce spano
Informazioni sul firmware Trip Reset Haliano A
Versione Motore verso destra PS1 X Portugués
Data Motore verso sinistra PS1 1) Nederlarllds
Motore verso destra PS2 E{\)\nvma
Motore verso sinistra PS2 1) Turkge o
Pycckuit
Motore verso destra PS3 iy
Motore verso sinistra PS3 1) Contrasto 50 %
Ingresso 2 - Azione [...] Nessuna llluminazione
azione Luminosita
Ingresso 3 - Azione [...] Nessuna llluminazione ON X
1) o ; : . azione OFF ritardato
Possibile solo in connessione con la corsa lenta Ingresso 4 - Azione [..] Tip Resel luminazions OFF
Comportamento in caso di errore
Immutato
ON
Lampeggio
Sfarfallamento X
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Menu con modulo di comunicazione PROFIBUS attivato

Comando del motore Statistica Sicurezza
Impostg; Imposta- ‘ ‘ ‘ ‘ | Imposta- Imposta-
zione di  zione | - P
fabbrica  cliente + ‘ Esc | + ‘ o | | ESG ‘ + | OK fzelggﬁéjal czl;ggtee
Comportamento in caso di allarme Comando del motore tramite tasti Registri Tmmettere il codice utente 1000
Immutato Attivare/disattivare il comando tramite tasti{ | Errori di apparecchiatura Livello utente
ON . Selezionare |.I record dllparametn :gt;l;/tientl Lettura utente (> 1000)
Lampeggio X Record di parametri 1 - ) . Scrittura utente (1000)
Sfarfallamento Record d! parametri 2 Indlcatorg valori max./min.
Tempo di reazione tasti 60 % Record di parameri 3 Correnti (%)
Eseguire la funzione di comando Corrente di fase L1 min
Autorepeat . .
Tempo 50 ms Motore verso destra Corrente d! fase L2 min
Velocita 0% Motore verso sinistra 1) Corrente di fase L3 min
) , R Corsa lenta Corrente di fase L1 max
Tempo di sorveglianza attivita 30s d Corrente di fase L2 max
c t toi di Awvio di emergenza .
omportamento in caso di ... Uscita 1 Corrente di fase L3 max
Sovraccarico - Modello termico motore Uscita 2 Correnti (eff)
Disinserzione senza riavviamento X Comando tramite ingressi Corrente di fase L1 min
Disinserzione con riavviamento Attivare/disattivare il comando tramite Corrente di fase L2 min
Allarme ingressi Corrente di fase L3 min
Sovraccarico - Sensore di temperatura Comando standard Corrente di fase L1 max
Disinserzione senza riavviamento [ x Comando automatico/nessuno Corrente di fase L2 max 2Voce di menu Impostazioni > Bus di
. . . ; Corrente di fase L3 max . \ f
Disinserzione con riavviamento Ingressi ioni campo a partire dalla versione di
Allarme Tasti Tensioni concatenate ;
Al o UL1 L2 min (ef) prodotto E12 con modulo di
Violazione del valore limite di corrente UL2 - L3 min (ef) comunicazione attivo PROFINET
Allarme X UL3 - L1 min (eff)
Disinserzione UL1 - L2 max (eff) Imposta.- Imposta-
Sovraccarico - Blocco contatti UL2 - L3 max (eff) zione di  zione
- . - fabbrica cliente
Disinserzione senza riavviamento X UL3 - L1 max (eff) X
Disinserzione con riavviamento Max. corrente di sgancio 1A (%) Bus di campo ,
Sbilanciamento Max. corrente di sgancio A (eff) Interfaccia del bus di campo
Allarme Numero degli sganci per sovraccarico OFF X
Disinserzione X Frequenza di rete minima ON
Dispersione a terra Frequenza di rete massima Diagnostica cumulativa
Allarme X Max. temperatura del raffreddatore Bloccare X
o : Riscaldamento max. dell'elemento di Abilitare
Disinserzione contatto
N o . . Comportamento con STOP CPU
ome Reset indicatore valori max./min. Master
N . PRI
om.e ) Dati statistic Attivare valore sostitutivo X
Bus di campo ) Corrente del motore Imax (%) Mantenere ultimo valore
Interfaccia del bus di campo Corrente del motore Imax (eff) :
OFF X Ultima corrente di sgancio 1A (%) Nor'n.e apparecchiatura
ON Ultima corrente di sgancio IA (eff) I’;dlnzhzo IF;, oret
: ) : Ore d'esercizio - apparecchiatura aschera di sottorete
Diagnostica cumulativa Ore d'esercizio - motore Indirizzo del router
qugcare X Numero di avvii del motore verso Indirizzo MAC
Abilitare . ' destra Server web
Comportamento in caso di Stop CPU/ Numero di avvii del motore verso sini OFF X
Master stra ON
Attivare valore sostitutivo X Numero degli sganci per sovraccaricol 3
Mantenere ultimo valore Numero di arresti con frenatura elettr.| | Nome utente
Indirizzo della stazione 126 Numero d awiiuscfa Vecchia password *
umero di avvii uscita
Baudrate _— Numero di awvii uscita 3 Nuova password ik
Valore sostitutivo Numero di awii uscita 4 OPC UA Server
Motore verso destra OFF X
Motore verso sinistra ON
Corsa lenta OPC UA Server Funzione di
Awvio di emergenza comando
Uscita 1 OFF X
Uscita 2 ON
Record di parametri 1 X Sincronizzazione ora NTP
Record di parametri 2 OFF X
Record di parametri 3 ON
Bloc. arresto rapido Indirizzo IP server NTP 4
Blocco parametri CPU/Master Offset visualizzazione NTP 4
OFF Valore sostitutivo
.ON. . ) Motore verso destra
Opzioni di salvataggio Motore verso sinistra
Salvare le impostazioni Corsa lenta
Ripristinare le impostazioni Awio di emergenza
Impostazioni base di fabbrica Uscita 1
Reimpostare accesso web Uscita 2
Record di parametri 1
Record di parametri 2
- . ! Record di parametri 3
1) Possibile solo in connessione con la corsa lenta BI v
2) . L . . occare quickstop
Voce di menu Impostazioni > Bus di campo a partire dalla Blocco parametri CPUIMaster
versione di prodotto E12 con modulo di comunicazione OFF 5
PROFINET attivo, vedi voci di menu a destra ON
% solo se il server web € attivato
4 solo se la sincronizzazione dell'ora ¢ attivata nella proce-
dura NTP
52 3ZX1012-0RW44-0AA0
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Elettronica di comando

3RW44..-.BC3.

3RW44..-.BC4.

Tensione nominale di alimentazione di

comando V' [ AC 115 (-15 % / +10 %) AC 230 (-15 % / +10 %)
Corrente nominale di alimentazione di
comando mA | — —
Frequenza nominale Hz |50 ...60 (10 %) 50...60 (10 %)
Elettronica di potenza 3RW44..-BC.4 3RW44..-.BC.5 3RW44..-.BC.6
Tensione nominale d’esercizio V| AC 200 ...460 (-15 % /+10 %) | AC 400 ... 600 (-15 % / +10 %) | AC 400 ... 690 * (-15 % / +10 %)
Frequenza nominale Hz |50 ...60 (10 %) 50...60 (£10 %) 50 ... 60 (£10 %)
Temperatura ambiente ammissibile °C [0..+60 0...+60 0..+60
SIRIUS 3RW44
Accessori 3RW44 2. 3RW44 3. 3RW44 4. 3RW44 5. 3RW44 6.
" compreso nella configurazione | 3RT19 55-4G ... 70 mm? L 2 _
Blocco morsetti serracavo I e 3RT19 56-4G ... 120 mm?2 3RT19 66-4G ... 240 mm
Calotta coprimorsetti per morsetti serracavo 3RT19 56-4EA2 3RT19 56-4EA2 3RT19 66-4EA2 —
gl;’;’rf:“'e per connessioni capicorda e 3RT19 56-4EA1 3RT19 56-4EA1 3RT19 66-4EA1 -
Parti di ricambio
Ventilatore 115 V AC lato frontale 3RW49 66-8VX30
o Ui 3RW49 36-8VX30 3RW49 36-8VX30 3RW49 47-8VX30 3RW49 57-8VX30 3RWA49 57-8VX30
230 VAC lato frontale 3RWA49 66-8VX40
lato uscita 3RW49 36-8VX40 3RW49 36-8VX40 3RW49 47-8VX40 3RW49 57-8VX40 3RWA9 57-8VX40
*) con circuito nel triangolo motore solo fino a 600 V
Suggerimento procedura per messa in funzione 3RW44
Avviamento parametri Arresto parametri
Consiglio di
installazione Tipo di avviamento: rampa di tensione e limitazione di corrente . . . .
. . L Tipo di decelerazione Parametri
(rampa di tensione + limit. di corrente)
Tensione di Tempo di Valore limite Impulso di Tempo Coppia di
avvio % avviamento s di corrente spunto decelerazione s arresto %
Applicazione
Nastro trasportatore 70 10 disattivato disattivato (0 ms) Regolazione di coppia 10 10
Trasportatore a rulli 60 10 disattivato disattivato (0 ms) Regolazione di coppia 10 10
Compressore 50 10 4xlg disattivato (0 ms) Decelerazione naturale X X
Piccolo ventilatore 30 10 4xlg disattivato (0 ms) Decelerazione naturale X X
Pompa 30 10 4xlg disattivato (0 ms) Arresto p. inerzia pompa 10 10
Pompa idraulica 30 10 4xlg disattivato (0 ms) Decelerazione naturale X X
Mescolatore 30 30 4xlg disattivato (0 ms) Decelerazione naturale X X
Centrifuga 30 30 4xlg disattivato (0 ms) Decelerazione naturale X X
Fresatrice 30 30 4xlg disattivato (0 ms) Decelerazione naturale X X
Grande ventilatore 30 60 4xlg disattivato (0 ms) Decelerazione naturale X X
Macina 50 60 4xlg 80 % /300 ms Decelerazione naturale X X
Frantoio 50 60 4xlg 80 % /300 ms Decelerazione naturale X X
Sega circolare / a nastro 30 60 4xlg disattivato (0 ms) Decelerazione naturale X X

Questa tabella riporta valori di regolazione esemplificativi. Essi fungono esclusivamente da informazione e non sono vincolanti.
| valori di regolazione dipendono dall'applicazione e devono essere ottimizzati in fase di messa in funzione.

3ZX1012-0RW44-0AA0
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I—IIIIenu - Avvio rapido, alla prima attivazione o dopo

|I'esecuzione di un comando
|“Impostaz. base di fabbrica"

|Nota sul Menu - Avvio rapido:

Dopo la prima applicazione della tensione di comando ci si
|trova automaticamente nel Menu - Avvio rapido che &
necessario eseguire completamente una volta per la prima

|messa in funzione dell'softstarter.

|Nel Menu - Avvio rapido, confermando I'ultimo punto
"Salvare le impostazioni" selezionando "si", si ritorna a
|questo menu soltanto ripristinando le impostazioni di base

di fabbrica dell'apparecchio. (consultare il Manuale o le

|Istruzioni per I'uso)

Tutte le impostazioni effettuate fino ad allora vengono

| sovrascritte.

|Nota per Selezione tipo di applicazione:
|In base al tipo di applicazione impostato vengono suggeriti

dei parametri standard.

|Se il carico necessario non viene presentato, selezionare
Ventilatori per preselezionare i parametri di avvio

necessari.
In generale:

i parametri costituiscono consigli di installazione.
|Eventualmente, i parametri devono essere ottimizzate
come descritto al punto "Comando di avvio Softstarter on".

SIRIUS Softstarter

Messa in servizio rapida 3RW44

Controllo del cablaggio

- Elemento di potenza

- Elemento di comando e

sioni nel circuito di con-
trollo e in quello principale

"Softstarter off"
Eliminare I'errore
(per gli errori possibili, consul-

A

utilizzo

Selezionare lingua di

essaggio di
errore sul display?

v

I
I
I
I
| Verificare e inserire le ten-
I
I
I
I
I

Prima

Regolare la corrente nomi-
nale d'esercizio del motore

parametrizzazione o
avviatore con impostazioni di
base di fabbrica?

v

Regolare Tempo di avviamento ‘

no

tare il Manuale di sistema
3RW44, Capitolo 7)

corrente

Impostare il valore limite di

Impostare i parametri di avviamento e decele
parametri > Impostazioni di avviamento o

Verificare i parametri impostati in Impostazioni > Record di parametri > Motore.

base alla tabella "Consiglio di installazione per IBS" a seconda dell'applicazione.

razione in Impostazioni > Record di
Impostazioni di decelerazione in

»

Ll

"Softstarter off"
Eliminare I'errore (per gli
errori possibili, consul-

on

v
Comando di avvio "Softstarter

tare il Manuale di
sistema 3RW44,

1. "Softstarter off"

2. Alla voce di menu
Impostazioni, allungare il
tempo di avviamento,
oppure

3. se ¢ stato impostato
Limit. di corr., ridurre
eventualmente il Valore
limite di corrente

Il motore raggiunge la
sua velocita nominale

1. "Softstarter off"

2. Alla voce di menu
Impostazioni, ridurre il tempo
di avviamento oppure, se &
stato impostato Limit. di corr.,
aumentare il Valore limite di
corrente.

3. Se la Regolazione di coppia &
attiva, verificare che la Coppia
limite sia sufficientemente ele-
vata (consigliato > 150 %)

avvio, oppure

rente

1. "Softstarter off"

2. Alla voce di menu
Impostazioni, aumentare
Tensione di avvio o Coppia di

3. se & stato impostato Limit. di
corr., aumentare eventual-
mente il Valore limite di cor-

1. "Softstarter off"

2. Alla voce di menu
Impostazioni, ridurre
Tensione di avvio o
Coppia di awvio

Messaggio
di errore sul
display
no

Il motore

Il motore

- pit velocemente di
quanto desiderato, con
una corrente di
avviamento troppo alta
- in modo non dolce

- se non ¢ stato impo-
stato alcun limite di
corrente, dopo il tempo

tamente al
Il motore raggiunge
la sua velocita nomi-
nale
- piu lentamente di
quanto desiderato,
- pernulla
(resta bloccato)

e ronza
- pernulla

- non parte diret-

comando di avvio

(resta bloccato)

Il motore si si avvia diretta-
avvia con mente in modo
forte coppial dolce?
istantanea

Il motore

la sua velocita
nominale?

di rampa impostato

aggiunge velocemente
entro il tempo desiderato

Capitolo 7)

Si

AN SN SR O

Disattivare
softstarter
@)
A

; ; Ridurre Coppia fre- Aumentare Coppia
Aumentare Ridurre Aumentare Coppia Pp Aumentare la oP Decelerazione naturale
Tempo di Tempo di frenante DC o Tempo | |Nante DC o Tempo . frenante DC o Tempo
podr ! ) di decelerazi Coppia frenante | | 4 yecelerazi
decelerazione | | decelera- di decelerazione | decelerazione i decelerazione
o ridurre zione Il moto | ot
ia di motore - s
Stc;pma diarre ’ non i aresta, no R'dl:”%éOP_lIZIa fre- Arresto della pompa,
motore  frena ma la si continua a girare nante DG 0 empo Regolazione di coppia,
h fino ) di decelerazione Freno
gira ) corrente durante la procedura di
Il motore troppo ~ all‘arre- di frena- frenatura a velocita costante Il motore si ) 4
si ferma alungo sto tura conti- (nessun motore si [ motore
in modo dopo nua a pas- effetto di frenatura larresta, Ta <i arresta come
brusco, l'arre- sare. iconoscibile)? a corrente - o
non sto. (il motore di frenatura desiderato?
dolce. ronza da continua ?‘|
assare. (i
Nelle fermo) Il motore non pmotore si
pompe, frena fmq ad Frenatura ronza da v
c?lpo arrestarsi oppure combinata fermo) . —
d'acqua continua a girare Alla voce di menu: Impostazioni >
udibile. durante la proce- Opzioni di salvataggio > Salvare
dura di frenatura a le impostazioni salvare i parame-
velocita costante tri modificati.
no La messa in funzione € terminata.
4+
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Dati tecnici

Circuito standard

Circuito standard

Temperatura ambiente 40 °C

Temperatura ambiente 50 °C

Tensione nom.
d’esercizio Ug

Corrente nominale
d’esercizio Ig

Potenza nominale di motori in corrente trifase

con tensione nominale d’esercizio Ug

Corrente nominale
d’esercizio lg

Potenza nominale di motori in corrente

trifase con tensione nominale d’esercizio Ug

N. di ordinazione

v A 230VKW 400VKW 500VKW 690VKW [ A 200VHP 230VHP 460VHP 575VHP
29 55 15 — — 26 75 75 15 — 3RW44 22-01BCI4
36 75 18,5 — — 32 10 10 20 — 3RW44 23-00BC 4
200 ... 460 47 11 22 — — 42 10 15 25 — 3RW44 24-01BCI4
57 15 30 — — 51 15 15 30 — 3RW44 25-C1BCO4
77 18,5 37 — — 68 20 20 50 — 3RW44 26-01BC4
93 22 45 — — 82 25 25 60 — 3RW44 27-0]BCO4
29 — 15 18,5 — 26 — — 15 20 3RW44 22-1BCI5
36 — 18,5 22 — 32 — — 20 25 3RW44 23-00BC 5
400 600 47 — 22 30 — 42 — — 25 30 3RW44 24-01BC5
57 — 30 37 — 51 — — 30 40 3RW44 25-C1BCOI5
77 — 37 45 — 68 — — 50 50 3RW44 26-C1BC5
93 — 45 55 — 82 — — 60 75 3RW44 27-01BCO5
29 — 15 18,5 30 26 — — 15 20 3RW44 22-1BCLI6
36 — 18,5 22 37 32 — — 20 25 3RW44 23-C0BC 16
400 ... 690 47 — 22 30 45 42 — — 25 30 3RW44 24-(1BCI6
57 — 30 37 55 51 — — 30 40 3RW44 25-C1BCI6
77 — 37 45 75 68 — — 50 50 3RW44 26-C1BCI6
93 — 45 55 90 82 — — 60 75 3RW44 27-01BCI6
Suffisso al n. di ordinazione per il tipo di connessione mgzzﬁ: 2 ,:t:ua :1; +
13 30 55 — — 100 30 30 75 — 3RW44 34-01BCI4
134 37 75 — — 17 30 40 75 — 3RW44 35-01BCI4
162 45 90 — — 145 40 50 100 — 3RW44 36-C1BC4
203 55 110 — — 180 50 60 125 — 3RW44 43-01BCI4
250 75 132 — — 215 60 75 150 — 3RW44 44-C0BC 4
313 90 160 — — 280 75 100 200 — 3RW44 45-C1BCI4
200 ... 460 356 110 200 — — 315 100 125 250 — 3RW44 46-C1BCO4
432 132 250 — — 385 125 150 300 — 3RW44 47-01BCI4
551 160 315 — — 494 150 200 400 — 3RW44 53-C1BC4
615 200 355 — — 551 150 200 450 — 3RW44 54-C1BCI4
693 200 400 — — 615 200 250 500 — 3RW44 55-C1BC4
780 250 450 — — 693 200 250 600 — 3RW44 56-C1BC14
880 250 500 — — 780 250 300 700 — 3RW44 57-C1BC4
970 315 560 — — 850 300 350 750 — 3RW44 58-C1BC4
1076 355 630 — — 885 350 400 850 — 3RW44 65-C1BC4
1214 400 710 — — 1051 400 450 950 — 3RW44 66-C1BC4
13 — 55 75 — 100 — — 75 75 3RW44 34-C1BCOI5
134 — 75 90 — 17 — — 75 100 3RW44 35-00BCI5
162 — 90 10 — 145 — — 100 125 3RW44 36-C1BC5
203 — 110 132 — 180 — — 125 150 3RW44 43-C1BCO5
250 — 132 160 — 215 — — 150 200 3RW44 44-1BCI5
313 — 160 200 — 280 — — 200 250 3RW44 45-C1BCOI5
356 — 200 250 — 315 — — 250 300 3RW44 46-C1BC5
400 ... 600 432 — 250 315 — 385 — — 300 400 3RW44 47-01BCOI5
551 — 315 355 — 494 — — 400 500 3RW44 53-C1BC5
615 — 355 400 — 551 — — 450 600 3RW44 54-C1BCOI5
693 — 400 500 — 615 — — 500 700 3RW44 55-C1BCI5
780 — 450 560 — 693 — — 600 750 3RW44 56-C1BCOI5
880 — 500 630 — 780 — — 700 850 3RW44 57-C1BCO5
970 — 560 710 — 850 — — 750 950 3RW44 58-C1BCOI5
1076 — 630 800 — 885 — — 850 1100 3RW44 65-C1BC5
1214 — 710 900 — 1051 — — 950 1200 3RW44 66-C1BC15
13 — 55 75 110 100 — — 75 75 3RW44 34-C1BCLI6
134 — 75 90 132 17 — — 75 100 3RW44 35-C1BC 16
162 — 90 10 160 145 — — 100 125 3RW44 36-C1BCI6
203 — 110 132 200 180 — — 125 150 3RW44 43-C1BCI6
250 — 132 160 250 215 — — 150 200 3RW44 44-C1BCI6
313 — 160 200 315 280 — — 200 250 3RW44 45-C1BCI6
356 — 200 250 355 315 — — 250 300 3RW44 46-C1BC16
400 ... 690 432 — 250 315 400 385 — — 300 400 3RW44 47-C1BCI6
551 — 315 355 560 494 — — 400 500 3RW44 53-C1BC16
615 — 355 400 630 551 — — 450 600 3RW44 54-C1BCI6
693 — 400 500 710 615 — — 500 700 3RW44 55-C1BC16
780 — 450 560 800 693 — — 600 750 3RW44 56-C1BC16
880 — 500 630 900 780 — — 700 850 3RW44 57-C1BC16
970 — 560 710 1000 850 — — 750 950 3RW44 58-C1BC16
1076 — 630 800 1100 885 — — 850 1100 3RW44 65-C1BC6
1214 — 710 900 1200 1051 — — 950 1200 3RW44 66-C1BCL16

Suffisso al n. di ordinazione per il tipo di connessione

Suffisso al n. di ordinazione per la tensione nominale di comando Ug

Morsetti a molla
Morsetti a vite
115V AC

230 VAC

24
L

4

3ZX1012-0RW44-0AA0

55




Circuito dentro il triangolo motore Circuito dentro il triangolo motore
Temperatura ambiente 40 °C Temperatura ambiente 50 °C
Tensione Corrente Potenza nominale di motori in Corrente . . .. .
. . . . . Potenza nominale di motori in corrente trifase S
nominale nominale corrente trifase con tensione nominale . . , . N. di ordinazione
d’esercizio U, | d’esercizio |, nominale d’esercizio U, d’esercizio |, con tensione nominale d'esercizio U
e e e e
230V 400V 500V 200V 230V 460 V 575V
Vv A kW kW kW A HP HP HP HP
50 15 22 — 45 10 15 30 — 3RW44 22-00BC4
62 18,5 30 — 55 15 20 40 — 3RW44 23-00BCI4
200 ... 460 81 22 45 — 73 20 25 50 — 3RW44 24-C1BC4
99 30 55 — 88 25 30 60 — 3RW44 25-C1BCI4
133 37 75 — 18 30 40 75 — 3RW44 26-C1BC4
161 45 90 — 142 40 50 100 — 3RW44 27-00BCI4
50 — 22 30 45 — — 30 40 3RW44 22-00BC5
62 — 30 37 55 — — 40 50 3RW44 23-C0BC5
400 ... 600 81 — 45 45 73 — — 50 60 3RW44 24-C0BC5
99 — 55 55 88 — — 60 75 3RW44 25-C1BCI5
133 — 75 90 18 — — 75 100 3RW44 26-C1BC5
161 — 90 110 142 — — 100 125 3RW44 27-00BC5
+
Suffisso al n. di ordinazione per il tipo di connessione mgzzg: : x;toella ;
196 55 110 — 173 50 60 125 — 3RW44 34-C1BCI4
232 75 132 — 203 60 75 150 — 3RW44 35-01BCI4
281 90 160 — 251 75 100 200 — 3RW44 36-C1BC14
352 110 200 — 312 100 125 250 — 3RW44 43-0BC4
433 132 250 — 372 125 150 300 — 3RW44 44-C1BCI4
542 160 315 — 485 150 200 400 — 3RW44 45-]BC4
617 200 355 — 546 150 200 450 — 3RW44 46-C1BCI4
200 ... 460 748 250 400 — 667 200 250 600 — 3RW44 47-00BCI4
954 315 560 — 856 300 350 750 — 3RW44 53-C1BC14
1065 355 630 — 954 350 400 850 — 3RW44 54-01BC14
1200 400 710 — 1065 350 450 950 — 3RW44 55-C1BC14
1351 450 800 — 1200 450 500 1050 — 3RW44 56-C1BC14
1524 500 900 — 1351 450 600 1200 — 3RW44 57-C1BC14
1680 560 1000 — 1472 550 650 1300 — 3RW44 58-1BC14
1864 630 1100 — 1533 650 750 1500 — 3RW44 65-C1BC14
2103 710 1200 — 1820 700 850 1700 — 3RW44 66-C1BC14
196 — 110 132 173 — — 125 150 3RW44 34-C1BCLI5
232 — 132 160 203 — — 150 200 3RW44 35-C1BCI5
281 — 160 200 251 — — 200 250 3RW44 36-C1BCCI5
352 — 200 250 312 — — 250 300 3RW44 43-0BCI5
433 — 250 315 372 — — 300 350 3RW44 44-C1BCI5
542 — 315 355 485 — — 400 500 3RW44 45-1BCI5
617 — 355 450 546 — — 450 600 3RW44 46-C1BCI5
400 ... 600 748 — 400 500 667 — — 600 750 3RW44 47-0BCO5
954 — 560 630 856 — — 750 950 3RW44 53-C1BCI5
1065 — 630 710 954 — — 850 1050 3RW44 54-C1BCI5
1200 — 710 800 1065 — — 950 1200 3RW44 55-C1BCI5
1351 — 800 900 1200 — — 1050 1350 3RW44 56-C1BCI5
1524 — 900 1000 1351 — — 1200 1500 3RW44 57-C1BCI5
1680 — 1000 1200 1472 — — 1300 1650 3RW44 58-1BCI5
1864 — 1100 1350 1533 — — 1500 1900 3RW44 65-C1BCI5
2103 — 1200 1500 1820 — — 1700 2100 3RW44 66-C1BCLI5
Suffisso al n. di ordinazione per il tipo di connessione Morsetti a molla ; T
Morsetti a vite 6
) Cordinaz . . ; 115 VAC
Suffisso al n. di ordinazione per la tensione nominale di comando Ug 230V AG 2
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Chave de partida suave 3RW44

Portugués

ATENGCAO

}llm A PERIGO
‘ Tensdo perigosa.

Perigo de morte ou de ferimentos graves.

Desligue a corrente antes de trabalhar no equipamento.

ATENGAO

Risco de danos materiais.
Né&o ¢ possivel a frenagem na conex&o raiz de 3 (em delta) (se
mesmo assim for parametrizado, havera uma parada por inércia).

A PERIGO

Tensdo perigosa.

Perigo de morte ou de ferimentos graves.

Para evitar qualquer risco de eletrocusséo ou de
queimaduras, néo tocar nos bornes da chave de partida
suave enquanto esta estiver sob tenséo. Os bornes de
saida estéo sob tensdo mesmo com o dispositivo de
comando do motor desligado.

Portugués

ATENGAO

Ajustar a corrente nominal de operagéo |, do acionamento
conectado, para assegurar um funcionamento correto da chave de
partida suave tanto na partida como na parada, assim como quanto
a protegdo do motor. A corrente nominal de operagéo |, pode ser
vista na etiqueta de tipos do motor, relacionada a tens&o de rede
predominante.

Este ajuste independe do tipo de conex&o da chave de partida
suave (Chave de partida suave em conex&do padréo ou raiz de 3
(em delta)).

O valor do limite de corrente ajustavel (em %) sempre se refere a
corrente nominal de operagéo |, ajustada do motor.

As correntes de fase exibidas no display s&o sempre as correntes
de rede (também na conexao raiz de 3 (em delta)) e ndo as
correntes nos enrolamentos do motor.

A AVISO

Perigo de ferimentos graves.

Para salvar de modo permanente parametros alterados (para
situagdes de falha da tensdo de comando) é necessario salvar as
memorizagOes através do ponto de menu "Ajustes - Opgdes de
seguranca".

A PERIGO

& | Tensio perigosa.
Perigo de morte ou de ferimentos graves.

Os bornes sem inscri¢do do 3RW44 n&o podem ser
utilizados.

A CUIDADO

Sob consideragao das condi¢des ambiente, é necessario montar os
dispositivos em armarios de distribuigdo com um grau de prote¢do
IP54 (Grau de poluigéo 2).

INDICAGAO

A chave de partida suave 3RW44 atende o grau de supressao de
interferéncias classe A.

Capacitores para corre¢ao do fator de poténcia. Nao
conectar capacitores aos bornes de saida do dispositivo
de comando do motor, uma vez que isso pode danifica-lo.

Caso devam ser utilizados capacitores para a

compensacéo de fator reativo, eles deverdo ser

conectados no lado da rede do equipamento.

Se junto com o dispositivo de comando do motor for
utilizado um contator de seccionamento, os capacitores
deverao estar desconectados do dispositivo de comando
do motor com o contator aberto.

Filtros ativos. Durante a operacéo do dispositivo de
comando do motor, os filtros ativos (por exemplo, para
compensagao da tens&o reativa) ndo deverdo ser operados
em paralelo.

ATENGAO

Alimentacéo 24 V DC (L+, L-) fornece no maximo 55 mA (utilizagdo
recomendada somente para entradas).

ATENGAO

Atentar para que a chave de partida suave nao entre em contato com
liquidos, p6 ou objetos condutores.

Risco de danos materiais.

No caso de poténcia de aquecimento do motor ajustada muito alta, o
motor podera aquecer além do permitido. Neste caso, inclua um
Thermoclick/PTC no circuito, para a protegdo do motor.

ATENGAO

Néo é permitida a conex&o da alimentagédo de rede trifasica nos
bornes de conexao principal T1/T2/T3.

INDICAGAO

Este € um produto para ambiente A. Em ambiente doméstico este
equipamento pode causar radiointerferéncias indesejadas. Neste
caso, 0 usuario pode ser obrigado a tomar as medidas cabiveis.

3ZX1012-0RW44-0AA0




JMod

[=
({=]
<
D>
(7]

ATENGAO

Deixar espaco livre suficiente, para que possa circular ar de
refrigeragéo suficiente.
0 equipamento é ventilado de baixo para cima.
>100 mm
[24in]
1 3 5
>5mm >5 mm
[20.2in] [>0.2in]
- - -
2 4 6
>75 mm
[=3in]
Diagramas

(1) Visao geral do equipamento com operacao do display
a) modelo 3RW44 2, 3RW44 3, 3RW44 4
b) modelo 3RW44 5, 3RW44 6

(2) Conexao padréo IEC

(3) Conexao raiz de 3 (em delta) IEC

(4) Conexao padrao NEMA

(5) Conexao raiz de 3 (em delta) NEMA

Conexoes

(6) 1. Circuito de comando/auxiliar
2. Circuito principal
a) modelo 3RW44 2, 3RW44 3, 3RW44 4
b) modelo 3RW44 5, 3RW44 6
(7) Segdes transversais de conexéo
(8) Conexao
Dependendo do tipo de terminal, os cabos séo fixados através de
terminais de parafuso ou de mola (cage-clamp).

Acessorios para 3RW44 2, 3RW44 3 e 3RW44 4

(9) Montagem dos blocos de terminais de caixa

(10)Desmontagem dos blocos de terminais de caixa

(11)Cobertura de terminais; cobertura para terminais de caixa

(12)Cobertura de terminais; cobertura para conexao de terminal de cabos
e de barras

Altitude de instalagao / Posi¢ao de montagem

(13)A altitude de instalagdo permitida vai até 5000 m acima do nivel do
mar.
Figura: Corrente nominal de operagao |, a partir de 1000 m acima do
nivel do mar.

(14)Posicdo de montagem permitida do equipamento

Dimensoes

(15)Desenho dimensional do equipamento
a) modelo 3RW44 2, 3RW44 3, 3RW44 4
b) modelo 3RW44 5, 3RW44 6

Curva caracteristica de disparo:3RW44

Em simetria

CLASS 30|

T103 .
26 ] 5
24 [CLASS 5] )
2 CLASS 10

82 [CLASS 15]

g . \\ CLASS 20

el
L
\\
10" \\

(o)

e
A

/

/1.

4
2
10°
1 2 4 6 10
XIe —
——Class 5 =—Class 10 = Class 15 === Class 20 Class 30
Em assimetria
$103 g
26 H
3, [CLASS 5] °
2 [CLASS 10
§ 5 CLASS 15
g \ CLASS 20
. \
102 \ {CLASS 30
6
4 NS
NN
101 \‘\\\
6 N
N
4
2
100
0,1 1,0 10
xI, —=
= Class 5 === Class 10 == Class 15 === Class 20 Class 30
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Exemplos de ligagao

Circuito principal, possibilidade 1:
Chaveamento padrdo com
contator principal opcional

Circuito de comando, possibilidade 1:
Controle de um contator principal
opcional e controle via CLP

L1 3/N/PE AC 400 V", 50 Hz L1 1/N/PE AC 230 V ", 50 Hz
L2
-
Qi _A__ ) % +24 V DC
'-EF \\_ _\ F2 | Saidas CLP Entradas CLP
S |
LdI>> | I>> I>> T I
M Partida 2 Reset
PTC tipo A/
F3 Thermoclick
Protecéo de rede opcional ]
K1 quando o motor tiver de ‘© ] o
1l 2l Ls estar ligado sem poténcia S ‘% S
g © -
Sl- € £ 2
N o
G1 2|6 $| %I a
Q11| A1 L+ L- IN1 IN2 IN3 IN4 T1 T2
Duragéo de i
T2l T3 i $PE Ilgam%nto Sem agéio Erro coletivo 7
P A2 13[ ~14] 23[-24] 33[-34] [95 '%T|98
b0 & 8 : o1 U Sem acéo NSBO_01496
M1 = PES—|
i g N Protegdo de rede
PE = z opcional quando o
motor tiver de estar
ligado sem poténcia
Circuito principal, possibilidade 2: Inverszo do sentido de rotagdo ‘g
Ligagao em delta na ligagao em delta - il
Circuito de comando, possibilidade 2: (=2
Ez 3/N/PE AC 400 V1) 50 Hz |I_'21 INIPE AC 400V 50 Hz  controle por CLP P £
1)
I3 1 I3 1 L1 1/N/PE AC 230 V'), 50 Hz g
[ | 1
AT e
N LJ| dl % +24V DC
] | F2 | Saidas CLP Entradas CLP
Ly /> | 1> [>> L l>> >> 1>> I
K1 ! _\' ! ! |
"\ ° M Partida 2 Reset
K1 =A== PTC tipo A/
Thermoclick
F3
| o
o ull ) o gl g
O
G1 sp ey 5 it © B
sl 5 5 8
=10 o] o | i
G1| Al L+ L- IN1 IN2 IN3 IN4 T1 T2
M1 "YPE Duragéo de ligamento Erro coletivo 70
5 M A2 13[~14] 23[-%4] 33[-34] [95 o698
5, 8 i Semagdo Sem agéo NSB0_01498
2 S, PE-iomem
PE 2 N —— =+ —
PE 2

Consultar os dados técnicos sobre os valores permitidos para a tens&o principal e de comando.

2)

A aAviso

} Reativagio automatica.
Pode provocar morte, graves ferimentos ou graves danos materiais.

=

0 modo de reset automatico ndo deve ser usado em aplicagdes, nas quais uma reativagdo inesperada do motor possa causar
ferimentos e danos materiais.

O comando de partida (p. ex. CLP) deve ser reposicionado antes de um comando de reset, uma vez que com um comando de partida em
andamento, ap6s o comando de reset, ocorre automaticamente uma nova reativagéo. Isto vale especialmente no disparo da protecdo do
motor. Por motivos de seguranga recomenda-se integrar a saida de falha geral (bornes 95 e 96) no comando.
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A PERIGO

*) Tensdo perigosa.
Perigo de morte ou ferimentos graves.
PE deve ser conectado ao equipamento.

PLC 24V DC

==  our

OUT2 OUT3 OUT4

M A2 PE L+ L-

IN1

L N PEY)
{ [ { ONIOFF
A A2 PE L+ - INT

JMod

3RW44 2.
3RW44 3.

[=
({=]
<
D>
(7]

PLC 24V DC

==  ouT

OUT2 OUT3 OUT4

Al A2 PE L+ L-

IN1

3RW44 2.
3RW44 3...

@ 3RW44 2.
( 3RW44 3...

1
O
L
1
.
LN PE)| I
{ [ ] ONIOFF
Al A2 PE L+ L~ INT

@ 3RW44 2.
( 3RW44 3...
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Menu de partida rapida

Ajuste de fabrica

Alteracao da corrente de operagao medida do motor I,
Alterar e salvar parametros

= o 1English

PDeutsch
k) Francais

I Espaiol
Elltaliano

6 Portugués

Tipo de aplicagdo

1 Bomba

/] Ventilador
K] Compressor

selecionar

Corrente de
operagao le

290A
I . )
‘ ESC

Tempo de partida
10s

Valor do limite
de corrente
450 %

Salvar ajustes

executar ?

SIEMENS

3RW44

ESC OK

SIEMENS

3RW44

Valores de
medigao

selecionar

Aviso do
estado

selecionar

Conjunto de
parametros 1

selecionar

OK

Opgcoes de

seguranca
) gurang
d
o
[OK]
oK
v
Chamar fungéo
Restabelecer |
ajuste de fabrica
[0K)
P o
Restabelecer
ajuste de fabrica
a

< [es]

Menu de ligamento rapido

Valores de 1
medigao

lv|
ESC OK

Aviso do 2

estado |
ESC oK

Ajustes

[v|

selecionar

Conjunto de
parametros 1

v
o [of
Motor 1 1
v
selecionar

Corrente de operagdo
nom. le

Corrente de operagao
nom. le
290A

ESC 0K

Portugués

Corrente de operacao
@ > nom. le
29.1A

v
Corrente de operagdo 1
nom. le

214 i
[ alterar ]
oK
Motor 1 1

OK

:

Conjunto de 1

parametros 1

i

ESC oK
Opgdes de 1
seguranga o

ESC
Chamar fungéo
Salvar ajustes

« [

Salvar ajustes

executar ?
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3RW44 Estrutura do menu

‘ Valores de medigio ‘ ‘ Aviso do estado ‘ | Ajustes ‘

Ajuste Ajuste Ajuste Ajuste
+ | Esc | * | ok | [ Esc | * [ ok | Forca  Clente Fora  Clente
Tensdes de fase Estado do aparelho Conjunto de parametros 1 Saidas
ULIN Conjunto de parametros ativo || Motor 1 Saida 1 - Fungdo
UL2N Conjunto de parametros 1 " . Dependente Sem fungéo
UL3N Con}unto de F;:arémetros 2 Corrente de operagdo nominal le dg MLFB Saida Pl% 1
Tensbes de linha Conjunto de parametros 3 Torque nominal 0 Saida PIO 2
uL1-L2 Tipo de conexao Rotag&o nominal 1500 Entrada 1
UL2-L3 Desconhecido/errado Copiar dados do motor para CP2+3 Entrada 2
UL~3-L1 ) Estrela/triangulo Ajustes de partida Entrada 3
Tensdes de bloqueio Dernro do delta i Tipo de partida Entrada 4
o S s
oot Tensé&o + Limitador de corrente X Regime - Bypass
uLrs Direta Controle do torque Parada por inércia
Correntes de fase Esquerda Torque + Limitador de corrente Duraci pd ligaca
IL1 Entradas Direta Curagao aligagdo X
IL2 Estado - Entradas . omando de liga
IL3 Entrada 1 - Fungéo Aquecimento do mofor Frenagem CC
Poténcia Sem fungao Tens&o de partl|da 30 % Alarme geral
Freqiiéncia de rede Local/Remoto Torque de partida 10% Falha geral
Tensdo de comando Partida de emergéncia Limite de torque 150 % Falha do BUS
Temperatura dissipador Marcha Ignlta Tempo de’ pgnida ' 10 s Falha equipamento
Aquecimento do motor ;aei(:ﬂ rapida Tempo méximo de partida O/desauovado Ligado
Reserva de tempo de disparo Metor dirita CP1 Vanr~do I|m|te de corrente 4000A; Pronto para operar
Desligar o aviso padrio 1) Tens&o de impulso 40% Saida 2 - Funcs sem
Motor esquerda CP1 Durag&o de impulso 0ms aida 2 - Fungéo ] ago
Motor direita CP2 Poténcia de aquecimento do motor | 20 % . « sem
g Motor esquerda CP2 ') Ajustes da para?ia suave Saida3-Funciol] agao
=3 Motor direita CP3 Tipo de parada Protegdes do motor
= Motor esquerda CP3 ") Parada por inércia X Classe de disparo
%, Entrada 2 - Fungdo [...] Controle de torque Desativada
) Entrada 3 - Fungéo [...] Parada de bomba CLASS 5 (10a)
Entrada 4 - Fungéo [...] Frenagem CC CLASS 10 X
Saidas Frenagem combinada CLASS 15
Estado - Saidas Tempo de parada 10s CLASS 20
Saida1- Fu~ngao Torque de parada suave 10 % CLASS 30
Se[n fungao Torque de frenagem 50 % Valor limite da assimetria da corrente 40 %
gg;g: E:(C)MZ Torque de frenagem din. 50 % Valolr limite de adverténcia da reserva 0s
Entrada 1 Ajustes da marcha lenta de disparo o .
Entrada 2 Fator da velocidade de marcha 7 Valor limite de adverténcia do aqueci- 80 %
Entrada 3 lenta direita mento do motor
Entrada 4 Torque de marcha lenta direita 50 % Tempo de pausa da memoria térmica Os
Em aceleragéo Fator da velocidade de marcha 7 Tempo de resfriamento 60 s
Regime - Bypass lenta esquerda Protecao contra tenséo nula
Parada por inércia Torque de marcha lenta esquerda 50 % Nao
Duragao de ligagéo Valores limites de corrente Sim X
Comando de liga Valor minimo de corrente 18,75 % Sensor de temperatura
Zenagem ce Valor maximo de corrente 112,50 % Desativado X
larme geral ) N I
Falha geral Conjunto de parametros 2 [...] Terchllque
Falha do BUS Conjunto de parametros 3 [...] PTC tipo A
Falha equipamento Entradas Ajustes do display
Ligado Entrada 1 - Fungdo Idioma
Pronto para operar Sem Fungéo English X
Saida 2 - Fung@o [...] Local/Remoto Deutsch
Saida 3 - Fungéo [..] Partida de emergéncia Francais
Saida 4 - Fungéo [...] Marcha lenta Espafiol
Caodigo do produto Parada rapida Italiano
Informagdes sobre o firmware|| poqo Portugués
\éen;séo Motor direita CP1 X Nederlands
i Motor esquerda CP1 ") EMnvika
Motor direita CP2 Tirkge
Motor esquerda CP2 K Pyc?KMM
Motor direita CP3 X
Contraste 50 %
Motor esquerda CP3 1) lluminago
1) S6 possivel em combinagdo com marcha lenta | Entrada 2 - Fungéo [...] sem agéo lluminag&o
Entrada 3 - Fungéo [...] sem agao lluminagéo ligada X
Entrada 4 - Fung&o [...] Reset Retardo desligado
lluminagéo desligada
Comportamento em caso de erro
Sem alteragéo
Ligada
Piscar
Tremular X
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Controle do motor

(e ]y ok |

| Seguranga de utilizagao |

Menu com médulo de comunicagdo PROFIBUS ativado

Ajuste i
yloc]  [Ee] yloe esc | y[Coc] A
Comportamento em caso de alarme Controle das teclas do motor Lista de fallhas Entrar cédigo de usuario | 1000
Sem alteragéo Ativar/desativar controle por teclas| | Falha no aparelho Nivel de usuario
Ligada Selecionar conjunto de parametros| Desligﬁam‘entos Somente leitura (> 1000)
Piscar X Conjunto de parametros 1 Ocorréncias Escrita (1000)
Tremular Conjunto de parametros 2 Indicadores

Tempo de resposta das teclas 60 % Conjunto de parametros 3 Correntes (%)

Repeticao automatica Executar fungéo de controle Corrente de fase L1 min
Tempo 80 ms Motor direita Corrente de fase L2 min
Velocidade de repeticéo 0% Motor esquerda ) Corrente de fase L3 min

Tempo de resposta do aviso padrdo | 30's Marcha lenta gorrente defase L1 max

Partida emergéncia orrente de fase L2 méx
Comportamento em caso de ... Saida 1 Corrente de fase L3 max
Sobrecarga do motor Saida 2 Correntes (A)
Desarme sem rearme X Controles com entradas Corrente de fase L1 min
Desarrr)e comrearme Ativar/desativar controle de entra- Corrente de fase L2 min
Adverténcia das Corrente de fase L3 min
So;recarga do sensor de temperatura Controle padrio gg[::: gz I:z: t; mgi
esarme sem rearme X At
Desarme com rearme éﬁ:?;lj:gcolnenhum C(zrrente de fase L3 max
Adverténcia Teclas Tensbes encadeadas -

Violagdo dos valores de corrente UL1 - L2 min (Vrms) 2Ponto de menu Ajustes > Bus de campo
Adverténcia X UL2 - L3 min (Vrms) a partir do estado de fabrico E12 com
Desligamento UL3 -L1 min (Vims) maodulo de comunicagdo

s UL1 - 12 méx (Vims) PROFINET ativado
obrecarga do bloco de cont. UL2 - L3 méx (Vrms)

Desarme sem rearme X UL3 - L1 méx (Vrms)
Desarme com rearme Corrente maxima de disparo IA (%) ‘ Ajuste Ajuste
Assimetria de corrente Corrente méxima de disparo IA (A) Fabrica  Cliente
Adverténcia N° desligamentos por sobrecarga | [Bus de campo
Desligamento X Freqléncia minima de rede Interface de bus de campo
Fuga a terra !lz_requenqa maxima de reqe . OFF X »
Adverténcia X Aempe.ratura méxima do d|§5|paF19r ON «@
Desligamento quecimento méximo do dispositivo Diagnostico coletivo =
de chaveamento (=2

Nome Resetar indicadores Bloguear X -g
Nome Dados estatisticos Liberar o
Bus de campo 2 Corrente max. motor (%) Gerir em caso Stop CPU/Master o

Interface de bus de campo Corrente méax. motor (A) Conet. val. sobr. X
OFF Corrente Ultimo desligamento (%) Manter dlt. valor
ON Corrente Ultimo desligamento (A) Nome do aparelho

Diagnéstico coletivo X :gg: gg::ggg gg fnqoﬂg’rame"m Enderego P
Blloquear N° de partidas motor a direita Mascara de stib-rede EJ
Liberar N° de partidas motor & esquerda Enderego do router s

Gerir em caso Stop CPU/Master X N.° de desligamentos por sobrecarggl |  Enderego MAC =
Conet. val. sobr. N.° de paradas por frenagem CC Servidor web ativado i
Manter ult. valor Saida 1 - nimero de partidas OFF X =

Enderego da estagdo X Saida 2 - nimero de partidas ON e

Taxa de transferéncia Saida 3 - nimero de partidas Nome de usuario % %

Valor sobressalente 126 Saida 4 - nimero de partidas Senha antiga 3 §
Motor direita Sl faad) s
RO Servidor OPC-UA ativado §
Marcha lenta OFF X 2
Partida de emergéncia ON o
Sa!da ! Servidor OPC-UA comanda '§
Saida 2 OFF 7 £
Conjunto de parametros 1 ON §
Con!unto 62 pare}metros 2 Sincronizagdo NTP ativada 2
Conjunto de parametros 3 OFF m 2
Bloquear parada rapida ON

Bloqueio de parametrizagdo CPU . 4

Master Servidor NTP Enderego IP
Desligado NTP Offset de indicagéo 4!

Ligado Valor sobressalente
Opgoes de seguranca Motor direita

Salvar ajustes Motor esquer.

Restabelecer ajustes Marcha lenta

Restabelecer ajustes de fabrica Partida emerg.

Web-Login resetar Saida 1

Saida 2
Conj. de par. 1
Conj. de par. 2
1) S6 possivel em combinagio com marcha lenta Conjde|par:3
2Ponto de menu Ajustes > Bus de campo a partir do B Blog. par rap'd: y
estado de fabrico E12 com modulo de comunicagéo Og'FdFe param. CPU Master
PROFINET ativado ver os pontos de menu & direita N X
% apenas quando o servidor WEB esta ativado —

4 apenas quando a sincronizagéo da hora no processo
NTP esta ativada
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Eletronica de comando 3RW44..-.BC3. 3RW44..-.BC4.
Tenséo nominal de alimentagéo de
comando V| AC115(-15%/+10 %) AC 230 (-15 % / +10 %)
Corrente nominal de alimentagao de
comando mA | — —
Freqiiéncia nominal Hz |50 ...60 (£10 %) 50 ... 60 (£10 %)
Eletrénica de poténcia 3RW44..-BC.4 3RW44..-BC.5 3RW44..-.BC.6
Tens&o nominal de operagéo V| AC 200 ... 460 (-15 %/ +10 %) AC 400 ... 600 (-15 % / +10 %) | AC 400 ... 690 * (-15 % / +10 %)
Freqiiéncia nominal Hz |50 ... 60 (£10 %) 50... 60 (+10 %) 50 ... 60 (+10 %)
Temperatura ambiente permissivel °C |0...+60 0...+60 0...+60
SIRIUS 3RW44
Acessorios 3RW44 2. 3RW44 3. 3RW44 4. 3RW44 5. 3RW44 6.
- . o . 3RT19 55-4G até 70 mm? . 2
Bloco de terminais de caixa incluido no ambito do fornecimento 3RT19 56-4G até 120 mm2 3RT19 66-4G até 240 mm — —
Coberluras de terminais para terminais 3RT19 56-4EA2 3RT19 564EA2 3RT19 66-4EA2 - -
Coberturas e ferminais para conexdo de 3RT19 56-4EA1 3RT19 56-4EA1 3RT19 66-4EA1 - -
terminal de cabos e de barras
Pecas de reposigao
VentiladorAC 115 V lado frontal 3RWA49 66-8VX30
lado de saida 3RW49 36-8VX30 3RW49 36-8VX30 3RWA49 47-8VX30 3RW49 57-8VX30 3RW49 57-8VX30
AC 230 V lado frontal 3RWA49 66-8VX40
lado de saida 3RW49 36-8VX40 3RWA49 36-8VX40 3RWA49 47-8VX40 3RW49 57-8VX40 3RW49 57-8VX40
- *) em conexao raiz de 3 (em delta), somente até 600 V
=
g Sugestao de procedimento na colocagdao em funcionamento 3RW44
[
g’ Parametros de partida Parametros de parada
Proposta de ajuste - . = L
Tipo de partida: Rampa de tenséo e limitador de corrente - N
= L Tipo de parada Parametros
(Tensdo + Limitador de corrente)
= L Torque de
Tensao de Tempo de Valor do limite Tempo de
o . Pulso de arranque parada
partida % partida s de corrente parada s o
suave %
Aplicagao
Correia transportadora 70 10 desativado desativado (0 ms) Controle do torque 10 10
Transportador de rolos 60 10 desativado desativado (0 ms) Controle do torque 10 10
Compressor 50 10 4xlg desativado (0 ms) Parada por inércia X X
Ventilador pequeno 30 10 4xlg desativado (0 ms) Parada por inércia X X
Bomba 30 10 4xlg desativado (0 ms) Parada de bomba 10 10
Bomba hidraulica 30 10 4xlg desativado (0 ms) Parada por inércia X X
Agitador 30 30 4xlg desativado (0 ms) Parada por inércia X X
Centrifuga 30 30 4xlg desativado (0 ms) Parada por inércia X X
Fresadora 30 30 4xlg desativado (0 ms) Parada por inércia X X
Ventilador grande 30 60 4xlg desativado (0 ms) Parada por inércia X X
Moinho 50 60 4xlg 80 % /300 ms Parada por inércia X X
Triturador 50 60 4xlg 80 % /300 ms Parada por inércia X X
Serra circular / Serra de fita 30 60 4xlg desativado (0 ms) Parada por inércia X X
Esta tabela indica exemplos de valores de ajuste. Eles destinam-se exclusivamente a informagao e néo sdo
obrigatérios. Os valores de ajuste dependem da aplicagéo e devem ser otimizados na colocag&o em funcionamento.
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__________________ 1 Colocagao em servico rapida 3RW44
SIRIUS chave de partida suave

| comando executado
| "Ajuste de fabrica"

Controle da fiagdo
- parte de comando e

[ Observagédo sobre o menu de partida rapida:
- parte de poténcia

Apos a primeira aplicagdo da tensdo de controle vocé se

| encontra automaticamente no menu de partida rapida, o
qual vocé deve executar uma vez, para colocar a chave de
partida suave pela primeira vez em operag&o.

Se no menu de partida rapida vocé confirmar o Ultimo item
| "Salvar ajustes?" com "Sim", vocé retorna a este menu,
reposicionando o equipamento no ajuste de fabrica. (ver o
Manual ou a Instrugdo de Operag&o).
| Todos os ajustes até ento feitos serdo sobrescritos.

"Desligar chave de partida
suave"

Eliminar falha

(possiveis falhas ver Manual de
Sistema 3RW44, capitulo 7)

Verificar e conectar as tensdes no
circuito de corrente de comando e
principal.

A

Selecionar idioma

Mensagem dé
erro no display?

| Com base no tipo de aplicagao ajustado sao sugeridos |Se|ecionar tipo de aplicagdo | sim
parametros padréo.

Se a carga necessaria ndo esta mencionada, selecionar o

ventilador, para pré-selecionar parametros de partida

| necessarios.

Primeira
parametrizagdo ou chave de
partida em ajuste de
fabrica?

Ajustar a corrente de ope-
ragéo nominal do motor

Generalidades:
| Os parametros sao suge§tées de ajuste. o |Ajustar o tempo de partida |
[ Conforme o caso, os parametros devem ser otimizados,

conforme descrito a partir do item "Comando de partida
| Ligar chave de partida suave". Ajustar o valor do limite

de corrente

Verificar parametros ajustados em Ajustes > Conjunto de parametros > Motor.

Ajustar os pardmetros de partida e de parada em Ajustes > Conjunto de para-
metros > Ajustes de partida ou de parada suave conforme a tabela "Sugestéo
de ajuste para IBS", de acordo com a aplicagao.

I
I
I
I
I
I
I
I
| Observagéo sobre a selegédo do tipo de aplicagéo: v |
I
I
I
I
I
I
I
I

| | Salvar ajustes |

"Desligar chave de
partida suave"

Comando de partida "Ligar Eliminar falha

chave de partida suave" (possiveis falhas ver
Manual de Sistema

»
L8

% ¥ £

1. "Desligar chave de 1. "Desligar chave de partida 1. "Desligar chave de partida 1. "Desligar chave de 3RW44, capitulo 7) A
partida suave" suave" suave" partida suave’ Mensagem sim S
2. Aumentar o tempo de  ||2. Reduzir o tempo de partida no |[2. Aumentar a tensao de 2. Reduzir a tens&o de de erro no dis- g"
partida no item de menu | |item de menu Ajustes, ou partida ou o torque de partida partIda ouo torque de =
Ajustes, ou aumentar o valor do limite de no item de menu Ajustes, ou partida no item de nio o
3. reduzir eventualmente o | [corrente caso o limite de corrente ||3. aumentar eventualmente o menu Ajustes + o
valor do limite de corrente, | [tenha sido ajustado. valor do limite de corrente,
caso o limite de corrente | (3. Se o controle do torque estiver ||caso o limite de corrente tenha 0 motor
tenha sido ajustado ativo, verificar se o limite de tor- |[sido ajustado parte com parte sua?ve-
que foi selecionado suficiente- 0 motor e | mente?
O motor alcanga a sua mente alto (recomendado : d golps Ins-
velocidade de rotagéo > 150 %) ~apos o comando tantaneo
nominal = de partida néo
‘e AR O motor alcanga a arte imediata-
- mais rapido do que sua veIocidadg de Ewente e zumbe alcanca rapidamente
desejado com corrente p ; o sua velocidade de rotagao
: : rotagdo nominal - de jeito nenhum G
de partida muito f ) néo nominal dentro do tempo
- hdo suavemente - mais devagar do (fica enroscado) ! p
. que desejado desejado?
- ap6s o tempo de de iait h
rampa ajustado, se ndo _f' e Jelto nendum
foi ajustado nenhum (fica enroscado) Desiioar a chave
limite de corrente ga
de partida suave
— Oe—x @)
A A A 3 Y
Aumentar o Reduzir o Aumentar o torque de Reduzir o torque de Aumentar o tor- Aumentar o torque de fre- Qual
tempo de tempo de frenagem CC ou aumen- || frenagem CC ou redu- un6de frenagem || nagem CC ou aumentar o foi o tipo de Parada por inércia
parada ou parada tar o tempo de parada || zir o tempo de parada || dindmico tempo de parada parada selecio-
reduzir o do?
O motor 4 - nador
torque de motor O motor chega & ndo |Reduzir o torque de
parada suave conti- g freia parar,masa  SiM €ontinua a funcionar frenagem GG ou redu- Parada da bomba,
0 mot arada até a ' ! zir o tempo de parada Controle de torque,
 motor suave nua  parada corrente de durante o procedimento de Frear
para Parada da funcio- completal—Frenagem frenagem frenagem com a mesma 0 motor 4
abrupta- bomba nando cc continua a (ndo é identificada uma h 0 motor
mente, por fluir. (Motor céo de frenagem)? chegaa chega a parar
n&o sua- inércia zumbe parar, mas a nforme dese-
vemente. por parado) corrente de N ojadeo o
" ; frenagem
Em bom muito 0 motor n&o freia ti g
bas tempo. . continua a )
até a parada ou fluir. (Mot sim
ouve-se continua a funcio- F uir. (Motor
o golpe nar com a mesma rer;ggegw zumbe \ 4
de ariete. velocidade gombinada parado) No item de menu: Ajustes > Opgoes
durante o de seguranga > Salvar ajustes
procedimento de gravar os parametros alterados.
frenagem A colocagdo em funcionamento esta
ndo concluida.
¢ —
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Dados técnicos

Conexao padrao Conexao padrdo
Temperatura ambiente 40 °C Temperatura ambiente 50 °C
Tensao norninal Corr. nom. Poténcias nominais motorgs trifasicos a tensdao | Corr. nom. Poténcias nominais motorgs trifasicos a tenséo de Cédigo
de operagéo Uy | operagéo Iy de operagéo Uy operagéo I, operagéo Ug
v A 230V/KW 400V/kW 500V/kW 690V/kW [ A 200V/HP 230V/HP 460 V/HP 575 V/HP
29 55 15 — — 26 75 75 15 — 3RW44 22-0BC4
36 75 18,5 — — 32 10 10 20 — 3RW44 23-C1BC 4
200 ... 460 47 1" 22 — — 42 10 15 25 — 3RW44 24-C1BC4
57 15 30 — — 51 15 15 30 — 3RW44 25-C1BC4
77 18,5 37 — — 68 20 20 50 — 3RW44 26-C1BC4
93 22 45 — — 82 25 25 60 — 3RW44 27-00BCO4
29 — 15 18,5 — 26 — — 15 20 3RW44 22-0BCO5
36 — 18,5 22 — 32 — — 20 25 3RW44 23-C1BCI5
400 ..600 47 — 22 30 — 42 — — 25 30 3RW44 24-C1BCO5
57 — 30 37 — 51 — — 30 40 3RW44 25-C1BCO5
77 — 37 45 — 68 — — 50 50 3RW44 26-C1BC5
93 — 45 55 — 82 — — 60 75 3RW44 27-00BCO5S
29 — 15 18,5 30 26 — — 15 20 3RW44 22-C1BCI6
36 — 18,5 22 37 32 — — 20 25 3RW44 23-C1BCCI6
400 ... 690 47 — 22 30 45 42 — — 25 30 3RW44 24-C1BCI6
57 — 30 37 55 51 — — 30 40 3RW44 25-C1BCI6
77 — 37 45 75 68 — — 50 50 3RW44 26-C1BC16
93 — 45 55 90 82 — — 60 75 3RW44 27-C1BCOI6
Complemento do codigo do equipamento para tipos de terminais Em:gz:g gg pmagla;fuso ; + T
13 30 55 — — 100 30 30 75 — 3RW44 34-01BCI4
134 37 75 — — 17 30 40 75 — 3RW44 35-C1BC4
162 45 90 — — 145 40 50 100 — 3RW44 36-C1BCI4
o 203 55 10 — — 180 50 60 125 — 3RW44 43-C1BC4
% 250 75 132 — — 215 60 75 150 — 3RW44 44-C1BC 4
[= 313 90 160 — — 280 75 100 200 — 3RW44 45-C1BC4
‘g 200 .. 460 356 10 200 — — 315 100 125 250 — 3RW44 46-C1BC4
g’ 432 132 250 — — 385 125 150 300 — 3RW44 47-C0BC4
551 160 315 — — 494 150 200 400 — 3RW44 53-C1BC4
615 200 355 — — 551 150 200 450 — 3RW44 54-C1BC4
693 200 400 — — 615 200 250 500 — 3RW44 55-C1BC04
780 250 450 — — 693 200 250 600 — 3RW44 56-C1BC4
880 250 500 — — 780 250 300 700 — 3RW44 57-C1BC4
970 315 560 — — 850 300 350 750 — 3RW44 58-C1BC4
1076 355 630 — — 885 350 400 850 — 3RW44 65-C1BCI4
1214 400 710 — — 1051 400 450 950 — 3RW44 66-C1BC4
13 — 55 75 — 100 — — 75 75 3RW44 34-C1BCOI5
134 — 75 90 — 17 — — 75 100 3RW44 35-C0BC 5
162 — 90 110 — 145 — — 100 125 3RW44 36-C1BCO5
203 — 10 132 — 180 — — 125 150 3RW44 43-C1BCO5
250 — 132 160 — 215 — — 150 200 3RW44 44-1BCOS
313 — 160 200 — 280 — — 200 250 3RW44 45-C1BCO5
356 — 200 250 — 315 — — 250 300 3RW44 46-C1BCOI5
400 ... 600 432 — 250 315 — 385 — — 300 400 3RW44 47-C0BCO5
551 — 315 355 — 494 — — 400 500 3RW44 53-C1BCO5
615 — 355 400 — 551 — — 450 600 3RW44 54-C1BCO5
693 — 400 500 — 615 — — 500 700 3RW44 55-C1BCOI5
780 — 450 560 — 693 — — 600 750 3RW44 56-C1BC5
880 — 500 630 — 780 — — 700 850 3RW44 57-C1BCO5
970 — 560 710 — 850 — — 750 950 3RW44 58-C1BC5
1076 — 630 800 — 885 — — 850 1100 3RW44 65-C1BCO5
1214 — 710 900 — 1051 — — 950 1200 3RW44 66-C1BC5
13 — 55 75 110 100 — — 75 75 3RW44 34-C1BCI6
134 — 75 90 132 17 — — 75 100 3RW44 35-C1BCI6
162 — 90 110 160 145 — — 100 125 3RW44 36-C1BCI6
203 — 110 132 200 180 — — 125 150 3RW44 43-C1BCI6
250 — 132 160 250 215 — — 150 200 3RW44 44-C1BCI6
313 — 160 200 315 280 — — 200 250 3RW44 45-C1BCI6
356 — 200 250 355 315 — — 250 300 3RW44 46-C1BCI6
400 ...690 432 — 250 315 400 385 — — 300 400 3RW44 47-C1BCI6
551 — 315 355 560 494 — — 400 500 3RW44 53-C1BC6
615 — 355 400 630 551 — — 450 600 3RW44 54-C1BCI6
693 — 400 500 710 615 — — 500 700 3RW44 55-C1BCI6
780 — 450 560 800 693 — — 600 750 3RW44 56-C1BC16
880 — 500 630 900 780 — — 700 850 3RW44 57-C1BCI6
970 — 560 710 1000 850 — — 750 950 3RW44 58-C1BC16
1076 — 630 800 1100 885 — — 850 1100 3RW44 65-C1BCI6
1214 — 710 900 1200 1051 — — 950 1200 3RW44 66-C1BC16
Complemento do codigo do equipamento para tipos de terminais Terminais de mola 2 +
Terminais de parafuso 6 T
Complemento do cédigo do equipamento para tenséo de comando Ug 115VAC 3
230 VAC 4
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Conexao raiz de 3 (em delta) Conexao raiz de 3 (em delta)
Temperatura ambiente 40 °C Temperatura ambiente 50 °C
Tensao nominal | Corr. nom. Poténcias nominais motores Corr. nom. Poténcias nominais motores trifasicos a Cédiao
de operagdo U, | operagéo I, | trifasicos a tenséo de operagio U, | operagéo I, tenséo de operagéo U, 9
230V 200V 500V 200V 230V 60V 575V
v A kW kW kW A HP HP HP HP
50 15 22 — 45 10 15 30 — 3RW44 22-0]BCI4
62 18,5 30 — 55 15 20 40 — 3RW44 23-01BCCI4
200 .. 460 81 22 45 — 73 20 25 50 — 3RW44 24-01BCI4
99 30 55 — 88 25 30 60 — 3RW44 25-C1BC4
133 37 75 — 118 30 40 75 — 3RW44 26-C1BC14
161 45 90 — 142 40 50 100 — 3RW44 27-00BCCI4
50 — 22 30 45 — — 30 40 3RW44 22-0BCOI5
62 — 30 37 55 — — 40 50 3RW44 23-0BCI5
400 .. 600 81 — 45 45 73 — — 50 60 3RW44 24-1BCI5
99 — 55 55 88 — — 60 75 3RW44 25-C1BCI5
133 — 75 90 118 — — 75 100 3RW44 26-C1BCI5
161 — 90 110 142 — — 100 125 3RW44 27-00BC5
- . . L Terminais de parafuso +
Complemento do cédigo do equipamento para tipos de terminais Terminais de mola ;
196 55 110 — 173 50 60 125 — 3RW44 34-01BCL14
232 75 132 — 203 60 75 150 — 3RW44 35-C1BCI4
281 90 160 — 251 75 100 200 — 3RW44 36-C1BCCI14
352 110 200 — 312 100 125 250 — 3RW44 43-0]BCI4
433 132 250 — 372 125 150 300 — 3RW44 44-01BCI4
542 160 315 — 485 150 200 400 — 3RW44 45-C1BCI4
617 200 355 — 546 150 200 450 — 3RW44 46-C1BC14
200 .. 460 748 250 400 — 667 200 250 600 — 3RW44 47-00BCI4
954 315 560 — 856 300 350 750 — 3RW44 53-01BC4
1065 355 630 — 954 350 400 850 — 3RW44 54-01BCI4 7]
1200 400 710 — 1065 350 450 950 — 3RW44 55-C1BC4 ‘g
1351 450 800 — 1200 450 500 1050 — 3RW44 56-C1BC14 g’
1524 500 900 — 1351 450 600 1200 — 3RW44 57-01BCI4 +
1680 560 1000 — 1472 550 650 1300 — 3RW44 58-C1BC14 o
1864 630 1100 — 1533 650 750 1500 — 3RW44 65-C1BC14 o
2103 710 1200 — 1820 700 850 1700 — 3RW44 66-C1BC14
196 — 110 132 173 — — 125 150 3RW44 34-01BCLI5
232 — 132 160 203 — — 150 200 3RW44 35-C1BCI5
281 — 160 200 251 — — 200 250 3RW44 36-C1BCCI5
352 — 200 250 312 — — 250 300 3RW44 43-00BCI5
433 — 250 315 372 — — 300 350 3RW44 44-01BCO5
542 — 315 355 485 — — 400 500 3RW44 45-1BCI5
617 — 355 450 546 — — 450 600 3RW44 46-C1BCI5
400 .. 600 748 — 400 500 667 — — 600 750 3RW44 47-00BCO5
954 — 560 630 856 — — 750 950 3RW44 53-00BCI5
1065 — 630 710 954 — — 850 1050 3RW44 54-C1BCI5
1200 — 710 800 1065 — — 950 1200 3RW44 55-C1BCI5
1351 — 800 900 1200 — — 1050 1350 3RW44 56-C1BC15
1524 — 900 1000 1351 — — 1200 1500 3RW44 57-00BCI5
1680 — 1000 1200 1472 — — 1300 1650 3RW44 58-C1BC15
1864 — 1100 1350 1533 — — 1500 1900 3RW44 65-C1BCLI5
2103 — 1200 1500 1820 — — 1700 2100 3RW44 66-C1BCLI5
Complemento do cédigo do equipamento para tipos de terminais Terminais de mola 2 T
Terminais de parafuso 6
Complemento do cédigo do equipamento para tensio de comando Ug 115VAC 3
230VAC 4
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Yumusak Yol verici 3RW44

Tiirkge

Uyari Notlari

%

Tehlikeli Gerilim

Hayati tehlike veya agir yaralanma tehlikesi.
Calismalara baslamadan énce, sistemin ve cihazin
gerilim beslemesini kapatiniz.

>

Tehlikeli Gerilim

Hayati tehlike veya agir yaralanma tehlikesi.

Elektrik carpmalarini ya da yaniklarini engellemek igin;
cihaz gerilimi uygulandiginda, motor kumanda cihazinin
terminallerine dokunulmamalidir. Motor kumanda cihazi
kapali (off) konumunda iken de ¢ikis terminallerinde gerilim
bulunur.

> &

DIKKAT

Maddi hasar meydana gelebilir.
Kok 3 devresinde frenleme miimkiin degildir (buna ragmen
parametrelendirilir, bir serbest ¢ikis gergeklesir).

DIKKAT

Yumusak yol verici devreye girdiginde ve ayni zamanda motorun
korunmasi icin diizglin ¢alisma gerekir. Bu diizgiin ¢alismanin
saglanabilmesi icin, bagl tahrik grubuna giden I, isletme akiminin
dogru ayarlanmasi gerekir. Nominal igletme akimi l,, sebeke gerilimine
bagli olarak motor tip plakas! iizerinden okunabilir.

Bu ayarlama, yumusak yol verici nin baglanti tlirinden bagimsizdir
(yumusak yol verici standart devrede ya da kok 3 devresinde).
Ayarlanabilir akim sinirlama degeri (% olarak) daima motorun
ayarlanmig nominal igletme akimi I'ye baglidir. Ekran lizerinde
gosterilen faz akimlari, (kok 3 devresinde de) daima sebeke akimlaridir;
motor sargilarinin i¢indeki akimlar degildir.

Yumusak yol verici 3SRW44, parazit giderme derecesi Ayi karsilar.

Giig faktorii iyilestirilmesi icin kondansator kullanimi.

Motor kumanda cihazinin ¢ikis terminallerine kondansatorler
baglanmamalidir. Cikis terminallerine baglandiginda motor
kumanda cihazi hasar gorir. E§er kondansatorler reaktif
giictin dengelenmesi igin kullanilacaksa, bu kondansatdrler
mutlaka cihazin sebeke tarafina baglanmalidir.

Eder motor kumanda cihaz! ile birlikte bir ayirma korumasi

kullanilirsa, 0 zaman kondansatérler agik koruma

durumunda motor kumanda cihazindan ayrilmalidir.

Aktif Filtre

Aktif filtreler (6rn. reaktif gii¢ dengelemesi), motor kumanda

cihazinin ¢alistirimasi sirasinda paralel olarak

caligtinimamalidir.

DIKKAT

24V DC (L+, L-) beslemesi, maksimum 55 mA saglar (sadece girisler
icin kullanimi tavsiye edilir).

DIKKAT

Higbir sivinin, tozun ya da iletken cismin yumusak yol verici igine
kagmamasina dikkat ediniz.

DIKKAT

Motor 1sitma gicti cok ylksek ayarlanmigsa, motor izin verilenden
daha fazla isinabilir. Motorun korunmasi igin, gerekirse Thermoclick
PTC fonksiyonunu da devreye sokunuz.

DIKKAT

3 fazli sebeke beslemesinin T1/T2/T3 ana baglanti klemenslerine
baglanmasi yasaktir.

Adir Yaralanma Tehlikesi

Degistirilmis parametrelerin stirekli olarak kaydedilmesi i¢in (kumanda
besleme geriliminin devre disi kalmasi dikkate alinmadiginda), yapilan
son ayarlar mutlaka ‘Ayarlar ve Kayit Segenekleri’ meniisiinden
kaydedilmelidir.

&P | Tehlikeli Gerilim
Hayati tehlike veya agir yaralanma tehlikesi.
3RW44 giris yeri bulunmayan (yazisiz) terminaller
& kullaniimamalidir.

A DIKKAT

Gevre sartlari g6z dniine alindiginda cihazlar IP54 korumali salt
dolaplarina yerlestiriimelidir.

NOT

Bu, A ortami i¢in bir Griindr. Ev ortaminda kullanilmasi halinde bu
cihaz, istenmeyen parazitlere yol agabilir. Bu durumda kullanici
uygun énlemler almaya mecbur birakilabilir.
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DIKKAT

Sogutma igin yeterli havanin sirkiilasyonunu saglamak amaciyla yeterli
bos alan birakiniz. Cihaz asagidan yukariya dogru havalandirilir.
>100 mm
[=4in]
1 3 5
25 mm >5 mm
[20.2in] [20.2in]
- > ol
2 4 6
>75 mm
[23in]

Grafikler

(1) Cihazin ekran kumandasiyla birlikte genel gorlintisu
a) Boyut 3BRW44 2, 3RW44 3, 3RW44 4
b) Boyut 3RW44 5, 3RW44 6

) Standart devre IEC

) Kok 3 devresi IEC

) Standart devre NEMA

) Kok 3 devresi NEMA

(2
(3
(4
(5

Baglantilar

(6) 1. Kumanda akim devresi / yardimci akim devresi
2. Ana akim devresi
a) Boyut 3BRW44 2, 3RW44 3, 3RW44 4
b) Boyut 3RW44 5, 3RW44 6
(7) Baglanti kesitleri
(8) Baglanti
Kanallar, terminal bloguna bagli olarak vidali klemenslere veya
yayli klemenslere sabitlenmektedir.

3RW44 2, 3RW44 3 ve 3RW44 4 igin aksesuarlar

(9) Klemens Bloklarinin montaj

(10)Klemens Bloklarinin demontaji

(11)Klemenslerin kapatilmasi; Klemensler igin kapak

(12)Klemenslerin kapatilmasi; kablo pabug baglantilari ve ray baglantilari
icin kapak

Kurulum Yiiksekligi / Montaj Konumu

(13)Miisaade edilen kurulum yiiksekligi deniz seviyesi iizerinde 5000 m'ye
kadardir.
Resim: Deniz seviyesi iizerinde 1000 m’den itibaren nominal isletme
akimi lg.

(14)Cihazin miisaade edilen montaj konumu

Ebatlar

(15)Cihazin dlgi gizimi
a) Boyut 3RW44 2, 3RW44 3, 3RW44 4
b) Boyut 3RW44 5, 3RW44 6

Isletim Karakteristik Egrileri

Simetride

f

Agma siiresi t [san.]

10°

(o2}

IN

N

[CLASS 5]
CLASS 10
[CLASS 15]

NSB0_01500a

J

CLASS

N
o
)

7

(o]

X

CLASS 30

IS

<
A

/

SN S
\

10"

A

(/1

100

1

2

EN

6 10

xlg —=

——Class 5 =—Class 10 = Class 15 == Class 20 Class 30

Asimetride
T103 g
6
g, [CLASS 5]
= [CLASS 10
2, CLASS 15
£ \ CLASS 20
102 \\ {CLASS 30
6
4 N
NN
101 \‘\\\
6 N
N
4
2
100
0,1 1,0 10

xI, —»

= Class 5 === Class 10 == Class 15 === Class 20 Class 30
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Devre Semalari

Ana akim devresi, segenek 2:
Opsiyonel ana kontaktdrli standart devre

L1 1/N/PE AC 230 V1), 50 Hz

L1 3/N/PE AC 400 V", 50 Hz
2
L3 1 sz +24 VDC PLC ciki c
I T PLC girisleri
A | cikislari giris
UL |
REE ! |
LAI>> | I>> | I>> M Start 2 Reset
PTC, Tip A veya
Thermoclick
F3 ~ ~
o
= S S
_ \___\ Gerektiginde, opsiyonel & @ ©
K1 -
T j W sebeke kontaktorii gl- o ¥ 3
. © @
L1| L2| L3 Sl £, £ e
a1 Qi1| A1 L+ L- IN1 IN2 IN3 IN4  TH T2
PE Kalkis Sikligi Hareket yok Toplam hatas! T
T1| T2| T3 P A2 13[~74] 23[-24] 33[~34] [95 96|98
i Hareket yok NSB0_01496
t " PE—tm Q21 u
O @) %’ N —_—— e — —
M1 2 Gerektiginde opsiyonel sebeke,
! 2 kontaktorii
PE _é_ (2 ontaktoru
I?‘lﬁ(h(ft \)semashsegenek 2: Kok 3 devresindeki doniis Kumanda semasi,segenek 2
ok devresl yonu degistirme PLC (izerinden kumanda
L1 3/N/PE AC 400 V1) 50 Hz w AC400V) 80Hz L1 1/N/PE AC 230 V1), 50 Hz
L3 |
1
al A +24V DC o
“EF'L‘\ ) AN | PLC gikislar PLC grigleri
FE s s |
Ly r>>]| 1> 1>> ] I
M Start? Reset
PTC, Tip A veya
Thermoclick
Ki - \--
@ S S
e} > >
(3] -— -
s 2 8 s
G1 Sl- & & 3
(2]
2|2 F | T | P
G1| Al L+ L- IN1 IN2  IN3 IN4  TH T2
1 PE Toplam hatasi ;
! +U
Pl A2 13[~74] 23[~24] 33[~34] 55\’1%‘98
5 M1 ) i | Kalkis Sikigi  Hareket yok Hareket yok NoBo 01498
5 g RFrl_
2 5
2 b
“pPE = 2

Otomatik kalkis.
Oliime ve agir yaralanmalara sebep olabilir.

Eger motorun otomatik bir start komutu ile harekete gegmesi, yani beklenmeyen ani kalkislar yapmasi, insan hayati igin tehlikeli olabiliyorsa, bu
tip tehlike arz eden uygulamalarda otomatik start modu kullaniimamalidr.

Start komutu ancak reset komutundan sonra verilmelidir. Emniyet igin (Klemens 95-96) toplam hatas| kontaklarinin kumandaya baglanmasi
tavsiye edilir.
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*) Tehlikeli Gerilim
Hayati tehlike veya agir yaralanma tehlikesi.
PE klemensi mutlaka cihaza baglanmalidir.

> &

IEC
PLC24VDC
- KIS2 GIKIS3 CIKIS4
CIKIS1 _ GIKIS2 GIKIS3 CIKIS e;‘
L N PEY NG L N PEY)
[ ‘ { ‘ (" [ ‘ ON/OFF
A1 A2 PE L+ L- IN1 IN2  IN3 IN4 T T2 A1 A2 PE L+ L- IN1

@ 3RW44 2..)
( 3RW44 3)

@ 3RW44 2.,
( 3RW44 3...

=
NEMA
PLC 24V DC =
- 2 CIKIS3 1
| CIKIS1  GIKIS2 GIKIS3 GIKIS ‘2‘ Sl
L. N PE* h ,l L N PE*
Al A2 PE L+ L- Nt N2 IN3  INdTH 2 Al A2 PE L+ L- IN1

@ 3RW44 2...
( 3RW44 3)

@ 3RW44 2..
( 3RW44 3...
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Parametrelerin degistirilmesi ve

Hizli baglatma meniisii Fabrika ayarlari el
N Iﬂngmzce_ SIEMENS §EAW44
= > 3RW44 -
sec m

Olgiilen deger 1
gostergesi

Eigize | Olgiilen deger
2 Almanca gostergesi oIk oK
. v
Durum 2
«» gostergesi
« B [
CIK 0K

Uygulama gesidi

1 Pompa

/] Vantilator
Kl Kompresor

Durum
gostergesi

Ayarlar

Parametre

Nominal igletme
akimi le
290A

Motor 1 1

Yol alma zamani

10
s Parametre

A Nominal igletme
seti 1

akimi le

Akim sinirlama degeri
% 450

Nominal igletme
Giivenlik 10 akimi le

Nominal igletme
@ »> akimi le

: 290A 291A
N opsiyonlari Gerceklesti
— CIK 0K CIK
o [ ]
Nominal igletme 1
Fonksiyon bagvurusu < akimi le
Ayarlarin E!ﬂ
kaydedilmesi Fonksiyon bagvurusu [degistir )
Ayarlarin = —
[0k kaydedilmesi 0K
4_@ m Motor 1 1
Ayarlarin «D
kaydedilmesi A\ 4 0K
T Fonksiyon basvurusu
Gergeklestirilsin mi? Fabrika ayarianna o Paramatie seti 1 ]
geri doniilmesi

GIK oK

SIEMENS +“— @ 0K Giivenlik opsiyonlar 10
3RW44 -
Fabrika ayarlarina
[ Menii)

geri doniilmesi

oIk o3 Gergeklestirilsin mi?
[ evet ] Ayarlarin
" .
kaydedilmesi
@

Hizl baglatma meniisii

Ayarlarin
kaydedilmesi

Gergeklestirilsin mi?

oK — —» Baglangig Ekrani
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3RW44 Menu Opsiyonlari

| Olgiilen deger géstergesi| ‘ Durum gostergesi | | Ayarlar ‘
Fabrika ~ Miisteri Fabrika  Misteri
‘ CIK ‘ ‘ 0K ‘ ‘ CIK ‘ ‘ 0K ‘ | CIK | * ‘ 0K | ayari ayari ayari ayari
Faz gerilimleri Cihaz durumu Parametre seti 1 Gikislar
ULIN Aktif parametre seti Motor 1 Durum - Cikis
3:::25“ E::mg: :::: ; Nominal igletme akimi le Mtzg;lye Cikis 1. - Aksiyon
Aksiyon yok
Fazlar arasi gerilimler Parametre seti 3 Nominal dondirme momenti 0 PAA Gikigi 1
uL1-L2 Baglanti gesidi Nominal devir sayisi 1500 PAA Cikigi 2
UL2-L3 Bilinmeyen / hatali PS2 + 3'deki motor detaylarini kopyalama Girig 1
uL3-L1 Yildiz / iggen islemi Girig 2
Ters faz sirasi gerilimleri | | Kok-3 Kalkis ayarlari Girig 3
ULT! Déniis yénil Kalkis cesidi Girig 4
H::% gilipmeyen Gerilim rampasi Kalkista
Faz akimlan Sca>|gaa S?nhr"n rampas| + Aklm sinirlamasi X isletim / By-pass
1 Girielor ?ndgrme moment! ayarlamasl Bitis
$ Déndirme momenti ayarlamasi + Akim iraai
i Kalkis siresi X
IL2 Durum - Girigler sinirlamast s )
i IL3 Girig 1 - Aksiyon Direkt Motor kalkis emri
Gig Aksiyon yok Motor 1sitmasi Fan
Sebeke frekansi Mandel o . DC Fren korumasi
Besleme gerilimi Acil start Baslangig gerilimi ) 30 0A> Genel uyari
Sogutma gévdesi sicaklig Agir devir kademesi Baslangig momenti 10 f’ Genel hata
Motor isitmasi Gabuk-Stop * Slnlrlam"a mpmentl 150% Bus hatasi
Zamansal agma rezervi "\I'An;;-reseE PSH Kallig siiresi T 10 S Cihaz hatas!
Standart gostergelerin otor saga 1 Maksimum kalkis siresi 0 degkt!ve Gili¢ devrede
kapatiimasi Motor sola PS1 ) Al sinir dedie f(fé"j/' Start hazir
mgg :&appsszzﬂ Darbe gerilimig 0 %° Cikis 2 - Aksiyon [...] Aksiyon
yok
Motor saga PS3 Darbe zamani Oms Cikig 3 - Aksiyon [..] Aksiyon
Motor sola PS3 ! Motor sicaklik performansi 20 % yok
Girig 2 - Aksiyon [.] || Durus bitis ayarlan Motor korumasi
Girig 3 - Aksiyon [...] Durus bitis gesidi Devreden gikarma sinifi
Girig 4 - Aksiyon [...] Serbest durug X Yok
Gikislar Dénlis momenti ayarlamasi CLASS 5 (10a)
Durum - Gikis Pompa bitisi CLASS 10
Cikis 1 - Aksiyon DC frenler CLASS 15
Aksiyon yok Kombine frenler CLASS 20
PAA Cikisi 1 Durug zamani 10s CLASS 30
gﬁg?lk@ 2 Bf‘rd“rf;fﬁ momenti ; ;8 :f’ Asimetrik akim sinir deeri 40%
Giris 2 D'(';‘:m' ren moment 2 Onceden uyan sinirlanmis agma rezervi 0s
Giris 3 DG fren momenti 50% Onceden uyari sinirlanmis motor 1sinmasi| 80 %
Girig 4 Agrdevr Ara zaman! 0s
Kalkista Saga agir devir faktord l Tekrar hazirlik zamani 60s
isletim / By-pass Saga agir moment 50% Sifir gerilim giivenligi
Bitis Sola agir devir faktori 7 Hayir
Kalkig siiresi Sola agir moment 50 % Evet X
DC Fren korumast Ust akim sinir degeri 112,50 % _[;e akt:{-i edid X
Genel uyar Parametre seti 2 [...] i)
Genel hata oL PTC- Tipi A
Bus hatasi Parametre seti 3 [...] Gosterge
Cihaz hatas! Girigler Dil
Gl devrede Girig 1 - Aksiyon English X
Starta hazir Aksiyon yok Deutsch
Cikis 2 - Aksiyon [...] Maniel i
Clas3-Aksivon [] || aci start sl
Cikis 4 - Aksiyon [...] Gizli kademe ali
MLFB aliano
. o Cabuk-Stop Portugués
Firma bilgileri Trip-reset Nederland
Versiyon Motor saga PS1 X proriancs
Tarih EMnvika
Motor sola PS1 1 Tiirkge
Motor saga PS2 Pycckuit
Motor sola PS2 ") LiD'a
Motor saga PS3 Kontrast 50 %
Motor sola PS3 1) I§|:<Iaknd|rma .
- . . sik seviyesi
g!@ 2-Aksiyon ] Aksiyon yok Aydinlatma agik X
iris 3 - Aksiyon [...] Aksiyon yok ST
Giris 4 - Aksiyon [..] Trip-resel Zaman geciktiricisi kapali
Isiklandirma kapali
Hata durumunda davranig
Degismez
L . . Acik
" yalniz agir devir de miimkiin Yanip sénme
Titreyerek yanma X

3ZX1012-0RW44-0AA0
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Motor kumandasi

Etkinlestirilmis PROFIBUS iletigim modiillii menii

Fabrika ~ Musteri Fabrika  Misteri
TSR e ok S TSR S
Uyari durumunda davranig Tuslarla motor kontrolii [Kayar gésterge Kullanici kodunu giriniz 1000
Degismez Tus kontroliini aktive/ deaktive etmek Akimlar (%) Kullanici seviyesi
Acik Parametre setini segmek Faz akimi L1 min Misteri sadece okuyabilir
Yanip sonme X Parametre seti 1 Faz akimi L2 min Miisteri yazabilir
Titreyerek yanma Parametre seti 2 Faz akimi L3 min
Reaksiyon zaman! tuslar: 60 % Parametre seti 3 Faz akimi L1 maks
Otomatik tekrar Kumanda fonksiyonunu devreye sokmak :;az akimi L2 maks
Motor saga az akimi L3 maks
Zaman 80 Ts 1 Akimlar (eff)
Hz 80 % Motor sola Faz akimi L1 min
Hareket idare zaman! 30s Acil start Faz akimi L2 min I —
... durumunda davranig G'i" kfdeme Faz akimi L3 min 2 Ayarlar > Alan busu menii 6§esi;

Fazla yiik - term. motor g:kF ) Faz akimi L1 maks E12 Uretim durumunda itibaren;

Tekrar kalkig olmadan kesmek [ x N . Faz akimi L2 maks etkinlestirilmis PROFINET iletigim
Tekrar kalkis ile kesmek Girislerle motor kontroli Faz akimi L3 maks moddlli
Uyarmak Gtiri§ iI((uma\ndalanm aktive/ deaktive Fazlar aras! gerilimler

etmel )

Fazla yiik - Sicakik sensori Standart kumanda Ut L2 mn (ef) Fabrika  Misteri
Tekrar hareket olmadan kesmek | x Otomatl UL2 - L3 min (eff) ayar ayar
Tekrar hareket ile kesmek volmauk Yok UL3 - Lt min (eff)

Girigler UL1 - L2 min (%) Alan busu
Uyamak Tuslar UL2-L3 min (%) Alan busu arabirimi

Akim sinir degeri agilmasi UL3 - L1 min (%) Kapall X
Uyarma X Maksimum agma akimi 1A (%) Acik ]
Kesmek Maksimum agma akimi IA (eff) Toplu diyagnoz

Fazla yiik Asiri yik agmalarinin sayisi Bloke et X
Tekrar kalkis olmadan kesmek X Min;mum sebikekfrf;kaknm Onayla 3

i aksimum sebeke frekansi H

AST;I:S;kkalk@ e kesmek Maksimum zogutma govdesi sicakligi CPUf Masterfﬂurumunda ttum :g
Uyarmak Kontrol elemani azami isisi Yedek c{eger X =
Kesmek = ) Kayitlarin bagina dénme ; Son deger 'g

Toprak baglantss iastatistiksel verileri Cihaz adi =

Motor akimi Imaks (%) IP Adresi )

Uyarmak X Motor akimi Imaks (eff) Alt a§ maskesi k]

o Kesmek Son agma akimi (%) Yonlendirici adresi ,_,':J
Isim Son agma akimi (eff) MAC adresi =
isim i§let?m saatleri - Cihaz D IS é
Alan busu 2 I'alettlm savatlﬁn | Motor Kapall = ,_-.v_'

Alan busu arabirimi Mgtg: zszbaa? angic sayisi Acik E
Kapali X . Fangic sayisi 3) E
Acik éiﬂt%tl?f?gm:rl\ig nlle?r:w;;na elen folen ad;) ‘é

Toplu diyagnoz durmalarin sayis| Y ’ ’ ESkI, parola 3) f‘%
Bloke etmek X Cikis 1 baslangiglarinin sayisi Yeni parola w
Serbest birakmak Gikis 2 baglangiglarinin sayisi OPC-UA sunucusu

CPU/Master-Stop durumunda Cikis 3 baglangiglarinin sayisi Kapalt X

tutum Gikis 4 baglangiglarinin sayisi Acik
Yedek deger devreye sokmak X OPC-UA sunucusu Kumanda
Son degeri korumak fonksiyonu

istasyon adresi 126 ,}:apka“ X

Baud orani o

Yedek deger NTP saat senkronizasyonu
Motor saga ia’f“ X
Motor sola ¢l
Gizli kademe NTP sunucusunun IP adresi 4!

Acil start NTP gbsterge ofseti 4
Cikis 1 Yedek degerler

Cikig 2 Motor saga
Parametre seti 1 Motor sola
Parametre seti 2 Agir devir
Parametre seti 3 Acil start

Gabuk stop'u bloke et GCikis 1

Parametreleme blokaji CPU/Master| GCikis 2
Kapali X Parametre seti 1

_ | Ack Parametre sefi 2
Giivenlik opsiyonlar Parametre seti 3

Ayarlari kaydetmek Gab. stop bloke

Ayarlari tekrar diizenlemek Parametreleme blok. CPU/Master|

Fabrika ayarlari Kapali X

Web girisini sifilama Acik

" yalniz agir devir de miimkiin
2 Ayarlar > Alan busu menii 6gesi; E12 iiretim durumunda itibaren;
etkinlestirilmis PROFINET iletisim modlli Bkz. sagdaki mend
ogeleri
% sadece Web sunucusu etkinlestiriimisse
4 sadece NTP yonteminde saat senkronizasyonu etkinlestiriimisse
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Kumanda elektronigi 3RW44..-.BC3. 3RW44..-.BC4.
Nominal kumanda besleme gerilimi |V | AC 115 (-15 %/ +10 %) AC 230 (-15 % / +10 %)
Nominal kumanda besleme akimi mA | — —
Nominal frekans Hz |50...60 (£10 %) 50 ... 60 (£10 %)
Giig elektronigi 3RW44..-.BC.4 3RW44..-.BC.5 3RW44..-.BC.6
Nominal isletim gerilimi V| AC200...460 (-15%/+10 %) | AC 400 ...600 (-15% /+10 %) | AC 400 ...690* (-15 %/ +10 %)
Nominal frekans Hz |50...60 (£10 %) 50 ... 60 (£10 %) 50...60 (£10 %)
Uygun cevre sicakligi °C |0..+60 0...+60 0...+60
SIRIUS 3RW44
Aksesuarlar 3RW44 2. 3RW44 3. 3RW44 4, 3RW44 5. 3RW44 6.
) ' A 3RT19 554G 'ye 70 mm? , 2
Klemens blogu Cihazla teslim edilir 3RT19 564G 'ye 120 et 3RT19 66-4G 'ye 240 mm — —
Klemens blogu igin kaplamalar 3RT19 56-4EA2 3RT19 56-4EA2 3RT19 66-4EA2 — —
Bara ya da kablo baglanti kapaklari 3RT19 56-4EA1 3RT19 56-4EA1 3RT19 66-4EA1 — —
Yedek parga
Fan  AC 115V on taraf 3RW49 66-8VX30
Cikis tarafi 3RWA49 36-8VX30 3RWA49 36-8VX30 3RWA49 47-8VX30 3RWA49 57-8VX30 3RW49 57-8VX30
AC 230V 6n taraf 3RW49 66-8VX40
Cikig taraf 3RW49 36-8VX40 3RWA49 36-8VX40 3RWA49 47-8VX40 3RWA49 57-8VX40 3RWA9 57-8VX40
*) Kok 3 baglantida sadece 600 V'a kadar.
3RW44'iin ¢alistirlmasinda izlenecek yola iligkin oneri
Kalkig parametresi Durus parametresi
Ayar onerisi . .
y st Kalkis cesidi: Gerilim rampasi ve akim sinirlamasi - - .
- Durus bitis cesidi Parametresi
(Gerilim rampasi + Akim sinirlamasi)
Baslan Kalk Akim sinir S Durus zaman Durdurma
§ ¢ g:(; SaKy m sint Kesme/Kopma itkisi urus z ! urdurm 0
gerilimi % | siiresi sn degeri sn momenti %
islem
Déndirme momenti ayar-
Sevk seridi 70 10 deaktive edildi deaktive edildi (0 ms) lamasi 10 10
Dondiirme momenti ayar-
Doner sevk tertibati 60 10 deaktive edildi deaktive edildi (0 ms) lamasi 10 10
Kompresor 50 10 4xly deaktive edildi (0 ms) Serbest durus X X
Kugiik vantilator 30 10 4xlg deaktive edildi (0 ms) Serbest durus X X
Pompa 30 10 4xlg deaktive edildi (0 ms) Pompa bitisi 10 10
Hidrolik pompa 30 10 4xlg deaktive edildi (0 ms) Serbest durus X X
Karigtirma tertibati 30 30 4xlg deaktive edildi (0 ms) Serbest durus X X
Santrifilj 30 30 4xlg deaktive edildi (0 ms) Serbest durus X X
Freze makinesi 30 30 4xlg deaktive edildi (0 ms) Serbest durug X X
Buyiik vantilator 30 60 4xlg deaktive edildi (0 ms) Serbest durus X X
Degirmen 50 60 4xlg 80 % /300 ms Serbest durug X X
Konkasor 50 60 4xlg 80 % /300 ms Serbest durug X X
Daire testere/Serit testere 30 60 4xlg deaktive edildi (0 ms) Serbest durus X X
Bu tablo, érnek ayar degerleri vermektedir. Bunlar sadece bilgi verme amagli olup, herhangi bir baglayiciliklari yoktur.
Ayar degerleri kullanima bagli olup, ¢alistirma esnasinda optimize edilmeleri gerekmektedir.
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lT'|IZ|I baglatma meniisil, ilk agmada veya komutun
|yerine getirilmesinden sonra
|“Fabrika ayan"

Hizlica ilk galistirma 3RW44
SIRIUS Yumusak yol verici

Kablolama kontrolu
- Kumanda bélimi ve
- Performans bolimi

Hizl baglatma meniisiine dair agiklama:

ilk kumanda geriliminin verilmesinden sonra yumusak yol

| vericiyi ilk kez caligtirmak igin bir kereye mahsus olmak
lizere aktive etmeniz gereken hizli baglatma menusiine

| otomatik olarak gelirsiniz.

|H|z|| baslatma menusiinde son madde olan "Ayarlari
kaydetmek istiyor musunuz?" sorusuna "Evet" cevabini
|vermeniz halinde, bir daha bu meniye ancak cihazi fabrika
¢ikis ayarina déndirmeniz halinde gelirsiniz. (Bkz. Kilavuz
|veya Isletme talimat)

|Bu takdirde, o zaman kadar yapilmis olan tim ayarlar
silinir.

"Yumusak yol vericiyi kapat"
Hatay gideriniz

(Muhtemel hatalar igin bkz. Sistem
kilavuzu 3RW44, Bolim 7)

Denetim devresinde ve ana
devredeki gerilimleri kontrol
ediniz ve devreye sokunuz

A

v

‘ Kullanim dilini seginiz

| . L | Kullanim tiriind seginiz ‘
Kullamim tiiriiniin segimine iligkin agiklama:

|Ayar|anm|§ olan kullanim tiriine dayanarak standart
parametreler onerilir.

| Gereken yiikiin verimemesi halinde, gereken start
parametresi 6n segimini yapabilmek igin fani seginiz.
|Genel olarak:

Parametreler, ayar 6nerileridir.

icabi halinde parametrelerin, "Yumusak yol vericiyi ag start
|komutu" maddesinden itibaren anlatildigi sekilde optimize
edilmeleri gerekmektedir.

Nominal igletme akimini
ayarlayiniz

Ik parametreleme veya
Starter fabrika ayar?

|Ka|k|§ siresini ayarlayiniz ‘

Ayarlanan parametreleri Ayarlar > Parametre seti > Motor
lizerinden kontrol ediniz.

Akim sinir degerini
ayarlayiniz

Yol alma ve durus parametrelerini Ayarlar > Parametre seti >
Kalkig veya bitis ayarlar Uzerinden "IBS igin ayar énerisi"

| Ayarlari kaydediniz |

tablosuna ve kullanima gére ayarlayiniz.

"Yumusak yol vericiyi
kapat"
Hatay gideriniz

1. "Yumusak yol vericiyi
kapat"

2. Ayarlar menusiinden
start slresini uzatiniz, veya
3. akim sinirlamasi
ayarlanmig durumdaysa,
gerekmesi halinde akim
sinirlama degerini
distriniiz

Motor nominal devir
sayisina

- Hizli ve ok yiiksek yol
alma akimi ile

- Sert

- Akim sinirlamasi ayarli
degilse ayarli rampa
zamanindan sonra
ulagiyor

1. "Yumusak yol vericiyi kapat"
2. Ayarlar menisiinden start
sliresini azaltiniz veya akim
sinirlamasi ayarlanmig
durumdaysa, akim tahdit degerini
yikseltiniz.

3. D6nme momenti ayarinin aktif
olmasi halinde, sinirlama
momentinin yeterince yliksek
segilip secilmemis oldugunu
kontrol ediniz

(Tavsiye edilen > 150 %)

1. "Yumusak yol vericiyi kapat"
2. Ayarlar menistinden
baslangic gerilimini ya da
baglangi¢ momentini ylkseltiniz
veya

3. Akim sinirlamasi ayarlanmig
durumdaysa, gerekmesi
halinde akim sinirlama degerini
yiikseltiniz

1. "Yumusak yol vericiyi
kapat"

2. Ayarlar meniisiinden
baslangi¢ gerilimini ya
da baglangi¢ momentini
duglrintz

bildirimi

Motor
- start komutu
verildiginde

Motor nominal devir
sayisina

- istenenden daha
yavas ulasiyor,

- hi¢ ulagmiyor
(takihyor)

hemen galismiyor
ve girleme sesi
geliyor

- hig calismiyor
(takiliyor)

o>

Motor giicli  Havir AN_Iotor yumusak
mgrg;r?tug ) bigimde hemen yol
vurusu ile

yol alyor

Ekranda hata

otor hizla, istenen siire
icinde nominal devir
sayisina ulagiyor mu?

(Muhtemel hatalar igin
bkz. Sistem klavuzu
3RW44, Boliim 7)

Yumusak yol
vericiyi kapatiniz
OO OO O o
A A A A A _ i
Durug Durus DC fren momentini DC fren momentini Dinamik fren DC fren momentini
Zamanini zamanini yiikseltiniz veya durug | | distiriniz veya durug | momentini ylikseltiniz veya durug Hangi
uzatinizveya || azaltiniz zamanini uzatiniz zamanini azaltiniz ylikseltiniz zamanini uzatiniz durus bitis Serbest durug
durdurma cesidi L ORI
Motor _ .
mom. goc:(tor durana (’;Al?rtl?;or Hayrr |DC fren momentini segildi?
disiriniz S kadarfren o Evet Hotor frenlems distiriiniiz veya durus Pompa durusu,
" gire  yapmiyor aimi sirasimda zamanini azaltiniz Don(liurme momenti
otor ayarlamasi,
birden, calis gelmeye ayni hizla galismaya devam Y F)rlenleme
yumugak maya devam mi ediyor (fren Motor Motor
I devam ediyor. etkisi goriilmiyor duruyorama f L
olmayan \ fren akm istendigi sekilde
bigimde ediyor. (Motor mu)? I duruyor
duruyor. dururken ge meye
Pompala grldyor) Motor durana ez;lﬁ)T
magla su kadar fren (Motor Evet
sesl yapmiyor veya Kombine dururken v £
geliyor. frenleme sirasinda frenleme girliiyor) -
ayni hizla Ayarlar > Kaydetme segenekleri
calismaya devam > Ayarlar kaydet degistirilen
ediyor parametreleri kaydediniz.
Calistirma tamamlandi.
P Hayir
N |
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Teknik bilgiler

Standart devre Standart devre
Cevre sicakhigi 40 °C Cevre sicakligi 50 °C
Nominal igletme | Nominal igletme Nominal igletme gerilimi Uy ile alisan Nominal igletme Nominal igletme gerilimi U ile galigan Sinaris N
gerilimi Ug akimi Ig motorlarin giigleri akimi Ig motorlarin giigleri parig No.
v A 230V/KW 400V/kW 500V/kW 690V/kW|A 200V/HP 230V/HP 460V/HP 575V/HP
29 55 15 — — 26 75 75 15 — 3RW44 22-00BC4
36 75 18,5 — — 32 10 10 20 — 3RW44 23-C0BC 4
200 ... 460 47 1 22 — — 42 10 15 25 — 3RW44 24-00BC4
57 15 30 — — 51 15 15 30 — 3RW44 25-C1BC4
7 18,5 37 — — 68 20 20 50 — 3RW44 26-01BC4
93 22 45 — — 82 25 25 60 — 3RW44 27-00BCI4
29 — 15 185 — 26 — — 15 20 3RW44 22-00BC5
36 — 18,5 22 — 32 — — 20 25 3RW44 23-C0BC 5
400 ..600 47 — 22 30 — 42 — — 25 30 3RW44 24-00BC5
57 — 30 37 — 51 — — 30 40 3RW44 25-1BCI5
7 — 37 45 — 68 — — 50 50 3RW44 26-01BCI5
93 — 45 55 — 82 — — 60 75 3RW44 27-00BCO5
29 — 15 185 30 26 — — 15 20 3RW44 22-01BCI6
36 — 18,5 22 37 32 — — 20 25 3RW44 23-C0BC 16
400 ... 690 47 — 22 30 45 42 — - 25 30 3RW44 24-01BCI6
57 — 30 37 55 51 — — 30 40 3RW44 25-C1BCI6
7 — 37 45 75 68 — - 50 50 3RW44 26-C1BCI6
93 — 45 55 90 82 — — 60 75 3RW44 27-C]BCI6
Siparig numarasi - Baglanti ¢esidine gére doldurulur. ¥fygll|“sk|)l?|g§|t?rrr]rtllal| baglant ; *
13 30 55 — — 100 30 30 75 — 3RW44 34-01BCI4
134 37 75 — — 17 30 40 75 — 3RW44 35-00BC4
162 45 90 — — 145 40 50 100 — 3RW44 36-C1BC4
203 55 110 — — 180 50 60 125 — 3RW44 43-00BC4
250 75 132 — — 215 60 75 150 — 3RW44 44-C0BC 4
313 90 160 — — 280 75 100 200 — 3RW44 45-00BC4
200 ... 460 356 10 200 — — 315 100 125 250 — 3RW44 46-C1BC4
432 132 250 — — 385 125 150 300 — 3RW44 47-00BCI4
551 160 315 — — 494 150 200 400 — 3RW44 53-1BC4
615 200 355 — — 551 150 200 450 — 3RW44 54-01BC4
693 200 400 — — 615 200 250 500 — 3RW44 55-C1BC4
780 250 450 — — 693 200 250 600 — 3RW44 56-01BC14
880 250 500 — — 780 250 300 700 — 3RW44 57-C1BCI4
970 315 560 — — 850 300 350 750 — 3RW44 58-01BC4
1076 355 630 — — 885 350 400 850 — 3RW44 65-C1BCI4
1214 400 710 — — 1051 400 450 950 — 3RW44 66-C1BC14
13 — 55 75 — 100 — — 75 75 3RW44 34-01BCI5
134 — 75 90 — 17 — - 75 100 3RW44 35-01BCI5
162 — 90 10 — 145 — — 100 125 3RW44 36-C1BC5
203 — 110 132 — 180 — — 125 150 3RW44 43-00BC5
250 — 132 160 — 215 — — 150 200 3RW44 44-1BCO5
313 — 160 200 — 280 — — 200 250 3RW44 45-00BC5
356 — 200 250 — 315 — — 250 300 3RW44 46-C1BC5
400 ... 600 432 — 250 315 — 385 — — 300 400 3RW44 47-00BCO5
551 — 315 355 — 494 — — 400 500 3RW44 53-1BCI5
615 — 355 400 — 551 — — 450 600 3RW44 54-01BC5
693 — 400 500 — 615 — — 500 700 3RW44 55-C1BC5
780 — 450 560 — 693 — — 600 750 3RW44 56-01BCI5
880 — 500 630 — 780 — — 700 850 3RW44 57-C1BCI5
970 — 560 710 — 850 — — 750 950 3RW44 58-01BCI5
1076 — 630 800 — 885 — — 850 1100 3RW44 65-C1BC5
1214 — 710 900 — 1051 — - 950 1200 3RW44 66-C1BCI5
13 — 55 75 10 100 — — 75 75 3RW44 34-C1BCLI6
134 — 75 90 132 17 — - 75 100 3RW44 35-1BC 16
162 — 90 10 160 145 — — 100 125 3RW44 36-C1BCLI6
203 — 110 132 200 180 — - 125 150 3RW44 43-01BCI6
250 — 132 160 250 215 — — 150 200 3RW44 44-1BCI6
313 — 160 200 315 280 — — 200 250 3RW44 45-01BCI6
356 — 200 250 355 315 — — 250 300 3RW44 46-C1BCI6
400 ... 690 432 — 250 315 400 385 — — 300 400 3RW44 47-00BCI6
551 — 315 355 560 494 — — 400 500 3RW44 53-C1BCI6
615 — 355 400 630 551 — — 450 600 3RW44 54-01BCI6
693 — 400 500 710 615 — — 500 700 3RW44 55-C1BCI6
780 — 450 560 800 693 — — 600 750 3RW44 56-C1BCLI16
880 — 500 630 900 780 — — 700 850 3RW44 57-C1BCI6
970 — 560 710 1000 850 — — 750 950 3RW44 58-C1BCLI6
1076 — 630 800 1100 885 — — 850 1100 3RW44 65-C1BCLI6
1214 — 710 900 1200 1051 — — 950 1200 3RW44 66-C1BCLI16
Siparis numarasi - Baglanti ¢esidine gore doldurulur. Yayli sikigtirmali baglanti 2 +
. . Vidali baglanti 6 T
Siparig numarasi - Olgiilen kumanda besleme gerilimi Ug degerine gére doldurulur. AC 115V 3
AC 230V 4
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Kok-3-Baglanti Kok-3-Baglant
Cevre sicakligi 40 °C Cevre sicakhigi 50 °C
Nominal igletme Nominal Nominal igletme gerilimi Uy ile Nominal Nominal igletme gerilimi Uy ile ¢aligan Siparis No
gerilimi U, igletme akimi I, calisan motorlarin giigleri igletme akimi I, motorlarin giigleri ’
v A 230V/KW 400V/kW 500V/kW | A 200 V/HP 230V/HP  460V/HP 575V/HP
50 15 22 — 45 10 15 30 — 3RW44 22-00BCI4
62 18,5 30 — 55 15 20 40 — 3RW44 23-00BCI4
200 ... 460 81 22 45 — 73 20 25 50 — 3RW44 24-00BCI4
99 30 55 — 88 25 30 60 — 3RW44 25-C1BCI4
133 37 75 — 18 30 40 75 — 3RW44 26-01BCI4
161 45 90 — 142 40 50 100 — 3RW44 27-00BCI4
50 — 22 30 45 — — 30 40 3RW44 22-00BCI5
62 — 30 37 55 — — 40 50 3RW44 23-01BCO5
400 ... 600 81 — 45 45 73 — — 50 60 3RW44 24-01BCI5
99 — 55 55 88 — — 60 75 3RW44 25-01BC5
133 — 75 90 18 — — 75 100 3RW44 26-01BCI5
161 — 90 10 142 — — 100 125 3RW44 27-00BC5
*
Siparig numarasi - Baglanti gesidine gére doldurulur. ¥fyal|“st|)|2 gmtqlah baglant %
196 55 110 — 173 50 60 125 — 3RW44 34-01BCI4
232 75 132 — 203 60 75 150 — 3RW44 35-C1BC4
281 90 160 — 251 75 100 200 — 3RW44 36-C1BCI4
352 110 200 — 312 100 125 250 — 3RW44 43-00BC4
433 132 250 — 372 125 150 300 — 3RW44 44-0BCI4
542 160 315 — 485 150 200 400 — 3RW44 45-01BC4
617 200 355 — 546 150 200 450 — 3RW44 46-C1BCI4
200 ... 460 748 250 400 — 667 200 250 600 — 3RW44 47-00BC4
954 315 560 — 856 300 350 750 — 3RW44 53-1BCI4
1065 355 630 — 954 350 400 850 — 3RW44 54-C1BC4
1200 400 710 — 1065 350 450 950 — 3RW44 55-C1BCI4
1351 450 800 — 1200 450 500 1050 — 3RW44 56-C1BC14
1524 500 900 — 1351 450 600 1200 — 3RW44 57-00BC4
1680 560 1000 — 1472 550 650 1300 — 3RW44 58-C1BC4
1864 630 1100 — 1533 650 750 1500 — 3RW44 65-C1BCO4
2103 710 1200 — 1820 700 850 1700 — 3RW44 66-C1BC14
196 — 110 132 173 — — 125 150 3RW44 34-01BCI5
232 — 132 160 203 — — 150 200 3RW44 35-01BCI5
281 — 160 200 251 — — 200 250 3RW44 36-C1BC5
352 — 200 250 312 — — 250 300 3RW44 43-00BCOI5
433 — 250 315 372 — — 300 350 3RW44 44-00BCO5
542 — 315 355 485 — — 400 500 3RW44 45-01BCI5
617 — 355 450 546 — — 450 600 3RW44 46-C1BC5
400 ... 600 748 — 400 500 667 — — 600 750 3RW44 47-00BCO5
954 — 560 630 856 — — 750 950 3RW44 53-01BC5
1065 — 630 710 954 — — 850 1050 3RW44 54-01BCI5
1200 — 710 800 1065 — — 950 1200 3RW44 55-C1BCI5
1351 — 800 900 1200 — — 1050 1350 3RW44 56-C1BCI5
1524 — 900 1000 1351 — — 1200 1500 3RW44 57-00BC5
1680 — 1000 1200 1472 — — 1300 1650 3RW44 58-C1BCI5
1864 — 1100 1350 1533 — — 1500 1900 3RW44 65-C1BCI5
2103 — 1200 1500 1820 — — 1700 2100 3RW44 66-C1BCI5
i
Siparis numarasi - Baglanti ¢esidine gére doldurulur. Yayli sikistirmali baglanti 2
. Vidali baglanti 6
Siparis numarasi - Olgiilen kumanda besleme gerilimi Ug degerine gére doldurulur. AC 115V 3
AC230V 4
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YcTpoicTBo nnasHoro nycka 3RW44

MpepynpenpeauTenbHble YKasaHus

} A ONACHOCTb
llm OnacHoe HanpsikeHue.
W& | Onacrocrs ANSA KU3HU UNU BOSMOXHOCTb TAXENbIX

TpaBm.
Mepen Hayanom paGoT OTKMOYUTL NOJAYY NUTaHUS K
YCTaHOBKE W K yCTPOWNCTBY.

A OMACHOCTb

OnacHoe HanpsxeHue.

OnacHoCTb A XXU3HN UMW BO3MOXHOCTb TAXeENbIX
TpaBM.
‘ Bo n3bexaHue nopaxeHus areKTPOTOKOM UK 0XKOFOB HE

E JoTparmBanTech 40 KNeMM YCTPOMCTBA ynpaBneHus

ABUraTenem, noka yCTPOMCTBO HAaXoauTCs Mo
HanpskeHneM. Ha BbIXOZHbIX KNeMMax HanpsikeHue
NpUCYTCTBYET Aaxe Toraa, koraa yCTponucTeo
BbIKMHOYEHO.

3AMETKA

OnacHocTb NoBpexaeHUs nMmyuiectsal

TopMOXeHWe Npu TPEXKOPHEBOM COEAMHEHUM HEBO3MOXHO (€CnK
X€ TOPMOXKEHE TEM HE MeHee 3aAaeTcs napameTpamu,
NponCXoanT cBOBOAHbIN BbIber).

3AMETKA

Hactpoitte pacyeTHblin pabounii Tok | NoakmioyeHHoro Npusoaa,
4T06bI 06ECNEeUnTL KOPPEKTHYIO PaboTy MyCKOBOrO YCTPONCTBA Npy
3anycke v Bbibere, NpUHUMas BO BHUMaHWe aBToMaT 3aLyuTbl
Asuratens. PacyeTHblit pabounii Tok | B 3aBUCMMOCTM OT CETEBOTO
HanpshkeHUs ykasaH Ha (hupMeHHoN Tabnnyke asuratens.

OTa HacTpoika He 3aBMBUCUT OT TUNa NOAKMIOYEHUS YCTPOACTBa
nnasHoro nycka. (CtaHgapTHOe UNN TPEXKOPHEBOE COEANHEHHME).
Perynupyembiit napameTp orpaHuyeHus Toka (8 %) Bceraa
HaxoAmMTCs B 3aBUCUMOCTM OT YCTaHOBNEHHOTO PacyeTHOro
pabouyero Toka | gBuratens.

OTtobpaxaemble Ha gucnnee asoBble TOKW BCErga sSBNSTCA
CeTEeBbIMW TOKaMW (B TOM YMCIe W NPU TPEXKOPHEBOM BKITIOYEHMM),
a He Tokamn 06MOTOK fBuraTens.

A NPEOYNPEXOEHUE

OnacHocTb NonyYeHUs TAXKenNbIX TpaBm!

[ns coxpaHeHus U3MEHEHHbIX NapameTpoB (Ha cnyyai
MCYEe3HOBEHWS YNPaBNSIOLLEro NUTALLETO HANPSKEHWUS) BOWAUTE B
MeHI0 "HacTpoiiku - Onuumn coxpaHeHns" u COXpaHUTe HaCTPOIKH.

A OMNACHOCTb

?llm OnacHoe HanpsxeHue.

‘ OnacHOCTb AN XU3HW MU BO3MOXHOCTb TSAXENbIX

TpaBMm.
A He3aHsTble (HeHagnucaHHble) knemmbl 3RW44 Henb3s
1cnonb3oBaThb!

A BHUMAHUE

B cBA3M C ycrioBMAMuM OKpyxatoLen cpedbl criesyeT ycTaHaBnmeaTh
YCTPOWCTBA NNABHOrO Nycka B pacnpegenuTensHbie Wkadbl,
KOTOpble COOTBETCTBYIOT knaccy 3awuTsl IP54 (cTeneHb
3arpsisHeHmns 2).

MpumeyvaHue

YetponcTso nnasHoro nycka 3RW44 cooTsetcTayeTt
noMexonoaaBneHunio knacca A.

KoHpeHcaTopbl, ynyywarowme koacuumeHT
MOILLHOCTH.

MoakmoyeHne KOHAEHCATOPOB K BbIXOAHbLIM KneMmam
YCTPOWCTBA ynpaBneHus aBuratenem He [OnyckaeTcs.
MoakntoyeHe K BbIXOAHBIM KeMMaM MOXeT NpUBECTH K
NOBPEXAEHMIO YCTPOWNCTBA YNpaBneHus aBuratenem.
Ecnu Heobxoanmo 1cnonb3oBaTh KOHAEHCATOPbI AN
KOMMEHCaLMn peakTUBHOM MOLLHOCTM, NOLKM0YaNTe UX C
CeTeBOW CTOPOHbI YCTPONCTBA.

Ecnv BMecTe ¢ ycTpOMCTBOM ynpaBneHns Asuratenem
UCMonb3yeTcs pasgensioLLmii KOHTaKTop, Npy
Pa3OMKHYTOM KOHTaKTOPE KOHAEHCATOPbI JOMXKHbI
OTKIK04aTbCS OT YCTPOCTBA YNPaBNEeHUs ABUraTenem.
AKTMBHBIE PUNBLTPLI

AKTVBHbIE UMbTPLI (HaNpUMep, AN KOMNeHcaLmm
peakTMBHON MOLYHOCTI) HeMb3s BKNOYaTh napanmnensHo
B npoLiecce paboTbl yCTPOMCTBA YNpaBneHus
ABuraTenem.

Mutanue 24 B DC (L+, L-) obecneunsaet He HGonee 55 MA
(pekomeHAayeTCs MCMONb30BaTh TOMbKO Ha BXOAAX).

He nonyckaiiTe nonaganmst XWAKOCTM, MbIN MK TOKOMPOBOASILLIAX
npesMeTOB BHYTPYW YCTPOIACTBA NNABHOTO MycKa.

Mpwn ycTaHOBKE CIULLKOM BbICOKMX 3HAYEHUI
TENNONPOU3BOANTENBHOCTM [JBUraTeNs BO3MOXEH €r0 pasorpes Ao
HEeLOoMyCTUMOro YpoBHsl. Mpn HeobXoaMMOCTH 3aaencTBYMTe
Thermoclick/PTC gns 3awuTbl aNeKTpoABUraTens B cxeme
COeMHEHNN.

BHUMAHUE

CoeaunHeHne TpédhasHOro CEeTEBOMO NUTaHNS C KNeMMaMu FaBHOro
nogknoyenus T1/T2/T3 HegonycTumo.

[aHHbI NpOAYKT pacCuMTaH Ha UCMOb30BaHME B YCIOBUSX
oKkpyxatLLen cpegbl A. B OMaLLHNX YCNOBUSX MCMONb30BaHME
JaHHOro Npubopa MOXET NPUBECTU K HEXENATEMNbHbIM
paguonomexam. B gaHHoM cnyyae nonb3oBatesfib MOXET ObITh
06513aH NPUHSATL COOTBETCTBYHLLME MEPbI.
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e e
Mpu cummeTpun

OcTaBbTe [OCTAaTOMHO CBOOOAHOIO MeCTa Ans LMPKyNIsaLum s
OXnaxaaroLero Bosayxa. BeHTunsauus ycTponcTea npomMcxonut Tm s
CHU3Y BBEPX. 6 ] 5
£ g
L [CLASS 5]
"o : CLASS 10
= [v] ,—‘—|
g2 |CLASS 15
13 5 g \Qtt\\ CLASS 20
g0 \\><>< CLASS 30]
®
Z6
= 5 mm > 5 MM &y \ N\\%
[>0.2 in] =02 \ \
- [; 0.2 IL] 2 \\~
10" \\\.
6 \\
2 4 6 4
>75 MM 2
= 3in]
10°
1 2 4 6 10
XI, —
= Class 5 ===Class 10 =—Class 15 =—=Class 20 ¢ Class 30
MHHIOCTpaLl,VIM Mpun HecummeTpun
(1) BHelwHwit BUE yCTpOIACTBA C AUCNIEEM 108 2
a) mogenu 3RW44 2, 3RW44 3, 3RW44 4 T 5
b) Mmogens 3RW44 5, 3RW44 6 .6 g
(2) CranpaptHoe nogkntoverne IEC § 4 |C‘LAS‘S 5|
(3) TpexxopHeBoe nozkmioyeHue IEC = [CLASS 10
(g) ?TaH,uapTHoe noaKmoyeHme N,\IEIIE\/IN?A H , CLASS 15
o
(5) TpexkopHeBoe NofKIHYeHNe 3 CLASS 20
©
MopknioyeHus %m’ \\ [CLASS 30
(6) 1. Llens ynpasnsioLyero / BCNoMoraTenbHOro Toka 26
2. Llenb ocHOBHOTO TOKa §. 4 W(
a) mopenu 3RW44 2, 3RW44 3, 3RW44 4 N
b) mogens 3RW44 5, 3RW44 6 AN
(7) CeyveHns COBANHUTENbHLIX 3MEMEHTOB 2 NN
NONY
(8) MopgkntoueHme \ NN
OtpaenbHble NPOBOAA KPensTCs B 3aBUCUMOCTM OT UCMONHEHUS \ NL
TEpMUHANbHOTO 61oKa B BUHTOBBIX UMK MPYXMHHbIX KNEMMaX. 107 ‘\
N
6
MpuHapgnexHocTu ana 3RW44 2, 3RW44 3 u . N
3RW44 4
(9) MoHTax 6I0KOB paMOYHbIX KIeMM 2
(10)emoHTax BrIOKOB paMOYHbIX KIEMM
(11)3awmTa Knemm; 3awnTa Ans pamMmoYHbIX KNemm ,
(12)3awwuTa knemm; 3awmTta Ans kabenbHbIX 6aliMakoB 1 WKHHbLIX 10 o1 1o 10

COeaNHeHUN XI, — =
—— Class 5 =— Class 10 = Class 15 =—— Class 20 Class 30

MoHTaxHas BbICOTa /| MOHTaXHOE NONOXeHne

(13)donyctumas BbicoTa ycTaHoBky coctaensiet 5000 M Hag YpoBHEM MOpSl.
Puc.: PacyeTHbii pabouni Tok le o1 1000 M Ha ypoBHEM MOPS.
(14) onycTMmMoe MOHTaXHOe NONOXEHWe YCTPOICTBa

Fabaputbl

(15)TabapuTHbIN YepTeX YCTPOICTBA
a) Mogenu 3RW44 2, 3RW44 3, 3RW44 4
b) Mogens 3RW44 5, 3RW44 6
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Mpumepbl noaknoveHns

Llenb ocHoBHOro Toka BapuaHT 1: CtaHgapTHoe
nogKn4yeHne ¢ onuMoHarnbHbIM rMaBHbIM KOHTAKTOPOM
L1 1/N/PE AC 230 V1), 50 Hz

L1 3/N/PE AC 400 VY, 50 Hz
L2
L3 |
I T % +24V DC
Q1+ \\— - —\— -3 F2 | BbIX0f] KOHTP. Bxofbl KOHTP.
I [
|L R S |
~I>> | I>> | I> M cTapt ) cﬁpoc
T PTC Typ Aunun
F3 4 Thermoclick
(onumoHanbHbI ceTeBon 5 = z
KOHTaKTop,ecnv HeobxoaMmo a @ @
K1 =A== ranbBaHNYecku passszaHHoOe 3 L L
1] Lo| Lg| Moakmiouerne ABuraTens) E - & g 8
= i - o
] g2 2] 2 8
G1| Al L+ L- IN1 IN2 IN3 IN4 T1 T2
1 PE BPEMSI BKIIHOYEHNS! obwas owmnbka Lo
i 0
P A2 13[ 14| 23[~24] 33[-34] |95 Qgs *
i HeT AeNCTBUSA-HET AeNCTBUSA NSB0_01496
g PE—*----J “
§ N ————— — — — (onu,MOHaanblﬁ ceTeBon
o KOHTaKTOp,ecnu Heob6xoaMmo
(HIJJ ranbBaHW4YeCcku passsa3aHHoe
= nogknw4yeHue FlBI/IraTeJ'IH)

Llenb ocHoBHOro Toka Bap. 2:
TPEXKOPHEBOE MOAKITOYEHNE

L1 3/N/PE AC 400 V') 50 Hz

CMeHa Hanp. BpaLieHus npu
TPEXKOPHEBOM MOAKMOHEHUN

L1 3/N/PE AC 400 V1) 50 Hz
L2

Llenb ynpasnsowiero Toka BapuaHTt 2:

ynpasrieHne Yepes KOHTpPOnnep

L1 1/N/PE AC 230 V') , 50 Hz

L2
L3 ] : L3 |
[ T
R W PR +24 V DC
O“-EF__\ Sﬁ \ Q1FEF_4\ )‘ \ FZX | PLC-Bbix0f PLC-Bxoab!
= g ERERE |
Ldr>s | 1> 1>> LAr>>| 1> 1>>
K1 — 1 M ctapt? c6poc
oA © PTC Typ A/
o Thermoclick
ki \-Aly |
s =
F3 2 2 2 s
8 28 s
g 3 g 8 5
G1 S 5 & o
gla 2 z | ) >
G1| Al L+ L- IN1 IN2 IN3 IN4 T1 T2 o
"1PE oblwas ownbka —LZ—
! +v
L A2 13[74] 23[~24] 33[34] [5j9608
M1 N i BPEMS BKIMIOYEHUS  HeT AeNCTBMSA HeT AeicTems NSB0_01498
z 2 PE-tmo-
| 3 N —— =+ —
2 =
PE 2 2
2

JlonycTMble napameTpbl OCHOBHOIO 1 YNPaBASIOLLET0 HANPSXEHUA CM.
pasgen "TexHuyeckue napameTpbl”.

2)

A\ nPEQYNPEXOEHUE

ABTOMaTMYECKUI NOBTOPHbIA Nyck!

OnacHocCTb NeTanbHOro MCX0Aa, TAKENbIX TPAaBM UNN NOBPEXAEHUS MMYLLeCTBa.

He vcnonb3yitTe pexum aBToMaTnyeckoro cbpoca B TeX CUTyaLmMsiX, KOrAa HEOXWUAAHHbIN NyCK ABUraTens NpeAcTaBnseT onacHoCTb
ANs nepcoHana v umylLecTaa.

OTmeHa KoMaHAb! nycka (Hanpumep, ¢ NOMOLLbIO KOHTPOMNepa) A0MKHA NPOUCXOLUTL A0 NOAAYM KOMaHAbI Ha ¢Bpoc, T.K. Npu
HECHSTOM KOMaHZe nycka nocne BbINONHEHUS KOMaHAbI HAa COPOC NPOMCXOANT aBTOMATUYECKMIA MOBTOPHbIA MyCK. 3TO 0COBEHHO BaXHO
npu cpabaTbiBaHUW aBTOMaTa 3aluThl auratens. M3 coobpaxeHnuit 6e30nacHOCTM pekOMEHAYETCS COEAMHNTD BbiXoA "obLyei
owwmbkn" (knemmbl 95 1 95) ¢ cucTemoil ynpaBneHus.

0
/N
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> &

A OMNACHOCTb

*) OnacHoe HanpsxeHue.

OnacHOCTb ANs XU3HW MU BO3ZMOXHOCTb
TAXENbIX TPaBM.

PE nomxeH 6bITb NOAKMIOYEH K YCTPONCTBY.

IEC
PLC 24V DC
- 0UT2 OUT3 OUT4 i
ouT ‘%
L. N PE) | /
A1 A2 PE L+ L- INT IN2 IN3 IN4 T1 T2

@ 3RW44 2...
( 3RW44 3)

()
L. N PEY) w
ONIOFF (=

A1 A2 PE L+ L-  IN1 N2 IN3 IN4 T1 T2

3RWA44 2...
@ ( 3RW44 3)

-

NEMA PLC 24V DC
L ourt our2 outs outd| /PTON L _ /TN

L. N PE*) “'{’ L N PE)| L %
11 L]
A1 A2 PE L+ L- IN1 IN2 IN3 IN4 T1 T2 A1 A2 PE L+ L- IN1 IN2 IN3 IN4 T T2
@ 3RW44 2... @ 3RW44 2...

( 3RW44 3) @ 3RW44 3...
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W3meHeHune pacueTHoro pabouyero Toka |,
MU3meHeHune U coxpaHeHne napaMeTpoB

MeHto ObicTpOro nycka 3aBofCKue HaCTPOMNKM

— KRS
PiHemevukuit —»

k] dpaHuy3sckuit

SIEMENS

3RW44

WHpukaTop uamep.

3Ha4YeHusa ]

Wngukatop
2 Hemeuxmit umepsemoro ESC oK
k] dpaHuy3ckuit 3HavyeHus
v Ii‘ UnpukaTop 2
COCTOAHUA n
J
OK
v ESC oK
1 Hacoc MHAMKaTop 2 Hacrpoitkn
Pl Bentunstop COCTOAAHUA
klKomnpeccop A

OK

esd

. Ha6op
Hactpoitku 3

napametpos 1

PacueTHbI vl
pa6oumit Tok le [ abiGpare ]
290A > ESC m
l+| Deuratens 1 1
sl 1
« o
Bpems nycka
10¢
Hab6op .
PacueTHblit
napameTpos 1 paGoumil ToK le
—sq
[¢—— [ESC oK
Map-p orpaHnyeHuns Toka -
450 % PacyeTHbIi @ _p| PacueTHbiit
Onuuu 10 paBounii Tok le pa60ll;|;| 173: le
290A A
I COXpaHeHus
—
ESC oK ESC ’§
Y <
P PacueTHbIit- 1 )
« paboumit Tok le o
CoxpaHuTb 29.1 A v >
HacTpoiikn Bbi30B dhyHKUMM aa» [a
CoxpaHuTb @

HacTpoiku

[Osurarens 1

. UK ] i
CoxpaHuTh <« oK
HacTPOiik1 v = oK

BbI30B thyHKUMM

BbINONHATB ?

3aBoackue N Ha6op napametpos1 1
HacTpoWKn n
@
[OK] ESC oK
SIEMENS <+— @ OK Onumm coxparenua 1
3RW44

3aBoackue
HacTpOMKM

| BbI30B yHKUMK
«© CoxpaHutb

- 1 o
HacTPOMKU &

MeHto 6bIcTpOro nycka

ESC

ESC OK

CoxpaHuTb
HacTpoiKu

«©
ESc — —» CrapToBbIii 3KpaH
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3RW44 CtpykTypa MeHIo

‘ WHavkaTop n3mep.3HaueHum ‘ ‘ Wnpukatop cocrosiHus ‘ | HacTtpoiiku | .
3agogckas  Hactpoiika 3aBopckasi  Hactpoiika
+ l ESC ‘ l oK ‘ | ESC ‘ + | oK ‘ HacTponka nonb3osa-Tens HacTpoiika nomnb3oBa-Tens
®dasHble HanpsxXeHns CocrosHue ycTpoicTea Habop napameTpos 1 [Bbixogsl
ULIN AKTWBHbII Habop napameTpoB| |[sur. 1 Bbixog 1 - melicTaue
UL2N Habop napameTpos 1 PacueTHbIl paBounk Tok le B Her geictaus
UL3N Habop napameTpos 2 3aBM1CUMOC- PAA-BbIx0A 1
CuenneHHble HanpsxeHNs Ha6op napametpos 3 T or MLFB PAA-BbIX0A 2
uL1-L2 Tun noaknioyeHns PacyeTHbIli MOMEHT BpaLLeHus 0 Bxop 1
UL2-L3 Hewn3BecTeH/0WMBOYHBIi PacyeTHas YactoTa BpalyeHus 1500 Bxon 2
uLs-L1 3Be3nalTpeyromnbHmk Konnpos. aanHble Agur. B PS2 Bxon 3
OBpatHble HanpsXeHUs TpexxopHeBoe Hacpoitku nycka Bxon4
ULT1 Hanpaenenue BpauieHus Tun nycka Pasrou
Hgg gs;‘gigw“" Pamna Hanpsixeis PaGoralGaiinac
Oasoabie o Breso o romauneeros | ¥ eer
ILt Bxoae! M + orpauyeHe Toka ' Kp B -
L2 CocTosiHMe - BXogpl OMaHaa ABur. BKI1.
IL3 Bxon 1 - nevicTane Mpsimoe DC BCMOM. KOHTAKTOp
MOU.IHOCTI: Het ,U,eI;ICTBVIFI HarpeB asuratens 06|_|_|'ee npeaynpexa.
CeTeBas yacToTa TlokarnbHoe pyyHoe Haqaanoev HanpsbkeHme 30% Obwjas ownbka
MuTatowyee HanpsxeHve ABapHitHbIit MycK HavarbHblit MOMEHT 10 % OwmbKa LWHbI
Temnepatypa paguatopa 3ameneHHbIR x:m MowmeHT orpaHinyenms 150 % Ouwmbka ycTpoitcTBa
Harpes aauratens (B;thTp. 0CTaHOB Bpewmsi nycka 10¢c MuTaxve BKI.
BpeMeHHoii pe3epe cpabar. poc pacuenutens Makc. Bpemsi nycka 0/peaktue- TOTOB K MycKy
OTKNIOEHHE CTaHA, MHANKAL Haur. cnpasa PS1 1poBaHo Bbixop 2 - peiicTaue |[...] Het
- ! [awr. cnesa PS1 [Mapam-p orpaHuyeHns Toka 400 % pencTanst
[Dur. cnpasa PS2 HanpsokeHus TporaHns 0% Bbixon 3 - pelicTauve [...] Het
[Jewr. cnesa PS2 Bpems TporaHus 0 Mcek feiicTBus
[pur. cnpasa PS3 MolwHocTb HarpeBa ABuratens 20 % 3awwmra gBuratens
Deur. cnesa PS3 " HacTpoiiky Bbi6era Knacc oTkmtoueHus
Bxop 2 - peicTave [...] Tun Boibera HeT
Bxon 3- peitctaue [...] CaobopHbiii Bbiber X CLASS 5 (10a)
Bxon 4- peictaue [...] Perynuposka Mom. Bpal,. CLASS 10 X
Boixoab! Boier Hacoca CLASS 15
CocrosHue - BbIXofbl DC topmoxeHue CLASS 20
Bbixoa 1 - peicTane KomGuHvp. TopmMOxeHHe CLASS 30
Her pevicTeus Bpewms BbiGera 10c¢ Mpepn.3HaveHne Hecumm. Toka| 40 %
PAA-gbixop 1 MoMmeHT ocTaHoBa 0% TpaH1La NpeaynpexaeHms 0
gﬁé\ﬁ’ xon 2 [LvHamud. MomeHT TopmMoxenms| 50 % peseps pasoblueHns ¢
Bxon 2 DC MOMEHT TOpMOXeHust 50 % lpaHyua npeaynpexaenus 80 %
Bxoa 3 3ameqneH. Xof - napameTpbl pagorpes aneKkTpoasyr.
Bxon 4 Koadhdp.4.BpaLy.3am. xofa. cnp. 7 Bpemsi naysb! Oc
PaaroH MoMeHT 3am.xoaa - cnipasa 50 % Bpewmsi BocCTaH. roToBHOCTU 60 ¢
Pabora/6aiinac Koadhep.4.BpalLL.3am. X04a.fes. 7 Besonach-Tb Hynesoro
Boiber MoMeHT 3aM.x0fa - crieBa 50 % Hanpsx.
Bpewms BiniodeHis MapaMeTpbI orpaHuyeHNs Toka Her
E%M::rfloamnigaéﬂ;)p HukHmit nap-p orpanud. Toka | 18,75 % fa X
06Wee MpeayTpexa, BepxHuii nap-p orpaHud. Toka | 112,50 % Raruwk Temnepatypb!
Obyas oLmGKa Ha6op napametpos 2...] Reaktusuposa X
Owwbka Wkl Ha6op napametpos 3 [... Thermoclick
Owwbka ycTpoiicTea Bxoap! PT?'T”” A
Muratue Bk, Bxop 1 - peitcTave Aucnnedt
FoToB K nycky Her geiicrans Aabik
Boixos 2 - peiictave [...] TokanbHoe pyuHoe English X
Beixop 3 - ne@cwme [] ABapUitHbIiA nyck Deutsch
Boixoa 4 - peiictame [...] 3ameaneHHbIA X07 Frangais
MLFB BhICTp. 0CTaHoB Espaiol
WHdopmaums o npowumske C6poc pacuenvTens ltaliano
Bepoua [leur. cripasa PS1 X Portugués
fata Nederlands
[gur. cnesa PS1 1 .
EMnvika
[gur. cnpasa PS2 Tiirkge
[eur. criesa PS2 ) Pycckuit
[pur. cnpaea PS3 iy
[gur. cnesa PS3 1 KoHtpact 50 %
) TONBKO B KOMGUHALIMY C 3aMEATIEHHbIM XOOM | R 2~ AsHererel-] G ”°§;§§;$:
Bxop 3 - peitctame [...] Het MopcseTka BKM X
AeVCTBUR 3agepxka BbIKIIYEHUS
Bxop 4 - peitctaue [...] Cbpoc MopceeTka BbIKT
pacuenu- ToBeaeHue npy olwnbke
Tens be3 nameHeHuit
Bkn
Muranve
Mepuanve X
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MeHto npu akTMBUPOBaHHOM KOMMYHMKaLnoHHOM Moayne PROFIBUS

Hacrgoﬁka
3aBozckas Monb3osa-

ESC

Onuuu COXpaHeHusa

[Meperpyska - nepektoy. anemeHT
OrtkntoyeHure 6e3 noBT. nycka
OTKMI0YEHME C NOBT. MyCKOM

ToBeseHe Npy NpeaynpexaeH. KnasuwHoe ynpasnexve WHAuKaTopb! MakcMMyMa
Bes nameneHuit nBuratenem Tokvt (%)
Bkn AKTVB./IeaKTVB. KnaBuLLHOE ®a3oBbIil TOK L1 min
MuraHue X ynpasnexue ®a3oBbIit Tok L2 min
Mepuativie BeiGop HaGopa napametpos aaoebiii Tok L3 min
Bpems peakuymi Knasui 60 % HaGop napameTpos 1 ®aosblii Tok L1 max
ABTOMOBTOP HaGop napameTpos 2 basoBbIi TOK L2 max
Habop napameTpos 3 ®a308bIit TOk L3 max
Bpews 80 ms BbINOnHMTL (hyHKLMIO yripaBneHna Toku (acph.)
CkopocTb 80 % YLD yrip ’ .
Bpemst KOHTpOnst akTUBHOCTY 30s Reurarens cnpasa ‘DaaOBb”f ToK L1 min
MosemeHve npw... ﬂBMFa'I:eﬂvaneBa 1) gaaoabnf TOK tg min
Meperpy3ka - TepM. MOfeNb ABUI-Nst Asapuifsi v Qaaoabnﬁ e
: 3aMesreHHblil X0 a30BbIl TOK L1 max
OrknioyeHue 6e3 noBT. nycka X Bbixop 1 ®a30BbIif TOk L2 max
OTKMI04EHMe C MOBT. Myckom Bbixog 2 ®a3oBbili Tok L3 max
MpenynpexaeHue YnpaeneHue Yepes Bxogbl CBsi3aHHble Hanpsikerns
Meperpyska - AaT4MK TeMnepaTypl AKTVB./feaKTB. ynpasneHue UL1-L2 min (3qcp.)
OTknioueHvte 6e3 NoBT. nycka X BXOZaMM UL2 - L3 min (adbcb.)
OTKTKO4EHME C MOBT. MyCKOM CTaHpapTHoe ynpaBneHue Bt? t; mg‘x%ﬁd&-))
Mpepynpexaete AsTomaruka / HeT UL2 - L3 max (S(M)‘)
[peBbILLEeHIe nap-poB Orp. Toka Bxogel ’
Knasuim UL3 - L1 max (acpep.)
Mpeaynpexaetme X d Makc. Tok cpabatbiBanus A (%)
OTknioyeHme

Makc. Tok cpaBatbiBanus IA (%)
Kon-Bo cpabartbiBaHmii npu

X neperpyake

Munmum. ceTeBas yacToTa

BesonacHocTb

Hacrpoiika
y o] s e
Tensa
Beop kopa nonk3osatens | 1000
YpoBeHb AgocTyna
Tonbko 4TeHue (> 1000)
3anuck (1000)

ATIyHKT MeHto HacTpoiiku > Monesast
WKHa HaumMHas ¢ Bepcun E12 npu
aKTUBMPOBAHHOM KOMMYHMKALMOHHOM

mogyne PROFINET

# 3aBofickas nornb3oBa-
HacTpoiika ~ Tena

Hacrpoiika

Monesas wuHa

AciMmeTpHs Makc. ceTeBas yacToTa
Mpeaynpexcaenmte Makc. TemnepaTtypa paguatopa
OTknIoYeHIE m Makc. pa3orpeB KOMMyT.3neMeHTa

C6poc MHAMKaTOpOB MaKkcUMyma
3awmblkaHue Ha 3emnto
CraTtuctuka
MNpenynpexaerie X Tok gguratens Imax (%)
Orknioverte Tok aguratens Imax (acbch.)
Ums MocrieHuit Tok cpaaTbiBanis |A
] (%)
nonesas wuxa 2 MocnepHwi Tok cpabatbianms |A
WHTepdeiic NoneBoi WiHb (acp) 5
Boikn X Bpems paboTbl - ycTpoiicTBo
B Bpewmsi paboTb! - aBuratens
Kon-Bo nyckos aBuratens cnpasa
Obujast AuarHocTika Kon-Bo nyckos asuratens cnesa
Briokuposats X Korn-80 cpabatbiBaHuii npu
Pasbnokuposath neperpyske
MoBenerue npu CPU / MacTep-0cTaHOBE] Kor-Bo 0CTaHOBOB C 3MEKTP. TOPMOX,
BKHOUYUTL BKBMBANEHT X Kon-8o nyckos Beixog 1
Y1iepKuBaTh NOCEMHEE 3HAYEH. Kon-0 nyckos Beixon 2
Anpec Cranuum 26 Kon-Bo nyckos Bbixog 3
Kon-go nyckos Bbixog 4
CkopocTb nepesfayv
OksuBaneHT
[lBur. cnpasa
[Bwr. cnesa
3ameaneHHbIN xog
ABapuitHbIN nyck
Bbixop 1
Bbixog 2
Ha6op napameTpos 1
Habop napameTpos 2
Ha6op napameTpos 3
BriokupoBaTb 6bICTPbLIt 0CTAHOB
Brokuposka koHdurypuposanus CPU /
mactep
Bbikn X
Bkn

CoxpaHuTb HaCTPOKM

BoccTaHoBUTL HACTPONKKA

3aBozcKie HaCTpOku

CbpocuTb ceTeBOi XypHan

1) TONbKO B KOMOMHALMM C 3aMEANEHHBIM XO[0M

ATyHKT MeHto HacTpoiiku > MoneBast WUHa HaunHas ¢
Bepcun E12 ¢ aKTMBMPOBAHHBLIM KOMMYHUKALMOHHBIM
mogynem PROFINET cm. nyHKTbI MeHIo cnpasa.

% TonbKO €CNK akTUBMpOBaH Beb-cepBep

4 Tonbko ecnu B NTP-cucTeme akTuBMpOBaHa
CWHXPOHM3ALMS BPEMEHU

VHTepdeic nonesoi WHbI

Bbikn 3
Bkn

06Lwas anarHocTtika
Brokuposath X
PasbnokuposaTb

Mosenerue npu CPU/ mactep-
ocTaHoBe

OksuBaneHtT X

lMocnepaHee 3HayeHne

HasBaHue ycTpoiicTea

IP-agpec

Macka nogcetn

AZdpec MapLpyT1saropa

MAC-agpec

Be6-cepeep

Bbikn X

Bkn

Vmst noni3osatensi )

Crapsiit napons °)

HoBeilt naponb 3

OPC-UA-cepaep

Bbikn X

Bkn

®yHkuns ynpaenenns OPC-UA-
cepsepa

Bbikn X

Pycckun

Bkn

CuHxpoHM3aLms Bpemern NTP

Bbikn X

Bkn

MeHio0 npyu aKkTUBMPOBaHHOM KOMMYHMKaumMoHHoMm moayne PROFINET

IP-agpec NTP cepsepa 4

CwmeLyetme NTP otobpaxenus 4

OKBMBANEHTbI

[Buratens Bnpaso

[Buratenb Bneso

[Mon3y4as ckopocTb

ABapuitHblii Myck

Boixog 1

Bbixog 2

Habop napameTpos 1

Ha6op napameTpos 2

Ha6op napameTpos 3

BriokupoBaTh bGbICTPbIt
0CTaHoB

Brokuposatb napameTpsl CPU/
mactep

Bbikn X

Bkn

3ZX1012-0RW44-0AA0
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YnpaBnsiowwan 3neKTpoHuka 3RW44..-.BC3. 3RW44..-.BC4.
PacyeTHoe ynpasnsioLee HanpseHus B | AC115(-15%/+10%) AC 230 (-15 % / +10 %)
nUTaHs
PacyeTHbIl ynpaBnaiowmit Tok nuTakms | MA | — —
PacyetHas yactota Iy | 50...60 (£10 %) 50 ... 60 (£10 %)
CunoBas 3neKTpoHMKa 3RW44..-BC.4 3RW44..-.BC.5 3RW44..-.BC.6
PacyeTHoe paboyee HanpsxeHve B [AC200...460 (-15 %/ +10 %) | AC 400 ... 600 (-15 % / +10 %) | AC 400 ... 690 * (-15 % / +10 %)
PacyeTHas yactota ry | 50...60 (£10 %) 50 ... 60 (£10 %) 50 ... 60 (£10 %)
[onyctmas Temnepatypa okpyxatowein | o
cpeabl C|0..+60 0..+60 0... +60
SIRIUS 3RW44
MpuHapnexHocTu 3RW44 2. 3RW44 3. 3RW44 4. 3RW44 5. 3RW44 6.
3RT19 55-4G f0 70 MM2 5
Bnok pamoyHbIX Knemm BXOAMT B KOMMNEKT NOCTaBKM 3RT19 56-4G 10 120 o 3RT19 66-4G 0o 240 mm — —
3alLmTa Ans pamoyHbIX Kremm 3RT19 56-4EA2 3RT19 56-4EA2 3RT19 66-4EA2 — —
Sauyrra AnA kabensteix GaMakos u 3RT19 56-4EA1 3RT19 56-4EA1 3RT19 66-4EA1 - -
LUMHHBIX COBAMHEHMI
3anacHble YacTtn
Bentunsrop AC 115 B cnepeay 3RWA49 66-8VX30
Co CTopoHe BLi¥ona 3RW49 36-8VX30 3RW49 36-8VX30 3RWA49 47-8VX30 3RW49 57-8VX30 3RWA49 57-8VX30
AC 230 B cnepepm 3RWA49 66-8VX40
Co CTOpOHbI BLIXORA 3RW49 36-8VX40 3RW49 36-8VX40 3RW49 47-8VX40 3RW49 57-8VX40 3RWA9 57-8VX40
*) Npu TPEXKOPHEBOM MOAKMIOYEHUM TONBKO A0 600 B
MpepnoxeHns no npoueaype BBoAa B akcnnyatauuto 3RW44
MapameTpbl nycka MapameTpbl BbiGera
Mpepnoxexue no
HacTpolike Tun nycka: pamna HanpsXeHMA U orpaHUYeHne Toka
P y P P P Tvn BbiGera MapameTpbl
(U+orpaHuyeHue Toka)
HavanbHoe Wmnynbe
Bpemsa OrpaHuyeHue y Bpems MomeHT
Hanpsxe-Hue HayanbHoro o
N nmycka, ¢ TOKa Bblbera, ¢ ocTtaHoBa %
% MOMeHTa nycka
MpumeHeHmne
JIeHTOuHbIN KoHBENED 70 10 [NeaKTUBNPOBAHO neakusup. (0 ms) Per. mom. BpaL. 10 10
Ponukosblit TpaHcnopTep 60 10 [leakTMBNPOBaHO neakTusup. (0 ms) Per. mom. Bpal. 10 10
Komnpeccop 50 10 4xlg neaktuaup. (0 ms) CBo60aHbIi BbIGEr X X
HeGonbLuoi BeHTUNATOP 30 10 4xlg neaktueup. (0 ms) Ceob0aHbI Bbiber X X
Hacoc 30 10 4xlgy neaktveup. (0 ms) Beiber Hacoca 10 10
vapaBnuyeckun Hacoc 30 10 4xlg neaktueup. (0 ms) Ceob0aHbI Bbiber X X
Mewwanka 30 30 4xlg neaktuaup. (0 ms) CBo60aHbI BbIGEr X X
LieHTpuchyra 30 30 4xlg neaktueup. (0 ms) Ceob0aHbI Bbiber X X
®pesepHblil CTaHOK 30 30 4xlg neaktuaup. (0 ms) CBo60aHbI BbIGEr X X
BonbLuoit BeHTUnsTOp 30 60 4xlg neaktueup. (0 ms) Ceob0aHbI Bbiber X X
MenbHuua 50 60 4xlgy 80 % /300 ms CBoGoaHblit BbiGer X X
[pobunka 50 60 4xlg 80 % / 300 ms CBo6oaHbli BbiGer X X
Uupkynapkas nuna / nextos-as 30 60 neaktueup. (0 ms) CBo60aHbI Bbiber X X
mna 4xlg
[apameTpbl HACTPOIIKM B AaHHOM Tabnuue npuBeaeHb! B ka4ecTse npumepa. OHW CryxaT UCKIIOUNTENBHO ANs MHopMaLmm
11 He ABNAoTCS 00s13aTeNbHbIMM.
I'Iapameprl HaCTpOVIKVI 3aBUCAT OT NPUMEHEHNA N AOJTKHbI ObITb ONTUMMPOBaHbI NPY BBOAE B 3KCNNyaTauuio.
86 3ZX1012-0RW44-0AA0




- — — — - — - — — — — — — 4

’_ e — e — -
MeHi0 GLICTPOro Nycka, Npu NePBUYHOM BKNIOUEHUM Beictpbiii sanyck 8 skcnnyataunio SRW44 SIRIUS
|unu nocne BbINONHEHHO! KOMaHAbI | YCTPOIACTBO NNaBHOrO Nycka fABurateneit

"3aBofickas HacTpoinka"
| | v

|yKa3aHMﬂ K MeHI0 ﬁblc7poro nycka: |

MpoBepka NPOBOAHbIX COEAUHEHMIA
- ynpaBnsioLyeit 4actv u

[Mpy NepBOM MOAKMIOYEHNM YNPABISIOLLErO HANPSKEHUS - CANOBOI YacTh

|Bbl aBTOMATUYECKN HAX0AMTECH B MEHI0 BbICTpOro nycka, |

koTopoe Bam Heo6xoanMo 0gHOKpaTHO NPOMTH, YTOBbI "YCTPOMCTBO NAIABHOrO Mycka BbIKN."
i i | TMpoBepuTb HanpsikeHus B

nepBblii pa3 BBECTM YCTPONCTBO NMABHOrO Nycka B YCTpaHUTb HEUCMPABHOCT

|3KC”ﬂYaTaU.W0- | YNPasnsioL|em i cuosoM TOkOBOM (BO3MOXHbIE HEMCMPABHOCTN CM. B

Ecnu B MeHio BbICTPOro nycka Bul noaTeepanTe "fa" KOHTYPE W BKIIOUMTE. < PykoBogcTBe Kk cucteme 3RW44,

nocneaHuit NyHKT "HacTpoitku 3acpukcnpoaTts?”, T0 Bbl | rnasa 7)

BEPHETECH B 3TO MEHIO TOJLKO B TOM Cilyyae, ecnv Bol
|BepHeTe yCTPOCTBO B COCTOSIHME NEPBUYHOIA 3aBOACKOM

BbiGpatb f3bIK 000weHne 06 na

7 2
HacTpOiAKM. (CMOTpUTE PYKOBOCTBO Wit MHCTpYKUMIO 1O ynpasnexua ownbke Ha aucnnee?
akennyatayym) v |
|Bce BBINOMHEHHbIE 10 3TOT0 MOMEHTa HacTPOiAKM ByayT ‘ BbIGpaTs TUN NPUMEHEHIR | |

nepesanuncaHbl.

epeBecTy
nepBoHayanbHoe
napameTpupoBaHue uru nyckoBoe
YCTPOWCTBO B COCTOSIHUE
3aBOJCKOM HAaCTpOiikn?

YCTaHOBUTb HOMUHANbBHbIN |

Yka3aHus no BblIGopy TMNa npuMeHeHus: i
paBounit Tok aBuratens |

|Ha ocHoBe ycTaHOBNEHHOTO THNa NpUMeHeHMs
NpesnaraTcs CTaHAapTHbIE napameTpbl.

Ecnu fiaHHble no HeobX0AMMOIA Harpyske OTCYTCTBYHOT, ‘YCTaHOBMTb Bpems sanycka ‘ |

|Heo6xonmmo BbIGpaTh BEHTUNATOP, YTOObI |

npesBapuTenbHo BbibpaTh TpeGyemble napameTpbl nycka. v

| MpuHUMNMansHo: YcTaHoBUTb NapameTp | MpoBepUTHL yCTaHOBNEHHbIE NApaMeTpbl B HACTPOWMKM > 6ok napameTpos >
MapameTpbl SBNSIOTCSA NPEANOKEHUAMU MO HACTPOIIKE. OrpaHU4eHuns Mo Toky ABUraTensb.

Mpu HeobxoaMMOCTH NapameTpbl AOMKHbI BbITh |
ONTUMUPOBAHbI, Kak 3TO ONUCAHO, HAYNHas C NyHKTa | YCTaHOBUTb NapamMeTpbl Mycka 1 OCTaHOBA B HACTPOWKM > GNOK NapameTpoB >
"KomaHpaa nycka — yCTpOCTBO NNABHOMO Nycka BKMIOYNTH" HacTpoWKkK nycka unu octaHosa no Tabnuue "MpeanoxeHne no HacTpoiike

‘ 3achukcupoBaTh HaCTPONKM |

L - = = — = = —| = = =4 ANA BBOAA B 3KCM/yaTaLmio" B COOTBETCTBUN C NPUMEHEHNEM.
‘ » "YCTPOICTBO NNABHOrO
4 nycka BbIKn."
v YcTpanuTb
KomaHaa nycka —"ycTpoicTao HeucnpasHOCTH

MNaBHOro nycka BKiownTs" | g (BOIMOXHbIE
HeNCnpaBHOCTM CM. B

1. "YetpoiteTso nnagHoro 1. "YCTPOICTBO NNABHOrO NycKa | |1, "YcTpoiCTBO NNABHOTO
nycka Bblkn." BbIKN."

nycka BbIkn." _
2. YBenuuTh Bpems 2. YMeHbLWHTL Bpems! Nycka B ZYYBeJ'IVI‘WITb HanpsKeHue 1. "Yerpoitcrao " gé'\(/c\)/izﬂ?;?;:;;lcmm
Mycka B MyHKTE MEHIo MyHKTE MEHI0 HACTPORKM, UMW, | | nycka Wi MyCKOBOW MOMEHT B gn';auoro nycka Bbikn. '
HacTponKky, nim, €Cru Bbino ycTaHoBeHo NYHKTE MeHIO HACTPOMKM, unu, | |-, oreuiTe Coobuyete na A
3. ecn Bbino OrpaHudeHme no Toky, no 3. ecnu 6bIN0 YCTaHOBNIEHO HanpAXEHAC nycka inu 06 owwbke Ha
yCTaHOBMEHO BOSMOXHOCTU YBENNYMTh OrpaHUeHHe 1o ToKy, Mo MyCKOBOV MOMEHT B Aucnnee

NYHKTE MEHI0

OrpaHu4eHune no Toky, no 3HAYEHNE OrpaHNYEHNs No TOKY.
p Y.| | BO3BMOXHOCTY YBENNIUTL HACTPOMKIA

BOSMOXHOCTV yMEHBWWTL | 13, Ecnu perynuposka 3HaYeHMe OrpaHNieHNs Mo

3Ha4eHne orpaHnyeHus KpYTSILLEro MOMEHTa aKTUBHa, TOKY.

N0 TOKy. NpOBEPUTb, AOCTATOYHO NN 5::@;:::0;‘ flBuratesis
[lsuratens HabupaeT at;cc;xm; zblt;paHiaHaqume [svratens c CVIy]'IbeIM 3anyckaeTcs cpasy
HOMMWHANbHYK CKOPOCTb '(v;)eﬁo;TeHn;zT:;N ;”1”50 %) - Npu kKOMaxae NyCKOBbIM =
BpaLLeHns 3anycka He BueHnem 3
- BbicTpee, yem BKIIOYaeTCs fBuratens; 2
TpebyeTcs, Co CRMLKOM feurarens HabupaeT cpasy u ryaut o
BBICOK/M MYCKOBLIM HOMMHaIbHYH0 - BOOOLLE He BbicTpo i o
TOKOM GKOpOCTS BRALISHUA BKiodaeTCA AOCTUraeTCs B TEYEHME XKEeNaemoro n>_.
- He nnaBHoO ; MeAnexnee, sem (ckopocTs He BPEMEHI HOMUHANbHOE
- €CIUA He Bbino Tpebyercs, Habupaercs) P uncno o6opoToB
YCTaHOBNEHO OrpaHu- - 8006l He asuratens?

Heuratens>' a6ypaet (ckopocTs

YeHue no Toky, TO no
He Habupaetcs)

YCTaHOBNEHHOI Npofo- A
TKMTENbHOCTI 3arpyske

—O
i

BbIKNIOUNTb YCTPOICTBO
NNaBHOro nycka

A A

YBenminTb yMe:LIJVITb YBENUYUTb MOMEHT YMeHbLWUTb MOMEHT | |YBenuuuts ] YBEnM4NTL MOMEHT TOPMOXKEHMS $

Bpems Bpevs TOPMOXEHMS TOPMOXKEHMS AMHAMUYECKMiA | | NOCTOSHHOTO TOKa UK YBENUYUTL S

ocTanosa nnm| | ocTarosa | [TOCTOSHHOTO TOKa MMM | | MOCTOSHHOTO TOKa WA | MOMEHT BpeMs 0CTaHOBa Kakoit CB0BOaHbIi! BbIGEr

YMeHbLMTb YBENUYUTb BPEMS COKpaTUTL BpeMms TOPMOXEHMS TUN NPUMEHEHUSE >

MOMEHT 0CTaHoBa 0CTaHoBa BblGpaH?

0CTaHOBa [Bura- YMeHbLWNTb MOMEHT OcTaHoB Hacoca,
feura-  renp He [Oevratens Aa np1 TOPMOXEHUN TOPMOXEHMS NOCTOSIHHBIM perynupoBka

[Isurate TeNb  Topmo- 0CTaHaBIM- NPOAONXaeT BpalaTbes ¢ TOKOM MNK COKpaTUTb KpYTSILLEro MOMEHTa,

b 0CTaHoB 225:46- 3UTCA Ao Baetcs, Ho MOCTOSHHON CKOPOCTbIO BPEMS 0CTaHOBa TOPMOXEHHE

e B S

BNMBaeT KoM TOPMOXEHNE™ TOPMOXEHNS ! OCTaHaBNM- OcraHasnueaeTcs,

ca fonro npopomkaer BaeTcs, Ho kak Tpedyetcs

pesko, o nocTynatb TOK TopMO-

He WHep- (OBuratens [suratenb He .

nnasHo. TyAauT B TOPMO3MTCS 10 npogoMKaeT

Yy L. 0CTaHo- 0CTaHOBA 1IN Npu nocTynars

HacocoB BIIEHHOM TOPMOXKEHMN (Oeratens

CrblLUeH COCTOSIHIM) npogomnxaet ryauT 8 3meHeHHble napameTpbl

rugpasn BpaLLaTbes ¢ 0CTaHO- 3anucatb B MaMTb B NyHKTe

w- MOCTOSIHHO BEHHOM MEHI0: HaCTPOWKM > onuuu

Yeckuit CKOPOCTbIO COCTOSHMM) 6esonacHocTu > )

yaap. 3acpmKcMpoBaTh HaCTPOMKK.

e BBog B 3KkcnnyaTaLmio 3aBepLLEH,
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TexHuuyeckne napameTpbl

PacyeTHo CTaHnapTHoe noakn4yeHue CTaHAapTHOE nogknw4yeHue
e pabouee Temnepatypa okpyxatowei cpegbl 40 °C Temnepatypa okpyxatowen cpeabl 50 °C
Ha:é)sbx;eu PacueTHbIf PacyeTHas MowHOCTb TpexdasHbix ABUraTenen PacyeTHbiit | PacyeTHas MOWHOCTb TpexdasHbIX ABUraTenei npu Ne ans 3akasa
pabounii Tok /g npu pacyeTHOM paboyem HanpsxkeHuu Ug pabounii Tok /o pacyeTHoM paboyem HanpsxeHuu Ug
B A 230B/kBr 400B/kBr 500B/kBt 690 B/kBT | A 200B/n.c. 230B/n.c. 460B/n.c. 575B/n.c.
29 55 15 — — 26 75 75 15 — 3RW44 22-00BC4
36 75 18,5 — — 32 10 10 20 — 3RW44 23-C0BC 4
200 ... 460 47 1 22 — — 42 10 15 25 — 3RW44 24-00BCCI4
57 15 30 — — 51 15 15 30 — 3RW44 25-C1BCCI4
77 18,5 37 — — 68 20 20 50 — 3RW44 26-01BC14
93 22 45 — — 82 25 25 60 — 3RW44 27-00BCCI4
29 — 15 185 — 26 — — 15 20 3RW44 22-00BC5
36 — 18,5 22 — 32 — — 20 25 3RW44 23-C0BCOI5
400 600 47 — 22 30 — 42 — — 25 30 3RW44 24-001BC5
57 — 30 37 — 51 — — 30 40 3RW44 25-C0BCO5
77 — 37 45 — 68 — — 50 50 3RW44 26-01BCI5
93 — 45 55 — 82 — — 60 75 3RW44 27-00BCO5
29 — 15 185 30 26 — — 15 20 3RW44 22-01BCI6
36 — 18,5 22 37 32 — — 20 25 3RW44 23-C0BCCI6
400 ... 690 47 — 22 30 45 42 — — 25 30 3RW44 24-01BCI6
57 — 30 37 55 51 — — 30 40 3RW44 25-C1BCCI6
77 — 37 45 75 68 — — 50 50 3RW44 26-C1BCI6
93 — 45 55 90 82 — — 60 75 3RW44 27-00BCCI6
[JlononHeHue k Ne ans 3akasa no TNy NoAKNoYeHUs Burossie kemial 14
[pYXVHHbIE KNeMMbl 3
113 30 55 — — 100 30 30 75 — 3RW44 34-C1BC4 |
134 37 75 — — 17 30 40 75 — 3RW44 35-01BCCI4
162 45 90 — — 145 40 50 100 — 3RW44 36-C1BCI4
203 55 110 — — 180 50 60 125 — 3RW44 43-00BCI4
250 75 132 — — 215 60 75 150 — 3RW44 44-01BC 4
313 90 160 — — 280 75 100 200 — 3RW44 45-00BCI4
200 ... 460 356 110 200 — — 315 100 125 250 — 3RW44 46-01BCCI4
432 132 250 — — 385 125 150 300 — 3RW44 47-00BCI4
551 160 315 — — 494 150 200 400 — 3RW44 53-0C1BCCI4
615 200 355 — — 551 150 200 450 — 3RW44 54-01BC4
693 200 400 — — 615 200 250 500 — 3RW44 55-C1BCC14
780 250 450 — — 693 200 250 600 — 3RW44 56-C1BC14
880 250 500 — — 780 250 300 700 — 3RW44 57-C1BCCI4
970 315 560 — — 850 300 350 750 — 3RW44 58-01BC4
1076 355 630 — — 885 350 400 850 — 3RW44 65-C1BCCI4
1214 400 710 — — 1051 400 450 950 — 3RW44 66-C1BC14
13 — 55 75 — 100 — — 75 75 3RW44 34-00BCOI5
134 - 75 90 — 17 — — 75 100 3RW44 35-C1BCI5
162 — 90 110 — 145 — — 100 125 3RW44 36-C1BCOI5
203 - 110 132 — 180 — — 125 150 3RW44 43-00BCOI5
250 — 132 160 — 215 — — 150 200 3RW44 44-00BCO5
313 - 160 200 — 280 — — 200 250 3RW44 45-00BC5
356 — 200 250 — 315 — — 250 300 3RW44 46-01BCOI5
400 ... 600 432 - 250 315 — 385 — — 300 400 3RW44 47-00BCO5
551 — 315 355 — 494 — — 400 500 3RW44 53-C0BCOI5
615 - 355 400 — 551 — — 450 600 3RW44 54-01BCI5
693 — 400 500 — 615 — — 500 700 3RW44 55-C1BCOI5
780 - 450 560 — 693 — — 600 750 3RW44 56-C1BCI5
880 — 500 630 — 780 — — 700 850 3RW44 57-00BCO5
970 - 560 710 — 850 — — 750 950 3RW44 58-01BCI5
1076 — 630 800 — 885 — — 850 1100 3RW44 65-C1BCOI5
1214 — 710 900 — 1051 — — 950 1200 3RW44 66-C1BCI5
13 — 55 75 110 100 — — 75 75 3RW44 34-01BCI6
134 - 75 90 132 17 — — 75 100 3RW44 35-0BCI6
162 — 90 110 160 145 — — 100 125 3RW44 36-C1BCCI6
203 - 110 132 200 180 — — 125 150 3RW44 43-01BCI6
250 — 132 160 250 215 — — 150 200 3RW44 44-0C1BCCI6
313 - 160 200 315 280 — — 200 250 3RW44 45-01BCI6
356 — 200 250 355 315 — — 250 300 3RW44 46-C1BCCI6
400 ... 690 432 - 250 315 400 385 — — 300 400 3RW44 47-00BCI6
551 — 315 355 560 494 — — 400 500 3RW44 53-C1BCCI6
615 - 355 400 630 551 — — 450 600 3RW44 54-01BCI6
693 — 400 500 710 615 — — 500 700 3RW44 55-C1BCCI6
780 - 450 560 800 693 — — 600 750 3RW44 56-C1BC16
880 — 500 630 900 780 — — 700 850 3RW44 57-C1BCCI6
970 - 560 710 1000 850 — — 750 950 3RW44 58-C1BCL16
1076 — 630 800 1100 885 — — 850 1100 3RW44 65-C1BCCI6
1214 — 710 900 1200 1051 — — 950 1200 3RW44 66-C1BCI16
fononHeHue k Ne Ans 3aka3a No TUNY NOAKMIO4YEeHUs BWHTOBbIE KNEMMbI 24
MpyXuHHbIE KNeMMb! 6
DononHenue k Ne ans 3akasa No pacyeTHOMY ynpaBnsioweMy HanpshxeHuio nutaHus Ug AC 115B i
AC230B
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TpexkopHeBoOe noAknoYeHne TpexkopHeBOe noAknoYeHne
Temnepatypa okpyxatowei cpeabl 40 °C Temnepatypa okpyxatowiei cpeabl 50 °C
PacueTtHoe PacuetHbl | PacyeTHas MowHOCTb TpexdasHbix | PacyeTHbl .
N N N N . | PacuyeTHas MOWHOCTb TpexdasHbIX ABUraTenen
pabouee i pabouui ABuratenen npu pacyeTHoMm " pabouui Ne ans 3aka3sa
npu pacyeTHoMm pabouem Hanpsaxenun Ug

Hanpaxeue Ug TOK I paboyem HanpsxeHumn Ug TOK Ig

B A 230B/kBr  400B/kBr 500B/kBr | A 200B/n.c. 230B/n.c. 460B/n.c. 575B/n.c.
50 15 22 — 45 10 15 30 — 3RW44 22-1BC14
62 18,5 30 — 55 15 20 40 — 3RW44 23-00BC4

200 .. 460 81 22 45 — 73 20 25 50 — 3RW44 24-C1BCI4
99 30 55 — 88 25 30 60 — 3RW44 25-00BC4
133 37 75 — 18 30 40 75 — 3RW44 26-C1BC14
161 45 90 — 142 40 50 100 — 3RW44 27-00BCI4
50 — 22 30 45 — — 30 40 3RW44 22-1BCI5
62 — 30 37 55 — — 40 50 3RW44 23-00BC5

400 .. 600 81 — 45 45 73 — — 50 60 3RW44 24-C1BCI5
99 — 55 55 88 — — 60 75 3RW44 25-C1BCI5
133 — 75 90 18 — — 75 100 3RW44 26-C1BCI5
161 — 90 110 142 — — 100 125 3RW44 27-00BC5
D,OI'IOﬂHeHVIe K Ne Ans 3aKasa no Tuny NnoaknYeHus BurTosbie knews! T T

TpyXUHHbIE KIEMMbI 3

196 55 110 — 173 50 60 125 — 3RW44 34-01BCL14
232 75 132 — 203 60 75 150 — 3RW44 35-C1BCI4
281 90 160 — 251 75 100 200 — 3RW44 36-C1BCI4
352 110 200 — 312 100 125 250 — 3RW44 43-01BC4
433 132 250 — 372 125 150 300 — 3RW44 44-01BC4
542 160 315 — 485 150 200 400 — 3RW44 45-C1BCI4
617 200 355 — 546 150 200 450 — 3RW44 46-C1BC14

200 .. 460 748 250 400 — 667 200 250 600 — 3RW44 47-C0BCI4
954 315 560 — 856 300 350 750 — 3RW44 53-01BC4
1065 355 630 — 954 350 400 850 — 3RW44 54-C1BCI4
1200 400 710 — 1065 350 450 950 — 3RW44 55-C1BCI4
1351 450 800 — 1200 450 500 1050 — 3RW44 56-C1BC14
1524 500 900 — 1351 450 600 1200 — 3RW44 57-00BCI4
1680 560 1000 — 1472 550 650 1300 — 3RW44 58-C1BC14
1864 630 1100 — 1533 650 750 1500 — 3RW44 65-C1BC14
2103 710 1200 — 1820 700 850 1700 — 3RW44 66-C1BC14
196 — 110 132 173 — — 125 150 3RW44 34-1BCI5
232 — 132 160 203 — — 150 200 3RW44 35-C0BCIS
281 — 160 200 251 — — 200 250 3RW44 36-C1BCCI5
352 — 200 250 312 — — 250 300 3RW44 43-C1BCI5
433 — 250 315 372 — — 300 350 3RW44 44-01BCI5
542 — 315 355 485 — — 400 500 3RW44 45-C1BCI5 S
617 — 355 450 546 — — 450 600 3RW44 46-C1BCI5 E

400 .. 600 748 — 400 500 667 — — 600 750 3RW44 47-C0BCI5 8
954 — 560 630 856 — — 750 950 3RW44 53-0BCI5 >
1065 — 630 710 954 — — 850 1050 3RW44 54-C1BCI5 o
1200 — 710 800 1065 — — 950 1200 3RW44 55-C1BCI5
1351 — 800 900 1200 — — 1050 1350 3RW44 56-C1BC5
1524 — 900 1000 1351 — — 1200 1500 3RW44 57-01BCI5
1680 — 1000 1200 1472 — — 1300 1650 3RW44 58-C1BC5
1864 — 1100 1350 1533 — — 1500 1900 3RW44 65-C1BCLI5
2103 — 1200 1500 1820 — — 1700 2100 3RW44 66-C1BCI5
OononHeHue k N2 AnsA 3aka3a no TuNy NoAKNOYEHUA BwHTOBbIE KIEMMbI 2

npy)KVIHHbIe KneMmmbl 6?
DononHenue k Ne ans 3akasa no pacyeTHOMy ynpasnsitowemy HanpsbkeHuio nutanusa Ug AC 1158 3
AC 230 B 4
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PR T 3RW44..-.BC3. 3RW44..-.BCA.
L Rl b V| Zc7 15 (15 %/ +10%) | AC 230 (15 %/ +10 %)
L 42 11l 457 FhL FRLVAE mA | — -
W iR Hz | 50 .60 (£10 %) 50 .. 60 (10 %)
ThZ&E B F 3RW44..-BC.4 3RW44..-.BC.5 3RW44..-.BC.6
Ci200 460 (5% | AUt 400 600 (15%/ | At 400 .. 690 * (15 %
PR 7 BX ) FEL V| +10 %) +10 %) +10 %)
W B Hz |50 .60 (£10 %) 5060 (£10 %) 50 .60 (£10 %)
J B PR B 0L FE Ao VAR °C [0...+60 0...+60 0..+60
SIRIUS 3RW44
Uiga 3RW44 2. 3RW44 3. 3RW44 4. 3RW44 5. 3RW44 6.
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s E 30 30 4xlg FBREOE 0 =8 | BATIREF IR X X
B0 30 30 4x, SRR 0 R | ETRERIE | X X
BEIR 30 30 4xlg ERRBUE 0 28 | BATRGRIF L X X
AL 30 60 4xlg FBREOE 0 =8 | BATIRIEF IR X X
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[R5 / 30 60 4xle ERRBUE 0 28 | BATRGRIF L X X
%Tﬁﬁqﬂﬁﬂﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬂ)ﬂﬁﬁ%, TEAARER . SR EETEIRRT BRI AXN SR, B E RIYLET %

3ZX1012-0RW44-0AA0 97



T T, . - — T — — — — — — — 1 T
o i SR P E DO HLE AT
BB KSR R | (] oS s
|pemn) - seamsom ! T
ES5 Y LRl U 4 2 A DO 3 | i -
|$%E;$§§%$¢M%§%ﬁﬁ~ﬁ,i%” | e
47)\13‘ SRS %% eH
S5 7 B B b RS — " AR 7 - \ P
[T " (A , 5 Ul 5 0 ) | R A g 1 e B JEarhi
(HBE " ARE A RER SO . (g | BRI S (T L H B2 L, 3RWAd %
{F IR SIS LA . | i )
| Bl S I
| P04 L] |
T TS At 5 B |
. v
R I AR, W [ A |
(REFUEITH MAESE . s 2, SXBFAIY +
'%ﬁfﬁﬁﬁiﬁgﬁﬁﬁﬁﬁzgﬁﬁﬂﬁgﬁ s o ! WIS HR e B B B 7E
| . WL : RE AR | e
| v |
LS \
| v I [memsre > s8> wbl, REcarmsy
| IR | ek s tms s, JpeR BRI G
7% >Z > JEE)E 3 47 SR
s BB > U0 RARMRIL R 10 ok
R B PSS
| | W R | i
Lo ’ [ 6
st g e e QMM

1A | (1 KRR RELGELE 17 KPR 3 " )

2 (ESRHEIRE S, | (2 eSS RE T, 4f | |2 SRR B B, 4R | (2 sk s
SEJEF A, S| JEESINE, BRI | (R SRR ShE A RN E SRR

=]
HE

SIRCHET MW A | BT HRAR, Wilsl | |8 SR EEE
R, IR | ARARAE 3UCRCBE TR,
H 3 WURESEIRBEDIREC ML | [T e A SR BRAE

W, AR R
R R

LB R

L >/ = 1509 GEGINEE) AL 5
( i8>/ = 150%) — %%Ki@ qf%fm
LB T T A 5.
e e R
~ LLIIEE AR, I o A
9 LSl ] e i, <AL
e SRR - ARE WL BT IR A
A - = e me e BLLE BT 0 ]

iy 1) 3 1) 00 5 e T
H 2

WA, MSHC ST

EERs -
o ERAET @ AL (bl
5 A1

g < (O« PSR
A A A A 4 __4
KRR |[grsmon || TR R R Eh R TR ELI AR | | SR s e ELU LB e $
12 11 1) @Laﬂaj SEEE R L | | OB R AL | | B B 7 1L N
s I 5] A 1] ﬁ%;%ﬂé;, B 5 7
< - HFEHLT7 =
%ﬁg Eﬂiﬂﬁ W L F R 3
e By i d B Y
kit ST TR, ) ulik o ST
- l (ALLE I M IR G 3E 1T S
iR R (Bl RE A A ) 2 g
S ) i AL
@%%; H‘]ﬁ%ﬁ%lw\
NP . (
S, e 2
Ek%?f%]ﬁﬁliﬁ': ;Fxé?‘? )
A L AR [A]

v
TERIRI . BE > REeR
#> RERE izl
HZ4 .
B YOS AT AR

JELRBEEAT

O—>
o

A

98 37X1012-0RW44-0AA0



TR TR
B RE 40°C TR EEE 50°C
TRERSERE | S AR Ue T, ST SR Ue T, X
Ue le SHAE P TR le SR B T TREH
Vv A 230V/KW 400V/KW 500V/KW 690V/kW | A 200V/HP 230V/HP 460V /HP 575V /HP
29 55 15 — — 26 75 75 15 — 3RW44 22-00BC14
36 75 18,5 — — 32 10 10 20 — 3RW44 23-0BC 14
200 ... 460 47 1 22 — — 42 10 15 25 — 3RW44 24-01BCO4
57 15 30 — — 51 15 15 30 — 3RW44 25-0BC14
7 18,5 37 — — 68 20 20 50 — 3RW44 26-01BC14
93 22 45 — — 82 25 25 60 — 3RW44 27-0BC14
29 — 15 18,5 — 26 — — 15 20 3RW44 22-00BCO5
36 — 18,5 22 — 32 — — 20 25 3RW44 23-0BC 5
400 ...600 47 — 22 30 — 42 — — 25 30 3RW44 24-00BCO5
57 — 30 37 — 51 — — 30 40 3RW44 25-0BC15
7 — 37 45 — 68 — — 50 50 3RW44 26-01BCO5
93 — 45 55 — 82 — — 60 75 3RW44 27-01BC5
29 — 15 18,5 30 26 — — 15 20 3RW44 22-0BC16
36 — 18,5 22 37 32 — — 20 25 3RW44 23-1BC 16
400 ... 690 47 — 22 30 45 42 — — 25 30 3RW44 24-0BC16
57 — 30 37 55 51 — — 30 40 3RW44 25-C1BCC16
77 — 37 45 75 68 — — 50 50 3RW44 26-C1BC16
93 — 45 55 90 82 — — 60 75 3RW44 27-01BCC16
‘ ~ % ‘ W2t sk 14 T
THEE - HERGMEENRII At 3
113 30 55 — — 100 30 30 75 — 3RW44 34-01BC14
134 37 75 — — 17 30 40 75 — 3RW44 35-01BC4
162 45 90 — — 145 40 50 100 — 3RW44 36-C1BC14
203 55 110 — — 180 50 60 125 — 3RW44 43-00BCO4
250 75 132 — — 215 60 75 150 — 3RW44 44-0BC 14
313 90 160 — — 280 75 100 200 — 3RW44 45-01BC4
200 ... 460 356 110 200 — — 315 100 125 250 — 3RW44 46-C1BC14
432 132 250 — — 385 125 150 300 — 3RW44 47-01BCO4
551 160 315 — — 494 150 200 400 — 3RW44 53-01BC14
615 200 355 — — 551 150 200 450 — 3RW44 54-01BC4
693 200 400 — — 615 200 250 500 — 3RW44 55-01BC14
780 250 450 — — 693 200 250 600 — 3RW44 56-01BC14
880 250 500 — — 780 250 300 700 — 3RW44 57-C0BC14
970 315 560 — — 850 300 350 750 — 3RW44 58-01BC14
1076 355 630 — — 885 350 400 850 — 3RW44 65-C01BC14
1214 400 710 — — 1051 400 450 950 — 3RW44 66-01BC14
113 — 55 75 — 100 — — 75 75 3RW44 34-C1BCC15
134 — 75 90 — 117 — — 75 100 3RW44 35-C0BC15
162 — 90 110 — 145 — — 100 125 3RW44 36-C1BC15
203 — 110 132 — 180 — — 125 150 3RW44 43-00BCO5
250 — 132 160 — 215 — — 150 200 3RW44 44-1BC15
313 — 160 200 — 280 — — 200 250 3RW44 45-00BCO5
356 — 200 250 — 315 — — 250 300 3RW44 46-C1BC15
400 ... 600 432 — 250 315 — 385 — — 300 400 3RW44 47-00BCO5
551 — 315 355 — 494 — — 400 500 3RW44 53-0BC15
615 — 355 400 — 551 — — 450 600 3RW44 54-01BCO5
693 — 400 500 — 615 — — 500 700 3RW44 55-01BC15
780 — 450 560 — 693 — — 600 750 3RW44 56-01BC5
880 — 500 630 — 780 — — 700 850 3RW44 57-C0BC15
970 — 560 710 — 850 — — 750 950 3RW44 58-01BC5
1076 — 630 800 — 885 — — 850 1100 3RW44 65-C1BC15
1214 — 710 900 — 1051 — — 950 1200 3RW44 66-01BC5
113 — 55 75 110 100 — — 75 75 3RW44 34-1BCL16
134 — 75 90 132 17 — — 75 100 3RW44 35-C1BC 16
162 — 90 110 160 145 — — 100 125 3RW44 36-C1BCL16
203 — 110 132 200 180 — — 125 150 3RW44 43-00BCO16
250 — 132 160 250 215 — — 150 200 3RW44 44-1BCC16
313 — 160 200 315 280 — — 200 250 3RW44 45-00BC16
356 — 200 250 355 315 — — 250 300 3RW44 46-C1BCL16
400 ... 690 432 — 250 315 400 385 — — 300 400 3RW44 47-01BCO6
551 — 315 355 560 494 — — 400 500 3RW44 53-01BCC16
615 — 355 400 630 551 — — 450 600 3RW44 54-01BC16
693 — 400 500 710 615 — — 500 700 3RW44 55-01BCC16
780 — 450 560 800 693 — — 600 750 3RW44 56-C1BC16
880 — 500 630 900 780 — — 700 850 3RW44 57-C1BCC16
970 — 560 710 1000 850 — — 750 950 3RW44 58-C1BC16
1076 — 630 800 1100 885 — — 850 1100 3RW44 65-C1BCC16
1214 — 710 900 1200 1051 — — 950 1200 3RW44 66-01BCC16
THREM - SEAREERRNHT itk et 7
NS INE
THEE - MRERHBEEE Us 35 i 115V 3
AZ 230V 4

3ZX1012-0RW44-0AA0 99



E=fi s E=fi s
FR PR SEIR 40 °C JR PR BEIR BE 50 °C
RERD Ak | Bx BHm%n R AR Ue i, T REEZ AR Ue i, )
Ue le SR B % le S AL B THRESH

Vv A 230 V/ kKW 400 V/ kW 500 V/ kW A 200 V/HP 230V/HP 460 V/HP 575V /HP
50 15 22 — 45 10 15 30 — 3RW44 22-01BC14
62 18,5 30 — 55 15 20 40 — 3RW44 23-01BC4

200 ... 460 81 22 45 — 73 20 25 50 — 3RW44 24-0BC14
99 30 55 — 88 25 30 60 — 3RW44 25-01BC14
133 37 75 — 118 30 40 75 — 3RW44 26-C1BC14
161 45 90 — 142 40 50 100 — 3RW44 27-01BC4
50 — 22 30 45 — — 30 40 3RW44 22-0BC15
62 — 30 37 55 — — 40 50 3RW44 23-00BCO5

400 ... 600 81 — 45 45 73 — — 50 60 3RW44 24-0BC15
99 — 55 55 88 — — 60 75 3RW44 25-01BC15
133 — 75 90 118 — — 75 100 3RW44 26-C1BC15
161 — 90 110 142 — — 100 125 3RW44 27-001BCO5
WHREM - XBAMEERRGIE 904 2k 1 4 T

B 3

196 55 110 — 173 50 60 125 — 3RW44 34-[1BC14
232 75 132 — 203 60 75 150 — 3RW44 35-00BC4
281 90 160 — 251 75 100 200 — 3RW44 36-C1BC14
352 110 200 — 312 100 125 250 — 3RW44 43-00BCO4
433 132 250 — 372 125 150 300 — 3RW44 44-0BC4
542 160 315 — 485 150 200 400 — 3RW44 45-00BC4
617 200 355 — 546 150 200 450 — 3RW44 46-C1BC14

200 ... 460 748 250 400 — 667 200 250 600 — 3RW44 47-00BCO4
954 315 560 — 856 300 350 750 — 3RW44 53-01BC14
1065 355 630 — 954 350 400 850 — 3RW44 54-01BC4
1200 400 710 — 1065 350 450 950 — 3RW44 55-01BC14
1351 450 800 — 1200 450 500 1050 — 3RW44 56-01BC4
1524 500 900 — 1351 450 600 1200 — 3RW44 57-01BC14
1680 560 1000 — 1472 550 650 1300 — 3RW44 58-01BC4
1864 630 1100 — 1533 650 750 1500 — 3RW44 65-C01BC14
2103 710 1200 — 1820 700 850 1700 — 3RW44 66-01BC4
196 — 110 132 173 — — 125 150 3RW44 34-C1BC15
232 — 132 160 203 — — 150 200 3RW44 35-00BCO5
281 — 160 200 251 — — 200 250 3RW44 36-C1BCC15
352 — 200 250 312 — — 250 300 3RW44 43-00BCO5
433 — 250 315 372 — — 300 350 3RW44 44-0BC15
542 — 315 355 485 — — 400 500 3RW44 45-00BCO5
617 — 355 450 546 — — 450 600 3RW44 46-C1BCC15

400 ... 600 748 — 400 500 667 — — 600 750 3RW44 47-00BCO5
954 — 560 630 856 — — 750 950 3RW44 53-0BCC5
1065 — 630 710 954 — — 850 1050 3RW44 54-01BCO5
1200 — 710 800 1065 — — 950 1200 3RW44 55-01BC15
1351 — 800 900 1200 — — 1050 1350 3RW44 56-01BC5
1524 — 900 1000 1351 — — 1200 1500 3RW44 57-C01BCC15
1680 — 1000 1200 1472 — — 1300 1650 3RW44 58-01BC5
1864 — 1100 1350 1533 — — 1500 1900 3RW44 65-C1BCC15
2103 — 1200 1500 1820 — — 1700 2100 3RW44 66-01BC5
THREM - XBAMEERRGIE ? T
THRER - MRERHIRAEAE Us B3 6 3
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2) IEC

(4) NEMA

(6a) 3RW44 2
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SIEMENS | SRIUS
()
)
£sg

G/031127 *E00*

& 4 4

= =
LOCAL INTERFACH

(3) IEC (\/3)

L1 L2 L3

T T2 T3 T6| T4 T5
WZ— Ut
w1 u2
V2 V1
(5) NEMA (./3)

T5

T6 T1
T3 T4
T5 T2
(6b) 3RW44 5 / 3RWA4 6
RIS Ay o
© 0 ©
1L1 3L2 5L3

| 3RW446 |

- U= 2‘(:-(:-;460\/ 3Rw:rz:4 BC44 E
[Wo] [Wo] [Rd] I’NErTo‘ ;
1] peseesleseses| IIINII0000] LT T 1 | .
) | ~_] 4 g T’Q ¥e) {9 ¢S ﬂ
ﬁl@» @—\% I < 1. | A1, A2, PE, L+, L-, IN1, IN2, IN3, IN4, T1, T2,
AL N4 \ / 13, 14, 23, 24, 33, 34, 95, 96, 98
\ |2 / 1 2. | L1/L2/L3, T1/T2/T3
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(7)

A1, A2, PE, L+, L-, IN1, IN2, IN3, IN4, T1, T2, 13, 14, 23, 24, 33, 34, 95, 96, 98

3RW44..-1.... 3RW44..-2....
3RWA44..-6.... 3RWA44..-3....

=3 0,8...1,2Nm _
@ 5...6mm/PZ2 7t0103 b in
Ao 1x0,5...4,0 mm? )
205 . 25 mu 2%0.25...1,5mm
10 2x0,5...1,5mm? 2
‘:%_' 1x0,5...2,5 mm? 2x025...1,5mm
<10 — 20,25 ... 1,5 mm?
AWG 2x20t0 14 2241016
L1, 12, 13; T1, T2, T3
3RW44 2.-.... 3RW44 3.-.... 3RW444.-.... 3RW445.-.... / 3RW44 6.-....
4..6Nm 10 ... 14 Nm 14 ... 24 Nm 20 ...35Nm
I M8x25 89... 1241b- in e 124 . 2101b in M12x40 177 . 310 1b- in
==
2x10...70 mm? 2x25...120 mm? 2x70 ... 240 mm? 2x70...240 mm?
ZES) | 2xAWG T ... 1/0 D) 2 X AWG 4 .. 250 kemil 2 x AWG 2/0 ... 500 kemil 2 x AWG 2/0 ... 500 kemil
2x10 ... 50 mm? 2x16 ... 95 mm? 2 x50 ...240 mm? 2 x50 ...240 mm?
2XAWG 7 ... 110 2 X AWG 6 ... 310 2 x AWG 20 ... 500 kemil 2 X AWG 2/0 ... 500 kemil

mamxﬂ'ogxxfsxsofo 8 b< 17 mm b< 25mm b= Somm

171 2x25 ... 16 mm? — — — — _ _

17 | 2x25... 35 mm? _ _
& | 1x25..50mm?

2x10 ... 50 mm?
17 1x10... 70 mm?

2 | 2xAWG 10... 110 - - - - - -

1xAWG 10 ... 2/0

3ZX1012-0RW44-0AA0 103



(8a)

3RW44 2
3RW44 3
3RW44 4

(8b)

B

3RW44 5 f
1

DIN ISO 2380-1A0,5x 3

1
DINISO 2380-1A0,5x 3

94
3mm

RW-01166a

Deutsch

A GEFAHR

Gefahrliche Spannung.
Lebensgefahr oder schwere
Verletzungsgefahr.

Vor Beginn der Arbeiten Anlage und
Geratespannung frei schalten.

Espaiiol

A PELIGRO

Tension peligrosa.

Puede causar la muerte o lesiones
graves.

Desconectar la alimentacion eléctrica
antes de trabajar en el equipo.

Tiirkge
A TEHLIKE

Tehlikeli gerilim.
Oliim tehlikesi veya agir yaralanma
tehlikesi.

Galismalara baglamadan dnce, sistemin

ve cihazin gerilim beslemesini kapatiniz.

RW01168

English

| A DANGER

Hazardous voltage.

Will cause death or serious injury.
Disconnect power before working on
equipment.

Italiano

A PERICOLO

Tensione pericolosa.

Puo provocare morte o lesioni gravi.
Scollegare I'alimentazione prima di ese-
guire interventi sull’apparecchiatura.

Pycckuii
A ONACHO

OnacHoe HanpsixeHue.
OnacHocTb ANS XU3HW NN
BO3MOXHOCTb TSXKENbIX TPaBM.
Mepea Hayanom paboT OTKAYNUTL
noAayy NUTaHus K YCTaHOBKE M K
YCTPOMNCTBY.

Francais

| A DANGER

Tension dangereuse.

Danger de mort ou risque de blessures
graves.

Mettre hors tension avant d’intervenir sur
I'appareil.

Portugués

A PERIGO

Tensédo perigosa.

Perigo de morte ou ferimentos graves.
Desligue a corrente antes de trabalhar no
equipamento.

faR K .
MRS B R REER .
AT 0% I Z5f DRI T LY

104
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(15a)

3RW44 2 X
3RW44 3 g

3RW44 4
11
©

3RWA442:M6...10Nm/891b-in b
3RW44 3: M6 ... 10 Nm /89 Ib-in
3RW44 4:M8 ... 15Nm/ 134 Ib-in

——C d
Y_E} o /_QT\Q n

T AL ééé@@ T N2 NS m4 s
i Gesetcletancs JEonII]

SIEMENS | N
@

©

N>

| —

G/031127 E00" LOCAL INTERFAC

U= 200..460V 3RW4422-1BC44

[No] [fo] l'ﬂml—w?rm i O
ili @@@@@@|@@@@@@' a0a0nonan

23 24 33 34 |95 96 98

oot

211

o

a b c d e f g h i k | m n 0 p
3RW44 2 180 170 37 1 167 100 240 270 180 148 75 153 7 184 6,6
(7.09) |(6.69) |(1.46) |(0.43) |(6.57) |(3.94) |(9.45) |(10.63) |[(7.09) |(5.83) |(0.30) |(6.02) |(0.28) |(7.24) |(0.26)
3RW44 3 180 170 37 17 167 100 240 270 180 148 75 153 7 198 9
(7.09) |(6.69) |(1.46) |(0.67) |(6.57) |(3.94) |(9.45) |(10.63) |[(7.09) |(5.83) |(0.30) |(6.02) |(0.28) |(7.80) |(0.35)
3RW44 4 210 210 48 25 190 140 269 298 205 166 16 166 9 230 1
(8.27) |(8.27) [(1.89) |(0.98) |(7.48) |(5.51) |(10.59) |(11.73) |(8.07) |(6.54) |(0.63) |(6.54) |(0.35) |(9.06) |(0.43)
mm (inch)

106 37X1012-0RW44-0AA0



(15b)

3RW44 5/ 3RW44 6 - — — —
. _ -1 3RW446 - —
b P L — 1 -
c s o~ —_
R T T Y 3RW44 5: M12 ... 35 Nm / 310 Ib-in -
VRl D g D | 3RW446: M12 .35 Nm /310 Ib-in i -
i e
& el C T o —
o _[@pl  _[elL [ [—) I
° 11 32 ° 53 © © i
o © I
- — — 7
e  3RW446 | D b
g
il P e T |
.
| | 3RW446 | — —7’;
[ /23
| L - — — 1 IEla
: ” =
| NS = 2K/ | | =
-l > 27 - ° —
PE= =
h o 2T1 4T2 o 6T3 o
o dlo ~— J
T L%
s I jincREy = i
IESREARES) =
__i77774 77777 S J \ P — LJ
| k . —
| | o
~ -
N O o T T T —
v 3RW446 | —
|
a b c d e f g h i k | m n
3RW44 5 76 40 14 20 15,5 |638,5 590 _ 44 470 [510 16,5 | 105
3) (16) [(0.6) |(08) |(0.7) |(252) |(9.45) 18 (18 |@oy |©7) |@.1)
3RW44 6 85 50 14 _ _ 667 660 160 37,5 535 | 576 16,5 |103
(335 |(1.97) |(0.6) 26.3) |(26) [(6.3) |(1.48) |(@1) |27 |©07) |(4.06)
mm (inch)
0 p q r S t u v w
253 623 249 162 152
SRWAAS oy (4l | - | ©8) |64 |69 |~
251 693 43,5 40 20 249 162 151,4 123
SRWAAE 1 oge) |(273) |(71) |(1e) |078) |08 |64 |(596) |(4.84)
mm (inch)

3ZX1012-0RW44-0AA0
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L

| 3RW446 |

o

 e—]
e—
—
[ —
[ e—
[ e—
[ e—
[ e—
e—]
{e—
[ —
[ —
[ e—

| | (

ac

ad

ab

M
| |
y
z
aa
X y z aa ab ac ad
290 147|173 195 | 118 261 290
SRWAAS ey | 69 |77 |46 |02 [(115)
2895 |175 |173 118 261 290
SRWAAE | 14y |69) [(6:8) |~ [465) |(10.28) |(1142)
mm (inch)
Technische Anderungen vorbehalten. Zum spéteren Gebrauch aufbewahren. 3ZX1012-0RW44-0AA0

Subject to change without prior notice. Store for use at a later date. © Siemens AG 2005
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