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Rechtliche Hinweise

Warnhinweiskonzept

Dieses Handbuch enthélt Hinweise, die Sie zu lhrer personlichen Sicherheit sowie zur Vermeidung von
Sachschaden beachten miissen. Die Hinweise zu lhrer personlichen Sicherheit sind durch ein Warndreieck
hervorgehoben, Hinweise zu alleinigen Sachschaden stehen ohne Warndreieck. Je nach Gefédhrdungsstufe
werden die Warnhinweise in abnehmender Reihenfolge wie folgt dargestellt.

/\GEFAHR

bedeutet, dass Tod oder schwere Kérperverletzung eintreten wird, wenn die entsprechenden
VorsichtsmaRnahmen nicht getroffen werden.

/\WARNUNG

bedeutet, dass Tod oder schwere Korperverletzung eintreten kann, wenn die entsprechenden
VorsichtsmaRnahmen nicht getroffen werden.

/\VORSICHT
bedeutet, dass eine leichte Kérperverletzung eintreten kann, wenn die entsprechenden Vorsichtsmalinahmen
nicht getroffen werden.

ACHTUNG
bedeutet, dass Sachschaden eintreten kann, wenn die entsprechenden Vorsichtsmalnahmen nicht getroffen
werden.

Beim Auftreten mehrerer Gefahrdungsstufen wird immer der Warnhinweis zur jeweils hochsten Stufe verwendet.
Wenn in einem Warnhinweis mit dem Warndreieck vor Personenschdden gewarnt wird, dann kann im selben
Warnhinweis zusatzlich eine Warnung vor Sachschaden angefiigt sein.

Qualifiziertes Personal

Das zu dieser Dokumentation zugehdrige Produkt/System darf nur von fiir die jeweilige Aufgabenstellung
qualifiziertem Personal gehandhabt werden unter Beachtung der fiir die jeweilige Aufgabenstellung zugehérigen
Dokumentation, insbesondere der darin enthaltenen Sicherheits- und Warnhinweise. Qualifiziertes Personal ist
auf Grund seiner Ausbildung und Erfahrung befahigt, im Umgang mit diesen Produkten/Systemen Risiken zu
erkennen und mogliche Gefahrdungen zu vermeiden.

BestimmungsgeméRer Gebrauch von Siemens-Produkten

Marken

Beachten Sie Folgendes:

/\WARNUNG

Siemens-Produkte dirfen nur fur die im Katalog und in der zugehdrigen technischen Dokumentation
vorgesehenen Einsatzfalle verwendet werden. Falls Fremdprodukte und -komponenten zum Einsatz kommen,
missen diese von Siemens empfohlen bzw. zugelassen sein. Der einwandfreie und sichere Betrieb der
Produkte setzt sachgemalen Transport, sachgeméafe Lagerung, Aufstellung, Montage, Installation,
Inbetriebnahme, Bedienung und Instandhaltung voraus. Die zuldssigen Umgebungsbedingungen miissen
eingehalten werden. Hinweise in den zugehdrigen Dokumentationen mussen beachtet werden.

Alle mit dem Schutzrechtsvermerk ® gekennzeichneten Bezeichnungen sind eingetragene Marken der
Siemens AG. Die Ubrigen Bezeichnungen in dieser Schrift kénnen Marken sein, deren Benutzung durch Dritte fur
deren Zwecke die Rechte der Inhaber verletzen kann.

Haftungsausschluss

Wir haben den Inhalt der Druckschrift auf Ubereinstimmung mit der beschriebenen Hard- und Software gepriift.
Dennoch kénnen Abweichungen nicht ausgeschlossen werden, so dass wir fiir die vollstiandige Ubereinstimmung
keine Gewahr Gibernehmen. Die Angaben in dieser Druckschrift werden regelmagig tberprift, notwendige
Korrekturen sind in den nachfolgenden Auflagen enthalten.

Siemens AG A5E38815802A AA Copyright © Siemens AG 2015 - 2017.
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Dieses Handbuch beschreibt, wie Sie die Control Unit CU230P-2 des Umrichters SINAMICS
G120P installieren und in Betrieb nehmen.

Was bedeuten die Symbole im Handbuch?

=
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EE] Verweis auf weiterflihrende Informationen im Handbuch

Hier beginnt eine Handlungsanweisung.
Hier endet die Handlungsanweisung.
Download aus dem Internet

Bestellbare DVD
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1 Grundlegende Sicherheitshinweise

1.1 Allgemeine Sicherheitshinweise

/N\WARNUNG

Lebensgefahr bei Nichtbeachtung von Sicherheitshinweisen und Restrisiken

Bei Nichtbeachtung der Sicherheitshinweise und Restrisiken in der zugehdrigen Hardware-
Dokumentation kénnen Unfélle mit schweren Verletzungen oder Tod auftreten.

e Halten Sie die Sicherheitshinweise der Hardware-Dokumentation ein.
e Berlcksichtigen Sie bei der Risikobeurteilung die Restrisiken.

/N\WARNUNG

Lebensgefahr durch Fehlfunktionen der Maschine infolge fehlerhafter oder verénderter
Parametrierung

Durch fehlerhafte oder veranderte Parametrierung kénnen Fehlfunktionen an Maschinen
auftreten, die zu Kérperverletzungen oder Tod fiihren kénnen.

e Schitzen Sie die Parametrierungen vor unbefugtem Zugriff.

e Beherrschen Sie mdgliche Fehlfunktionen durch geeignete Malnahmen (z. B. NOT-
HALT oder NOT-AUS).

Control Units CU230P-2
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Grundlegende Sicherheitshinweilse

1.2 Industrial Security

1.2 Industrial Security

Hinweis
Industrial Security

Siemens bietet Produkte und Lésungen mit Industrial-Security-Funktionen an, die den
sicheren Betrieb von Anlagen, Systemen, Maschinen und Netzwerken unterstitzen.

Um Anlagen, Systeme, Maschinen und Netzwerke gegen Cyber-Bedrohungen zu sichern, ist
es erforderlich, ein ganzheitliches Industrial Security-Konzept zu implementieren (und
kontinuierlich aufrechtzuerhalten), das dem aktuellen Stand der Technik entspricht. Die
Produkte und Lésungen von Siemens formen nur einen Bestandteil eines solchen Konzepts.

Der Kunde ist dafiir verantwortlich, unbefugten Zugriff auf seine Anlagen, Systeme,
Maschinen und Netzwerke zu verhindern. Systeme, Maschinen und Komponenten sollten
nur mit dem Unternehmensnetzwerk oder dem Internet verbunden werden, wenn und soweit
dies notwendig ist und entsprechende Schutzmaflinahmen (z. B. Nutzung von Firewalls und
Netzwerksegmentierung) ergriffen wurden.

Zusétzlich sollten die Empfehlungen von Siemens zu entsprechenden Schutzmalinahmen
beachtet werden. Weiterfiihrende Informationen tber Industrial Security finden Sie unter:

Industrial Security (http://www.siemens.com/industrialsecurity).

Die Produkte und Lésungen von Siemens werden standig weiterentwickelt, um sie noch
sicherer zu machen. Siemens empfiehlt ausdricklich, Aktualisierungen durchzufiihren,
sobald die entsprechenden Updates zur Verfiigung stehen und immer nur die aktuellen
Produktversionen zu verwenden. Die Verwendung veralteter oder nicht mehr unterstitzter
Versionen kann das Risiko von Cyber-Bedrohungen erhdhen.

Um stets Uber Produkt-Updates informiert zu sein, abonnieren Sie den Siemens Industrial
Security RSS Feed unter:

Industrial Security (http://www.siemens.com/industrialsecurity).

/\WARNUNG

Lebensgefahr durch unsichere Betriebszustande wegen Manipulation der Software

Manipulationen der Software, z. B. Viren, Trojaner, Malware oder Wirmer, kbnnen
unsichere Betriebszustande in Ihrer Anlage verursachen, die zu Tod, schwerer
Kérperverletzung und zu Sachschaden flihren kénnen.

e Halten Sie die Software aktuell.

¢ Integrieren Sie die Automatisierungs- und Antriebskomponenten in ein ganzheitliches
Industrial Security-Konzept der Anlage oder Maschine nach dem aktuellen Stand der
Technik.

e Berlcksichtigen Sie bei Inrem ganzheitlichen Industrial Security-Konzept alle
eingesetzten Produkte.

e Schiitzen Sie die Dateien in Wechselspeichermedien vor Schadsoftware durch

entsprechende Schutzmalinahmen, z. B. Virenscanner.

Control Units CU230P-2
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2 Lieferumfang

Die Lieferung besteht mindestens aus folgenden Komponenten:

® FEine betriebsbereite Control Unit CU230P-2 mit aufgespielter Firmware. Méglichkeiten

&

zum Up- und Downgrade der Firmware finden Sie im Internet:

Firmware (http://support.automation.siemens.com/WW/news/de/67364620).

Die Feldbus-Schnittstelle der Control Unit hangt von der Artikelnummer ab. Sie finden die
Bezeichnung, die Artikelnummer die Hardware-Version (z. B. 02) und die Firmware-
Version (z. B. 4.6) auf dem Typenschild @ der Control Unit.

Bezeichnung Artikelnummer Feldbus
CU230P-2 HVAC | 6SL3243-0BB30-1HA3 | USS, Modbus RTU, BACnet MS/TP,
P1

CU230P-2 DP 6SL3243-0BB30-1PA3 | PROFIBUS DP
CU230P-2 PN 6SL3243-0BB30-1FA0 | PROFINET IO, EtherNet/IP

Kompaktbetriebsanleitung in Deutsch und Englisch

Der Umrichter enthalt Open Source Software (OSS). OSS besteht aus offengelegtem
Quelltext und erfiillt besondere Lizenzbedingungen.

Die OSS-Lizenzbedingungen sind im Umrichter gespeichert. Sie kdnnen die OSS-
Lizenzbedingungen mit einer Speicherkarte auf einen PC lbertragen und lesen.

OSS-Lizenzbedingungen auf einen PC Ubertragen

Vorgehen

|:>1. Um die OSS-Lizenzbedingungen auf einen PC zu Ubertragen, gehen Sie folgendermalfien
2. vor:

1.
2.

&

Schalten Sie die Stromversorgung des Umrichters aus.

Stecken Sie eine leere Speicherkarte in den Karten-Slot des Umrichters.
ter)] Ubersicht der Schnittstellen (Seite 10)

Schalten Sie die Stromversorgung des Umrichters ein.

Der Umrichter schreibt innerhalb von etwa 30 Sekunden die Datei "Read_0OSS.ZIP" auf
die Speicherkarte.

5. Schalten Sie die Stromversorgung des Umrichters aus.
6.
7
8

Ziehen Sie die Speicherkarte aus dem Umrichter.

. Stecken Sie die Speicherkarte in den Kartenleser eines PC.

. Lesen Sie die Lizenzbedingungen.

O Sie haben die OSS-Lizenzbedingungen auf einen PC Ulbertragen.

Control Units CU230P-2
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Installieren 3

3.1 Control Unit auf das Power Module stecken

Zulassige Power Module

Sie durfen die Control Unit mit den folgenden Power Modulen betreiben:
e PM230 o PM240P-2 e PM240-2 o PM250 e PM330

Control Unit installieren - Aligemein

Jedes Power Module besitzt eine passende Halterung fiir die Control Unit und einen
Entriegelungsmechanismus.

Control Unit stecken

1. Um die Control Unit auf das Power
2. Module zu stecken, gehen Sie
folgendermalen vor:

1. Setzen Sie beide Haken der
Control Unit in die entsprechenden
Nuten am Power Module ein.

2. Driicken Sie die Control Unit auf
das Power Module, bis sie horbar
einrastet.

O Sie haben die Control Unit auf das
Power Module gesteckt.

Control Unit abnehmen

Losen Sie die Control Unit vom Power Module durch Driicken auf den
Entriegelungsmechanismus.

Besonderheiten beim Power Module PM330
Zum Stecken oder Abnehmen der Control Unit missen Sie die
linke Abdeckung des Power Module 6ffnen.

Schlielen Sie die Abdeckung, bevor Sie den Umrichter in Be-
trieb nehmen.

Control Units CU230P-2
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Installieren

3.1 Control Unit auf das Power Module stecken

Besonderheiten beim Power Module PM230 IP55, FSA ... FSC

Zum Stecken oder Abnehmen der Control Unit
missen Sie die acht bzw. zehn Befestigungs-
schrauben der Abdeckung I6sen und die Abde-
ckung abnehmen.

Der Entriegelungsmechanismus der Power
Module ist im Bild dargestelit.

Montieren Sie die Abdeckung wieder, bevor Sie
den Umrichter in Betrieb nehmen. Beschéadigen
Sie bei der Montage die Dichtung der Abde-
ckung nicht.

Control Unit installieren, PM230 IP55 - FSD ... FSF

Zum Stecken oder Abnehmen der Control Unit
missen Sie die Fronttiir des Power Module
offnen.

SchlieRen Sie die Tir, bevor Sie den Umrichter
in Betrieb nehmen. Priifen Sie, ob die Dichtun-
gen unversehrt sind.

Sl
on00sned
"Hggnuﬂunﬂ

Operator Panel stecken

Vorgehen

|:>1_ Um ein Operator Panel auf die Control Unit zu stecken, gehen Sie
2. folgendermalien vor:

1. Setzen Sie die Unterkante des Operator Panel in die passende
Vertiefung der Control Unit ein.

2. Driicken Sie das Operator Panel auf den Umrichter bis die
Verriegelung hérbar einrastet.

O Sie haben ein Operator Panel auf die Control Unit gesteckt.

Wenn Sie den Umrichter mit Spannung versorgen, ist das Operator
Panel betriebsbereit.

Control Units CU230P-2
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Installieren
3.1 Control Unit auf das Power Module stecken

Operator Panel oder Blindabdeckung auf Power Module IP55 montieren

Damit der Umrichter die Schutzart IP55 erfillt, ist entweder ein gestecktes Operator Panel
oder die Blindabdeckung erforderlich.

@

@ Operator Panel oder Blindabdeckung stecken:

Driicken Sie das Operator Panel oder die Blindab-
deckung wie dargestellt auf den Umrichter, bis die
Verriegelung hérbar einrastet.

® Operator Panel oder Blindabdeckung abnehmen:

Driicken Sie mit einem passenden Schraubendreher
von oben auf die Verriegelung.

EE] Werkzeuge zur Inbetriebnahme des Umrichters (Seite 33)

Fir die Verbindung der Control Unit mit dem Operator Panel ist folgendes Zubehor im
Lieferumfang des Power Module enthalten:

e Ein Adapter, erforderlich bei Power Module PM230 IP55, FSA ... FSC

e FEine Verbindungsleitung und ein Blgel zur Fixierung des Steckers, erforderlich bei Power
Module PM230 IP55, FSD ... FSF

SIEMENS

o

Fixierung

E

L

Adapter

Verbindungsleitung zum Operator Panel

Verbindungsleitung

Control Units CU230P-2
Kompaktbetriebsanleitung, 01/2017, ASE38815802A AA 9



Installieren

3.2 Ubersicht der Schnittstellen

3.2

Ubersicht der Schnittstellen

Schnittstellen auf der Front der Control Unit

10

Fir den Zugang zu den Schnittstellen auf der Front der Control Unit miissen Sie das
Operator Panel (falls vorhanden) abnehmen und die Fronttiren 6ffnen.

Adresse:

e CU230P-2 DP

e CU230P-2
HVAC

e CU230P-2 BT

® Klemmenleisten
(@ Feldbus-Schnittstellen an der Un-

terseite

® Status-LED

mit einem PC

@ Schalter fir Al 0 Al

und Al 1 (U/l)

e | 0/4mA..
e U-10/0V ...
Schalter fir Al 2 —|;|

Strom- oder Tem- g
peratureingang

@ Steckplatz fur Speicherkarte
® Wahl der Feldbus-

Bit 6 (64)H
Bit 5 (32)H
Bit 4 (16)H
Bit3(8) MW
Bit2(4) W
Bit1(2) W
Bit0 (1) M
On Off

RDY

BF

LNK1 (PROFINET
LNK2 (PROFINET

® USB-Schnittstelle zur Verbindung

||
AlO ||
I U

.20 mA

10V

® Verbindung zum Operator Panel

Tabelle 3-1 Anzahl der Ein- und Ausgénge
Digitaleingdnge DI | Digitalausgéange Analogeingange | Analogausgéange | Eingang fiir Motor-
DO Al AO temperatursensor
6 3 4 2 1

Control Units CU230P-2
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Installieren

Tabelle 3-2 Zulassige Leitungen und Verdrahtungsmdglichkeiten

3.2 Ubersicht der Schnittstellen

Massive oder feindrahtige Lei-
tung

Feindrahtige Leitung mit uniso-
lierter Aderendhilse

Feindrahtige Leitung mit teiliso-
lierter Aderendhiilse

8mm o5 .

E‘_Z 1.5 mm?

8mm 05..

Ij_.z 1.0 mm?

8 mm

T le= 05mm

Leitungen mit Zwillingsaderendhulse sind nicht erlaubt.

EMV-gerechte Verdrahtung

Malnahmen flr eine EMV-gerechte Verdrahtung der Control Unit:

e \erwenden Sie den Schirmanschlusssatz der Control Unit zur Schirmauflage und
Zugentlastung der Leitungen.

Schirmanschlusssatz

Artikelnummer

Schirmanschlusssatz Kit 1 fiir die Control Units CU230P-2 mit allen
Feldbus-Schnittstellen auRer PROFINET.

6SL3264-1EA00-O0FAO

Schirmanschlusssatz Kit 3 fiir die Control Units CU230P-2 und
CU240E-2 mit PROFINET-Schnittstelle.

6SL3264-1EA00-0HBO

e Wenn Sie geschirmte Leitungen verwenden, missen Sie den Schirm grof3flachig und
elektrisch gut leitend mit der Montageplatte des Schaltschranks oder mit der
Schirmauflage des Umrichters verbinden.

Weitere Informationen zur EMV-gerechten Verdrahtung finden Sie im Internet:
EMV-Aufbaurichtlinie (http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/60612658)

Schnittstellen auf der Unterseite der Control Unit CU230P-2

Control Units CU230P-2

Kompaktbetriebsanleitung,

CU230P-2 PN

X150 X150
P1 P2

3
=

RX+, Empfangsdaten +
RX-, Empfangsdaten -
TX+. Sendedaten +

TX-, Sendedaten -

PN WN T

©ON®O TN WN =T

01/2017, ASE38815802A AA

CU230P-2 DP

Schirm, Erdungsanschluss

CNTR-P, Steuersignal

DGND, Bezugspotenzial fir Daten (C/C’)

VP, Versorgungsspannung

RxD/TxD-P, Empfangen und Senden (B/B’)

RxD/TxD-N, Empfangen und Senden (A/A’)

CU230P-2 HVAC

X128

OFF ON
Busabschluss

Pin

1 0V, Bezugspotenzial

2 P+, RS485P, Empfan-
gen und Senden

3 N-, RS485N, Empfan-
gen und Senden

SCN, Leitungsschirm

(S8

11
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Installieren

3.3 Klemmenleisten

3.3 Klemmenleisten

Klemmenleisten mit Verdrahtungsbeispiel

-X130
31[+24V IN 20,4V ... 28,8 V optionale Spannungsversorgung
32|GND IN Bezug fur Klemme 31
35|+10V out 10-V-Ausgang, max. 10 mA
36|GND Bezug fur Klemmen 1, 9, 12, 26, 35, 50 und 52
50]AI2+/NI11000] Sensor Pt1000/LG-Ni1000 oder Analogeingang
51|GND Bezug fur Klemmen 1, 9, 12, 26, 35, 50 und 52
52|AI3+/NI11000| Sensor Pt1000/LG-Ni1000
53|GND Bezug fur Klemmen 1, 9, 12, 26, 35, 50 und 52
10]Al 1+ Analogeingang (-10 V ... 10V, 0/4 mA ... 20 mA)
11Al1- Bezug fur Klemme 10
26|A0 1+ Analogausgang (0 V ... 10V, 0 mA ... 20 mA)
27|GND Bezug fur Klemmen 1, 9, 12, 26, 35, 50 und 52
-X131
1 |+10V out 10-V-Ausgang, max. 10 mA
2 |GND Bezug fir Klemmen 1, 9, 12, 26, 35, 50 und 52
3 A0+ Analogeingang (-10 V ... 10 V, 0/4 mA ... 20 mA)
4 |AIO- Bezug fur Klemme 3
12]A0 0+ Analogausgang (OV ... 10V, 0 mA ... 20 mA)
13|GND Bezug fur Klemmen 1, 9, 12, 26, 35, 50 und 52
21DOINO |, i
— " 52001 COM -/ Digitalausgang, max. 0,5 A 30V DC
'——®—_18 DOONC _g:}g PZ mg;gg ] Temperatursensor (PTC, KTY84, Pt1000, Bimetall)
19|DO 0 NO g 9 [+24V out 24-V-Ausgang, max. 100 mA
20/DO 0 COM 28|GND Bezug fir Klemmen 1, 9, 12, 26, 35, 50 und 52
X134 69|DI COM 7 Bezug fir Digitaleingange
L-®-23[D02NC — 2 blo ;E L
24/D0 2 NO ; —6 [DI1 y Digitaleingénge,
25100 2 COM ://_673 B: % 7p | fur den Anschluss P- oder M-schaltender Kontakte
max.5A 30VDC/ L4705 K
2 A 250V ACY
) Fur Anlagen entsprechend UL gilt: Maximalbelastung 3 A 30 V DC oder 2 A 250 V AC
Bild 3-1 Verdrahtung der Digitaleingdnge mit p-schaltenden Kontakten und interner 24-V-Versorgung (Klemme 9)
Alle Klemmen mit dem Bezugspotenzial "GND" sind umrichter-intern miteinander verbunden.
DI COM Das Bezugspotenzial "DI COM" ist galvanisch von "GND" getrennt. Die Control Unit wird mit

einer Briicke zwischen den Klemmen 28 und 69 ausgeliefert.
- Wenn Sie, wie oben dargestellt, die 24-V-Versorgung von Klemme 9 als Versorgung der
Digitaleingdnge nutzen, ist die Briicke unbedingt erforderlich.

31+24 VIN Bei Anschluss einer optionalen 24-V-Spannungsversorgung an den Klemmen 31, 32 bleibt
32|GND IN die Control Unit auch bei Trennung des Power Modules vom Netz in Betrieb. Dadurch erhalt
die Control Unit z. B. die Feldbus-Kommunikation aufrecht.

— Schlielen Sie an den Klemmen 31, 32 nur eine Spannungsversorgungen gemaf SELV
(Safety Extra Low Voltage) oder PELV (Protective Extra Low Voltage) an.

Control Units CU230P-2
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Installieren

3 A0+
4 JAI0-

10/Al 1+
111A11-

3.3 Klemmenleisten

- Wenn Sie die Spannungsversorgung an den Klemmen 31, 32 auch fiir die Digitaleingdnge
verwenden wollen, missen Sie "DI COM" und "GND IN" an den Klemmen miteinander

verbinden.

Fir die Analogeingange diirfen Sie die interne 10-V-Versorgung oder eine externe

Versorgung verwenden.

- Wenn Sie die interne 10-V-Versorgung verwenden, missen Sie Al 0- beziehungsweise

Al 1- mit "GND" verbinden.

Weitere Verdrahtungsméglichkeiten der Digitaleingange

Control Units CU230P-2

-X131
I
13
+24V,, &XH21|D0 1 NO
GND,,, 22|D0 1 COM
14
15
X133 9 [+24V out
- 28|GND
-X-18][D0 0 NC 69|DI COM
19|DO0NO L 15 D10
20[DO 0 COM L 16 IDI'1
-X134 —"—7 |DI2
L-&H23[D0 2 NC +—"—8 [DI3
24|D0 2NO +—"—16(DI 4
25/D0 2 COM L~—17|DI5
Anschluss P-schaltender Kontakte mit externer
Spannungsversorgung
-X131
13
GND, &®+21|D0 1NO
24V, 22|D0 1 COM
14
15
X133 9 [+24V out
- 28|GND
H-®H18[D0 0 NC 69(DI COM
19|DO 0 NO L 5 DIO
20/DO 0 COM L6 DI
-X134 —"—7 |DI2
L-&®H23[D0 2 NC —~—8 |DI3
24|D0 2 NO ~—{16|DI 4
25/D0 2 COM L~17|DI 5

Anschluss M-schaltender Kontakte mit externer
Spannungsversorgung

Kompaktbetriebsanleitung, 01/2017, ASE38815802A AA

Wenn eine galvanische Trennung der
externen und der umrichter-internen
Spannungsversorgung erforderlich ist,
missen Sie die Briicke zwischen den
Klemmen 28 und 69 entfernen.

Entfernen Sie die Briicke zwischen den
Klemmen 28 und 69.
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3.4 Werkseinstellung der Schnittstellen

3.4 Werkseinstellung der Schnittstellen

Die Werkseinstellung der Schnittstellen hangt von der Control Unit ab.

Control Units mit PROFIBUS- oder PROFINET-Schnittstelle

Die Funktion der Feldbus-Schnittstelle und der Digitaleingange DI 0, DI 1 ist abhéangig von
DI 3.

Bl - -X130
v 1| || Ubergeordnete 31[+24VIN

Steuerung 32|GND IN

35[+10V out
36|GND
50|NI1000/AI2+
51|GND
52|NI1000/A[3+
53|GND

10JAl 1+
11 AL 1-

PROFIBUS / ﬁ%g éch)l [1)+ Stromistwert (0 mA ... 20 mA)

PROMET /@Bﬂ Steuerung Gber PROFIdrive Telegramm 1
X131 @] Feldbus ist nicht aktiv

1 [+10V out
2 |GND
—3 |AIO+
—4 |AlO- :

-H12]A0 0+ : Drehzahlistwert (0 mA ... 20 mA)
——13|GND :

@

Cl=]

2100 TNO |
22[00 1CoM | | Wamung
T4[T1 MOTOR |
15[T2 MOTOR
9 |+24V out
286w :

I D —
X133 — 15 D10 > D13:=0 -

—18/DOONC i Z:gI'_DDeM

19|DOONO | Stérung ——6 [DI 1 E(W] i
ppen 2
~®-20[D0 0 COM ——7 DI2 [ Stérung quittieren

-X134 e — Steuerung und DI 3 = () Feldbus

23|D0 2 NC Sollwert umschalten  DI3 =1 Tippen
24|D0 2NO - 16[DI 4 -
25|D0 2 COM 17/DI 5 —

--- Ohne Funktion.
DO x: p073x AO 0: p0771][0] DI x: r0722.x
Drehzahlsollwert (Hauptsollwert): p1070[0] = 2050[1]

Bild 3-2 Werkseinstellung der Control Units CU230P-2 DP und CU230P-2 PN

Control Units CU230P-2
14 Kompaktbetriebsanleitung, 01/2017, ASE38815802A AA
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Control Units mit USS-Schnittstelle

Die Feldbusschnittstelle ist nicht aktiv.

-X133

-X130

31

+24V IN

32

GND IN

35

+10V out

36

GND

3.4 Werkseinstellung der Schnittstellen

50

NI1000/A12+

51

GND

52

NI1000/AI3+

53

GND

10

Al'1+

1

Al1-

26

AO 1+

Stromistwert (0 mA ... 20 mA)

@

27

GND

-X131

+10V out

GND

Al 0+

Al 0-

Drehzahlsollwert (-10 V ... 10 V)

AO 0+

Drehzahlistwert (0 mA ... 20 mA)

GND

DO 1NO

6|1

DO 1 COM

Warnung

T1 MOTOR

T2 MOTOR

+24V out

—18/DO O NC

19|DO 0NO

—-®+20[D0 0 COM

Storung

GND

DI COM

DIO

EIN/AUS1

-X134

DI 1

Drehrichtung reversieren

Ak

DI 2

Storung quittieren

23|DO2NC

24/DO2NO

25|D0 2 COM

DI 3

16

DI 4

17

DI5

--- Ohne Funktion.
DO x: p073x

AO 0: p0771[0]

Drehzahlsollwert (Hauptsollwert): p1070[0] = 755[0]
Bild 3-3 Werkseinstellung der Control Units CU230P-2 HVAC

Funktion der Klemmen andemn

DI x: r0722.x Al 0: r0755][0]

Die Funktion der Klemmen und Feldbusschnittstelle ist einstellbar.

Um nicht sukzessive Klemme fiir Klemme andern zu missen, lassen sich mehrere Klemmen

Uber Voreinstellungen ("p0015 Makro Antriebsgerat") gemeinsam einstellen.

Die oben beschriebenen Werkseinstellungen der Klemmen entsprechen den folgenden
Voreinstellungen:

® Voreinstellung 12 (p0015 = 12): "Standard I/O mit Analogsollwert"

® Voreinstellung 7 (p0015 = 7): "Feldbus mit Datensatzumschaltung"

Control Units CU230P-2
Kompaktbetriebsanleitung, 01/2017, ASE38815802A AA
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3.5 Voreinstellungen der Schnittstellen

3.5

Voreinstellungen der Schnittstellen

Voreinstellung 7: "Feldbus mit Datensatzumschaltung"

16

Werkseinstellung fir Umrichter mit PROFIBUS- oder PROFINET-Schnittstel

ar]

| ~~DI3=0) Steuerung Giber PROFIdrive Telegramm 1
Feldbus ist nicht aktiv
- _» DI[3=0) Ohne Funktion
L SDI0 | i=D[3=1) Tippen 1

. > (013 =0 Ohne Funktion
[ 6IDI1 | i=DI3=1) Tippen 2

—— 7D12 | : Stérung quittieren
‘ Steuerung und Sollwert DI 3 =0] Telegramm 1
. -=1
[ 8DI3 | i umschalten DI3 =1 Tippen
DI3=0 i

Telegramm 1, PZD2 :\D
Tippen 1 oder 2 _(DI3=1 Drehzahlsollwert
Drehzahlsollwert

—®—18D0 0 Stérung
19
20
—X-21D0 1 | Warnung
122
—-12A0 0 Drehzahlistwert
—-26/A0 1 Stromistwert
DO 0: p0730, DO 1: p0731 AO 0: p0771[0], AO 1: pO771[1] D1 0: r0722.0

Drehzahlsollwert (Hauptsollwert): p1070[0] = 2050[1]

Tippen 1 Drehzahlsollwert: p1058, Werkseinstellung: 150 1/min
Tippen 2 Drehzahlsollwert: p1059, Werkseinstellung: -150 1/min
Bezeichnung im BOP-2: FB cdS

Co

le

, ..., DI 3:10722.3

ntrol Units CU230P-2

Kompaktbetriebsanleitung, 01/2017, ASE38815802A AA
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Voreinstellung 9: "Standard I/O mit MOP"

—— 5DI0 EIN/AUS1
—— 6Dl 1 Motorpotenziometer héher
—— 7D12 Motorpotenziometer tiefer
——18DI 3 Stérung quittieren
l:]'/- Drehzahlsollwert

—®-18D00 ] Storung

19

20
-®-21D01] Warnung

22|
—-12]A00 | Drehzahlistwert
—-©-26/A0 1 | Stromistwert

3.5 Voreinstellungen der Schnittstellen

DO 0: p0730, DO 1: p0731 AO 0: p0771[0], AO 1: p0771[1] DI 0: r0722.0, ..., DI 3: r0722.3

Motorpotenziometer Sollwert nach Hochlaufgeber: r1050

Drehzahlsollwert (Hauptsollwert): p1070[0] = 1050
Bezeichnung im BOP-2: Std MoP

Voreinstellung 12: "Standard 1/0 mit Analogsollwert"

Werkseinstellung fur Umrichter mit USS-, Modbus-, BACnet-, MS/TP- oder P1-Schnittstelle

DI0 | EIN/AUS1
DI1 | Reversieren
DI 2 | Stoérung quittieren

Al 0+ | Drehzahlsollwert
18DO 0 | Stérung
119

W|N|®[D

21D0 1 | Warnung

[12]A0 0 | Drehzahlistwert
26/A0 1 | Stromistwert

90 ® BEL)

DO 0: p0730, AO 0: p0771[0], DI 0: r0722.0, ..., DI 2: r0722.2 Al 0: r0755[0]

DO 1: p0731 AO 1: p0771[1]
Drehzahlsollwert (Hauptsollwert): p1070[0] = 755[0]
Bezeichnung im BOP-2: Std ASP

Control Units CU230P-2
Kompaktbetriebsanleitung, 01/2017, ASE38815802A AA
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3.5 Voreinstellungen der Schnittstellen

Voreinstellung 14: "Prozessindustrie mit Feldbus"

18

ar]

_~~DI3=0 Steuerung tiber PROFIdrive Telegramm 20

io DI3=1) Feldbus ist nicht aktiv

_/ DI3=0 Ohne Funktion

—— 6DI1
—{7bi2 | |
—{8DI3 }+

=DI3=1 EIN/AUS1

Externe Stoérung
Storung quittieren

Steuerung und Sollwert Telegramm 20
umschalten DI3=1)MOP

. . [D[3=0 Ohne Funktion
S

3 = T Motorpotenziometer (MOP) héher

Motorpotenziometer tiefer

—_ > 0I3=0 | Ohne Funktion
{=DI3=1

Telegramm 20, DI3=0 |

PZD02 N
;u(?_

Drehzahlsollwert

——>

—X-18D0 0 Stérung
119
20
—®—§;DO 1] Warnung
--[12R00 Drehzahlistwert
—-26/A0 1 Stromistwert
DO 0: p0730, DO 1: p0731 AO 0: p0771[0], AO 1: pO771[1] DI 0: r0722.0, ..., DI 5: r0722.5

Motorpotenziometer Sollwert nach Hochlaufgeber: r1050
Drehzahlsollwert (Hauptsollwert): p1070[0] = 2050[1], p1070[1] = 1050
Bezeichnung im BOP-2: Proc Fb

Control Units CU230P-2
Kompaktbetriebsanleitung, 01/2017, ASE38815802A AA
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3.5 Voreinstellungen der Schnittstellen

Voreinstellung 15: "Prozessindustrie”

—— 5DI0 EIN/AUS1
—— 6Dl 1 Externe Storung
—— 7DI2 Storung quittieren
Sollwert umschalten DI3=0AI0

. 9

LSO | : DI 3 =1 MOP

> DI3=0] Ohne Funktion

— L7

s Motorpotenziometer (MOP) hoher
— 715 Ohne Funktion

Motorpotenziometer tiefer

o bi3=0

—X-{18D0 0 Storung
119
20
—X~21D0 1| Warnung
122
—©-{12A0 0 Drehzahlistwert
—©-26/A0 1 Stromistwert
DO 0: p0730, AO 0: p0771[0], DI 0: r0722.0, ..., DI 5: r0722.5
DO 1: p0731 AO 1: p0771[1]

Motorpotenziometer Sollwert nach Hochlaufgeber: r1050
Drehzahlsollwert (Hauptsollwert): p1070[0] = 755[0], p1070[1] = 1050
Bezeichnung im BOP-2: Proc

Voreinstellung 17: "2-Draht (vor/rick1)"

— 5DI0 | EIN/AUS1 rechts
6D 1 | EIN/AUS links
— 7Dl 2 | Stdrung quittieren

3lAl 0+ | Drehzahlsollwert
18D0 0 | Stérung
19

20
21|D0 1 | Warnung
22
12/A0 0 | Drehzahlistwert
26/A0 1 | Stromistwert

(LY

9 © of

DO 0: p0730, AO 0: p0771[0], DI 0: r0722.0, ..., DI 2: r0722.2
DO 1: p0731 AO 1: p0771[1]

Drehzahlsollwert (Hauptsollwert): p1070[0] = 755[0]
Bezeichnung im BOP-2: 2-wirE 1

Control Units CU230P-2
Kompaktbetriebsanleitung, 01/2017, ASE38815802A AA

Al 0: r0755[0]

Al 0: r0755[0]

19
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3.5 Voreinstellungen der Schnittstellen

Voreinstellung 18: "2-Draht (vor/rick2)"

6DI 1 | EIN/AUS links

18D0 0 | Stérung
19

20
21|D0 1 | Warnung
22
12/A0 0 | Drehzahlistwert
26/A0 1 | Stromistwert

90 ® BF| |

DO 0: p0730, AO 0: p0771[0],
DO 1: p0731 AO 1: p0771[1]

Drehzahlsollwert (Hauptsollwert): p1070[0] = 755[0]

Bezeichnung im BOP-2: 2-wlirE 2

Voreinstellung 19: "3-Draht (Freig/vor/rick)"

5DI 0 | Freigabe/AUS1
6DI1 | EIN rechts
7D12 | EIN links

18|D0 0 | Stérung
19

20|
21|D0 1 | Warnung
22
12/A0 0 | Drehzahlistwert
26/A0 1 | Stromistwert

90 ® QF\N| )

DO 0: p0730, AO 0: p0771[0],
DO 1: p0731 AO 1: p0771[1]

Drehzahlsollwert (Hauptsollwert): p1070[0] = 755[0]

Bezeichnung im BOP-2: 3-wlirE 1

20

5DI0 | EINJAUS1 rechts

7Dl 2 | Stérung quittieren
3/Al 0+ | Drehzahlisollwert

16[DI 4 | Stérung quittieren
3JAI 0+ | Drehzahlsollwert

DI 0: r0722.0, ..., DI 2: r0722.2 Al 0: r0755[0]

DI 0: r0722.0, ..., DI 4: r0722.4 Al 0: r0755[0]

Control Units CU230P-2
Kompaktbetriebsanleitung, 01/2017, ASE38815802A AA
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3.5 Voreinstellungen der Schnittstellen

Voreinstellung 20: "3-Draht (Freig/ein/revers)"

5DI 0 | Freigabe/AUS1
6DI1 | EIN
7D12 | Reversieren

16[DI 4 | Stérung quittieren

3JAI 0+ | Drehzahlsollwert
18D00 Stérung

20|
21|D0 1 | Warnung
22
12/A0 0 | Drehzahlistwert
26/A0 1 | Stromistwert

DO 0: p0730, AO 0: p0771[0], DI 0: r0722.0, ..., DI 4: r0722.4 Al 0: r0755[0]
DO 1: p0731 AO 1: p0771[1]

Drehzahlsollwert (Hauptsollwert): p1070[0] = 755[0]
Bezeichnung im BOP-2: 3-wlrE 2

90 ® QFE\L|

Voreinstellung 21: "USS Feldbus"

L USS (38400 Baud, 2 PZD, PKW variabel)

— — 7IDI 2 ] Stérung quittieren
—®-18D0 0 | Stérung

—®-21D0 1 | Warnung

—©{12]A0 0 | Drehzahlistwert

—©-26/A0 1 | Stromistwert

DO 0: p0730, DO 1: p0731 AO 0: p0771[0], AO 1: p0771[1] DI 2: r0722.2
Drehzahlsollwert (Hauptsollwert): p1070[0] = 2050[1]

Bezeichnung im BOP-2: FB USS

Control Units CU230P-2
Kompaktbetriebsanleitung, 01/2017, ASE38815802A AA 21
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3.5 Voreinstellungen der Schnittstellen

Voreinstellung 101: "Universalanwendung"

22

EIN/AUS1

Externe Stérung

Notfallbetrieb, Drehzahlfestsollwert 15
Drehzahlfestsollwert 1
Drehzahlfestsollwert 2
Drehzahlfestsollwert 3

Drehzahlfestsollwert 1

—

. 1,2, 4 oderis 0/= Drehzahlsollwert
o~ 3JAI 0+ | ot
—X-18D0 0 Stérung
19
20]
—X-21D0 1| Warnung
22
—X-23D0 2 | Betrieb
124
25
- H12A00 Drehzahlistwert
—©+26/A0 1 Stromistwert
DO 0: p0730, ..., AO 0: p0771[0], AO 1: p0771[1] DI 0: r0722.0, ..., DI 5: r0722.5 Al 0: r0755[0]
DO 2: p0732

Weitere Einstellungen:

Drehzahlfestsollwert 1: p1001 = 800 1/min

Drehzahlfestsollwert 2: p1002 = 1000 1/min

Drehzahlfestsollwert 3: p1003 = 1200 1/min

Wenn mehrere der DI 3 ... DI 5 = high, addiert der Umrichter die entsprechenden Festdrehzahlen.
e Drehzahlfestsollwert 15 bei Notfallbetrieb (ESM, Essential Service Mode): p1015 = 1500 1/min

e "Fangen" ist frei gegeben: p1200 = 1

e Wiedereinschaltautomatik ist aktiv. Nach Netzausfall quittiert der Umrichter selbststandig eventuel-
le Stérungen und schaltet den Motor ein: p1210 = 26

Bezeichnung im BOP-2: P_F 6PA

Control Units CU230P-2
Kompaktbetriebsanleitung, 01/2017, ASE38815802A AA
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3.5 Voreinstellungen der Schnittstellen

Voreinstellung 103: "Pumpen Druckregelung”

——{ 5DI0 | EIN/AUST

Festwert 1 Technologieregler

> I/ —» Drehzahlsollwert

-{PH 3JAI0+ - Drucksensor (OV ... 10V 20 % ... 100 %)
—®-18D00 ]| Storung

19

20|
—®-21D01] Warnung

22
—®-23D02| Betrieb

124

25
—H12A00 Drehzahlistwert
-©-26/A0 1] Stromistwert

DO 0: p0730, ..., DO 2: p0732  AO 0: p0771[0], AO 1: p0771[1] DI 0: r0722.0
Weitere Einstellungen:

Differenzdruckregelung uber den Technologieregler
Technologische Einheit: p0595 = 1 (%), Bezugsgréfie: p0596 = 1
Voreinstellung des Technologiereglers:

Freigabe: p2200 =1

Festwert 1: p2201 = 50 %

Hoch- und Rucklaufzeit fur Sollwert: p2257 = p2258 = 30 s
Hoch- und Riicklaufzeit fir Reglerausgang: p2293 =30 s
Ober- und Untergrenze Istwert: p2267 = 120 %, p2268 = -10 %
Istwertfilter Zeitkonstante: p2265 =10 s

Al 0: r0755[0]

Proportionalverstarkung Kp, Nachstellzeit Ti, Differentiation Zeitkonstante To: p2280 (Ke) = 1,

p2285 (T\) = 30's, p2274 (To) =0's

e "Fangen" ist frei gegeben: p1200 =1

e Wiedereinschaltautomatik ist aktiv. Nach Netzausfall quittiert der Umrichter selbststandig eventuel-
le Stérungen und schaltet den Motor ein: p1210 = 26

Bezeichnung im BOP-2: P_F dPc

Control Units CU230P-2
Kompaktbetriebsanleitung, 01

/2017, ASE38815802A AA

23



Installieren
3.5 Voreinstellungen der Schnittstellen

Voreinstellung 104: "ESM Treppenhaus Druckregelung"
——{5DI0 | Notfallbetrieb

Festwert 1 Technologieregler
> I/ —» Drehzahlsollwert fiir Notfall-
- L, betrieb
[P] Drucksensor (OV ... 10V 20 % ... 100 %)

—X-18D00 ] Stérung

19

20|
—®-21D01] Warnung

22
—®-23D02 ]| Betrieb

124

25|
—©-12A00 | Drehzahlistwert
—-©-26/A0 1] Stromistwert

DO 0: p0730, ..., DO 2: p0732  AO 0: p0771[0], AO 1: p0771[1] DI 0: r0722.0 Al 0: r0755[0]
Weitere Einstellungen:

Druckregelung tGber den Technologieregler

Analogeingange Glattungszeitkonstante: p0753 = 500 ms
Technologische Einheit: p0595 = 1 (%), BezugsgréRe: p0596 = 1
Voreinstellung des Technologiereglers:

— Freigabe: p2200 =1

— Festwert 1: p2201 =40 %

— Hoch- und Ricklaufzeit fir Sollwert: p2257 = p2258 =30 s

— Hoch- und Ricklaufzeit fiir Reglerausgang: p2293 =30 s

— Ober- und Untergrenze Istwert: p2267 = 120 %, p2268 = -10 %
— Istwertfilter Zeitkonstante: p2265=10s

— Proportionalverstarkung Ke, Nachstellzeit T, Differentiation Zeitkonstante To: p2280 (Kp) = 1,2
, p2285 (T)) =255, p2274 (To) =0's

— Technologieregler Minimalbegrenzung p2292 = 30 %

— Technologieregler Ausgangssignal Startwert p2302 = 35 %

e "Fangen" ist frei gegeben: p1200 =1

e Wiedereinschaltautomatik ist aktiv. Nach Netzausfall quittiert der Umrichter selbststandig eventuel-
le Stérungen und schaltet den Motor ein: p1210 = 26

Bezeichnung im BOP-2: P_F Stw

Control Units CU230P-2
24 Kompaktbetriebsanleitung, 01/2017, ASE38815802A AA
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3.5 Voreinstellungen der Schnittstellen

Voreinstellung 105: "Lifter Druckregelung + ESM mit Festsollwert"

— — 5DI0 EIN/AUS1
—]

6Dl 1 --: Notfallbetrieb, Drehzahlfestsollwert 15

Festwert 1 Technologieregler

‘T 0 Drehzahlsollwert

Drehzahlfestsollwert 15 =1°

-[PH 3JAI0+ - Drucksensor (OV ... 10V 20 % ... 100 %)
—®-18D00 | Storung
19
20
—®-21D01]| Warnung
22
—X-23D02| Betrieb
124
25
—H12)A00 | Drehzahlistwert
-©-26/A0 1] Stromistwert
DO 0: p0730, ..., AO 0: p0771[0], AO 1: p0771[1] DI 0: r0722.0, DI 1: r0722.1 Al 0: r0755[0]
DO 2: p0732

Weitere Einstellungen:

Control Units CU230P-2

Druckregelung uber den Technologieregler

Analogeingange Glattungszeitkonstante: p0753 = 500 ms

Technologische Einheit: p0595 = 1 (%), Bezugsgréfie: p0596 = 1

Drehzahlfestsollwert 15 bei Notfallbetrieb (ESM, Essential Service Mode): p1015 = 1350 1/min
Voreinstellung des Technologiereglers:

Freigabe: p2200 = 1

Festwert 1: p2201 = 40 %

Hoch- und Rucklaufzeit fur Sollwert: p2257 = p2258 = 30 s
Hoch- und Riicklaufzeit fiir Reglerausgang: p2293 =30 s
Ober- und Untergrenze Istwert: p2267 = 120 %, p2268 = -10 %
Istwertfilter Zeitkonstante: p2265 =10 s

Proportionalverstarkung Kp, Nachstellzeit Ti, Differentiation Zeitkonstante To: p2280 (Kp) = 1,1
, p2285 (T)) =35, p2274 (To) =0's

Technologieregler Minimalbegrenzung p2292 = 20 %
Technologieregler Ausgangssignal Startwert p2302 = 50 %

"Fangen" ist frei gegeben: p1200 = 1

Wiedereinschaltautomatik ist aktiv. Nach Netzausfall quittiert der Umrichter selbststandig eventuel-
le Stérungen und schaltet den Motor ein: p1210 = 26

Bezeichnung im BOP-2: P_F Pc5

Kompaktbetriebsanleitung, 01/2017, ASE38815802A AA 25
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3.5 Voreinstellungen der Schnittstellen

Voreinstellung 106: "Kihlturm aktiver Fihler + Energiesparmodus”

26

——{ 5DI0 | EIN/AUS1
Festwert 1 Technologieregler
-1 i/ —» Drehzahlsollwert

—z— 3AI 0+ — Temperatursensor (OV ... 10V 20 % ... 100 %)
—-X-18D00 | Storung

119

20
-®-21D0 1] Warnung

22
—®-23D02]| Betrieb

124

25
—-{12A0 0 Drehzahlistwert
-©-26/A0 1] Stromistwert
DO 0: p0730, ..., DO 2: p0732  AO 0: p0771[0], AO 1: p0771[1] DI 0:r0722.0 Al 0: r0755[0]

Weitere Einstellungen:

Temperaturregelung Gber den Technologieregler
Analogeingange Glattungszeitkonstante: p0753 = 100 ms
Technologische Einheit: p0595 = 1 (%), BezugsgroéRe: p0596 = 1
Voreinstellung des Technologiereglers:

— Freigabe: p2200 =1

— Festwert 1: p2201 =26 %

— Hoch- und Rucklaufzeit fur Sollwert: p2257 = p2258 = 30 s

— Hoch- und Ricklaufzeit fiir Reglerausgang: p2293 =30 s

— Ober- und Untergrenze Istwert: p2267 = 120 %, p2268 = -10 %
— Istwertfilter Zeitkonstante: p2265 =10 s

— Proportionalverstarkung Ke, Nachstellzeit T, Differentiation Zeitkonstante To: p2280 (Kp) = 1,2
, p2285 (T)) =255, p2274 (To) =0's

— Technologieregler Regeldifferenz Invertierung: p2306 = 1

e Voreinstellung Schlafmodus:
— Aktiviert: p2398 = 1
— Startdrehzahl: p2390 = 50 1/min
— Verzdgerungszeit: p2391 =60 s

— Wiederanlaufwert mit Technologieregler: p2392 =1 %

— Wiederanlaufdrehzahl relativ ohne Technologieregler: p2393 = 100 1/min

¢ "Fangen" ist frei gegeben: p1200 =1

o Wiedereinschaltautomatik ist aktiv. Nach Netzausfall quittiert der Umrichter selbststandig eventuel-
le Stérungen und schaltet den Motor ein: p1210 = 26

Bezeichnung im BOP-2: P_F ctF1
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3.5 Voreinstellungen der Schnittstellen

Voreinstellung 107: "Khlturm LG-Ni1000 Fihler + Energiesparmodus”
——{5DI0 ] EIN/AUS1

Festwert 1 Technologieregler

I/ —» Drehzahlsollwert

—=2—52/Al 3+ — Temperatursensor LG-Ni1000 (0 % ... 100 %)
—®-18D00] Stérung

19

120]
—®-21D01] Warnung

22
—®-23D02| Betrieb

124

25|
—H12A00 Drehzahlistwert
-©-26/A0 1] Stromistwert

DO 0: p0730, ..., DO 2: p0732 AO 0: p0771[0], AO 1: p0771[1] DI 0: r0722.0 Al 3: r0755[3]
Weitere Einstellungen:

Temperaturregelung ber den Technologieregler
Analogeingange Glattungszeitkonstante: p0753 = 100 ms
Technologische Einheit: p0595 = 1 (%), BezugsgroéRe: p0596 = 1
Voreinstellung des Technologiereglers:

Freigabe: p2200 = 1

Festwert 1: p2201 = 26 %

Hoch- und Riicklaufzeit fir Sollwert: p2257 = p2258 =30 s
Hoch- und Ricklaufzeit fiir Reglerausgang: p2293 =30 s

Ober- und Untergrenze Istwert: p2267 = 120 %, p2268 = -100 %
Istwertfilter Zeitkonstante: p2265 =10 s

Proportionalverstarkung Kp, Nachstellzeit T, Differentiation Zeitkonstante To: p2280 (Kp) = 1,2
, p2285 (T)) =255, p2274 (To) =0's

Technologieregler Minimalbegrenzung p2292 = 20 %
Technologieregler Regeldifferenz Invertierung: p2306 = 1

e Voreinstellung Schlafmodus:

Aktiviert: p2398 = 1

Startdrehzahl: p2390 = 50 1/min

Verzdgerungszeit: p2391 =60 s

Wiederanlaufwert mit Technologieregler: p2392 =1 %
Wiederanlaufdrehzahl relativ ohne Technologieregler: p2393 = 100 1/min

e "Fangen" ist frei gegeben: p1200 = 1

e Wiedereinschaltautomatik ist aktiv. Nach Netzausfall quittiert der Umrichter selbststandig eventuel-
le Stérungen und schaltet den Motor ein: p1210 = 26

Bezeichnung im BOP-2: P_F ctF2
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3.5 Voreinstellungen der Schnittstellen

Voreinstellung 108: "USS Feldbus"

P

I— Steuerung Uber USS: 9600 Baud, 2 PZD, 4 PKW

— — 7DI2 | Stérung quittieren
—X-18DI0 | Stérung

-®-21D0 1 | Warnung

—&-{12]A0 0 | Drehzahlistwert
—©H26/A0 1 | Stromistwert

DO 0: p0730, ..., DO 2: p0732 AO 0: p0771[0], AO 1: p0771[1] DI 2: r0722.2
Bezeichnung im BOP-2: P_F USS

Voreinstellung 109: "Modbus RTU Feldbus"

28

P

I— Steuerung Uber Modbus RTU: 9600 Baud

— — 7DI2 | Stérung quittieren
—X-18DI0 ]| Stérung

-®-21D0 1 | Warnung

—&-{12]A0 0 | Drehzahlistwert
—©H26/A0 1 | Stromistwert

DO 0: p0730, ..., DO 2: p0732 AO 0: p0771[0], AO 1: p0771[1] DI 2: r0722.2
Bezeichnung im BOP-2: P_F Mod

Control Units CU230P-2
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3.5 Voreinstellungen der Schnittstellen

Voreinstellung 110: "BACnet MS/TP Feldbus"

;e

L Steuerung iber BACnet MS/TP: 9600 Baud

— — 7DI2 | Stérung quittieren
—X-18D0 0 | Stérung

-®-21D0 1 ] Warnung

—&-{12]A0 0 | Drehzahlistwert
—©H26/A0 1 | Stromistwert

DO 0: p0730, ..., DO 2: p0732 AO 0: p0771[0], AO 1: p0771[1] DI 2: r0722.2
Bezeichnung im BOP-2: P_F bAc

Voreinstellung 111: "Festsollwerte"

—— 5DI0 Drehzahlfestsollwert 1
—— 6Dl Drehzahlfestsollwert 2
— — 712 Drehzahlfestsollwert 3
—'— 8DI3 Drehzahlfestsollwert 4
21 EIN/AUS1

—X-18D0 0 Stérung

119

20
—®-21p0 1| Warnung

22
—X-23D0 2 | Betrieb

124/

25
—-12A0 0 Drehzanhlistwert
—H26/A0 1 Stromistwert

DO 0: p0730, ..., DO 2: p0732 AO 0: p0771[0], AO 1: p0771[1] DI 0: r0722.0, ..., DI 3: r0722.3
Weitere Einstellungen:

Drehzahlfestsollwert 1: p1001 = 300 1/min

Drehzahlfestsollwert 2: p1002 = 600 1/min

Drehzahlfestsollwert 3: p1003 = 900 1/min

Drehzahlfestsollwert 4: p1004 = 1200 1/min

Wenn mehrere der DI 0 ... DI 3 = high, addiert der Umrichter die entsprechenden Festdrehzahlen.

e "Fangen" ist frei gegeben: p1200 = 1
e Wiedereinschaltautomatik ist aktiv. Nach Netzausfall quittiert der Umrichter selbststandig eventuel-
le Stérungen und schaltet den Motor ein: p1210 = 26

Bezeichnung im BOP-2: P_F _F55
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3.5 Voreinstellungen der Schnittstellen

Voreinstellung 112: "CO2-Sensor, 2 PID-Sollwerte"

30

I/ —» Drehzahlsollwert

DI 0: r0722.0, DI 2: r0722.2 Al 0: r0755[0]

—— 5DI0 Festwert 1
—— 7DI 2 Festwert 3
EIN/AUS1
Festwert 1 oder 3 Technologieregler

3JAL0+ CO,-Sensor (0V...10V 20 % ... 100 %)
—®-18[D0 0 Stérung

119

20
—®-21p0 1| Warnung

22
—®-23D0 2 | Betrieb

24

25
—-12A0 0 Drehzanhlistwert
—©-26/A0 1 Stromistwert
DO 0: p0730, ..., AO 0: p0771[0], AO 1: p0771[1]
DO 2: p0732
Weitere Einstellungen:

Vore
- F
- F
- F

CO2-Regelung tber den Technologieregler

instellung des Technologiereglers:
reigabe: p2200 =1

estwert 1: p2201 = 50 %

estwert 3: p2203 = 10 %

Analogeingange Glattungszeitkonstante: p0753 = 500 ms
Technologische Einheit: p0595 = 1 (%), BezugsgroéRe: p0596 = 1

— Technologieregler Sollwert 1: p2253 = r2224 (wirksamer Festwert)
— Hoch- und Ricklaufzeit fir Sollwert: p2257 = p2258 =30 s

— Ober- und Untergrenze Istwert: p2267 = 120 %, p2268 = -10 %

— Istwertfilter Zeitkonstante: p2265 =10 s
— Technologieregler Regeldifferenz Invertierung: p2306 = 1

e "Fangen" ist frei gegeben: p1200 =1

o Wiedereinschaltautomatik ist aktiv. Nach Netzausfall quittiert der Umrichter selbststandig eventuel-
le Stérungen und schaltet den Motor ein: p1210 = 26

Bezeichnung im BOP-2: P_F_CO2
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3.5 Voreinstellungen der Schnittstellen

Voreinstellung 113: "Temperaturabhéngiger Drucksollwert"

$ §

DI O EIN/AUS1

5
3AL0F  Istwert (-10 V ... 10 V)

Technologieregler

> I/ —p Drehzahlsollwert

—=2—50Al 2+ Sollwert (LG-Ni1000, -20 °C ... 5°C 2 20 % ... 50 %)
—®-18D00| Stérung
19
20
—®-21D01] Warnung
22
—®-23D02] Betrieb
124]
25
- H12A00 Drehzahlistwert
-©-26/A0 1 Stromistwert
DO 0: p0730, ...,  AO 0: p0771[0], AO 1: p0771[1] DI 0:r0722.0 Al 0: r0755[0], Al 2: r0755[2]
DO 2: p0732

Weitere Einstellungen:

Temperaturregelung Uber den Technologieregler
Technologische Einheit: p0595 = 1 (%), Bezugsgréfie: p0596 = 1

Voreinstellung des Technologiereglers:

Freigabe: p2200 =1

Ober- und Untergrenze Sollwert: p20229 = 0,5, p20230 = 0,2
Hoch- und Rucklaufzeit fur Sollwert: p2257 = p2258 = 30 s
Hoch- und Riicklaufzeit fiir Reglerausgang: p2293 =30 s
Ober- und Untergrenze Istwert: p2267 = 120 %, p2268 = -10 %
Istwertfilter Zeitkonstante: p2265 =10 s

Technologieregler Minimalbegrenzung p2292 = 20 %

e "Fangen" ist frei gegeben: p1200 =1

e Wiedereinschaltautomatik ist aktiv. Nach Netzausfall quittiert der Umrichter selbststandig eventuel-
le Stérungen und schaltet den Motor ein: p1210 = 26

Bezeichnung im BOP-2: P_F_tP5
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3.5 Voreinstellungen der Schnittstellen

Voreinstellung 114: "P1 Feldbus"

7 |

; Steuerung Uber Feldbus P1: 4800 Baud

——{ 7DI2 ] Stérung quittieren
—X-18|D0 0 | Storung

—®-21|D0 1 | Warnung

—&-12/A0 0 | Drehzahlistwert
—H26/A0 1 | Stromistwert

DO 0: p0730, ..., DO 2: p0732 AO 0: p0771[0], AO 1: p0771[1] DI 2: r0722.2
Bezeichnung im BOP-2: p_f_P1

Voreinstellung 120: "PID-Einstellungen fiir Pumpen oder Liifter"
Die Voreinstellung setzt die Funktion der Klemmenleiste auf Werkseinstellung.
Einstellung des Technologiereglers:
® Hoch- und Ricklaufzeit fir Sollwert: p2257 = p2258 =30 s
® Hoch- und Ricklaufzeit fir Reglerausgang: p2293 = 30 s
® Obergrenze Istwert: p2267 = 120 %
o |[stwertfilter Zeitkonstante: p2265 =10 s
Bezeichnung im BOP-2: P_F_PID

Control Units CU230P-2
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4.1 Werkzeuge zur Inbetriebnahme des Umrichters

Operator Panel

Ein Operator Panel dient zur Inbetriebnahme, Diagnose und Steuerung des Umrichters
sowie zum Sichern und Ubertragen der Umrichter-Einstellungen.

Das Intelligent Operator Panel (IOP) gibt es zum Aufschnappen auf den Umrichter oder als
Handheld mit einer Anschlussleitung zum Umrichter. Das grafikfahige Klartext-Display des
IOP ermdoglicht eine intuitive Bedienung und Diagnose des Umrichters.

Das IOP ist in zwei Varianten verfligbar:

® Mit europaischen Oberflachensprachen

® Mit den Oberflachensprachen Chinesisch, Englisch und Deutsch

Weitere Informationen zur Kompatibilitat von IOP und Umrichtern finden Sie im Internet:

Kompatibilitat von IOP und Control Units
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/67273266)

Das Operator Panel BOP-2 zum Aufschnappen auf den Umrichter hat eine zweizeilige
Anzeige zur Diagnose und Bedienung des Umrichters.

Betriebsanleitungen der Operator Panel BOP-2 und des I0OP:
3] Ubersicht der Handbiicher (Seite 49)

STARTER oder Startdrive sind PC-Tools zur Inbetriebnahme, Diagnose und Steuerung des

Umrichters sowie zum Sichern und Ubertragen der Umrichter-Einstellungen. Sie kénnen den
PC entweder tUber USB oder uber den Feldbus PROFIBUS / PROFINET mit dem Umrichter

verbinden.

Verbindungsleitung (3 m) zischen PC und Umrichter: Artikelnummer 6SL3255-0AA00-2CA0Q

STARTER-DVD: Artikelnummer 6SL3072-0AA00-0AGO

Startdrive-DVD: Artikelnummer 6SL3072-4CA02-1XG0

STARTER (http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/26233208)
Startdrive (http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/68034568)

STARTER-Videos (https://www.automation.siemens.com/mcms/mc-
drives/de/niederspannungsumrichter/sinamics-g120/videos/Seiten/videos.aspx)

Startdrive-Tutorial (http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/73598459)

Control Units CU230P-2
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Inbetriebnehmen

4.2 Inbetriebnehmen mit dem Basic Operator Panel BOP-2

4.2 Inbetriebnehmen mit dem Basic Operator Panel BOP-2

4,21 Schnellinbetriebnahme starten und Applikationsklasse wahlen

Schnellinbetriebnahme starten

Voraussetzungen
SP 0000

™ 1/min|

e Die Versorgungsspannung ist eingeschaltet.

A/min|

® Das Operator Panel zeigt Soll- und Istwerte an.

Vorgehen
|:>1_ Um die die Schnellinbetriebnahme durchzufiihren, gehen Sie folgendermalen vor:
2.

Driicken Sie die ESC-Taste.
£

V@‘ Driicken Sie eine der Pfeiltasten, bis das BOP-2 das Menil "SETUP" anzeigt.

12

SETUP Um die Schnellinbetriebnahme zu starten, driicken Sie im Menu "SETUP" die OK-Taste.

RESET Wenn Sie vor der Schnellinbetriebnahme alle Parameter auf Werkseinstellung zuriicksetzen
—_ wollen, gehen Sie folgendermalen vor;

1. Driicken Sie die OK-Taste.
2. Stellen Sie die Anzeige mit einer Pfeil-Taste um: nO - YES
3. Driicken Sie die OK-Taste.

DRV APPL Wenn Sie kein Power Module PM230, sondern ein Power Module PM240-2, PM240P-2 oder
P96 _ PM330 nutzen, miissen Sie die Applikationsklasse wahlen. Das weitere Vorgehen nach
Wahl einer Applikationsklasse ist in der Betriebsanleitung beschrieben.

EE] Ubersicht der Handbiicher (Seite 49)
EUR/USA Stellen Sie die Motornorm ein:
o e KW 50HZ: IEC
e HP 60HZ: NEMA
e KW 60HZ: IEC 60 Hz

INV VOLT Stellen Sie die Anschlussspannung des Umrichters ein.
P210__

MOT TYPE] Stellen Sie den Motortyp ein. Wenn auf dem Typenschild des Motors ein 5-stelliger
P300_ Motorcode aufgedruckt ist, wahlen Sie den entsprechenden Motortyp mit Motorcode.

Motoren ohne Motorcode auf dem Typenschild:
e INDUCT: Fremd-Asynchronmotor
e 1L... IND: Asynchronmotoren 1LE1, 1LG6, 1LA7, 1LA9

Control Units CU230P-2
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MOT CODE

P301__

87 HZ

MOT VOLT
P304__

MOT CURR
P305__

MOT POW
P307__

MOT FREQ
P310__

MOT RPM
P311__

MOT COOL|

P335__

TEC APPL

P500__

4.2 Inbetriebnehmen mit dem Basic Operator Panel BOP-2

Motoren mit Motorcode auf dem Typenschild:
e 1LE1IND 100: 1LE1 .9

e 1PC1IND: 1PC1

e 1PHS8 IND: Asynchronmotor

e 1FP1: Reluktanzmotor

Je nach Umrichter kann die Motorenliste im BOP-2 von der oben dargestellten Liste
abweichen.

Wenn Sie einen Motortyp mit Motorcode gewahlt haben, missen Sie jetzt den Motorcode
eingeben. Der Umrichter belegt die folgenden Motordaten entsprechend dem Motorcode vor.

Wenn Sie den Motorcode nicht kennen, miissen Sie Motorcode = 0 einstellen und die
Motordaten ab p0304 vom Typenschild eingeben.

87-Hz-Betrieb des Motors. Das BOP-2 zeigt diesen Schritt nur an, wenn Sie IEC als
Motornorm gewahlt haben (EUR/USA, P100 = KW 50HZ).

Bemessungsspannung des Motors

Bemessungsstrom des Motors

Bemessungsleistung des Motors

Bemessungsfrequenz des Motors

Bemessungsdrehzahl des Motors

Motorkiihlung des Motors:

e SELF: Selbstkiihlung

o FORCED: Fremdkihlung

e LIQUID: Flussigkeitskihlung

® NO FAN: Ohne Lufter

Wabhlen Sie die passende Applikation:

e VEC STD: In allen Anwendungen, die nicht zu den anderen Einstellmdglichkeiten passen.
e PUMP FAN: Anwendungen mit Pumpen und Luftern

e SLVC 0HZ: Anwendungen mit kurzen Hoch- und Ricklaufzeiten. Die Einstellung ist aber
nicht geeignet fir Hubwerke und Hebezeuge.

e PUMP OHZ: Einstellung nur bei stationarem Betrieb mit langsamen Drehzahldnderungen.
Wenn LaststéRe im Betrieb nicht auszuschlieRen sind, empfehlen wir die Einstellung
VEC STD.

Die Wahlmdglichkeit hangt vom verwendeten Power Module ab. Beim Power Module PM230
gibt es keine Wahlmdglichkeit.
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4.2 Inbetriebnehmen mit dem Basic Operator Panel BOP-2

CTRL MOD)
P1300_

Wahlen Sie die Regelungsart:

VF LIN: U/f-Steuerung mit linearer Kennlinie

VF LIN F: Fluss-Stromregelung (FCC)

VF QUAD: U/f-Steuerung mit quadratischer Kennlinie

SPD N EN: Geberlose Vektorregelung

Die geeignete Regelungsart wahlen

Regelungsart

U/f-Steuerung mit linearer oder quadratischer
Kennlinie

Fluss-Stromregelung (FCC)

Geberlose Vektorregelung

Regelungseigen-

Typische Ausregelzeit nach einer Drehzahl-

Typische Ausregelzeit nach einer Drehzahl-

schaften anderung: 100 ms ... 200 ms anderung: < 100 ms
e Typische Ausre- Last e Typische Ausregel- Last
gelzeit nach ei- zeit nach einem T I
nem Laststof3: LaststoR: 200 ms L 5
500 ms Drehzahl A | |+ Die Vektorregelung  Drehzahi 4 |
¢ Die Regelungsart | I regelt und begrenzt I
ist fr folgende | Pt das Motormoment T
Anforderunaen Motormo- A | | ) Motormo- A |
nic 9 ment | | e Erreichbare Mo- ment [ZZL
geeignet: ' > mentgenauigkeit: _r|
- Motorleistun- 500ms | t +5%fir15 % ... >
gen <45 kW 100 % der Bemes- 200 ms
— Hochlaufzeit 0 -~ Bemessungsdrehzahl sungsdrehzahl
I(;bhanglg VOI” fj‘:r M())tor- e Wir empfehlen die Vektorregelung fiir folgende
emessungsleistung): A )
15 (0,1 KW) ... 10 s (45 kW) nwendungen:
. . — Motorleistungen > 11 kW
— Anwendungen mit stetigem Lastmoment i i
ohne LaststéRe - Bei LaststoRen 10 % ... >100 % des Motor-
) . - Bemessungsmoments
¢ Die Regelungsart ist unempfindlich gegen- ] ) o
(iber ungenauer Einstellung der Motordaten | ® Die Vektorregelung ist notwendig fir eine
Hochlaufzeit 0 - Bemessungsdrehzahl (ab-
hangig von der Motor-Bemessungsleistung):
<1s(0,1kW) ... <10 s (250 kW).
An_we_ndungs- e Pumpen, Lifter und Kompressoren mit e Pumpen und Kompressoren mit Verdranger-
beispiele Strémungskennlinie maschinen
Betreibbare Moto- Asynchronmotoren Asynchron-, Synchron- und Reluktanzmotoren
ren
Betreibbare Power Keine Einschrénkung
Module
Max. Ausgangs- 550 Hz 240 Hz

frequenz 150 Hz mit Power Module PM330
Inbetriebnahme e Im Gegensatz zur Vektorregelung ist kein
Drehzahlregler einzustellen
Control Units CU230P-2
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4.2 Inbetriebnehmen mit dem Basic Operator Panel BOP-2

MAGC PAr Wahlen Sie die Voreinstellung fir die Schnittstellen des Umrichters, die zu Ihrer Anwendung
P15 passt.

EE] Voreinstellungen der Schnittstellen (Seite 16)

MIN HZ ptos2—*
P1080_
MAXHZ| P1080
P1082_ Sollwert
Bild 4-1 Minimalfrequenz und Maximalfrequenz des Motors
AVORSICHT

Sachschaden durch unerwartete Beschleunigung des Motors

Je nach Power Module setzt der Umrichter die Minimalfrequenz p1080 auf 20 % der
Maximalfrequenz. Auch bei einem Sollwert = 0 beschleunigt der Motor bei p1080 > 0 nach
dem Einschalten des Motors auf die Minimalfrequenz. Eine unerwartete Beschleunigung
des Motors kann Sachschaden verursachen.

e Wenn die Anwendung eine Minimalfrequenz = 0 erfordert, setzen Sie p1080 = 0.

ATSCALE] Skalierung des Analogeingangs 0

P758__

RAMP UP fra 1

P1120_ (P1082) = — — — 5 — o — — — -
RAMP DWN Sollwert — — — % N" -

P1121_

P1120 P1121 | t
Bild 4-2 Hoch- und Ricklaufzeit des Motors

OFF3 RP Ricklaufzeit fir das AUS3-Kommando
P1135_

MOT ID Motordatenidentifikation: Wéahlen Sie die Methode, mit welcher der Umrichter die Daten des
P1900_

angeschlossenen Motors misst:

® OFF: Keine Messung der Motordaten.

e STIL ROT: Empfohlene Einstellung: Motordaten im Stillstand und bei drehendem Motor
messen. Nach der Motordatenidentifikation schaltet der Umrichter den Motor aus.
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4.2 Inbetriebnehmen mit dem Basic Operator Panel BOP-2

e STILL: Motordaten im Stillstand messen. Nach der Motordatenidentifikation schaltet der
Umrichter den Motor aus.

Wahlen Sie diese Einstellung, wenn einer der folgenden Falle zutrifft:

— Sie haben die Regelungsart "SPD N EN" gewahlt, aber der Motor kann nicht frei
drehen - z. B. bei einem mechanisch begrenzten Fahrbereich.

— Sie haben als Regelungsart eine U/f-Steuerung gewahlt, z. B. "VF LIN" oder
"VF QUAD".

o ROT: Motordaten bei drehendem Motor messen. Nach der Motordatenidentifikation
schaltet der Umrichter den Motor aus.

FINTSH Schlie3en Sie die Schnellinbetriebnahme ab:

Stellen Sie die Anzeige mit einer Pfeil-Taste um: nO - YES
Driicken Sie die OK-Taste.

O Sie haben die Schnellinbetriebnahme abgeschlossen.

4.2.2 Motordaten identifizieren und Regelung optimieren

Der Umrichter verfiigt ilber mehrere Verfahren zur automatischen Identifikation der
Motordaten und Optimierung der Drehzahlregelung.

Um die Motordatenidentifikation zu starten, miissen Sie den Motor tiber Klemmenleiste,
Feldbus oder Operator Panel einschalten.

/N\WARNUNG

Lebensgefahr durch Maschinenbewegungen bei aktiver Motordatenidentifikation

Die stehende Messung kann den Motor um einige Umdrehungen bewegen. Die drehende
Messung beschleunigt den Motor bis zur Bemessungsdrehzahl. Sichern Sie gefahrliche
Anlagenteile vor Beginn der Motordatenidentifikation ab:

e Prifen Sie vor dem Einschalten, dass niemand an der Maschine arbeitet oder sich im
Arbeitsbereich der Maschine aufhalt.

e Sichern Sie den Arbeitsbereich der Maschinen gegen unbeabsichtigten Aufenthalt.
e Senken Sie hangende Lasten auf den Boden ab.

Voraussetzungen

e Sie haben in der Schnellinbetriebnahme eine Methode zur Motordatenidentifikation
gewahlt, z. B. die Messung der Motordaten im Stillstand.

Der Umrichter meldet nach Abschluss der Schnellinbetriebnahme die Warnung A07991.
-
® Der Motor ist auf Umgebungstemperatur abgekiihlt.

Eine zu hohe Motortemperatur verfalscht die Ergebnisse der Motordatenidentifikation.
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4.2 Inbetriebnehmen mit dem Basic Operator Panel BOP-2

Vorgehen mit Operator Panel BOP-2

Um die Motordatenidentifikation zu starten, gehen Sie folgendermalien vor:

Drucken Sie die Taste HAND/AUTO.

Im BOP-2 erscheint das Symbol fir Handbetrieb.

Schalten Sie den Motor ein.

Wahrend der Motordatenidentifikation blinkt "MOT-ID" auf dem BOP-2.

Wenn der Umrichter erneut die Warnung A07991 meldet, wartet der Umrichter auf einen
neuen EIN-Befehl zum Start der drehenden Messung.

Wenn der Umrichter keine Warnung A07991 meldet, schalten Sie den Motor wie unten
beschrieben aus und schalten Sie die Umrichterkontrolle von HAND auf AUTO um.

Schalten Sie den Motor ein, um die drehende Messung zu starten.

Wéhrend der Motordatenidentifikation blinkt "MOT-ID" auf dem BOP-2.
Je nach Motor-Bemessungsleistung kann die Motordatenidentifikation bis zu 2 min dauern.

Je nach Einstellung schaltet der Umrichter nach Abschluss der Motordatenidentifikation den
Motor aus oder beschleunigt auf den aktuell vorliegenden Sollwert.

Falls erforderlich, schalten Sie den Motor aus.
Schalten Sie die Umrichterkontrolle von HAND auf AUTO um.

Sie haben die Motordatenidentifikation abgeschlossen.
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4.3 Umirichter an den Feldbus anbinden

4.3 Umrichter an den Feldbus anbinden

Wo finde ich Anleitungen zur Feldbus-Anbindung des Umrichters?
Anleitungen zur Feldbus-Anbindung im Internet zum Download:
@ e Applikationsbeispiele (http://support.automation.siemens.com/\WW/view/de/60733299)

e Betriebsanleitung: Betriebsanleitung CU230P-2
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109478827)

® Funktionshandbuch "Feldbusse": Handbuicher fiir die Control Unit
(http://support.automation.siemens.com/\WW/view/de/30563628/133300)

Beschreibungsdateien fur Feldbusse

Die Beschreibungsdateien sind elektronische Geratedatenblatter, die alle notwendigen
Informationen flr eine Ubergeordnete Steuerung enthalten. Mit der entsprechenden
Beschreibungsdatei kdnnen Sie den Umrichter an einem Feldbus konfigurieren und
betreiben.

General Station Decription fir PROFIBUS: GSD
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/23450835)

GSD Markup Language fir PROFINET: GSDML
(http://support.automation.siemens.com/\WW/view/de/26641490)

Ethernet/IP: EDS (http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/78026217)

BACnet MS/TP: PICS (http://www.big-
eu.org/uploads/tx_teproddb/catalog_pdf/PICS_CU230P-2_HVAC_v46_HF.docx)

Alternative zum Dowmload fir GSD und GSDML

GSD und GSDML sind im Umrichter gespeichert. Wenn Sie eine Speicherkarte in den
Umrichter stecken und p0804 = 12 setzen, schreibt der Umrichter die GSD bzw. GSDML auf
die Speicherkarte. Mit der Speicherkarte kdnnen Sie dann die Datei auf lhr
Programmiergerat oder Ihren PC Ubertragen.

4.31 PROFINET und PROFIBUS

Beispiele fiir Telegramme tiber PROFIBUS und PROFINET

Telegramm 1: = STW1 Steuerwort 1
: ZSWA1 Zustandswort 1

I PzZD01/02 Prozessdatum 16 Bit
PZD0O1 | PZDO02 | NSOLL_A  Drehzahlsollwert
NIST_A Drehzahlistwert

STW1 |NSOLL_A
ZSW1 | NIST_A
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Telegramm 20:

STWA1
ZSWA1
PZD01/02
NSOLL_A

NIST_A_GLATT

4.3 Umrrichter an den Feldbus anbinden

PzDO01 | PzD02 | PzD03 | PzD04 | PzD05 | PZD06 |
STW1 |NSOLL_A |:>
NIST_A_| TAIST_ | MIST_ | PIST_ | MELD_ | /—

ZSWT | GLATT | GLATT | GLATT | GLATT | NAMUR <1j
Steuerwort 1 IAIST_GLATT Geglatteter Stromistwert
Zustandswort 1 MIST_GLATT Geglattetes Drehmoment
Prozessdatum 16 Bit PIST_GLATT Geglattete Wirkleistung
Drehzahl-Sollwert MELD_NAMUR  Stérungswort nach VIK-

Geglatteter Drehzahlistwert NAMUR-Definition

Steuerwort 1 (STW1), PZD-Empfangswort 1 (Wort: r2050[0], Bits: r2090.00 ... r2090.15)

Bit | Bedeutung Erlduterung
0 0=AUS1 Der Motor bremst mit der Rucklaufzeit p1121 des Hochlaufgebers. Im Stillstand
schaltet der Umrichter den Motor aus.
0-1=EIN Der Umrichter geht in den Zustand "betriebsbereit". Wenn zusétzlich Bit 3 = 1,
schaltet der Umrichter den Motor ein.
1 0 =AUS2 Motor sofort ausschalten, danach trudelt der Motor aus.
1 = Kein AUS2 Voraussetzung, um den Motor mit Bit O (EIN-Befehl) einschalten zu kdnnen.
2 0 = Schnellhalt (AUS3) Der Motor bremst mit der AUS3-Riicklaufzeit p1135 bis zum Stillstand.
1 = Kein Schnellhalt (AUS3) Voraussetzung, um den Motor mit Bit O (EIN-Befehl) einschalten zu kdnnen.
3 0 = Betrieb sperren Motor sofort ausschalten - der Motor trudelt aus.
1 = Betrieb freigeben Voraussetzung, um den Motor mit Bit 0 (EIN-Befehl) einschalten zu kénnen.
4 0 = HLG sperren Der Umrichter setzt seinen Hochlaufgeber-Ausgang sofort auf 0.
1 = HLG nicht sperren Die Hochlaufgeber-Freigabe ist mdglich.
5 0 = HLG stoppen Der Ausgang des Hochlaufgebers bleibt auf dem aktuellen Wert stehen.
1 = HLG freigeben Der Ausgang des Hochlaufgebers folgt dem Sollwert.
6 0 = Sollwert sperren Der Umrichter bremst den Motor mit der Ricklaufzeit p1121 des Hochlaufgebers.
1 = Sollwert freigeben Motor beschleunigt mit der Hochlaufzeit p1120 auf den Sollwert.
7 0 - 1 = Stérungen quittieren Storung quittieren. Falls der EIN-Befehl noch ansteht (Bit 0 = 1), geht der Umrich-
ter in den Zustand "Einschaltsperre".
8,9 | Reserviert
10 | 0 = Keine Fihrung durch PLC | Der Umrichter ignoriert die Prozessdaten vom Feldbus.
1 = Fihrung durch PLC Steuerung Uber Feldbus, der Umrichter ibernimmt die Prozessdaten vom Feldbus.
11 1 = Richtungsumkehr Sollwert im Umrichter invertieren.
12 | Nicht verwendet
13 |1 =MOP héher Im Motorpotenziometer gespeicherten Sollwert erhéhen.
14 |1 =MOP tiefer Im Motorpotenziometer gespeicherten Sollwert verringern.
15 | Reserviert Umschalten zwischen Einstellungen fir unterschiedliche Bedienungsschnittstellen

(Befehlsdatensatze).
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Zustandswort 1 (ZSW1), PZD-Sendewort 1 (Wort: p2051[0], Bits: p2080[0] ... p2080[15])

Bit | Bedeutung Anmerkungen
0 1 = Einschaltbereit Stromversorgung ist eingeschaltet, Elektronik ist initialisiert, Impulse sind gesperrt.
1 1 = Betriebsbereit Motor ist eingeschaltet (EIN/AUS1 = 1), keine Stoérung ist aktiv. Mit dem Befehl
"Betrieb freigeben" (STW1.3) schaltet der Umrichter den Motor ein.
2 1 = Betrieb freigegeben Motor folgt Sollwert. Siehe Steuerwort 1, Bit 3.
3 1 = Stérung wirksam Im Umrichter liegt eine Stérung vor. Stérung quittieren durch STW1.7.
4 1 = AUS2 inaktiv Zum Stillstand austrudeln ist nicht aktiv.
5 1 = AUS3 inaktiv Schnellhalt ist nicht aktiv.
6 1 = Einschaltsperre aktiv Motor einschalten ist erst méglich nach einem AUS1 und erneuten EIN.
7 1 = Warnung wirksam Motor bleibt eingeschaltet; keine Quittierung notwendig.
8 1 = Drehzahlabweichung inner- | Soll-/ Istwert-Abweichung innerhalb des Toleranzbereichs.
halb des Toleranzbereichs
9 1 = Fuhrung gefordert Das Automatisierungssystem ist aufgefordert, die Steuerung des Umrichters zu
Ubernehmen.
10 |1 = Vergleichsdrehzahl erreicht | Drehzahl ist gréf3er oder gleich der entsprechenden Maximaldrehzahl.
oder Uberschritten
11 1 = Momentgrenze erreicht Vergleichswert fur Strom oder Drehmoment ist erreicht oder Gberschritten.
12 | 1 = Haltebremse offen Signal zum Offnen und SchlieRen einer Motorhaltebremse.
13 | 0 = Warnung Ubertemperatur | --
Motor
14 | 1 = Motor dreht rechts Umrichter-interner Istwert > 0.
0 = Motor dreht links Umrichter-interner Istwert < 0.
15 | 0 = Warnung thermische Uber-
last Umrichter

Stérungswort nach VIK-NAMUR-Definition (MELD_NAMUR), PZD-Sendewort 16 (Wort: p2051[5],
Bits: r3113.00 ... r3113.15)

Bit | Bedeutung
0 0 = Control Unit ist stérungsfrei
1 = Stoérung der Control Unit

1 1 = Netzfehler: Phasenausfall oder unzuldssige Spannung

2 1 = Zwischenkreisiiberspannung

3 1 = Stérung des Power Module, z. B. Uberstrom oder Ubertemperatur

4 1 = Ubertemperatur des Umrichters

5 1 = Erdschluss/Phasenschluss in der Motorleitung oder im Motor

6 1 = Uberlast Motor

7 1 = Kommunikation zur Gberlagerten Steuerung gestort

8 1 = Fehler in einem sicheren Uberwachungskanal

10 |1 = Stérung der umrichter-internen Kommunikation

11 1 = Stdérung Netz

15 | 1 = Sonstige Stérung
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4.3.2 Modbus RTU

Einstellungen fir Modbus RTU

Parameter Erlauterung
p0015 =109 | Makro Antriebsgerat
Kommunikation Uber Modbus RTU einstellen.

Em Voreinstellungen der Schnittstellen (Seite 16)

p2020 Feldbus-SS Baudrate 4: 2400 Baud 9: 57600 Baud
p0015 = 109 setzt p2020 = 6 5: 4800 Baud 10: 76800 Baud
6: 9600 Baud 11: 93750 Baud
7: 19200 Baud 12: 115200 Baud
8: 38400 Baud 13: 187500 Baud
p2021 Feldbus-SS Adresse

Glltige Adressen: 1 ... 247.

Der Parameter ist nur wirksam, wenn auf dem Adress-Schalter auf der Control Unit
die Adresse 0 eingestellt ist.

Eine Anderungen wird erst wirksam, nachdem die Spannungsversorgung des Umrich-
ter aus- und wieder eingeschaltet wurde.

p2024 Feldbus-SS [0] Maximal erlaubte Telegramm-Verarbeitungszeit des Modbus-
Zeiten Slaves
[2] Pausenzeit zwischen zwei Telegrammen
r2029 Feldbus-SS [0] Anzahl fehlerfreie Telegramme | [4] Anzahl Parity Fehler
Fehlerstatistik | [1] Anzahl abgelehnte Telegramme | [5] Anzahl Startzeichenfehler
[2] Anzahl Framing Fehler [6] Anzahl Prifsummenfehler
[3] Anzahl Overrun Fehler [7] Anzahl Langenfehler

p2030 =2 Feldbus-SS Protokollauswahl
p0015 = 109 setzt p2013 = 2 - Modbus RTU

p2031 Feldbus-SS Modbus Parity | 0: No Parity
1: Odd Parity
2: Even Parity
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4.3.3 BACnet MS/TP

Einstellungen fir BACnet MS/TP

Parameter Erlauterung
p0015 =110 | Makro Antriebsgerat
Kommunikation tiber BACnet MS/TP einstellen.
Em Voreinstellungen der Schnittstellen (Seite 16)
p2020 Feldbus-SS Baudrate 4: 2400 Baud 9: 57600 Baud
p0015 = 110 setzt p2020 = 6 5: 4800 Baud 10: 76800 Baud
6: 9600 Baud 11: 93750 Baud
7: 19200 Baud 12: 115200 Baud
8: 38400 Baud 13: 187500 Baud
p2021 Feldbus-SS Adresse
Glltige Adressen: 1 ... 127.
Der Parameter ist nur wirksam, wenn auf dem Adress-Schalter auf der Control Unit
die Adresse 0 eingestellt ist.
Eine Anderungen wird erst wirksam, nachdem die Spannungsversorgung des Umrich-
ter aus- und wieder eingeschaltet wurde.
p2024 Feldbus-SS Zeiten [0] Maximal erlaubte Verarbeitungszeit (APDU-
Timeout)
p2025 Feldbus-SS BACnet Einstel- | [0] = Device Objekt Instanz Nummer
lungen [1] = Info Frames Anzahl maximal
[2] = APDU Retries Anzahl
[3] = Master Adresse maximal
p2026 Feldbus-SS BACnet COV Inkrement
Wertanderung, ab welcher der Umrichter eine UnConfirmedCOVNotification oder
ConfirmedCOVNotification sendet.
r2029 Feldbus-SS [0] Anzahl fehlerfreie Telegramme | [4] Anzahl Parity Fehler
Fehlerstatistik | [1] Anzahl abgelehnte Telegramme | [5] Anzahl Startzeichenfehler
[2] Anzahl Framing Fehler [6] Anzahl Prifsummenfehler
[3] Anzahl Overrun Fehler [7] Anzahl Langenfehler
p2030 =5 Feldbus-SS Protokollauswahl
p0015 = 110 setzt p2013 = 5 - BACnet MS/TP
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Steuerwort
Parameter BACNet | Bedeutung
r2090 |.00 |p0840 |BV20 EIN/AUS1 Motor einschalten
.01 | p0844 | BV27 Kein AUS2 Voraussetzungen, um den Motor einschalten
.02 | p0848 | BV28 Kein Schnellhalt |24 konnen (EIN-Befehl)
(AUS3)
.03 | p0852 | BV26 Betrieb freigeben
.04 | p1140 | BV26 HLG nicht sperren | Die Hochlaufgeber-Freigabe ist moglich
.05 | p1141|BV26 HLG frei geben Der Ausgang des Hochlaufgebers folgt dem
Sollwert
.06 |p1142 |BV26 Sollwert frei ge- Motor beschleunigt mit der Hochlaufzeit p1120
ben auf den Sollwert
.07 | p2103 |BV22 Stoérungen quittie-
ren
.08, | --- N/A Reserviert
.09
.10 | p0854 | BV93 Fihrung durch Steuerung Uber Feldbus, der Umrichter Gber-
PLC nimmt die Prozessdaten vom Feldbus
11 | p1113 | BV21 Richtungsumkehr | Sollwert im Umrichter invertieren
A2 |- N/A Reserviert
.13 | p1035 | N/A MOP héher Im Motorpotenziometer gespeicherten Sollwert
erhéhen
.14 | p1036 | N/A MOP tiefer Im Motorpotenziometer gespeicherten Sollwert
verringern
A5 |- N/A Reserviert
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4.4 Haufig bendtigte Parameter
Parameter | Erlduterung
p0015 Makro Antriebsgerét
Ein- und Ausgéange Uber ein Makro voreinstellen.
r0018 Control Unit Firmware-Version
p0096 Applikationsklasse 0: Expert

1: Standard Drive Control
2: Dynamic Drive Control

p0100 Motornorm IEC / NEMA 0: Europa 50 [Hz]
1: NEMA-Motor (60 Hz, US-Einheiten)
2: NEMA-Motor (60 Hz, SI-Einheiten)

p0304 Motor-Bemessungsspannung [V]
p0305 Motor-Bemessungsstrom [A]
p0307 Motor-Bemessungsleistung [kW] oder [hp]
p0310 Motor-Bemessungsfrequenz [Hz]
p0311 Motor-Bemessungsdrehzahl [1/min]
p0601 Motortemperatursensor Sensortyp
Klemme 14 T1 Motor (+) | 0: Kein Sensor (Werkseinstellung) 2: KTY84 (- P0604)
Klemme 15 T2 Motor (-) 1: PTC (- P0604) 4: Bimetall
p0625 Motor Umgebungstemperatur wéhrend der Inbetriebnahme [°C]
p0640 Stromgrenze [A]
r0722 Digitaleingédnge Status
.0 |Klemme 5 DI 0 | Auswahl der mdglichen Einstellungen:
.1 | Klemme 6 DI 1 | p0840 EIN/AUS (AUST) p1110 Richtung negativ sperren
2 | Klemme 7 DI 2 p0844 Kein Austrudeln (AUS2) p1111 Richtung positiv sperren
: p0848 Kein Schnellhalt (AUS3) p1113 Sollwert Invertierung
3 | Klemme 8 DI3 | 0855 Haltebremse unbedingt 6ffnen p1122 Hochlaufgeber (iberbriicken
4 | Klemme 16 Dl 4 | p1020 Drehzahlfestsollwert-Auswahl Bit 0 | p1140 Hochlaufgeber freigeben / sper-
5 | Klemme 17 DI 5 |P1021 Drehzahlfestsollwert-Auswahl Bit 1 | ren
p1022 Drehzahlfestsollwert-Auswahl Bit 2 | p1141 Hochlaufgeber fortsetzen /
11 | Klemme 3, 4 Al 0 p1023 Drehzahlfestsollwert-Auswahl Bit 3 | einfrieren
12 | Klemme 10, 11 | Al 1 | p1035 Motorpotenziometer Sollwert héher | p1142 Sollwert freigeben / sperren
p1036 Motorpotenziometer Sollwert tiefer | p1230 Gleichstrombremsung aktivie-
p2103 Quittieren Stérungen ren
p1055 Tippen Bit 0 p2103 Quittieren Stérungen
p1056 Tippen Bit 1 p2106 Externe Stérung 1
p2112 Externe warnung 1
p2200 Technologieregler Freigabe

p0730 Signalquelle fiir Klemme DO 0 | Auswahl der méglichen Einstellungen:
Klemmen 19, 20 (Schliefl3er) 52.0 Einschaltbereit 53.0 Gleichstrombremsung aktiv
Klemmen 18, 20 (Offner) 52.1 Betriebsbereit 53.1 n_Act > p2167 (n_Aus)
p0731 Signalquelle fiir Kiemme DO 1 | 92.2 Betrieb freigegeben 53.2 n_Act < p1080 (n_Min)
Klemmen 21, 22 (SchlieRer) 52.3 Stérung wirksam 53.3 |_Act > p2170
’ 52.4 Austrudeln aktiv (AUS2) 53.4 n_Act > p2155
p0732 Signalquelle fiir Klemme DO 2 | 52 5 Schnellhalt aktiv (AUS3) 53.5 n_Act < p2155
Klemmen 24, 25 (Schlieler) 52.7 Warnung wirksam 53.6 n_Act =2 n_Set
Klemmen 23, 25 (Offner) 52.14 Motor dreht vorwarts 53.10 Technologieregler Ausgang an

unterer Grenze
53.11 Technologieregler Ausgang an
oberer Grenze
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Parameter | Erlduterung
r0755 Analogeingange aktueller Wert [%)]
[0] | Klemmen 3, 4 Al O
[11 | Klemmen 10, 11 Al 1
[2] | Klemmen 50, 51 Al 2
[3] | Klemmen 52, 53 Al 3
p0756 Analogeingange Typ 0: Spannungseingang unipolar (0 V ... +10 V)
[0] |AlO 1: Spannungseingang unipolar tberwacht (+2 V... +10 V)
2: Stromeingang unipolar (0 mA ... +20 mA)
(11 [Al1 3: Stromeingang unipolar iberwacht (+4 mA ... +20 mA)
[2] |AlI2 4: Spannungseingang bipolar (-10V ... +10 V)
3] |AI3 6: Temperatursensor LG-Ni1000
7: Temperatursensor PT1000
8: Kein Sensor angeschlossen
10: Temperatursensor DIN Ni 1k (6180 ppm / K)
p0771 Analogausgange Signalquelle | Auswahl der mdglichen Einstellungen:
[0] | Klemmen 12,13 AO O |0: Analogausgang gesperrt 25: Ausgangsspannung geglattet
[1] | Klemmen 26, 27 AO 1 21: Drehzahlistwert i 26: Zwischenkreisspannung geglat-
24: Ausgangsfrequenz geglattet tet
27: Stromistwert (Betrag geglattet)
p0776 Analogausgange Typ 0: Stromausgang (0 mA ... +20 mA)
[0] |AOO 1: Spannungsausgang (0 V ... +10 V)
2: Stromausgang (+4 mA ... +20 mA)
[1] |AO 1
p0922 PROFIdrive Telegrammauswahl
p1001 Drehzahlfestsollwert 1
p1002 Drehzahlfestsollwert 2
p1003 Drehzahlfestsollwert 3
p1004 Drehzahlfestsollwert 4
p1058 Tippen 1 Drehzahlsollwert
p1059 Tippen 2 Drehzahlsollwert
p1070 Hauptsollwert Auswahl der mdglichen Einstellungen:
0: Hauptsollwert = 0 1050: Motorpotenziometer
755[0]: Analogeingang 0 2050[1]: PZD 2 vom Feldbus
1024: Festsollwert
p1080 Minimaldrehzahl [1/min]
p1082 Maximaldrehzahl [1/min]
p1120 Hochlaufgeber Hochlaufzeit [s]
p1121 Hochlaufgeber Riicklaufzeit [s]
p1300 Steuerungs-/Regelungs- Auswahl der méglichen Einstellungen:
Betriebsart 0: U/f-Steuerung mit linearer Cha- | 2: U/f-Steuerung mit parabolischer
rakteristik Charakteristik
1: U/f-Steuerung mit linearer Cha- 20: Drehzahlregelung (geberlos)
rakteristik und FCC
p1310 Anfahrstrom (Spannungsanhebung fiir U/f-Steurung) permanent
p1800 Pulsfrequenz Sollwert
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Parameter | Erlduterung
p1900 Motordatenidentifikation und Drehende Messung
0: Gesperrt
1: Motordaten identifizieren und Drehzahlregler optimieren
2: Motordaten identifizieren (im Stillstand)
3: Drehzahlregler optimieren (drehender Betrieb)
11: Motordaten ident. und Drehzahlregler opt., Wechsel nach Betrieb (nicht verfigbar mit Power Module
PM230 oder PM250)
12: Motordaten identifizieren (im Stillstand), Wechsel nach Betrieb (nicht verfligbar mit Power Module
PM230 oder PM250)
p2030 Feldbus-SS Protokollauswahl Die mdglichen Einstellungen hangen von der Control Unit ab:
0: Kein Protokoll 5: BacNet
1: USS 7: PROFINET
2: Modbus RTU 8: P1
3: PROFIBUS 10: EtherNet/IP
r2050 Uber Feldbus empfangene Worte (16 Bit)
r2050[0]: PZDO01 ... r2050[11]: PZD12
p2051 Uber Feldbus gesendete Worte (16 Bit)
p2051[0]: PZDO01 ... p2051[16]: PZD17
p2080 Binektor-Konnektor-Wandler Zustandswort 1
p2080[0]: Bit 0 ... p2080[15]: Bit 15
r2090 PROFIdrive PZD1 empfangen bitweise (Steuerwort 1)
r2090.00: Bit 0 ... r2090.15: Bit 15
p2200 Technologieregler Freigabe | 1: Technologieregler ist frei gegeben
p2201 ... Technologieregler Festwert 1 ... 15
p2215
p2220 ... Technologieregler Festwert-Auswahl Bit 0 ... 3
p2223
r2224 Technologieregler Festwert wirksam
p2253 Technologieregler Sollwert 1
p2254 Technologieregler Sollwert 2
p2257 Technologieregler Hochlaufzeit
p2258 Technologieregler Riicklaufzeit
p2264 Technologieregler Istwert
p2265 Technologieregler Istwertfilter Zeitkonstante
p2267 Technologieregler Obergrenze Istwert
p2268 Technologieregler Untergrenze Istwert
p2271 Technologieregler Istwert Inver- | 0: Keine Invertierung
tierung (Sensortyp) 1: Invertierung Istwertsignal (ist einzustellen, wenn der Istwert mit steigen-
der Motordrehzahl abnimmmt)
p2274 Technologieregler Differentiation Zeitkonstante
p2280 Technologieregler Proportionalverstéarkung
p2285 Technologieregler Nachstellzeit
p2293 Technologieregler Hoch-/Ruicklaufzeit
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Mehr Informationen

5.1 Ubersicht der Handbiicher

@ Handbiicher mit weiterfiihrender Information zum Download:

Control Units CU230P-2
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Kompaktbetriebsanleitung CU230P-2
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109482992)

Umrichter in Betrieb nehmen (dieses Handbuch)

SIS == 0

Betriebsanleitung CU230P-2
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109482995)

Umrichter installieren, in Betrieb nehmen und instand halten. Erweiterte Inbetriebnahme

S IINl ] B

EMV-Aufbaurichtlinie (http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/60612658)

EMV-gerechter Schaltschrankbau, Potenzialausgleich und Leitungsverlegung

=Rl =1 O

Listenhandbuch CU230P-2
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109482956)

Parameterliste, Warnungen und Stérungen. Grafische Funktionsplane

><)_N 0NN o=l

Funktionshandbuch "Feldbusse"
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109483004)

Feldbusse konfigurieren.

—
Betriebsanleitung BOP-2
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109483379)

Operator Panel bedienen.

SIS == 0

Betriebsanleitung IOP (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109478559)

Operator Panel bedienen, Tirmontagesatz fir IOP montieren

>N 0N gosp
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Mehr Informationen

5.2 Technischer Support

e Applikationshandbuch IOP
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109483443)

Die Inbetriebnahme-Assistenten im IOP

e Montagehandbiicher Power Module
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/ps/13224/man)

Power Module, Drosseln und Filter installieren. Technische Daten, Instandhaltung

Ei= .

e Handbicher Zubehér (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/ps/13225/man)

Installationsbeschreibungen fiur Umrichterkomponenten, z. B. Netzdrosseln oder
NetZzfilter. Die gedruckten Installationsbeschreibungen werden zusammen mit den
Komponenten geleifert.

==

5.2 Technischer Support
N 49 (0)911 895 7222
B +44 161 446 5545
N B +39 (02) 24362000
+34 902 237 238
B B +33(0)821801122
@ Weitere Telefonnummern fiir den technischen Support finden Sie im Internet:

Product support (http://www.siemens.com/automation/service&support)
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Weitere Informationen

SINAMICS Umrichter:
www.siemens.com/sinamics

PROFINET
www.siemens.com/profinet

Siemens AG
Digital Factory
Motion Control
Postfach 3180
91050 ERLANGEN
Deutschland
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