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Mentions Iégales

Signalétique d'avertissement

Ce manuel donne des consignes que vous devez respecter pour votre propre sécurité et pour éviter des
dommages matériels. Les avertissements servant a votre sécurité personnelle sont accompagnés d'un triangle de
danger, les avertissements concernant uniquement des dommages matériels sont dépourvus de ce triangle. Les
avertissements sont représentés ci-aprés par ordre décroissant de niveau de risque.

/\DANGER

signifie que la non-application des mesures de sécurité appropriées entraine la mort ou des blessures graves.

/\ATTENTION

signifie que la non-application des mesures de sécurité appropriées peut entrainer la mort ou des blessures
graves.

/\PRUDENCE

accompagné d’un triangle de danger, signifie que la non-application des mesures de sécurité appropriées peut
entrainer des blessures légéres.

PRUDENCE

non accompagné d’un triangle de danger, signifie que la non-application des mesures de sécurité appropriées
peut entrainer un dommage matériel.

IMPORTANT

signifie que le non-respect de l'avertissement correspondant peut entrainer I'apparition d'un événement ou d'un
état indésirable.

En présence de plusieurs niveaux de risque, c'est toujours |'avertissement correspondant au niveau le plus élevé
qui est reproduit. Si un avertissement avec triangle de danger prévient des risques de dommages corporels, le
méme avertissement peut aussi contenir un avis de mise en garde contre des dommages matériels.

Personnes qualifiées

L'installation et I'exploitation de I'appareil/du systéme concerné ne sont autorisées qu'en liaison avec la présente
documentation. La mise en service et I'exploitation d'un appareil/systeme ne doivent étre effectuées que par des
personnes qualifiées. Au sens des consignes de sécurité figurant dans cette documentation, les personnes
qualifiées sont des personnes qui sont habilitées a mettre en service, a mettre a la terre et a identifier des
appareils, systémes et circuits en conformité avec les normes de sécurité.

Utilisation des produits Siemens conforme a leur destination
Tenez compte des points suivants:

/\ATTENTION

Les produits Siemens ne doivent étre utilisés que pour les cas d'application prévus dans le catalogue et dans la
documentation technique correspondante. S'ils sont utilisés en liaison avec des produits et composants d'autres
marques, ceux-ci doivent étre recommandés ou agréés par Siemens. Le fonctionnement correct et sir des
produits suppose un transport, un entreposage, une mise en place, un montage, une mise en service, une
utilisation et une maintenance dans les régles de l'art. Il faut respecter les conditions d'environnement
admissibles ainsi que les indications dans les documentations afférentes.

Marques de fabrique

Toutes les désignations repérées par ® sont des marques déposées de Siemens AG. Les autres désignations
dans ce document peuvent étre des marques dont |'utilisation par des tiers a leurs propres fins peut enfreindre les
droits de leurs propriétaires respectifs.

Exclusion de responsabilité

Nous avons vérifié la conformité du contenu du présent document avec le matériel et le logiciel qui y sont décrits.
Ne pouvant toutefois exclure toute divergence, nous ne pouvons pas nous porter garants de la conformité
intégrale. Si l'usage de ce manuel devait révéler des erreurs, nous en tiendrons compte et apporterons les
corrections nécessaires dés la prochaine édition.

Siemens AG A5E00253411-04 Copyright © Siemens AG 2008.
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Avant-propos 1

1.1 Caractéristiques générales

Objet de cette mise en route

La mise en route donne un apergu complet en vue de la mise en service du module
analogique SM331. Il apporte une assistance lors de l'installation et du paramétrage du
matériel d'un capteur 4 - 20mA et lors de la configuration avec le SIMATIC Manager.

La mise en route s'adresse aux débutants disposant d'une expérience limitée en matiére de
configuration, de mise en service et de maintenance de systémes d'automatisation.

Contenu du manuel

A l'appui d'un exemple (maquette), toutes les phases de la procédure pour le montage du
module jusqu'au transfert d'une valeur analogique dans le programme utilisateur STEP 7
sont expliquées en détail. Le manuel vous guide a travers les étapes suivantes:

® Analyse des éléments

® (Constitution mécanique de la maquette

® Raccordement électrique de la maquette

® Configuration du matériel dans SIMATIC Manager

® FElaboration d'un petit programme utilisateur avec STEP 7 pour le rangement dans un
bloc de données de la valeur analogique acquise

e Diagnostic et déclenchement/interprétation d'une alarme process

SM331; Al 8x12 Bit 1ére partie Mise en route: 4 -20mA
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1.1 Caractéristiques générales

SM331; Al 8x12 Bit 1ére partie Mise en route: 4 -20mA
6 Mise en route, 05/2008, A5E00253411-04



Conditions requises

2.1 Principes de base

Connaissances de base nécessaires

Il n'est pas nécessaire de disposer de connaissances particuliéres sur le plan de
l'automatisation pour pouvoir comprendre cette description. Comme la configuration du
module analogique est basée sur le logiciel STEP 7, il serait avantageux de savoir utiliser
STEP 7.

Vous trouverez de plus amples informations sur STEP 7 dans les manuels électroniques
fournis avec STEP 7.

Il faut disposer des connaissances de base concernant I'utilisation de PC, ou de matériels
analogues (par ex. consoles de programmation) qui fonctionnent sous les systemes
d'exploitation Windows 95/98/2000/NT/XP.

Matériels et logiciels requis
La fourniture du module analogique comprend 2 parties :
® |e module en soi

® Connecteur frontal qui facilite le branchement de I'alimentation et des conducteurs de
signaux.

Composants du module analogique

Quantité | Article N° de référence
1 SM 331, AVEC SEPAR. GALV., 8 EA, ALARME DIAGNOSTIC |6ES7331-7KF02-0AB0
1 CONNECTEUR FRONTAL A BORNES A RESSORT 20 PTS 6ES7392-1BJ00-0AAQ

Pour I'exemple (maquette), il faut en plus les composants SIMATIC suivants :

SIMATIC matériel de la maquette:

Quantité | Article Ne de référence
1 ALIMENTATION. PS 307 120/230V CA, 24V CC, 5A 6ES7307-1EAQ00-0AAQ
1 CPU 315-2DP 6ES7315-2AG10-0AB0
1 MICRO-CARTE MEMOIRE, NFLASH, 4 MO 6ES7953-8LM00-0AAQ
1 PROFILE-SUPPORT SIMATIC S7-300, L=530MM B6ES7390-1AF30-0AA0
1 Console de programmation (PG) avec interface MPI et cable suivant le matériel
MPI ou PC avec carte interface équivalente

SM331; Al 8x12 Bit 1ére partie Mise en route: 4 -20mA
Mise en route, 05/2008, A5SE00253411-04 7



Conditions requises

2.1 Principes de base

logiciel STEP7

Quantité

Article

N° de référence

1

Logiciel STEP7 Version >= 5.2 installé sur la console de
programmation

6ES7810-4CC06-0YX0

Pour I'acquisition des signaux analogiques, on pourra utiliser les transmetteurs de courant

suivants :

Transmetteurs de courant

Quantité

Article

N° de référence

1

Transmetteurs de courant 2 fils

selon constructeur

1

Transmetteurs de courant 4 fils

selon constructeur

Remarque

Cette "mise en route" ne décrit que l'utilisation de transmetteurs de courant 4...20mA en
montage 2 fils ou 4 fils. Si vous voulez utiliser d'autres transmetteurs, il vous faudra cabler et
paramétrer le module SM331 difféeremment.

Outils et matériels généraux :

Quantité

Article

N° de référence

plusieurs

Ecrous et vis M6 (longueur suivant emplacement)

d'usage courant

1

Tournevis avec lame de 3,5 mm

d'usage courant

1

Tournevis avec lame de 4,5 mm

d'usage courant

1

Pince coupante de cété et outil de dénudage

d'usage courant

1

Ouitil de sertissage des embouts sur conducteurs

d'usage courant

Xm

Conducteur de section 10 mm?2 pour mise a la terre du
profilé-support, cosse a trou de diamétre 6,5 mm, longueur
suivant les conditions sur site

d'usage courant

Fil souple de section 1mm?2 avec les embouts appropriés, forme
A en 3 couleurs différentes : bleu, rouge et vert

d'usage courant

Cordon secteur a 3 conducteurs (230/120V CA) avec fiche
2P+T, longueur suivant les conditions sur site

d'usage courant

Calibrateur (appareil de mesure pour la mise en service
pouvant débiter et mesurer un courant)

selon constructeur

SM331; Al 8x12 Bit 1ére partie Mise en route: 4 -20mA
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Probleme posé

3.1 Exemple d'application

Vue d’ensemble

Vous voulez brancher 3 capteurs analogiques dans votre installation. L'un d'eux utilise un
transmetteur de courant 2 fils et les deux autres utilisent un transmetteur de courant
commun en montage 4 fils.

Vous voulez disposer de moyens pour diagnostiquer les défauts et deux des capteurs
doivent déclencher des alarmes process.

Vous disposez du module d'entrées analogiques SM331, Al8x12 Bits

(n° de référence 6ES7 331-7KF02-0AB0). Le module est diagnosticable et interruptif (il peut
émettre des alarmes process) et dispose de 8 entrées analogiques. Un méme module peut
étre configuré pour plusieurs types de mesure (p.ex. 4...20 mA, PT 100, thermocouple).

Transmetteur de courant

fmmmm e maquette = ------------ 2 fils

PS 307 CPU SM 331

Capteur 1

Transmetteur de courant

Capteur 2

Capteur 3

230V CA 50 Hz
— ou
120V CA 60 Hz

U

Console de programmation

k!

Cable MPI

Calibrateur

Figure 3-1 Composants de la maquette

SM331; Al 8x12 Bit 1ére partie Mise en route: 4 -20mA
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Probleme posé

3.1 Exemple d'application

La mise en route vous guide a travers les étapes suivantes
® Constitution mécanique de la maquette
— Instructions de montage générales valables pour les modules S7-300
— Configuration du SM331 pour les deux types de transmetteurs choisis
® Raccordement électrique de la maquette
— Cablage de I'alimentation et de la CPU
— Cablage du module analogique
— Affectation standard de deux types de transmetteurs
— Cablage des entrées inutilisées
e (Configuration avec SIMATIC Manager
— Utilisation de l'assistant de projet
— Extension de la configuration matérielle générée automatiquement
— Connexion d'une source de programme utilisateur préétablie
® Test du programme utilisateur
— Interprétation des valeurs lues
— Conversion des valeurs de mesure en valeurs analogiques lisibles
e Utilisation de la diagnosticabilité du module SM331
— Génération d'une alarme de diagnostic
— Exploitation du diagnostic
e Utilisation d'alarmes process
— Paramétrage d'alarmes process

— Configuration et exploitation d'alarmes process

SM331; Al 8x12 Bit 1ére partie Mise en route: 4 -20mA
10 Mise en route, 05/2008, ASE00253411-04



Constitution mécanique de la maquette 4

4.1 Montage de la maquette

Vue d’ensemble

La construction de la maquette est subdivisée en deux étapes. Dans un premier temps, on
explique la mise en place de I'alimentation et de la CPU. Ensuite, apres avoir fait
connaissance du module analogique SM331, on en explique le montage.

Conditions requises

Avant de pouvoir monter le module d'entrées analogiques SM331, il faut d'abord réaliser le
montage de base avec les composants généraux de SIMATIC S7-300.

Chronologie de montage de la gauche vers la droite :
® alimentation PS307

e CPU 315-2DP

e SM331

SM331; Al 8x12 Bit 1ére partie Mise en route: 4 -20mA
Mise en route, 05/2008, ASE00253411-04 11



Constitution mécanique de la maquette

4.1 Montage de /a maquette

Procédure (sans SM 331)

étape

Graphique

Description

1

Vissez le profilé support sur le chassis support (grosseur
des vis: M6) de maniere qu'il subsiste au-dessus et en
dessous du profilé-support un espace libre d'au moins
40 mm.

Si le chassis support est une plaque métallique mise a la
terre ou une platine mise a la terre, veillez a établir une
liaison a basse impédance entre le profilé support et le
chassis support.

Reliez le profilé support au conducteur de protection. A
cet effet, le profilé-support comporte une vis M6 pour le
branchement du conducteur de protection.

Montage de l'alimentation:

e Accrocher l'alimentation au bord supérieur du
profilé-support

e etla visser au profilé-support en bas.

Enficher le connecteur de bus (fourni avec le SM331) sur
le connecteur arriére de gauche de la CPU

12

Montage de la CPU:

e Accrocher la CPU au bord supérieur du
profilé-support

e Larepousser vers la gauche contre |'alimentation
e Larabattre vers le bas pour I'encliqueter
o etlavisser au profilé-support en bas.

SM331; Al 8x12 Bit 1ére partie Mise en route: 4 -20mA
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Constitution mécanique de la maquette

4.2 Montage du module analogique

4.2 Montage du module analogique

421 Généralités

Vue d’ensemble

Avant de mettre en place le module SM331, complétez-le avec le connecteur frontal et
réglez le type de mesure souhaité pour les entrées.

Ce chapitre vous montre

les composants qui sont nécessaires
quelles propriétés posséde le module d'entrées analogiques
ce qu'est un adaptateur de plage de mesure et comment I'utiliser

comment monter le module configuré

SM331; Al 8x12 Bit 1ére partie Mise en route: 4 -20mA
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Constitution mécanique de la maquette
4.2 Montage du module analogique

4.2.2 Composants du SM331

Vue d’ensemble
Le module analogique opérationnel comprend les éléments suivants :

® Module SM331 (dans notre exemple 6ES7331-7KF02-0AB0)

® Connecteur frontal 20 points. Il existe en 2 versions :
— avec bornes a ressort (n° de référence 6ES7392-1BJ00-0AAQ)
— avec bornes a vis (n° de référence 6ES7392-1AJ00-0AAQ)

Figure 4-1 Composants du SM331

Fourniture du module SM331

Composants

module

Bandes de repérage

Connecteur de bus

2 colliers de cables (non représenté) pour fixer le cablage externe

SM331; Al 8x12 Bit 1ére partie Mise en route: 4 -20mA
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Constitution mécanique de la maquette

4.2 Montage du module analogique

423 Propriétés du module analogique

Propriétés

® 8 entrées réparties sur 4 groupes de voies (deux entrées de méme type par groupe)

® Résolution de la mesure réglable par groupe de voies

® |Libre choix de I'étendue de mesure pour chaque groupe de voies :

Tension
Courant
Résistance

Température

® Alarme de diagnostic paramétrable

® Deux voies avec alarmes de dépassement de seuil (seules les voies 0 et 2 sont
paramétrables)

® |solement galvanique par rapport au coupleur de bus interne

® |solement galvanique par rapport a la tension de charge (exception : au moins un
adaptateur de plage de mesure est enfiché en position D)

Le module est un module analogique universel qui a été congu pour les applications les plus
courantes.

Le type de mesure souhaité doit étre réglé directement sur le module a I'aide des
adaptateurs de plage de mesure.

SM331; Al 8x12 Bit 1ére partie Mise en route: 4 -20mA
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Constitution mécanique de la maquette
4.2 Montage du module analogique

4.2.4 Adaptateurs de plage de mesure

Raccordement
Le module SM331 comporte 4 adaptateurs de plage de mesure (un adaptateur par groupe
de voies). Un adaptateur de plage de mesure peut étre enfiché dans 4 positions différentes

(A, B, C ou D).

T B0/2507/500/1000mV/Pt100

2.5/5/1.5/10V

Position B
(tension)
réglée pour

CH®6,7
Adaptateur de plage de

mesure

Risque de destruction en cas de paramétrage non correct de

la plage de mesure
Danger of damage when measuring range is incorrectly set!

Figure 4-2 4 adaptateurs de plage de mesure sur position standard B (tension)

SM331; Al 8x12 Bit 1ére partie Mise en route: 4 -20mA
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Constitution mécanique de la maquette
4.2 Montage du module analogique

Position des adaptateurs de plage de mesure
Cela permet de définir le type de transmetteur raccordé au groupe de voies considéré.

Position Type de mesure

A Thermocouple / Mesure de résistance
B Tension (réglage usine)

C Courant (transmetteur 4 fils)

D Courant (transmetteur 2 fils)

Dans notre exemple, un capteur avec transmetteur 2 fils 4...20 mA est raccordé a I'entrée
0 du groupe de voies 1.

Un transmetteur 4 fils est raccordé aux entrées 2 et 3 du groupe de voies 2.

Le premier adaptateur de plage de mesure sera donc placé en position D et le deuxiéme
adaptateur en position C.

Positionnement des adaptateurs de plage de mesure

étape | Graphique Description
1

Extraire les deux adaptateurs de
plage de mesure a l'aide d'un
tournevis

Tourner les adaptateurs de plage
de mesure pour les présenter
dans la position souhaitée:

SM331; Al 8x12 Bit 1ére partie Mise en route: 4 -20mA
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Constitution mécanique de la maquette

4.2 Montage du module analogique

étape | Graphique Description
3

Réenficher les adaptateurs de
plage de mesure sur le module

Dans notre exemple, les
adaptateurs doivent occuper les
positions suivantes :

CHO,1 (voies O et 1) : D
CH2,3 (voies 2 et 3): C

Remarque

Le fait d'utiliser un transmetteur de courant 2 fils (un adaptateur de plage de mesure au
moins en position D), a pour effet de supprimer l'isolement galvanique entre toutes les voies
du module et la tension de charge.

425 Montage du module SM331

Comment faire

Aprés avoir préparé le module analogique pour I'emploi considéré, le fixer également sur le
profilé-support.

étape | Graphique Description
1 Montage du SM331:

e Accrocher le SM331 au bord
supérieur du profilé-support

e Lerepousser vers la gauche contre
la CPU

e Larabattre vers le bas pour
I'encliqueter

e et la visser au profilé-support en
bas.

2 Monter le connecteur frontal:

e Presser sur le bouton supérieur du
connecteur frontal

¢ Enficher le connecteur sur le
module jusqu'a ce que le bouton
supérieur s'encliquette.

La maquette est ainsi terminée du point de vue mécanique.

SM331; Al 8x12 Bit 1ére partie Mise en route: 4 -20mA
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Raccordement électrique 5

5.1 Vue d’ensemble

Vue d’ensemble

Ce chapitre montre le cablage électrique des différents éléments de la maquette, en allant
de l'alimentation électrique jusqu'au module analogique.

AATI’ENTION

Risque d'électrocution lorsque le module d'alimentation PS307 est en marche ou lorsque le
cordon secteur du module d'alimentation est branché au réseau.

Effectuez le cablage de la station S7-300 uniquement lorsque celle-ci est hors tension.

SM331; Al 8x12 Bit 1ére partie Mise en route: 4 -20mA
Mise en route, 05/2008, ASE00253411-04 19




Raccordement électrique

5.2 Cablage de l'alimentation et de la CPU

5.2 Cablage de l'alimentation et de la CPU

Dessin d'ensemble

Figure 5-1 Cablage de I'alimentation et de la CPU
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Raccordement électrique
5.2 Cablage de l'alimentation et de la CPU

La maquette exige une alimentation. Le cablage est réalisé comme suit :

étape Graphique Description

1 Ouvrir le volet frontal du module d'alimentation et de la
CPU.

2 Sur le module d'alimentation, défaire I'étrier d'arrét de
traction

3 Dénuder les conducteurs du réseau, sertir éventuellement

les embouts (sur les &mes souples) et les raccorder au
module d'alimentation.

4 Serrer I'étrier d'arrét de traction

5 Insérer deux conducteurs entre I'alimentation et la CPU et
les serrer

6 Vérifiez si le sélecteur de tension réseau est positionné sur

la bonne valeur de tension réseau.

Le module d'alimentation est réglé en usine pour une
tension réseau de 230 V c.a. Pour changer ce réglage,
procédez comme suit : retirez le capuchon a l'aide d'un
tournevis, positionnez le sélecteur sur la tension voulue et
remettez le capuchon en place.
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5.3 Cablage du module analogique

5.3 Cablage du module analogique

5.3.1 Configuration requise

Généralités
Le cablage d'un transmetteur analogique dépend de son type et pas du module SM331.

5.3.2 Principe de cablage des transmetteurs de courant

Possibilités
Le cablage de I'alimentation dépend du type de transmetteur de courant utilisé. Nous faisons

une distinction entre le cablage d'un transmetteur de courant 2 fils et d'un transmetteur de
courant 4 fils.

Principe de cablage d'un transmetteur de courant 2 fils
Ce type de transmetteur est alimenté par le module d'entrées analogiques.

Capteur, L+
par ex. manometre M
Transmetteur
+ M+
Ef de courant
— A i M- L
fils L
ADU —Logiq |——
@f Transmetteur | + M+ — ue
™ de courant M- Bus de
2 - — fond de
fils panier
Mana

Figure 5-2  Cablage : transmetteurs de courant 2 fils
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Raccordement électrigue

5.3 Cablage du module analogique

Principe de cablage d'un transmetteur de courant 4 fils

A la différence du modéle 2 fils, ce transmetteur 4 fils exige sa propre alimentation.

Capteur,
par ex. manometre L+
M
@7 Transmetteur |- M+
"] decourant | - M- M
4
s |, M+ | ADU __ Logiq
E: — ue
- M-

Man

Bus de
fond de
panier

L+ M

Figure 5-3  Cablage : transmetteurs de courant 4 fils

5.3.3 Cablage du module analogique

Taches

Le cablage du module analogique comprend les opérations suivantes :

Raccordement de l'alimentation (conducteur rouge)

Raccordement du transmetteur de courant 2 fils (conducteurs verts)
Branchement d'une résistance sur les voies inutilisées
Raccordement du premier transmetteur 4 fils (conducteurs verts)

Raccordement du second transmetteur 4 fils (conducteurs verts)

Cablage a la masse et court-circuitage des autres voies inutilisées (conducteurs bleus)

SM331; Al 8x12 Bit 1ére partie Mise en route: 4 -20mA
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Raccordement électrique

5.3 Cablage du module analogique

Cablage du connecteur frontal du SM331

24

“»
-
-

3

3
-
g 2
.-
-
-

;mo'a.o.o'..-.o'l-

Figure 5-4  Cablage du connecteur frontal du SM331

IMPORTANT

Risque de destruction du module !

Il y a un risque de destruction du module si I'on raccorde un transmetteur de courant 4 fils

défectueux a une entrée qui a été paramétrée pour un transmetteur de courant 2 fils.
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Raccordement électrique

5.3 Cablage du module analogique

Le tableau suivant explique pas a pas les opérations de cablage :

Marche a suivre

Etape

Graphique

Cablage

Commentaire

1

Ouvrir la porte frontale du SM331

Le repérage des bornes est
imprimé sur la porte

Dénuder les conducteurs qui seront
raccordés au connecteur sur une
longueur de 6 mm et les munir des
embouts appropriés

IPPE
G

Cabler le connecteur frontal comme suit : | Alimentation du module

relier avec la borne 1: L+

relier avec la borne 2: M+ capteur 1
relier avec la borne 3: M- capteur 1

Cablage standard pour un
transmetteur de courant 2 fils

Relier les bornes 4 et 5 par une
résistance de 1,5 a 3,3 Kohms

Pour conserver la
diagnosticabilité du groupe de
voie 0, la deuxiéme entrée
inutilisée doit étre pourvue d'une
résistance.

relier avec la borne 6: M+ capteur 2
relier avec la borne 7: M- capteur 2

cablage standard pour un
transmetteur de courant 4 fils

relier avec la borne 8: M+ capteur 3
relier avec la borne 9: M- capteur 3

o 8 BeBe BrBeBsBe B

relier avec la borne 10 (Comp) et

relier la borne 11 (Mana) @ M

Court-circuiter les bornes 12 a 19 et les

relier @ Mana

relier avec la borne 20: M

Comp n'est pas utilisée pour la
mesure de courant

obligatoire pour les
transmetteurs de courant 2 fils

Il est recommandé de relier a
Mana les groupes de voies
inutilisés pour obtenir une
immunité optimale aux
perturbations
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Raccordement électrique
5.3 Cablage du module analogique

534 Test

Comment faire
Appliquez a présent la tension d'alimentation pour tester le cablage.

Pour ce test, n'oubliez pas de mettre la CPU en STOP (voir cercle rouge)

-
P
.

¥
8
' 4
i
-
L
™

Figure 5-5  céablage correct, CPU en STOP

Si une LED rouge s'allume, c'est qu'il y a un défaut dans le cablage. Dans ce cas, vérifiez le
cablage..
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Configuration avec SIMATIC Manager

6.1 Création d'un nouveau projet STEP7

6.1.1 Création d'un nouveau projet

Assistant "Nouveau projet"

Pour configurer une nouvelle CPU 315-2DP, utilisez le SIMATIC Manager avec STEP7 V5.2
Ou supérieure.

Lancez le SIMATIC Manager en cliquant sur l'icéne "SIMATIC Manager" sur votre bureau
Windows et créez un nouveau projet au moyen de I'assistant "Nouveau projet".

ILISIMATIC Manager _1O] x|
Fichier Systémecible Affichage Outils Fenétre 7

Chrl+h

Ourr.. 0
Ouvrir un projet de version 1.,

Carke mémaire 57
Fichier carte mémoirs

Effacer...
Réorganiser .
Ghrer...

Archiver...
Désarchiver...

e
ErtBtes et bas de page....
Configuration de l'mprimante. .

1G57-5M331. (Projek) - Cii... \SiemensiStep7ls7proj\Gettine 4
2 Getting Started 57-5M331 (Prajekt) - C1i...\s7profl@ettiv10

3 GISM331TZD (Projekt) — C:\. .| SiemenstStep? | S7Projidsttin_1
4 5R315ak {Projekt) - Di\SimaticlALARM\SENDREC|SR315ak

Quitter Al+F4

'assistant vous assiste pas & pas dans la création dun projet, i

Figure 6-1 Lancement de I'assistant "Nouveau projet"
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Configuration avec SIMATIC Manager

6.1 Création d'un nouveau projet STEP7

Le masque d'accueil de I'assistant "Nouveau projet" s'affiche. Suivez les instructions de
I'assistant pour créer le projet.

P/ SIMATIC Manager e

Fichier Systéme -:iI:uIe___.ﬁ.FFicl_'[age Dtlls - Fepgtre 7

B

":k:‘ Introduction

Assistant de STEP T : 'nouveau projet’

L'azzistant de STEP ¥ vous permet de créer rapidement un
projet STEP 7. Yous pouvez ensuite immeédiatement débuter
la programmation.

'-L 'j Pour créer votre projet, cliguez sur "Suivant'.

[~ ifficher l'assistant au démarrage du gestionnaire de projets SIMATIC At gU==

= Precédent Suivant = Creer

Pour obtenir de l'aide, appuyez sur F1,

Annuler Aide

Figure 6-2

Lancement de I'assistant "Nouveau projet"

Pendant la création du projet, il faudra entrer les données suivantes :

définir le type de CPU
définir le programme utilisateur de base
définir les blocs d'organisation

nom du projet

Cliquez sur "Suivant"

28
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Configuration avec SIMATIC Manager
6.1 Création d'un nouveau projet STEP7

6.1.2 Choix de la CPU

Comment faire

Pour notre projet, nous choisirons la CPU 315-2DP. (Vous avez tout loisir de choisir une
autre CPU pour notre exemple). Choisissez donc votre CPU.

Assistant de STEP 7 : 'nouveau projet’ x|
Il Guelle CPU wilisez-vous dans votre projet ? 204
CPL: Type de CPU I Mo de réfarence | ;I

CPUE14C-2HP BEST 314-6BF00-0.B0

CPUE1S BEST 313-1AF03-04B0

CPLE315-200P BEST 313-24G10-0480 J

CPLUE16-2 DP BEST 316-24G00-0480

CPL318-2 DP BEST 315-24J00-0480

DL IA4 T 4 ERETT A1 AWEO= OnAn ;I
Mom de CPLU: |CF'LI31 5-2DP(1]
Adresse MPL: 2 - | |Mémoire de travail 128KB; 0,1mskinst;

potts MP+ DP (mattre ou esclave DPY;

KNNLY

SPErgL=E

= Précédent | Suivant = Créer Annuler | Aide

Figure 6-3  Assistant "Nouveau projet" : choix de la CPU

Cliquez sur "Suivant".

SM331; Al 8x12 Bit 1ére partie Mise en route: 4 -20mA
Mise en route, 05/2008, ASE00253411-04 29



Configuration avec SIMATIC Manager
6.1 Création d'un nouveau projet STEP7

6.1.3 Définition du programme utilisateur de base

Comment faire

Sélectionnez le langage de programmation (LIST) et choisissez les blocs d'organisation (OB)
suivants :

® OB1 bloc appelé cycliquement

® (OB40 alarme process

e (OB82 alarme de diagnostic

L'OB1 est nécessaire dans tout projet et est appelé de fagon cyclique.
L'OB40 est appelé a I'apparition d'une alarme process.

L'OB82 est appelé a 'apparition d'une alarme de diagnostic.

Si vous utilisez des modules diagnosticables et n'insérez pas I'OB82, la CPU se mettra en
STOP a I'apparition d'une alarme de diagnostic.

Assistant de STEP 7 : "‘nouveau projet’ x|
T} Guels blocs souhaitez-vous insérer ? a0
Eluics Mom de bloc | Mnémanigue | ]

[ oB3s Cyclic Interrupt S

OB40 Harcvware Interrugt O L
[ ] oB41 Hardware Interrupt 1

[ opaz Harcvware Interrupt 2

[ oB43 Hardweare Irterrupt 3 |
[T Sélectionner tout Aide pour OB

Langage pour tous les hlocs

% LIST " CONT " LOG

[~ Egalemert générer les sources BpErgL==

= Précédert Suivant = Créer Annuler Aide

Figure 6-4  Assistant "Nouveau projet" : insertion des blocs d'organisation

Cliquez sur "Suivant".
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Configuration avec SIMATIC Manager

6.1 Création d'un nouveau projet STEP7

6.1.4 Attribution d'un nom de projet

Comment faire

Placez le curseur dans le champ "Nom de projet" et écrasez le nom existant avec un nom d
votre choix, par exemple "Mise en route S7-SM331".

e

Assistant de STEP 7 : 'nouveau projet’ x|
ﬁ Comment voulez-vous appeler votre projet 4r4)
Mom de projet . G5 SM33 F
Projets existants : ITStarted S7-SM331 :l

=5 SM331 F
Started 57-SM331 j

Yerifiez votre nouvesu projet dans 'apercu.
Si wous souhatez créer e projet avec la structure
indigquée, cliguez sur le houton 'Créer',

ApErCLE==

= Précédent | Suivant = Creer Annuler Ajdle

Figure 6-5  Assistant "Nouveau projet" : entrer le nom du projet

Cliquez sur "Terminer", le projet S7 de base est alors automatiquement généré.
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Configuration avec SIMATIC Manager

6.1 Création d'un nouveau projet STEP7
6.1.5 Résultat : le projet S7 est créé

Résultat

L'assistant a créé le projet "Mise en route S7-SM331". La fenétre de droite affiche les blocs

d'organisation qui ont été insérés.

K SIMATIC Manager - G5 SM331 F
Fichigr  Edition

Insertion  Systéme cible  Affichage  Outils

Fermétre *

=- B cPUE-2DP(1)
E|-- Programme 57(1)
~{E] Sources

Pour obtenir de l'aide, appuyez sur F1,

Elii Elﬂ! & |%Iﬂ| &l IE_EI MTE'LE] EI | < Aucun filkre >

<%

Figure 6-6  Assistant "Nouveau projet" : résultat

32

SM331; Al 8x12 Bit 1ére partie Mise en route: 4 -20mA
Mise en route, 05/2008, A5E00253411-04



Configuration avec SIMATIC Manager
6.2 Définition de la configuration matérielle

6.2 Définition de la configuration matérielle

6.2.1 Création de la configuration matérielle

Conditions requises

L'assistant STEP7 a créé un projet S7 de base. Mais il faut encore définir la configuration
matérielle compléte pour pouvoir générer les données systéme pour la CPU.

Comment faire
Utilisez le SIMATIC Manager pour définir la configuration matérielle de la maquette.
A cet effet, sélectionnez dans la fenétre de gauche le dossier "Station SIMATIC 300" et

lancez la configuration matérielle en double-cliquant sur le dossier "Matériel" dans la fenétre
de droite.

FJ/SIMATIC Manager - GS SM331 F
Fichier Edition Insertion Systéme cible Affichage OQutils Fenétre 7

Dojes] gl 2ol sl [2 5] Sl 8] Bl [Avemive,  =1%] 42l0] B

= [ Station SIMATIC 300
= [@ cPums-2DP()
Programme S57[1]

Pour obtenir de laide, appuyez sur F1. =

Figure 6-7  Appel de la configuration matérielle
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6.2 Définition de la configuration matérielle

6.2.2 Ajout de composants SIMATIC

Comment faire
Commencez par sélectionner le module d'alimentation dans le catalogue du matériel.

Si le catalogue du matériel n'est pas visible, ouvrez-le avec la combinaison de touches
Ctrl+K ou en cliquant sur l'icone du catalogue (fléche bleue)

Dans le catalogue du mateériel, vous pouvez naviguer du dossier Station SIMATIC 300
jusqu'au dossier PS-300.

Sélectionnez le PS307 5A et amenez-le sur I'emplacement 1 (voir fléche rouge).

[4Hw Config - [Station SIMATIC 300 (Configuration) - GS 5M331 F] I =] |
Bl station Edition Insertion  Systéme cible  Affichage  Outils Fendtre 7 == x|
D2 %] &) Eole| sl [BY =] 28] a2
-
=(0)UR | Profil ISlandard j
1 = 0 MTEXTENSION |
2 CPU315-2DP(1) | =0 FS-300
B & i [ Ps 307108
3 -4 Ps 30728
4 i @075
5 K-300
] : Routeur
L T =00 sM-300
8 5123 41300
?n LI -~ (4 5M 331 Al2x12Bit
Sk 331 41241 2Bit

SM 331 Al2w1 2Bit
S 331 A2 2Bt
SM 331 Al 241 2Bit
S 331 Aldx04d. 20me, Ex
SM 331 AlSw 2Bit
S 331 Al 2Bit
= - 5M 331 AR 2Bi
Fl I I _,l_l - (4 5M 331 AlBx13Bit
- (4 5M 331 AlBx13Bi
S 331 AlSu14Bit
SM 331 Al8x16Bi
S 331 AlBx16Bit
SM 331 AlGxRTD
SM 331 AlGKTC
SM 331 AIBTC/MARTD. Ex

TP,

EESY 307-1EAND-0440 T_<|
Alimentation externe 120/230 W c.a:24 WV cc /B A =

. | Référence

[E CPU315-2DP(1) |6ES7 315-2AG10-01AB0

=
Pour obtenir de 'side, appuyez sur F1, MoD Lz

Figure 6-8  Configuration matérielle : configuration de base

Résultat : PS307 5A apparait dans la table de configuration de votre chassis
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6.2 Définition de la configuration matérielle

Sélectionner le module analogique

Il existe de nombreux modules SM331. Pour le projet considéré, nous utilisons le SM331,
Al8x12Bit référencé 6ES7 331-7KF02-0ABO.

Le n° de référence est affiché en bas dans le catalogue du matériel (voir fleche bleue)

[ENHwr | nofuy  [SERnn SR 00 A0 anfiguEaband | SEET E] I [l |
]1] Sadun Edion Dsaown Selim=ol= ATilage Suds P die F -8 =|
| 2]y %] =] (e sadn| [0 2 we
= IF ot [sta =
1 5 HTEA = T L tPEATFHS H =
2 LEUHTS-EE 1] | D OF-0 PR J
£ e EOE-d AR
3 Dol Reutner
: [ aacen R - P
: ERRSERTT
; . S E A SwITFE
; =l iorofd SM I A maEER

UM U Lk
SM TF L TwIFFR
8H 23 A xAZER
(5 Y I A 1T AT N
1S4 R AT e
SHMZE AR
UM U A ek
SM TF L wmITFR

1 SH 3 A WIZE
JJ UM L A 1AALE -

4| M IR SMOTEOA 3ISFE

: : SH 3E A 3ZEL

Emalazem .. o e | FElRVZI L2 Fu.. ol | Loome=... ! Pt UM T R4 L

1 (R 3k ATEaLLLasl I . SMTE T
7 CPIAIE 2OP[1)ARFST 316 MG INNARN V7N [3 i tofd SM IR A BTCMERTD Ex -
o5 L .
FFE7RT TOSM2s3n ] {f‘l
SRR AT TR Nabelt Hodvks ce @ erirass snacaiowe:, 13, Eiiz
= i

Faorohben e P =ppopes 910 1. | Foon s

Figure 6-9  Configuration matérielle : insérer le SM331
Faites glisser le module dans le premier champ libre de I'emplacement 4 de votre chassis
(voir fleche rouge)

Vous venez d'insérer tous les modules dans la table de configuration matérielle. La
prochaine étape consiste a paramétrer le module.

SM331; Al 8x12 Bit 1ére partie Mise en route: 4 -20mA
Mise en route, 05/2008, A5SE00253411-04 35



Configuration avec SIMATIC Manager

6.2 Définition de la configuration matérielle

6.2.3

Vue d'ensemble

Paramétrage du module analogique

Le SIMATIC Manager insére le module analogique avec ses paramétres par défaut.

capteurs, le diagnostic et les alarmes.

Fonctionnalités de la maquette
Le tableau montre les paramétres qu'il va falloir régler pour notre projet.

SM331 Fonctionnalités de la maquette

A présent, vous pouvez modifier ce paramétrage standard pour configurer les types de

Fonctionnalités Description

Réaction du processus e diagnostic — actif
e alarme process sur dépassement de seuil — active

Capteur 1 e transmetteurs de courant 2 fils
o Diagnostic groupé

o surveillance de rupture de fil

o limites 6 mA et 18 mA

Capteurs 2 & 3 e transmetteurs de courant 4 fils
e Diagnostic groupé
e surveillance de rupture de fil

e limites 6 mA et 18 mA

Appel du paramétrage
Double-cliquez sur I'emplacement 4 contenant le SM331

36

Sélectionnez I'onglet "Entrées".
Effectuez le paramétrage comme suit :
e Alarme de diagnostic : oui
® Alarme process : oui
e Entrée 0-1:
— Type de mesure : TM2F
— Diagnostic groupé : oui
— Rupture de fil : oui
® Entrée 2-3:
— Type de mesure : TM4F
— Diagnostic groupé : oui

— Rupture de fil : oui
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o Entrée 4-5 et 6-7

6.2 Définition de la configuration matérielle

— Type de mesure : Désactivé (- - -)

® Fréquence perturbatrice

— Réglez la fréquence du réseau (50 Hz ou 60 Hz)

® Déclencheur de I'alarme process

— Limite supérieure 18 mA

— Limite inférieure 6 mA

Propriétés - AIBx12Bit - (R0,/54)

Générall Adreszes  Entrees

—Yalidation

v Alame de diagnostic

v alame de processus quand le seuil est dépassé

Limite zupéneure :

Limite inférieure ;

(12000 m& [12.000  mé
[E.000  ma [E000  mé

Enlrée | o1 | 23 | 4 5-7
Diagnostic

Ciagnoshc groupé ; v v r [

Cortrdle de rupture de fil ; v v r [E=
Mezure

Type: [THzF | TM4F [---

Plage : [4.20ms  [4.20ma -+

Pozition de ['adaptateur

de la plage de mesure [D] [C]

Frénq. perturb. IEEI Hz IEEI Hz I --
Alarme de processus i Waie Yo 2

Annuler

Aide

Figure 6-10 SM331 : Paramétrage
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6.2 Définition de la configuration matérielle

Explication des différents réglages

38

Type de mesure :
TM2F et TM4F signifient respectivement transmetteur 2 fils et 4 fils

- - - signifie que les voies sont désactivées. En désactivant les voies inutilisées, les autres
voies sont traitées plus rapidement.

Adaptateurs de plage de mesure
La position nécessaire des adaptateurs de plage de mesure est affichée.
Fréquence perturbatrice (réjection de fréquences perturbatrices)

La fréquence du réseau de tension alternative peut avoir des effets perturbateurs sur la
valeur mesurée, en particulier si la mesure est faite dans les plages de tension basses ou
des thermocouples. Ce paramétre permet de définir la fréquence réseau prépondérante
dans votre installation.

Ce paramétre exerce aussi une influence sur la résolution, le temps d'intégration et le temps
d'exécution de base du groupe de voies.

® Résolution (précision)
La valeur analogique est représentée dans un mot de 16 bits.
® Temps d'intégration

Le module met un certain temps pour mesurer le signal analogique. Ce temps est appelé
temps d'intégration. Plus la précision exigée est grande, plus le module mettra de temps
pour mesurer le signal.

® Temps d'exécution de base

En plus du temps d'intégration, le module met un certain temps pour représenter le signal
sous forme binaire.

Relation entre résolution, fréquence perturbatrice et temps d'intégration

Résolution Fréquence Temps d'intégration Temps d'exécution de base
perturbatrice

9 bits 400 Hz 2,5 ms 24 ms

12 bits 60 Hz 16,6 ms 136 ms

12 bits 20 Hz 20 ms 176 ms

14 bits 10 Hz 100 ms 816 ms

Alarme process:

Seules les voies 0 et 2 sont interruptives. Vous pouvez utiliser les alarmes process pour
déclencher une alarme lors du dépassement haut et bas de certaines valeurs du signal
analogique.

Terminer la configuration matérielle :
Fermez la fenétre avec les paramétres.

Compilez et sauvegardez maintenant le projet avec les commandes Station -> Enregistrer et
compiler (Ctrl+S)

Ceci termine la configuration matérielle pour le projet.
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Configuration avec SIMATIC Manager

6.2 Définition de la configuration matérielle

6.2.4 Test

Comment faire
A titre de vérification, effectuez un test de mise en route et chargez les données du systeme.

étape | Graphique Description
1 HFETICTIRC Effacez votre micro-carte mémoire

avec une Power PG ou un PC
avec programmateur d'EPROM
externe :

Dans SIMATIC Manager, cliquez
sur ,Fichier -> Carte mémoire
S7-> Effacer".

La MMC est effacée.

2 Couper l'alimentation de la CPU.
Enficher la micro-carte MMC dans
la CPU
Mettez I'alimentation électrique
sous tension.

3 Sila CPU est sur RUN, la mettre
sur STOP.

4 Remettre I'alimentation en
marche.

Si la LED STOP clignote, la CPU
demande un effacement général.
Acquitter cette situation en
tournant le commutateur
passagérement sur MRES

5 Au moyen du cable MPI, relier la

CPU a la console de
programmation.

A cet effet, enficher le cable MPI
sur l'interface MPI de la CPU et
I'autre extrémité sur l'interface PG
de la console de programmation..
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Chargement de la configuration matérielle
Avec HW Config, chargez a présent la configuration matérielle sur la CPU.

_t= HW Config - [Station SIMATIC 300 {Configuration) — GS SM3 =10] x|
Bl Station Edition Insertion  Systeme cible F'.FFu:hagﬂ Outils Femgtre 7 =] =]
DIzl %] 8] e @al Biof 2 v
=y(0] LR Choix du module cible |
12 EEI:-"EIDE?‘I?EDP - o b odules cible :
o TE - (1) M.:..jule Chassis Emnlacement

181 2Bit

Sélectionner tauk |

LD |20 | == | T | LT e | D

m Annuler Aide |
i -
4| | b

Pour obtenir de l'aide, appuvez sur F1. ] ' Chlj

T e A e e e T TR I LRI L T s et

Figure 6-11 Charger la configuration matérielle sur la CPU (1)

Cliquez sur l'icbne "Charger sur module® (voir cercle rouge)

Si la boite de dialogue "Sélectionner le module cible" apparait, cliquez ensuite sur "OK".
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6.2 Définition de la configuration matérielle

Sélectionner I'adresse de réseau i ‘?ﬂ

Par quelle adiesze rézeau |a PG est-elle reliée au module CPU315-2DP(1) 7

Chassiz : o =i

Emplacement : |:' _‘:l

Station cibls | oeale
€ Wia routedr

Enrer la connesion & la station chle - |
Adresse MP1 | Type de module | Nom de station | Nom de CPU | Repére dinstallation |
[ ] cruaiseop

Partenaires accessbles

x
Skation :
Station SIMATIC 300
Modide :
[0/240] CPU315-2DP(1)

Afficher i

Arncler | side | Anrider

Figure 6-12 Charger la configuration matérielle sur la CPU (2)

La boite de dialogue "Sélectionner I'adresse de la station" est affichée. Cliquez sur "OK". A
présent les données systéme sont chargées sur la CPU.
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6.2 Définition de la configuration matérielle

Lancer la CPU
Mettez la CPU en RUN.

Si la configuration matérielle a été réalisée sans faute, deux LED vertes (RUN et DC5V)
devraient s'allumer sur votre CPU.

SIEMENS

Figure 6-13 CPU en absence de défaut
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6.3 Programme uftilisateur STEP 7

6.3 Programme utilisateur STEP 7

6.3.1 Taches du programme utilisateur

Vue d’ensemble

Dans notre exemple, il s'agit d'une part de ranger les valeurs des capteurs dans un bloc de
données et, d'autre part, de mémoriser dans un mot de mémentos les informations d'état
concernant les alarmes process. Les informations d'état doivent pouvoir étre acquittées au
moyen d'un bit.

De plus, les valeurs des voies (valeurs des mots d'entrée) seront mémorisées dans un autre
bloc de données.

Le programme utilisateur doit exécuter les taches suivantes :
® Mémorisation cyclique des entrées analogiques dans un bloc de données (DB1)

e Conversion cyclique des valeurs des entrées analogiques en valeurs a virgule
flottante (FC1) et mémorisation dans un bloc de données (DB2)

e Acquittement des informations d'état des alarmes process lorsque le mémento
d'acquittement logique (M200.0) possede I'état de signal TRUE.

® Consigner I'état dans un mot de mémentos (MW100) a I'apparition d'une alarme process.

La structure du programme utilisateur est représentée dans le tableau suivant :

Type d'appel Bloc d'organisation | Tache a programmer Blocs, mémentos utilisés
concerné
Appel cyclique | OB1 Mémoriser les entrées | DB1
analogiques
Conversion et FC1, DB2

mémorisation des
valeurs de capteurs

Acquittement de M200.0
I'alarme process
Appel 0OB40 Mémoriser I'état MW100
commandé par
alarme process
Appel 0B82 Présence obligée, car | ---
commandé par utilisation d'un module
alarme de diagnosticable

diagnostic
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6.3 Programme uftilisateur STEP 7

A propos de I'OB82

L'OB82 est utilisé pour les modules diagnosticables. Si I'alarme de diagnostic est validée
pour un module diagnosticable, 'OB82 adresse a la CPU, lorsqu'il décéle une erreur, une
demande d'alarme de diagnostic (tant pour I'événement arrivant que partant). Suite a cela, le
systéme d'exploitation appelle I'OB 82.

Dans notre exemple, nous utilisons 'OB82 uniquement pour empécher que la CPU ne se
mette en STOP. Vous pouvez programmer dans I'OB82 des réactions aux alarmes de
diagnostic.

6.3.2 Création du programme utilisateur

Comment faire
Le programme utilisateur peut étre créé de deux maniéres.

® Sivous avez des connaissances du langage LIST de STEP7, vous pouvez créer les
blocs et fonctions nécessaires dans le dossier des blocs et les programmer.

® \ous pouvez intégrer dans votre projet le programme utilisateur de la source LIST. Nous
décrivons cette procédure dans ce manuel "Mise en route".

L'élaboration d'un programme utilisateur avec STEP 7 passe par trois étapes:
1. Téléchargement du fichier source directement depuis le site HTML
2. Importer le fichier source

3. Compiler le code source

Téléchargement du fichier source

Vous pouvez télécharger le fichier source directement depuis le site HTML a partir duquel
vous avez déja téléchargé ce manuel Mise en route.

Le fichier source de la version allemande porte le nom "GSSM331T1DE.AWL".

Enregistrer la source sur votre disque dur.
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Importer le fichier source

Vous pouvez importer le fichier source avec le SIMATIC Manager en procédant de la
maniére suivante :

Cliquez avec le bouton droit de la souris sur le dossier "Sources".

Sélectionnez "Insérer un nouvel objet" -> Source externe.

o

Fichier Edition Insertion Systéme cible  Affichage  Cutils Fenékre 7
Dl 22|em 2|l bl [o 2] o) i ~1 7| %8|@| e

=-E@ Station SIMATIC 300
- B CPU315-2DF(1)
{51

Programme S7[1)

(o e

{8 Blocs Couper Chrl+3
Copier Chrl+iC
Coller CErl+Y
Effacer SuUppr,

] Source LIST
Systeme cible P Source SCL
Fichier d'informations compilation SCL
Source GRAPH

Renaommer B
Propriétés de l'objet. ., Alk+Ertrée
Proprigtés spécifiques de 'objet

Ajouke une source externe au dossier Sources en cours, o

Figure 6-14 Importer source externe
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6.3 Programme uftilisateur STEP 7

Dans la boite de dialogue "Insérer une source externe", naviguez dans le fichier source
GSSM331T1DE.AWL que vous avez téléchargé et enregistré sur votre disque dur.

Sélectionnez le fichier source GSSM331T1DE.AWL (fléche rouge).

Insérer une source externe 7] ]
Loak i IE} GHE j = 5 E3-

G35M3IFITISP. MWL

File narne: IGSSMSS'IHSP‘.-‘-‘-.WL

Files af tppe: ISDurces[ LawlEgre s scling:E 2. sdg® sdJ Cancel |

Figure 6-15 Importer source externe

Cliquez sur "Ouvrir".
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Le SIMATIC Manager a chargé la source. La fenétre de droite affiche la source qui a été
insérée.

K SIMATIC Manager - GS SM331 F g -0 x|

1w %@ B

Fichier Edition Insertion Swskéme cible Affichage ©Outils Fenétre 7

sEESEFIE RN R E

=101 x|

5 GSSMITTTISP

=l Station SIMATIC 300
= [ CPU315-2DF()
=-{=0 Programme 57(1)

Pour obtenir de 'aide, appuyez sur F1, /:E

Figure 6-16 Rangement du fichier source
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6.3 Programme uftilisateur STEP 7

Compilation du code source

48

Pour générer un programme STEP 7 exécutable, la source en langage LIST doit étre
compilée.

Dans le dossier Sources, double-cliquez sur la source GSSM331T1DE. L'éditeur de code
source est appelé.

Vous pouvez voir le code source dans la fenétre de I'éditeur de code source.

EEDNT,}"LIST;"LDG - [GSSM331T1SP -- GSSM331TZDSIMATIC 300-5kation’ CPU315-2| o Iﬂlil
Fichier Edition Insertion Swskéme cible Test  Affichage Outils Fenétre 7 _Iﬂlﬂ
D[lz1a| 8| ¢ |=(8] of«] el = | <) O x|
DATA ELOCK DE 1 i’

TITLE =inalogbaugruppe Han&le Werte
WERSTION : 1.0

STRUCT

CH O : WORD ; f#Famal 0
CH L : WORD ; /fKanal 1
CH Z : WORDL ; f/Hanal 2 hd|

Figure 6-17 Editeur de code source
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6.3 Programme uftilisateur STEP 7

Aprés la lecture du code source, il faut lancer la compilation.

Actionnez la combinaison de touches Ctrl+K ou cliquez sur Fichier -> Compiler. La

compilation est immédiatement lancée.

S CONT /LIST/LOG - GSSM331T15P

|Fi|:hier Edition Insertion Systéme cible Test  Affichage  Outils  Fenétre 7

Mouvead, ..
LTHY 11
i en ligne

|+ o
Chrl+0 ﬁ h?
(CErH-F3 =10 x|

Fermer Chrl+F4 -
Enreqistrer Chrl+5

Enreqgistrer sous., ..

Proprigtés, .,

Yerifier et actualiser les accés e
Yerifier la cohérence Chrl+ Ak

Compiler

GEMEFEr SOUrCE, .,

Chrl+E
Chrl+T

Imprimet. ..
Apercy avank impression. ..
Mise en page...

Configuration de limprimante. ..

CErl+P

1 G57-5M3313SIMATIC 300 Skation\CPU31S-ZDPI1N, . WE55M331TLSP

2 G55M331 T2045IMATIC 300-Skation| CPU315-ZDP1T,. . \GSSM3Z1TLSP
3 255M331 TZ0N SIMATIC 300-5kationCPU315-2DP(1 N, \OBG2-OFf

4 SR315alt\CPU315-2DPYCPU 515-2 DPY. . WOBL-OFfF

Quitker

AlE+F4

END_DATA_ELOCK
DATA_BLOCKE DE 2

VERSION - 1.0

STEUCT

SE_1 : REAL ;
2E 2 : REAL ;
SE_3 : REAL ;
END STRUCT :

Figure 6-18 Compilation de la source LIST
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6.3 Programme uftilisateur STEP 7

En cas de message de défaut ou d'alarme, vérifiez votre source.

EEDNT,.-"LIST,.-"LDE - [GSSM331T15P -- G5 SM331 FyStation SIMATIC 3004 CPU315-ZDP = Il:llﬂ
Fichier Edition Insertion Systéme cible Test  Affichage  Outils  Fenétre 7 -2 =l
D|(z-@| @ #|m|e| o culdal 5| o <> OJE K
DATAL ELOCK LB 1 ﬂ
TITLE =inalogbhaugruppe Fandle WMerte

WERSION : 1.0

ETRUCT

CH 0 : WORD ; ffEanal 0
CH 1 : WORD ; ffFanal 1
CH z : WORD ; ffEanal 2
CH 3 TR ; ffFanal 32

o il

EICompilation : G5 BM331 FhS8tation SIMATIC
Wl T 000103, co D18 - erreur de - d .
E li 000103, co 021 : l'instruction nécessite des opérandes.
E 1i 00010&, co 018 :@ erreur de syntaxe dans 255,

E 1i 000106, co 021 - l'instructjon mécessite des opérande
EEIRN 1:Emewrs A 2:0nfa A 3 Références croisges A & Informations opérandes A 5 Forgage A 6 Diac

E [ 000103, co 018 : erreur de syntaxe dans 256, |cFfline |Lis Co 33 Ins  |Mod

S00%CPUR1IE-EDP (1) Programme 27 (1)%Sources’ GESMIZITIED
ars

Figure 6-19 Editeur de code source, messages aprés la compilation

SM331; Al 8x12 Bit 1ére partie Mise en route: 4 -20mA
50 Mise en route, 05/2008, A5E00253411-04



Configuration avec SIMATIC Manager

6.3 Programme uftilisateur STEP 7

Quittez I'éditeur de code source.

Aprés une compilation sans erreur du code source LIST, le dossier des blocs contient les
blocs suivants:

OB1, OB40, OB82, FC1, DB1 et DB2

K] SIMATIC Manager - GS SM331 F
Fichier Edition Inserkion Svstéme cible Affichage  Ouokils  Fenétre ¢

D] 28%ew| & |2 ﬁl IE'_El So -

=-[g# Station SIMATIC 300 3 OBEZ
=-[§ CPU3152DP(1) 3 DET
=-{=7] Programme 57(1]
-{F] Sources

B

Pour obtenir de l'aide, appuwez sur F1.

Figure 6-20 Blocs généres
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71 Chargement des données systéme et du programme utilisateur

Comment faire

La préparation du matériel et du logiciel est a présent terminée. L'étape suivante consiste a
charger les données systéeme et le programme utilisateur sur l'automate. A cet effet

procédez comme suit :

Chargement des données systéme et du programme utilisateur

I smaTIC P

étape | Graphique

Description

1 MWMWMMMWT
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H  §M331F — L2\ Program Files!

=H
= [l cPunsaory

_I_I_flglx|na|r|_||__|=l:b§_|_][T

\Saemens' Step T sTprof\G5_ M3 1

Avec le SIMATIC Manager, chargez
les données systéme (contiennent
les données de configuration
matérielle) et le programme
utilisateur dans la CPU.

Suivez les instructions sur I'écran.

Lorsque tous les capteurs sont
raccordés correctement, aucun
témoin rouge de défaut n'est allumé
sur la CPU ni sur le SM331.

Le fonctionnement correct de la
CPU est signalé par la LED verte
IIRUNII'
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7.1 Chargement des données systeme et du programme uftilisateur

Smart Label

54

Nous avons créé la bande de repérage pour le module avec Siemens S7-SmartLabel

(n° de référence : 2XV9 450-1SL01-0YXO0).

Une bande de repérage est représentée en grandeur nature:

PEW 256

PEW 25¢

A
Q0

PEW 260

PEW 262

LA. PEW 256

g, 57-

SmartLabel

PEW 264

PEW 266

Figure 7-1 S7-Smartlabel Bande de repérage pour le projet
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7.2 Visualisation des valeurs des capteurs

7.2 Visualisation des valeurs des capteurs

Comment faire

Pour visualiser les valeurs des capteurs, insérez la table de variables suivante dans le

projet. A cet effet, appelez le menu contextuel dans le "dossier des blocs" dans lequel vous
sélectionnerez :

Insérer un nouvel objet > Table de variables

K ISIMATIC Manager - GS SM331 F

F_in:hier E!:I!I:_ipn Insertion S?st_érr!g_;il;ulg_ P.FFil_:h-_aclga_ _'_C'utils_ Fenét_r_g v

Dlﬁl E?lﬁl ;,IJ |}.I|ﬂ| E’ I?E] 2, 1% v E‘ [<.-'l'-.u-:un bilkre: >

T Gettin ol x|
- Station SIMATIC 300 i 0BT
= [@ cPU315-2DP() F OB 40
=-{=7] Programme 57(1] {3 npao
“{E] Sources oF FC1
gy Couper Chrl+3
Copier CErliC
Coller: CE Y
Effacer SUppr.
Insérer un nouvel objet Bloc d'arganisation
Swskeme cible k Bloc Fonctionnel
—— = Fonction
Reasmg@tmn. =) Bloc de donmées
Compataison de blocs, ., i
Données de référence r Lzl annEES
Table des variables

Figure 7-2  insérer la table de variables
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7.2 Visualisation des valeurs des capteurs

56

Et remplissez comme suit la table de variables nouvellement créée:

17 /S tatue du process

EXControl_Display -- GS SM331 F\Station SIMATIC 1ol x|
Q Operande Format d'affichage |'u'aleur d'stat |Uﬂla|.rdefm;age:|

T JMoie valewr

2 | DB1DBW 0 HEMA

3| DBIDEW 2 HEXA

5 DE1.DEW & HERA

& | DB1DEW & HEXA '

7 | DB1DEW 10 HEXA

& DE1.DEW 12 HEXA J

e

Fr o S

11| i.-’.f‘-ﬁ.na!'_-g valeur |cowanl)

1z| DBZDED 0 VIRGULE_FLOTTANTE

13| DBZDED 4 VIRGULE_FLOTTANTE T

14| DB2DBD B VIRGULE_FLOTTANTE ' e ' @

15| | DB2DBD 12 VIRGLLE_FLOTTANTE

18] M 2000 BODLEEN o o /]r

13| Mw 100 BN @
(1) Dans cette zone vous pouvez observer les valeurs des voies

(2) Cette zone affiche les valeurs analogiques

3) Dans cette zone vous pouvez observer et forcer les signaux d'état

Description des variables

Variable Description

DB1.DBW 0 Voie 0 Représentation de la valeur analogique
DB1.DBW 2 Voie 1 Représentation de la valeur analogique
DB1.DBW 4 Voie 2 Représentation de la valeur analogique
DB1.DBW 6 Voie 3 Représentation de la valeur analogique
DB1.DBW 8 Voie 4 Représentation de la valeur analogique
DB1.DBW 10 Voie 5 Représentation de la valeur analogique
DB1.DBW 12 Voie 6 Représentation de la valeur analogique
DB1.DBW 14 Voie 7 Représentation de la valeur analogique
DB2.DBD 0 Transmetteur1 courant (mA)

DB2.DBD 4 Transmetteur2 courant (mA)

DB2.DBD 8 Transmetteur3 courant (mA)

MW 100 Alarme process Etat

MW 200.0 Acquittement de I'alarme process

M101-0 Voie 0, dépassement bas de la limite inférieure
M101.1 Voie 0, dépassement haut de la limite supérieure
M101.2 Voie 2, dépassement bas de la limite inférieure
M101.3 Voie 0, dépassement haut de la limite supérieure
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7.2 Visualisation des valeurs des capteurs

Observation de valeurs

Pour pouvoir observer des valeurs, connectez-vous en ligne avec I'automate en cliquant sur
I'icone lunettes. A présent, vous pouvez observer les valeurs dans les blocs de données et
les mémentos.

|ﬁ| ¥Yar - Control_Display
Table Edition  Insertion  Swstéme cible  wariable Affichage  Outils  Fendtre 7

| DllE] &) 4[2/e]o]-] x| 8] ¥

=101 %]

e[ <3] ol
ﬁ[ Control_Display -- @GS 5M331 FiStation SIMATIC 300%,CPU315-2DP(1)... - |0 %]
| A opérande Format d'affichage Waleur d'état | ‘taleur de forgage
1 LM oie waleur -,
z DE1.DEW 0O iHExA BT ERO000
3 DE1.DBw 2 (HExA w1 BHO000
4 DE1.DEW 4 (HExA Wit BROESD
5 DB1.DBw 6 HExA it GH7FFF
& DE1.DEW & (HExA W EROODD >' @
7 DE1.DBw 10:HExA it GH7FFF
a DE1.DEW 12iHExA W EROCAC
g DE1.DBw 14 HExA it GH7FFF
10 .
11 AdBnalog waleur [courant] -
12 DEZDED 0 VIRGULE_FLOTTAMTE oo
13 DBEZDBD 4 (WIRGULE_FLOTTANTE . 3677
14 DE2ZDED 8 WVIRGULE_FLOTTAMTE 221 = @
15 DBZDBD 8 WIRGULE_FLOTTAMNTE . 221
16 —
17 A5 tatuz du process . -
1 W 2000 BOOLEEM . falze tre
12 b 100 BIN 2H0000_Cr 00_0000_0000 @
20
55 SM331 F\Station SIMATIC 300, \Programme S7(1) > [MERERENY
(1) Valeur de la voie dans le format d'affichage HEX
(2) Valeur analogique convertie
(3) Information d'état
Figure 7-3  Vue en ligne de la table des variables
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7.2 Visualisation des valeurs des capteurs

Forgage de valeurs

Pour le forgage de I'acquittement du processus, écrivez dans la colonne "Valeur de forgage"
la valeur voulue ("TRUE" ou "FALSE" selon que vous voulez activer ou désactiver
I'acquittement) et cliquez sur I'icéne portant la double fléche :

Forgage des variables

Iﬁl ¥ar - Control_Display
Table Edition Insertion Systéme cible VYariable Affichage  Outils  Fenétre 7

#| D|(d & %|meo]o] x| [ ] x
ofer @} [ e

=10l x|

[ Control_Display -- @GS SM331 F\Station SIMATIC 300°,CPU315-2DP(1)... — (00| %|
;“ Opérande Farmat d'affichage Waleur d'état | Valeur de Forgage
1 [ 7Adie valewr ™
2 DB1.DBw 0 :HEXA Wit GHO000
3 DB1.DBW 2 SHEXA Wi BHO000
4 DB1.DEW 4 :HEXA Wit BHOESD
5 DB1.DBW 6 iHEXA Wit BHTFFF > @
6 DB1.DBW B :HEXA Wit BHOODD
7 DB1.DBW 10:HEXA Wit BHTFFF
] DB1.DEW 12:HEXA Wit BHOCALC
9 DB1.DBW 14:HEXA Wit BHTFFF
10 _
11 Atinalog waleur [courant) _
1z DBE2DBD 0 :WIRGULE_FLOTTAMTE 0.0
13 DB2DBD 4 WIRGULE_FLOTTAMTE 3BT
14 DB2DBD 8 WIRGULE_FLOTTAMTE 22.1 @
15 DB2DBD 8 WIRGULE_FLOTTAMTE 221
16
17 AStatuz du process ’
18 b 2000 BOOLEEN [ hug | @
19 ks 100 BIM '2#EIIZIIZIEI_EI1 00_0000_0oao
20
55 SM331 FiStation SIMATIC 300, .. \Programme S7(1) | <> [MARCHE 7

(1) Valeur de la voie
(2) Valeur analogique
(3) Etat

Constatation lors de I'observation des valeurs

Lors de I'observation des valeurs, vous n'avez pas manqué de remarquer que les valeurs
des voies ne correspondaient pas aux valeurs analogiques. La raison en est que le module
analogique ne fournit que le format binaire "Mot" (16 bits). Les valeurs du module analogique
doivent par conséquent étre converties.
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7.3 Représentation des valeurs analogiques

Comment faire

Les valeurs analogiques ne peuvent étre traitées par la CPU que sous forme binaire. Les
modules d'entrées analogiques convertissent le signal analogique du processus en une
valeur numérique (mot de 16 bits).

Il faut considérer cinqg domaines pour la conversion de la valeur numérique en une valeur
analogique:

Représentation de la valeur analogique dans I'étendue de mesure 4...20 mA

Valeur I'étendue de Commentaire Signification

hexadécimale mesure

7FFF 22,96 mA Débordement haut | Au-dessus de la valeur hexa 16# 7FOOQ, la

7E00 valeur lue du capteur se situe en dehors de
I'étendue de mesure paramétrée et n'est
plus valable.

TEFF 22,81 mA Dépassement haut | Ce domaine est une bande de tolérance

6C01 précédant le débordement haut. Mais dans

cette plage de I'étendue de mesure, la
résolution n'est plus optimale

6C00 20 mA Plage nominale Domaine normal pour I'acquisition des

5100 15 mA valeurs de mesure. La résolution est
optimale dans ce domaine.

1 4 mA +578,7

nA

0 4 mA

FFFF Dépassement bas | Domaine équivalent au dépassement haut

EDOO 1.185 mA mais seulement pour les petites valeurs.

ECFF Débordement bas | Au-dessus de la valeur hexa 16# ECFF, la

8000 valeur lue du capteur se situe en dehors de
I'étendue de mesure paramétrée et n'est
plus valable.

Il est donc nécessaire de convertir la représentation des valeurs binaires pour pouvoir
afficher les valeurs de processus analogiques. Dans notre exemple de programme, nous
affichons des mA. Ceci s'obtient par une conversion de la représentation de la valeur
analogique en mA dans une fonction programmable (FC1).

Remarque

Dans notre exemple, nous observons les valeurs a la sortie du transmetteur.

Vous pouvez maintenant brancher un ampéremeétre et comparer les valeurs affichées sur
l'instrument avec celles dans la représentation analogique. Vous verrez que ces valeurs sont
identiques.
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Alarme de diagnostic 8

8.1 Lire les informations de diagnostic depuis la console PG

Vue d’ensemble

Les alarmes de diagnostic permettent de réagir dans le programme utilisateur a des défauts
au niveau du matériel.

Les modules doivent étre diagnosticables pour pouvoir émettre des alarmes de diagnostic.

Vous programmerez dans I'OB82 la réaction a des alarmes de diagnostic.

Affichage
Le module d'entrées analogiques SM331 Al8x12 bit est diagnosticable.

La présence d'une alarme de diagnostic est signalée sur le module SM331 et sur la CPU par
I'allumage de la LED rouge "SF*.

i

Figure 8-1 Défaut matériel
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8.1 Lire les informations de diagnostic depuis la console PG

La cause du défaut peut étre déterminée "en ligne" en interrogeant I'état du module.

Pour voir "en ligne" I'état du module, procédez de la fagon suivante :

Dans HW Config, sélectionnez le SM331 et dans le menu "Systéme cible > Etat du module"

lancez le diagnostic du matériel.

E:Hw Config - [Station SIMATIC 300 (Configuration) -- G5 S™331 F]
Blj station Edition Insertion | Systéme cible Affichage Outls  Fendtre

2|22 5| =

1 P5S 307 54

Charger dans module. .. Chrl+L

Charger dans Pa..,

zharger [identification demadule, .,
zharger lidentification demadule dansla P&,

CPU315-2C

Figure 8-2

Etat du module

62

Modules defaillants. .

Etat du module, ..

Etat de fonctionmement, .. (EkrH-I
Effacement géneral. ..
Mettre a lheure, .,

Preparet le diagnostic de cable. .,

Yicnialiser (Fnrrer
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8.2 Message de diagnostic général

Onglet Alarme de diagnostic
Vous trouverez dans I'onglet Alarme de diagnostic I'information concernant le défaut signalé.

Les alarmes ne sont pas spécifiques a une voie mais concernent I'ensemble du module.

F&] Etat du module - AIBx12Bit - O] x|
Chemin d'accés ; |GS Sk331 FuStation SIMATIC 30C Etat fonctionnement CRU : @ taRCHE
Etat #2a Erreur

Général  Alarme de diagnostic I

Diagnostic standard :

< Absence de tension auxiiaire externg>
EE

Ereur externe

Diagnostic powr chaque voie [Mo de voie 0.max.] :

Mo de waie | E rreur

Aide zur igne de diagnostic élect. Aifficher |

Fermer I Actualizer Imprimer... | Aide |

Figure 8-3  Diagnostic du SM331
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8.3 Messages de diagnostic spécifiques aux voies

8.3.1 Types de messages de diagnostic spécifiques aux voies

Il existe cing messages de diagnostic spécifiques aux voies :
® Erreur de configuration / paramétrage
® Erreur de phase
® Rupture de fil
® Débordement bas

® Débordement haut

Remarque

Nous ne montrons ici que le diagnostic spécifique aux voies pour les types de mesure
transmetteur de courant 2 fils ou 4 fils. Pour les autres types de mesure, le comportement
est analogue, mais n'est pas décrit ici.

8.3.2 Erreur de configuration / paramétrage

Signification

La position des adaptateurs de plage de mesure ne coincide pas avec le type de mesure
paramétré dans la configuration matérielle.

8.3.3 Défaut de mode commun

Signification

La différence de potentiel Ucm entre les entrées (M-) et le potentiel de référence du circuit de
mesure (Mana) est trop élevée.

Dans notre exemple, ce défaut ne peut pas se présenter, étant donné que dans le cas d'un
transmetteur 2 fils, le Mana est relié a M (pas de séparation galvanique).
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8.34 Rupture de fil

Signification
Lorsque I'on a paramétré la surveillance de rupture de fil, ce contrble, dans le cas de

transmetteurs de courant, ne porte pas directement sur la détection réelle d'une rupture de
fil, mais le diagnostic réagit au dépassement bas d'une valeur limite de courant.

Dans le cas d'un transmetteur 4...20 mA, le dépassement bas de la valeur de courant de
3,6 mA donne lieu au message "Entrée analogique rupture de fil" dans le diagnostic du

module.
LOETTET T T Y] M=k
Ui Tt (Wbl Il ARG, bal biwbveusnd LRI/ RSHLME Tabh Baiion fearben Syirmchh ek e i Purddie
1] % Evuur 1 =8 =
Tsan 4t 3 Faget 1 i T i
o | Dl ) 30l 2 gl we
[ - e
LI | met e g '-u':"_"_'ll_d_l i
1wy . ipmurs  [rneaeweran  [erees | some| )
o s R o i Ik i
it {91 0% 21 B
1 S
= ; 5 —
b | ’ Tt WA
[ sgruntic par chaspm e (Ha o o (] mesn | : R : - PR hu:l'n;.l-'rrr
o oorce
1_ «HVATER
III
i |k v (ommd]
:|:-'I ISR HuliLk AR E 18 Ml
1] MAZEer 4 VWWERIILE FLATTAMPE RLE: 4 =]
e i M R BAON) eT Abche (150} 4 E AHTE HGIET
1
- 3 | et o presn =i
i | . s | e ‘aatirng S 770 Sakn STMATES X0, . ragranne 11 i B

Figure 8-4 A gauche : message de diagnostic pour rupture de fil / A droite : Table des variables

La représentation de la valeur analogique passe immédiatement dans le domaine de
débordement bas (HEX 8000) bien que le courant mesuré soit encore largement supérieur
aux 1,1185 mA.

Le passage en dessous de 3,6 mA n'est possible que si le paramétre Surveillance de rupture
de fil est désactivé.

8.3.5 Débordement bas

Signification
Le débordement bas n'est déclenché que lorsque le diagnostic de rupture de fil est désactivé
et que le courant est inférieur a 1,185 mA.

SM331; Al 8x12 Bit 1ére partie Mise en route: 4 -20mA
Mise en route, 05/2008, A5SE00253411-04 65



Alarme de diagnostic
8.3 Messages de diagnostic spécifiques aux voles

8.3.6 Débordement haut

Signification

Lorsque le courant monte au-dela de 22,81 mA, le message de débordement haut avec le
texte "Entrée analogique Etendue de mesure / limite supérieure dépassée" est affiché.

La représentation de la valeur analogique (HEX 7FFF) est représentée dans le domaine de
débordement haut.

o = P R ey ORI S P 1T o
e dck, g PR BTN i - Bieferdrmem PV 4 PSS R Ttk Edeon Feemon Semhnectd bl Afdene O Rndie
Chal L ¥ ol 7
Givdg e e dogrechs i —
: ! %) Lisil] ) 4] | %] 1 g v
e Liar w) #d] 4 |
[F Rt f satir == = =
o | [l eemres  [roosr awmetan | vess ooy | viss o o] 2]
Luw 1 At e
e moew 1| HEw @
1 A1 M HFW
| | miEey i wllaEE
I 108 1 M0 WEIMLTTE
D s s i wm wms [l b e (Limm | N I HeRA WL
T i [ P 1l HER wHEETFI
o a 108 12 HE=K WEEETTFF
S pmoes gy, e
m
L] sy e e ]
1] [ [E20Es EF [l
E1 S CEe e R T EOTiHMEY
Ak gt b P | [H] paz0ec @ SEGULE FLOTTAHTE  JLGeme
i5
= = e T | Tl it o pocen -
L0 L _ e | | ety Started 57-3p0n ot SIMATEC MO, . rograwine 71 i

Figure 8-5 A gauche : message de diagnostic dans domaine de débordement haut / A droite : Table
des variables

Remarque
La représentation de la valeur analogique des voies désactivées est également HEX 7FFF.
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9.1 Alarme de processus

Vue d’ensemble

Valeurs seuil

Le SM331 Al8x12Bit présente la particularité de pouvoir déclencher des alarmes process.
Deux voies (0 et 2) peuvent étre configurées en conséquence.

Les alarmes process appellent systématiquement un bloc d’organisation d’alarme de la
CPU. Dans notre exemple, il s'agit de 'OB40.

Les valeurs limites pour les alarmes process doivent étre définies en mA pour des
transmetteurs de courant en mA.

Exemple:

Vous avez raccordé sur la voie 0 un capteur de pression a un transmetteur 4...20 mA. Dans
ce cas, il faut entrer les valeurs limites en mA et non en Pascal (Pa).

Pour pouvoir déclencher une alarme process, les valeurs limites doivent se situer dans le
domaine nominal pour le type de mesure considéré.

Exemple :

Si la rupture de fil a été activée (3,6 mA) et que vous avez entré 3,5 mA comme limite
inférieure, ces réglages sont certes acceptés par le systeme, mais I'alarme process ne sera
jamais déclenchée, car I'alarme de diagnostic sera toujours activée auparavant.

Dans notre exemple nous avons configuré les deux voies (capteurs 1et 2) avec les valeurs
limites suivantes.

® |imite inférieure : 6 mA

® [imite supérieure : 18 mA
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Définir les fonctions

L'OB40 est appelé a l'apparition d'une alarme process. Vous pouvez définir dans le
programme utilisateur de 'OB40 la réaction du systéme d'automatisation a I'alarme process.

Dans le programme utilisateur de I'exemple, on a programmé dans I'OB40 la lecture de la
cause de l'alarme process. Celle-ci se trouve dans la structure de variable temporaire
OB40_POINT_ADDR (octets locaux 8 a 11).

LB9
[ [T T
\\ Dépassement par le bas de la limite inférieure voie 0

Dépassement par le bas de la limite inférieure voie 1

LB 8

1L ]

Dépassement par le bas de la limite supérieure voie 0

Dépassement par le bas de la limite supérieure voie 1

Figure 9-1 Information de déclenchement de 'OB40: quel événement a déclenché une alarme
process pour raison de dépassement de seuil
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Dans I'OB40 cité en exemple, seules les variables de données locales LD8 et LD9 sont
transférées dans un mot de mémentos (MW100). Le mot de mémentos est affiché dans la
table de variables existante. Pour acquitter le mot de mémentos dans I'OB1, mettre a 1 le
mémento M200.0 ou donner au mémento la valeur "TRUE" dans la table des variables.

Si vous utilisez un calibrateur pour alimenter la voie 0 avec un courant de 5,71 mA, vous
obtenez dans le MW100 dans la table des variables la valeur HEX 0001. Cela signifie que
I'OB40 a été appelé et qu'il s'est produit dans la voie 0 un dépassement bas de la limite
inférieure (6 mA).

Tabks Fiion Tewton Setewadbe aias  fchags ok

| Dolal & sEE ] XEal e
| Grfer wa| || 5]

Cpaerde | Format dutebece

#nm wnlun

| (DETDBW O WERR

| CELDE & HERR

{DENDEN, A HERN

| [ DBADEW B HEMG

|| DELOm 6 HERA.
| DELDEW 10" HEx:

|| DB D 12 HERE

| | DE1 D 147 HEWE

| ik velew et
| DE2DE0 0  WMAGULE_FLOTTANTE
DE2DRD 4 WIAGULE FLOTTRMTE:
| DE2DED & WRGLILE FLOTTAMTE
BN /el fuprocsss
R 00 GHERA
i8] |M 2000  [BOOLEEM

] M 7010 aocLEEN
2] W 1011 CROCLEEN
2| W 10t BOCLEEW

EEEEEFPI PR

Gotting Trertecl 5754301} Shation STMATIE 300, . \Programme 57

Figure 9-2  Alarme de processus : Voie 0, dépassement bas de la limite inférieure

SM331; Al 8x12 Bit 1ére partie Mise en route: 4 -20mA
Mise en route, 05/2008, A5E00253411-04 69



Alarme de processus

9.1 Alarme de processus

SM331; Al 8x12 Bit 1ére partie Mise en route: 4 -20mA
70 Mise en route, 05/2008, A5E00253411-04



Piéces jointes

A1 Source du programme utilisateur

Code source LIST

Vous trouverez dans ce chapitre le listing du code source du programme utilisateur pour
notre exemple.

Vous pouvez aussi télécharger directement le code source sous forme de fichier LIST a
partir du site HTML depuis lequel vous avez déja téléchargé ce manuel Mise en route.
DATA BLOCK DB 1

TITLE = Module analogique Valeurs des voies
VERSION : 1.0
STRUCT
CH_O0 : WORD; // Voie 0
CH_1 : WORD; // Voie 1
CH_2 : WORD; // Voie 2
CH_3 : WORD; // Voie 3
CH_4 : WORD; // Voie 4
CH_5 : WORD; // Voie 5
CH 6 : WORD; // Voie 6
CH_7 : WORD; // Voie 7
END STRUCT ;

BEGIN
CH O0:= W#16#0;
CH 1:= W#1640;
CH 2:= W#16#0;
CH 3:= W#16#0;
CH 4:= W#16#0;
CH 5:= W#1640;
CH 6:= W#1640;
CH 7:= W#16#0;

END DATA BLOCK

DATA BLOCK DB 2

TITLE Valeurs des transmetteurs (en mA)
VERSION 1.0
STRUCT
SE 1 REAL; //Capteur 1 Valeur courant (mA)
SE 2 REAL; //Capteur 2 Valeur courant (mA)
SE 3 REAL; //Capteur 3 Valeur courant (mA)

END STRUCT ;
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A. 1 Source du programme utilisateur

BEGIN
.SE 1 := 0.000000e+000;
SE 2 := 0.000000e+000;
SE 3 := 0.000000e+000;

END DATA BLOCK

FUNCTION FC 1 : VOID
TITLE = Conversion de valeurs brutes d'une voie en mA
VERSION : 1.0

VAR INPUT
Raw : WORD; // Représentation analogique

END_VAR
VAR _OUTPUT
Current : REAL; // Courant en mA

END VAR
VAR TEMP
TDoubleInt : DINT;
TInt : INT;
END VAR
BEGIN
NETWORK
TITLE= Conversion de valeurs brutes en mA

L  #Raw;
T #TInt;
// Seuls des entiers longs sont convertibles en REAL
L #TInt;
ITD ;
T #TDoubleInt
L #TDoublelInt : // Valeur HEXA
DIR 7 // Current = = —————-————————-
T #Current;
// 1728
L 1.728000e+003; // !
/R ; // !
T #Current;
// !
/] —=——=—= +--——= [====== +--==
// 4 20
L 4.000000e+000; // Correction d'offset
+R ;
T #Current;

END FUNCTION

ORGANIZATION BLOCK OB 1

TITLE = "Main Program Sweep (Cycle)"
VERSION : 1.0
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VAR TEMP

OBl EV CLASS : BYTE;
OBl SCAN 1 : BYTE;

OBl PRIORITY : BYTE;
OB1 OB _NUMBR : BYTE;
OBl RESERVED 1 : BYTE;
OBl RESERVED 2 : BYTE;
OBl PREV_CYCLE : INT;
OB1_MIN CYCLE : INT;
OBl MAX CYCLE : INT;

OBl DATE TIME
END VAR
BEGIN
NETWORK
TITLE =Lecture des voies
//Les valeurs de voies

PEW
DB1.

256;
DBW
PEW 258;
DB1.DBW
PEW
DB1.

260;
DBW

PEW
DB1.

262;
DBW
PEW 264;
DB1.DBW
PEW
DB1.

266;
DBW

PEW
DB1.

268;
DBW

PEW
DB1.

270;
DBW

SM331; Al 8x12 Bit 1ére partie Mise en route
Mise en route, 05/2008, A5SE00253411-04

(0 a 7)

DATE AND TIME;

sont

10;

12;

14;

: 4 -20mA

chargées et mémorisées dans le DBl

A. 1 Source du programme utilisateur

//bits 0-3 = 1 (Coming event),
Bits 4-7 = 1 (Event class 1)

//1 (Cold restart scan 1 de OB 1),
3 (scan 2-n de OB 1)
//Priority of OB Execution
//1 (Organization block 1,
//Reserved for system
//Reserved for system

OB1)

//Cycle time of previous OBl scan (milliseconds)
//Minimum cycle time of OBl (milliseconds)
//Maximum cycle time of OBl (milliseconds)

//Date and time OBl started

(valeurs de voie)

// Voie 0

!/

Voie 1

//

Voie 2

!/

Voie 3
// Voie 4
// Voie 5
Voie 6

//

Voie 7

!/
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A. 1 Source du programme utilisateur

NETWORK

TITLE =Conversion
//Conversion des valeurs de voies brutes en valeurs de courant (mA)

CALL

CALL

CALL

NETWORK

FC

Raw
Current
FC

Raw
Current
FC

Raw
Current

1«

:= DB1.DBW O,
:= DB2.DBD 0);

:= DB1.DBW 4,
:= DB2.DBD 4);

:= DB1.DBW 6,
:= DB2.DBD 8);

TITLE =Remettre a zéro l'alarme process
//Malgré 1l'acquittement hardware de l'alarme process par OB40 lorsqu'il a été quitté
// 11 faut remettre a zéro manuellement le mot d'alarme process

U
SPB
L
SST
T
1bl

NETWORK

TITLE =The End

BE

N

0: NOP

’

END ORGANIZATION BLOCK

ORGANIZATION BLOCK OB 40

TITLE = "Hardware Interrupt"
//Exploitation de OB40_ POINT_ ADDR

//

//L8 Seuil supérieur dépassé
//L9 Seuil inférieur dépassé

VERSION : 1.0

VAR_TEMP
OB40_EV_CLASS

OB40_ STRT INF
OB40_ PRIORITY
OB40_ OB NUMBR

BYTE;

BYTE;
: BYTE;
. BYTE;

OB40 RESERVED 1 : BYTE;

OB40_I0 FLAG
OB40_MDL_ADDR

OB40 POINT ADDR : DWORD;
DATE AND TIME;

OB40 DATE TIME

74

BYTE;
WORD;

M
1bl0;
MW

4;

MW

0;

200.0;
100;

100;

(L8 a L11)

//bits 0-3 = 1 (Coming event),

Bits 4-7 = 1 (Event class 1)

//16#41 (OB 40 has started)

//Priority of OB Execution

//40 (Organization block 40, OB40)

//Reserved for system

//16#54 (input module), 16#55 (output module)
//Base address of module initiating interrupt
//Interrupt status of the module

//Date and time OBl started
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A. 1 Source du programme utilisateur

END VAR
BEGIN
NETWORK
TITLE =Capteur 1 (voie 0): limite inférieure
U L 9.0; // Voie 0 limite inférieure
SPBNB L001;
L WH#lo#1;
L MW 100;
oW ;
T MW 100;
LOO01: NOP 0;
NETWORK
TITLE =Capteur 1 (voie 0): Limite supérieure
U L 8.0; // Voie 0 limite supérieure
SPBNB L002;
L WH16#2;
L MW 100;
oW ;
T MW 100;
L002: NOP 0;
NETWORK
TITLE =Capteur 2 (voie 2): limite inférieure
U L 9.2; // Voie 2 limite inférieure
SPBNB LO03;
L WH#16#4;
L MW 100;
oW ;
T MW 100;
LO03: NOP 0;
NETWORK
TITLE =Capteur 2 (voie 2): Limite supérieure
U L 8.2; // Voie 2 limite supérieure
SPBNB L004;
L W#16#8;
L MW 100;
oW ;
T MW 100;
L.004: NOP 0;
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A. 1 Source du programme utilisateur

NETWORK
TITLE =Capteur 3 (voie 3): limite inférieure
// Uniquement pour démonstration. La voie 3 n'est pas interruptive
U L 9.3; // Voie 3 limite inférieure
SPBNB L005;
L W#16#10;
L MW 100;
Oow ;
T MW 100;
LO05: NOP 0;
NETWORK
TITLE =Capteur 3 (voie 3): Limite supérieure
// Uniquement pour démonstration. La voie 3 n'est pas interruptive
U L 8.3; // Voie 3 limite supérieure
SPBNB L0O06;
L W#16#20;
L MW 100;
oW ;
T MW 100;
L0O06: NOP 0;

END ORGANIZATION BLOCK
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Composants SIMATIC, 34
Alarme de processus
Valeurs seuil, 67
Alarme de processus, 38, 67
Alimentation externe
Sélection, 34
Appel
Configuration matérielle, 33
Paramétrage, 36
Assistant ", 27
Attribuer
Nom du projet, 31

B

Bandes de repérage pour les modules, 54
Blocs d'organisation
Sélection, 30

C

Céablage
alimentation et CPU, 20
Connecteur frontal du SM331, 25
Erreurs, 26
Module analogique, 22, 23
Tester, 26

Catalogue du matériel
ouvrir, 34

Chargement
Chargement des données systéme et du
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Configuration matérielle, 40
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Programme utilisateur, 71
Téléchargement, 71
traduire, 48
Code source LIST, 71
Composants
SM331, 14
Configuration
Avec SIMATIC Manager, 27
Configuration matérielle, 33
CPU 315-2DP, 27
Configuration matérielle
Appel, 33
charger, 40
configuration, 33
Terminer, 38
Connecter

La CPU a la console de programmation, 39

Connecteur de bus
enficher, 12

Connecteur frontal
Montage, 18

Connecteur frontal du SM331
Cablage, 25

CPU
cablage de l'alimentation, 20
lancer, 42
Montage, 12
relier a la console de programmation, 39
Sélection, 29

CPU 315-2DP
Configuration, 27

Création
Programme utilisateur, 44
Projet STEP 7, 27

D

Débordement bas, 65
Débordement haut, 66
Défaut de mode commun, 64
Définition
programme utilisateur de base, 30
Description des variables, 56
Déterminer
fonctions en cas d'alarme process, 68
données systéme et programme utilisateur
chargement sur l'automate, 53
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Editeur de code source, 48
Effacement général, 39
enficher

Connecteur de bus, 12
Enregistrer

Module analogique, 35

Erreur de configuration / paramétrage, 64

Erreur matérielle

trouver, 62
Erreurs
Cablage, 26

F

Fichier source

importation, 45

Téléchargement, 44
Forgage

Valeurs, 58
Fourniture

Module SM331, 14
Fréquence perturbatrice, 38
Fréquence réseau, 38

G

Groupe de voies
inutilise, 25

Importation

Fichier source, 45
Informations de diagnostic

lire depuis la console PG, 61
Installation

Montage, 11

L

la conversion

valeur numérique en une valeur analogique, 59

la diagnosticabilité, 25
lancer

CPU, 42
Lancer

SIMATIC Manager, 27
Langue du projet

LIST, 30
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Informations de diagnostic depuis la console PG, 61

LED, 26
rouge, 61
verte, 42

LIST, 30

M

Matériel et logiciel
pour modules analogiques, 7
Message de diagnostic
Général, 63
spécifiques aux voies, 64
Micro Memory Card
Effacer, 39
Mise sous tension, 39
Module analogique
cablage, 22
Cablage, 23
Matériel et logiciel nécessaires, 7
Montage, 13
Paramétrer, 36
Propriétés, 15
sélectionner, 35
Module d'alimentation
cablage de la CPU, 20
Montage, 12
Vissage, 12
Module SM331
Fourniture, 14
Montage
Connecteur frontal, 18
CPU, 12
Installation, 11
Module analogique, 13
Module d'alimentation, 12
SM331, 18

N

Nom du projet
Attribuer, 31

o)
OBS82, 44
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Paramétrage
Appel, 36
Module analogique, 36
Parametre
Régler, 36
Positionnement
Adaptateurs de plage de mesure, 17
Positions
Adaptateurs de plage de mesure, 16
principe de cablage
transmetteurs de courant, 22
transmetteurs de courant 2 fils, 22
transmetteurs de courant 4 fils, 23
Profilé-support
Vissage, 12
Programme utilisateur
code source, 71
Création, 44
Structure, 43
Tester, 53
programme utilisateur de base
Définition, 30
Programme utilisateur STEP 7, 43
Taches, 43
Projet STEP 7
Création, 27
Propriétés
Module analogique, 15

R

Raccordement
Transmetteur, 16
Réglages
Tester, 39
Régler
Parameétre, 36
Réjection des fréquences perturbatrices, 38
Remplir
Table des variables, 56
Représentation des valeurs analogiques, 59
dans I'étendue de mesure 4...20 mA, 59
Résolution, 38
Rupture de fil, 65
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Sélection
Adresses de la station, 41
Blocs d'organisation, 30
CPU, 29
Module d'alimentation, 34
Signaler
Erreurs, 63
Signalisation des défauts, 63
SIMATIC ajouter composants, 34
SIMATIC Manager, 27
Configuration matérielle, 33
Lancer, 27
SM331
Composants, 14
Montage, 18
Smart Label, 54
Structure
Programme utilisateur, 43
Supprimer
Micro Memory Card, 39

T

Table des variables

Remplir, 56
Téléchargement

code source, 71

Fichier source, 44
Temps d'exécution de base, 38
Temps d'intégration, 38
Tension réseau

modifier, 21

Vérification, 21
Terminer

Configuration matérielle, 38
Tester

Cablage, 26

Programme utilisateur, 53

Réglages, 39
Transmetteur

Raccordement, 16
transmetteurs de courant

principe de cablage, 22
transmetteurs de courant 2 fils

principe de cablage, 22
transmetteurs de courant 4 fils

principe de cablage, 23
Type de mesure, 38
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Valeur de forgage, 58
valeur numérique
conversion en une valeur analogique, 59
Valeurs
commander, 58
visualiser, 57
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visualisation, 55
Valeurs seuil
Alarme de processus, 67
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Tension réseau, 21

Module d'alimentation, 12

Profilé-support, 12
visualisation

Valeurs des capteurs, 55
Visualisation

Valeurs, 57
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