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Warnungen, Vorsichtshinweise und Hinweise Ausgabe 11/04

Die Kompaktversion der Betriebsanleitung behandelt den iiberwiegenden
Teil typischer Anwendungen. Sie ist giiltig fiir Umrichter mit den Firmware-
Versionen 1.0 und 1.1. Alle weiteren Detailangaben kénnen der
Betriebsanleitung und der Parameterliste entnommen werden.

Warnungen, Vorsichtshinweise und Hinweise

Die nachstehenden Warnungen, Vorsichtshinweise und Hinweise sind fur die
Sicherheit des Benutzers vorgesehen sowie als Hilfsmittel, um Schaden am
Erzeugnis oder an Teilen der angeschlossenen Maschine zu verhindern.
Spezifische Warnungen, Vorsichtshinweise und Hinweise, die fiir bestimmte
Tatigkeiten gelten, sind am Anfang der jeweiligen Abschnitte zusammengestellt.
Lesen und befolgen Sie diese Informationen, da diese fur lhre persénliche
Sicherheit bestimmt sind und auch eine langere Lebensdauer des Umrichters und
der daran angeschlossenen Gerate unterstutzen.

WARNUNG
A » Das vorliegende Gerat fiihrt gefahrliche Spannungen und steuert umlaufende
mechanische Teile, die gegebenenfalls gefahrlich sind. Lebensgefahr, schwere
Ko&rperverletzung oder schwerwiegender Sachschaden kénnen eintreten.
Beachten Sie die Warnungen und befolgen Sie die in dieser Anleitung
enthaltenen Anweisungen.

» An diesen Geréten darf nur qualifiziertes Personal arbeiten, nachdem es sich
mit allen Sicherheitshinweisen, Installations-, Betriebs- und Wartungsanwei-
sungen, die in dieser Anleitung vorhanden sind, vertraut gemacht hat. Der
erfolgreiche und gefahrlose Betrieb des Gerates hangt von der ordnungsge-
maflen Handhabung, Installation, Bedienung und Wartung ab.

» Geféhrliche Spannung liegt noch am Zwischenkreis aller SINAMICS-Geréte
an, nachdem Sie es abgeschaltet haben. Warten Sie 5 min nachdem Sie das
Gerat abgeschaltet haben, bevor Sie mit Arbeiten an einer der Baugruppen
beginnen. Das Gerat entladt sich in dieser Zeit.

» Die Netzklemmen, Gleichspannungs- und Motorklemmen fiihren auch bei nicht
arbeitendem Umrichter geféhrliche Spannungen. Das Gerat muss sich erst
entladen, nachdem Sie es abgeschaltet haben. Warten Sie ca. 5 min, bevor
Sie mit Installationsarbeiten beginnen.

» Wahrend des Parameter — Downloads mit dem Starter IBN Softwaretool oder
vom BOP in den Umrichter, kann es zu einem Kurzzeitigen Setzen/Ricksetzen
des Digitalausgangs kommen. Vor einem Download in den Umrichter muss
unbedingt sichergestellt werden, dass eventuell hdngende Lasten gesichert
sind, z.B. durch eine externe Bremse oder dass die Last auf den Boden
gebracht und gesichert ist.
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HINWEIS

>

Dieses Gerat bietet internen Motortberlastschutz entsprechend UL508C,
Abschnitt 42 (siehe P0610 und P0335). Die i2t-Uberwachung ist gemaR
Werkseinstellung aktiv.

Der Motoriiberlastschutz kann ebenso durch einen externen PTC Uber einen
digitalen Eingang sicher gestellt werden.

Dieses Gerat kann in Netzen eingesetzt werden, die einen symmetrischen
Strom von héchstens 10.000 A (eff) bei einer maximalen Spannung von 230 V
liefern, wenn es durch eine Sicherung vom Typ H oder K, einen Leitungs-
schutzschalter oder durch einen abgesicherten Motorabzweig geschitzt ist.
Verwenden Sie nur Klasse 1 75 °C Kupferleitungen mit den vorgegebenen
Querschnitten nach Abschnitt 2.1.

Die maximal zuldssige Umgebungstemperatur betragt je nach Gerét 40 °C
bzw. 50 °C (siehe Abschnitt 2.1).

Lesen und befolgen Sie vor Installations- und Inbetriebnahmearbeiten alle
Sicherheitsanweisungen und Warnungen, ebenso alle am Gerét angebrachten
Warnschilder.

Achten Sie darauf, dass Warnschilder im leserlichen Zustand gehalten werden.
Ersetzen Sie fehlende oder beschéadigte Schilder.

SINAMICS G110
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1.1

1.2

Montage

Montageabstande

Die Umrichter kénnen nebeneinander montiert werden. Bei Montage Ubereinander
muss jedoch ein Abstand von 100 mm eingehalten werden.
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Bild 1-1 Montageabsténde
Montagemafle
e | Bauform BohrmaRe Anzugsdrehmomente
el | H w .
T = g mm (Inch) mm (Inch) Schrauben Nm (Ibf.in)
H A 140 (5.51) 79 (3.11) 2xM4
2,5 (22.12)
[ B 135 (5.31) 127 (5.00) 4xM4
A :,:L .
W C 140 (5.51) 170 (6.70) 4xM5 4,0 (35.40)
Bild 1-2 Montagemale
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2 Elektrische Installation

2

Elektrische Installation

2.1 Technische Daten
1AC200-240V =10 %, 47 - 63 Hz
0AB [11-2xy0*|12-5xy0*| 13xy0* | 15xy0* | 17xy0* |21-1xy0*|21-5xy0*|22-2xy0*|23-0xy0*
Bestell-Nr. 6SL3211- al XL O ad al al ad ad al
0KB [11-2xy0*[12-5xy0*| 13xy0* | 15xy0* | 17xy0* - - - -
Bauform A B C
Umrichter- kW | 0,12 0,25 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 3,0
Nennleistung hp| 0,16 | 0,33 0,5 0,75 1,0 1,5 2,0 3,0 4,0
Ausgangsstrom 0.9 1.7 2.3 3.2 3.9 6.0 7.8 11.0 13.6
(zul. Umgebungstemp.) (50 °C) | (50 °C) | (50 °C) | (50 °C) | (40 °C)| (50 °C) | (40°C) | (50 °C) | (40 °C)
Eingangsstrom
(230 V) 2.3 4.5 6.2 7.7 10.0 14.7 19.7 27.2 32.0
Empfohlene A 10 10 10 10 16 20 25 35 50
Sicherung 3NA| 3803 | 3803 | 3803 | 3803 | 3805 | 3807 | 3810 | 3814 | 3820
Einaanaskabel mm? (1,0 - 2,5(1,0 - 2,5[1,0 - 2,5(1,0 - 2,5(1,5 - 2,5[2,5 - 6,02,5 - 6,0{4,0 - 10(6,0 - 10
gang AWG |16-12|16-12(16-12|16-12|14-12|12-10|12-10| 11-8 | 10-8
Ausaanaskabel mm? (1,0 - 2,5(1,0 - 2,5/1,0 - 2,5(1,0 - 2,5[1,0 - 2,5[1,5 - 6,0[1,5 - 6,0[2,5 - 10(2,5 - 10
gang AWG |16-12|16-12|16-12(16-12[16-12|14-10|{14-10| 12-8 | 12-8
Anzugsmomente der Nm
Leistungsanschlsse  (Ibf.in) 0.96 (8.50) 1.50 (13.30) 2.25 (19.91)

*—letzte Ziffer der Bestell-Nr. ist abhéngig
von Anderungen der Hard- und Software

x = A/B — mit integriertem Filter
x = U — ohne Filter

y = A — Analog-Variante
y = B — USS-Variante

2.2 Leistungsanschliisse
U] PE,
L1 Lo Bauform A Bauform B, C
U? |:| Netzanschluss UE D
LED —leleal Motoranschl lll
N III otoranschluss oD D e
L SC\; V?’C- ( E 93 @ DC+/DC- Anschluss
PE “Ansicht van unten
Bild 2-1 Leistungsanschlisse
2.3 Steuerklemmen
Klemme | Bezeichnung | Funktion
1 DOUT- Digitalausgang (-)
2 DOUT+ Digitalausgang (+)
3 DINO Digitaleingang 0 e B SN -
4 | DINT Digitaleingang 1 PR ERE
5 DIN2 Digitaleingang 2
6 - Ausgang +24 V / max. 50 mA
7 - Ausgang 0 V
Variante Analog uUss
8 - Ausgang +10 V | RS485 P+
9 ADCA1 Analogeingang | RS485 N-
10 - Ausgang 0 V

SINAMICS G110
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24 Blockschaltbild
Optionales Basic Operator Panel
-BB88B8E.
1AC 200 V bis 240 V
ORE @ s :
@FE B ™ '
[] Fs
___________ —— _<)__
N PE [L1. L2IN
Analog-Variante
Ei . +10V 58
ingangsspannung: —————
Obis10V
ADC1+l 9 [] ADC1+lg (FEE]]A —>
;{ Oder | =4.7 k() T D
~ O0Vio 0Vvji10
| | . AC
i § 7
USS-Variante B+
DG
RS485 <:>
1—? DC+
CPU 7o
[
|
| '
DINOF 3 |
DIN1;4 T ::> |
DINZL5  oger |
+ i . !
=24V | L 66 oy (max !
- 17 L7 50 mA) |
] H——0oV AC i
i
DOUT+ 2 i
24voC50mAl }\\ZIS<:> i
DOUT- $-—— — i
!
|
i
| i
U PE. .lir..v.a_ r
*RS485 E
Der Analogeingang kann - wie unten
gezeigt - als zusétzlicher Digitaleingang
(DIN3) verwendet werden.
D|N3’: 9 _DIN3} 9
I" 24V | Oder i
) ov'7 24V'6
——=— 0
i i
Bild 2-2 Blockschaltbild
SINAMICS G110
8 Betriebsanleitung (kompakt)



Ausgabe 11/04 3 Werkseinstellung

3 Werkseinstellung

Der SINAMICS G110 — Umrichter ist werksseitig voreingestellt fiir Standard U/f
Anwendungen mit einem 4-poligen Drehstrom — Asynchronmotor, der die gleichen
Leistungsdaten wie der Umrichter hat.

Weitere Werkseinstellungen

Befehlsquelle P0700 siehe Abschnitt 3.1/3.2
Sollwertquelle P1000 siehe Abschnitt 3.1/3.2
Eigenbeliifteter Motor P0335=0
Motorlberlastfaktor P0640 = 150%
Minimal-Frequenz P1080 =0 Hz
Maximal-Frequenz P1082 = 50 Hz
Hochlaufzeit P1120=10s
Rucklaufzeit P1121=10s
U/f-Steuerung P1300=0

3.1 Spezifische Werkseinstellungen fiir Analog-Variante
Digitaleingédnge Klemmen Parameter | Funktion
Befehlsquelle 3,4,5 P0700 =2 | Digitaleingang
Sollwertquelle 9 P1000 =2 | Analogeingang
Digitaleingang 0 3 P0701 =1 EIN / AUS1 (I/0O)
Digitaleingang 1 4 P0702 = 12 | Reversieren (¥ ¥)
Digitaleingang 2 5 P0703 =9 | Fehlerquittierung (Ack)
Ansteuerverfahren | - P0727 =0 | Siemens Standard Ansteuerung

1 2 3 4 5
DOUT-||DOUT+(| DINO || DIN1 || DIN2
o O o O o

[[[] ¥ ¥  Ack >= 4.7 kQ

Bild 3-1 Anschlisse Analog-Variante

SINAMICS G110
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3.2 Spezifische Werkseinstellungen fiir USS-Variante

Digitaleingédnge Klemmen | Parameter | Funktion

Befehlsquelle P0700 =5 | Uber USS-Protokoll

Sollwertquelle P1000 =5 Frequenzvorgabe uber USS-Protokoll
USS-Adresse 8.9 P2011 =0 |USS-Adresse =0

USS-Baudrate P2010=6 |USS-Baudrate = 9600 bps
USS-PZD-Lange P2012 =2 | Zwei 16-Bit-Worter sind im PZD-Teil des

USS-Telegramms.

1 2 3 4 5 6 T 8 9 10
DOUT-||DOUT+|| DING || DIN1 || DIN2 || +24V ov P+ N- ov
RS485

Bild 3-2 Anschlisse USS-Variante

ﬁ Busabschluss —+
SIMATIC S7-200

LLEEEETTIFARH

G110 G110

max. 31 SINAMICS

1 1
» »
P2 P2
Ed Ed

Bild 3-3 USS-Bus — Beispiel

3.3 DIP-Schalter

Die Umrichter sind fur Motoren mit einer Nennfrequenz von 50 Hz voreingestellt.
Fir Motoren, die fiir eine Nennfrequenz von 60 Hz ausgelegt sind, kénnen die
Umrichter an diese Frequenz Uber einen DIP-Schalter angepasst werden, der auf
der Frontseite des Umrichters angebracht ist.

Busabschluss bei USS-Variant

Fir den letzten Umrichter am Bus ist ein Busabschluss erforderlich. Dazu werden
die Busabschluss-Schalter (DIP-Schalter 2 und 3) auf der Vorderseite des
Umrichters auf die Position "Bus Termination " (EIN) gestellt. Das 0-V-Potential
(Klemme 10) ist mit allen USS Teilnehmern zu verbinden.

Bild 3-4 50/60-Hz-DIP-Schalter und Busabschluss-Schalter

SINAMICS G110
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4 Kommunikation

4.1 Kommunikationsaufbau SINAMICS G110 <« STARTER

Fir die Kommunikation zwischen STARTER und SINAMICS G110 sind folgende
optionale Komponenten zusatzlich erforderlich:
» PC-Umrichter-Verbindungssatz (Bestell Nr. 6SL3255-0AA00-2AA0)

» BOP, sofern die USS-Standard Voreinstellungen im Umrichter SINAMICS
G110 geandert werden sollen. (Bestell Nr. 6SL3255-0AA00-4BA0)

SINAMICS G110 PC-Verbindungssatz SINAMICS G110

USS-Einstellungen siehe Abschnitt 6.2.1,
Seite 17.

STARTER

Menu Extras --> PG/PC-Schnittstelle
einstellen --> "PC COM-Port (USS)"
auswahlen --> Eigenschaften --> Schnittstelle
"COM1", Baudrate auswahlen

HINWEIS

Die USS-Parametereinstellungen im
Umrichter SINAMICS G110 und die
Einstellungen im STARTER mussen
Ubereinstimmen!

SINAMICS G110
Betriebsanleitung (kompakt) 1
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BOP (Option) ——

150.00

5.1 Tasten und deren Funktionen
Bedienfeld/ | Funktion | Wirkungen . Eae.
Taste . 2 8e
T
Ll -
~0000 Z:s;zri\;es Die LCD zeigt die Einstellungen, mit der der Umrichter gerade arbeitet.
Mot Durch Driicken der Taste wird der Umrichter gestartet.
o staortg:l Diese Taste ist durch Voreinstellung deaktiviert.
Aktivieren der Taste: P0700 = 1 oder P0719 =10 ... 15
AUS1 Das Driicken der Taste bewirkt, dass der Motor innerhalb der
gewahlten Rucklaufzeit zum Stillstand kommt. Durch Voreinstellung
deaktiviert.
0 LV'OtOF Aktivieren der Taste: P0700 = 1 oder P0719 =10 ... 15
stoppen 1 aus2 Zweimaliges Driicken (oder einmaliges langes Driicken) der Taste
bewirkt das freie Auslaufen des Motors bis zum Stillstand.
Diese Funktion ist stets aktiviert.
Dricken Sie diese Taste, um die Drehrichtung des Motors umzukehren. Die
E Richtungs- | Gegenrichtung wird durch ein Minuszeichen (-) oder durch einen blinkenden
umkehr | Dezimalpunkt angezeigt. Durch Voreinstellung deaktiviert.
Aktivieren der Taste: P0700 = 1 oder P0719 =10 ... 15.
Im Zustand ,Eingeschaltet/Bereit“ bewirkt das Driicken dieser Taste das
i Motor Anlaufen und Drehen des Motors mit der voreingestellten Tipp-Frequenz.
Tippen Beim Loslassen der Taste hélt der Motor an. Das Driicken dieser Taste bei
laufendem Motor ist wirkungslos.
Diese Taste kann zur Darstellung zusatzlicher Informationen benutzt werden.
Wenn Sie die Taste wahrend des Betriebs, unabhdngig von dem jeweiligen
Parameter, zwei Sekunden lang driicken, werden folgende Angaben
angezeigt:
1. Spannung des Gleichstromzwischenkreises
(gekennzeichnet durch d - Einheit V).
2. Ausgangsfrequenz (Hz)
3. Ausgangsspannung (gekennzeichnet durch o - Einheit V).
4. Der in PO005 ausgewahlte Wert
(falls PO005 so konfiguriert wurde, dass eine der obigen Angaben
m Funktionen (1 bis 3) angezeigt wird, erscheint der betreffende Wert nicht erneut).
Durch weiteres Driicken werden die obigen Anzeigen nacheinander
durchlaufen.
Sprungfunktion
Von jedem Parameter (rxxxx oder Pxxxx) ausgehend, bewirkt ein kurzes
Driicken der Taste Fn den sofortigen Sprung zu r0000. Sie kénnen dann bei
Bedarf einen weiteren Parameter &ndern. Nach der Rickkehr zu r0000
bewirkt das Driicken der Taste Fn die Rickkehr zum Ausgangspunkt.
Quittieren
Wenn Alarm- und Fehlermeldungen anstehen, kénnen diese durch
Betatigung der Taste Fn quittiert werden.
n Pa;ir;r?;fer' Das Driicken dieser Taste ermdglicht den Zugriff auf die Parameter.
Wert . . i .
B e Das Driicken dieser Taste erhéht den angezeigten Wert.
erhdéhen
Wert . . . .
n . Das Driicken dieser Taste verringert den angezeigten Wert.
verringern

12
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5.2 Parameter @&ndern am Beispiel P0003 "Zugriffstufe™
Schritt Ergebnis auf Anzeige
1 | Dricken Sie n um auf Parameter zuzugreifen ~0000
2 | Dricken Sie [V, bis P0003 angezeigt wird POOGC3
3 | Driicken Sie n , um zur Parameterwertebene zu gelangen 1
4 DrUpkgn Sie ﬂ oder n , um den erforderlichen Wert zu erhalten 3
(Beispiel: 3)

5 | Dricken Sie n , um den Wert zu bestatigen und zu speichern PO0OS3

6 Jetzt ist die Zugriffstufe 3 eingestellt und alle Parameter der Zugriffsstufen 1 bis 3 kénnen angewahlt
werden.

5.3 Parameter mit dem BOP kopieren

Ein Parametersatz kann aus einem SINAMICS G110 ins BOP eingelesen und
gespeichert (Upload) und anschlief3end in einen anderen SINAMICS G110
geschrieben werden (Download). Um einen Parametersatz von einem SINAMICS
G110 in einen anderen zu kopieren, sollten Sie folgende Vorgehensweise
befolgen:

Upload (SINAMICS G110 — BOP)

1. Stecken Sie das BOP auf den SINAMICS G110 dessen Parameter sie
kopieren méchten.

2. Stellen Sie sicher, dass der Umrichter gestoppt werden darf.

3. Stoppen Sie den Umrichter.

4. Setzen Sie PO003 = 3.

5. Setzen Sie P0010 = 30 (Kopiermodus).

6. Stellen Sie Parameter P0802 = 1 um den Upload vom Umrichter ins BOP zu
starten.

7. Wahrend des Uploads wird die Meldung “BUSY” ausgegeben.

8. Wahrend des Uploads reagieren weder BOP noch Umrichter auf irgendwelche
Eingaben.

9. Nach dem erfolgreichen Upload kehrt das BOP zur Normalanzeige zuriick; der
Umrichter geht in den Zustand "Betriebsbereit".

10. Wurde der Upload nicht erfolgreich beendet:
Versuchen Sie einen weiteren Upload oder flhren sie "Ricksetzen auf
Werkseinstellung" durch.

11. Das BOP kann nun vom Umrichter abgezogen werden.

Download (BOP — SINAMICS G110)

1. Stecken Sie das BOP auf den SINAMICS G110, in den der Parametersatz

geschrieben werden soll.

Vergewissern Sie sich, dass Netzspannung am Umrichter anliegt.

Setzen Sie P003 = 3.

Setzen Sie P0010 = 30 (Kopiermodus).

Setzen Sie P0803 =1, um den Download vom BOP in den SINAMICS G110 zu

starten.

Wahrend des Downloads wird die Meldung “BUSY” ausgegeben.

7. Wahrend des Downloads reagieren weder BOP noch Umrichter auf
irgendwelche Eingaben.

8. Nach dem erfolgreichen Download kehrt das BOP zur Normalanzeige zurlick;
der Umrichter geht in den Zustand "Betriebsbereit".

aRwDn

o

SINAMICS G110
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14

9.

Wurde der Download nicht erfolgreich beendet:
Versuchen Sie einen weiteren Download oder fihren Sie ,Riicksetzen auf
Werkseinstellung“ durch.

10. Das BOP kann nun vom Umrichter abgezogen werden.

HINWEIS

Beachten Sie bitte folgende wichtige Einschrankungen wahrend des Up- und
Downloads von Parametersiatzen:

>
>
>

>

Nur der aktuelle Datensatz wird ins BOP geladen.

Der Vorgang des Kopierens kann nicht unterbrochen werden.

Es ist mdglich, Parametersdtze von Umrichtern unterschiedlicher Spannungen
und Leistungen zu kopieren.

Werden beim Download inkompatible Daten erkannt (z.B. unterschiedliche
Firmware-Versionen), werden diese Parameter mit den Werkseinstellungen
des Umrichters belegt.

Beim Upload eines Parametersatzes ins BOP werden bereits im BOP
vorhandene Daten Uberschrieben.

Nach einem fehlgeschlagenen Up- oder Download kann die korrekte Funktion
des Umrichters nicht gewéahrleistet werden.

SINAMICS G110
Betriebsanleitung (kompakt)
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6 Inbetriebnahme

6.1 Schnellinbetriebnahme

Mit der Schnellinbetriebnahme wird der Umrichter an den Motor angepasst und es
werden wichtige Technologieparameter eingestellt. Die Schnellinbetriebnahme ist
nicht durchzufiihren, wenn ein 4-poliger Siemens Standardmotor 1LA7 verwendet
wird, der den Typenschilddaten des Umrichters entspricht.

Um Zugriff zu allen Motorparametern zuhaben, wird die Zugriffstufe PO003=3
empfohlen (sich 5.2).

Die mit * gekennzeichneten Parameter bieten mehr Einstellm&glichkeiten als hier
aufgelistet sind. Fiur weitere Einstellmdéglichkeiten siehe Parameterliste.

START

P0010 =1 Inbetriecbnahmeparameter * 0

0 Bereit
1 Schnellinbetriebnahme
30 Werkseinstellung

HINWEIS
Um die Daten des Motor-Typenschildes zu parametrieren, ist P0010 = 1 zu
setzen.
Europa/ Nordamerika 0 © U
(Eingabe der Motor-Nennfrequenz und der | e e o
Leistungseinheit hp/kW) :
P0100 = 1 0 Europa [kW], Standardfrequenz 50 Hz

1 Nordamerika [hp], Standardfrequenz 60 Hz
P0100=0,2 2 Nordamerika [kW], Standardfrequenz 60 Hz
HINWEIS

Bei P0100 = 0 oder 1 muss die Stellung des
Schalters DIP50/60 mit dem Wert von P0100
Ubereinstimmen.

ACHTUNG a a0
Fir einen einwandfreien Motoriber- L=
lastschutz bei Frequenzen gréfer 5 Hz
missen die Motorparameter exakt
konfiguriert werden.

Y v P0310 P0304
P0304 =...| [P0304 =...| Motornennspannung | 230V | |

(Eingabe laut Typenschild in V) SIEM l e G

Kontrollieren Sie die Motornenn- DOWSIEGlY 105 B3 oo 1pss Thate €

spannung am Typenschild bezuglich Lekn 593 175 KW 34 A

der Stern/Dreieck-Schaltung mit der MISEERas |y AT

Verschaltung des Motorklemmbrettes. 6254116 l:, 3633A
|p0305 =| |p0305 =| Motornennstrom [FU-spez, P0307‘P030|5

l l (Eingabe laut Typenschild in A) P0308 P0311

SINAMICS G110
Betriebsanleitung (kompakt) 15
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[Po307 =...| [P0307 =.. |

]

16

Motornennleistung FU-spez
(Eingabe laut Typenschild in kW/hp).
Wenn P0100 = 0 oder 2 erfolgt die Eingabe in kW, bei P0100 = 1 in hp.

.| Motornennleistungsfaktor

|

(Eingabe laut Typenschild cos )
Bei der Einstellung 0 wird der Wert automatisch berechnet.
P0100 = 1: PO308 bedeutungslos, keine Eingabe notwendig

| Motornennwirkungsgrad
' (Eingabe laut Typenschild in %)

:

Bei der Einstellung 0 wird der Wert automatisch berechnet.
P0100 = 0, 2: P0309 bedeutungslos, keine Eingabe notwendig

Motornennfrequenz 50 Hz
(Eingabe laut Typenschild in Hz)
Die Anzahl der Polpaarzahl wird automatisch berechnet.

i

Motornenndrehzahl FU-spez
(Eingabe laut Typenschild in U/min)

Bei der Einstellung 0 wird der Wert intern berechnet.

HINWEIS

Die Eingabe ist bei Schlupfkompensation unbedingt erforderlich.

:

Motorkiihlung

(Eingabe des Motorkiihlsystems)
0 Eigenbeluftet: Lufter auf der Motorwelle angebracht
1 Fremdbeliiftet: Lufter wird separat angetrieben

:

Motoriiberlastfaktor 150 %
(Eingabe in % bezogen auf P0305)

Bestimmt den Grenzwert des maximalen Ausgangsstroms in % vom
Motornennstrom (P0305).

Auswahl Befehlsquelle 2/5
(siehe Abschnitt 6.2.2 "Auswahl Befehlsquelle")

0 Werksseitige Voreinstellung

1 BOP (Tastatur)

2 Klemmenleiste

5 USS

Auswahl Frequenzsollwertquelle 2/5
(siehe Abschnitt 6.2.5 "Auswahl Frequenzsollwertquelle")

1 Motorpotenziometersollwert

2 Analogsollwert

3 Festfrequenz

5 USS

:

Minimal Frequenz 0.00 Hz
(Eingabe der kleinsten Motorfrequenz in Hz)

Eingabe der kleinsten Motorfrequenz mit der der Motor unabhangig vom
Frequenzsollwert arbeitet. Der hier eingestellte Wert gilt fiir beide Drehrichtungen.

T

Maximal Frequenz 0.00 Hz
(Eingabe der héchsten Motorfrequenz in Hz)

Eingabe der maximalen Frequenz auf die z. B. der Motor unabhéngig vom
Frequenzsollwert begrenzt wird. Der hier eingestellte Wert gilt fur beide
Drehrichtungen.

:

Hochlaufzeit 10.00 s
(Eingabe der Beschleunigungszeit in s)

Eingabe der Zeit, mit der z. B. der Motor vom Stillstand bis zur maximalen
Frequenz P1082 beschleunigen soll.

:

Riicklaufzeit 10.00 s
(Eingabe der Verzégerungszeit in s)

Eingabe der Zeit, mit der z. B. der Motor von der maximalen Frequenz P1082 bis
zum Stillstand abbremsen soll, wenn keine Rampenverrundungen verwendet
werden.

SINAMICS G110
Betriebsanleitung (kompakt)
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P1135 =...

A 4

\4

P3900 =1

o
N

AUS 3 Riicklaufzeit [ 5s ]

(Eingabe der Schnellhalt-Ricklaufzeit in s)
Eingabe der Zeit, mit der z. B. der Motor von der maximalen Frequenz P1082 bis
zum Stillstand bei einem AUS3-Befehl (Schnellhalt) abbremsen soll.

:

Regelungsart

(Eingabe der gewlinschten Regelungsart)
0 U/f mit linearer Kennlinie
2 U/f mit quadratischer Kennlinie
3 U/f mit programmierbarer Kennlinie

Ende Schnellinbetriebnahme 0

(Start der Motorberechnung)

0= Keine Schnell-IBN (keine Motorberechnung)

1= Ende Schnell-IBN, mit Ricksetzen auf Werkseinstellungen von allen anderen
Einstellungen. (Empfohlen)

2= Ende Schnell-IBN, mit Ricksetzen der Ein-/Ausgange auf Werkseinstellungen

3= Ende Schnell-IBN, ohne Ricksetzen aller anderen Einstellungen.

HINWEIS

Bei P3900 = 1,2,3 — Intern wird P0340 = 1 gesetzt und die entsprechenden

Daten berechnet (siehe Parameterliste P0340).

Ende der Schnellinbetriebnahme/Antriebseinstellung.

Falls am Umrichter weitere Funktionen realisiert werden missen, nutzen Sie den
folgenden Abschnitt "Applikationsinbetriebnahme". Bei dynamischen Antrieben
wird dies empfohlen.

Applikationsinbetriebnahme

Die Applikationsinbetriebnahme dient zur Anpassung/Optimierung der Umrichter-
Motor-Kombination an die Anwendung. Der Umrichter bietet eine Vielzahl von
Funktionen, die nicht alle fir die jeweilige Anwendung benétigt werden. Diese
Funktionen kénnen in der Applikationsinbetriebnahme tbersprungen werden. Hier
wird ein Grofteil der mdglichen Funktionen beschrieben, weitere Funktionen siehe
Parameterliste.

Die mit * gekennzeichneten Parameter bieten mehr Einstellméglichkeiten als hier
aufgelistet sind. Fur weitere Einstellméglichkeiten siehe Parameterliste.

START

Werkseinstellung

P0003 = 3| |Zugriffsstufe * 1
1 Standard (Einfachanwendung)

2 Erweitert (Standardanwendung)

3 Experte (Komplexe Anwendung)

g

6.2.1 Serielle Schnittstelle (USS)
P2010 =...| |USS Baudrate 6 | Mégliche
Stellt die Baudrate fur die USS-Dateniibertragung ein. Einstellungen:
1) 3 1200 Baud
P2011 =...| |USS Adresse 0 |4 2400 Baud
Stellt die USS-Adresse des Umrichters ein. g gggg gauz
au
P2012 =...| |USS PZD-Lénge 2 |7 19200 Baud
Definiert die Anzahl der 16-Bit-Woérter im PZD-Teil des 8 38400 Baud
! USS-Telegramms. 9 57600 Baud
P2013 =._.| |USS PKW-Linge 127
Definiert die Anzahl der 16-Bit-Worter im PKW-Teil des
USS-Telegramms.

SINAMICS G110

Betriebsanleitung (kompakt) 17
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usgabe 11/04

(=2}

2.2

P0700 =...

(=2}

2.3

PO701=...

PO702 =...

P0O703 =...

P0704 =0

P0724 =

|

P0O727 =...

I A

18

Auswahl Befehlsquelle

Auswahl Befehisquelle | 2/5 | po700 G110 AIN | G110 USS [Einstellungen
Legt die digitale Befehlsquelle fest. 0 X X _
0 Werksseitige Voreinstellung 1 X X ~
1 BOP (Tastatur) -
2 Klemmenleiste 2 X X siehe 62.3
5 USS 5 - X siehe 6.2.1
Digitaleingédnge (DIN)
Funktion Digitaleingang 0 1 Mogliche Einstellungen:
Klemme 3 0 Digitaleingang gesperrt
1 EIN/AUS1
Funktion Digitaleingang 1 12 2 EIN + Reversieren / AUS1
Klemme 4 3 AUS2 - Austrudeln bis zum Stillstand
Klemme 5 9 Fehlerquittierung
10 JOG rechts
Funktion Digitaleingang 3 0 11 JOG links
Uber Analogeingang (nur bei Analog 12
variante) 13
Klemmen 9, 10
FF-Anwahl (15, 16) nicht méglich 14

Entprellzeit fiir Digitaleingdnge 3

Legt die Entprellzeit (Filterzeit) fur 15
Digitaleingénge fest. 16
0 Entprellung ausgeschaltet 21
1 2,5 ms Entprellzeit gg

2 8,2 ms Entprellzeit

3 12,3 ms Entprellzeit

Reversieren

Motorpotenziometer (MOP) hdher

(Frequenz grofer)

Motorpotenziometer (MOP) tiefer

(Frequenz kleiner)
Festfrequenz (Direktauswahl
Festfrequenz (Direktauswahl
Vorort-/ Fern-Bedienung
Freigabe DC-Bremse
Externer Fehler

Siehe P0727: Umdefinierte Einstellungen 1,2,12

)
+EIN)

2-Draht-/3-Draht-Ansteuerung
Bestimmt den Ansteuermodus Uber die Klemme
0 Siemens-Standard (Start, Drehrichtung)
1 2-Draht (FWD / REV)
2 3-Draht (FWD P/ REV P)
3 3-Draht (Start P / Drehrichtung)

P bedeutet ,Impuls®, FWD: ,Drehrichtung vorwarts oder rechts®, REV: ,Drehrichtung

rickwarts oder links"

nleiste.

0

Umdefinierte digitale Eingédnge

Einstellungen P0727=0 P0727=1 P0727=2 P0727=3
P0701 — PO704 Siemens-Standard 2-Draht 3-Draht 3-Draht
1 EIN / AUS1 EIN_FWD STOP EIN_PULS
2 EIN_REV /AUS1 EIN_REV FWDP AUS1 /HALT
12 REV REV REV REV
DIN-Kanal |
pmmmeme O KILL6 P24 o Funktion Digitaleingang 0
E | Entprellzeit fur Digitaleingédnge 0..29
f OKL7 OV pors ) PO701 (1)
SV o) SRR N EE
| I & -
I oL
. 29 o
| OV

CO/BO: Status Digitaleingange

SINAMICS G110

Betriebsanleitung (kompakt)
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6.2.4

PO731 =...

v

P0748 =0

6.2.5

Digitalausgang (DOUT)

SINAMICS G110
Betriebsanleitung (kompakt)

Funktion Digitalausgang 0* 5
Legt die Quelle fur Digitalausgang O fest.
Digitalausginge invertieren 0
Ermdglicht eine Invertierung der auszugebenden Signale.
Status von DOUT bei logisch aktivem Signal (0 = offen; 1 = geschlossen)
Haufige Einstellungen:
0 Nicht aktiv - 0 (immer)
1 Aktiv - 1 (immer)
2 Einschaltbereit High 1
3 Betriebsbereit High 1
4  Betrieb/Impulsfreigabe High 1
5 Stérung aktiv High 0
6 AUS2 aktiv Low 0
7 AUSS aktiv Low 0
8 Einschaltsperre aktiv High 1
9 Warnung aktiv High 1
10 Abweichung zwischen fs und fist < 3 Hz High 1
11 PZD Steuerung (P0700=5) High 1
12 Frequenz-Istwert 2 P1082 (fmax) High 1
13 Warnung: Motorstrom Grenzwert High 0
14 Motor Haltebremse aktiv * High 1
15 Motor Uberlast High 0
* Bemerkung: Motorhaltebremse aktiv bedeutet: die Bremse ist offen
DOUT channel
Funktion von Digital Ausgang 0
P87.53'12(25) Digitalausgoa'nge1 invertieren
T P07;1-é3 (0) CO/BO: Zustand Digitalausgénge I
T :
@ 00 I
C Lo : 0 N
g : \g o b 1 !
Sk i —?zl DOUT+
[T
[°% ZP{ 1} 24V DC 50 mA
—ODOUT-
]
Auswahl Frequenzsollwertquelle
Auswahl Frequenzsollwertquelle | 2/5 | pqgog | G110 AIN | G110 USS [Einstellungen
0 Kein Hauptsollwert 0 X X —
1 Motorpotenziometersollwert ] " ” o627
2 Analogsollwert siehe 6.2.
3 Festfrequenz 2 X - siehe 6.2.6
5 USS 3 X X siehe 6.2.8
5 - X siehe 6.2.1
19
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6.2.6 Analogeingang (ADC)

P0757 =...| |x1-Wert ADC-Skalierung OV | pore1>0

0 < P0758 < P0760 || 0> P0758 > P0760

P0758 =...| |y1-Wert ADC-Skalierung 0.0 % 100 2
Dieser Parameter stellt in % von %
52_0010 éBezugsfrequenz) den Wert max 4000 h
ei x1 dar.

x2-Wert ADC-Skalierung 10V | po760 |

\4

y2-Wert ADC-Skalierung | 100.0 %

Dieser Parameter stellt in % von |
P2000 (Bezugsfrequenz) den Wert PO758 [— 0V X >V
bei x2 dar. 1 porsr P0759
A4 4
P0761 =...| |Breite der ADC-Totzone [ ov | POTH1
Bestimmt die Breite der Totzone am #" PO757 = P0761

Analogeingang

3
E
F

ADC-Kanal N oo
I E g E g r0754
'+K:_§V P0753 oaaaa P0761
i l l l l P1000 =2
KL9
A : ADC ADC
KL10 D Skalierung [*] Tot Sollwert
zone
i
' 0752 P0704 = x
1 1.7V
0 f I Funktion
3.9V

r0722
r0722.3

SINAMICS G110
20 Betriebsanleitung (kompakt)
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6.2.7

P1031 =...

y

P1OSE|
A.

y

P1040 =...

6.2.8

Motorpotenziometer (MOP)

MOP-Sollwertspeicher

Der letzte Motorpotenziometersollwert, der vor dem AUS-Befehl oder dem Ausschalten

aktiv war, kann gespeichert werden.
0 MOP-Sollwert wird nicht gespeichert
1 MOP-Sollwert wird gespeichert in P1040

[ o0 |

MOP-Reversierfunktion sperren 1
0 Reversieren zulassig
1 Reversieren gesperrt
Motorpotenziometer-Sollwert 5.00 Hz

Bestimmt den Sollwert fir das Motorpotenziometer.

HINWEIS

MOP-Hoch- und Rucklaufzeit werden durch die Parameter P1120 und P1121 bestimmt.

Maogliche Parametereinstellung fiir die MOP-Anwahl:

Auswahl MOP hoher MORP tiefer
P0719 = 0, PO700 = 2, P1000 =1 P0702 = 13 P0703 = 14
DIN oder
P0719 = 1, P0700 = 2 (DINT) (DIN2)
P0719 = 0, PO700 = 1, P1000 =1
oder
BOP P0719 = 1{1 P0700 =1 Hoher-Taste Tiefer-Taste
oder
P0719 = 11
P0719 = 0, PO700 = 5, P1000 =1
oder USS Steuerwort | USS Steuerwort
*) = =
uss PO719 = 1,50700=5 r2036 Bit13 r2036 Bit14
P0719 = 51

*) nur fur SINAMICS G110 CPM110 USS

Festfrequenzen (FF)

Es gibt zwei Arten von Festfrequenzen:
1. Direktauswahl (P0701 — P0703 = 15)
2. Direktauswahl + EIN-Befehl (P0701 — P0703 = 16)
Far PO727 = 2, 3 gilt: wird mehr als eine Einstellung '16' benutzt, wird jedes mal, wenn der
digitale Eingang (auf 16 gesetzt) einen Impuls empfangt, die vorher festgelegte

Festfrequenz aufgehoben und "Uberschrieben".

Fiar PO727= 1, 2, 3 gilt: es muss mindestens ein digitaler Eingang die Einstellung '16'
haben, damit ein EIN-Befehl gegeben werden kann.

SINAMICS G110
Betriebsanleitung (kompakt)

Festfrequenz 1 0.00 Hz
Bestimmt den Sollwert fur die Festfrequenz 1 (FF1) in Hz.
Hinweis:
Uber DINO (P0701 = 15, 16) oder USS anwahlbar.
Festfrequenz 2 5.00 Hz |
Uber DIN1 (P0702 = 15, 16) oder USS anwahlbar.
Festfrequenz 3 10.00 Hz|
Uber DIN2 (P0703 = 15, 16) oder USS anwahlbar.

21
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Ausgabe 11/04

6.2.9

P1058 =...

A 4

P1060 =...

6.2.10

P1091 =...

22

Tippen (JOG)

JOG-Frequenz 5.00 Hz

Frequenz in Hz in der jeweils angewahlten
Motor-Drehrichtung im Tippbetrieb.

JOG Hoch-/Riicklaufzeit 10.00 s

Hoch-/Rucklaufzeit in s von 0 auf
Maximalfrequenz (P1082). JOG-Hochlauf
wird durch P1058 begrenzt.

JOG

hf
P1082

(f max)
P1058

«—P1060—+i —P1060—»

>t

Hochlaufgeber (HLG)
Ausblendfrequenz 0.00 Hz A
(Eingabe in Hz) out
Vermeidet mechanische Resonanzeffekte
und unterdriickt Frequenzen im Bereich - — < —-—
der Ausblendfrequenz + 2 Hz // 4
(Ausblendbandbreite). Y/
- ———-
—>I ' 2Hz
§ ! >
P1091 n
Hochlaufzeit 10.00s Af
(Eingabe der Beschleunigungszeit in s) P1082
(fmax)
Riicklaufzeit 10.00 s
(Eingabe der Verzdgerungszeit in s) f
Anfangsverrundungszeit 0.00s
Hochlauf (Eingabe in s)
Verrundungstyp 0
0 Stetige Verrundung (ruckfrei) >t
1 Unstetige Verrundung L — P1120 —»>! Lt P1121 =

AUS3 Riicklaufzeit

Definiert Rampenriicklaufzeit von der Maximalfrequenz bis zum Stillstand fir den AUS3-

Befehl.

5.00 s

SINAMICS G110

Betriebsanleitung (kompakt)
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6.2.11

P1080 =...

A 4

v

P2000 =...

6.2.12

P1300 =...

\4

Bezugs-/Grenzfrequenzen

Minimal Frequenz (Eingabe in Hz) 0.00 Hz
Stellt die minimal Motorfrequenz [Hz] ein, mit der der Motor unabhangig vom
Frequenzsollwert arbeitet. Unterschreitet der Sollwert den Wert von P1080, so wird mit
Beriicksichtigung des Vorzeichen die Ausgangsfrequenz auf P1080 gesetzt.

Max. Frequenz (Eingabe in Hz) 50.00 Hz
Stellt die maximal Motorfrequenz [Hz] ein. Uberschreitet der Sollwert den Wert P1082, so
findet eine Begrenzung der Ausgangsfrequenz statt. Der hier eingestellte Wert gilt fiir
beide Drehrichtungen.

Bezugsfrequenz (Eingabe in Hz) 50.00 Hz
Die Bezugsfrequenz in Hertz entspricht einem Wert von 100 %.

Diese Einstellung ist zu &ndern, wenn eine héhere maximale Frequenz als 50 Hz gefordert
ist. Sie wird automatisch auf 60 Hz gedndert, wenn tber DIP50/60-Schalter bzw. P0100 die
Standardfrequenz 60 Hz ausgewahlt wurde.

HINWEIS

Diese Bezugsfrequenz wirkt sich auf die Sollfrequenz aus, da sich sowohl die Analog-
sollwerte (100 % < P2000) als auch die Frequenzsollwerte Giber USS (4000H = P2000) auf
diesen Wert beziehen.

Motorsteuerung

Regelungsart 0

Mit diesem Parameter wird die Regelungsart ausgewahlt. Bei der Regelungsart "U/f-
Kennlinie" wird das Verhéltnis zwischen der Umrichter-Ausgangsspannung und der
Umrichter-Ausgangsfrequenz festgelegt.

0 U/f mit linearer Kennlinie

2 U/f mit quadratischer Kennlinie

3 U/f mit programmierbarer Kennlinie (siehe P1320 — P1325)

Konstante Spannungsanhebung (Eingabe in %) 50.0 %
Spannungsanhebung in % relativ zu P0305 (Motornennstrom) bzw. P0350 (Stander-
widerstand). P1310 ist giiltig fiir alle U/f-Varianten (sieche P1300). Bei niedrigen Ausgangs-
frequenzen sind die ohmschen Wirkwiderstande der Wicklung nicht mehr zu
vernachlassigen, um den Motorfluss aufrecht zu erhalten.

vi U/f linear
Boost-Spannung
Vmax y Glltigkeitsbereich
Y
Vn (\\)0 A
N ON
(P0304) OFF >t
As _ I
\ |StBoost
VConBoost,100 T [N >t
g >
\ $ P1310 aktiv
N 11&
VConBoost.50 0 »t
! » f
0 fBoost,end fn f max
(P0310) (P1082)
Spannungsanhebung bei Beschleunigung (Eingabe in %) M

Spannungsanhebung flrs Beschleunigen/Abbremsen in % relativ zu P0305 (Motornenn-
strom) bzw. P0350 (Stadnderwiderstand). Sie wird durch eine Sollwertadnderung aktiviert und
bei Erreichen des Sollwertes wieder abgebaut.

P1311 bewirkt nur eine Spannungsanhebung im Hoch-/Ricklauf und erzeugt zusatzliches
Moment zum Beschleunigen/Abbremsen. Im Gegensatz zu Parameter P1312, der nur bei
dem 1. Beschleunigungsvorgang nach dem EIN-Befehl aktiv ist, wirkt P1311 bei jedem
Beschleunigungs- bzw. Abbremsvorgang.

SINAMICS G110
Betriebsanleitung (kompakt) 23
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P1312=...

P1320 =...

P1321 =...
P1322 =...

24

Spannungsanhebung beim Anlauf (Eingabe in %) 0.0 %

Spannungsanhebung beim Anlauf (nach EIN-Befehl) bei Verwendung der linearen bzw.

quadratischen U/f-Kennlinie in % relativ zu P0305 (Motornennstrom) bzw. P0350 (Stander-

widerstand). Spannungsanhebung bleibt aktiv, bis

1) der Sollwert erstmalig erreicht wird bzw.

2) der Sollwert auf einen Wert reduziert wird, der kleiner ist als der augenblickliche Wert
am Hochlaufgeberausgang.

Programmierb. U/f Freq. 0:0Hz|
Koord. 1 A v ety ,’
Stellt U/f-Koordinaten Vo mex = Vi M)
(P1320/1321 bis P1324/1325) | "
ein, um die U/f-Kennlinie zu Po3(\)/E
definieren.
Programmierb. U/f Spg. (0-0 HZ| p1325
Koord. 1 P1323
Programmierb. U/f Freq.[0.0Hz| _
Koord. 2 P1310 ¢
Programmierb. U/f Spg. (0:0 Hz
Koord. 2 >
0 f ) 1 f f f
Programmierb. U/f Freq. 0.0 Hz| OHz  P1320 P1322 P1324  P0310 P1082
Koord. 3 9
P1310[v] = T 210%] po3s0. /3 -P0305
Programmierb. U/f Spg. (0.0 Hz 100[%]
Koord. 3
Schlupfkompensation Einsatzschwelle (Eingabe in %) 6 %

Der Anfangswert fiir die Schlupfkompensation wird angegeben durch P1334 x P0310. Die
obere Grenze ist immer gegeben durch P1334 + 4%.

Schlupfkompensation (Eingabe in %) 0.0%
Passt die Ausgangsfrequenz des Umrichters dynamisch so an, dass die Motordrehzahl
unabhangig von der Motorbelastung konstant gehalten wird.

SINAMICS G110
Betriebsanleitung (kompakt)
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6.2.13

P0290 =...

A

P0335

A

P0610

i)

P0611

A

P0614

Hi

v

Umrichter-/Motorschutz

Umrichter Uberlastreaktion 0
Legt die Reaktion des Umrichters auf eine interne Ubertemperatur fest.

0 Ausgangsfrequenz reduzieren

1 Abschalten (FO004 / FO005)

Motorkiihlung (Eingabe des Motorkiihlsystems)
0 Eigenbeluftet: Lifter auf Motorwelle angebracht
1 Fremdbeliftet: Lufter wird separat angetrieben

]k

Reaktion bei Motoriibertemperatur It

Legt die Reaktion bei Erreichen der Warnschwelle fir die Motortemperatur fest.
0 Keine Reaktion, nur Warnung, keine Abschaltung
1 Warnung und Reduktion von Imax
2 Warnung und Abschaltung (FO011), keine Reduzierung von Imax

Motor I’t Zeitkonstante (Eingabe in s) 100s
Die Zeit in der die thermische Belastungsgrenze des Motors erreicht wird, wird anhand der
Thermischen Zeitkonstante berechnet. Der Parameter P0611 wird automatisch anhand der
Motordaten wahrend der Schnellinbetriebnahme bzw. der Berechnung der Motorparameter
P0340 abgeschatzt. Nach Abschluss der Schnellinbetriebnahme bzw. Berechnung der
Motorparameter kann dieser Wert durch den Motorherstellerwert ersetzt werden.

Motor It Uberlastwarnpegel (Eingabe in %) (1100 %
Legt den Wert fest, bei dem die Warnung A0511 (Motor I%-Warnung) generiert wird.

Abschaltschwelle

1.1-P0614
P0611

[ r0027 ]2 1 M_‘;ttor F0O011
|

P0305 > 2023;1 » Temp.- —» | _max-Reduktion
it Reaktion
%‘ ‘ N i eaktio
bt T Pooto_ AT
P0335 L

P0614
Warnschwelle

Motoriiberlastfaktor [%] [150.0 % |
Bestimmt den Motoruberlastfaktor in [%] relativ zu P0305 (Motornennstrom). Begrenzt auf
den maximalen Umrichterstrom oder auf 400 % des Motornennstroms (P0305), wobei der
niedrigere Wert angewandt wird.

SINAMICS G110
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6.2.14

6.2.14.1

P1200 =...

A

P1202

A4

P1203

b

]

6.2.14.2

6.2.14.3

P1215=...

P1216 =...

P1217 =...

DAH

Umrichterspezifische Funktionen

Fangen

Anwahl Fangen 0
Das Fangen erlaubt das Einschalten des Umrichters auf einen laufenden Motor.

0 Fangen gesperrt
Fangen immer aktiv, Start in Richtung des Sollwerts
Fangen ist aktiv, bei Netz-Ein, Fehler, AUS2, Start in Richtung des Sollwerts
Fangen ist aktiv, bei Fehler, AUS2, Start in Richtung des Sollwerts
Fangen immer aktiv, nur in Richtung des Sollwerts
Fangen ist aktiv, bei Netz-Ein, Fehler, AUS2, nur in Richtung des Sollwerts
Fangen ist aktiv, bei Fehler, AUS2, nur in Richtung des Sollwerts

OO WN =

Motorstrom: Fangen (Eingabe in %) 100 %
Definiert den Suchstrom bezogen auf den Motornennstrom (P0305), der wéhrend des

Fangens verwendet wird.
Suchgeschwindigkeit: Fangen (Eingabe in %) 100 %
Stellt den Faktor ein, mit dem sich die Ausgangsfrequenz wahrend des Fangens andert, um

sich auf den laufenden Motor zu synchronisieren.

Automatischer Wiederanlauf

Automatischer Wiederanlauf L
Konfiguriert die Wiedereinschaltautomatik.
0 Gesperrt
Fehlerquittierung nach EIN
Wiederanlauf nach Netzausfall
Wiederanlauf nach Netzunterspannung oder Fehler
Wiederanlauf nach Netzunterspannung
Wiederanlauf nach Netzausfall und Fehler

Wiederanlauf nach Netzunterspannung/ -ausfall oder Fehler

DO WN =

Motorhaltebremse

0 ON / OFF1/OFF3;
on

OFF:/OFF3

Freigabe
Motorhaltebremse

Aktiviert/deaktiviert die
Motorhaltebremse (MHB).

beendel

AufmagnetlsierungT
10056 Bii04

0 Motor Haltebremse gesperrt
1 Motor Haltebremse
freigegeben
HINWEIS
Die Motorhaltebremse wird mit
dem Bit12 des Statuswortes r0052

f P0346V v

fmin
(P108C)

wip121€ P1217 >

gesteuert. Dieses Signal kann
Uber den Digitalausgang DOUTO
mit Parameter P0731=14 zur ol

10052 C Bit 12 + A

Ansteuerung eines externen Offen

Bremszustand

Bremsrelais ausgegeben werden. Geschlos =nT | |
In der Firmware-Version 1.0 wird

r0052 Bit 12 gesetzt, sobald die
Zeit, angegeben in P1216,
abgelaufen ist.

— i e—

-—
Bremsoffoungszeit Bremseinfallzeit

Freigabeverzégerung Haltebremse (Eingabe in s)
Definiert die Zeitspanne, wahrend der der Umrichter mit der min. Frequenz P1080 nach der
Aufmagnetisierung lauft, bevor der Hochlauf beginnt.

10s

Riicklaufhaltezeit Haltebremse (Eingabe in s)
Definiert die Zeit, wahrend der der Umrichter mit Minimalfrequenz (P1080) nach dem
Rampenricklauf [duft.

1.0s

SINAMICS G110
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6.2.14.4

P1232 =...

6.2.14.5

DC-Bremse & Compound-Bremse

Strom DC-Bremse (Eingabe in %) 100 %

Definiert die Hohe des Gleichstroms in [%] relativ zum Motornennstrom (P0305).

Dauer der DC-Bremse (Eingabe in s) 0s

Definiert die Dauer der DC-Bremsung in Sekunden nach einem AUS1- oder AUS3-Befehl.
650 Hz

Startfrequenz DC-Bremse (Eingabe in Hz)
Setzt die Startfrequenz fur die Gleichstrombremse

Compound-Bremsstrom (Eingabe in %) 0%
Setzt den Wert des Gleichstroms, der dem Wechselstrom nach Uberschreiten des
Zwischenkreisspannungsgrenzwertes der Compoundbremsung Uberlagert wird.

Der Wert wird in % bezogen auf den entsprechenden Motorstrom (P0305) eingegeben.
P1236 =0 Compoundbremse gesperrt

P1236 =1-250  Strompegel des Brems-Gleichstroms in % des

Motornennstroms (P0305)

Vdc-Regler

Konfiguration des Vdc-Reglers| 1 Voo,
Aktiviert / deaktiviert Voc ma= 3808V ~C
Spannungszwischenkreis-Regler (Vdc-
Regler).

0 Vdc-Regler gesperrt Vo -Regler akii
1 Vdc-max Regler freigegeben
Hinweis:

+— A091" —»

r0056 Bit14 !
0

P1240 = 1 verhindert eine f
Uberspannung des Zwischenkreises
(FO002) bei Energiertickspeisung durch — =
Verlédngerung der Abbremsrampe. | \#\
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6.3 Serieninbetriebnahme

Ein vorhandener Parametersatz kann auf den Umrichter SINAMICS G110 Uber das
BOP (siehe 5.3) oder den STARTER Ubertragen werden.
Typische Anwendungen fiir die Serieninbetriebnahme sind:

1. Es sind mehrere Antriebe mit gleicher Konfiguration und gleichen Funktionen in
Betrieb zu nehmen. Fir den ersten Antrieb muss dann eine Schnell-
/Applikationsinbetriebnahme (Erstinbetriebnahme) durchgefiihrt werden, deren
Parameterwerte dann auf die anderen Antriebe tUbertragen werden.

2. Austausch von SINAMICS G110-Umrichtern.

6.4 Parameterriicksetzen auf Werkseinstellung

30 Werkseinstellung

Inbetriebnahmeparameter 0
[ o |

Riicksetzen auf Werkseinstellung
0 gesperrt
1 Parameter auf Defaultwerte zuriicksetzen

A 4
busy Umrichter fihrt Parameter-Reset durch (Dauer ca. 10 s), verlasst anschlieRend automatisch
das Reset-Menu und setzt

P0970=0: Gesperrt

- P0010=0: Bereit
7

Anzeigen und Meldungen

71 LED-Statusanzeige
LED Bedeutung Position
leuchtet nicht Umrichter aus / keine Netzspannung | LED
1000 ms ein / 1000 ms aus Eingeschaltet / Bereit A Al
LED leuchtet dauernd Umrichter in Betrieb PrCCCCCreD
500 ms ein / 200 ms aus Allgemeine Warnung = T
100 ms ein / 100 ms aus Fehler

7.2 Fehler- und Alarmmeldungen
Fehler | Bedeutung Alarme | Bedeutung
F0001 | Uberstrom A0501 Stromgrenzwert
F0002 | Uberspannung A0502 | Uberspannungsgrenzwert
FO003 | Unterspannung A0503 Unterspannungsgrenzwert
F0004 | Umrichter-Ubertemperatur A0505 Umrichter It
F0005 | Umrichter I’t A0511 Motor-Ubertemperatur 1%t
F0011 | Motor-Ubertemperatur ’t A0910 | Vdc-max-Regler abgeschaltet
F0051 | Parameter EEPROM-Fehler A0911 Vdc-max-Regler aktiv
F0052 | Powerstack-Fehler A0920 | ADC-Parameter nicht richtig gesetzt
FO060 | Asic-Zeitscheibenlberlauf A0923 | Sowohl JOG links als auch JOG rechts sind
F0072 | USS-Sollwertfehler angefordert worden
FO085 | Externer Fehler

SINAMICS G110
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Weitere Informationen zum SINAMICS G110 sind erhéltlich unter:

Regionale Ansprechpartner

Sprechen Sie bitte lhren Ansprechpartner fiir Technical Support in lhrer Region bei
Fragen zu den Leistungen sowie Preisen und Bedingungen des Technical Support an.

Zentraler Technical Support

Die kompetente Beratung bei technischen Fragen mit einem breiten Spektrum an
bedarfsgerechten Leistungen rund um unsere Produkte und Systeme.

Europa / Afrika

Tel: +49 (0) 180 5050 222
Fax: +49 (0) 180 5050 223
Email: adsupport@siemens.com

Amerika
Tel: +1 423 262 2522
Fax:+1 423 262 2289

Email: simatic.hotline@sea.siemens.com

Asien / Pazifik
Tel: +86 1064 719 990
Fax: +86 1064 747 474

Email: adsupport.asia@siemens.com

Online Service & Support

Das umfassende, jeder Zeit erreichbare Informationssystem via Internet vom Produkt
Support Uber Service & Support-Leistungen bis zu den Support Tools im Shop.

http://www.siemens.com/automation/service&support

Internet-Adresse

Kunden kénnen unter der folgenden Adresse auf technische und allgemeine

Informationen zugreifen:

http://www.siemens.com/sinamics-g110

Siemens AG

Automation & Drives

Standard Drives

Postfach 3269, D — 91050 Erlangen
Germany

www.siemens.com

© Siemens AG 2004
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