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Hinweise zur CE-Kennzeichnung der SIMATIC-S5

EG-Richtlinie EMV
89/336/EWG

Ce

Einsatzbereiche
Aufbaurichtlinien
beachten

Einbau der Geréate

Arbeiten an Schalt-
schranken

CE—Kennzeichnung
C79000-D8500-C950-01

Fur die in diesem Handbuch beschriebenen SIMATIC-Produkte gilt:

Produkte, die das CE-Kennzeichen tragen, erfiillen die Anforderungen der
EG-Richtlinie 89/336/EWG “Elektromagnetische Vertraglichkeit”.

Die EG-Konformitatserklarungen und die zugehérige Dokumentation werden
gemal’ der obengenannten EG-Richtlinie, Artikel 10 (2), fur die zusténdigen
Behorden zur Verfiigung gehalten bei:

Siemens Aktiengesellschaft
Bereich Automatisierungstechnik
AUT 125

Postfach 1963

D-92209 Amberg

Produkte, die nicht mit dem CE-Kennzeichen versehen sind, erfillen die
Anforderungen und Normen wie Sie im Systemhandbuch AG S5-135U/155U
im Kapitel “Allgemeine technische Daten” angegeben sind.

Fir die SIMATIC-S5 gilt entsprechend dieser CE—K ennzeichnung folgender
Einsatzbereich:

Anforderung an
Storfestigkeit

Einsatzbereich
Storaussendung |

Industrie [ EN50081-2:1993 | EN 50082-2: 1995

Die Aufbaurichtlinien und Sicherheitshinweise, die im Systemhandbuch
AG S5-135U/155U angegeben sind, sind bei der Inbetriebnahme und im Be-
trieb der SIMATIC S5 zu beachten. AulRerdem sind die nachfolgenden Re-
geln fir den Einsatz bestimmter Baugruppe zu beachten.

Automatisierungsgeréte der Reihe SIMATIC S5-135U/155U miissen in me-
tallischen Schréanken entsprechend dieser Aufbaurichtlinien installiert wer-
den.

Zum Schutz der Baugruppe vor Entladung statischer Elektrizitét muf sich
der Bediener vor dem Offnen von Schaltschranken entladen.



Hinweise zur CE—Kennzeichnung der SIMATIC-S5

Hinweise zu einzel-

nen Baugruppe

Fir den Einsatz der folgenden Baugruppe sind zusétzliche Mal3nahmen er-
forderlich.

Fir folgende Baugruppe ist ein geschirmtes Signalkabel notwendig:

Bestellnummer

| Baugruppe

6ES5432-4UA12

Digitaleingabebaugruppe 432

6ES5453-4UA12

Digitalausgabebaugruppe 453-4

6ES54574UA12

Digitalausgabebaugruppe 457-4

6ES5482-4UA11

| Digitalein-/ausgabebaugruppe 482-4 fiir |P 257

Fur folgende Baugruppe ist in der AC 230-V-Lastspannungsversorgung der Baugruppe ein Filter
(SIFI C, B84113-C-B30 oder gleichwertig) notwendig:

Bestellnummer

Baugruppe

6ES5436-4UA12

Digitaleingabebaugruppe 436-4

]6ES543WUB12

Digitaleingabebaugruppe 436-4

6ES5456-4UA12

Digitalausgabebaugruppe 456-4

6ES5456-4UB12

Digitalausgabebaugruppe 456-4

Fur folgende Baugruppe ist in der DC 24-V-Lastspannungsversorgung der Baugruppe ein Filter
(SIFI C, B84113-C-B30 oder gleichwertig) notwendig:

Bestellnummer

[ Baugruppe

6ES5261-4UA11

Dosierbaugruppe 1P 261

6ES5432-4UA12

Digitaleingabebaugruppe 432

6ES5453-4UA12

Digitalausgabebaugruppe 453-4

IZI.GESS 4574UA12

] Digitalausgabebaugruppe 457-4

| 6ES54654UA 12

| Analogeingabebaugruppe 465-4

6ES5470-4UB12

Analogausgabebaugruppe 470-4

CE-Kennzeichnung
C79000-D8500-C950-01




Hinweisezur CE—Kennzeichnung der SIMATIC-S5

Aktualisierte tech-

Abweichend von den Angaben in den “ Allgemeinen technischen Daten” des

nische Daten Systemhandbuchs gelten fiir Baugruppe, die das CE-Kennzeichen tragen,
die unten aufgefihrten Angaben zur Storfestigkeit und Elektromagnetischen
Vertréglichkeit.
Die Angaben sind giiltig fir Geréte, die entsprechend der obengenannten
Aufbaurichtlinien montiert sind.
Storfestigkeit Elektromagnetische Vertréglichkeit (EMV)
Funkentstorung nach EN 55011
Grenzwertklasse A2
Leitungsgefiihrte StorgroRen auf Wechselspannungs
Versorgungsleitungen (AC 230 V)
nach EN 61000-4-4/ IEC 1000-4-4 (Burst) 2kV
nach IEC 1000-4-5
Leitung gegen Leitung (w Impulse) 1kv
Leitung gegen Erde (psImpulse) 2kV
Gleichspannungs-Versorgungsleitungen (DC 24 V)
nach EN 61000-4-4/ |EC 1000-4-4 (Burst) 2kV
Signalleitungen nach EN 61000-4-4 / |[EC 1000-4-4
(Burst) 2kV 1)

Storfestigkeit gegen Entladen statischer Elektrizitét
nach EN 61000-4-2/ |IEC 1000-4-2 (ESD) 2,

Eine Storfestigkeit von 4 kV Kontaktentla-
dung (8 kV Luftentladung) ist bei sachgemé-
Rem Aufbau gewdhrleistet (siehe Aufbauricht-
linien im Systemhandbuch S5-135U/155U)

Storfestigkeit gegen elektromagnetisches HF-Feld 2, 80 bis 1000 MHz
amplitudenmoduliert nach ENV 50140 / 10 V/m
[EC 1000-4-3 80% AM (IkH2)
Storfestigkeit gegen elektromagnetisches HF-Feld 2, 900 MHz
pulsmoduliert nach ENV 50204 10 V/m

50% ED
Stérfestigkeit gegen Hochfrequenz sinusformig nach 0,15 bis 80 MHz
ENV 50141 10v

80% AM

1) Signalleitungen, die nicht der ProzeBsteuerung dienen, z.B. Anschliisse
externer Peripheriegerite etc.: 1 kV
2) Bei geschlossener Schranktiir

CE-Kennzeichnung
C79000-D8500-C950-01




Hinweise zur CE—Kennzeichnung der SIMATIC-S5

Hinweise fur den Hersteller von Maschinen

Einleitung

EG-Richtlinie Ma-

schinen
89/392/EWG

Elektrische Ausri-
stung von Maschi-
nen nach EN 60204

Das Automatisierungssystem SIMATIC ist keine Maschine im Sinne der EG-
Richtlinie Maschinen. Fir SIMATIC gibt es deshalb keine Konformitétser-
kl&rung beziglich der EG-Richtlinie Maschinen 89/392/EWG.

Die EG-Richtlinie Maschinen 8913921EWG regelt die Anforderungen an eine

Maschine. Unter einer Maschine wird hier eine Gesamtheit von verbundenen
Teilen oder Vorrichtungen verstanden (siehe auch EN 292-1, Absatz 3.1).

Die SIMATIC ist Teil der elektrischen Ausriistung einer Maschine und muf3
deshalb vom Maschinenhersteller in das Verfahren zur Konforrnitétserkl&rung

einbezogen werden.

Fur die elektrische Ausrustung von Maschinen gilt die Norm EN 60204-1
(Sicherheit von Maschinen, allgemeine Anforderungen an die elektrische
Ausriistung von Maschinen).

Die folgende Tabelle soll IThnen bei der Konforrnitétserkl&rung helfen und
zeigt, welche Kriterien nach EN 60204-1 (Stand Juni 1993) fur SIMATIC

zutreffen.

EN 60204-1 | Thema/Kriterium Bemerkung
Absatz 4 | Allgemeine Anforderungen | Anforderungen werden erfillt, wenn die Geréte nach
den Aufbaurichtlinien montiert/installiert werden.
Beachten Sie hierzu auch die Ausfiihrungen auf den
vorhergehenden Seiten.
Absatz 11.2 | Digitale Eingabe-/Ausgabe- | Anforderungen werden erfillt.
schnittstellen
Absatz 12.3 | Programmierbare Anforderungen werden erfillt, wenn die Geréte zum
Ausriistung Schutz vor Speicheranderungen durch unbefugte Perso-
nen in abschlief3baren Schranken installiert werden.
Absatz 20.4 | Spannungsprifungen Anforderungen werden erfillt.
CE—Kennzeichnung
4 C79000-D8500-C950-01




SIEMENS

Warnhinweis

Gefahren beim Einsatz sogenannter SIMATIC-kompatibler Baugruppe fremder
Hersteller

“Den Hersteller eines Produktes (hier SIMATIC) trifft die Produktbeobachtungspflicht, d. h. er
mufd generell vor Gefahren des Produktes warnen. Diese Produktbeobachtungspflicht wurde
von der neueren Rechtssprechung auch auf fremde Zubehoérteile erstreckt. Der Hersteller hat
danach die Verpflichtung, auch solche Gefahren zu beobachten und zu erkennen, die aus der
Verbindung des Produktes mit Produkten anderer Hersteller entstehen.

Aus diesem Anla3 sehen wir uns verpflichtet, unsere Kunden, die SIMATIC-Produkte
einsetzen, zu warnen, sogenannte SIMATIC-kompatible Baugruppe fremder Hersteller
als Ersatz- oder Zusatzbaugruppen in das Automatisierungssystem SIMATIC einzu-
setzen.

Unsere Produkte werden einer anspruchsvollen Qualtidtssicherung unterworfen. Uns ist nicht
bekannt, ob die fremden Hersteller sogenannter SIMATIC-kompatibler Baugruppe Uberhaupt
oder eine anndhernd gleichwertige Qualitatssicherung durchfihren. Diese sogenannten
SIMATIC-kompatiblen Baugruppe kommen nicht im Einvernehmen mit uns auf den Markt; es
gibt keine Empfehlung der Siemens AG, sogenannte SIMATIC-kompatible Baugruppe
fremder Hersteller einzusetzen. Die Werbung der fremden Hersteller sogenannter SIMATIC-
kompatibler Baugruppe erweckt irrtimlich den Eindruck, als sei der Inhalt der Werbung in
Fachzeitschriften, Katalogen oder Ausstellungen mit uns abgesprochen. Werden sogenannte
SIMATIC-kompatible Baugruppe fremder Hersteller mit unserem SIMATIC-Automatisierungs-
system verbunden, handelt es sich um einen empfehlungswidrigen Gebrauch unseres
Produkts. Wegen der universellen Vielfalt der Einsatzmdglichkeiten unserer SIMATIC-
Automatisierungssysteme und der hohen Zahl der weltweit vermarkteten Produkte, kénnen
wir die konkrete Gefahrenanalyse durch diese sogenannten SIMATIC-kompatiblen Baugruppe
nicht konkret beschreiben. Es geht Uber die tats&chlichen Mdoglichkeiten des Herstellers
hinaus, alle diese sogenannten SIMATIC-kompatiblen Baugruppe in ihrer Wirkung auf unser
SIMATIC-Produkt Gberprufen zu lassen. Treten Mangel bei der Verwendung von sogenannten
SIMATIC-kompatiblen Baugruppe In einem SiMATIC-Automatisierungssystem auf, werden wir
fur solche Systeme jede Gewahrleistung ablehnen.

Im Fall von Produkthaftpflichtschaden verursacht durch den Einsatz von sogenannten
SIMATIC-kompatiblen Baugruppe sind wir nicht haftbar, da wir die Anwender rechtzeitig vor
den potentiellen Gefahren der Benutzung sogenannter SIMATIC-kompatibler Baugruppe
gewarnt haben.”

C79000-D8563-C704 -01 12/89



Warning

Risks involved in the use of so-called SIMATIC-compatible modules of non-
Siemens manufacture

“The manufacturer of a product (SIMATIC in this case) is under the general obligation to give
warning of possible risks attached to his product. This obligation has been extended in recent
court rulings to include parts supplied by other vendors. Accordingly, the manufacturer is
obliged to observe and recognize such hazards as may arise when a product is combined with
products of other manufacture.

For this reason, we feel obliged to warn our customers who use SIMATIC products
not to install so-called SIMATIC-compatible modules of other manufacture in the form
of replacement or add-on modules in SIMATIC systems.

Our products undergo a strict quality assurance procedure. We have no knowledge as to
whether outside manufacturers of so-called SIMATIC-compatible modules have any quality
assurance at all or one that IS nearly equivalent to OUrS. These so-called SIMATIC- compatible
modules are not marketed in agreement with Siemens; we have never recommended the use
of so-called SIMATIC-compatible modules of other manufacture. The advertising of these
other manufacturers for so-called SIMATIC-compatible modules wrongly creates the
impression that the subject advertised in periodicals, catalogues or at exhibitions had been
agreed with us. Where so-called SIMATIC-compatible modules of non-Siemens manufacture
are combined with our SIMATIC automation systems, we have a case of our product being
used contrary to recommendations. Because of the variety of applications of our SIMATIC
automation systems and the large number of these products marketed worldwide, we cannot
give a concrete description specifically analyzing the hazards created by these so-called
SIMATIC-compatible modules. It is beyond the manufacturer's capabilities to have all these
so-called SIMATICcompatible modules checked for their effect on our SIMATIC products. If
the use of so-called SIMATIC-compatible modules leads to defects in a SIMATIC automation
system, no warranty for such systems will be given by Siemens.

In the event of product liability damages due to the use of so-called SIMATIC-compatible

modules, Siemens are not liable since we took timely action in warning users of the potential
hazards involved in so-called SIMATIC-compatible modules.”

C79000-D8563-C704 -Of 12/89 2



Avertissement

Risques lies a I'utilisation de modules de constructeurs tiers commercialises
sous la designation de “modules compatibles SIMATIC”

< Le constructeur d’un produit (clans le cas present SIMATIC) a I'obligation d’observer le
produit, c’est-a-dire qu’il est oblige, d'une maniere generale, d’attirer Inattention sur les
dangers inherents au produit. Ces derniers temps, la jurisprudence a etendu cette obligation
d’observation du produit aux elements accessoires issus de constructeurs tiers. En foi de
qguoi, le constructeur a aussi I'obligation d’observer son produit pour deceler les dangers
susceptible de survenir clans le cadre de I'association de son produit avec des produits de
constructeurs tiers.

Pour cette raison, nous nous voyons obliges d’attirer Inattention de nos clients,
utilisateurs de produits SIMATIC, sur les risques lies a I'utilisation de “modules
compatibles SIMATIC” de constructeurs tiers a titre de modules de replacement ou
de complement clans les produits de notre systeme d’automatisation SIMATIC.

Nos produits font I'objet d’'une assurance qualite tres poussee. Il nous est impossible de
savoir si les constructeurs tiers de “modules compatibles SIMATIC” mettent en ceuvre un
systeme qualite et, clans I'affirmative, si leurs dispositions d’assurance qualite permettent
d’obtenir le niveau de qualite requis. Les “modules compatibles SIMATIC"ne sent pas
commercialises avec notre consentement ; Siemens AG n’a emis aucune recommendation
concernant l'utilisation de “modules compatibles SIMATIC” de constructeurs tiers. La
publicite des constructeurs tiers de “modules compatibles SIMATIC” laisse penser a tort que
les textes publicitaires clans les revues, les catalogues ou les expositions ont ete convenus
avec nous. L'utilisation conjointe de ‘modules compatibles SIMATIC” de constructeurs tiers et
de produits de notre systeme d’automatisation SIMATIC constitue un cas d’utiiisation de nos
produits qui est contraire a nos recommendations. Considerant la grande diversite d’emploi de
notre systeme d’automatisation SIMATIC ainsi que I'importance du pare mondial des produits
installes, il nous est impossible de dormer une description concrete de I'analyse des risques
lies a I'empioi des “modules compatibles SIMATIC”. Nous n’avons pas la possibility materielle
de proceder au controle de l'interaction de notre produit SIMATIC avec les “modules
compatibles SIMATIC” de constructeurs tiers. Nous rejetons tout appel en garantie pour les
vices survenant clans un systeme d’automatisation SIMATIC mettant aussi en ceuvre des
“modules compatibles SIMATIC” de constructeurs tiers.

Nous declinons toute responsabilite pour les sinistres relevant de la Responsabilite Civile

Produits, etant donne que nous avons attire a temps Inattention des utilisateurs sur les risques
potentials inherents a I'utilisation de “modules compatibles SIMATIC” de constructeurs tiers. >

C79000-D8563-C704-01 12/89






Sicherheitstechnische Hinweise flir den Benutzer

1 Allgemeine Hinweise

Dieses Handbuch enthalt die erforderlichen Informationen fir den bestimmungsgemaien
Gebrauch der darin beschriebenen Produkte. Es wendet sich an technisch qualifiziertes Perso-
nal, welches speziell ausgebildet ist oder einschlagiges Wissen auf dem Gebiet der Mel3-.
Steuerungs- und Regelungstechnik! im folgenden Automatisierungstechnik genannt, besitzt.

Die Kenntnis und das technisch einwandfreie Umsetzen der in diesem Handbuch enthaltenen
Sicherheitshinweise und Warnungen sind Voraussetzung fir gefahrlose Installation und Inbe-
triebnahme sowie flr Sicherheit bei Betrieb und Instandhaltung des beschriebenen Produkts.
Nur qualifiziertes Personal im Sinne von Punkt 2 verfigt tber das erforderliche Fachwissen,
um die in dieser Unterlage in allgemeingultiger Weise gegebenen Sicherheitshinweise und
Warnungen im konkreten Einzelfall richtig zu interpretieren und in die Tat umzusetzen.

Das Handbuch ist fester Bestandteil des Lieferumfangs, auch wenn aus logistischen Griinden
dafirr eine getrennte Bestellung vorgesehen wurde. Es enthélt aus Griinden der Ubersichtlich-
keit nicht samtliche Details zu allen Ausfiihrungen des beschriebenen Produkts und kann auch
nicht jeden denkbaren Fall der Aufstellung, des Betriebes oder der Instandhaltung berticksichti -
gen. Sollten Sie weitere Informationen wiinschen. oder sollten besondere Probleme auftreten,
die in dieser Unterlage nicht ausfuhrlich genug behandelt werden. dann fordern Sie bitte die
benétigte Auskunft von lhrer 6rtlichen Siemens-Niederlassung an.

auBerdem weisen wir darauf hin, daB der Inhalt dieser Produkt-Dokumentation nicht Teil emner fruheren oder bestehenden
Veremnbarung, Zusage oder eines Rechtsverhaltrisses 1st oder dieses abandern soll. Samtiiche Verpfichtungen von
Siemens ergeben sich aus dem jeweiligen Kaufvertrag, der auch die volistandige und allein guitige Gewabrleistungs-

2 Qualifiziertes Personal

Bei unqualifizierten Eingriffen in das Gerat System oder Nichtbeachtung der in diesem Hand-
buch gegebenen oder am Gerat Systemschrank angebrachten Warnhinweise kénnen schwere
Korperverletzungen oder Sachschéaden eintreten. Nur entsprechend qualifiziertes Personal
darf deshalb Eingriffe an diesem Gerat System vornehmen.

Qualifiziertes Personal im Sinne der sicherheitsbezogenen Hinwelse in diesem Handbuch oder
auf dem Produkt selbst sind Personen, die

- entweder als Projektierungspersonal mit den Sicherheits-Konzepten der Automatisierungs-
technik vertraut sind:

« oder als Bedienungspersonal im Umgang mit Einrichtungen der Automatisierungstechnik
unterwiesen sind und den auf die Bedienung bezogenen Inhalt dieses Handbuches ken-
nen:

« oder als Inbetriebsetzungs- und Servicepersonal eine zur Reparatur derartiger Einrichtun-
gen der Automatisierungstechnik befahigende Ausbildung besitzen bzw. die Berechtlqung
haben, Stromkreise und Geréate Systeme gemal den Standards der Sicherheltstechnik in
Betrieb zu nehmen, zu erden und zu kennzeichnen.

© siemens AG  C79000-D8000-C338-03 A-1



Sicherheitstechnische Hinweise

3 Gefahrenhinweise

Die folgenden Hinweise dienen einerseits lhrer personlichen Sicherheit und andererseits der
Sicherheit vor Beschadigung des beschriebenen Produkts oder angeschlossener Gerate.

Sicherheitshinweise und Warnungen zur Abwendung von Gefahren fur Leben und Gesundheit
von Benutzern oder Instandhaltungspersonal bzw. zur Vermeidung von Sachschaden werden

in diesem Handbuch durch die hier definierten Signalbegriffe hervorgehoben. Die verwendeten
Begriffe haben im Sinne des Handbuches und der Hinweise auf den Produkten selbst folgende

Bedeutung:

Gefahr

bedeutet, dal? Tod. schwere Kdorperverlet-
zung oder erheblicher Sachschaden eintre-
ten werden. wenn die entsprechenden Vor-
sichtsmafinahmen nicht getroffen werden.

Vorsicht

bedeutet, daB eine leichte Korperverletzung
oder ein Sachschaden eintreten kann. wenn
die entsprechenden VorsichtsmalRinahmen
nicht getroffen werden.

| Achtung |

Falls Im Handbuch mit der Hervorhebung

“ Achtung " auf sicherheitsbezogene Sach-
verhalte aufmerksam gemacht wird. so ent-
spricht das inhaltlich obiger Definition fur
“Hinweis” oder “Vorsicht”.

4 Bestimmungsgemaller Gebrauch

Warnung

bedeutet, da? Tod, schwere Koérperverlet-
zung oder erheblicher Sachschaden eintre-
ten kdnnen. wenn die entsprechenden Vor-
sichtsmaRnahmen nicht getroffen werden.

Hinweis

ist eine wichtige Information Gber das Pro-
dukt, die Handhabung des Produktes oder
den jeweiligen Teil des Handbuches. auf
den besonders aufmerksam gemacht wer-
den soll.

« Das Gerat System bzw. die Systemkomponente darf nur fir die im Katalog und in der tech
nischen Beschreibung vorgesehenen Einsatzfalle und nur m Verbindung m-it von Siemens
empfohlenen bzw. zugelassenen Fremdgeréten und -Komponenten verwendet werden.

« Das beschriebene Produkt wurde unter Beachtung der einschléagigen Sicherheitsnormen
entwickelt. gefertigt. geprift und dokumentiert. Bei Beachtung der fir Projektierung. Mon-
tage. bestimmungsgemalfen Betrieb und Instandhaltung beschriebenen Hantierungsvor-
schriften und sicherheitstechnischen Hinweise gehen deshalb vom Produkt im Normalfall
keine Gefahren in Bezug auf Sachschaden oder fur die Gesundheit von Personen aus.

Warnung

vornehmen.

Instandhaltung voraus

« Nach Entfemen des Geh&uses bzw. Beriihrungsschutzes oder nach Offnen des
Systemschrankes werden bestimmte Teile dieser Gerdte Systeme zugénglich, die
unter gefahrlicher Spannung stehen kdnnen.

« Nur entsprechend qualifiziertes Personal darf Eingriffe an diesem Gerdt System

« Dieses Personal mu griindlich mit allen Gefahrenquellen und Instandhalfungsmaf3-
nahmen gemaf den Angaben in diesem Handbuch vertraut sein

« Der einwandfreie und sichere Betrieb des Produktes setzt sachgemaflen Transport.
sachgerechte Lagerung. Aufstellung und Montage sowie sorgfaltige Bedienung und

© Sremens AG  C79000-08000-C338-03



Sicherheitstechnliche Hinweise

5 Hinweise zur Projektierung und Installation des Produkts

Da das Produkt in seiner Anwendung zumeist Bestandteil groRerer Systeme oder Anlagen ist.
soll mit diesen Hinweisen eine Leitlinie fir die gefahrlose Integration des Produkts in seine
Umgebung gegeben werden.

Dabei ist folgender Sachverhalt besonders zu beachten:

Hinweis

Selbst wenn bei der Projektierung einer Einrichtung der Automatisierungstechnik, z.B
durch mehrkanaligen Aufbau, ein HochstmaB an konzeptioneller Sicherheit erreicht
wurde, ist es dennoch unerlaBlich, die in diesem Handbuch enthaltenen Anweisungen
genau zu befolgen, da durch falsche Hantierung evtl. Vorkehrungen zur Verhinderung
gefahrlicher Fehler unwirksam gemacht oder zuséatzliche Gefahrenquellen geschaffen
werden.

Nachfolgend - je nach Einsatzfall - zu beachtende Hinweise fir Installation und Inbetriebnahme
des Produktes:”

A Warnung

« Die im spezifischen Einsatzfall geltenden Sicherheits- und Unfallverhiutungsvorschrif-
ten sind zu beachten.

e Einbaugerate fir Geh&use oder Schranke dirfen nur in eingebautem Zustand, Tisch-
gerate oder Portables nur bei geschlossenem Gehause betrieben und bedient wer-
den.

e« Bei Einrichtungen mit festem AnschluR (ortsfeste Gerate’Systeme} ohne allpoligen
Netztrennschalter und/oder Sicherungen ist ein Netztrennschalter oder eine Siche-
rung in die Gebaude-installation einzubauen; die Einrichtung ist an einen Schutzleiter
anzuschlieBen.

o Bei Geraten Systemen mit fest angeschlossener nicht abnehmbarer Anschlufleitung
und ohne allpoligen Netztrennschalter muf3 die geerdete Schutzkontakt-Steckdose fir
das Geréat gerdtenahe angebracht und leicht zuganglich sein.

e Bei Geraten. die mit Netzspannung betrieben werden. ist vor Inbetriebnahme zu kon-
trollieren, ob der elngestellte Nennspannungsberelih mit der ortlichen Netzspannung
Ubereinstimmt.

« Bei 24 V-Versorgung ist auf eine sichere elektr Trennung der Kleinspannung zu ach-
ten. Nur nach IEC 364-4-41 bzw HD 384.04.41 (VDE 0100 Teil 410) hergestellte
Netzgerate verwenden.

e Schwankungen bzw Abweichungen der Netzspannung vom Nennwert dirfen die in
den technischen Daten angegebenen Toleranzgrenzen nicht Uberschreiten, andern-
falls sind Funktlonsausfalle und Gefahrenzustdnde an den elektrischen Baugrup-
penEinrichtungen nicht auszuschliel3en.

e Es sind Vorkehrungen zu treffen daRl nach Spannungseinbriichen und -ausfallen ein
unterbrochenes Programm ordnungsgemafR wieder aufgenommen werden kann.
Dabei dirfen auch kurzzeitig keine geféhrlichen Betriebszustande auftreten. Ggf. ist
“Not-Aus” zu erzwingen

o Not-Aus-Einrichtungen gemaR EN 60204 IEC 204 (VDE 01 13) missen in allen Be-
triebsarten der Automatisierungseinrichtung wirksam bleiben. Entriegeln der Not-Aus-
Einrichtungen darf keinen unkontrollierten oder undefinierten Wiederanlauf bewirken.

Vorsicht

o AnschluR- und Signalleitungen sind so zu Installieren. daf induktive und kapazitive
Einstreuungen keine Beeintrachtigung der Automatisierungsfunktlinen verursachen.

« Einrichtungen der Automatisierungstechnik und deren Bedienelemente sind so einzu-
bauen, daR sie gegen unbeabsichtigte Betatigung ausreichend geschitzt sind.

« Damit ein Leitungs- oder” Aderbruch auf der Signalseite nicht zu undefinierten Zustan-
den in der Automatlsierungseinrlintung fiihren kann, sind bei der E- A-Kopplung
hard- und softwareseitig entsprechenden Sicherungsvorkehrungen zu treffen.
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Sicherheitstechnische Hinweise

6 Aktive und passive Fehler einer Automatisierungseinrichtung

. Je nach Aufgabenstellung einer elektronischen Automatisierungseinrichtung kénnen sowonhl
aktive als auch passive Fehler gefahrliche Fehler sein. In einer Antriebssteuerung z.B. Ist
im allgemeinen der aktive Fehler gefahrlich, weil er zu einem unberechtigten Einschalten
des Antriebs fuhrt. Bei einer Meldefunktion dagegen verhindert ein passiver Fehler evtl. die
Meldung eines gefahrlichen Betriebzustandes.

« Diese Unterscheidung der mdglichen Fehler und deren aufgabenabhéngige Zuordnung in
gefahrliche und ungefahrliche ist bedeutungsvoll fur alle Sicherheitsbetrachtungen am ge-
lieferten Produkt.

Warnung

Uberall dort, wo In der Automatisierungseinrichtung auftretende Fehler groRe Materilalsché-
den oder sogar Personenschaden verursachen, d.h. gefahrliche Fehler sein kénnen, miis-
sen zusatzliche externe Vorkehrungen getroffen oder Einrichtungen geschaffen werden, die
auch im Fehlerfall einen sicheren Betriebszustand gewahrleisten bzw. erzwingen (z. B.
durch unabhéngige Grenzwertschalter, mechanische Verriegelungen usw. ).

7Vorgehen im Wartungs- oder Instandhaltungsfall

Werden Mel3- oder Priufarbeiten am aktiven Gerat erforderlich. dann sind die Festlegungen und
Durchfihrungsanweisungen der Unfallverhitungsvorschrlft VBG 4.0 zubeachten. Insbesondere
88 “’Zulassige Abweichungen beim Arbeiten an-aktiven Teilen”. Es ist geeignetes Elektrowerk-
zeug zu verwenden.

f[i Warnung

. Reparaturen an emner Automatisierungseinrichtung darfen nur vom Siemens-Kunden-
dienst oder durch von Siemens autorisierte Reparatursteilen vorgenommen wer-
Jen. Zum Auswechseln von Tetlen oder Komponenten nur Telle verwenden, die in der
Srsatzteilliste oder im Kapitel "Ersatztele” dieses Handbuches aufgefithrt sind. Unbe-
‘ugtes Offnen und unsachgemafe Reparaturen konnen zu Tod oder schweren Kdrper-
verletzungen sowie erheblichen Sachschaden fuhren.

. Vvor Offnen des Gerates immer den Netzstecker ziehen oder den Trennschalter &ffnen.

« 3eim Auswechseln von Sicherungen nur Typen verwenden. die in den techmschen Da-
en oder in der Wartungsanieitung dieser Unterlage spezifiziert sind.

. 3atterien nicht ins Feuer werfen und nicht am Zellenkorper 16ten. es besteht Explosions-
gefahr (max. Temperature 100 “C). Lithium-Batterlen oder quecksilberhaltige Batterien |
nicht 6ffnen und nicht wiederaufladen, bei Austausch nur gleiche Typen verwenden |

« Batterien oder Akkumulatoren in jedem Falle nur als Sondermiill entsorgen

e« Bei Einsatz von Monitoren:
UnsachgemaRe Eingriffe, insbesondere Veranderungen der Hochspannung oder Einbau
eines anderen Bildrohrentyps, kénnen dazu fiilhren, dall Rdntgenstrahlung In verstarktem
MaRe auftritt. Ein so verandertes Gerat entspricht nicht mehr der zulassung und darf
nicht betrieben werden.

Je Angaben in diesern Handbuch werden regelmaliiq aut Aktuaitat und Korrektheit uberprutt und konnen jederzeit ohne
jesunderte Mitteslunqg geandert werden Das Handpuch enthalt intormationen. die durch Copynght geschutzt sind Photoko-
neren oder Ubersetzen in andere Sprachen ist ohne vorherige schntthiche Zustimmung durch Siemens nicht zulassiy
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Richtlinie zur Handhabung
elektrostatisch gefahrdeter Baugruppe (EGB)

1 Was bedeutet EGB?

Fast alle SIMATIC-TELEPERM-Baugruppen sind mit hochintegrierten Bausteinen bzw. Bauele-
menten in MOS-Technlk besttckt. Diese elektronischen Bauteile sind technologisch bedingt sehr
empfindlich gegen Uberspannungen und damit auch gegen elektrostatische Entladung:

Kurzbezeichnung fir solche
Elektrostatisch Geféhrdeten Bauelemente/Baugruppen: “EGB”

Daneben findet man haufig auch die international gebrauchliche Bezeichnung:
“ESD” (Electrostatic Sensitive Device)

Nachstehendes Symbol auf Schildern an Schréanken, Baugruppentragern oder Verpackungen
weist auf die Verwendung von elektrostatisch gefahrdeten Bauelementen und damit auf die
Beruhrungsempfindlichkeit der betreffenden Baugruppe hin:

y 17

EGBs kénnen durch Spannungen und Energien zerstért werden, die weit unterhalb der Wahr-
nehmungsgrenze des Menschen liegen. Solche Spannungen treten bereits dann auf, wenn ein
Bauelemerrt oder eine Baugruppe von einem nicht elektrostatisch entladenen Menschen berihrt
wird. Bauelemente, die solchen Uberspannungen ausgesetzt wurden, kénnen in den meisten
Fallen nicht sofort als fehlerhaft erkannt werden, da sich erst nach langerer Betriebszeit ein
Fehlverhalten einstellen kann.

Um eine elektrostatische Entladung

- zu fihlen, sind 3500 Volt

- zu horen, sind 4500 Volt

- zu zu sehen, sind mindestens 5000 Volt erforderlich.

Aber ein Bruchteil dieser Spannung kann schon elektronische Bauelemente schadigen oder
zerstoren.

Durch statische Entladung beschadigte, Uberbeanspruchte oder geschwéchte Bauelemente kon-
nen durch Veradnderung typischer Leistungsdaten zeitweilige Fehler zeigen z.B. bei

- Temperaturdnderungen,
- StoRen,

- Erschitterungen,

- Lastwechseln.

Nur durch konsequente Anwendung von Schutzeinrichtungen und verantwortungsbewuf3te
Beachtung der Handhabungsregeln lassen sich Funktionsstérungen und Ausfélle an EGB-Bau-
gruppen wirksam vermeiden.
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EGB-Richtlinien

2 Wann entsteht eine statische Ladung?

Man kann nie ganz sicher sein, daf? man selbst oder die Materialien und Werkzeuge, mit denen
man umgeht, keine elektrostatische Aufladung aufweisen.

Kleine Aufladungen bis 100 V sind normalerweise ublich, diese kdnnen jedoch sehr schnell bis

Zu

35000 V ansteigen!

Beispiele dafir:

~ Gehen auf Teppichboden bis 35000 v
- Gehen auf Kunststoffboden bis 12000 v
—~ Sitzen auf Polsterstuhl bis 18000 V
- Entlotgeréat aus Plastik bis 8000 V
- Plastik-Kaffeetassen bis 5000 v
-~ Plastik-Hullen bis 5000 v
- Bicher und Hefte mit Kunststoffeinband bis 8000 V

Wichtige SchutzmaflRnahmen gegen statische Aufladung

® Die meisten Kunststoffe sind stark aufladbar und deshalb unbedingt von den geféahrdeten
Bauteilen fernzuhalten!

® Beim Umgang mit elektrostatisch gefahrdeten Bauteilen ist auf gute Erdung von Mensch,
Arbeitsplatz und Verpackung zu achten!

4 Handhabung von EGB-Baugruppen

Grundsatzlich gilt, daR elektronische Baugruppe nur dann beriihrt werden sollten, wenn
dies wegen daran vorzunehmender Arbeiten unvermeidbar ist. Fassen Sie dabei Flach-
baugruppen auf keinen Fall so an, dal’3 dabei Baustein-Pins oder Leiterbahnen berihrt
werden.

Bauelemente dirfen nur beriihrt werden, wenn
man Uber ein EGB-Armband standig geerdet ist
oder wenn

man EGB-Schuhe oder EGB-Schuh-Erdungsschutzstreifen in Verbindung mit einem
EGB-Boden tréagt.

Vor dem Berihren einer elektronischen Baugruppe muf3 der eigene Korper entladen
werden. Dies kann in einfachster Weise dadurch geschehen, dal3 unmittelbar vorher ein
leitfahiger, geerdeter Gegenstand berihrt wird (z.B. metallblanke Schaltschrankteile,
Wasserleitung usw.).

Baugruppe dirfen nicht mit aufladbaren und hochisolierenden Stoffen z.B. Kunststoff-
folien, isolierenden Tischplatten, Bekleidungsteilen aus Kunstfaser, in Beriihrung ge-
bracht werden.

Baugruppe durfen nur auf leitfahigen Unterlagen abgelegt werden (Tisch mit EGB-Auf-
lage, leitfahiger EGB-Schaumstoff, EGB-Verpackungsbeutel, EGB-Transportbehélter).

Baugruppe nicht in die Nahe von Datensichtgeraten, Monitoren oder Fernsehgeraten
bringen (Mindestabstand zum Bildschirm > 10 cm).
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EGB-Richtlinien

Im nachstehenden Bild sind die notwendigen EGB-SchutzmafRnahmen noch einmal verdeutlicht.

O S
g
)
A W T
f ' t
a - c a
L ry -+
\ = \ .
Sitzplatz Stehplatz

EGB-Armband
Erdungsanschluf der Schranke

a

- \

a leitfahiger FuBboden
b EGB-Tisch

c EGB-Schuhe

d EGB-Mantel

e

f

.||- -
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5 Messen und Andern an EGB-Baugruppen

« An den Baugruppe darf nur dann gemessen werden, wenn
das Mel3gerét geerdet ist (z.B. Uber Schutzleiter) oder
vor dem Messen bei potentialfreiem Mel3geréat der Mel3kopf kurzzeitig entladen wird (z. B.
metallblankes Steuerungsgehéuse berihren).

« Beim L6ten darf nur ein geerdeter Lotkolben verwendet werden.

6 Versenden von EGB-Baugruppen

Baugruppe und Bauelemente sind grundsatzlich in leitfahiger Verpackung (z.B. metallisierten
Kunststoffschachteln, Metallbuchsen) aufzubewahren oder zu versenden.

Soweit Verpackungen nicht leitend sind, miussen Baugruppe vor dem Verpacken leitend umhdllt
werden. Es kann z.B. leitfahiger Schaumgummi, EGB-Beutel, Haushalts-Alufolie oder Papier ver-
wendet werden (unter keinen Umstanden Kunststofftiten oder -folien).

Bei Baugruppe mit eingebauten Batterien ist darauf zu achten, daf} die leitfahige Verpackung
die Batterieanschlisse nicht berihrt oder kurzschlief3t, ggf. Anschliisse vorher mit Isolierband
oder Isoliermaterial abdecken.
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Anmerkungen/Vorschlage

Ihre Anmerkungen und Vorschlage helfen uns, die Qualitdt und Benutzbarkeit unserer
Dokumentation zu verbessern. Bitte fullen Sie diesen Fragebogen bei der nachsten
Gelegenheit aus und senden Sie ihn an Siemens zuriick.

Vergessen Sie dabei niicht Titel und Bestellnummer mit Ausgabestand anzugeben.

Geben Sie bitte bei den folgenden Fragen Ihre persdnliche Bewertung mit Werten

von 1 ~gut bis 5 ~ schlecht an.

1. Entspricht der Inhalt Ihren Anforderungen?

2. Sind die bendtigten Informationen leicht zu finden?

3. Sind die Texte leicht verstandlich?

4. Entspricht der Grad der technischen Einzelheiten Ihren Anforderungen?

5. Wie bewerten Sie die Qualitat der Abbildungen/Tabellen?

Falls Sie auf konkrete Probleme gestof3en sind, erléautern Sie diese bitte in den folgenden Zeilen:

C79000-V8500-C067-01 1




An

Siemens AG

AUT E 1163

Ostl. Rheinbriickenstrale 50

76181 Karlsruhe

Absender

Ihr Name:

IhreFunktion:

IhreFirma:
Stral3e:
PLZ,0ORT:
Telefon:

Bitte kreuzen Sie lhren zutreffenden Industriezweig an:

[J Automobilindustrie [ Pharmazeutische Industrie
[] chemische Industrie [] Kunststoffverarbeitung

[] Elektroindustrie H Papierindustrie

[l Nahrungsmittel [] Textilindustrie

[] Leittechnik ] Transportwesen

[ Maschinenbau i Petrochemie

Andere



IP260 Hinweise zur Handhabung des I-landbuches

1 Hinweise zur Handhabung des Handbuches

Das Geratehandbuch beschreibt die Reglerbaugruppe 1P 260,
den Funktionsbaustein FB 170 sowie das Systemprogramm
COM 260.

Die Reglerbaugruppe mit dem Funktionsbaustein, dem
Systemprogramm COM 260 und dem Geratehandbuch

sind wie folgt bestellbar:

Reglerbaugruppe 1P260

Funktionsbaustein FB 170

fur AGS5-115U, AGS5-115H,

AG S5-135U, AG S5-150U,
AGS5-155U und S5-155U

Diskette 5.25” und 3.5”

fur Betriebssystem S5-DOS

fur Betriebssystem S5-DOS/S5-DOSMT

Systemprogramm COM 260
Diskette 5.25” und 3.5”

mit Geratehandbuch
deutsch

englisch

franzésisch

Geratehandbuch fur 1P 260,
FB 170 und COM 260
deutsch

englisch

franzésisch

Gegenuberstellung verwendeter Begriffe:

Betriebsart Regeln Automatik
Betriebsart Steuern Hand
Handfreigabe Zugriff von PG

Handsperre Zugriff von AG

6ES5260-4UALL

6ES5848-8PR0O1
6ES5848-7PROI

6ES5895-5SE11
6ES5895-5SE21
6ES5895-5SE31

6ES5998-5SE11
6ES5998-5SE21
6ES5998-5SE31

Der Ausgabestand 2 des Geratehandbuches beschreibt:

© Siemen:

die Reglerbaugruppe 1P 260 ab Ausgabestand 5,
den Funktionsbaustein FB 170 ab Ausgabestand 2 und
das Systemprogramm COM 260 ab dem Ausgabestand

V2.0.
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Hinweise zur Handhabung des Handbuches 1P 260

Die Regierbaugruppe 1P 260 ist eine “intelligence Peripheriebau- -
gruppe” aus dem SIMATIC S5-Spektrum. Sie besteht nicht nur

aus der Baugruppe 1P 260, sondern zu ihr gehort auch das Soft-
warepaket COM 260 und der Funktionshaustein FB 170. Diese

beiden Komponenten ergénzen die Reglerbaugruppe zu einem
abgestimmten System, das einer sorgféltigen Vorbereitung und
Einarbeitung bedarf.

Damit diese Vorbereitung und Einarbeitung sowie ein spéateres
Nachschlagen erleichtert wird, ist das Geratehandbuch in ver-
schiedene Teile gegliedert. Jeder dieser Teile ist auBerdem
funktonell von den anderen klar getrennt.

Dieses Geratehandbuch erlautert allerdings nicht die regelungs-
technischen Grundlagen fiir den Betrieb eines Regelkreises.
Ebenso kdnnen nicht die unterschiedlichsten Regelstrecken im
Zusammenhang mit der Reglerbaugruppe betrachtet werden,
denn dies wurde den Rahmen eines Geratehandbuches spren-
gen.

In der Betriebsanleitung 1P 260 (Register 2) sind die hardware- -
seitigen Voraussetzungen der Baugruppe beschrieben. Sie fin-

den darin die notwendigen Umgebungs- und Anschluf33bedin-

gungen fiir den Betrieb im Automatisierungssystem sowie flr

den Anschlu3 der Regelstrecke an die Baugruppe.

Die Funktion der Baugruppe, ihre Wirkungsweise in den ver-
schiedenen Betriebsarten sowie die Bedeutung der einzelnen
Parameter ist in dem Teil Handhabung und Erlauterungen

1P 260 (Register 3) beschrieben. AuBerdem sind in ihm alle ver-
wendeten regelungstechnischen Begriffe und ihr Zusammen-
hang erlautert.

Das Softwarepaket COM 260 befindet sich auf der mitgeliefer-
ten Diskette und ist in der Bedienungsanleitung COM 260 (Re-
gister 6) beschrieben. Mit seiner Hilfe wird die Baugruppe para-
metriert und getestet. Dazu ist es so konzipiert, dafd Fehl-
bedienungen mit einer entsprechenden Meldung abgefangen
werden. Das Paket 148t sich zur Einarbeitung auch ohne Verbin-
dung zur Baugruppe starten und es lassen sich bestimmte
Funktionen ausfiihren. Insgesamt ist es das komfortabelste
Werkzeug zur Inbetriebnahme und zum Test der Reglerbau-
gruppe 1P 260.

Eine fertig parametrierte und mit der Regelstrecke verdrahtete
Baugruppe muf zum Schluf3 der Inbetriebnahme in das Auto-
matisierungssystem eingebunden werden. Die Programmier-
anleitung FB 170 (Register 7) enthélt die dazu notwendigen
Hinweise.

Die Vorgehensweise bei der Inbetriebnahme der Baugruppe ist

im Register 8, Hinweise zur Inbetriebnahme, stichwortartig be-
schrieben.
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1P 260 Technische Beschreibung

1 Technische Beschreibung

1.1 Anwendungsbereich

Die Reglerbaugruppe 1P 260 ist ein einkanaliger Regler als intel-
ligente Peripheriebaugruppe im S5-Spektrum. Sie dient zur Re-
gelung von verschiedenen Proze3gré3en wie z.B. Druck,

Durchflul} etc., die vor allem in der Verfahrenstechnik auftreten.

Durch den Einsatz der 1P 260 wird die Zentraleinheit des Auto-
matisierungsgerétes zeitlich entlastet und die Regelfunktion
auch bei Ausfall der Zentraleinheit aufrecht erhalten. Zur Steige-
rung der Verfligbarkeit kann eine zweite Reglerbaugruppe

1P 260 im Master/Slave-Betrieb eingesetzt werden, die bei Aus-
fall einer 1P 260 die Regelung UGbernimmt.

Die Baugruppe ist in den folgenden SIMATIC S5 Automa-
tisierungs- und Erweiterungsgeraten auf allen Peripheriesteck-
platzen steckbar:

» 85-115U mit den CPUS 941,942, 943 und 944 in der
Adaptionskapsel

» S85-115H (einseitiger oder geschalteter Betrieb) mit der
CPU 942H in der Adaptionskapsel

»  85-135U mit der CPU 922 ab Ausgabestand 9 und der
CPU 928

» S5-150U (nicht im Zentralgerat)

» S5-155U

» S85-155H (geschalteter Betrieb) mit der CPU 946R und der
CPU 947R

» S5-EGs in, an die oben aufgefiihrten mit LWL oder
paralleled Kopplung anschlieRbaren Zentralgeraten

Alle zur Regelung bendtigten ProzeR3grof3en wie Istwert, exter-
ner Sollwert, HilfsregelgroRe und Stérgréfie werden Uber die
vier analogen Eingangskanéle erfaf3t.

Zusétzliche digitale Informationen wie Reglersperre, Vorzugsbe-

trieb und Endschaltern werden ber vier Digitaleingédnge ausge-
wertet.

© Siemens AG C79000-B8500-C496-02
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Technische Beschreibung 1P 260

Die Steuerung der Baugruppe und die Regelung erfolgen in ei-
nem Mikroprozessor. Der Regler ist als PID-Algorithmus in der
Firmware auf der Baugruppe implementiert. Folgende Reglerar-

ten kdnnen parametriert werden:

.Kontinuierlicher (K-) Regler mit analoger Stellgré3enausgabe
.Kontinuierlicher (K-) Regler mit Impulsausgabe

. Schrittregler (S-Regler) mit Stellinkrementausgabe

Die Ausgabe der berechneten Stellgréf3e auf den Prozel3 er-
folgt je nach Reglerart entweder {iber zwei Stellausgénge digital
oder analog uber den Analogausgang.

Zur Anzeige des betriebsbereiten Zustands (Regler bereit) und
fur Grenzwertuberschreitungen sind zwei weitere Digitalaus-
gange vorhanden.

Zur Parametrierung der Baugruppe bei Inbetriebnahme steht ei-
ne serielle Schnittstelle zum Anschlu® eines Programmier-
gerates zur Verfugung.

1.2 Aufbau

Die Reglerbaugruppe 1P 260 ist als Doppeleuropaformat im Auf-
bausystem ES 902 realisiert. Die Einbaubreite betrégt 1 1/3
SEP (20 mm). Als Schnittstelle zum Automatisierungsgerat S5
dient ein 48-poliger Basisstecker (XI).

Auf der Frontplatte (siehe Bild 2.1) befinden sich 3 Subminiatur-
D- Stecker zum Anschluf® der Analog- und Digitalsignale sowie
der ProgrammiergerateanschluB3.

Zum AnschluB3 der Lastspannung steht ein 3-poliges Komplett-
steckelement zur Verfigung. Dabei kann L+ Uber 2 Kontakte
von zwei getrennten Quellen (z.B. SV-Einheit und Notbatterie)
redundant zugefuhrt werden. Der dritte Kontakt dient zur Zufiih-
rung von L-.

Zur Anzeige von Stoérungen und Betriebszustéanden sind 2 rote
und 5 grune Leuchtdioden (LED) vorgesehen.
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Technische Beschreibung

LED rot (Sammelfehler)

LED rot (Kurzschluss am Dgitalausgang)

LED grun (Regler bereit)

LED griin (Handfreigabe)
LED griin (Regelbetrieb)
LED grun (Auf)
LED gruin (Zu)

Prifbuchsen fir Ausgangsspannung

(K-Regler)
Prifbuchsen fur Ausgangsstrom
(K-Regler)

Bild 1.1 Frontplatte
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X6

x3

X4

x5

—O CFM
—O0 OF
—O0 CR
—O PE
—O CM
—0 A
—0o Vv
—O O Vv
—©O O c¢
[ | L+
— | L-
— L+
o5
I)%:IsG I0
O~
o5
.Qzal 10
o~
%
PG X5

DO/

CFM — Common Failure Message
OF — Output Failure

CR — Controller Ready

PE ~programmer Enable

CM —  Controller Mode

V. — Voltage (O+ ©-)
c — curent (O+ ©-)

L+, | Redundante
L- Einspeisung
L+,| for24V

Digitaleingéange
Digitalausgénge

Analogeingéange
Analogausgange
Externe Analogsignale

PG
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1.3 Arbeitsweise

x5
RXD TxD Busstecker X1
0.0V f I T 1
W, TN T 1 Zahler RAM | | EPROM| |EEPRON 9 BDY
M T . 8kx8 64k x 8 2kx 8 D8o..7
orzeit o [——
o e 1 3 A =
— " aten MENW S5-Bus
X4 K >
— f, o <__l [Adressen | I _aoBo |
X > Am xD| |TxD
— l 'ADF
Schiebe- _
r——>V 1t nn register — ADB 1.7
H2 — S| /F Mikropro- —_
) zessor —
4 Analogeingénge . —
/3 , 5 7 bit BG-Adresse A
RSP — 7
r—->
I o
r—>
VB-N —
b
X3
P
EAut-N %— L=
r——>
EZu-N X6
4 Digitaleingange :J;ZIZ%
M
Ver Yana 44 0y
X4 " I
Bild 1.2 Blockschaltbild der IP 260

Bild 1.2 zeigt das Blockschaltbild der Reglerbaugruppe. Uber
ein 3-poliges Komplettsteckelement (X6) wird die Lastspannung
zugefihrt. Es kdnnen 2 unabhéngige Lastspannungen zuge-
fihrt werden. Die beiden Anschliisse L+1 und L+2 sind (ber Dio-
den entkoppelt. Der dritte Kontakt dient zur Zufiihrung von

L-. Ohne die Lastspannung ist kein Betrieb mdglich. Aufl3erdem
werden Zugriffe von der CPU auf die Reglerbaugruppe nicht
quittiert (/RDY).
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Am Stecker X4 werden die analogen Signale angeschlossen.
Dies sind im einzelnen:

.externer Sollwert/StellgroRenvorgabe We

.Hilfseingang 1 HI
.Istwert X
.Hilfseingang 2 H2

StellgroRe Y und externe StellgroRe vext bei K-Regier:

. Spannungsausgang u

. Stromausgang J
.ext. Spannungseingang Uext
.ext. Stromeingang Jext
.Masse Analogausgang Maria

Die analogen Eingangsspannungen werden von vier Span-
nungsfrequenzumsetzem (SFU) in proportionale Frequenzen
umgesetzf. Diese Signale werden potentialgetrennt zum Z&hler-
baustein Ubertragen. Die Eingange sind somit untereinander
und zum zentralen Erdungspunkt (Schutzleiter- oder PE-Schie-
ne) potentialgetrennt.

Der analoge StellgroRenausgang Y beim K-Regler (Stecker X4)
ist ebenfalls potentialgetrennt und bietet dabei gleichzeitig die
Mdglichkeit Strom- und Spannungssignale abzugreifen. Diese
sind zur Kontrolle tiber Prifbuchsen an der Frontplatte zugéang-
lich. Ein Relais am Analogausgang ermdglicht eine Zusammen-
schaltung (ber den extemen StellgroRenanschlul Yext der
Reglerbaugruppe mit anderen Analogbaugruppen bzw. einer
weiteren Reglerbaugruppe fir erhohte Verfligbarkeit.

An Stecker X3 liegen vier untereinander Potentialgetrennte Digi-
taleingénge und vier gemeinsam potentialgetrennte Digitalaus-
gangsstufen mit gemeinsamer Wurzel.

Die Eingénge dienen zur direkten Beeinflussung der Re-
gelfunktion wie:

» Reglersperre RSP
» Umschaltung auf Vorzugsbetrieb VB-N
.Endschalter Auf EAUf-N
.Endschalter Zu EZU-N

© Siemens AG C79000-B8500-C496-02
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Die Digitalausgénge dienen zur Ausgabe der Funktionen:

.Regler bereit RB
-Meldung Gefahrengrenzwert
Uber-/unterschritten GWM
.Stellausgang Regler AUF
.Stellausgang Regler Zu

Die Digitalausgéange sind kurzschluRfest. Uberlast wird tiber die
gemeinsame rote LED “OF Output Failure” angezeigt.

Sechs weitere Leuchtdioden auf der Frontplatte melden ver-
schiedene Betriebszustdnde der Reglerbaugruppe.

Zur Kommunikation mit dem Automatisierungsgerat (AG) dient
ein Schaltkreis mit Buszugriffsteuerung und Fifo-Speicher.

Als zusétzliche Schnittstelle ist ein serieller Anschlufd auf der
Frontplatte vorhanden. Hier kann zur Inbetriebnahme ein Pro-
grammiergerdt zum Parametrieren des Reglers angeschlossen .
werden. Im Regelbetrieb bei laufendem Prozel? ist Bedienen
und Beobachten mdglich.

Ein Mikroprozessor steuert den Funktionsablauf der Reglerbau-
gruppe nach dem Betriebsprogramm (Firmware), das in einem
64k-Byte-EPROM hinterlegt ist.

Die interne Versorgung der Baugruppe erfolgt (iber ein Schalt-
netzteil aus der Lastspannung L+ unabhangig von der Busver-
sorgung. Bei AG-Ausfall wird somit die Regelung aufrecht-
erhalten.

Der Auf- und Einbau kann problemlos vollzogen werden, da
das Ziehen und Stecken der Baugruppe aus dem S5-Baugrup-
pentrdger kein Abschalten der Baugruppentrégerversorgung
voraussetzt. Lediglich die 24V Lastspannung an der Reglerbau-
gruppe (Stecker X6) ist vor Stecken und Ziehen aufzutrennen.

Nach Wiederkehr der Lastversorgung werden alle fir den kor-
rekten Anlauf der Regelungsbaugruppe nétigen Signale erzeugt.

Die 1P 260 geht dann in den Regelbetrieb wenn im EEPROM

Reglerparameter vorhanden sind, ansonsten wird auf Parame-
tereingabe gewartet.
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1.4 Technische Daten
Analogeingénge:
Anzahl

Potentialtrennung

MeRbereiche

Mefprinzip

Wandlungszeit

Aufldsung

Storspannungsunterdriickung
bei Gleichtaktstérungen

bei Gegentakistdrungen

Zulassige Potentialdifferenz
gegen Erdungspunkt und
Eingange untereinander (UCM)

Isolationsspannung nach
VDE 0160 (UCM)

max. Leitungslange

Analogausgang:

Anzahl

Potentialtrennung

© Siemens AG C79000-B8500-C496-02

4 Eingange

ja, gegen Erdungspunkt und
Eingange untereinander

0.... +10 V; 50 kOhm Ein-
gangswiderstand

0.... +20 mA; 50 Ohm Ein-
gangswiderstand

4.... +20 mA; 50 Ohm Ein-
gangswiderstand

integrierend
20 ms bei 50 Hz
16 2/3 ms bei 60 Hz

11 bit mit ca. 5 % Uber- und
Unterlauf

>80 dB bei 50 bzw. 60 Hz
>40 dB, jedoch max. 10 a.
des Mel3bereichs bezogen
auf den Scheitelwert des
MeRsignals.

75V DC 160V AC

75V DC 160 V AC
gepruft mit 500 V AC

200 m (geschirmt)

1 Ausgang

ja, gegen Erdungspunkt
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Ausgangsbereiche

Aufldsung

Birde am Ausgang

Zulassige Potentialdifferenz
gegen Erdungspunkt

Isolationsspannung nach
VDE 0180

0...+10v
0... +20 mA
4.... +20 mA

10 bit mit ca. 10% Uberlauf

>3,3 kOhm bei Spannungs-
ausgang
<500 Ohm bei Stromaus-

gang
75V DC 160 V AC

75V DC 160 V AC

(u,) gepruft mit500V AC

Der Analogausgang ist mit dem Digitaleingang RSP tber ein

eingebautes Relais abschaltbar.

max. Leitungsléange

Digitaleingénge:
Anzahl

Potentialtrennung

Eingangsnennspannung

Eingangsnennstrom

Verzdggerungszeit

Eingangsspannung
bei Signal O
bei Signal 1

Zulassige Potentialdifferenz
gegen Erdungspunkt und
Eingénge untereinander (UCM)

Isolationsspannung nach

VDE 0160 (UCM)

200 m (geschirmt)

4 Eingéange

ja, gegen Erdungspunkt und
Eingange untereinander

24V DC

8,5 mA fiir Eingange VB-N,
EAUF-N und EZU-N

25 mA fur Eingang RSP
ca. 3 m sec fir Eingénge

VB-N, EAUF-N und EZU-N
ca. 5 msec fur Eingang RSP

-33V bis+5V
+13 V bis +33 V
25V DC 160V AC

75V DC 160 V AC
geprift mit 500 V AC
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max. Leitungslénge

Digitaiausgange:

Anzahl

Potentialtrennung
Ausgangsnennspannung
Ausgangsstrom bei Signal 1
Nennwert

zuléssiger Bereich
Reststrom bei Signal O

Lampenlast

Begrenzung der induktiven
Abschaltspannung

Ausgangsspannung
bei Signal O

bei Signal 1
KurzschluBschutz
KurzschluBanzeige
Gleichzeitigkeitsfaktor

max. Leitungslénge

Stromversorgung:

Versorgungsspannung vom
Systembus

Stromaufnahme

Versorgungsspannung L+
(Frontstecker)

Nennwert

Welligkeit Uss

zulassiger Bereich inkl. Wel-
ligkeit

© Siemens AG C79000-B8500-C496-02

1000 m (geschirmt)
600 m (nicht geschirrnt)

4 Ausgange

ja, gegen Erdungspunkt
24V DC

200 mA

5 mA...200 mA

max. 20 UA

max. 2,4 W

-1V

max. 3 V
min. L+ -25V

elektronisch
rote LED OF und Fehlerbit
100 % unbellftet

1000 m (geschirmt)
600 m (nicht geschirmt)

+5V+1-5,

max. 100 mA

24V DC
36V
20..30 V
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Stromaufnahme ohne Last aus
L+ (24V)

Sicherheitsprifung:

StoRspannungsprufung nach
IEC 255-4

Stdrspannungsprifung nach
IEC 255-4

Umgebungsbedingungen:
Betriebstemperatur

Lager- und Transporttemperatur
Relative Feuchte nach Klimato-
gramm DiN 50019 Teil 3

Betrieb
Lagerung und Transport

Mechanische Daten:
MaReBxHXT
Gewicht

Platzbedarf

typ. 250 mA

1 kv

1 kv

0...55 ‘C, lufterlos betreibbar
-40..470°C

85 % bei 23'C
95% bei 25°C

193 x 244X 20
ca. 400 g

1 Einbauplatz
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Montage

2 Montage

2.1  Ziehen und Stecken der Baugruppe

Die Baugruppe darf nur dann vom S5-BUS gezogen und ge-
steckt werden, nachdem die Lastspannung von beiden An-
schlussen L+ 1 und L+2 entfernt wurde. Damit wird die
Baugruppe spannungslos und der Datenbustreiber hochohmig.

2.2 AnschlulR der Signalleitungen und der
Stromversorgung

2.2.1 Analogeingange

Die Analogeingénge sind untereinander und zum Erdungspunkt
potentialgetrennt (siehe Bild 2.1). Es kdnnen zwischen MeR-
wertgeber und Erdungspunkt bis zu 60V AC / 75V DC Isola-
tionsspannung (UCM) zugelassen werden.

© Siemens AG C79000-B8500-C496-02
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Messumformer-v’@ L+
Versorgung MU

0..+10V Zéahler- und
Auswerteschaltkreis
optima]e
Ext. Sollwert/ v Potential-
Steligréssenvorgabe trennung
V4...20 mA U\ / fi
Aasse M y

|/
:
)

1 v e
)—.—
Hilfseingang ! | | / f
I |___ F um
— — > Mikro-
prozessor
—_——
| v
Istwert . l | [ / fa
— — F
e P |
—_———
1 = s
).__....
dilfseingang 2 | | / fy
; | — F
_—
Bild 2.1 Analogeingange

Jedes Analogsignal wird in einen Spannungs-Frequenz-Um-
setzer (SFU) in eine der Eingangsgrof3e proportionale Frequenz
gewandelt und mittels Optokoppler zum Z&hlschaltkreis Ubertra-
gen. Es konnen 4- und 2-Draht-MeRumformer direkt ange-
schlossen werden. Fir 2-Draht-MeRumformer wird die
Versorgung tiber den Anschlu3 MU fiir jeden Kanal getrennt
von der Baugruppe kurzschluRfest zur Verfigung gestellt.

Korrekturwerte fur die Eingange sind im EEPROM resistent hin-

terlegt und werden bei der digitalen Umrechnung der gemesse-
nen Frequenzwerte beriicksichtigt.
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Die folgenden Bilder 2.2 bis 2.5 zeigen den Anschlu® der ver-
schiedenen MefRRumformer an die 1P 260:

G - Geber
MU - Messumformer

) L+
0..10V
0..410V 0/4...20 mA
l I + | Potentialausgleichsleitung
Uy Uop -L Erdungspunkt (PE-Schiene)
Hilfsenergie
Bild 2.2 4-Draht-Meumformer mit 0...+10 V Ausgangssignal

Bea i

MUV
0..10V

0/4...20 mA

S
@: MU [0..20 mA M

[ Potentialausgleichsleitung
™

Uep L Erdungspunkt (PE-Schiene)
Hilfsenergie

Bild 2.3 4-Draht-MeRBumformer mit 0...+20 mA Ausgangssignal und separa-
ter Hilfsenergiezufiihrung
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iP 260
MUV
Jo..10v
0/4...20 mA
@: MU |0...20 mA ™

| Potentialausgleichsleitung
4 |

UCM

= Erdungspunkt (PE-Schiene)
Hilfsenergie

Bild 2.4 4-Draht-MeBumformerr mit 4...20 mA Ausgangssignal und separa-
ter Hilsenergieversorgung

1P 260

:'E]—‘ L+

MUV
0..10V

0/4...20 mA

@: MU [4..20 mA M
-

an L-

CM
J:‘ Erdungspunkt (PE-Schiene)

Bild 2.5 2-Draht-MeRBumformer mit 4...20 mA Ausgangssignal ohne Hilfs-
energie (MU Versorgung aus der Baugruppe)
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2.2.2 Analogausgang

Fir den K-Regler mit analoger Stellgrol3enausgabe ist ein
potentialgetrennter Analogausgang (siehe Bild 2.6) vorhanden.
Es konnen gleichzeitig Strom- und Spannungssgnale abge-
griffen werden.

Die Ausgabewerte werden vom Mikroprozessor je nach Regler-
parameter berechnet und auf 0...100 v. normiert ausgegeben.

D
|—»
Vom \ +
Mikro- ) ] U ,
prozessor / Priifouchsen
A Uy _ Ausgangsspannung
+ Ir
Kext
+
Priifouchsen
Ausgangsstrom
| u
— ——
TP
Mana | lex U Usx E
L+ RSP
° RB
Bild 2.6 Analogausgabe

Zur Verschaltung der Analogausgénge sind sie Uiber Relais-
wechselkontakte gefiihrt. Abhéngig von dem Digitaleingang
RSP (Reglersperre) und dem Zustand des Digitalausgangs RB
(Regler bereit) werden die Strom- und Spannungssignale zum
Prozel? durchgeschaltet. Sind die Kontakte auf externe Analog-
signale geschaltet, so kdnnen Analogsignale von einer Analog-
ausgabe oder einer parallel geschalteten 1P 260 uber lext oder
Uext zum ProzeR durchgeschaltet werden.

© Siemens AG C79000-B8500-C496-02 2 - 5



2-6

Montage

IP260

Den Anschluf® von Stellgliedern bzw. Anzeigen zeigt Bild 2.7:

Bild 2.7

Uext I oxt
X4/2
Uext 25
XU24
ext
X4/13
X412
Motor-
steuer-
elektronik
(
Anzeige
x4/11 0/4...20 mA z.B. Motorventil
ana

StellgliedanschlufR am Analogausgang
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2.2.3 Digitaleingange

Die 4 Digitaleingénge (siehe Bild 2.8) flr 24V-Signale sind un-
tereinander und zusétzlich zum Erdungspunkf potentialge-
trennt. Der Eingang Reglersperre RSP steuert zusétzlich das
Relais fir den Analogausgang (siehe Kapitel 2.2.2) und die
Abschaltlogik fiir die Digitalausgange “AUF” und “ZU” (siehe

Kapitel 2.2.4).
Signatanpassung
BN 2 |
- >
EAUF-N g %
> zum Mikroprozessor
EZU-N g % —
| [ A I
RSP / __J
—%——- Signal zur Relaissteusrung und Abschaltiogik
]
Bild 2.8 Blockschalthild Digitaleingange

© Siemens AG C79000-B8500-C496-02
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Die Anschliisse der Digitaleingénge zeigt Bild 2.9:

N\ L+
Reglerbaugruppe 1 L Last-
L+, Xe/n | = versorgung
L |xer2
L+2 X6/3
/ Bedienschalter
VB-N+ g fo
VB-N- 1
1, Stell-
/ glied
EiUF-N+ » 7

RSP, [X3/4 -
X3/12 Reglerfreigabe von
RSP- anderen Steuerungs-
einrichtungen bzw.
-/ -anlagen
-+

[4
l Erdungspunkt{PE-Schiene)

Bild 2.9 Anschluf? der Digitaleingange
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2.2.4 Digitalausgange

Die 4 Befehlsausgénge (siehe Bild 2.10) des Reglers “AUF”,
“ZU", Grenzwertmeldeausgang “GWM” und Regler-Bereit-An-
zeige “RB” sind als 24V P-Schalter realisiert. Alle Ausgénge lie-
gen auf einem Potential und sind aber gegen den Erdungs-
punkt potentialgetrennt. Kurzschluf3 an einem der Ausgéange
wird (ber eine rote LED “OF” angezeigt und vom Prozessor im
Datenwort 109, Bit 15 hinterlegt.

% Kurzschlussmeldung
von/zum Z
Mikropro-
zessor Abschalt-
logik

von Digital- &
eingang RSP

b4

I
D_K— < GWM
DKL
D—Q_(ZU

Bild 2.10 Blockschaltbild Digitalausgéange

© Siemens AG C79000-B8500-C496-02
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Das AnschluBschema der Digitalausgénge zeigt Bild 2.11 als

Beispiel:
\
Reglerbaugrupp
L+ Xé/1 L+ l Last-
L. |Xe2 ° L-__|versorgung
L+2 |X6/3 —
GWM X3/2 _ _l
Anzeige fir Grenzwert-
Uberschreitung (Melder)
‘ — _I
RB X3/3 Andere IP's oder
sonstige Stell-
einrichtungen Endschalter AUF
L~
X3/4 Motor-
Aut ZI2 steuer- :O_
2u elektronik

L- Motorventil r-=
7 l Endschalter ZU
Rechnererde

Bild 2.11 Anschlu der Digitalausgange
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2.2.5 Programmiergerateanschlul3

Die Reglerbaugruppe besitzt zum Bedienen und Beobachten
und zur..Inbetriebnahme eine serielle Linienstromschnittstelle
(TTY). Uber eine 15-polige Subminiatur-D-Buchse (X5) auf der

Frontplatte wird zur Inbetriebnahme ein Programmiergerét ange-

schlossen. Mit Hilfe des Softwarepaketes COM 260 kdnnen
nun vom Anwender die Parameter (ber die Tastatur in Bild-
schirmmasken eingegeben und zur Baugruppe transferiert

werden.

Im laufenden Betrieb kann das Programmiergerat zum Beob-
achten des Prozesses, zum d&ndern von Parametern und Soll-
werten und zum Handeingriff angeschlossen werden (siehe

Programmieranleitung COM 260).

Die Programmiergeréate 635,675,665,695,730 oder 750

kénnen Uber vorhandene Steckleitungen an die 1P 260 (X5)

angeschlossen werden (Bestelldaten siehe Katalog).

Steckleitung
PG 675 6ES5731-1--O0 1P260
(aktiv)
— 20 + Pot. empfangen
6_, 1+ RxD (+ 20 mA)
PU
8 - RxD (- 20 mA) X5/6 TxD +
24 - Pot. empfangen X5/7} TxD - —
@ 25+ Pot senden X5/9 RxD +
10 +TxD(+20mA) X572 é % 62 =
a ) RxD -

)

Bild 2.12

© Siemens AG C79000-B8500-C496-02
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T 71- TxD (- 20 mA)

23, | Pot. senden

Anschluf3 des Programmiergerétes PG 675 an die 1P 260
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2.2.6 Beschaltung fur erhdhte Verfugbarkeit

Fir Prozesse bzw. Anlagen, die erhdhte Anforderungen an die
Verfugbarkeit stellen, wie z.B. in Chemieanlagen und Energie-
versorgungsuntemehmen, kann die Reglerbaugruppe 1P 260
mit einer zweiten 1P 260 redundant betrieben werden.

K-Regler mit impulsausgabe lassen sich nicht redundant
verschalten.

Beide Baugruppen werden dazu gleich parametriert. Die erste
ist die Masterbaugruppe und die zweite die Slavebaugruppe.
Fallt die Masterbaugruppe aus, Ubernimmt automatisch die
Slavebaugruppe die Regelung ohne MaRRnahmen im Automa-
tisierungsgerat. Die Umschaltung von Baugruppe 1 (Master)
auf Baugruppe 2 (Slave) erfolgt nach max. 20 ms automa-tisch.

Die notige Verschattung beim Einsatz von zwei K-Reglern mit
analoger SteilgréRenausgabe zeigt Bild 2.16 bei Verwendung
des Spannungsausgangs und Bild 2.17 bei Verwendung des
Stromausgangs. Fir den S-Regler ist die Verschaltung im Bild
2.18 dargestellt.

Fur einfache Anwendungen kann auch eine Verschaltung mit
Analog- und Digitalbaugruppen erfolgen. Es ist dabei jedoch zu
bedenken, dal? die Umschaltung dann tber das Anwenderpro-
gramm im Automatisierungsgerat erfolgen muR3.

Zur Sicherstellung der Stromversorgung sind zwei durch Dio-
den entkoppelte AnschlufZpunkte fiir die Lastspannung vorge-
sehen (L+1, L+2). Der negative Anschluf? (L-) ist gemeinsam.

Die Potentialdifferenz (UCM) zwischen Laststromkreis und Er-
dungspunkt darf dabei max. 60V AC / 75V DC betragen (nach
VDE 0160).

S-Regier: Die Stellenausgéange AUF und ZU beider Bau-
gruppe sind Uber Dioden zu entkoppeln.
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Den redundanten Anschluf3 der Stromversorgung zeigt

Bild 2.13:

\

L+

L +1
L-
L+2

L-

Lastver-
sorgung

z.B. Notbatterie

=

l\
ooa \\"‘@\

\

O // IP 260

L

+ -

u
CM
—  Erdungspunkt (PE-Schiene)

Bild 2.13 Anschlu3 der Stromversorgung L+
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Zentral-

einheit

SIMATIC S5

\V

L+ Notstrom-
L- — Versorgung
Reglerbaugruppe |
Master L+1 [X61 ’L + Last-
P 20 L- |X6r L- |— Versorgung
L+2 (X632
Xa/21
He [X4/19
RSP + X3/4
_T RSP - ? X3/12
RB + [ X3/15 1
D_j\ ] X4/13
X4/11
M L =
ana
Erdungspunkt
(PE Schiene)
Reglerbaugruppe |I
Slave L+1 [X&/1
IP 260 L- X6/2
L+2 |X6/3
- RSP + | X3/4
RSP - | X3/12 —
H2 X421 ,
RB + [X4/19
X3/18
Zum Prozess
) X4/25
> k X4/13 Spannungs-
signal
Mo [ X411 Analogmasse
ana 0...10 v

Bild 2.14 Master/Slave-Verschaltung K-Regler (Spannung/analoge Stellgréf3enausgabe)

2-14
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1P 260 Montage
___ L+ I Notstrom-
L- versorgung
Reglerbaugruppe 1 l-
Zentral- Master L+1 |X6L - Last-
einheit <:t———i> P 20 L- X612 -- %— versorgung
SIMATIC S5 L+2 (X613
X4120
) F&19
a RSP + X314
| RSP - . X3112 A
RB + |X3/15
E>*;J~‘ | X412 __1
M L___XMll L
ana Erdungspunkt
>< (PE Schiene)
Reglerbaugruppe I
Slave L+1 |X6/1
1P 260 L- X612 ]
L+2 | X613
Y RSP + |[X314
RSP - | X3/12 L
H2 X4/20
RB + | X4/19
-~ X3/15
Zum Prozess
| X4/24
[>»;£\*\ X4/12 L Stromsigna
M s X4/11 Analogmasse
ana 0/4. .: 20 mA
Bild 2.15 Master/Slave-Verschaltung K-Regler (Strom/analoge StellgroRenausgabe)

© Siemens AG C79000-B8500-C496-02
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Montage 1P 260

L+ Notstrom-
L- Versorgung
Reglerbaugruppe | l_
Zentral- Master L+1 |X6d - Last-
. . _ b -
einheit  |<F—=>| P20 L X617 I— Versorgung
SIMATIC S5 L+2 |Xe3 I
RSP + |X314
RSP - |X3/12
RB N —
AUF X318 _ 7
5% Erdungspunkt
Reglerbaugruppe I
Slave L+1 X6/1
P 260 L- X6/2
L+2 [X6/3
RSP + | X3/4
RSP - |X3/12
—~ RB X3/15 Zum Prozess
—+
AUF | X8 P - AUF
Zu X377 2U

Bild 2.16 Master/Slave-Verschaltung ~ S-Regler

2-16 © Siemens AG C79000-BBS00-C496-02



1P 260

Montage

2.2.7 Steckerbelegung

Stecker X|: Basisstecker

b
2 MASSE +5VOLT
4 PESP
6 ADBO /CPKL
8 ADB1 IMEMR
10 ADB2 IMEMW
12 ADB3 /RDY
14 ADB4 DBO
16 ADB5 DB1
18 ADB6 DB2
20 ADB7 DB3
22 DB4
24 DB5
26 DB6
28 DB7
30 BASP
32 MASSE

Ab Ausgabestand 2 der iP 260 wird BASP nicht mehr aus-

gewertet.

© Siemens AG C79000-B8500-C496-02
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Montage

1P 260

Stecker X3: 15-polige Buchsenleiste fiir Digitaieingénge (E)

und Digitalausgange (A)

Buchse ]| AnschluB fiir
l Endschaltern E EAUF-N+
2 Vorzugshetrieb E VB-N+
3 Endschalter Zu E EZU-N+
4 Reglersperre E RSP+
5
6
7 Stellausgang Zu AU
8 Stellausgang Auf A AUF
9 EndschalterAuf E EAUF-N-
10 Vorzugsbetrieb E  VB-N-
11 Endschalter Zu E EZU-N-
12 Reglersperre E RSP-
13 |-
14 Grenzwertmelder A GWM
15 Reglerbereit A RB

© Siemens AG C79000-B8500-C496-02
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Montage

SteckerX4: 25-polige Buchsenleiste fiir Analogelngéange

und Analogausgéange

Buchse JAnschluB fur
1 Masse M h
2 0/4 . . . +20 mA Eingang (We) Kanal 0 (We)
3 0...+10V Eingang > g’tf;g%'\g:r:/
4 Versorgung MeBumformer MUV vorgabe
5 -
6 Masse M h
7 {0/4...+20 mA Eingang Kanal2 (X)
8 0...+10 VEingang Istwert
9 Versorgung MeBumformer MUV~
10 ---
1 Analogmasse Mana
Analogaus-
12 |0/4... +20 MA Ausgang y gang
13 |o...+10V Ausgang J
14 Masse M
15 j0/4 . .. +20 mA Eingang Kanal 1 (H1)
16 0...+10VEingang Hilfseingang 1
17 Versorgung Me Bumformer MUV
18 ---
19 Masse M
20 0/4 . .. +20 mA Eingang Kanal 3 (H2)
21 0...+10VEingang Hilfseingang 2
22 Versorgung MeBumformer MUV
23 ---
24 externer Stromeingang lext
25 externer Spannungseingang Uext

© Siemens AG C79000-BB8500-C496-02
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Montage

1P 260

2-20

Stecker X5: 15-polige Buchsenleiste fir PG-Anschluf

Buchse | AnschluB fir
l Schirm
2 RxD-
3
4 24 V L+
5
6 TxD+
7 TxD-
8 Schirm
9 RxD+
10 Masse L-
11 Masse 20 mA (Tx)
12
13 Masse 20 mA (Rx)
14
| 15 |---

Stecker X6: Spannungsversorgung 3polig

0 Stift 1 L+ |
o Stift 2 L-
0 Stift 3 L+2

© Siemens AG C79000-88500-C496-02



1P 260

Betrieb

3 Betrieb

3.1  Lage der Briicken und Schalter

Prifbuchsen V

Versor-
gung
X6

Digital 11O

X3

Analog 1/0
x4

PG
x5

Bild 3.1

Adressierschalter
LAAA / -lL
off
on
7 10
= xe
] X12
L +1
L +2
C
C
C
~
| |
— J RAM
C
[
EEPROM
EPROM
rvvv

Lage der Briicken und Schalter

= Briicke bestlckt

© Siemens AG C79000-B8500-C496-02
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IP260

Betrieb
Die so gezeichneten Steckbriicken miissen immer gesteckt
sein. Sie sind bei Auslieferung der Baugruppe gesteckt.
Alle Briicken XI O, XI 2, X19 und X20 und Prifpunkte (X9 und
X13) dienen nur zu Prifzwecken.

3.2 Einstellen der Baugruppenadresse

Die Reglerbaugruppe wird tiber eine Wert-Adresse (zwei Byte)
angesprochen. Die erste Byte-Adresse wird mit dem Adressier-
schalter (siehe Bild 3.2) auf der Baugruppe eingestellt. Diese
kann im P- Bereich von 128 bhis 254 und im Q-Bereich (nur

AG S5-135U, AG S5-150U, AG S5-155U und AG S5-155H) von
O bis 254 liegen. Dabei darf immer nur eine geradzahlige Byte-
Adresse im AdreRbereich, z. B. O, 2,4...254 belegt werden.

Die Addressierung im ProzeRabbildbereich ist verboten.

Auskodiert werden die Adre3signale PESP und ADB 1...ADB 7.
Die Adresse der Baugruppe ist die Summe der dualen Wertig-
keiten der Schalterwippen, die sich in der Ein-Stellung (0) befin-
den.

Beispiel: Einstellung der Adresse 144

ADB 4 + ADB 7 ergibt

2°+27= 16+ 128= 144

© Siemens AG C79000-B8500-C496-02



1P 260

Betrieb

Adressierschalter S1

Schalterstellung
“Ein” (gedruckt)

it

T T ]

ADB 4 | 16 | et

ADB3 8

ADB2 4

ADB1 2

ADB O 1

T l duale Wertigkeit

Adressbit des Adressbits
3ild 3.2 Adressierschalter

Uber die Wert-Adresse erfolgt der Datentransfer zwischen dem
Automatisierungsgerat und der Baugruppe. Der Ablauf ist in ei-
nem Protokoll festgelegt. Die dazu nétigen Treiberroutinen sind
auf der Baugruppe Bestandteil der Firmware, im Automa-
tisietungsgerat werden sie im Funktionsbaustein FB 170 (siehe
Programmieranleitung) bereitgestellt.

© Siemens AG C79000-88500-C496-02
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Betrieb

1P 260
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1P 260 Ubersicht: Bestellnummern

4 Ubersicht: Bestellnummern

Reglebaugruppe 1P 260 6ES5260-4UAL 1

Systemprogramm COM 260
Diskette 5.25” und 3.5" mit Geratehandbuch

deutsch 6ES5895-5SE1 1
englisch 6ES5895-5S5E21
franzosisch 6ES5895-5SE31
Geratehandbuch fir 1P 260, COM 260 und
FB 170
deutsch 6ES5998-5SE1 1
englisch 6ES5998-5SE21
franzosisch 6ES5998-5SE31

Funktionsbaustein FB 170
fur S5-115U...S155U5U
Diskette 5.25” und 3.5"

fur Betriebssystem S5-DOS 6ESS5 848-8PR0O1
fir Betriebssystem MSDOS/S5DOSMT 6ES5848-7PR0O1
Komplettsteckelement fiir W79070-U2306-U3

Lastversorgung (X6)

Steckleitung fiir Analogsignale 6ES5 704-6 . . .
max. Leitungslange siehe 1.4

Steckleitung fur Digitalsignale 6ESS5 704-7 . ..
max. Leitungslange siehe 1.4

Steckleitung fiir Programmiergerateanschlu  6ESS5 731-1 -...0

(Langenschlissel siehe Katalog)

© Siemens AG C79000-B8500-C496-02
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1P 260 Grundlagen fur die Bedienung

1 Grundlagen fur die Bedienung

1.1 Einleitung

Mit der Reglerbaugruppe 1P 260 kann ein einschleifiger Regel-
kreis betrieben werden. Der Regelkreis besteht aus einer Regel-
strecke und dem Regler. EingangsgréRe der Regelstrecke ist
die StellgroRe (Y), AusgangsgroRe der Istwert (X). Die Regler-
baugruppe 1P 260 erzeugt aus der Sollwertvorgabe (W) oder
der Stellgrél3envorgabe (Yh) des Benutzers die StellgroRe.

Regel- L
strecke

Bild 1.1 Regelkreis

Die Arbeitsweise der Reglerbaugruppe 1P 260 kann durch Be-
dienungen des Benutzers beeinflul3t werden. Dazu besitzt die
Baugruppe zwei Schnittstellen, eine zum Automatsierungsgerat
(AG) und eine zum Programmiergerat (PG). Uber beide kann
sie bedient werden. Die PG-Schnittstelle dient zusammen mit
der PG-Software COM 260 der komfortablen Inbetriebnahme
der Baugruppe und der Optimierung von Regelparametem oh-
ne die Automatisierungsgerate. Der Betrieb mit den Automat-
isierungsgeraten lauft tber die AG-Schnittstelle. Dazu steht der
Standardfunktionsbaustein FB 170 zur Verfigung.

AG | Regler- | PG
mit baugruppe mit
FB 170 COM 260
IP 260
Bild 1.2 1P 260 mit den zwei Schnittstellen

© Siemens AG C79000-B8500-C497-02 1-1



Grundlagen fiir die Bedienung 1P 260

Die Bezeichnung AG steht dabei flr die Automatisierungs-
gerate AGS5-115U/H, AG S5-135U (mit CPU 922 ab Ausgabe-
stand 9), AG S5-150U/H. oder AG S5-155U. Unter PG werden
die Programmiergerate PG 635, PG 675, PG 665, PG 695,

PG 730 oder PG 750 mit dem Betriebssystem S5 DOS verstan-
den.

1.2 Prinzip der Bedienung

Die Reglerbaugruppe 1P 260 wird Uber die AG- und PG-Schnitt-
stelle mit Kommandos angesprochen. Ein Kommando ist eine
Zahl zwischen O und 255. Es wird immer vom AG bzw. PG zur
Baugruppe gesendet und beinhaltet die vollstandige informa-
tion Uber den Inhalt und die Anzahl der folgenden Daten.

Mit Hilfe von Beobachtkommandos werden Daten der Regler-
baugruppe 1P 260 dem AG bzw. PG zur Verfugung gestellt.

Soll die Baugruppe mit Daten vom AG bzw. PG versorgt wer-
den, sind Bedienkommandos nétig.

Insgesamt gibt es drei verschiedene Schnittstellenaufrufe:
1. Beobachtungskommandos

PGIAG 1P 260

Kommando —>

2. Bedienkommandos ohne Daten
PG/AG | | 1P 260

Kommando —>

3. Bedienkommandos mit Daten

PG/AG ] | 1P 260

Kommando ->

Bild 1.3 Die drei Schnittstellenaufrufe

l - 2 © Siemens AG C79000-B8500-C497-02



IP260 Grundlagen fur die Bedienung

Die Abarbeitung von Bedien- und Beobachtkommandos erfolgt

getrennt. Die Daten zu den Beobachtkommandos werden sofort
zur Verfigung gestellt, die Bedienkommandos dagegen in je ei-
ne Warteschlange eingetragen.

Kann das Kommando wegen einer unzuldssgen Bedienung
nicht richtig abgearbeitet werden, wird eine Fehlermeldung er-
zeugt. Diese Fehlermeldung bleibt als Bedienfehler solange er-
halten, bis eine neue Bedienung erfolgt. Mit einem Beobacht-
kommando kann der Bedienfehler unbeeinflu3t gelesen werden.

Die In den folgenden Kapiteln beschriebenen Bedienfeh/er
sind als Diagnosehilfe bei unzuldssigen Bedienungen zu
verstehen.

Fur die richtige Erzeugung des zum jeweiligen Kommando ge-
hdrenden Schnittstellenaufrufs ist der Benutzer nicht zustandig.
Dies wird bei der AG-Schnittstelle vom Standardfunktionsbau-
stein FB 170 ubernommen. Dieser muf? lediglich vom Benutzer
mit dem entsprechenden Befehl versorgt und vorher die u. U.
bendtigten Daten bereitgestellt werden.

Beim Betrieb der Baugruppe mit der PG-Software COM 260
ubernimmt diese die Erzeugung des richtigen Kommandos, des
Schnittstellenaufrufs und die Bereitstellung der Daten. Dies ge-
schieht aufgrund der ausgewéhlten Funktion der COM 260-Soft-
ware, von eingegebenen Daten oder betatigten Funktionstasten
am Programmiergerat. Mit der PG-Software COM 260 ist die
komfortabelste Bedienung der Baugruppe maglich.

1.3 Betriebszustande und Bedienkommandos

Die Betriebszustande sind zu einem Teil mit Bedienkomman-
dos und Eingangssignalen beeinfluBbar zu einem anderen Teil
werden sie selbsténdig durch Prifungen von der Baugruppe er-
zeugt.

Jeder Betriebszustand ist fiir sich allein gtiltig und kann so mit

den beiden Werten “O” oder “1” gekennzeichnet werden. In der
Betriebszustandsanzeige sind alle hinterlegt.

© Siemens AG C79000-B8500-C497-02 1-3



Grundlagen fir die Bedienung

1P 260

1-4

Betriebszustandsanzeige (im DW 112):

Bit | zustand | Bedeutung

0 0 Betriebsart ist “Steuern” (s. 1.3.2.)
1 Betriebsart ist “Regeln”

1 0 Test istwedzweig aus (s. 1.3.3.)
1 Test istwertzweg ein

2 0 Test Sollwertzweig aus (s. 1.3.3.)
1 Test Sollwertzweig ein

3 0 Sollwertrampe hoher aus (s. 1.3.3.)
1 Sollwertrampe héher ein

4 0 Sollwertrampe tiefer aus (s. 1.3.3.)
1 Sollwertrampe tiefer ein

5 0 StellgroRenrampe héher aus (s. 1.3.3.)
1 StellgréRenrampe hoher ein

6 0 SteilgréRenrampe tiefer aus (s. 1 .3.3.)

‘ 1 StellgroRenrampe tiefer ein

7 0 Parametersatz 2 aus (s. 1 .3.3.)
! Parametersatz 2 ein

8 0 interpreter fertig
1 interpreter arbeitet

9 0 Handsperre (Zugriff von AG) (s. 1.5.)
1 Handfreigabe (Zugriff von PG)

10 0 kein DB im RAM
1 DB im RAM

11 0 kein DB im EEPROM (s. 1.7.)
1 DB im EEPROM

12 0 Regler nicht ok
1 Regler ok

13 0 Regler nicht aktiv am Prozel}
1 Regleraktiv am ProzeR

14 0 kein AG-Ausfall (s. 1.5.)
1 AG-Ausfall

15 0 Vorzugsbetrieb aus (s. 1.6.)
1 Vorzugsbetrieb ein

Bild 1.4 Betriabszustandsanzeigen
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Grundlagen fur die Bedienung

Die sinnvolle Ausfiihrung der Reglerfunktion der Baugruppe
1P 260 setzt bestimmte Betriebszustande voraus.

Interpreter fertig

Alle Bedienkommandos werden, unabhangig von welcher
Schnittstelle sie gesendet wurden, in einem zentralen Teil der
Firmware, dem Interpreter, abgearbeitet. Der Betriebszustand
“Interpreter arbeitet"ist solange gesetzt, bis das jeweilige Be-
dienkommando entweder fehlerfrei ausgefihrt bzw. der zugeho-
rige Betriebszustand eingestellt oder die Bearbeitung durch ei-
nen Bedienfehler abgebrochen wurde.

DB Im RAM

Die Baugruppe muf3 zur Inbetriebnahme vollstéandig parame-
triert werden. Alle notwendigen Parameter stehen in einem Da-
tenbaustein (DB). Ist dieser im Arbeitsspeicher (RAM) der Bau-
gruppe, wird der Zustand “DB im RAM” angezeigt. Ansonsten
ist der Zustand “kein DB im RAM” eingestellt.

Regler ok

Nachdem der Zustand “DB im RAM” eingstellt ist, erzeugt die
Baugruppe selbsténdig den Zustand “Regler ok”, wenn alle be-
notigten ProzeRsignale korrekt erfafl3t werden.

Solange “kein DB im RAM" ist, ist der “Regler nicht ok”.

Ist der “Regler ok”, sind beliebige Betriebsartenwechsel erlaubt.
Dieser Zustand wird mit der LED “CR” auf der Frontplatte der
Baugruppe angezeigt und kann zur Steuerung uber den Digital-
ausgang “RB” verwendet werden.

Im Master/Slave - Betrieb (s. Kapitel 5) ist der Zusammen-
hang zwischen dem Betriebszustand “Regler ok” und dem
Digitalausgang “RB” unterschiedlich.

Regler aktlv

Die vom Regler berechnete StellgroRe kann erst dann auf die
Regelstrecke wirken, wenn der Regler nicht gesperrf (Digitalein-
gang “RSP” = 0O) und der Regler ok (Digitalausgang “RB” = 1)
ist. Der Zustand “Regler aktiv’ kennzeichnet diesen Fall. So-
bald eines der beiden Signale “RSP = 1" oder “RB = O* vorliegt,
ist der “Regler nicht aktiv’ am Prozell und ein anderes externes
Signal kann als StellgréRe verwendet werden.

© Siemens AG C79000-B8500-C497-02
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Achtung
A Aus Sicherheitsgriinden solite der Regler solange gesperrt

bleiben ("RSP" = 1), bis der Zustand "Regler ok" erreicht ist
und die Regelstrecke in einer definierten Stellung steht.

1.3.1 Dienstkommandos

Zur Parametrierung und Dateneingabe stehen die Dienstkom-
mandos zur Verfligung. Dabei ist zu beachten, daR bei erstmali-
ger Parametrierung nur der vollstandige Datenbaustein eingege-
ben werden kann. Alle anderen Dienstkommandos erzeugen
den Bedienfehler 43H kein DB im RAM". Fur Anderungen von
bestimmten Teilbereichen im Datenbaustein kann dann jedes
weitere Dienstkommando verwendet werden. Nur das Dienst-
kommando ‘“Identifikation-Eingabe"wird nicht zur Parametrie-
rung der Baugruppe verwendet. Hiermit kénnen Daten, die nur
dokumentatischen Charakter besitzen, zu jeder Zeit in ihrer
Grundeinstellung veréndert werden.

Grundsatzlich wird bei gultigen Daten der zugehdrige Bereich
im Datenbaustein auf der Baugruppe tberschrieben, d. h. die
vorherigen sind verloren und die neuen Daten werden alle zum
gleichen Zeitpunkt tbernommen.

Im Interpreter wird vorher jedes Datum geprift und bei einem
maoglichen Bedienfehler (1H bis 3DH) die neu eingegebenen
Daten abgelehnt. Die Baugruppe arbeitet mit den alten Daten
weiter. Da der neue Datenbaustein noch im Automat-
isierungsgerat bzw. im Programmiergerat vorhanden ist, kann
eine Korrektur der fehlerhaften Parameter dort vorgenommen
werden.

Beim Uberschreiben eines Datenbausteins mit dem Kommando
“DB- Eingabe” bleibt die gerade laufende Betriebsart sowie die
Betriebszustande “Test Istwertzweig” und “Test Sollwertzweig”
erhalten. Generell wird dann aber der Parametersatz 1 einge-
stellt. Die restlichen Dienstkommandos beinflussen keinen die-
ser Betriebszustéande.

Ab Ausgabestand 5 der 1P 260 gilt:

Beim Uberschreiben des Datenbausteins bleibt der momentan
aktive Parametersatz eingestellt. Ist dieser im neuen Datenbau-
stein nicht parametriert, wird der Parametersatz 1 eingesteltt.

l - 6 © Siemens AG C79000-B8500-C497-02
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Dienstkommandos Schnittst. l[))l\E{Vaus

DI 1- Datenbausteineingabe AG und PG| DW 16-96
D! 2- Regelparametersatz |-Eingabe AG und PG|DW31 -35
DI 3- Regelparametersatz 2-Eingabe AG und PG|DW36 -40
Di 4- Baugruppenkonfiguration-Eingabe |AG und PG|DW 17

DI 5- Testistwert-Eingabe AG und PG [DW66

DI 6- Identifikation-Eingabe IAG und PG | bW 120

Bild 1.5 Tabelle der Dienstkommandos

1.3.2 Betriebsartenkommandos

Betriebsartenkommandos werden erst dann angenommen,
wenn die Baugruppe den Betriebszustand “Regler ok” einge-
nommen hat. Ist der Regler nicht ok wird der Bedienfehler40H
“Regler nicht ok™ gesetzt.

Die Baugruppe arbeitet immer in einer der beiden Betriebsarten
"Regeln” oder "Steuern”, die als Betriebszustand angezeigt
wird.

Bei anderen SIMATIC S5-Reglern wird die Betriebsart
“Regeln” auch als “Automatik” und die Betriebsart Steuern”
auch als “Hand” bezeichnet.

Regeln bedeutet, nach der Sollwertvorgabe (W) und dem mo-
mentanen istwert (X) wird nach einem fest hinterlegten Algo-
rithmus in Abhéngigkeit der Regelparameter die StellgroRe (Y)
berechnet und ausgegeben.

Bei Steuern wird eine vorgegebene StellgroRe (Yh) direkt aus-
gegeben.

Zu den beiden Betriebsarten “Regeln” und “Steuern” gehort

immer eine Wertvorgabe. Bei ** Regeln” ist dies ein Sollwert bei
“Steuern” eine Stellgro3e. Je nach Herkunft der Wertvorgabe
werden folgende Quellen unterschieden:

der Analogeingang We
- das Programmiergerat PG und
das Automatisierungsgerat AG.

Die Wertvorgabe wird im interpreter Gberprift und eventuell mit
einer Fehlermeldung (Bedienfehler4dDH “Sollwertvorgabe nicht
im Bereich”oder 4EH “StellgroRenvorgabe nicht im Bereich’)
abgelehnt.

1-7
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Das entsprechenden Kommando ist nur von der Schnittstelle er-
laubt, von der auch die Wertvorgabe erfolgt (Bedienfehler57H
“nicht erlaubtes Commando’).

Ist die Baugruppe als Schrittregler parametriert, kann der An-
wender in der Betriebsart Steuern” keine StellgréRe vorgeben
sondern direkt auf die beiden Stellausgénge “Auf’ und “Zu” zu-
greifen. Die Vorgabe uber den Analogeingang We ist deshalb
verboten (Bedienfehler51H “nicht erlaubtes Kommando’).

Eine weitere Funktion der Betnebsartenkommandos hangt mit
dem Vorzugsbetrieb (s. Kapitel 1.6) zusammen. Er wird mit je-
dem Betriebsartenkommando verlassen, wenn er nicht mehr
uber den Digitaleingang “VB-N" angeforded wird. Solange er
aber angefordert wird, wird jedes Betriebsartenkommando mit
dem Bedienfehler41H “Vorzugsbetrieb hat Vorrang'abgelehnt.

Betriebsartenkommandos "Steuem” Schnittst. DW aus DB
|

BS 0- Steuern nach dem Analog- AG und PG

eingang We
BS 1- Steuem nach AG-StellgrolRe |AG DW97
BS 2- Steuem nach AG-StellgrolRe  |AG DW 124

BS3 - Steuem nach PG-Stellgréfle [PG

Bild 1.6 Tabelle der Betriebsartenkommandos “Steuern”

Betriebsartenkommandos “Regeln” |Schnittst. DW aus DB

BR 0- Regeln nach dem Analog- AG und PG

eingang We
,BR 1- Regeln nach AG-Sollwert AG DW97
BR 2- Regeln nach AG-Sollwert AG DW 123
BR 3- Regeln nach PG-Sollwert PG
Bild 1.7 Tabelle der Betriebsartenkommandos ‘Regeln”
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1.3.3 Reglerbetriebkommandos

Reglerbetriebkommandos werden erst dann abgearbeitet, wenn
der Betriebszustand “Regler ok” vorliegt und ansonsten mit
dem Bedienfehler40H “Regler nicht ok” abgelehnt.

Im Vorzugsbetrieb (s. Kapitel 1.6) sind sie auch nicht erlaubt
und erzeugen den Bedienfehler 41H “Vorzugsbetrieb hat Vor-
rang” oder 42H “Vorzugsbetrieb noch gliltig”.

Alle diese Kommandos stellen Schalter dar, mit denen bestimm-
te Funktionen ein-oder ausgeschaltet werden. Die Schalterstel-
lungen sind als Bettiebszustande hinterlegt. Die eingestellte Be-
triebsart *Regeln™ oder Steuern” kann nicht verandert
werden.

Sind alle Voraussetzungen fur das jeweilige Kommmando er-
fullt, aber die Funktion schon in diesem Zustand wird eine Feh-
lermeldung erzeugt (Bedienfehler 4AH “Zustand schon einge-
stellt).

Reglerbetriebkommandos Schnittstelle
RB 0- Parametersatz 2 einschalten AG und PG
RB 1- Parametersatz 2 ausschalten AG und PG
RB 2- Test Sollwertzweig einschalten AG und PG
RB 3- Test Sollwertzweig ausschalten AG und PG
RB 4- Sollwertrampe hoher AG und PG
RB 5- Sollwertrampe tiefer AG und PG
RB 6- Sollwertrampe stoppen AG und PG
RB 7- Test Istwertzweig einschalten AG und PG
RB 8- Test Istwertzweig ausschalten AG und PG
RB 9- StellgréRenrampe hodher AG und PG
RB 10- StellgréRenrampe tiefer AG und PG
RB 11- StellgréRenrampe stoppen AG und PG
Bild 1.8 Tabelle der Reglerbetriebkommendos

Parametereatz 2

Der Parametersatz 2 beinhaltet wie der Parametersatz 1 die Re-
gelparameter R, Kp, TN und TV. Er ist aber im Vergleich zum
Parametersatz 1 fiir die Ausfiihrung der Reglerfunktion nicht un-
bedingt erforderlich und muf3 somit nicht immer parametriert
werden. Fir den Reglerbetrieb im normalen Arbeitsbereich des
Prozesses ist der Parametersatz 1 vorgesehen. Damit spezielle
Bereiche des Prozesses mit einem anderen Streckenverhalten

© Siemens AG C79000-B8500-C497-02
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oder anderen Anforderungen, wie z. B. das Hoch- oder Abfah- -
ren, beherrschbar sind, kann ein dafur notwendiges Reglerver-

halten mit dem Parametersatz 2 eingestellt werden. Mit dem

Kommando “Parametersatz 2 einschalten” wird er dann anstatt

des Parametersatzes 1 fiir die Berechnung der Stellgréfie in

der Betriebsart ‘“*Regeln” verwendet. Der Parametersatz 1 kann

dann wieder mit dem Kommando “Parametersatz 2 ausschal-

ten” aktiviert werden.

Welcher Parametersatz gerade aktiv ist, ist als Betriebszustand
hinterlegt.

Das Kommando ‘Parametersatz 2 einschalten” ist nur erlaubt,
wenn der Parametersatz 2 parametriert ist. Sonst wird der Be
dienfehler 4CH “Parametersatz 2 nicht pammetrielrt'gesetzt.

Nach dem Anlauf der 1P 260 mit einem Datenbaustein und
nach der erstmaligen Parametrierung der 1P 260 ist der Parame-
tersatz 1 eingestelt.

Im Vorzugsbetrieb und bei der Ausfihrung des Systemkomman- —
dos “EEPROM lesen” sowie des Dienstkommandos “DB-Einga-

be” wird der Parametersatz 1 eingestellt. Alle weiteren Bedien-
kommandos beeinflussen den Betriebszustand

“Parametersatz 2 ein/aus"nicht.

Ab Ausgabestand 5 der 1P 260 gilt:

Im Vorzugsbetrieb bleibt der momentan aktive Parametersatz
eingestellt. Beim “EEPROM lesen” und der “DB-Eingabe”
bleibt, wenn mdglich, der momentan aktive Parametersatz ein-
gesteltt.

Test Sollwertzweig

In der Inbetriebnahmephase oder zu Testzwecken ist es u. U.
notig den Sollwertzweig abzuschalten. Der Sollwert entspricht
dann 0%.. So kann das Reglerverhalten ohne Einwirkung einer
Sollwertquelle getestet werden. Die Reglerfunktion arbeitet ge-
nauso wie bei einer Sollwertdnderung in der Betriebsart “Re-
geln”. Der Sollwertzweig wird mit dem Kommando “Test Soll-
wertzweig aus” wieder aktiviert.

Das Kommando “Test Sollwertzweig ein” ist also nur in der Be-
triebsart “Regeln™ sinnvoll. In der Betriebsart “Steuem” wird es
nicht ausgefihrt sondern mit dem Bedienfehler 49H “Test So//-
wertzweig verboten"abgelehnt.

Nach dem Anlauf der 1P 260 mit einem Datenbaustein und
nach der erstmaligen Parametrierung der 1P 260 ist der Test
Sollwertzweig ausgeschaltet.

Automatisch wird er im Vorzugsbetrieb und beim Wechsel der
Betriebsart mit den Betriebsartenkommandos “Steuern” ausge-
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schaltet. Alle weiteren Bedienkommandos beeinflussen den Be-
triebszustand “Test Sollwertzweig ein/aus” nicht.

Sollwertrampe

Die Sollwertrampe bietet die Mdglichkeit eine Sollwertvorgabe
ohne absolute Wertvorgabe zu erzeugen. Mit dem Kommando
“Sollwertrampe héher” lauft die Sollwertvorgabe mit einer para-
metriebaren Steigung gegen die obere Arbeitsbereichgrenze.
In die entgegengesetzte Richtung bis zur unteren Arbeitsbe-
reichgrenze lauft er, wenn das Kommando “Sollwetrampe tie-
fer ausgefuhrt wird. Angehalten wird die Sollwertrampe mit
dem Kommando “Sollwertrampe stoppen”.

Die Rampenfunktion wird von dem parametrierbaren Hochlauf-
geber im Sollwertzweig ausgeldst. Fehlt er, erzeugen alle drei
Kommandos den Bedienfehler 4BH “Hochlaufgeber nicht para-
rnetriert’!

In der Betriebsart "Steuern” ist eine Sollwertdnderung sinnlos,
die drei Kommandos werden mit dem Bedienfehler 48H “Ram
pen funktion im laufenden Betrieb verboten” nicht ausgefiihrt.
Bei eingeschaltetem Test des Sollwertzweigs kann die Sollwert-
vorgabe ebenfalls nicht beeinflult werden, auch hier wird der
Bedienfehler48H gesetzt. Die Rampenfunktion kann auch dann
nicht ausgefuhrt werden, wenn die Sollwertvorgabe uber den
Analogeingang We erfolgt, da das anliegende Analogsignal ei-
ne festvorgegebene, extern erzeugte GrofRe ist (Bedienfehler
47H “Rampenfunktion wegen Vorgabe von We verboten’).

Nach dem Anlauf der 1P 260 mit einem Datenbaustein und
nach der erstmaligen Parametrierung der 1P 260 steht die Soll-
wertrampe.

Automatisch wird sie im Vorzugsbetrieb, mit dem Einschalten
des Test Sollwertzweiges, bei Datenbausteineingabe, bei Da-
tenbaustein aus EEPROM lesen und bei jedem Betriebsarten-
kommando angehalten, damit die neue Wertvorgabe unveran-
dert bleibt. Alle weiteren Bedienkommandos beeinflussen den
Betriebszustand “Sollwertrampe héher/tiefer/steht” nicht.

Test Istwertzweig

In der Inbetriebnahmephase oder zu Testzwecken ist es u. U.
notig den Istwertzweig abzuschalten. Der Istwert entspricht
dann dem parametrierbaren Testwert. Ein Soltwertsprung, aus-
geldst z. B. mit der Testfunktion des Sollwertzweiges, erzeugt
dann eine konstante Regeldifferenz, mit der sich die Sprungant-
wort des Reglers am StellgroRenausgang aufzeichnen lafit. Der
Regelkreis ist dann aufgetrennt und ein normales Reglerverhal-
ten mit dem riickgefuhrten Istwert ist nicht mehr gegeben.

Der Istwertzweig wird mit dem Kommando “Test Istwertzweig
aus” wieder aktiviert.

© Siemens AG C79000-B8500-C497-02
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Das Kommando “Test Istwertzweig ein” hangt nicht von der ein-
gestellten Betriebsart ab.

Nach dem Anlauf der 1P 260 mit einem Datenbaustein und
nach der erstmaligen Parametrierung der 1P 260 ist der Test Ist-
wertzweig ausgeschaltet.

Automatisch wird er im Vorzugsbetrieb ausgeschaltet. Alle wei-
teren Bedienkommandos beeinflussen den Betriebszustand
“Test Istwertzweig ein/aus” nicht.

Stellgrofienrampe

Die Steligréfenrampe bietet die gleiche Funktion in der Be-
triebsart Steuem” wie die Sollwertrampe in der Betriebsart
“Regeln”. Mit ‘StellgroRenrampe  hoher’ 1auft die SteligréRenvor-
gabe bis max. 100%, mit “Stellgré3enrampe tiefer” bis 0% oder
-100% und mit “StellgréBenrampe stoppen” bleibt sie stehen.

Ab Ausgabestand 5 der 1P 260 gilt:
Die SteilgroRenrampe l&uft maximal bis an die parametrierte
SteilgréRenbegrenzung.

Die Rampenfunktion wird von dem parametrierbaren Hochlauf-
geber im StellgroRenzweig ausgeldst. Fehlt er, erzeugen alle
drei Kommandos den Bedienfehler4BH “Hochlaufgeber nicht
parametriert:

In der Betriebsart "Regeln" ist eine Stellgré3enénderung sinn-
los, die drei Kommandos werden mit dem Bedienfehler48H
“Rampenfunktion im laufenden Betrieb verboten” nicht ausge-
fuhrt.

Bei Vorgabe Uber den Analogeingang We kdnnen sie ebenfalls
nicht ausgefuhrt werden (Bedienfehlerd7H “Rampenfunkfion
wegen Vorgabe von We verboten").

Nach dem Anlauf der 1P 260 mit einem Datenbaustein und
nach der erstmaligen Parametrierung der IP 260 steht die Stell-
groRenrampe.

Automatisch wird sie im Vorzugsbetrieb (s. Kapitel 1.6) und bei
jedem Betriebsartenkommando angehalten, damit die neue
Wertvorgabe unverdndert bleibt. Alle weiteren Bedienkomman-
dos beeinflussen den Betriebszustand “StellgréR3enrampe
hoiherftiefer/steht” nicht.

Ist die Baugruppe als Schrittregler parametriert entfallt der Stell-
groRenzweig, da in der Betriebsart “ Steuern” direkt auf die
Stellausgénge “Auf’ und “Zu” zugegriffen wird. Der Hochlaufge-
ber ist also nicht parametriert und jedes der drei Kommandos
fur die StellgréRenrampe erzeugt somit den Bedienfehler4BH.
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1.3.4 Systemkommandos

Mit zwei Systemkommandos wird die Zugriffsberechtigung ein-
gestellt (s. Kapitel 1.5). Sie sind beide nur vom Auto-
matisierungsgerat erlaubt. Ist die Zugriffsberechtigung schon
entsprechend eingestellt wird ein Bedienfehler erzeugt.

Mit den drei Systemkommandos kann der Datenbaustein auf
der Baugruppe in einem EEPROM (nicht durch Spannungsaus-
fall l6schbarer Speicher) gesichert, von dort zuriickgelesen
oder im EEPROM gel6scht werden. Ein Bedienfehler wird ge-
setzt, falls kein Datenbaustein auf der Baugruppe bzw. im
EEPROM vorhanden ist (s. Kapitel 1.7).

Mit dem Systemkommando ZE wird die AG-Schnittstelle zurtick-

gesetzt.

Systemkommandos Schnittstelle
ES- DB in EEPROM schreiben AG und PG
EL- DB aus EEPROM lesen AG und PG
HF - Handfreigabe (Zugriff von PG) AG

HS - Handsperre (Zugriff von AG) AG

EU - DB im EEPROM léschen AG und PG
RE - Reset AG-Schnittstelle AG

Bild 1.9 Tabelle der Systemkommandos

1.4 Beobachtkommandos

Die Beobachtkommandos ermdglichen dem Automatisierungs-
gerat und dem Programmiergerat sich standig verénderbare
GroRen, wie alle Betriebszustande, Fehler und aktuelle Werte
abzuholen. AuRerdem kann der von der Baugruppe verwendete
Datenbaustein und andere Information mit dokumentarischem
Charakter gelesen werden. Da dabei keine Bedienung vorge-
nommen wird, sind sie, unabhangig von der eingestellten Zu-
griffsberechtigung und den anderen Betriebszustanden, von je-
der Schnittstelle erlaubt.

Die angeforderten Daten werden, soweit sie vorhanden sind, so-
fort der jeweiligen Schnittstelle zur Verfiigung gestellt. Bei der
PG- Schnittstelle wird mit dem COM 260 eine Meldung ange-
zeigt, wenn die Daten nicht vorhanden sind. Zur Information fiir
das Automatisierungsgerat wird in diesem Fall der AG-Schnitt-
ste/lenfehler2 gesetzt.

© Siemens AG C79000-B8500-C497-02
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Beobachtkommandos Schnittst. DW aus DB

BO 1

Datenbausteinausgabe AG und PG | DW 16-96

B0O2

Regelparametersatz 1-Ausgabe AG und PG | DW31 -35

BO3

Regelparametersatz 2-Ausgabe AG und PG | DW36-40

B04

Baugruppe nkonfiguration-Ausgabe [AG und PG [DW 17

BO5

Testistwert-Ausgabe AG und PG |DW68

B0O6 DW 114-120

Identification-lwigabe AG und PG

BO 7

Beobachtungspunkte lesen AG und PG |DW98 -108

BOS8

Zustandsanzeigen lesen AG und PG |DW 109-112

B0O9 AG und PG |DW 121-122

Baugruppendirectory lesen

BO 10 AG DW99,

aktuelle Werte lesen DW 101-103
DW 110, 112

BO 11- Anzeigenlesen AG DW98 -108,

(ab Ausgabestand 5 der 1P260 und DW110 -112

Firmwareversion V 1.3 und Ausga-

bestand 2 des FB 170)

Bei einer Baugruppe mit einem Aus-

gabestand kleiner 5 erfolgt auf das

Beobachtkommando BO 11 das

Setzen des AG-Schnittstellenfehler

4 (falsches Kommando).

BO 15- AG-Schnittstellenfehler AG DW113

lesen

Bild 1.10 Tabelle der Baobachtkommandos

Beobachtkommandos mussen bei der PG-Schnittstelle nicht ex-
tra ausgeltost werden. Vielmehr werden sie vom COM 260 dazu
benutzt, Meldungen und Daten in den jeweiligen COM 260-
Funktionen automatisch dem Benutzer anzuzeigen.

Dagegen miissen alle Beobachtkommandos Uber die AG-
Schnittstelle mit dem FB 170 vom Benutzer selbst veranlatf3t
werden. Sie konnen erst abgesetzt werden, sobald der zuvor
am FB 170 angegebene Befehl abgearbeitet ist. Mit dem auto-
matischen Fehlerlesen des FB 170 ist jedoch gewahrleistet,
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dal jeder durch falsche Bedienung erzeugte Baugruppenfehler
sowie ein AG-Schnittstellenfehler und eine Veranderung des
Prozelstatus sofort aktualisiert wird. Dazu werden die Beob-
achtkommandos “Zustandsanzeigen lesen” oder “AG-Schnitt-
stellenfehler lesen” verwendet.

Ab Ausgabestand 5 der 1P 260 und Ausgabe 2 des FB 170
gilt:

Das Beobachtkommando BO 11 kann vom FB 170 automatisch
abgesetzt werden (automatisches Anzeigenlesen).

1.5  Zugriffsberechtigung

Die Zugriffsberechtgung legt fest, iiber welche der beiden
Schnittstellen die Baugruppe bedient werden kann. Dies ist no-
tig, damit die Bedienung der Regeiungsbaugruppe iP 260 iiber

die PG- Schnittstelle im laufenden Betrieb mit dem Automatisie-

rungsgerat nicht zu nicht beabsichtigten Reaktionen der Bau-
gruppe flhrt. Z. B. kdnnte ein vom AG vorgegebener Sollwert
durch eine andere Sollwertvorgabe vom PG verédndert oder

durch Andern der Regelparameter das ganze Reglerverhalten

beeinflufdt werden. Besonders kritisch ist es, wenn dieser Hand-

eingriff ohne Absprache mit der Bedienebene der Automati-
sierungsgeréte (Warte) geschieht.

Zugriffsberechtigung: Handfreigabe/Handsperre
Betriebsart: Steuern/Regeln

— IP260 Wac
y X
X6 E_.:, Handfreigabe/ r_A_G._
Handsperre

x3 || Steuern/Regeln 2
x4 w
X5

— PG

Bild 1.11 Zugriffsherechtigung
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Handfreigabe (Zugrlff von PG)

Unter Handeingriff wird eine Bedienung tber die PG-Schnittstel-
le verstanden. Er ist nur dann erlaubt, wenn auf der Baugruppe
die Handfreigabe erteilt ist. Der Betriebszustand “Handfreigabe”
wird mit der griinen LED “PE"auf der Frontplatte der Baugrup-
pe angezeigt. Eingestellt wird er mit dem Systemkommando
“Handfreigabe”, das nur vom AG erlaubt ist oder automatisch
bei erkanntem AG-Ausfall. Eine Bedienung der Baugruppe vom
AG wahrend der Handfreigabe wird mit dem Bedienfehler45H
“Zugriff von AG, auf3erHandsperre verboten’abgelehnt.

Handsperre (Zugriff von AG)

Mit dem Bedienkommando “Handsperre” vom AG wird die
Handfreigabe gesperrt und somit die Zugriffsberechtigung dem —
AG zugeteilt (Betriebszustand “Handsperre”). Die griine LED

‘PE" erlischt. Eine Bedienung der Baugruppe vom PG wahrend

der Handsperre wird mit dem Bedienfehler46H “Zugriff von PG

verboten abgelehnt.

AGAusfall

Ein Ausfall des Automatisierungsgerats wird auf zwei Arten er-
kannt und der Betriebszustand “AG-Ausfall” eingestellt. Zum ei-
nen wird von der Baugruppe das Bussignal BASP alle 20 ms
abgefragt, bei aktivem BASP der AG-Ausfall erkannt und auf
Handfreigabe geschaltet. Zum anderen mufd das AG innerhalb
von ca. 2,5s die Baugruppe mindestens einmal ansprechen,
sonst erkennt die Baugruppe AG-Ausfall. Gewéhrleistet ist dies,
wenn der FBI 70 mindestens einmal im AG-Zyklus aufgerufen
wird (der AG-Zyldus darf nicht langer als 2,5s sein). Ist der

FB 170 nicht im Anwenderprogramm des AG eingebunden, er-
kennt die Baugruppe also auch bei laufendem AG (BASP nicht
aktiv) auf AG-Ausfall.

Nach dem Anlauf der 1P 260 ist die Handfreigabe eingestellt.
Bevor das AG die Baugruppe bedienen kann, mu3 es mit dem
Kommando “Handsperre” die Zugriffsberechtigung &ndern.

Die Abarbeitung aller Beobachtkommandos ist vom Zustand
der Zugriffsberechtigung unabhangig. Sie kdnnen also von je-
der Schnittstelle zu jeder Zeit an die Baugruppe gesendet wer-
den.

Ab Ausgabestand 2 der Baugruppe und Firmwareversion

V1.1 wird BASP nicht mehr ausgewartet und fuhrt nicht zum Be-
triebszustand “AG-Ausfall” mit “Handfreigebe”.

1-16 © Siemens AG C79000-B8500-C497-02



IP260 Grundlagen fiir die Bedienung

1.6 Vorzugsbetrieb

Der Vorzugshetrieb ist eine Betriebsart “Regeln** oder "Steu-
ern”, die unabhéngig von den beiden Schnittstellen und ohne
Kommando eingestellt werden kann. Er wird mit dem Digitalein-
gang “VB-N, Vorzugsbetrieb” aktiviert. Dazu muf3 der Digitalein-
gang auf Null geschaltet werden. Das heif3t auch bei Draht-
bruch und nicht angeschlossenem Digitaleingang wird der
Vorzugsbetrieb eingestellt. Die Art des Vorzugsbetriebs mit der
zugehorigen Wertvorgabe ist im Datenbaustein in den Daten-
worten DR 28 und DW 29 parametrierbar.

Vorzugsbetrieb:
— P 260 | "DW 29"
1
andere Quelle —_—
7
X6 |
| VB-N
X3 S \
Y w
X4
"DR 28"
] Steuern/Regeln
X5
—

Bild 1.12 Vorzugsbetrieb

Vorzugsbetrieb (DR 28  |Wertvorgabe im Datenwort DW 29
hit O
K-Regler S-Regler
Steuern 0 ana.: YUG bis YOG -32768 his 32768
2 Pkt O bis 100%
3 Pkt -100% bis 100%
Regeln 1 Bmin bis Bmax Bmin bis Bmax

Bild 1.13 Tabelle der Vorzugsbetriebsarten

Eine fehlerhafte Wertvorgabe im Datenwort DW 29 erzeugt bei
der Parametrierung den Bedienfehler 09H “Wertvorgabe flr Vor-
zugsbetrieb nicht im Bereich”.

© Siemens AG C79000-B8500-C487-02
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Der Vorzugsbetrieb hat die hdchste Prioritat innerhalb der Be-
triebsarten. Solange der Digitaleingang “VB-N" Null ist wird je-
des Betriebsarten- und Reglerbetriebkommando mit dem Be-
dienfehlerd1H “Worzugsbetrieb hat Vorrang"abgelehnt. Erst,
wenn der Digitaieingang “VB-N" eins gesetzt wird, kann mit ei-
nem Betriebsartenkommando der eingestellte Vorzugsbetrieb
verlassen werden. Solange dies nicht erfolgt, bleibt der Be-
triebszustand “Vorzugsbetrieb” eingestellt und alle Reglerbe-
triebkommandos sind verboten (Bedienfehler42H “Vorzugsbe-
trieb noch aktiv’).

Ist der Betriebszustand “Regler ok” eingesteltt kann die Vor-
zugsbetriebsart ausgefuihrt werden. In diesem Fall wird die para-
metrierte Betriebsart ‘Regeln” bzw. ‘Steuern” eingestellt, grund-
sétzlich die Sollwert- und StellgréRenrampe gestoppt, die
Testbetriebe Istwertzweig und Soliwertzweig ausgeschaltet und
der Parametersatz 1 verwendet. Der so erzeugte Betriebszu-
stand kann dann nicht mehr beeinflut werden, solange der Di-
gitaleingang “VB-N" Null ist. Die Betriebszustande firdie Test-
betriebe, die Rampen und den Parametersatz veréandern sich
nicht beim Verlassen des Vorzugsbetriebs. Der vor dem Vor-
zugsbetrieb eingestellte Betriebszustand muB3 also u. U. selb-
standig mit den entsprechenden Betriebsarten- und Reglerbe-
triebkommandos wieder hergestellt werden.

Ab Ausgabestand 5 der 1P 260 gilt:
Der momentan aktive Parametersatz bleibt eingestellt.

Mit der Bedienung tber den Digitaleingang “VB-N" ist mit dem
COM 260 auch bei AG- Ausfall und nicht angeschlossenem Pro-
grammiergeréat die laufende Betriebsart der Baugruppe in den
Vorzugsbetrieb umschaltbar.

Vorsicht ‘
A Ist der Digitaleingang “VB-N" nicht verdrahtet kann nie ein
Betriebsartenkommando ausgefihrt werden!
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1.7  Datensicherung im EEPROM-Speicher

Der Datenbaustein im Arbeitsspeicher geht nach jedem Ab-
schalten oder bei Ausfall der Versorgungspannug verloren. Da-
mit nicht jedesmal eine Parametrierung der Baugruppe mit dem
Dienstkommando “DB-Eingabe” nétig ist, befindet sich ein
EEPROM als nichtfliichtiger Datenspeicher auf der Baugruppe.
Sein Inhalt bleibt auch bei Spannungsausfall erhalten und kann
von der Firmware neu beschrieben werden.

Das EEPROM wird zur Speicherung des Datenbausteins der
1P 260 verwendet. Die Systemkommandos “DB in EEPROM
schreiben”, “DB aus EEPROM lesen” und “DB im EEPROM [6-
schen” ermdglichen den Datentransfer mit dem EEPROM.

Das Beschreiben und Lesen erfolgt immer Uber den Datenbau-
stein im Arbeitsspeicher der 1P 260, ein direkter Datentransfer
Uber eine der Schnittstellen ins EEPROM bzw. aus dem
EEPROM ist nicht maéglich.

EEPROM beschreiben

Das Sichern des Datenbausteins im EEPROM setzt einen guilti-
gen Datenbaustein im Arbeitspeicher der 1P 260 voraus
(Betriebszustand “DB im RAM”). Andernfalls wird der Bedien-
fehler 43H “kein DB im Arbeitsspeicher’gesetzt. Nach dem feh-
lerfreien Beschreiben steht ein gultiger Datenbaustein im
EEPROM (Betriebszustand “DB im EEPROM”).

Vorsicht
A Enthélt das EEPROM schon einen Datenbaustein

(Betriebszustand “DB im EEPROM”) wird er ohne
Nachfrage Uberschrieben.

Ein Fehler beim Beschreiben des EEPROM flhrt zum Bedien-
fehler 3DH “EEPROM-Programmierfehler”. Der Betriebszu-
stand “kein DB im EEPROM” wird eingestellt und der Betriebs-
zustand “DB im RAM” bleibt erhalten.

Das Beschreiben des EEPROM dauert ca. 1 sec. Da die Abar-
beitung der Bedienkommandos immer nacheinander erfolgt, ist
die Regletfunktion wahrend dieser Zeit nicht mit Bedienkom-
mandos veranderbar. Nur das Einschalten des Vorzugsbetriebs
kann dann die Reglerlunktion beeinflussen.

Bei Ausfall der Baugruppenversorgungsspannung wahrend
dem Beschreiben ist ein vorher vorhandener Datenbaustein im
EEPROM nicht mehr gdltig und der Betriebszustand “kein DB
im EEPROM"und “kein DB im RAM” wird nach dem nachsten
Anlauf der Baugruppe eingestellt.

© Siemens AG C79000-B8500-C497-02
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EEPROM lesen

Mit dem Systemkommando “EEPROM lesen” kann der Daten-
baustein im Arbeitsspeicher nach verschiedenen Anderungen

wieder auf einen definierten Inhalt gebracht werden. Dazu muR
der Betriebszustand “DB im EEPROM” eingestellt sein, anson-
sten wird der Bedienfehler44H  kein DB im EEPROM"gesetzt.

Beim Auslesen des EEPROM werden die Daten gepruft. Wird
dabei ein Fehler festgestellt (Bedienfehler 3CH “EEPROM-/n-
halt fehlerhaft"), geht der EEPROM-Inhalt verloren (Betriebszu-
stand “kein DB im EEPROM”") und der Datenbaustein im Ar-
beitsspeicher wird nicht Gberschrieben.

Nach dem Einschalten der Baugruppe wird diese Funktion auto-

matisch ausgefiihrt, wenn ein Datenbaustein im EEPROM vor-

handen ist. Bei fehlerfreiem Ablauf ist danach auch ein Daten-

baustein im Arbeitsspeicher (Betriebszustand ‘DB im RAM” und

“DB im EEPROM?") vorhanden und die Baugruppe ist sofort be-
triebsbereit. Aus diesem Grund sollte der Datenbaustein im EE-

PROM erst gesichert werden, wenn alle Parameter mit dem zu —
regelnden Prozeld Ubereinstimmen. Sind danach Anderungen

im Datenbaustein nétig, mussen diese auch im EEPROM gesi-

chert werden.

EEPROM léschen

Soll die Baugruppe flr eine neue Aufgabe eingesetzt werden,
ist eine vollige Neuparametrierung nétig. In dieser Inbetriebnah-
mephase ist es sinnvoller den EEPROM-Inhalt zu Idschen, als
jede Parameteranderung sofort im EEPROM abzuspeichern.
Mit dem Systernkommando “EEPROM I6chen” und Abschal-
ten der Versorgungsspannung kann die Baugruppe in den nicht
parametrierten Betriebszustand “kein DB im RAM” und ‘kein
DB im EEPROM" gebracht werden. Dieser Zustand ist eben-
falls bei Auslieferung eingesteltt.
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1.8 Anlauf der 1P 260

1.8.1 Anlaufverhalten

Mit dem Einschalten der Versorgungsspannung wird der Mikro-
prozessor auf der Baugruppe zuriickgesetzt und an allen Digital-
ausgangen und am Analogausgang Null ausgegeben. Der Stell-
groRenausgang ist auf die externe Stellgrél3e umgeschalten.

Die Firmware arbeitet dann eine Prifroutine ab, die aus folgen-
den Teilen besteht:

- Checksumme Code im EPROM,

- Abgleichdaten fir Analogeingénge und -ausgang in der
Toleranz,

— Funktion aller Analogeingénge ohne Uber- und Unterlauf.

Wahrend dieser Prifung blinkt die rote LED “CFM” (Common
Failure Menge). War die Prufung fehlerfrei, erlischt die LED
“CFM”, ansonsten leuchtet sie stéandig und die Baugruppe ist
nicht betriebsbereit. Sie kann von keiner der beiden Schnittstel-
len angesprochen werden. Nur durch wiederholtes Einschalten
der Versorgungspannung wird dieser Zustand verlassen. Mit
den LEDs “CM” (Controller Mode) und “PE" (Programmer Ena-
ble) wird der Anlaufzustand angezeigt.

War der Anlauf in Ordnung, wird der Betriebszustand “Handfrei-
gabe” eingestellt und die LED “PE"leuchtet. Die LED “CM"” wird
je nach Anlaufsbetriebsart eingestelt.

|Anlaufzustand LED ‘CFM" [LED “CM” |LED “PE"
Anlauf ok aus an/aus an
falsche Abgleichdaten an an aus
Analogeingéange Unter- an aus an
oder Uberlauf

Code fehlerhaft an an an

Bild 1.14

Tabelle der Anlaufzustande

Bei den beiden Anlaufzustanden “falsche Abgleichdaten” und
“Code fehlerhaft” muR die Baugruppe bzw. das EPROM ge-
tauscht werden. Die Ursache des Fehlers “Analogeingange Un-
ter- oder Uberlauf” kann auch falsche Verdrahtung, Drahtbruch
oder KurzschluBR sein. Ist dies ausgeschlossen mul} die Bau-

gruppe getauscht werden.
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1.8.2 Anlaufbetriebsart

Diese Betriebsart wird immer dann ausgefiihrt, wenn nach dem
Einschalten der Versorgungsspannung die Baugruppe erstma-
lig den Betriebszustand ‘Regler ok” einnimmt.

Sie wird nicht ausgefiihrt, wenn der Betriebszustand “DB im
RAM” eingestellt ist und der vorhandene Datenbaustein mit
dem Kommando “DI 1, DB-Eingabe” oder “EL, EEPROM lesen”
uberschrieben wird.

Die Anlaufbetriebsart (DR 26) mit einer zugehorigen Wertvorga-
be (DW 27) ist im Datenbaustein hinterlegt. Hier kdnnen alle Be-
triebsartenkommandos “Steuern” oder ‘Regeln” mit einem Soll-
wert oder einer Stellgrél3e eingetragen werden. Die Ausfuhrung
dieser Betriebsart erfolgt wie bei der Vorgabe mit einem Be-
triebsartenkommando oder im Vorzugsbetrieb (s. Kapitel 2).

Anlaufbetriebsart DR26 [Wertvorgabe im Datenwort DW 27

K-Regler S-Regler
Steuern W 10H [nicht relevant nicht relevant
Steuern AG 11H |ana.: YUG bis YOG -32766 bis 32767

2 Pkt.:0 bis 100'%
3 Pkt.: -100% bis 100%

Steuem PG 12H |ana.: YUG bis YOG -32766 bis 32767
2 Pkt.:o bis 100%
3 Pkt.: -100% bis 100%

Regeln We 20H [nicht relevant nicht relevant
Regeln AG 21H |Bminbis Bmax IBmin bis Bmax
Regeln PG | 22H IBminbis Bmax IBmin bis Bmax

Bild 1.15 Tabelle der Anlaufbe!riebsarten

Enthalt das Datenwort DR 26 einen hier nicht aufgeflhrten
Wert, wird bei der Parametrierung der BedienfehlerO7H “An/auf- -
betriebsart keine erlaubte Reglerbetriebsart "gesetzt.

Eine fehlerhafte Wertvorgabe erzeugt den Bedienfehler 08H
“Wertvorgabe flrAnlaufbetrieb nicht im Bereich”.

Mit der parametrierbaren Anlaufbetriebsart und der Datensiche-
rung im EEPROM kann die Baugruppe nach dem Einschalten
der Versorgungsspannung ohne weitere Bedienung sofort eine
bestimmte Betriebsart ausfiihren und somit eine gewiinschte
StellgréfRe ausgeben.
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Einschalten der Versorgungsspannung |

Alle Betriebszustande O, ‘

externe Stellgrésse wirkt auf den Prozess

ja ) nein
Prafroutine
fehlerfrei?

| Praffehler anzeigen [
* |

Auf DB-Eingabe
warten Auf neues Einschalten

warten
Auf DB-Eingabe warten,
kein DB im RAM und
kein DB im EEPROM
DB in Arbeitsspeicher kopieren,
DB im RAM und
DB im EEPROM
nein
alle Prozesssignale 0.k.?
Regler nicht o.k.

warten bis Stérung beseitigt

Regler o.k.,

Anlaufbetriebsart einstellen

und ausfihren,

beide Testbetriebe sind aus,

beide Rampen stehen,

der erste Parameterersaiz ist eingeschaltet

nein
) Regier nicht aktiv,
1a exteme Steligrdsse wirkt auf den Prozess
Regler aktiv,
Stellgrosse der 1P 260 wirkt
auf den Prozess
Bild 1.16: Ablaufdiagramm des Anlaufverhaltens
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Reglerfunktion der 1P 260

2 Regletfunktion der 1P 260

2.1  Allgemeines

Die Reglerfunktion ist durch eine vorgegebene Gesamtstruktur
(Strukturtibersicht siehe Register 6), die den SignalfluR der Ein-
gangs- zu den Ausgangssignalen kennzeichnet, darstellbar. Die
Gesamtstruktur enthélt einen Teil mit der minimalen Funktion,
der mit Hilfe von parametrierbaren Strukturschaltem erweitert
werden kann. In der Parametrierphase werden, je nach ange-
wahlter Struktur, bestimmte Parameter mit den Dienstkomman-
dos in den Datenbaustein der 1P 260 eingegeben. Der Aufbau
des Datenbaustein ist im Kapitel 3 dargesteltt.

Teile dieser Struktur mit festgelegter Funktion und einem be-
stimmten Signal als Ein- bzw. Ausgangsgrof3e werden Zweige
genannt. Innerhalb der Zweige befinden sich einzelne Module
mit definierten Ubertragungsfunktionen, die in der Firmware hin-
terlegt sind. Sie koénnen zum Teil mit Betriebschaltern beein-
flulkt werden.

Die  Strukturschalter mit ihren zugehdrigen Parameter sind im
Datenbaustein nach Zweigen geordnet hinterlegt. Alle Struktur-
schalter des StellgréRenzweiges heilen YS, des Reglerzwei-
ges RS, des Istwertzweiges XS, des Sollwertzweiges WS, des
Hilfzweiges 1 HIS und des Hilfzweiges 2 H2S. Die einzelnen
Schalter haben je eine der Bezeichnung folgende Nummer
(z.B. XS 1).

Je nach Stellung der Betriebs- und Strukturschalter erzeugen
die Eingangssignale mit den zugehdorigen Ubedragungsfunktio-
nen das gewinschte Verhalten. Da die Berechnung der Ubertra-
gungsfunktionen nicht kontinuierlich, sondern nur zu bestimm-
ten Zeitpunkten geschieht, spricht man von einem digitalen
Regler. Der Abstand der Zeitpunkt ist konstant und heif3t Ab-
tastzeit Ta. D. h. nach jeder Abtastzeit werden alle Ausgangs-
groRRen der Zweige neu berechnet.

Beachten Sie: Damit das daraus entstehende Verhalten dem
eines analogen Reglers nahezu entspricht,

mul? die Abtastzeit klein gegenuiber den mogli-
chen Anderungen der Eingangsgréf3en sein.

2.1.1 Formate

Die Parameter im Datenbaustein sind in den folgenden Forma-
ten einzugeben.
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1P 260

2-2

Es gilt:  “Eingabe” entspricht dem einzugeben-
den Wert

“Ubergabe mit Kennung” entspricht der Vorgabe im
Datenbaustein fur FB 170

Prozent-Format

Prozentangaben liegen im Bereich von 0.00 bis 100.00%. Sie
sind Festpunktzahlen mit zwei Nachkommastellen.

Ausnahme sind die Grenzwerte des Regeldifferenzgrenzwert-
melders (DW 41 bis 44). Da die Regeldifferenz Werte zwischen
-300.00 % und 300.00 % annehmen kann, ist es notwendig, die
Grenzwerte in diesem Bereich einzustellen. Eine StellgrélRen-
vorgabe im DW 97 zwischen -100 % und 100 % ist u. U. eben-
falls moglich. Negative Werte missen im Zweierkomplement
Ubergeben  werden. Beider Anzeige von Prozentwerten wird
derselbe Bereich eingehalten.

Eingabe in% |Uberqabe
-300.00 bhis300.00 |-30000 bis 30000

Dimension-Format

Die dimensionsbhehafteten GréR3en sind 4-stellige Festpunkt-
zahlen, bei denen einmal die Anzahl der Nachkommastellen
vom Anwender festgelegt werden muf3 Mit der Anzahl legt er al-
so die Genauigkeit der dimensionsbehafteten Grél3en fest. Dies
ist dann die Kennung fir alle Werte. Die Ubergabe erfolgt im
Zweierkomplement, wenn die Zahl negativ ist.

Eingabe in Dimension Ubergabe Kennung
-9999 bis 9999 -9999 his 9999 ‘0
-999.9 his  999.9 -9999 his 9999 l
-99.99 bis  99.99 -9999 bhis 9999 2
-9.999 his ~ 9.999 -9999 bhis 9999 3
-9999 bis  .9999 -9999 bis 9999 4
Zeit-Format

Alle Zeitangaben werden in der Einheit Sekunde (s) eingetra-

gen. Der Zeitwert ist eine 4-stellige Zahl zwischen O und 9999.
Die Zeitformatkennung enthélt die Information tber die Anzahl
der Nachkommastellen der 4-stelligen Zahl.
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Eingabe ins Ubergabe Kennung

0000 bis 9999 0000 bis 9999 2

.000.0 bis 999.9 0000 bis 9999 3

00.00 bis  99.99 0000 bis 9999 4

0.000 bis  9.999 0000 bis 9999 5

Beispiel Abtastzeit Ta:

Es soll eine Abtastzeit von 80 ms eingestellt werden. Der Wert
wird in eine Zahl mit der Einheit Sekunden gewandelt (0.080s)
und die entsprechenden Kennung an den erforderlichen Nach-
kommastellen (drei Stellen) ausgesucht (Kennung = 5). Die
Ubergabe im Datenwort DW 24 ist 80, im Datenwort DR 25 ist
sie 5. Da nach der Wandlung in eine Zeitangabe in Sekunden
die nachfolgenden Nullen in den Nachkommastellen tberfliissig
sind, kann die Abtastzeit auch noch mit Datenwort DW 24 = 8
und Datenwort DR 25 = 4 iibergeben werden.

Faktor-Format
Alle Faktoren sind dimensionslose Festpunktzahlen mit zwei

Nachkommastellen. Sie kénnen 4-stellige positive Werte sein.
Eine Kennung ist nicht nétig.

Eingabe | Ubergabe
0 bis 99.99 0 bis 9999

2.1.2 Betriebsschalter

Ein Verandern der Struktur ohne zusétzliche Parameter im lau-
fenden Betrieb erfolgt mit den Betriebsschaltern (S). Sie sind
mit allen Betriebsarten- und Reglerbetriebkommandos sowie
mit dem Digitaleingang “VB-N" beeinfluRBbar. Die Stellung aller
Betriebsschalter ist in der Betriebszustandsanzeige abgelegt.

S1: Betriebsartenschalter Regeln / Steuern
1.1: Wertvorgabe von AG / PG
1.2: Wertvorgabe von We

Dieser Schalter ist direkt mit allen Betriebsartenkommandos
BS O bis BS 3 und BR O his BR 3 bheeinfluf3bar.

S2: Vorzugsbetrieb ein /aus

Eine Flanke von 1- nach O-Pegel am Digitaleingang “VB-N"
schaltet diesen Schalter und damit den Vorzugshbetrieb ein.
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2-4

Solange am Digitaleingang “VB-N" O-Pegel anliegt kann der
Vorzugsbetrieb nicht abgeschaltet werden. Erst mit 1-Pegel und
einem danach folgenden beliebigen Betriebsartenkommando
|4kt er sich wieder abschalten.

S3: Sollwertrampe hoher

Der Schalter entspricht dem Reglerbetriebskommando RB 4. Er
wird mit den Reglertbetriebskommandos RB 5 und RB 6, mit
dem Einschalten des Test Sollwertzweiges (S5) oder mit dem
Aktivieren des Vorzugshetriebes (S2) wieder abgeschaltet.

S4: Sollwertrampe tiefer

Der Schalter entspricht dem Reglerbetriebskommando RB 5. Er
wird mit den Reglerbetriebskommandos RB 4 und RB 6, mit
dem Einschalten des Test Sollwertzweiges (S5) oder mit dem
Aktivieren des Vorzugshetriebes (S2) wieder abgeschaltet.

S5: Test Sollwertzweig ein/aus

Das Ein- und Ausschalten des Schalters erfolgt mit den Regler-
betriebskommandos RB 2 und RB 3. Abgeschaltet wird er
aullerdem noch beim Einschalten des Vorzugshetriebs (S2).
Die Sollwertrampe (S3 und S4) wird beim Einschalten des Test
gestoppt.

S6 und S7: StellgroRenrarnpe hoher und tiefer

Die Schalterstellungen werden wie bei S3 und S4 mit den Reg-
lerbetriebskomrnandos RB 9, RB 10 und RB 11 verédndert.
Beim Einschalten des Vorzugsbetriebs (S2) werden sie beide
abgeschaltet.

S8: Test Istwertzweig ein/ aus

Das Ein- und Ausschalten des Schalters erfolgt mit den Regler-
betriebskommandos RB 7 und RB 8. Abgeschaltet wird er
auRerdem noch beim Einschalten des Vorzugsbetriebs (S2).

S9: Parametersatz 2 ein /aus

Welcher Parametersatz gerade verwendet wird, 1803t sich mit
den Reglerbetriebskommandos RB O und RB 1 entscheiden.
Nach einer Datenbaustein-Eingabe mit den Kommandos DI 1
und EL sowie im Vorzugsbetrieb (S2) ist der Schalter abge-
schaltet und der Parametersatz 1 eingestelit.

Ab Ausgabestand 5 der 1P 260 gilt:

Wenn moglich bleibt der momentan aktive Parametersatz einge-
stellt.
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2.1.3 Analogwerterfassung

Ein Teil der Eingangssignale wird uber die vier Analogeingange
erfaldt und weiterverarbeitet. Die Analogwerterfassung arbeitet
nach dem integrierenden Prinzip, d. h. das analoge Signal wird
Uber 16 2/3 ms bzw. 20 ms gemittelt und als Impulsanzahl zur
Verfugung gestellt. Dieser Wert ist dann frei von Stérungen mit
der Netzfrequenz (50 Hz oder 60 Hz) und deren Vielfache. Au-
Rerdem werden alle Anteile mit Frequenzen gréf3er der Netzfre-

guenz nach einem TiefpaBverhalten gefiltert. Damit das Nutzsg-

nal eindeutig erfalit wird, darf seine Frequenz nicht groRer als
die halbe Netzfrequenz sein. Zusétzlich bildet die Firmware in
der MeRwerterfassung zur weiteren Unterdriickung von Stérun-
genund zur genaueren Weiterverarbeitung den Mittelwert aus
dem neu erfalBten und dem letzten verwendeten Wert.

Tritt bei der Analogwerterfassung ein Unter- bzw. Uberlauf gro-
Ber 10% auf, ist dieser Wert fehlerhaft, und der Wert wird auf -
10% bzw. 110% begrenzt, bis kein Unter- bzw. Uberlauf festge-
stellt wird. Handelt es sich dabei um den Analogeingang fiir den
Istwert X wird der ~ Bedientehler52H “Analogeingang X gestort”
gesetzt.

Der Analogeingang-Status (AE-Status) enthalt fir jeden der vier
Analogeingénge eine Kennzeichnung fiir Unter- und Uberlauf.

Analogeingang-Status (im DR 111):

Bit Zustand |Bedeutung

0 1 Unterlauf Analogeingang We
1 1 Uberlauf Analogeingang We
2 1 Unterauf Analogeingang H1
3 1 Uberlauf Analogeingang H1
4 1 Unterlauf Analogeingang X
5 1 Uberlauf Aanlogeingang X

6 1 Unterlauf Analogeingang H2
7 1 Uberlauf Analogeingang H2

Bild 2.1 Analogeingang-Status

2.1.4 Glattung

Zur Filterung von Analogeingangssignalen dient das Glattungs-
glied (GI). Es ist als Verzdgerungsglied erster Ordnung reali-
siert und unterdriickt somit Signalanteile mit Frequenzen groRer
als die Grenzfrequenz des Glattungsglieds.

© Siemens AG C79000-B8500-C497-02
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Da sich die AusgangsgroRe (A) bei einem Sprung der Eingangs-
groRe (E) nach einer e-Funktion veréndert, kann die Grenzfre-

quenz auch mit der Zeitkonstante r angegeben werden. Diese
entspricht der parametrierbaren Glattungszeit (TG), mit der sich

das analoge Eingangsignal je nach Anforderung filtern 1aRt.

Das Glattungsglied ist in der Reglerstruktur tberall dort vorhan-

den, wo analoge Eingangsignale mit (iberlagerten Stérungen er-

falit werden. Dies ist im Sollwert-, Istwert- und in den beiden
Hilfszweigen der Fall.

Der Algorithms des Glattungsgliedes wird pro Abtastzeit (Ta)
einmal berechnet und lautet

A. GK (Aalt -E)+ E mit
CGK=@2TG-Ta)/ (2 TG + Ta).

Die Glattungskonstante (GK) beschreibt den Zusammenhang

zwischen der Abtastzeit (Ta) und der Glattungszeit (TG). Die
AusgangsgrofRe kann sich nur zu jedem Abtastzeitpunkt veran-

dern. Ein schnelleres Verhalten, mit einer Glattungszeitkonstan- —
ten TG kleiner der Abtastzeit Ta, ist nie erreichbar und somit

nicht parametrierbar

FW die Glattungszeit TG gelten folgende Grenzen:
Ta<TG<32767 * Ta
Beachten Sie: Die Berechnung des Algorithms erfolgt umso

genauer, je kleiner das Verhéltnis TG / Ta ist.
Bei TG/ Ta = 32 ist die Genauigkeit 1%o0.
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2.1.5 Hochlaufgeber

Der Hochlaufgeber (HG) verandert Ausgangsgrolie (A) bei
einem Sprung der EingangsgrofRe (E) rampenférmig, solange
bis die Ausgangsgroe den Wert der EingangsgroR3e erreicht

hat.
ET A
100 % _T_ /
/ AN
' N
s0% | & - / N
N Va 2 AN
o% A S
t
E A
t
100%
t
50%
|
R e e B e B e -
haher tiefer Stopp tiefer héher Stopp !
n
Bild 2.2 Hochlaufgeberfunktion

Je nach Anwendung ist die Anstiegsgeschwindigkeit der Aus-
gangsgrole verschieden. Sie 1alt sich mit der Zeit fur eine An-
detung von 100% parametrieren. Die Zeit, die fir eine Ande-
rung der Ausgangsgrofie von O bis 100% vergeht, wird
Hochlaufzeit (TH) genannt. Das Verhalten des Hochlaufgeber-
ausgangs bei einer negativen Eingangsanderung a3t sich extra
mit der Rucklaufzeit (TR) parametrieren.

Die Hochlaufanstiegsgeschwindigkeit wird immer dann verwen-
det, wenn sich der Eingangswert vergroert hat. Wird der Ein-
gangswert kleiner, wird die Rilcklaufanstiegsgeschwindigkeit be-
nutzt.

Da die Hochlaufgebeffunktion im Abstand der Abtastzeit (Ta)
durchlaufen wird, MN sich die Ausgangsrampe durch Addieren

2-7
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eines Increments (INKH, INKR) bezogen auf die Abtastzeit ge-
nerieren. Die Inkremente berechnen sich wie folgt,

INKH = 10000 .Ta/TH
INKR = -10000 .Ta / TR.

Das kleinste sinnvolle Inkrement ist 1, das grof3te 10000. D. h.
die Hochlauf- bzw. Rucklaufzeit darf nicht kleiner als die Abtast-
zeit und nicht groRer als 10000 mal die Abtastzeit sein. Diese
Vorschrift muf3 bei der Parametrierung eingehalten werden.

In der Reglersttuktur befinden sich je ein Hochlaufgeber im Soll-
wertzweig und im StellgroRenzweig. Im laufenden Betrieb hat
der Hochlaufgeber die Aufgabe, sprunghafte Anderungen der
Sollwert- bzw. StellgroRenvorgabe in eine Rampe mit parame-
trierbarer Steigung umzusetzen, damit weniger sprunghafte
StellgroRenéanderungen zustande kommen. Die zweite Funktion
des Hochlaufgebers ist die Erzeugung einer Wertvorgabe mit
den Reglerbetriebkommandos Sollwertrampe bzw. Stellgréf3en-
rampe. Hier wird die Eingangsgrofl3e des Hochlaufgebers bei
‘Hoéher” auf 100% und bei “Tiefer” auf 0% gesetzt. Die jeweilige
Wertvorgabe &ndert sich dann mit der Ausgangsgréf3e solange
bis 100%. bzw. O% erreicht ist oder das Reglebetriebskomman-
do “Rampe stoppen” eintrifft.

Ab Ausgabestand 5 der 1P 260 gilt:
Die Stellgréfenrampe lauft maximal bis an die parametrierte
StellgréRenbegrenzung.

Der Grenzwertmelder (GWM) Uberwacht die Amplitude eines
bestimmten Signals an einer festgelegten Stelle in der Regler-
struktur. Er begrenzt nicht die Amplitude des Signals, sondern
meldet das Uber- bzw. Unterschreiten und das Erreichen von
Grenzwerten. Die GroRe der Grenzwerte ist von der Signalart
und der Signalquelle abh&ngig. Damit sie den jeweiligen Anfor-
derungen angepalit werden kdnnen, sind sie parametrierbar.

Ein Grenzwertmelder besitzt immer zwei Gefahrengrenzwerte
(UG, OG) und u. U. zwei zusatzliche Warngrenzwerte (UW,
OW). Es gibt jeweils einen oberen und einen unteren Grenz-
wert. Jedem Grenzwert ist im Grenzwertmelderstatus ein bit zu-
geordnet. Liegt die Signalamplitude innerhalb des gliltigen Be-
reichs sind alle Statusbits nicht gesetzt. Das Statusbit flir einen
oberen Grenzwert wird gesetzt, wenn dieser erreicht oder Uber-
schritten wird, flr einen unteren, wenn dieser erreicht oder un-
terschritten wird. Zurlickgesetzt wird das Statusbit fur den Warn-
grenzwert auch dann, wenn zusétzlich noch der Gefahren-
grenzwert Uberschritten wird. Die einzelnen Grenzwerte besit-
zen keine Hysterese.

© Siemens AG C79000-B8500-C497-02
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Grenzwertmelderstatus
O0G — a
W —— b |ow|uw |0G |UG |
oG .
Signala] 0 [0 |1 | O |
UW== ¢ signaib] 0 o [o [ o |
)
UG —— Signalc| 0 [1 o]0
Bild 2.3 Grenzwertmelderfunktion

Bei der Parametrierung der Grenzwerte miissen folgende Vor-
schriften beachtet werden:

. die Grenzwerte dirfen nicht gleich groR sein
.die Grenzwerte miissen in der Reihenfolge UG, UW, OW
und OG grol3er werden

In der gesamten Reglerstruktur befinden sich drei Grenzwert-
melder, einer ohne Warngrenzen im Sollwertzweig, einer mit zu-
satzlichen Warngrenzwerten im Istwertzweig und einer zur
Uberwachung der Regeldifferenz mit Warngrenzen im Regler-
block. Der Digitalausgang “GWM” zeigt ein Erreichen einer Ge-
fahrengrenze aller drei Grenzwertmelder an, d. h. er kann als
Sammelsignal zur optischen bzw. akustischen Anzeige oder zur
Steuerung verwendet werden.

Die drei Grenzwertmelder werden nur in der Betriebsart “Re-
geln” abgearbeitet. In der Betriebsart “Steuern” bleibt der
Grenzwertmelderstatus und der Zustand des Digitalausgangs
“GWM” unverandertl.

© Siemens AG C79000-B8500-C497-02
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Grenzwertmelder-Status (im DW 11 O)

@©
=

Zustand |Bedeutung

1 Istwert untere Gefahrengrenze XUG

Istwert obere Gefahrengrenze XOG

Istwert untere Warngrenze XUW

Istwert obere Warngrenze XOW

Regeldifferenz untere Gefahrengrenze XdUG

Regeldifferenz obere Gefahrengrenze XdOG

Regeldifferenz obere Warngrenze XdOW

Sollwert untere Gefahrengrenze WUG

© |0 [N o [0 [~ |w | — o

Sollwert obere Gefahrengrenze WOG

—
o

Stellgréf3e untere Grenze YUG

1
|
|
1
|
1 Regeldifferenz untere Warngrenze XdUW
|
|
|
1
|

—
[N

Stellgréf3e obere Grenze YOG

Bild 2.4 Grenzwertmelder-Status

Ab Ausgabestand 5 der Baugruppe und Firmwareversion
V1.3 gilt:

Alle drei Grenzwertmelder haben eine konstante Hysterese von
2,00 % bei jedem Grenzwert. Ist die Differenz zwischen dem er-
sten oberen und dem ersten unteren Grenzwert kleiner als
2,00% wird diese Differenz als Hysterese verwendet. Beim
Setzen eines Statusbits einer Gefahrengrenze wird das zugeho-
rige Statusbit der Warngrenze nicht geloscht. Die Grenzwert-
melder werden auch in der Betriebsart "Steuern” abgearbeitet.

Das Bild 2.5, Gesamtstrucktur, zeigt den SignalfluR von der Wert-
vorgabe bis zur Ausgabe der StellgréfRe Y auf die Regelstrecke
in den beiden Betriebsarten der Baugruppe. Die dazu vorhande-
nen Zweige sind als Blocke dargestellt. Ihre Funktion und Para-
metrierung wird in den folgenden Kapiteln 2.2.1 bis 2.2.5 be-
schrieben. Alle benétigten Parameter werden mit der Angabe
des Datenwortes (DW) und des Bedienfehlers (BFEH) aufgeli-
stet. Der Bedienfehler wird gesetzt, wenn der Parameter fehler-
haft bzw. aulRerhalb seiner Grenzen an die Baugruppe Oberge-
ben wurde.
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Die abgebildete Gesamtstruktur beinhaltet alle drei im Regler-

block parametrierbaren Reglerarten. Folgende Reglerarten sind

mdglich:

. Kontinuierlicher (K-) Regler mit analoger
StellgréRenausgabe,

.Kontinuierlicher (K-) Regler mit Impulsausgabe Auf und Zu,

. Schrittregler (S-Regler) mit Stellinkrementausgabe Auf und
Zu.

Unabhangig von der Reglerart hei3t die auf den Prozel3 wirken-
de AusgangsgrofRe immer Stellgro3e Y.

Yext
- I o
yn |Stellgrdssen- | RSP Y
zwelg Steligrossen- R
W | Sollwert- [a __Xd b 9
LA SN 2weig _’Q'__' Regler T
S
Hilfszweig 1| i
]
H2| e
Hilfszweig 2 c
I k
Istwert- X | €
zweig
Bild 2.5 Gesamtstruktur

Mit dem Betriebsschalter S1 kann die eingestellte Betriebsart
verandert werden.

In der Betriebsart “Steuern” wird die StellgroBe Y ber den
StellgroRenzweig und die StellgroRenausgabe erzeugt. Dazu ist
nur die StellgroRenvorgabe Yh nétig.

Die feste minimale Struktur mit einem Sollwertzweig, einem Ist-
wertzweig, dem Reglerblock und der StellgréRenausgabe kann
mit zwei verschaltbaren Hilfszweigen erweitert werden. Mit wel-
chem Vorzeichen und auf welchen Punkt (a oder b) der Hilfs-
zweig wirkt ist einstellbar. Die so entstandene Struktur wird in
der Betriebsart “Regeln” durchlaufen.

Die Reglerfunktion l&auft auch bei erkanntem Ausfall des Auto-
matisietungsgerdes (s.Kapitel 1.6.) ohne Verénderung weiter.

© Siemens AG C79000-88500-C497-02 2-11
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Auch der Wieder- oder Neuanlauf des Automatisierungsgerates
beeinflult die Funktion der Baugruppe nicht. Kommandos, die
mit dem Standardfunktionsbaustein FB 170 in den verschiede-
nen Anlaufbausteinen der Automatisierungsgeréte Ubertragen
werden, kommen zur Ausfiihrung.

Beaohten Sie: Unabhangig vom Betriebschalter S1 missen
allgemein bendtigte Parameter im Datenbau-
stein angegeben sein. Sie stehen in den Daten-
worten DW 16 bis DW 30. Nicht alle davon
haben einen Einflul auf die Funktion, sondern
ein Teil dient der Dokumentation und Anzeige.

DB-Nummer:

DW 16 DB-Nummer | BFEHO1H |

Sie hat nur dokumentarischen Charakter, sollte aber mit der
Nummer des im Automatisierungsgerét verwendeten Datenbau- -
steins Ubereinstimmen. Erlaubt sind Zahlen zwischen 1 und
255.

Baugruppenkonfiguration:

|DW 17 | Baugruppenkonfiguration | BFEH 02H

Mit ihr wird der MeRbereich jedes Analogeinganges und der
Ausgabebereich des Analogausganges auf O bis 10 V, O bis 20
mA oder 4 bis 20 MA festgelegt. AuBerdem a3t sich die Stérun-
terdriickung der integrierenden Analogwerterfassung fur Stérun-
gen mit den Frequenzen zwischen 50 Hz und Vielfache oder 60
Hz und Vielfache auswahlen.

Die Verarbeitung des Analogeingangssignals ist bei den Mel3be-
reichen O bis 100V und O bis 20 mA identisch. Beim Melbe-
reich 4 bis 20 MA erfolgt die Verarbeitung unterschiedlich dazu.

Wird ein entsprechenden Eingang bzw. der Analogausgang

nicht verwendet, mul3 die Baugruppenkonfiguration trotzdem
richtig parametriert sein.

© Siemens AG C79000-88500-C497-02
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AE H2-1 | AE H2-0

AE X-1 | AE X-0 | AE H1-1 [AE H1-0 |AEWe-1 |AE We-O

15

14

13 12 11 10

9 8

50/60

XX

XX XX XX XX

AA-1 | AA -0

AEn-1

AEn-O MeRbereich des Analogein-

gangs n

0- 10V

0-20 mA

4-20 mA

— |- lo |o

— lo |~ |lo

nicht erlaubt, Bedienfehler02H

AA-0 Ausgabebereich des Analogaus-

gangs

0- 10V

0-20 mA

4-20 mA

— |~ |0 |lo

— O | |O

nicht erlaubt, Bedienfehler02H

50/60

Stdunterdriickung fir:

50 Hz Stérungen und Vielfache

60 Hz Storungen und Vielfache

Dimensionsangabe:

DW 18-20

Dimensionsangabe

Sie umfal3t sechs ASCII-Zeichen, die die Dimension der Regel-
groRe beschreiben. Die Angabe wird nicht Gberprift und nutzt
der besseren Dokumentation und Anzeige.

Kennung Dimension:

DW21

Kennung
Dimension

BFEHO3H

© Siemens AG C79000-B8500-C497-02
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Die Kennung ist eine Zahl zwischen O und 4. Sie sagt aus, wie-
viele Nachkommastellen alle dimensionsbehafteten Grof3en in

der Reglerstruktur haben (s. Kapitel2.1.1 Dimension-Format).

Mit  ihrer Angabe wird somit die Genaugkeit der dimensionsbe-
hafteten Gréf3en fest gelegt.

Arbeitsbereich:

DW 22 Bereichsminimum Bmin BFEHO5H
DW 23 Bereichsmaximum Bmax BFEHO04H

Beide Parameter sind dimensionsbehaftete Grélien. Sie be-
schreiben mit der eingegebenen Dimension und ihrer Kennung
den Arbeitsbereich der RegelgroRe.

Alle weiteren dimensionsbehafteten Parameter und Wertvorga-
ben miissen in diesem Arbeitsbereich liegen.

Beachten Sie: Die Anzeige der dimensionshehafteten Beob-
achtungspunkte erfolgt ebenfalls mit der para-
metrierten Genauigkeit im Arbeitsbereich.

Zur internen Verarbeitung von dimensionsbehafteten GroRen
und Werten in Prozent wird der Arbeitsbereich in den Bereich
O"A bis 100.00% umgerechnet, d. h. das Bereichsminimum ent-
spricht dem Prozentwert O% und das Bereichsmaximum dem
Prozentwert 100.00%. ist die Differenz zwischen den beiden Be-
reichsgrenzen grolRer als 10000 geht bei der Umrechnung Ge-
nauigkeit verloren.

Das Bereichsmaximum kann zwischen -9999 und 9999 liegen.
Fur das Bereichsminimum gilt folgendes, es muR kleiner als
das Maximum, aber nicht kleiner als -9999 sein.

Abtastzeit:

DW 24 Abtastzeit Ta BFEH 06H
DW25 |Ta-Kennung

Der Zeitabstand von einer Bearbeitung der gesamten Regler-
struktur bis zur néchsten heildt Abtastzeit Ta. Der Wert der Ab-
tastzeit kann nur in Verbindung mit der Regelstrecke und der
verwendeten Reglerart richtig parametriert werden. In jedem
Fall muB3 der Regler auf Anderungen der Regelstrecke schnell
reagieren kénnen. Da der maBgebende Parameter flr die Reak-
tion des Reglers die Abtastzeit ist, soll diese wesentlich kleiner
als die Streckenverzdgerung Ts sein. Als Faustformel gilt der
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Zusammenhang:

Ta <10 Ts.

Alle weiteren Zeitangaben im Datenbaustein sind immer in Be-
zug auf die Abtastzeit zu sehen, da die zugehdrige Funktion je-
weils zum Abtastzeitpunkt ausgefuhrt wird. Wird die Abtastzeit
zu klein gewabhlt, ist es wegen der begrenzten Rechengenauig-
keit moglich, daR die Ausgangsgréfien der einzelnen Funktion

ungenau berechnet werden. Insbesondere trifft dies auf den I-

Anteil im Regelalgorithmus und auf das Glattungsglied.

Grundsétzlich erfolgt die Angabe jeder Zeit in einem definierten
Format (s. Kapitel 2.1.1 Zeit-Format). Damit ist es mdglich, Zeit-
werte von 1 ms bis 9999s zu parametrieren.

Auf der Baugruppe kann die Abtastzeit nur als Vielfaches von
20 ms generiert werden, d. h. Angaben kleiner 20 ms oder nicht
als Vielfaches von 20 ms sind verboten.

Beachten Sie: Genauso darf die obere Grenze von 9999s
nicht Uberschritten werden.

Bei der Reglerart S-Regler ist die kleinste Angabe 60 ms.

Anlaufbetriebsart:

DW26 |[Anlaufbetriebsart |BFEH 07H

DW 27 Wertvorgabe zur Anlaufbetriebsart BFEHO6H

Zur Anlaufbetriebsart gehdrt die Angabe der Betriebsart

(DR 26) und u. U. die  Angabe einer Wertvorgabe (DW 27). Aus-
gefiihrt wird sie wie jede andere Betriebsartenvorgabe durch
ein Betriebsartenkommando oder den Vorzugsbetrieb. Aller-
dings nur, wenn das erste Mal nach dem Einschalten der Ver-
sorgungsspannung ein Datenbaustein in den Arbeitsspeicher
gelangt und der Betriebszustand ‘Regler ok” eingesteltt wird. Im
Kapitel 1.8“Anlauf der 1P 260" ist dieser Zusammenhang und
die erlaubte Parametrierung der bei den Datenwdrtern DR 26
und DW 27 beschrieben.

Vorzugsbetriebsart:

DW 28 IVorzugsbetrieb VB

DW29 Wertvorgabe zum Vorzugshetrieb BFEH 09H

Wie bei der Anlaufbetriebsart miissen auch hier zwei Angaben

© Siemens AG C79000-B8500-C497-02
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gemacht werden. Mit dem Bit O im Datenwort DR 28 parame-
triert man die Betriebsart (Bit O = O hei3t “Steuern”, BitO =1
hei3t "Regeln"). Der Vorzugsbetrieb und der erlaubte Bereich
der Wertvorgabe ist im Kapitel 1.6 weiter beschrieben.

Einzel- oder Master/Slave-Betrieb:

DW30 Bit2 | | Master/Slave | BFEH37H

Der Strukturschatter RS2 entspricht dem Bit 2 im Datenwort

DR 30. Die Baugruppe arbeitet im Einzelbetrieb oder als Master
im Master/Slave-Betrieb, wenn RS 2 = O ist. Ist das Bit gesetzt,
also RS2 =1, Uberwacht die Baugruppe als Slave die zweite,
als Master parametrierte Baugruppe (s. Kapitel 5).

Beachten Sie: Bei der Reglerart K-Regler mit Impulsausgabe
ist der Master/Slave-Betrieb verboten, d.h.
RS 2 muR3 Null sein. -

Reglersperre RSP:

Mit dem Digitaleingang “RSP”, Reglersperre, wird die berechne-
te Stellgrofie Y vom Prozel3 abgetrennt und eine extern ange-
legte StellgroRe Yext auf den Prozel3 geleitet.

Bei der analogen StellgroBenausgabe muf3 die externe Stellgro-
Re an der Baugruppe (Stecker X4) verdrahtet sein, da die Um-
schaltung mit einem Relais realisiert ist.

Die externe Stellgré3e kann bei Benutzung der Stellausgénge
“Auf” und “Zu” direkt parallel zu diesen verdrahtet werden. Da-
bei ist darauf zu achten, dal die externe StellgroRe abgeschal-
tet wird, wenn die Reglersperre nicht aktiv ist.

Die berechnete Stellgrél3e wirkt auf den Prozel3 , wenn der Digi-
taleingang “RSP” Null ist. Ist der Digitaleingang “RSP” Eins,
wird auf die externe Stellgré3e umgeschalten.

Soll eine bestehende Baugruppenkonfiguration oder Reglerart —
verandert werden, muf3 der Regler gesperrt sein. Ansonsten
wird der Bedienfehler3AH gesetzt. Bevor die neue Baugruppen-
konfiguration oder Reglerart eingestellt wird, wird der Betriebs-
zustand “Regler ok” und der Digitalausgang “RB” weggenom-
men und erst wieder eingesteltt, wenn:
.der Analogeingang X nicht gestort ist,
. kein Kurzschlul? der Digitalausgange vorliegt und
. beide Endschalter nicht gleichzeitig angesprochen haben
(nur beim S-Regler)

Auch wenn die Reglersperre aktiv ist, wird die gesamte Regler-
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struktur abgearbeitet und alle Betriebsschalter sind beeinfluf3-
bar. Das weitere Verhalten ist aber von der Reglerart abhangig:

.S-Regler und K-Regler mit Impulsausgabe:

In der Betriebsart “Regeln” wird die letzte StellgroRe bzw.
Stellung beim S-Regler gehalten und der Regler nach dem
aktuellen Istwert nachgefuhrt. Die Betriebsart “Steuem” wird
wie bei RSP = O ausgefiihrt.

Beim Umschalten auf die berechnete SteligroRe (RSP = O)
ist darauf zu achten, dal’ diese mit der extemen Stellgroi3e
ubereinstimmt, damit ein Sto3 am Stellglied vermieden wird.
Inshesondere beim K-Regler ist dies wichtig und kann
erreicht werden, indem mit der Betriebsart “Steuern”der
Wert der externen StellgroRe eingestellt wird.

. K-Regler mit analoger StellgroRenausgabe und ohne
Ruckfuhrung:

Das Verhalten ist wie beim S-Regler bzw. K-Regler mit
Impulsausgabe (s. 0.).

. K-Regler mit analoger StellgroRenausgabe und mit
Ruckfuhrung:

Der Analogeingang H2 ist als Stellungsriickfiihrung
parametriert (s. Kapitel 2.2.3). In beiden Betriebsarten wird
der Regler auf diese Stellgréf3e und den aktuellen Istwert
nachgefiihrt. Das Umschalten der Reglersperre erfolgt ohne
weitere MalRnahme stol3frei.

Analogeingang X gesort, Bedienfehier52H:

Sobald der Iswert mit einem Unter- bzw. Uberlauf groRer 10%
erfaldt wird, wird dieser Fehler gesetzt. Geldscht wird er auto-
matisch, wenn der Istwert wieder im erlaubten Bereich liegt.
KurzschluR der Digitalausgange, Bedienfehier53H:
Uberlast oder KurzschluR einer der vier Digitalausgange er-

zeugt diesen Fehler. Er wird automatisch geldscht, wenn die Ur-
sache behoben ist.

Beide Endschalter aktiv (S-Regler), Bedienfehier54H:

Sprechen beide Endschalter beim S-Regler gleichzeitig an, ist

ihre Funktion nicht mehr sichergestellt. Dieser Fehler wird dann
gesetzt und automatisch geléscht sobald mindestens einer der
Endschalter nicht mehr aktiv ist.

© Siemens AG C79000-B8500-C497-02
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Verhalten bei Bedienfehier52Hbis 54H:

Im laufenden Betrieb wird der Betriebszustand “Regler ok” nicht
beeinflut. Ohne Reglersperre wirkt die berechnete StellgroRe
auf den Prozel3. Die eingestellte Betriebsart und die Stellung
der restlichen Betriebsschalter bleibt erhalten.

In der Betriebsart *Regeln’* wird die letzte StellgroRe bzw. Stel-
lung beim S-Regler gehalten und der Regler nach dem aktuel-
len Istwert nachgefiihrt . Ist die Fehlerursache beseitigt, lauft der
Regler wieder weiter. Die Betriebsart Steuern” wird wie ohne
Fehler ausgefiihrt.

Ein Betriebsartenwechsel sowie alle weiteren Betriebsschalter
sind beeinfluBbar. Die Auswirkung der Betriebsschalter macht
sich in der Betriebsart “Regeln” erst bemerkbar, wenn die Feh-
lerursache beseitigt ist.

Tritt bei einer Bedienung in diesem Zustand ein Bedienfehler
auf, wird dieser u.U. von den Bedienfehlern 52H bis 54H uber-
schrieben.

Beim S-Regler und Bedienfehler54H kann das Stellglied in kei-
ner Betriebsart mehr bewegt werden.

Nach dem Anlauf der 1P 260 wird bei anstehenden Bedienfeh-
lern 52H bis 54H der Betriebszustand “Regler ok” nicht einge-
stellt.

Ab Ausgabestand 5 der Baugruppe und Firmwareversion
V1.3 gilt:

Das Verhalten bei Bedienfehler 52H bis 54H ist parametrierbar.
Dazu wird der Parameter “Verhalten bei externen Fehlern” be-
nutzt.

Verhalten bei externen Fehlern:

IDW30Bit4 | INachfihren |
| | |Regeln

Bit 4 = O : Nachfuhren; Verhalten wie oben beschrieben
. 1: Regeln; Trotz Fehler wird in der Betriebsart
“Regeln” weiter geregelt und nach dem Anlauf der
Betriebszustand “Regler ok” eingestellt.
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2.2.1 Sollwertzweig

Der Sollwertzweig ist im Bild 2.6 dargestellt. Die Sollwertvorga-
be wird in ihm zur Bildung der Regelfdifferenz am Punkt a verar-
beitet. Am Beobachtungspunkt “BP WI" (DW 98) steht die Soll-
wertvorgabe und am Beobachtungspunkt “BP W2”" (DW 99) der
verarbeitet Sollwert in dimensionsbehafteten Gré3en an. Die

Wirkung des Sollwertzweiges auf den Punkt a ist immer positiv.

Ab Ausgabestand 5 der 1P 260 gilt
Der Beobachtungspunkt “BPW 1* (DW 98) liegt nach dem Be-

wertungsfaktor FW.

Datenwort und Bit | Zustand Struktur
DR 55 Bit O 0 WSO ohne Hochlaufgeber

| WSO mit Hochlaufgeber
DR 55 Bit 1 0 ohne Glattung

1 mit Glattung

Bminl
Test
VB *Regeln’ DR 28.0 = 1
Wertvorgabe DW 29
o}
THl TRJ' ' TGl TH 1 TR 1
PG-Wert Sollwert- 1 1[—" GL 1 HG
0_12 1’_' rampe WSo
S1.1 wso A A s ol
1 0 S3é4

AG-Wert .
We
ol
Bild 2.6 Sollwertzweig

Sollwertvorgabe, Betriebsschalter S1, S2:

Die Erzeugung der Sollwertvorgabe ist von den Betriebsschal-
tern S1und S2 abhéngig. Die Sollwertquelle wird in der Be-
triebsart “Regeln” mit den Betriebsschaltern S1 und S2 ausge-
wahlt. Mégliche Quellen sind der Analogeingang We, das AG,
das PG und die Wertvorgabe des Vorzugshbetriebs.

Der Betriebsschalter S1 laf3t sich mit den Betriebsartenkomman-

dos BR O bis BR 2 in seine drei Stellungen O bis 2 bringen. Da-
bei wird immer die Betriebsart “Regeln” eingestellt.

© Siemens AG C79000-B8500-C497-02
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In der Stellung 1 und 2 des Betriebschalters S1 muR eine Ande-
rung der Sollwertvorgabe mit den Betriebsartenkommandos

BR 1 bzw. BR 2 geschehen. Als giiltige Sollwertvorgabe im Da-
tenwort DW 97 werden dimensionsbehaftete GroRen zwischen

Bmin und Bmax angenommen. Liegen sie auf3erhalb des Ar-
beitsbereichs, bleibt die alte Wertvorgabe und Betriebsart einge-

stellt und der Bedienfehler4DH *“Sollwertvorgabe nicht im Be-
reich-wird gesetzt.

Ist die Quelle der Analogeingang We (S1 = O), wird zu jedem
Abtastzeitpunkt der von der MelRwerterfassung ermittelte Wert
verwendet. Dieser liegt, wenn er ohne Unter- bzw. Uberlauf er-
fadt wurde, zwischen Bmin und Bmax.

Mit dem Betriebsschalter S2 (Digitaleingang “VB-N" = O) wird
der Vorzugsbetrieb eingeschalten, wenn er mit dem Datenwort
DR 28.0 als Betriebsart *Regeln” parametriert ist. Abgeschal-
ten (Digitaleingang “VB-N" = 1) wird er mit jedem Betriebsarten-
kommando BR O his BR 2 oder BS O bis BS 2.

Ab Ausgabestand 2 des FB 170 gilt:
Die Sollwertvorgabe vom AG ist auch mit dem Betriebsarten-
kommando BR 2 aus dem DW 123 mdglich.

Sollwertrampe, Betriebsschalter S3 und S4:

Eine weitere Mdglichkeit die Sollwertvorgabe zu &ndern bietet
die Sollwertrampe. Nur mit einem parametrierten Hochlaufge-
ber im Sollwertzweig kann sie benutzt werden (Bedienfehler
4BH “Hochlaufgeber nicht parametriefrt). Die Sollwertrampe
kann bei abgeschaltetem Vorzugsbetrieb (S2 = O) und Sollwert-
vorgabe vom AG (S1=1) oder PG (S1 = 2) mit den Betriebs-
schaltern S3 und S4 generiert werden.

Die Stellung der Schalter S3 und S4 ergibt sich wie folgt:

S3 .S4
Kommando RB 4 “Sollwertrampe héher” ! 0
Kommando RB 5 “Sollwertrampe tiefer 0 !
Kommando RB 6 “Sollwertrampe stoppen” 0 0
Bewertungsfaktor FW:
IDW56 \ Bewertungsfaktor FW | BFEH20H

Zur Reglerverschaltung (Verhéltnis- und Mischungsregelung)
oder zur Bewertung der Sollwertvorgabe gibt es den Faktor
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FW. Er stehtim Datenwort DW 56 und kann Werte im Faktor-
Format (s. Kapitel 2.1.1) zwischen 0.01 und 99.99 annehmen.

Teat Sollwertzweig, Betriebsschalter S5:

Die Sollwertvorgabe kann mit dem Betriebsschalter S5 abge-
schalten werden. In der Stellung 1 wird dann das Bereichsmini-
mum als Sollwert verwendet. Mit den beiden Reglerbetriebkom-
mandos R2und RB3 &Rt sich die Stellung verandem.

Glattung:

DW60 GlattunszeitTG BFEH23H

DW61 ITG-Kennung

Das Modul Glattung im Sollwertzweig kann mit dem Struktur-
schalter WS1 (DR 55.1) strukturiert werden. Seine Funktion ist
im Kapitel 2.1.4. beschrieben. ist der Schalter WS1 = 1, muf}
die Glattungszeit TG im Zeit-Format (s. Kapitel 2.1 .1) in den Da-
tenworten DW 60 und DW 61 parametriert sein. Sie darf nicht
kleiner als die Abtastzeit und nicht gréRer als 9999s oder
32767*Abtastzeit sein. Die Parametrierung ist nicht nétig, wenn
der Schalter WS1 = O ist.

Hochlaufgeber:

DW57 Hochlaufzeit TH BFEH21H
DW58 Ricklaufzeit TR BFEH22H
DW59 TH-Kennung ITR-Kennung

Der Hochlaufgeber im Sollwertzweig kann mit dem Struktur-
schalter WSO (DR 55.0) strukturiert werden. Seine Funktion ist
im Kapitel 2.1.5 beschrieben. Ist der Schalter WSO = 1, muRR die
Hochlauf- und Ricklaufzeit im Zeitformat (s. Kapitel 2.1 .1) in
den Daten worten DW 57, DW 58 und DW 59 parametriert sein.
Beide Zeiten (TH und TR) mlssen mindestens so groR wie die
Abtastzeit und maximal 10000 mal die Abtastzeit bzw. 9999s
sein. Die Parametrierung ist nicht notig, wenn der Schalter
WSO = O ist.

Grenzwertmeider:

DW 62 GWM-Sollwert WOG BFEH24H
DW 63 GWM-Sollwert WUG BFEH25H

© Siemens AG C79000-88500-C497-02
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Am Ende des Sollwertzweiges wird der am Beobachtungspunkt -
‘BP W2" angezeigte dimensionbehaftete Sollwert von einem
zweistufigen Grenzwertmelder Uberwacht. Seine Funktion ist im

Kapitel 2.1.6 beschrieben. Der GWM-Status (DW 110) enthalt

im Bit 8 und Bit 9 die Information  (iber ein Unter- bzw. Uber-

schreiten der beiden Grenzwerte. Beide Grenzwerte miissen in-

nerhalb der Bereichsgrenzen Bmin und Bmax liegen, wobei der

obere WOG (DW 62) immer grél3er als der untere WUG

(DW 63) sein muf}

Die Bearbeitung des Sollwertzweiges erfolgt jeweils zum Abtast-
zeitpunkt. In  der Betriebsart “Regeln” wird der Sollwert am Be-
obachtungspunkt “BP W2" zur Bildung der Regeldifferenz be-
nutzt. Dieser Wert wird innerhalb der Bereichsgrenzen Bmin
und Bmax begrenzt. Der gesamte Sollwertzweig, auRer dem
Grenzwertmelder, wird auch in der Betriebsart “Steuem” abge-
arbeitet.

Ab Ausgabestand 5 der 1P 280 gilt:
Auch die Grenzwertmelder werden in der Betriebsart “Steuern”
abgearbeitet.

2.2.2 Istwertzweig

Im Istwertzweig (S. Bild 2.7) wird der von der Regelstrecke er-
zeugte Istwert X zur aktuellen RegelgréRe verarbeitet. Der Ein-
gang des Istwertzweiges ist immer der Analogeingang X. In Di-
mension angezeigt wird der erfafdte, u.U. radizierte und
bewertete Istwert am Beobachtungspunkt “BP XI” (DW 100)
und der zur Bildung der Regeldifferenz benutzte Wert am Beob-
achtungspunkt “BP  X2" (DW 101). Auf den Punkt a wirkt der Ist-
wertzweig immer negativ.

Ab Ausgabestand 5 der 1P 260 gilt:
Der Beobachtungspunkt “BPX1” (DW 100) liegt nach dem Be-
wertungsfaktor FX.

Datenwort und Bit Zustand Struktur

DW 64 Bit O 0 XSO ohne Radizierer -
1 XSO mit Radizierer

DW64 Bit 1 0 XS1 mit Glattung
1 XS1ohne Glattung |
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Bild 2.7 Istwertzweig

Radizierer:

Der Strukturschalter XSO (DR 64.0) legt fest, ob der erfafite Ist-
wert (“BP XI") radiziert wird (XSO = 1) oder nicht (XSO = O). Die
Anwendung des Radizierer ist dann sinnvoll, wenn der Uber

den Analogeingang X erfalste MeRBwert (M) dem Quadrat der ei-
gentlichen RegelgréRe (X) entspricht, also der Zusammenhang:

M = X2

besteht. Im Radizierer wird das normierte Eingangssignal (M)
radiziert und in den Arbeitsbereich abgebildet. Der MeRwert
kann im Prozentbereich Werte zwischen 0%!. und 100.00% an-
nehmen. In interner Darstellung entsteht daraus nach folgen-
dem Algorithms,

X=100*VM

ein Wert X von 0°/0 bis 100.00%.. Zwischen dem Mel3wertgeber
und dem Analogeingang X sitzt gewdhnlich ein MeRumformer,
der aus dem Geberausgangssignal ein normiertes Signal (z. B.
O bis 10 V) erzeugt. Er muf} einen moglichen Offset der Geber-
kennlinie beseitigen und diese verstarken kdnnen.

Bewertungsfaktor FX:

| DW 65 IBewertungsfaktor FX | BFEH26H

Der Istwert kann mit dem Faktor FX, fur Mittelwertregelung mit
den Hilfszweigen oder zur MelRwertanpassung, bewertet wer-
den. Der Bewertungsfaktor im Datenwort DW 65 kann Werte im
Faktor-Format (s. Kapitel 2.1.1) zwischen 0.01 und 99.99 an-
nehmen.

© Siemens AG C79000-88500-C497-02
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Glattung:

DW66 Glatungszeit TG BFEH27H
DW67 | TG-Kennung

Das Modul Glattung im Istwertzweig kann mit dem Struktur-
schalter XS1 (DR 64 Bit 1) strukturiert werden. Seine Funktion
istim  Kapitel 2.1.4 beschrieben. Ist der Schalter XS1 =1, muf3
die Glattungszeit TG im Zeitformat (s. Kapitel 2.1 .1) in den Da-
ten-wértern DW 66 und DR 67 parametriert sein. Sie darf nicht
kleiner als die Abtastzeit und nicht groer als 9999s oder
32767 Abtastzeit sein. Die Parametrierung ist nicht nétig, wenn
der Schalter XS1 = O ist.

Teat Istwertzweig, Betriebsschalter S8:

Die zwei Regierbetriebkommandos RB 7 und RB 8 beeinflus-
sen den Betriebsschalter S8. Mit ihm kann zu Testzwecken der
Istwertzweig aufgetrennt und ein parametrierbarer Testwert als
Istwert am Beobachtungspunkt “BP W2" eingestellt werden.

| DW 68 | Istwert flir Testbetrieb [ BFEH28H |

Der Testwert ist eine dimensionsbehaftete GréRe zwischen
Bmin und Bmax.

Grenzwertmeider:

DW69 GWM-Istwert XOG BFEH29H
DW 70 GWM-Istwert XOW BFEH2AH
DW71 GWM-Istwert XUW BFEH2BH
DW 72 GWM-Istwert XUG BFEH2CH

Am Ende des Istwertzweiges wird der am Beobachtungspunkt
“BP X2" angezeigte dimensionsbehaftete Wert von einem vier-
stufigen Grenzwertmelder (berwacht. Seine Funktion und er-
laubte Parametrierung ist im Kapitel 2.1.6 beschrieben. Das Un-
ter- bzw. Uberschreiten einer der vier Grenzen wird im
GWM-Status (DW 110) in den Bits O bis 3 angezeigt. Alle
Grenzwerte misssen als dimensionsbehaftete GrolRen zwischen
Bmin und Bmax liegen.

Die Bearbeitung des Istwertzweiges erfolgt jeweils zum Abtast-
zeitpunkt. in der Betriebsart ** Regeln** wird der Istwert am Beob-

2-24 © Siemens AG C79000-88500-C487-02



IP260 Reglerfunktion der IP260

achtungspunkt “BP X2" zur Bildung der Regeldifferenz benutzt.
Dieser Wert wird innerhalb der Bereichsgrenzen Bmin und
Bmax begrenzt. Der gesamte Istwertzweig, auf3er dem Grenz-
wertmelder, wird auch in der  Betriebsart ‘Steuern” abgearbeitet.

Ab Ausgabestand 5 der 1P 280 gilt:
Auch die Grenzwertmelder werden in der Betriebsart “Steuern”
abgearbeitet.

2.2.3 Hilfszweige

Die feste Reglerstruktur mit einem Sollwertzeig und einem Ist-
wertzweig  kann mit zwei Hilfszweigen erweitert werden. Beide
Hilfszweige (s. Bild 2.8) sind &hnlich aufgebaut, der erste heifl3t
Hilfszweig 1 (HI) der zweite Hilfszweig 2 (H2). In der weiteren
Beschreibung heilRen sie allgemein Hn. Mit ihnen kémnen z. B.
folgende Funktionen realisiert werden:
. Ruckfuhrung YR bei Reglersperre mit Hilfszweig 2,
.StorgroRenaufschaltung  auf den Reglerausgang (Punkt b),
.StorgroRenaufschaltung auf den Reglereingang (Punkt a),
. Regeln mit einer HitfsregelgroRe (Punkt a),
. Regeln nach dem Mittelwert von max. 3 Istwerten (Punkt a)
Usw.

Diese unterschiedlichen Funktionen werden durch eine jeweils
verschiedene Struktur der Hilfszweige ermdglicht.

Datenwort und Bit | Zustand Struktur
DW 73/80 Bit O 0 HnSO ohne Hitfszweig 1
| HnSO mit Hilfszweig 1
DW 73/80 Bit 1 0 HnSI Hilfszweig wirkt auf den Reglerausgang
| HnSl Hilfszweig wirkt auf den Summationspunkt
DW 73/80 Bit 2 0 HnS2 Hilfszweig wirkt mit positivem Vorzeichen
| HnS2 Hilfszweig wirkt mit negativem Vorzeichen
DW 73/80 Bit 3 0 HnS3 ohne Glattung
1 HnS3 mit Glattung
DW 73/80 Bit 4 0 HnS4 ohne verzdgertes Differenzierglied
1 HnS4 mit verzégertem Differenzierglied
DW 73/80 Bit 7 0 H2S7 H2-Zweig nicht als Rickfihrung YR bei RSP
! H2S7 H2-Zweig als Rickfiihrung YR bei RSP
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Bild 2.8 Hilfsweig 1 und 2

Der Eingang des Hilszweies ist der zugehdrige Analogein-
gang Hn. Das von der MeRwerterfassung ermittelte Signal wird
immer am Beobachtungspunkt “BP Hnl " in Prozent angezeigt.

Hilfszweig einschalten, DW 73 Bit O = 1 bzw. DW 80 Bit O =
1.

Mit dem Strukturschalter HnSO = 1 kann der Hilfszweig in die
Reglerstruktur eingebunden werden. Nur in diesem Fall ist die
richtige Parametrierung der Datenworte DW 74 bis DW 79 bzw.
DW 81 bis DW 86 erorderlich.

Rickfihrung YR, DW 80 Bit 7:

Der Hilfszweig 2 kann bei der Reglerart K-Regler mit analoger
StellgroRenausgabe zur Ruckfihrung der StellgroRe benutzt
werden. Bei Reglersperre (RSP = 1) wird der Wert am Beobach-
tungspunkt “BP H22" als gerade auf den Proze3 wirksame Stell-
groRRe zum Nachfuhren des Reglers und stof3freien Abschalten
der Reglersperre verwendet.

Ist der Strukturschalter H2S7 = 1 (DW 80 Bit 7 = 1), werden die
Schalter H2S1 und H2S2 (DW 80 Bit 1 und DW 80 Bit 2) nicht
berlicksichtigt.

Der Bedienfehler 39H “verbotene H2-Zweig Struktur"wird ge-
setzt, wenn:

.bei Ruckfuhrung der Strukturschalter H2S4 = 1 ist,

.bei der Reglerart S-Regler oder K-Regler mit Impulsausgabe
die Ruckfuhrung eingeschalten ist (H2S7 = 1)

Im Master/Slave-Betrieb bei K-Regler mit analoger Stellgré3en-
ausgabe muf die Slavebaugruppe mit Rickfiihrung parame-
triert sein (H2S0 =1 und H2S7 = 1), damit sie im gesperrten Zu-
stand sténdig nachgefiihrt wird. Der Bedienfehler38H
“Master/Slave-Betrieb ohne YR verboten’zeigt eine andere Pa-
rametrierung an.
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Hilszweigausgang, D W 73 Bit 1 und DW 73 Bit 2 bzw.
DW 80 Bit 1 und DW 80 Bit 2:

Die Wirkung des Hilfszweigausgangs wird mit den Struktur-
schaltern HnS1 (DW 73 Bit 1 bzw. DW 80 Bit 1) und HnS2
(DW 73 Bit 2 bzw. DW 80 Bit 2) festgelegt.

Ist der Schalter HnS1 = O wirkt er auf den Regierausgang
(Punkt b). ist der Schalter HnS1 =1 wirkt er auf den Regierein-
gang (Punkt a) und wird zur Bildung der Regeldifferenz verwen-
det.

Die Wirkung ist positiv, wenn der Schalter HnS2 = O ist. Die Wir-
kung ist negativ, wenn der Schalter HnS2 = 1 ist.

Unabhangig von den beiden Strukturschaltern HnS1 und HnS2
steht die AusgangsgroRe am Beobachtungspunkt “BP Hn2” in
Prozent zwischen -100.00% und 100.00% an.

Bei einer Regelung nach dem Mittelwert von Istwert und
Hilfszweigen ist folgendes zu beachten:

Die Anzeige des Istwertes (BPX1 und BPX2) erfolgt in Dimen-
sion und die der Hilfszweige (BPHnl und BPHN2) erfolgt in Pro-
zent. D.h. die Anzeigen sind nicht direkt vergleichbar.

Bewertungsfaktor FHn:

DW 74 | Bewertungsfaktor FH1 BFEH2DH

DW81 | Bewertungsfaktor FH2 BFEH31H

Eine Bewertung des Eingangswertes fiir z. B. eine Mittelwertre-
gelung wird mit dem Faktor FHn erzielt. Er steht im Datenwort
DW 74 bzw. DW 81 und kann Werte im Faktor-Format (s. Kapi-
tel 2.1.1) zwischen 0.01 und 99.99 annehmen.

Glattung:
DW 75 Glattungszeit TG BFEH2EH
DW 76 lTG-Kennung
DwW 82 Glattungszeit TG BFEH 32H
DW 83 TG-Kennung

Das Modul Glattung im Hilfszweig kann mit dem Strukturschal-
ter HnS3 (DW 73 Bit 3 bzw. DW 80 Bit 3) strukturiert werden.
Seine Funktion ist im Kapitel 2.1.4 beschrieben. Ist der Schalter
HnS3 = 1, mulR die Glattungszeit TG im Zeit-Format (s. Kapitel
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2.1.1) inden Datenworten DW 75 und DW 76 bzw. DW 82 und
DW 83 parametriert sein. Sie darf nicht kleiner als die Abtast-
zeitund nicht groRer als 9999s oder 3276TAbtastzeit sein. Die
Parametrierung ist nicht notig, wenn der Schalter HnS3 = O ist.

DT1-Modul:
DW77 Zeitkonstante TD DT1-Modul H1- BFEH 2FH
Zweig
DW78 Verzégerungszeit TVer BFEH 30H
DW79 TD-Kennung ITVer-Kennung
DW 84 Zeitkonstante TD DT1-Modul H2- BFEH 33H
Zweig
DW 85 Verzégerungszeit TVer BFEH 34H
DW 86 TD-Kennung ITVer-Kennung

Die Funktion des DT1 -Modul entspricht dem eines realen Diffe-
renzieranteils. Mit ihm ist es maoglich, nur Anderungen der Hilfs-
groRe (z. B. HilfsregelgréRe oder StorgréRe beim S-Regler)

dem Regler zuzufiihren. In den Hilfszweig eingeschaltet wird es
mit dem  Strukturschalter HnS4 (DW 73 Bit 4 bzw. DW 80 Bit 4).

Beachten Sie: Verboten ist dies im Hitfszweig 2 (Bedienfehler
394, wenn der Hilfszweig als Rickfihrung pa-
rametrierl ist (H2S7 = 1).

Das DT1-Modul ist in zwei Teile unterteilt:

. Den Differenzieranteil, der mit der Zeitkonstante TD (DW 77
und DL 79 bzw. DW 84 und DL 86) parametriert wird. Er
verstarkt die Anderung der Eingangsgrofie (E) des
DT1 -Modul bezogen auf die Abtastzeit. Die Zeitkonstante
TD darf im  Zeit-Format (s. Kapitel 2.1.1) nicht kleiner als die
Abtastzeit und nicht gréRer als 9999s sein.

. Den Verzdgerungsanteil, der mit der Verzégerungszeit TVer
(DW 78 und DR 79 bzw. DW 85 und DR 86) parametriert
wird. Er ist ein Verzdgerungsglied erster Ordnung und
verzdgert das Abklingen der AusgangsgroRle (A) bei
konstanter Eingangsgrofl3e. Sein Algorithms entspricht dem
des Glattungsgliedes (s. Kapitel 2.1.4). Der Verzdgerungs-
anteil 148t sich mit der Verzégerungszeit TVer = O
abschalten. Die Verzdégerungszeit TVer darf im Zeit-Format
(s. Kapitel 2.1.1) nicht kleiner als die Abtastzeit und nicht
gobRer als 9999s oder 3276 TAbtastzeit sein.

Der gesamte Algorithmus des DT1-Modul lautet:
A = DK2 [Aalt - DK1 (E - Eait)] + DK1 (E - Ear) mit
DK1=TD/ Ta und
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DK2 = (2 TVer-Ta)/ (2 TVer + Ta).

Die Bearbeitung der Hilfszweige erfolgt zu jedem Abtastzeit-
punkt. In der Betriebsart “Regeln” wird der Wert am Beobach-
tungspunkt “BP  Hn2” am Punkt a oder b aufgeschalten. Dieser
Prozentwert wird zwischen -100.00% und 100.00% begrenzt.

2.2.4 K-Regler mit StellgroRenausgabe

Mit dem kontinuierlichen Regler kénnen zwei verschiedene Reg-
lerarten mit unterschiedlicher StellgréRenausgabe realisiert wer-
den. Dabei muf} immer der Strukturschalter RSO = O

(DW 30 Bit O = O) sein.

Datenwort und Bit |Zustand | Struktur
DW30 Bit O 0 RSO K-Regler
1 RSO S-Regler
DW30 Bit 1 0 RS1 ohne zweitem Parametersatz
1 RS1 mit zweitem Parametersatz
DW30 Bit 2 0 RS21P 260 ist Master
1 RS2 IP 260 ist Slave

ASW | [Tmin
| ' } AUF A~

Begren- Impuls-
RS3
0 I‘ [Begren- Y analog

zung

wd Tvoa
&

RS3 K-Regler mit Analogausgang
RS3 K-Regler mit Impulsausgarng

Bild 2.9 StellgdéRenausgabe K-Regler

DW 30 Bit 3 0
|

Der K-Regler erzeugt in jeder Betriebsart die absolute Stellung
des Stellgliedes, d. h. die ausgegeben Stellgrél33e entspricht
der Stellung des Stellgliedes.
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Damit der Regler schnell auf Anderungen reagieren kann, muf3
die Abtastzeit wesentlich kleiner als die gesamte Streckenverzo-
gerung sein.

Die beiden mddglichen Reglerarten werden mit dem Struktur-
schalter RS3 (DW 30 Bit 3) parametriert. Bei RS3 = O, erfolgt
die Stellgrél33enausgabe (ber den Analogausgang der Baugrup-
pe. Die Digitalausgange “Auf” und “Zu” werden benutzt, wenn
RS3 =1 ist.

Die beiden Digitaleingdnge Endschalter “EAuf-N" und ‘EZU-N”
sind fir den K-Regler ohne Bedeutung. Sie kdnnen trotzdem
verwendet werden, denn ihr Zustand wird auf der Baugruppe al-
le 20 ms aktualisiert. Nach dem Lesen der Zustandsanzeigen
(Beobachtkommando BO 8) stehen sie im Datenwort DW 109
Bit 1 (EAuf-N) und DW 109 Bit 2 (EZU-N).

RS3 = O, K-Regler mit analoger StellgréRenausgabe:

Die StellgroRe Y in Prozent wird direkt in den Ausgabebereich

des Analogausgangs umgesetzt. Der Nullpunkt des Ausgabebe- -
reichs entspricht 0% und der Endwert entspricht 100.00%.

Stellgrofienbegrenzung:

DW45 Y-Begrenzung YOG BFEH 18H
DW48 Y-Begrenzung YUG BFEH 19H

Die beiden Grenzen liegen immer zwischen 0% und 100.00%
YOG darf nicht kleiner 0°/0 oder gréRer 100.00% und die untere
Grenze YUG mul3 immer kleiner als die obere Grenze sein.

Eine Stellgrof3e aul3erhalb des Bereichs wird begrenzt. Welche
der beiden Grenzen Uber- bzw. unterschritten wurde steht im
GWM- Status (YUG im DW 110 Bit 10 und YOG im DW 110
Bit 11). Eine negative StellgroRe kann bei dieser Reglerart nie
ausgegeben werden.

Die tatsachlich berechnete Stellgré3e wird am Beobachtungs-
punkt “BP Y* in Prozent angezeigt.

RS3 = 1, K-Regler mit impulsausgabe:

Bei dieser Reglerart wird die StellgréRe Y in eine  Anzahl impul-
se umgeformt, die innerhalb der Abtastzeit ausgegeben wer-
den. ist die StellgroRe positiv, erfolgt die Ausgabe ber den Di-
gitalausgang “Auf”. Eine negative Stellgrof3e wird tber den
Dgitalausgang ‘Zu” ausgegeben.
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Impulsformer:

Z. B. erzeugt die Impulsformerstufe einen Impuls der Lange (T)
gleich der Abtastzeit, wenn die StellgréBe 100.00% ist. Es gilt
also der Zusammenhang:

T = (Y / 100.00%) . Ta.

DW47 minimale | mpulsdauer Tmin BFEH 1AH .
DW 49 Tmin-Kennung

Die berechnete Impulslange T wird in eine Anzahl Impulse der
Lange Tmin nach der folgenden Gleichung umgerechnet:

Impulse =T/Tmin=[Ta/(100.00% .Tmin)] .Y.

Die Ausgabe der Impulse erfolgt alle Tmin. Dabei werden Impul-
se mit einer Lange kleiner als Tmin wegen der grél3eren Genau-
igkeit zur nachsten Anzahl Impulse addiert.

Die minimale Impulsdauer Tmin steht in den Datenworten

DW 47 und DL 49. Sie darf Zeitwerte gréBer 20 ms und kleiner
9999s, aber nur als Vielfache von 20 ms, annehmen. Die Ge-
nauigkeit (Ta / Tmin) mu3 zwischen 1 und 32767 liegen.

Anpalfaktor APF:

DW 51 AnpaBfaktor APF: BFEH 1DH

Mit ihm wird das Verhalten negativer Stellgréfen im Vergleich
zu den positiven StellgroRen festgelegt. Ist er Null hat der K-
Regler mit der Impulsausgabe ein 2-Punkt Verhalten, anson-
sten ein 3-Punkt Verhalten. Bei APF = O ist der Digitalausgang
“Zu” immer abgeschalten.
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2-32

Hat die Regelstrecke unterschiedliches Verhalten beim Hoch-
fahren und Rickfahren (z. B. Heizen und Kilhlen bei einer Tem-
peraturregelung), kann dies mit einem Anpalifaktor ungleich 1
korrigiert werden. Mit APF 1 wird ein langsameres Verhalten
der Strecke bei “Zu” korrigiert, indem der Reglerausgang ver-
starkt wird. Der Reglerausgang “Zu“wird abgeschwacht und so-
mit ein schnelleres Verhalten ausgeglichen, wenn der APF = 1
ist (s. Bild 2.10). Es ergibt sich fur negative Stellgré3en folgen-
der Zusammenhang:

Y<o: Y =APF“Y
Beispiel:

Bei einer Temperaturregelung steigt die Temperature (Ausgang
“Auf’) mit einer Geschwindigkeit von 5 Grad Celsius pro Minute
und fallt (Ausgang Zu”) mit einer Geschwindigkeit von 10 Grad
Celsius pro Minute. Die Regelstrecke ist beim Anfahren also
langsamer. Mit APF = 0,5 wird der “Zu-Ausgang"abgeschwacht
und das Verhalten des Regelkreises ist bei Heizen und Kiihlen
identisch.

Der Anpafifaktor steht im Datenwort DW 51 und kann im Faktor-
Format (s. Kapitel 2.1.1) Werte zwischen O und 99.99 anneh-
men.

Impulse
“Auf”
- {100%-ASW) -ASW 100 %
S100% T ASW (100 %-ASW).
“Zu" APF =05 -
Bild 2.10 Impulsformer
Ansprechwert ASW:
IDW50 /Ansprechwert ASW: |IBFEH-1CH [

Stellglieder arbeiten im unteren und oberen Stellbereich nicht
immer linear. StellgréRen kleiner dem Ansprechwert des Stell-
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gliedes haben darum keine oder eine verminderte Wirkung. Im
oberen Stellbereich kann das Stellglied eine zu grof3e Stellgros-
se nicht mehr von seiner Endstellung unterscheiden, d. h. diese
StellgroRen wirken wie 100.00% Stellgréfzen.

Der Ansprechwert ist ein Prozentvvert zwischen 0% und 50°/0.
StellgroBen kleiner dem Ansprechwert werden unterdriickt und
zur nachsten Ausgabe addiert. StellgroRen grolzer dem Wert
100.00% ASW werden auf 100.00%  ergénzt. Der zuviel ausge-
geben Anteil wird bei der néchsten Ausgabe abgezogen. Zwi-
schen diesen beiden Grenzen bleibt die StellgréRe unveréandert
(s. Bild 2.10). Der AnpaRfaktor hat keine Wirkung auf den An-
sprechwert.

Die uber den Ansprechwert und AnpaRfaktor berechnete Stell-
grol3e wird im Bereich -100.00% bis 100.00% begrenzt. Welche
der beiden Grenzen unter- bzw. uUberschritten wurde steht im
GWM-Status (YUG im DW 110 Bit 10 und YOG im DW 110

Bit 11). Eine negative Stellgrél3e kann nur ausgegeben werden,
wenn der Anpalfaktor nicht Null ist.

Die tatséachlich berechnete Stellgrél3e wird am Beobachtungs-
punkt “BP Y* in Prozent angezeigt.

Welcher der beiden Stellausgange gerade aktiv ist steht im Da-
tenwort DW 109.10 fir “Auf’ und im DW109.11 fir “Zu”.

Beachten Sie: In der Betriebsart Steuern”werden der An-
sprechwert und der Anpaf3faktor nicht beach-
tet. Die StellgroRe wird direkt in Impulse
umgewandelt und ausgegeben.

2.2.4.1 K-Regler Betriebsart “Steuern”

Der StellgroRenzweig ist im Bild 2.11 dargestellt. In der Be-
triebsart “Steuern” wird er jeweils zum Abtastzeitpunkt bearbei-
tet. Dabei wird die StellgroRenvorgabe je nach Reglerarf Gber
die StellgroRenausgabe direkt auf das Stellglied gegeben. Die
daraus resultierende Stellung entspricht somit der Stellgréf3en-

vorgabe.

Datenwort und Bit | Zustand Struktur

Dw87 Bit O 0 YSO ohne Hochlaufgeber
| YSO mit Hochlaufgeber
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VB ‘Regeln’ DW 28 Bit 0.0
Wertvorgabe DW 29
THl Tnl

PG-Wert Steligr.- TH ™

0_12 |_q rampe

Bild 2.11 StellgréRenzweig K-ReglerStellgréRenzweig K-Regler

Ist die Reglerart K-Regler mit Impulsausgabe parametriert, wer-
den der Ansprechwert und der Anpaf3faktor nicht beticksichtigt.

Ist der AnpaR3faktor ungleich Null darf die Stellgréf3envorgabe
auch negative Werte zwischen 0% und -100.00% annehmen.
Ist der Anpaffaktor gleich Null darf sie nur im Bereich zwischen
0°/0 und 100.00% liegen.

Bei einem K-Regler mit analoger Stellgrélienausgabe mul3 die
StellgrélRenvorgabe im Bereich der Begrenzung YUG und YOG
liegen.

Eine Vorgabe auflerhalb der aufgefiihrten Grenzen wird mit
dem Bedienfehler 4EH “Stellgré3envorgabe nicht im Bereich”
abgelehnt.

StellgrélRenvorgabe, Betriebsschalter S1, S2:

Die Erzeugung der StellgréRenvorgabe (“BP Yh”) ist von den
Betriebsschaltern S1 und S2 abh&ngig. Die Quelle wird in der
Betriebsart “Steuern” mit den Betriebsschaltern S1 und S2 aus-
gewdhlt. Mogliche Quellen sind der Analogeingang We, das

AG, das PG und die Wertvorgabe des Vorzugsbetriebs.

Der Betriebsschalter S1 a3t sich mit den Betriebsartenkomman-
dos BS O his BS 2 in seine drei Stellungen O bis 2 bringen. Da-
bei wird immer die Betriebsart “ Steuern” eingestellt.

In der Stellung 1 und 2 des Betriebschalters S1 muR? eine Ande-
rung der StellgréBe mit den Betriebsartenkommandos BS 1

bzw. BS 2 geschehen. Bei einer ungtiltigen SteligréfRe im Daten-
wort DW 97 bleibt die alte Wertvorgabe und Betriebsart einge-
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stellt und der Bedienfehler 4EH “Stellgrofienvorgabe nicht im
Bereich"wird gesetzt.

Ist die Quelle der Analogeingang We (S1 = O), wird zu jedem
Abtastzeitpunkt der von der MeRwerterfassung ermittette Wert
verwendet. Dieser liegt, wenn er ohne Unter- bzw. Uberlauf er-
falt wurde, zwischen 0% und 100%. Eine negative StellgréfRen-
vorgabe ist dann nicht mdglich.

Mit dem Betriebsschalter S2 (Digitaleingang “VB-N" = O) wird
der Vorzugshetrieb eingeschalten, wenn er mit dem Datenwort
DR 28.0 als Betriebsart “Steuern” parametriert ist. Abgeschal-
tet wird er mit jedem Betriebsartenkommando BR O bis BR 2
oder BS O bhis BS 2 (Digitaleingang “VB-N" = 1).

Ab Ausgabestand 2 des FB 170 gilt:

Die StellgroRenvorgabe vom AG ist auch mit dem Betriebsarten-

kommando BS 2 aus dem DW 124 méglich.
StellgréfRenrampe, Betriebsschalter S6 und S7:

Eine weitere Moglichkeit die StellgréfRenvorgabe zu andern bie-
tet die StellgréBenrampe. Nur mit einem parametrierten Hoch-
laufgeber im StellgréRenzweig  kann sie benutzt werden (Be-
dienfehler4BH “Hochlaufgeber nicht parametriert"). Die Stell-
groRenrampe kann bei abgeschaltetem Vorzugsbetrieb (S2 = O)
und StellgroBenvorgabe vom AG (S1 =1) oder PG (S1 = 2) mit
den Betriebsschaltern S6 und S7 generiert werden.

Die Stellung der Schalter S6 und S7 ergibt sich wie folgt:

S6 S7
Kommando RB 9 “Sollwertrampe hdher 0
Kommando RB 10 “Sollwertrampe tiefer’ 0 !
Kommando RB 11 “Sollvertrampe stoppen” 0 0

Die erzeugte oder vorgegeben Stellgrofl3e steht am Beobach-
tungspunkt “BP Yh” (DW 104) zur Verfligung. Je nach Regler-
art liegt sie zwischen 0%. und 100.00%. oder -1 00.0% und
100.00%.

Hochlaufgeber:

DW88 Hochlaufzeit TH BFEH35H
DW89 Rilcklaufzeit TR BFEH36H
DW90 TH-Kennung TR-Kennung

Der Hochlaufgeber im StellgroRenzweig kann mit dem Struktur-
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schalter YSO (DW 87 Bit O) strukturiert werden. Seine Funktion
ist im Kapitel 2.1.5. beschrieben. Ist der Schalter YSO = 1, muf}
die Hochlauf- und Rucklaufzeit im Zeitformat (s. Kapitel 2.1.1 )
in den Datenworten DW 88, DW 89 und DW 90 parametriert
sein. Beide Zeiten (TH und TR) missen mindestens so grof3
wie die Abtastzeit und maximal 10000 mal die Abtastzeit bzw.
9999s sein. Die Parametrierung ist nicht nétig, wenn der Schal-
ter YSO = O ist.

Betriebsartenwechsel:

Beim Betriebsartenwechsel von “Regeln” nach “Steuern” wird
die zuletzt ausgegeben StellgroRe (Beobachtungspunkt

“BP Y*) als Anfangswert fiir den Hochlaufgeber im Stellgréf3en-
zweig Ubernommen. Ist er parametriert, lauft die Stellgrél3e von
diesem Anfangswert zur neuen Stellgrol3envorgabe. Ein Stol3
am Stellglied kann so vermieden werden. Ohne Hochlaufgeber
wird die StellgréRenvorgabe direkt ausgegeben.

Beachten Sie: Ein in der Betriebsart “Regeln”wegen des An-
sprechwerts nicht oder zuviel ausgebener Rest
der Stellgréf3e wird nicht wirksam.

2.2.4.2 K-Regler Betriebsart “Regeln”

Im  Bild 2.12 ist die Struktur dargestellt, die in der Betriebsart
“Regeln” zu jedem Abtastzeitpunkt abgearbeitet wird. Alle Ein-
gangssignale am Punkt a ergeben die Regeldifferenz Xd. Dabei
wird immer der Istwert vom Sollwert subtrahiert und u. U. die
Hilfszweige vorzeichenbehaftet addiert.

Xd=W-X+H1+H2

Damit alle GroRRen in der gleichen Einheit vorliegen, werden die
dimensionsbehafteten (Istwert und Sollwert) vorher in den Pro-
zentbereich O bis 100.00%. gewandelt. Die Regeldifferenz Xd
wird dann in Prozent berechnet.

Aus der Regeldifferenz wird mit dem PID-Stellungsalgorithmus
die StellgroRe Y berechnet. Der Wert der Regeldifferenz wird
am  Beobachtungspunkt “BP Xd" (DW 102) in Prozent ange-
zeigt, er liegt zwischen -300.00% und 300.00%.
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XduGg I l XdOoG

| GWM R| [P

RS1 2 PID
xduw| | | xdow [—/1'_' 2

1

s9

Ca
0 Rl lKP
BP PID
Xd 1
TNT TTV
Bild 2.12 K-Regler
Grenzwertmelder:
DW41 GWM-Reqgeldifferenz XdOG BFEH 14H
DW42 GWM-Regeldifferenz XdOW BFEH 15H
DW43 GWM-Regeldifferenz XdUwW BFEH 16H
DW44 GWM-Regeldifferenz XdUG BFEH 17H

Mit dem vierstufigen Grenzwertmelder wird die Regeldifferenz
am Beobachtungspunkt “BP Xd” (iberwacht. Seine Funktion
und Parametrierung ist im Kapitel 2.1.6 beschrieben. Im GWM-
Status (DW 110) sind die Bits 4 bis 7 fur die Anzeige einer
Grenzwertiiberschreitung reserviert. Die vier Grenzwerte mis-
sen in dem Prozentbereich -300.00%. bis 300.00%. parametriert
sein.

PID-Stellungsalgorithmus:

DW31 R, P-Anteil BFEH OBH
DW32 Gesamtverstarkung KP BFEHOAH
DW33 Nachstellzeit TN, i-Anteil BFEHOCH
DW34 Vorhaltezeit TV, D-Anteil BFEH ODH
DW35 TN-Kennung ITV-Kennung

Dieser Aigorithmus berechnet je nach der aktuellen Regeldiffe-
renz Xdk in Abhangigkeit von den Regelparametem KP, R, TN
und TV eine Stellung Yk. Dabei liegen die drei Anteile P, i und

D parallel. Der P-Anteil ist mit dem Parameter R, der i-Anteil mit
dem Parameter Nachstellzeit TN und der D-Anteil mit dem Para-
meter Vorhaltezeit TV einstellbar. Alle Anteile werden zusatz-
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lich mit der Gesamtverstarkung KP gewichtet. Es ergibt sich al-
so folgende Struktur und Algorithms:

Die Wirkung des D-Anteils ist um die Abtastzeit verzogert, so
daR ein realer D-Anteil entsteht.
Y

Pk
——  P-AnteilR
Xd Y Y
k . KP |-Anteil TN Lk X
|
Y
D-Anteil TV |—2K
Yk = Ypx+ Yik+ YDk

2/3*KP* TV/Ta* (Xdk - Xdk-1) + 1/3* YD k-1

YDk

Bild 2.13 PID Stellalgorithmus

Ein bestimmter Reglertyp (z. B. P-Regler) wird eingestellt, in-
dem die nicht verwendeten Anteile abgeschaltet werden. Dazu
wird der zugehdrige Parameter, also R, TN oder TV Null ge-
setzt. Da nicht alle méglichen Kombinationen der Anteile einen
sinnvollen  Reglertyp  ergeben, werden mit dem Bedienfehler
OEH “falscher Reglertyp im Parametersatz 1“die Reglertypen
D- und ID-Regler sowie die Parametrierung R = O, TN = O und
TV= 0O abgelehnt.

Die Verstarkung R des P-Anteils kann mit den Werten Null oder

Eins im Datenwort DR 31 parametriert werden. Bei R = O ist der

P- Anteil abgeschaltet, bei R =1 ist die gesamte Verstarkung

des P- Anteils gleich KP. Alle weiteren Werte sind verboten. -

Der I-Anteil wird mit der Nachstellzeit TN in den Datenwdrtern
DW 33 und DL 35 parametriert. Da die Nachstellzeit nicht
schneller als die Abtastzeit sein kann, ist ihre untere Grenze die
Abtastzeit, ihre obere sind 9999s.

Die Vorhaltezeit des D-Anteils steht in den Datenwortern DW 34
und DR 35. lhre Grenzen sind:

Ta < TV< 9999s oder
Ta<TVs 150 Ta / KP
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Der Parameter Gesamtverstarkung KP wird im Datenwort DW
32 angegeben. Er ist ein Faktor (s. Kapitel 2.1.1) mit dem Wer-
tebereich -99.99 bis 99.99. Der Wert Null und alle au3erhalb
des Bereichs sind verboten. Eine negative Gesamtverstarkung
muB im Zweierkomplement in das Datenwort DW 32 eingetra-
gen werden (z. B. KP =-1.00 ---100-- FF9CH). Sie verursacht
eine Umkehrung des Reglerwirksinns, d. h. eine positive Regel-
differenz ergibt eine negative Anderung der Stellgrée. Damit
die Reqeldifferenz abgebaut wird muf? die Rege!strecke eine ne-
gative Anderung der Stellgré3e in eine positive Anderung des
Istwertes wandeln (z. B. Niveauregelung mit Magnetventil im

AbfluR).

Zweiter Parametersatz:

DW36 IR, P-Anteil BFEH 10H
DW37 Gesamtverstarkung KP BFEHOFH
DW36 Nachstellzeit TN, |-Anteil BFEH 11H
DW39 Vorhaltezeit TV, D-Anteil BFEH 12H
DW40 TN-Kennung |TV-Kennung

Ein zweiter Parametersatz mit unterschiedlichen Regelparame-
tern KP, R, TN und TV kann in den Datenwértern DR 36 bis
DW 40 eingegeben werden. Dazu muf} zusatzlich der Struktur-
schalter RS1 =1 (DW 30 Bit 1 = 1) gesetzt sein. Ist dies der
Fall, werden die Parameter wie beim ersten Parametersatz
(DR 31 bis DW 35) Ubetprift. Ein falscher Reglertyp erzeugt
den Bedienfehler 13H “falscher Reglertyp im Parametersatz 2.

Der Betriebsschalter S9 ermdglicht das Umschalten zwischen
den beiden Parametersatzen. In der Stellung O wird der erste
und in der Stellung 1 der zweite Parametersatz verwendet. Mit
den beiden Reglerbetriebskommandos RB O und RB 1 wird der
Betriebsschalter betétigt. Ausnahme ist der Vorzugbetrieb

(S2 = 1), hier wird automatisch die Stellung O eingestellt. Erfolgt
im laufenden Betrieb eine Eingabe des gesamten Datenbau-
steins (Kommandos DI 1 oder EL), wird ebenfalls automatisch
die Stellung O eingesteltt, da der neue Datenbaustein nicht un-
bedingt einen zweiten Parametersatz enthalt.

Ab Ausgabestand 5 der 1P 260 gilt:

Im Vorzugsbetrieb bleibt der momentan aktive Parametersatz
eingesteltt. Bei einer Datenbausteineingabe bleibt, wenn maég-
lich, der momentan aktive Parametersatz eingestellt.

Die vom PID-Stellungsalgorithmus errechnete StellgréBe Y wird
am Punkt b von den AusgangsgroRen der Hilfszweige (iberla-
gert, wenn diese eingeschaltet sind und auf den Reglerausgang
wirken.
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Ist die Reglersperre aktiv (‘RSP” = 1), mu3 die Reaktion des Ist-
wertes und u. U. der Hilfszweige nicht mit der berechneten Stell-
groBe Y zusammenhangen. In diesem Fall entsteht eine blei-
bende Regeldifferenz, die bei einem Regler mit |-Anteil dazu
fuhrt, dal? die StellgroRe gegen eine der beiden Grenzen lauft.
Wird die Reglersperre abgeschaltet (‘RSP” = O), entspricht die
berechnete StellgroBe am “BP Y* dann nie der externen Stell-
groRe und am Stellglied gibt es einen Stol3 . Verhinderl wird
dies, indem vor dem Umschalten mit der Betriebsart “Steuern”
der Wert der externen StellgroRe vorgegeben wird Dann sind
die berechnete und die externe Stellgrofie gleich groR

Betriebsartenwechsel

Beim Wechsel der Betriebsart von “Steuern” nach ‘Regeln”
wird die letzte ausgegeben StellgroRe Y nochmal ausgegeben.

Regler mit I-Anteil:

Der Sollwert am Beobachtungspunkt “BP W2"wird auf den mo-
mentanen Istwert “BP X2” plus die u. U. wirkenden Hilfszweige

‘BP Hn2" gesetzt. Die Regeldifferenz Xd und somit der P-Anteil *
Yrund D- Anteil Ypsind dannim ersten Moment Null. Damit

die letzte StellgroRe erhalten  bleibt, wird der I-Anteil Y1 mit ihr

vorbesetzt. Dabei wird u. U. die Wirkung der Hilfszweige beriick-

sichtigt.

Regler ohne I-Anteil:

Die letzte Stellgrofie wird jetzt vom P-Anteil Yp erzeugt. Der D-
Anteil Yoist Null. Dazu wird ein Sollwert (“BP W2") nach folgen-
dem Zusammenhang berechnet:

WK(=(1/KP) .Yk-1 + Xk.
Sind die Hilfszweige eingeschaltet werden sie bericksichtigt.

Ist ein Hochlaufgeber im Soltwertzweig strukturiert (WSO = 1),
wird die neue Sollwertvorgabe ab dem Wert am “BP W2" stof3-
frei angefahren. Ansonsten wird die Sollwertvorgabe zum néch-
sten Abtastzeitpunkt vollstandig wirksam und die StellgroRe
kdnnte sich stark veréndern.

Ein Betriebsartenwechsel in der Betriebsart “Regeln” erfolgt
auch, wenn die Regelparameter verandert wurden. Bei der Aus-
fuhrung der Kommandos DI 1, DI2beiS9=0,DI3beiS9=1
und EL sowie beim Betatigen der Betriebsschalter S9, Parame-
tersatz 2 ein/aus und S2, Vorzugbetrieb ein, ist dies der Fall.
Bei einer mdglichen sprunghaften Anderung des Istwertes mit
dem Betriebsschalter S8 (Test Istwert ein/aus), wird ebenfalls
ein Betriebsartenwechsel erkannt. In jedem Fall sollte die Um-
schaltung bzw. Veranderung erst dann erfolgen, wenn der Re-
gelkreis einen stabilen Zustand eingenommen hat.
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Ab Ausgabestand 5 der 1P 260 gilt:

Bei einer Anderung der Regelparameter wird kein Betriebsarten-

wechsel ausgefihrt.

Bei Reglersperre (RSP = 1) oder den Bedienfehlern 52H bis
54H (siehe Seite 3-22) wird der Regler wie beim Betriebsarten-

wechsel nachgefuhrt.

2.2.5 S-Regler mit StellgroRenausgabe

Mit dem Strukturschalter RSO = 1 (DW 30 Bit O =1) wird diese
Reglerart, Schrittregler mit Stellinkrementausgabe Auf und Zu,

parametriert.

Datenwort und Bit |Zustand

Struktur

DW30Bit0

0
1

RSO K-Regler
RSO S-Regler

DW30 Bit 1 ‘

0

—

RS1 ohne zweiten Parameter-
Satz

RS1 mit zweitem Parameter-
Satz

DW30Bit2

RS2 IP260 ist Master
RS2 IP260 ist Slave

DW30Bit3

— O = O

RS3 K-Regler mit Analog-
ausgang

RS3 K-Regler mit Impuls-
ausgang

Digitaleingang EAuf-N

TM| Tmin
AUF ~

Impuls-
former

Digitaleingang EZU-N

Bild 2.14 StellgréBenausgabe S-Regler
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Die Funktion des S-Regler ist so realisiert, daf3 er nur mit einem ~
motorischen Stellglied (z. B. Motorventil) zusammenarbeiten
kann. Er erzeugt immer die Stellungsénderung fiir das motori-
sche Stellglied und gibt diese aus. In der StellgrélRenausgabe
(s. Bild 3- 15) wird aus dem Vorzeichen und dem Betrag der
Stellungsénderung ein digitales Ausgangsignal mit entsprechen-
den L&nge gebildet. Eine positive Anderung wird tber den Digi-
talausgang “Auf’ (z. B. Ventil &ffnen), eine negative (iber den Di-
gitalausgang “Zu” (z. B. Ventil schlieBen) ausgegeben. Je
langer der entsprechenden Digitalausgang gesetzt ist, umso wei-
ter veréndert sich die Stellung des Stellgliedes.

Beide Endstellungen des Stellgliedes kénnen mit Endschaltern
uber Digitaleingédnge Uberwacht werden. Dabei ist zu beachten,
dal die Digitaleingdnge “EZU-N" und “EAuf-N" low-aktiv sind,
d.h. eine Null bedeutet, Endschaltern hat angesprochen. Er
spricht dann auch bei Drahtbruch an.

Vorsicht

A Sind die Digitaleingénge nicht verdrahtet, wird keiner der
beiden Stellausgéange gesetzt. Solange beide Endschalter
angesprochen haben, wird nach dem Einschalten der Bau-
gruppe der Zustand “Regler ok” nicht eingestellt. Im laufenden
Betrieb wird der Regler angehalten. Der Bedienfehler54H
“Beide Endschalter aktiv’zeigt jedesmal diesen Zustand an.

Impulsformer:

DwW48 Stellgliedlaufzeit TM BFEH IBH
DW 49 |TM-Kennung

Die Zeit, die das Stellglied bentdtigt um von der einen Endstel-
lung in die andere zu laufen heif8t Stellgliedlaufzeit TM. Steht
sie nicht im Datenblatt des Stellantriebes muB sie z.B. mit der
Betriebsart “Steuern” ausgemessen werden. Mit ihrer Angabe

in den Datenwdrtern DW 46 und DR..49 kann berechnet wer-
den, welche Zeit T einer beliebigen Anderung dY in Prozent ent-
spricht. Daraus folgt,

T = (dY / 100.00%) . TM.

Fir die Angabe von TM gilt, nicht kleiner als 60 ms, nur Vielfa-
che von 20 ms und nicht gréR3er als 9999s.
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DW47 minimale Impulsdauer Tmin BFEH IAH
DW 49 Tmin-Kennung

Da die Ansprechzeit der Stellglieder nicht beliebig kurz ist, wiir-
den nach der obigen Gleichung u. U. Stellungsanderungen ver-
loren gehen. Damit dies verhindert wird, kann die minimale Im-
pulsdauer Tmin in den Datenwdrtern DW 47 und DL 49
parametriert werden. Sie sagt aus, welche kleinste Zeit das
Stellglied noch zur Anderung seiner Stellung erkennt, Mit ihr
kann die errechnete Zeit T fir eine Anderung dY in eine Anzahl
Impulse der Ldnge Tmin umgerechnet werden.

Impulse =T/Tmin=[TM/(100.00% . Tmin)] .dY

Die StellgréRenausgabe wird im Abstand von Tmin abgearbei-

tet und gibt dabei maximal einen Impuls aus. Der verbleibende

Rest wird auf die neu berechneten Impulse addiert. Fir die ma-
ximale Anderung von 100.00% ist die Impulsanzahl

max. Impulse = TM / Tmin

nétig. Die Impulsanzahl entspricht auch der Genauigkeit der Im-
pulsausgabe, d. h. soll z. B. eine 1% genaue Ausgabe erreicht
werden, muf Tmin=1/100 .TM sein.

Die minimale Impulszeit Tmin muf mindestens 60 ms grol3, ein
Vielfaches von 20 ms und nicht groRer als 9999s sein. AuRer-
dem darf sie nicht gréRer als die Stellgliedlaufzeit TM und nicht
groR3er als die Abtastzeit Ta sein. Weiterhin ist eine Impulsan-
zahl von mehr als 32767 verboten.

Vorsicht

Zum Schutz der Stelleinrichtung darf die minimale impulszeit
nicht zu klein gewahit werden.

Es wird gewahrleistet, dal mindestens die Zeit Tmin als Pause
nach einem Stillstand und bei einem Richtungswechsel ver-
geht. Zusatzlich wird der jeweiiige Steilausgang abgeschaltet,
wenn mehr als die impulsanzahl nacheinander in eine Richtung
ausgegeben wurden oder der entsprechenden Endschalter an-
spricht. Dabei wird die Berechnung weiterer impulse in diese
Richtung unterdriickt.

Welcher Steilausgang gerade aktiv ist kann im Datenwort

DW 109 Bit 10 ftr “Auf” und im DW 109 Bit 11 fiir “Zu” beobach-
tet werden. Die Zusandige der Endschalter sind ebenfalls im Da-
tenwort 109 abgelegt. Dabei gilt Endschalter Auf “EAuf-N" im
DW 109 Bit 1 und Endschalter Zu ‘EZU-N" im DW 109 Bit 2.
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2.2.5.1 S-Regler Betriebsart “Steuern”

Der StellgréRenzweig ist im Bild 2-16 dargestellt. Jedesmal,
wenn die Betriebsart “Steuern” eingestellt wird, wird er abgear-
beitet.

VB ‘Steuern’ DW 28 Bit 0 = O
Wertvorgabe DW 29

0]
1
PG-Wert
e
0 0
S1.1 '
0o i 1
AG-Wert

Bild 2.15 StellgréRenzweig  S-Regler

In der Betriebsart “Steuern” kann das motorische Stellglied mit
einer entsprechenden Wertvorgabe in beide Richtungen be-
wegt oder gestoppt werden.

Beide Stellausgénge werden abgeschaltet, wenn die Vorgabe
Null ist, die max. Impulse ausgegeben wurden oder der End-
schaltern in der Bewegungsrichtung angesprochen hat.

StellgrélRenvorgabe, Betriebsschalter S1 und S2:

Mit den Betriebsschaltern S1 und S2 wird die Quelle festgelegt.
Mdgliche Quellen sind das AG, das PG und die Wertvorgabe
des Vorzugbetriebs.

Der Betriebsschalter S1 a3t sich mit den Betriebsartenkomman-
dos BS 1und BS 2 in seine beiden Stellungen 1 und 2 bringen.
Dabei wird immer die Betriebsart Steuern” eingestellt. Die zu-
gehdrige Wertvorgabe im Datenwort DW97 wird nicht  Uberprift.

Ist keiner der beiden Endschaltern erreicht, wird bei einer posti-
ven Wertvorgabe zwischen 1 und 32767 (7 FFFH) der Stellaus-
gang “Auf’ gesetzt und der Stellausgang “Zu” abgeschalten.

Bei einer negativen Wertvorgabe zwischen -1 (FFFFH) und

-32768 (8000H) wird der Ausgang “Zu” gesetzt und der Aus-
gang “Auf’ abgeschaltet.
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Beide Stellausgange werden abgeschaltet, wenn die Wertvorga-
be O ist.

Der Bedienfehler 4EH “Stellgrél3envorgabe nicht im Bereich”
wird gesetzt, wenn der Endschalter der vorgegebene Bewe-
gungsrichtung erreicht ist.

Mit dem Betriebsschalter S2 (Digitaleingang “VB-N" = O) wird
der Vorzugbetrieb eingeschaltet, wenn er mit dem Datenwort
DR 28.0 als Betriebsart “Steuern” parametriert ist. Abgeschal-
tet wird er mit jedem Betriebsartenkommando BR O bis BR 2
oder BS 1 bis BS 2 (Digitaleingang “VB-N" = 1).

Ab Ausgabestand 2 des FB 170 gilt:
Die Wertvorgabe vom AG ist auch mit dem Betriebsartenkom-
mando BS 2 aus dem DW 124 maglich.

So l&4BRt sich die richtige Verdrahtung der Endschalter pri-
fen:

Er fahrt nur in Richtung “Auf®, wenn der Digitaieingang “EAuf-N"
Eins ist, wird der Endschalter absichtlich betétigt muf3 der Stell-
ausgang abschalten. Dasselbe gilt fir den Steilausgang “Zu”
mit dem Endschalter “EZU-N".

Werden beide Endschalter gleichzeitig betétigt, mul3 der Be-
dienfehler 54H “Beide Endschalter aktiv’ gesetzt werden. Der
Bedienfehler wird wieder Null, wenn mindestens einer der End-
schaltern nicht mehr aktiv ist.

Betriebsartenwechsel

Beim Betriebsartenwechsel von *Regeln” nach Steuern” wird
die neue impulsanzahl sofort ibernommen. Mégliche Restim-
pulse werden nicht mehr berucksichtigt.

2.2.5.2 S-Regler Betriebsart “Regeln”

In der Betriebsart “Regeln” wird die im Bild2.16 dargestellte
Struktur zu jedem Abtastzeitpunkt durchlaufen. Alle Eingangs-
signale am Punkt a ergeben die Regeldifferenz Xd. Dabei wird
immer  der istwert vom Sollwert subtrahiert und u.U. die Hilfs-
zweige vorzeichenbehaftet addiert.

Xd=W-X+H1+H2
Damit alle GroRRen in der gleichen Einheit vorliegen, werden die
dimensionsbehafteten (istwert und Sollwert) vorher in den Pro-

zentbereich O bis 100.00% gewandelt. Die Regeldifferenz Xd
wird dann in Prozent berechnet.

© Siemens AG C79000-B8500-C497-02

2-45



Reglerfunktion der

1P 260

1P 260

2-46

XduG XdOG

L]

xduwl | Ixdow

TAN l 1TAB

a Tot-
zone

A Xd

BP
&

Bild 216  S-Regler

Totzone:

DW 53 Anschaltschwelle Xd der Totzone TAN |BFEH IEH
DW54 Abschaltschwelle Xd der Totzone TAB |BFEH IFH

Die Totzone blendet die Regeldifferenz in einem bestimmten
Bereich aus. Erst wenn sie den Bereich der Totzone verlalit,
wird sie wirksam. So wird die Schalthaufigkeit vermindert und
die Stelleinrichtung geschont. Der Regler kann diese Regeldiffe-
renz nie ausregeln, seine Genauigkeit ist dadurch begrenzt.

Die Totzone hat eine Hysterese, die mit den zwei Parametern
Abschaltschwelle der Regeldifferenz TAB im Datenwort DW 54
und Anschaltschwelle der Regeldifferenz TAN im Datenwort
DW 53 fest gelegt ist. Beide miissen zwischen 0% und
100.00% liegen. Dabei darf die Abschaltschwelle TAB nie gro-
Rer als die Anschaltschwelle TAN sein.

Mit der Anschaltschwelle wird die Totzone symmetrisch zum
Nullpunkt fur negative und positive Regeldifferenzen festgelegt.
Soll keine Totzone vorhanden sein muf? die Anschaltschwelle
und Abschaltschwelle Null sein. Die Hysterese ist mit der Ab-
schaltschwelle einstellbar. Sind beide Schwellen gleich grof3 ist
die Hysterese Null.
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Die Totzone hat folgende Funktion:

.Totzone hat noch nicht angesprochen
XdS TAB ==> Xd = O, Totzone spricht an

Xd > TAB ==> Xd wird nicht unterdrikt

.Totzone hat angesprochen
XDs TAN .=> Xd. O, Totzone bleibt angesprochen

XD > TAN ==> Xd wird nicht unterdriikt, Totzone ist
verlassen

Aus der Regeldifferenz wird mit dem PID-Geschwindigkeitsalgo-
rithmus die Stellungsanderung dY berechnet. Der Wert der Re-
geldifferenz wird am Beobachtungspunkt “BP Xd” (DW 102) in
Prozent angezeigt, er liegt zwischen -300.00% und 300.00%.

Grenzwertmelder:

DW41 GWM-Regeldifferenz_ XdOG BFEH 14H
DW42 GWM-Regeldifferenz_ XdOW BFEH 15H
DW43 GWM-Regeldifferenz XdUW BFEH 16H
DW44 GWM-Regeldifferenz XdUG BFEH 17H

Mit dem vierstufigen Grenzwertmelder wird die Regeldifferenz
am Beobachtungspunkt ‘BP Xd” liberwacht. Seine Funktion
und Parametrierung ist im Kapitel 2.1.6 beschrieben. Im GWM-
Status (DW 110) sind die Bits 4 bis 7 fiir die Anzeige einer
Grenzwertiiberschreitung reserviert. Die vier Grenzwerte mis-
sen in dem Prozentbereich -300.00% bis 300.00%. parametriert
sein.

IPID-Geschwindigkeitsalgorithmus:

DW31 [R, P-Anteil BFEH OBH
DW32 Gesamtverstarkung KP BFEHOAH
DW33 Nachstellzeit TN, |-Anteil BFEHOCH
DW34 Vorhaltezeit TV, D-Anteil BFEHODH
DW35 TN-Kennung, ITV-Kennung,
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Dieser Algorithms  berechnet je nach der aktuellen Regeldiffe-
renz Xdk in Abh&ngigkeit von den Regelparametem KP, R, TN
und TV eine Stellungsénderung dyk. Dabei liegen die drei Antei-
le P, 1 und D parallel. Der P-Anteil ist mit dem Parameter R, der
I-Anteil mit dem Parameter Nachstellzeit TN und der D-Anteil
mit dem Pararmeter vorhaltezeit TV einstellbar. Alle Anteile wer-
den zusatzlich mit der Gesamtverstarkung KP gewichtet. Es er-
geben sich also folgende Struktur und Algorithmus:

bk
P-Anteil R
Xd av, dv,
K KP 5 AnBi TN |— K
dy.
D-Anteil TV Dk
dyk = dyp,k + dyl,k + dYDk
dypk=  KP.R (Xdk - Xdk-1)
dylk =  1/2.KP.Ta/TN.(Xdk + Xdk-1)
dYDk = 2/3 .KP .TV/Ta.[(XdK - Xdk-1) - (Xdk-1 - xdk-p)]

+1/3 .dyD) k-1
Bild 2.17 PID-Algorithmus

Die Wirkung des D-Anteils ist um die Abtastzeit verzogert, so
dal? ein realer D-Anteil entsteht.

Ein bestimmter Reglerlyp (z. B. P-Regler) wird eingesteltt, in-
dem die nicht verwendeten Anteile abgeschaltet werden. Dazu
wird der zugedrige Parameter, also R, TN oder TV Null ge-
setzt. Da nicht alle méglichen Kombinationen der Anteile einen
sinnvollen Reglertyp ergeben, wird mit dem Bedienfehler OEH
“falscher Reglertyp im Parametersatz 1“die Reglertypen D- und
ID-Regler sowie die Parametrierung R =0, TN=0 und TV = O
abgelehnt.

Die Verstarkung R des P-Anteils kann mit den Werten Null oder
Eins im Datenwort DR31 parametriert werden. Bei R = O ist der
P- Anteil abgeschaltet, bei R = 1 ist die gesamte Verstérkung
des P- Anteils gleich KP. Alle weiteren Werte sind verboten.

Der |-Anteil wird mit der Nachstellzeit TN in den Datenwortern
DW 33 und DL 35 parametriert. Da die Nachstellzeit nicht
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schneller als die Abtastzeit sein kann, ist ihre untere Grenze die
Abtastzeit, ihre obere sind 9999s.

Die Vorhaltezeit des D-Anteils steht in den Datenworten DW 34
und DR 35. Ihre Grenzen sind:

Ta < TV< 9999s oder
Ta< TV< 150 Ta/ Kp

Der Parameter Gesamtverstarkung KP wird im Datenwort

DW 32 angegeben. Er ist ein Faktor (s. Kapitel 2.1.6) mit dem
Wertebereich -99.99 bis 99.99. Der Wert Null und alle auf3er-
halb des Bereichs sind verboten. Eine negative Gesamtverstar-
kung muf3 im Zweierkornplement in das Datenwort DW 32 ein-
getragen werden (z. B. KP =-1.00 ==> -100 ==> FFICH). Sie
verursacht eine Umkehrung des Reglerwirksinns, d. h. eine po-
sitive Regeldifferenz ergibt eine negative Anderung der Stellgré-
Re. Damit die Regeldifferenz abgebaut wird, muf3 die Regel-
strecke eine negative Anderung der Stellgrof3e in eine positive
Anderung des Istwertes wandeln (z. B. Niveauregelung mit
Stelleinrichtung im Abfluf3).

Zweiter Parametersatz:

DW36 [R, P-Anteil BFEH 10H
DW37 Gesamtverstarkung KP BFEHOFH
DW36 Nachstellzeit TN, I-Anteil BFEH 11H
DW39 Vorhaltezeit TV, D-Anteil BFEH12DH
DW40 TN-Kennung ]TV-Kennung

Ein zweiter Parametersatz mit unterschiedlichen Regelparame-
tern KP, R, TN und TV kann in den Datenwotern DR 36 bis
DW 40 eingegeben werden. Dazu muf3 zusatzlich der Struktur-
schalter RS1 =1 (DW 30 Bit 1 = 1) gesetzt sein. Ist dies der
Fall, werden die Parameter wie beim ersten Parametersatz
(DR 31 bis DW35) lberpriift. Ein falscher Reglertyp erzeugt
den Bedienfehler 13H “falscher Reglertyp im Parametersatz 2".

Der Betriebsschalter S9 ermdglicht das Umschalten zwischen
den beiden Parameterstatzen. In der Stellung O wird der erste
und in der Stellung 1 der zweite Parametersatz verwendet. Mit
den beiden Reglerbetriebkommandos RBO und RB1 wird der
Betriebsschalter betétigt. Ausnahme ist der Vorzugbetrieb

(S2 = 1), hier wird automatisch die Stellung O eingestellt. Erfolgt
im laufenden Betrieb eine Eingabe des gesamten Datenbau-
steins (Kommandos DI 1 oder EL), wird ebenfalls automatisch
die Stellung O eingestellt, da der neue Datenbaustein nicht un-
bedingt einen zweiten Parametersatz enthalt.
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Ab Ausgabestand 5 der 1P 260 gilt:

Im Vorzugsbetrieb bleibt der momentan aktive Parametersatz
eingestellt. Bei einer Datenbausteineingabe bleibt, wenn mdg-
lich, der momentan aktive Parametersatz eingestellt.

Die vom PID-Geschwindgkeitsalgorithmus errechnete Stel-
lungsanderung dY wird am Punkt b von den AusgangsgroRen
der Hilfszweige Uberlagert, wenn diese eingeschaltet sind und
auf den Reglerausgang wirken. Die Hilfszweige sollten dann mit
dem DT1-Glied parametriert sein, damit nur eine Anderung als
Ausgangssignal vorliegt. Bei einem konstanten Ausgangssignal
wirde der Regler stéandig eine Stellungsanderung ausgeben
und das Stellglied dauernd bewegen.

Betriebsartenwechsel:

Beim Wechsel der Betriebsart von “*Steuern” nach **Regeln”
gehen die noch nicht ausgegebenen Impulse verloren. Zusatz-
lich wird der Sollwert am Beobachtungspunkt “BP W2" auf den
momentanen Istwert “BP X2” plus die u. U. wirkenden Hilfszwei- —
ge “BP Hn2" gesetzt. Die Regeldifferenz ist dann Null und das
Stellglied steht im ersten Moment. Ist ein Hochlaufgeber im Soll-
wertzweig strukturiert (WSO = 1), wird die neue Sollwertvorgabe
ab dem Wert am “BP W?2" angefahren. Ansonsten wird die Soll-
wertvorgabe zum néchsten Abtastzeitpunkt vollstandig wirk-
sam. Da das Stellglied wie ein Hochlaufgeber wirkt, erfolgt der
Betriebsartenwechsel in jedem Fall stoR3frei.

Ein Betriebsartenvvechsel in der Betriebsart “Regeln” erfolgt
auch, wenn die Regelparameter verandert werden. Bei der Aus-
fihrung der Kommandos DI 1, DI 2 bei S9 =0, DI 3 bei S9 =1
und EL sowie beim Betatigen der Betriebsschalter S9, Parame-
tersatz 2 en/aus und S2, Vorzugbetrieb ein, ist dies der Fall.
Bei einer mdglichen sprunghaften Anderung des Istwertes mit
dem Betriebsschalter S6 (Test Istwert ein/aus), wird ebenfalls
ein Betriebsartenwechsel erkannt. In jedem Fall sollte die Um-
schaltung bzw. Veranderung erst dann erfolgen, wenn der Re-
gelkreis einen stabilen Zustand eingenommen hat. *

Ab Ausgabestand 5 der 1P 260 gilt:
Bei einer Anderung der Regelparameter wird kein Betriebsarten- -
wechsel ausgefiihrt.

Bei Reglersperre (RSP = 1) oder den Bedienfehlern 52H bis

54H (siehe Seite 2- 46) wird der Regler wie beim Betriebsarten-
wechsel nachgefiihrt.
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3 Aufbau des Datenbausteins

Der Datenbaustein der Regierbaugruppe 1P 280 enthalt alle fiir
den Betrieb der Baugruppe bendtigten Daten. Die gesamte
Menge von Datenwort DW O bis DW 122 kann in drei Teile mit
unterschiedlicher Funktion geteilt werden.

Der erste Teil, Datenwort DW O bis DW 15, enthélt die vom
Funktionsbaustein FB 170 venrwendeten Daten flr den Betrieb
mit dem Automatisierungsgerat (s. Programmieranleitung).

Alle fiir die Parametrierung und Inbetriebnahme der 1P 260 noti-
gen Parameter stehen in den Datenwdrtern DW 16 bis DW 96.
Jedem Parameter ist eine Fehlernummer im Bedienfehlerzuge-
ordnet, der bei falscher Parametrierung gesetzt wird. In den Ka-
piteln 2.1. bis 2.2.5. ist die  Bedeutung, Funktion sowie der
zugehorige Bedienfehler der einzelnen Parameter in der Regler-
struktur beschrieben.

Der dritte Teil, Datenworter DW 97 bis DW 122, enthélt Daten
fur den laufenden Betrieb. Der groRte Teil davon (Datenworter
DW 98 his DW 122) kann nur beobachtet werden. Dagegen
kann das Datenwort DW 97 nur beschrieben werden.

Im folgenden sind die Datenworter DW 16 bis DW 122 aufgeli-
stet. lhr jeweiliges Format bzw. Inhalt ist im AnschluR beschrie-
ben.

Ab dem Ausgabestand 02 des FB 170 gilt:

Bei Verwendung der Befehle BS,2 und BR,2 mu3 der Daten-
baustein um die Datenwdrter DW 123 und DW 124 erweitert
werden. Beide Datenworter kdnnen zur Wertvorgabe beschrie-
ben werden.

DW /inhatt | Format
Allgemeines

16 DB-Nummer

17 | Baugruppe nkonfiguration bei BO 4 bzw. Di 4

18 | Dimensionsangabe in ASCII

19 N
20 i
Arbeitsbereich
21 | | Kennung Dimension |
22 IBereichsminimum Bmin | Dimension
23 /Bereichsmaximum Brnax \ Dimension
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DW |Inhalt |Format
Abtastzeit
24 jAbtastzeit Ta Zeit
25 |Ta-Kennung
Anlaufbetriebsart
26 | Anlaufbetriebsart
27 [Wertvorgabe zur Anlaufbetriebsart Dimensiorv
Prozent
Vorzugsbetriebsart
28 %Vorzugsbetrieb VB
29 [Wervorgabe zum Vorzugsbetrieb Dimension/
Prozent
Reglerstruktur
30 Struktur Regler RS
31 R, P-Anteil einJaus 0 oder 1
Parametersatz 1 bei BO 2 bzw. DI 2
_32_|Gesamtverstarkung KP Faktor
33 [Nachstelizeit TN, I-Anteil Zeit
34 |Vorhaltezeit TV, D-Anteil Zeit
35 |TN-Kennung | TV-Kennung
Parametersatz 2 bei BO3 bzw.DI 3
36 IR, P-Anteil eivaus |0 oder 1
37 |Gesamtverstdrkung KP Faktor
38 |Nachstellzeit TN, I-Anteil Zeit
39 [Vorhaltezeit TV, D-Anteil Zeit
40 [TN-Kennung ITV-Kennung
Grenzwertmelder Xd
41 |GWM-Regeldifferenz XdOG Prozent
42 |GWM-Regeldifferenz XdOW Prozent
43 _|GWM-Regeldifferenz XdUW Prozent
44 |GWM-Regeldifferenz XdUG Prozent
StellgréBenbegrenzung
45 |Y-Begrenzung YOG, K-Regler mit Analogaus- |Prozent
ng
46 |Y-Begrenzung YUG, K-Regler mit Analogaus- |Prozent
gang

3-2

© Siemens AG C79000-B8500-C49/-02



IP260 Aufbau des Datenbausteins
DW Inhalt | Format
Stellgliedparameter
47 |min. ImpulsdauerTmin, K- u. S-Regler Zeit
46 |Stellgliedlaufzeit TM, S-Regler Zeit
49 |Tmin-Kennung ITM-Kennung
50 |Ansprechwert ASVV, K-Regler mit Impulsaus- [Prozent
gabe
51 |AnpaRfaktorAPF, K-Regler mit Impulsausgabe|Faktor
52 [belegt
Totzone S-Regler
53 IAnschaltschwelle Xd der Totzone TAN, S-Reg- |Prozent
er
54 IAnschaltschwelle Xd der Totzone TAB, S-Reg- |Prozent
er
Struktur Sollwertzweig
55 Struktur W-zweig WS |
Bewertungsfaktor W-Zweig
56 IBewertungsfaktorSollwert FW | Faktor
Hochlaufgeber W-Zweig
57 |Hochlaufzeit TH, HG im W-Zweiq Zeit
56 |Riicklaufzeit TR, HG im W-Zweig Zeit
59 |TH-Kennung
Glattung W-Zweig
60 |Glattungszeit TG, G1 im W-Zweig Zeit
61 ITG-Kennung
Grenzwertmelder W
. 62 [GWM-Sollwert WOG Dimension
63 |GWM-Sollwert WUG Dimension
Struktur istwertzweig
64 IStruktur X-Zweig XS
Bewertungsfaktor X-Zweig
65 IBewertungsfaktor Istwert FX | Faktor
Glattung X-Zweig
66 | GlatttungszeitTG, G1 im X-Zweig Zeit
67 ITG-Kenmmg
Testistwert bei BO 5 bzw. Di 5
66 Istwert flrTestbetrieb des X-Zweig Dimension

© Siemens AG C79000-B8500-C497-02
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DW Inhalt | Format
Grenzwertmelder X
69 |GWM-Istwert XOG Dimension
70 |GWM-Istwert XOW Dimension
71 |GWM-Istwert XUW Dimension
72 _|GWM-Istwert XUG Dimension
Struktur Hilfezweig 1
73 Struktur H1-Zweig
HIS
Bewertungsfaktor H1-Zweig
74 IBewertungsf aktor Hilfszweig 1 FH1 | Faktor
Glattung H1-Zweig
75 |[Glattungszeit TG, G1 im H1-Zweig Zeit
76 TG-Kennung
DT1-Glied H1-Zweig
77 |Zeitkonstante TD, DT1 im H1-Zweig Zeit
78 [Verzdgerungszeit TVer, DT1 im H1-Zweig Zeit
79 |TD-Kennung |TVer-Kennunq
Struktur Hilfezweig 2
80 Struktur H2-Zweig
H2S
Bewertungsfaktor H2-Zweig
81 IBewertungsfaktor Hilfszweig2 FH2 | Faktor
Glattung H2-Zweig
82 |Glatungszeit TG, G1 im H2-Zweig Zeit
63 ITG-Kennung
DT1-Glied H2-Zweig
64 |[Zeilkonstante TD, DT1 im H2-Zweiqg Zeit
65 [VerzOgerungszeit TVer, DT1 im H2-Zweig Zeit
86 |TD-Kennung
Struktur Y-ZweiQ
87 IStrukturY-Zweig YS
Hochlaufgeber Y-Zweig
88 |Hochlaufzeit TH, HG im Y-Zweig Zeit
89 |Ricklaufzeit TR, HG im Y-Zweig Zeit

90 |TH-Kennung |TR-Kennunq
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DW Inhalt | Format
Belegte Datenworte

91 [belegt

92 [belegt

93 [belegt

94 |belegt

95 |beleqt

96 |belegt

Nertvorgabe: Sollwert bei BR 1, Stellgré3e bei BS 1

97 |[Sollwert/StellgréRe vorgeben Dimension/

Prozent
Beobachtungspu nkt bei BO7

98 |Beobachtungspunkt BP-WI Dimension

99 |Beobachtungspunkt BP-W2 Dimension

100 |Beobachtungspunkt BP-XI Dimension

101 [Beobachtungspunkt BP-X2 Dimension

102 | Beobachtungspunkt BP-Xd Prozent

103 |Beobachtungspunkt BP-Y Prozent

104 |Beobachtungspunkt BP-Yh Prozent

105 |BeobachtungspunktBP-Hi 1 Prozent

106 |Beobachtungspunkt BP-H12 Prozent

107 | BeobachtungspunktBP-H21 Prozent

108 [Beobachtungspunkt BP-H22 Prozent

Zustandsanzeige bei BO8

109 |Zusténde der DE und DA

110 |GVM-Status

111 |Bedienfehler IAE-Status

112 |Betriebszustandsanzeige

AG_Schnittstellenfehler bei BO 15
113 | AG-Schnittstellenfehler
Identifikation bei BO 6 bzw. DI 6

114 |[TyP “1P 260"

115 ‘

116 ‘

117 |Versionsnummer'Vx.xx"

118 ‘

119 ¢ 1

120 IKreisnummer IReglernummer

© Siemens AG C79000-B8500-C487-02
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DW _Inhalt | Format
Baugruppendirectory bei B09
121 [Kennung DB-Nummer RAM
122 (Kennung DB-Numrner EE-
PROM
Sollwertvorgabe bei BR 2
123 ISollwertvorgabe Dimension
StellgréRenvorgabe bei BS 2
124 ]Stellgré3envorgabe | Prozent

DW 97, Wertvorgabe

Die Wertvorgabe enthélt bei den Betriebsartenkommandos

BS 1, Steuern nach AG-Stellgrélie, die StellgréRenvorgabe und
BR 1, Regeln nach AG-Sollwert, die Sollwertvorgabe. Bei allen
anderen Kommandos st in diesem Datenwort kein Eintrag erfor-

derlich.
Betriebsartenkommando Wertvorgabe im Datenwort DW 97
K-Regler S-Regler
BS 1 Steuern nach AG ana.: YUG his YOG -32768 bis 32767

2 Pkt.: 0% bis 100%
3 Pkt.:  -100% bis 100%.

BR 1 Regeln nach AG Bmin bis Bmax Bmin bhis Bmax

Ab Ausgabestand 2 des FB 170 gilt:

DW 123, Sollwertvorgabe
Mit dem Betriebsartenkommando BR 2 wird ein Sollwert vom
AG in den Grenzen wie bei BR 1 vorgegeben.

DW 124, StellgroRenvorgabe

Mit dem Betriebsartenkommando BS 2 wird eine StellgroRe
vom AG in den Grenzen wie bei BS 1 vorgegeben.

DW 98 bis DW 108, Beobachtungspunkte
Die aktuellen Werte der Beobachtungspunkte stehen in diesen

Datenwdrtern, wenn das Beobachtkommando BO 7 (ab Ausga-
bestand 5 der 1P 260 auch BO 11) ausgefiihrt wurde.
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Aufbau des Datenbausteins

DW 109 bis DW 112, Zustandsanzeigen
Mit dem Beobachtkommando BO 8 ab (Ausgabestand 5 der

1P 260 auch BO 11) werden die Zustandsanzeigen aktualisiert.

Im einzelnen sind dies:

DW 109, Zustand der Digitalein- und Digitalausgange

Bit | Bedeutung

Digitaleingange

VB-N, Vorzugshetrieb

EAuf-N, Endschalter ‘Auf’ erreicht

EZU-N, Endschalter ‘Zu’ erreicht

w I = o

RSP, Reglersperre

Digitalausgange

8 RB, Reglerbereit

GWM, ein Gefahrengrenzwert (iberschritten

10  |AUF, Schrittreglerausgang ‘Auf’

11 ZU, Schrittreglerausgang ‘Zu’

15 Kurzschlumeldung der Dgitalausgange

DW 110, Grenzwertmelder-Status

o
=

Bedeutung

Istwert untere Gefahrengrenze XUG

Istwert obere Gefahrengrenze XOG

Istwert untere Warngrenze XUw

Istwert ohne Warngrenze XOW

Regeldifferenz untere Gefahrengrenze XduG

Regeldifferenz obere Gefahrengrenze XdOG

Regeldifferenz untere Warngrenze XdUW

Regeldfifferenz obere Warngrenze XdOW

Sollwert untere Gefahrengrenze WUG

Sollwert obere Gefahrengrenze WOG

OO |0 N o |01 | [ [N |— o

—

Stellgréf3e untere Grenze YUG

—
—

Stellgréf3e obere Grenze YOG

[y
N

nicht belegt

[
w

nicht belegt

© Siemens AG C79000-B8500-C497-02
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Bit 15 Bit 14 letzte Vorgabequelle
0 0 We
0 1 AG
| 0 PG
| | VB

DL 111, Bedienfehler

Die Liste der moglichen Fehlernummern befindet sich im Kapi-
tel 3.1.

DR 111, Analogeingang-Status

o
=

Bedeutung

Unterlauf Analogeingang We
Uberlauf Analogeingang We
Unterlauf Analogeingang H1
Uberlauf Analogeingang H
Unterlauf Analogeingang X
Uberlauf Analogeingang X
Unterlauf Analogeingang H2
Uberlauf Analogeingang H2

(o200 (& B E SN (GO | \S T Lol (@)
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DW 112, Betriebszustandsanzeige

Bit [Zustand |Bedeutung
! 0 Betriebsart ist “Steuern”
| Betriebsart ist ‘Regeln”
2 0  |Test Istwertzweig aus
1 Test Istwertzweig ein
3 0  |Test Sollwertzweig aus
1 Test Sollwertzweig ein
4 0  [Sollwertrampe hoher aus
1 Sollwertram pe_hdéher ein
5 0 Sollwertrampe tiefer aus
| Sollwertrampe tiefer ein
6 0 Stellgréfienrampe héher aus
1 StellgréRenrampe héher ein
7 0 Parametersatz 2 aus
1 Parametersatz 2 ein
8 0 |Interpreter fertig
1 Interpreter _arbeitet
9 0  |Handsperre (Zugriff von AG)
1 Handfreigabe (Zugriff von PG)
10 0  |kein DB im RAM
1 DB im RAM
1 0  |kein DB im EEPROM
1 DB im EEPROM
12 0  |Regler nicht ok
1 Regler ok
13 0  [Regler nicht aktiv am ProzeR
1 Regler aktiv.am Prozel
14 0 |kein AG-Ausfall
1 AG-Ausfall
15 0  [Vorzugsbetrieb aus
1 Vorzugsbetrieb ein
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IP260

3-10

DW 113, AG-Schnittstellenfehler

Die Fehlernummern O bis 6 sind téglich. Das Beobachtkom-
mando BO 15 liest die Fehlernummer in das Datenwort DW
113.

O: fehlerfrei

1: allgemeiner Ubertragungsfehler

2: angeforderte Daten sind nicht vorhanden

3: kein  Speicherplatz fur den Datenbaustein

4: falsches Kommando

5: Dienstkommando DI 1 oder Beobachtkommando BO 1
noch nicht abgeschlossen, noch kein neues Kommando
erlaubt

6: Auftragsliste VOII, Kommando kann nicht bearbeitet wer-
den, es geht verloren

DW 114 bis DW 120, Identification

Typ:
‘1P 260 als ASC1I-String, kann nicht Gberschrieben werden
(DW 114 bis DW 116).

Version:
Ausgabestand der Firmware ‘Vx.xx kann nicht {berschrieben
werden (DW117 bis DW 119).

Kreisnummer:
O bis 99, client nur zur Dokumentation (DL 120).

Reglernummer:
O bis 99, client nur zur Dokumentation (DR 120).

Mit dem Beobachtkommando BO 6, Identifikation-Ausgabe, wer-
den diese Datenworte aktualisiert. Bei der |dentifikation-Einga-
be (Dienstkommando DI 6) wird nur das Datenwort DW 120
(Kreis- und Reglernummer) lbertragen. Diese Eingabe wird mit
einem vorhandenen Datenbaustein im EEPROM abgelegt,
wenn das Systemkommando ES (EEPROM schreiben) ausge-
fuhrt wird. Ansonsten ist die Kreis- und Reglernummer nach
dem Einschalten der IP 260 mit Null vorbesetzt.

DW 121 bis DW 122, Baugruppen-Directory

Das Baugruppen-Directory wird mit Beobachtkommando BO 9
in diese Datenworte gelesen. Die Kennung im DL 121 und im
DL 122 zeigt an ob ein Datenbaustein im Arbeitsspeicher
(RAM) bzw. im EEPROM vorhanden ist (Kennung = O) oder
nicht (Kennung = FFH). Im DR 121 und im DR 122 steht bei
Kennung Null die zugehérige Datenbausteinnummer.

© Siemens AG C79000-88500-C497-02
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Zustandsanzeigen

4 Zustandsanzeigen

4.1  Bedienfehler und moégliche Ursachen

Ein Bedienfehler wird von der Firmware bei jeder neuen Bedie-
nung ermittelt. War die letzte Bedienung fehlerfrei, ist die Feh-
lernummmer O und ein vorher vorhander Bedienfehler geldscht.
Die vier Fehler 52H bis 55H werden nicht bei einer Bedienung
generiert, sondern automatisch von der Firmware im laufenden
Reglerbetrieb.

Im Datenwort 111 links (DL 111) steht der Bedienfehler, aktuali-
siert wird er mit dem Beobachtkommando BO 8.

Beim Betrieb mit dem Automatisierungssystem uber den

FB 170 ist es mdglich die Funktion der Fehlerausgabe zu ver-
einfachen. Das Bit DFEH (Datenfehler) am FB 170 ist dann 1,
wenn ein Bedienfehler auftritt, d.h. der Bedienfehler hat sich ver-
andert und muBl aktualisiert werden. Das Absetzen des Beob-
achtkommandos BO 8 kann auch automatisch vom FB 170
ausgefiihrt werden. Dazu mu3 dieser beim Aufruf im Datenwort
DR 7 einen Wert gleich Null enthalten (s. Programmieranlei-
tung).

Ab Ausgabestand 5 der 1P 260 und Ausgabe 2 des FB 170
gilt:

Der Bedienfehler kann auch mit dem Beobachtkommando
BO 11 gelesen werden. Dieses wird automatisch ausgefiihrt,
wenn im  Datenwort DR 7 der Wert 11 eingetragen ist.

Die Fehlernummern O bis 3DH sind Parameter- und Datenfeh-
ler. Sie treten dann auf, wenn mit einem Dienstkommando feh-
lerhafte Daten eingegeben werden. In der Fehlerliste ist

anschlieBend an die Meldung der erlaubte Bereich des jeweili-

gen Parameters und das Datenwort, in dem der Parameter
steht, aufgefihrt.

OOH: fehlerfrei
O1H: falsche DB-Nummer (DB-Nr.: 1 bis 255), DR 16
02H: falsche Baugruppenkonfiguration, DW 17

03H: zuviele Nachkommastellen der dimensionsbehafteten
GrolRen (Kennung: O bis 4), DW 21

04H: Bmax aufierhalb der erlaubten Grenzen
(Bmax: -9999 bis 9999), DW 23

05H: Bmin auRRerhalb der erlaubten Grenzen
(Bmin: -9999 bis Bmax - 1), DW 22

© Siemens AG C79000-88500-C497-02
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4-2

06H: Abtastzeit nicht in den Grenzen (Ta: 20 ms bzw. 60 ms

07H:

08H:

09H:

OAH:

OBH:
OCH:

ODH:

OEH:

OFH:

10H:
1IH:

12H:

13H:

14H:

bis 9999s, oder nicht Vielfaches von 20 ins), DW 24
und 25

Anlaufbetrieb keine erlaubte Reglerbetriebsart (siehe
Betriebsartenkommandos BS und BR, beim S-Regler ist
auch BS O verboten), DR 26

Wertvorgabe fiir Anlaufbetrieb nicht im Bereich, DW27
glltiger Sollwert W: Bmin bis Bmax
gultige StellgroRRe Y:

K-Regler mit Analogausgang: YUG bis YOG
- K-Regler2Pkt. (APF = O)  : O bis 100.00%
- K-Regler3Pkt. (APF# O)  :-100.00% bis 100.00%
- S-Regler . -32768 his 32767

Wertvorgabe flir Vorzugsbetrieb nicht im Bereich,
DW 29 wie bei Fehler 08H

KP1 nicht in den Grenzen (KP: 0.01 bis 99.99 oder
-0.01 bis -99.99), DW32

R1 nicht in den Grenzen (R: O oder 1), DW31

TN1 nicht in den Grenzen (TN: Ta bis 9999 s), DW33
und 35

TV1 nicht in den Grenzen (TV: Ta bis 150 Ta/Kp oder
TV>9999s), DW 34 U. 35

falscher Reglertyp im Parametersatz 1 (P, Pi, 1, PD, PID),
DW 31 his DW 35

KP 2 nicht in den Grenzen
(KP: 0.01 bis 99.99 oder -0. Olbis -99.99), DW 37

R2 nicht in den Grenzen (R: O oder 1), DW 36

TN2 nicht in den Grenzen (TN: Ta bis 9999 s), DW 38
und 40

TV2 nicht in den Grenzen
(TV: Ta bis 150 Ta/Kp oder TV> 9999s), DW 39 und 40

falscher Reglertyp im Parametersatz 2 (wie Fehler OEH),
DW 36 bis DW 40

XdOG nicht in den Grenzen
(XdOG: -300.000/. bis 300.000/.), DW 41
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15H; XdOW nicht in den Grenzen
XdOW: -300.00% bis XdOG - 1), DW 42

16H: XdUW nicht in den Grenzen
(XdUW: -300.00% bis XdOW - 1), DW 43

17H: XdUG nicht in den Grenzen
(XdUG: -300.00% bis XdUuw - 1), DW 44

18H: YOG nicht in den Grenzen (YOG: O his 100.00%), DW 45
19H: YUG nicht in den Grenzen (YUG: O bis YOG - 1), DW 46
1 AH: min. Impulsdauer nicht in den Grenzen (Tmin: 20 ms bzw.
60 ms bis 9999s, oder nicht Vielfaches von 20 ms, oder bei
K-Regler mit Impulsausg.: Ta / 32767 bis Ta
S-Regler :TM / 32767 bis TM,DW 47u. DL 49

1 BH: TM nicht in den Grenzen (wie bei Fehler 06H),
DW 48 Und DR 49

ICH: Ansprechwert nicht in den Grenzen (ASW: O bis 50,00%),
DW 50

1 DH: Anpalfaktor nicht in den Grenzen (APF. O bis 99.99),
DW 51

1 EH: Anschaltschwelle Xd der Totzone nicht in den Grenzen
(TAN:O bis 100.00%), DW 53

1 FH: Abschaltschwelle Xd der Totzone nicht in den Grenzen
(TAB: O bis TAN), DW 54

20H: Bewertungsfaktor im W-Zweig nicht in den Grenzen
(FW: 0.01 -99.99), DW56

21H: Hochlaufzeit fir HG im W-Zweig nicht in den Grenzen
(TH: Ta -10000 Ta oder 9999 s), DW 57 u. DL 59

22H: Ricklaufzeit fur HG im W-Zweig nicht in den Grenzen
(TR: Ta -10000 Ta oder 9999 s), DW 58 und DR 59

23H: Glattungszeit fur Gl im W-Zweig nicht in den Grenzen
(TG: Ta - 9999s oder Tas TGs 32767TG), DW 60
und DR 61

24H: WOG nicht im Arbeitsbereich (WOG: Bmin bis Bmax),
DW 62

25H: WUG nicht im Bereich (WUG: Bmin bis WOG - 1), DW 63

26H: Bewertungsfaktor im X-Zweig nicht in den Grenzen
(FX: 0.01- 99.99), DW 65
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27H:

28H:

29H:

2AH:
2BH:
2CH:
2DH:

2EH:

2FH:

30H:

31H:

32H:

33H:

34H:

35H:

36H:

37H:
38H:

Gléattungszeit fur Gl im X-Zweig nicht in den Grenzen
(TG: Ta - 9999s oder Ta < TG< 32767*TG), DW 66
und DR 67

Istwert fir Testbetrieb des X-Zweiges nicht in den Grenzen
(X-Test: 0- 100.00%), DW 68

XOG nicht im Arbeitsbereich (XOG: Bmin bis Bmax),
DW 69

XOW nicht im Bereich (XOW: Bmin bis XOG - 1), DW70
XUW nicht im Bereich (XUW: Bmin bis XOW - 1), DW 71
XUG nicht im Bereich (XUG: Bmin bis XUW - 1), DW 72

Bewertungsfaktor im H1-Zweig nicht in den Grenzen
(FH1: 0.01- 99.99), DW 74

Glattungszeit fir G1. im H1-Zweig nicht in den Grenzen
(TG: Ta - 9999s oder Tas TGs 32767*TG), DW 75
und DR 76

Zeitkonstante D-Anteil fur DT1-Glied im H1-Zweig nicht in
den Grenzen (TD: Ta -9999 s), DW 77 u. DL 79

Verzbgerungszeit fur DT1-Glied im H1-Zweig nicht in den
Grenzen (TVer: Ta - 9999s oder TVers Tas 32767*TVer),
DW 78 und DR 79

Bewertungsfaktor  im H2-Zweig nicht in den Grenzen
(FH2: 0.01- 99.99), bw8s1l

Glattungszeit fir Gl im H2-Zweig nicht in den Grenzen
(TG: Ta - 9999s oder Tas TGs 32767*TG), DW 82
und DR 83

Zeitkonstante D-Anteil fur DT1-Glied im H2-Zweig nicht in
den Grenzen (TD: Ta -9999 s), DW 84 u. DL 86

Verzdgerungszeit fur DT1-Glied im H2-Zweig nicht in den
Grenzen (TVer: Ta - 9999s oder TVers Tas 32767'TVer), ©
DW 85 und DR 86

Hochlaufzeit fiir HG im Y-Zweig nicht in den Grenzen
(TH: Ta -10000 Ta oder 9999 s), DW 88 u. DL 90

Rucklaufzeit fir HG im Y-Zweig nicht in den Grenzen
(TR: Ta -10000 Ta oder 9999 s), DW 89 u. DR 90

Master/Slave-Betrieb verboten

Master/Slave-Betrieb ohne YR verboten
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39H: verbotene H2-Zweig Struktur

3AH: Andere der Baugruppenkonfiguration (DW 17) oder der
Reglerart (Bit O oder Bit 3 im DR 30) ohne Reglerspeme
“RSP” verboten

3BH: falsche Kreis- oder Reglernummer (Nr.: O bis 99),
bei Dienstkommando DI 6

3CH: EEPROM:-Inhalt ist fehlerhaft, bei Systemkommando EL
oder beim Anlauf der Baugruppe mit DB im EEPROM

3DH: EEPROM Programmierfehler, bei Systemkommando ES

Die Fehlernummem 40H bis 55H beschreiben Betriebsfehler.
Sie werden entweder bei der Interpretation aller Bedienkom-
mandos oder automatisch im laufenden Betrieb erzeugt.

40H: Regler nicht ok, es sind keine Betriebsarten- und Regier-
betriebskommandos erlaubt

41H: Digitaleingang VB-N = O, d. h. Vorzugsbetrieb hat Vorrang
es sind keine Betriebsarten- und Reglerbetriebskommandos
erlaubt

42H: Vorzugsbetrieb ist noch  giiltig, es sind keine Reglerbe-
triebskommandos erlaubt

43H: kein DB im  Arbeitsspeicher

44H: kein DB im EEPROM

45H: Zugriff von AG auBer Handsperre verboten

46H: Zugriff von PG verboten

47H: Rampenfunktion verboten, da Wertvorgabe von We
48H: Rampenfunktion im laufenden Betrieb verboten
49H: Test  Sollwertzweig verboten

4AH: gewunschter Zustand ist  schon eingestellt

4BH: der Hochlaufgeber ist nicht parametriert

4CH: der Parametersatz 2 ist nicht parametriert

4DH: Sollwertvorgabe nicht im Bereich, siehe Fehler 08H

4EH: StellgrolRenvorgabe  nicht im Bereich, siehe Fehler 08H

© Siemens AG C79000-B8500-C497-02
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4-6

Prozel3zustande

4FH: Auftragsliste PG VOII, warten bis Interpreter fertig
50H: Auftragsliste AG voll, warten bis Interpreter fertig
51H: nicht erlaubtes Kommando

52H: Analogeingang X gestort

53H: Kurzschlu®  auf Digitalausgang

54H: beide Endschalter aktiv

55H: Masterausfall erkannt

Die ProzeRRzusténde beinhalten die aktuellen Werte der vier Di-
gitaleingédnge und der vier Digitalausgange, eine moégliche Kurz-
schluBmeldung der Dgitalausgange, den Grenzwertmelder-
status, den Analogeingangstatus und die Betriebszusande.

Mit dem Beobachtkommando BO 8 werden sie einschliefilich
dem Bedienfehler(DL111 ) gelesen.

Ein Teil der ProzeRzustande zeigt mogliche Fehler auf der Pro-
zelRseite an. Bei jeder Anderung des Prozef3zustandes wird der
Prozelfehler gesetzt.

Der ProzeRzustand setzt sich aus

.dem Analogeingangstatus (DR 111),

.dem Grenzwertmelderstatus (DW 110 Bit O bis Bit 11),

. der KurzschluBmeldung der Digitalausgéange (DW 109
Bit 15) und

.der Endschalteriiberwachung beim S-Regler (DW 109 Bit 1
und Bit 2)

zusammen.

Die Reaktion der Baugruppe ist dabei unterschiedlich. Ein tber-
bzw. Unterschreiten eines Grenzertes filhrt nur zur Anzeige
im Grenzwertmekferstatus. Dagegen ist die Baugruppe nicht be-
triebsbereit, wenn die Analogeingéange beim Anlauf der Bau-
gruppe nicht fehlerfrei erfal3t werden.

Im laufenden Betrieb reagiert die Baugruppe auf einen Fehler
bei der Istwerterfassung, die KurzschluBmeldung der Digital-
ausgange und, wenn beim S-Regler beide Endschaltern aktiv
sind, indem sie in der Betriebsart “Regeln” den Regler anhélt
und nachfihrt.
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Zustandsanzeigen

Ab dem Ausgabestand 5 der 1P 280 gilt:
Das Verhalten bei einem dieser Fehler im laufenden Betrieb ist
parametrierbar (siehe Seite 2-11 ).

Beim Betrieb mit dem Automatisierungssystem zeigt das Bit
PFEH (ProzeRfehler) am FB 170 an, ob einer dieser vier Zu-
stande sich verdndert hat. Ist es gesetzt, dann sollte der aktuel-
le ProzefRzustand mit dem Beobachtkommando BO 8 gelesen
werden. Nach dem Lesen der gesamten Zustandsanzeigen
wird das Bit PFEH zurlickgesetzt. Das Absetzen des Beobacht-
kommandos BO 8 kann auch automatisch vom FB 170 ausge-
fuhrt werden. Dazu mul3 dieser beim Aufruf im Datenwort DR 7
einen Wert gleich Null enthalten (s. Programmieranleitung).

Im Kapitel 3 ist der Aufbau der Prozel3zusédnde dargestellt.

Ab dem Ausgabestand 5 der Baugruppe und der Firmware-
version VI.3und dem Ausgabastand 2 des FB 170 kann das
Lesen des ProzelRzustandes und das Quittieren des ProzeRfeh-
lers auch mit dem Beobachtkommando BO 11 erfolgen. Das Be-
obachtkommando BO11 wird automatisch vom FB 170 ausge-
fuhrt, wenn das Datenwort DR 7 gleich 11 ist (s. Programmier-
anleitung).

© Siemens AG C79000-B8500-C497-02
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5 Master/Slave-Betrieb

51  Prinzip

Fir den Master/Slave-Betrieb werden zwei Baugruppe beno-
tigt. Davon muf eine als Master (RS 2 = O, DR 30.2= O) und
die andere als Slave (RS 2 = 1, DR 30.2= 1) parametriert sein.

Beide Baugruppen mussen bis auf den Strukturschalter RS 2
identisch parametriert sein. Ihre Bedienung mit neuen Betriebs-
arten und Wertvorgaben muR tber den Funktionsbaustein

FB 170 identisch und sofort hintereinander erfolgen. Jede Bau-
gruppe muR einen eigenen Datenbaustein im Automatisie-
rungsgerat besitzen.

Der Master/Slave-Betrieb ist mit der Reglerart K-Regler mit Im-
pulsausgabe nicht zuléssig. Bei der Parametrierung wird der Be-
dienfehler37H “Master/Slave-Betrieb verboten’gesetzt.

Die Masterbaugruppe arbeitet ochne Kenntnis von der Slavebau-
gruppe wie im Einzelbetrieb. Mit ihrem Digitalausgang “RB”
sperrt sie die Slavebaugruppe. Ist die Masterbaugruppe nicht
mehr betriebsbereit, also der Betriebszustand “Regler nicht ok”
eingesteltt, und somit der Digitalausgang “RB” = O, ubernimmt
der Slave die Reglerfunktion.

Die Baugruppe ist nicht mehr betriebsbereit, wenn;

.ihre 24 V Lastspannung ausfallt,

.ein Hardwaredefekt zum Ausfall der intern erzeugten
Spannung fihrt oder

. der Watchdog des Mikroprozessors ablauft.

Der Slave unterdriickt trotz des Betriebszustandes “Regler ok”
das Digitalausgangssignal “RB” solange sein Digitaleingang
“RSP” aktiv ist. Erst beim Masterausfall setzt er auch seinen Di-
gitalausgang “RB” = 1. Der Masterausfall wird durch den Be-
dienfehler 55H “Masterausfall erkannt” von der Slavebaugruppe
gemeldet. Bei der ndchsten Bedienung der Slavebaugruppe
oder bei Wiederanlauf des Masters wird dieser Bedienfehler
wieder geldscht.

Je nach Reglerad ist eine bestimmte Verschaltung des Digital-

eingangs “RSP” und des Digitalausgangs ‘RB” sowie der Stell-
groRenausgange an beiden Baugruppe erforderlich.
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5.2 K-Regler mit analoger StellgroRenausgabe

Die Slavebaugruppe liest, Uber den als Ruckfiihrung parame-
trierten Hilfszweig 2, die vom Master ausgegeben StellgroRe
einund fuhrt ihren Algorithmus nach. Damit ist die von beiden
berechnete StellgroRe immer gleich. Beider Parametrierung
der Slavebaugruppe muR3 der Hilfszweig 2 als Rickfiihrung ein-
geschaltet sein (Bedienfehler 39H “verbotene H2-Zweig Struk-

tur).
Viaster Slave
RB RB
RSP — ; RSP
H2 H2
Yext jfe—« Yext
Y Y
Prozess
Bild 5.1 Master/Slave-Verschaltung  K-Regler

Auf den Proze3  wirkt die Stellgrofie, die am Ausgang Y der Sla-
vebaugruppe ansteht. -

Ausfall und Tausch der Masterbaugruppe

Ist die Masterbaugruppe nicht mehr funktionsfahig wird in je-
dem Fall ihr Digitalausgang “RB” = O und auf die externe Stell-
groRRe umgeschalten. Dadurch erhalt der Slave seine Freigabe
mit “RSP” = O und setzt nach max. 20 ms seinen Digitalaus-
gang “RB” =1. Die Slavebaugruppe wird dann aktiv und arbei-
tet in der auf ihr eingestellten Betriebsart weiter.

vorsicht

A Innerhalb der Umschaltzeit von max. 20 ms ist die StellgréBe
offen. Das Stellglied muB mindestens solange speichernd

Die ausgefallene Masterbaugruppe kann nach Abschalten ihrer
Versorgungsspannung gezogen und gegen eine andere ge-
tauscht werden. Dabei wird die neue Baugruppe gesteckt, da-
nach die Stecker zum ProzeR gesteckt und dann die
Versorgungsspannung eingeschalten.
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Vorsicht

A Bei Verwendung der Stromsignale 0/4 bis 20 mA muB der
Hilfseingang 2 der Masterbaugruppe vor dem Ziehen der
ProzeBstecker Oberbriickt werden (Verbindung Stecker X4/19

s
== :_:;‘:_Q\x
R o

R S rr T ey e L e e e S
TN I\UIIUI\IUIII TIATIGAUT TR N wvr

sperrt so den Slave. Nach max. 20 ms setzl der Slave "RB" = 0
und gibt damit den Master frei. Der Master/Slave-Betrieb lauft
wieder wie vor dem Masterausfall.

i Vorsicht

A Der Master fiihrt nach seinem Anlauf die Anlaufbetriebsart aus.
Diese muB mit der gerade laufende Betriebsart des Slaves
{ibereinstimmen.

Enthalt die getauschte Baugruppe noch keinen Datenbaustein
im EEPROM wird sie nach dem Anlauf mit der entsprechenden
Anlaufbetriebsart parametrieret. Hat der Master dann den Betrieb
ubernommen, kann die Anlaufbetriebsart geéndert und der Da-
tenbaustein im EEPROM gesichert werden.

Enthéalt die getauschte Baugruppe einen Datenbaustein im
EEPROM muR dieser, bevor die Baugruppe in die Verbindung
eingebaut wird geldéscht oder geéndert werden.

Ausfall und Tausch der Slavebaugruppe

Ein Ausfall der Slavebaugruppe liegt vor, wenn der Betriebszu-
stand “Regler nicht ok” eingestellt ist. Der Master bemerkt einen
Slaveausfall nicht, da “RB” = O bleibt.

Vorsicht

A Bevor die ausgefallene Baugruppe gezogen werden kann, muf3
ihre Versorgungsspannung abgeschaltet und mit einer Briicke
zwischen den StellgréRenausgangen und der Master- und
Slavebaugruppe die StellgrolRe zum Prozel3 durchgeschleift
werden (Verbindung Master Stecker X4/12 bzw. 13 Slave
Stecker X4/12 bzw. 13). Nach dem Stecken der neuen
Baugruppe kann die Briicke sofort wieder entfernt werden.

Die neu Baugruppe muf} wie die ausgefallene parametriert
sein. Nach ihrem Anlauf mul3 die gerade laufende Betriebsart
des Masters auf ihr eingestellt werden.
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5.3 S-Regler

Die  Stellausginge der beiden Baugruppe sind direkt miteinan-
der verbunden. Mit der Reglersperre “RSP” = 1 werden die Aus-
ginge des Slaves abgeschaltet, obwohl er parallel zur
Masterbaugruppe in der gleichen Betriebsart arbeitet.

Master Slave
RSP RSP
AUF N }1 AUF
v > | 1 > 2u
Prozess
Bild 5.2 Mastar/Slave-Verschaltung S-Regler

Ausfall und Tausch der Masterbaugruppe

Ist die Masterbaugruppe nicht mehr funktionsfahig wird in je-
dem Fall ihr Dgitalausgang “RB” = O und ihre Stellausgange ab-
geschaltet. Dadurch erhalt der Slave seine Freigabe mit “RSP"
=Ound setzt nach max. 20 ms seinen Digitalausgang “RB" = 1.
Die Slavebaugruppe wird dann aktiv und arbeitet  in der auf ihr
eingesteltten Betriebsart weiter.

Die ausgefallene Masterbaugruppe kann nach Abschalten ihrer
Versorgungsspannung gezogen und gegen eine andere ge-
tauscht werden. Dabei wird die neue Baugruppe gesteckt, dal3
nach die Stecker zum Prozefl? gesteckt und dann die
Versorgungsspannung eingeschaltet. Nach dem korrektem An-
lauf meldet sich der Master mit “RB” = 1 und sperrt so den Sla-
ve. Nach max. 20 ms setzt der Slave “RB” = O und gibt damit
den Master frei. Der Master/Slave-Betrieb lauft wieder wie vor
dem Masterausfall.

Vorsicht

Der Master fuhrt nach seinem Anlauf die Anlaufbetriebsart aus.
Diese muf3 mit der gerade laufende Betriebsart des Slaves
Ubereinstimmen.

5-4

Enthalt die getauschte Baugruppe noch keinen Datenbaustein
im EEPROM wird sie nach dem Anlauf mit der entsprechenden
Anlaufbetriebsart parametriert. Hat der Master dann den Betrieb
ubernommen kann die Anlaufbetriebsart gedndert und der Da-
tenbaustein im EEPROM gesichert werden.
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Enthalt die getauschte Baugruppe einen Datenbaustein im
EEPROM muR er bevor sie in die Verbindung eingebaut wird
geloscht oder geédndert werden.

Ausfall und Tausch der Slavebaugruppe

Ein Ausfall der Slavebaugruppe liegt vor, wenn der Betriebszu-
stand “Regler nicht ok” eingestellt ist. Der Master bemerkt einen
Slaveausfall nicht, da ‘RB” = O bleibt.

Bevor die ausgefallene Baugruppe gezogen werden kann, muf3

ihre Versorgungsspannung abgeschaltet werden. Die neue Bau-
gruppe mul3 wie die ausgefallene parametriert sein. Nach ihrem
Anlauf mul3 die gerade laufende Betriebsart des Masters auf ihr
eingestellt werden.

5.4 Inbetriebnahme der Master/Slave-Verschaltung

Beide Baugruppe missen im Rahrnen stecken, danach wird
der entsprechend verdrahtete Prozel3 mit den Steckem an jede
Baugruppe angeschlossen. Dabei ist zu beachten, dal} alle fiir
die Verschaltung nicht benétigten analogen und digitalen Signa-
le identisch verdrahtet sind.

Damit die Slavebaugruppe keinen Masterausfall erkennt, ob-
wohl dieser noch anlduft oder noch ausgeschaltet ist, wartet der
Slave bis der Master sich bereit meldet. Geschieht dies nicht in-
nerhalb von ca. 2s erkennt die Slavebaugtuppe den Masteraus-
fall.

Erfullt ist diese Vorschrift auch, wenn die Versorgungsspan-
nung der Masterbaugruppe zuerst eingeschaltet wird und dann
die Masterbaugruppe parametriert wird. Meldet sie sich darauf
mit “RB” = 1 kann die Slavebaugruppe eingeschaltet und para-
metriert werden.
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Einleitung 1P 260

1 Einleitung

Das auf dem PG ablaufende Programmpaket COM 260 bietet
Ihnen eine komfortable Unterstiitzung zur Programmierung und
Inbetriebnahme der 1P 260. Alle Funktionen werden mittels Ein-
gaben in Dialogmasken (Eingabefelder) und mittels Funktions-
tasten durchgefihrt.

Werden Datenbausteine fur die 1P 260 erstellt, so kénnen die
Daten anschlieend auf die Baugruppe oder auf ein Floppy-
bzw. Winchester-Laufwerk transferiert werden.

Der COM 260 wird durch Paketauswahl aus dem Komi (Kom-
mando-Interpreter) gestartet. Auf der Komi-Ebene kann mit
<F3> eine Kurzbeschreibung iber den COM 260 ausgegeben
werden. Mit der Taste <F1> wird nun der COM 260 nachgela-
denund die erste Maske mit dem Logo des COM 260 ange-
zeigt. Ausgehend von dieser Maske wird mit <Fl > (START) in
die Voreinstellungs-Maske verzweigt.

In der Voreinstellungs-Maske wird mit <F2> (ONLINE/
OFFLINE) die Betriebsart eingestellt. Falls bereits eine Verbin-
dung zur IP 260 besteht, ist ein Umschalten auf Online nicht
mehr notig. Bei gewtinschter Betriebsart Offline ist ein Umschal-
ten mit <F2> (ONLINE/OFFLINE) mdglich.

Die Kreis- und die Reglernummer zur Unterscheidung der Bau-
gruppe kann hier angegeben werden. In dieser Maske wird
auch noch das Laufwerk ausgewahlt, auf welchem die Daten-
bausteine abgespeichert werden sollen und wie der Name der
Datei fir diese Datenbausteine lauten solL

Bei der Neuanlage einer Datei wird noch nach der Anlagenbe-
zeichnung und dem Ersteller gefragt. Diese Angaben werden
mit in der Datei abgelegt. Au Rerdem wird auch noch das aktuel-
le Datum aus der internen Uhr abgespeichert.

Mit der Funktionstaste <FI > (UEBERN) wird in das Hauptme-
nue verzweigt. In dieser Maske wird immer die Identification der
Baugruppe angezeigt.

Nun koénnen mit den Funktionstasten Reglerdatenbausteine ein-
gegeben, ausgegeben, verdndert, geloscht oder Ubertragen
werden. Testfunktionen kénnen mit der Funktionstaste <F3>
(TEST) ausgefihrt werden.

Die Masken sind so weit wie moglich selbsterklarend. Es ist je-
doch empfehlenswert, anfangs die Bedienungssanleitung zu
Hilfe zu nehmen. Die darin enthaltenen Beschreibungen bein-
halten jeweils das Aussehen der Dialogmasken, sowie die Be-
deutung der Ein- bzw. Ausgabefelder. Die mdoglichen Funkt-
ionstasten zu jeder Maske werden erklart. Ausgabefelder in den

© Siemens AG C79000-B8500-C501-02
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Dialogmasken dienen zur Anzeige von COM 260 Betriebs-
zustdnden und -parametem und werden in der folgenden Be-
schreibung mit

T
L___Jmarkiert.

In die Eingabefelder der Dialogmasken kénnen uber die alpha-
numerische Tastatur oder per Funktionstaste (HELP-Funktion)
Eintrage gemacht werden. Diese Felder werden auf dem Bild-
schirm invers, in der Beschreibung mit

§ dargestelit.

Das Betatigen der RETURN-Taste fiihrt zum Sprung in das
nachste Eingabefeld. Innerhalb der Eingabefelder kann mit den
Pfeiltasten editiert werden. Fehlermeldungen und Zustands-
anzeigen von COM 260 werden grundsatzlich in der letzten Zei-
le vor dem Menue angezeigt. Es wird die Fehlermeldung mit
vorangestelltem Fehlercode ausgegeben.

Beispiel:
F54 Datenbaustein nicht vorhanden.

Diese Bedienungsanleitung beschreibt den COM 260 in der
Version V2.0.
Die Version V2.0 beinhaltet die Anpassung an die Funktions-
anderungen der 1P 260 ab Ausgabestand 5.
Dies sind:  Struktur des Istwertzweiges,

Struktur des Sollwertzweiges und

das parametrierbare Verhalten bei externen Fehlern.
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Begriffsdefinitionen

2 Begriffsdefinitionen
AG : Automatisierungsgerat fir SIMATIC S5

Betriebssystem: ~ Der COM 260 lauft unter dem Betriebs-
system S5-DOS. Dabei ist zu beachten, dal
S5-DOS wiederum aus dem Betriebssystem
PCP/M 86 und zusatzlichen Funktionen auf
den ZEFU-Disketten besteht. Diese Funktio-
nen werden mit “S5” aktiviert. Dieses Be-
triebssystem ist nicht Bestandteil des
Lieferumfanges und muR gegebenenfalls ge-
trennt bestellt werden.

COM 260: Programmierpaket fiir eine komfortable Be-
dienung der intelligenten Peripherie-Bau-
gruppe 1P 260 Uber ein Programmiergerat.

Funktionstaste: In dem Programmpaket COM 260 versteht
man unter Funktionstasten die acht Tasten
mit der Bezeichnung <F1>...<F8>.

1P 260: Intelligente Peripherie-Baugruppe des
SIMATIC S5 Spektrums. Mit dieser Bau-
gruppe kann ein einschleifiger Regelkreis
realisiert werden.

Maske: Das auf dem Monitor ausgegeben Bild zur
Erfassung von Daten.

Menue: Einblendung der Funktionstasten als invers
dargestellte Rechtecke mit der Tastenbe-
zeichnung <FI >.. . <F8> und einem Text,
welcher der momentanen Bedeutung der
Funktionstaste entspricht.

PG : Programmiergerét fir SIMATIC S5 (z.B.
PG 635, PG 675, PG 685)

Bei allen Kommandos an das Programmiergerat, die in dieser
Bedienungsanleitung angegeben werden, gelten folgende Ver-
einbarungen:

.Das Gleichheitszeichen (=) am Anfang einer Zeile
kennzeichnet den Beginn einer neuen Tatigkeit.

.Das GroRerzeichen (>) am Anfang einer Zeile kennzeichnet
eine Tastatureingabe.

.Bei Tastatureingaben wird in dieser Beschreibung zuné&chst
das Zeichen, welches das jeweilige Programm als Bereitzei-
chen (Prompt) ausgibt, abgedruckt. Danach folgen die
einzugebenden Zeichen in fetter Gro3schrift.

© Siemens AG C79000-B8500-C501-02
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.<CR> steht fir die <Return-Taste>

.<FI> . .

. <F8> stehen flr die Funktionstasten F1 ... F8
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3 Inbetriebnahme

3.1  Lieferumfang

Im Geratehandbuch des COM 260-Paket ist u.a. diese Benut-
zeranleitung und eine Diskette mit der Datei:

S5PDC11 X.CMD

enthalten. COM 260 lauft unter dem Betriebssystem S5-DOS,
welches nicht zum Lieferumfang gehort. Damit der COM 260
gestartet werden kann, muf3 je nach Programmiergerét noch
das Programmpaket S5-DOS vorhanden sein:

.PG 635:6ES5835-2SA11
* PG 675:6ES5875-2SA11
.PG 685:6ES5885-2SA11
* PG 695:6ES5895-2SA11
.PG 730: S5-DOS auf der Festplatte installiert
.PG 750: S5-DOS auf der Festplatte installiert

3.2 Konfigurationsregister einstellen

Wenn an lhrem PG noch nie das Betriebssystem S5-DOS ge-
laufen ist, mussen Sie das Konfigurationsregister des PGs mit
Hilfe der Testdiskette einstellen. In dem Konfigurationsregister
werden der Speicherausbau, die Laufwerkskonfiguration und
andere wichtige PG-Eigenschaften gespeichert, um verschiede-
nen Programmen (z.B. S5-DOS) die Hardwarekonfiguration be-
kanntzugeben. Zum Einstellen des Konfigurationsregisters
missen Sie die mit dem PG ausgelieferte Testdiskette in das
Laufwerk A: bringen und das PG mit ‘Netz ein’ oder dem
Schlisselschalter neu starten. Nachdem Sie die Frage
‘KONFIGURATION AENDERN?’ mit ‘J" beantwortet haben, kon-
nen Sie die zutreffenden Angaben mit ‘+' und die nichtzutreffen-
den Angaben mit *-’ quittieren. Nach dem Beantworten aller
Fragen kdnnen Sie die Testdiskette entnehmen und nach
einem Neustart mit PCP/M fortfahren. Der Inhalt des Konfigura-
tionsregisters bleibt auch bei Netzausfall erhalten.

3.3 Arbeitskopie der COM 260-Diskette

Bevor Sie die gelieferte COM 260-Diskette benutzen, sollten
Sie sich eine Arbeitskopie erstellen und das Orginal an einem
siche ren Ort aufbewahren. Dazu benutzen Sie das PC P/M-
Dienstprogramm ‘DSKMAINT’, mit dem man Disketten prufen,
formatieren und kopieren kann.
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3.3.1 Programmiergerate mit einem Diskettenlaufwerk (PG 685/695)

PCP/M-Systemdiskette aus n’ in Laufwerk A:

Das PG mit ‘Netz ein’ oder Schliisselschalter neu starten
A>DSKMAINT <CR>

Neue Diskette in Laufwerk A:

<F5> <F1> J <F8>

COM 260-Diskette in Laufwerk A:

<F3><F1>

Formatierte Diskette in Laufwerk A:

<FI> J

Die vom Dskmaint angeforderten Disketten in das
Laufwerk A: bringen, wobei die COM 260-Diskette die
Quelldiskette und die neu formatierte Diskette die Ziel-
diskette ist.

> <F8> <F8>

nvirvirEtviviun

3.3.2 Programmiergerate mit zwei Diskettenlaufwerken (PG 675/635)

PCP/M-Systerndiskette aus n' in Laufwerk A:

Das PG mit ‘Netz ein’ oder Schliissetschalter neu starten
A>DSKMAINT <CR>

Neue Diskette in Laufwerk A:

<F5> <Fl > J <F8>

COM 260-Diskette in Laufwerk B:

<F3> <F3> <FI>J

<F8> <F8*

VViIV IV L

3.4 Systemkonfigurierung

3.4.1 Programmiergerate ohne Festplatte (PG 675/635)

Um mit COM 260 zweckmaRig zu arbeiten, ist es empfehlens-

wert, wenn man sich eine Systemdiskette ersteltt, auf der alle
notwendigen Programme vorhanden sind, d.h. es missen Pro-

gramme aus dem Softwarepaket ‘PCP/M’ auf eine Diskette ko- —

piert werden:

PCP/M-Systemdiskette 1 aus n’ in Laufwerk A:

Das PG mit ‘Netz ein’ oder Schlisselschalter neu starten
A> DSKMAINT <CR>

Neue Diskette in Laufwerk B:

<F5> <F3> J <F8> <F8>

A> PIP <CR>

® B:= PCPM.SYS|R V] <CR>

® B:=CCP.CMDIR V] <CR>

V V.V V IlvVv
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Abhéangig von der verwendeten S5-DOS Version miissen nun
noch verschiedene Programmpakete auf diese Diskette kopiert
werden. Die Bezeichnung der einzelnen Teile (siehe hierzu Pro-
duktinformation SIMATIC S5 Basispaket) ist:

Tools und Treiber:

.Treiber

* S5-TOOLS
.CP-SPTOOLS

* ES-SPTOOLS
.MI/TE-SPTOOLS
.SF-SPTOOLS

S5-Kommandointerpreter:

* S5-KOMI
* S5-KOMI-UPS

S5-Dienstprogramme und Overlays:

* DRUCKER - PARAMET
* S5DDZF37.VER

Fir S5-DOS Stufe 3 und ZEFU V1.0 oder héher wurde dies

dann wie folgf aussehen;

VVVVVVVVVVVVYVYVI

Auf dieser Diskette befinden sich nun das Betriebssystem und
alle S5-DOS Programme, die zum Arbeiten mit COM 260 not-
wendig sind. Wenn diese Systemdiskette richtig arbeitet, sollte
sie mit einem mechanischen Schreibschutz versehen werden,
da bei zweckmaRigem Arbeiten mit COM 260 von dieser Disket-

ZEFU - Diskette(n) mit den benétigten Dateien in Laufwerk A:

*B:=S5WXOOOH.CMD[R V] <CR>
*B:=S5WX100X.CMD[R V] <CR>
*B:=S5WX200X.CMDI|R V] <CR>
*B:=S5WX201 X. CMDI[R V] <CR>
® B:=S5WX202X.CMD[R V] <CR>
® B:=S5WX204X.CMD[R V] <CR>
® B:=S50XS02X.CMD[R V] <CR>
® B:=S50DS02X.DAT[R V] <CR>
*B:=S5KXS02X.CMD[R V'1 <CR>
*B:=S5KDS02X.DAT[R VI <CR>
*B:=S5DDZF37.VER[R V] <CR>
® B:= S5.CMD[R V] <CR>

® B:=S5KDS01X.DAT[R VI <CR>
*<CR>
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te nur gelesen wird. Damit bei Verlust oder Beschadigung die- ~
ser Diskette die Erstellung der Systemdiskette nicht wiederholt

werden muf3, sollte auch von dieser Diskette eine Kopie ange-

fertigt und an einem sicheren Platz aufbewahrt werden.

Aul3er der Systemdiskette bendtigen Sie noch die COM 260-
Diskette, auf der sich das COM-Paket und spéter auch die
Reglerdatenbausteine in Form von Datenbausteinen gespei-
chert werden. Eine solche Diskette wird erzeugt, indem man ei-
ne leere Diskette formatiert (DSKMAINT). Danach muf3 noch
das COM-Paket auf diese Diskette kopiert werden.

PCP/M-Systemdiskette aus n’ in Laufwerk A:
A>PIP <CR>

neu formatierte Diskette in Laufwerk B:

COM 260-Diskette in Laufwerk A:
*B:=S5PDC11X.CMD <CR>

o <CR>

AV A A VAR |

3.4.2 Programmiergerate mit Festplatte (PG 685/695)

Programmiergerdte mit Festplatte haben den Vorteil, dal auf-
grund der hohen Festplattenkapazitat auf nahezu alle Program-
me und Daten immer direkt zugegriffen werden kann. Somit
konnen sich daher mehrere SIMATIC-Programmpakete gleich-
zeitig auf demselben Datentrager befinden.

3.4.2.1 Installation von PCP/M

Wenn lhr Programmiergerét neu ist und noch kein PCP/M instal-
liert ist, miissen Sie zuerst die Festplatte mit dem PCP/M
Dienstprogramm ‘HDFORMG6’ formatieren (siehe CP/M-Benut-
zeranleitung).

| Hinweis

I:,|> Ab dem Ausgabestand 1.0/5 (1.0/6 bei PG 695) wird
HDFORMBS6 von HDPARTY abgel6st. Handhabung bitte im
Handbuch nachsehen.

Achtung

Beim Formatieren der Festplatte gehen alle Programrne und
Daten, die sich bereits auf der Festplatte befinden, verloren!
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gelieferte PCP/M-Systemdisketle aus n’ in Laufwerk A:
PG mit ‘Netz Ein’ oder Schliisselschalter neu starten

A> HDFORMG6 <CR>

Die Plattenkapazitat eingeben, zum Beispiel 12 MByte
12

J

V V I v Il

Hinwels

'f\> Wenn ihr Programmiergerat ein Disketteniaufwerk enthalt,
hat die Festplatte den logischen Namen ‘B:’. Das Betriebs-
system meldet sich mit ‘B’.

Als néachstes missen die auf der gelieferten PCP/M-Diskette
vorhandenen Programme auf die Festplatte kopiert werden:

PCP/M-Systemdiskette aus n’ in Laufwerk A:

Das PG mit ‘Netz ein’ oder Schlisselschalter neu starten
A> PIP <CR>

*B:=** <CR>

VvV Vv Il

Wenn PCP/M auf mehr als einer Diskette geliefert wurde, soll-
ten auch die Programme der anderen Disketten auf die Platte
kopiert werden:

Néchste PCP/M-Systemdiskette in Laufwerk A:
> e B:=** <CR>

Nach der letzten Diskette geben Sie <CR> ein, um das Kopier-
programm ‘PIP’ zu beenden. Da jetzt alle PCP/M-System-
programme auf der Festplatte sind, kann sie als
voreingestelltes Laufwerk angewahlt werden:

> A>B: <CR>

Damit sucht das Betriebssystem alle Programme auf der Fest-
platte, wenn keine explizite Laufwerksangabe erfolgt. Damit die
Programme nicht versehentlich geléscht werden, und damit sie
von allen Benutzerbereichen erreichbar sind, erhalten sie mit
dem Dienstprogramm ‘SET’ die Attribute ‘Read only’ (RO) und
‘System’ (SYS):

> B> SET B:**[RO SYS] <CR>
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3.4.2.2 Installation von COM 260

Im folgenden wird davon ausgegangen, daf bei lhrem
PG S5-DOS instailiert ist. Wenn dies nicht der Fall ist, lesen Sie
bitte zuerst die Abschnitte ‘Installation von PCP/M'.

Um COM 260 auf der Festplatte zu installieren, miissen Sie nur
die Datei S5PDC 11X.CMD der gelieferten COM 260-Diskette
auf die Festplatte kopieren, und sie mit den Attribute ‘RO’ und
‘SYS’ versehen.

PG mit ‘Netz ein’ oder Schliisselschalter ohne Disketten im
Laufwetk neu starten

COM 260-Diskette in Laufwerk A:

B> PIP B:=A:S5PDC 11X.CMD <CR>

B>SET B:S5PDC11X.CMDIRO,SYS] <CR>

vV Vv Il
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4 Starten des Programmed COM 260

Im folgenden wird vorausgesetzt, dal? die im Abschnitt “System-
konfigurierung” genannten Vorbereitungen (Erstellen einer
Systemdiskette bzw. Installation von COM 260 auf der Fest-
platte) erfolgt sind.

= Bei PGs ohne Festplatte kommt die vorbereitete Systemdis-
kette in Laufwerk A: und die Datendiskette in Laufwerk B..

=Bei PGs mit Festplatte darf Laufwerk A: keine Diskette ent-
halten.

= Das PG mit ‘Netz ein’ oder Schliisselschalter neu starten.
Mit dem Aufruf S5 wird der KOMI in den Arbeitsspeicher des

PG geladen. Es erscheint wahrend des Ladens des S5-DOS
die KOMI Maske:

SIMATIC S5 : S5 - KOMI
Serial-NO.: XXXX-YYYY-ZzzzzZ All rights reserved
Copyright (c) 1986 SIEMENS AG

Danach kann man in dem Meni ‘PAKETANWAHL' das ge-
winschte Programm, in unserem Falle den COM 260, durch Be-
wegen des Cursors mit den Pfeil-Tasten auswéhlen. Mit der
Funktionstaste <F1> (PAKET) wird dieses Programm von dem
Massenspeicher nachgeladen. Ist dies geschehen, so erscheint
die erste Maske des COM 260, die Startmaske.

© Siemens AG C79000-B8500-C501-02
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( —
Copyright (C) by SIEMENS AG SIMATIC S5/ COM260
CCCCCC 000000 MM MM 222222 66666 0000000
CcCcCcccCcC 0000000 MMMM MMMM 22222222 666666 00000000
cC (0,0] o0 MMMMMMMM 22 22 66 00 000
cC 00 OO MM M MM 22 66 00 000
cC 00 o0 MM MM 22 66 6666 00 0 00
CC 00 o0 MM MM 22 666 66 000 00
CcC 00 00 MM MM 22 66 66 000 00
CCCCCCC 0000000 MM MM 2222222 6666666 00000000
CCCCCC 000000 MM MM 2222222 666666 0000000

Versionsausgabestand: [__ ", Serien-Nr.: 7994-0089[ ___ |
START EXIT
k ~

= Eingabefeld [ T = Ausgabefeld

Bild 4.1 Start-Maske

In dieser Maske wird das Logo des COM 260 dargestellt, der
Versionsausgabestand und die Seriennummer ausgegeben.
Beschreibung der Ausgabefelder:

Versionsausgabestand: In diesem Feld wird der Ausgabe-
stand des COM 260 angezeigt.

Serien-Nummer: Jede Diskette enthélt eine Serien-
Nummer, welche in diesem Feld aus-
gegeben wird.

Bedeutung der Funktionstasten:

<FI >:  Mit der Funktionstaste <F| > wird in die n4chste Mas-
ke, die Voreinstellungsmaske, verzweigt.
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<F8>:  Mit Exit kann der COM verlassen werden. Es erfolgt
allerdings nochmals eine Abfrage, ob dies auch wirk-
lich gewiinscht ist.

Mit Driicken der Funktionstaste <Fl > (START) wird in die Vor-
einstellungs-Maske verzweigt. Vor Ausgabe der Voreinstel-
lungs-Maske prift der COM 260 ob er eine ONLINE-Verbin-
dung zur 1P 260 aufnehmen kann. Ist dies méglich, wird die Be-
triebsart auf ONLINE umgeschaltet, die Identification der Bau-
gruppe gelesen und in die Voreinstellungs-Maske eingetragen.
Ab Version 2.0 werden die Eingabefelder fir Kreis- und Regler-
nummer bei vorliegender Handsperre in nicht inverse Ausgabe-
felder umgeschaltet.

(—— ———— SIMATIC S5/ COM260 )
C T T T T T TTTT T/ T 7T GERAET: ) DATELT__ .260 DB |
L aufwerk
Dateiname .260

Anlagenbezeichnung
Ersteller
Erstellungsdatum

Betriebsart
Kreisnummer
Reglernummer

. ———
Firmware,

PG-Datum - Uhrzeit

ONLINE/ DATUM/ DRUCKER-
BEGINN OFFLINE UHRZEIT ARAMETER| HELP EXIT
.
[ T 71 = Ausgabefeld
Bild 4.2 Voreinstellungs-Maske

© Siemens AG C79000-B8500-C501-02

4-3



4-4

Starten des Programmes COMZ260 IP 260

Beschreibung der Ausgabefelder:

In der Kopfmaske wird in das Ausgabefeld 2
VOREINSTELLUNG eingetragen. Alle anderen Ausgabefelder
bleiben noch leer.

Erstellungsdatum: In diesem Feld wird das Erstellungsdatum
der ausgewahlten Datei angezeigt, wenn
diese bereits existiert. Wird eine Datei neu
angelegt, so wird das aktuelle Tagesdatum
aus der internen Uhr des PG fiir das Erstel-
lungsdatum verwendet.

Betriebsart: Hier wird die mit <F2> ausgewahlte Betriebs-
art (ONLINE bzw. OFFLINE) ausgegeben.

Firmware : Unmittelbar  hinter ‘Firmware wird der Typ
der Baugruppe “1P 260" ausgegeben. Im
néchsten Ausgabefeld wird dann die Ver-
sion dieser Firmware ausgegeben. Die Aus-
gabe erfolgt im ONLINE-Betrieb. Es werden
dann alle Daten dieser Maske ausgegeben.

Beschreibung der Eingabefelder:

Jede Baugruppe verflgt Gber einige charakteristische Merkma-
le, die teilweise unveranderbar, teilweise aber auch vom Benut-
zer vorgebbar sind. Daruiberhinaus gibt es Merkmale, die vorge-
geben werden mussen, z.B. die Baugruppennummer, und sol-
che, die vorgegeben werden kdnnen. Letztere haben haupt-
séchlich dokumentarischen Charakter und werden nicht
uberpriift.

Laufwerk: Hier kann das aktuelle Laufwerk festgelegt
werden, in welchem die anwenderspezifi-
sche Daten-Diskette eingelegt werden soll.
Bei PGs mit Festplatte konnen die Daten
selbstverstéandlich auch auf dieser abgespei-
chert werden. Es mufl dann ‘B’ oder ‘C’ aus-
gewahlt werden.

Dateiname: Mit dem Dateinamen wird die Datei be-
nannt, in der die Datenbausteine abgelegt
werden. Somit hat man die Mdglichkeit, fir
verschiedene Projekte oder Anlagen auch
verschiedene Dateien anzulegen. Hier ist es
moglich, mit der HELP-Taste ein Window
einzublenden und mit den Cursortasten eine
der vorhandenen Dateien auszuwéhlen. Exi-
stieren mehr als 10 Dateien, so kann mit
<F4> vorwarts und dann mit <F5> wieder
rickwarts gebléattert werden. Mit <FI > wird
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dann die ausgewahlte Datei ibernommen.
AuRerdem werden Anlagenbezeichnung, Er-
steller und Erstellungsdatum aktualisiert.

Anlagenbezeichnung:
In diesem Feld hat man die Mdéglichkeit, ei-
ne Kurzbezeichnung der Anlage, fur die die
Datenbausteine bestimmt sind, zu hinterle-
gen. Diese Bezeichnung wird mit in den
Kopf der Datei geschrieben. Dieses Feld
muf3 beschrieben werden, oder es wird die
Fehlermeldung ‘Unerlaubte Eingabe’ er-
zeugt.

Ersteller: Ahnlich wie in dem Feld Anlagenbezeich-
nung kann hier der Name des Erstellers in
die Datei abgelegt werden. Auch dieses
Feld muf? beschrieben werden.

Reglernummer:  Dies ist eine Nummer zwischen O und 99,
die vom Benutzer vergeben werden kann,
um seine Reglerbaugruppen unterscheiden
zu kénnen (Nur bei ONLINE und Betriebszu-
stand Handfreigabe der 1P 260 mdglich).
Die Nummer wird durch Driicken von <F4>
(BEGINN) auf die 1P 260 tibertragen und
kann durch ubertragen RAM - EEPROM ab-
gespeichert werden.

Kreisnummer: Auch diese Nummer ist vom Benutzer zwi-
schen O und 99 frei vergebbar. Sie hat ledig-
lich dokumentarischen Charakter (Nur bei
ONLINE moglich).

Die Nummer wird durch Driicken von <F1>
(BEGINN) auf die 1P 260 ubertragen und
kann durch Ubertragen RAM - EEPROM ab-
gespeichert werden.

PG Datum - Uhrzeit:
Hier wird das PG - interne Datum und die
Uhrzeit ausgegeben. Wird in diesen Feldern
vom Anwender etwas geandert, so wird die-

se Anderung als Setzen von Datum und Uhr-

zeit aufgefalRt und die Hardware-Uhr des
PG mit diesen Werten gesetzt.

Die Maske kann in Form einer Hardcopy auf den Drucker aus-
gegeben werden.

© Siemens AG C79000-B8500-C501-02
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1P 260

Bedeutung der Funktionstasten:

<Fl >:

<F2>:

<F4>:

<F6>:

<F7>:

<F8>:

4-6

Mit BEGINN wird in die weitere Bearbeitung verzweigt
und die Voreinstellungswerte in die Kopfzeile ge-
schrieben. Dies sind: Bei ONLINE als Gerét 1P 260,
ansonsten FD. Die ausgewdhlte Datei, in welcher die
Reglerdatenbausteine enthalten bzw. in welcher sie
abgespeichert werden. AuRerdem werden die Kreis-
numner und die Reglernummer bei ONLINE und Be-
triebszustand Handfreigabe der 1P 260 auf die Bau-
gruppe lbertragen. Sollen diese beiden Werte im EE-
PROM gespeichert werden, muf3 eine Ubertragung
RAM - EEPROM durchgefiihrt werden.

Mit dieser Taste wird alternierend von OFFLINE auf

ONLINE umgeschaltet. Wird auf ONLINE geschaltet,
so werden die auf der Baugruppe enthaltenen Werte
‘Kreisnummer’, ‘Reglernummer’ und ‘Firmwarestand’
gelesen 'und in der Maske angezeigt. Im anderen Fall
werden diese Felder geléscht.

Mit dieser Taste wird eine Eingabe der Uhrzeit und
des Datums ermdglicht. Bei Aufruf der Maske sind die
Werte der PG internen Uhr eingetragen.

Mit dieser Funktionstaste wird in die Maske zur Anpas-
sung verschiedener Drucker verzweigt (siehe
Kapitel 6.5.1).

Mit der HELP-Taste kann im Feld Laufwerk zwischen
den vorhandenen und auf der KOMI-Ebene nicht ab-
gewahlten Laufwerken gewahlt werden. Im Feld Datei-
name wird ein Window mit den vorhandenen Dateien
mit Datenbausteinen fiir die 1P 260 angezeigt. Mit den
Cursortasten lafit sich dann eine Datei auswahlen, die
dann durch Driicken der Funktionstaste <Fl > in das
Feld Dateiname tibernommen wird. Mit <F8> wird die
Bearbeitung des Windows abgebrochen. Sind mehr
als 10 Dateien auf dem Laufwerk vorhanden, so kann
mit <F4> vorwarts und mit <F5> riickwarts geblattert
werden.

Mit der EXIT-Taste kommt man wieder in die Start-
maske.
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5 Funktionsauswahl
Anwahl der Maske:

Durch Dricken der Funktionstaste <FI> (BEGINN) in der Vor-
einstellung wird die Maske mit dem Hauptmenu erreicht.

Hier wird nochmals die Voreinstellung angezeigt. Die Felder
sind jetzt allerdings Ausgabefelder, d.h. man kann die angezeig-
ten Werte nicht mehr &ndern.

Aus dieser Maske heraus wird zu den einzelnen Funktionen ver-
zweigt.

SIMATIC S5/ COM260

T - T T TeemenT D a0 08|
Laufwerk : 1
Dateiname : [ = "~ jeeo0
Anlagenbezeichnung — T/
Erstelier : 1
Erstellungsdatum : L
Betriebsart : -
Kreisnummer : L [
Reglernummer : L
Firmware__ __ | r_1
PG-Datum - Uhrzeit : T - Gl

UEBER-

GINGABE AUSGABE | TEST TRAGEN |LOESCHEN AUSKUNFT | EXIT
w

~ | = Ausgabefeld

= Eingabefeld

Bild 5.1 Hauptrneni
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Funktionsauswahl

IP260

Bedeutung der Funktionstasten:

<Fl >:

<F2>:

<F3>:
<F4>:

<F5>:

<F7>:

<F8>:

Verzweigung in die Eingabe eines Reglerdatenbau-
steines.

Verzweigung in die Ausgabe eines Reglerdatenbau-
steines.

Verzweigung in den Test-Betrieb.

Verzweigung zum Ubertragen eines Reglerdatenbau-
steines zwischen den einzelnen Medien.

Verzweigung zum Loschen von Reglerdatenbaustei-
nen auf den einzelnen Medien.

Verzweigung zur Auskunft. Anzeige der vorhandenen
Reglerdatenbausteine auf den einzelnen Medien.

Verlassen der Maske und Riicksprung in die Vorein-
stellungs-Maske.

© Siemens AG C79000-B8500-C501-01
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Eingabe

6 Eingabe

6.1  Allgemeines

In diesem Programmzweig kann durch Eintragen aller benétig-
ten Daten in die Masken ein kompletter Reglerdatenbaustein
neu erstellt und auf der Baugruppe 1P 260 oder einem Daten-
Laufwerk abgelegt werden.

In allen Feldern, wo Zahleneingaben mit Nachkommastellen er-
forderlich sind, ist die Eingabe aller Nachkommastellen nicht
zwingend nétig. Ausnahmen bilden die Felder mit dimensions-
behafteten Werten, wo die Anzahl der Nachkommastellen wie
in der Maske Allgemeines festgelegt eingegeben werden muf3.

Beispiel:

>rozentwert 30.00%: giiltige Eingaben — 30
30.
30.0
30.00

In einzelnen Masken gibt es die Mdglichkeit, mittels “Schaltern”
bestimmte Funktionen zu aktivieren-bzw. auszuschalten. Mit
‘Schalter” ist in der jeweiligen Maske das Eingabefeld Gber der
linken oberen Ecke des betreffenden Blockes (z.B. den Radizie-
rer im Istwertzweig) bzw. das Eingabefeld am linken unteren
Eck in der Maske fiir die Hilfszweige gemeint. Dies ist jeweils
nur mit der Funktionstaste <F7> (HELP) mdglich. Dadurch wird
auch der Signalflu im Bild neu dargesteltt und sich daraus er-
gebende Eingabefelder werden invers, bzw. im ausgeschalte-
ten Zustand nicht invers geschaltet. Um nun bei eingeschalte-
tem Block eine Eingabe innerhalb des Blockes zu machen,
muR die RETURN-Taste gedriickt werden. Mit den Cursorta-
sten werden die Blocke tibersprungen.

6.2 Baustein-Auswabhl
Anwahl der Maske:

Aus dem Hauptmenil heraus gelangt man mit der Funktions-
taste <FI> (EINGABE) in die Baustein-Auswahl-Maske.

© Siemens AG C79000-88500-C501-02
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Eingabe
—
E__ ————— SIMATIC S5 / COM260
T T T T T T T T T GERAET:_ ! DATEL_ __ _1.260 DBI_1

Geraet: i

REGLER- BG-
STRUKTUR KONFIG. HELP EXIT
. _y
Eingabefeld = Ausgabefeld

Bild 6.1 Baustein-Auswahimaske mit Meni 1

AB- REGLER- BG-

SPEICHERN STRUKTUR KONFIG. HELP EXIT
Bild 6.2 Menu 2 zur Baustein-Auswahlmaske

© Siemens AG C79000-B8500-C501-02
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Beschreibung der Ausgabefelder:

In der Kopfzeile wird im Ausgabefeld 1 HAUPTMENUE, im
Feld 2 in gesperrter Grof3schrift E 1N G A B E ausgegeben.
Alle anderen Ausgabefelder bleiben wie nach der Voreinstel-
lungsmaske.

Beschreibung der Eingabefelder:

Gerat: Vorauswahl, welches Gerét zur Speicherung des
erstellten Datenbausteines verwendet wird. Bei
ONLINE ist hier 1P 260 voreingetragen, sonst FD.
Diese Auswahl kann auch mit der Funktionstaste
<F7> (HELP) manipuliert werden. Bei Verlassen
des Feldes wird das gewahlte Gerat in die Kopf-
zeile eingetragen.

Baustein Nr: Auswahl der Datenbaustein-Nummer, unter der die
erstellten Daten abgelegt werden sollen. Die DB-
Nr. darf Werte zwischen 1 und 255 annehmen. Mit
der Funktionstaste (HELP) wird ein Window mit
den in der Datei vorhandenen Datenbausteinen
eingeblendet. Mit den Cursortasten..hoch/tief ist
dann die Auswahl mdglich und mit Ubernahme
wird diese Nummer in das Feld DB-Nr. einge-
tragen. Sind mehr als 10 Datenbausteine vorhan-
den, so kann mit <F4> vorwarts und mit <F5>
rickwarts geblattert werden. Bei Verlassen des
Feldes wird die eingetragene DB-Nr. in die Kopf-
zeile eingetragen.

Bedeutung der Funktionstasten:

<Fl > Sind die beiden mdglichen Zweige REGLERSTRUK-
TUR <F3> und BG-KONFIG <F5> eingetragen und je-
weils mit <F1> (UEBERN.) abgeschlossen, wird
Menu 2 mit der Wahlmdglichkeit <FI> eingeblendet.
Der erstellte Datenbaustein wird dann auf dem einge-
stellten Gerat unter der eingetragenen DB-Nummer
abgespeichert und es wird in das Hauptmeni zurlick-
gesprungen.

<F3>:  Es wird weiter verzweigt zur Eingabe der Reglerstruk-
tur.

<F5>:  Es wird weiter verzweigt zur Eingabe der Baugruppen-
configuration.

<F7>.  Mit der HELP-Taste kann in dem Eingabefeld ‘Geraet’
der Text ‘FD’ oder ‘1P 260’ eingegeben werden. Im
Feld DB-Nr. wird ein Window mit den vorhandenen
Reglerdatenbausteinen angezeigt (siehe oben).

© Siemens AG C79000-B8500-C501-02
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<F8>:  Mitder EXIT-Taste wird in das Hauptmenue zuriickge-

sprungen, ohne dafl’ der eventuell erstellte Datenbau-
stein abgespeichert wird.

6.3 Reglerstruktur

6.3.1 Gesamtiubersicht
Anwahl der Maske:

Wurde in der Maske Baustein-Auswahl <F3> betatigt, so wird
die Maske Gesamtibersicht ausgegeben.

© Siemens AG C79000-B8500-C501-02

fr——————1 SIMATIC S5/ COM260

T T T T T T ) GERAET:_ _! DATEl_ _ _.260 DB ]
Steuern
w: Sollwert- Xd G- L Y:
O——N zweig 974 Regler O 1 o)
Istwert- X:
Dimension:| | zweig ©
H1 Hilfs- —_—— — — —
© zweige / ,T]'>i:: L=
H2 - 1/2 N e I I
ALLG. SOLLWERT{ DRUCKE-
\UEBERN. WERTE REGLER | ZWEIG DB WEITER HELP EXIT
= Eingabefeld [ 77 = Ausgabefeld
Bild 6.3 Gesamtiibersicht mit Menl 1
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ISTWERT | HILFS- DRUCKE-
UEBERN. | ZWEIG ZWEIGE | STEUERN DB

Bild 6.4 Menu 2 zur Gesamtibersicht

Beschreibung der Ausgabefelder:

In der Kopfzeile wird im Ausgabefeld 1 EINGABE und im
Ausgabefeld 2 GESAMTUEBERSICHT ausgegeben. In
das Ausgabefeld GERAET wird das zuvor ausgewahlte
Gerat und in DB die zuvor eingetragene DB-Nr. eingetra-
gen.

Aulzerdem werden in der Maske verschiedene Eingaben
anderer Masken zur besseren Ubersicht angezeigt. Dies
sind:

. Im Reglerblock wird eingetragen, um welche
Reglerart, K- oder S-Regler, es sich handelt. Der
Eintrag erfolgt entsprechend der Angabe der
Reglerart in der Maske Allgemeines. Bei erstmaliger
Ausgabe dieser Maske wird K-Regler eingetragen.

.Im néchsten Ausgabefeld wird die Anlaufbetriebsart
(Regeln xx oder Steuern xx) angezeigt, wie sie in der
Maske Allgemeines eingetragen ist.

. Nach Eingabe der Maske Allgemeines wird die
Dimension eingetragen.

.In die Ausgabefelder im Anschluf3 an den Block
Hilfszweige 1/2 wird fur jeden der beiden Hilfszweige
sein aktueller Zustand der Parametrierung
eingetragen. Dies ist im einzelnen: ob er ein- oder
ausgeschaltet ist, und bei eingeschaltetem Zweig der
Wirksinn (positiv/negativ) sowie der Summationspunkt
(vor/nach Regler), auf welchen der Hilfszweig wirkt.

Beschreibung der Eingabefelder:

In dieser Maske gibt es keine Eingabefelder. Es wird eine
Gesamtubersicht der verfugbaren Blocke angezeigt, in
welche uber die Funktionstasten weiter verzweigt wer-
den kann. Da die Anzahl der Funktionstasten nicht aus-
reicht, kann mit <F6> weitergebl&ttert werden (Menu 2).

© Siemens AG C79000-88500-C501-02 6'5
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Bedeutung der Funktionstasten (Menu 1):

<FI>:

<F2>:

<F3>:

<F4>:

<F5>:

<F6>:

<F7>:
<F8>:

Ubernahme der eingegeben Daten aller Masken und
Ricksprung zur Bausteinauswabhl.

Verzweigung in die Maske zur Eingabe allgemeiner
Reglerdaten.

Verzweigung in die Maske zur Eingabe der Daten fur
den Regler. Die Reglerart wird der Maske Allgemei-
nes entnommen. Voreingestellt ist K-Regler mit
Analogausgang.

Verzweigung in die Maske zur Eingabe des Sollwert-
Zweiges.

Erstellung eines Ausdruckes der eingegebenen Daten
des gerade bearbeiteten Reglerdatenbausteins. Siehe
Kapitel 6.5

Weiter blattern im Mend.

HELP-Taste (hier nicht nétig).

Ricksprung zur Bausteinauswahl ohne Ubernahme
der eingegebenen Daten.

Bedeutung der Funktionstasten (Menu 2):

<Fl >:

<F2>:

<F3>:

<F4>:

<F5>:

<F6>:

<F7>:

<F8>:

Ubernahme der eingegebenen Daten aller Masken
und Ricksprung zur Bausteinauswabhl.

Verzweigung in die Maske zur Eingabe des Istwert-
zweiges.

Verzweigung in die Maske zur Eingabe der Hilfs-
zweige.

Verzweigung in die Maske zur Eingabe des Steuern-
zweiges (nur bei K-Regler).

Erstellung eines Ausdruckes der eingegebenen Daten
des gerade bearbeiteten Reglerdatenbausteins (siehe

Kapitel 6.5).

Weiter blattern im Mend.

HELP-Taste (hier nicht nétig).

Rucksprung zur Bausteinauswahl ohne Ubernahme
der eingegebenen Daten.

© Siemens AG C79000-88500-C501-02 e
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6.3.1.1 Allgemeine Werte
Anwahl der Maske:

Waurde in der Maske Gesamibersicht <F2> (ALLG. WERTE)
betatigt, so wird die Maske Aligemeines ausgegeben.

o —— - SIMATIC S5 / COM260 |

___________ L 1260 DB ]

Reglerbaugruppe ist
Dimension

Bereichsminimum
Bereichsmaximum

Abtastzeit

Reglerant

Vorzugsbetrieb
Anlaufbetrieb

bei externen Fehlern : EEn i

R Do nie

e e

2.ter Parametersatz : i

UEBERN.

[~ ) = Ausgabefeld

Bild S-5 Maske Allgemeines

Beschreibung der Ausgabefelder:

In der Kopfzeile wird in das Ausgabefeld 2 ALLGEMEINES ein-
getragen. Sonst ist der Inhalt unverandert.

& Semens AG C79000-B8500-C501-02
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Beschreibung der Eingabefelder:

Reglerbaugruppe ist:

‘MASTER’ oder ‘SLAVE Auch (ber die Funktionstaste
<F7> (HELP) auswahlbar.

Dimension:

Frei wahlbare Vorgabe einer Dimension. Maximal 6
ASCII-Zeichen lang. Ein Eintrag ist etforderlich.

Bereichsminimum / Bereichsmaximum:

Dimensionshehaftete Werte im Bereich -9999 bis 9999.
Fehlerhafte Eingaben wie Minimum> Maximum werden

durch eine Fehlermeldung angezeigt und missen auch

berichtigt werden. Die Aufldsung des Bereiches (Anzahl

der Nachkommastellen) mu3 bei beiden Werten, sowie in

allen Masken, wo dimensionsbehaftete Werte eingege-

ben werden, gleich sein. Maximal sind 4 Nachkommastel- -
len mdglich.

Abtastzeit (Ta):

Wertebereich: 20ms < (K-Regler) <=9999 s.
60ms < (S-Regler) <=9999 s.
AulRerdem mufR der Wert ein Vielfaches
von 20ms sein.

Reglerart:
Eingabe der Reglerart. Mdgliche Eingaben sind:

'K-REGLER (AA mit YR), ‘K-REGLER (AA ohne YR)',
‘K-REGLER (2 Punkt ), ‘K-REGLER (3 Punkt),
‘S-REGLER’

Aufgrund dieser Eingabe ergeben sich die verschiedenen
Wertebereiche fiir die Wertvorgabe des Vorzugsbetrie-
bes uwa des Anlaufbetriebes sowie die zulassige Anlauf- —

Betriebsart.
Vorzugsbetrieb:

Eingabe der Bettiebsart, die bei Umschalten auf Vorzugs-
betrieb eingeschaltet wird. Mdgliche Eingaben sind:
‘REGELN ‘ und ‘STEUERN'. Diese Eingaben kdnnen
auch mit der Funktionstaste <F7> (HELP) eingegeben
werden. Siehe auch Firmwarebeschreibung Kapitel 1.6.

6-8 © Siemens AG C79000-BB500-C501-02
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Wertvorgabe zu Vorzugshbetrieb:

Abhéngig davon, ob als Vorzugsbetriebsart REGELN
oder STEUERN eingetragen ist, und um welchen Regler-
types sich handelt, muf? ein dimensionbehafteter Wert
(REGELN) oder ein Prozentwert (STEUERN) eingege-
ben werden. Die Anzahl der Nachkommastellen bei di-
mensionsbehafteten Werten ist zu beachten.

Anlaufbetrieb:

Eingabe der Betriebsart, die beim ersten Einschalten der
Versorgungsspannung ausgefiihrt wird. Mdgliche Einga-
ben sind die Betriebsartenkommandos

‘REGELN AG'REGELN PG''REGELN WEFE’,
‘STEUERN AG',/STEUERN PG’ und ‘'STEUERN WE'.
‘STEUERN WE' ist beim S-Regler nicht erlaubt. Diese
Eingaben kdnnen auch mit der Funktionstaste <F7>
(HELP) eingegeben werden. Siehe auch Firmwarebe-
schreibung Kapitel 1.8.2.

Wertvorgabe zur Anlaufbetriebsart:

Abhéngig davon, ob als Anlaufbetriebsart REGELN xx
oder STEUERN xx eingetragen ist und welche Reglerart
vorliegt, muf’ ein dimensionshehafteter Wert (REGELN)
oder ein Prozentwert eingegeben werden. Die Anzahl der
Nachkommastellen bei dimensionsbehafteten Werten ist
zu beachten.

Bei externen Fehlern:

Eingabe der Reaktion des Reglers bei den Fehlermeldun-
gen FC2, FC3 und FC4. Mdgliche Eingaben sind: ‘Regler
nachflihren’ und ‘Betriebsart beibehalten’. Diese Ein-
gaben konnen auch mit der Funktionstaste <F7> (HELP)
eingegeben werden. Siehe auch Firmwarebeschreibung
Kapitel 2.2.

2. Parametersatz:

Eingabe, ob ein zweiter Parametersatz eingegeben wer-
den soll oder nicht. Mdgliche Eingaben sind ‘EIN’ oder
‘AUS’. Diese Eingaben kdnnen auch mit der Funktionsta-
ste <F7> (HELP) eingegeben werden. ist der 2. Parame-
tersatz ‘EIN’, wird mit der Taste <Return> in die Maske
zur Eingabe des 2. Parametersatzes (Kapitel 6.3.1 .2) ver-
zweigt.

© Siemens AG C79000-B8500-C501-02
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Bedeutung der Funktionstasten:

<F1>.  Ubernahme der eingetragenen Daten in den Reglerda-
tenbaustein und Rickkehr in die Gesamtlbersicht.

<F7>.  HELP-Taste in den erlaubten Feldern.

<F8>:  Es wird in die Gesamtubersicht zuriickgesprungen,
ohne dal} die Daten in den Reglerdatenbaustein tber-
nommen werden.

Die Maske kann in Form einer Hardcopy auf dem Drucker aus-
gegeben werden.
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6.3.1.2 2. Parametersatz
Anwahl der Maske:
Wurde in der Maske Allgemeines im Feld 2. Parametersatz mit

Inhalt ‘EIN’ die Returntaste betétigt, so erscheint das Fenster
zur Eingabe des 2. Parametersatzes.

(—— ————— SIMATIC S5 / COM260
T 1 GERAET:_ _, DATEL __ ~_,.260 DB |

- 2. Para.Satz-

-Regler
R :_|

KP:
TN:

\. J
= Eingabefeld [T = Ausgabefeld
Bild 6.6 Fenster 2. Parametersatz
Die Maske zur Eingabe des 2. Parametersatzes wird in Form ei-
nes Fensters links am Bildschirm tber die Maske Allgemeines
eingeblendet.
Beschreibung der Eingabefelder:
Reglertypfeld:
Eingabe des Reglertyps. Mdgliche Eingaben sind: ‘P
*Pl ¢, ‘PID’, "1 und ‘PD Die Auswahl kann auch Uber die
Funktionstaste <F7> (HELP) erfolgen. Mit Verlassen des
© Siemens AG C79000-B8500-C501-02
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Feldes werden die Felder der Parameter R, KP, TN und
TV abhéngig vom Reglertyp durchlaufen.

Reglerparameter R :

Abhéngig vom gewéhlten Reglertyp wird er automatisch
ein- oder ausgeschaltet. Eine Eingabe ist nicht notwendig.

Reglerparameter KP:
Eingabe als Faktor.
Wertebereich: -99.995 KP <0 und
99.992 KP >0.
Reglerparameter TN und TV:

Wertebereich: Tas< TN <9999 s
Tas< TV 150 . Ta/Kp

Bedeutung der Funktionstasten:

<F1>  Ubernahme der eingetragenen Daten in den Reglerda-
tenbaustein und Ruckkehr in die Bearbeitung der Mas-
ke Allgemeines.

<F7>.  HELP-Taste in den erlaubten Feldern.

<F8>:  Es wird in die Bearbeitung der Maske Allgemeines zu-
rickgesprungen, ohne daf3 die Daten in den Reglerda-
tenbaustein Gbernommen werden.

Die Maske kann in Form einer Hardcopy auf dem Drucker aus-
gegeben werden.
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6.3.1.3 K-Regler
Anwahl der Maske:

Wurde in der Maske Allgemeines als Reglerart K-Regler mit An-
nalogausgang, 2 Punkt oder 3 Punkt Impulsausgabe eingetra-
gen und die Maske mit UEBERN. verlassen, oder ist in der
Maske Gesamtibersicht bereits die Reglerart K-Regler eingetra-
gen, dann wird bei Betétigen der Funktionstaste <F3>
(REGLER) im Hauptmen( die Maske K-Regler ausgegeben.

fL_ ______ ] SIMATIC S5 / COM260 )

=== ——— 1 GERAET:_ _ DATELC _ 260 DB

Grenzwert-
melder

—_ ZU

Xd: , Y:
O e ——— l Analog-
ausgang Analogwert
Begrenz. |___o
Dimension: | | ™ Nachkommastelle ™

UEBERN. HELP EXIT

' = AUSyAveIgu

Bild 6.7 Maske K-Regler

Beschreibung der Ausgabefelder:

In der Kopfzeile wird in das Ausgabefeld 2 K-REGLER
eingetragen. Sonst ist der Inhalt unveréndert.

Die Maske wird, entsprechend der Angabe ob der

Analogausgang oder der Impulsausgang gewlnscht
wird, ausgegeben und bei der Eingabe durchlaufen.

© Siemens AG C79000-B8500-C501-02

6-13



Eingabe 1P 260

Beschreibung der Eingabefelder:

Grenzwertmelder Regeldifferenz:

Eingabe der Parameter des Grenzwertmelders fiir die Re-
geldifferenz als Prozentwerte.

Wertebereiche:

Obere Gefahrengrenze (XDOG):
-300.00% < XDOG < 300.00%

Obere Warngrenze (XDOW):
XDOG > XDOW > XDUW

Untere Warngrenze (XDUW):
XDOW > XDUW > XDUG

Untere Gefahrengrenze (XDOG):
-300.00% < XDUG < XDUW

Reglertypfeld:

Eingabe des Reglertys. Mégliche Eingaben sind: ‘P
‘P1°, ‘PID’, ‘1 * und *PD Die Auswahl kann auch uber die
Funktionstate <F7> (HELP) erfolgen. Mit Verlassen des
Feldes werden die Felder der Parameter R, KP,TN und
TV abhéngig vom Reglertyp durchlaufen bzw. bei R be-
legt.

Reglerparameter R:

Abhéngig vom gewéhlten Reglertyp wird er automatisch
ein- oder ausgeschaltet. Eine Eingabe ist nicht notwendig.

Reglerparameter KP:

Eingabe als Faktor.
Wertebereich: -99.99 < KP <0 und
99.992> KP >0.

Reglerparameter TN und TV:

Wertebereich: Ta < TN <9999 s
Ta < TV <150 Ta/Kp

Regler mit Analogausgang:

Analogausgang Begrenzer:

obere Grenze (YOG): Prozentwert
Wertebereich O < YOG < 100.00%

untere Grenze (YUG):  Prozentwert
Wertebereich O< YUG < YOG

6-14 © Siemens AG C79000-B8500-C501-02
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Regler mit Impulsausgabe:

Tmin: Wertebereich
Tal/32767 < Tmins <Ta
vielfaches von 20ms

Ansprechwert ASW: Prozentwert
Wertebereich 0% < ASW < 50.00%

Anpal3faktor APF: Faktor
Wertebereich 0< APF< 99.99,

Ist der Anpal3faktor O, so handeh es
sich um einen 2 Punkt-Regler.

Bedeutung der Funktionstasten:

<F1>.  Ubernahme der eingetragenen Daten in den Regierda-
tenbaustein und Rickkehr in die Gesamtlbersicht.

<F7>.  HELP-Taste in den erlaubten Feldern.

<F8>:  Es wird in die Gesamtiibersicht zurlickgesprungen,
ohne dal} die Daten in den Reglerdatenbaustein tber-
nommen werden.

Die Maske kann in Form einer Hardcopy auf dem Drucker aus-
gegeben werden.

Néherers zum K-Regler mit StellgroRenausgabe siehe
Register 3 (Handhabung und Erlauterungen), Kapitel 2.2.4.
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6.3.1.4 S-Regler
Anwahl der Maske:

Waurde in der Maske Allgemeines als Reglerart S-Regler einge-
tragen und die Maske mit UEBERN. verlassen, oder ist in der
Maske Gesamtibersicht bereits die Reglerart S-Regler eingetra-
gen, dann wird bei Betatigen der Funktionstaste <F3> (REG-
LER) im Hauptmenu die Maske S-Regler ausgegeben.

—————— ] SIMATIC S5/ COM260

T T T TTTTTT T 777 GERAET: ) DATEET T T.260 DB |

Grenzwert-
melder

#5 Regler Steliglied
Xd: Totzone Parameter| .~ .
o >
—0 zu
Y:
Endschalter
Dimension:| _ I Nachkommastelle

s

UEBERN. HELP EXIT
\, ”
% = Eingabefeld [T 71 = Ausgabefeld
Bild 6-8 Maske S-Regler
Beschreibung der Ausgabefelder:
In der Kopfzeile wird in das Ausgabefeld 2 S - REGLER
eingetragen. Sonst ist der Inhalt unverandert.
© Siemens AG C79000-B8500-C501-02
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Beschreibung der Eingabefelder:
Grenzwertmelder Regeldifferenz:

Eingabe der Parameter des Grenzwertmelders fir die Re-
geldifferenz als Prozentwerte.

Wertebereiche:
Obere Gefahrengrenze (XDOG):
-300.00% < XDOG < 300.00%

Obere Warngrenze (XDOW):
XDOG > XDOW > XDUW

Untere Warngrenze (XDUW):
XDOW > XDUW > XDUG
Untere Gefahrengrenze (XDOG):
-300.00% < XDUG < XDUW
Anschaltschwelle der Totzone (TAN):
Prozentwert, Wertebereich: 0% < TAN < 100.00%
Abschaltschwelle der Totzone (TAB):
Prozentwert, Wertebereich: 0% < TAB < TAN
Reglertypfeld:
Eingabe des Reglertyps. Mdgliche Eingaben sind : ‘P
‘P1 ‘PID’, ‘1 und ‘PD Die Auswahl kann auch uber die
Funktionstaste <F7> (HELP) erfolgen. Mit Verlassen des
Feldes werden die Felder der Parameter R, KP, TN und
TV abhéngig vom Reglertyp durchlaufen.
Reglerparameter R:

Abhéngig vom gewéhlten Reglertyp wird er automatisch
ein- oder ausgeschaltet. Eine Eingabe ist nicht notwendig.

Reglerparameter KP:

Eingabe als Faktor, Wertebereich: -99.99< KP <0
99.99 < KP >0.

Reglerparameter TN und TV:

Zeitwerte, Wertebereich: . Ta<.TN<9999s
Ta<TV<150" Ta/KP

© Siemens AG C79000-B8500-C501 o
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Stellgliedparameter:
Tmin: Wertebereich TM/32767 < Tmin<TM

TM: Wertebereich 20ms < TM <9999 s
und ein Vielfaches von 20ms

Bedeutung der Funktionstasten:

<F1>:  Ubernahme der eingetragenen Daten in den Reglerda-
tenbaustein und Rickkehr in die Gesamtubersicht.

<F7>.  HELP-Taste in den erlaubten Feldern.

<F8>: Eswird in die Gesamtubersicht zuriickgesprungen,
ohne dal? die Daten in den Reglerdatenbaustein tiber-
nommen werden.

Die Maske kann in Form einer Hardcopy auf dem Drucker aus- —
gegeben werden.

Néherers zum S-Regler mit StellgroRenausgabe siehe
Register 3 (Handhabung und Erlauterungen), Kapitel 2.2.5.
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6.3.1.5 Sollwertzweig
Anwahl der Maske:

Wurde in der Maske Gesamtlibersicht die Funktionstaste <F4>
(SOLLWERTZWEIG) betétigt, so wird die Maske Sollwertzweig

ausgegeben.
() SIMATIC S5 / COM260
T T T _T_T_"_1 GERAET:___ DATEL] __ .260 DB_ |
Faktor |W1: ) w2:
RALLI an i~ o oy r
T i
Glaettung Hochlauf- Grenzwert-
w: Testwert geber melder
<Bmin> Hochlauf: -
—) T1G: — — [cGE
Ruecklauf: [UG
-
Dimension: | | ™ Nachkommastelle T
\UEBERN. HELP EXIT

= Eingabefeld ___ __ __! = Ausgabefeld

Bild 6.9 Maske Sollwertzweig

Beschreibung der Ausgabefelder:

In der Kopfzeile wird in das Ausgabefeld 2 SOLLWERTZWEIG
eingetragen. Sonst ist der Inhalt unveréndert.
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Beschreibung der Eingabefelder:
Faktor im Sollwertzweig:
Wertebereich 0.01-99.99.

Schalter Hochlaufgeber:

Der Hochlaufgeber im Soliwertzweig 183t sich mit diesem
Schalter ein- bzw. ausschalten. Die Eingabe ist nur mit
der Funktionstaste <F7> (HELP) mdglich.

Hochlaufzeit:

Eingabe der Hochlaufzeit des Hochlaufgebers in Sekun-
den. Wertebereich: Ta < Hochlaufzeit < 9999s.

Ricklaufzeit;

Eingabe der Riicklaufzeit des Hochlaufgebers in Sekun-
den. Wertebereich: Ta< Ricklaufzeit< 9999s.

Schalter Glattung:

Das Glattungsglied im Sollwertzweig a3t sich mit diesem
Schalter ein- bzw. ausschalten. Die Eingabe ist nur mit
der Funktionstaste <F7> (HELP) mdglich.

Glattungszeit (TQg):
Wertebereich: Ta< TG < 9999s
Grenzwertmelder:

Die Parameter des Grenzwertmelders im Sollwertzweig
sind dimensionshehaftete Werte. Der Wertebereich so-
wie die Aufldsung (Anzahl der Nachkommastellen) der
Eingabe bezieht sich somit auf den eingetragenen Wert
in der Maske Allgemeines. Dies sollte als erstes eingetra-
gen werden. Die Anzahl der eingetragenen Nachkomma-
stellen wird am unteren Rand der Maske angezeigt.

Wertebereiche:

Obere Grenze (WUG): Bmin< WOG < Bmax
Untere Grenze (WOG): Bmin< WUG < WOG
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Bedeutung der Funktionstasten:

<F1>.  Ubernahme der eingetragenen Daten in den Reglerda-
tenbaustein und Riickkehr in die Gesamtiibersicht.

<F7>.  HELP-Taste in den erlaubten Feldern.

<F8>:  Es wird in die Gesamtibersicht zuriickgesprungen,
ohne dal} die Daten in den Reglerdatenbaustein tber-
nommen werden.

Die Maske kann in Form einer Hardcopy auf dem Drucker aus-
gegeben werden.

Néherers zum Sollwertzweig siehe Register 3 (Handhabung
und Erlauterungen), Kapitel 2.2.1.
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6.3.1.6 Istwertzweig
Anwahl der Maske:

Wurde in der Maske Gesamttibersicht <F6> (WEITER) und
dann <F2> (ISTWERIZWEIGE) betatigt, so wird die Maske Ist-
wertzweig ausgegeben.

(il SIMATIC 55/ GOM260
_____________________ | GERAET:—_ ! DATEL_____ 1.260 DB |

X X1: X2:

o =
Radizierer Glaettung Grenzwert-
melder
TG:
s
Dimension: | | ™ Nachkommastelle

UEBERN. HELP EXIT

J

[ 7} = Ausgabefeld

Bild 6.10 Maske Istwertzweig

Beschreibung der Ausgabefelder:

In der Kopfzeile wird in das Ausgabefeld 2 ISTWERTZWEIG
eingetragen. Sonst ist der Inhalt unverandert.

6-22 © Siemens AG C79000-B8500-C501-02



1P 260 Eingabe

Beschreibung der Eingabefelder:
Testwert:

Eingabe eines Istwertes zur Inbetriebnahme. Der Wert ist
dimensionsbehaftet. Der Wertebereich sowie die Auflo-
sung (Anzahl der Nachkommastellen) der Eingabe be-
zieht sich somit auf den eingetragenen Wert in der
Maske Allgemeines. Diese sollte als erstes eingetragen
werden. Die Anzahl der eingetragenen Nachkommastel-
len wird am unteren Rand der Maske angezeigt.

Faktor im Istwertzweig :

Wertebereich 0.01-99.99.

Schalter fiir Radizierer:

Der Radizierer im Istwertzweig &Rt sich mit diesem
Schalter ein- bzw. ausschalten. Die Eingabe ist nur mit
der Funktionstaste <F7> (HELP) moglich.

Schalter fur Glattungsglied:

Das Glattungsglied im Istwertzweig &Rt sich mit diesem
Schalter ein- bzw. ausschalten. Die Eingabe ist nur mit
der Funktionstaste <F7> (HELP) mdglich.

Glattungszeit (TG):
Wertebereich: Ta < TG < 9999s
Grenzwertmelder:
Die nachfolgenden Parameter sind dimensionsbehaftete
Werte. Der Wertebereich sowie die Auflésung (Anzahl
der Nachkommastellen) der Eingabe bezieht sich somit
auf den eingetragenen Wert in der Maske Allgemeines.
Diese sollte als erstes eingetragen werden. Die Anzahl
der eingetragenen Nachkommastellen wird am unteren
Rand der Maske angezeigt.
Wertebereiche:
Obere Gefahrengrenze (XOG): Bmin< XOG< Bmax
Obere Warngrenze (XOW): Bmin< XOW < XOG
Untere Gefahrengrenze (XUG): Bmin< XUG < XUW

Untere Warngrenze (XUW): Bmin< XUW < XOW

© Siemens AG C79000-B8500-C501-02
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Bedeutung der Funktionstasten:

<F1>:  Ubernahme der eingetragenen Daten in den Reglerda-
tenbaustein und Riickkehr in die Gesamtiibersicht.

<F7>.  HELP-Taste in den erlaubten Feldern.

<F8>:  Es wird in die Gesamtlbersicht zuriickgesprungen,
ohne dald die Daten in den Reglerdatenbaustein iber-
nommen werden.

Die Maske kann in Form einer Hardcopy auf dem Drucker aus-
gegeben werden.

N&herers zum Istwertzweig siehe Register 3 (Handhabung und
Erlduterungen), Kapitel 2.2.2.
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6.3.1.7 Hilfszweige
Anwah| der Maske:
Wurde in der Maske Gesamtiibersicht <F6> (WEITER) und

dann <F3> (HILFSZWEIGE) betétigt, so wird die Maske der
Hiifszweige ausgegeben.

{
-

Glasttung
TG: ———T

w-X egler
H2 Glaettung
i 1

UEBERN. HELP EXIT

e ———

= Eingabefeld . __ __ ] = Ausgabeteid

Bild 6.11 Maske der Hilfszweige

Beschreibung der Ausgabefelder:

In der Kopfzeile wird in das Ausgabefeld 2 HILFSZWEIGE ein-
getragen. Sonst ist der Inhalt unveréndert.
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Beschreibung der Eingabefelder:

Die Beschreibung der folgenden Eingabefelder gilt aufgrund
des symmetrischen Aufbaus der Maske fiir beide Hilfszweige
gleichermal3en.

Ein-/Ausschalter der Hiifszweige:

Der Hilfszweig 1Rt sich mit diesem Schalter ein- und aus-
schalten. Bei eingeschaltetem Hilfszweig sind weitere Fel-
der einzutragen. Dies wird durch inversschalten aller
Felder, in denen Eingaben nétig sind, angezeigt. Die Um-
schaltung &Rt sich mit der Funktionstaste <F7> (HELP)
eingeben. Wurde in der Maske Allgemeines ein K-Regler
mit Analogausgang und YR (Stellungsriickmeldung) ein-
getragen, ist der Hilfszweig H2 unverénderbar einge-
schaltet.

Faktor im jeweiligen Hiifszweig:
Wertebereich 0.01-99.99.

Schalter fir das DT-1 Glied im jeweiligen Hilfszweig:
Ein-/ Ausschalter flr das DT-1 Glied. Die Umschaltung
l&R3t sich nur mit der Funktionstaste <F7> (HELP) einge-
ben. Wurde in der Maske Allgemeines ein K-Regler mit
Analogausgang und YR (Stellungsriickmeldung) eingetra-
gen, dann laRt sich kein DT-1 Glied parametrieren.

Differentiationszeit des DT-1 Gliedes (TD):

Eingabe nur bei eingeschaltetem DT-1 Glied mdglich.
Wertebereich: Ta< TD< 9999s.

Verzégerungszeit des DT-1 Gliedes (TVer):

Eingabe nur bei eingeschaltetem DT-1 Glied mdglich.
Wertebereich: Ta< TVer < 9999s oder TVer = O.’

Schalter fur das Glattungsglied im jeweiligen Hilfszweig:

Ein-/ Ausschatter fir das DT-1 Glied. Die Umschaltung
l&f3t sich nur mit der Funktionstaste <F7> (HELP) einge-

ben.
Glattungszeit (TG):

Eingabe nur bei eingeschattetem Glattungsglied maglich.
Wertebereich: Ta < TG < 9999s.
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Auswahl, ob der Hilfszweig vor oder nach dem Regler angreifen
Soll:

Es kann ausgewahlt werden, ob der Hilfszweig vor oder
nach dem Regler angreifen soll. Diese Eingabe ist nur
mit der Funktionstaste <F7> (HELP) mdglich. Wurde in
der Maske Allgemeines ein K-Regler mit Analogausgang
und YR (Stellungsriickmeldung) eingetragen, dann endet
der Hilfszweig H2 hier.

Vorzeichen des Hilfszweiges am gewahlten Summationspunkt:
Es kann eingegeben werden, mit welchen Vorzeichen
der Hilfszweig am Summationspunkt wirken soll. Mogli-

che Eingaben sind '+ und ‘-'. Diese Eingabe ist auch mit
der Funktionstaste <F7> (HELP) mdglich.

Bedeutung der Funktionstasten:

<F1>:  Ubernahme der eingetragenen Daten in den Reglerda-
tenbaustein und Rickkehr in die Gesamtubersicht.

<F7>.  HELP-Taste in den erlaubten Feldern.

<F8>:  Es wird in die Gesamtlbersicht zuriickgesprungen,
ohne dal? die Daten in den Reglerdatenbaustein tber-
nommen werden.

Die Maske kann in Form einer Hardcopy auf dem Drucker aus-
gegeben werden.

Néherers zu den Hilfszweigen siehe Register 3 (Handhabung
und Erlauterungen), Kapitel 2.2.3.
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6.3.1.8 Steuern (K-Regler)
Anwahl der Maske:
Wurde in der Maske Gesamtubersicht <F6> (WEITER) und

dann <F4> (STEUERN) betétigt, so wird die Maske Steuern
des K-Reglers ausgegeben.

rl_____— T T SIMATIC S5 / COM260
r--- - -—---—-—- "/ 1 GERAET:__ _, DATELT _ —,.260 DB |

Hochlauf-
geber
Hochlauf:
s
Ruecklauf:

UEBERN. HELP EXIT
\\, P

i = Eingabefeld __| = Ausgabefeld

Bild 6.12 Steuern Maske

Beschreibung der Ausgabefelder:

In der Kopfzeile wird in das Ausgabefeld 2 STEUERN eingetra-
gen. Sonst ist der Inhalt unverandert.
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Beschreibung der Eingabefelder:

Schalter Hochlaufgeber:
Der Hochlaufgeber im Steuernzweig laf3t sich mit diesem
Schalter ein- bzw. ausschalten. Die Eingabe ist nur mit
der Funktionstaste <F7> (HELP) mdglich.

Hochlaufzeit:
Eingabe der Hochlaufzeit des Hochlaufgebers in Sekun-
e/\?é]ftebereich: Ta< Hochlaufzeit< 9999s.

Ricklaufzeit:
Eingabe der Riicklaufzeit des Hochlaufgebers in Sekun-
\Oll\?gr'tebereich: Ta< Rucklaufzeit < 9999s.

Bedeutung der Funktionstasten:

<F1>:  Ubernahme der eingetragenen Daten in den Reglerda-
tenbaustein und Rickkehr in die Gesamtubersicht.

<F7>. HELP-Taste in den erlaubten Feldern.

<F8>: Es wird in die Gesamtiibersicht zuriickgesprungen,
ohne dal? die Daten in den Reglerdatenbaustein tber-
nommen werden.

Die Maske kann in Form einer Hardcopy auf dem Drucker aus-
gegeben werden.

Néherers zum StellgréRenzweig siehe Register 3 (Handhabung
und Erlauterungen), Kapitel 2.2.4.1.
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6.4 BG-Konfiguration
Anwahl der Maske:
Wurde in der Maske Baustein-Auswahl die Funktionstaste <F5>

(BG-KONFIG.) betatigt, so wird die Maske zur Baugruppenkonfi-
guration ausgegeben.

————— —— ] SIMATIC S5 / COM260 |

—

r——————=———— 1 GERAET:_ _ DATELT _ ,.260 DBL_|

Ausgabebereich - Analogausgang Y :§ 8'eweils moeglich:
. . ! -10V
Messbereich - Analogeingang We: § 0-20mA
Ht: ﬁ 4-20 mA)
X ¥
H2:&
Netzfrequenz : £ Hz (50/60 Hz)

UEBERN. DB HELP EXIT
\ -

Eingabefeld [ T 1 = Ausgabefeld

Bild 6.13 Maske zur Baugruppenkonfiguration

Beschreibung der Ausgabefelder:

In der Kopfzeile wird in das Ausgabefeld 2 BG-KONFIGURA-
TION eingetragen. Sonst ist der Inhalt unverandert.
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Beschreibung der Eingabefelder:

Sowohl fir den Analogausgang als auch die vier Analogeingan-
ge sind folgende Bereichseingaben moglich:

0-10v
0- 20mA
4- 20mA
Als Netzfrequenz kénnen 50Hz oder 60Hz eingetragen werden.

Alle Eintréage kdnnen auch mit der Funktionstaste <F7> (HELP)
vorgenommen werden.

Bedeutung der Funktionstasten:

<Fl >:  Ubernahme der eingetragenen Daten in den Reglerda-
tenbaustein und Rickkehr in die Gesamtubersicht.

<F5>:  Erstellung eines Ausdruckes der eingegebenen Daten
des gerade bearbeiteten Reglerdatenbausteins. Siehe
Kapitel 6.5.

<F7>.  HELP-Taste.

<F8>:  Es wird in die Gesamtiibersicht zuriickgesprungen,
ohne dall die Daten in den Reglerdatenbaustein (ber-
nommen werden.

Die Maske kann in Form einer Hardcopy auf dem Drucker aus-
gegeben werden.

© Siemens AG C79000-B8500-C501-02
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6.5 Drucke Reglerdatenbaustein

Die eingetragenen Reglerdaten (DB-NR) kdnnen mit der Funk-
tionstaste <F5> (DRUCKE-DB) auf den Drucker ausgegeben
werden. Dabei werden die Daten in einen festen Rahmen, den
Druckkopf und den DruckfuB, eingepaft. Im Druckkopf wird an-
gegeben, dal3 es sich um Reglerdaten handelt, von welchem
Quellgerat sie gelesen wurden und die DB-Nr.

[_—__—_—___-__-l Que_llgeraet DB-Nr.
1 L L)

= Eingabefeld ~ 7 1 = Ausgabefeld,

Bild 6.14 Maske Druckkopf

Diese Maske wird nicht auf dem Bildschirm ausgegeben. Sie
wird als Kopfzeile bei jeder Druckseite ausgegeben.

6-32
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Im Druckful kénnen in drei Zeilen Angaben iber die Reglerda-
ten gemacht werden, z.B. fir welche Anlage sie bestimmt sind
usw. AulBerdem kann das Datum noch eingetragen werden. Die
Seitenzahl wird automatisch erhéht, wenn ein Seitenumbruch
erfolgt.

r —

SIEMENS AG 3 SRS 3 SRR
SIMATICSS e S e 'f

COM260 - IP260 | &% mms s S

Druckertyp L
Zeilenanzahl je Seite (40-95) : )
Spaltenanzahl je Seite (80-132) : C

DRUCKER
\ DRUCKE | PARAMETE HELP EXIT
- —
= Eingabefeld [T~ 1= Ausgabefeld

Bild 6.15 Maske Druckfull
Beschreibung der Ausgabefelder:
Seite: Hier wird die  Nummer der Seiten ausgegeben. Bei

Seitenumbruch wird die Seitennummer um eins er-

hoht.

Die Felder Druckertyp, Zeilenanzahl und Spaltenanzahl werden
aus der Maske Druckerparameter tibernommen.
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Beschreibung der Eingabefelder:

Kommentar: In drei Zeilen kann ein Kommentar (ber die auszu-
gebenden Maschinendaten eingegeben werden.
Dieser Kommentar wird dann in der Fullmaske auf

jeder Seite ausgegeben.
Datum: In diesen drei Eingabefeldern kann das Erstel-

lungsdatum eingegeben werden. Auch das Datum
wird auf jeder Seite in der Fulmaske ausgegeben.

Bedeutung der Funktionstasten:

<F5>:  Mit dieser Funktionstaste <F5> wird der Druck einge-
leitet.

<F6>:  Mit dieser Funktionstaste <F6> wird in die Maske zur
Anpassung verschiedener Drucker verzweigt (siehe
Kapitel 6.5.1).

<F8>.  Verlassen der Druckoption ohne Ausdruck.
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6.5.1 Drucker Parameter und Initialisierung

Anwahl der Maske:

Durch Drucken der Funktionstaste <F6> (DRUCKER PARAME-
TER) in der Maske zur Eingabe der Texte im Druckful3 oder in
der Voreinstellungsmaske wird die Maske zur Eingabe verschie-
dener Druckerparameter und zur Initialisierung des Druckers
ausgegeben. Diese Maske mufd immer dann bearbeitet werden,
wenn die Fehlermeldung “FF2 Drucker noch nicht initialisiert!”

erscheint.
(i SIMATIC 55/ CoMze0
T 1 GERAET:__ _ DATELT — _.260 DB |
Druckertyp : P
Zeilenanzahl je Seite (40-95) : .

Spaltenanzabhl je Seite (80-132) :

Schriftart 1 : & ASCII
Schriftart 2 : Breitschrift ein
Schriftart 3 Breitschrift aus :

= Eingabefeld [~ 1 = Ausgabefeld

Bild 6.16 Maske Druckerparameter

Beschreibung der Ausgabefelder:

In der Kopfzeile wird in das Ausgabefeld 2 in gesperrter Schrift
DRUCKERPARAMETER eingetragen. Sonst sind die Fekfer un-
veréndert.

© Siemens AG C79000-B8500-C501-02
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Beschreibung der Eingabefelder:
Druckertyp:

Fiir die verschiedenen Druckertypen kann hier eine Aus-
wahl getroffen werden. Von unterstiitzt werden die
Siemens-Typen PT88, PT89.

Zeilenanzabhl:

Hier wird die Anzahl der Zeilen pro Seite eingegeben.

Dabei ist zu beachten, daR die Druckkopf- und Druckful3-
maske mit zu beriicksichtigen sind. Der Bereich geht von
40. . .95 Zeilen je Seite. Der voreingestellte Wert ist 68.

Spaltenanzahl:

Hier wird die maximale Spaltenanzahl pro Zeile angege-
ben. Der Bereich geht von 80...132 Spalten pro Zeile.
Der voreingestellte Wert ist 80.

In die Felder der verschiedenen Schriftarten, den ASCII-
Zeichensatz sowie Breitschrift ein/faus mufien die entsprechend
dem verwendeten Drucker notwendigen Escapesequenzen ein-
getragen werden. Die Siemens-Typen PT80 und PT88 sind vor-
eingetragen. Als Vorschlage fur die Auswahl SONSTIGE sind
die Werte fur PT88S am PC 16-20 eingetragen. Siehe hierzu
auch die Beschreibung des jeweiligen Druckers.

Derzeit kommen nur die Parameter der Schriftart 2 zur Verwen-
dung.

Bedeutung der Funktionstasten:

<FI>:  Mit dieser Funktionstaste wird der Initialisierungs-
string zum Drucker gesendet und die Maske verlas-
sen.

<F7>: Mit der HELP-Taste kdnnen verschiedene Drucker
ausgewahlt werden. Mdglich sind “PT88”, “PT80” und
“SONSTIGE".

<F8>.  Verlassen der Druckerparametermaske ohne Initiali-
sierung des Druckers. Wurde der Drucker vorher
noch nicht initialisiert, erscheint weiter bei einer Druck-
operation die Fehlermeldung FF2 Drucker noch nicht
initialisiert!
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7 Ausgabe

7.1 Allgemeines

In diesem Programmzweig kénnen bereits vorhandene Regler-
datenbausteine von der Baugruppe (bei ONLINE) oder dem
Daten-Laufwerk gelesen, bearbeitet und anschliefend wieder

auf das gewilinschte Gerat zuriickgeschrieben werden (siehe
auch Kapitel 6.1).

7.2  Baustein-Auswahl

Anwahl der Masken:

Aus dem Hauptmeni heraus gelangt man mit der Funktions-
taste <F2> in die Baustein-Auswahl-Maske (siehe Bilder 6.1
und 6.2).

Beschreibung der Ausgabefelder:

In der Kopfzeile wird im Ausgabefeld 1 HAUPTMENU

und im Ausgabefeld 2 AUSGABE ausgegeben. Mit Driik-

ken einer Funktionstaste (<F3> oder <F5>) wird das ge-
wélhte Gerat und die DB-Nummer in die Kopfzeile
eingetragen. Das Feld Datei bleibt wie in der Voreinstel-
lung ausgewahilt.

Beschreibung der Eingabefelder und Funktionstasten:
Siehe Kapitel 6.2
Ausnahme: Ein Abspeichern des erstellten Datenbau-
steines ist bereits nach Betreten und wieder verlassen

von nur einem der beiden Zweige Reglerstruktur (<F3>)
oder BG-Konfiguration (<F5>) mdglich.

7.3  Reglerstruktur
Es gilt die gleiche Beschreibung wie bei der Eingabe (siehe

Kapitel 6.3), nur in das Ausgabefeld 1 der Kopfzeile wird AUS-
GABE eingetragen.

© Siemens AG C79000-B8500-C501-02
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Ausgabe

1P 260

7.4

BG-Configuration

Es gilt die gleiche Beschreibung wie bei der Eingabe (siehe
Kapitel 6.4), nur in das Ausgabefeld 1 der Kopfzeile wird
AUSGABE eingetragen.
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Test

8 Test

In diesem Programmteil kann die Funktion der Baugruppe

1P 260 zusammen mit der Regelstrecke getestet werden. Vor-
aussetzung ist, dal3 das Programmiergerdt ONLINE geschaltet
ist, sich ein Datenbaustein auf der Baugruppe befindet und die
Baugruppe ordnungsgeman beschaltet ist.

8.1  Allgemeines

In den einzelnen Masken des Testbetriebes werden jeweils die
Ein- und Ausgangswerte des angewahlten Zweiges aktualisiert.
Die Werte werden zyklisch durch Lesen der Beobachtungs-
punkte und der Betriebsartenanzeige von der Baugruppe aktua-
lisiert.

Ab Version 2.0 gilt:

Wurde mit dem Bedienkommando Handsperre die Zugriffsbe-
rechtigung dem AG zugeteilt, kénnen die einzelnen Zweige des
COM nur noch beobachtet werden, d.h. auler in der Gesamt-
ubersicht, wo in die einzelnen Zweige gesprungen wird, ist nur
noch die Funktionstaste <F8> (Exit) erlaubt. AuBerdem wird
zyklisch der Reglerdatenbaustein von der 1P 260 gelesen und
die momentan dargestellte Maske aktualisiert.

Direkt unterhalb der Kopfzeile werden zwei Statuszeilen einge-
blendet. In der oberen Statuszeile wird angezeigt, ob Handfrei-
gabe (HFR) erteilt ist oder nicht (HSP), ob das AG die
Baugruppe bearbeitet (AG ein) oder nicht (AG aus), ob der Vor-
zugsbetrieb eingeschaltet (VB ein) oder ausgeschaltet (VB aus)
ist und ob die momentane Stellgréfie von der 1P 260 (Y von 1P)
oder von der externen Beschaltung (Y von ext.) ausgegeben
wird. In der unteren Statuszeile wird die momentane Betriebsart
(Regeln bzw. Steuern) angezeigt. Sie wird nur in den Masken,
wo die Betriebsart nicht aus der Maske zu ersehen ist, ange-
zeigt. In der Fehlermeidezeile 22 wird immer der aktuelle
Bedienfehler, den die 1P 260, meldet angezeigt. Alle Fehlernum-
mern sind mit einem Offset von 70H versehen (auller fehlerfrei
bleibt FOO).

© Siemens AG C79000-B8500-C501-02
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1P 260

8-2

8.2 Starten des Test-Modus

Aus dem Hauptmeni heraus gelangt man mit der Funktionsta-
ste <F3> (TEST) in die Maske Test-Gesamtiibersicht.

In allen Masken des Testmodus ist eine Hardcopy des Bild-
schirms mit der Blimchentaste mdglich.

—
rl_—__ T SIMATIC S5 / COM260
C T - T_T_T_TCT-TT7 GERAET:_ _, DATELT _ ,.260 pB |
Steuern | !
w:” | Solwen- | [— — | R ey
zweig — {7 0
o )
X[ ]
_ ¢ 0
Dimension:[ — |
—— Hilfs- _ -
H1 : : r | —. - —_
o= Noaweige (== ) =L
H2 : [ __ ] 172 r__1 N Y N I
JOLLWERT-| ISTWERT-
ZWEIG ZWEIG | STEUERN | REGLER EXIT

EEE . Eingabefeld [ __ _!=Ausgabefeld

Bild 8.1 Maske Test-Gesamtiibersicht

Beschreibung der Ausgabefelder:

In der Kopfzeiie wird in das Ausgabefeld 1 HAUPTMENUE und
in das Ausgabefeld 2 der Text TEST eingetragen. In das Feld
Gerat wird ‘1P 260’ eingetragen, und in das Feld DB wird die
Nummer des Reglerdatenbausteines, der sich auf der 1P 260

befindet, eingetragen.

in die  Maske wird nun der Inhalt des Datenbausteines, der auf
der 1P 260 vorhanden ist, eingetragen. Dies sind: Reglerart
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(K/S), Zustand der Hiifszweige (ein/aus usw.), Dimension,
momentan ausgefiihrte Betriebsart (Regeln/Steuem), die
Quelle der Wertvorgabe zur Betriebsart, die momentanen Ein-
und Ausgangswerte des Sollwert- und Istwertzweiges, die aktu-
elle Regeldifferenz, die Stellgré3e und der Ein-/Ausgang der
beiden Hilfszweige.

Mit den Funktionstasten <F1>...<F4> kann nun weiter in die
einzelnen Zweige verzweigt werden.

Bedeutung der Funktionstasten:
<FI >:  Verzweigung in die Testmaske des Sollwertzweiges.
<F2>:  Verzweigung in die Testmaske des Istwertzweiges.

<F3>.  Verzweigung in die Testmaske des Steuernzweiges.
(Maske abhangig von der Reglerart K-/S-Regler)

<F4>.  Verzweigung in die Testmaske des Reglers.
(Maske abhé&ngig von der Reglerart K-/S-Regler)

© Siemens AG C79000-B8500-C501-02
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8.2.1 Sollwertzweig

Anwahl der Maske:

Wird in der Test-Gesamtiibersicht die Funktionstaste <F| >
(SOLLWERTZWEIG) betétigt, so wird in die Maske Test Soll-
wertzweig verzweigt.

\

(- ) SIMATIC S5/ COM260
_____________________ 1 GERAET:_ _, DATEL™_ _ _.260 pB. |
wi w2~ 7
Fakt — —
o[ — 371 [ [ o
— — —r -
.| o o
. Glaettung Hochlauf- Grenzwert-
w1 Testwert geber melder
r <Bmin> Hochlaut: S (.
TG: — N[ s [ 0G i = [
[ s Ruecklauf: uc _ _|L°
L s
Dimension:| | ™ Nachkommastelle
REGELN | REGELN
PG WE

= Eingabefeld [~ 7V = Ausgabefeld

Bild 8.2 Maske Test Sollwertzweig mit Menu 1

Beschreibung der Ausgabefelder:

In der Kopfzeile wird in das Ausgabefeld 1 ‘TEST’, und in das
Ausgabefeld 2 ‘SOLLWERTZWEIG’ eingetragen. Alle anderen
Felder bleiben unverandert.

Die Maske wird wie oben mit Menu 1 ausgegeben, wenn kein
Hochlaufgeber im Sollwertzweig parametriert ist. Ist ein Hoch-
laufgeber parametriert, so wird je nach Betriebszustand des
Hochlaufgebers Meni 2,3 oder 4 ausgeben.
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REGELN
PG WE |WHOEHER| W TIEFER EIN EXIT

Bild8.3 Meni 2 Test Sollwertzweig

REGELN | REGELN
PG WE [WHOEHER

Bild 8.4 Meni 3 Test Sollwertzweig

REGELN | REGELN
PG WE W TIEFER| W STOP EIN EXIT

Bild 8.5 Meni 4 Test Sollwertzweig

Wird der Testwert im Sollwertzweig eingeschaltet, so wird
Menli 5 ausgegeben. Der Hochlaufgeber ist in diesem Fall nicht

mehr zu aktivieren. Es kann aber die Betriebsart wieder ge-
wechselt werden.
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i

REGELN | REGELN
PG WE

EXIT

Bild8.6 Menii 5 Test Sollwertzweig

Ein Ansprechen des Grenzwertmelders wird durch einen Pfeil
neben der erreichten Grenze angezeigt.

Bedeutung der Funktionstasten:

<Fl >:

<F2>:

<F3>:

<F4>:

<F5>:

<F6>:

<F8>:

Umschalten der Betriebsart auf Regeln mit Wertvor-
gabe vom PG. Das Feld fur den neuen Sollwert wird
zum Eingabefeld umgeschaltet. Der Wert kann mit
der Funktionstaste <FI> (ibernommen werden, d.h.
es wird das Kommando Regeln PG mit der eingegebe-
nen Wertvorgabe zur Baugruppe gesendet, oder es
kann mit der Funktionstaste <F8> abgebrochen
werden.

Es wird das Kommando REGELN WE zur Baugruppe
gesendet. Die Wertvorgabe wird am Analogeingang
WE erwartet.

Nur bei eingeschaltetem Hochlaufgeber mdglich.
Bewirkt ein kontinuierliches Hochlaufen des Soll-
wertes bis zum Bereichsmaximum. Menl 4 wird aus-
gegeben.

Nur bei eingeschaltetem Hochlaufgeber maglich.
Bewirkt ein kontinuierliches Ricklaufen des Soll-
wertes bis zum Bereichsminimum. Men( 3 wird ausge-
geben.

Nur bei eingeschaltetem und hoher oder tiefer laufen-
dem Hochlaufgeber maéglich. Bewirkt ein Stoppen des
Hochlaufgebers beim momentanen Wert. Ment 2 wird
ausgeben.

Der Sollwert wird fest auf den Testwert gelegt. Dies
ist das eingegebene Bereichminimum. Men( 5 wird
ausgegeben.

Es wird in die Gesamtiibersichtsmaske des Test-
betriebes zurlickgesprungen.
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8.2.2 Istwertzweig
Anwahl der Maske:

Wird in der Test-Gesamtiibersicht die Funktionstaste <F2> (IST-
WERTZWEIG) betétigt, wird in die Maske Test Istwertzweig ver-

zweigt.
~
fr—————~ SIMATIC S5/ COM260 |
C__ __ . __ ____ __ ") GERAET:__ _ DATEL___'.260 DB ]
Testwert:
s
X Faktor |x1;;— ™ = X2{ 7
o— 11 N S S R Y [1—r o
e n - — =
Radizierer Giaettung Grenzwert-
melder
Pt |
e ow= =
[ s i
. uw_
ucy [T
Dimension: || I Nachkommastelle
TESTWER | TESTWER
EINGABE EIN EXIT
\.
¥ = Eingabefeld [ 77| = Ausgabefeld

Bild 8.7 Maske Test Istwertzweig
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TESTWERT
EINGABE

Bild8.8

Test Istwertzweig Men( 2

Ein Ansprechen des Grenzwertmekfers wird durch einen Pfeil
neben der erreichten Gefahren- bzw. Warngrenze angezeigt.

Bedeutung der Funktionstasten:

<Fl >:  Anderungsmdglichkeit des Testwertes. Der Wert muRy
innerhalb der Bereichsgrenzen liegen und muf3 die
gleiche Anzahl der Nachkommastellen besitzen.
Feld fiir den neuen Testwert wird zum Eingabefeld
umgeschaltet. Der Wert kann mit der Funktionstaste
<FI> in den Reglerdatenbaustein Ubernommen wer-
den, oder es kann mit der Funktionstaste <F8> abge-
brochen werden.

<F6>.  Der Testwert wird ein- oder ausgeschaltet. Dieser ist
frei innerhalb der Bereichsgrenzen parametrierbar. Je
nach Zustand des Schalters wird Meni 1 oder 2 aus-
gegeben.

<F8>: Es wird in die Gesamtibersichtsmaske des Testbetrie-
bes zuriickgesprungen.

© Siemens AG C79000-B8500-C501-02
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8.2.3 Steuern
Anwahl der Maske:
Wird in der Test-Gesamtiubersicht die Funktionstaste <F3>

(STEUERN) betétigt, wird in die Maske Test Steuernzweig ver-
zweigt. Die Maske ist abh&ngig von der aktiven Reglerart (WS).

Steuern K-Regler:

fr———— -1 SIMATIC S5/ COM260
L. ..~ ~ T T.T.T.T GERAET:_ _ DATEL_ _ _1.260 DB ]
Calunbunly o huboniy
r r-l
L
Hochlauf-
geber
Hochlauf;
[ s
Ruecklauf:
[ Js
STEUERN | STEUERN
PG WE EXIT
g
i34 = Eingabefeld [ ) = Ausgabefeld

Bild 8.9 Maske Test Steuern (K-Regler)
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STEUERN STEUERN
PG WE Y HOEHER| Y TIEFER EXIT

Bild 8.10 Maske Test Steuern (K-Regler) Meni 2

STEUERN | STEUERN
PG WE |Y HOEHER Y STOP EXIT

Bild8.11 Maske Test Steuern (K-Regler) Menii 3

STEUERN| STEUERN
PG WE Y TIEFER | Y STOP EXIT

Bild 8.12 Maske Test Steuern (K-Regler) Meni 4

Bedeutung der Funktionstasten:

<Fl >:  Umschalten der Betriebsart auf Steuern mit Wertvor-
gabe vom PG. Das Feld fir die neue Stellgrofie wird
zum Eingabefeld umgeschaltet. Der Wertebereich ist
abhéangig von der genaueren Beschreibung des K-
Reglers:
K-Regler mit Analogausgang:
untere bis obere StellgroRenbegrenzung (ZUG bis
Z0G)
K-Regler mit 2 Punkt Impulsausgang:
0-100.00%.
K-Regler mit 3 Punkt Impulsausgang:
-100.00%-100.00%.
Der Wert kann nun mit der Funktionstaste <F1 > tber-
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<F2>:

<F3>:

<F4>:

<F5>:

<F8>:

nommen werden, d.h. es wird das Kommando
Steuern PG mit der eingebenen Wertvorgabe zur Bau-
gruppe gesendet, oder es kann mit der Funktionstaste
<F8> abgebrochen werden.

Es wird das Kommando Steuern WE zur Baugruppe
gesendet. Die Wertvorgabe wird am Analogeingang
We erwartet.

Nur bei eingeschaltetem  Hochlaufgeber mdglich. Be-
wirkt ein kontinuierliches Hochlaufen der StellgroRe
bis zum maximalen Wert des Wertebereichs. Men( 4
wird ausgegeben.

Nur bei eingeschaltetem Hochlaufgeber mdglich. Be-
wirkt ein kontinuierliches Ricklaufen der StellgréRRe

bis zum minimalen Wert des Wertebereichs. Menii 3
wird ausgegeben.

Nur bei eingeschaltetem und hoher oder tiefer laufen-
dem Hochlaufgeber mdglich. Bewirkt ein Stoppen des
Hochlaufgebem beim momentanen Wert. Ment 2 wird
ausgeben.

Es wird in die Gesamtibersichtsmaske des Testbetrie-
bes zuriickgesprungen.
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Test 1P 260
Steuern S-Regler:
Anwahl der Maske wie bei K-Regler.
r——————1 SIMATIC S5/ COM260 )
[~ T T T T T T T GERAET:__ ) DATEL_ __ 1.260 DB ]

Stellglied o
Parameter | ————0 auf __ __ |

| o

AUF ZU
AN AN

[T)s P——oz _ |

Endschalter

o a2

—

"~ | = Ausgabefeld

Bild 8.13 Maske Test Steuerzweig (S-Regler)

Bedeutung der Funktionstasten:

<Fl>: Umschalten der Betriebsart auf Steuern PG. Dies be- —
wirkt ein Aktivieren des Digitalausgangs ‘auf’.

<F2>: Umschalten der Betriebsart auf Steuern PG. Dies be-
wirkt ein Aktivieren des Digitalausgangs ‘zu’.

<F3>:  Ausschalten des gerade aktiven Digitalausganges.

<F8>: Es wird in die Gesamtiibersichtsmaske des Testbetrie-
bes zuriickgesprungen.
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8.2.4 Regler
Anwahl der Maske:
Wird in der Test-Gesamtiibersicht die Funktionstaste <F4>

(REGLER) betéatigt, wird in die Maske Test Regler verzweigt.
Die Maske ist abh&ngig von der aktiven Reglerart (K/S).

K-Regler:
_
4 1 SIMATIC 85 / COM260
O T T T T T T T GERAET:_ ) DATEL_ __ _'.260 pBI__1
Impuls-
Grenzwent-
melder au‘sgabe
OGT o 1 ]Im—’js ——O0 auf
owl{ el | M ASW:
uw{ —pf 1 = % 2
uc [ pof } [ 1-Regler FEZ O
L
CEI R i YL
o, KP: L | Analog-
TN: s - ausgang Analogwaert
™v: [ s Begrenz. |
oGT ~pu 1
uc T ey
Dimension:{ _ __ | n
’9333@“ e P $
bl | e L
PARS. 1
AENDERN | AENDERN EIN EXIT
\ —
[ | = Ausgabefeld
Bild 8.14 Maske Test K-Regler
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PARS. 1 PARS.2 | PARS.1
AENDERN | AENDERN EIN EXIT

Bild 8.15 Maske Test K-Regler Menii 2

Ein Ansprechen des Grenzwertmelders fiir die Regeldifferenz
wird durch einen Pfeil neben der erreichten Gefahren- bzw.
Warngrenze angezeigt.

Im Ausgabefeld fiir die Stellgrol3e wird der aktive Digitalaus-
gang angezeigt. Ist kein Ausgang aktiv, bleibt das Feld leer.

Bedeutung der Funktionstasten:

<FlI >:  Der Parametersatz 1 kann geandert werden (auch
wenn der 2. Parametersatz gerade aktiv ist). Dazu
werden die fiir den jeweiligen Reglertyp nétigen Fel-
der zu Eingabefeldern umgeschaltet, der Parameter-
satz in diese eingetragen und eine Anderung sowohl
des Reglertyps (auch mit der Funktionstaste <F7>
(HELP) als auch der benétigten Reglerparameter er-
moglicht. Mit der Funktionstaste <Fl > (UEBERN.)
werden die eingetragenen Daten in den Reglerdaten-
baustein (bernommen. Es wird dann in den Test-
betrieb zurlickgekehrt und der aktive Parametersatz
in die Maske zurlckgeschrieben. Mit <F8> kann die
Bearbeitung abgebrochen werden, ohne daR die Da-
ten abgespeichert werden.

<F2>:  Wie die Funktionstaste <FI> nur fiir den 2. Parameter-
satz.

<F3>:  Umschalten der Parametersatze. Je nach aktivem
Parametersatz wird Meni 1 oder 2 ausgegeben.

<F8>: Es wird in die Gesamtiibersichtsmaske des Testbetrie-
bes zuriickgesprungen.
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S-Regler:
(=~~~ ) SIMATIC S5 / COM260
[T T_T_T_T_T_ 77770 GERAET:_ _, DATELT _ T .260 DB |
Grenzwert-
melder
oG __]%I" ]
owl{ __pa |
uwi e ]
va{ pd ] [ -Regler Steliglied
(d — 1 Totzone Parameter] o auf
i e ,IR T o Tmin:
°© ”AN}= Q/J kP I-__ s
ABy__ _% TN: s T™: =0 ZU
Vo [0 ) viT T
Endschalter
Dimension:|_ | ™ Nachkommastelle ™, r1 - _°
E.
PARS. 1 PARS.2 || PARS.2
/AENDERN | AENDERN EIN EXIT
\

__' = Ausgabeteld

Bild 8.16 Maske Test S-Regler

PARS.1 | PARS.2 | PARS.1
AENDERN | AENDERN EIN EXIT

Bild 8.17 Maske Test S-Regler Meni 2
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Ein Ansprechen des Grenzwertmelders fur die Regeldifferenz
wird durch einen Pfeil neben der erreichten Gefahren- bzw.

Warngrenze angezeigt.
Die Bedeutung der Funktionstasten siehe “Test K-Regler”.

© Siemens AG C79000-B8500-C501-02
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9 Ubertragen

In diesem Programmzweig kann man Reglerdatenbausteine
von einem Gerét auf ein anderes Ubertragen.

Aus dem Hauptmenu heraus gelangt man mit der Funktions-
taste <F4> (UBERTRAGEN) in den Ubertragen-Zweig.

RAM -> |EEPROM -: FD <> 1P
EEPROM RAM FD <-> FD
\
Bild 9.1 Ubertragen Menii 1

Zué~chst wird das aktuelle Bild beibehalten und nur ein neues
Melu ausgegeben. In der Kopfzeile wird in Fekf 1 die verlasse-
ne Maske (HAUPTMENUE) eingetragen, und in Feld 2 wird
UEBERTRAGEN eingeblendet. Gerét und Datei bleiben wie in
der Voreinstellung eingetragen erhalten.

Hier wird abgefragt, ob eine Ubertragung in Verbindung mit
dem EEPROM auf der Baugruppe gewiinscht wird. Dies ist na-
tirlich nur bei ONLINE mdglich.

Bedeutung der Funktionstasten:

<Fl >:  Ubertragen des Reglerdatenbausteins von der 1P 260
(Reglerdatenbaustein im RAM der 1P 260) in das
EEPROM. Ist im EEPROM ein Reglerdatenbaustein
vorhanden, erfolgt eine Abfrage, ob der vorhandene
Baustein uberschrieben werden soll.

<F2>:  Ubertragen des Reglerdatenbausteins vom EEPROM
auf die 1P 260 (RAM der 1P). Ist auf der 1P 260 bereits
ein Reglerdatenbaustein vorhanden, erfolgt eine Ab-
frage, ob der vorhandene Baustein tberschrieben
werden SOII.

<F4>:  Weitere Verzweigung in die Ubertragenmaske fir
Ubertragungen 1P <-> FD und FD <-> FD.

<F8>:  Abbruch der Ubetragenfunktion und Riickkehr in das
Hauptmend.

© Siemens AG C79000-88500-C501-02
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Ubertragen
Mit Driicken der Funktionstaste <F4> wird in die Maske Ubertra-
gen verzweigt.
(] SIMATIC S5/ COM250
(T T T_ - T TTTT T GERAET: ) DATELT T .260 pB |
Quelle Ziel
Geraet :
DB.Nr.
Laufwerk
Dateiname a1
Anlagenbez 1
Ersteller i _
Erstelldatum i !

UEBER-
TRAGEN HELP EXIT

= Eingabefeld [ T 7 1 = Ausgabefeld

Bild9.2 Maske Ubertragen

Die Ausgabefelder bleiben wie oben beschrieben.

Beschreibung der Eingabefelder:

Geraet: Mit <F7> (HELP) kann das Quellgerat bzw. das
Zielgerat selektiert werden. Maglichkeiten sind die
Baugruppe (IP 260) oder das Daten-Laufwerk
(FD). Ist das ausgewahlte Gerét bei der Quelle FD,
so kann zusétzlich noch das Laufwerk und der Da-
teiname geéndert werden. Bei Ziel FD wird das
Laufwerk und die Datei entsprechend der Vorein-
stellung verwendet.

DB-Nr.: Bei der Quelle wird die Nummer des zu Ubertragen-
den Bausteins eingegeben. Beim Ziel die Nummer,

© Siemens AG C79000-88500-C501-02
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unter welcher der Baustein auf dem gewéhlten
Gerat abgelegt wird. Der Wertebereich geht
jeweils von 1...255.

Laufwerk: Ist das gewahlte Gerét bei der Quelle FD, so kann
das Laufwerk ausgewéhlt werden, in welchem sich
die Diskette mit der Datei mit dem zu Ubertragen-
den Datenbaustein befindet. Die Eingabe kann
auch mit der Funktionstaste <F7> (HELP) erfolgen.

Dateiname: Ist das gewdhlte Gerét bei der Quelle FD, so kann
der Dateiname ausgewahlt werden. Mit der Funk-
tionstaste <F7> (HELP) wird ein Window mit den
auf dem Laufwerk vorhandenen Dateien ange-
zeigt. Nach Auswahl mit den Cursortasten kann
mit <F1 > (UEBERN.) der Dateiname (ibernommen
werden. Wenn das Zielgerat ein Laufwerk ist, so
wird als Dateiname der in der Voreinstellungs-
maske ausgewahlte Dateiname und die entspre-
chenden Daten fur Anlagenbezeichnung, Ersteller
und Erstelldatum in die entsprechenden Felder ein-
geblendet. Der Dateiname und das Laufwerk
kénnen hier nicht geéndert werden.

Bedeutung der Funktionstasten:

<F4>:  Mit der Funktionstaste wid der Ubertragungsvorgang
eingeleitet. Tritt hierbei der Fehler ‘FFB DB nicht tber-
tragen da fehlerhaft’ auf, so sollte der Inhalt des
Datenbausteines mit der Funktion Ausgabe kontrol-
liert werden und ein Abspeichern auf das Gerét
‘1P 260’ vorgenommen werden.

<F7>.  Mit der HELP-Taste konnen in den Feldem ‘Geréat’
und ‘DB-Nr' bei Quelle und Ziel sowie Laufwerk und
Dateiname, falls die Quelle ein Laufwerk ist, ausge-
wahlt werden.

<F8>: Mit dieser Funktionstaste kann die Funktion Ubertra-

gen abgebrochen und in das Hauptmenu gesprungen
werden.

© Siemens AG C79000-B8500-C501-02

9-3



9-4

Ubertragen

1P 260

© Siemens AG C79000-B8500-C501-02



1P 260 Ldschen

10 LBschen

In diesem Programmzweig kann man vorhandene Reglerdaten-
bausteine von einem Gerét l6schen.

Ausdem Hauptmenii  heraus gelangt man mit der Funktionsta-
ste <F5> (LOESCHEN) in den Ldschen Zweig.

EEPROM FD EXIT

Bild 10.1 Ldschen Menti 1

Zunéchst wird das aktuelle Bild beibehalten und nur ein neues
Menu ausgegeben. In der Kopfzeile wird in Feld 1 die verlas-
sene Maske (HAUPTMENUE) eingetragen, und in Feld 2 wird
LOESCHEN eingeblendet. Gerat und Datei bleiben, wie in der
Voreinstellung eingetragen, erhalten.

Hier wird abgefragt, ob ein Baustein auf einem Laufwerk oder
dem EEPROM der 1P 260 (nur bei ONLINE mdglich) geldscht
werden SOII.

Bedeutung der Funktionstasten:

<Fl >:  Léschen des Reglerdatenbausteins im EEPROM der
1P 260. Ist im EEPROM ein Reglerdatenbaustein vor-
handen, erfolgt eine Abfrage, ob der vorhandene Bau-
stein wirklich geléscht werden SOIl.

<F5>:  Weitere Verzweigung in die Maske L&schen.

<F8>.  Mit dieser Funktionstaste kann die Funktion Ldschen

abgebrochen und in das Hauptment zurlickgesprun-
gen werden.

© Siemens AG C79000-88500-C501-02
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Loschen IP260

Mit Driicken der Funktionstaste <F5> wird in die Maske
Loschen verzweigt.

—
fr— —————— 1 SIMATIC S5/ COM260
T . T .7 7.7 GERAET:T  DATEL_ _ _'.260 DB
Laufwerk
Dateiname
DB-Nr.
Anlagenbazeichnung : I
Ersteller : oo
Erstellungsdatum : 1

LCESCHEN HELP EXIT

= Eingabefeld [ __ ) = Ausgabefeld

Bild 10.2 Maske Léschen

Die Ausgabefelder bleiben wie oben beschrieben.

Beschreibung der Eingabefelder:

Laufwerk: Mit der Funktionstaste <F7> (HELP) kann das
Laufwerk selektiert werden, auf welchem der
Datenbaustein geldscht werden SOIl.

Dateiname: Der Dateiname, in welchem sich der zu 16schende
DB befindet, wird hier eingegeban. Mit der Funk-
tionstaste <F7> (HELP) werden die vorhandenen
Dateien in einem Window angezeigt, wo sie mit
den Cursortasten ausgewahlt werden kénnen. Mit
<FI > wird der Dateiname in das Eingabefeld uber-
nommen.
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1P 260 Ldschen

DB-Nr.: Die  Nummer des zu lgschenden Bausteins wird
hier eingegeben. Der Wertebereich geht von
| 255. Wird ein **" eingegeben, so werden alle
DBs"auf dem ausgewahlten Gerét in der einge-
stellten Datei geldscht. Mit der Funktionstaste
<F7> (HELP) werden die vorhandenen Datenbau-
steine in einem Fenster angezeigt, wo sie mit den
Cursortasten angewahlt werden kénnen. Mit <Fl >
wird die DB-Nr. in das Eingabefeld ubernommen.

Bedeutung der Funktionstasten:

<F5>.  Mit der Funktionstaste wird der Loschvorgang einge-
leitet. Es erfolgt aber noch eine Abfrage, ob der (die)
DB(s) geldscht werden soll(en).

<F7>.  Mit der HELP-Taste kénnen in den Feldern ‘Lauf-
werk’, ‘Dateiname’ und ‘DB-Nr.” Alternative ausge-
wahlt werden. Bei ‘Dateiname’ und ‘DB-Nr.” jeweils
wieder (ber ein Window mit Anzeige der vorhande-
nen Dateien bzw. DB’s.

<F8>: Mit dieser Funktionstaste kann die Funktion Loschen

abgebrochen und in das Hauptment zurlickgesprun-
gen werden.

© Siemens AG C79000-B8500-C501-02 10-3
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11 Auskunft

In diesem Programmzweig kann man sich eine Ubersicht tiber
die auf der 1P 260 und der voreingestellten Datei vorhandenen
Reglerdatenbausteine verschaffen. Dies wird gleichzeitig auf
einer Bildschirmseite aufgelistet.

Anwahl der Maske:

Aus dem Hauptmeni heraus gelangt man mit der Funktionsta-
ste <F7> (AUSKUNFT) in die Maske Auskunft.

S ——— = SIMATIC S5/ COM260 }

_______ J
o T T T T T T TT 7”1 GERAET:_ _, DATELR_ _ .260 DB |
IP-DIR: [0BN:  _ EEPROMDBNe: |
FD -DIR : Laufwerk : § Dateiname : FHEEE 260
Name Name Name N Name Name Name Name
- /i e | - T / - T T - | - = . e |
e e e e s e o
1 ——— - =/ i —_—— —)
(I I U R (R IR S I S R
—_——— T eSS ey = =/ —
Lo e e s e o e e o L o
- — |/ ————— T —— —— - =/ == |
T —_— —— - -/ —/ '— -/ '_ —/
L [ N I D A AU EE
DRUCK HELP EXIT -
\_ J
= Eingabefeld |V =Ausgabefeld

Bild 11.1 Maske Auskunft

Beschreibung der Ausgabefelder:
In der Kopfzeile wird in Feld 1 die verlassene Maske

(HAUPTMENUE) eingetragen, und in Feld 2 wird
AUSKUNFT eingeblendet. Gerat und Datei bleiben, wie
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1P 260

in der Voreinstellung eingetragen, erhalten.

Beschreibung der Eingabefelder:

Laufwerk:  Hier kann das Laufwerk eingegeben werden, auf
welchem sich die Datei, deren Inhalt angezeigt
werden SOIl, befindet. Die Eingabe ist auch mit der
Funktionstaste <F7> (HELP) méglich.

Dateinamen: Die Datei, deren Inhalt aufgelistet werden SOIl, wird
hier eingegeben. Mit der Funktionstaste <F7>
(HELP) werden die vorhandenen Dateien in einem
Window angezeigt, wo sie mit den Cursortasten
ausgewahlt werden koénnen. Mit <FI> wird der Da-
teiname in das Eingabefeld tbernommen und es
erfolgt dann die Ausgabe.

Bedeutung der Funktionstasten:

<F6>.  Auf der 1P 260 und in der ausgewéhlten Datei vorhan-
dene Datenbausteine auf dem Drucker protokollieren.

<F7>: HELP-Taste zur Auswahl von Laufwerk und Datei-
name.

<F8>:  Mit der EXIT-Taste wird die Auskunft-Funktion wieder
verlassen und in das Hauptmeni gesprungen.

Sind in der  Datei mehr als 96 Eintréage enthalten, so wird ein
neues Menl eingeblendet. Mit den Funktionstasten <F4> und
<F5> kann dann geblattert werden, bis keine Eintrdge mehr ent-
halten sind.

VORWAERTS|
BLAETTERN DRUCK HELP EXIT

Bild 11.2 Auskunft-Menue 1 beim Blattern
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ORWAERTS | RUECKW.
BLAETTERN |BLAETTERN

DRUCK

Bild 11.3

Auskunft-Menue 2 beim Blattern

HELP

EXIT

4

Bild 11.4

Auskunft-Menue 3 beim Blattern

Bedeutung der Funktionstasten:

<F4>:
<F5>:

<F6>:

<F7>:

<F8>:

Né&chste Seite anzeigen
Vorangegangene Seite anzeigen

Auf der 1P 260 und in der ausgewéahlten Datei vorhan-
dene Datenbausteine auf dem Drucker protokollieren.

HELP-Taste zur Auswahl von Laufwerk und Datei-
name.

Mit der EXIT-Taste wird die Auskunft-Funktion wieder
verlassen und in das Hauptmen( gesprungen.

Die Maske kann in Form einer Hardcopy auf dem Drucker aus-
gegeben werden.

© Siemens AG C79000-C8500-C501-02
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Fehlermeldungen

12

FOO
FO1

F10
F11

F15
F16
F17
FIA
F1B
FID
FI1E
F1F
F20
F22
F23
F24
F25
F26
F31

F32
F33
F34
F35
F36
F37
F38
F39
F3A
F3B
F3C
F3D
F3E
F3F
F40
F41

F42
F43
F44
F45
F46
F47
F48
F4C
F52
F53
F54
F55
F56
F58

F5A

Fehlermeldungen

Baugruppenfehler aufgetreten!
Unzulaessige Eingabe

Speicherbereich ueberschritten

Feld kann nicht verlassen werden
Bearbeitung abbrechen?

Bearbeitung abbrechen?

Eintrag nach letzter Funktion nicht zulaessig
Wert ausserhalb des zulaessgen Bereiches
Einfuegen nicht zulaessig

Kein Abspeichern --> Datensatz unvollstaendig
Ausgabe nicht moeglich --> DB-Nr nicht identisch
Unerlaubte Eingabe

HG laeuft schon hoeher !

HG laeuft schon tiefer !

HG steht schon !

Regeln WE eingeschaltet !

Steuern WE eingeschaltet !

Laufwerk nicht definiert

Externspeicher defekt
Elementeverzeichnis nicht vorhanden
Datenbaustein nicht vorhanden

DB oder Datei bereits vorhanden
Dateityp nicht definiert
Identifizierungskoepfe nicht identisch
Externspeicher schreibgeschuetzt
Datei schreibgeschuetzt

Pufferlaenge nicht ausreichend

Anzahl zulaessiger Elemente zu gross
Datei nicht vorhanden

Inhaltsverzeichnis VOII

Diskette VOI

Datei nicht intetpretierbar

Syntaxfehler / Name falsch

Nicht erlaubt

Datenbaustein nicht vorhanden

Soll DB ueberschrieben werden?
Datenbaustein nicht vorhanden

Soil DB geloescht werden?

Wirklich alle DB loeschen?

Soll DB im EEPROM geloescht werden?
lllegaler Wert

Verbindung PG-IP260 gestoert!

Zu wenig Speicherplatz auf der BG
Zeitfehler Baugruppe

Datenbaustein nicht vorhanden
Fehlerhafte Uebertragung
Transferfehler

Baugruppe antwortet nicht

Falsche Baudrate

© Siemens AG C79000-B8500-C501-02
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Fehlermeldungen 1P 260

F5B BREAK empfangen

F5D Paritaetsfehler

F5E Ueberlauffehler

F5F Zeichenrahmenfehler

F60 Handzugriff von PG nicht erlaubt

F61 DB auf 1P vorhanden! Ueberschreiben?

F62 Uebertragen von 1P auf 1P nicht sinnvoll!

F63 DB im EEPROM vorhanden! Ueberschreiben?
F64 Kein DB auf der Baugruppe im RAM

F65 Fehler bei EEPROM schreiben aufgetreten

F66 Fehler bei EEPROM lesen aufgetreten

F67 Kein DB im EEPROM vorhanden!

F71 falsche DB-Nummer

F72 falsche Baugruppenkonfiguration

F73 zuviele Nachkommastellen der dim. Groessen
F74 Bmax ausserhalb -9999 bis 9999

F75 Bmin <-9999 oder>= Bmax

F76 Ta nichtin den Grenzen oder nicht vielfaches von 20 ms
F77 Anlaufbetrieb keine erlaubte Reglerbetriebsart
F78 Wertvorgabe fuer Anlaufbetrieb nicht im Bereich
F79 Wertvorgabe fuer Vorzugsbetrieb nicht im Bereich
F7A KP1 nicht in den Grenzen

F7B R1 nichtin den Grenzen

F7C TN1 nicht in den Grenzen

F7D TVlnichtinden Grenzen

F7E falscher Reglertyp im Parametersatz 1

F7F KP2 nicht in den Grenzen

F80 R2 nichtin den Grenzen

F81 TN2 nicht in den Grenzen

F82 TV2 nichtin den Grenzen

F83 falscher Reglertyp im Parametersatz 2

F84 XdOG nicht in den Grenzen

F85 XdOW nicht in den Grenzen

F86 XdUW nicht in den Grenzen

F87 XdUG nicht in den Grenzen

F88 YOG <0 oder> 100.00%

F89 YUG <0 oder >= YOG

F8A Tmin nicht in den Grenzen

F8B TM nichtin den Grenzen

F8C Ansprechwert < 0% oder > 50.00%

F8D Anpassfaktor nicht in den Grenzen

FBE TAN <0 oder> 100.00%

F8F TAB ¢ O oder> TAN

F90 Faktor im W-Zweig nicht in den Grenzen

F91 Hochlaufzeit im W-Zweig nicht in den Grenzen
F92 Ruecklaufzeit im W-Zweig nicht in den Grenzen
F93 Glaettungszeit im W-Zweig nicht in den Grenzen
F94 WOG < Bmin oder> Bmax

F95 WUG < Bmin oder>= WOG

F96 Faktor im X-Zweig nicht in den Grenzen

F97 Glaettungszeit im X-Zweig nicht in den Grenzen
F98  Testistwert nicht in den Grenzen

F99 XOG nicht in den Grenzen
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FO9A XOW nicht in den Grenzen

FO9B XUW nicht in den Grenzen

FO9C XUG nicht in den Grenzen

FOD Faktorim H1 -Zweig nichtin den Grenzen

FO9E Glaettungszeit im H1 -Zweig nicht in den Grenzen

FOF TDim HI -Zweig nicht in den Grenzen

FAO TVerim HI -Zweig nicht in den Grenzen

FAI  Faktor im H2-Zweig nicht in den Grenzen

FA2 Glaettungszeit im H2-Zweig nicht in den Grenzen

FA3 TD im H2-Zweig nicht in den Grenzen

FA4 TVer im H2-Zweig nicht in den Grenzen

FA5 Hochlaufzeit im Y-Zweig nicht in den Grenzen

FA6 Ruecklaufzeit im Y-Zweig nicht in den Grenzen

FA7 Master/Slave-Betrieb verboten!

FA8 Master/Slave-Betrieb ohne YR verboten!

FA9 verbotene H2-Zweig Struktur

FAA BG-Konfiguration oder Reglerart aendern ohne Regler-
sperre verboten

FAB falsche Kreis- oder Reglernummer

FAC Fehler bei EEPROM lesen

FAD Fehler bei EEPROM schreiben

FBO Regler nicht ok

FBI Vorzugsbetrieb hat Vorrang

FB2 Vorzugsbetrieb noch aktiv

FB3 kein gueltiger DB im RAM

FB4 kein gueltiger DB im EEPROM

FB5 Zugriff von AG verboten, ausser Handsperren

FB6 Zugriff von PG verboten

FB7 Rampe wegen Vorgabe von WE verboten

FB8 Rampe wegen falscher Betriebsart verboten

FB9 Test Sollwertzweig verboten

FBA gewuenschter Zustand ist schon eingestellt

FBB Hochlaufgeber nicht parametriert

FBC Parametersatz 2 nicht parametriert

FBD Sollwertvorgabe nicht im Bereich

FBE Stellgroessenvorgabe nicht im Bereich

FBF Auftragsliste vom PG VOII

FCO Auftragsliste vom AG VOII

FC1 nicht erlaubtes Kommando

FC2 Analogeingang X gestoert

FC3 Kurzschluss auf Digitalausgang

FC4 Beide Endschalter aktiv

FC5 Masterausfall erkannt

FCD Zeit muss>= Ta oder O sein

FCE Zeit muss <= Ta sein!

FCF Zeit muss<= TM sein!

FDO eingegebener Wert Bereichsmaximum

FD1 Zeit muss>= Ta sein!

FD2 Zeit muss vielfaches von 20 ms sein!

FD3 Abtastzeit noch nicht eingetragen.

FD4 Testfunktion verlassen?

FD5 Anzahl der Nachkommastellen oder Bereichsgrenzen nicht
eingehalten!
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FD6
FD7
FD8
FD9
FDA
FDB
FDC

FDE
FDF
FEO
FE1

FE2
FE3
FE4
FES

FF1
FF2
FF4
FF5
FF6
FF7
FF8
FF9
FFA
FFB
FFC
FFD
FFE

Unterschiedliche Aufloesung der Bereichsgrenzen
keine negativen Werte erlaubt

fehlerhafte Configuration im DB

ungueltige Anzahl Nachkommastellen

falsche Strukturierung im Sollwertzweig

falsche Strukturierung im Istwertzweig

falsche Strukturierung im Steuerzweig FDD Aufloesung
und/oder Bereichsgrenzen noch nicht eingegeben
Bereichsgrenzen nicht eingehalten
Bereichsminimum > Bereichsmaximum
Bereichsmaximum < Bereichsminimum
eingegebener Wert <Bereichsminimum
Parametersatz 2 schon eingeschaltet!
Parametersatz 1 schon eingeschaltet!
Parametersatz 2 nicht parametriert!

Bmin = Bmax

falsche Configuration

keine Parameter fuer Steuern bei S-Regler noetig
Drucker noch nicht initialisiert!

geandertem DB verwerfen?

Druck abbrechen?

Programmiergerét ist Offline

Falsche Uhrzeit/Datum eingetragen

Keine Anlagenbezeichnung eingetragen

Kein Dateiname eingetragen

DB uebertragen

DB nicht uebertragen da fehlerhaft!

Unerlaubte Taste

HELP-Taste hier nicht erlaubt

Soll COM260 verlassen werden?
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1P 260 Zusammenfassung

1 Zusammenfassung

Die vorliegende Programmieranleitung beschreibt den
Funktionsbaustein

FB 170 (PER:REG) Reglerbaugruppe parametrieren,
bedienen und beobachten.

Der Funktionsbaustein wird in den Automatisierungsgeraten

.S5-115U mit CPU 941, CPU 942, CPU 943 und CPU 944
.S5-115H mit CPU 942H

.S5-135U mit CPU 922 ab Ausgabestand 9 und CPU 928
“ S5-150U

“ S5-155U

.S5-155H mit CPU 946R und CPU 947R

in Verbindung mit der Reglerbaugruppa 1P 260 eingesetzt.
Die Programmieranleitung enthalt die Funktionsbeschreibung
mit dem Aufruf, den Parameter und den technischen Daten
des Funktionsbausteins sowie ein Beispiel.

Alle folgenden Anmerkungen fiir das AGS5-115U gelten auch
fur das AGS5-115H.

Alle folgenden Amerkungen fiir das AG S5-155U gelten auch
fur das AGS5-155H.

© Siemens AG C79000-B8500-C502-02
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1P 260 Funktionsbaustein FB 170 PER: REG

2 Funktionsbaustein FB 170 PER: REG

2.1  Funktionsbeschreibung

Der Funktionsbaustein Ubernimmt den Datenverkehr zwischen
dem Anwenderprogramm und der Reglerbaugruppe 1P 260.
Hierbei wird der entsprechenden Befehl des Anwenders in ein
Kommando fiir die Baugruppe umgesetzt.

Die zu libergebenden Daten stehen in einem Datenbaustein,
der vor dem Aufruf vom Anwender lang genug eingerichtet und
mit den erforderlichen Parametern belegt werden muR. Die Da-
tenlibertragung erfolgt Gber ein Wert Peripherieadresse (P/Q-
Parameter-Bereich).

Beachten Sie: Der Funktionsbaustein muf? im zyklischen
Programm fiir jede Baugruppe einmal aufge-
rufen werden. Er darf auch im Leerlauf nicht
mehrfach aufgerufen werden.

Ein Aufruf in den Alarm-OBs ist nicht zulassig.

Der Funktionsbaustein “Reglerbaugruppe parametrieren, bedie-
nen und beobachten” Uibertragt die im Datenbaustein vorgege-
benen Parameter und Wertvorgaben zur Baugruppe 1P 260.
AuRerdem kann mit dem Funktionsbaustein der Prozel? beob-

achtet werden, indem er die entsprechenden aktuellen Daten
und Zustande von der Baugruppe liest.

2.2 Aufruf des Funktionsbausteins

in AWL (Anweisungsliste) in KOP/FUP (Kontakt- bzw.
Funktionsplan)

:SPA FB 170 FB 170

NAM E: PER:REG

BADR : PER:REG

DBNR: BADR PAFE

BEF : DBNR DFEH

PANR : BEF SFEH

ANST : PANR PFEH

PAFE : NST BAUS

DFEH : BFEH

SFEH :

PFEH :

BAUS :

BFEH :
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Funktionsbaustein FB 170 PER: REG

1P 260

2.3  Erlauterung der Parameter
Name | Art | Tw [ Benennung
BADR D | KY [Angabe des Peripheriebereiches (nicht
beim AG S5-115U) und der Baugruppen-
adresse
DBNR D KY | Angabe der Datenbausteinart, DB
oder DX(nurbeim AG S5-135U und
AG S5-155U) und der Datenbaustein-
nummer
BEF D | KC |Angabe des Befehls
PANR E | BY |Angabe der Parameternummer
ANST E Bl | AnstoR fiir Befehlsausfiihrung bei
direkter Parametrierung
PAFE A Bl | Parametrierfehler
DFEH A Bl | Datenfehler
SFEH A Bl [ AG-Schnittstellen fehler
PFEH A Bl | Prozel3fehler
BAUS A Bl | Baugruppenausfall
BFEH A | BY |Ausgabe des Bedienfehlers
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2.4  Belegung der Parameter
BADR : D,KY = xy

x = Peripheriebereich (beimAGS5-115U keine Bedeutung)
x = O: norrnaler Peripheriebereich (P)
x =1: erweiterterPeripheriebereich (Q)

y . Baugruppenadresse
128< y< 254 bei x= O: P-Bereich

bei AG S5-135U, AG S5-150U und AGS5-155U auch
(0< y< 254 bei x = 1: Q-Bereich

DBNR: D, KY = xy

x = Auswahl der DB-Art beim AG S5-135U und AG S5-155U
x = O: DB-Bereich
x=1: erweiterter DB-Bereich (DX-Bausteine)

Beim AGS5-115U und AG S5-150U hat x keine Bedeutung.

Y :Daégr}téaé?é%iginxugn er

bei AG S5-135U und AG S5-155U auch
1<y<255Dbeix=1

Y “0: Die Eingangsparameterdes Funktionsbausteins,
werden aus dem aufgeschlagenen Datenbaustein

(Arbeitsbereich des Funktionshausteins) gelesen
(indirekte  Parametrierung).

BEF : D, KC= x

Befehle mit Parameternummer:
X. BO: Beobachten
x =Dl Dienstkommandos
X =BS: Betrieb “Steuern”
x = BR: Betrieb “Regeln”
x = RB: Reglerbetriebkommandos

Befehle ohne Parameternummer (Befehl ist alleine gliltig, der
Parameter PANR muf3 dennoch mit einer sinnvollen Angabe
versorgt sein):

x = ES: EEPROM schreiben

x=EL: EEPROM lesen

x=EU: EEPROM ungiiltig

x = HF: Handfreigabe (Zugriff von PG)

x = HS: Handsperre (Zugriff von AG)

x=RE: Reset AG-Schnittstelle
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PANR:E, BY= x

Die Parameternummer ist vom Parameter BEF abhangig:

BEF=BO - Beobachten

x= 1 Datenbausteinausgabe
=2 Regler-Parametersatz 1 Ausgabe
x= 3 Regler-Parametersatz 2 Ausgabe
X= 4 Baugruppenkonfguration Ausgabe
x= 5 Testistwert Ausgabe
=6 Identification Ausgabe
=7 Beobachtungspunkte Ausgabe
x= 8 Zustandsanzeige Ausgabe
=9 BG-Directory Ausgabe
x=10 aktuelle Werte lesen
x=11 Anzeigen lesen
(ab Ausgabestand 2 des FB 170 und
Auagabestand5derlP 260)
x=15 AG-Schnittstellenfehler Ausgabe
BEF=D! - Dienstkommandos
X= Datenbausteineingabe
X= Regler-Parametersatz 1 Eingabe
X= Regler-Parametersatz 2 Eingabe

Testistwert Eingabe

1
2
3
x= 4 Baugtuppenkonfiguration Eingabe
5
6 Identification Eingabe

BEF=BS - Betrieb ‘Steuem"”

Steuem nach Analogeingang We
Steuem nach AG-Vorgabe aus DW97
Steuem nach AG-Vorgabe aus DW 124
(ab Ausgabe2des FB 170)

xX X X
oo
Nao

BEF=BR - Betrieb “Regeln”

Regeln nach Analogeingang We
Regeln nach AG-Vorgabe aus DW 97
Regeln nach AG-Vorgabe aus DW 123
(ab Ausgabe 2 des FB 170)

> X X
LTI
Nao
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1P 260 Funktionsbaustein FB 170 PER: REG

BEF= RB - Reglerbetriebkommandos

X= 0 Parametersatz 2 einschalten
X= 1 Parametersatz 2 ausschalten
X= 2 Test Sollwertzweig ein
X=3 Test Sollwertzweig aus

= 4 Sollwertrampe héher
X~ 5 Sollwertrampe tiefer
X= 6 Sollwertrampe stoppen
X= 7 Test Istwertzweig ein

=8 Test Istwertzweig aus
9 StellgrélRenrampe héher
x=10 StellgroRenrampe tiefer
x=11 StellgréBrampe stoppen

ANST . E, BI

Bei einem Flankenwechsei des Parameters ANST von O-Signal
nach 1-Signal wird der anstehende Befehl ausgefihrt (nur bei
Parametrierung (ber Bausteinparameter). Der Parameter wird
vom Anwender gesetzt. Ist der Befehl abgearbeitet worden,
wird der Parameter vom Funktionsbaustein FB 170 zuriickge-
setzt (quittiert).

PAFE :ABI

Bei unerlaubter Parametrierung fiihrt der Parameter PAFE
Signalzustand “I". Der festgestellte Fehler ist dann an der
Belegung des Merkerbytes MB 255 ablesbar:

M 255.0 Baugruppenadresse nicht zuléssig oder nicht im
zweiten Raster

M 255.1 Falscher Peripheriebereich, weder mit ‘P oder ‘Q
belegt(AGS5-115U nicht relevant)

M 255.2 Falsche DB- oder DX-Nummer (AG S5-135U oder
AG S5-155U) angewahlt

M 255.3 DB nicht vorhanden oder zu kurz
(nicht bei indirekter Parametrierung)

M 255.4 Falscher Befehl (BEF)
M 255.5 Quittierung Reset AG-Schnittstelle fehlerhaft

M 255.6 Parameternummer auBerhalb des zuldssigen Berei-
ches

© Siemens AG C79000-B8500-C5(R-02
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Funktionsbaustein FB 170 PER: REG 1P 260

M 255.7 P/Q Adressierbereich bzw. Adresse falsch bzw.
Ausfall der Lastspannung fiir die 1P 260. AG geht
nicht in den STOP-Zustand bei QVZ; Keine QVzZ-
Anzeige auf der CPU-Baugruppe. Nicht beim
AGS5-115U, dieses geht bei QVZ in STOP.

DFEH A Bl

Datenfehler, wird von der Baugruppe 1P 260 gesetzt. Nachdem
der Fehler mit dem Befehl “BO 8" gelesen wurde, wird das
Fehlerbit durch den Funktionsbaustein zuriickgesetzt (quittiert).
Die Fehlernummer wird am Parameter BFEH ausgegeben und
im Daten-Byte DL 111 (AG-Datenbaustein) abgelegt. Eine ge-
naue Aufschlisselung der Fehlernummern kann aus dem
Register 3 des Geratehandbuchs enthommen werden.

Ab Ausgabestand 2 des FB 170 und Ausgabe 5 der 1P 260
kann der Fehler auch mit dem Befehl “BO 11 “gelesen werden.

SFEH A Bl

AG-Schnittstellenfehler, wird von der Baugruppe 1P 260 ge-
setzt. Nachdem der Fehler mit dem Befehl “BO 15" gelesen
oder das Kommando “RE” Reset AG-Schnittstelle abgesetzt
wurde, wird das Fehlerbit durch den Funktionsbaustein zurtick-
gesetzt (quittiert). Die Fehlernummer ist im Datenwort DW 113
(AG-Datenbaustein) abgelegt. Eine genaue Aufschliisselung
der Fehlernummern kann aus dem Register 3 des Geratehand-
buchs entnommen werden.

PFEH A, BI

ProzeRfehler, wird von der Baugruppe 1P 260 gesetzt. Nach-
dem der Fehler mit dem Befehl “BO 8" gelesen wurde, wird das
Fehlerbit durch den Funktionsbaustein zurlickgesetzt (quittiert).
Der gerade aktuelle Prozefl3zustand und mdogliche Fehler
werden in die Datenwdrter DW 109 bis DW 112 (AG-Datenbau-
stein) abgelegt. Eine genaue Aufschllisselung der Datenwdrter
kann aus dem Register 3 des Geratehandbuchs entnommen
werden.

Ab Ausgabeatand 2 des FB 170 und Ausgabe 5 der 1P 260
kann der ProzeRfehler auch mit dem Befehl “BO 11" quittiert
werden.

BAUS A Bl

Der Parameter BAUS fiihrt Signalzustand "1”, wenn die Bau-
gruppentberwachung angesprochen hat. Das Fehlerbit wird
erst quittiert (geldscht), wenn sich die Baugruppe 1P 260 durch
das WATCH-DOG-Bit wieder meldet.

Die Erkennung auf Baugruppenausfall dauert 255 AG-Zyklen.
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1P 260 Funktionsbaustein FB 170 PER: REG

BFEH A, BY

Ausgabe des gelesenen Bedienfehlers. Eine nahere Beschrei-
bung siehe unter Parameter DFEH.

Die Bezeichner PANR: E, BY und BFEH: A, BY dirfen nicht mit
folgenden Parameterarten belegt werden:
. Verwendete Schmiermerker des Funktionsbausteins FB 170
(siehe Technische Daten).
. Bei Angabe von Datenbytes: Gesamte Lange des
“Regler-DBs” von Datenbyte DUDR O bis 122.
Ab Ausgabe 2 des FB170 von Datenbyte DUDR O bis
DW 124.

Wird ein Datenbyte fir den Parameter PANR angegeben, so
wird dieser Parameter aus dem Datenbaustein versorgt, der vor
dem Aufruf des Funktionsbausteins FB 170 aufgeschlagen wer-
den ist.

Wird ein Datenbyte fir den Parameter BFEH angegeben, so gilt
der parametrierte Datenbaustein.

Die Parameter PAFE, DFEH, SFEH, PFEH und BAUS diirfen
nicht mit den verwendeten Schmiermerkern belegt werden.

© Siemens AG C79000-B8500-C502-02
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Funktionsbaustein FB 170 PER: REG 1P 260

2.4.1 Hinweise zur Fehlerbearbeitung

Der Funktionsbaustein FB 170 mufd pro AG-Zyklus fiir jede vor-
handene Baugruppe 1P 260 einmal aufgerufen werden. Dies ist
notwendig, um einen Baugruppenausfall rechtzeitig melden zu
kénnen. Bei erkanntem Baugruppenausfall fiihrt der Parameter
BAUS Signalzustand "1 Sobald die IP-Baugruppe wieder be-
reit ist, wird der Parameter BAUS zurlickgesetzt. Bei anstehen-
dem Baugruppenausfall wird kein Befehl angenommen bzw.
abgearbeitet.

Mittels des Datenbyte DR 7 des “Regier-DBs” hat der Anwen-
der die Mdglichkeit, das automatische Fehlerlesen an- bzw. ab-
zuwahlen.

Die Fehler werden automatisch gelesen, wenn das Datenbyte
DR 7 = KHOO ist. Im anderen Fall (DR 7 ungleich KHOO) muf3
das Lesen der Fehler vom Anwender parametriert werden (Be-
fehl “608“ oder “60 15”).

Bei Erkennen eines Fehlers wird der zugehdrige Parameter
(DFEH = Datenfehler, SFEH = AG-Schnittstellenfehler oder
PFEH = Prozef¥fehler) auf Signalzustand “1" gesetzt. Nachdem
der entsprechenden Fehler gelesen und im “Regier-DB" aktuali-
siert wurde, wird das Fehlerbit zurlickgesetzt.

Soll das Parametrierfehlerbyte (MB 255) ausgewertet werden,
so muf? es im Anschlu? nach dem Aufruf des Funktionsbau-
steins FB 170 bei steigender Flanke des Parameters PAFE in
einen anderen Datenbereich gerettet werden. Grund: Schmier-
merkerbereich von Merkerbyte MB 200 bis MB 255.

Ab Ausgabestand 2 des FB 170 und Ausgabestand 5 der
1P 260 wird ein aufgetretener Datenfehler oder ProzeRfehler
auch mit dem automatischen Anzeigelesen (DR 7=1 1) quittiert.
Bei DR 7 ungleich Null und ungleich EIf ist das Lesen eines Da-
tenfehlers oder eines ProzeRfehlers mit dem Befehl “60 11"
mdglich.

Achtung

A uberpriifen Sie bei jeder Baugruppe mit einem Ausgabestand
kleiner als 5 ob im DR 7 der Wert 11 eingetragen ist. Andern
Sie diesen Eintrag (z.B. auf 255) bevor Sie eine neue Version
des FB 170 laden.
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1P 260 Funktionsbaustein FB 170 PER: REG

2.4.2 Zulassige Befehle im Fehlerfall

Bei ProzeRfehler (PFEH) bzw. bei AG-Schnittstellenfehler
(SFEH) sind folgende Befehle noch zulassig:

Befehl
Beobachten BO6 bhis BO 10, BO 15
Handsperre HS
Handfreigabe HF
Reset AG-Schnittstelle RE

Bei Datenfehler (DFEH) sind folgende Befehle noch zulassig:

Befehl
Beobachten B06 bis BO 10, BO 15
Reset AG-Schnittstelle RE

Diese Einschrankung des Befehlsumfangs dient zum Schutz
der Parameterdaten im Arbeits-DB (AG-RAM). Bei Datenfehler
sind die Befehle “HS” und “HF” nicht zulassig, da bei Handfrei-
gabe der eingetragene Fehler vom Programmiergerat verféalscht
werden kann.

Ab Ausgabestand 2 des FB 170 erfolgt keine Befehlsverriege-
lung im Fehlerfall.

2.5 Belegung des Datenbereichs

Der Funktionsbaustein arbeitet mit einem Datenbaustein (DB)
zusammen (s. auch Register 3, Kapitel 3. Aufbau des Daten-
bausteins).

Der Datenbaustein teilt sich in zwei Bereiche auf;

. Arbeitsbereich des Standard-Funktionsbausteins FB 170
PER:REG von Datenwort DW O bis DW 15,

.Datenbereich fiir die Reglerbaugruppe 1P 260 von
Datenwort DW 16 bis DW 122.

© Siemens AG C79000-88500-C502-02
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Funktionsbaustein FB 170 PER: REG

1P 260

Beachten Sie:

Der Datenbaustein mufd bis einschlief3lich

Datenwort DW 122 eingerichtet sein.

Ab Ausgabestand 2 des FB 170 und Ver-
wendung der Befehle BS 2 und BR 2 muf3
der Datenbaustein bis einschlieRlich Daten-
wort DW 124 eingerichtet sein.

2.5.1 Arbeitsbereich des Funktionsbausteins

DW empfohlenes Datenformat
0 |belegt KH
1 | Befehl (Parameter BEF) KC
2 | Parameternummer (Parameter PANR) KF
3 | belegt KH
4 | DB-Art e 2) DB-Nummer*? KY

belegt bei AG S5-115U
und AG S5-150U
5 |belegt KH

6 |Adressierart P o.Q Baugruppenadresse KY

belegt bei AG S5-115U

7 |0 An- und Abwahl Fehler KY

automatisch lesen o 1)

8 |belegt KH
9 |belegt KH
10 | belegt KH
11 | belegt KH
12 | belegt KH
13 | belegt KH
14 | belegt KH
15 | belegt KH

Die “fettgedruckten” Datenwdrter sind von lhnen bei Anwahl der
indirekten Parametrierung (Parameter DBNR = KY 0,0) vor Auf-
ruf des Funktionsbausteins FB 170 zu versorgen. Vor Aufruf

des FB 170 missen Sie den Datenbaustein lang genug einrich-
ten und aufschlagen.
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Der eingetragene Befehl im Datenwort DW 1 wird nach der Ab-
arbeitung vom Funktionsbaustein FB 170 auf den Wert KHOOQO
gesetzt. Jetzt kann ein neuer Befehl eingetragen werden (Quit-
tierung zum Anwenderprogramm).

Struktogramm fir indirekte Parametrierung:

| DB aufrufen

DW 1 = KHOOO0O

neuer Befehl kann eingetragen werden ||
Aufruf FB 170 : PER:REG

~  +——m

')

Ist der Inhalt vom Datenbyte DR 7 gleich Null, so werden bei er-
kannten Fehlern (Datenfehler, AG-Schnittstellenfehler und Pro-
zeRBfehler) diese automatisch vom Funktionsbaustein FB 170
gelesen und im Datenbaustein aktualisiert. Steht standig ein
Fehler an, dann wird mit jedem zweiten Aufruf des Funktions-
bausteins FB 170 ein Fehler gelesen. Stehen mehrere Fehler
gleichzeitig an, so wird ebenfalls nur mit jedem zweiten Aufruf
des FB 170 jeweils ein anderer Fehler gelesen. Der Funktions-
baustein gibt hierbei dem Anwender die Mdglichkeit, auch mit
jedem zweiten Aufruf des Funktionsbausteins FB 170 einen Be-
fehl an die Baugruppe 1P 260 zu ubertragen.

Ist der Inhalt des Datenbytes DR 7 ungleich Null, so wird ein Le-
sen der Fehler nur (iber die Parametrierung ausgeldst und im
Datenbaustein aktualisiert. Der Anwender hat hier die Méglich-
keit selbst zu entscheiden, warm und in welcher Reihenfolge er
die gemeldeten Fehler lesen mdchte.

Ab Ausgabestand 2 des FB 170 und Ausgabestand 5 der
1P 260 ist die Funktion automatisches Anzeigenlesen maglich:
Ist der Inhalt vom Datenbyte DR 7 gleich Elf, so wird der Befehl
“BO 11" automatisch vom FB 170 generiert und die aktuellen
Werte im Datenbaustein eingetragen. Bei anstehendem Daten-
oder ProzeRfehler erfolgt dabei auch deren Quittierung.

Der Funktionsbaustein gibt hierbei dem Anwender die Méglich-
keit, auch mit jedem zweiten Aufruf des Funktionsbausteins

FB 170 einen Befehl an die Baugruppe zu lbertragen.

Ist der Inhalt des Datenbytes DR 7 ungleich Null und ungleich

Elf, so erfolgt kein automatisches Fehlerlesen und kein automa-
tisches Anzeigenlesen.

© Siemens AG C79000-B8500-C502-02
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Funktionsbaustein FB 170 PER: REG 1P 260

DR 7 = O: automatisches Fehlerlesen (BO 8 oder BO 15)
11: automatisches Anzeigenlesen (BO 11)

*2)

Die eingetragene ‘DB-Nummer” im Datenbyte DR 4 mul3 mit
der tatsachlichen Datenbausteinnummer Ubereinstimmen.

z.B. DB 170: DW O : KHOOOO
DW1:KC
DW2 : KF
DW3 : KHOO0O
DW 4 : KYx,170

x = Datenbausteinart beiAGS5-135U und
AG S5-155U

X = O: DB-Bereich

x = 1: erweiterter DB-Bereich (DX-Bereich)

2.5.2 Belegung des Regler-Datenbausteins

Die Datenlibertragung des gesamten Regler-DBs (DW 16 bis
DW 96) wird mit folgender Parametrierung ausgelost:

Daten lesen: BEF = BO und PANR : KF+1

Daten schreiben: BEF = DI und PANR : KF+l
Baugruppen-Konfiguration und allgemeine Parameter:
Die Datenlibertragung fur den Parameter “BG-Konfiguration”
I(tljjs?:tenwort DW 17) wird mit folgender Parametrierung ausge-

Daten lesen: BEF = BO und PANR : KF+4

Daten schreiben: BEF = DI und PANR : KF+4

D Siemens AG C79000-88500-C502-02



1P 260 Funktionsbaustein FB 170 PER: REG
DW empfohlenes Datenformat
16 DB-Nummer auf d. KY

1P 260

17 | Baugruppen-Konfiguration KM
18 | Sechs ASCII-Zeichen Dimensionsangabe KC
19 | Sechs ASCII-Zeichen Dimensionsangabe KC
20 | Sechs ASCII-Zeichen Dimensionsangabe KC
21 Kennung Dimension KY
22 | Bereichsminimum Bmin KF
23 | Bereichsmaximum Bmax KF
24 | Abtastzeit Ta KF
25 Ta-Kennung KY
26 Anlauf-Betriebsart KH
27 | Wertvorgabe zur Anlauf-Betriebsart KF
28 Vorzugsbetrieb VB KM
29 | Wertvorgabe zum Vorzugsbetrieb KF
30 Struktur Regler RS KM

Regler

Regierparametersatz 1:

Die Datenuibetragung flir den “Regierparametersatz 1 wird mit
folgender Parametrierung ausgelost:

Daten lesen: BEF = BO und PANR : KF+2

Daten schreiben: BEF = Di und PANR : KF+2

I DW l empfohienes Datenformat
31 I R, P-Anteil einfaus KM
32 | Gesamtverstarkung KP KF
33 | Nachstellzeit TN, i-Anteil KF
34 | Vorhaltezeit TV, D-Anteil KF

| 35 | TN-Kennung TV-Kennung IKY

© Siemens AG C79000-B8500-C502-02
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Reglerparametersatz 2:

Die Dateniibertragung fir den “Reglerparametersatz 2“ wird mit
folgender Parametrierung ausgelost:

Daten lesen: BEF = BO und PANR : KF+3
Daten schreiben: BEF = DI und PANR : KF+3

DW empfohlenes Datenformat
36 R, P-Anteil ein/aus KM
37 | Gesamtverstarkung KP KF
36 | Nachstellzeit TN. I-Anteil KF
39 | Vorhaltezeit TV, D-Anteil KF
40 [TN-Kennung TV-Kennung KY
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Funktionsbaustein FB 170 PER: REG

Parameter fir den Reglerblock, den Soll- und den Istwert-

zZweig:
DW empfohlenes Datenformat
41 | GWM-Regeldifferenz XdOG KF
42 | GWM-Regeldifferenz XdOW KF
43 | GWM-Regeldifferenz XdUW KF
44 | GWM-Regeldifferenz XdUG KF
45 | Y-Begrenzung YOG, K-Regler mit Analogausgang KF
46 | Y-Begrenzung YUG, K-Regler mit Analogausgang KF
47 | min. Impulsdauer Tmin, K- u. S-Regler KF
46 | Stellgliedlaufzeit TM. S-Regler KF
49 | Tmin-Kennung TM-Kennung KY
50 | Ansprechwert ASW, K-Regler mit Impulsausgabe KF
51 | Anpalfaktor APF, K-Regler mit Impulsausgabe KF
52 | belegt KH
53 [ Anschaltschwelle der Totzone TAN. S-Reeler KF
54 | Abschaltschwelle der Totzone TAB, S-Regler KF
55 | Struktur W-Zweig WS KM
56 | Bewertungsfaktor Sollwert FW KF
57 | Hochlaufzeit TH. HG im W-Zweig KF
56 | Ricklaufzeit TR, HG im W-Zweig KF
59 | TH-Kennung | TR-Kennung KY
60 | Glattungszeit TG, G1 im W-Zweig KF
61 | TG-Kennung KY
62 | GWM-Sollwert WOG KF
63 | GWM-Sollwert WUG KF
64 | Struktur X-Zweig XS KM
65 | Bewertungsfaktor IstWert FX KF
66 | Glattungszeit TG, G1 im X-Zweig KF
67 TG-Kennung KY

© Siemens AG C79000-B8500-C502-02
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Istwert flir den Testbetrieb:

Die Datenlibertragung des Parameters “Istwert fir den Testbe-
trieb” (DW 68) wird mit folgender Parametrierung ausgelost:

Daten lesen: BEF = BO und PANR : KF+5
Daten schreiben: BEF = DI und PANR : KF+5

DW empfohlenes Datenformat
68 | Istwert fir Testbetrieb des X-Zweiges KF

GWNM-Istwert und Hilfszweige:

DW empfohlenes Datenformat
69 | GWM-Istwert XOG KF
70 | GWM-Istwert XOW KF
71 | GWM-Istwert XUW KF
72 | GWM-Istwert XUG | KF
73 | Struktur HI -Zweig HI S KM
74 | Bewertungsfaktor Hilfszweig 1 FH1 KF
75 | Glattungszeit TG, G1 im H1-Zweig KF
76 TG-Kennung KY
77 | Zeitkonstante TD, DT1 im H1-Zweig KF
78 | Verzogerungszeit TVer, DT1 im H1-Zweig KF
79 | TD-Kennung | Wer-Kennung IKY
80 | IStrukturH2-ZweigH1S \ KM
81 | Bewertungsfaktor Hilfszweig 2 FH2 KF
82 | Glattungszeit TG, G1 im H2-Zweig KF
83 | TG-Kennung KY
84 | Zeitkonstante TD, DT1 im H2-Zweig | KF
85 | Verzogerungszeit TVer, DT1 im H2-Zweig KF
86 | TD-Kennung | TVer-Kennung KY
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StellgréfRenzweig:

DW empfohlenes Datenformat
87 StrukturY-Zweig YS KM
88 | Hochlaufzeit TH, HG im Y-Zweig KF
89 | Rucklaufzeit TR, HG im Y-Zweig KF
90 | TH-Kennung TR-Kennung KY
91 Ibelegt KH
92 | belegt KH
93 | belegt KH
94 | belegt | KH
95 | belegt | KH
96 | belegt | KH

Sollwert- bzw. StellgréfRenvorgabe:

Die Dateniibertagung fur den Parameter “Wertvorgabe” (Daten-
wort DW 97) wird mit folgender Parametrierung ausgelost:

Daten schreiben: BEF = BS und PANR : KF+l (Stellgréfie)
oder: BEF = BR und PANR : KF+l (Sollwert)

I DW | empfohlenes Datenformatl
| 97 |Solwert- bzw. StellgréBenvorgabe | KF |

Beobachtungspunkte:

Die Dateniibertragung der Beobachtungspunkte wird mit folgen-
der Parametrierung ausgelost:

Daten lesen: BEF = BO und PANR : KF+7

79000- 500- 502
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DW | empfohlenes Datenformat

| 98 | Beobachtungspunkt BP- W1 KF

| 99 |Beobachtungspunkt BP- W2 KF

| 100 | Beobachtungspunkt BP-XI KF
101 | Beobachtungspunkt BP-X2 KF

| 102 | Beobachtungspunkt BP- Xd KF
103 | Beobachtungspunkt BP-Y KF
104 | Beobachtungspunkt BP-Yh ! KF

| 105 | Beobachtungspunkt BP-H11 KF
106 | Beobachtungspunkt BP- H12 KF
107 | Beobachtungspunkt BP- H21 | KF [
108 Beobachtungspunkt BP- H22 | KF |

Zustandsanzeigen:

Die Datenlibertragung der Zustandsanzeigen wird mit folgender
Parametrierung ausgelost:

Daten lesen: BEF = BO und PANR : KF+8

| DW I I empfohlenes Datenfonnatl
109 | Zustdnde der DE und DA | KM
110 | GWM-Status KM
111 | Bedienfehler | AE-Status KH

| 112 |Betrieszustandsanzeige l KM ]

Aktuelle Werte lesen:

Die Datenlibertragung der Beobachtungspunkte BP-W2, BP-
X2, BP-Xd und BP-Y sowie der Zustandsanzeigen GWM-Status
und Betriebszustandsanzeige (fettgedruckte Datenworter) wird
mit folgender Parametrierung ausgelost:

Daten lesen: BEF = BO und PANR : KF+10
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Anzeigen lesen (ab Ausgabestand 2 des FB 170)

Die Datenlibertragung aller Beobachtungspunkte (DW 98 bis
DW 108), des GWM-Status (DW 109), des Bedienfehlers

(DL 11 1), des AE-Status(DR111) und der Betriebszustands-
anzeige (DW 112) wird mit folgender Parametrierung ausgelést:
Daten lesen: BEF = BO und PANR : KF+11
AG-Schnittstellenfehler:

Die Datenilibertragung des AG-Schnittstellenfehlers wird mit fol-
gender Parametrierung ausgelost:

Daten lesen: BEF = BO und PANR : KF+15

| DW | empfohlenes Datenformatl
T ! 1
| 113 [AG-Schnittstellenfehler I KH |

Baugruppan-identifikation:

Die Datenlibertragung der Baugruppen-identifikation wird mit
folgender Parametrierung ausgelost:

Daten iesen: BEF = BO und PANR : KF+6
Daten schreiben: BEF = Di und PANR : KF+6

Beim Lesen der Baugruppen-identifikation wird grundséatzlich
der iP-Typ, Versionsnummer, Kreisnummer und Reglernummer
gelesen (DW 114 bis DW 120).

Beim Schreiben der Baugruppen-identifikation wird nur die
Kreisnummer und die Reglernummer zur Baugruppe iP 260 ge-
schrieben.

DW empfohlenes Datenformat
114 | Identifikation iP-Typ ‘iP260 KC
115 | identifikation iP-Typ ‘iP260 KC
116 | identifikation iP-Typ ‘iP260 KC
117 | identifikation Versionsnummer ‘VX.xx KC
118 | identifikation Versionsnummer ‘VX.xx KC
119 / identifikation Versionsnummer ‘VX.xx | KC |
120 | Kreisnummer ] Reglernummer JKY L
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Baugruppen-Directory:

Die Dateniibertragung des BG-Directories wird mit folgender
Parametrierung ausgelost:

Daten lesen: BEF = BO und PANR : KF+9
DW empfohlenes Datenfomat
121 | BG-Directory Kennung | DB-Nummer 1P-RAM KY
122 | BG-Directory Kennung | DB-Nummer IP- KY
EEPROM

Ab Ausgabestand 2 des FB 170 gilt:
Sollwertvorgabe

Die Datentbertragung der Sollwertvorgabe erfolgt mit folgender —
Parametrierung:

Daten schreiben: BEF = BR und PANR : KF+2

DW empfohlenes Datenformat
123 Soliwertvorgabe KF

StellgréRenvorgabe

Die Datenlibertragung der StellgréRenvorgabe erfolgt mit folgen-
der Parametrierung:

Daten schreiben: BEF = BS und PANR : KF+2

DwW | empfohlenes Datenformat
124 | StellgroRenvorgabe KF
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Funktionsbaustein FB 170 PER: REG

2.6 Technische Daten

Bausteinnummer:
Bausteinname;

Bibliotheksnummer:

Aufruflange:

Bausteinlange:

Schachtelungstiefe:

170
PER:REG

AGS5-115U
AG S5-135U
AG S5-150U
AG S5-155U

13 Worter

AGS5-115U
AG S5-135U
AG S5-150U
AG S5-155U

AG S5-135U
andere AG

unterlagerte Bausteine: keine

Belegung im Datenbereich:
parametrierter DB von DW O bis DW 122

Belegung im Merkerbereich:
MB 200 bis MB 235, MB 255

Belegung im Betriebssystemdatenbereich:

Systemanweisungen:

Sonstiges:

Fur den Ausgabestand A2 des FB170 gilt:

Bibliotheksnummer:

Bausteinlange:

© Siemens AG C79000-B8500-C502-02

AGS5-115U

AG S5-135U/R

AG S5-150U
AG S5-155U

ja
AG S5-135U

AG S5-155U

AGS5-115U
AG S5-135U
AG S5-150U
AG S5-155U

AGS5-115U
AG S5-135U
AG S5-150U
AG S5-155U

: P71200-S5170-A-
. P71200-S9170-A-
. P71200-S4170-A-

1
1
1
: P71200-S6170-B-1

:81 8 Worter
: 832 Worter
: 804 Worter
: 832 Worter

1
0

. keine

: BS60 his BS63
sja

sja

. Aufruf von
Sonderfunktionen

: Sperren der Alarmbear-
beitung fir ca. 0,05 ms

: P71200-S5170-A-2
: P71200-S9170-A-2
: P71200-S4170-A-2
. P71200-S6170-B-2

191 3 Worter
191 7 Worter
: 888 Worter
1 918 Worter
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Belegung im Datenbereich: parametrierter DB von DW O bis ~
DW 124 bei Verwendung der
Befehle BS,2 oder BR,2

Belegung im Merkerbereioh: ~ MB 200 bis MB 255

2.6.1 Laufzeiten

Die angegebenen Zeiten beziehen sich auf die aufgefihrten
Zentralbaugruppen bei Aufruf des Funktionsbausteins mit indi-
rekter Parametrierung.

Angabe des Be-|\GS5- |AG S5- |AG S5- |AGS5- | AG S5- |AGSS5- |AGSS- | AG S5
fehls mit Para- | 115U 115U 115U 115U 135U 135U 150U 155U
meternummer | JPU941 | CPU 942 |CPU943 |CPU944 | R-Proz. [CPU928|
Teitin Zeitin  |Zeitin |Zeitin Zeitin  (Zeitin  |Zeitin Zeit in
ns MS ms ms ms ms ms ms
BEF = BO
Datenanforder. | 24,9 8,2 4,0 0,29 6,3 3,0 0,8 0,31
PANR =1 59,7 34,0 19,1 1,76 15,3 91 2,4 _ 1,48
PANR = 2 bis 31,2 bis | 15,9 bis 7,3 bis | 0,95 bis | 8,7 bis 4,5 bis 1,5 bis | 0,90 bis
10,15 54,2 31,7 18,1 1.73 14.0 8.3 2,3 1,39
BEF= Di
PANR =1 56,7 30,4 16,9 1,31 15,0 8,9 2,2 1,10
PANR =2 bis 6 | 41,1 bis | 17,7 bis | 8,7 bis | 0,56 bis | 10,9 bis 5,4 bis 1,3 bis | 0,50 bis
50,2 24,3 12,8 0,57 12,4 7,0 1,6 0,54
BEF = BS, BR, | 31,5 bis | 14,4 bis | 7,3 bis | 0,60 bis | 7,0 bis 4,0 bis 1,0 bis | 0,48 bis
RB, ES, EL, 40,5 17,5 8,1 0,65 10,4 5,4 1,3 0,52
EU, HF, HS, RE
Leerlauf indirek-| 13,8 6,5 31 0,51 4,1 15 0,8 0,46
te Parametr.
Leerlauf direkte | 15,7 6,9 4,0 0,54 4.4 ‘ 1,7 ‘ 0,9 ),51
Parametrierung

Bei allen Befehlen BEF = BO miissen die Daten angefordert
werden, die dazu benétigte Zeit steht in der Tabelle.

Die Befehle BEF = BO mit PANR : KF+l und BEF = DI mit

PANR : KF+l benétigen mindestens sieben S5-Zyklen fir ihre
Abarbeitung.

Die Befehle BEF = BO mit PANR : KF+2 bis KF+10, KF+15 be-
nétigen mindestens zwei S5-Zyklen fur ihre Abarbeitung.

Bei allen Befehlen handelt es sich um durchschnittliche Befehls-
laufzeiten pro S5-Zyklus.
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Bei direkter Parametrierung verléngert sich die Laufzeit pro Be-
fehl um die aus der Tabelle ersichtliche Differenz zwischen
Leerlauf direkte und Leerlauf indirekte Parametrierung.

Ab Ausgabestand 2 des FB 170 gilt:

Die Laufzeit fur den Befehl BEF = BO mit PANR : KF+l 1 setzt
sich aus der Datenanforderung plus der Zeit flir einen
S5-Zyklus des Befehls BEF = BO mit PANR : KF+l zusammen.
Der Befehl BEF = BO mit PANR : KF+l 1 bendtigt mindestens
zwei S5-Zyklen fur seine Abarbeitung.

Die Befehle BEF = BS oder BEF = BR mit PANR : KF+2 sind in
der Abarbeitung und der Laufzeit mit den Befehlen BEF = BS
oder BEF = BR mit PANR : KF+l identisch.

2.7 Anwendung des Funktionsbausteins

Es ist im zyklischen Betrieb nicht zuldssig, eine Baugruppe so-
wohl mit indirekter als auch mit direkter Parametrierung anzu-

stoRRen.

Vor dem Aufruf des Funktionsbausteins FB 170 muB ein zuge-
hoériger Datenbaustein eingerichtet sein. Dieser Datenbaustein
enthélt die Arbeitsdaten des Funktionsbausteins, die Sollwerte
und die Parameterdaten der Reglerbaugruppe IP 260. Der Da-
tenbaustein muf? bis einschlieBlich Datenwort DW 122 vorhan-
den sein. Ab Ausgabestand 2 des FB 170 bis einschlief3lich
Datenwort DW 124.

Der Datenbaustein ist auf der mitgeliefeden Diskette enthalten
und mit moglichen Sollwerten und Parameter vorbelegt. Der
Datenbaustein kann in den RAM-Speicherdes Automatisie-
rungsgerates ubertragen werden.

Um den Baustein in den Arbeitsspeicher der Reglerbaugruppe
zu transferieren, mufd zuerst die “Handsperre” (Befehl “HS") an
die Baugruppe 1P 260 ubergeben werden. Die LED “PE"fir
Handfreigabe erlischt.

AnschlieRend wird mit dem Befehl “DI 1* (BEF = DI und PANR :
KF+I) der Datenbaustein an die 1P 260 (bertragen. Dieser Be-
fehl wird nur ausgefiihrt, wenn der Datenbaustein fehlerfrei im
AG-RAM-Speicher steht. Erkennt die Baugruppe einen falsch
eingegebenen Parameter, so wird der Datenbaustein nicht in
den IP-RAM-Speicher lbemommen. Der Parameter DFEH wird
von der 1P 260 gesetzt und der entsprechenden Bedienfehler
(DL111) kann mit dem Kommando “BO 8“ gelesen werden. Die
Annahme des Datenbausteins 1ait sich auch mit dem Komman-
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do “BO 1 (Datenbausteinausgabe 1P - AG) uberprifen. Wurde
der Datenbaustein nicht angenommen oder noch nicht tbertra-
gen, so wird von der Baugruppe der AG-Schnittstellenfehler ge-
setzt. Die Meldung KHO2 (DR 113) “Kein DB im RAM" wird
ausgegeben.

Im Register 5 des Geratehandbuches befindet sich die genaue
Aufschlisselung der Zustandsanzeigen und des AG-Schnittstel-
lenfehlers.

Ist kein Schnittstellenfehler und kein Bedienfehler aufgetreten,
so ist die Baugruppe betriebsbereit.

Die Reglerbaugruppe 1P 260 hat keine Interupt-Bearbeitung.

Bei Handfreigabe (BEF = HF, LED “PE"fiir Handfreigabe leuch-
tet) sind nur Beobachtungskomrnandos (BEF = BO), das Kom-
mando Handsperre (BEF = HS, LED “PE” fur Handfreigabe
erlischt) und das Kommando Reset AG-Schnittstelle

(BEF = RE) zulassig.

Nur bei ‘Handsperre” lassen sich Daten und weitere Komman-
dos vom Automatisierungsgerat an die Baugruppe 1P 260 tber-
tragen.

Bei indirekter Parametrierung muf? vor dem Aufruf des Funk-
tionsbausteins FB 170 der aktuelle Regler-Datenbaustein auf-
geschlagen und entsprechend versorgt werden. Hat der
Funktionsbaustein den Befehl abgearbeitet, wird von diesem
das Datenwort DW 1 auf den Wert KHOOOO gesetzt. Erst jetzt
kann er einen neuen Befehl abarbeiten.

Bei direkter Parametrierung (iber Bausteinparameter wird der
Befehl nur dann ausgefiihrt, wenn der Parameter ANST vom
Anwender gesetzt worden ist. Der Anwender hat dafiir zu sor-
gen, daR die Parametrierung sich nicht andert, solange der Pa-
rameter ANST noch”1“-Sgnal fahrt. Hat der Funktionsbaustein
den Befehl abgearbeitet, so wird von diesem der Parameter
ANST zuriickgesetzt. Jetzt kann ein neuer Befehl ausgeldst
werden.

Nachdem der Funktionsbaustein den Befehl abgesetzt hat, be-
arbeitet die 1P diesen Befehl (Bit Nr. 8 im DW 112 gesetzt). Erst
nachdem die 1P 260 den Befehl abgearbeitet hat (Bit Nr. 8 im

DW112 zurlickgesetzt), kbnnen sie eine Fehlerauswertung
durchfihren.

Bei direkter Parametrierung uUber Bausteinparameter ist es des-

halb sinnvoll zur Fehlerauswertung bei jedem Aufruf des FB
Formaloperanden zu verwenden.

Ist ein Datenbaustein im EEPROM der 1P 260 abgelegt, so wird

dieser bei Anlauf der Baugruppe in den Arbeits-DB kopiert und
die Baugruppe ist sofort betriebsbereit.
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2.7.1 Unterbrechung des Anwenderprogrammes

AG S5-115U

Eine Unterbrechung des Anwenderprogrammes durch Zeit-
oder ProzeRRalarme erfolgt stets an den Befehlsgrenzen.

Achtung

A Sind im Anwenderprogramm Alarm-OBs programmiert, in
denen der Schmiermerkerbereich (Merkerbyte MB 200 bis
MB 255) mitverwendet wird, so ist daflir zu sorgen, dal}
dieser Merkerbereich gerettet und vor dem Verlassen der
Alarm-OBs wieder geladen wird.

AG S5-135U

Eine Unterbrechung des Anwenderprogrammes durch Zeit-
oder ProzelRRalarme erfolgt an den Bausteingrenzen oder bei
entsprechenden Parametrierung des Datenbausteins DX O an
den Befehlsgrenzen.

Der Funktionsbaustein FB 170 ist fiir eine Unterbrechung an
Bausteingrenzen als auch firr eine Unterbrechung an Befehls-
grenzen ausgelegt.

Achtung

A Sind im Anwenderprogramm Alarm-OBs programmiert, in
denen der Schmiermerkerbereich (Merkerbyte MB 200 bis
MB 255) oder der freie Betriebssystemdatenbereich (BS 60
bis BS 63) mitverwendet wird, so ist dafiir zu sorgen, da
dieser Merker- bzw. Betriebssystemdatenbereich gerettet und
vor dem Verlassen der Alarm-OBs wieder geladen wird.

AG S5-150U

Eine Unterbrechung des Anwenderprogrammes durch Zeit-
oder ProzRRalarme erfolgt stets an den Bausteingrenzen.

© Siemens AG C79000-B8500-C502-02
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A

Achtung

Sind im Anwenderprogramm Alarm-OBs programmient, in
denen der Schmiermerkerbereich (Merkerbyte MB 200 bis

MB 255) mitverwendet wird, so ist dafur zu sorgen, daB dieser
Merkerbereich gerettet und vor dem Verlassen der Alarm-OBs
wieder geladen wird.

AG S5155U

Eine Unterbrechung des Anwenderprogrammes durch Zeit-
oder ProzelRalarme erfolgt an den Bausteingrenzen oder bei
entsprechenden Parametrierung des Datenbausteins DX O an
den Befehlsgrenzen.

Der Funktionsbaustein FB 170 ist fur eine Unterbrechung an
Bausteingrenzen als auch fir eine Unterbrechung an Befehls-
grenzen ausgelegt.

Achtung

Sind im Anwenderprogramm Alarm-OBs programmiert, in
denen der Schmiermerkerbereich (Merkerbyte MB 200 bis

MB 255) mitverwendet wird, so ist dafiir zu sorgen, daB dieser
Merkerbereich gerettet und vor dem Verlassen der Alarm-OBs
wieder geladen wird.

2.7.2 Anlaufverhalten

Sind vor dem Aufruf des FB 170 die Alarme gesperrt, so wer-
den diese im Verlauf der Abarbeitung des FB 170 wieder freige-
geben.

AGS5-115U

Die zyklische Programmbearbeitung nach “Neustart” (OB21 )
und nach dem “Automatischen Wiederanlauf” (OB 22) beginnt
am Anfang des OB 1.

A

Achtung

Im "Neustartzweig" (OB 21) muf der Funktionsbaustein FB 170
PER:REG mit dem Befehl "RE" (Reset AG-Schnittstelle)
aufgerufen werden.
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Der Funktionsbaustein FB170 wird im Wiederanlauf-OB
(OB 22) nicht aufgerufen.

AG S5-135U

Die zyklische Programmbearbeitung nach ‘Neustad” (OB 20)
beginnt am Anfang des OB 1.

Achtung

A Im “Neustartzweig” (OB 20) muf3 der Funktionsbaustein
FB 170 PER:REG mit dem Befehl “RE" (Reset AG-
Schnittstelle) aufgerufen werden.

Bei den “Wiederanlaufarten”, OB 21 (manueller Wiederanlauf)
bzw. OB 22 (automatischer Wiederanlauf), wird nach Abarbei-
tung des Anlauf-OBs die Programmbearbeitung an der Unter-
brechungsstelle fortgesetzt.

Der Funktionsbaustein FB 170 wird in den Wiederanlauf-OBs
(OB 21 und OB 22) nicht aufgerufen.

Achtung

A Werden in den Anlauf-OBs, OB 21 und OB 22, Bausteine
aufgerufen, die mit dem “Schmiermerkerbereich” (Merkerbyte
MB 200 bis MB 255) oder den freien Betriebssystemdaten
(BS 60 bis BS 63) arbeiten, so ist es zwingend notwendig,
dal? dieser Merker- bzw. Betriebssystemdatenbereich gerettet
und vor dem Verlassen der Anlauf-OBs wieder geladen wird.

AG S5-150U

Die zyklische Programmbearbeitung nach “Neustart” (OB 20)
beginnt am Anfang des OB 1.

Achtung

A Im “Neustartzweig” (OB 20) muf3 der Funktionsbaustein
FB 170 PER:REG mit dem Befehl “RE" (Reset AG-
Schnittstelle) aufgerufen werden.

© Siemens AG C79000-88500-C502-02
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Bei den “Wiederanlaufarten”, OB 21 (manueller Wiederanlauf)
bzw. OB 22 (automatischer Wiederanlauf), wird nach Abarbei-
tung des Anlauf-OBs die Programmbearbeitung an der Unter-
brechungsstelle fortgesetzt.

Der Funktionsbaustein FB 170 wird in den Wiederanlauf-OBs
(OB 21 und OB 22) nicht aufgerufen.

Achtung

Werden in den Anlauf-OBs, OB 21 und OB 22, Bausteine
aufgerufen, die mit dem “Schmiermerkerbereich” (Merkerbyte
MB 200 bis MB 255) arbeiten, so ist es zwingend notwendig,
dal? dieser Merkerbereich gerettet und vor dem Verlassen der
Anlauf-OBs wieder geladen wird.

AG S5-155U

Die zyklische Programmbearbeitung nach “Neustart” (OB 20)
beginnt am Anfang des OB 1.

Achtung

im “Neustartzweig” (OB 20) muf? der Funktionsbaustein FB 170
PER:REG mit dem Befehl “RE” (Reset AG-Schnittstelle)
aufgerufen werden.

Bei den “Wiederanlaufarten”, OB 21 (manueller Wiederanlauf)
bzw. OB 22 (automatischer Wiederanlauf), wird nach Abarbei-
tung des Anlauf-OBs die Programmbearbeitung an der Unter-
brechungsstelle fortgesetzt.

Der Funktionsbaustein FB 170 wird in den Wiederanlauf-OBs
(OB 21 und OB 22) nicht aufgerufen.

Achtung

Werden in den Anlauf-OBs, OB 21 und OB 22, Bausteine
aufgerufen, die mit dem “Schmiermerkerbereich” (Merkerbyte
MB 200 bis MB 255) arbeiten, so ist es zwingend notwendig,
dal? dieser Merkerbereich gerettet und vor dem Verlassen der
Anlauf-OBs wieder geladen wird.

Neustart bei allen AGs:

Eine Synchronisation des Neustarts mit dem Anlauf der 1P 260
wird erreicht, wenn Sie den Befehl BEF = RE im Neustartzweig
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solange wiederholen, bis er ohne PAFE mit M255.5 quittiert
wird.

Wiederanlauf bei allen AGs:
Ein Wiederanlauf (manuell oder automatisch) ist nur maoglich,
wenn die 24 V Lastspannung der 1P 260 nicht ausgefallen war.

Bei gleichzeitigem Ausfall der AG-Stromversorgung und der
24 V Lastspannung fiir die 1P 260 ist ein Neustart erforderlich.
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Beispiel

3 Beispiel

Nachfolgend beschriebenes Beispiel befindet sich auf der aus-
gelieferten Diskette und kann zum Test der Baugruppe kom-
plett in den AG-Speicher geladen werden.

Es sind alle notwendigen Bausteine vorhanden. Gleichzeitg lie-
fert die Diskette einen vollsandigen “Programmrahmen”, der
vom Anwender Ubernommen werden kann.

Dabei muB3, abhangig vom AG, eine der folgenden Dateien be-
nutzt werden:

AG S5-135U: S5PR22ST.S5D
AG S5-150U: S5PR40ST.S5D
AGS5-115U: S5PR50ST.S5D
AG S5-155U: S5PR60ST.S5D

Im Beispiel arbeitet der Funktionsbaustein FB 170 mit den Funk-
tionsbausteinen FB 253 und FB 254 zusammen, sowie mit den
Datenbausteinen DB 60 und DB 80.

Fiir das AG S5-135U und das AGS5-155U gibt es auBerdem
den Funktionsbaustein FB 255 und die Datenbausteine DX 60
und DX 80.

Die Funktionsbausteine FB 38 und FB 39 werden beim
AG S5-155U zusétzlich verwendet.

Die Datenbausteine DB 60, DB 80 bzw. DX 60, DX 80 eignen
sich dafurr, um die geschriebenen Daten z.B. von DB 60 in den
DB80 wieder zu lesen.

Soll im AG S5-135U oder AG S5-155U mit den Datenbaustei-
nen DX 60 bzw. DX 80 gearbeitet werden, dann mufd der Aufruf
des Funktionsbausteins FB 254 durch den des FB 255 ersetzt
werden. Dies erfordert folgende Anderung im PB 170:

UN E4.0 UN E4.0

SPB FB 254 - SPB FB 255
Name: 1P 260 Name: 1P 260
STRT: EW 4 STRT: EW 4
AUSW: EW 6 AUSW: EW 6
(DB 60/DB 80 giiltig) (DX 60/DX 80 gliltig)

In der folgenden Beschreibung kann beim Betrieb im
AG S5-135U oder AG S5-155U Uberall dort, wo der Funktions-
baustein FB 254 erwéahnt wird, auch der Funktionsbaustein
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FB 255 und dort, wo die Datenbausteine DB 60 und DB 80 ste- ~
hen, die Datenbausteine DX 60 und DX 80 benutzt werden.

Fiir das mitgelieferte Beispiel Ist folgende Hardware nétig:
AG S5-115U:

.eine Digitaleingabebaugruppe 6ES5420-....
(feste Steckplatzadressierung) gesteckt auf
Steckplatznummer 1 im Zentralgerat (EB 4).

.eine Digitalausgabebaugruppe 6ES5441-....
(feste Steckplatzadressierung) gesteckt auf
Steckplatznummer 2 im Zentralgerat (AB 8).

.eine Reglerbaugruppe 1P 260 codiert auf PB 130

Adressierschatter off « gedrickt

Wertigkeit 128 2 -
gesteckt im Zentralgerat des Automatisierungsgerates S5-1 15U.
AG S5-135U:

eine Digitaleingabebaugruppe 6ES5420-.... codiert auf EB 4

Adressierschalter off » gedrickt

Wertigkeit 128 4

eine Digitalausgabebaugruppe 6ES5441-.... codiert auf AB4

Adressierschalter off + gedrickt

Wertigkeit | 28 4

eine Reglerbaugruppe 1P 260 codiert auf PB 130

Adressierschalter off « gedrickt

Wertigkeit 128 2
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gesteckt im Zentral- oder Erweiterungsgerat des Automa-
tisierungsgerates S5-135U mit der CPU 922 (R-Prozessor)
oder der CPU 928.

Im Zentralgerat kann die Adressierart P/Q nicht unterschieden
werden (PY 128= QB 128).

AG S5-150U:

.eine Digitaleingabebaugruppe 6ES5420-.... codiert auf EB 4

Adressierschalter off * gedriickt

Wertigkeit 128 4

.eine Digitalausgabebaugruppe 6ES5441-.... codiert auf AB 4

Adressierschalter off « gedrickt

Wertigkeit 128 4

.eine Reglerbaugruppe IP260 codiert auf PB 130

Adressierschalter off » gedrlckt

Wertigkeit 128 2

gesteckt im Erweiterungsgerat des Automatisierungsgerates S5-
150U.

AG S5-155U:

.eine Digitaleingabebaugruppe 6ES5420-.... codiert auf EB 4

Adressierschalter off « gedrickt

Wertigkeit 128 4

© Siemens AG C79000-88500-C502-02
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.eine Digitalausgabebaugruppe 6ES5441-.... codiert auf AB 4~

Adressierschalter off » gedriickt

Wertigksit 128 4

.eine Reglerbaugruppe 1P 260 codiert auf PB 130

Adressierschalter off » gedruckt

Wertigkeit 128 2

gesteckt im Zentral- oder Erweiterungsgerat des Automa-
tisietungsgerates S5-1 55U.

Im Zentralgerat kann die Adressierart P/Q nicht unterschieden
werden (PB 128= QB 128).
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Zuordnungen fur das Testprogramm

Digitale Eingange:

Befehle werden mit steigender Flanke am Eingang ausgefiihrt:

E4.0
E41

E4.2
E43

E4.4
E45

Befehl RE: Reset Baugruppe
Befehl BO: Beobachten

Befehl DI: Dienstkommando
Befehl BS: Betrieb “Steuern”

Befehl BR: Betrieb ‘Regeln”
Befehl RB: Reglerbetriebskommandos

Befehl ES: EEPROM schreiben
Befehl EL: EEPROM lesen

Befehl HF: Handfreigabe
Befehl HS: Handsperre

Befehl EU: EEPROM ungiltig
Befehl XY: Falscher Befehl

Parameternummer von KF+O bis KF+15 wahlbar:

E6.2

E6.3

Parameternummer 2°
Parameternummer 2'

Parameternummer 2°
Parameternummer 2°

“0” = DB 60 bzw. DX60/“1* = DB 80 bzw. DX 80
DB bei FB 254, DX bei FB 255

Direkte (FB 253,"1 “-Signal)/ indirekte (FB 254 bzw.

FB 255, “O"-Signal) Parametrierung

An- und Abwabhl der Hintergrundbearbeitung
“0"-Signal ohne Hintergrundbearbeitung
‘"-Signal mit Hintergrundbearbeitung

Ricksetzen der speichernden Fehlermeldungen

Ab Ausgabestand 2 des FB 170 gilt:

E6.4

Art der Hintergrundbearbeitung bei E 6.2=1
“0"-Signal: automatisches Fehlerlesen
“1 “-Signal: automatisches Anzeigenlesen

© Siemens AG C79000-B8500-C502-02
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1P 260

Digitale Ausgéange bei AG S5-135U, AG S5-150U und AG

S5- 155U:

A 4.0
A4l

A42
A43

AdA4
A45

A 46
A47

AB 5

A6.0
A6.1

A6.2
A 6.3

=PAFE, Parametrierfehler
=DFEH, Datenfehler

=SFEH, AG-Schnittstellenfehler
=PFEH, ProzeRfehler

=BAUS, Baugruppenausfall
nicht belegt

=PFEH, speichernd
=BAUS, speichernd

=BFEH,Datenfehler(DL111 )

=PAFE, speichernd
=DFEH, speichernd

=SFEH, speichernd
nicht belegt

Digitale Ausgange bei AG S5-115U:

=PAFE, Parametrierfehler
=DFEH, Datenfehler

=SFEH, AG-Schnittstellenfehler
=PFEH, ProzelRfehler

=BAUS, Baugruppenausfall
nicht belegt

=PFEH, speichernd
=BAUS, speichernd

=BFEH,Datenfehler(DL111 )

.PAFE, speichernd
=DFEH, speichernd

=SFEH, speichernd
nicht belegt

© Siemens AG C79000-B8500-C502-02
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Beispiel

Belegung des Datenbereiches:

Im aufgerufenen Datenbaustein werden die Datenwdérter
DW 123 und DW 124 belegt.

DW 123 . Parametrierfehler
DW 124 : Anzeige des letzten Befehls

Ab Ausgabestand 2 des FB 170 werden die Datenwdérter
DW 125 (anstatt DW 123) und DW 126 (anstatt DW 124) belegt.

Desweiteren sind je nach AG die folgenden Datenbausteine be-
legt:

AGS5-115U: DB 151 DW O bis DW 28
DB 152 DW O bis DW 28

AGS5-135U: DB 150 DW O bis DW 32
DB 151 DW O bis DW 32
DB 152 DW O bis DW 32

AGS5-150U: DB150 DW O bis DW 28
DB151 DW O bis DW 28
DB 152 DW O bis DW 28
AGS5-155U: DB 255 DW O bis DW 28
Diese Datenbausteine werden zum Retten des Schmiermerker-

bereiches und der freien Betriebssystemdaten (nur bei
AG S5-135U) verwendet.

Belegung des Merkerbereiches:

M 0.0 “VKE 0“-Merker
M0.1 “VKE 1“-Merker
M 0.2 AnstoBmerker fur “RE” im OB 20 (bei AG S5-135U,

AG S5-150U und AG S5-155U) bzw. im OB 21
(AGS5-115U)

MB 190 Angabe der Parameternummer (PANR)

1920 -
192.1 -

192.2 -
1923 -

<< LKL

© Siemens AG C79000-B8500-C502-02
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M 192.4 0->1 Flanke DB-Umschaltung
M 192.5 1->0 Flanke DB-Umschattung

M 1926 -
M 192.7 -

MW 194 Flankenmerker fir EW4 im FB254
MW 196 Flankenmerker fir EW4 im FB253

MW 198 AnstoRmerker firr die Befehle bei direkter
Parametrierung

MB 200 bis
MB 255 Schmiermerbereich

Struktogramme der Organisationsbausteine **Programm-
rahmen”:

OB 1

Aufruf PB 170 fiir zyklische Programmbearbeitung

OB 20 bzw. OB 21 (AG S5-115U)

M 0.0= VKE “O”

M 0.1= VKE “1"
M 0.2 =VKE “1" AnstoBBmerker flir Befehlsausfiihrung

Aufruf des Funktionsbausteins
mit direkter Parametrierung

FB 170
NAME:PER: REG
BADR: KY0,130
DBNR: KYO.60 oder KY0,80
BEF : KCRE
PANR: MB 190
ANST M 0.2
PAFE: A 4.0 bzw. A 8.0 (AGS5-115U)
DFEH: A41 bzw. A 8.1 (AGS5-115U)
SFEH: A 4.2 bzw. A 8.2 (AGS5-115U)
PFEH: A 4.3 bzw. A 8.3 (AGS5-115U)
BAUS: A 4.4 bzw. A 8.4 (AGS5-115U)
BFEH: AB5  bzw. AB9  (AGS5-115U)

Anwenderprogramm bei Neustart

© Siemens AG C79000-B8500-C502-02
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OB 21/0OB 22 bzw. OB 22 (AG S5-1 15U)

M 0.0= VKE"O”
M 0.1 = VKE"l "

Me*er retten MB 200 bis MB 255 in DB 150
bzw. in DB 255 mit dem FB W (beimAG S5-155U)

Aufruf FB251: Betriebssystemdaten retten (BS 60 bis BS63) in
DB 150 (nurbei AG S5-135U)

Anwenderprogramm bei Wiederanlauf

Aufruf FB252; Betriebssystemdaten laden (DB 150
+ BS60 bis BS 63 (nur bei AGS5-135U)

Merker laden DB 150 + MB200bis MB 255 (nicht bei AGS5 -
115U) bzw. aus DB 255 mit dem FB39 (beim AG S5-155U)

Alarm-OBs

I ProzelRalarm-OBs und Zeitalarrn-OBs |

Merker retten MB 200 bis MB 255 in DB 151/DB 152
bzw. in DB 255 mit dem FB 38 (beim AG S5-155U) I

Aufruf FB251: Betriebssystemdaten retten (BS60bis BS63) in
DB 151/DB 152 (nur bei AG S5-135U)

Anwenderprogramm bei Alarm

Aufruf FB252: Betriebssystemdaten laden(DB 151/ DB 152)
+ BS60 bis BS 63 (nur bei AG S5-135U) |

Merker laden DB 151/DB 152 + MB200 bis MB255
bzw. aus DB 255 mit dem FB 39 (beim AG S5-155U)

Der Programmierbaustein PB 170 enthélt die Anweisungen zur
zyklischen Programmbearbeitung.

C79000- 500- 502 3-9
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Struktogramm PB 170

E4.0="1"

n

Aufruf FB 253 /
E40 ="0"

oder FB 255 (Datenbausteine DX, AG S5-135U

Aufruf  FB 254 (Datenbausteine DB) ‘ |
und AG S5-155U)

Fehler abspeichern

Fehler |6schen

Riicksetze A4.6 und A 4.7 bzw. A 8.6 und A 8.7
(AGS5-115U)

AWS5bzw. AW9(AGS5-115U) = O ‘ |

Der Funktionshaustein FB 253 zeigt die Anwendung des Funk-
tionsbhausteins FB 170 mit direkter Parametrierung uber die
Bausteinparameter. Hierbei ist es notwendig, den FB 170 fiir je-
den Befehl einmal aufzurufen und tber den Parameter ANST
die Datenuibertragung zu koordinieren.

Struktogramm FB 253

Netzwerk 2:

IFormanperanden in den Schmiermerkerbereich laden |
| Flankenauswertung: DB-Anwahl (DB 60 oder DB 80) |

Netzwerk 3:

| Parametemummer in das Merkerbyte MB 190 laden

© Siemens AG C79000-88500-C502-02
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Netzwerk 4:

DB-Anwahl: 0 — 1 Flanke ?
J n
Arbeitsbereich des FB 170 von DB 60 nach DB 80 kopieren |1

Netzwerk 5:

DB-Anwahl: 1 — 0 Flanke ?
i n
Arbeitsbereich des FB 170 von DB 80 nach DB 60 kopieren |1

Netzwerk 6:

Aufruf DB8O

DB-Anwahl = DB 80 ?
n j
Aufruf DB 60 [
Konstante KF+1 laden

Anwahl Fehlerhintergrundbearbeitung = 1 ?

i n

Konstante KF+O laden |
Konstante in Datenbyte DR 7 abspeichern

Netzwerk 7:

Flankenauswertung 0 — 1 Uiber die Befehle

Lauft noch ein Auftrag (AnstoBmerker ungleich O) ?

Neuer Befehl eingetragen ? I
i n
AnstoRmerker ANST setzen I

© Siemens AG G79000-B8500-C502-02 3-11
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Netzwerk 8 bzw. Netzwerk 9:

DB 80 aktiv (NW8) bzw. DB80 aktiv (NW9)

Befehl in Datenwort DW 124 zur

Kontrolle abspeichern

3-12

RE Befehl =
BO
DI
BS
BR
RB
ES
EL
EU
HF
Aufruf des FB 170 je nach Befehl HS *
XY
ELSE
FB 170 Leerlauf FB 170 Leerlauf

NAME:PER: REG NAME:PER: REG
BADR;: KY0,130 BADR: KY0,130
DBNR: KY0,80 oder KY0,80 DBNR: KY0,80 oder KY0,80
BEF: KC.. BEF: KC..
PANR: MB 190 PANR: MB190
ANST: ... (M198.0Ms199.0) ANST: M 0.0 “VKEO*
PAFE: ! 40 / A 8.0 (AGS5-115U) PAFE: A 40 | A 80
DFEH: A 41 / A 8.1 (AGS5-115U) DFEH: A4d41 | A 81
SFEH: A 42 | A 8.2 (AGS5-115U) SFEH: A 42 | A 82
PFEH: A 43 /| A 83 (AGS5-115U) PFEH: A 43 | A 83
BAUS: A 44 | A 8.4 (AGS5-115U) BAUS: A 44 | A 84
BFEH: AB5 | AB9 (AGS5-115U) BFEH: AB 5 | AB9

Netzwerk 10:

Parameter PAFE: O+ 1 Flanke?

| PAFE-Byte (MB 255) in DW 123 abspeichern |

© Siemens AG C79000-B8500-C502-02
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Die Funktionsbausteine FB 254 und FB 255 zeigen die Anwen-
dung des Funktionsbausteins FB 170 bei indirekter Parametrie-
rung Uber die Datenbausteine DB 60, DB 80 oder DX 60,

DX 80. Der Befehl wird im Format KC in das Datenwort DW 1
und die Parameternummer im Format KF in das Datenwort
DW 2 im Arbeitsbereich des Funktionsbausteins FB 170 einge-
tragen.

Struktogramm FB 254 bzw. FB 255:

Netzwerk 2:

I Formaloperanden in den Schmiermerkerbereich laden

| Flankenauswertung: DB-Anwahl (DB 60 oder DB 80)

INetzwerk 3:

Aufruf DB 80

DB-Anwahl = DB 80 ?

n i

Aufruf DB 60 1

Konstante KF+l laden

Anwahl Fehlerhintergrundbearbeitung = 1 ?

Konstante KF+O laden | I

Konstante in Datenbyte DR 7 abspeichern

© Siemens AG C79000-B8500-C502-02
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Netzwek 4:
Flankenauswertung O+ 1 liberdie Befehle
LAM noch ein Auftrag, DW 1 ungleich Null ?
n i
Neuer Befehl eingetragen ? I
i n
RE Befehl = i
BO
DI
BS
BR
RB
ES
EL
EU
HF
glltigen Befehl in DW 1 und DW 124 eingetragen HS
XY
ELSE
Netzwerk 5:
Parameternummer in das Datenwort DW 2 eintragen
Netzwerk 6:
DB-Anwahl: 0+ 1 Flanke?
In

Arbeitsbereich des FB 170 von DB 60 nach DB 80 kopieren

3-14
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Netzwerk 7:

DB-Anwahl: 1 + O Flanke ?

Arbeitsbereich des FB 170 von DB 80 nach DB 80 kopieren

Netzwerk 8:

Aufruf des Funktionsbausteins FB 170 mit indirekter

Parametrierung

FB 170
NAME:PER: REG
BADR: KY0,130 irrelevant
DBNR; KYo,0 indirekte Parametrierung
BEF : KC.. irrelevant
PANR: MB 254 irrelevant
ANST M 0.0 irrelevant
PAFE: A 4.0 bzw. A 8.0 (AGS5-115U)
DFEH: A41 bzw. A 8.1 (AGS5-115U)
SFEH: A 42 bzw. A 8.2 (AGS5-115U)
PFEH: A 43 bzw. A 8.3 (AGS5-115U)
BAUS: A 44 bzw. A 8.4 (AGS5-115U)
BFEH: AB 5 bzw. AB9 (AG s5-115U)
Netzwerk 9:

Parameter PAFE: O + 1 Flanke?

PAFE-Byte (MB 255) in DW 123 abspeichern

© Siemens AG C79000-B8500-C502-02
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IP260 Inbetriebnahmeanleitung

1 Inbetriebnahmeanleitung
Voraussetzung:

Das Automatisierungsgerat ist odnunggeman aufgebaut. Die
Stromversorgung vorschriftsméagig angeschlossen (siehe Gera-
tehandbuch des Automatisierungsgerates).

Zur Inbetriebnahme wird folgendes benétigt:

. Reglerbaugruppe 1P 260
Programmiergerat PG 635, PG 675, PG 665 oder PG 695
mit Betriebssystem S5 DOS
Programmiergeratesoftware COM 260 fur das
entsprechenden PG

Vorbereitung der Reglerbaugruppe IP260:

Adresseinstellung, wenn die Baugruppe von der CPU
gesteuert werden SOIl (siehe Register 4 der
Betriebsanleitung)

Anschlul3 der vier Analogeingange und des Analogausgangs
(siehe Register 4 der Betriebsanleitung) an Stecker X4
Anschlul3 der vier Digitaleingéange und der vier Digital-
ausgange (siehe Register 4 der Betriebsanleitung) an
Stecker X3

Anschlul8 der Versorgungsspannung (siehe Register 4 der
Betriebsanleitung) Stecker X6

. Anschlu des Programmiergerates Stecker X5
Alle Steckverbinder miissen aus Sicherheitsgriinden fest
verschraubt werden

. Den Digitaleingang “RSP” mit |-Pegel beschalten, der
Regler ist gesperrt
Einschalten der Versorgungsspannung, die rote LED “CFM”
blinkt kurz, leuchtet sie dann dauernd, liegt ein
Baugruppenfehler vor, sonst leuchtet die griine LED “PE"

Vorbereitung des Programmiergerates:

. Einschalten des Programmiergerates und Laden der
Programmiergeratesoftware COM 260 unter S5 DOS (siehe
Register 6 der Bedienungsanleitung)

. Mit dem Online-Betrieb ist die Verbindung zur Baugruppe
hergestellt, die Versionsnummer der Firmware erscheint am
PG

. Eingabe der Reglerstruktur und Baugruppenkonfiguration
auf die Regelungsbaugruppe 1P 260 oder Ubertragen eines

© Siemens AG C79000-88500-C503-02
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Inbetriebnahmeanleitung 1P 260

vorbereiteten Datenbausteins von der Diskette zur
Baugruppe

. Die Baugruppe ist danach betriebsbereit und der Testbetrieb
(Funktionstaste F3) kann eingeschaltet werden

. Reglersperre aufheben (Dgitaleingang “RSP"=0); es mul
“Y von 1P" am PG erscheinen

.Mit “Steuern” (Funktionstaste F3) einen Sprung auf die
Regelstrecke geben und die Sprungantwort der Strecke mit
dem Istwert aufzeichnen

. Aus der Sprungantwort der Regelstrecke die Einstellung fur
die Regelparameter ermitteln und mit ‘Regler”
(Funktionstaste F4) die vorhandenen Parameter verandern

. Mit “Sollwertzweig” (Funktionstaste F1) Betriebsart “Regeln”
einstellen und die Regelparameter optimieren

.Sind alle Parameter fir die Regelstrecke richtig  eingestell,
den Testbetrieb verlassen und den Datenbaustein im
EEPROM sichern (libertragen, Funktionstaste F4)

Einbinden der 1P 260 in das Anwenderprogramm der CPU

. Pro Baugruppe einen Datenbaustein mit DW 122 einrichten

.Standardfunktionsbaustein FB 170 flir die entsprechenden
CPU laden

.Je nach CPU im OB 20 bzw. OB 21 (siehe Register7 der
Programmieranleitung) den FB 170 mit dem Befehl “RE”
aufrufen

.Mit dem Befehl “BO 1“ den FB 170 aufrufen und so den
Datenbaustein von der Baugruppe ins AG transportieren

D Semens AL L /79UUU-BEI-LUIKS-UL
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Hinweise zur Verdrahtung

2 Hinweise zur Verdrahtung

Bevor die Baugruppe im Automatisierungssytem mit der Regel-
strecke in Betrieb gehen kann, muB3 die komplette Verdrahtung
erfolgt sein. D.h. alle flir die Anlage erforderlichen analogen
und digitalen Signale miissen verdrahtet sein.

Dabei ist zu beachten, daf3 die drei Digitaleingange “VB-N",
“EAuf-N" und “EZu-N" low-aktiv sind. Sie missen also mit ei-
nem Offnerkontakt angesteuert werden. Drahtbruch oder ein of-
fener Eingang wirkt als ware der Eingang mit Null-Pegel
beschattet.

Die analogen Eingangssignale werden in der MeRwerterfas-
sung auf einen Unter- bzw. Uberlauf (iberwacht. Dieser darf je-
weils nur 10% betragen. Ansonsten ist das Eingangssignal
fehlerhaft und wird begrenzt. Trifft dies auf den Analogeingang
X zu, wird die Reglerbearbeitung abgebrochen und der Regler
ist nicht ok. Ab dem Ausgabestand 5 der Baugruppe und der
Firmwareversion V 1.3 Ist dieses Verhalten einstellber.

Mit dem Digitaleingang “RSP, Reglersperre” sollte der Regler-
ausgang wahrend der Inbetriebnahme abgeschaltet sein. So ist
die Regelstrecke und das Stellglied vor ungewollten Reaktionen
der Baugruppe geschitzt.

Als Diagnosehilfe bietet der COM 260 die Anzeige der Fehler-
meldungen (siehe auch Register 6 Kapitel 12). Beim Betrieb
Uiber das AG wird die Hilfe (iber die Zustandsanzeigen (siehe
auch Register 5 Kapitel 4) gegeben.

© Siemens AG C79000-B8500-C503-02
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Befehlsliste

3 Befehlsliste
Dienstkommandos

DI 1 - Datenbausteineingabe

DI 2 - Regelparametersatz 1-Eingabe
DI 3 - Regelparametersatz 2-Eingabe
DI 4 - Baugruppenkonfiguration-Eingabe
DI 5 - Testistwert-Eingabe

DI 6 - Identifikation-Eingabe

Betriebsartenkommandos “Steuern”

BS O - Steuern nach dem
Analogeingang we
BS 1 - Steuern nach AG-Stellgréf3e
BS 2- Steuern nach AG-Stellgréfie
(ab Ausgabestand 2 des FB 170)
Betriebsartenkommandos *Regeln”
BR O - Regeln nach dem
Analogeingang We
BR 1- Regeln nach AG-Sollwert
BR 2- Regeln nach AG-Sollwert
(ab Ausgabestand 2 des FB 170)

Reglerbetriebkommandos

Parametersatz 2 einschalten
Parametersatz 2 ausschalten
Test Sollwertwzeig einschalten
Test Sollwertzweig ausschalten
Sollwertrampe hoéher
Sollwertrampe tiefer
Sollwertrampe stoppen

Test Istwertzweig einschalten
Test Istwertzweig ausschalten
StellgroRenrampe hoher
StellgréBenrampe tiefer
StellgréBenrampe stoppen

0-
RB 1-
2-
3-
4-
5-

Systemkommandos

- DB in EEPROM schreiben

- DB aus EEPROM lesen

- Handfreigabe (Zugriff von PG)
- Handsperre (Zugriff von AG)

- DB im EEPROM ldschen

- Reset AG-Schnittstelle

ES
EL

HF
HS
EU
RE

© Siemens AG C79000-B8500-C503-02

Schnittst. DW aus DB

AG und PG DW 16 - 96
AG und PG DW 31 -35
AG und PG DW 36 -40
AG und PG DW 17
AG und PG DW 66
AG und PG DW 120

AG und PG
AG
AG

AG und PG
AG

AG und PG
AG und PG
AG und PG
AG und PG
AG und PG
AG und PG
AG und PG
AG und PG
AG und PG
AG und PG
AG und PG
AG und PG

AG und PG
AG und PG
AG
AG
AG und PG
AG

DW 97
DW 124

DW 97
DW 123

3-1



Befehlsliste 1P 260

Beobachtkommandos

BO 1 - Datenbausteinausgabe AG und PG DW 16 -96
BO 2 - Regelparametersatz 1-Ausg. AG und PG DW31 -35
BO 3 - Regelparametersatz 2-Ausg. AG und PG DW 36 -40
BO 4 - Baugruppenkonfig. -Ausg. AG und PG DW 17

BO 5 - Testistwert-Ausgabe AG und PG DW 68

BO 6 - Identifikation-Ausgabe AG und PG DW 114-120
BO 7 - Beobachtungspunkte lesen AG und PG DW 98 -108
BO 8 - Zustandsanzeigen lesen AG und PG DW 109-112
BO 9 - Baugruppendirectory lesen AG und PG DW 121-122

BO 10- aktuelle Werte lesen AG DW 99,
DW 101-103,
DW 110, 112
BO 11- Anzeigenlesen AG Dw98 -108,
(ab Ausgabestand 5 der Dw 110-112

Baugruppe und Firmware-
version V1.3 und Ausgabe-
stand 2 das FB 170)
BO 15- AG-Schnittstellenfehler lesen AG DW 113
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Legende

Parameter
Parameter mit Bezeichnung und Hinweis auf

den Datenbereich
z.B. Bewertungsfaktor FW im DW 56

“Fw
56
61 BitgréRen (Strukturschalter)
0 BitgréRen mit Angabe des DW
z.B. Bit O im DW 64
RSB

Befehle (Betriebsschalter)
1 Befehle mit Angabe der Befehlsbezeichnung
und der Parameternummer
L~ zB. RB = Reglerbetriebskommando
{0) 0 . Parametersatz 2 einschalten
1 . Parametersatz 2 ausschalten
Anzeigen
M Anzeigewerte mit Bezeichnung und Hinweis auf
98 . dasDw

z.B. Beobachtungspunkt BPW1 im DW 98

Analogeingange/-ausgange

Analogeingange/-ausgange mit Bezeichnung
m und Pinbelegung am Stecker X4

617 18 z.B. X = Analogeingang fir den IstWert
Pin 6 = Masseanschlufy
Pin 7 = Stromanschluf3 (0/4 bis 20mA)
Pin 8 = Spannungsanschlu3 (O bis 10V)
Digitaleingdnge/-ausgange
— Digitaleingénge/-ausgange mit Bezeichnung
RSP und Pinbelegung am Stecker X3
zB. RSP = Reglersperre
4 |12 Pin 4 = positiver Anschluf3
Pin 12= negativer Anschluf3
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