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Notas para a entidade operadora

Estimado cliente
Antes de iniciar o trabalho, por favor, leia este manual do aparelho!

Ele contem indicagbes e dados importantes, cujo cumprimento asse-
gura a disponibilidade do aparelho e permite que economize custos
de assisténcia técnica. Deste modo, o manuseio deste dispositivo de
regulacéo é-lhe substancialmente facilitado e conduze-o a resultados
seqguros.

Adquiriu um aparelho, o qual pode estar montado em diferentes confi-

guracoes:

e SIPART PS2 sem proteccao Ex na caixa de metal ou caixa de
plastico

e SIPART PS2 com proteccao EEXx ia/ib na caixa de metal ou caixa
de plastico

¢ SIPART PS2 EEx d na caixa blindada resistente a pressao
(EEx d)

O presente manual do aparelho respeita cada uma destas possibilida-
des. Os desvios entre os aparelhos estao identificadas de forma espe-
cial.

O ambito de fornecimento pode ser consultado no capitulo 7,
pagina 133.

0.1 Notas gerais

O produto descrito no manual abandonou a fabrica em estado técnico
impecavel e seguro. Para manter este estado e para alcangar um fun-
cionamento impecavel e seguro deste produto, 0 mesmo apenas pode
ser aplicado para um dos modos descritos pelo fabricante. Além disso,
o funcionamento impecavel e seguro deste produto pressupde um
transporte, armazenamento, instalacao adequados, bem como uma
operacao e manutencao cuidadosa.
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Notas para a entidade operadora

Este manual contem as informacdes necessarias para a utilizacao ade-
quada do produto nele descrito. Ele destina-se a técnicos qualificados
que receberam formacao especial ou possuem conhecimentos gerais
na area da tecnologia de medicdo, comando e regulacéo, de seguida,
designada por tecnologia de automatizacao.

O conhecimento e a aplicagao técnica impecavel das instrucoes de
seguranca e dos avisos existentes neste manual sao condicoes para

a montagem e colocacao em funcionamento sem perigos, bem como
garantem a seguranca durante a operagao e a conservagao do produto
descrito. Apenas técnicos qualificados de acordo com o capitulo 0.3
possuem conhecimentos técnicos necessarios para interpretar e apli-
car, em casos especificos, as instrugdes de seguranca € os avisos
vélidos de modo geral neste documento.

A documentacéo fornecida com o aparelho esta listada no capitulo 0.5.

Este manual ndo é uma parte integrante do ambito de fornecimento.
Por motivos de clareza, o manual nao contém todas as informacoes
detalhadas acerca de todas as versoes do produto descrito e também
nao consegue referir todos os casos possiveis de montagem, funciona-
mento, conservacao e utilizagdo em sistemas. Se necessitar de infor-
macoes adicionais ou se surgirem problemas que nao tenham sido
mencionados exaustivamente nesta documentagao, por favor, solicite
as informacoes necessarias a sua sucursal local ou filial Siemens
responsavel.

Este manual descreve a funcionalidade, a colocacao em funciona-
mento e a operacao.

E necessario ter especial atencao aos textos de aviso e de indica-
cao. Os textos de aviso e de indicagdo estao destacados dos outros
textos e assinalados especialmente por respectivos pictogramas
(ver capitulo 0.2).

0.2 Classificacao das instrugcoes de seguranca

Este manual contém notas que tém de ser respeitadas para a sua se-
guranca pessoal, bem como para a prevencao de danos materiais.
As notas estao realgadas através de um triangulo de sinalizagéo €, de
acordo com o seu grau de perigo, apresentadas do seguinte modo:

ii PERIGO
significa que irdo ocorrer lesdes corporais graves ou a morte se as
respectivas medidas preventivas nao forem tomadas.

ii AVISO
significa que poderao ocorrer lesdes corporais graves ou a morte se
as respectivas medidas preventivas nao forem tomadas.

SIPART PS2 Manual do aparelho
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Notas para a entidade operadora

CUIDADO

com um triangulo de sinalizacao significa que podem ocorrer lesdes
corporais ligeiras se as respectivas medidas preventivas nao forem
tomadas.

CUIDADO

sem tridngulo de sinalizacao significa que podem ocorrer danos
materiais se as respectivas medidas preventivas ndo forem tomadas.

ATENCAO

significa que pode ocorrer um resultado ou um estado indesejado se
a respectiva nota nao for respeitada.

NOTA

€ uma informacao importante sobre o produto, 0 manuseamento do
produto ou a respectiva parte da documentacao para a qual se faz
referéncia especial e cujo cumprimento é recomendado para uma
eventual utilizacao.

0.3 Técnicos qualificados

Em caso de intervengao nao qualificada no aparelho ou o nao cumpri-
mento das notas de adverténcia deste manual ou das colocadas no
aparelho, podem resultar lesdes corporais graves e/ou danos materiais
elevados. Por isso, apenas técnicos qualificados podem realizar inter-
vencoes neste aparelho.

Técnicos qualificados no sentido das instrugoes relativas a seguranca
neste manual ou ao préprio produto sao pessoas que

e nos aparelhos com proteccao de explosao possuem formacao, in-
strucao ou autorizagao para executar trabalhos nos circuitos eléctri-
cos das unidades com risco de explosao.

¢ como técnicos de projecto, estao familiarizados com os conceitos
de seguranca da tecnologia de automatizacao

* ou, como operadores, receberam formacao para manusear disposi-
tivos da tecnologia de automatizacao e estao familiarizados com o
conteudo deste manual referente a operagao.

¢ como técnicos de colocacao em funcionamento e/ou de assisténcia
possuem uma formacao para a reparacéo de um dispositivo deste
tipo da tecnologia de automatizacao ou estéo autorizados a colocar
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Notas para a entidade operadora

/N

em funcionamento, conectar a terra e a assinalar circuitos de corrente
e aparelhos/sistemas de acordo com os padroes da seguranca técnica

¢ para além disso, receberam instrugcoes de primeiros socorros.

AVISO

O aparelho sé deve ser montado e colocado em funcionamento por
técnicos qualificados.

O aparelho sé pode ser utilizado para os fins indicados neste manual.

O aparelho esta concebido para a conexao a baixa tensao de
proteccao ou a tensao de funcionamento.

A seguranca eléctrica é determinada pelos aparelhos que recebem a
tensao.

Os accionamentos pneumaticos produzem elevadas forcas de
posicionamento. Para evitar ferimentos, a montagem e a colocacao
em funcionamento devem ser realizadas respeitando cuidadosamente
as prescricdes de segurancga dos accionamentos utilizados.

Queremos alertar especificamente para o respectivo cumprimento das
prescricdes de seguranga para as unidades com perigo de explosao.

E necessario respeitar as disposicoes do certificado de prova valido
para o seu pais. Na instalagao eléctrica € necessario respeitar as
disposicoes e leis nacionais em vigor para as areas com risco de
exploséo. Na Alemanha estas séo p.ex.:

- Decreto sobre a seguranca do funcionamento

- Disposigao para a instalagao de unidades eléctricas nas areas com
risco de explosédo DIN EN 60079-14 (antiga VDE 0165, T1)

Recomendamos que verifique se a energia auxiliar disponivel (desde
gue esta seja necessaria) corresponde a energia auxiliar indicada na
chapa de caracteristicas e nas normas validas para o seu pais.

Em areas com perigo de explosao, evite cargas electroestaticas como,
p.ex. podem ocorrer durante a limpeza do posicionador com caixa de
plastico com um pano.

Aparelhos do tipo de proteccao antideflagrante «blindagem resistente
a pressao» sé podem ser abertos quando nao conduzem tensao.

AVISO

Os aparelhos do tipo de proteccao antideflagrante «intrinsecamente
seguro» perdem a sua homologagao assim que sao utilizados em
circuitos eléctricos que ndo correspondem ao certificado de prova
vélido para o seu pais.

O funcionamento impecavel e seguro do produto pressupde um
transporte, armazenamento, instalacao e montagem adequados,
bem como uma operagao e manutengao cuidadosa.
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Notas para a entidade operadora

0.4 Utilizacao adequada

Uma utilizagdo adequado no sentido deste manual significa que este
produto esta concebido apenas para os casos de utilizacdo descritos
no catalogo e na descrigao técnica (para isso, ver também capitulo 3
deste manual).

O produto descrito neste manual foi desenvolvido, produzido, verifi-
cado e documentado de acordo com as normas de seguranga em
vigor. Se cumprir as prescricdes de manuseamento e as indicacoes

de seguranca técnica descritas para a projecgao, montagem, operacao
e conservagao adequada, em caso normal, ndo existem perigos relati-
vos a danos materiais ou a salde das pessoas. As baixas tensdes que
sao conectadas tém de ser criadas através de uma separacao segura.

0.5 Documentacao técnica

O manual é parte integrante do CD fornecido
«sipart ps2 POSITIONERS» (n.2 de encomenda A5E00214567) € esta
disponivel na Internet no endereco:

www.siemens.com/sipartps2
Clique em «More Info» em «-> Instrucdes e manuais».

No CD fornecido existe um excerto do catalogo Fl 01 «Instrumentagao
de campo para a automatizacao de processos» com os dados de en-
comenda actuais. O catalogo completo Fl 01 também esta disponivel
no endereco de Internet indicado.

0.6 Notas relativas a garantia

Alertamos para o facto do indice deste manual do aparelho nao fazer
parte de um compromisso, confirmacao ou relagao judicial anterior ou
existente ou de alterar o proprio. Todas as obrigagoes da Siemens for-
mam-se a partir do respectivo contrato de compra, o qual contém as
disposigcoes completas e validas sobre a garantia. Estas prescricoes de
garantia contratuais nao sao desenvolvidas nem limitadas através das
versoes deste documento.

SIPART PS2 Manual do aparelho
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Notas para a entidade operadora

0.7 Notas relativas ao fornecimento

O respectivo dmbito de fornecimento é descriminado no respectivo
contrato de compra valido e nas guias de remessa fornecidas em
conjunto.

Ao abrir a embalagem, por favor, respeite as respectivas indicacoes
no material de embalagem. Verifique se o &mbito de fornecimento esta
completo e sem danos. Se existente, deve verificar especificamente o
nimero de encomenda nas placas de caracteristicas com o dos dados
de encomenda.

Ambito de fornecimento, ver capitulo 7, pagina 133.

0.8 Normas e prescricoes

10

Tanto quanto possivel, foram utilizadas as normas europeias harmoni-
zadas para a especificacao e producao deste aparelho. Desde que néo
sejam utilizadas normas europeias harmonizadas, sao validas as nor-
mas e as prescrigoes para a Republica Federal da Alemanha (para
isso, ver também dados técnicos no capitulo 6, pagina 127).

Se utilizar este produto fora do &mbito de utilizagcao destas normas e
prescricoes, é necessario respeitar as normas e prescrigoes validas
no pais da entidade operadora.
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Introducao

1.1 Indicacoes gerais do posicionador

O posicionador destina-se ao ajuste e regulacao de accionamentos
pneumaticos. O posicionador funciona de forma electropneumatica
servindo o ar comprimido como energia auxiliar.

Finalidade Com o posicionador & possivel regular, p.ex., valvulas do seguinte modo:

com accionamento horizontal (figura 1-1, pagina 13) ou
com accionamento giratorio VDI/VDE 3845 (figura 1-2, pagina 13)

Para os accionamentos horizontais estao disponiveis diferentes tipos
de montagem:

NAMUR ou IEC 534
montagem integrada no ARCA

montagem integrada no SAMSON (versao nao resistente a pressao)

Deste modo, o posicionador pode ser montado e operado em todos
0S accionamentos convencionais.

Versoes O posicionador esta disponivel para os seguintes accionamentos:

de efeito duplo e
de efeito simples

Para as seguintes aplicagoes:

com risco de explosao ou

sem risco de explosao.

Caixa Na caixa esta integrado o sistema electronico com o display, a confir-
macao da posicao, bem como o bloco de valvulas.

A caixa esté disponivel em trés versoes:

SIPART PS2 Manual do aparelho
A5E00827473-05

Caixa de plastico para os accionamentos de efeito simples e de
efeito duplo

Caixa de metal para os accionamentos de efeito simples

Caixa resistente a pressao para os accionamentos de efeito simples
e de efeito duplo
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Introdugéo

Tipo de protecgao

Protecc¢ao contra
explosao

Aplicacoes SIL

Opcoes

Acessorios

Protec¢ao do meio
ambiente

12

O aparelho esta montado de acordo com o tipo de proteccao
IP65/NEMA4x.

A variante intrinsecamente segura pode ser aplicada na area com risco
de explosao na zona 1 ou zona 2.

A variante resistente a pressao pode ser aplicada na area com risco de
explosao na zona 1 ou zona 2.

A variante com o tipo de proteccao antideflagrante «n» pode ser apli-
cada na area com risco de explosao na zona 2.

Os posicionadores SIPART PS2 nas variantes 6DR501*, 6DR511%,
6DR521* e 6DR531* (isto &, com um sinal de comando de 0/4 a

20 mA numa versao de efeito simples) também sao adequados para a
regulacao de posicionamento nos equipamentos com accionamentos
pneumaticos, os quais cumprem as exigéncias da seguranca técnica
até SIL 2 conforme a IEC 61508/IEC 61511-1. Para isso, devem ser
respeitadas as instrugbes de seguranca SIL (ver «Manual de segu-
ranca SIL SIPART PS2» A5E00442120).

O posicionador pode ser ampliado com diferentes modulos de opgdes
(capitulo 2.7, pagina 26). No total, estao disponiveis os seguintes
modulos:

* Modulo Jy: Saida de corrente de dois condutores de 4 a 20 mA para
a confirmacao da posicao

¢ Modulo alarme: 3 saidas binarias e 1 entrada binaria

e Modulo SIA: uma saida binaria para mensagens de erro, duas
saidas binarias para o comunicador do valor limite

¢ Bloco de mandometros: 2 ou 3 mandmetros para os posicionadores
de efeito simples e de efeito duplo

¢ Flange de montagem (NAMUR) para o bloco de valvulas de segu-
ranca

¢ Conjuntos de montagem para o accionamento horizontal e giratério

Para a montagem separada do posicionador e do sensor de posiciona-
mento:

e Sistema externo de deteccao do posicionamento
¢ Non-Contacting Position Sensor (NCS)

Para a tecnologia de montagem do posicionador foram exclusivamente
utilizados materiais ecologicos.

O manual do aparelho esta impresso em papel branqueado sem cloro.

SIPART PS2 Manual do aparelho
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Introdug&o

Accionamento
Posicionador, de efeito simples na caixa de metal
Lanterna

Bloco de manémetros, de efeito simples
Valvula

O ONN =

Figura 1-1 Posicionador montado no accionamento horizontal (de efeito simples)

1 Posicionador, de efeito duplo na caixa de plastico
2 Accionamento giratério
3 Bloco de manémetros, de efeito duplo

Figura 1-2 Posicionador montado no accionamento giratério (de efeito duplo)
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Introdugéo

4

1 Accionamento

2 Posicionador, de efeito simples na caixa resistente a pressao
3 Lanterna

4

Bloco de manémetros, de efeito simples

Figura 1-3 Posicionador na versao resistente a pressdo montado no accionamento horizontal
(de efeito simples)

Posicionador, de efeito duplo na caixa resistente a pressao
Accionamento giratério
Bloco de manémetros, de efeito duplo

1
2
3

Figura 1-4 Posicionador na versao resistente a pressdo montado no accionamento giratério
(de efeito duplo)

SIPART PS2 Manual do aparelho
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Estrutura e funcionamento

2.1 Sinopse

Introducao

O seguinte capitulo descreve a estrutura mecanica e eléctrica, os com-
ponentes do aparelho e o funcionamento fundamental do posicionador.

Em combinacdo com um accionamento, o posicionador electrop-
neumatico forma um sistema de regulacao. A posicao actual do accio-
namento é captada através de um servo-potencidometro e confirmada
como valor real x. Os valores nominais e reais sao emitidos em si-
multaneo no display.

O valor nominal w é formado por uma alimentacao de corrente, a qual
se destina em simultaneo a alimentagao de um posicionador no funcio-
namento de dois condutores. No funcionamento de 3/4 condutores, a
alimentacao é realizada através de uma entrada de tensao de 24 V.

O posicionador funciona como regulador preditivo (de antevisao) de
cinco pontos, cujo valor de saida +tAy comanda as valvulas reguladoras
integradas através da modulagdo do comprimento dos impulsos.

Estes sinais de regulacdo causam alteragcdes de pressao na/nas
camara(s) de accionamento e, deste modo, uma regulagao do acciona-
mento até que o desvio de regulacao se torne zero.

A operagéo (funcionamento manual) e a configuragcao (estruturacao,
iniciagao e parametrizacao) é realizada através de trés botdes e um
display com a tampa da caixa removida.

De padréo, o aparelho basico dispée de uma entrada binaria (BE1).
Esta pode ser configurada de modo individual e utilizada para, p. ex.,
bloquear os niveis de operagao.

Com o maédulo opcional Jy, € possivel emitir a posigao actual do accio-
namento como sinal de dois condutores Jy = 4 a 20 mA.

Além disso, é possivel monitorizar o accionamento através de dois
valores limite programaveis que sao activados quando o angulo de ro-
tacao é excedido ou nao é atingido.

A emissao dos alarmes do valor limite é realizada através do médulo
opcional do alarme, o qual consegue monitorizar e comunicar adicio-
nalmente a funcao do posicionador e do aparelho de regulacdo através
de uma saida de mensagens de erro. No funcionamento automatico,
também é realizada a monitorizacao do valor da diferenca de regula-
cao dependente do tempo de regulagdo. O sinal parasita € sempre

SIPART PS2 Manual do aparelho
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16

emitido assim que o desvio de regulagéo nao poder ser desregulado
apos um determinado tempo, p.ex., devido a uma valvula presa ou
uma pressao de rede insuficiente. As trés saidas binarias estéao conce-
bidas como saidas de semicondutores e emitem erros de forma auté-
noma, isto &, mesmo quando a energia auxiliar falha e com o sistema
electrénico avariado, as saidas sao activadas.

Através da entrada binaria (BE2) que se encontra no médulo de
alarme, o actuador pode ser, p.ex., bloqueado através de um aconteci-
mento externo, dependendo da configuracao, ou conduzido para as
suas posicoes finais.

Se necessitar que o aparelho basico emita mensagens de valor limite
nao dependentes da electricidade, é necessario utilizar o médulo SIA
com os iniciadores de ranhura em vez do médulo de alarme.

Através da interface HART opcional, é possivel comunicar com o regu-
lador.

Para poder utilizar o posicionador numa vasta gama de accionamentos
horizontais e giratérios mecanicos, 0 mesmo possui uma embraiagem
de atrito e uma engrenagem comutavel.

A engrenagem comutavel permite a adaptacao do posicionador a
cursos pequenos e grandes. A engrenagem pode ser comutada com
o comutador amarelo (9, figura 2-11, pagina 27) entre 33° (estado de
entrega) e 90°.

A embraiagem de atrito (8, figura 2-11, pagina 27) permite reajustar o
ambito de trabalho, em especial, nos accionamentos horizontais. Por
isso, durante a montagem nao necessita de ter atencdo a uma monta-
gem simétrica.

A caixa do posicionador na versao resistente a pressao nao pode ser
aberta numa atmosfera inflamavel. Por isso, o veio esta guarnecido
pelo lado de fora com uma embraiagem de atrito adicional (8, figura
2-12, pagina 30). Apenas a embraiagem de atrito exterior é que pode
ser regulada.

ATENCAO
Para a versao com «blindagem resistente a pressao» é valido:

Regule apenas a embraiagem de atrito exterior (8, figura 2-12, pagina
30). A embraiagem de atrito interior (8, figura 2-11, pagina 27) esta fixa
e nao deve ser regulada na versao com blindagem resistente a pressao.
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2.2 Estrutura da chapa de caracteristicas
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(10) Respeitar o manual de instrugoes

Estrutura da chapa de caracteristicas, exemplo com tipo de protecgao EEx ia/ib

2.3 Componentes do aparelho
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6.1 6.2
11 10 9 8 7 6 5
1 Entrada: ar de alimentacao 7 Silenciador
2 Saida: pressao de regulagao Y1 8 Comutador de desmultiplicagao
3 Display 9 Roda de regulagéo da embraiagem de atrito
4 Saida: presséo de regulacéo Y2 ) 10  Terminais de conexao dos médulos opcionais
5 Botdes de comando 12 Bujao
6 Dispositivo de estrangulamento 13  Uniao roscada de cabos
6.1  Dispositivo de estrangulamento Y1 14  Placa de terminais na cobertura
6.2 Dispositivo de estrangulamento Y2 ) 15  Comutador do ar de lavagem

) nos accionamentos de efeito duplo

Figura 2-2
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Figura 2-3

Botdes de comando
Dispositivo de estrangulamento Y1 12 Fixacao da tampa
Dispositivo de estrangulamento Y2 )

Entrada: ar de alimentacao 7 Comutador de desmultiplicagao
Saida: pressao de regulagao Y1 (apenas possivel com o posicionador aberto)
8 Roda de regulagéo da embraiagem de atrito
Saida: presséo de regulacéo Y2 ) 9 Terminais de conexao do aparelho basico
10  Terminais de conexao dos médulos opcionais

nos accionamentos de efeito duplo

Vista geral do posicionador na versao resistente a pressao

2.3.1 Placa de circuito impresso basica

Na placa de circuito impresso basica estao instalados os elementos
electrénicos como, p.ex., CPU, memoria, conversor A/D. Na placa tam-
bém esta montado o display e os botées de comando.

Além disso, as barras de conexao para a conexao dos médulos opcio-
nais também se encontram na placa de circuito impresso basica.

2.3.2 Conexoes eléctricas

18

Os terminais de conexao do aparelho basico, do modulo opcional Jy- e
do médulo de alarme estao dispostos nas margens dianteiras esquer-
das e dispostos uns para os outros em forma de escada.

Uma cobertura do grupo construtivo protege os componentes contra a
remogao e evita uma montagem errada.

SIPART PS2 Manual do aparelho
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2.3.3 Conexoes pneumaticas

As conexdes pneumaticas estao localizadas no lado direito do posicio-
nador (figura 2-4 e figura 2-5).

Pressao de regulagao Y1 nos accionamentos de efeito simples e de efeito duplo
Veio de confirmacgao

Ar de alimentagéo P,

Pressao de regulagao Y2 nos accionamentos de efeito duplo

Saida do ar de exaustao E com silenciador na parte inferior do aparelho

a O =

Figura 2-4 Conexao pneumdtica na versao normal

1
2
3
4
5
6
7
1 Dispositivo de estrangulamento Y2 *) 5 Pressao de regulagao Y1
2 Dispositivo de estrangulamento Y1 6 Saida do ar de exaustao E
3 Pressao de regulagao Y2 *) 7 Ventilagcdo da caixa (2x)
4 Ar de alimentagao PZ

) nos accionamentos de efeito duplo

Figura 2-5 Conexao pneumatica na versao resistente a pressao

Adicionalmente, na parte traseira do posicionador existem conexdes
pneumaticas para a montagem integrada nos accionamentos horizon-
tais de efeito simples:

e Pressao de regulacao Y1

¢ Saida do ar de exaustao E (nao na versao resistente a pressao)

No estado de fornecimento, estas conexdes estao fechadas por parafusos
(ver figura 3-1, pagina 39, figura 3-3, pagina 40 e figura 3-4, pagina 41).

Para evitar a corrosao na saida do ar de exaustao E, a camara de
acesso, bem como a camara da mola podem ser concebidas para a
injeccao de ar seco para instrumentos.

SIPART PS2 Manual do aparelho
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A figura 2-6, pagina 20 apresenta as variantes de conexao pneumati-
cas para os diferentes tipos de accionamento, o efeito de regulacao e
a posicao de seguranca apos a falha da energia auxiliar.
Pressao Posicéo de segurancga apos a
de falha da energia auxiliar
regulagao Tipo d i t eléctrica pneumatica Nos accionamentos
5 ipo de accionamento i umati
Conexao giratérios define-se
J normalmente o sentido de
Y1 — rotacao no sentido
T Fechado ,7/ Fechado ’>/ contrario ao dos ponteiros
v P do relégio - visto a partir
Fechado ~ Aberto do veio de accionamento
v da valvula - como
1 J «Aberto».
# Aberto \<\ Aberto \<
Fechads™ " Aberto I:l
Y2 000
J v ox
V1 % & F Aberto \< Fechado Aberto
Y« Ultima posigao
Fechado Aberto (antes da falha
Y1 da energia
J auxiliar)
Fechado
v % e ~
v
Fechado Aberto
Y1 | {p
] down down
down
Y1 —
up
down up up
Y2 —]
A O
Y1 _| up S=<2r ;000
down up
A S )
dltima posicao up down
— (antes da falha
Y1 da energia
V2 _ up auxiliar)
down
down
Figura 2-6 Conexao pneumatica do efeito de regulagao
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2.3.4 Conjuntos de montagem

Com a ajuda do respectivo conjunto de montagem, o posicionador
pode ser montado em quase todos os accionamentos.

2.3.5 Comutacao do ar de lavagem (n&o na versao resistente a pressao)

Com a caixa aberta, o comutador do ar de lavagem localizado por cima
da barra de conexao no bloco de valvulas pode ser operado (figura 2-7).
Na posicao IN, o interior da caixa é lavado com pequenas quantidade de
ar limpo e seco para instrumentos. Na posicao OUT, o ar de lavagem é
directamente conduzido para o exterior.

IN@WT
O O
]

Figura 2-7

Comutador do ar de lavagem no bloco de valvulas, vista geral do posicionador no lado
de conexao pneumatico com tampa aberta

2.3.6 Dispositivos de estrangulamento

Para alcancar tempos de regulacao de > 1,5 seg. nos pequenos accio-
namentos, é possivel reduzir a poténcia do ar com os dispositivos de
estrangulamento Y1 e Y2 (figura 2-8, na versao resistente a pressao,
ver figura 2-5, pagina 19). A rotagao a direita reduz a poténcia do ar
até ao bloqueio. Para ajustar os dispositivos de estrangulamento, reco-
mendamos que feche os mesmos e, em seguida, abra-os lentamente
(ver iniciagdo RUNB).

Nas valvulas de efeito duplo, é necessario ter em atencao que ambos
os dispositivos de estrangulamento sejam ajustados de forma idéntica.

% Sextavado interior 2,5 mm

| ]

o) ()
2

u Y1 Y2

Figura 2-8 Dispositivos de estrangulamento
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2.4 Funcionamento

Em combinacéo com o accionamento pneumatico, o posicionador elec-
tropneumatico SIPART PS2 forma um circuito de regulacao no qual o
valor real x € a posigao da barra de accionamento nos accionamentos
horizontais ou a posi¢ao do veio de accionamento nos accionamentos
giratorios e o valor de referéncia w é a corrente de regulacao de um
regulador ou de uma estacao de comando manual de 0/4 a 20 mA.

O movimento horizontal ou giratério do accionamento é transmitido por
de respectivas pecas de montagem através do veio de confirmagéo e
através de uma engrenagem dentada comutavel e sem folgas a um
potencidmetro de plastico condutor e enviado para a entrada analégica
do microcontrolador.

Este corrige, eventualmente, o erro do angulo do detector do curso,
compara a tensao do potencidmetro como valor real x com o valor no-
minal w alimentado pelos bornes 3 e 7 e calcula os incrementos das
grandezas de ajuste = Ay. Dependendo da grandeza e do sentido do
desvio de regulacao (x-w), a valvula do ar de alimentacéo ou do ar de
exaustao comandada por piezo € aberta. O volume do accionamento
integra os incrementos de regulacao para a pressao de regulagao y
que, de modo proporcional, movimenta a barra de accionamento ou o
veio de accionamento. Através destes incrementos de regulagao, a
pressao de regulacao é alterada até que o desvio de regulagao se
torne zero.

Os accionamentos pneumaticos estao disponiveis na versao de efeito
simples e de efeito duplo. Na versao de efeito simples apenas é venti-
lada e arejada uma camara de pressao. A pressao gerada funciona
contra uma mola. Na versao de efeito duplo, duas camaras de pressao
funcionam uma contra a outra. Durante o enchimento de um volume,

o volume contrario é evacuado. Ver diagrama de blocos figura 2-10,
pagina 24.

O algoritmo de regulagéao é um regulador preditivo de cinco pontos
adaptativo (ver figura 2-9, pagina 23).

Em caso de desvios de regulacao grandes, as valvulas sdo comanda-
das com contacto permanente (zona de marcha rapida). Em caso de
desvios de regulacao médios, o comando das valvulas é realizado
através da modulagao do comprimento dos impulsos (zona de marcha
lenta).

Na zona do desvio de regulacao pequeno (zona morta adaptativa) ndo
sao emitidos impulsos de regulagéo. A adaptacao da zona morta e a
adaptacao constante dos comprimentos minimos dos impulsos no fun-
cionamento automatico fazem com que a melhor preciséao de regula-
cao seja alcangcada numa frequéncia de comutacao mais pequena.

Os parametros iniciais sdo determinados durante a fase de iniciacao e
guardados numa memoria nao temporaria. Eles sao, substancialmente,
o percurso de regulacao real com os encostos finais mecanicos, os
tempos de regulagéo, a grandeza da zona morta, etc.

SIPART PS2 Manual do aparelho
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Adicionalmente, durante o funcionamento é determinado constante-
mente a quantidade de mensagens de erro, as alteragdes de direcgao,
bem como o numero de cursos e 0s mesmos sao memorizados a to-
dos os 15 minutos. Estes parametros podem ser consultados e docu-
mentados através dos programas de comunicagao como, p.ex., PDM
e AMS. Em especial, gracas a comparagao do valor antigo com o valor
actual determinado, é possivel obter conclusdes sobre o desgaste do
equipamento (funcao de diagndstico).

A figura 2-10, pagina 24 apresenta o diagrama de bloco para os accio-
namentos de efeito simples e duplo tendo como exemplo um acciona-

mento horizontal.

NOTA

A valvula do ar de exaustao esta sempre aberta no estado sem

corrente.

Bereich negativer Regeldifferenz

Schnellgangzone

Tastverhaltnis
(0 bis 1)

Bereich positiver Regeldifferenz

Schnellgangzone

(Dauerkontakt) (Dauerkontakt)
< | | | | | | | | »
-xd (%) +xd (%)
Ventil 6ffnet Ventil schlie3t

Langsamgangzone <
(variables Tastverhaltnis)

JL T T1

Totzone

L—» Langsamgangzone
(variables Tastverhaltnis)

U UL

Figura 2-9

Bereich negativer Regeldifferenz
Schnellgrenze (Dauerkontakt)

Ventil 6ffnet

Langsamgangzone (variables Tastverhaltnis)
Tastverhéltnis (0 bis 1)

Totzone

Bereich positiver Regeldifferenz
Schnellgangzone (Dauerkontakt)

Ventil schleBt

Langsamgangzone (variables Tastverhaltnis)
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Principio de funcionamento do regulador de cinco pontos

Area da diferenca de regulacéao negativa

Limite rapido (contacto permanente)

Valvula aberta
Zona de marcha lenta (factor de detecgao variavel)
Factor de detecgao (0 até 1)

Zona morta

Area da diferenca de regulagéo positiva
Zona de marcha rapida (contacto permanente)

Valvula fecha

Zona de marcha lenta (factor de detecgao variavel)
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I
|
! ! - - - - %Alimenta a
cao de ar
r,BEl,Al_*3V : EEEE A —Ay1

5

1 Placa de circuito impresso basica com microcontrolador e comutagao de entrada
2 Painel de controlo com display LCD e botbes

3 Unidade de valvula piezo, sempre montada

4 Unidade de valvula sempre montada no posicionador de efeito duplo

5 Mdédulo ly para o posicionador SIPART PS2

6 Mddulo de alarme para trés saidas de alarme e uma entrada binaria

7 Modulo SIA (moédulo alarme dos iniciadores de ranhura)

8 Actuador pneumatico sob esforgo de mola (de efeito simples)

9 Actuador pneumatico sob esforgo de mola (de efeito duplo)

10Curso

Figura2-10  Diagrama de bloco do posicionador electropneumatico, plano de funcionamento

= NOTA

O modulo de alarme (6) e 0 mddulo SIA (7) apenas podem ser utilizados de
forma alternativa.

SIPART PS2 Manual do aparelho
24 A5E00827473-05



Estrutura e funcionamento

2.5 Funcionamento da fungcao HART

Funcao

O posicionador também esta disponivel com a funcionalidade HART
montada. O protocolo HART permite comunicar com o aparelho
através de um comunicador HandHeld®, computador ou aparelho de
programacao. Deste modo, o seu aparelho pode ser configurado, me-
morizar as configuracdes, chamar os dados de diagnostico, apresentar
os valores de medicao online, etc. de forma confortavel. A comuni-
cacao é realizada como modulagao por frequéncia através dos condu-
tores de sinais para o valor de referéncia de 4 a 20 mA.

O SIPART PS2 esta incorporado nas seguintes ferramentas de para-
metrizagao:

e Comunicador HandHeld®
e PDM (Process Device Manager)
e AMS (Asset Management System

¢ Cornerstone (sem valores/fungoes de diagndstico)

NOTA

A operacao do posicionador tem precedéncia em relacao a indicagao
através da interface HART.

A comunicagao € interrompida através de uma falha da energia
auxiliar no posicionador.

2.6 Estado de fornecimento

No estado de fornecimento, o regulador n&o possui qualquer peca de
montagem mecanica. Dependendo do caso de aplicacdo, estas tém de
ser encomendadas e montadas de acordo com o «manual de instrugoes».

De acordo com a encomenda, as respectivas conexdes para a versao
de efeito simples ou duplo estao preparadas de fabrica.

As conex0es pneumaticas localizadas na parte traseira estao fechadas.

SIPART PS2 Manual do aparelho
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2.7 Maddulos opcionais

2.7.1 Montagem dos mddulos opcionais na versao normal e na versao
intrinsecamente segura

Montagem

ey

Abrir o aparelho

26

Para o posicionador na versao normal e na versao intrinsecamente
segura existem os seguintes mddulos opcionais:

- Mbdulo Jy

- Modulo de alarme

- Mdédulo SIA

- Madédulo de contacto do valor limite
- Madédulo de filtro CEM

Os médulos opcionais sao protegidos e fixados de modo mecanico
através de uma cobertura do grupo construtivo ((1), ver figura 2-11,
pagina 27).

NOTA

A caixa tem de ser aberta para a montagem dos mddulos opcionais.
Enquanto o posicionador estiver aberto, o tipo de proteccao IP65 nao
esta garantido.

Para abrir o posicionador, & necessario soltar os quatro parafusos da
tampa da caixa com uma chave Philips.

Separe os cabos de alimentagao eléctrica ou desconecte a tensao.

Remova a cobertura do grupo construtivo (1). Para tal, ambos os para-
fusos (1.1) tém de ser removidos com uma chave de fendas.

NOTA

Para evitar um desgaste antecipado da fixacao através dos parafusos
auto-atarraxadores (1.1), recomendamos o seguinte modo de
procedimento durante a montagem da cobertura do grupo construtivo (1):

1. Rode os parafusos no sentido contrario ao dos ponteiros do reloégio
até sentir que eles engrenaram no passo da rosca.

2. Aperte ambos os parafusos no sentido dos ponteiros do relégio.

SIPART PS2 Manual do aparelho
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1 Cobertura do grupo construtivo 7 Médulo SIA e médulo de contacto do valor limite
1.1 Parafusos de fixacéo 7.1 Parafuso especial

2 Placa de circuito impresso basica 7.2  Disco de regulacdo para A1 (bornes 41 e 42)
21  Parafusos de fixacao 7.3  Disco de regulacéo para A2 (bornes 51 e 52)

3 Médulo J,, com cabo achatado (6) 8 Roda de regulagdo da embraiagem de atrito

4 Mddulo de alarme com cabo achatado (5) 9 Comutador de desmultiplicacao

5 Cabo achatado para médulo de alarme 10  Cobertura de isolamento

6 Cabo achatado para médulo Jy 11 Bloco de valvulas

12 Suporte dos discos de regulacao

Figura 2-11 Montagem dos mddulos opcionais
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2.7.2 Montagem dos moédulos opcionais na versao resistente a pressao

Montagem

ey

/N

Abrir o
posicionador
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Para o posicionador na versao resistente a pressao existem os seguintes
maodulos opcionais:

~ Moédulo Jy

- Modulo de alarme

Os méddulos opcionais sao protegidos e fixados de modo mecanico
através de uma cobertura do grupo construtivo ((1), ver figura 2-12,
pagina 30).

NOTA

A caixa tem de ser aberta para a montagem dos mddulos opcionais.
Enquanto o posicionador estiver aberto, o tipo de proteccéo
IP65/NEMA4x nédo esta garantido.

AVISO

Em atmosferas que possam vir a apresentar um risco de exploséo, o
posicionador na versao resistente a pressao apenas pode ser
alimentado com energia auxiliar eléctrica quando a caixa se encontra
fechada e utilizando o sistema eléctrico aprovado.

As aberturas de passagem para as conexdes eléctricas tém de estar
fechadas com as introducdes de cabos certificadas EEx-d ou com o
bujao certificado EEx-d ou na utilizacao do «sistema de tubagem
Conduit», é necessario estar disposto um bloqueio antideflagrante a
uma distancia maxima de 46 cm (18 polegadas) da caixa.

Ver figura 2-12, pagina 30. Em primeiro lugar, separe os cabos de ali-
mentacao eléctrica ou desconecte a tenséo.

Para abrir 0 posicionador, a fixacao da tampa (12) tem de estar aberta
e a tampa roscada tem de ser desaparafusada.

Depois de soltar os quatro parafusos de fixagédo (13.1), o suporte com-
pleto (13) pode ser removido. Eventualmente, o actuador tem de ser
rodado até ser possivel remover faciimente o acoplamento.

Remova a cobertura do grupo construtivo (1). Para tal, ambos os para-
fusos (1.1) tém de ser removidos com uma chave de fendas.
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Nota

Para evitar um desgaste antecipado da fixacao através dos parafusos
auto-atarraxadores (1.1) localizados ao lado da indicagao, recomen-
damos o seguinte modo de procedimento durante a montagem da
cobertura do grupo construtivo (1):

1. Rode os parafusos no sentido contrario ao dos ponteiros do reloégio
até sentir que eles engrenaram no passo da rosca.

2. Aperte ambos os parafusos no sentido dos ponteiros do relégio.
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Cobertura do grupo construtivo 8 Roda de regulagéo da embraiagem de atrito
1 Parafusos de fixacao 10 Caixa

Grupo construtivo HART 11 Tampa roscada

Médulo J,, com cabo achatado (6) 12 Fixacéo da tampa

Mddulo de alarme com cabo achatado (5) 13  Suporte

Cabo achatado para médulo de alarme 13.1 Parafusos de fixacao
Cabo achatado para médulo Jy

Comutador de desmultiplicacao

NOOAWN 2 =

Figura 2-12 Montagem dos médulos opcionais na versao resistente a pressao

2.7.3 Médulo Jy

Funcao Com o maédulo opcional Jy, € possivel emitir, de forma separada da
poténcia do aparelho basico, a posicao actual do accionamento como
sinal de dois condutores Jy = 4 a 20 mA. Gragas ao comando dinamico
do modulo Jy, este também emite erros de forma auténoma.
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Montagem O modulo Jy (3) € inserido no compartimento inferior do suporte do
grupo construtivo até ao encosto e é conectado a placa de circuito
impresso basica através do cabo achatado de 6 pdlos (6) fornecido
(ver figura 2-11, pagina 27).

2.7.4 Moédulo de alarme

O médulo de alarme contém
e 3 saidas binarias

¢ 1 entrada binaria

Funcao As saidas binarias servem para a emissao de mensagens de erro e
alarmes. A configuracdo é descrita com os parametros 44 até 54 no
capitulo 4.4, pagina 93.

Através do sinal externo que se encontra na entrada binaria (BE2),

o actuador pode ser, p.ex., bloqueado através ou deslocado para as
suas posicoes finais, dependendo da configuragdo. A configuracao é
descrita com o parametro 43 no capitulo 4.4, pagina 93.

O médulo de alarme esta disponivel em duas variantes:

* protegido contra explosao para a conexao a intensificadores de
comutacao conforme a DIN 19234

* ndo protegido contra exploséo para a conexao a fontes de tensao
com um maximo de 35V

As saidas de semicondutores do médulo de alarme comunicam um
alarme (estado do sinal Low), quando sao desactivadas com um valor
6hmico elevado. No sinal de estado High (sem alarme), as saidas sao
condutoras. Gragas ao comando dindmico, as saidas emitem erros de
forma auténoma.

As saidas estao separadas de forma potencial da comutacao basica e
das outras saidas.

A entrada binaria esta disponivel em duas versoes:
e uma vez separada de forma potencial do nivel da tenséo
e uma vez separada de forma potencial dos contactos sem potencial

Ambas estas entradas estao disponiveis como versao de interligacao
l6gica OU.

Montagem O médulo de alarme (4) é inserido por baixo da placa de circuito im-
presso basica do suporte do grupo construtivo até ao encosto e conec-
tado através do cabo achatado de 8 pdlos (5) a placa de circuito im-
presso basica (ver figura 2-11, pagina 27).
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2.7.5 Médulo SIA

Funcao

Montagem

32

O modulo SIA contém:
e uma saida binaria

¢ duas saidas binarias

A saida binaria serve para a emissdo de uma mensagem de erro co-
lectiva (ver médulo de alarme). A saida binaria sem potencial esta con-
cebida como saida de semicondutores com aviso de falhas auténomo.

Ambas as saidas binarias servem para comunicar dois valores limite
de ajuste mecanico (L1, L2) através dos iniciadores de ranhura. Ambas
estas saidas bindrias estao electricamente independentes do restante
sistema electronico.

(médulo de alarme do iniciador de ranhura) Durante a montagem,
proceda da seguinte forma (figura 2-11, pagina 27):

1. Remova todas as conexdes eléctricas da placa de circuito im-
presso basica (2).

2. Solte ambos os parafusos de fixagao (2.1) da placa de circuito im-
presso basica.

3. Desencaixe a placa de circuito impresso basica, dobrando cuida-
dosamente os quatro suportes.

4. Insira 0 médulo SIA (7) de cima até ao guia superior das placas
condutoras do contentor.

5. No guia das placas condutoras do contentor, desloque o médulo
SIA aprox. 3 mm para a direita.

6. Aparafuse o parafuso especial (7.1) através do médulo SIA no
eixo do posicionador (binario de aperto: 2 Nm).

CUIDADO

O pino preso no suporte dos discos de regulacao (12) tem de ser
alinhado com o parafuso especial antes de tocar. Se continuar a
enroscar, os suportes dos discos de regulacao e o parafuso
especial tém de ser rodados em simultdneo para que os pinos
entrem no parafuso especial.

7. Cologue a cobertura de isolamento (10) por cima do médulo SIA
de um lado por baixo da superficie de apoio da placa de circuito
impresso basica na parede do contentor. Os entalhes da cobertura
de isolamento tém de encaixar nas respectivas travessas da pa-
rede do contentor. Coloque a cobertura de isolamento no médulo
SIA, dobrando cuidadosamente as paredes do contentor.

8. Engrene a placa de circuito impresso basica nos quatro suportes
e volte a aparafusar a mesma com ambos os parafusos de
fixacao (2.1).

9. Estabeleca todas as ligagoes eléctricas entre a placa de circuito
impresso basica e as opgdes com os cabos achatados fornecidos
e entre a placa de circuito impresso basica e o potenciémetro com
o cabo do potenciémetro.
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10. Em vez da verséo standard, fixe a cobertura do grupo construtivo
fornecida com ambos os parafusos (1.1).

11. No jogo de placas fornecido, seleccione as placas que ja estao
disponiveis na versao standard da cobertura do grupo construtivo.
Cole as placas seleccionadas na cobertura do grupo construtivo
montada de acordo com a versao standard.

12. Estabeleca todas as ligagoes eléctricas.

Ajuste de ambos os valores limite

ey

NOTA

Conecte um aparelho de indicagdo adequado como, p.ex., o aparelho
de testes do iniciador tipo 2/Ex da Peperl+Fuchs aos bornes 41 e 42
ou aos bornes 51 e 52 do mddulo SIA para poder visualizar o estado
de comutacao dos iniciadores de ranhura.

13. Desloque o accionamento para a primeira posicao mecanica pre-
tendida.

14. Regule manualmente o primeiro disco de regulacao superior (7.2)
até o sinal de saida mudar nos bornes 41 e 42.

15. Desloque o accionamento para a segunda posicao mecanica pre-
tendida.

16. Regule manualmente o disco de regulagao inferior (7.3) até o sinal
de saida mudar nos bornes 51 e 52.

NOTA

Se continuar a rodar o disco de regulagao para além do ponto de
comutagao até ao préximo ponto de conexao, existe a possibilidade de
regular uma alteracéo High-Low ou Low-High.

Para que os discos de regulacado néo possam ser desregulados
acidentalmente durante o funcionamento, eles estao dispostos de
modo a ser dificil a sua deslocacgao. Se tiver problemas durante a
regulacgao, realize a seguinte medida: Abra e feche o accionamentos
varias vezes segurando os discos de regulagdo. Deste modo, a friccao
€ temporariamente reduzida. Depois, & possivel um ajuste mais
simples e sensivel.

2.7.6 Modulo de contacto do valor limite

O modulo de contacto do valor limite contém

¢ Uma saida binaria para a emissao de uma mensagem de erro
colectiva (ver mddulo de alarme).

¢ Dois interruptores para comunicar dois valores limite mecanica-
mente ajustaveis. Ambos os interruptores estao electricamente
independentes do restante sistema electronico.
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Montagem

34

/N

/N

Durante a montagem, proceda do seguinte modo (figura 2-11, pagina 27):

AVISO

Se operar o médulo de contacto do valor limite com tensées

AC > 16 V ou DC > 35 V (baixas tensdes), & necessario proteger a
caixa contra os efeitos mecanicos >1 Joule, caso contrario o tipo de
proteccao IP66 nao esta garantido.

PERIGO

Se o0 modulo for alimentado com baixa tensao, é necessario respeitar
as regras de seguranca gerais antes dos trabalhos no aparelho como,
por exemplo:

1. Desconectar a tensao através de um dispositivo de separacao
colocado na proximidade do aparelho

2. Bloguear contra nova colocagado em funcionamento

3. Determinar que o aparelho ndo conduz tensao

ATENCAO

Os seguintes valores maximos referem-se apenas aos bornes 41 e
42, bem como aos bornes 51 e 52.

Tensao maxima (ndo Ex) AV 250V ou DC 24 V
Corrente maxima (nao Ex) AC/DC 4 A

Tensao maxima (Ex) DC30V

Corrente maxima (Ex) DC 100 mA

Se alimentar um interruptor com uma tenséao reduzida (AC < 16 V ou
DC < 35 V) e alimentar os outros interruptores com baixa tensao, é
necessario isolar duplamente os condutores.

Se operar os interruptores com baixa tensao, é necessario separar 0s
circuitos de baixa tens&o dos circuitos de tensao reduzida.

Para a montagem, proceda do seguinte modo:

1. Remova todas as conexdes eléctricas da placa de circuito im-
presso basica (2).

2. Solte ambos os parafusos de fixacao (2.1) da placa de circuito im-
presso basica.

3. Desencaixe a placa de circuito impresso basica (2), dobrando cui-
dadosamente os quatro suportes.

4. Insira 0 médulo de contacto do valor limite (7) de cima até ao guia
superior das placas condutoras do contentor.

5. No guia das placas condutoras do contentor, desloque 0 médulo
de contacto do valor limite (7) aprox. 3 mm para a direita.

6. Aparafuse o parafuso especial (7.1) no eixo do posicionador através
do mddulo de contacto do valor limite (binario de aperto: 2 Nm).
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CUIDADO

O pino preso no suporte dos discos de regulacao (12) tem de ser
alinhado com o parafuso especial antes de tocar. Para que o pino
seja inserido no parafuso especial, € necessario continuar a
enroscar simultaneamente o suporte dos discos de regulacao e o
parafuso especial.

7. Cologue a cobertura de isolamento (10) por cima do médulo de
contacto do valor limite de um lado por baixo da superficie de
apoio da placa de circuito impresso basica na parede do contentor.
Os entalhes da cobertura de isolamento tém de encaixar nas re-
spectivas travessas da parede do contentor. Coloque a cobertura
de isolamento no médulo de contacto do valor limite, dobrando
cuidadosamente as paredes do contentor.

8. Encaixe a placa de circuito impresso basica nos quatro suportes
e volte a aparafusar a mesma com ambos os parafusos de
fixacao (2.1).

9. Estabeleca todas as ligagoes eléctricas entre a placa de circuito
impresso basica e as opgdes com os cabos achatados fornecidos
e entre a placa de circuito impresso basica e o potenciémetro com
o cabo do potenciémetro.

10. Em vez da versao standard, fixe a cobertura do grupo construtivo
(1) fornecida com ambos os parafusos (1.1).

= NOTA

Para evitar um desgaste antecipado da fixacao através dos parafusos
auto-atarraxadores (1.1), recomendamos o seguinte modo de
procedimento durante a montagem da cobertura do grupo construtivo (1):

* Rode os parafusos no sentido contrario ao dos ponteiros do relégio
até sentir que eles engrenaram no passo da rosca.

¢ Aperte ambos os parafusos no sentido dos ponteiros do relégio.
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= NOTA

Antes da conexao do mddulo de contacto do valor limite, tenha em

atencao que:

* apenas os técnicos qualificados podem conectar e ajustar o
mddulo de contacto do valor limite.

e todos os cabos estdo sem tensao.

¢ o isolamento dos condutores esteja removido de modo a estar
alinhado com o borne durante a conexao dos fios.

* nos condutores as extremidades tém de ser seladas com um
terminal de fio.

¢ 0 didmetro dos condutores de conexao tem de ser conforme a
carga eléctrica permitida.

e atemperatura de funcionamento permitida dos condutores seja
> 25 °C acima da temperatura ambiente maxima.

¢ aversao Ex apenas pode ser operada nos circuitos eléctricos
intrinsecamente seguros com intensificadores de comutacao
permitidos.

Conectar

—

Solte os parafusos (1) na cobertura transparente (2).
Puxe a cobertura transparente (2) até ao encosto dianteiro.

Aparafuse cada cabo no respectivo borne.

Eal A

Desloque a cobertura transparente (2) de volta até ao encosto na
placa de circuito impresso basica.

Aperte o parafuso (1) da cobertura transparente (2).

Fixe os cabos de cada interruptor aos pares com os agrupadores de
cabos (3) fornecidos a bracadeira da placa de circuito impresso.

Figura 2-13  Conectar os condutores
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Ajuste de ambos os valores limite:

1. Desloque o accionamento para a primeira posicao mecanica pre-
tendida.

2. Regule manualmente o primeiro disco de regulacao superior (7.2)
até o sinal de saida mudar nos bornes 41 e 42.

3. Deslogue o accionamento para a segunda posicao mecanica pre-
tendida.

4. Regule manualmente o disco de regulacao inferior (7.3) até o sinal
de saida mudar nos bornes 51 e 52.

NOTA

Para que os discos de regulacdo (7.2 e 7.3) ndo possam ser
desregulados acidentalmente durante o funcionamento, eles estao
dispostos de modo a ser dificil a sua deslocacao. Se tiver problemas
durante a regulacao, realize a seguinte medida: Abra e feche o
accionamentos varias vezes segurando os discos de regulacao. Deste
modo, a fricgdo é temporariamente reduzida. Depois, é possivel um
ajuste mais simples e sensivel.

2.7.7 Médulo de filtro CEM

O posicionador também pode ser operado com um sensor de posicio-
namento externo (potencidémetro ou NCS) (ver pagina 44 «3.3.2 Notas
para a utilizacdo de posicionadores, os quais estao expostos a acele-
racoes ou vibracoes potentes»). Para isso, esta disponivel o médulo
de filtro CEM com o ndmero de encomenda C73451-A430-D23.
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2.7.8 Acessorios

Figura2-14  Bloco de mandmetros (a esquerda para accionamentos de efeito simples, a direita para
accionamentos de efeito duplo)

Bloco de
mandémetros

38

O bloco de mandmetros para os accionamentos de efeito simples
contém dois manometros que estao aparafusados com anéis O na
conexao pneumatica lateral do posicionador. Eles indicam os valores
para a pressao de entrada (ar de alimentacao PZ) e a pressao de
saida (pressao de regulagao Y1).

O bloco de mandmetros para os accionamentos de efeito duplo con-
tém trés mandmetros que estao aparafusados com anéis O na cone-
xao pneumatica lateral do posicionador. Eles indicam os valores para a
pressao de entrada (ar de alimentacao PZ) e a pressao de saida (pres-
sao de regulacao Y1 e Y2).
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3.1

3

Este capitulo descreve todas os preparativos necessarios para o
funcionamento do posicionador.

Identificacao do aparelho (c6digo do modelo)

O numero de encomenda do posicionador encontra-se na chapa de
caracteristicas e na embalagem. Compare estes com o nimero de
encomenda no capitulo 7.2, pagina 135.

A montagem de eventuais moédulos necessarios esta descrita no
capitulo 2.7, pagina 26 deste manual do aparelho.

3.2 Figuras com medidas
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Figura 3-4 Figura com medidas para o posicionador com caixa de metal na versao resistente a pressao
6DR5xx5

3.3 Montagem

Geral

j AVISO
Para evitar ferimentos ou danos mecanicos no posicionador/conjunto
de montagem, deve-se respeitar obrigatoriamente a seguinte
sequéncia de montagem:

1. Montar o posicionador
de forma mecénica deste capitulo

2. Conectar a energia eléctrica auxiliar ver capitulo 3.4, pagina 55
3. Conectar a energia pneumatica auxiliar ~ ver capitulo 3.5, pagina 69
4. Realizar a colocacao em funcionamento  ver capitulo 3.6, pagina 70

Por favor, respeite também a adverténcia na pagina 56!
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ey

NOTA

A pedido do cliente, o posicionador é equipado de fabrica com os
maodulos opcionais necessarios e fornecido completo. Um montagem
posterior dos médulos opcionais apenas deve ser realizado pela
assisténcia técnica.

O posicionador tem de ser montado de forma a que nunca possa
ocorrer uma congelacao do eixo de regulagao do posicionador quando
a temperatura ambiente for baixa, em especial quando o ambiente
circundante é humido.

Os botoes de comando tém de estar tapados com uma cobertura para
evitar uma penetracao de liquidos.

AVISO

Durante a composicao dos componentes, é necessario certificar-se
de que o posicionador é apenas combinado com mdédulos opcionais
homologados para o respectivo ambito de utilizacéo. Isto aplica-se,
em especial, ao funcionamento seguro do posicionador em areas, em
que a atmosfera pode vir a apresentar um risco de explosao (zonas

1 e 2). Neste caso, deve-se respeitar rigorosamente as categorias do
aparelho (2 e 3) e as das suas opc¢oes.

Além disso, é necessario garantir que nao entre 4gua numa caixa
aberta ou numa unido roscada aberta. Isto pode acontecer quando,
p.ex., no local de montagem, o posicionador nao puder ser montado
e conectado na sua forma final.

Em geral, o posicionador apenas deve ser operado com ar comprimido
seco. Por conseguinte, utilize os separadores de agua habituais. Em
casos extremos, € necessario um aparelho de secagem adicional. Isto
€ especialmente importante quando o posicionador é operado a tempe-
raturas ambientais baixas. Por favor, regule o comutador do ar de lava-
gem (no bloco de valvulas, por cima das conexdes pneumaticas) adi-
cionalmente para a posicao «OUT».

Em caso de accionamentos giratoérios, utilize uma consola suficiente-
mente resistente (p.ex. espessura de chapa > 4 mm com reforcos) e,
nos accionamentos horizontais, o conjunto de montagem «acciona-
mento horizontal» ou a montagem integrada.

3.3.1 Indicag6es para utilizacao de posicionadores em ambientes humidos

42

Esta informagdes contém indicacdes importantes para a montagem e
operacao do posicionador em ambientes humidos (chuva frequente e
intensa e/ou precipitacao tropical de longa duracao), em que o tipo de
proteccao IP 65 é insuficiente e, em especial, quando ha perigo de a
agua poder congelar.

Para impedir que, no funcionamento normal, possa correr agua para
dentro do aparelho (p.ex. através dos orificios do ar de exaustao) ou
gue o mostrador ndo seja bem visivel, evite as posigbes de montagem
inapropriadas indicadas na figura 3-5.
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7

N

Figura 3-5 Posicdes de montagem apropriadas e inapropriadas

Se, devido as circunstancias, for obrigado a operar o posicionador
numa posicao de montagem inapropriada, a penetragcao de agua pode
ser evitada através de medidas adicionais.

NOTA

Nunca limpe o posicionador com um aparelho de lavagem a alta
pressao, pois, o tipo de proteccdo IP65 nao é suficiente para tal.

As medidas adicionais necessarias para impedir a penetracdo de agua
dependem da posicao de montagem escolhida e, em caso de necessi-
dade, precisa adicionalmente:

¢ Unido roscada com anel de vedacao (p.ex. FESTO: CK -1/
4-PK-6)

¢ Mangueira de plastico de aprox. 20 a 30 cm (p.ex. FESTO:
PUN- 8X1,25 SW)

e Agrupadores de cabo (quantidade e comprimento dependente das
condicdes locais)

Modo de procedimento

¢ Colocar os tubos de forma que a agua da chuva ou a agua de
condensagao, que escorre pela parte exterior do tubos, pingue
antes de chegar a barra de conexao do posicionador.

¢ Verifique se as vedacgoes das conexdes eléctricas estao bem
colocadas.

* Verifiqgue a vedacao na tampa da caixa em relacdo a danos e
sujidade. Em caso de necessidade, limpe ou substitua.

¢ Se possivel, monte o posicionador de forma a que o silenciador em
bronze sinterizado localizado na parte inferior da caixa aponte para
baixo (posicao de montagem vertical). Caso nao seja possivel, o
silenciador deve ser substituido por uma uniao roscada adequada
com uma mangueira de plastico.
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Montagem da uniao roscada com mangueira de plastico

3.3.2

44

¢ Desenrosque o silenciador em bronze sinterizado do orificio do ar
de exaustéao localizado na parte inferior do aparelho.

¢ Enrosque a unido roscada supracitada no orificio do ar de exaustao.

¢ Monte a mangueira de plastico supracitada na unido roscada e
verifique se esta bem fixa.

¢ Com o agrupador de cabos, fixe a mangueira de plastico a armacao
de modo a que o orificio aponte para baixo.

¢ Assegure-se de que a mangueira nao esta dobrado e que o ar de
exaustao possa escoar livremente.

Indicac6es para a utilizacao de posicionadores sujeitos a
aceleracoes ou vibragoes intensas

ATENCAO

Para a versao com «blindagem resistente a pressao» é valido:
Regule apenas a embraiagem de atrito exterior (8, figura 2-12,

pagina 30). A embraiagem de atrito interior (8, figura 2-11, pagina 27)
esta fixa e nao deve ser regulada na versdo com blindagem resistente a
pressao.

O posicionador electropneumatico SIPART PS2 possui uma embraia-
gem de atrito interior e uma engrenagem comutavel, podendo, assim,
ser aplicada de modo universal em accionamentos giratérios e horizon-
tais. Deste modo, nos accionamentos giratérios nao é preciso ter aten-
¢ao ao ponto zero e, nos accionamento horizontais, ter atencao a uma
montagem simétrica, pois podera regular a area de trabalho posterior-
mente com o auxilio da embraiagem de atrito interior. A engrenagem
comutavel permite a adaptagao adicional do posicionador a cursos pe-
quenos ou grandes.

Em equipamentos sujeitos a elevados esforgos mecénicos como,
p.ex., abas em desprendimento, valvulas com vibracédo e agitacao
intensa, bem como «mpulsos de vapor», ocorrem forcas de acelera-
¢ao elevadas que se podem situar muito acima dos dados especifica-
dos. Em casos extremos, podera haver uma desregulacao da embraia-
gem de atrito.

Para estes caso, o posicionador esta equipado com dispositivo de fixa-
cao para a embraiagem de atrito. Além disso, o ajuste do comutador
de desmultiplicacdo da engrenagem pode ser fixado. Assim, € impe-
dida a desregulagao devido as influéncias supracitadas.

Estes dois modos de regulacao estao sinalizados com simbolos em
placas adicionais (ver figura 3-6, pagina 45). Estas fixagoes apenas
tém de ser realizadas quando sao de esperar aceleragoes extremas ou
vibracdes intensas.
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Modo de procedimento

Depois de ter montado o posicionador e de o ter colocado em funcio-
namento, podera ajustar o binario da embraiagem de atrito da seguinte
forma:

Insira uma chave de fendas normal com aprox. 4 mm de largura
numa ranhura da roda amarela da cobertura do grupo construtivo.

Com a chave de fendas rode a roda amarela para a esquerda, até
sentir que ela engrenou. Assim, &€ aumentado o binario da embraia-
gem de atrito.

Uma embraiagem de atrito fixada pode ser identificada pela fenda
com aprox. 1 mm entre a roda amarela e a roda preta.

Se tiver de proceder a um ajuste do ponto zero, p. ex. apdés uma
substituicao do accionamento, por favor reduza previamente o
binario rodando a roda amarelo para a direita até ao fim. Ap6s o
ajuste do ponto zero, a embraiagem de atrito pode ser fixada como
descrito em cima.

A partir da posicao neutra (estado de fornecimento), o comutador de
desmultiplicagédo pode ser fixado como descrito em seguida:

Regule a roda amarela localizada por baixo dos bornes com uma
chave de fendas de aprox. 4 mm de largura para a esquerda ou
direita de acordo com a posicao escolhida (33° ou 90°) até sentir
que ela engrenou.

Tenha em consideracao que, agora, uma regulacao do comutador
de desmultiplicacdo da engrenagem apenas é possivel depois de
ser solta a fixagao. Por isso, primeiro, é preciso colocar o anel ama-
relo de novo na posicao neutra, se tiver de regular o comutador de
desmultiplicacdo da engrenagem (p. ex. apds uma substituicao de
accionamento).

Embraiagem de atrito

Figura 3-6  Dispositivo de fixacao e retencao
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Deteccao externa
do posicionamento

46

Também sao possiveis casos em que as medidas supracitadas nao
sao suficientes. Isto acontece p. ex. na presenca de vibragdes intensas
e constantes, temperaturas ambiente muito altas ou muito baixas, bem
como radiacao nuclear.

Aqui ajuda a montagem separada do detector de posicao e do regula-
dor. Para tal, encontra-se a disposicdo um componente universal, ade-
quado tanto para accionamento horizontal como giratério.

Necessita do seguinte:

¢ O sistema de deteccao do posicionamento (nimero de encomenda
C73451-A430-D78). Este é composto por uma caixa SIPART PS2
com embraiagem de atrito integrada, potencidmetro montado e di-
versos bujoes e vedagoes.

e ou um sensor NCS sem contacto (p. ex. 6DR4004-6N).
e O regulador, um posicionador em qualquer versao.

¢ O modulo de filtro CEM esta disponivel num conjunto com bragadei-
ras para cabos e unides roscadas para cabos M-20 e possui 0
ndmero de encomenda C73451-A430-D23. O médulo de filtro CEM
tem de ser montado no posicionador. O manual de instalagéo forne-
cido com o moédulo de filtro CEM explica a montagem dos compo-
nentes.

¢ Um cabo de 3 pdlos para unir os componentes.

Este modulo de filtro CEM também deve ser utilizado para a unidade de
regulacdo, quando, em vez do sistema de deteccao da posicao externo
C73451-A430-D78, deve ser utilizado um potenciémetro qualquer mon-
tado no accionamento (valor de resisténcia 10 kQ2) ou um sensor NCS.

AVISO

A versao resistente a pressao nao deve ser operada com um sistema
de deteccao da posicao externo.
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3.3.3 Conjunto de montagem «accionamento horizontal» 6DR4004-8V e
6DR4004-8L

O ambito de fornecimento do conjunto de montagem «Accionamento
horizontal IEC 534 (3 mm até 35 mm)» contém (n.2 de ordem ver
figura 3-7, pagina 49):

e Unid. Denominacao Nota
ordem
1 1 NAMUR angulo de Ponto de unido normalizado para consola de montagem
montagem |IEC 534 com nervura, coluna ou superficie plana
2 1 Arco de tomada Guia o rolo com pino arrastador e roda o brago da
alavanca
3 2 Peca de aperto Montagem do arco de tomada no fuso do accionamento
4 1 Pino arrastador Montagem com rolo (5) na alavanca (6)
5 1 Rolo Montagem com pino arrastador (4) na alavanca (6)
6 1 Alavanca NAMUR Para &mbito de curso de 3 mm até 35 mm
Para ambitos de curso de > 35 mm até 130 mm (néao
incluida no fornecimento) é necessario adicionalmente a
alavanca 6DR4004-8L
7 2 Cavilha U Apenas para accionamento com colunas
8 4 Parafuso de cabeca M8 x 20 DIN 933-A2
sextavada
9 2 Parafuso de cabeca M8 x 16 DIN 933-A2
sextavada
10 6 Arruela de pressao A8 - DIN 127-A2
11 6 Anilha U B 8,4 - DIN 125-A2
12 2 Anilha U B 6,4 - DIN 125-A2
13 1 Mola VD-115E 0,70 x 11,3 x 32,7 x 3,5
14 1 Anilha de presséao A6 - DIN 137A-A2
15 1 Arruela de aperto 3,2 - DIN 6799-A2
16 3 Arruela de pressao A6 - DIN 127-A2
17 3 Parafuso de cabeca M6 x 25 DIN 7984-A2
cilindrica
18 1 Porca sextavada M6 - DIN 934-A4
19 1 Porca quadrada M6 - DIN 557-A4
21 4 Porca sextavada M8 - DIN 934-A4
Tabela 3-1 Ambito de fornecimento do conjunto de montagem «Accionamento horizontal»
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3.3.4 Processo de montagem (ver figura 3-7, pagina 49)

48

1.

10.
11.

12.

Montar as pecas de aperto (3) com parafusos de cabega sexta-
vada (17) e arruelas de pressao (16) no fuso de accionamento.

Deslocar o arco de tomada (2) para cima das ranhuras das pecas
de aperto. Ajustar o comprimento necessario e apertar os parafu-
sos de modo a que o arco de tomada ainda possa ser movido.

Inserir o pino pré-montado (4) na alavanca (6) e montar com a
porca (18), anilha de pressao (14) e anilha (12).

E ajustado o valor de &mbito de curso indicado no accionamento
ou, quando este nao existe como valor de escala, o valor de
escala seguinte. O centro do pino tem de se encontrar no valor da
escala. O mesmo valor pode ser ajustado, mais tarde, durante a
colocacao em funcionamento no parametro 3.YWAY, para indicar
o percurso de ajuste em mm apos a iniciagao.

Montar o parafuso de cabeca sextavada (17), arruela de pressao
(16), anilha (12) e porca quadrada (19) na alavanca.

Deslocar a alavanca pré-montada até ao fim no eixo do posicio-
nado e fixa-la com parafuso de cabeca sextavada (17).

Montar o angulo de montagem (1) com dois parafusos de cabeca
sextavada (9), arruela de pressao (10) e anilha U (11) na parte de
tras do posicionador.

A escolha da fila de orificios depende da largura de lanterna do
accionamento. Neste caso, o pino arrastador (4) deve penetrar no
arco de tomada (29, o mais préximo possivel do fuso, sem tocar
nas pecas de aperto.

Segurar o posicionador com o angulo de fixacado no accionamento
de modo que o pino arrastador (4) seja guiado dentro do arco de
tomada (2).

Aparafusar o arco de tomada.

Preparar as pecas de montagem de acordo com o tipo de acciona-
mento.

Accionamento com nervura: parafuso de cabeca sextavada (8),
anilha (11) e arruela de pressao (10).

Accionamento com superficie lisa: quatro parafusos de cabeca
sextavada (8) com anilha (11) e arruela de pressao (10).

Accionamento com colunas: duas cavilhas U (7), quatro porcas
sextavadas (11) com anilha (11) e arruela de pressao (10).

Fixar o posicionador a lanterna com as pegas de montagem pre-
paradas previamente.

NOTA

Ajustar a altura do posicionador de modo a que a posi¢ao horizontal
da alavanca seja alcangcada o mais perto do centro do curso. Para tal,
€ possivel a orientacao pela escala de alavanca do accionamento. Se
nao for possivel uma montagem simétrica, é preciso assegurar em
qualquer caso que, dentro do &mbito de curso, seja percorrida a
posicao de alavanca horizontal.
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N

\\

versao resistente a pressao:

Figura 3-7 Processo de montagem (accionamento horizontal)
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Montagem na
lanterna com
superficie plana

Montagem na
lanterna com nervura

Montagem na

lanterna com
colunas

,, 7
21
4) | | em caso de
C ) necessidade
Figura 3-7 Processo de montagem (accionamento horizontal) Continuagdo

3.3.5 Conjunto de montagem «Accionamento giratorio» 6DR4004-8D

O ambito de fornecimento do conjunto de montagem «Accionamento giratério» contém (n.2 de
ordem, ver figuras 3-8 e 3-9):

N.2 ordem [ Unid. Denominagao Nota
2 1 Roda de embraiagem | Montagem no veio de confirmacéo da posigcao do
SIPART PS2
3 1 Arrastador Montagem na ponta do veio do accionamento
4 1 Placa multipla Indicacdo da posi¢ao de accionamento, composta de:
41e4.2
41 8 Escala diversas graduacoes
4.2 1 Marca do indicador Ponto de referéncia para a escala
14 4 Parafuso de cabeca DIN 933 - M6 x 12
sextavada
15 4 Arruela de aperto S6
16 1 Parafuso de cabeca DIN 84 - M6 x 12
cilindrica
17 1 Anilha DIN 125 -6,4
18 1 Parafuso sextavado com roda de embraiagem pré-montada
interno
19 1 Chave sextavada para pos. 18
interna
Tabela 3-2 Ambito de fornecimento do conjunto de montagem «Accionamento giratério»

50

SIPART PS2 Manual do aparelho
A5E00827473-05




Preparacéao para o funcionamento

3.3.6 Processo de montagem (ver figura 3-8 e figura 3-9)

SIPART PS2 Manual do aparelho

A5E00827473-05

1.

Aplicar a consola de montagem 3845 VDI/VDE ((9), especifica do
accionamento, ambito de fornecimento do fabricante do acciona-

mento) na parte de tras do posicionador e apertar com parafusos
de cabeca sextavada (14) e arruelas de aperto (15).

Colar a marca do indicador (4.2) na consola de montagem cen-
trada para o orificio de centragem.

Deslocar a roda de embraiagem (2) até ao fim sobre o eixo do
posicionador, puxar aprox. 1 mm para tras e apertar o parafuso
sextavado interno (18) com a chave sextavada interna fornecida.

Aplicar o arrastador (3) na ponta do veio do accionamento e apa-
rafusar com parafuso de cabega cilindrica (16) e anilha (17).

Assentar o posicionador com a consola de montagem cuidadosa-
mente sobre o accionamento, de modo a que o pino da roda da
embraiagem engrene no arrastador.

Centrar a unidade do posicionador/consola de montagem sobre o
accionamento e aparafusar.

(Os parafusos nao pertencem ao material fornecido, sendo parte
integrante da consola de montagem do accionamento!)

Quando a colocagao em funcionamento estiver concluida, de
acordo com capitulo 3.6, pagina 70: deslocar o accionamento para
a posicao final e colar a escala (4.1) de acordo com o sentido de
rotacdo ou ambito giratério na roda da embraiagem (2). A escala é
autocolante!
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4.1

™ beedo do o do 1o

Figura 3-8 Processo de montagem (accionamento giratorio)
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4)

Figura 3-9 Processo de montagem para versao resistente a pressao (accionamento giratério)

SIPART PS2 Manual do aparelho
A5E00827473-05 53



Preparacéao para o funcionamento

CORTEA-B
4.2 14,15

[ 7
15
Posicionador
14,15 N
A
- \\\ T

2 Roda da embraiagem 10  Veio de confirmacao

3 Arrastador 14  Parafuso de cabeca sextavada M6 x 12
4 Placa multipla 15 Arruela de aperto S6

4.1 Escala 16  Parafuso de cabeca cilindrica M6 x 12
4.2  Marca do indicador 17 Anilha

9 Consola de montagem 3845 VDI/VDE 18  Parafuso sextavado interno

Figura 3-10  Posicionador montado para accionamentos giratorios
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Superficie de fixacd
do posicionador

M6

i 4+0,1

Accionamento por oscilacao

@35

11—~

@

._©_ \_!/

| ;
X I
Lo o 1@ @

i o |

FO5-Lkr.- ¢ 50

Figura 3-11 Montagem d

0s accionamentos giratorios, consola de montagem (ambito de fornecimento do

fabricante de accionamento), dimensées

3.4 Conexao eléctrica

ey

NOTA

Os componentes opcionais eventualmente necessarios tém de ser
montados antes da conexao eléctrica (ver capitulo 2.7, pagina 26).

Respeite o seguinte: O comutador de desmultiplicacéo da
engrenagem apenas pode ser regulado com o posicionador aberto.
Por isso, antes de fechar o posicionador, verifique este ajuste.

AVISO

E necessario respeitar as disposicoes do certificado de prova valido
para o seu pais.

Conexao eléctrica em areas com risco de explosao

Durante a conexao eléctrica, € necessario respeitar as disposicoes

e leis nacionais em vigor para as areas com risco de explosao. Na

Alemanha estas sao p.ex.:

- Decreto sobre a seguranca do funcionamento

- Disposicao para a instalacao de unidades eléctricas nas areas com
risco de explosao, DIN EN60079-14 (antiga VDE 0165, T1)

- Certificado de prova do modelo CE

SIPART PS2 Manual do aparelho
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/N

AVISO

Se a verséo intrinsecamente segura tiver sido operada erradamente
com uma tensao de servico mais elevada, o posicionador nao pode
ser mais utilizado para fins intrinsecamente seguros.

Em atmosferas que possam vir a apresentar um risco de exploséo,

o posicionador na versao resistente a pressao apenas pode ser
alimentado com energia auxiliar eléctrica quando a caixa se encontra
fechada e utilizando o sistema eléctrico aprovado.

As aberturas de passagem para as conexdes eléctricas tém de estar
fechadas com as introducdes de cabos certificadas EEx-d ou com o
bujao certificado EEx-d ou na utilizacao do «sistema de tubagem
Conduit», é necessario estar disposto um blogueio antideflagrante a
uma distancia maxima de 46 cm (18 polegadas) da caixa.

Para aumentar a compatibilidade electromagnética (CEM) perante a
radiacao de alta frequéncia, a caixa de plastico esta metalizada por
dentro. Esta blindagem esta ligada as buchas roscadas da figura 3-12,
pagina 56 de modo a conduzir electricidade.

Tenha atencéo, pois esta proteccao apenas pode ser eficaz, se, pelo
menos, uma destas buchas for conectada a componentes (polidos)
condutores de electricidade com equipamentos ligadas a terra.

— Blindagem

Figura 3-12  Placa de fundo
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= NOTA

Por razdes de estanqueidade (tipo de proteccao da caixa IP) e a
necessaria resisténcia a tracgcao, no atarraxamento de cabo M20 x 1,5
padrao, utilize apenas cabos com um diametro de cabo = 8 mm ou,
em caso de didmetros inferior, um conjunto de vedagao adequado.

Numa versao NPT, o posicionador é fornecido com um adaptador.
Assegure-se de que, durante a aplicacdo de um pendant no
adaptador, ndo seja excedido o binario max. admissivel de 10 Nm.

NOTA para a utilizacado na zona 2:

Em funcionamento normal, os meios operacionais que nao produzem
faisca para a zona 2 ndo devem ser conectados nem desconectados
qguando se encontram sob tensao.

Contudo, durante a instalagao ou para fins de reparacao, o
posicionador também pode ser conectado ou desconectado sob
tensao (ver também certificado para a zona 2).

NOTA para operagcao com dois condutores

Nunca conecte a entrada de corrente (bornes 6 e 7) a fonte de tensao,
pois, de contrario, o posicionador podera ser destruido.

Utilize sempre uma fonte de corrente com uma corrente de saida
maxima de 20 mA.

Para a conservagao da energia auxiliar, a corrente de entrada deve
serde = 3,6 mA.

3.4.1 Conexao na versao nao intrinsecamente segura e resistente a pressao

Aparelho base

+ 4a20mA 6DR50x0-xNxxx

6DR5011-xNxxx
6DR51x0-xNxxx
6DR5111-xNxxx
Entrada binaria 1 6DR50x5-xExxx
6DR51x5-xExxx

Posicionador

i

sleplp

L HART-Communicator  Apenas para:

6DR51x0-xNxxx
6DR5111-xNxxx
6DR51x5-xExxx

Figura 3-13 Conexao de 2 condutores
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5 | Posicionador  6DR53x0-xNxxx
* 4a20 ”lA T 6DR52x5-xExxx
"F v B6DR53x5-XExxx
| Tj
J | —
\
\ ] V
| o A
- \ (7|
? \ 8 B
| S L
| | \ 10 (" Entrada binéria 1
[T 1

HART-Communicator ~ Apenas para:
6DR52x5-XxExxx

Figura 3-14 Conexao de 2 condutores

+ —
T Posicionador ~ 6DR53x0-Nxxx
18a30V 2 6DR52x5-Exxx
% 6DR53x5-Exxx
il sl
w \
‘ 0/4 220 mA \
+ T/ a20m | 6_ . %
) 2 A
_— s
J i ? 8 |
. —{o | T
\ \ \7 10| t+ | Entrada binaria 1
[ T1

HART-Communicator  Apenas para:
6DR52x5-xExxx

*) apenas para conexao de trés condutores

Figura 3-15 Conexao de trés/quatro condutores

SIPART PS2 Manual do aparelho
58 A5E00827473-05



Preparacéao para o funcionamento

Saida de corrente

N
61 E
<35V
Un 62 /J
+
Médulo J
Y
— 6DR4004-8J

Figura 3-16 Modulo Jy 6DR4004-8J

Entradas e saidas binarias

Médulo de alarme

6DR4004-8A
+13V |+ —
T <30V 1_1 ad
=1
+45V — ] BE2
— +3V

21
22|
1K
I Bl
35V .
32 H Mensagem de erro

1K

+
ﬂ 35V

il Valor limite A1

[8]2]
N |[=

1K

+ —
g 35V :—; 1 T | Valor limite A2

Figura 3-17 Modulo de alarme 6DR4004-8A
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Médulo SIA

Médulo SIA
6DR4004-8G

+ | 2K1
ﬂ 8,2V 31 H

] 10K

Mensagem de erro

8,2V == \/alor limite A1

8,2V == \/alor limite A2

|
i

Intensificador de comutacéo segundo
+
N | =
| 82|

DIN EN 60947-5-6
=+
+
gla]

Figura 3-18 Maodulo SIA 6DR4004-8G

Modulo de contacto do valor limite

Maodulo de contacto do valor limite
6DR4004-8K
ﬂ N | 2K1
max.DC 82V 3L 7,0 H Mensagem de erro
_ 32
iz» + max. AC250V }|—
DC 24 V :—; B Valor limite A1
= AC/DC 4 A —
iz» * max. AC250V |— oA —
51 .
DC 24V E T Valor limite A2
= AC/DC 4 A —

Figura 3-19 Modulo de contacto de valor limite 6DR4004-8K (ndo EEXx)
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3.4.2 Conexao para versao intrinsecamente segura

= NOTA

Como circuitos eléctricos de energia auxiliar, de comando e de sinal
apenas devem ser conectados circuitos eléctricos intrinsecamente
seguros homologados.

Aparelho base

Area sem perigo Area com perigo de explosao area zona 1 ou zona 2
de exploséo
L]
EEx * 4a20mA — E
' (6 | / Posicionador ~ 6DR5010-xExxx
7 6DR5020-xExxx
J 8 | 6DR5011-xExxx
. [ O |
—9
\71—0 i) Entrada binaria 1
Fonte de alimentagao | H
intrinsecamente
segura
Figura 3-20 Conexao de dois condutores, EEx i
Area sem perigo Area com perigo de explosao zona 1 ou zona 2
de explosao
)
TET Posicionador  6DR5210-xExxx
EEx + 4a20mA 3| 6DR5220-XExxx
' R 6DR5211-xExxx
| ]
\ | O
J ' \
Fonte de } ] V
alimentacéo | 6 A
intrinsecamente ' ‘ (7|
segura ? ‘ 8 |
‘ R
, } } \ ?—0 Jﬁ Entrada binaria 1
. [T1
111
LT T
HART-Communicator
)
[T 1]

Figura 3-21 Conexao de dois condutores, EEx i
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Area sem perigo Area com perigo de explosao zona 1 ou zona 2
de exploséo
]
EE + 18a30V |
X , 2 Posicionador  6DR5210-xExxx
T 6DR5220-xExxx
2 6DR5211-xExxx
u | -. — ]
o g =R
! |
EEx + 4a20mA 1 — E
I ? | 6_ /
"/‘) , | *) L7_ A
| Py
J ' ; T 8 |
\ - 19 I s
\ | \ PN Entrada binaria 1
| | l H
]
| |
Fontes de
alimentacao [T
intrinsecamente | |11
seguras LLL]
HART-Communicator
.
[T 11 *) Apenas para conexao de trés condutores

Figura 3-22 Conexao de trés/quatro condutores, EEX i

SIPART PS2 Manual do aparelho
62 A5E00827473-05



Preparacéao para o funcionamento

Split-Range

Energia auxiliar

L+

+18a30V

EEx
M

EEx | Y

+ 0/4a20 mA

[en]# [0 ]

Fontes de alimentacao
intrinsecamente seguras

I M

Ambito de
ajuste
completo ly

iy
-
|

N

—
slefe[~o

Aparelho 1

Posicionador

6DR5210-xExxx
B6DR5220-xExxx
6DR5211-xExxx

Ambito de ajuste 1

BE1

T

[ [2 ][]

ol

Area sem perigo
de explosao

Nl

—
[sle[[~]o]

Aparelho 2

Posicionador

6DR5210-xExxx
B6DR5220-xExxx
6DR5211-xExxx

Ambito de ajuste 2

BE1

Area com perigo de explosao zona 1 ou zona 2

Figura 3-23 Conexao em série de 2 posicionadores, p.ex. Split-Range (energia auxiliar abastecida
separadamente), EExi
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Saida de corrente

Area sem perigo de explosao Area com perigo de explosao zona 1 ou zona 2
)
EEx
: S 61 B/
u
H U 62 ]
)
Modulo Jy
* X 6DR4004-6J
-
)
Fontes de alimentacao
intrinsecamente seguras

Figura 3-24 Modulo Jy 6DR4004-6J, EEx i

Entradas e saidas binarias

Area sem perigo de explosao Area com perigo de explosao zona 1 ou zona 2

Médulo de alarme

6DR4004-6A
]
T - m
<252V ' (1] ?
EEx [ 12] =1 |— BE2
] —
\ 21 + 3V
Intensificador de 22]
comutacéo 771 + ! | 2K1
intrinsecamente ]
seguro - 82V % H Mensagem de erro
segundo DIN X . £
EN 60947-5-6
771 N | 2K1
82V | AU ok 1 T | Valor limite A1
EEx | 42 ]

N
A
N

82V 17 Valor limite A2

EEx '

=+

+

kz]
(1
al

Figura 3-25 Médulo de alarme 6DR4004-6A, EEx i

SIPART PS2 Manual do aparelho
64 A5E00827473-05



Preparacéao para o funcionamento

Médulo SIA
Area sem perigo de explosao Area com perigo de explosao zona 1 ou zona 2
. Modulo SIA
6DR4004-6G
Intensificador de 2K1
comutacéo ﬂ * : ™
o 31
intrinsecamente 8,2V — L] 10K H Mensagem de erro
seguro segundo EEX 32

DIN EN 60947-5-6

+ - —
g ZINE _
82v ! —— =mm Valor limite A1
EEx 42 v/
ﬂ + —
EE 82V :—; @ . m= \/alor limite A2
X T

i

Figura 3-26 Modulo SIA 6DR4004-6G, EEX i

Modulo de contacto do valor limite

Area sem perigo de exploséo Area com perigo de explosao zona 1 ou zona 2
Intensificador de .
comutacao
intrinsecamente Maodulo de contacto do valor limite
seguro segundo 6DR4004-8K
DIN EN 60947-5-6 .
ﬂ N | 2K1
4 31
e max.lDC 82V 32| 10K H Mensagem de erro
L]
3 N I |
41
Umax DC 30 V 22 T Valor limite A1
= Imax 100 A |—
|
+ [
— %
1
ﬂ Umax DC 30 V % T Valor limite A2
= Imax 100 mA —

Figura 3-27 Modulo de contacto de valor limite 6DR4004-8K (EEx i)
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3.4.3 Conexao na versao tipo de proteccao antideflagrante «n»

Aparelho base

Area sem perigo
de exploséo

Area com perigo de explosao zona 2

4220 mA — E
[ 6 | @ / Posicionador ~ 6DR5010-xGxxx
7 6DR5020-xGxxx
8 | 6DR5011-xGixxx
\ ?—0 i) Entrada binaria 1
| o

Figura 3-28 Conexao de dois condutores, EEx n

Area sem perigo

Area com perigo de explosao zona 2

de exploséo
TDT Posicionador  6DR5210-xGxxx
* 4220 mA 3] 6DR5220-xGxxx
"F 2 6DR5211-xGxxx
| Tj
J | [
|
| ] 7
| o A
| |7 |
? \ 8 |
} 1 \ ?z Jﬁ Entrada binaria 1
[ 11
(|
L[]
HART-Communicator
[T 11

Figura 3-29 Conexao de dois condutores, EEx n
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Area sem perigo Area com perigo de exploséo zona 2
de exploséo
.
+ —
. e Posicionador ~ 6DR5210-Gxxx
18a30V 2 6DR5220-Gxxx
% 6DR5211-Gixxx
) ——
il I sl
'+ 0/4a20mA [
b B
* , |0 | A
) | ‘ *) L77_
J MR 8 |
} } \ 9 _ i) Entrada binaria 1
, —{10] 23
[ T1
T 11
[ (.
HART-Communicator
.
LT 1] B R
*) Apenas para conexao de trés condutores

Figura 3-30 Conexao de trés/quatro condutores, EEx n

Saida de corrente

Area sem perigo de explosao

Area com perigo de explosao zona 2

Un

=30V

62

61 E
- 7

Médulo Jy
6DR4004-6J

Figura 3-31 Modulo Jy 6DR4004-6J, EEx n
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Entradas e saidas binarias

Area sem perigo de explosao Area com perigo de explosao zona 2
' Modulo de alarme
6DR4004-6A
+ ] |
J [ 11| H
12 =1 —— BE2
, ]
7? +3V
. B
,7.7 + | 2K1
31
82V , 32| o 10 H Mensagem de erro
-ZZ + . | 2Kt
82V | 41 T .
’ 42 10K 1 Valor limite A1
! | <
ﬂ + | 2K1
51
82V , (5o | 10K 17 Valor limite A2
Figura 3-32 Médulo de alarme 6DR4004-6A, EEx n
Médulo SIA
Area sem perigo de explosao Area com perigo de explosao zona 2
X Médulo SIA
6DR4004-6G
]
ﬂ + [ 2K1
31
8.2V - Mensagem de erro
S R ’

+ - —
) 82V | 41 | [ Valor limite A1
42
ﬂ + —
82V :—; @ 9 == \/alor limite A2

al

Figura 3-33 Mdédulo SIA 6DR4004-6G, EEx n
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3.5 Conexao pneumatica

/N

AVISO

Por raz6es de seguranga, apds a montagem, a energia auxiliar
pneumatica apenas pode ser abastecida se, com o sinal eléctrico
presente, o posicionador estiver comutado para o nivel de operacao
manual P (estado de fornecimento, ver figura 4-4, pagina 90).

NOTA

Ter atencao a qualidade do ar! Ar industrial, isento de 6leo, teor de sélidos
< 30 um, ponto de orvalho sob pressao 20 K sob a temperatura ambiente
mais baixa (ver capitulo 6 «Dados técnicos», pagina 127).

¢ Se necessario, conecte o bloco de manémetros para pressao do ar
de alimentacao e a pressao de regulacao.

e Conexao através da rosca fémea G 1/4 DIN 45141 ou 1/4“ NPT:

Pz Ar de alimentacéo 1,4 até 7 bar

Y1 Presséo de regulagcao 1 para accionamentos de efeito
simples e de efeito duplo

Y2 Presséo de regulacao 2 para accionamentos de efeito duplo

E Saida do ar de exaustao (event. remover silenciador)

ver figura 2-4 e 2-5, pagina 19.

¢ Posicao de seguranca em caso de falha da energia auxiliar
eléctrica:

de efeito simples: Y1  sem ar
de efeito duplo: Y1  pressao de ajuste max.
(pressao do ar de alimentacao)
Y2 semar

e Conecte a pressao de ajuste Y1 ou Y2 (apenas em accionamentos
de efeito duplo) de acordo com a posicao de seguranga pretendida.

e Conecte o ar de alimentacéo a Py.

NOTA

Para que os accionamentos pneumaticos sob carga de mola possam
aproveitar adequadamente o percurso de ajuste maximo possivel, a
pressao de alimentacao tem de ser suficientemente superior a pressao
final maxima necessaria do accionamento.

Apbés a montagem das conexdes pneumadticas, verifique a
estanqueidade de todo o equipamento. Pois uma eventual fuga levaria,
para além do consumo constante de ar, também a que o posicionador
tente constantemente corrigir o desvio de posicao. Ao longo do tempo,
isto leva a um desgaste precoce de toda a unidade de regulagao.

SIPART PS2 Manual do aparelho

A5E00827473-05

69



Preparacéao para o funcionamento

3.6 Colocacao em funcionamento

Depois de ter montado o posicionador a um accionamento pneumatico,
€ necessario abastecer o mesmo com energia auxiliar pneumatica e
eléctrica.

Em seguida, podera adaptar o posicionador ao respectivo acciona-
mento, através da sua parametrizagao e iniciacao.

Sem iniciagdo, o posicionador encontra-se no modo manual P
(eventualmente, isto também pode ser alcancado através de
«PRST») — «NOINI» pisca.

A iniciagao pode ser feita de 3 formas:

¢ Iniciagcao automatica
A iniciacao é feita automaticamente. Neste caso, o posicionador
determina, sucessivamente, entre outras coisas, o sentido de
accao, o percurso de regulacao ou angulo de rotagcao, os tempos de
regulacao do accionamento e adapta os parametros de regulagao
ao comportamento dinAmico do accionamento.

* Iniciacao manual
O percurso de regulagao ou angulo de rotacdo do accionamento
pode ser ajustado manualmente, os restantes parametros sao
determinados automaticamente tal como acontece na iniciacao
automatica. Esta funcao é util nos accionamentos com encostos
finais macios.

¢ Copiar dados de iniciagao (substituicao do posicionador)
E possivel copiar os dados de iniciagao de um posicionador e
grava-los noutro posicionador. Isto permite a substituicdo de um
aparelho danificado sem ter de interromper 0 processo em curso
devido a uma iniciagéo.

Antes da iniciacao, é necessario predefinir apenas alguns parametros
para o posicionador. Os restantes estao predefinidos de modo que, em
casos normais, nao tém de ser alterados. Se respeitar os pontos se-
guintes, nao tera problemas com a colocagao em funcionamento.

Os possiveis modos de funcionamento e parametros, bem como as
suas possibilidades de regulacao e efeitos encontram-se descritos no
capitulo 4, pagina 87 Operagao.

NOTA

Respeite o seguinte: Durante a iniciacdo, a pressao de servico deve
ser, no minimo, um bar mais elevada do que a necessaria para
fechar/abrir a valvula.

Respeite o seguinte: O comutador de desmultiplicacéo da
engrenagem apenas pode ser regulado com o posicionador aberto.
Por isso, antes de fechar a caixa, verifique este ajuste.

3.6.1 Preparativos para accionamentos horizontais

70

1. Monte o posicionador com o conjunto de montagem adequado (ver
capitulo 3.3.3, pagina 39).
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= NOTA

E extremamente importante a posicao do comutador de
desmultiplicacdo da engrenagem (8, figura 2-2, pagina 17) no

posicionador:

Curso Alavanca Posicao do comutador de
desmultiplicacao da engrenagem

5a20 mm curta 33° (isto &, em baixo)

25 a 35 mm curta 90° (isto é, em cima)

40 2 130 mm comprida 90° (isto é, em cima)

Desloque o pino arrastador (4, figura 3-7 (pagina 49) 2) sobre a
alavanca (6, figura 3-7, 2) para a posicao de escala correspon-
dente ao curso nominal ou a posicao de escala seguinte, e enros-
que o pino arrastador com a porca (18, figura 3-7, 2).

Ligue o accionamento e o posicionador com as condutas
pneumaticas, e abasteca o posicionador com energia auxiliar
pneumatica (figura 2-4 e 2-5, pagina 19).

Conecte uma fonte de corrente ou de tensao adequada (ver figura
3-13, pagina 57 e figura 3-20, pagina 61).

Agora, o posicionador encontra-se no modo manual «P». Na linha
superior do mostrador, € indicada a tens&o actual do potenciémetro
(P) em por cento, p.ex.: «P12.3», e na linha inferior pisca «NOINI»:

P315

NN
JAL I

Verifique em todo o &mbito de ajuste se a mecéanica funciona livre-
mente, regulando o accionamento com os botdes A\ e \/ e des-
locando-o para a respectiva posigao final.

= NOTA

Podera regular o accionamento rapidamente carregando
adicionalmente a outra seta de direccao, enquanto carrega na seta de
direccao escolhida em primeiro lugar.
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Em seguida, desloque o accionamento para a posicao horizontal da
alavanca. No mostrador deve ser visivel um valor entre P48.0

e P52.0. Se tal ndo acontecer, a embraiagem de atrito (8, figura 2-11,
pagina 27 ou em caso de versao com «blindagem resistente a pres-
sao» 8, figura 2-12, pagina 30) até que seja indicado «P50.0» com a
alavanca na horizontal. Quanto maior for a precisdo com que acertar
no valor, maior sera a precisao com que o posicionador pode deter-
minar o percurso.
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ATENCAO

Para a versao com blindagem resistente a pressao aplica-se:
Regule apenas a embraiagem de atrito exterior (8, figura 2-12,
pagina 30). A embraiagem de atrito interior (8, figura 2-11, pagina 27)

esta fixa e nao deve ser regulada na versdo com blindagem resistente
a pressao.

3.6.2 Iniciacao automatica dos accionamentos horizontais

72

Se conseguir deslocar o accionamento correctamente, deixe-o parar
numa posicao média e inicie a iniciagao automatica:

1. Pressione o botdo do modo de operacao mais de 5 segundos.
Assim, acedera ao modo de operacao Configurar.

| bAY

| \/l l
|

2. Mude para o segundo parametro carregando brevemente no botao

do modos de operacao .

Indicacao:
33‘:’ 9

VI /[
H M_H_ 1

NOTA

Este valor tem de corresponder obrigatoriamente com o ajuste
do comutador de desmultiplicacéo da engrenagem (8, figura 2-2,
pagina 17) (33° ou 90°).

3. Com o botéo do modo de operacao , comute para a seguinte

indicacao:

Este pardmetro apenas deve ser ajustado se, no final do processo
de iniciagao, pretender visualizar o curso total calculado em mm.
Para tal, escolha no mostrador o mesmo valor que ajustou com o
pino arrastador na escala da alavanca.

4. Com o botao do modo de operagéo , comute para a seguinte

indicacao:
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OFF

3 VLAY

5. Inicie a iniciagao carregando no botdo /\ durante mais de
5 segundos.

Indicacao:
%trt

IN(ET
IR

]
Il

Durante o processo de iniciacao € indicado no mostrador inferior,
sucessivamente, «<RUN1» até «<RUN5» (ver também o diagrama de
estrutura figura 3-35, pagina 81 até figura 3-38, pagina 84).

NOTA

De acordo com o accionamento, o processo de iniciagdo pode
demorar até 15 min.

O processo de iniciacao esta concluido quando for exibida a seguinte
indicacao:

r

0
N

Depois de se carregar brevemente no botdo do modo de operacéo
€ exibido o seguinte:

L‘ TN T
(WA

Para sair do modo de operacao Configurar, prima

o botdo do modo de operacao mais de 5 segundos. Apds aprox.
5 segundos é indicada a versao do software. Depois de libertar o botao
do modo de operacao, o aparelho encontra-se no modo manual.

NOTA

Podera interromper uma iniciagdo em curso a qualquer momento
carregando no botao do modo de operacédo. Os ajustes feitos até ao
presente permanecem inalterados. Apenas quando fizer um «Preset»
€ que todos os parametros sao repostos para os valores ajustados na
fabrica.
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3.6.3 Iniciacao manual dos accionamentos horizontais

Decurso da
iniciacao manual
em accionamentos
horizontais

74

Com esta funcgao é possivel iniciar o posicionador sem que acciona-
mento embata com forca no encostos finais. As posicdes de arranque
e final do percurso de ajuste séo definidas manualmente. Os restantes
passos da iniciagao (optimizacao dos parametros de regulacao) decor-
rem automaticamente tal como na iniciacao automatica.

1. Realize os preparativos para os accionamentos horizontais de
acordo com capitulo 3.6.1, pagina 70. Assegure-se especial-
mente, através da deslocacdo manual de todo o percurso de
ajuste, de que as regulagoes de potenciémetro indicadas se
encontram entre o ambito admissivel de P5.0 e P95.0.

2. Carregue no botao do modo de operacgdo L\ durante mais de
5 segundos. Assim acedera ao modo de operagao Configurar.

| bRy

! \/I‘l

3. Mude para o segundo parametro carregando brevemente no
botdo do modo de operacao . E exibida uma das seguintes

indicacoes:
33" ) 9

VL) Vi)
1 ILII_ 0

NOTA

Este valor tem de corresponder obrigatoriamente ao ajuste do
comutador de desmultiplicagdo da engrenagem (33° ou 90°).

4. Com o botao do modo de operagéo , comute para a seguinte

indicacao:
OFF

3 VTV
AN

Este pardmetro apenas deve ser ajustado se, no final do processo
de iniciagc&o, pretender visualizar o curso total calculado em mm.
Para tal, escolha no mostrador 0 mesmo valor que ajustou com

o pino arrastador na escala da alavanca ou o seguinte maior nas
posicoes intermédias.
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5. Carregando duas vezes no botdo do modo de operacao ,

comute para a seguinte indicagao:

no

5 TN TIM
LIV L)

6. Inicie a iniciacao carregando no botao incremental /\ durante

mais de 5 segundos.

Indicacao:
%brt

N1 T
1IN

M
I

7. Apds 5 segundos, a indicacdo muda para:

P3c3

VICNITT o
[ R

(A indicacao da posicao do potenciémetro esta, aqui e nos
exemplos seguintes, apenas apresentada a titulo de exemplo).
Com o botéo incremental 4\ e decremental N/, desloque o
accionamento para a posicao que pretender definir como a
primeira das duas posicoes finais. Depois, carregue no botao do
modos de operagao . Assim, a posicao actual & gravada como
posicao final 1 e é comutado para o passo seguinte.

NOTA

Se, na linha inferior, for exibida a mensagem «RANGE», a posicao
final escolhida encontra-se fora do ambito de medicao admissivel.
Existem diversas formas de corrigir o erro:

» Desloque a embraiagem de atrito até ser exibido «OK» e carregue no
botdo do modo de operacao, ou

e desloque-se para outra posicao final usando o botao incremental ou
decremental, ou

e interrompa a iniciagdo carregando no botdo do modo de operagao.
Neste caso, tera de mudar para o0 modo manual P € corrigir o percurso
de ajuste e a deteccao de percurso de acordo com o passo 1.
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8. Se 0 passo 7 foi realizado com éxito, € apresentada a seguinte

paay

VNI
0

Com o botdo incremental /\ e decremental V desloque o
accionamento para a posicao que pretender definir como a
segunda posicéo final. Depois, carregue no botao do modos de
operacao . A posicao actual é gravada como posicao final 2.

= NOTA

Se, na linha inferior, for exibida a mensagem «RANGE», a posicao
final escolhida encontra-se fora do ambito de medigao admissivel.
Existem diversas formas de corrigir o erro:

e desloque-se para outra posicao final usando o botao incremental ou
decremental, ou

e interrompa a iniciagdo carregando no botdo do modo de operagao.
Neste caso, tera de mudar para 0 modo manual P € corrigir o percurso
de ajuste e a deteccao de percurso de acordo com o passo 1.

= NOTA

Se for exibida a mensagem «Set Middl», o brago de alavanca tem de
ser deslocado para a posicao horizontal com o botao incremental e
decremental e, depois, tem de ser carregado o botdo do modo de
operacgao. Assim, € ajustado o ponto de referéncia da correcgao
sinusoidal nos accionamentos horizontais.

9. O resto da iniciacao decorre automaticamente. Na linha inferior do
mostrador é exibido sucessivamente «<RUN1» até «<RUN5».
Quando a iniciacao tiver sido concluida com éxito, € exibida a
seguinte indicagao:

Na primeira linha é exibido adicionalmente o curso calculado em mili-
metros, caso o comprimento de alavanca tiver sido introduzido com o
parametro 3 YWAY.

Carregando brevemente no botdo do modo de operacéo [Y\| é exibido
na linha inferior novamente 5 INITM. Assim, encontra-se novamente no
modo de operacao Configurar.

Para sair do modo de operagao Configurar prima o botdo do modo de
operacao durante mais de 5 segundos. Apo6s aprox. 5 segundos é
exibido o estado do software. Depois de libertar o botdo do modo de
operacao, o aparelho encontra-se no modo manual.
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3.6.4 Preparativos para accionamentos giratorios

ey

NOTA

Especialmente importante: No posicionador, coloque o comutador
de desmultiplicagdo da engrenagem (8, figura 2-2, pagina 17) na
posicao 90° (angulo de regulacao habitual para accionamentos
giratorios).

1. Monte o posicionador com o conjunto de montagem adequado
(ver capitulo 3.3.5, pagina 50).

2. Ligue o accionamento e o posicionador com as condutas
pneumaticas, e abasteca o posicionador com energia auxiliar
pneumatica (figura 2-4 e 2-5, pagina 19).

3. Conecte uma fonte de corrente ou de tensao adequada (ver figura
3-13, pagina 57 e figura 3-20, pagina 61).

4. Agora, o posicionador encontra-se no modo manual «P». Na linha
superior do mostrador é indicada a tensao actual do potenciémetro
(P) em %, p.ex.: «<P12.3» e na linha inferior pisca «NOINI>»:

P315

A
JAL I

5. Verifigue em todo o &mbito de ajuste se a mecénica funciona livre-
mente, regulando o accionamento com os botdes A\ e \/ e des-
locando-o para a respectiva posicao final.

NOTA

Podera regular o accionamento rapidamente carregando adicional-
mente a outra seta de direccao, enquanto carrega na seta de direccao
escolhida em primeiro lugar.

3.6.5 Iniciacao automatica dos accionamentos giratérios

Se conseguir percorrer correctamente o ambito de ajuste do acciona-
mento, deixe-o parar numa posicao média € inicie a iniciagao au-
tomatica:

1. Pressione o botdo do modo de operacéo [\ durante mais de
5 segundos. Assim, acedera ao modo de operacao Configurar.

HAY

VoI T
VOV

2. Regule o parametro com o botdo \/ para «turn»
Indicacao:
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turn
| VFL
3. Mude para o segundo parametro carregando brevemente no botao do
modo de operacao . Este foi ajustado automaticamente para 90°.
Indicacao:

\/ |
.!-7.

4. Com o botao do modo de operagéo , comute para a seguinte

indicacao:
no
L, IN(1 T
LN
5. Inicie a iniciacao carregando no botao /\ durante mais de
5 segundos.
Indicacao:

SErt

IN(ET
IR

]
I

|

Durante o processo de iniciagao € indicado, no mostrador inferior, su-
cessivamente, <RUN1» até <RUN5» (ver também o diagrama de es-
trutura figura 3-35, pagina 81 até figura 3-38, pagina 84).

= NOTA

De acordo com o accionamento, o processo de iniciagéo pode
demorar até 15 min.

O processo de iniciacao esta concluido quando for exibida a seguinte

indicagao: 9 3 5 0

l‘ll\ll‘ll

oz

O valor superior indica o angulo de rotacdo completo do accionamento
(exemplo 93,5°).

Depois de se carregar brevemente no botdo do modo de operagao

€ exibido o seguinte: 9 3 5 0

L‘ TN T
(WA
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Para sair do modo de operacéo Configurar, prima o botdo do modo de
operacao durante mais de 5 segundos. Ap6s aprox. 5 segundos é
indicada a versao do software. Depois de libertar o botdo do modo de
operacao, o aparelho encontra-se no modo manual.

NOTA

Podera interromper uma iniciagdo em curso a qualquer momento
carregando no botao do modo de operacédo. Os ajustes feitos até ao
presente permanecem inalterados. Apenas quando fizer um «Preset»
€ que todos os parametros sao repostos para os valores ajustados na
fabrica.

3.6.6 Iniciacao manual dos accionamentos giratorios

Decurso da
iniciacao manual
nos accionamentos
giratorios

Com esta funcgao é possivel iniciar o posicionador sem que acciona-
mento embata com forca no encostos finais. As posicdes de arranque
e final do percurso de ajuste séo definidas manualmente. Os restantes
passos da iniciagao (optimizacao dos parametros de regulacao) decor-
rem automaticamente tal como na iniciacao automatica.

1. Realize os preparativos para accionamentos giratérios de acordo
com capitulo 3.6.4, pagina 77. Assegure-se especialmente,
através da deslocacdo manual de todo o percurso de ajuste, de
que as regulacdes de potenciémetro indicadas se encontram
entre 0 ambito admissivel de P5.0 e P95.0.

2. Carregue no botao do modo de operacgdo L\ durante mais de
5 segundos. Assim acedera ao modo de operagao Configurar.

Indicacao:
| VFLT
3. Com o botdo decremental \/ coloque o pardmetro YFCT em

«turn».
Indicacao:

':urn

| VT
| LI

4. Mude para o segundo parametro carregando brevemente no
botdo do modo de operagéo .

Indicacao:
n
90°
c

V)
L
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= NOTA

Tenha atencgéo para que o comutador de desmultiplicagao da
engrenagem se encontre na posicao 90°!

Carregando duas vezes no botao do modo de operacao ,
comute para a seguinte indicagao:

no

5 TN TIM
LIV L)

Os seguintes passos sao idénticos aos passos 6) até 9) da
iniciacao dos accionamento horizontais.

Quando a iniciagao tiver sido feita com éxito, & exibido o primeiro
ambito de rotacao calculado em graus no mostrador superior.

Carregando brevemente no botao do modo de operacao N é
exibido na linha inferior novamente «5.INITM» Assim,
encontra-se novamente no modo de operagéo Configurar.

Para sair do modo de operagao Configurar, prima o botao do
modo de operacao no minimo 5 segundos. Apds aprox. 5
segundos € exibido o estado do software. Depois de libertar o
botdo do modo de operacgao, o aparelho encontra-se no modo
manual.

3.6.7 Iniciacao automatica (diagrama de estrutura)

Accionamento horizontal Accionamento giratério

=
l \\.

~

=1 000 . 000

[ ]

"

up — down

LS/
Fechado Aberto

Figura 3-34 Sentido de accao dos accionamentos

O processo de iniciacao pode ser consultado no seguinte diagrama de
estrutura (figura 3-35 até figura 3-38). As designagdes Abrir/Fechar e
up/down, respectivamente, existentes no diagrama da estrutura refe-
rem-se ao sentido de accao dos accionamento, conforme sao indica-
dos na figura 3-34.
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Configurar

4 INITH

— /\ >5s

v Conduzir para a
5':!": area de trabalho
4 INITAH

com o actuador

A

NOINI
A

continuar com: 4&
P

Valvula 1 aberta

<
<

) 4 ERROR
A

dy>4%?

RUN 1
B
B

sim sim

Valvula 2 aberta

dy>4%?

Intervencao manual

Figura 3-35 Iniciagdo automatica, parte 1
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no sentido
«Fechar»

Deslocar actuador

Rodar embraiagem
de atrito até
mostrador inferior

Faixa de tolerancia exibir 0
oY 4>d>10%? h dwl continuar com; /\
P
E Y o ddU
Deslocar actuador
no sentido «Abrir»
nao
Posicao dura P 983 P
up <97 % ? LR oD NOINI
continuar com: @ Verificar
mecanica
Ambito P 198 p
up-dw > 25 % ? W U < NOINI
continuar com: 2
Intervencao manual
Figura 3-36  Iniciagcdo automatica, parte 2 (em accionamentos giratérios)
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Com A %justar braco de alavanca SE t
na vertical para o fuso ijML

KN 2

Deslocar actuador
no sentido «down»

continuar com: @ff:

Sim

Embraiagem de

Faixa de tolerancia
4>d>20% ?

) atrito accionada?
continuar com: /\

Corrigir ajuste da
altura ou rodar
embraiagem de
atrito até o
mostrador
inferior indicar 0

continuar com: V

Al
> P
] Y g0l
o
Deslocar actuador
no sentido «up»
_ ajustar para alavanca do valor de
nao curso seguinte mais elevado e
Posicao dura P 983 P verificar a posigao do comutador 4,@
up <97 % ? v P ) NOINT de desmultiplicagao da
engrenagem
continuar com: ﬁ
ajustar para alavanca do valor de
. a curso seguinte mais pequeno e
Ambito P 198 P verificar a posigao do comutador
up-dw > 25 % ? Loold ¢ NOINT de desmultiplicacdo da
engrenagem
continuar com: 5™
percorrer nao
posicéao vertical
do fuso
Intervencao manual
Figura 3-37  Iniciagdo automatica, parte 2 (em accionamentos horizontais)
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Determinar tempos de regulagéo continuar com:
N ou A
. = Para alterar os
Indicacéao dos tempos de regulagao tempos de regulagao,
U ) pisca l:‘ ajustar dispositivo(s)
o d—)i)] alter- L—bd se pretender ajuste do de estrangulamento
% nante tempo de regulacéo
o
v U 13 Pisca  d 8
Dentro de NOZZL) " alter- NOZZL o
5s? nante Indicagéo dos
tempos de regulagao
NOZZ1 ems
Actuador para
apos Indicacéao da
Dentro de EESE fuga e(r}n % / min
5s8? LEAKE] 1 min. HMIN
- se pretender teste de continuar com:
fugas ao accionamento A
<
pd
2 .
o Determinar
incrementos de regulacao
minimos
0 Optimizagao da resposta transitéria e
% determinacéo do horizonte de predicacao
o
ou Indicacéo do curso real em mm ou
do angulo de rotagdo em graus, é
FINSH FINSH]  simultaneamente a identificacdo de
uma iniciagéo concluida
L continuar com:
Configurar
Yy INITAH Intervencao manual
Figura 3-38 Iniciagdo automatica, parte 3
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3.7 Copiar dados de iniciagao (substituicao do posicionador)

Com esta funcao tem a possibilidade de colocar em funcionamento um
posicionador, sem executar a rotina de iniciacao. Isto permite, por
exemplo, a substituicdo do posicionador numa unidade em funciona-
mento, em que a iniciacao automatica ou manual ndo pode ser execu-
tada sem que o processo seja perturbado.

ATENCAO

Uma iniciagdo (automatica ou manual) deve ser executada o quanto
antes, pois apenas assim € possivel adaptar o posicionador de modo
optimo as caracteristicas mecanicas e dindmicas do accionamento.

A transmissao dos dados pelo posicionador a ser substituido para o
aparelho de substituicao é feita através da interface de comunicacéao
HART®.

Para a substituicao do posicionador devem ser realizados o seguintes
passos:

1. Copiar e gravar os parametros do aparelho e dados de iniciagao
(determinados durante a iniciacao) do aparelho a ser substituido
usando o PDM (Process Device Manager). Este passo ndo € ne-
cessario quando o aparelho foi parametrizado com PDM e os da-
dos ja estao gravados.

2. Fixar o accionamento na sua posigcao actual (mecanica ou
pneumatica).

3. Consultar e apontar o valor real de posi¢ao actual no mostrador do
posicionador a ser substituido. Se a electrénica estiver avariada,
determinar a posigao actual através da medigao no accionamento
e na valvula.

4. Desmontar o posicionador. Montar o braco da alavanca do posicio-
nador no aparelho de substituicdo. Montar o aparelho de substi-
tuicdo no equipamento. Colocar o comutador de desmultiplicagéo
da engrenagem na mesma posicao do aparelho avariado. Gravar
os dados do aparelho e de iniciacao a partir do PDM ou Handheld.

5. Se o valor real indicado n&o coincidir com o valor anotado do posicio-
nador avariado, ajuste o valor correcto com a embraiagem de atrito.

6. O posicionador esta operacional.

A precisao e o comportamento dindAmico podem estar limitados
em relacao a uma iniciagao correcta. Em especial a posicao dos
batentes duros e os dados de manutencao associados podem
apresentar divergéncias. Por isso, a primeira oportunidade é
preciso realizar uma iniciacao.
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O capitulo seguinte descreve a operagao do posicionador.

4.1 Mostrador

O mostrador LCD é composto de duas linhas, estando as linhas segmen-
tadas de forma diferente. Os elementos da linha superior sdo compostos
de 7 segmentos cada e os da linha inferior de 14 segmentos cada. O teor
do mostrador depende do modo de operacéo escolhido (ver capitulo 4.3,
pagina 90).

= NOTA

Se o posicionador for operado em areas com temperaturas inferiores a
-10 °C, o ecra de cristais liquidos torna-se lento e a frequéncia de
repeticao da indicagao diminui nitidamente.

A figura 4-1 apresenta as diversas possibilidades de indicacao. No
capitulo 4.6, pagina 119 é descrito o significado das outras possibilidades
de indicacéao.

4.2 Botoes de comando

A operacgéao do posicionador ¢ feita através de trés botoes (figura 4-2,
pagina 89), cuja funcao depende do modo de operacao seleccionado.
No posicionador resistente a pressao, os botdes de comando encontram-
se por baixo de umatampa, que pode ser levantada depois de soltar o pa-
rafuso de fecho.

= NOTA

Na versao resistente a pressao, os botées de comando tém de estar
tapados com uma tampa para evitar a penetracao de liquidos. O tipo
de proteccao IP65/NEMA4x ndo esta garantido com a caixa aberta ou
tampa dos botdes aberta.

Para a operacgéo dos botdes nos posicionadores de versao normal € na
versao intrinsecamente segura, a tampa tem de ser removida.
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Modo manual P

Posicao do potencidometro [%]

Indicador a piscar

para estado néo iniciado

Operacao de iniciacao

Posicao do potencidometro [%]

Indicacao do estado de iniciagao actual
ou event. mensagem de erro

Indicador para iniciacao a decorrer ou event. mensagem de erro

Menu de configuracao

Valor do parametro

Eurn
| NRER

L Nome do parametro

Numero do parametro

9 5 3 Posicao [%]

TN (I

N o
®

Modo manual (MAN)

Valor nominal [%]

Mensagem de falha

( Posicao [%]
16, |
x .’

P Valor nominal [%]

Automatico (AUT)

Mensagem de falha

Menu de diagnéstico

5 "3 | Valor de diagnostico

L Nome de diagndstico

Numero de diagndstico

Figura 4-1 Significado das diversas possibilidades de indicagao

= NOTA

Enquanto o posicionador estiver aberto, o tipo de proteccéo
IP 65/NEMA4x nao esta garantido.
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Mostrador

ArWON =

Figura 4-2 Mostrador e botdes de comando do posicionador

Versao firmware

Botao do modo de operacao
Botao decremental
Botao incremental

Esclarecimento sobre os botdes de comando:

¢ O botao do modo de operacao (botdo manual) serve para comutar
entre os modos de operagdo e para avangar entre os parametros.

NOTA

Premindo e segurando o botado do modo de operacao e carregando

adicionalmente o botdo decremental podera seleccionar os
parametros por ordem invertida.

O botao decremental \/ destina-se, durante a configuracgao, a se-
leccao de valores de parametros e, no modo manual, para a deslo-

cacgao do accionamento.

» O botao incremental 4\ também se destina, durante a configu-
racao, a seleccao de valores de parametros e, no modo manual, a

deslocacao do accionamento.

A versao actual do firmware é exibido quando sair do menu de configu-

racao.

Y
L

A
/AR

Figura 4-3 Versao firmware, exemplo C4
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4.3 Modos de operacao

O posicionador pode ser operado em cinco modos de operacao dife-
rentes.

1.  Modo manual P (estado de fornecimento)
Configuracéo e iniciagéo

Modo manual (MAN)

Automatico (AUT)

5. Indicacao de diagndstico

Eal

A figura 4-4 permite obter uma vista geral sobre os modos de operacgao
possiveis e a comutacao entre eles.

Modo de operacao Mostrador

Modo manual P

com\//\ alterar a P 3 ,

0sicao NITTNI

posie ML
W 15
= :

Configurar =89\ /

com ou+v HHH
—

seleccionar parametros ’ \ / L ’ ,' ™
com\y/ /) alterar o valor >8e
A
Manual >5s y >5s
(modo manual) 9 5 3
com VA alterar a —
l\ /u H\ l__ll__ ™
posicao (1 N
>28
20 1 1
Automatico : § :
L] ll IT__C
e
A ‘k \
OSZAS N
N >2s v >28
Diagnostico S _| _'

VA ( T
N ] v

> 25|

Figura 4-4 Mudanca entre os modos de operacao
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Modo manual P
(estado de
fornecimento)

Configuracao e
iniciacao

O mostrador do posicionador indica na linha superior a posigcao actual
do potenciémetro e na segunda linha pisca «<NOINIT». Com o botao
incremental e decremental 4\ podera deslocar o accionamento. Para
adaptar o posicionador ao seu accionamento, tera de mudar para o
menu de configuragao. Para tal, consulte também o capitulo 3.6,
pagina 70 «Colocacao em funcionamento».

Apds uma iniciagdo com sucesso € possivel a emissdo de alarmes
e a confirmacgao da posicéo.

Para se aceder ao menu de configuracao, prima o botdo do modo de
operacgao |[Y\| no minimo 5 segundos. No menu de configuracao pode
adaptar o posicionador individualmente ao seu accionamento e iniciar
a iniciacao. Antes da iniciacao tera de predefinir apenas alguns
parametros para o posicionador. Os restantes par@metros estao prede-
finidos de modo que, em casos normais, nao tém de ser alterados. O
menu de configuragao podera ser bloqueado contra regulagoes através
de um binario parametrizado e activado. Quais os parametros que tem
de ajustar para tal e todos os outros parametros, sao descritos no
capitulo 4.4, pagina 93 Parametrizacao.

A operagao de configuracao pode ser comunicada através da emissao
de uma mensagem de falha parametrizavel, ndo sendo possivel uma
confirmagéao da posicao ou emissao dos valores limite A1 e A2.

NOTA

Se, durante a configuracao, a energia auxiliar eléctrica falhar, o
posicionador, apos o retorno da energia, comuta de volta para o
primeiro parametro, sendo que os valores ja parametrizados sao
mantidos. Neste caso € preciso ter em atencao que um valor novo
apenas € gravado quando o menu de configuragao for abandonado
ou € escolhido um outro parametro. Sem falha de energia auxiliar, se
abrir novamente o menu de configuracdo, encontrar-se-a de novo na
posicao do menu de configuragao de onde tinha saido.
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Figura 4-5 Vista geral: Configurar

Modo manual
(MAN)

ey

Automatico (AUT)

Indicagao de
diagnéstico

92

Neste modo de operagao pode mover o accionamento com os botdes
decremental (/) e incremental (/) e a posicao actual é mantida in-
dependentemente da corrente de valor nominal e eventuais fugas.

NOTA

Podera regular o accionamento rapidamente carregando adicional-
mente a outra seta de direc¢cao, enquanto carrega na seta de direccao
escolhida em primeiro lugar.

O modo manual pode ser comunicado através da emissao de uma men-
sagem de falha parametrizavel, sendo a confirmacéo da posicao ou emis-
sao dos valores limite A1 e A2 apenas possivel no modo automatico.

NOTA

Apés a falha da energia auxiliar eléctrica, o posicionador comuta
automaticamente para o modo automatico.

O modo automatico é a operacao normalmente utilizada. Neste modo
de operagao, o posicionador compara a corrente de valor nominal com
a posicao actual e desloca o accionamento até que o desvio de regu-
lacéo alcangar a zona morta parametrizavel. Se tal nao for possivel por
qualquer razao, sao emitidas mensagens de erro.

Neste modo de operacao é possivel visualizar os dados de funciona-
mento actuais (como nimero de cursos, quantidade de alteragoes de
direccao, quantidade de mensagens de falha, etc.) (ver tabela 4-1,
pagina 109).
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A partir do modo automatico e do modo manual podera aceder a indi-
cacao de diagnostico carregando simultaneamente todos os trés bo-
toes durante, no minimo, dois segundos.

Para mais informag6es, consulte o capitulo 4.5, pagina 108.

NOTA

O respectivo modo de operagao (MAN ou AUT) do posicionador é
mantido aquando da mudanca para a indicacao de diagnostico, isto &,
no modo automatico continua a ser feita a regulacao para o valor

nominal predefinido e, no modo manual, mantida a posi¢ao alcancada
por ultimo.

4.4 Parametros

Neste capitulo sdo apresentados todos os parametros do posicionador.
A figura 4-6 apresenta uma vista geral dos parametros.

O nome do parametro é apresentado, uma vez, como texto corrido e,
outra vez, como exibido no mostrador. Na coluna «Funcéo» é descrita
resumidamente a funcdo do parametro. Além disso, sao apresentados
os valores de parametro possiveis, a unidade fisica e o ajuste de fa-
brica dos parametros.
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Nome do parametro Display Fungao Valores do parametro Unidade Ajuste de fabrica Ajuste do cliente
_ : . turn (accionamento giratério)
1.YFCT | ‘,’F[ I Tipo de posicionador WAY (accionamento horizontal) WAY
LWAY (accionamento horizontal
sem correcgao sinusoidal)
ncSt (accion. giratério com NCS)
-ncSt (dto., sentido de acg&o inverso)
ncSL (accion. horizontal com NCS)
1) Angulo de rotagao nominal da confirmagéo 90° N
2.YAGL E V) Ajustar o comutador de desmultiplicagdo 33° Graus 33
L1 da engrenagem (7) correspondentemente
(ver vista geral do aparelho)
2) Ambito de curso (ajuste opcional) ,,,,,,,,,,,P,Ff ,,,,,,,,,,, mm OFF
5[10]15]20
VTV Quando utilizado, o valor tem de corresponder (alavanca curta 33°)
3.YWAY 3 LINETT ao ambito de curso ajustado no accionamento.,  f-————————-—————————————
2513035
O arrastador tem de ser ajustado para o valor (alavanca curta 90°)
do curso do accionamento ou, quando este N80 [, i T An T 9a T an T a4 1an
estiver escalonado, para o valor escalonado 401501607090 | 1101130
a seguir (alavanca comprida 90°)
4INITA Y INITH | iniciagao (automatica) noini | no / ###.# | Strt no
5.INITM G INITM Y iniciagao (manual) noini | no / ###.# | Strt no
6.SCUR E SD_I'FT Ambito de corrente do valor nominal 22{2 %8 mﬁ 2 mﬁ 4 MA
. . ascendente riSE
7.SDIR TEIH | sentido do valor nominal sttt FALL HSE
8.SPRA E S}-—E’H Valor nominal inicio Splitrange 0,0 até 100,0 % 0.0
9.SPRE 9 LHEE | valor nominal fim Splitrange 0,0 até 100,0 % 100.0
10.TSUP “} ,TL_-'U,L» Rampa valor nominal ABERTA 0 :tegtgoo s 0
11.TSDO ' { ,TE_”TID Rampa valor nominal FECHADA 0 até 400 s 0
Fungao do valor nominal linear Lin
] T o7 7 de percentagem igual 1: 25, 1:33, 1:50 1-25 1-33 1-50 .
12.8FCT IE S!L—I_ i a0 contrario de percentagem igual 25:1, 33:1,50:1| n1-25 n1-33 n1-50 Lin
ajuste livre FrEE
13.SL0 _ Ponto de apoio valor nominal com 0% 0.0
14.SL1 1350 5% 5.0
etc. até 3) | etc. até 0,0 até 100,0 % etc. até
32.5L19 (exemplo) 95% 95.0
33.8L20 100% 100.0
34.DEBA e Zona morta do regulador Auto % Aut
: 34 IEHH 9 0,1 até 10,0 o uto
35.YA 35 Y!L—'Il Limite grandeza de ajuste, inicio 0,0 até 100,0 % 0.0
36.YE 36 VE Limite grandeza de ajuste, fim 0,0 até 100,0 % 100.0
37.YNRM 3', \,/,'\\IIEIIIV" Normalizago da grandeza de ajuste P22 curs%;r::%éér:)ii(ig 'I\:AEOOVE MPOS
VT Sentido de acgéo dos valores de grandeza ~ ascendente riSE .
38.YDIR 38 TR para a indicagdo e confirmago da posicao descendente FALL riSE
) sem no
39.YCLS 39 ‘,’D_S Fecho hermético grandeza de ajuste S%’;T,f;?;ﬁ u(lj’o no
cima e baixo uP do
40.YCDO L’B ‘,’EL’D Valor para fecho hermético em baixo 0,0 até 100,0 % 05
41.YCUP Y1 YILIF | valor para fecho hermético em cima 0,0 até 100,0 % 99.5
Fungéo do BE 1 sem OFF
s6 mensagem 2 on -on -
4) bloquear configuragao = bLoc1 S
42.BIN1 '-’E i e bloquear config. e manual R bLoc2 = OFF
- deslocar valvula para pos. YE = uP -uP =
deslocar valvula para pos. YA € doWn -doWn =
bloquear movimento 3 StoP -StoP 3
(¢] (&)
5 Funcéo do BE 2 i sem OFF
s6 mensagem 2 on -on ©
43.BIN2 L’H B I Jh\ltl'__'l deslocar valvula para pos. YE = uP -uP £ OFF
deslocar valvula para pos. YA £ doWn -doWn 2
bloquear movimento £ StoP -StoP s
(& O
5 sem OFF
aaaFcT” Yy FAFTT | Fungao alarme A1=min., A2=méx. 5| MMOA | araf |8 OFF
mrL Al=min., A2=min. El mon| aidAr |5
A1=max., A2=max. c nA NA A nR E
45.A1 '-’5 H II Limiar de operagdo alarme 1 0,0 até 100,0 % 10.0
46.A2 L’E IL—'IIFj' Limiar de operagao alarme 2 0,0 até 100,0 % 90.0
Fungéao saida mensagem de erro falha - L =i o
5) T falha + ndo automatico LnfA -4nA =
47HFCT L’-, L_”F[ I| falha + ndo automatico + BE % LnfAb -4nfAk E L
(“+" significa interligagéo légica OU) < £
TiM Tempo monitorizagdo para configurar a mensagem Auto
484TIM L’E L'l TN de erro “desvio de regulagao” 0 até 100 s Auto
M Limiar de operagéo da mensagem de erro Auto
49.5LIM L’g L'l"_ il “desvio de regulagao” 0,0 até 100,0 % Auto
50.4STRK SD L'ISITJL_\JIL\/ Valor limite para integral do percurso 1 ate’O1F.rE_)0E9 OFF
514DCHG S | L_III[[ILIE Valor limite para mudanga de sentido 1 atféO1F:.'60E9 OFF
52.4ZERO SE '--IZE,L_T'D Valor limite para monitorizagéo do encosto em baixo 0.0 gg:oo’o % OFF
53.4OPEN Sa '—»IB_-'E]'\\: Valor limite para monitorizag&o do encosto em cima 0.0 ggﬁoo,o % OFF
54 4'DEBA SL' L’I_ITII_EH Valor limite para monitorizagao da zona morta 0,0 gt’;ﬁo,o % OFF
Preset (ajuste de fabrica)
_ “no”  nada activado no
55.PRST GG PHET | st inicio do ajuste de fabrica Strt
Indicagéo apds 5 seg. confirmagao do botéo: “oCAY” oCAY
ATENGAO: Preset causa “NO INI”

nivel High sem falha

Invertido significa: nivel Low sem falha

5) Normal significa:

4) Contacto de ruptura significa: acgéo com o interruptor aberto ou nivel Low
Contacto de trabalho significa: acgdo com o interruptor fechado ou nivel High

“FrEE”

“turn”, “LWAY” ou “ncS_" foi

| regular 33°
2) Parametro nao é exibido quando 1. YFCT:

nao é possivel

seleccionado
3) Os pontos de apoio apenas séo exibidos com a selecgéo: 9. SFCT

1) Parametro apenas visivel com “turn” ou “WAY”; se estiver seleccionado “turn”,




Operacéao

O seguinte esquema de ligacdes da configuragao indica o modo de
actuacao dos parametros.

36,1

Preparacao dos 1
valores nominais
SCUR Frtlmga? de fe-
SDIR cho estanque
R
—» 4 YCDO
D Tsup YCUP
| TSDO
w SFCT
SLO .. SL20
Preparagao dos
+ valores reais regulador de 5
pontos adaptativo
) +
YFCT
A YAGL Y DEBA
> YWAY >/+ INIT A Valvula 1
D YA INIT M
PRST
YE Vélvula 2
SFCT @
YDIR
Reconhecimento
O+ Processamento do alarme
do sinal binario
BE1 YFCT Médulo alarme
# > BIN1 YTIM | e e oo
© # BIN2 YLIM 5
y 4STRK 74l e
YWDCHG _ b
YERO Q
LYOPEN 1
Médulo alarme LYDEBA ;
e i —©
o=+ & t Al |
O—# Reconhecimento :‘
1 # do valor limite ;
' BE2 > ‘
| f AT s —0
% /] A2 > t A2
‘ # | = e
ly médulo
D nn §] | Q
A U I O

Figura 4-7 Esquema em bloco da configuracéao
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1.YFCT
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Em casos normais, basta perfeitamente o ajuste dos seguintes trés
parametros, para operar o posicionador num accionamento. Se quiser
conhecer o posicionador em todo o pormenor, experimente gradual-
mente os efeitos dos restantes parametros através da experimentacao
pratica.

NOTA

Em especial se tiver operado o posicionador anteriormente noutro
accionamento, é necessario colocar o posicionador em estado de
fabrica antes do iniciar. Apenas assim é possivel ter por base
condigcoes de arranque inequivocas. Para tal, encontra-se a sua
disposicao o parametro «55.PRST».

Isto também é recomendavel se tiver alterado muitos parametros de
uma vez, mas nao é possivel avaliar as suas implicacoes e, por
conseguinte, sdo registadas reacgdes inesperadas.

Tipo de actuador

Aqui é possivel adaptar o posicionador ao respectivo accionamento e,
eventualmente, ao sensor de posicionamento utilizado. Tem a sua
disposicao as seguintes possibilidades de ajuste:

e YFCT =turn
Este ajuste é necessario para os accionamento giratorios.

Se escolher «turn», o parametro «2. YAGL» muda automaticamente
para 90° e ndo pode ser alterado.

e YFCT = WAY (ajuste de fabrica)

E necessario num accionamento horizontal. Neste caso, o
posicionador compensa a falta de linearidade, que ocorre devido

a conversao do movimento linear do accionamento horizontal no
movimento rotativo do veio de confirmagao. Para tal, o posicionador
esta ajustado de fabrica para que indique entre «P 49.0 e P 51.0»,
quando a alavanca se encontra no veio de confirmacao na vertical
para o fuso do accionamento horizontal.

* YFCT = LWAY

E preciso ajustar se utilizar um potenciémetro linear externo num
accionamento horizontal.

DICA: utilize este ajuste também em accionamentos giratérios com
sentido de acgéo contrario.

e YFCT = ncSt
Quando empregar um NCS, utilize um accionamento giratério.
e YFCT = -ncSt

E necessario ajustar quando utilizar um NCS num accionamento
giratério com sentido de acgéao contrario.

e YFCT = ncSL

E preciso ajustar se utilizar um NCS num accionamento horizontal.
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2.YAGL

3.YWAY

NOTA

Se tiver definido «LWAY, ncSt, -ncSt ou ncSL», os dois parametros
«2.YAGL» e «3.YWAY» nao sao exibidos.

Angulo de rotagao nominal do veio de confirmagao

Em accionamentos giratérios, com 1.YFCT = turn (ver em cima) é
predefinido automaticamente um angulo de 90°. Em accionamentos
horizontais (1.YFCT = WAY), é possivel ajustar um curso de 33° ou
90° de acordo com o ambito de curso:

e 33° para cursos = 20 mm
e 90° para cursos > 20 mm

Na utilizagao da alavanca com um curso de até 35 mm sao possiveis
ambos os angulos de rotacao (33° e 90°).

A alavanca comprida (> 35 mm de curso) destina-se apenas a uma
posicao do angulo de rotagcao de 90°. Ela nao é parte integrante do
conjunto de montagem 6DR4004-8V, tendo de ser encomendado se-
paradamente através do n.® de encomenda 6DR4004-8L.

NOTA

O ajuste do comutador de desmultiplicacédo da engrenagem (7) no
posicionador (ver figura 2-2 pagina 17 e figura 2-3, pagina 18) tem de
corresponder obrigatoriamente ao valor angular 2.YAGL escolhido.

Desmultiplicacao do braco da alavanca

A seleccao do ambito do brago da alavanca destina-se a indicacao
do curso real em mm ap6s a iniciacao. A utilizacao deste parametro

€ opcional. Apenas o tera de ajustar, se, no final da iniciacao de um
accionamento horizontal, quiser visualizar o percurso determinado em
mm.

Aqui esta seleccionado o valor do parametro «oFF», se, apos a inicia-
¢ao, nao for indicado o curso real.

NOTA

A predefinicao de «YWAY» tem de coincidir com a desmultiplicagéo
mecanica do braco da alavanca. O arrastador tem de ser ajustado
para o valor do curso do accionamento ou, quando este nao esta
escalonado, para o valor escalonado maior seguinte.
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4.INITA

5.INITM

6.SCUR

7.SDIR

8.SPRA

9.SPRE

98

Iniciagcao automatica (ver capitulo 3.6, pagina 70)

Através da selecgao de «Strt» e carregando, no minimo, 5 segundos
o botao incremental /\ é iniciada a iniciagao automética. O decurso
da iniciagao é indicado no mostrador com «RUN 1» até «RUN 5»
(ver figura 3-35, pagina 81 até figura 3-38, pagina 84).

Iniciagdo manual

Através da selecgao de «Strt» e carregando, no minimo, 5 segundos o
botdo incremental /\ ¢ iniciada a iniciagdo manual. O decurso da ini-

ciacdo manual é descrito no capitulo 3.6.3, pagina 74 e capitulo 3.6.6,
pagina 79.

NOTA

Se o posicionador ja estiver iniciado, em INITA e INITM é possivel
colocar o mesmo no estado nao iniciado carregando durante cinco
segundo o botao decremental \/, sem que os restantes parametros
sejam alterados.

Ambito de corrente do valor nominal

A seleccao do ambito de corrente depende do tipo de conexao. «0mA»
(0 até 20 mA) apenas é possivel em conexdes de trés/quatro conduto-
res (ver figura 3-22, pagina 62).

Sentido de valor nominal (ver figura 4-8, pagina 99)

O ajuste do sentido nominal serve como inversao do sentido de accao
do valor nominal. Ele € utilizado principalmente em accionamentos de
efeito simples com a posicao de seguranga «up».

Inicio Splitrange (ver figura 4-8)
e
Fim Splitrange (ver figura 4-8)

Os parametros «8.SPRA» e «9.SPRE» em associacao com o parame-
tro «7.SDIR» destinam-se a limitar o ambito de valor nominal activo.
Deste modo, é possivel solucionar tarefas Splitrange com as seguintes
curvas caracteristicas:

e ascendente / descendente
e descendente / ascendente
¢ descendente / descendente
e ascendente / ascendente
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A
y=X
100 % A
pa
Posicionador 1 :
6.SDIR = FALL |
7 |
e I
. S I
Ambito de ajuste geral/ |
1 |
- |
- Posicionador 2 !
ya / 6.SDIR =riSE :
I
% |
- |
e |
e I
09 L,
100 %-SPRE 100 %-SPRA SPRA SPRE  100% Jy
 Posicionador 1 _ Posicionador 2 [0 % ate 100 %]
Ambito de ajuste 1 Ambito de ajuste 2

Figura 4-8 Exemplo: Funcionamento Splitrange com dois posicionadores

10.TSUP

11.TSDO

12.SFCT

Rampa de valor nominal ABRIR
e
Rampa de valor nominal FECHAR

A rampa do valor nominal actua no modo automatico e limita a veloci-
dade de modificacao do valor nominal efectiva. Na comutagéo do
modo manual para automatico, através da rampa de valor nominal,

o valor nominal efectivo é adaptado ao valor nominal existente no posi-
cionador.

Através desta comutacao manual/automatico sem impulsos evitam-se
excessos de pressao nas tubagens compridas.

Na posicao TSUP = Auto, para a rampa de valor nominal é utilizado o
mais lento dos dois tempos de ajuste, que tenham sido determinados
durante a iniciagdo. TSDO esta sem efeito.

Funcao de valor nominal (ver figura 4-9, pagina 100)

Com esta funcao é possivel linearizar curvas caracteristicas das valvu-
las nao lineares e, nas curvas caracteristicas lineares, reproduzidas
quaisquer caracteristicas de fluxo.

SIPART PS2 Manual do aparelho

A5E00827473-05

99



Operacéao

Estao criadas sete curvas caracteristicas no posicionador
(12.SFCT = Lin, ajuste de fabrica)

13.SLO até 33.SL20

linear

de percentagem igual
de percentagem igual
de percentagem igual

ao contrario de
percentagem igual

ao contrario de
percentagem igual

ao contrario de
percentagem igual

ajuste livre

1:25
1:33
1:50

25:1

33:1

50:1

(12.SFCT = 1:25)
(12.SFCT = 1:33)
(12.SFCT = 1:50)

(12.SFCT = n1:25)

(12.SFCT = n1:33)

(12.SFCT = n1:50)
(12.SFCT = FrEE)

Pontos de apoio do valor nominal (ver figura 4-9, pagina 100)

Em distancias de 5 % & possivel atribuir ao respectivo ponto de apoio
do valor nominal um valor caracteristico de fluxo. Estes pontos levam
a uma traccao poligonal com 20 segmentos de recta, que, assim,
permite obter uma imagem da curva caracteristicas da valvula.

L Fecho hermético
Fecho hermético x Exemplo
x Exemplo 39 YCLS = UP
2? ng?; légo 41 YCUP = 75.0
1009 =85 1009 >
90 / 90
80 80
Ponto de apoio do o
70 ° 70 7| valor nominal ko
Exemplo o]
g 12 SFCT = FrEE S
60 | g 0 | 188L5=450 ES
> \ o
o
[0} [}
- - ©
50 | g % 2
9 SFCT = Lin ° =l
40 ¥l 407 £
- £ Fecho hermético
30 ] Et)a(gt:p?:rmetlco < 30 Exemplo
_ 39 YCLS = DO
89 YCLS = DO 40 YCDO = 10.0
20 / 40 YCDO = 15.0 20 | :
104 / 10 7]
7/ Valor nominal /J Valor nominal
0 " T T T T T T T T T w 0 T T T T T T T T T T w
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100% 0 10 20)30 40 5 60 70 80 90 100%
| [ T T T T T T O T R B B B I
SLO1 2 34 56 7 8 9 10111213141516 17 1819 20
Figura 4-9 Curvas caracteristicas de valor nominal, normalizagao da grandeza de ajuste e fungao de fecho

hermético

A introducao dos pontos de apoio de valor nominal apenas € possivel
em 12.SFCT=FrEE. Apenas deve introduzir uma curva caracteristica
de ascensao monétona e dois valores de apoio sucessivos tém de se
diferenciar em, pelo menos, 0,2 %.
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34.DEBA

35.YA

36.YE

37.YNRM

Zona morta do regulador

Em dEbA = AUto, a zona morta é constantemente adaptada, em modo
automatico, as necessidades do circuito de regulacao. Quando é iden-
tificada uma oscilacao de regulagao, a zona morta € aumentada gra-
dualmente. A adaptacao regressiva é feita através de um critério tem-
poral.

Nos outros ajustes discretos é trabalhado com o valor fixo para a zona
morta.

Limitacao da grandeza de ajuste inicio (ver figura 4-9 e 4-10)
e
Limitacao da grandeza de ajuste fim (ver figura 4-9 e 4-10)

Com os parametros «YA» e «YE», 0 percurso de ajuste mecanico
(de batente a batente) € limitado para os valores ajustados. Assim,
o ambito de ajuste mecanico do accionamento pode ser limitado ao
fluxo eficaz e ser evitada a saturagao integral do regulador condutor.

NOTA
YE tem de ser ajustado sempre maior que YA.

Normalizacao da grandeza de ajuste (ver figura 4-9 e 4-10)

Com a limitacdo da grandeza de ajuste (através de «35.YA» e
«36.YE») surgem, para a indicacao no mostrador e para a confirmacao
da posicao, dois escalonamentos diferentes através da saida de cor-
rente (MPOS ou FLOW).

O escalonamento MPOS (0 até 100 %) indica a posicao mecénica

(0 até 100 %) entre os batentes duros da iniciacao. Esta nao é influen-
ciada pelos parametros «35.YA» e «36.YE». Os parametros «35.YA»
e «33.YE» sao exibidos numa escala MPOS.

A escala FLOW consiste na normalizagao (0 até 100 %) no ambito en-
tre «35.YA» e «36.YE». A esta area refere-se sempre também o valor
nominal w (0 até 100 %). Assim é obtido (mesmo na utilizagao de cur-
vas caracteristicas das valvulas) uma indicagao praticamente propor-
cional ao fluxo e uma confirmacao da posicao ly.

Para se calcular a diferenga de regulacao, o valor nominal no mostra-
dor também é apresentado na respectiva escala.
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YNRM = MPOS ou YNRM = FLOW
Predefinicdo: YA = 0% e YE =100%

O,
50% Corrente de

| ————— ——— ——— entrada

4mA 7,2mA 10,4mA| 13,6mA 16,8mA ooma  (valor nominal)
Indicacao X
Indicagdo W

0% 20% 40% 60% 80% 100% o0ee

I—'—I—'ﬂm Curso mecanico

‘ ‘ ‘ ‘ w valor real
O'mm 1%mm 3§mm 4!3mm 6'4mm 8'0mm ( )
A YA=0% A YE = 100%

Exemplo:
YNRM = MPOS com YA =10 % e YE =80 %

O,
50% Corrente de
entrada _
4m 72mA  10,4m 13,6mA  16,8mA 20ma (valor nominal)
. i | t | 1 | ; : Indicacao X
| T L) T ] T . -
0% 20% 40% 60% 80%  100% Indicacao W
R R v ‘ R ‘ . Curso mecénico
| | i | i | i ;
] ‘ ] ‘ ] ‘ ! 1 (valor real)
Omm 16mm 32mm 48mm 64mm 80mm
A YA =10% 4 YE - 80%
Exemplo:
YNRM = FLOW comYA=10% e YE=80 %
50%
° Corrente de
entrada _
4mA 72mA  10,4m 136mA  16,8mA oma  (valor nominal)
P W 1 P W Indicacédo X
B TRa ou B cem e indicacao W
0% 26% 40% 60% 80% 100% ¢
N ‘ N v ‘ N ‘ ‘ ' Curso mecénico
} § | ! 1 ! 1 ! 1 (valor real)
Omm 16mm 32mm 48mm 64mm 80mm
A YA=10% 4 YE -80%

Figura4-10  Dependéncia do curso da normalizacao, bem como de YA e YE no exemplo de um
accionamento horizontal de 80 mm

38.YDIR Sentido de accao dos valores de grandeza

Assim é possivel ajustar o sentido de acgao (ascendente ou descen-
dente) do mostrador e a confirmacao da posicao (ly).

39.YCLS Fecho estanque dos valores de grandeza (ver figura 4-9, pagina 100)

Com esta fungéo, a valvula pode ser deslocada com a forga de posi-
cionamento maxima do accionamento (contacto permanente das valvu-
las piezo) para dentro da sua sede. A fungao de fecho hermético pode
ser activada para um lado ou para ambas as posicoes finais. YCLS fica
activo quando o valor nominal efectivo se encontrar abaixo de YCDO
ou acima de YCUP (ver figura 4-9, pagina 100).
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40.YCDO

41.YCUP

ey

42.BIN1

43.BIN2

NOTA

Na funcao de fecho hermético activada, no parametro «49.4LIM>»,

a monitorizacao do desvio de regulacédo é desligada no respectivo
sentido de transbordamento (YCDO: < 0 %, YCUP: > 100 %). Esta
funcionalidade é especialmente vantajosa em valvulas com sedes
macias. Para uma monitorizagéo de longa duracdo das posi¢oes finais
recomendamos a activagao dos parametros «524 ZERO» e
«53.%0PEN>».

Valor para fecho hermético em baixo
e
Valor para fecho hermético em cima

NOTA

«40.YCDO» deve ser sempre ajustado inferior a «41.YCUP». A funcao
de fecho estanque possui uma histerese fixa de 1 %. «40.YCDO» e
«41.YCUP» referem-se aos batentes mecanicos e nao dependem do
ajuste de «7.SDIR» e «38.YDIR».

Funcao entrada binaria 1 (ver figura 4-6, pagina 94)
e
Funcéao entrada binaria 2 (ver figura 4-6)

Os parametros «BIN1» e «BIN2» podem ser ajustados individualmente
de acordo com a finalidade. O sentido de ac¢ao pode ser adaptado a
um contacto de trabalho ou contacto de ruptura.

e BIN1 ou BIN2 = on ou -on

As mensagens binarias dos periféricos (p.ex. interruptores de pres-
sao ou interruptores de temperatura) podem ser consultados
através da interface de comunicacao ou levam, através da ligacao
OU com outras mensagens, ao accionamento da saida de mensa-
gens de falha.

¢ BIN1 = bLoc1

A superficie operacional Configurar é bloqueada contra regulacoes
(p-ex. através de uma ponte de fio entre os bornes 9 e 10).

¢ BIN1 = blLoc2

Se o BE1 tiver sido activado, além da superficie operacional Confi-
gurar encontra-se também blogueado o modo manual.

e BIN1 ou BIN2 = uP ou doWn (contacto fecha) ou -uP ou -doWn
(contacto abre).

Na entrada bindria activada, o actuador regula no modo automatico
para o valor predefinido por YA e YE.

e BIN1 ou BIN2 (contacto fecha) ou = StoP ou -StoP (contacto abre).
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44 AFCT

45.A1

46.A2

104

Na entrada bindria activada, no modo automatico, sao bloqueadas
as valvulas piezo e o0 accionamento para na ultima posi¢ao. Assim
€ possivel realizar medigoes de fugas sem a funcao de iniciacao.

¢ BIN1 ou BIN2 = oFF (ajuste de fabrica)

Sem funcgéo

Funcao especial de BE1: Se, no P-modo manual, a entrada binaria
1 estiver activada através de uma ponte entre os bornes 9 € 10, é
indicada a versao do firmware quando se carregar o botao dos mo-
dos de funcionamento.

Se, com os parametros «BIN1» e «BIN2» em simultaneo for seleccio-
nada uma das fungdes supracitadas, o «bloquear» tem prioridade so-
bre «Up» e «Up» tem prioridade sobre «Down».

Modulo alarme

O accionamento pode comunicar o exceder (max) ou o nao alcancar
(min) de um curso ou angulo de rotagao predefinido. A actuagao dos
alarmes (valores limite) refere-se aos escalonamento MPOS (ver fi-
gura 4-10, pagina 102). A comunicacao dos alarmes é feita através do
modulo de alarme (n.? de encomenda 6DR4004-6A ou -8A). Além
disso, os alarmes podem ser consultados através da interface HART
(opcional).

O sentido de accéo das saidas binarias pode ser adaptado de siste-
mas sequenciais de accao High para accao Low.

Valorlimite - 4 Mddulo alarme
A2 Al | A2
A1=48
A> =52 AFCT = MIN / MAX
Al Curso = 45 Activo
Curso = 50
Curso Curso = 55 Activo
MIN MAX Al =48
VT AFCT = -MIN / -MAX
Curso = 45 Activo
MIN MIN Curso = 50 Activo Activo

Curso = 55 Activo

MAX Al =52 ~

Ao =48 AFCT = MIN / MAX
Curso = 45 Activo

-MIN ~MAX Curso = 50 Activo Activo
Curso = 55 Activo
A1 =52

-MIN -MIN Ao =48 AFCT = -MIN / -MAX
Curso = 45 Activo
Curso = 50

-MAX -MAX

Curso = 55 Activo

g%%ggg
ol el e 1

Limiar de actuacgéo alarme 1
e
Limiar de actuagao alarme 2

Os limiares de actuagao referem-se ao percurso mecanico (escala
MPQOS).
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47. "FCT

48. Y TIM

49. YLIM

Funcao da saida de mensagens de falha

A saida de mensagens de falha serve como mensagem colectiva para
as seguintes falhas:

e Desvio de regulacado (p.ex. devido a falha de accionamento, falha
de valvula, falha de ar comprimido) parametrizavel com os parame-
tros «484TIM» e «49hLIM»

¢ Posicionador ndo em modo automético
¢ Entrada binaria activada (ver pardmetros «42.BIN1» e «43.BIN2»)

e Excedido o valor limite (p.ex. integral de percurso ou sede de
valvula, ver parametros 50 até 54)

Além disso, actua em caso de:
e queda de tensao
e falha do processador

O sentido de accéo das saidas binarias pode ser adaptado de siste-
mas sequenciais de accao High para accao Low.

Para mais informacoes sobre a mensagem de falha, consulte o capi-
tulo 4.5.3, Diagndstico online, pagina 113.

Tempo de monitorizacao para a colocacao de mensagens de falha

O(s) valor(es) ajustado(s) serve(m) como predefinicao para o tempo
em que o posicionador deve ter alcangado o estado nivelado. O res-
pectivo limiar de operagao é predefinido com «49ALIM».

Caso seja excedido o tempo ajustado, é colocada a saida de mensa-
gens de falha.

NOTA

Na funcao de fecho hermético activada, no parametro «49.4LIM>»,

a monitorizacao do desvio de regulacédo é desligada no respectivo
sentido de transbordamento (YCDO: < 0 %, YCUP: > 100 %). Esta
funcionalidade é especialmente vantajosa em valvulas com sedes
macias. Para uma monitorizagao de longa duracdo das posi¢oes finais
recomendamos a activagéao dos parametros «52.f ZERO» e
«53.5"OPEN».

Para mais informacdes sobre a mensagem de falha, consulte o
capitulo 4.5.3, Diagnostico online.

Limiar de operagao da mensagem de falha

Aqui é possivel ajustar o valor (%) para o valor admissivel do desvio
de regulacao para que seja desencadeada uma mensagem de falha.

Se os parametros 48 e 49 estiverem ajustados para «Auto» (ajuste de
fabrica), é colocada a mensagem de falha, se nao for alcangada a
zona de marcha lenta dentro de um determinado tempo. Este tempo
consiste no dobro do tempo de regulacao de iniciagdo em 5 até 95 %
do percurso de ajuste e dez vezes o tempo de regulagao de iniciacao
em 10 até 90 % fora do percurso de ajuste.
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50. "STRK

51. "DCHG

52. YZERO

53. "OPEN
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Valor limite para a monitorizacao do integral de percurso

Aqui é possivel definir um valor limite para o integral de percurso. Se o
integral de percurso exceder o valor limite, é activada a saida de men-
sagens de falha (opcao).

Esta funcao permite realizar uma manutencao preventiva da armacao,
ver também capitulo 4.5 «Diagnéstico», pagina 108.

Com o ajuste OFF (ajuste de fabrica) é possivel desactivar esta funcao
de monitorizagéo.

Valor limite para a monitorizacdo da mudanca de sentido

Aqui é possivel definir um valor limite para o contador da mudancga de
sentido. Se o contador exceder o valor limite, é activada a mensagem
de falha.

Esta funcao permite realizar uma manutencao preventiva da armacao,
ver também capitulo 4.5 «Diagnéstico», pagina 108.

Com o ajuste OFF (ajuste de fabrica) é possivel desactivar esta funcao
de monitorizagéo.

Valor de tolerancia para a monitorizagao do batente duro inferior

Com este valor é possivel predefinir um valor limite (em percentagem
referente ao percurso mecanico total) para a monitorizacao do batente
duro inferior. Se este valor de tolerancia for excedido ou nao alcan-
cado, a saida de mensagens de falha (opgao) é activada.

Com esta funcao é possivel detectar quando o batente inferior se mo-
dificou em relacao ao valor da iniciacao em mais do que o valor de to-
lerancia indicado. A monitorizacao ocorre quando a valvula se encontra
em baixo para o fecho hermético. A activacao da funcao de fecho her-
mético em baixo (parametro «39.YCLS») é, portanto, um requisito.

A mensagem de falha permanece activada até que uma monitorizagao
posterior se encontre dentro da tolerancia ou tiver ocorrido uma reini-
ciacao.

Com o ajuste OFF (ajuste de fabrica) é possivel desactivar esta funcao
de monitorizagdo. Ver também capitulo 4.5 «Diagnostico», pagina 108.

Valor de tolerancia para a monitorizacao do batente duro superior

Com este valor é possivel predefinir um valor limite (em percentagem
referente ao percurso mecanico total) para a monitorizacao do batente
duro superior. Se este valor de tolerancia for excedido ou ndo alcan-
cado, a mensagem de falha é activada.

Com esta funcao é possivel detectar quando o batente superior se
modificou em relagéo ao valor da iniciacdo em mais do que o valor de
tolerancia. A monitorizagao ocorre quando a valvula se encontra em
cima para o fecho hermético. A activacao da fungao de fecho hermé-
tico em cima (parametro «39.YCLS») &, portanto, um requisito.

A mensagem de falha permanece activada até que uma monitorizagao
posterior se encontre dentro da tolerancia ou tiver ocorrido uma reini-
ciacao.

Com o ajuste OFF (ajuste de fabrica) é possivel desactivar esta funcao
de monitorizagéo.
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54. "DEBA

55.PRST

NOTA

As monitorizacdes dos batentes duros inferior € superior ndo reagem
apenas a erros da valvula. Mesmo um desajuste da confirmagao da
posicao é identificado como falha, se tal exceder os valores de
tolerancia.

Valor limite para a monitorizacao da adaptacao da zona morta

Com este valor (%) é possivel monitorizar a adaptacao automatica da
zona morta. Se a zona morta exceder o valor ajustado, é activada a
mensagem de falha.

O requisito para a funcao é o ajuste do parametro «34.DEBA» = Auto.
Com o ajuste OFF (ajuste de fabrica) é possivel desactivar esta funcao
de monitorizagéo.

Preset
Estabelecimento do ajuste de fabrica e repor a iniciagao.

NOTA

Apbs «Preset», o posicionador tem de ser iniciado de novo. Todos os
parametros de manutencao determinados até ao presente sao
apagados.
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4.5 Diagnéstico

4.5.1 Indicacao de diagnodstico

A partir do modo automatico ou modo manual poder-se-a aceder a in-
dicacao de diagnostico carregando simultaneamente todos os trés bo-
toes durante, no minimo, dois segundos.

A seguinte tabela apresenta uma sinopse dos valores que podem ser
exibidos. Na terceira coluna, ao lado do significado alemao, encontra-
se o respectivo termo em inglés, a partir do qual é formada a designa-
cao abreviada, quando esta nao é auto-explicativa.

Na indicagdo de diagndstico, a indicagao tem uma estrutura seme-
lhante a do modo de funcionamento «Configurar»: a linha superior in-
dica o valor da grandeza de diagnéstico, a linha inferior indica o nu-
mero e designacao abreviada da grandeza indicada.

Com o botao dos modos de funcionamento |Y\| & possivel escolher o

respectivo valor de diagnostico seguinte. Premindo e segurando o bo-
tao dos modos de funcionamento e carregando adicionalmente o botao

decremental \,/ podera seleccionar os valores de diagnostico por
ordem invertida.

Alguns valores podem ser colocados a zero, carregando no botéo in-
cremental /) durante, no minimo, 5 segundos. Isto esta assinalado na
ultima coluna da tabela.

Alguns valores de diagndstico podem ser superiores a 99999. Neste

caso, a indicacao muda para a apresentacao exponencial. Exemplo:
O valor 1234567 é apresentado como 1.23E6.

N.2 | Designacao | Significado Valores Unidade | Reset
abreviada exibiveis poss.

1 STRKS Quantidade de cursos (Strokes) 0 até 4.29E9 -

2 CHDIR Mudancas de sentido (Changes of Direction) 0 até 4.29E9 - X

3 LCNT Quantidade de mensagens de erro (h Counter) 0 até 4.29E9 - X

4 A1CNT Quantidade de alarmes 1 (Alarm 1 Counter) 0 até 4.29E9 - X

5 A2CNT Quantidade de alarmes 2 (Alarm 2 Counter) 0 até 4.29E9 - X

6 HOURS Horas de funcionamento (Hours) 0 até 4.29E9 Horas

7 WAY Percurso de ajuste calculado (Way) 0 até 130 mm ou °

8 TUP Tempo de regulagao abrir (Travel Time Up) 0 até 1000 S

9 TDOWN Tempo de regulacéo fechar (Travel Time Down) 0 até 1000 S

10 |LEAK Fuga (Leakage) 0.0 até 100.0 %

11 | PO Valor do potenciémetro batente inferior (0%) 0.0 até 100.0 %

12 | P100 Valor do potenciémetro batente superior (100%) 0.0 até 100.0 %

13 | IMPUP Comprimento de impulso abrir (Impuls Length Up) 2 até 160 ms

14 | IMPDN Comprimento de impulso fechar (Impuls Length Down) 2 até 160 ms

15 | DBUP Zona morta abrir (Dead Band Up) 0.1 até 10.0 %

16 |DBDN Zona morta fechar (Dead Band Down) 0.1 até 10.0 %

17 | SSUP Zona de marcha lenta abrir (Short Step Zone Up) 0.1 até 100.0 %

18 | SSDN Zona de marcha lenta fechar (Short Step Zone Down) 0.1 até 100.0 %

19 | TEMP Temperatura actual -40 até 85 °C

20 |TMIN Temperatura minima («indicador de arrasto») -40 até 85 °C

21 | TMAX Temperatura méaxima («indicador de arrasto») -40 até 85 °C

22 | Quantidade horas de funcionamento em ambito de 0 até 4.29E9 Horas
temperatura 1

23 | T2 Quantidade horas de funcionamento em ambito de 0 até 4.29E9 Horas
temperatura 2

24 | T3 Quantidade horas de funcionamento em ambito de 0 até 4.29E9 Horas
temperatura 3
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N.2 | Designacao | Significado Valores Unidade Reset
abreviada exibiveis poss.

25 | T4 Quantidade horas de funcionamento em ambito de 0 até 4.29E9 Horas
temperatura 4

26 |T5 Quantidade horas de funcionamento em ambito de 0 até 4.29E9 Horas
temperatura 5

27 |Té Quantidade horas de funcionamento em ambito de 0 até 4.29E9 Horas
temperatura 6

28 |T7 Quantidade horas de funcionamento em ambito de 0 até 4.29E9 Horas
temperatura 7

29 |T8 Quantidade horas de funcionamento em ambito de 0 até 4.29E9 Horas
temperatura 8

30 |T9 Quantidade horas de funcionamento em ambito de 0 até 4.29E9 Horas
temperatura 9

31 | VENT1 Quantidade ciclos de comutagao valvula-piloto1 0 até 4.29E9 -

32 |VENT2 Quantidade ciclos de comutagao valvula-piloto2 0 até 4.29E9 -

33 | STORE Gravar valores actuais como «Ultima manutencéo» - -
(premir o botéo incremental 5s) (Store)

34 |PRUP Predicéo abrir 1 até 40 -

35 |PRDN Predicéo fechar 1 até 40 -

36 | WTO00 Quantidade horas de funcionamento na classe de 0 até 4.29E9 Horas X
percurso WT00

37 |WTO05 Quantidade horas de funcionamento na classe de 0 até 4.29E9 Horas X
percurso WT05

38 |WT10 Quantidade horas de funcionamento na classe de 0 até 4.29E9 Horas X
percurso WT10

39 |WT30 Quantidade horas de funcionamento na classe de 0 até 4.29E9 Horas X
percurso WT30

40 |WT50 Quantidade horas de funcionamento na classe de 0 até 4.29E9 Horas X
percurso WT50

41 |WT70 Quantidade horas de funcionamento na classe de 0 até 4.29E9 Horas X
percurso WT70

42 | WT90 Quantidade horas de funcionamento na classe de 0 até 4.29E9 Horas X
percurso WT90

43 | WT95 Quantidade horas de funcionamento na classe de 0 até 4.29E9 Horas X
percurso WT95

44 |mA Corrente de valor nominal 0.0 até 20.0 mA

Tabela 4-1 Sinopse valores de diagnoéstico
4.5.2 Significado dos valores de diagnéstico

1 STRKS Quantidade de cursos

Durante o funcionamento sao somados os movimentos do accionamento
e podem ser consultados aqui sob a forma de quantidade de cursos. Uni-
dade: cursos de 100 %, isto & o percurso entre 0 e 100 % e regressar.

O valor é gravado a cada 15 minutos numa memoria nao temporaria.

O valor pode ser colocado a zero com o botao incremental /\ .

2 CHDIR Quantidade de mudancgas de sentido
No posicionador é registada cada mudanca de sentido decorrente da
zona morta e somada a quantidade de mudancas de sentido.
O valor é gravado a cada 15 minutos numa mem@ria ndo temporaria.
O valor pode ser colocado a zero com o botao incremental /\ .

349CNT Quantidade de mensagens de falha

No posicionador é registada cada falha e somada a quantidade de
mensagens de falha. O contador pode ser colocado a zero com o bo-
tao incremental /).
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4 A1CNT

5 A2CNT

6 HOURS

7 WAY

8 TUP

9 TDOWN

10 LEAK

11 PO

12 P100

13 IMPUP

14 IMPDN

110

Quantidade de alarmes 1
e
Quantidade de alarmes 2

Estes dois contadores registam a actuacao dos alarmes 1 e 2.

E necessario que os alarmes estejam activados com o parametro
«44 AFCT». Os contadores podem ser colocados a zero com o botao
incremental /\ .

Horas de funcionamento

O contador de horas de funcionamento é actualizado todas as horas,
assim que o posicionador for alimentado com energia auxiliar eléctrica.

Percurso de ajuste calculado

Este valor indica o percurso de ajuste determinado durante a iniciagcao,
de acordo com a indicacao no final da iniciacdo. Requisito em acciona-
mentos de curso: Indicacéo do braco de alavanca com o parametro
«3.YWAY »,

Tempo de regulagéo abrir
e
Tempo de regulagao fechar

Estes tempos indicam os tempos de regulacao determinados durante
a iniciagdo. A unidade é o segundo.

Fuga

Se, durante a iniciacao, tiver sido feita uma medicao de fugas, aqui &
possivel consultar o valor da fuga em %/min.

Valor do potencidometro batente inferior
e
Valor do potencidémetro batente superior

Estes dois valores indicam os valores de medicao da deteccao de per-
curso (potencidémetro) no batente duro inferior ou superior, tal como foi
determinado na iniciagdo automatica. Em caso de iniciagdo manual,
encontram-se aqui os valores das posicoes finais percorridas manual-
mente.

Comprimento de impulso abrir
e
Comprimento de impulso fechar

Durante a iniciacéo, sado determinados mais pequenos comprimentos
de impulso, com que é possivel obter uma movimentagao do acciona-
mento. Eles sdo determinados separadamente para o sentido «abrir»
e o sentido «fechar» e apresentados aqui.

Estes dois parametros sao ajustaveis para aplicacoes especiais
(ver capitulo 4.7, pagina 123).
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15 DBUP Zona morta abrir
e
16 DBDN Zona morta fechar

Aqui é indicada a zona morta do regulador no sentido «abrir» ou sen-
tido «fechar». Os valores correspondem ao valor ajustado manual-
mente do parametro «34.DEBA» ou ao valor adaptado automatica-
mente pelo aparelho, quando «DEBA» tiver sido ajustado para «Auto».

17 SSUP Zona de marcha lenta abrir
e
18 SSDN Zona de marcha lenta fechar

A zona de marcha lenta corresponde a area do posicionador em que
sao emitidos sinais de comando sob a forma de impulsos. Neste caso,
o comprimento dos impulsos é proporcional ao desvio de regulagao.
Se o desvio de regulacao se situar fora da zona de marcha lenta, as
valvulas sdo comandas em contacto permanente.

Estes dois parametros sao ajustaveis para aplicacoes especiais
(ver capitulo 4.7, pagina 123).

19 TEMP Temperatura actual

Temperatura actual na caixa do posicionador. O sensor encontra-se na
placa de circuito impresso.

E possivel alternar a indicagao entre °C e °F carregando no botéo de-

cremental.

20 TMIN Temperatura minima (indicador de arrasto)
e

21 TMAX Temperatura maxima (indicador de arrasto)

A temperatura minima e maxima no interior da caixa é determinada e
gravada constantemente sob a forma de um indicador de arrasto, po-
dendo apenas ser reposta a zero na fabrica.

22 T1 até Quantidade horas de funcionamento nos Aambitos de temperatura T1
30T9 até T9

No aparelho é mantida uma estatistica que regista durante quanto
tempo ele é operado nos diversos ambitos de temperatura. Para tal,
durante uma hora, é determinado o valor médio da temperatura me-
dida e o contador correspondente ao respectivo ambito de temperatura
€ incrementado a cada hora. Isto permite tirar conclusoes sobre as
condigcbes de funcionamento anteriores do aparelho e, assim, sob toda
a armacao.

Os ambitos de temperatura estao divididos da seguinte forma:

T1 T2 T3 T4 T5 T6 T7 T8 T9

Ambito de =>-30 [=-15 | =0 =15 =30 =45 =60 =75
temperatura | = -30 |<-15 |<O0 <15 <30 <45 <60 <75
[°C]

SIPART PS2 Manual do aparelho
A5E00827473-05 111



Operacéao

31 VENT1

32 VENT2

33 STORE

34 PRUP
35 PRDN

36 WTO00 até

43 WT95

Quantidade de ciclos de comutagao da valvula-piloto 1
e
Quantidade de ciclos de comutagao da valvula-piloto 2

Estes dois contadores somam os processos de comando e servem
para avaliar a dependéncia de comutagao.

Gravar dados de manutencao

Carregando, no minimo, 5 segundos no botéo incremental /\ é des-
encadeada uma funcéo de gravacao. Neste caso, os dados de diag-
néstico 7 até 18 sao gravados como «dados da Ultima manutengao»
numa memoria nao temporaria. Estes dados de diagnédstico sao valo-
res escolhidos, cujas modificagcdes podem fornecer informagdes sobre
o desgaste mecanico da valvula.

Normalmente, esta funcao é operada através de PDM, tdpico de menu
Aparelho—Gravar informagao de manutencao. A comparagao dos da-
dos da dltima manutengéo com os dados actuais é possivel por PDM.

Predicéo abrir
Predicao fechar
ver capitulo 4.7, pagina 123.

Quantidade horas de funcionamento nas classes de percurso WT00
até WT95

Se o posicionador se encontrar no modo automatico € mantida con-
stantemente uma estatistica que regista quanto tempo uma valvula ou
uma aba foi operada em determinada seccéo do ambito de ajuste.
Para tal, todo o &mbito de ajuste (0 até 100 %) esta dividido em 8 sec-
coes (classes de percurso). O posicionador regista continuamente a
posicao actual e incrementa a cada hora o contador das horas de fun-
cionamento atribuido a respectiva secgao (classe de percurso). Isto
permite tirar conclusdes sobre as condi¢des de funcionamento anterio-
res e destina-se especialmente a avaliagdo das caracteristicas de re-
gulacao do circuito de regulagéo ou de toda a armacao.

O ambito de regulacgao esta dividido da seguinte forma:

Classe de |WTO00
percurso

WTO05 WT10 WT30 WT50 WT70 WT90 WT95

Seccao do
ambitode [<5%
regulagao

=5% =210% [=30% [=50% |=70% [=90% |=95%
<10% |<30% [<50% |<70% |<90% |<95%

112

Os 8 contadores das horas de funcionamento podem ser colocados a
zero conjuntamente carregando no botao incremental (durante, no mi-
nimo, 5 segundos).

DICA: Como as classes de percurso no final do menu de diagndstico es-
tao ordenadas pelos nimeros 36 até 43, carregue, em conjunto com o
botédo dos modos de funcionamento, diversas vezes o botao decremental.
Assim chegara rapidamente aos nimeros de diagndstico 36 até 43.

SIPART PS2 Manual do aparelho
A5E00827473-05




Operacéao

44 MA

Corrente de valor nominal

Aqui também podera visualizar o valor nominal actual em mA.

NOTA

Todos os valores de diagnostico sao actualizados a cada 15 minutos
na memodria ndo temporaria, de modo que, no caso de uma queda de
tensao, se percam apenas os valores da Ultima hora.

4.5.3 Diagnostico online

Durante o funcionamento do posicionador sao monitorizadas constan-
temente algumas grandezas e alguns parametros importantes. No
modo de funcionamento «Configurar» podera configurar esta monitori-
zacao de modo a que seja activada a saida da mensagens de falha
quando ocorrer um determinado evento como, p.ex., quando é exce-
dido o valor limite.

A tabela 4-2, pagina 114 indica quais os eventos que podem activar a
saida da mensagens de falha, como é que os parametros tém de ser
definidos para que esses evento seja monitorizado, quando é que a
mensagem de falha volta a desaparecer e onde se poderao encontrar
as possiveis causas para a falha.

Nos modos automatico e manual, quando a saida de mensagens

de falha for activada, no mostrador ¢ indicado quem desencadeou

a mensagem de falha. Os dois digitos em baixo a esquerda indicam
o respectivo codigo de erro. Se ocorrerem simultaneamente diversos
causadores, eles sao exibidos sucessivamente de modo ciclico. Atra-
vés de HART é possivel consultar o estado do aparelho, que também
contém todas as mensagens de falha, através do comando #48.
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Cadigo | Evento Ajuste de Mensagem de falha Possiveis causas

de erro parametros desaparece, quando...

b1 Desvio de sempre activo ... 0 desvio de regulagao | Falta ar comprimido, falha
regulacao desaparecer de accionamento, falha de
permanece valvula (p.ex. bloqueio).

L2 Aparelho nao 47hFCT=4nA ... 0 aparelho for colocado | O aparelho esta a ser
em modo ou =" nAB em modo automatico configurado ou esta em
automatico modo manual.

L3 Entrada binaria |47h FCT=4nAB e ... a entrada binaria ja ndo | O contacto conectado a
BE1 ou BE2 funcéo binaria estiver activada entrada binaria ficou activo
activa BIN1 ou BIN2 em (p-ex. monitorizacao de

«on» tampa, sobrepressao,
interruptor térmico).

b4 Valor limite 50."STRK#£QOFF |- 0 contador de curso € | O percurso somado
Quantidade de reposto ou valor limite € | percorrido pelo
cursos aumentado accionamento excedeu o
excedida valor limite definido.

hs Excedido valor 51 _'1 DCHG=£OFF |0 contador de A quantidade de mudancas
limite de mudanca de sentido for | de sentido excedeu o valor
mudanca de reposto ou o valor limite | limite ajustado.
sentido for aumentado

Y6 Excedido valor |5 "ZERQ-£OFF |- © desvio do batente Desgaste da sede da
limite do 39.YCLS = do oy | desaparecer ou o valvula, depositos ou corpos
batente duro up do aparelho tiver sido estranhos na sede da
inferior reiniciado valvula, desajuste

mecanico, embraiagem de
atrito desregulada.

L7 Valor limite 53."OPENs£OFF | - 0 desvio do batente Desgaste da sede da
batente duro 39 YCLS = up ou desaparecer ou o valvula, depositos ou corpos
superior up do aparelho tiver sido estranhos na sede da
excedido reiniciado vélvula, desajuste

mecanico, embraiagem de
atrito desregulada.

b8 Valor limite 54, "DEBA£OFF |- 0 valor limite deixar de | Aumento da friccao da
Excedida 34.DEBA = Auto ser alcancado tampa, folga mecanica da
adaptacéo da confirmacgéao de posicéo.
zona morta

Tabela 4-2 Eventos que podem activar a saida de mensagem de falhas

Esclarecimentos sobre a coluna «Cédigos de erro»:

114

Monitorizacao do desvio de regulacao

No modo automatico, &€ monitorizado constantemente o desvio entre os
valores nominais e reais. De acordo com o ajuste dos parametros
484TIM, o tempo de monitorizacéo para a colocagdo das mensagens
de falha, e 49.5LIM, o limiar de operagdo das mensagens de falha, a
mensagem de falha é activada quando o desvio de regulacao perma-
necer. Assim que o desvio de regulagao se situar de novo abaixo do
limiar de operagao, a mensagem de falha é retirada.

Monitorizacao do modo automatico

Quando o parametro «475FCT», funcao da saida de mensagens de
falha, esta definido adequadamente, é gerada uma mensagem de falha
se o aparelho nao se encontrar no modo automatico. Deste modo, é,
p.ex., possivel avisar o sistema condutor quando, no local, o aparelho
tiver sido comutado para o modo manual ou configurar.

SIPART PS2 Manual do aparelho
A5E00827473-05



Operacéao

3 Entrada binaria BE1 ou BE2 activa

Quando o parametro »475FCT«, funcao da saida de mensagens de
erro, e o parametro »42.BIN1«, fungao entrada binaria 1, forem defini-
dos adequadamente é gerada uma mensagem de falha se a entrada
binaria for activada. Pode-se tratar, p.ex., de um interruptor para a mo-
nitorizacao da tampa, um interruptor de temperatura ou interruptor de
valor limite.

A entrada binaria 2 (na opcao médulo de alarme) pode ser configurada
do mesmo modo.

4 Monitorizacao do namero de cursos
5 Monitorizacao da quantidade de mudancas de sentido

Os dois valores, quantidade de cursos e quantidade de mudancas de
sentido, sdo comprados constantemente com os valores limite que foram
predefinidos com os parametros «504STRK» e «511DCHG». Caso sejam
excedidos, a saida de mensagens de erro actua. Ambas as fungoes po-
dem ser desactivadas com o ajuste de parametro «OFF».

6 Monitorizacao do batente duro inferior (sede da valvula)
7 Monitorizacao do batente duro superior

A monitorizacao do batente duro inferior € activada quando o parame-
tro «5624ZERO» apresentar um valor 20FF. Com esta fungao é possi-
vel identificar, p.ex. erros na sede da valvula. Quando o valor limite é
excedido poderao existir depdsitos ou objectos estranhos na sede da
valvula. Quando o valor limite ndo ¢ alcancado isso poder-se-a dever a
desgaste da sede da valvula. Um desajuste mecanico da confirmacao
da posicao também pode desencadear esta mensagem de erro.

A monitorizagao ocorre sempre que a valvula se encontrar na posicao
de fecho hermético em baixo. Neste caso, a posicao actual € compa-
rada com a posicao que foi determinada durante a iniciagdo como ba-
tente final inferior. A activagao da fungao de fecho hermético em baixo
(parametro «39.YCLS») &, portanto, um requisito.

Exemplo: Como valor séo ajustados 3 %. No fecho hermético em
baixo, no caso normal, é assumida a posicao de 0 %. Se, em vez
disso, for determinado um valor de >3% ou <-3 %, € comunicada
uma falha.

A mensagem de falha permanece activada até que uma monitorizagao
posterior se encontre dentro da tolerancia ou tiver ocorrido uma reini-
ciagdo. Mesmo a desactivagao da monitorizagao («521ZERO»=0FF)
apaga uma mensagem de falha eventualmente existente.

Esta funcao de monitorizacao nao fornece resultados Uteis, quando os
batentes nao tiverem sido automaticamente durante a iniciacdo, mas
ajustados manualmente (iniciagdo manual, «5.INITM»).

Um respectivo diagnoéstico é realizado para o batente duro superior.
Com o parametro «5310PEN» ¢ ajustado o valor limite. A activagao
da funcao de fecho hermético em cima (parametro «39.YCLS») & um
requisito.
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Monitorizacao da adaptacao da zona morta

Se, durante a adaptacao automatica da zona morta (parametro
34.DEBA=Aut0), a zona morta aumentar desmesuradamente durante o
funcionamento, isto aponta para um erro na unidade (p.ex. fricgao de
tampa muito aumentada, folga na deteccao de percurso, fuga). Por
isso, para este valor pode ser indicado um valor limite («54.5DEBA>»,
valor limite para monitorizacao da zona morta), que, quando é exce-
dido, activa uma saida de mensagens de falha.

4.5.4 Resolucao de falhas

Guia de diagnéstico

ver Tabela
Em que modo de funcionamento ocorre o erro?
* Iniciacao 5
* Modo manual e modo automatico 67|89
Em que ambito e circunstancias ocorre o erro?
* Ambiente humido (p.ex. chuva intensa ou precipitacao constante) 6
* Armacoes a vibrar (oscilantes) 6|9
* Impactos e embates (p.ex. impulsos de vapor ou abas em 9

desprendimento)

* Ar comprimido humido (molhado) 6
* Ar comprimido sujo (contaminado com particulas de soélidos) 6|7
Quando ocorre o erro?
» Constantemente (reproduzivel) 5(6 |78
» Esporadicamente (nao reproduzivel) 9
* Na maioria das vezes, apés um determinado tempo de funcionamento 6|79
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Descricao do erro

Possivel(eis) causa(s)

Medidas de resolucao

(sintomas)
¢ SIPART PS 2 para em * Iniciagéo iniciada a partir da posi- | * Necessario tempo de espera de
«RUN 1». céo final e até 1 min.

* n&o aguardado tempo de reaccao
max. 1 min.

* Pressao de rede nao conectada
ou muito baixa.

* Na&o iniciar a iniciagao a partir da
posicéo final.
* Garantir a pressao de rede.

e SIPART PS 2 para em
«RUN 2».

* Comutador de desmultiplicacéo
da engrenagem e parametro 2
(YAGL), bem como curso real
nao coincidem.

* Curso na alavanca mal ajustado.

e Vélvula(s) piezo ndo comuta(m)
(ver tabela 6).

* Verificar ajustes:

» ver folheto: Figura «Vista geral
do aparelho (7)» bem como para-
metros 2 e 3

» Verificar o ajuste do curso na ala-
vanca.

* vertabela 2

e SIPART PS 2 para em
«RUN 3».

* Tempo de ajuste do acciona-
mento demasiado grande.

e Abrir dispositivo de estrangula-
mento completamente e/ou colo-
car a pressao PZ (1) para o valor
maximo permitido.

* Event. usar motor auxiliar.

e SIPART PS 2 para em
«RUN 5», ndo chega a
«FINISH» (tempo de espera
> 5 min).

* «Folga» no sistema Posicionador
- Accionamento - Armagao

* Accionamento por oscilagéo:
Verificar o posicionamento firme
do parafuso sem cabeca da roda
de embraiagem

* Accionamento horizontal:
Verificar o posicionamento firme
da alavanca no veio de posicio-
namento.

* Eliminar restante folga entre o
accionamento e a armagao.

Tabela 5

Descricao do erro
(sintomas)

Possivel(eis) causa(s)

Medidas de resolucao

e Em SIPART PS 2 pisca no
mostrador «CPU test»
(aprox. a cada 2 seg).

e Vélvula(s) piezo néo co-
muta(m).

+ Agua no bloco de valvulas (de-
vido a ar comprimido molhado)

* Nos modos manual e auto-
matico, o accionamento nao
se deixa mover ou apenas
num sentido.

¢ Humidade no bloco de valvulas

* No estado precoce, o erro pode
ser eliminado através do funcio-
namento com ar seco (eventual-
mente no armario térmico a 50
até 70°C).

e De resto: Reparagao (ver capi-
tulo 5, pagina 125)

e Valvula(s) piezo néo co-
muta(m) (também néo é audi-
vel um ligeiro «clicar», quando
no modo manual se carrega
no botao + ou -).

* Parafuso entre cobertura e bloco
de valvulas néo esta bem aper-
tado ou a cobertura esta presa.

e Apertar o parafuso, event.
libertar a cobertura.

e Sujidade (aparas, particulas) no
bloco de vélvulas

* Reparacéo (ver capitulo 5, pa-
gina 125) ou aparelho novo;
filtros finos integrados, também
substituiveis e lavaveis.

* Incrustacdes em contacto(s)
entra a placa de circuitos impres-
sos e bloco de valvulas podem
ocorrer devido a fricgédo sob
esforgo constante devido as
vibragodes intensas.

e Limpar todas as superficies de
contacto com élcool; event. do-
brar ligeiramente as molas de
contacto do bloco de valvulas.

Tabela 6
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Descricao do erro
(sintomas)

Possivel(eis) causa(s)

Medidas de resolucao

* Accionamento nao se move

Ar comprimido < 1,4 bar

Ajustar presséo do ar de abaste-
cimento para > 1,4 bar.

e Vélvula(s) piezo néo co-
muta(m) (mas é audivel um
ligeiro «clicar», quando no
modo manual se carrega no
botéao + ou -).

Valvula(s) de estrangulamento
fechada(s) (parafuso(s) no ba-
tente direito)

Abrir parafuso(s) de estrangula-
mento rodando para a esquerda
(ver folheto, figura «Vista geral
do aparelho (6)».

Sujidade no bloco de véalvulas

Reparacéo (ver capitulo 5,
pagina 125) ou aparelho novo;
filtros finos integrados, também
substituiveis e lavaveis.

¢ No modo automatico estacio-
nario (valor nominal con-
stante) e no modo manual é
comutado constantemente
uma vélvula piezo.

Fuga pneumatica no sistema Po-
sicionador - Accionamento Ini-
ciar teste de fugas no

«RUN 3» (iniciacao)!!!

Eliminar fuga no accionamento
e/ou conduta de alimentagao

Em caso de accionamento in-
tacto e conduta sem fugas:
Reparacéo (ver capitulo 5,
pagina 125) ou aparelho novo

Sujidade no bloco de véalvulas
(ver em cima)

ver em cima

Tabela 7

Descricao do erro
(sintomas)

Possivel(eis) causa(s)

Medidas de resolucao

¢ No modo automatico estacio-
nario (valor nominal con-
stante) e, no modo manual,
as duas valvulas piezo co-
mutam constantemente de
modo alternado, acciona-
mento oscila em volta de um
valor médio.

Friccao estatica da tampa da ar-
magéo ou accionamento é dema-
siado grande

Reduzir a fricgao estatica ou au-
mentar a zona morta de SIPART
PS 2 (parametro dEbA), até que
0 movimento oscilante pare.

Folga no sistema Posicionador -
Accionamento - Armacgéo

Accionamento por oscilagéo:
Verificar o posicionamento firme
do parafuso sem cabeca da roda
de embraiagem.

Accionamento horizontal:
Verificar o posicionamento firme
da alavanca no veio de posicio-
namento.

Eliminar restante folga entre o
accionamento e a armagao.

Accionamento demasiado rapido

Aumentar os tempos de ajuste
com os parafusos de estrangula-
mento.

Se for necessério um tempo de
ajuste rapido, aumentar a zona
morta (parametro dEBA) até que
0 movimento pendular pare.

* SIPART PS 2 n&o «desloca»
armagao até ao batente (em

Presséo de alimentacdo dema-
siado baixa

Aumentar a pressao de alimenta-
cao

20 mA). Carga do regulador a alimentar Intercalar transformador de
ou da saida do sistema é dema- carga
siado baixa. Seleccionar operagéo de 3/4
condutores
Tabela 8
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Descricao do erro
(sintomas)

Possivel(eis) causa(s)

Medidas de resolucao

* Ponto zero desregula-se .
esporadicamente (> 3 %).

Devido a impactos e embates
ocorrem aceleracoes tao eleva-
das, que a embraiagem de atrito
interno é desregulada (p.ex. em
caso de «impulsos de vapor» em
condutas de vapor)

e Eliminar as causas para os esfor-
¢os de impacto.

* Reiniciar o posicionador.

* Aparelho deixa de funcionar .
completamente: ndo hé indi-
cacao no mostrador

Energia auxiliar eléctrica nao € su-
ficiente

* Verificar a energia auxiliar eléc-
trica.

Em caso de esforcos constantes
muito elevados devido a vibragbes
(oscilagdes):

Poder-se-ao soltar parafusos das
bornes eléctricos.

Poder-se-do soltar bornes eléctri-
cos e/ou componentes electroni-
cos.

* Apertar os parafusos e fixa-los
com lacre.

* Reparagéo (ver capitulo 5,
pagina 125)

* Para prevengao: montar SIPART
PS 2 sobre uni&o borracha-metal.

Tabela 9

4.6 Significado dos restantes textos do mostrador

Esclarecimento sobre as tabelas:

representa valor num
Simbolo de erro

éricos que podem ser alterados

(barra): os textos a esquerda e direita da barra-
piscam alternadamente

Mensagens antes da iniciagao (primeira colocagao em funcionamento):

5 N Significado/Causa Medida
c5 s L
€ o c2
] n i =
CPU X Mensagem apés a aplicagao da energia e Aguardar
START X auxiliar eléctrica
P nnn.n X Tenséo do potencidémetro com e Controlar se todo o percurso de ajuste
posicionador n&o iniciado (P-modo pode ser percorrido com o0s botoes «+»
manual) (valor real de posicionamento em e «—» e nunca é indicado «P=—=»
% do ambito de medigao) Realizar a iniciagao
P-— X Ambito de medicao foi excedido, Comutar comutador de desmultiplicagao
potenciémetro esta na zona inactiva, da engrenagem para 90 graus especial-
comutador de desmultiplicagaoda mente em accionamento giratérios
engrenagem ou brago de alavanca activa Em accionamentos horizontais, adaptar o
nao foi adaptada ao percurso de ajuste comprimento de alavanca efectivo ao
ambito de medicéao
NOINI X Posicionador néo iniciado Realizar a iniciacao
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Mensagens durante a iniciacéo:

. Significado/Causa Medida
S| 5

28 £%

E5 E¢

= 0 -.=

P-—- X Ver em cima Ver em cima

RUN 1 X Iniciagéo foi iniciada, parte 1 esta activa e Aguardar
(sentido de acgéo é determinado)

RUN 2 X Iniciacéo parte 2 esta activa e Aguardar
(controlo do percurso de ajuste e
determinacéo dos batentes finais)

RUN 3 X Iniciagao parte 3 esta activa e Aguardar
(determinacéao e indicagao dos tempos de
regulacao)

RUN 4 X Iniciacéo parte 4 esta activa e Aguardar
(determinacao do comprimento
incremental minimo de regulagao)

RUN 5 X Iniciagao parte 5 esta activa e Aguardar até que seja indicado «FINSH»
(optimizacao do comportamento da (iniciagao foi concluida com sucesso)
resposta transitoria) «  Confirmar brevemente com o botéo dos

modos de funcionamento e abandonar o
nivel de configuragao carregando prolon-
gadamente

YEND1 X apenas na iniciacao manual e Alcancar a primeira posicao final com o
a primeira posi¢ao final pode ser botao «+» ou «—»
alcangada +  Confirmar com o botdo dos modos de fun-

cionamento

YEND2 apenas na iniciacao manual ¢ Alcancar a segunda posicao final com o
a segunda posicéao final pode ser botao «+» ou «—»
elcangada ¢ Confirmar com o botdo dos modos de fun-

cionamento

RANGE X apenas na iniciacdo manual e Com os botdes «+» e «—» alcangar uma
Posicao final ou &mbito de medigao outra posi¢ao final e confirmar com o
situam-se fora do &mbito de medigéo botao dos modos de funcionamento,
admissivel ou

e Regular a embraiagem de atrito até ser
exibido «ok» e confirmar com o botéo dos
modos de funcionamento
ou

¢ Interromper a iniciagdo carregando no
botdo dos modos de funcionamento, mu-
dar para o P-modo manual e corrigir o
percurso de regulacédo e a detecgéo de
percurso

ok apenas na iniciagao manual e Confirmar com o botdo dos modos de fun-
foi alcangado o ambito de medigao cionamento, os restantes passos
admissivel das posigoes finais («RUN1« até »FINSH«) decorrem auto-

maticamente

RUN 1/ X Erro em RUN 1 e Garantir ar comprimido suficiente

ERROR sem movimentos p.ex. devido afaltade ar |«  Abrir dispositivo(s) de estrangulamento
comprimido * Reiniciar a iniciagdo

Ld__ U X Indicacéo por barras do ponto zero ¢ Com a embraiagem de atrito interno,
Ponto zero esta fora da faixa de tolerancia ajustar para «P 4.0» até «P 9.9» ( >0<)

e Avangar com 0 botdo «+» ou «—»

SEt X Embraiagem de atrito foi desregulada; ¢ Em accionamentos horizontais, colocar a

MIDDL X com a alavanca na horizontal ndo ha alavanca em angulo recto para o fuso
indicacao «P 50.0» usando 0s botdes «+» e «—»

e Confirmar brevemente com o botéo dos
modos de funcionamento (iniciacao é
prosseguida)
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- Significado/Causa Medida
[e] £
© E © g
L a < o
ES5 &€
- | -l=
L UP> X Faixa de tolerancia «UP» foi excedidaou |+ Em accionamentos horizontais, aumentar
percorrida a zona inactiva do o comprimento efectivo da alavanca ou
potenciémetro mudar o comutador de desmultiplicacéo
da engrenagem para 90 graus
¢ Confirmar brevemente com o botéo dos
modos de funcionamento
¢ Reiniciar a iniciagao
4L,90_95 X Apenas possivel em accionamentos ¢ Com os botdes «+» e «—» deslocar para o
giratorios: ambito de 90 até 95%
gmgs; ed;orz?éugaé};o nao se encontrano |, Confirmar brevgmente com o botao dos
modos de funcionamento
Y U-d> X Ambito de medicao «Up-Down» nao foi e Em accionamentos horizontais, reduzir o
alcangado comprimento de alavanca efectivo ou mu-
dar o comutador de desmultiplicacao da
engrenagem para 33 graus
¢ Confirmar brevemente com o botéo dos
modos de funcionamento
¢ Reiniciar a iniciagao
U nn.n X Indicacéao do tempo de regulagéo «Up» e Aguardar, ou
D->U X e para alterar o tempo de regulacéo, inter-
romper a iniciagao com o botao «-», ou
e activar o teste de fugas com o botao «+»
d nn.n X Indicacdo do tempo de regulagdo «Down» |  Aguardar, ou
U->d X e para alterar o tempo de regulagao, inter-
romper a iniciagao com o botao «-», ou
e activar o teste de fugas com o botao «+»
NOZZL X Accionamento esté parado (iniciagao foi e Tempo de regulacéao pode ser alterado
interrompida com o bot&o «-» durante a através alteracéo do(s) dispositivo(s) de
indicacao da velocidade de regulacéo) estrangulamento
e com o botéo «—» repetir a determinagao
da velocidade de regulacao
e avangar com o botao «+»
TESt X Teste de fugas activo (botao «+» foi e Aguardar 1 minuto
LEAKG X premido du_rante a indicacdo da velocidade |«  Avangar com o bot&o «+»
de regulacao)
nn.n X Valor e unidade do resultado apés oteste |+ Caso o valor seja demasiado elevado, eli-
° oMIN X de fugas minar fuga
e Avancar com o botao «+»
nn.n X Iniciagéo foi concluida com sucesso, ¢ Confirmar brevemente com o botéao dos
FINSH X event. com indica}géo do percurso qe modos de funcionamento e abandonar o
regulagéo ou do angulo de regulagéo nivel de configuragéo carregando prolon-
gadamente
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Mensagens ao sair do modo Configurar:

» Significado/Causa Medida
o B — _g =
= ®.= o] ©
28£5| 8 o3 22
[ i~ - T C £ ©
SZ2/3& | 3 o8| 4 ¢
o <QE| SE
Cn X Versao do software e Aguardar
VER X
Error X Quebra de monotonia da e Corrigir valor
SLnn X curva caracteristica livre no
ponto de apoio n
Mensagens em funcionamento:
5 5.8 = o= Significado/Causa Medida
] 'E &t | L= o3> -8 3
£o/c@ | 3€) B gc
£33 5 | < £ SO T O
Jo = =E o€
CPU X Mensagem apés a aplicagdo |¢ Aguardar
START da energia auxiliar eléctrica
HW / Erro no hardware *  Substituir electrénica
ERROR
NOINI Posicionador néo iniciado ¢ Realizar a iniciagao
nnn.n Valor real de posicionamento
[em %] com posicionador
iniciado. Ponto decimal a
piscar indica comunicagao
com um master de classe 2
AUTnn Modo automatico (nn = valor
nominal)
MANNN Modo manual (nn = valor ¢ Mudar para o modo au-
nominal) tomatico com o botao dos
modos de funcionamento
oFL/127.9 Ambito de indicacao foi ¢ Regular a embraiagem de
excedido. atrito interno de modo que,
Possiveis causas: na deslocacao do acciona-
¢ Embraiagem de atrito ou mento, a indicagao do valor
e Comutador de desmultipli- real se mantenha entre 0.0
cacéao da engrenagem foi até 100.0 ou
alterado ou e Comutar o comutador de
¢ Posicionador foi montado desmultiplicagéao da engre-
sem reiniciacado num outro nagem ou
accionamento ¢ Realizar o ajuste de fabrica
(Preset) e a iniciagado
EXSTP Accionamento foi parado
através da entrada binéria
EX UP Accionamento é deslocado
até ao batente superior
através da entrada binaria
EXDWN Accionamento é deslocado
até ao batente inferior através
da entrada binéria
HTCNF Configuracao HART em curso
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4.7 Optimizacao dos dados do posicionador

13 Comprimento de
impulso abrir

14 Comprimento de
impulso fechar

Os dados determinados automaticamente durante a iniciagao para a
qualidade de regulagéo estao optimizados para uma duracao de regu-
lacéo curta e evitando exceder muito os valores normais. Contudo,
em caso especiais (p.ex. accionamentos extremamente pequenos e,
por isso, especialmente rapidos ou no funcionamento com motores
auxiliares) pode ser que pretenda alterar estes dados propositada-
mente para uma regulacao mais rapida e um amortecimento mais
intenso. Para tal, encontram-se a sua disposicao seis parametros:

Deste modo, pode determinar para cada sentido de regulacao os
comprimentos de impulso mais pequenos com que o0 accionamento se
deve mover. O valor 6ptimo depende principalmente do volume do ac-
cionamento.

Valores baixos levam a pequenos incrementos de regulagao e a um
comando frequente do accionamento. Tenha em consideracao que
valores demasiado pequenos nao provocam movimentos. Os valores
grandes sao Uteis em grandes volumes de accionamento. Tenha tam-
bém em atencéo que grandes incrementos de regulagao em acciona-
mento pequenos também provocam movimentos grandes.

17 Zona de marcha lenta abrir
18 Zona de marcha lenta fechar

34 Predicao abrir
35 Predicao fechar

A zona de marcha lenta consiste na area do desvio de regulagao entre
a zona de marcha rapida e a faixa morta em que o accionamento é
comandado por impulsos.

Os valores pequenos pequenos provocam, mesmo em desvios de re-
gulacao pequenos, grandes velocidades de regulagao e, deste modo,
poderao exceder os valores normais. Os valores grandes reduzem es-
pecialmente o exceder dos valores normais nas grandes alteracoes
dos valores nominais e, na proximidade do estado desregulado, levam
a velocidades de regulacao lentas.

Este pardmetro actua como um factor de amortecimento e destina-se
a regulagao da dinamica de regulagéo.

Valores pequenos provocam regulacoes rapidas em que os valores
normais sao excedidos. Valores grandes levam a regulacoes lentas
sem que os valores normais sejam excedidos.

Recomenda-se que, primeiro, seja feita uma iniciacao automatica e, apenas depois, adapte os
parametros determinados pelo posicionador as suas necessidades especificas.

DICA: Para ter um valor de referéncia fixo, € vantajoso que, na sua optimizacao especial do
posicionador, predefina um valor fixo para a zona morta (parametro DEBA) em vez «Auto».

Os restantes parametros podem ser escolhidos como habitualmente no menu de diagnéstico e
active toda a capacidade de regulacao carregando 5 s o botao incremental ou decremental. Se,
depois, definir o respectivo parametro, o valor novo torna-se imediatamente efectivo. Assim,
podera testar imediatamente os efeitos dos novos valores sobre o resultado de regulagéo.

Se sair do menu de diagndstico, a capacidade de regulacao dos parametros € novamente des-

activada.
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Manutencao e conservacao

O posicionador nao necessita de manutencao. Os posicionadores
estao equipados com filtros nas conexdes pneumaticas para proteccao
contra particulas de sujidade grosseiras. Caso a energia auxiliar pneu-
matica contiver particulas de sujidade, os filtros podem ficar obstruidos
e influenciar, assim, a funcéo do posicionador. Neste caso, os filtros
podem ser limpos como se segue:

Posicionador na caixa de metal e na versao resistente a pressao
1. Desactivar a energia auxiliar pneumatica e remover as tubagens.

2. Remover cuidadosamente os filtros de metal das perfuracdes e
(p.ex. ar comprimido) limpar os mesmos.

3. Inserir os filtros.

4. Voltar a conectar as tubagens e alimentar as mesmas com energia
auxiliar pneumatica.

Posicionador na caixa de plastico

Desmontagem

1. Desactivar a energia auxiliar pneumatica e remover as condutas.
2. Desaparafusar a tampa.

3. Remover os parafusos da barra de conexao pneumatica.

4

Remover os filtros e anéis O que se encontram atras da barra de
conexao.

5. Limpar os filtros (p.ex. com ar comprimido).

Montagem

6. Em primeiro lugar, inserir os filtros nos rebaixos da caixa de plastico
e, depois, colocar os anéis O nos filtros.

7. Alinhar a barra de conexao pneumatica em ambos os pinos a face
e aparafusar a mesma com os trés parafusos auto-atarraxadores.

Importante:

Ter atencéo para que seja utilizado o mesmo passo de rosca. Para
isso, rodar os parafusos no sentido contrario ao dos ponteiros do
relégio até se sentir eles engrenarem no passo de rosca. Apertar os
parafusos apenas nesse momento.

SIPART PS2 Manual do aparelho
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Manutengao e conservagao

/N

Reparagao/
expansao
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8. Colocar a tampa e aparafusar.

9. Voltar a conectar as tubagens e alimentar as mesmas com energia
auxiliar pneumatica.

PERIGO

Evite, sem falta, as cargas electroestaticas num ambiente com risco
de explosao. Estas podem ocorrer, p.ex., na limpeza com um pano
seco do posicionador numa caixa de plastico.

Os aparelhos avariados devem ser enviados para o departamento de
reparacdo em conjunto com a indicagéo e causa da avaria. Na enco-
menda de aparelhos sobressalentes, por favor, indique o nimero de
série do aparelho original. Encontra o nimero de série na chapa de
caracteristicas.

O endereco do respectivo local de reparagao, pessoa de contacto,
listas de pecas de reposicao, etc. podem ser consultados em:

www.siemens.com/automation/services&support ou
www.automation.siemens.com/partner

SIPART PS2 Manual do aparelho
A5E00827473-05



Dados técnicos

Caracteristicas técnicas

SIPART PS2 (todas as versoes)

Caracteristicas gerais

Area de elevagao (accionamento
linear)

Angulo de rotagdo (accionamento
rotativo)

Montagem

® no accionamento linear

® no accionamento rotativo

Unidade do regulador
® Regulador de cinco pontos
e Zona neutra

- dEbA = Auto

- dEbA =0,1...10%
Conversor A/D
e Tempo de exploragédo
® Resolugao

e Erro de transferéncia

e Efeito de influéncia da temperatu-

ra
Duragéo do ciclo

® 20 mA/Dispositivo HART
 Dispositivo PA
 Dispositivo FF

Entrada binaria BE1 (bornes 9/10;
ligado ao dispositivo base por gal-
vanizagéo)

Tipo de protecgéo”

Posicdo de montagem

Simbolo CE

Requisitos de compatibilidade
electromagnética

3...130mm (0,12 ... 5,12 polega-
das) (angulo de rotagédo do eixo
de resposta 16 ... 90°)

30 ... 100°

através de conjunto de montagem
6DR4004-8V e eventualmente
braco de elevacéo adicional
6DR4004-8L nos accionamentos
conforme IEC 534-6 (NAMUR)
com nervura, colunas ou superfi-
cie plana

através de conjunto de montagem
6DR4004-8D

nos accionamentos com nivel de
fixagéo conforme VDI/VDE 3845 e
DIN 3337: A consola de monta-
gem necessaria deve ser provi-
denciada do lado do
accionamento, eixo com ranhura
e rosca interior M6

adaptavel

adaptavel ou de ajuste fixo
adaptavel ou de ajuste fixo

10 ms

<0,05%

<0,2%

<0,1%/10 K (< 0.1%/18 °F)

20 ms
60 ms
60 ms (loop-time min.)

s6 pode ser utilizado para con-
tacto isento de potencial; carga
maxima de contacto < 5 mA com
3V

IP66 em conformidade com EN
60 529/NEMA 4X

aescolha, em ambientes humidos
n&o colocar as ligacdes pneuma-
ticas e a abertura de ventilacéo
para cima

Conformidade relativa a directiva
sobre a compatibilidade electro-
magnética 89/336 CEE, em con-
formidade com as normas
seguintes

EN 61326/A1 Anexo A.1 e
NAMUR NE21 Agosto de 98
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Material
e Caixa
- BDR5..0-... (plastico)

- BDR5..1-... (metal)
- B6DR5..2-... (ago inoxidavel)

- BDR5..5-... (metal, resistente a
pressao)

¢ Bloco indicador da presséo
Resisténcia a vibragdes

e Oscilagdes harmoniosas
(Sinus) conforme DIN EN 60062-2-
6/05.96

¢ Choque continuo (semi-sinus)
conforme DIN EN 60068-2-
29/03.95

Makrolon reforgado com fibra de
vidro

GD AISi12

Ago inoxidavel austenitico, Ref.
1.4581

GK AISi12

Aluminio AIMgSi, anodizado

3,5 mm (0,14 polegadas), 2 ... 27
Hz,

3 ciclos/eixo

98,1 m/s? (321.84 pés/s?),

27 ... 300 Hz, 3 ciclos/eixo

150 m/s? (492 pés/s?), 6 ms,
1000 choques/eixo

¢ Ruido (regulado digitalmente)
conforme DIN EN 60068-2-
64/08.95

e Campo recomendado de aplica-
¢do continua de toda a armagéo

Peso, dispositivo base

¢ Caixa de pléastico

e Caixa metalica, aluminio

¢ Caixa metdlica, ago inoxidavel
e Caixa metalica versédo d EEx
Dimensbes

Classe de clima

e Armazenamento?

. Transportez)

« Funcionamento®

10 ... 200 Hz; 1 (m/s?)?/Hz
(3,28 (pés/s?)?/Hz)

200 ... 500 Hz; 0.3 (m/s?)?/Hz
(0.98 (pés/s?)?/Hz)

4 horas/eixo

< 30 m/s? (< 98.4 ft/s?) sem factor
de qualidade

aprox. 0,9 kg (1,98 Ib)
aprox. 1,3 kg (2,87 kg)
aprox. 3,9 kg (8,6 kg)
aprox. 5,2 kg (11,46 kg)

ver desenho de dimensées
conforme DIN EN 60721-3-4

1K5, mas -40 ... +80 °C
(1K5, mas -40 ... +176 °F)

2K4, mas -40 ... +80 °C
(2K4, mas -40 ... +176 °F)

4K3, mas -30 ... +80 °C
(4K3, mas -22 ... +176 °F)

Certificados e licencas

Classificacdo conforme a directiva
de equipamentos sob pressao
(97/23/CE)

Para gases grupo de fluidos 1;
preenche requisitos conforme
artigo 3, paragrafo 3 (boa pratica
de engenharia SEP)
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Dados técnicos

Caracteristicas pneumaticas
Energia auxiliar (ar adicional)
® Pressdo

Qualidade do ar conforme ISO
8573-1

® Tamanho e densidade das parti-
culas solidas

e Ponto de condensagéo de pres-
sé&o
e Teor de 6leo

Fluxo sem estrangulamento

¢ VValvula de ar adicional (purgar ac-

cionamento)

- 2 bar (29 psi)
- 4 bar (58 psi)
- 6 bar (87 psi)

e VValvula de alivio de pressao (pur-
gar accionamento)

- 2 bar (29 psi)
- 4 bar (58 psi)
- 6 bar (87 psi)
Fugas das valvulas
Proporgéo de estrangulamento

Consumo de energia auxiliar em
estado regulado

Modelos dos dispositivos
® na caixa de plastico

e em caixa de aluminio

® em caixa resistente a presséo en-

capsulada
® em caixa de ago inoxidavel

1,4 ...7 bar (20,3 ... 101,5 psi):
suficientemente superior a pres-
sd0 max. de accionamento (pres-
sdo de ajuste)

Classe 2

Classe 2 (min. 20 K (36 °F) em
temperatura ambiente)

Classe 2

4,1 Nm®/h (18,1 USgpm)
7,1 Nm?3/h (31.3 USgpm)
9,8 Nm®/h (43,1 USgpm)

8,2 Nmd/h (36,1 USgpm)

13,7 Nm%h (60,3 USgpm)

19,2 Nm3/h (84,5 USgpm)

< 6:10* Nm3/h (0.0026 USgpm)
ajustavel até oo : 1

< 3,6-102 Nm3/h (0,158 USgpm)

efeito simples e duplo
efeito simples
efeito simples e duplo

efeito simples e duplo

1) Energia de impacto, no méx. 1 Joule para caixa de pléastico/aluminio

2) Durante a colocagdo em funcionamento com <0 °C (< 32 °F) deve ser
efectuada uma lavagem suficiente das valvulas com o agente seco.

3) No caso de <-10 °C (< 14 °F) taxa de repeticdo da indicagéo da indicagao
LC. No caso de utilizagdo com o modulo Iy, s6 € permitido T4.

4) No caso da verséo d EEx (6DR5..5-.

20%.
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Dados técnicos

Caracteristicas técnicas

SIPART PS2

Dispositivo base
sem proteccéo contra
explosao

Dispositivo base

com protec¢ao contra
explosao EEx d (caixa
resistente a pressao)

Dispositivo base
com protec¢ao contra
explosao EEx ia/ib

Dispositivo base
com protec¢ao contra
explosao EEx n

Protecgéo contra explosao conforme
EN 50014, EN 50020 e EN 50021

Local de montagem

Temperatura ambiente permitida para
o funcionamento

No caso de <-10 °C (+14 °F) taxa de
repeticao da indicacdo da indicagao
LC.

(para dispositivos base com protec-
¢ao contra explosdo EEx ia/ib e EEx n
aplica-se: No caso de utilizagdo com o
maodulo Iy, s6 é permitido T4)

sem

-30 ... +80 °C (-
22 ... +176 °F)

EEx d
12GEExdIICT6E

Zona 1

T4:
T5:
T6:

EEx ia/ib
12 G EExia/ib 1l C T6

Zona 1

-30 ... +80 °C (-22 ..
-30 ... +65°C (-22 ..
-30 ... +50 °C (-22 ..

EEx n
II3GEEXNALIL]IIICT6

Zona 2

. +176 °F)
. +149 °F)
. +122°F)

Caracteristicas eléctricas

Entrada

Ligacé&o de 2 condutores (bornes 6/8)
Gama de sinal nominal

Corrente para manutencao da
energia auxiliar

Gama de tensbes necessaria
Ug (corresponde a Q com 20 mA)

¢ sem HART (6DR50..)
- tipo.
- Max.
e sem HART (6DR53..)
- tipo.
- Max.
* sem HART (6DR51..)
- tipo.
- max.
e sem HART (6DR52..)
- tipo.
- Max.
¢ Limite de destruig&o estatico
capacidade interior C;
* sem HART
e com HART
indutancia interior L;

* sem HART
e com HART
para ligagéo a circuitos eléctricos com

Ligacdo de 3-/4 condutores
(bornes 2/4 e 6/8)
(6DR52.. e 6DR53..)

® Energia auxiliar Uy

* Consumo de corrente |y
e capacidade interior C;

¢ indutancia interior L;

¢ para ligagéo a circuitos eléctricos
com

4...20mA
> 3,6 mA

6,36 V (= 318 Q)
6,48 V (= 324 Q)

7,9V (= 395 Q)
8,4V (= 420 Q)

6,6V (= 330 Q)
6,72V (= 336 Q)

DC 18..35V
(Uy - 7,5 V)/2,4 kQ [MA]
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4..20mA
> 3,6 mA

6,36 V (= 318 Q)
6,48 V (= 324 Q)

6,6V (= 330 Q)
6,72V (= 336 Q)

8,4V (=420 Q)
8,8V (= 440 Q)
+ 40 mA

DC 18..35V
(Uy - 7,5 V)/2,4 kQ [MA]

4...20mA
> 3,6 mA

7,8V (=390 Q)
8,3V (=415 Q)

8,4V (= 420 Q)
8,8V (= 440 Q)

<22nF
<7nF

<0,12mH
<0,24 mH

intrinsecamente seguro
U,<DC30V

I, <100 mA

P<1W

DC18..30V

(U -7.5V)/2,4 kQ [mA]
<22nF

<0,12mH

intrinsecamente seguro
U,<DC30V

I, <100 mA

P<1W

4..20mA
> 3,6 mA

7,8V (=390 Q)
8,3V (=415 Q)

8,4V (= 420 Q)
8,8V (= 440 Q)

C30V
0 mA

<
S
og

1

DC 18..30 V
(Ug - 7,5 V)/2,4 kQ [MA]

U <DC30V
I, < 100 mA
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Dados técnicos

SIPART PS2

Dispositivo base
sem proteccao contra
explosao

Dispositivo base

com proteccéao contra
explosao EEx d (caixa
resistente a pressao)

Dispositivo base
com proteccao contra
explosao EEx ial/ib

Dispositivo base
com proteccao contra
explosao EEx n

Entrada de corrente Iy

Gama de sinal nominal

Gama de tensdes com 20 mA
capacidade interior Ci
indutancia interior Li

para ligagdo a circuitos eléctricos com

Isolamento galvanico

Tens&o de ensaio

0/4 ... 20 mA
<02V (=10Q)

entre Uy e Iy

DC 840V (15s)

0/4 ... 20 mA
<02V (=10Q)

entre Uy e |y

DC 840V (1)

0/4 ... 20 mA
<1V (=500Q)
<22nF
<0,12 mH

intrinsecamente seguro
U,<DC30V

I, <100 mA

P<1W

entre Uy e ly
(2 circuitos eléctricos
intrinsecamente seguros)

DC 840V (1s)

0/4 ... 20 mA
<1V (=500)

U <DC30V
I, < 100 mA

entre Uy e ly

DC 840V (1s)

Ligacoes

e eléctrica

® pneumatica

Sensor externo de posi¢ao (potencio-

metro ou NCS; opcional)

. Uo

ol

ol

. PO

capacidade exterior maxima permitida

Co

iLnduténcia exterior maxima permitida
0

130

Bornes roscados 2,5
AWG28-12

Passagem de cabos
M20x1,5 ou ¥2-14 NPT

Rosca interior G1/4
DIN 45141 ou
4-18 NPT

Bornes roscados 2,5
AWG28-12

Passagem de cabos cer-
tificada conforme d EEx
M20x1,5, ¥2-14 NPT ou
M25x1,5

Rosca interior G1/4
DIN 45141 ou
4-18 NPT

Bornes roscados 2,5
AWG28-12

Passagem de cabos
M20x1,5 ou Y2-14 NPT

Rosca interior G1/4
DIN 45141 ou
Y4-18 NPT

<5V
<75mA
< 160 mA
< 120 mwW
<1uF

<1mH

Bornes roscados 2,5
AWG28-12

Passagem de cabos
M20x1,5 ou Y2-14 NPT

Rosca interior G1/4
DIN 45141 ou
4-18 NPT

<5V
<75mA
< 160 mA
<120 mwW
<1uF

<1mH
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Dados técnicos

Caracteristicas técnicas

Modulos adicionais

sem protecgao contra explo-
sao (também EEx d)

com protec¢ao contra explo-
séo EEx ia/ib

com proteccao contra explo-
séo EEx n

Protecg&o contra explosao conforme EN
50014 e EN 50020 e EN 50021

Local de montagem

Temperatura ambiente permitida para o fun-
cionamento

(a equipamento com protecg&o contra exploséo
aplica-se: Apenas em combinag&o com o dis-
positivo base 6DR5... -.E.... No caso de utiliza-
¢&o com o médulo Iy, apenas € permitido T4. )

-30 ... +80 °C (-22 ... +176 °F)

Il 2G EEx iafib Il C T4/T5/T6 ")

Zona 1
T4:-30 ... +80 °C

IIBGEEXnNALI[L]IIICT6

Zona 2
(-22... +176 °F) D

T5:-30 ... +65°C (-22 ... +149 °F) V)
T6:-30 ... +50 °C (-22 ... +122 °F) V)

Méodulo de alarme

saldas de alarme binarias A1, A2 e saida de
mensagem de falha

Estado do sinal High (n&o respondeu)
estado do sinal Low* (respondeu)

(* Low também é um estado quando o dispo-
sitivo base se encontra com uma falha ou
sem energia eléctrica auxiliar)

Capacidade interior C;

Induténcia interior L

Tens&o auxiliar Uy

Ligagéo a circuitos eléctricos com

Entrada binéaria BE2

* ligado ao dispositivo base por galvanizagéo
- Estado do sinal 0
- Estado do sinal 1
- Carga do contacto

* isolado galvanicamente do dispositivo base
- Estado do sinal 0
- Estado do sinal 1
- Resisténcia propria

Limite de destruigéo estatico

Indutancia e capacidade interiores

Ligacéo a circuitos eléctricos

Isolamento galvanico

Tens&o de ensaio

6DR4004-8A (sem protecgéo
contra exploséo)

condutor, R = 1 kQ, +3/-1%*
bloqueado, Ig < 60 pA

(* No caso de utilizagdo na caixa
encapsulada resistente a pres-
s80 0 consumo de corrente deve
ser limitado a 10 mA por saida.)

<35V

contacto isento de potencidl, aberto
contacto isento de potencial, fechado
3V,5pA

< 4,5V ou aberto
>13V

> 25 kQ

+35V

as 3 saidas, a entrada BE2 e 0
DC840V,1s

6DR4004-6A (com proteccao
contra explos&o)

2,1 mA
1,2 mA

(Limiares de comutag&o no caso
de alimentag&o conforme

>
<

EN 60947-5-6:
Uy =82V, R =1kQ)
<52nF

negligenciavel

intensificador de comutagéo intrin-
secamente seguro EN 60947-5-6
Uy<DC 155V

k<25 mA, P <64 mW

contactoisento de potencial, aberto
contactoisento de potencial, fechado
3V, 5uA

< 4,5V ou aberto

>13V

> 25 kQ

negligenciavel
infinsecamente seguro U; <252V

6DR4004-6A (com protecgao
contra explosao)

>2,1mA
<1,2mA

(Limiares de comutag&o no caso
de alimentag&o conforme

EN 60947-5-6:

Uy =82V, R =1kQ)

U <DC 155V

contactoisento de potencial, aberto
contactoisento de potencial, fechado
3V, 5uA

< 4,5V ou aberto
>13V
> 25 kQ

U,<DC 252V

dispositivo base encontram-se isolados galvanicamente entre si

DC840V, 1s

DC840V, 1s

Méodulo SIA (nao para modelo d EEx )

Gerador de valor limite com iniciadores
ranhurados e saida de mensagem de falha

Proteccéo contra explosao
Ligacédo

2 iniciadores ranhurados

Funcéo

Ligacé&o a circuitos eléctricos com

Capacidade interior
Indutancia interior
Isolamento galvanico

Tens&o de ensaio

Saida de mensagem de falha

6DR4004-8G (sem protecgao
contra explos&o)

Ligag&o de 2 condutores

sem

Técnica de 2 cabos conforme EN 60947-5-6 (NAMUR), para intensificador

Tipo SJ2-SN
Abridor (NC, normally closed)

Tens&do nominal 8 V

Consumo de corrente:

>3 mA (valor limite ndo
respondeu)

<1 mA (valor limite res pondeu)

as 3 saidas estéo isoladas galvanicamente do d

DC840V,1s
ver moédulo de alarme

6DR4004-6G (com protecgao
contra explos&o)

Ligagé&o de 2 condutores

12 G EExia/ib IC T6

Tipo SJ2-SN
Abridor (NC, normally closed)

intensificador de comutacéao
intrinsecamente

seguro EN 60947-5-6
UisDC 155V

l;<25mA, P, <64 mW

<41 nF
<100 mH

DC840V, 1s
ver moédulo de alarme

6DR4004-6G (com protecgao
contra explosao)

Ligagé&o de 2 condutores

I13GEExnALI[L]IICT6

de comutagéo a ligar posteriormente
Tipo SJ2-SN

Abridor (NC, normally closed)

U;<DC 15,5V
P/ <64 mW

ispositivo base
DC840V, 1s
ver médulo de alarme

1) Apenas em combinag&o com o dispositivo base 6DR5...-.E.... No caso de utilizagdo com o médulo ly apenas é permitido T4.
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Dados técnicos

Méddulos adicionais

sem proteccao contra explo-
sao (também EEx d)

com proteccao contra explo-
sao EEx ia/ib

com protecc¢ao contra explo-
sao EEx n

Modulo de contacto de valor limite 6DR4004-8K 6DR4004-6K 6DR4004-6K

Gerador de valor limite com contactos de

comutagdo mecanicos e saida de mensa-

gem de falha

Protecg&o contra explosao sem Il 2 G EExia/ib IIC T6 II3GEExNALIL]IICT6

Corrente méax. de comutagao AC/DC 4A Ligagéo a circuitos eléctricos Ligacé&o a circuitos eléctricos
intrinsecamente seguros intrinsecamente seguros
Uo <30V Uy <30V
I, <100 mA, [, <100 mA,
P <750 mW P; <750 mW

Tensdo méx. de comutagédo AC/DC 250V /24V 30V DC 30V DC

Capacidade interior C; - negligenciavel -

Indutancia interior L - negligenciavel -

Isolamento galvanico as 3 saidas estdo isoladas galvanicamente do dispositivo base

Tensao de ensaio 3150V DC, 2s 3150V DC, 2s 3150V DC, 2s

Saida de mensagem de falha ver modulo de alarme ver moédulo de alarme ver modulo de alarme

Médulo I, 6DR4004-8J (sem proteccao 6DR4004-6J 6DR4004-6J

Saida de corrente continua para resposta de
posicao

Gama de sinal nominal i

Gama dinamica efectiva

Tensé&o auxiliar Uy

Carga externa Rg [kQ]

Erro de transferéncia

Efeito de influéncia da temperatura
Resolugéo

Ondulagao residual

Capacidade interior C;

Indutancia interior L;

para ligagéo a circuitos eléctricos com

Isolamento galvanico

Tens&o de ensaio

contra exploséo)
Ligagé&o de 2 condutores

4 ... 20 mA, resistente a curto-
circuito

3,6 ... 20,5 mA
+12...+35V

< (Uy [V]-12V) /i [mA]
<0,3%

<0,1%/10 K (< 0,1%/18 °F)
<0,1%

<1%

isolado galvanicamente do dis-
positivo base

840V DC, 1s

Ligag&o de 2 condutores

4 ... 20 mA, resistente a curto-
circuito

3,6 ... 20,5 mA
+12...+30V

< (U [VI-12V)/i[mA]
<0,3%

<0,1%/10 K (£ 0,1%/18 °F)
<0,1%

<1%

<11nF

negligenciavel

intrinsecamente seguro: U; < DC
30V
l; <100 mA; P; <1 W (s6 T4)

isolado galvanicamente do dis-
positivo base

840V DC, 1s

Ligagé&o de 2 condutores

4 ... 20 mA, resistente a curto-
circuito

3,6...20,5 mA
+12...+30V

< (Uy [V]-12V) /i [mA]
<0,3%

<0,1%/10 K (< 0,1%/18 °F)
<0,1%

<1%

U, <DC30V
;<100 mA; P;< 1 W (s6 T4)

isolado galvanicamente do dis-
positivo base

840V DC, 1s

Sensor NCS

(n&o para modelo d EEX)
Gama de ajuste

® Accionamento linear

* Accionamento giratério
Linearidade (ap6s correccao por SIPART

e Accionamento linear

e Accionamento giratério
Histerese

Temperatura de uso continuo

Tipo de protecgéo da caixa
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3..180mm (0,12 ... 5,12
polegadas), até 200 mm (7,87
polegadas) a pedido

30° ... 100°
+1%

+1%

+0,2%

-40°C ... +85°C

(-40 °F... +185 °F),
a pedido esta disponivel uma
gama de temperatura alargada

IP68/NEMA 4X

3..1830 mm (0,12 ... 5,12
polegadas), até 200 mm (7,87
polegadas) a pedido

30° ... 100°
+1%

+1%

+0,2%

-40°C ... +85°C

(-40 °F ... +185 °F),
a pedido esta disponivel uma
gama de temperatura alargada

IP68/NEMA 4X

3...130mm (0,12 ... 5,12
polegadas), até 200 mm (7,87
polegadas) a pedido

30° ... 100°
+1%

+1%

+0,2%

-40°C ... +85°C

(-40 °F... +185 °F),
a pedido esta disponivel uma
gama de temperatura alargada

IP68/NEMA 4X
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Ambito de fornecimento

O posicionador e os seus modulos opcionais sao fornecidos como uni-
dades separadas e em varias versoes. Estao disponiveis posicionado-
res e médulos opcionais para o funcionamento em areas com e sem
risco de explosao. Estas versoes estao identificadas através de uma
chapa de caracteristicas especial.

AVISO

Durante a composicao dos componentes, € necessario certificar-se
de que o posicionador é apenas combinado com mdédulos opcionais
homologados para o respectivo ambito de utilizagdo. Isto aplica-se,
em especial, ao funcionamento seguro do posicionador em areas, em
que a atmosfera pode vir a apresentar um risco de explosao (zonas 1
e 2). Neste caso, deve-se respeitar sem falta as categorias do
aparelho (2 e 3) do proprio aparelho, bem como, das suas opcoes.
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Fornecimento, expansées, acessorios

7.1 Ambito de fornecimento do aparelho basico
Versoes Caixa Valvula Proteccao Ex Numeros de
encomenda
Caixa de pléastico de efeito simples | Nao Ex 6DR5010-_N__ -0AA0
SIPART PS2 . P - =
5L sem HART Caixa de plastico de efeito duplo Nao Ex 6DR5020-_N__ -0AA0
Caixa de metal de efeito simples | Nao Ex 6DR5011-_N__ -0AAOQ
Caixa de pléastico de efeito simples | CENELEC/FM |6DR5010-_E__ -0AAO0
Caixa de plastico de efeito duplo CENELEC/FM [6DR5020-_E__ -0AAO0
SIPART PS2 Caixa de metal de efeito simples | CENELEC/FM | 6DR5011-_E__ -0AAOQ
2l sem HART | Blindagem resistente a | de efeito simples | CENELEC/FM |6DR5015-_E__ -0AAOQ
pressao
Blindagem resistente a | de efeito duplo CENELEC/FM | 6DR5025-_E__ -0AAO0
pressao
Caixa de plastico de efeito simples | Nao Ex 6DR5110-_N__ -0AAO0
SIPART PS2 . P - ~
5L com HART Caixa de plastico de efeito duplo Nao Ex 6DR5120-_N__ -0AA0
Caixa de metal de efeito simples | Nao Ex 6DR5111-_N__ -0AAO0
Caixa de plastico de efeito simples | CENELEC/FM |6DR5210-_E__ -0AAO0
Caixa de plastico de efeito duplo CENELEC/FM [6DR5220-_E__ -0AAO0
SIPART PS2 Caixa de metal de efeito simples | CENELEC/FM | 6DR5211-_E__ -0AAOQ
4L com HART | Blindagem resistente a | de efeito simples | CENELEC/FM |6DR5215-_E__ -0AAOQ
pressao
Blindagem resistente a | de efeito duplo CENELEC/FM |6DR5225-_E__ -0AAO0
pressao
Caixa de pléastico de efeito simples | Nao Ex 6DR5310-_N___ -0AA0
SIPART PS2 . Py - ~
4L sem HART Caixa de plastico de efeito duplo Nao Ex 6DR5320-_N__ -0AA0
Caixa de metal de efeito simples | Nao Ex 6DR5311-_N__ -0AAOQ

2L corresponde ao funcionamento de dois condutores
4L corresponde ao funcionamento de quatro condutores
-x refere-se a sub-variante

7.2 Opcoes do ambito de fornecimento

Opcao Namero de
encomenda
Médulo SIA nao Ex 6DR4004-8G
Moédulo SIA Ex (CENELEC / FM) 1):2) 6DR4004-6G
Médulo alarme nao Ex 6DR4004-8A
Modulo alarme Ex (CENELEC)" 6DR4004-6A
Médulo alarme Ex (FM)2 6DR4004-7A
Modulo Jy ndo Ex 6DR4004-8J
Modulo Jy, Ex (CENELEC)" 6DR4004-6J
Médulo Jy Ex (FM)?) 6DR4004-7J

1) Certificado de prova do modelo CE
2) Approval Reports da Factory Mutual System

134
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Fornecimento, expansées, acessorios

7.3 Acessorios do ambito de fornecimento

Acessorios Numero de enco-

menda

Conjunto de montagem dos accionamentos horizontais IEC 534 - 6 6DR4004-8V

incl. alavanca para um percurso de regulacao de 3 até 35 mm

Alavanca adicional para > um percurso de regulacao de 35 até 130 mm | 6DR4004-8L

Conjunto de montagem para os accionamentos giratérios VDI/VDE 3845 | 6DR4004-8D

Bloco de valvulas solendides para o accionamento SAMSON (monta- | 6DR4004-1C

gem integrada)

Bloco de manémetros de efeito simples 6DR4004-1M

Bloco de mandmetros de efeito duplo 6DR4004-2M

Bloco de valvulas solendides de efeito simples (NAMUR) 6DR4004-1B

Conjunto de montagem para o accionamento SAMSON (montagem 6DR4004-8S

integrada)

Sensor NCS 6DR4004- N_ O
nao protegido contra exploséao 6DR4004-8N
protegido contra explosao 6DR4004-6N
Comprimento do cabo 6 m 6DR4004-_NN
para accionamentos giratorios 6DR4004- N _10
para accionamentos horizontais até 14 mm | 6DR4004-_N_20

Maédulo de filtro CEM C73451-A430-D23

Sistema externo de deteccao do posicionamento C73451-A430-D78

Software de comando SIMATIC PDM a pedido
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Fornecimento, expansées, acessorios

7.4 Lista de pecas sobressalentes

Lista de pecas sobressalentes: Posicionador

SIPART PS2
Descricao N.? de encomenda |para a versao
- Tampa (plastico), com parafusos C73451-A430-D82 |6DR4_
- (4 unidades) e junta 6DR5___
= Tampa (metal), com parafusos C73451-A430-D83 |66DR4
a (4 unidades) e junta 6DR5
Placa de circuito impresso basica de A5E00082459 6DR50_ -.N
2 condutores, ndo EEx, sem HART 6DR40__ - N?%)
Placa de circuito impresso basica de A5E00082457 6DR50 - E
2 condutores, EEx, sem HART
Placa de circuito impresso basica de | ASE00082458 6DR51__ - N
2 condutores, ndo EEx, com HART 6DR40__ - N?¥
Placa de circuito impresso basica de A5E00082456 6DR52
2/3/4 condutores EEx/ com HART
Placa de circuito impresso basica de | ASE00102018 6DR53__ - N
2/3/4 condutores nao EEx/, sem HART 6DR40__ - N*)
Placa de circuito impresso basica A5E00141523 6DR55 - N..
PROFIBUS PA, nao Ex 6DR41__ - N
Placa de circuito impresso basica A5E00141550 6DR55 - E
PROFIBUS PA, Ex 6DR41__ - E
Placa de circuito impresso basica A5E00215467 6DR56
FIELDBUS foundation, nao Ex
Placa de circuito impresso basica A5E00215466 6DR56
FIELDBUS foundation, Ex
Bloco de valvulas de efeito simples, C73451-A430-D80 |6DR4____
com junta e parafusos 6DR5____
Bloco de valvulas de efeito duplo, com | C73451-A430-D81 |6DR4____
junta e parafusos 6DR5____
L
Potenciémetro (completo) C73451-A430-D84 |6DR4_
6DR5

*)  6DR40.. Pode ser utilizado apo6s esclarecimento do circuito de dois condutores ou do circuito de trés/
quatro condutores

136

Observacao: Para equipamentos adicionais e possiveis médulos, ver
catalogo FIO1 «Instrumentacdo de campo para a automatizacao de pro-

Cess0s»
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Botoes de comando, 87

C

Caixa, 11
Catalogos, 139
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Classes de percurso, 112
Classificacao das instrucoes de seguranca, 6
Cédigo do modelo, 39
Colocacao em funcionamento, 70
Comutacao do ar de lavagem, 21
Conexao de 2 condutores, Versao tipo de
proteccéo antideflagrante «n», 66
Conexao de dois condutores
nao Ex, 57
versao intrinsecamente segura, 61
versao tipo de proteccéo antideflagrante
<<n>>, 66
Conexao de quatro condutores
nao Ex, 58
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versao tipo de proteccéo antideflagrante
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Conexao de trés condutores
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versao tipo de proteccéo antideflagrante

«n», 67
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Conexao pneumatica, 19, 69

Configuragéo, Alteragdo do modo de
operacao, 91

Conjunto de montagem, Accionamento
giratério, 50
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Conservacao, 125

Curva caracteristica de valor nominal, 100

D
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Mostrador, 87
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Notas gerais, 5

O

Opcoes, 12
Operacgao, 87
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PDM (Process Device Manager), 85
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Posicdes de montagem, apropriadas e
inapropriadas, 43

Processo de montagem, 48, 51
Accionamento giratorio, 52, 53
Accionamento horizontal, 49

Q
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S
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T
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U
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Versoes, 11
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Anexo

9.1

Bibliografia e catalogos

Titulo

Editora

Numero de encomenda

1/

Industrial Communication for Au-
tomation and Devices
Catalog IK PI - 2005

Siemens AG

E86060-K6710-A101-B4-7600

12/

Field Instruments for Process
Automation
Catalog FI 01 - 2005

Siemens AG

E86060-K6201-A101-A6-7600

13/

SIMATIC PCS 7 Process Control
System

Catalog ST PCS 7 - 2005

Siemens AG

E86060-K4678-A111-A9-7600
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